ProlLine

Kolor i czestotliwosé

Sygnalizacja
diody LED

piloty ProLine 2

Informacja

Kanat jeszcze nie jest zaprogramowany

miga wolno O
do odbiornika
Kanat jest w dwukierunkowym trybie
miga szybko programowania (co najmniej jeden odbiornik

jest rowniez w dwukierunkowym trybie
programowania)

nastepnie Zielony

Kanat jest zaprogramowany dwukierunkowo
i odbiornik otrzymat sygnat

nastepnie Czerwony

Kanat jest zaprogramowany dwukierunkowo
i jeden z odbiornikdéw nie otrzymat sygnatu

Czerwony nastepnie Zielony

Kanat jest zaprogramowany dwukierunkowo
i odbiornik otrzymat sygnat. Niski stan baterii!

Czerwony nastepnie Czerwony

Kanat jest zaprogramowany dwukierunkowo
i jeden z odbiornikéw nie otrzymat sygnatu.
Niski stan baterii!

Zielony

Kanat jest zaprogramowany w trybie
jednokierunkowym

Czerwony i Zielony na przemian,
nastepnie Czerwony

Kanat (nadajnik) jest usuwany

Miga Czerwony

Niski stan baterii!
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ProLine 2

Programowanie pilota Bidirectional

. Kombinacja! . Kombinacja
Funkcja P Procedura Stan Funkcja przyclskéw Procedura Stan
Whytacz na chwile i ponownie wigcz Us.uwanie Nacis$nij na okoto 6 sek. Pilot
zasilanie silnika/odbiornika pojedynczego (az zaswieci sie LED zaprogramowany
nadajnika / kanatu czerwona)
z odbiornika —
Rozpocznij .
przygotowania Nacisnij na okoto 3 sek. Pilat
do trybu — cepitefelrelulenitElng) Kasowanie Nacisnij na okoto 6 sek. Pilot
programowania - catej pamigci (az zaswieci sie LED zaprogramowany
(czas: 5 min.) Pilot usuniety odbiornika czerwona)
Naciénij na okoto 6 sek. Z pamigci L ]
(az zaswieci sie LED Wgtz)}'st'ﬁfh
czerwona) 80 kl?c:pyl Cﬁw Weignij i przytrzymaj .
[t byt wezytany Programowanie przycisk DOL do osiagniecia | Pilot
R = pozycji posredniej 2. ga%anlfj pozycji, a nastepnie | zaprogramowany
0zpocznij odatkowo nacisnij
przygotowania Nacisnij na okofo 3 sek. . na krétko przycisk STOP.
do synchronicznego (az za$wieci sig LED Pilot
trybu programowania il Kasowanie Nacisnij na ok. 3 sek. Pilot
(czas: 5 min.) [ pozycji posredniej az dioda LED zaprogramowany
Start Naci$nij na okoto 1 sek. Odbiornik na krétko zgasnie
(synchroniczny*) na programowanym nadajniku, | W synchronicznym
tryb programowania @ | a2 dioda zaswieci sie na trybie . e . sk
(czas progr.: 2 min.) programowania Programowanie Gg‘g&l&gf:s);trzﬁngaprzyms Pilot
el ] o Tryb pozycji wentylacji | 1 2. zadanej poz 2‘? aQnast nie | ZaProgramowany
t abrzymaj . Ne!0|sn’u na 9k9+o 6 sek. programowania dodatkcj)vr\;o nya(J:i,s'nij ep
ryb programowania (az zaswieci sie LED zostat uruchomiony ! !
(nadajnik + odbiornik) ) 2 tego nadajnika na kroétko przycisk STOP.
. i ignii Pilot
Zatrzymaj tryb Nacisnii krotk Pilot Kasowanie Nacisnij na ok. 3 sek.
programowania =R zaprogramowany pozycji wentylacji az dioda LED na krotko Zaprogramowany
zgasdnie
. . . . . * Praca w GORE i w DOL napedéw i odbiornikéw (od daty produkcji 05/06) rozpocznie sie
ggg‘x Egtc;zrl’]\aﬁs:iapsrtzyms'( Es)%?grr\:vom?wl; synchronicznie. W ten sposéb mozliwe jest rownoczesne programowanie z nadajnika
kilku silnikow.
p . (<1 sek.) po rozpoczeciu | pracuje krotkimi Hrt stintow
rogramowanie f 2. kazdego "ruchu do géry" | ruchami do GORY Objasnienie przyciskéw na przyktadzie pilota LumeroTel 2

nadajnika

i nacisnij krotko przycisk
DOL po rozpoczeciu
kazdego" ruchu w doét ".

i do DOLU
do 3 min.!

przycisk GORA
przycisk STOP
status LED
przycisk DOt

y

przycisk
programowania
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