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Ostrzezenia:

Przed instalowaniem, przed wykonaniem czynnosci konserwacyjnych czy przed
przystapieniem do naprawy nalezy zwrocic sie do wiasciwego personelu
technicznego. Powyzsze czynnosci wykona¢ wedtug aktualnie obowigzujacych
norm.

1) Opis produktu

A Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje i sprawdzié, ktére silniki lub
centrale dostosowane sa do czujnikéw klimatycznych VOLO S
RADIO. Kazde inne ich zastosowanie jest niewtasciwe i zabronione.

Czujnik Klimatyczny VOLO S RADIO mierzy predkosc WIATRU w km/godz i
intensywnos¢ Swiatta w Klux. Stuzy do automatyzacji i do sterowania
odpowiednich  silnikow lub central drogg radiowg i odpowiednio do
odczytanych warunkow  klimatycznych, ruchu markiz, nawijanych i
podobnych., W przypadku markizy, na przyktad, przekroczenie
zaprogramowanego poziomu intensywnoéci $wiatta - SEONCA powoduje
jej otwarcie (odwiniecie), przekroczenie zaprogramowanego poziomu
predkosci WIATRU powoduije jej zamkniecie (zawiniecie). Sygnaly wysytane
sg droga radowa, wiec jedyne potaczenie, ktdre jest do wykonania to tylko
linia elektryczna (odwotuje sie uzytkownika do Rozdzialu “Instalowanie”).
VOLO S RADIO posiada przycisk (&3 ) programowania lub do przekazania
sygnatdw (Rys.1 szczegdt B) i wskaznik $wietiny (Dioda & ) wielokolorowy
(Rys.1 szczegot O); istnigje takze sygnalizator akustyczny (Beep )).
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1.1) Podstawy sterowania

VOLO S RADIO mierzy predkosé WIATRU i intensywno$¢ éwiatta- SEON
CA. Kiedy te wartosci zostang przekroczone to do silnikow lub central
zostanie przestany sygnal, tak jest nizej opisane.

WIATR: Kiedy poziom WIATRU (predkos¢ wiatru) zostanie przekroczony,
na co najmniej 3 sekundy, uaktywnia sie ruch “wzniesienia’, ktory
odpowiada przyciskowi A na pilotach. Po przekroczeniu granicy Dioda
stanie sie CZERWONA i podczas przesytania komendy Dioda bedzie
pulsowata swiatlem CZERWONYM.

SEONCE: Przekroczenie poziomu SEONCE (natezenie éwiatla), na co
najmniej 2 sekundy uaktywnia ruch “obnizenia’, (ktory odpowiada
przyciskowi ¥ na pilotach). Po przekroczeniu granicy Dioda stanie sie
ZIELONA i podczas przesylania komendy Dioda bedzie pulsowala swiatlem
ZIELONYM.

.
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PIERWSZENSTWO: W wypadku, gdy te dwa poziomy zostang
przekroczone to, ze wzgledu na bezpieczenstwo, pierwszenstwo ma

WIATR w stosunku do SEONCA. Tylko po zaprzestaniu WIATRU od 2
sekund moze zainterweniowa¢ SEONCE z wiasnym warunkiem.

Kazdy sygnat jest powtdrzony, co jakis czas az do powrotu do
zaprogramowanego poziomu.

VOLO S RADIO przekazuje takze mierzone dane WIATRU w km/godz,
intensywno$¢ $wiatla - SEONCA w KLUX, obecno$¢ DESZCZU,
TEMPERATURA, WILGOTNOSC.

(*=Tylko w wersjach z odpowiednim czujnikiem) /

2) Instalowanie

Przed instalowaniem nalezy sprawdzi¢ zasieg radia, jako ze obecnosc
grubych &cian i lub innych urzadzen dziatajgcych na tej samej czestotliwosci
mogg znacznie zmniejszy¢ zasieg. Aby sprawdzi¢ nalezy prowizorycznie
wykona¢ préby odbiorcze (odwoluje sie uzytkownika do Rozdzialu “Proby
odbiorcze”); ustawiC sie najpierw w poblizu automatyki i nastepnie w
poblizu miejsca ostatecznego zainstalowania. Zasieg w korzystnych
warunkach moze wynosi¢ 100-200 m a biorgc pod uwage funkcje
zabezpieczajaca zaleca sig, aby nie przekroczy¢ 20-30 m. Zaleca sie takze,
aby zweryfikowac czy nie istnieja inne urzadzenia pracujgce na tej samej
czestotliwosci z cigglym przekazywaniem sygnatow takich jak alarmy,
radiokufie, itp..., ktére moglyby dodatkowo zmniejszy¢ zasieg.

W celu prawidtowego funkcjonowania przypomina sie, ze czujnik
klimatyczny ma by¢ ustawiony w poblizu urzadzenia nawijania i w migjscu
\vvystavvionym na dziatanie wiatru | sfonca.

Instalowanie wykonac¢ kierujgc sie rysunkami: 2, 3, 4 i 7, nalezy rowniez
pamietac, aby nie przykrecic zbyt mocno wkrety mocujace (Rys. 1 szczegot
A).

A VOLO S RADIO jest zasilany z sieci, zaleca sie, wiec, aby
umieszczony byt w miejscu tatwo dostepnym.

3) Potaczenia elektryczne

/

Produkt ma by¢ podtgczony do zasilenia 230Vac (wersja VOLO S RADIO)
lub 120 Vac (wersja VOLO S RADIO/V/1) i uziemienia tak, jak przedstawiono

narys.. 5, 6,i7.
Po wykonaniu okablowania doktadnie pozamykac pokrywki zawieszki (rys. 1
szczegot D).
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4) Préby ostateczne

/

Po podtaczeniu napiecia do czujnika nastgpi:

- sygnat akustyczny wiaczenia (4 sygnaly MDA J‘)

- niektére migania w kolorze CZERWONYM (zaprogramowany = 3 ® ® @), odpowiadajace zaprogramowanemu poziomowi WIATRU,
poznie) kilka blyénie¢ (wezesnief zostaly na = 3 ® ® ®), odpowiadajace zaprogramowanemu poziomowi SEONCA.

Tabela "A" Zapton Przyktad
1. Po podigczeniu napiecia do centrali ustyszymy 4 sygnaly. } } } }
2. Sygnalizacja poziomu WIATRU poprzez kilka btysnie¢ w kolorze CZERWONYM. ® ® ®
3. Sygnalizacja poziomu StONCA poprzez kilka blysnie¢ w kolorze ZIELONYM. @ @ @

W Tabeli B1 i B2 umieszczone sg wartosci poziomodw i odpowiadajgce im ilosci blysniec.

Ponizszy opis odnosi sie do silnika markizy; poszczegdine fazy mozna zastosowac takze do innych przypadkow.
\Ab\/ sprawdzi¢ prawidtowos¢ zainstalowania czujnika nalezy wykona¢ ponizsze czynnosci.

/4.1) Zapis kodu

Aby sygnaly przestane z czujnika mialy efekt na silnikach lub na centralach nalezy zapisa¢ kod tg samg procedurg jak przy zapisywaniu w pilocie. Kazdy
pilot rozpoznawany jest przez odbiomik poprzez “kod” ; kazdy pilot ma wiasny kod. Niezbedna jest, wiec faza “zapisywania”, poprzez ktora przystosowuje
sie odbiomnik do rozpoznania pojedynczego pilota. Dostosowanie pilota wykonuie sie poprzez nacisniecie przycisku (53 ): uslyszy sie sygnat ( 2 )i po okolo
1 sekundzie Dioda bedzie migata w kolorze  CZERWONYM; oznaczac to bedzie, ze sygnat jest w trakcie przesytania; przesylanie sygnalu odbywa sie w
momencie, kiedy przycisk jest pod naciskiem. Przekazywanie trwa maksymalnie 12s. Typ procedury zapisywania zalezy od typu odbiomika, nalezy, wiec
kierowac sie instrukcjami odbiormnika. W wigkszej czesci automatyki NICE  stosuje sie ponizszg procedure: kiedy w pamieci nie ma zadnych kodow mozna
przystapi¢ do zapisywania pierwszego pilota sposobem opisanym w Tabeli AT, w innym przypadku, gdy jeden lub wiecej pilotéw zostalo juz zapisanych
wystarczy zapisac nastepny, czy nastepne, sposobem opisanym w Tabeli A2.

Tabela "A1" Zapisywanie pierwszego nadajnika Przyktad
1. Zaraz po zasileniu centrali ustyszymy 2 diugie sygnaly. i
ISON”
2. W ciggu do 5 sekund przycisna¢ i utrzymac pod naciskiem przycisk m wpisywanego nadajnika
(na okoto 3 sekundy) 3s
3. Zwolni¢ przycisk m kiedy uslyszymy pierwszy z 3 sygnatow, ktore potwierdza zapisanie. f ﬂ Jj Jj
Uwaga: Gdy w centrali sg juz zapisane inne kody to zaraz po jej wigczeniu ustyszymy 2 krotkie sygnaly i nie bedzie mozna postap\c tak, jak wyzej

opisano, wykonac¢ nalezy inng procedure zapisywania (Tabela AQ).

Tabela "A2" Zapisywanie innych pilotow Przyktad
1. Utrzymac¢ pod naciskiem przycisk m nowego nadajnika az do ustyszenia sygnatu (po okolo 5 s). ¥
Nowy . 5s Jj
2. Powoli 3 krotnie przycisna¢ przycisk m nadajnika juz wczytanego (starego). 2
Stary X3
3. Przycisna¢ jeszcze raz przycisk m nowego nadajnika. ¥
Nowy
4. Na zakonczenie 3 sygnaly potwierdza prawidiowe zapisanie nowego nadajnika. Jj Jj Jj

Uwaga: Gdy pamie¢ jest zapelniona 6 sygnatdw bedzie oznaczalo, ze nadajnik nie moze by¢ zapisany.

4.2) Kontrola czujnika WIATRU
- Ustawi¢ markize w punkcie posrednim pomiedzy punktem catkowitego odwiniecia i catkowitego zawiniecia.

- Wyregulowa¢ anemometr (mozna postuzy¢ sie suszarkg do wiosow) na predkos¢ wyzszg od ustawionej (w fabryce poziom wyregulowany jest na 15
km/godz, co odpowiada 4 obrotom na sekunde).

- Gdy poziom WIATRU zostanie przekroczony na okoto 3 sekundy, ma zacza¢ sie ruch w kierunku jakiemu odpowiada przycisk A pilotow.
Zauwazy sie miganie swiatelka w kolorze CZERWONYM, co oznacza ze sygnat jest przekazywany.

4.3) Kontrola czujnika SLONCA
- Odiaczy¢ i podiaczy¢ zasilenie do silnika i do czujnika.

- Ustawi¢ markize w punkcie posrednim pomiedzy punktem catkowitego odwiniecia i catkowitego zawiniecia.

- Oswietlic swiatlem czujnik (stonce Iub lampka) przy intensywnosci wyzszej od ustawionego poziomu (w fabryce wyregulowany jest na 10Klux, co
odpowiada porannemu  SEONCU).

- Po 2 minutach powinien wystartowac ruch odpowiadajgcy przyciskowi ¥ pilotow.
Zauwazy sie tez miganie swiatetka w kolorze ZIELONYM, co wskazuje efektywne przekazywanie sygnalu.
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5) Programowanie

Gdy poziomy interwencji SEONCA i WIATRU nie sq odpowiednie do danego zastosowania (wymiary markizy, pozycja, wymagania atmosferyczne) mozna
je dostosowaé do wiasnych wymagan. Kazdy pojedynczy poziom interwencii SEONCA i WIATRU moze by¢ zmieniony pojedynczo przyciskiem (Sa ),
majac do wyboru jeden sposréd 5 wartoéci WIATRU i 6 SEONCA tak, jak przedstawiono w Tabelach B1 i B2.

Tabela "B1" Poziomy WIATRU Tabela "B2" Poziomy SLONCA

Poziom 1 = 5Km/h Poziom 1 = 2 KLux
Poziom 2 = 10 Km/h Poziom 2 = 5 KLux
Poziom 3 = 15 Km/h Poziom 3 = 10 KLux
Poziom 4 = 30 Km/h Poziom 4 = 20 KLux
Poziom 5 = 45 Km/h Poziom 5 = 40 KLux

Poziom 6 = Wartos¢ aktualna KLux

Poziom 7 = Wylgczenie

Uwaga: W programowaniu poziomu 6 SEONCA zapisana jest wartoéé
Swiatta w danym momencie.

Aby zmieni¢ poziomy interwencji nalezy kierowac sie instrukcjami umieszczonymi w Tabeli C1 1 C2.

Tabela "C1" Zmieni¢ poziom interwencji zabezpieczenia przed WIATREM (Rys.8) Przyktad

1. Przycisnac i zwolni¢ przycisk. Po jego zwolnieniu Dioda zaswieci sie i bedzie swiecila sie w 4 ) ®
kolorze CZERWONYM, wskazujgc o fazie programowania WIATRU w trakcie.

2. Poczekaé az do momentu ustyszenia sygnatu. ) ®

3. W ciagu do 4 sekund przycisna¢ i zwolni¢ przycisk od 1 do 5 razy, w zaleznosci od X1 = 5Km/h
wybranego poziomu (patrz Tabela B1). X2 =10 Km/h

) 4 X3 =15 Km/h
o
X4 =30 Km/h

X5 =45Km/h
4. Po krotkiej chwili ustyszymy  i108¢ sygnaldw i blysnie¢  swiatelka CZERWONEGO odpowiadajgce X1 = 5Km/h
ustawionemu poziomowi WIATRU; w dalszej czesci Dioda pozostanie zaswiecona w kolorze X2 =10 Km/h
CZERWONYM. J\ ® X3 =15 Km/h
X4 =30 Km/h
X5 =45 Km/h
5. W ciagu do 4 sekund przycisna¢ przycisk 1 raz 4 Jj Jj Jj
aby potwierdzi¢, uslyszy sie trzy sygnaly diugie i Dioda zgasnie.
Uwaga 1 Gdy z JaklegokolWlek pf)vvgdu pop‘e%m swg b%@ds{ vv fazie Pr@g/ramowan\a to po kilkku sekundach m ) ® } ® ) ®
ustyszymy serle sygnatow i zauwazymy kilka krotkich blysniec.
Uwaga 2 Po zakorczeniu programowania za pomoca Diod sygnalizowane zostang zaprogramowane poziomy;

dioda CZERWONA odnosi sie do ustawionego poziomu WIATRU, a miganie sie diody ZIELONEJ
odpowiadajg ustawionemu poziomowi SEONCA.

Tabela "C2" Zmienic¢ lub wytaczy¢ poziom interwenciji “stonnca” (Rys.9) Przyktad
1. Przycisna¢ i zwolni¢ przycisk dwukrotnie. Po zwolnieniu Dioda ZIELONA zaswieci sie, ¥ L 4
wskazujac, ze znajdujecie sie w fazie programowania SEONCA, ) @ ) @
2. Poczekaé do momentu uslyszenia sygnatu. ) ®
3. W ciggu do 4 sekund przycisnac¢ i zwolni¢ przycisk: 1 lub 6 razy, w zaleznosci od X1 = 2KLux
wybranego poziomu (patrz Tabela B2). X2 = 5KLux
A4 X3 =10 KlLux
X4 =20 KLux
X5 =40 KLux
X6 = Auto
X7 = Wylgczenie
4, Po jakiejs chwili ustyszymy taka ilos¢ sygnalow, wraz z miganiem sie diody ZIELONEJ, jaki zostat X1 = 2KLux
wybrany poziom SEONICA; pézniej dioda bedzie swiecita sie w kolorze ZIELONYM. X2 = b5KLux
X8 =10 KLux
} @ X4 =20 KLux
X5 =40 KLux
X6 = Auto
X7 = Wytaczenie
5. W ciagu do 4 sekund przycisnaé¢ przycisk 1 raz, 4
aby potwierdzi¢; uslyszy sie trzy diugie sygnaly i dioda zgasnie. Jj Jj Jj
Uwaga 1 Gdy z jakiegokolwiek powodu popetni sie btad w programowaniu to  po kilku sekundach uslyszy sie
serie sygnatow i krotkie blysniecia. H ) ® } ® ) ®
Uwaga 2 Po zakonczeniu programowania zaswieca sie Diody: miganie sie diody CZERWONEJ odpowiada
ustawionemu poziomowi WIATRU, a miganie sie diody ZIELONEJ odpowiada ustawionemu poziomowi
\ SEONICA. (7 blyskow éwiatelka oznaczajg wylgczenie) /
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6)

Co robié¢ gdy...

/

Nawet po wyregulowaniu anemometru na wyzsza predkosé¢ od
zaprogramowanego poziomu silniki nie wykonuja ruchu
“wzniesienia” (A).

Sprawdzi¢ napiecie przy zaciskach polaczenia czujnika, ktore winny
odpowiada¢ wartosci nominalnej. Gdy wartosci zmierzone sg inne
sprawdzi¢ potaczenia, sprawdzi¢ czy siinik jest funkcjonuje; sprawdzi¢ czy
zostat zapisany kod czujnika w kazdym silniku lub centrali, ktérg zamierza
sie nim zarzadzac.

Potaczenia sa prawidiowe i mierzy sie napiecie sieciowe,
wyregulowaé na potaczeniu czujnika, ale regulujac manometr nie
jest wykonany ruch wzniesienia (4 ).

Poziom interwencji do zabezpieczenia przed WIATREM ma by¢
przekroczony przez okolo 3 sekundy, wyregulowac anemometr na zadang
predkosc, ewentualnie sprobowac obnizy¢ poziom  interwencji WIATRU w

czujniku, sprawdzi¢ czy migotanie sie CZERWONEJ diody wskazuje

Kontrola funkcjonowania WIATRU zakonczyta sie pozytywnie, ale
kontrola interwencji SLONCA nie.

Ruch obnizania spowodowanego przez SEONCE jest sterowana tylko 1 raz
kiedy poziom nie zostanie przekroczony przez co namniej 2 minuty.
Wylgczy¢ i wigczy¢ silnik | czujnik i doktadnie powtdrzy¢ probe | ewentualnie
obnizy¢ poziom interwencji SEONCA. Sprawdzié czy miganie sie ZIELONEJ
diody wskaze przezywanie sygnatu.

Czujnik funkcjonuje, ale nie ma zasiegu radiowego.

Sprawdzi¢ obecnos¢ innych urzadzen pracujgcych przy tej samej
czestotliwosci z ciaglym przekazywaniem sygnatow takich jak alarmy,
radiokufie, itp... moga one zmniejszy¢ zasieg.

\ przekazywanie danych w trakcie.

\

7) Dane techniczne

/

Dane gtéwne

Zasilenie sieciowe

VOLO S RADIO

230 Vac 50/60 Hz 1.5W

VOLO S RADIONV1

120 Vac 50/60 Hz 1.5W

Czestotliwose przekazywania
danych

433.92 MHz

LPD z wbudowang anteng

Moc wydawana

Okolo TmW (e.r.p)

W optymalnych warunkach zasieg wynosi okoto 100-200m.

Zabezpieczenie IP P 34
Temperatura pracy -20 °C + +55 °C
Pojemnik Wymiary W =120 mm
L =216mm 2
H =85mm
Waga P =250¢g L
Dane czujnikow
Range 0-127 Km/godz
Rozwigzanie 1 Km/godz
Stata konwersji 6 giri /obroty
Km / godz
Anemometr Dokladnosc +2 %FS.
Liv1= &Km/godz
Liv2 = 10 Km/godz
Programowalne poziomy Liv3 = 156 Km/godz
Liv4 = 30 Km/godz
Livs = 45 Km/godz
Range 0 + 64 KLux
Rozwigzanie (KLux) 0 - 10 KLux: 0.25 KlLux
10 - 40 KLux: 0.5 KLux
40 - 64 KLux: 1 KLux
Luxmetro Doktadnos¢ + 10% F.S.
Programowalne poziomy Liv1 = 2 KLux
Liv2 = 5 KLux
Liv3 = 10 KLux
Liv4 = 20 KLux
Livs = 40 KLux
Live = AUTO

Liv 7 = Wylgczenie

\Nice S.p.a. rezerwuje sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili.
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X1= 5 Km/h )®

AN

J

NIC

X2= 10 Km/h )OI®
X3= 15 Km/h Ie)®I®
X4= 30 Km/h IR)®I®)I®
X5= 45 Km/h IRI®I®I®I®
é X2 X1= 2 KLux ) x1
X2= 5 KLux IRI®
r@r® wd® X3= 10 KLux )@I0I® o n
X4= 20 KLux IRIRIRI®
X5= 40 KLux IRIRIRIRI®
X6= Auto MRIRIRIRIRI®
X7= Delete IRIRIRIRIRIRIN®
Dichiarazione di conformita / deciaration of conformity N°: VOLO S RADIO Rev 0
Indirizzo / Address: Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di ODERZO (TV) ltaly

E S.p.a. dichiara che il prodotto VOLO S RADIO e conforme ai requisiti essenziali richiesti dall’articolo 3 della Direttiva R&TTE 1999/5/CE, per I'uso cui I'apparecchio &

destinato, essendo stati applicati i seguenti Standard:
NICE S.p.a. declares that the products VOLO S RADIO comply with the essentials requirements of article 3 of the R&TTE 1999/5/EC Directive, if used for its intended use
and that the following standards has been applied:

Salute (articolo 3.1.a della Direttiva R&TTE) / Healt (article 3.1.a of R&TTE Directive)

Standard applicato (i) / Applied standard (s) Not applicable for short range devices
2 Sicurezza (articolo 3.1.a della Direttiva R&TTE) / Safety (article 3.1.a of R&TTE Directive)
Standard applicato (i) / Applied standard (s) EN 60950 (1992) 2nd Edition +A1:1993+A2:1993+A5:1995+A4:1997+A11:1997+EN41003/1993
3 Compatibilita elettromagnetica (articolo 3.1.b della Direttiva R&TTE) / Electromagnetic Compatibility (article 3.1.b of R&TTE Directive)
Standard applicato (i) / Applied standard (s) ETSI EN 301 489-3 V1.3.1 (2001-11)
4 Utilizzo efficace dello spettro attribuito (articolo 3.2 della Direttiva R&TTE) / Efficient use of the radio frequency spectrum (article 3.2 of R&TTE Directive)
Standard applicato (i) / Applied standard (s) EN 300 220-3 (2000)
Data /date Amministratore Delegato / General Manager
15 Gennaio 2003 Lauro Buoro
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