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Instrukcje oryginalne

Uwagi do skonsultowania

Niniejszy podrecznik stanowi kompletny przewodnik po realizacji pota-
czenia radiowego, bez uzycia kabli elektrycznych, pomiedzy centralg ste-
rujgcg automatyka bramy, drzwi garazu itp. a jedng lub wiecej listew
zainstalowanych na ruchomym skrzydle tejze automatyki. W podreczniku,
oprécz IRW, wymienione s3 inne urzadzenia niezbedne do realizacji pota-
czenia, ktore nie sg dostarczone w zestawie.

Ogodlne przestrogi i Srodki ostroznosci
zwiazane z bezpieczenstwem
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Uwaga! * Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa: Zachowacé niniej-

szg instrukcje do wgladu. ¢ Ze wzgledu na bezpieczenstwo oséb nalezy

przestrzegacé niniejszych instrukcji, a przed przystapieniem do pracy prze-
czyta¢ uwaznie niniejszy podrecznik.

Biorac pod uwage niebezpieczenstwa, ktére moga sie pojawi¢ podczas insta-
lacji i eksploataciji urzgdzen wymienionych w podreczniku, podczas instalacji

konieczne jest rygorystyczne przestrzeganie przepiséw, norm i regulacji, co ma

na celu zapewnienie maksymalnego bezpieczenstwa. Zgodnie z najnowszy-
mi przepisami europejskimi automatyka drzwi lub bramy podlega posta-
nowieniom zawartym w “Dyrektywie Maszynowej” 2006 / 42 /WE (zaste-
pujacej Dyrektywe 98 / 37 /WE), a w szczegolnosci nastepujacym nor-
mom pozwalajgcym na zadeklarowanie zgodnosci z Dyrektywa Maszyno-
wa: EN 13241-1 (norma zharmonizowana) EN 12445; EN 12453; EN 12635.
Dodatkowe informacje dotyczace analizy ryzyka i opracowania dokumentaciji
technicznej znalez¢ mozna na stronie internetowej www.niceforyou.com.

* Ninigjsza instrukcja przeznaczona jest wytgcznie dla personelu technicznego

z odpowiednimi kwalifikacjami do instalowania urzgdzenia. Zadne informacje

znajdujace sie w niniejszej instrukcji nie sg skierowane do koncowego uzyt-
kownikal

e Wykonanie systemow zabezpieczajgcych do automatycznych drzwi i bram
podlega przepisom nastepujacych norm:
- EN 12453 Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczen-

stwo w uzytkowaniu bram z napedem - Wymagania

- EN 12978 Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Zabezpiecze-
nia drzwi i bram z napedem — Wymagania i metody badan

Z tego wzgledu instalacja i podtgczenie urzadzen wymienionych w podrecz-
niku w celu zrealizowania ,zabezpieczenia” niespetniajacego wymogow przy-
toczonych norm stanowi zaniedbanie i umysine naduzycie!

Nie modyfikowac¢ zadnej czesci urzadzen wymienionych w podreczniku, jezeli
takie modyfikacje nie zostaty w nim przewidziane; Niedozwolone modyfikacje
moga prowadzi¢ do usterek i nieprawidtowego dziatania. Firma Nice nie po-
nosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate wskutek samowolnej mo-
dyfikacji produktéw.

Szczegoblng uwage nalezy zwroci¢ na uzytkowanie urzadzen z punktu
widzenia dyrektywy o ,Zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE
(zastepujacej dyrektywe 89 / 336 /EWG). Te urzadzenia zostaty poddane
testom w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej w krytycznych warunkach
eksploatacyjnych, w konfiguracjach przewidzianych w podreczniku oraz w
potaczeniu z artykutami przedstawionymi w katalogu produktéw firmy Nice.
Jezeli wiec urzadzenia takie stosowane sg w innych konfiguracjach lub w
potaczeniu z nieprzewidzianymi produktami, moze nie by¢ zagwarantowana
zgodno$¢ elektromagnetyczna. Z tego powodu zabrania sie uzytkowania
urzadzen w takich sytuacjach, dopoki instalator nie sprawdzi, czy spetiaja
one wymogi wyzej wymienionej dyrektywy.

Urzgdzenia opisane w podreczniku moga naleze¢ do kategorii 2 odpornosci
na usterki (zgodnie z norma EN 13849-1) tylko wtedy, gdy podtgczone sg do
centrali bedacej w stanie przeprowadzi¢ ,test kanatu”, czyli kontrole idealnie
sprawnego dziatania przekaznikow przed rozpoczeciem manewru, zgodnie z
norma EN 13849-1. Jezeli wiec Panstwa centrala posiada wyjscie przezna-
czone na ten “test” (w centralach Nice wystepuje wyjScie przeznaczone na
“Fototest"), zaleca sie podtgczenie do nigj interfejsu IRW, aby cafa automaty-
ka, wigcznie z potgczeniem bezprzewodowym, spetniata wymogi kategorii 2
wyZzej wymienionej normy.

Upewni€ sie, ze warunki, w ktorych beda uzytkowane urzadzenia, sg zgodne
z danymi zamieszczonymi w rozdziale ,Parametry techniczne” odnosnych in-
strukcji obstugi.

Do podtaczen elektrycznych uzywaé odpowiednich przewodow, zgodnie ze
wskazdwkami zawartymi w rozdziale ,Instalacja i podtgczenia”.

2 Opis produktu i przeznaczenie

Niniejsze urzadzenie IRW jest nadajnikiem-odbiornikiem radiowym, wyposazo-
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nym w 2 przekazniki do przesytu polecenia do centrali automatyki, do ktorej
podtaczone jest przewodowo (do wejscia “Alt”). Zastosowano w nim technike
radiowa Solemyo Air Net System opracowana przez firme Nice i jest ono
kompatybilne wytacznie z urzadzeniami obstugujgcymi te technologie. IRW
umoZzliwia bezprzewodowe potaczenie (czyli bez uzycia przewodow elektrycz-
nych) jednej lub wiecej listew zainstalowanych na ruchomym skrzydle automa-
tyki bram, drzwi garazowych i podobnych do centrali sterujacej sama automa-
tyka (patrz rys. 1). Pod wzgledem technicznym dziata jako “interfejs” do dwu-
kierunkowej komunikacji danych drogg radiowg pomiedzy czujnikami radiowy-
mi TCW1/2 podtaczonymi do listew a centralg sterujgcg automatyka, w obrebie
ktorej zainstalowane sg te listwy. System dziata w nastepujacy sposob: W chwili
zadziatania listwy wskutek przypadkowej przeszkody lub z innego powodu,
czujnik TCW1/2 (podtgczony przewodowo do listwy) przesyta dane zdarzenia
droga radiowa do interfejsu IRW. Ten ostatni uruchamia swoje przekazniki w
celu zasygnalizowania zdarzenia centrali, do ktorej jest podtaczony przewodo-
wo. Nastepnie centrala steruje dziataniem przewidzianego zabezpieczenia (na
przyktad odwrdcenie wykonywanego manewru).

Czujnik TCW1/2 moze by¢ podiaczony do dwoéch réznych typdw listew: do li-
stwy o stalym oporze wynoszacym 8,2 kilooma, badz do listwy z kapsutg foto-
optyczng w wariancie charakteryzujgcym sie bardzo niskg energia.
Komunikacja pomigedzy czesciami systemu przebiega przy zastosowaniu bar-
dzo bezpiecznych technik, dzieki ktérym wszystkie urzadzenia nalezace do sys-
temu spetniajg wymogi okreslone w kategorii 2 odpornosci na usterki zgodnie z
normag EN 13849-1 (zastepujacej norme EN 954-1), a tym samym moze by¢
wykorzystywana w systemach PSPE spetniajacych wymogi normy EN 12978.
Jakiekolwiek uzycie inne od opisanego i w warunkach srodowiska innych
od podanych w niniejszej instrukcji uzna¢ nalezy za niewtasciwe i zaka-
zane! Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem moze spowodowac nie-
bezpieczenstwo, a zniszczenie mienia lub obrazenia u oséb.

Kontrole wstepne przed instalacja i
ograniczenia w uzytkowaniu
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Przed przystapieniem do instalacji systemu nalezy oceni¢ pewne aspekty zwiag-
zane z zasada jego dziatania, aby zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo i funk-
cjonalnose.

e Sam interfejs IRW nie stanowi kompletnego systemu potaczenia bezprzewo-
dowego, a jedynie jego czes¢. Dlatego aby mozna go byto uzy¢, nalezy go
podtaczy¢ do co najmnigj jednego czujnika nadawczo-odbiorczego TCW1/2 i
co najmniej jedne;j listwy (urzadzenia niedostarczone w zestawie).

e Upewni¢ sie, ze warunki, w ktorych beda uzytkowane urzgdzenia, sg zgodne
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z danymi zamieszczonymi w rozdziale ,Parametry techniczne” odnosnych in-
strukcji obstugi. W przypadku watpliwosci nie uzytkowac produktu i poprosic¢
0 wyjasnienie serwis techniczny firmy Nice.

¢ Interfejs IRW moze by¢ podtgczony zaréwno do centrali wyposazonych w wyj-
Scie do ,Fototest”, jak i do centrali, ktére nie posiadajg tego wyjscia. Poziom
bezpieczenstwa i typ zainstalowane;j listwy uzaleznione sg od obecnosci i uzy-
wania (badz nie) tego wyjscia, zgodnie z ponizsza tabela:
Uzywanie wyjscia “Fototest” Instalowana listwa poziom bezpieczenstwa
Nie 8,2 kilooma niski
Tak 8,2 kilooma/fotooptyczny — wysoki(*)

(*) — Urzadzenia nalezgce do systemu potaczenia nalezg do kategorii 2 pod
wzgledem bezpieczenstwa.

e Upewni€ sie, ze w obszarze automatyki nie wystepuja urzadzenia generujace
ciggte zaktocenia radiowe. Mogtoby to zaktdcac i zmienia¢ dziatanie systemu.

3.1 - Ograniczenia w uzytkowaniu

¢ Interfejs IRW mozna instalowac wytgcznie w miejscach zabezpieczonych przed
woda, wilgocia, kurzem i pytem.

¢ Interfejs IRW mozna podtaczy¢ wytacznie do centrali wyposazonej w wejscie
“Alt”, ktore przewiduje zaizolowany styk konfigurowalny w trybie NC.

¢ Do jednego interfejsu IRW mozna przypisa¢ maksymalnie 4 czujniki TCW1/2.

e Urzadzenia tworzace system potaczenia bezprzewodowego moga naleze¢ do
kategorii 2 pod wzgledem odpornosci na usterki (zgodnie z norma EN 13849-
1) tylko wtedy, gdy podtaczone sg do centrali bedacej w stanie przeprowadzi¢
Ltest kanatu”, czyli: Sprawdzenie przed rozpoczeciem manewru idealnie spraw-
nego dziatania przekaznikow, zgodnie z normg EN 13849-1. Nalezy wiec
sprawdzi¢, czy Panstwa centrala posiada wyjscie przeznaczone na ten test (w
centralach firmy Nice jest to wyjscie ,Fototest”).

e Czujniki TCW1/2 moga by¢ podtaczone do listew typu oporowego (8,2 kilo-
oma) lub do listew typu fotooptycznego. Te dwie typologie moga wspdtistnie
w obrebie tej samej instalacji, jednak cata procedura instalaciji i dziatanie od-
powiadac beda typowi fotooptycznemu.

e Jezeli czujnik TCW1/2 podtgczony jest do listwy fotooptycznej, centrala musi
koniecznie dysponowac wyjsciem do “fototestu”, do ktérego nalezy wykonac
podtgczenia.

e Jezeli zainstalowane sg listwy fotooptyczne, nie zaleca sie stosowanie w ob-
rebie automatyki innych urzadzen, ktére mogtyby wydtuzac taczny czas wy-
konywania manewru (na przyktad fotokomorek).

e Urzgdzenia IRW i TCW1/2 nie gwarantujg optymalnego dziatania w przypadku
central sterujgcych przewidujgcych komunikacje radiowg w pasmie 868 MHz.



¢ W czujnik TCW2 wbudowane jest ogniwo do zasilania fotowoltaicznego, ktére
umoZliwia jego instalacje tylko na $wiezym powietrzu, aby do ogniwa docierato
Swiatto stoneczne przez wigkszg czes¢ dnia. Uwaga! - W punkcie, w ktorym
zainstalowany zostanie czujnik (na ruchomym skrzydle automatyki) nie moga
wystepowac przedmioty lub czynniki zaciemniajgce ogniwo przez wiekszg
czes$¢ dnia (na przyktad zadaszenia lub inne przeszkody).

e Dodatkowe ograniczenia w uzytkowaniu przedstawione zostaty w rozdziale
“Dane techniczne”.

4 Instalacja i podigczenia

Uwaga! - Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg i podtgczeniem urza-
dzen nalezy wykonywaé, gdy automatyka jest odtaczona od zasilania elek-
trycznego. Jezeli w centrali zainstalowana jest bateria buforowa, nalezy jg
odtaczyé.

4.1 - Procedura ogdlna instalacji, podtaczenia, programowania i
przeprowadzania préb technicznych wszystkich urzadzen na-
lezacych do systemu

Uwaga! - Przestrzegaé bezwzglednie kolejnosci opisanych ponizej czyn-

nosci.

01. Sprawdzi¢, czy centrala sterownicza posiada, badz nie, wyjscie prze-
znaczone do ,fototestu” (zajrze¢ do jej instrukcji obstugi):

e jezeli nie posiada wyjscia przeznaczonego do “fototestu”, odtaczyé
instalacje od zasilania elektrycznego;

* jezeli posiada wyjscie przeznaczone do ,.fototestu”, a chce sie zain-
stalowac listwe fotooptyczna, nalezy wykonaé sterowany manewr,
zmierzy¢ czas jego trwania i zachowac zarejestrowane dane. Nastep-
nie odigczy¢ instalacje od zasilania elektrycznego.

02. Przymocowac¢ do skrzydta bramy wszystkie przewidziane listwy: Moze
ich by¢ maksymalnie 4 (zajrze¢ do ich instrukcji obstugi). Przestroga
- Listwy fotooptyczne mozna zainstalowac tylko wtedy, gdy centrala
posiada wyjscie do “fototestu”.

03. Zdja¢ pokrywe z tylnej czesci kazdego czujnika TCW1/2; przymocowaé
tymczasowo kazda pokrywe do skrzydta bramy, w poblizu strefy kazdej
z listew, przystosowanej do podtaczen elektrycznych (patrz rys. 2).

04. Wykona¢ te czynnosé tylko wtedy, gdy zainstalowana zostata

listwa fotooptyczna: w Tabeli 1 wybraé, przez ile czasu listwy maja
pozosta¢ aktywne od momentu rozpoczecia manewru. Przestroga -
Czas ten musi by¢ niewiele dtuzszy od czasu trwania manewru zmie-
rzonego w punkcie 01. W przypadku wybrania czasu krétszego od
czasu trwania manewru, listwa zatrzyma skrzydto podczas manewru
przed jego zakonczeniem. Po dokonaniu wyboru wsunaé taczniki w
kazdy czujnik TCW1/2, uzywajac we wszystkich przypadkach tej
samej konfiguracji powigzanej z wybranym czasem.

05. Podigczy¢ kazdy czujnik TCW1/2 do przewodoéw odpowiedniej listwy,
tak jak pokazano narys. 3.

06. Uzyskac¢ dostep do centrali automatyki (zapoznac sie z jej instrukcja
obstugi) i podtaczy¢ do centrali interfejs IRW, zgodnie z informacjami
zawartymi w punktach 4.2.1, 4.2.2, 4.2.3. Uwaga! - Jezeli centrala wy-
posazona jest w wyjscie do “fototestu”, zaleca sie wykorzystanie tego
wyjscia do podtaczenia interfejsu.

07. Przyblizy¢ wszystkie czujniki TCW1/2 do interfejsu IRW i zaprogramo-
wac kazdy czujnik zgodnie z objasnieniami podanymi w rozdziale 5.1.

08. Umiesci¢ tymczasowo kazdy uchwyt TCW1/2 w jego oprawie; umie-
$ci¢ antene interfejsu IRW w pozycji zapewniajacej dobry odbiér/prze-
syt sygnatu; nastepnie sprawdzi¢ prawidiowe dziatanie wszystkich
urzadzen nalezacych do systemu, przeprowadzajgc PROBE TECH-
NICZNA catego systemu potaczenia bezprzewodowego zgodnie z opi-
sem w rozdziale 6.

09. Po zakonczeniu PROBY TECHNICZNEJ przymocowaé ostatecznie
kazdy czujnik do oprawy, tak jak pokazano narys. 9. Przymocowac¢ in-
terfejs IRW w poblizu centrali po uprzednim upewnieniu sig, ze jest on
odpowiednio zabezpieczony. Nastepnie przymocowaé antene dwu-
stronng tasma przylepna dostarczong w zestawie w pozyc;ji okreslonej
podczas préby techniczne;j.

4.2 - Podtaczenie interfejsu IRW

Interfejs IRW moze by¢ podtaczony zaréwno do centrali wyposazonych w wyj-
Scie do ,fototestu”, jak i do centrali, ktdre nie posiadajg tego wyjscia. Ze wzgle-
dow bezpieczenstwa zaleca sie, by zawsze korzystac¢ z wyjscia do “fototestu”,
jezeli takowe jest dostepne.

Urzadzenia tworzace system potaczenia bezprzewodowego moga naleze¢ do
kategorii 2 pod wzgledem odpornosci na usterki (zgodnie z normg EN 13849-
1) tylko wtedy, gdy podifaczone sg do centrali bedacej w stanie przeprowadzi¢
Jtest kanatu”, czyli: Sprawdzenie przed rozpoczeciem manewru idealnie spraw-
nego dziatania przekaznikow, zgodnie z normg EN 13849-1. Jezeli wiec Pan-
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stwa centrala posiada wyjscie przeznaczone na ten “test” (w centralach
Nice wystepuje wyjscie przeznaczone na “fototest”), zaleca sie podtacze-
nie do niej interfejsu IRW, aby cata automatyka, wtgcznie z potagczeniem
bezprzewodowym, spetniata wymogi kategorii 2 wyzej wymienionej normy.
W przypadku watpliwosci nie uzytkowac¢ produktu i poprosi¢ o wyjasnienie ser-
wis techniczny firmy Nice.

Jezeli chodzi o potgczenia elektryczne, nalezy sie zapoznac z Tabela 2 i Ta-
belg 3.

4.2.1 - Podtaczenie do centrali wyposazonej w wyjscie do “fototestu”

Na rys. 4 przedstawiono przyktadowe podtaczenie interfejsu IRW do centrali z
wejsciem “Alt” i wyposazonej w wyjscie do “fototestu”.

4.2.2 - Podtgczenie do centrali niewyposazonej w wyjscie do “fototestu”

Na rys. 5 przedstawiono przyktadowe podtaczenie interfejsu IRW do centrali z
wejsciami “Alt” i ,Alt1”, lecz niewyposazonej w wyjscie do “fototestu”.

Uwaga dot. rys. 5 — To potgczenie “szeregowe” nie gwarantuje uzyskania kate-
gorii 2 odpornosci na usterki (zgodnie z normg EN 13849-1), gdyz nie umozli-
wia systemowi wykrywania ewentualnych usterek na przekaznikach wyjscio-
wych. Jednak potgczenie takie jest rownie skuteczne, gdyz w przypadku uster-
ki pojedynczego przekaznika bezpieczenstwo jest zagwarantowane przez inny
przekaznik.

4.2.3 - Szczegolne przypadki podiaczen

* Rys. 6 — przedstawia przyktadowe podfaczenie interfejsu IRW do centrali prze-
znaczonej do silnika przektadniowego Robo, model RO300, z wyjéciem do
“fototestu”. W tym przypadku w czujnikach TCW1/2 nalezy ustawi¢ tgczniki
przy uzyciu jednej z opcji od ,A” do ,F”, podanych w Tabeli 1.

® Rys. 7 — przedstawia przyktadowe podtgczenie interfejsu IRW do centrali prze-
znaczonej do silnika przektadniowego Robo, model RO1070, bez wyjscia do

Tak wiec po zainstalowaniu i podtgczeniu listew do odpowiednich czujnikéw na-
lezy je wykry¢ w sieci radiowej sterowanej przez interfejs IRW, wykonujac jedng
z procedur opisanych w rozdziale 5 i przestrzegajac ponizszych przestrog.

* Upewni¢ sie, ze_ wszystkie czujniki TCW1/2 podtaczone do listew fotooptycz-
nych posiadajg taczniki ustawione w tej samej pozycji: Jezeli konfiguracje réz-
nig sie od siebie, interfejs zasygnalizuje btad, generujac przerywany sygnat
dzwigkowy.

e Ewentualnej modyfikacji tacznikdw mozna dokonac¢ w dowolnej chwili (takze
po zaprogramowaniu systemu), jednak przed przystapieniem do niej nalezy
przetaczy¢ interfejs IRW w tryb kontroli dziatania” (patrz rozdziat 7.3).

TABELA 1 - Czas, w ktorym listwa fotooptyczna musi pozosta¢ aktywna
podczas wykonywania manewru.

A - 15 sekund - konfiguracja tgcznikéw =

1]

B - 30 sekund > konfiguracja tacznikow =

H]

=

C - 60 sekund —> konfiguracja tacznikow =

D - 90 sekund - konfiguracja tgcznikow =

“fototestu”. W tym przypadku w czujnikach TCW1/2 nalezy ustawi¢ tgczniki,
uzywajac wytacznie opcji ,G” podanej w Tabeli 1. W proponowanym przykia-
dzie nalezy zwrdci¢ uwage na fakt uzycia przekaznika zewnetrznego do odtg-
czenia silnika przektadniowego od zasilania.

4.3 - Podtaczenie 2 lub wiecej listew

Do czujnika TCW1/2 mozna podfgczy¢ tylko jedna listwe. Jednak dwie lub wie-
cej listew moga wehodzi¢ w sktad systemu komunikacji bezprzewodowej potg-
czonego z jednym interfejsem IRW (do ktérego mozna podtgczy¢ maksymalnie
4 listwy).
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E - 120 sekund - konfiguracja tacznikow =

F - 180 sekund > konfiguracja facznikow =

=

o o
oo

= FFEE

G = 240 sekund - konfiguracja tacznikéw =




TABELA 2 - Listwa zaciskéw na interfejsie IRW, stuzacych do jego podigczania do centrali sterowniczej.

Zaciski Rodzaj przewodu Diugosé maks. Opis

12+ 24V 2 x 0,5 mm? 30m Zasilanie interfejsu; pradem statym lub prgdem przemiennym.

FOTOTEST 1 x 0,25 mm? 30m Wejscie testu wykonywanego na poczatku manewru; moze by¢ podtaczone do zasilania
pradem statym lub prgdem przemiennym.

ALT 2 x 0,25 mm? 30m Wyjscie 1 — Opor staty 8,2 kilooma (*) lub normalnie zamknigty (NC) Gdy listwa nie jest

aktywna: Natychmiastowe zadziatanie. W centralach firmy Nice, jezeli sie korzysta z trybu
fototestu, podtaczy¢ do wejscia “Alt” centrali.

ALT 1 2 x 0,25 mm? 30m Wyjscie 2 — Styk normalnie zamkniety (NC), gdy listwa nie jest aktywna: Dziatanie
opodznione ok. 1,5 sekundy. W centralach firmy Nice, jezeli sie korzysta z trybu fototestu,
podiaczy¢ do wejscia ,Foto” centrali.

Uwaga - Wyjscie “Alt 1” moze zostac przeksztatcone w wyjscie 8,2 kiloomowe poprzez przerwanie potgczenia na ukladzie elektronicznym interfejsu, tak jak
pokazano na rys. 10.

TABELA 3 - Opis wyjs¢ na interfejsie IRW

Wyjscie Stan obwodu Opis

ALT zamkniety Przynajmniej jedna listwa podtgczona do interfejsu nie jest poddana naciskowi.
otwarty (> 50 kiloomow) Przynajmniej jedna listwa podtgczona do interfejsu jest poddana naciskowi.

ALTA zamkniety Przynajmniej jedna listwa podtgczona do interfejsu nie jest poddana naciskowi.
otwarty Przynajmniej jedna listwa podtgczona do interfejsu jest poddana naciskowi.

Uwaga — Wyjscie “Alt” musi byc podigczone do wejscia centrali typu “Alt” (lub 8,2 kiloomowej), co powoduje zatrzymanie ewentualnego odwrdcenia ruchu,
standardowo przeznaczonego dla urzgdzeri zabezpieczajgcych czutych na nacisk PSPE.
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5 Programowanie

Aby interfejs IRW i czujniki TCW1/2 mogty sie ze sobg komunikowac¢ drogg ra-
diowa, konieczne jest ,wykrycie” czujnikow przez interfejs poprzez wykonanie
jednej z procedur opisanych w niniejszym rozdziale.

Przestrogi zwigzane z procedurami programowania:

e Zaden czujnik TCW1/2 nie moze zosta¢ wykryty przez interfejs IRW, jezeli nie
jest podtaczony do listwy (oporowej lub fotooptycznej).

¢ \Wszystkie fazy programowania koricza sie automatycznie po 2 minutach od
nacisniecia ostatniego przycisku, jezeli w migdzyczasie nie zostanie nacisniety
zaden inny przycisk. Ewentualne modyfikacje wprowadzone do tego momentu
zostajag jednak zapamigtane.

e Zapoznac sie z rys. 8 przedstawiajgcym diody LED i przyciski omowione w
podreczniku.

e Podczas wykonywania procedur, w ktérych wymagane jest wiozenie (lub wy-
jecie) baterii zapoznac¢ sie z rys. 11, aby prawidiowo wykonac te czynnosc¢.

5.1 - Tworzenie nowej instalacji

Ta procedura umozliwia utworzenie nowej instalacji, utworzonej z urzadzen z pa-
miecig pozbawiong wszelkich danych (ustawienia fabryczne).

01. Trzymac wcisnigty przycisk interfejsu IRW i zwolni¢ do dopiero wtedy, gdy
dioda LE zacznie Swieci¢ swiattem statym na zielono: Teraz interfejs jest go-
towy do wykrycia nowego czujnika TCW1/2.

02. Wiozy¢ baterie do czujnika TCW1/2 (jezeli sg juz wtozone, nacisnag¢ i zwol-
ni¢ przycisk ,C” czujnika): Interfejs IRW wyemituje krotki sygnat dzwigkowy,
aby potwierdzi¢ wykrycie, a na czujniku zaczng miga¢ diody LED “A” na zie-
lono oraz diody LED “B” na czerwono az do zakonczenia procedury.

03. Aby podtgczy¢ do interfejsu dodatkowe czujniki, nalezy powtérzy¢ dla kaz-
dego z nich instrukcje poczgwszy od punktu 02. Uwaga! - Jezeli zainstalo-
wane s3 listwy fotooptyczne, wszystkie ich czujniki muszg posiadac taka
sama konfiguracje fgcznikdw (patrz punkt 04 rozdziatu 4.1).

04. W celu zakonczenia procedury nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na interfejsie.

5.2 - Dodawanie czujnikéw do istniejagcej instalacji

Ta procedura umozliwia dodanie do istniejacej sieci radiowej dodatkowych czuj-
nikow TCW1/2 bez koniecznosci ponownego wykrywania zainstalowanych
wczesniej urzagdzen.
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01. Przestroga — Nowe czujniki TCW1/2, ktdre maja zosta¢ wykryte, nie moga
posiada¢ zadnych danych zapisanych w pamieci. Jezeli czujnik zostat juz
uzyty w innej instalaciji, konieczne jest przywrdcenie domysinych ustawien fa-
brycznych poprzez wykonanie procedury opisanej w rozdziale 5.5.

02. Trzymac nacidnigty przycisk interfejsu IRW i zwolni¢ go, gdy zaswieci sie zie-
lona dioda LED. Teraz dioda LED zacznie szybko miga¢, a interfejs bedzie
probowat nawigza¢ komunikacje z kazdym z czujnikéw zainstalowanych
wczesniej w systemie (wszystkie diody LED “A” i “B” czujnikdw zaczna
migac). Po zakonczeniu dioda LED interfejsu bedzie Swieci¢ swiattem sta-
tym na zielono, co sygnalizuje przetaczenie interfejsu w faze “nastuchu ra-
diowego” w celu wykrycia nowych czujnikow. Uwaga! - Jezeli ktorykolwiek
czujnik nie komunikuje sie z interfejsem, interfejs emituje przez 10 sekund sy-
gnat dzwigkowy i przerywa faze wykrywania, przywracajgc system do po-
przedniego stanu.

03. Wiozy¢ baterie do czujnika (jezeli sa juz wiozone, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk
,C” czujnika): Interfejs IRW wyemituje krotki sygnat dzwigkowy, aby po-
twierdzi¢ wykrycie, a na czujniku zaczng miga¢ diody LED “A” na zielono
oraz diody LED “B” na czerwono az do zakonczenia procedury.

04. Aby poditgczy¢ do interfejsu dodatkowe czujniki, nalezy powtérzy¢ dla kaz-
dego z nich instrukcje poczawszy od punktu 03. Uwaga! - Jezeli zainstalo-
wane s3g listwy fotooptyczne, wszystkie ich czujniki muszg posiadac¢ taka
samg konfiguracje tacznikéw (patrz punkt 04 rozdziatu 4.1).

05. W celu zakonczenia procedury nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na interfejsie.

5.3 - Usuwanie jednego lub wiecej czujnikéw z istniejacej instalacji

Ta procedura umozliwia usuniecie z istniejgcej sieci radiowej jednego lub wiecej
czujnikéw TCW1/2 bez koniecznosci ponownego wykrywania czujnikéw, ktére
majg w niej pozostac.

01. Wyja¢ baterie z czujnika, ktéry ma zostac usuniety, aby nie mogt sie on ko-
munikowac z interfejsem lub skasowac¢ pamie¢ czujnika zgodnie z obja-
$nieniami podanymi w rozdziale 5.5.2.

02. Trzymac¢ nacisniety przycisk interfejsu IRW i zwolni¢ go, gdy zaswieci sie
zielona dioda LED. Po zwolnieniu przycisku dioda LED interfejsu zacznie
szybko migac, a interfejs bedzie prébowat nawigza¢ komunikacje z kazdym
z czujnikéw zainstalowanych wczesniej w systemie (wszystkie diody LED
czujnikdw zaczng migac). Po zakonczeniu tej fazy interfejs bedzie emitowat
przez 10 sekund sygnat dzwigkowy, sygnalizujac brak odpowiedzi czujnika
(lub czujnikdw) przeznaczonego/przeznaczonych do usuniecia. W trakcie
sygnatu dzwiekowego nacisngc¢ i zwolni¢ przycisk interfejsu, aby potwier-
dzi¢ usuniecie czujnika: Dioda LED interfejsu zacznie $wieci¢ $wiattem sta-
tym na zielono.




Jezeli chce sie wykry¢ dodatkowe nowe czujniki: Kontynuowac progra-
mowanie zgodnie z procedurg 5.2, poczawszy od punktu 03, w przeciwnym
przypadku przejs¢ do nastepnego punktu.

03. Zakonczy¢ procedure, naciskajac i zwalniajgc przycisk interfejsu: Rozlegng
sie 2 sygnaty dzwiekowe potwierdzajgce usuniecie czujnikow.

5.4 - Wymiana interfejsu w istniejacej instalacji

Ta procedura umozliwia wymiane interfejsu IRW w istniejgcej instalacji.
Zamiast usuwac potaczenie we wszystkich istniejacych czujnikach TCW1/2 i po-
nownie je wykrywac jeden po drugim, ta procedura umozliwia nowemu interfej-
sowi wykrycie wszystkich zainstalowanych czujnikéw za pomoca jednej prostej
procedury, w ktorej wykorzystywany jest tylko jeden z tych czujnikdw.

01. Wybra¢ dowolny czujnik i wyja¢ go z oprawy; nastepnie przyblizy¢ go do
nowego interfejsu, ktéry chce sie zainstalowac.

02. Na nowym interfejsie: trzymac przycisk wcisniety przez okoto 10 sekund i
zwolni¢ go, gdy zaswieci sie czerwona dioda LED.

03. Na nowym interfejsie: Nacisng¢ dwukrotnie przycisk; po uptywie 5 sekund
czerwona dioda LED zacznie migac, sygnalizujac faze “oczekiwania”.

04. Na czujniku przygotowanym w punkcie 01: Trzymac wcisniety przycisk “C”,
dopdki dioda LED “A” nie zacznie Swieci¢ Swiattem statym na czerwono.
Nastepnie nacisng¢ jeszcze dwa razy przycisk “A”. Po uptywie 5 sekund
czerwona i zielona dioda LED zaczng miga¢, sygnalizujac rozpoczecie prze-
sytania danych do interfejsu.

05. Po krotkiej chwili niezbednej na wyszukanie wszystkich zainstalowanych
urzadzen dioda LED interfejsu zacznie swieci¢ Swiattfem statym na zielono.

06. Zakonczy¢ procedure, naciskajgc i zwalniajgc przycisk interfejsu.

5.5 - Kasowanie pamieci interfejsu i czujnikéw

Ta procedura umozliwia kasowanie pamieci urzadzen. Operacja powoduje przy-
wrocenie fabrycznych ustawien domysinych i jest przydatna, gdy chce sie wy-
korzystac¢ jedno lub wiecej urzadzen pochodzacych z wczesniejszej instalacji do
utworzenia nowego systemu.

5.5.1 - Kasowanie interfejsu IRW

01. Trzymac przycisk interfejsu IRW wcidniety przez okoto 10 sekund i zwolni¢
go, gdy zaswieci sie czerwona dioda LED.

02. Ponownie nacisna¢ i zwolni¢ przycisk interfejsu: Po uptywie 5 sekund czer-
wona dioda LED zacznie miga¢, sygnalizujgc rozpoczecie fazy kasowania.
Gdy dioda przestanie migac, interfejs bedzie mogt by¢ wykorzystany w
nowej instalacji.

5.5.2 - Kasowanie czujnika TCW1/2

01. Trzymac wcisniety przycisk “C” czujnika, dopoki dioda LED “A” nie zacznie
Swieci¢ $wiattem statym na czerwono.

02. Ponownie nacisng¢ i zwolni¢ przycisk czujnika: Po uptywie 5 sekund czer-
wona dioda LED ,A” zacznie migac, sygnalizujac rozpoczecie fazy kasowa-
nia. Gdy dioda przestanie miga¢, czujnik bedzie mogt by¢ wykorzystany w
nowej instalacji.

6 Proba techniczna

Po zakonczeniu dowolnej fazy programowania zaleca sie przeprowadze-
nie préby technicznej catego systemu potaczenia bezprzewodowego, aby
sprawdzi¢ prawidlowe dziatanie zainstalowanych w nim urzadzen.

Przestrogi zwigzane z procedura proby technicznej:

* Z uwagi na to, ze niektore fazy proby technicznej przewidujg kontrole ze skrzy-
dtem w ruchu, a podczas proby technicznej automatyka MOZE jeszcze nie
by¢ wystarczajgco BEZPIECZNA, zaleca sie zachowania maksymalnej ostroz-
nosci podczas przeprowadzania takich prob.

e Kazdy podzespdt systemu potgczenia bezprzewodowego wymaga specyficz-
nej fazy proby techniczne;.

e Jezeli na tym samym skrzydle zainstalowane sg dwie lub wiecej listew, kolej-
no$¢ czynnosci przewidzianych w ramach préby technicznej musi zosta¢
powtdrzona dla kazdego urzadzenia.

01. Upewnic¢ sie, ze byly doktadnie przestrzegane wskazowki z niniejszego pod-
recznika, a w szczegoélnosci te zawarte w rozdziatach 1 i 3.

02. Odblokowac skrzydto i przesuwac je recznie, dopoki czujnik TCW1/2 i in-
terfejs nie znajda sie w maksymalnej odlegtosci od siebie.

03. Jezeli zainstalowane sa listwy oporowe, nalezy przeprowadzi¢ naste-
pujace kontrole:
e odfgczy¢ listwe od zaciskow czujnika i zmierzy¢ omomierzem wartosé
oporu listwy; upewnic sie, ze miesci sie ona w przedziale od 7700 do 8700
omoéw (warto$é znamionowa 8200 omow);
® nacisnac listwe, aby ja wigczy¢ i ponownie zmierzy¢ wartos¢ oporu: Upew-
ni¢ sie, ze wartos¢ jest nizsza od 1000 omow lub wyzsza od 16500 omow;
¢ Nastepnie podtgczy¢ ponownie listwe do zaciskdw czujnika TCW1/2.

Ponizsze kontrole nalezy przeprowadzi¢ dla wszystkich typow zain-
stalowanych listew:
04. Upewni¢ sie, ze wszystkie urzadzenia nalezace do systemu sa zasilane i zen
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a interfejsie IRW zielona dioda LED wykonuje dwa migniecia oraz przerwe,
PO czym je powtarza.

05. Nacisnag¢ i zwolni¢ przycisk na interfejsie: Ta czynnos¢ uruchamia tryb “kon-
troli dziatania” systemu.

06. Przemieszczac skrzydto drzwi w rézne punkty jej ruchu i obserwowac diody
LED “B” kazdego z czujnikdw, aby sie upewnic, ze odbior radiowy jest wy-
starczajgcy (O = Dioda LED $wieci; @ = Dioda LED wytgczona):

O O O = doskonaty odbiér radiowy

O O @ = dobry odbiér radiowy

O @ @ = dostateczny odbioér radiowy

® ® ® - niedostateczny odbidr radiowy

Jezeli $wieci sie tylko jedna dioda LED, zaleca sie wykonanie nastepujacych
czynnosci w celu poprawy komunikacji: Przyblizy¢ maksymalnie czujnik
TCW1/2 do anteny interfejsu IRW lub przemiesci¢ antene w potozenie, w
ktorym bedzie sie ona znajdowac wyzej od ziemi i/lub oddali¢ jg od metalo-
wych czesci.

07. Kontrola bezpieczenstwa listwy zgodnie z poziomem nacisku PSPE: Naci-
sna¢ i zwolnic listwe, upewnic sie, ze zielona dioda LED interfejsu IRW prze-
stata “migac” i zaczeta Swiecic¢ “Swiattem statym”.

08. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na interfejsie: Ta czynnos¢ powoduje wylacze-
nie trybu “kontroli dziatania” systemu.

09. Podtaczy¢ mechanicznie skrzydto do silnika i wydaé polecenie manewru.
Upewni¢ sig, ze zielona dioda LED interfejsu zaczeta regularnie migac i ze
otwieranie i zamykanie skrzydta przebiegaja prawidtowo, bez odwracania
ruchu.

10. W razie potrzeby przeprowadzi¢ na centrali procedure umozliwiajaca jej wy-
krycie wszystkich urzadzen podtgczonych do jej zaciskdw na wejsciu i wyj-
Sciu, aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie przekaznikdw (zapoznac sie z
podrecznikiem obstugi centrali).

11. Jezeli zainstalowane s3 listwy fotooptyczne, nalezy przeprowadzi¢ na-
stepujace kontrole:
e Czas ustawiony za pomoca tgcznikdw (patrz Tabela 1) rozpoczyna sie w
chwili, w ktérej centrala przeprowadza “fototest” (Czas rozpoczyna sie od
zera za kazdym razem, gdy przeprowadzany jest “fototest”). Z uwagi na to,
ze po uptywie tego czasu interfejs symuluje zadziatanie listwy, co moze za-
blokowac¢ manewr, jezeli jest on jeszcze w toku, dla zapewnienia prawidto-
wego dziatania automatyki konieczne jest, aby kazdy jeden manewr lub cykl
manewréw (automatyczne otwarcie i zamkniecie) zakonczyt sie przed upty-
wem czasu ustawionego przy pomocy tgcznikow.
e Sprawdzi¢, czy po poleceniu manewru ewentualne zadziatanie listwy po-
woduje przewidziane dziatanie centrali, po czym:
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- wydac polecenie manewru otwarcia (lub zamkniecia);

- zadziata¢ na listwe zgodnie z opisem w punkcie 7 i sprawdzi¢, czy zacho-
wanie automatyki jest zgodne z przewidzianym w centrali w danej sytuaciji
(na przyktad ze powoduje odwrdcenie ruchu podczas manewru zamykania).

Ponizsze kontrole nalezy przeprowadzi¢ dla wszystkich typow zain-
stalowanych listew:

12. Jezeli potencjalnie niebezpiecznym sytuacjom spowodowanym ruchem
skrzydta zapobiegnieto poprzez ograniczenie sity uderzenia (typu C, zgod-
nie z normg EN 12445, w czesci dotyczgcej urzadzenia czutego na nacisk
PSPE), kontrole interfejsu i czujnikdw nalezy przeprowadzi¢, mierzac site od-
powiednim przyrzadem wzdtuz ruchu bramki, w okreslonych punktach prze-
widzianych w rozdziale 5 normy EN 12445,

13. Po zakonczeniu proby technicznej przymocowac na trwate kazdy czujnik w
jego oprawie, tak jak pokazano na rys. 9.

7 Diagnostyka systemu

7.1 - Sygnaly diod LED w instalacji z listwa oporowa

7.1.1 - Sygnaly interfejsu IRW

e Zielona dioda LED miga w sposob przerywany i ciagty, natomiast pozostate
wytgczona, gdy w centrali jest wigczony tryb “oczekiwania” (Stand-by), po-
wodujgcy odciecie zasilania interfejsu, gdy automatyka jest zatrzymana.

* W przypadku zadziatania listwy czerwona dioda LED Swieci Swiattem statym i
gasnie, gdy listwa zostaje odtgczona.

e Interfejs IRW sygnalizuje stan ,roztadowanej baterii” lub ,catkowicie wyczer-
panej baterii”, zgodnie z ponizszg tabela:

Stan baterii Listwa fotooptyczna

Roztadowane 1 sygnat dzwiekowy co 8 sekund przez caty czas trwania
manewru.

Wyczerpane 2 sygnaly dzwiekowe na samym poczgtku manewru

Stan baterii Listwa oporowa (8,2 kilooma)

Roztadowane 1 sygnat dzwiekowy co 8 sekund, az do wymiany baterii
(uwaga 1).

Wyczerpane 2 sygnaty dzwiekowe + pauza, powtarzane az do wymiany

baterii (uwaga 7).




Uwaga 1 - W przypadku czujnikowi TCW2 sygnaty interfejsu IRW ustajg, gdy ba-
terie zostajg natadowane przez ogniwo stoneczne.

7.1.2 - sygnalty czujnikéw TCW1/2

e Gdy listwa nie jest nacisnieta:
— jezeli bateria jest niemal roztadowana, czerwona dioda LED miga co 10 se-
kund;
® Gdy listwa jest nacisnigta:
— Dioda LED “A” zapala sie i $wieci, dopoki nie ustanie nacisk na listwe. W
kazdym przypadku gasnie po uptywie 1 minuty. Dioda LED $wieci na zielono,
gdy bateria jest natadowana lub na czerwono, gdy bateria jest roztadowana.
e Podczas tadowania baterii:
— Czerwona dioda LED ,B” (srodkowa) miga co 10 sekund.

7.2 - Sygnaly diod LED w instalacji z listwa fotooptyczna

7.2.1 - ...Podczas manewru:

Sygnaly interfejsu IRW

e Zielona dioda LED miga w sposdb przerywany az do zakoriczenia manewru,
sygnalizujac, ze skrzydto jest w ruchu.

¢ \W przypadku zadziatania listwy czerwona dioda LED $wieci Swiattem statym i
gasnie, gdy listwa zostaje odtgczona.

e Jezeli bateria w czujniku jest roztadowana lub sygnat radiowy jest staby, inter-
fejs emituje sygnat dzwigkowy co 3 sekundy przez caty czas trwania manewru.

Sygnaly czujnikow TCW1/2

e Gdy listwa nie jest nacisnieta:
— Dioda LED “A” miga co sekunde. Dioda LED $wieci na zielono, gdy bateria
jest natadowana lub na czerwono, gdy bateria jest roztadowana.
e Gdy listwa jest nacisnieta:
— Dioda LED “A” zapala si¢ i $wieci, dopoki nie ustanie nacisk na listwe. W
kazdym przypadku gasnie po uptywie 1 minuty. Dioda LED $wieci na zielono,
gdy bateria jest natadowana lub na czerwono, gdy bateria jest roztadowana.
e Podczas tadowania baterii:
— Czerwona dioda LED ,B” (Srodkowa) miga co 10 sekund.

7.2.2 - ...Gdy automatyka jest zatrzymana:

Sygnaly interfejsu IRW

Dioda LED nadal $wieci Swiattem statym lub miga 1-2 razy + pauza (powtarzane
cyklicznie), tak jak podano w ponizszej tabeli.

Znaczenie

Interfejs nie jest podtaczony do zad-
nego czujnika.

Interfejs jest podtaczony do co naj-
mniej jednego czujnika; podtaczone
czujniki reagujg prawidtowo; podia-
czone czujniki majg natadowane ba-
terie.

Co najmniej jeden z podigczonych
czujnikéw ma roztadowang baterie;
podtaczone czujniki reaguja prawi-
dfowo.

Podtaczone czujniki majg natadowane
baterie; podczas poprzedniego ma-
newru w co najmniej jednym czujniku
wystapity problemy z komunikacja.
Co najmniej jeden z podigczonych
czujnikéw ma roztadowang baterie;
podczas poprzedniego manewru w
co najmniej jednym czujniku wystapity
problemy z komunikacja.

Podczas poprzedniego manewru co
najmniej jeden z czujnikdw nie komu-
nikowat sie z interfejsem.

Migniecia
1 czerwone

1 zielone, 1 zielone

1 czerwone, 1 zielone

1 zielone, 1 czerwone

1 czerwone, 1 czerwone

Swieci $wiattem stalym na czerwono

Sygnaty czujnikéw TCW1/2
Wszystkie diody LED sa wytaczone.

7.3 - Procedura “kontroli dziatania” urzadzen

Te procedure mozna przeprowadzi¢ w dowolnej chwili. Umozliwia ona diagno-
styke urzadzen nalezacych do radiowej sieci bezprzewodowej w celu ustalenia
stanu listwy lub jakosci sygnatu radiowego. Procedure te nalezy przeprowadzi¢
w nastepujacy sposob:

01. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk interfejsu, aby wejs¢ do trybu “kontroli dziatania”.
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02. Przeprowadzi¢ opisane ponizej kontrole.
03. Po zakonczeniu nacisng¢ i zwolni¢ przycisk interfejsu, aby wyjs¢ z trybu
“kontroli dziatania” lub zaczeka¢ przez 2 minuty.

e Kontrola sprawnosci dziatania listew

Zadziata¢ na listwe i obserwowac diody LED na interfejsie i na czujniku, spraw-
dzajgc znaczenie sygnatow w ponizszej tabeli:

Znaczenie
Listwa nienacisnieta
Listwa nacisnigta

Dioda LED interfejsu
Swieci $wiatlem statym na zielono
Swieci $wiattem stalym na czerwono

Dioda LED “A” czujnika

Miga na zielono

Swieci Swiattem statym na zielono
Miga na czerwono

Swieci $wiattem stalym na czerwono

Znaczenie

Listwa nienacisnigta; bateria natadowana
Listwa nacisnieta; bateria natadowana
Listwa nienacisnigta; bateria roztadowana
Listwa nacisnigta; bateria roztadowana

e Kontrola jakosci sygnatu radiowego

Obserwowac diody LED ,B” na czujniku, sprawdzajac znaczenie sygnatow w
ponizszej tabeli:

Dioda LED “B”
zgaszona

o (czerwona)
00 (czerwona)
000 (czerwona)

Znaczenie

Brak sygnatu lub bardzo staby sygnat
Staba jakos$¢ sygnatu

Srednia jakos¢ sygnatu

Dobra jakos$¢ sygnatu

10 - Polski

Dodatkowe informacje

W ninigjszym rozdziale opisane zostaty mozliwosci dostosowania systemu do
indywidualnych wymagan, diagnostyka oraz wyszukiwanie i usuwanie usterek
produktu.

A - Przykiadowe podtaczenie interfejsu do centrali nieposiadajace
wejscia “Alt” o stalym oporze wynoszacym 8,2 kilooma

Jezeli centrala nie posiada wejscia ,Alt” typu NC, nie mozna zmodyfikowac¢ wej-
Scia ,Alt” interfejsu IRW, aby przeksztatci¢c go w wariant o oporze statym wyno-
szacym 8,2 kilooma, jak pokazano na rys. 10.

B - Co robié, gdy... (rozwigzywanie problemow)

e Automatyka zatrzymuje sie lub odwraca kolejnos¢ manewru przed jego
zakorniczeniem.

- Jezeli interfejs podigczony jest do wyjscia “Fototest” centrali, przeczyta¢ roz-
dziat 4.1, zwtaszcza punkt 04. Nastepnie sprobowac wybra¢ w Tabeli 1 dtuz-
Szy czas manewru i ustawi¢ go we wszystkich zainstalowanych czujnikach.

- Sprawdzi¢ prawidtowy odbidr sygnatu radiowego przez czujnik, wykonujac
procedure “kontroli dziatania” (rozdziat 7.3).

* Automatyka nie zatrzymuje sig i nie odwraca kolejnosci manewru po za-
dziataniu listwy.

- Sprawdzi¢, czy czujnik jest prawidtowo zainstalowany, wykonujac procedure
“kontroli dziatania” (rozdziat 7.3).

- Sprawdzi¢, czy po nacisnieciu listwy automatyka reaguje w zgdany sposéb.

* Automatyka nie uruchamia sie, mimo Ze nie zadziatata listwa.

- Sprawdzi¢ sygnaty diody LED interfejsu. By¢ moze bateria jest roztadowana lub
wystepuja zaktdcenia radiowe.

- Sprawdzi¢, czy po nacisnieciu listwy automatyka reaguje w zagdany sposéb.

C - Konserwacja

Konserwacja urzadzen wchodzacych w skfad systemu nie jest szczegdlnie
skomplikowana. Wystarczy przeprowadzi¢ kontrole co najmniej raz na 6 mie-
siecy; nalezy wtedy sprawdzi¢ stan urzadzen (wystepowanie wilgotnosci, utle-
niania itp.), wyczyscic¢ ich powierzchnie zewnetrzne i ponownie przeprowadzic¢
probe techniczng systemu, wykonujac procedure opisang w rozdziale ,Proba
techniczna”.



W przypadku czujnikéw TCW2 nalezy nieco czesciej sprawdzac, czy po-
wierzchnia zajmowana przez ogniwo stoneczne jest czysta, aby zapewni¢ mak-
symalng skutecznos¢ tadowania.

Urzadzenia wchodzace w sktad systemu zostaty opracowane w taki sposéb,
aby w normalnych warunkach dziataty przez co najmniej 10 lat. Po uptywie tego
okresu zaleca sie zwiekszenie czestotliwosci prac konserwacyjnych.

C.1 - Wymiana baterii

Bateria akumulatorowa czujnika TCW2 moze gorzej dziata¢ po uptywie 4-5 lat
uzytkowania, powodujac czeste generowanie sygnatdw roztadowania baterii (mi-
gajaca czerwona dioda LED “A” sygnalizuje koniecznosc¢ jej wymiany).

Baterie jednorazowe czujnika TCW1 nalezy wymienia¢ po pierwszych oznakach
wyczerpania baterii (Dioda LED “A” $wieci na czerwono).

W celu wymiany baterii w obu typach czujnikow nalezy sie zapozna¢ z rys. 11 i
ponizszymi zaleceniami:

® Przed przystgpieniem do pracy upewnic sig, ze automatyka jest zatrzymana.

* \Wiozy¢ nowe baterie, zwracajgc uwage na oznaczenia biegunowosci.

® Po witozeniu nowych baterii sprawdzi¢ dziatanie systemu zgodnie z opisem w
punktach 05 i 06 rozdziatu 6 - ,Préba techniczna”.

D - Utylizacja

Tak jak w przypadku montazu, réwniez po uptywie okresu eksploataciji tego pro-
duktu czynnosci demontazowe powinien wykonywac¢ wykwalifikowany perso-
nel. Produkt zawiera rézne typy materiatow; niektére z nich mozna poddacé
recyklingowi, inne natomiast nalezy zutylizowac; zasiegna¢ informacji na temat
recyklingu lub utylizacji tej kategorii produktoéw zgodnie z miejscowymi przepi-
sami. Uwaga: Niektore czesci urzadzenia moga zawierac szkodliwe lub niebez-
pieczne substancje; jesli trafig one do $rodowiska, moga wywota¢ szkodliwe
skutki dla samego srodowiska i dla zdrowia ludzkiego.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego

produkt razem z odpadami domowymi. W celu zutylizowania pro-

duktu nalezy zatem przeprowadzi¢ ,zbiérke selektywna”, zgodnie

z lokalnie obowigzujgcymi przepisami lub zwréci¢ produkt do
sprzedawcy w chwili zakupu nowego, rownowaznego produktu.

Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne sankcje w przypadku bezpraw-
nej utylizacji niniejszego produktu.

Uwaga: produkt zasilany jest bateriami, ktére mogg zawiera¢ substancje
skazajgce, nie wolno wiec wyrzucac ich razem z pozostatymi odpadami
komunalnymi. Po ich wyjeciu z produktu (patrz rozdziat C.1 — ,Wymiana bate-
rii”) nalezy je zutylizowaé, stosujgc metody przewidziane dla baterii w mys|
miejscowych przepisow.

E - Dane techniczne

— W celu udoskonalenia produktéw firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do
zmiany specyfikacji technicznej w dowolnym momencie bez wczesniejszego
powiadomienia. Tym niemniej spétka gwarantuje przewidziane funkcje i prze-
znaczenie uzytkowe urzadzen.

— We wszystkich specyfikacjach technicznych uwzgledniono temperature 20°C.

Przekaznikowy interfejs radiowy IRW

¢ Typ: Urzadzenie zainstalowane w nieruchomej czesci automatyki i podtgczone
przewodami do centrali; wykorzystywane do odbioru bezprzewodowego sy-
gnatu stanu czujnika z listwg o statym oporze lub listwg fotooptyczng, zain-
stalowang w ruchomej czesci automatyki.

e Zastosowana technologia: Odbiér-przesytanie danych droga radiowa na
czestotliwosci 868 MHz, 2 zaizolowane styki do uruchamiania zabezpieczen;

e Zasilanie: 7+24 VAC/DC; Wartosci graniczne: 7+35 VCC; 7+28 VAC
50/60Hz; z transformatorem izolujgcym zgodnym z normg EN 61558.

e Pobér mocy: 0,65 W

¢ Napiecie na wejsciu “Fototest”: Patrz parametr “Zasilanie”

e Zasieg roboczy radia: 20m(*)

e Maksymalny zasieg radia (w optymalnych warunkach): 40m

* Typ wyjscia “Alt”: Op¢r staty o wartosci 8,2 kiloomow (mozna zmieni¢ na NC)

e Typ wyjscia “Alt1”: Styk NC (normalnie zamkniety)

e Czas reakc;ji wyjscia “Alt”: 1,5 s

e Czas reakcji wyjscia “Alt 1”: <30 ms

e Kategoria odpornosci na usterki: 2, zgodnie z normg EN 13849-1, tylko
wtedy, gdy centrala sterownicza, w ktorej jest zainstalowany, moze zagwa-
rantowac taka kategorie catej automatyce.

* Pojemnos¢ elektryczna stykow przekaznikow na wyjsciu: Maks. 0,5 A i
maks. 48 VAC (tadunek oporowy: cos fi = 1).

o Zywotnoséé stykéw przekaznikéw na wyjsciu: zywotnoéé mechaniczna >
1.000.000 cykli; elektryczna > 200.000 (tadunek oporowy: 0,25 A; 24VCC)

¢ Uzytkowanie w srodowisku kwasnym, zasolonym lub potencjalnie wy-
buchowym: nie

e Montaz: wewnatrz automatyki lub wewnatrz odpowiednich obudéw ochron-
nych.

e Stopien ochrony obudowy: IP30

e Temperatura robocza: -20 + +70°C

e Wymiary (mm): 18 x 33 x 40

e Ciezar (g): 25

e Maksymalna liczba cykli manewréw na dzien: 15(**), przy zatozeniu, ze
kazdy z nich trwa maks. 1 minute.
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Uwagi:

() - Na zasieg urzadzen nadawczo-odbiorczych wptyw majg inne urzadzenia
uzywane W jego poblizu, dziatajgce na tej samej czestotliwosci (na przyktad
stuchawki radiowe, systemy alarmowe itp.) i powodujgce zaktocenia w ob-
rebie systemu. W przypadku silnych zaktécen producent nie moze udzieli¢
zadnej gwarancji odnosnie rzeczywistego zasiegu dziatania oferowanych
przez siebie urzgdzen radiowych.

(**) - Jezeli interfejs IRW jest podtaczony do czujnika TCW2 z listwa typu foto-
optycznego, maksymalna liczba cykli manewrow na dzien bedzie nizsza
od deklarowanej wartosci, w zaleznosci od czasu trwania manewru.

Czujnik radiowy TCW2 / TCW1 dla listwy

Parametry techniczne obu urzadzen znalez¢ mozna w instrukgji obstugi.
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Deklaracja zgodnosci WE
Deklaracja zgodna z Dyrektywa 1999/5/WE

Uwaga: Tres¢ niniejszej deklaraciji jest zgodna z oficjalng deklaracja zdeponowang w
siedzibie Nice S.p.a., a w szczegdlnosci z najnowszg wersjg, dostepng przed wydru-
kowaniem niniejszego podrecznika. Ponizszy tekst zostat przeredagowany z przyczyn
wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji zgodnosci mozna otrzymac od firmy Nice
S.p.a. (TV) .

Numer: 409/IRW; Weryfikacja: 0; Jezyk: PL

Ja, nizej podpisany Luigi Paro, jako Dyrektor Generalny, deklaruje na wtasng odpo-
wiedzialnos$¢, ze produkt: ¢ Nazwa producenta: NICE S.p.A. e adres: Via Pezza Alta
n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Wtochy e typ produktu: IRW; e model/typ: in-
terfejs z wyjsciami przekaznikowymi, do urzadzen wykorzystujacych technologie dwu-
kierunkowej tgcznosci radiowej Solemyo Air Net System; e akcesoria: brak,

jest zgodny z podstawowymi wymaganiami art. 3 ponizszej dyrektywy wspoinotowej
(dotyczacej zastosowania, do ktérego przeznaczone sa produkty):

® Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca
1999 r. w sprawie urzadzen radiowych i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych
oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastepujacymi normami zhar-
monizowanymi: © Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 50371:2002 e Bezpieczenstwo
elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009 e Kompatybilnos¢ elektroma-
gnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002 ® Spek-
trum radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.3.1:2010

Zgodnie z dyrektywa 1999/5/WE (Zatacznik V) jest to produkt klasy 1 i oznaczony jako:
CE 0682

Ponadto produkt jest zgodny z postanowieniami nastepujacych dyrektyw wspdlnoto-
wych:

® Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2004/108/WE z dnia 15
grudnia 2004 r. w sprawie ujednolicenia prawodawstwa panstw czionkowskich w
zakresie zgodnosci elektromagnetycznej, znoszaca dyrektywe 89/336/EWG, zgod-
nie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: PN:EN 61000-6-2:2005, PN:EN
61000-6-3:2007

Spetnia rowniez catkowicie lub cze$ciowo (tam, gdzie ma to zastosowanie) wymaga-
nia nastepujgcych norm: EN 13849-1:2008, EN 13849-2:2008, EN 13241-1:2004, EN
12453:2002, EN 12445:2002, EN12978:2003 + A1:2009

Oderzo, 5 lipca 2011

Inz. Luigi Paro
(Dyrektor Generalny)
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- constant resistance 8.2 kohm edge
- bordo di tipo a resistenza costante 8,2kohm
- Tranche de sécurité de type a résistance constante 8,2 ohms

- photo-optical edge
- bordo di tipo foto-ottico

- Tranche de sécurité de type photo-optique TCwW1/2

- borde de tipo de resistencia constante 8,2kohm - borde de tipo foto-6ptico D|1 +6v
- Schaltleiste mit konstantem Widerstand 8,2 K Ohm - Optische Schaltleiste
- listwa o statym oporze 8,2 kilooma - listwa typu fotooptycznego @|2 SIGNAL
- contactlijst met constante weerstand 8,2kohm D1 - foto-optische contactlijst Q|3 +
Q|2 TCW1/2
2|3
-
)
L 7 24Vac /0
: 2022 6 24Vac /0 ISR “ N
- IRW interface - Generic unit with output for the “Phototest’
- Interfaccia IRW FOTOTEST z TS - Centrale gepe[iga con I’uscital per il “Fototest”
- Interface IRW - Centrale générique avec sortie pour le “Fototest”
- interfaz IRW fa 4 COMUNE - Central genérica con la salida para “Fototest”
- Schnittstelle IRW A i NA - Steuerungszentrale mit Ausgang fir den ,Fototest”
- Interfejs IRW E eI - Centrala gtéwna z wyjéciem do “fototestu”
- IRW interface ALT 2 - Algemeen besturingssysteem met “Fototest” uitgang
iNA
fa 190 ALT




12/24V

7 24 Vac
. 12/24V L
- IRW interface @ s - Generic unit without output for the “Phototest”
- Interfaccia IRW FOTOTEST 5 - Centrale generica senza 'uscita per il “Fototest”
- Interface IRW - Centrale générique sans sortie pour le “Fototest”
- interfaz IRW ‘ L] 4 COMUNE * - Central genérica sin la salida para “Fototest”
- Schnittstelle IRW A \NA - Steuerungszentrale ohne Ausgang fir den ,Fototest”
- Interfejs IRW g - Centrala glfowna bez wyjscia do “fototestu”
- IRW interface ALT 2 - Algemeen besturingssysteem zonder “Fototest” uitgang
\NA
LA 1 ALT
-
e (112-Q)
Nzt 7 24Vac /0
X 12/24V -
- IRW interface © Ol - Robo RO300 unit with output for the “Phototest”
- Interfaccia IRW FOTOTEST 5 FOTOTEST - Centrale Robo RO300 con I'uscita per il “Fototest”
- Interface IRW - Centrale Robo RO300 avec sortie pour le “Fototest”
- interfaz IRW ‘ fad 4 * - Central Robo RO300 con la salida para “Fototest”
- Schnittstelle IRW AT \NA - Zentrale Robo RO300 mit Ausgang fiir den ,Fototest”
- Interfejs IRW g BOIC) - Centrala Robo RO300 z wyj$ciem do “fototestu”
- IRW interface ALT 2 - Robo RO300 besturingssysteem met “Fototest” uitgang
\NA
sl 1 ALT
-~
(7 ®
12/24V 7 D
12/24V
- IRW interface 6 - Robo RO1070 unit without output for the “Phototest”
- Interfaccia IRW FOTOTEST 5 @\ - Centrale Robo RO1070 senza I'uscita per il “Fototest”
- Interface IRW ‘ L - Centrale Robo RO1070 sans sortie pour le “Fototest”
- interfaz IRW ‘ B 4 230 Vac * - Central Robo RO1070 sin la salida para “Fototest”
- Schnittstelle IRW ALT1 \NA - Centrale Robo RO1070 ohne Ausgang fur den ,Fototest”
- Interfejs IRW 9 - Centrala Robo RO1070 bez wyjécia do “fototestu”
- IRW interface ALT 2 NV - Robo RO1070 besturingssysteem met “Fototest” uitgang
\NA
LT 1 ALT

o A A D O 6 6
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Led A

EN-tasto T
IT-tasto T

FR -touche T
ES-teclaT
DE -taste T
PL - przycisk T
NL -toets T

Led B

EN - jumper J
IT - jumper J

FR - cavalier J
ES - puente J
DE - jumper J
PL -tgcznik J
NL - jumper J
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