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FUNKCJE PODSTAWOWE

nazwa

Parametr ten pozwala na nadanie automatyce nowsj, indywidualnej nazwy, ktéra bedzie utatwia¢ jej identyfikacje (np. brama
poétnocna).
Nazwa moze sktada¢ sie maksymalnie z 24 znakdw (wraz ze spacjami).

zestaw

Wartos$¢ tego parametru moze zawieraC sie w przedziale pomiedzy 0 a 63. Ustawienie fabryczne to “0”.

Zestaw to numer, ktory obowigzkowo musi zosta¢ przypisany kazdemu sitownikowi, odbiornikowi lub innemu urzadzeniu, kté-
re potencjalnie mogtoby zosta¢ podtgczone do sieci BusT4, w celu okreslenia jego “obszaru przynaleznosci”. Dzieki temu poz-
niej, podczas uzytkowania instalacji ztozonej z kilku automatyk bedzie istniata mozliwo$¢ wydawania polecen jednoczesnie
wszystkim urzgdzeniom o takim samym numerze zestawu.

adres

Wartos¢ tego parametru moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 1 a 128. Ustawienie fabryczne to 2 dla Odbiornikow oraz 3
dla Centralek.

Adres to numer, ktory obowigzkowo musi zosta¢ przypisany kazdemu sitownikowi, odbiornikowi lub innemu urzgdzeniu, ktére
potencjalnie mogtoby zosta¢ podtaczone do sieci BusT4, w celu odrdznienia go od innych urzgdzen tworzgcych zestaw. W
zwigzku z tym urzadzenia skfadajgce sie na jeden zestaw muszg posiada¢ odrebne adresy.

grupa

Wartos¢ tego parametru moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 1 a 14 lub “Brak”. Ustawienie fabryczne to “Brak”.

Funkcja ta pozwala na przyporzgdkowanie numeru do urzadzenia, ktéremu chcemy wydac¢ polecenie (moze to by¢ sitownik lub
inne urzadzenie, ktére mozna podtgczy¢ do sieci BusT4). Dzieki temu, urzgdzenie to bedzie nalezato do okreslonej “grupy pole-
cen”. W sktad tej samej grupy moga wchodzi¢ urzadzenia nalezgce do roznych zestawow. Mozna stworzy¢ do 14 grup urza-
dzen, a to samo urzgdzenie moze znalez¢ sie jednoczesnie w 4 roznych grupach.

W przypadku sieci urzadzen, korzystanie z tej funkcji pozwala na:

- jednoczesne wydawanie polecen roznym urzgdzeniom wchodzgcym w skiad jednej grupy, nawet wowczas, gdy nalezg one
do réznych zestawow;

- korzystanie z jednego odbiornika, zainstalowanego na jednym z urzgdzen, wchodzgcym w sktad grupy, w celu sterowania
wszystkimi urzgdzeniami nalezgcymi do tej grupy.

wersja firmware (bez mozliwosci zmiany)
Funkcja ta pozwala na wizualizacje wersji firmware wbudowanej w urzadzenie.

wersja hardware (bez mozliwosci zmiany)
Funkcja ta pozwala na wizualizacje wersji hardware wbudowanej w urzgdzenie.

numer seryjny (bez mozliwosci zmiany)

Funkcja ta pozwala na wizualizacje numeru seryjnego, dzieki ktéremu mozna jednoznacznie zidentyfikowac¢ urzadzenie. Kazde
urzadzenie - nawet tego samego modelu - posiada swoj indywidualny numer.

zarzadzanie hastami

Dzieki tej funkgiji istnieje mozliwos¢ ograniczania dostepu osobom nieupowaznionym do wszystkich lub tylko niektorych funkcii
programowania urzadzenia. Jesli urzadzenie jest chronione hastem, przed rozpoczeciem sesji programowania nalezy zalogo-
wac sig, a po jej zakonczeniu nalezy wylogowac sie. Pamietaj — dzieki procedurze wylogowania uniemoZliwiasz dostep osobom
nieupowaznionym. Uwaga! — Jesli przewidujesz wprowadzenie hasta do kilku urzgdzeri (na przyktad Oview, Centrali sterujgcej,
Odbiornika itd.), zaleca sie uzycie tego samego hasta dla wszystkich urzadzen, wigcznie z Oview. Dzieki temu podczas
korzystania z Oview lub z powigzanego z nim oprogramowania nie bedziesz musiat logowac sie za kazdym razem kiedy bedziesz
zmieniat urzgdzenie.
W urzgdzeniach (wigcznie z Oview) istnieje mozliwos¢ zaprogramowania dwoch rodzajow haset:
- hasta uzytkownika, sktadajgcego sie z maksymalnie 6 znakéw alfanumerycznych. Uwaga! — Hasto nie moze zawiera¢
wielkich liter.
- hasta instalatora, skladajgcego sie z maksymalnie 6 znakdéw alfanumerycznych. Uwaga! — Hasto nie moze zawiera¢ wiel-
kich liter.
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FUNKCJE CENTRALI

Instalacja

wyszukiwanie Bluebus

Funkcja ta pozwala na uruchomienie procedury wczytywania urzgdzen podtgczonych do wejscia Bluebus i do wejscia ALT w
Centrali sitownika. Wazne — W celu uruchomienia wyszukiwania nalezy wcisng¢ przycisk “Uruchom”.

wyszukiwanie pozycji

Funkcja ta pozwala na zmierzenie odlegtosci pomiedzy potozeniem koncowym Zamkniecia a potozeniem koncowym Otwarcia
(dtugosc¢ skrzydta bramy). Majgc ten wymiar Centrala moze doktadnie obliczy¢ miejsca (pozycje), w ktorych skrzydto bramy
powinno rozpoczg¢ zwalnianie podczas wykonywania manewru, a takze okreslic pozycje otwarcia czesciowego. W celu uru-
chomienia wyszukiwania pozycji nalezy wcisng¢ przycisk “Uruchom”.

pozycje

* maksymalne otwarcie
Funkcja ta pozwala na wizualizacje wczytanej uprzednio pozycji potozenia korncowego Otwarcia.

® zwolnienie ruchu podczas manewru otwarcia

Funkcja wyrazana w metrach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozyciji), w ktérym brama powinna zacza¢
zwalnia¢ pod koniec manewru Otwarcia, przed dotarciem do potozenia koncowego. Po zaprogramowaniu wybranej pozyciji
nalezy zachowac ja wciskajgc przycisk “OK”.

¢ otwarcie czesciowe 1

Funkcja wyrazona w metrach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozyciji), w ktérym brama powinna zatrzy-
mac sie podczas manewru Otwarcia (otwarcie czesciowe). Po zaprogramowaniu wybranej pozyciji nalezy zachowac jg przy uzy-
ciu przycisku “OK”.

e otwarcie czesciowe 2

Funkcja wyrazona w metrach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozyciji), w ktérym brama powinna zatrzy-
mac sie (otwarcie czesciowe) podczas manewru Otwarcia. Po zaprogramowaniu wybranej pozycji nalezy zachowac jg wciska-
jac przycisk “OK”.

e otwarcie czesciowe 3

Funkcja wyrazona w metrach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozyciji), w ktérym brama powinna zatrzy-
mac sie podczas manewru Otwarcia (otwarcie czesciowe). Po zaprogramowaniu wybranej pozyciji nalezy zachowac jg przy uzy-
ciu przycisku “OK”.

e zwolnienie ruchu podczas manewru zamknigecia

Funkcja wyrazana w metrach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozycji), w ktérym brama powinna zacza¢
zwalnia¢ podczas manewru Zamkniecia, przed dotarciem do potozenia koncowego. Po zaprogramowaniu wybranej pozyciji
nalezy zachowac ja wciskajgc przycisk “OK”.

usuwanie danych

Funkcja ta pozwala na usuniecie danych, ktére zostaty uprzednio wczytane do Centrali oraz konfiguracji samej Centrali. Stuzg
do tego nastepujgce hasta:
(1 pozycje — usuniecie wszystkich wczytanych pozycii;
(1 urzadzenia bluebus - usuniecie konfiguracji urzadzen Bluebus oraz wejscia ALT,;
(1 wartos¢ funkciji — usuniecie wszystkich wartosci oraz ustawien funkcji dostepnych w Centrali;
(d wszystko — usuniecie wszystkich danych znajdujacych sie w pamieci Centrali, za wyjgtkiem parametréw zastrzezonych,
takich jak: zestaw, adres, wersja hardware, wersja software, numer seryjny.

Parametry podstawowe

zamknij automatycznie

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja pozwala na aktywowanie w Centrali automatyki zamkniecia
automatycznego, ktére nastepuje po zakornczeniu manewru Otwarcia. Jesli funkcja jest aktywna (ON) manewr zamkniecia auto-
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matycznego rozpoczyna sie po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkcji “czas pauzy”.
Jesli funkcja nie jest aktywna (OFF) Centrala dziata w trybie “pdtautomatycznym”.

czas pauzy

Parametr wyrazony w sekundach. Jego warto$¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek.; ustawienie fabryczne
wynosi 30 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Centrali wymaganego czasu oczekiwania, ktory powinien uptynac
pomiedzy zakonczeniem manewru Otwarcia a rozpoczeciem manewru Zamkniecia. WAZNE - Funkcja ta dziata tylko, jesli funk-
cja “zamknij automatycznie” jest aktywna.

zamknij po fotokomoérce

e aktywna
Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na utrzymanie automatyki w pozyciji Otwarcia tyl-
ko przez czas potrzebny na przemieszczenie sie pojazdow lub ludzi. Po uptywie tego okresu zostaje automatycznie aktywowa-
ny manewr Zamkniecia, ktory rozpoczyna sie po uptywie czasu zaprogramowanego w funkcji “czas pauzy”. Wazne — Kiedy
funkcja jest aktywna (ON), jej dziatanie zalezy od parametru ustawionego w funkcji “ Zamknij automatycznie”:
@ przy aktywnej (ON) funkciji “Zamknij automatycznie®, manewr Otwarcia zatrzymuije sie natychmiast po zwolnieniu fotokomo-
rek, a po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkgji “czas pauzy”, automatyka uruchamia manewr Zamkniecia.
® przy nie aktywnej (OFF) funkcji “Zamknij automatycznie”, automatyka wykonuje do konca manewr Otwarcia (nawet wow-
czas gdy fotokomaorki zostang zwolnione wczesniej), a po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkcji “czas
pauzy”, automatyka uruchamia manewr Zamkniecia.
Uwaga! — Funkcja “zamknij po fotokomorce” jest automatycznie dezaktywowana jesli podczas trwania manewru zostaje wysta-
ne polecenie Stop, ktdre wstrzymuje manewr.

o tryb

Parametr ustawiony fabrycznie w trybie “otwiera az do zwolnienia fotokomdrek”. Funkcja ma 2 tryby pracy:
U otwiera catkowicie — jesli jest aktywny ten tryb, a podczas manewru Zamkniecia zadziatajg urzgdzenia bezpieczernstwa
(fotokomOrki), automatyka rozpocznie manewr Otwarcia catkowitego. Jesli natomiast w miedzyczasie zostang zwolnione
urzgdzenia bezpieczenstwa, wowczas po uptywie czasu zaprogramowanego w funkcji “czas opdznienia zamkniecia”, auto-
matyka uruchomi manewr Zamkniecia automatycznego,
[ otwiera az do zwolnienia fotokomorek — jesli jest aktywny ten tryb, a podczas manewru Zamkniecia zadziatajg urzgdze-
nia bezpieczenstwa (fotokomdrki), automatyka rozpocznie manewr Otwarcia, ktory bedzie kontynuowany az do chwili, gdy
zostang zwolnione fotokomorki. Wowczas manewr zatrzyma sig, a po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funk-
cji “czas opoOznienia zamkniecia”, automatyka uruchomi manewr Zamknigcia. Pamietaj — Jesli “Zamknij automatycznie” nie
Jest aktywne, Centrala przechodzi w tryb “otwiera catkowicie”.

e czas pauzy
Parametr wyrazany w sekundach, jego warto$¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Fabryczne ustawienie
wynosi 5 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Centrali czasu pauzy, ktory musi uptyng¢ pomiedzy zakonczeniem
manewru Otwarcia, a rozpoczeciem manewru Zamkniecia.

zamknij zawsze

® aktywna

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta jest przydatna w sytuacji braku pragdu (nawet krotkotrwate-
go). Jesli funkcja ta jest aktywna (ON) a podczas wykonywania manewru Otwarcia automatyka zatrzyma sie w wyniku braku
pradu, wéwczas po przywrdceniu pradu zostanie wykonany manewr Zamkniecia. Jesli natomiast funkcja ta nie jest aktywna
(OFF), wowczas po przywroceniu pradu automatyka nie wykona zadnego manewru. Pamietaj — Ze wzgledow bezpieczenstwa,
kiedy funkcja ta jest aktywna, manewr Zamknigcia jest poprzedzony czasem oczekiwania zaprogramowanym w funkcji “czas
wstepnego migania”.

e tryb

Parametr ustawiony fabrycznie w trybie “zamknij zawsze”. Funkcja ma 2 tryby pracy:
U standard — Tryb ten zostat opisany w funkcji “aktywna” w hasle “zamknij zawsze”;
U zapamietaj zamkniecie automatyczne — Jesli tryb ten zostat aktywowany a zabraknie pradu, wowczas po przywroceniu
dostaw pradu beda moZliwe dwie sytuacje: a) przeprowadzenie manewru zamkniecia automatycznego z uwzglednieniem
czasu zaprogramowanego w funkcji “czas wstepnego migania”, o ile w chwili, gdy nastgpita przerwa w dostawie prgdu trwa-
fo odliczanie tego czasu, b) przeprowadzenie manewru Zamknigcia, o ile w chwili gdy nastgpita przerwa w dostawie pradu byt
wykonywany manewr zamkniecia automatycznego, ktory nie zostat dokoriczony. Pamietaj- Jesli przed przerwg w dostawie
pradu manewr zamkniecia automatycznego zostat anulowany (na przyktad poprzez wystanie polecenia Alt), po przywroceniu
dostaw prgdu manewr ten nie zostanie wykonany.

e czas pauzy
Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy O a 20 sek. Ustawienie fabryczne
wynosi 5 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Centrali wybranego czasu pauzy, ktory musi uptyngé pomiedzy
zakonczeniem manewru Otwarcia a rozpoczeciem manewru Zamkniecia.
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zarzadzanie moca

® poziom mocy reczny
Warto tego parametru moze zawiera si w przedziale od 10% do 100%. Ustawienie fabryczne wynosi 100%. Funkcja pozwala
na regulacje mocy, ktorg silnik moze pobiera¢ podczas wykonywania manewru.

zarzadzanie predkoscia

¢ predkos¢ otwarcia

Warto$¢ parametru moze zawierac sie w przedziale od 0% do 100%. Ustawienie fabryczne wynosi 60%. Funkcja ta pozwala na
programowanie predkosci, ktorag silnik musi osiggn podczas manewru Otwarcia. Wazne — Jesli parametr ten zostanie zmienio-
ny wowczas Centrala, podczas nastepnych manewrdw dokona aktualizacji wartosci parametrow “moc” oraz “czutos¢ wykrycia
przeszkody”.

¢ predko zwolnienia podczas manewru otwarcia

Warto parametru moze zawiera¢ sie w przedziale od 0% do 100%. Ustawienie fabryczne wynosi 15%. Funkcja ta pozwala na
programowanie predkosci, ktérg silnik musi osiggn podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Otwarcia. Wazne — Jesli
parametr ten zostanie zmieniony wowczas Centrala, podczas nastepnych manewrdw, dokona aktualizacji wartosci parametrow
“moc” oraz “czuto$¢ wykrycia przeszkody”.

¢ predko$¢ zamkniecia

Wartos¢ parametru moze zawiera¢ sie w przedziale od 0% do 100%. Ustawienie fabryczne wynosi 60%. Funkcja pozwala na
programowanie predkoéci, ktérg silnik musi osiggna¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia. Wazne —
Jedli parametr ten zostanie zmieniony woéwczas Centrala, podczas nastepnych manewréw dokona aktualizacji wartosci para-
metrow “moc” oraz “czutos¢ wykrycia przeszkody”.

¢ predkos¢ zwolnienia podczas manewru zamkniecia

Wartos¢ parametru moze zawierac sie w przedziale od 0% do 100%. Ustawienie fabryczne wynosi 15%. Funkcja pozwala na
programowanie predkoéci, ktéra silnik musi osiggnac¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia. Wazne —
Jesli parametr ten zostanie zmieniony wéwczas Centrala, podczas nastepnych manewréw dokona aktualizacji wartosci para-
metrow “moc” oraz “czutoS¢ wykrycia przeszkody”.

moment startu

e aktywna

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Po ustawieniu funkcji na “ON” wartosci przypisane funkcjom zwiaza-
nym z mocg i predkosci silnika zostajg zwiekszone, tak by silnik uzyskat wiecej mocy w poczatkowej fazie manewru. Funkcija ta
jest przydaje sie przy wystepowaniu wysokiego tarcia statycznego (na przykiad $nieg lub 16d blokujgce automatyke). Pamietaj
— Jedli funkcja nie jest aktywna (OFF), na poczatku manewru Otwarcia lub Zamkniecia wystepuje stopniowe przyspieszanie.

® czas momentu startu

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawieraC sie w przedziale pomiedzy 0,5 a 5 sek. Ustawienie fabryczne
wynosi 2 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu trwania momentu startu silnika. Wazne — Funkcja dziata tylko jesli
funkcja “moment startu” jest aktywna (ON).

wstepne miganie

e aktywna

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawienie tej funkciji na “ON” pozwala na aktywowanie czasu miga-
nia, ktéry uptywa pomiedzy wigczeniem lampy sygnalizacyjnej a rozpoczeciem manewru Otwarcia lub Zamkniecia. Czas ten
moze by¢ regulowany i stuzy przekazaniu z wyprzedzeniem informaciji o potencjalnie niebezpiecznej sytuacji. Wazne — Jesli
funkcja ta nie jest aktywna (OFF) lampa sygnalizujaca wigcza sie dopiero w chwili rozpoczecia manewru.

e czas podczas manewru otwarcia

Parametr wyrazony w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 10 sek . Ustawienie fabryczne
wynosi 3 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu migania, informujgcego o rychtym rozpoczeciu manewru Otwar-
cia. Funkcja ta jest potgczona z funkcijg “wstepne miganie”.

® czas podczas manewru zamkniecia

Parametr wyrazony w sekundach, jego warto$¢ moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 0 a 10 sek .Ustawienie fabryczne
wynosi 3 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu migania, informujgcego o rychtym rozpoczeciu manewru
Zamkniecia. Funkcja ta jest potgczona z funkcijg “wstepne miganie”.

stand-by

e aktywna
Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawienie tej funkcji na “ON” pozwala na zmniejszenie zuzycia pradu
przez automatyke.
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e tryb

Funkcja ta posiada trzy tryby pracy:
[ zabezpieczenia — Jesli zostanie ustawiony ten tryb pracy wowczas, po zakoriczeniu wykonywania manewru i po uplywie
czasu stand-by (parametr moZliwy do zaprogramowania w funkcji “czas pauzy”), Centrala wytacza nadajniki fotokomorek Blu-
ebus oraz wszystkie diody za wyjgtkiem diody Bluebus, ktdra zaczyna migac wolnigj. Pamietaj — Po odebraniu polecenia
Centrala automatycznie przywraca normalne funkcjonowanie automatyki, ktore nie przewiduje oszczednosci w zuzyciu pradu.
[ bluebus - Jesli zostanie ustawiony ten tryb pracy wowczas, po zakonczeniu wykonywania manewru i po uptywie czasu
stand-by, Centrala wytacza wyjscie Bluebus (urzgdzenia) oraz wszystkie diody, za wyjgtkiem diody Bluebus, ktora zaczyna
migac wolniej. Pamietaj — Kiedy Centrala odbiera wydane polecenie, automatycznie przywraca normalne funkcjonowanie
automatyki, ktdre nie przewiduje oszczednosci w zuzyciu pradu.
[ wszystko — Jesli zostanie ustawiony ten tryb pracy wowczas, po zakoriczeniu wykonywania manewru i po uptywie czasu
stand-by, Centrala wylacza wyjscie Bluebus (urzgdzenia), niektore obwody wewnetrzne oraz wszystkie diody, za wyjgtkiem
diody Bluebus, ktdra zaczyna migac wolniej. Pamietaj — Kiedy Centrala odbiera wydane polecenie, automatycznie przywraca
normalne funkcjonowanie automatyki, ktore nie przewiduje oszczednosci w zuzyciu pradu.

e czas pauzy
Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Ustawienie fabryczne
wynosi 60 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu, ktéry powinien uptyna¢ pomiedzy zakonczeniem wykonywania
manewru a poczatkiem funkciji “stand-by”, o ile jest ona aktywna (ON).

blokada automatyki

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Po ustawieniu wartosci na “ON” istnieje mozliwos$¢ zablokowania pra-
cy automatyki, Nie bedg wowczas wykonywane zadne polecenia, za wyjgtkiem polecen “Krok po kroku wysoki priorytet”,
“Odblokuj”, “Odblokuj i zamknij” oraz “Odblokuj i otworz”.

blokada przyciskéw

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na zablokowanie dziatania przyciskow znajdujg-
cych sie na Centrali.

tryb slave

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Jesdli w instalacji wystepuja dwa sitowniki — po jednym na kazdym ze
skrzydet bramy wjazdowej lub garazowej - ktére muszg pracowac w sposéb zsynchronizowany, jeden z nich petni role wiodaca
(Master), a drugi jest mu podporzgdkowany (Slave). W celu wykonania tej konfiguracji nalezy ustawi¢ silnik Master na “OFF”,
a silnik Slave na “ON”.

Parametry zaawansowane

Konfiguracja WEJSC

Hasto to taczy polecenia, ktére mogg zosta¢ wydane i przypisane do wej 1 - 2 - 3, znajdujacych sie na Centrali sterujgcej auto-
matyki.

Polecenia dostepne dla kazdego wejscia zostaty opisane w Tabeli 1. Kategorie polecen oraz odpowiadajace im tryby pracy
zostaty opisane w Tabeli 1a, 1b, 1c itd. Wazne - Prawidtowa praca Centrali wymaga zestawienia polecenia zaprogra-
mowanego na danym wejsciu, odpowiadajacej mu kategorii polecenia oraz wybranego trybu pracy.

W celu konfiguracji wejscia nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

01. W sekcji “Parametry zaawansowane” wybierz punkt “konfiguracja wejs¢” a nastepnie wejscie, ktére chcesz zaprogramo-
wac. Wybierz zadane polecenie i potwierdz wybor przyciskiem “OK”.

02. Réwniez w sekcji “Parametry zaawansowane”, wybierz pozycje “konfiguracja polecen” i wybierz kategorie polecenia, odpo-
wiadajgcg poleceniu wybranemu w kroku 01. Na korcu wybierz zadany tryb pracy.

Istniejg trzy wejscia:
e Wejscie 1
Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie Wejscia 1 i przypisanie mu jednego z polecen wymienionych w Tabeli 1. Fabryczne
ustawienie wejscia 1 to polecenie “krok po kroku”, kategoria polecenia “krok po kroku”, tryb pracy “otwiera - stop - zamyka -
otwiera”.

e Wejscie 2
Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie Wejscia 2 i przypisanie mu jednego z polecen wymienionych w Tabeli 1. Fabryczne
ustawienie wejscia 2 to polecenie “otwiera”, kategoria polecenia “otwarcie”, tryb pracy “otwiera - stop - otwiera”.

e Wejscie 3
Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie Wejscia 3 i przypisanie mu jednego z polecen wymienionych w Tabeli 1. Fabryczne
ustawienie wejscia 3 to polecenie “zamyka”, kategoria polecenia “zamkniecie”, tryb pracy “zamyka - stop - zamyka”.
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POLECENIE

Brak polecen

TABELA 1: KONFIGURACJA WEJ

KATEGORIA POLECENIA

OPIS

Nie wykonuje zadnego polecenia.

Krok po kroku

Krok po kroku

zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabela 1-A (konfigu-
racja polecen” > “krok po kroku” > tryb
pracy ...

Polecenie to zostato fabrycznie zaprogra-
mowane na Wejsciu 1, w trybie pracy “krok
po kroku”, w sekwencji “otwiera - stop -
zamyka - otwiera”.

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
nastepujgcego po manewrze, ktéry zostat wy-
konany poprzednio (lub jest jeszcze w toku),
zgodnie z porzadkiem manewrdw przewidzia-
nych w zaprogramowanej sekwencji.
Konfiguracja wejscia — NO.

Otwarcie czesciowe 1

Otwarcie czesciowe

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabelg 1-B (“konfigura-
cja polecen” > “otwarcie czesciowe” >
tryb pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Otwarcia, az do osiggniecia pozycji zaprogra-
mowanej w funkcji “otwarcie czesciowe 1”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje >
otwarcie czesciowe 1).

Konfiguracja wejscia — NO.

Otwiera

Otwarcie

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-C (“konfigura-
cja polecen” > “otwarcie” > tryb pracy...

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Otwarcia, az do osiggniecia potozenia konco-
wego Otwarcia.

Konfiguracja wejscia — NO.

Zamyka

Zamkniecie

zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabelg 1-B (“konfigu-
racja polecen” > “zamkniecie” > tryb
pracy...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Zamkniecia, az do osiggniecia potozenia kon-
cowego Zamkniecia.

Konfiguracja wejscia — NO.

Stop

Stop

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-E (“konfigura-
cja polecen” > “stop” > tryb pracy...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la zatrzymuje wykonywany wtasnie manewr.
Zatrzymanie nastepuje stopniowo i trwa chwile
(nie jest natychmiastowe).

Konfiguracja wejscia — NO.

Krok po kroku wysoki
priorytet

Krok po kroku

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-A (“konfigura-
cja polecen” > “krok po kroku” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
nastepujgcego po manewrze, ktéry zostat wy-
konany poprzednio (lub jest jeszcze w toku)
zgodnie z porzadkiem manewrow przewidzia-
nych w zaprogramowanej sekwenciji.

Wazne - Polecenie to zostanie wykonywane
nawet wéwczas, kiedy w Centrali ustawiono
polecenie “zablokuj” (patrz Tabela 1).
Konfiguracja wejscia — NO.

Otwarcie czesciowe 2

Otwarcie czesciowe

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-B (“konfigura-
cja polecen” > “otwarcie czesciowe” >
tryb pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Otwarcia, az do osiggniecia pozycji zaprogra-
mowanej w funkcji “otwarcie czesciowe 2”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje >
otwarcie czesciowe 2).

Konfiguracja wejscia — NO.

Otwarcie czesciowe 3

Otwarcie czesciowe
zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-B (“konfigura-

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
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cja polecen” > “otwarcie czesciowe” >
tryb pracy ...)

Otwarcia, az do osiggniecia pozycji zaprogra-
mowanej w funkcji “otwarcie czesciowe 3”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje >
otwarcie czesciowe 3).

Konfiguracja wejscia — NO.

Otwiera i blokuje

Otwarcie
zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabelag 1-C (“konfi-
guracja polecen” > “otwarcie” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Otwarcia az do osiggniecia pozycji zaprogra-
mowanej w funkcji “otwarcie czesciowe 3”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje >
otwarcie czesciowe 3).

Konfiguracja wejscia — NO.

Zamyka i blokuje

Zamkniecie

zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabelg 1-D (“konfigu-
racja polecen” > “zamkniecie” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
Zamkniecia az do osiggniecia pozycji zapro-
gramowanej w funkcji “zamkniecie” (Funkcje
centrali > instalacja > pozycje > zamkniecie) a
potem blokuje automatyke.

Konfiguracja wejscia — NO.

Zablokuj

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la blokuije sie i nie wykonuje zadnego polecenia
za wyjatkiem polecen “Krok po kroku wysoki
priorytet”, “Odblokuj”, “Odblokuj i zamknij”
oraz “Odblokuj i otworz”.

Konfiguracja wejscia — NO.

Odblokuj

Po wystaniu tego polecenia Centrala odbloko-
wuje sie, przechodzgc ponownie w normalny
tryb pracy (wykonuje wszystkie przestane pole-
cenia).

Konfiguracja wejscia — NO.

Swiatetko nocne z licznikiem
czasu

Polecenie to pozwala na aktywacje Swiatetka
nocnego na Centrali oraz $wiatetka nocnego,
ktore moze zosta¢ zaprogramowane na Wyj-
$ciu 1 oraz na Wyjsciu 2.

Swiatetko nocne pozostaje aktywne na czas
zaprogramowany w funkcji “czas $wiatetka no-
cnego” (Funkcje centrali > parametry zaawan-
sowane > konfiguracja wyj$¢ > czas $wiatetka
nocnego).

W odniesieniu do $wiatetka nocnego podta-
czonego do Wyjscia 1, polecenie to dziata tyl-
ko, jesli wyjscie zostato zaprogramowane w
trybie “Swiatetko nocne” (Funkcje centrali > pa-
rametry zaawansowane > konfiguracja wyjs¢ >
wyjscie 1 (flash) > Swiatetko nocne).

Pamietaj — Kiedy Swiatetko nocne jest aktyw-
ne, po wystaniu po raz kolejny polecenia “Swia-
tetko nocne z licznikiem czasu”, odliczanie cza-
Su zaprogramowanego w funkcji “czas Swiatet-
ka nocnego” rozpocznie sie na Nowo.
Konfiguracja wejscia — NO.

Swiatetko nocne: on/off

.

Polecenie to pozwala na aktywowanie i dezak-
tywowanie $wiatetka nocnego na Centrali oraz
Swiatetka nocnego, ktére moze zosta¢ zapro-
gramowane na Wyjsciu 1 oraz na Wyjsciu 2.
W odniesieniu do $wiatetka nocnego podta-
czonego do Wyjscia 1, polecenie to dziata tylko
jesli wyjscie zostato zaprogramowane w trybie
“Swiatetko nocne” (Funkcje centrali > parame-
try zaawansowane > konfiguracja wyjs¢ > wyj-
Scie 1 (flash) > Swiatetko nocne).

UWAGA! - Wytgczenie $wiatetka nocnego na-
stepuje w sposob automatyczny po przekro-
Czeniu czasu zaprogramowanego w funkciji
“czas Swiatetka nocnego” (Funkcje centrali >
parametry zaawansowane > konfiguracja wyjs¢
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> czas $wiatetka nocnego).
Konfiguracja wejscia — NO.

Zespo6t mieszkalny

Krok po kroku

zaprogramuj tryb pracy krok po kroku
zespot mieszkalny 1 (“konfiguracja po-
lecen” > “krok po kroku” > tryb pracy:

krok po kroku zespo6t mieszkalny 1)

Polecenie to zostato fabrycznie zaprogra-
mowane na Wejsciu 1, w trybie pracy “krok
po kroku zesp6t mieszkalny 1”, w sekwencji
“otwiera - stop - zamyka - otwiera”.

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie manewru
nastepujacego po tym, ktéry zostat wykonany
poprzednio (lub jeszcze jest w toku) zgodnie z
porzgdkiem manewrdw przewidzianych w za-
programowanej sekwencji.

Pamietaj — Krok po kroku zespét mieszkalny to
polecenie przewidziane do uzytku w zespotach
mieszkalnych i zazwyczaj wigze sie z zaprogra-
mowaniem wszystkich nadajnikow zespotéw
mieszkalnych na jeden przycisk “krok po kroku
zespot mieszkalny”.

Konfiguracja wejscia — NO.

Alt

Alt podczas manewru zamkniecia
zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-L (“konfigura-
cja polecen” > “alt podczas manewru
zamkniecia” > tryb pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la zatrzymuje natychmiast wykonywany ma-
newr i nakazuje automatyce wykonanie usta-
wionego trybu pracy.

Konfiguracja wejscia — NC.

Otwiera zespo6t mieszkalny

Otwarcie

zaprogramuj tryb pracy otwiera zespot
mieszkalny 1 (“konfiguracja polecen” >
“otwarcie” > tryb pracy otwiera zesp6t
mieszkalny 1)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie tylko ma-
newru Otwarcia az do osiggniecia potozenia
koncowego. Pamietaj — Polecenie to jest przy-
datne w przypadku korzystania z fotokomaorek
sterujgcych lub petli indukcyjnej.

Konfiguracja wejscia — NO.

Fotokomérka
Funkcja bezpieczenstwa

Fotokomorka

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-F (“konfigura-
cja polecen” > “fotokomérki” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie zgdanego
typu manewru.

Konfiguracja wejscia — NC.

Fotokomérka 2
Funkcja bezpieczenstwa

Fotokomérka 2

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugu-
jac sie przy tym Tabela 1-H (“konfigura-
cja polecen” > “fotokomoérka 2” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie zgdanego
typu manewru.

Konfiguracja wejscia — NC.

Fotokomérki 3
Funkcja bezpieczenstwa

Fotokomérka 3

zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabela 1-I (“konfigu-
racja polecen” > “fotokomérka 3” >
tryb pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje automatyce wykonanie zgdanego
typu manewru

Konfiguracja wejscia — NC.

Krok po kroku master

Krok po kroku

zaprogramuj tryb pracy otwiera - stop -
zamyka - otwiera (“konfiguracja pole-
cen” > “krok po kroku” > tryb pracy: ot-
wiera - stop - zamyka - otwiera)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje wiodgcemu skrzydtu instalacji (Ma-
ster) wykonanie manewru nastepujgcego po
manewrze wykonanym uprzednio (lub jeszcze
w toku), zgodnie z porzadkiem manewrow pr-
zewidzianych w zaprogramowanej sekwencji.
Konfiguracja wejscia — NO.

Otwiera master

Otwarcie
zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabela 1-C (“konfi-
guracja polecen” > “otwarcie” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje wiodacemu skrzydtu instalacji (Ma-
ster) wykonanie manewru Otwarcia.
Konfiguracja wejscia — NO.

Zamyka master

Zamkniecie
zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabelg 1-D (“konfigu-

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje wiodgcemu skrzydtu instalacji (Ma-

J
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racja polecen” > “zamkniecie” > tryb
pracy ...)

ster) wykonanie manewru Zamkniecia.
Konfiguracja wejscia — NO.

Krok po kroku slave

Krok po kroku

zaprogramuj tryb pracy otwiera - stop -
zamyka - otwiera (“konfiguracja pole-
cen” > “zamkniecie” > tryb pracy: otwi-
era - stop - zamyka - otwiera)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje podporzgdkowanemu skrzydtu in-
stalacji (Slave) wykonanie manewru nastepuja-
cego po manewrze wykonanym uprzednio (lub
jeszcze w toku), zgodnie z porzadkiem ma-
newréw przewidzianych w zaprogramowane;
sekwenciji.

Konfiguracja wejscia — NO.

Otwiera slave

Otwarcie
zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujgc sie przy tym Tabelag 1-C (“konfi-
guracja polecen” > “otwarcie” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje podporzgdkowanemu skrzydtu in-
stalacji (Slave) wykonanie manewru Otwarcia.
Konfiguracja wejscia — NO.

Zamyka slave

Zamkniecie

zaprogramuj wybrany tryb pracy postu-
gujac sie przy tym Tabela 1-D (“konfigu-
racja polecen” > “zamkniecie” > tryb
pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centra-
la nakazuje podporzgdkowanemu skrzydtu in-
stalacji (Slave) wykonanie manewru Zamkniecia.
Konfiguracja wejscia — NO.

Odblokuj i otwérz

Po tym jak polecenie zostanie wydane Centra-
la odblokowuije sie (zostaje przywrdcone jej
normalne dziatanie) i nakazuje automatyce
wykonanie manewru Otwarcia.

Konfiguracja wejscia — NO.

Odblokuj i zamknij

Po tym jak polecenie zostanie wydane Centra-
la odblokowuije sie (zostaje przywrdcone jej
normalne dziatanie) i nakazuje automatyce
wykonanie manewru Zamkniecia.

Konfiguracja wejscia — NO.

Aktywuj otwarcie
automatyczne

Polecenie to aktywuije lub dezaktywuje funkcje
fotokomorek sterujacych bluebus oraz wejs¢
skonfigurowanych w trybie “otwiera zespot
mieszkalny”. Pamietaj — Fabrycznie polecenie
to zostato ustawione jako aktywne.

Jedli na przykifad polecenie to bedzie aktywne,
gdy zadziatajg fotokomorki sterujgce, Centrala
nakaze automatyce wykonanie manewru Ot-
warcia.

Konfiguracja wejscia — NO.

Dezaktywuj otwarcie
automatyczne

Polecenie to pozwala na dezaktywowanie opi-
sanego powyzej trybu “aktywuj otwarcie auto-
matyczne”.

Konfiguracja wejscia — NO.
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konfiguracja POLECEN

Hasto to taczy kategorie polecen, ktdre mogg by¢ przypisane do wejs¢ 1 - 2 - 3 (spis dostepnych polecen znajdziesz w sekcji
“konfiguracja wej - Tabela 1”). Kazda kategoria polecenia posiada rézne tryby pracy opisane w jednej z tabel (1-A, 1-B, itd.):

krok po kroku

W tej kategorii polecen mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-A.

TABELA 1-A: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Tryb “przemystowy”

\

Instalacja wykonuje sekwencije “otwiera w trybie pdtautoma-
tycznym — zamyka w obecno$ci operatora”.

Otwiera - stop - zamyka - stop

Instalacja wykonuje opisang sekwencije.

Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Fabryczne ustawienie trybu pracy (Wejscie 1 - polecenie
“krok po kroku”). Automatyka wykonuje opisang sekwencije.

Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Automatyka wykonuje opisang sekwencije.

Krok po kroku zesp6t mieszkalny 1

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera -
otwiera”, az do osiggniecia pozycji maksymalnego Otwarcie.
Pamietaj — Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne,
wowczas aplikacja wykona manewr Zamknigcia w tej samej
sekwenciji.

Krok po kroku zespoét mieszkalny 2

Automatyka wykonuje sekwencje “otwiera-stop-zamyka-ot-
wiera”. Wazne - Jesli, wysytajac polecenie, przytrzymasz
przycisk nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala
aktywuje manewr “otwarcie czesciowe 1” (konfiguracja wejs¢
> Tabela 1).

Krok po kroku 2

Automatyka wykonuje sekwencje “otwiera-stop-zamyka-
otwiera”. Wazne - Jedli, wysytajac polecenie, przytrzymasz
przycisk nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala
aktywuje manewr “otwarcie czesciowe 1” (konfiguracja wejs¢
> Tabela 1).

W obecnosci operatora

otwarcie czesciowe

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-B.
TABELA 1-B: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

otwiera - stop - zamyka - stop

Automatyka wykonuje manewr Otwarcia lub Zamkniecia
wytgcznie na wcidnietym przycisku nadajnika (w obecnosci
operatora).

Fabryczne ustawienie trybu pracy. Automatyka wykonuje
opisang sekwencje.

otwiera - stop - zamyka - otwiera

Automatyka wykonuje opisang sekwencije.

otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Automatyka wykonuje opisana sekwencije.

Krok po kroku zespét mieszkalny 1

Instalacja wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera cze-
Sciowo 1 - otwiera czesciowo 17, az do osiggniecia pozycii
zaprogramowanej w funkcji “Otwarcie czesciowe 1”. Pamietaj
— Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wowczas
aplikacja wykona manewr Zamkniecia w tej samej sekwencji.

Krok po kroku zespét mieszkalny 2

Instalacja wykonuje sekwencije “zamyka - stop - otwiera cze-
Sciowo 1 - otwiera czesciowo 17, az do osiggniecia pozycii
zaprogramowanej w funkgji “Otwarcie czesciowe 1”. Pamietaj
— Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wowczas
aplikacja wykona manewr Zamknigcia w tej samej sekwencji.
Wazne — Jesli wysytajgac polecenie przytrzymasz przycisk
nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje
polecenie Stop.

J
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W obecnosci operatora

Manewr Otwarcia cze$ciowego 1 lub Zamknigcia jest wykony-
wany wytacznie na wcisnietym przycisku nadajnika (w obecno-
Sci operatora).

Tryb “przemystowy”

otwiera

Automatyka wykonuje sekwencje “otwiera w trybie pdtauto-
matycznym — zamyka w obecnos$ci operatora”.

W tej kategorii polecen mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-C.

TABELA 1-C: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Otwiera - stop - otwiera

Fabryczne ustawienie trybu pracy. (Wejscie 2 - polecenie
“otwiera”). Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Otwiera zespoét mieszkalny 1

Instalacja wykonuje opisang sekwencje “otwiera - otwiera”.

Otwiera zespo6t mieszkalny 2

Wazne - Jesli wysytajgc polecenie przytrzymasz przycisk
nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje
polecenie Stop.

Otwiera 2

Jest wykonywany manewr Otwarcia. Wazne — Jesli wysytajac
polecenie przytrzymasz przycisk nadajnika wcisniety przez
mniej niz 2 sekundy, Centrala aktywuje manewr “otwarcie cze-
Sciowe 1” (konfiguracja wejs¢ > Tabela 1).

Otwiera w obecnosci operatora

zamyka

Manewr Otwarcia jest wykonywany wytgcznie na wcisnietym
przycisku nadajnika (w obecnosci operatora).

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-D.

TABELA 1-D: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Zamyka - stop - zamyka

Fabryczne ustawienie trybu pracy. (Wejscie 3 - polecenie
“zamyka”). Automatyka wykonuje opisang sekwencije.

Zamyka zespo6t mieszkalny 1

Automatyka wykonuje opisang sekwencje “zamyka - zamyka”.

Zamyka zesp6t mieszkalny 2

Automatyka wykonuje opisang sekwencje “zamyka - zamy-
ka”. Wazne — Jesli wysytajgc polecenie przytrzymasz przycisk
nadajnika wcisnigty przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje
polecenie Stop.

Zamyka w obecnosci operatora

stop

Manewr Zamkniecia jest wykonywany wytacznie na wcisnie-
tym przycisku nadajnika (w obecnosci operatora).

W tej kategorii polecen mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-E.

TABELA 1-E: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

stop

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu polecenia
Centrala zatrzymuije wykonywany wiasnie manewr. Zatrzymanie
nastepuje stopniowo i trwa chwile (nie jest natychmiastowe).

stop i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu polecenia “stop”, Centrala zatrzymuje wykony-
wany manewr i nakazuje automatyce wykonanie krotkiego
odwrdécenia ruchu.
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fotokomérka
W tej kategorii polecen mozna wybrac

TRYB PRACY OPIS

stop i odwrécenie ruchu

jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-F.

TABELA 1-F: KONFIGURACJA POLECEN

Fabryczne ustawienie trybu pracy. Po odebraniu tego pole-
cenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia i
powoduije catkowite odwrdcenie ruchu (Otwarcie). Uwagal —
Podczas wykonywania manewru Otwarcia polecenie to
jest ignorowane.

stop i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia i powoduje krétkie odwrdcenie ruchu
(Otwarcie). Uwaga! — Podczas wykonywania manewru Ot-
warcia polecenie to jest ignorowane.

stop

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia. Uwaga! - Podczas wykonywania
manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

stop tymczasowy

fotokomoérka 1
W tej kategorii polecen mozna wybrac

TRYB PRACY OPIS

stop i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia, na czas aktywowania polecenia. Kie-
dy polecenie nie jest juz aktywne Centrala nakazuje automaty-
ce wykonanie manewru Otwarcia. Uwaga! - Podczas wyko-
nywania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-G.

TABELA 1-G: KONFIGURACJA POLECEN

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia i powoduje krétkie odwrdcenie ruchu
(Otwarcie). Uwaga! — Podczas wykonywania manewru
Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

stop

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia. Uwaga! - Podczas wykonywania
manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

stop tymczasowy

fotokomoérka 2
W tej kategorii polecen mozna wybrac

TRYB PRACY OPIS

stop i odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia na czas aktywowania polecenia. Kiedy
polecenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje automatyce
wykonanie manewru Otwarcia. Uwaga! — Podczas wykony-
wania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-H.

TABELA 1-H: KONFIGURACJA POLECEN

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego pole-
cenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia i
powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Zamkn-
iecie). Uwaga! — Podczas wykonywania manewru Zamk-
niecia polecenie to jest ignorowane.

stop i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Otwarcia i powoduje wykonanie krétkiego odwro-
cenia ruchu (Zamkniecie). Uwaga! - Podczas wykonywania
manewru Zamknigecia polecenie to jest ignorowane.

J
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stop

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Otwarcia. Uwaga! — Podczas wykonywania ma-
newru Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

stop tymczasowy

fotokomoérka 3

stop tymczasowy

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuije wykonywany
manewr Otwarcia na czas aktywowania polecenia. Kiedy pole-
cenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje automatyce wy-
konanie manewru Zamkniecia. Uwaga! — Podczas wykony-
wania manewru Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

W tej kategorii polecen mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-I.
TABELA 1-1: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego pole-
cenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia
na czas aktywowania polecenia. Kiedy polecenie nie jest juz
aktywne, Centrala nakazuje automatyce wykonanie manewru
Otwarcia.

stop

alt podczas manewru otwarcia

alt

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr.

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-L.
TABELA 1-L: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

W tym trybie pracy Centrala, po odebraniu polecenia, wstrzy-
muje natychmiast wykonywany manewr Otwarcia.

alt i krétkie odwrécenie ruchu

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polece-
nia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia i po-
woduje wykonanie krétkiego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie).

alt i odwroécenie ruchu

alt

alt podczas manewru zamkniecia

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuije natychmiast
wykonywany manewr Otwarcia i powoduje wykonanie catko-
witego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie).

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-M.

TABELA 1-M: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywa-
ny manewr Zamkniecia.

alt i krétkie odwroécenie ruchu

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego pole-
cenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr
Zamkniecia i powoduje wykonanie krotkiego odwrdcenia
ruchu (Otwarcie).

alt i odwroécenie ruchu

.

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuije natychmiast
wykonywany manewr Zamkniecia i powoduje wykonanie cat-
kowitego odwrécenia ruchu (Otwarcie).
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wykrycie przeszkody podczas manewru otwarcia
W tej kategorii polecen mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-N.

TABELA 1-N: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

alt Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast
wykonywany manewr Otwarcia.

alt i krotkie odwrécenie ruchu Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego pole-
cenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr
Otwarcia i powoduje wykonanie krotkiego odwrdcenia ruchu
(Zamkniecie).

alt i odwrécenie ruchu W tym trybie pracy, po odebraniu polecenia Centrala wstrzy-
muje natychmiast wykonywany manewr Otwarcia i powoduje
wykonanie catkowitego odwrécenia ruchu (Otwarcie).

wykrycie przeszkody podczas manewru zamkniecia
W tej kategorii polece mozna wybra¢ jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-O.

TABELA 1-O: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

alt Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast
wykonywany manewr Zamkniecia.

alt i krotkie odwrécenie ruchu Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast
wykonywany manewr Zamkniecia i powoduje wykonanie krot-
kiego odwrdécenia ruchu (Otwarcie).

alt i odwrécenie ruchu Tryb pracy ustawiony fabrycznie. W tym trybie pracy, po
odebraniu polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wyko-
nywany manewr Zamkniecia i powoduje wykonanie catkowite-
go odwrocenia ruchu (Otwarcie).

konfiguracja WYJSC

Hasto to taczy funkcje dostepne i mozliwe do przypisania do Wyjs¢ 1 (flash) - 2 - 3, ktére znajduja sie na Centrali sterujace;j
automatyki. Kazde Wyjscie posiada rézne funkcije opisane w jednej z tabel (Tabela 2, Tabela 3, itd.):

wyjscie 1 (flash)
Na tym wyj$ciu mozna wybrac jedna z funkcji opisanych w Tabeli 2.

TABELA 2: KONFIGURACJA WYJSC

kob (= kontrolka otwartej bramy) Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgcej:

kontrolka zgaszona = automatyka w pozycji maksymalnego
Zamkniecia;

wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;
szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;
kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Otwarcia.

brama wjazdowa otwarta Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgcej:

kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Otwarcia;

kontrolka zgaszona = automatyka w jednej z pozostatych

pPOozZyCji.

J
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brama wjazdowa zamknieta

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgcej:

kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Zamkniecia;

kontrolka zgaszona = automatyka w innej pozyciji.

kontrolka konserwaciji

Zaprogramowana kontrolka informuje o liczbie wykonanych
manewréw, powiadamiajgc tym samym o ewentualnej koni-
ecznosci przeprowadzenia prac konserwacyjnych instalacii:
kontrolka wigczona przez 2 sek. na poczatku manewru Ot-
warcia = liczba wykonanych manewrdw nie przekracza 80%,
kontrolka miga caly czas podczas wykonywania manewru
= liczba wykonanych manewrow pomiedzy 80% a 100%,
kontrolka miga stale = liczba wykonanych manewrow prze-
kroczyta 100%.

lampa sygnalizujaca

Lampa sygnalizujgca informuje o wykonywanym manewrze,
migajac z okreslong czestotliwoscig (0,5 sekundy wiaczona;
0,5 sekundy wytgczona).

Swiatetko nocne

Funkcja typu ON/OFF. Wazne — Swiatetko nocne nie posiada
zegara, w zwigzku z tym, ze wzgleddw bezpieczenstwa, zale-
cane jest wykorzystanie odpowiedniej lampy, ktéra wytrzyma
ciepto emitowanego $wiatta

zamek elektryczny 1

Jedli funkcja ta zostanie zaprogramowana, podczas wykony-
wania manewru Otwarcia aktywuje sie zamek elektryczny na
czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkcji “czas zam-
ka elektrycznego — konfiguracja wyjsc”.

blokada elektromagnetyczna 1

Jesli funkcja ta zostanie zaprogramowana, blokada elektroma-
gnetyczna aktywuie sie, kiedy instalacja znajduje sie w pozycii
maksymalnego Zamkniecia. Pamietaj — W kazdej innej sytu-
acji blokada elektromagnetyczna jest dezaktywowana.

Kiedy blokada elektromagnetyczna dezaktywuje sie, przed
rozpoczeciem manewru Otwarcia musi uptyng¢ czas zapro-
gramowany w funkcji “czas blokady elektromagnetycznej —
konfiguracja wyjs¢”, ktory opdznia rozpoczecie manewru.

kanat radiowy nr 1

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguraciji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalaciji, ktorg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

kanat radiowy nr 2

Jegli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktorg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaly przewidziane urzgdzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jedli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

kanat radiowy nr 3

.

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
&cia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
PO wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktorg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytacznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.
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kanat radiowy nr 4

wyjscie 2

Na tym wyjéciu mozna wybrac jedng z funkcji opisanych w Tabeli 3.

kob (= kontrolka otwartej bramy)

TABELA 3: KONFIGURACJA WYJSC

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktéra sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatfo).

OSTRZEZENIE - Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgcej:

kontrolka zgaszona = automatyka w pozycji maksymalnego
Zamkniecia;

wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;
szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamknigcia;
kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Otwarcia.

brama wjazdowa otwarta

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgce;j:

kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Otwarcia;

kontrolka zgaszona = automatyka w jednej z pozostatych
pozyciji.

brama wjazdowa zamknieta

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Cen-
trali sterujgcej:

kontrolka zapalona = automatyka w pozycji maksymalnego
Zamkniecia;

kontrolka zgaszona = automatyka w innej pozyciji.

kontrolka konserwaciji

Zaprogramowana kontrolka informuje o liczbie wykonanych
manewrdw, powiadamiajgc tym samym o ewentualnej koni-
ecznosci przeprowadzenia prac konserwacyjnych instalacii:
kontrolka wigczona przez 2 sek. na poczatku manewru
Otwarcia = liczba wykonanych manewrdw nie przekracza 80%;
kontrolka miga caly czas podczas wykonywania manewru
= liczba wykonanych manewrow pomiedzy 80% a 100%;
kontrolka miga stale = liczba wykonanych manewrow prze-
kroczyta 100%.

lampa sygnalizujaca

Lampa sygnalizujgca informuje o wykonywanym manewrze,
migajac z okreslong czestotliwoscig (0,5 sekundy wiaczona;
0,5 sekundy wytgczona).

Swiatetko nocne

Funkcja typu ON/OFF. Wazne — Swiatetko nocne nie posiada
zegara, w zwigzku z tym, ze wzgleddw bezpieczenstwa, zale-
cane jest wykorzystanie odpowiedniej lampy, ktéra wytrzyma
ciepto emitowanego $wiatta

zamek elektryczny 1

Jedli funkcja ta zostanie zaprogramowana, podczas wykony-
wania manewru Otwarcia aktywuje sie zamek elektryczny na
czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkcji “czas zam-
ka elektrycznego — konfiguracja wy”.

blokada elektromagnetyczna 1

Jedli funkcja ta zostanie zaprogramowana, blokada elektroma-
gnetyczna aktywuje sie, kiedy instalacja znajduje sie w pozycii
maksymalnego Zamkniecia. Pamietaj — W kazdej innej sytu-
acji blokada elektromagnetyczna jest dezaktywowana.

Kiedy blokada elektromagnetyczna dezaktywuje sie, przed
rozpoczeciem manewru Otwarcia musi uptyng¢ czas zapro-
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gramowany w funkcji “czas blokady elektromagnetycznej —
konfiguracja wyjs¢”, ktory opdznia rozpoczecie manewru.

kanat radiowy nr 1

Jegli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktérg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaly przewidziane urzgdzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe $wiatto).

OSTRZEZENIE - Jedli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczedniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 4 W

kanat radiowy nr 2

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguraciji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalaciji, ktorg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Wyijscie aktywne 24Vcc / max 4 W

kanat radiowy nr 3

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktérg sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaly przewidziane urzgdzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jedli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vce / max 4 W

kanat radiowy nr 4

wynosi 60 sek.

.

czas zamka elektrycznego

czas opoéznienia blokady elektromagnetycznej

czas sSwiatetka nocnego

Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla konfiguracji wyj-
Scia 1 (flash) wowczas bedzie sie on kazdorazowo aktywowat
po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest
przydatna jesli w instalacji, ktéra sterujemy przy uzyciu jedne-
go nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na
przyktad dodatkowe Swiatto).

OSTRZEZENIE - Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Cen-
trali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie, wow-
czas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie akty-
wowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc polece-
nie skierowane do silnika.

Wyijscie aktywne 24Vcc / max 4 W

Parametr wyrazany w sekundach, jego warto$¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0,1 a 10 sek. Ustawienie fabryczne
wynosi 2 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Centrali czasu, ktory musi uptyng¢ pomiedzy zakonczeniem manew-
ru Zamkniecia oraz rozpoczeciem manewru Otwarcia.

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0,1 a 10 sek. Ustawienie fabryczne
wynosi 2 sek. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Centrali czasu, ktéry musi uptyna¢ pomiedzy zakonczeniem manew-
ru Zamkniecia a rozpoczeciem manewru Otwarcia, kiedy blokada elektromagnetyczna zostaje zwolniona.

Parametr wyrazany w sekundach, jego warto$¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Ustawienie fabryczne

Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu wigczenia $wiatetka nocnego zaréwno na Centrali jak i na wyjéciu 1 (flash).

\

J
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DIAGNOSTYKA

wejscia / wyjscia
Funkcja ta pozwala na wizualizacje stanu dziatania wszystkich wejs¢ i wyjs¢ znajdujacych sie na Centrali. Funkcje wejs¢ i wyjs¢
zostaty opisane w Tabeli 4.

TABELA 4: DIAGNOSTYKA wej / wyj

Diagnoza 1 - IN

WEJSCIA RADIOWE (On / Off):

Kanat 1 Wskazuije kiedy jest aktywny kanat 1 odbiornika radiowego.
Kanat 2 Wskazuje kiedy jest aktywny kanat 2 odbiornika radiowego.
Kanat 3 Wskazuije kiedy jest aktywny kanat 3 odbiornika radiowego.
Kanat 4 Wskazuje kiedy jest aktywny kanat 4 odbiornika radiowego.
SZEREGOWE WEJSCIA RADIOWE Informuje kiedy Centrala otrzymuje od odbiornika radiowego polece-

nie szeregowe za posrednictwem BusT4. Minimalna ilos¢ tych pole-
cen to 1 a maksymalna to 15.

PRZYCISKI KARTY:

nri Wskazuje kiedy zostaje wcisniety przycisk 1 (= OPEN) na Centrali.

nr2 Wskazuije kiedy zostaje wcisniety przycisk 2 (= STOP) na Centrali.

nr3 Wskazuije kiedy zostaje wcisniety przycisk 3 (= CLOSE) na Centrali.

PRZELACZNIK KIERUNKU Informuje o stanie dziatania przetgcznika kierunku manewru wykony-
wanego przez instalacje.

STAN WEJ:

wejscie 1 Wskazuje kiedy jest aktywne wejscie 1.

wejscie 2 Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie 2.

wejscie 3 Wskazuje kiedy jest aktywne wejscie 3.

wejscie alt Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie alt.

KONFIGURACJA ALT Informuije jaki typ podtgczenia znajduje sie na zacisku alt. Mozliwe sg

nastepujgce typy podtgczen: nieskonfigurowane; NC; NO; 1 zabez-
pieczajgca listwa krawedziowa opornosciowa 8K2; 2 zabezpieczajg-
ce listwy krawedziowe opornosciowe 8K2, 1 zabezpieczajgca listwa
krawedziowa optyczna OSE; niestandardowe.

SILNIK 1 (On / Off):

Ogranicznik kohcowy otwarcia Informuje kiedy silnik 1 osiggnie pozycje maksymalnego Otwarcia.
Ogranicznik koricowy zamkniecia Informuje kiedy silnik 1 osiggnie pozycje maksymalnego Zamkniecia.
PROG MANEWRU: Informuje jaki jest stan pracy ogranicznika manewréw. Moze on osig-
gac nastepujace poziomy:
1. poziom: OK;

2. poziom: PROG 1; manewr rozpoczyna sie z 2 sek. opdZnieniem;
3. poziom: PROG 2; manewr rozpoczyna sie z 5 sek. opdznieniem;
4. poziom: ALARM SILNIKA; manewr mozliwy tylko w obecnosci
operatora.

8 OSTATNICH MANEWROW Informuje o ewentualnych anomaliach, ktére wystgpity podczas norma-
Inej pracy automatyki. Wizualizacja obejmuje 8 ostatnich manewrdw.

OTWARCIE AUTOMATYCZNE Informuije czy funkcja jest aktywna.

Diagnoza 1 - OUT

DANE OGOLNE:
Stand-by Informuje kiedy automatyka znajduje sie w stanie stand-by.
ZASILANIE: Wskazuje typ zrédta pradu wykorzystywany przez automatyke - sie¢

elektryczna (120/230 Vac) lub akumulator buforowy (24 Vcc)

J
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BLEDY PAMIECI:

Przecigzenie wyjscia 1

Reg Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych w Centra-
li, odnoszacych sie do parametrow mozliwych do regulacii.

Funkcje Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odno-
szacych sie do funkcji mozliwych do zaprogramowania z Oview.

Alt Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odno-
szacych sie do konfiguracji wejscia alt.

Bluebus Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odno-
szacych sie do konfiguracji urzadzen podtgczonych do wejscia blu-
ebus.

Pozycje Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odno-
szgcych sie do pozycji.

STAN ENKODERA:

Abs. M1 Informuje o ewentualnych btedach w odczycie lub stanie pracy enko-
dera absolutnego silnika 1.

WYJSCIA:

Wyjscie wentylatora Informuje kiedy wentylator jest aktywny.

Wyjscie 1 Informuije kiedy wyjscie 1 jest aktywne. Uwaga — Napiecie 12/24 Vcc.

Wyjscie 2 Informuje kiedy wyjscie 2 jest aktywne. Uwaga — Napiecie 24 Vcc.

Wyjscie M1 Informuije kiedy silnik 1 pracuije.

ALARMY:

Informuje o przecigzeniu elektrycznym lub zwarciu na wyjsciu 1 lub
na $wiatetku nocnym znajdujgcym sie na Centrali.

Przeciazenie wyjscia 2

Informuje o przecigzeniu elektrycznym lub zwarciu na wyjsciu 2.

Potozenie graniczne gérne M1

pozostate parametry

Tabeli 5.

Informuje, ze enkoder absolutny silnika 1 znajduje sie w pozycji zbli-
zonej do limitu maksymalnego (100%), z ktérym silnik nie powinien
pracowac.

Funkcja ta pozwala na wizualizacje stanu niektorych parametréw mierzonych przez Centrale. Parametry zostaty opisane w

TABELA 5: DIAGNOSTYKA pozostate parametry

PARAMETR OPIS

Diagnoza 2
POZOSTALE PARAMETRY:
Swiatetko nocne Dotyczy licznika czasu wytgczajgcego Swiatetko nocne.
Czas pauzy Dotyczy licznika czasu, ktéry oblicza czas pauzy pomiedzy jednym
manewrem a drugim.
Temperatura Dotyczy temperatury silnika mierzonej przez Centrale.

Napiecie urzadzen

Dotyczy napiecia dostarczanego do urzgdzen zewnetrznych.

Prad sredni Bus

SILNK 1:
Moment obrotowy

Dotyczy wartosci pragdu pobieranego przez urzadzenia podtaczone
do wyjscia bluebus. Wartos¢ podawana jest w procentach.

Informuje jaka jest wartos¢ momentu obrotowego w silniku 1 pod-
czas manewru. Wartos¢ podawana w procentach.

Predkosé Informuje jaka jest predkos¢ silnika 1 podczas manewru. Warto$¢
podawana w procentach.
Napiecie Informuje jaka jest warto$¢ napiecia Sredniego dostarczanego do sil-

nika 1 podczas manewru. Wartos$¢ podawana w procentach.

Pozycja enkodera

.

Wskazuje fizyczne potozenie skrzydta bramy obliczone w procen-
tach: zostang przyjete nastepujgce wartosci: minimalna granica
potozenia skrzydta na ograniczniku zamykania (réwna wartosci 0%)
oraz maksymalna granica potozenia skrzydta na ograniczniku otwie-
rania (rowna wartosci 100%).
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diagnostyka urzadze bluebus
Funkcja ta pozwala na wizualizacje typu urzadzenia, stanu pracy i konfiguraciji urzgdzen podtgczonych do wyjscia Bluebus.

Parametry te zostaly opisane w Tabeli 6.

TABELA 6: DIAGNOSTYKA urzadzen bluebus

PARAMETR OPIS

\

Bluebus

FOTOKOMORKI:

FOTOKOMORKA Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA I Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA 1 Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA 1 1l Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA 2 Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA 2 11 Informuje czy wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan pracy oraz czy
zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA 3 Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomorka, jaki jest jej stan
pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FTA Informuje czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawe-
dziowa, jaki jest jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana
do Centrali.

FTB Informuije czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawe-
dziowa, jaki jest jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana
do Centrali.

FTC Informuje czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawe-
dziowa, jaki jest jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana
do Centrali.

FOTOKOMORKA OTWORZ Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomaorka sterujgca, jaki jest
jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA OTWORZ I Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomaorka sterujgca, jaki jest
jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo wczytana do Centrali.

POLECENIA:

POLECENIE 1 Informuje czy w instalacji wystepuje urzgdzenie sterujace, jaki jest
jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo wczytane do Centrali.

POLECENIE 2 Informuje czy w instalacji wystepuje urzgdzenie sterujace, jaki jest
jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo wczytane do Centrali.

POLECENIE 3 Informuje czy w instalacji wystepuje urzgdzenie sterujace, jaki jest
jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo wczytane do Centrali.

POLECENIE 4 Informuje czy w instalacji wystepuje urzgdzenie sterujace, jaki jest
jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo wczytane do Centrali.

POZOSTALE:

BRAMA WJAZDOWA Informuije jaki jest staly stan pracy automatyki.

BLOKADA AUTOMATYKI Informuije o zablokowani automatyki po wystaniu polecenia “Zablokuj”.

PAMIEC Informuje o wystgpieniu problemu w zakresie danych wczytanych do
Centrali, a odnoszgcych sie do urzadzen bluebus.

BUS Informuje o ewentualnym zwarciu na wyjsciu Bluebus.

STAND-BY Informuje kiedy Centrala znajduje sie w stanie stand-by.

POZOSTALE URZADZENIA:

SWIATELKO NOCNE

Informuje czy w instalacji wystepuje urzgdzenie sterujace, jaki jest
jego stan pracy i czy zostato ono prawidtowo wczytane do Centrali.

BLOKADA ELEKTROMAGNETYCZNA

Informuje czy wystepuje urzadzenie sterujgce, jaki jest jego stan pra-
cy i czy zostato ono prawidtowo wczytane do Centrali.

ZAMEK ELEKTRYCZNY

Informuje czy wystepuje urzgdzenie sterujgce, jaki jest jego stan pra-
cy i czy zostato ono prawidtowo wczytane do Centrali.

J
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KONSERWACJA

tryb

Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie trybu pracy, w ktérym bedzie prowadzona konserwacja Centrali. Istnieja dwa dostep-
ne tryby:
O automatyczny — W tym trybie “licznik czesciowy” (liczba manewrow wykonanych po przeprowadzeniu konserwacji) jest
automatycznie aktualizowany w oparciu o dtugosc trwania wykonanych manewrow lub moc pobran przez silnik;
U reczny — W tym trybie “licznik czesciowy” jest aktualizowany w oparciu o liczbe wykonanych manewrdw.

prég alarmu recznego

Wartos¢ tego parametru moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 16777215 (manewrdw). Ustawienie fabryczne w trybie
recznym wynosi 10000 (manewrdw).
Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie limitu, po przekroczeniu ktdérego powinno sie przeprowadzi¢ konserwacje automatyki.

licznik czesciowy
Funkcja ta pozwala na kontrole liczby manewréw wykonanych przez automatyke po przeprowadzeniu konserwacii.

usuwanie konserwacji

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na usuniecie wartosci “licznika czesciowego”.
Operacja musi zosta¢ przeprowadzona po poddaniu automatyki konserwacii.

FUNKCJE ZAAWANSOWANE

historia zdarzen

Funkcja ta pozwala na wizualizacje “zdarzen” wytworzonych lub odebranych przez Centrale. Przez “zdarzenie” rozumie sie
sytuacje, ktéra zmienia stan pracy Centrali jak na przyktad: aktywacja jednego z wejs¢, zakonczenie manewru, zadziatanie foto-
komorki lub wejscia alt, itd. Wizualizacja obejmuje date oraz rodzaj zdarzenia.

aktualizacja oprogramowania

Ta funkcja umozliwia aktualizowanie oprogramowania centrali z pomocg innego kompatybilnego oprogramowania, bez koniecz-
nosci dokonywania wymiany karty. Aby wykona¢ aktualizacje nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

01. Sciaggnaé zaktualizowany plik oprogramowania (aktualizacja do oprogramowania jest dostepna na stronie internetow;
www.nice-service.com);

02. Zaznaczy¢ pod hastem “Funkcje zaawansowane” funkcje “Aktualizacja oprogramowania’;

03. Na stronie, ktéra zostanie wys$wietlona nalezy zaznaczy¢ “Wybierz plik” i nastepnie zaznaczy¢ witasnie sciggniety plik aktu-
alizacji. Z lewej strony mozna przejrze¢ dane dotyczace oprogramowania urzgdzenia przeznaczonego do aktualizacji, natomiast
z prawej strony dane dotyczgce zaktualizowanego oprogramowania oraz kompatybilne wersje sprzetu komputerowego;

04. Jezeli plik jest kompatybilny, na przycisku pojawi sie napis “Zaktualizuj firmware” i po jego zaznaczeniu rozpoczyna sie pro-
ces aktualizacji. Jezeli po zakonczeniu procedury zostanie wyswietlony napis “Aktualizacja zakonczyta sie powodzeniem”
oznacza to, ze aktualizacja zostata prawidtowo zakonczona. Natomiast jezeli na przycisku zostanie wyswietlony napis “Sprébuj
ponownie”, nalezy zaznaczy¢ przycisk, aby powtérzy¢ aktualizacje.

Jezeli aktualizacja nie zostanie wykonana mozna probowac ponownie kilka razy lub tez mozna powrdci¢ do strony “Lista urza-
dzen”, zaznaczajgc “Wstecz” i nastepnie zadecydowac w jaki sposob postepowac. Na tej stronie urzadzenie, na ktérym
poprzednio byty wykonywane operacje nie bedzie juz widoczne i aby je wyswietli¢ nalezy zaznaczy¢ strzatke w dét, widoczng z
prawej strony, i nastepnie zaznaczy¢ funkcije “Urzadzenia w fazie boot”. Umozliwia ona wyszukiwanie urzgdzen, ktére sg goto-
we do aktualizacji oprogramowania.

Teraz mozna sprébowac¢ ponownie wykona¢ aktualizacje, powtarzajgc catg procedure opisang wyze;.

Jezeli zakonczenie aktualizacji nie jest mozliwe zaleca sie skontaktowanie sie z Serwisem Technicznym Nice.

pozwolenia uzytkownika

Dzieki tej funkciji instalator moze zdecydowac, ktére funkcje i parametry bedg widoczne i mozliwe do zmiany dla uzytkownika.
Instalator moze zdecydowac na przyktad, by ze wzgleddw bezpieczenstwa uniemozliwi¢ uzytkownikowi zmiane parametrow
mocy i predkosci silnika automatyki.

Pozwoleniami uzytkownika mozna zarzadza¢ wytacznie przy wykorzystaniu “hasta instalatora” (zarzadzanie hastem — funkcje
podstawowe). Pamietaj — Wszystkie parametry poszczegolnych funkcji Centrali lub Odbiornika sg fabrycznie ustawione jako
nieaktywne.
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