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Types: E Mat SA, E Mat MA, E Mat LA

EN - Instructions and warnings for installation and use

IT - Istruzioni ed avvertenze per I’'installazione e I’'uso

FR - Instructions et avertissements pour l'installation et lutilisation

ES - Instrucciones y advertencias de instalacion y uso

DE - Installierungs-und Gebrauchsanleitungen und Hinweise

PL - Instrukcje i ostrzezenia dotyczace instalacji i uzytkowania urzadzen

NL - Aanwijzingen en aanbevelingen voor installatie en gebruik




= .4 Uwaga dotyczaca korzystania z instrukcji ®
Instrukcja skrocona N sk ow amlesczonyo
niniejszej instrukgciji nie jest taka sama jak
numeracja rysunkow zamieszczonych w kom-

silnik rurowy do pletnej instrukcji obstugi.  Niniejsza instrukcja Nice
ra at rolet nie zastepuje kompletnej instrukcji obstugi.

1 - Podiaczenia elektryczne - odn. rozdziat 4

kolor potaczenie

Biato-czarny wspadlny (dla przewoddw magistrali)
Biaty TTBUS / Przycisk obrotow w lewo
Biato-pomaranczowy Przycisk obrotéw w prawo
Brazowy Faza zasilania

Niebieski Zero zasilania

Zotto-zielony Uziemienie
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Wskazowka — Podczas wykonac procedury moziiwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy przy-
ciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.
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Instrukcje oryginalne

Kompletna instrukcja obstugi

Uwaga dotyczaca korzystania z instrukcji — Niektore rysunki przywotane w
instrukcji znajduja sie na koricu niniejszego podrecznika.

OGOLNE OSTRZEZENIA | ZALECENIA

DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

¢ Uwaga! Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa: instrukcje nalezy
zachowadé.

e Uwaga! Przestrzeganie podanych zalecen ma istotne znaczenie dla bez-
pieczenstwa oséb, dlatego przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie
zapoznac si¢ z niniejszym podrecznikiem.

1.1 - Ostrzezenia dotyczace montazu

® Wszystkie czynnosci zwigzane z montazem, podtgczaniem, programowaniem i
konserwacja urzadzenia powinny by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifiko-
wanego i kompetentnego technika, ktéry ma obowigzek przestrzegac przepiséw,
norm, lokalnych rozporzadzen oraz instrukcji zawartych w niniejszym podreczniku.
Przed rozpoczeciem montazu nalezy przeczyta¢ uwaznie punkt 3.1, w celu spraw-
dzenia, czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanej przez Pan-
stwa rolety. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywac¢ montazu.
Wszelkie czynnosci montazowe i konserwacje urzadzenia nalezy wykonywac po
odtaczeniu automatu od zasilania elektrycznego. Dla bezpieczenstwa, przed roz-
poczeciem pracy nalezy zawiesi¢ na urzadzeniu wytaczajacym tabliczke z napisem
LUWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.
Przed rozpoczeciem czynnosci montazowych nalezy usunac¢ wszystkie przewody
elektryczne niepotrzebne podczas pracy. Ponadto nalezy wytaczy¢ wszystkie
mechanizmy, ktdre nie sa potrzebne do zautomatyzowanego dziatania rolety.
Jesli urzadzenie zostato zamontowane na wysokosci ponizej 2,5 m od podfoza lub
innej powierzchni podporowej, konieczne jest zabezpieczenie ruchomych czesci
automatu ostong, aby uniemozliwic¢ ich przypadkowe dotknigcie. W tym celu nale-
2y postuzy¢ sie instrukcja obstugi rolety. Nalezy jednak zapewni¢ dostep do rucho-
mych elementéw na potrzeby czynnosci konserwacyjnych.
Podczas montazu nalezy ostroznie manipulowac urzadzeniem: chroni¢ je przed
przygnieceniem, uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z wszelkimi ptynami; nie
wykonywac otworéw ani nie wkrecac srub w obudowe silnika; nie umieszczac
urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia
(rys. 1). Dziafania takie moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia i spowodo-
wac jego nieprawidiowe dziatanie lub sytuacje zagrozenia. Jezeli zdarzenie takie
nastapi, nalezy niezwtocznie przerwa¢ montaz i zwrdcic sie do serwisu techniczne-
go firmy Nice.
Nie stosowad $rub na rurze nawojowej w miejscu, w ktérym przechodzi silnik.
Mogtyby one spowodowac uszkodzenie silnika.
Nie demontowac¢ urzadzenia w sposob nieprzewidziany w niniejszej instrukcji
obstugi.
Nie modyfikowaé zadnej z czesci urzadzenia, jezeli modyfikacje takie nie zostaty
przewidziane w niniejszym w podreczniku. Producent nie ponosi odpowiedzialno-
$ci za szkody wynikajace z samowolnych modyfikacji urzadzenia.
Jezeli urzadzenie instalowane jest na wolnym powietrzu, nalezy zabezpieczy¢ na
catej dtugosci jego przewdd zasilajacy, umieszczajac go w rurze ostonowej prze-
znaczonej do zabezpieczania kabli elektrycznych.
W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajacego podczas montazu, urzadzenie
nie moze by¢ uzytkowane, poniewaz przewdd nie nadaje sie do wymiany, a jego
uszkodzenie moze stanowi¢ Zrédto zagrozenia. W takim przypadku nalezy skon-
taktowac sie z serwisem technicznym firmy Nice.
e Podczas wykonywania montazu nalezy zadbac, aby inne osoby nie zblizaly sie do
rolety, kiedy ta znajduje sie w ruchu.

1.2 - Ostrzezenia dotyczace uzytkowania

e Urzgdzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (rowniez dzieci), ktdrych
mozliwosci fizyczne, czuciowe lub umystowe sg ograniczone. Z urzadzenia nie
moga réwniez korzysta¢ osoby bez doswiadczenia i stosownej wiedzy, chyba ze
wykonuja to pod opieka osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo oraz nad-
zorujacej i instruujacej je na temat uzytkowania urzgdzenia.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom, aby bawity sie statymi urzadzeniami sterujacymi. Ponadto
nalezy przechowywac z dala od dzieci przenosne (zdalne) urzadzenia sterujgce.

e Podczas wykonywania manewru nalezy nadzorowac automatyke i zadbac, aby
inne osoby nie zblizaty sie do niej az do czasu zakoriczenia operagji.

¢ Nie sterowac automatyka, kiedy w jego poblizu myte sg okna, wykonywana jest
konserwacja itp. Przed wykonaniem tych czynnosci nalezy najpierw odtaczy¢ zasi-
lanie elektryczne.

¢ Nalezy pamietac, aby kontrolowac czesto sprezyny kompensacyjne i zuzycie prze-
woddw (jezeli wystepuija). Nie uzywac sitownika, jezeli wymaga on wykonania regu-
lacji lub napraw. W celu naprawienia usterek zwracac sie wytacznie do wyspecjali-
zowanego personelu technicznego.

OPIS PRODUKTU ORAZ

JEGO PRZEZNACZENIE

Era Mat A jest rodzing silnikdw rurowych przeznaczonych wytacznie do napedzania
rolet, wyposazonych (badz nie) w mechaniczne blokady w punktach kraricowych
(ograniczniki zabezpieczajgce i sprezyny przeciwwtamaniowe). Kazde inne zasto-
sowanie jest zabronione! Producent nie odpowiada za szkody wynikajace z
niewtasciwego uzywania urzadzenia, niezgodnego z przeznaczeniem okre-
slonym w niniejszej instrukcji.

Charakterystyka funkcjonalna urzadzenia:

 zasilanie z sieci elektrycznej;

e instalacja w rurze nawojowej; wystajaca czes¢ mocowana jest do skrzynki ze sru-
bami oraz specjalnymi obejmami (nieznajdujgcymi sie na wyposazeniu);

* w urzadzeniu znajduje sie odbiornik radiowy oraz centrala sterujgca, wspotpracuja-
ca z enkoderem, ktory zapewnia elektroniczne sterowanie manewrami i precyzje
dziatania ogranicznikéw potozenia;

* jest kompatybilne z catym elektronicznym sprzetem sterujgcym firmy Nice (nadajniki i
czujniki klimatyczne), w ktdrych zastosowany zostat system tacznosci radiowej NRC;

* moze byc¢ sterowane za pomoca fal radiowych lub zwyktego kabla, po zastosowa-
niu kilku urzadzen dodatkowych, ktére nie znajduja sie w zestawie (patrz rys. 3);

® moze by¢ programowane wytgcznie drogg radiowa, wykorzystujac w tym celu
przenos$ny nadajnik (urzadzenie nieznajdujace sie w zestawie);

* moze by¢ wykorzystywane do opuszczania i podnoszenia rolety oraz zatrzymania
jej w gérnym lub dolnym potozeniu granicznym, a takze w poszczegdlnych pozy-
cjach posrednich;

® wyposazone jest w system bezpieczenstwa ,Wykrywanie przeszkdd”, ktéry inter-
weniuje, kiedy podczas podnoszenia lub opuszczania rolety manewr zostanie
nagle zatrzymany z powodu wytepienia przeszkody (przedmiotu, cztowieka, itp.),
silnego tarcia, spowodowanego nagromadzeniem sig lodu, rozszerzalnoscig mate-
riatdw lub innym czynnikiem. W takim przypadku silnik powoduje natychmiastowe
zatrzymanie wykonywanego manewru;

® wyposazone jest w termiczny system zabezpieczajacy, ktdry w przypadku przegrza-
nia spowodowanego uzytkowaniem automatyki wykraczajacym poza przewidziane
ograniczeniami, powoduje automatyczne odtgczenie zasilania elektrycznego i zatg-
cza je ponownie dopiero wtedy, gdy temperatura powrdci do normalnych wartosci;

e jest dostepne w réznych wersjach, kazda z nich posiada okreslony moment obro-
towy (moc).

MONTAZ SILNIKA |

URZADZEN DODATKOWYCH

3.1 - Kontrole wstepne przez wykonaniem monta-
zu i ograniczenia w stosowaniu

e Zaraz po rozpakowaniu urzagdzenia nalezy sprawdzi¢, czy obecne sa wszystkie
jego elementy.

e Dostepne sg rézne wersje urzadzenia. Kazda z wersji ma okreslony moment obroto-

wy i zostata zaprojektowania do napedzania rolet o okreslonych wymiarach i cieza-

rze. W zwiazku z tym przed wykonaniem montazu nalezy upewnic sie, ze parametry

momentu obrotowego, predkosé obrotowa i czas dziatania urzadzenia sa zapewnia-

ja zautomatyzowane dziatanie Paristwa rolety (postuzy¢ sie ,Przewodnikiem” znajdu-

jacym sie w katalogu produktow firmy Nice — www.niceforyou.com). Nie nalezy

instalowac¢ urzadzenia zwlaszcza wtedy, gdy jego moment obrotowy jest

wigkszy, niz moment niezbedny do napedu Panstwa rolety.

Sprawdzi¢ Srednice rury nawojowej. Rure te nalezy dobrac¢ na podstawie momen-

tu napedowego silnika, zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

— dla silnikdw o rozmiarze .S” (@ = 35 mm), minimalna srednica wewnetrzna rury

nawojowej powinna wynosi¢ 40 mm;

— dla silnikéw o rozmiarze M” (@ = 46 mm) i momencie obrotowym do 35 Nm (wigcz-

nie), minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojowej powinna wynosi¢ 52 mm;

— dla silnikéw o rozmiarze ,M” (@ = 45 mm) i momencie obrotowym wiekszym niz

35 Nm, minimalna srednica wewngtrzna rury nawojowej powinna wynosi¢ 60 mm;

— dla silnikéw o rozmiarze " (@ = 58 mm), minimalna Srednica wewnetrzna rury

nawojowej powinna wynosi¢ 70 mm;

o W przypadku montazu na wolnym powietrzu, nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie silnika przed czynnikami atmosferycznymi.

Dodatkowe ograniczenia w stosowaniu urzadzenia przedstawione zostaty w roz-

dziatach 1 i 2 oraz w ,Parametrach technicznych”.

3.2 - Montaz i podtaczenie silnika rurowego

Uwaga! - Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci nalezy uwaznie zapo-
znac sie z zaleceniami przedstawionymi w punktach 1.1 i 3.1. Nieprawidto-
wy montaz silnika moze by¢ przyczyna powaznego uszkodzenia ciata.

W celu wykonania montazu i podtaczenia silnika nalezy postuzy¢ sie rys. 4. Ponadto
nalezy zapoznac sie z katalogiem produktow firmy Nice lub strona www.nicefor-
you.com, w celu dobrania adaptera kraricéwki (rys. 4-a), zabieraka (rys. 4-b) oraz
obejmy silnika (rys. 4-f).

3.3 - Montaz urzadzen dodatkowych (opcjonalnie)

Po zainstalowaniu silnika nalezy zamontowac takze urzadzenia dodatkowe, jezeli
takowe sa przewidziane. W celu ustalenia, ktdre urzadzenia sg kompatybilne z silni-
kiem i dobrania stosownych modeli, nalezy postuzy¢ sie katalogiem produktow firmy
Nice, znajdujacym sie réwniez na stronie www.niceforyou.com. Na rys. 3 przedsta-
wione sg typy kompatybilnych urzadzen dodatkowych i ich podtaczenie do silnika
(wszystkie te urzadzenia sa akcesoriami opcjonalnymi i nie znajduja sie w zestawie).
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Podtaczenia elektryczne nalezy wykonywac dopiero po zamontowaniu silnika i prze-
widzianych urzadzen dodatkowych.
Kabel elektryczny silnika sktada sie z nastepujacych przewoddw wewnetrznych (rys. 3):

Kabel kolor potgczenie

1 Bialo-czarny Wspdlny (dla przewoddw magistrali)

2 Bialy TTBUS / Przycisk obrotow w lewo %
3 Bialo-pomaraniczowy  Przycisk obrotéw w prawo

4 Brazowy Faza zasilania

5 Niebieski Zero zasilania ac
6 Z3fto-zielony Uziemienie ~

4.1 - Podtaczenie silnika do sieci elektrycznej

Wykorzysta¢ przewody 4, 5, 6 (rys. 3) do podtaczenia silnika do sieci elektrycznej,

stosujac sie do nastepujacych zalecen:

— nieprawidfowe podfaczenie moze spowodowac uszkodzenia lub sytuacje zagroze-
nia;

— nalezy skrupulatnie przestrzegac potaczeri wskazanych w ninigjszej instrukcji;

— na linii zasilania silnika nalezy zainstalowac wytacznik sieciowy, ktdrego odlegfosc
pomiedzy stykami bedzie gwarantowata catkowite roztgczenie w warunkach Il
kategorii przepiecia, zgodnie z zaleceniami dotyczgcymi montazu (wytacznik nie
Jjest dostarczany wraz z automatem).

4.2 - Podiaczenie urzadzen dodatkowych do silnika

Urzadzenia dodatkowe podtaczane za pomoca kabla: wykorzysta¢ przewody

1, 2, 3 (rys. 3) do podtgczenia urzadzen dodatkowych do silnika (za pomoca kabla),

postugujac si¢ rys. 3 i informacjami przedstawionymi w rozdziale 6 — ,Urzadzenia

dodatkowe” oraz przestrzegajac ponizszych zalecen:

— Przewodow 1, 2, 3 linii magistrali NIE nalezy podigczac do linii elektrycznej.

— Do biafego + biato-czarnego przewodu mozna podtgczyc jednorazowo tylko jedno
z kompatybilnych urzadzer.

— Do biato-pomarariczowego + biato-czarnego przewodu mozna podigczyc¢ jedno-
razowo tylko jedno z kompatybilnych urzadzen.

- Wejscia ,Otwdrz” i ,Zamknij” sa Scisle ze sobag powigzane, powinny byc zatem
wykorzystywane na tym samym pulpicie przyciskdw (rys. 3). Ewentualnie, jezeli
dostepny jest tylko biaty przewdd, mozna wykorzystac wejscie ,Krok po Kroku”.

Urzadzenia, ktére mozna podtaczy¢ droga radiowa (nadajniki przenosne i nie-
ktére modele czujnikdw klimatycznych): skonfigurowac je dla silnika podczas fazy
programowania, odwotujgc sig do procedur przedstawionych w niniejszej instrukcji
oraz w instrukcjach poszczegdlinych urzadzen.

5 PROGRAMOWANIE | REGULACJE

5.1 - Nadajnik, ktory nalezy wykorzystaé¢ do proce-
dury programowania
e Procedury programowania nalezy wykonywac wytacznie przy uzyciu nadajnika
skonfigurowanego w , Trybie I” (punkt 5.5 lub 5.10.1).
e Jezeli nadajnik wykorzystywany do programowania steruje kilkoma zespotami
automatyki, podczas wykonywania procedury — przed uruchomieniem polecenia —
nalezy zaznaczyc¢ ,zespot’, do ktdrego nalezy programowany sitownik.

5.2 - Programowane pozycje, w ktérych roleta
zatrzymuje sie automatycznie

System elektryczny, kontrolujacy w kazdym momencie ruchy rolety, automatycznie
zatrzymuije ja, kiedy osiagnie ona okreslong, zaprogramowana przez instalatora
pozycje. MoZliwe jest zaprogramowanie nastepujacych pozycji (rys. 5):

- pozycja ,,0” = gdrna kraricéwka: catkowicie zwinigta roleta;

- pozycja ,1” = dolna krancowka: catkowicie rozwinigta roleta;

- pozycja ,H” = pozycja posrednia: roleta czesciowo rozwinieta.
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czyli ograniczniki okreslajace stabilizujace maksymalne otwarcie rolety (kraricowka
podnoszenia) oraz sztywne sprezyny antywtamaniowe okreslajgce maksymalne
zamknigcie rolety (kraricdwka opuszczania), uniemozliwiajac jej wymuszone otwarcie
(patrz podsumowanie w tabeli).

UWAGA! Aby wyregulowaé¢ ponownie wysokosci wczesniej wyregulowa-

nych krancowek, nalezy wziaé¢ pod uwage:

- aby wyregulowac je przy uzyciu innej procedury niz ta, ktéra zostata wyko-
rzystana wczesniej, nalezy W PIERWSZEJ KOLEJNOSCI skasowaé ich
wartosci, wykorzystujac procedure 5.13.

- aby wyregulowac¢ je przy uzyciu tej samej procedury, ktéra zostata wyko-
rzystana wczesniej, nie nalezy ich kasowaé.

Procedura programowania krancéwek powoduje jednoczesne przypisanie rowniez
dwdch kierunkéw obrotéw silnika do poszczegolnych przyciskdw podnoszenia (A) i
opuszczania (V), znajdujacych sie na urzadzeniu sterujgcym (poczatkowo, kiedy
krancowki nie sg jeszcze zaprogramowane, przypisanie takie odbywa sie przypad-
kowo i moze zdarzy¢ sie, ze wcisniecie przycisku A powoduje opuszczanie rolety
zamiast jej podnoszenia i odwrotnie).

5.3 - Ogdine zalecenia

¢ Regulacje krancowek nalezy wykonywac po zainstalowaniu silnika na rolecie i pod-
taczeniu go do zasilania.

¢ W instalacjach, w ktérych wystepuje wiecej niz jeden silnik i/lub odbiornik, przed
rozpoczeciem programowania nalezy odtgczy¢ od zasilania elektrycznego silniki i
odbiorniki, ktére nie maja by¢ programowane.

¢ Nalezy Scisle przestrzega¢ ograniczen czasowych podanych w poszczegdlinych
procedurach: od momentu zwolnienia przycisku do wcisniecia kolejnego przycis-
ku, przewidzianego w procedurze, nie moze uptynaé wiecej niz 60 sekund. W
przeciwnym wypadku, po uptynieciu tego czasu silnik wykona 6 manewrdw infor-
mujacych o anulowaniu wykonywanej procedury.

® Podczas programowania silnik wykonuje okreslong liczbe krétkich manewrdw, sta-
nowiacych ,odpowiedz” na polecenie wydane przez instalatora. Nalezy pamietac,
aby zlicza¢ te manewry nie biorgc pod uwage kierunku, w ktérym sag wykonywane.

5.4 - Przeglad nadajnikéw

5.4.1 - Nadajniki kompatybilne

W celu zapoznania sie z urzadzeniami sterujgcymi firmy Nice kompatybilnymi z
odbiornikiem radiowym wbudowanym w silnik, nalezy zaznajomi¢ sie z katalogiem
produktow firmy Nice lub ze strong www.niceforyou.com.

5.4.2 - Hierarchia konfiguracji nadajnikow
Zasadniczo nadajnik moze zosta¢ skonfigurowany jako PIERWSZY lub DRUGI
nadajnik (lub trzeci, czwarty, itp.).

A - Pierwszy nadajnik
Nadajnik moze zosta¢ skonfigurowany jako pierwszy nadajnik tylko wtedy, gdy
do silnika nie zostat jeszcze wpisany zaden inny nadajnik. W celu wykonania tej
konfiguracji nalezy przeprowadzi¢ procedure 5.5 (powoduje ona skonfigurowa-
nie nadajnika w ,, Trybie I”).

B - Drugi nadajnik (lub trzeci, czwarty, itp.)
Nadajnik moze zostac skonfigurowany jako drugi hadajnik (lub trzeci, czwarty,
itp.) tylko wtedy, jezeli do silnika zostat juz wpisany pierwszy nadajnik.. W celu
wykonania tej konfiguracji nalezy przeprowadzi¢ jedna z procedur przedstawio-
nych w punkcie 5.10.

5.4.3 - Dwa sposoby wykonania konfiguracji przyciskow na
nadajniku

Konfiguracije przyciskdw na nadajniku mozna przeprowadzi¢ na dwa rézne sposoby,

okreslone jako: ,Tryb I” i, Tryb II”.

e TRYB I” - Tryb ten powoduje automatyczne przypisanie wszystkich polecen
dostepnych w silniku do poszczegdinych, znajdujacych sie na nadajniku przyci-
skow, uniemozliwiajgc instalatorowi modyfikacje wzajemnej konfiguracji polecen i
przyciskéw. Po zakonczeniu tej procedury kazdy przycisk bedzie przypisany do
okreslonego polecenia, zgodnie z ponizszym schematem:

- przycisk A (lub przycisk 1): zostanie przypisany do polecenia Podnoszenie

- przycisk M (lub przycisk 2): zostanie przypisany do polecenia Stop
- przycisk ¥ (lub przycisk 3): zostanie przypisany do polecenia Opuszczanie
(iezeli na nadajniku znajduje sie czwarty przycisk.....)
- przycisk 4: zostanie przypisany do polecenia Stop
Wskazowka: Jezeli na przyciskach Paristwa nadajnika nie znajdujg sie zadne sym-
bole ani liczby, do ich identyfikacji nalezy postuzyc sig rys. 2.

e TRYB II” - Tryb ten umoZliwia reczne przypisanie dowolnego z poleceri dostep-
nych w silniku do dowolnego z przyciskdw nadajnika, co daje instalatorowi mozli-
wos¢ wyboru polecenia i przycisku. Po zakoriczeniu tej procedury, w celu skonfi-
gurowania kolejnego przycisku z innym poleceniem, nalezy powtérzy¢ od poczat-
ku catg procedure.

Uwaga! - Dla kazdego automatu istnigje lista polecen, jakie mozna skonfigurowac
w , Trybie II”. W przypadku silnika bedacego przedmiotem niniejszego podrecznika
lista dostepnych poleceri przedstawiona zostata w procedurze 5.10.2.

Kiedy krancowki nie sa jeszcze zaprogramowane, ruchy rolety moga odbywac sie wyta-
czenie w trybie ,manualnym”, czyli poprzez wcisniecie i przytrzymanie przycisku na czas
niezbedny do wykonania manewru. Ruch ten zostaje zatrzymany natychmiast po zwol-
nieniu przez uzytkownika przycisku. Kiedy natomiast kraicéwki zostaty juz zaprogramo-
wane, krétkie weidniecie danego przycisku wystarczy, aby uruchomic rolete. Posuw role-
ty zakoniczy sie w sposob automatyczny, jak tylko osiagnie ona zadang pozycje.

Do regulacji wartosci ,,0” i ,1” stuzy kilka procedur. Wybdr odpowiedniej procedury
powinien by¢ uzalezniony od faktu, czy Panstwa roleta ma mechaniczne blokady:
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5.4.4 - Liczba mozliwych do skonfigurowania nadajnikow

Istnieje mozliwosc¢ skonfigurowania 30 nadajnikow, jezeli wszystkie konfigurowane
zostang w , Trybie I”, lub 30 pojedynczych polecen (przyciskow), jezeli zostanag konfi-
gurowane w catosci w , Trybie II”. Oba tryby moga by¢ wykorzystywane tacznie, do
maksymalnej liczby 30 skonfigurowanych jednostek.



e Automatyczna (punkt 5.7): idealna do
rolet z ogranicznikami zabezpieczajacy-
mi oraz ze sprezynami antywtamanio-
wymi.

¢ Pétautomatyczna (punkt 5.8.1): ideal-
na do rolet z ogranicznikami zabezpie-
Czajgcymi oraz bez sprezyn antywtama-
niowych.

¢ Pétautomatyczna (punkt 5.8.2): ideal-
na do rolet bez ogranicznikéw zabez-
pieczajacych ale ze sprezynami anty-
wiamaniowymi.

* Reczna (punkt 5.6): idealna do rolet
bez ogranicznikéw zabezpieczajacych
oraz bez sprezyn antywtamaniowych.

PROCEDURY

5.5 - Konfiguracja PIERWSZEGO nadajnika

Ostrzezenie - Za kazdym razem, kiedy silnik zostaje zasilony, jezeli w jego pamieci nie wystepuije przynajmniej jeden nadajnik oraz nie sa ustalone wysokosci krarco-
wek, wykonywane sg dwa manewry.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic¢ rolete w potowie suwu.

01. Odfaczyc zasilanie elektryczne w silniku, odczekac 2 sekundy i ponownie zataczy¢ zasilanie: silnik wykona 2 manewry.

02. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

Wskazowka — Po zakoriczonej konfiguracji kierunek podnoszenia i opuszczania rolety nie jest jeszcze przypisany do poszczegdlnych przyciskow A i ¥ nadajnika.
Przyciski te zostang przypisane automatyczne podczas regulacji kraricowek ,,0” i, 1"; ponadto roleta bedzie przesuwata sig w trybie ,manualnym” dopdki krancdwki
nie zostang wyregulowane.

Regulacja parametrow krancowek i wysokosci posrednich

5.6 - Regulacja reczna wysokosci gornej (,,0”) i dolnej (,,1”) krancéwki

UWAGA! - Regulacja obowiagzkowa dla rolet bez blokad mechanicznych kraincéwek, ale moz-
liwa do zastosowania réwniez w przypadku wszystkich innych typow rolet.

Ostrzezenia ® Procedura ta pozwala réwniez zastgpi¢ nowymi parametrami ewentualne parametry zapisane uprzednio przy
uzyciu tej samej procedury. ® Za kazdym razem, kiedy silnik zostaje zasilony, jezeli w jego pamieci nie wystepuje przynajmniej
jeden nadajnik oraz nie sa ustalone wysokosci krancowek, wykonywane sg dwa manewry.

5.6.1 - Regulacja GORNEJ krarncdwki (,,0”)

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

03. Przytrzymac przycisk A i zaczekacd, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

04. Regulacja potozenia krancéwki: Przytrzymac przycisk A (lub ¥) dopdki roleta nie ustawi sie na zadanej wysokosci ,0”. Wskazéwka: Aby precyzyjnie wyre-
gulowac wysokosc, wcisnac kilka razy przyciski A i ¥ (przy kazdym impulsieroleta przesuwa sie o kilka milimetrow).

05. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.
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5.6.2 - Regulacja DOLNEJ krancowki (,,1”)

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

03. Przytrzymad przycisk ¥ i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

04. Regulacja potozenia krancowki: Przytrzymac przycisk ¥ (lub A) dopdki roleta nie ustawi sie na zadanej wysokosci ,1”. Wskazéwka: Aby precyzyjnie wyre-
gulowac¢ wysokosé, wcisngé kilka razy przyciski A i ¥ (przy kazdym impulsieroleta przesuwa sie o kilkka milimetrow).

05. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

KONIEC
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Wskazowki e Podczas wykonywania procedury moziiwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy
przyciskow B i VY. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw. ® Po wykonaniu regulacji przycisk A be-
dzie sterowat wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Roleta bedzie poruszata sie w obrebie limitdw okreslonych przez obie wy-
sokosci kraricowek.

5.7 - Wspomagane programowanie reczne gornej (,,0”) i dolnej (,,1”’) krancowki

UWAGA! - Programowanie przeznaczone wylacznie dla rolet z mechanicznymi blokadami
krancowek.

Ostrzezenia ¢ Procedura ta pozwala réwniez zastgpi¢ nowymi parametrami ewentualne parametry zapisane uprzednio przy uzyciu tej samej procedury. ® Za kazdym
razem, kiedy silnik zostaje zasilony, jezeli w jego pamieci nie wystepuje przynajmniej jeden nadajnik oraz nie sa ustalone wysokosci kraricowek, wykonywane sa dwa
manewry. ® Konfiguracja kraricowek przy uzyciu tej procedury powoduje, ze obie wysokosci sg stale kontrolowane i aktualizowane przez funkcje ,automatyczna
aktualizacja krancowek” (patrz punkt 7.3).

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. Przytrzymad przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

02. Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekacd, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

03. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az roleta zacznie sie przesuwac w kierunku podnoszenia. Nastepnie zwolnic¢ przycisk. Uwaga! Jezeli roleta zacznie przesuwac
sie w przeciwnym kierunku, nalezy wcisnac przycisk ¥ (lub A), aby odwrdcic kierunek obrotéw silnika. Roleta zacznie przesuwac sig w kierunku podnoszenia i zosta-
nie automatycznie zatrzymana w wyniku uderzenia ogranicznikdw zabezpieczajacych o konstrukcie (silnik zapamieta te wysokos¢ jako GORNA kraricéwka ,0”).

04. Nastepnie roleta zacznie przesuwac sie w kierunku opuszczania i zostanie automatycznie zatrzymana w wyniku dziatania sprezyn antywtamaniowych (silnik zapa-
mieta te wysokosc¢ jako DOLNA kraricowka ,1”). Wskazéwka: W razie potrzeby nalezy niezwtocznie zatrzymac sinik i wcisngé przycisk B (polecenie to powoduje
takze anulowanie procedury).

Wskazowki e Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw. ® Po wykonaniu programowania przycisk
A bedzie sterowat wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Roleta bedzie poruszata sie w obrebie limitow okreslonych przez obie
wysokosci krarncowek.
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5.8 - Programowanie pétautomatyczne gornej (,,0”) i dolnej (,,1”) krancowki

UWAGA! - Programowanie to przeznaczone jest wytacznie dla rolet, ktére maja tylko blokade mechaniczna gdrnej krancéw-
ki (,0”), lub tylko blokade mechaniczna dolnej krancowki (,,1”).

Nastepnie nalezy wybrac¢ procedure odpowiednia dla Painstwa rolety.

Ostrzezenia:
— Procedura ta pozwala réwniez zastapi¢ nowymi parametrami ewentualne parametry zapisane uprzednio przy uzyciu tej samej procedury.

— Za kazdym razem, kiedy silnik zostaje zasilony, jezeli w jego pamieci nie wystepuje przynajmniej jeden nadajnik oraz nie sa ustalone wysokosci kraricowek, wykony-
wane sg dwa manewry.

— Konfiguracja krancéwek przy uzyciu tej procedury powoduije, ze obie wysokosci sa stale kontrolowane i aktualizowane przez funkcje ,automatyczna aktualizacja
kraricéwek” (patrz punkt 7.3).

5.8.1 - PROCEDURA ,,A”
Wybracé te procedure, jezeli blokada mechaniczna znajduje sie na gérnej kraricowce ,,0”

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. Wydac polecenie wykonania manewru podnoszenia, przytrzymujac w tym celu przycisk A (lub V) i zaczekac, az roleta zostanie zatrzymana automatycznie w
wyniku uderzenia ogranicznikéw zabezpieczajacych o konstrukcje (= gdrna kraricdwka ,,0”). Nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Wydac polecenie wykonania manewru opuszczania, przytrzymujac w tym celu przycisk V¥ (lub A), i zwolni¢ go, kiedy roleta znajdzie sie w odlegtosci okoto 5 cm
od zadanej dolnej kraricowki ,1”.

03. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

04. Przytrzymad ponownie przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

05. Przytrzymac przycisk V¥ i zaczekacd, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

06. Precyzyjna regulacja pozyciji: wcisna¢ kilkakrotnie impulsowo przyciski ¥ i A, dopdki roleta nie ustawi sie na zgdanej wysokosci ,1” (przy kazdym impulsie
roleta przesuwa sie o kilka milimetrow).

07. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.
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fine regulation

Wskazowki:

— Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B V.
Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.

— Po wykonaniu tego programowania przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Podczas podnoszenia
roleta zostanie zatrzymana w wyniku uderzenia blokad mechanicznych o konstrukcje (= gorna kraricdwka ,,0”), natomiast podczas opuszczania roleta zatrzyma sie
na dolnej kraricéwce (,1”), ustalonej przez instalatora.

5.8.2 - PROCEDURA “B”
Wybracé te procedure, jezeli blokada mechaniczna znajduje sie na dolnej kraricéwce ,,1”

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. Wydac polecenie wykonania manewru podnoszenia, przytrzymujac w tym celu przycisk A (lub ¥), i zwolni¢ go, kiedy roleta znajdzie sie w odlegtosci okoto 5 cm
od zgdanej gornej krancowki ,0”.

02. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

03. Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

04. Przytrzymac przycisk A i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

05. Precyzyjna regulacja pozyciji: wcisng¢ kilkakrotnie impulsowo przyciski ¥ i A, dopdki roleta nie ustawi sie na zgdanej wysokosci ,0” (przy kazdym impulsie
roleta przesuwa sie o kilkka milimetrow).

06. Przytrzymad przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

07. Wydac¢ polecenie wykonania manewru opuszczania, przytrzymujac w tym celu przycisk V¥ (lub A) i zaczekad, az roleta zostanie zatrzymana automatycznie w
wyniku uderzenia sprezyn antywlamaniowych o konstrukcije (= dolna kraricowka ,,1”). Nastepnie zwolni¢ przycisk.
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Wskazowki:

— Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskow B | V.
Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

— Po wykonaniu tego programowania przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manewru podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Podczas podnoszenia
roleta zostanie zatrzymana w wyniku uderzenia blokad mechanicznych o konstrukcje (= gorna kraricdwka ,,0”), natomiast podczas opuszczania roleta zatrzyma sie
na dolnej kraricéwce (,1”), ustalonej przez instalatora.

5.9 - Regulacja wysokosci (H) czesciowego otwarcia/zamknigcia

Silnik ma mozliwos¢ wykonania do 30 manewrdw czesciowego otwarcia/zamkniecia, zwanych ,wysokoscig H”. Wysokosci te mozna regulowacé tylko po uprzednim
wyregulowaniu kraricowek ,0” i ,1”. Ponizsza procedura umozliwia regulacje jednej wysokosci ,H” na raz.

Ostrzezenie — W razie koniecznosci zmiany pozycji juz skonfigurowanej wysokosci ,H”, nalezy powtdrzy¢ niniejsza procedure, wciskajac w punkcie 06 przycisk, do
ktérego przypisana jest dana wysokosc.

Przed rozpoczeciem wykonywania procedury przesunac rolete na wysokosé ,H”, ktéra ma zostac skonfigurowana.

01. Przytrzymad przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

02. Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

03. Przytrzymacd rdwnoczesnie przyciski A i ¥ i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przyciski.

04. Precyzyjna regulacja pozycji: wcisnac kilkakrotnie impulsowo przyciski A i ¥, dopdki roleta nie ustawi sie na zadanej wysokosci czesciowej (przy kazdym
impulsie roleta przesuwa sie o kilka milimetrow).

05. Przytrzymad przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.

06. ¢ Aby skonfigurowa¢ PIERWSZA wysokos¢ ,,H”: Na nadajniku, ktéry wykorzystywany jest do wykonania tej procedury przytrzymac réwnoczesnie przyciski
A | 'V i zaczekad, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przyciski.
¢ Aby skonfigurowa¢ KOLEJNA wysokos¢ ,,H”: Na nowym, nieskonfigurowanym nadajniku przytrzymac zadany przycisk i zaczekac, az silnik wykona 4
manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

KONIEC

fine regulation

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.
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Dodatkowe programowanie i regulacje

5.10 - Konfiguracja DRUGIEGO (trzeciego, czwartego itp.) nadajnika

W celu wykonania tych procedur konieczne jest dysponowanie drugim, juz skonfigurowanym nadajnikiem (,starym”).

5.10.1 - Konfiguracja drugiego nadajnika w ,, Trybie I”
Uwaga! — Procedura powoduje konfiguracje nowego nadajnika w , Trybie I”, niezaleznie od trybu, w ktdrym zostat skonfigurowany stary nadajnik.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic¢ rolete w potowie suwu.

01. (na nowym nadajniku) Przytrzymac przez 8 sekund przycisk B, a nastepnie zwolni¢ go (w tym przypadku silnik nie wykona zadnego manewru).

02. (na starym nadajniku) Wcisna¢ 3 razy przycisk B, nawet jesli zostat juz skonfigurowany.

03. (na nowym nadajniku) Wcisnac¢ 1 raz przycisk B, aby zakonczy¢ procedure: silnik wykonuje 3 manewry. Uwaga! — Jezeli silnik wykona 6 manewrdow, oznacza to,
ze jego pamiec jest zapetniona.

5l

——

Wskazdéwka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

5.10.2 - Konfiguracja drugiego nadajnika w ,, Trybie II”

Uwaga! - Procedura powoduje konfiguracje jednego z przyciskéw nowego nadajnika w , Trybie II”, niezaleznie od trybu, w ktdrym zostat skonfigurowany przycisk
wciskany na starym nadajniku.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. (na nowym nadajniku) Przytrzymac przez 8 sekund przycisk, ktéry ma zostac skonfigurowany (na przyktad: przycisk W), a nastepnie zwolni¢ go (w tym przypadku
silnik nie wykonuje zadnego manewru).
. (na starym nadajniku) Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
. (na starym nadajniku) Wcisna¢ na chwile kilka razy przycisk B, w zaleznosci od polecenia, ktdre ma zosta¢ skonfigurowane:

1 impuls = polecenie ,Krok po Kroku”

2 impulsy = polecenie ,Otwoérz” > ,Stop” > ,Otwérz” > ,Stop” > ...

3 impulsy = polecenie ,Zamknij” > ,Stop” > ,Zamknij” > ,Stop” > ...

4 impulsy = polecenie ,Stop”

Po okoto 10 sekundach silnik wykona taka liczbe manewrdw, jaka byta liczba impulséw nadanych za pomoca nadajnika.

. (na nowym nadajniku) Przytrzymac ten sam przycisk, ktory zostat wcisniety w punkcie 01, i zaczekaé, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
Uwaga! - Jezeli silnik wykona 6 manewrdw, oznacza to, ze jego pamiec jest zapemiona.

x 1 = Krok po kroku

x 2 = Otwdrz > Stop > ...
x 3 = Zamknij > Stop > ...
x 4 = Stop

KONIEC

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy
przyciskow B i VY. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.
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5.11 - Konfiguracja klimatycznego czujnika radiowego
W celu wykonania tej procedury konieczne jest dysponowanie nadajnikiem juz skonfigurowanym w , Trybie I” (,starym”).

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

01. (Na czujniku klimatycznym). Przytrzymac wcisnigty zotty przycisk przez 10 sekund, a nastepnie zwolni¢ go (w tym przypadku silnik nie wykona zadnego manewru).

02. (na starym nadajniku) Wcisnac 3 razy przycisk B, nawet jesli zostat juz skonfigurowany.

03. (Na czujniku klimatycznym). Przytrzymac wcisnigty zotty przycisk przez 2 sekundy: silnik wykonuje 3 manewry w celu potwierdzenia konfiguracji. Uwaga! — Jezeli
silnik wykona 6 manewrdw, oznacza to, ze jego pamiec jest zapetniona.

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy
przyciskow B i VY. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.

5.12 - Regulacja poziomu czutosci silnika na przeszkode (funkcja ,,Wykrywanie przeszkod”)

Silnik wyposazony jest w system bezpieczenstwa ,Wykrywanie przeszkdd”, ktory interweniuje, kiedy podczas podnoszenia lub opuszczania rolety manewr zostanie
nagle zatrzymany z powodu wytepienia przeszkody (przedmiotu, cztowieka, itp.), silnego tarcia, spowodowanego nagromadzeniem sie lodu, rozszerzalnoscia mate-
riatéw lub innym czynnikiem. W takim przypadku silnik powoduje natychmiastowe zablokowanie wykonywanego manewru i odwrdcenie na chwile kierunku ruchu.

Ponizsza procedura umoZzliwia regulacje czutosci na przeszkode (czyli sity, jaka silnik musi przytozy¢ do przeszkody, aby umozliwic rolecie przesuwanie sig) w taki spo-
sob, aby funkcja ta dziatata wytacznie w przypadku wystapienia rzeczywistych przeszkéd, pomijajac niewielkie tarcia, spowodowane na przyktad nieprawidtowym prze-
suwaniem sie listew w szynach. Uwaga! Jezeli ustawiony poziom powoduje czgste blokowanie rolety bez wyraznego powodu, zaleca sie przestawienie tego poziomu.
Jezeli niedogodnos¢ ta nie ustepuije, zaleca sie wytaczenie funkcji poprzez ustawienie poziomu 4.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. Przytrzymac rownoczesnie przyciski B i A i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przyciski.
02. Wcisnac¢ na chwile kilka razy przycisk A w zaleznosci od tego, jaki poziom czutosci silnika na przeszkody ma zostac¢ ustawiony:

1 impulsy = minimalna czutos¢
2 impuls = standardowa czuto$¢ (ustawienie fabryczne)(*)
3 impulsy = maksymalna czutosé
4 impulsy = czuto$¢ wylaczona
Po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbe manewrdw odpowiadajaca numerowi wybranego poziomu. Wskazoéwka: Jezeli to nie nastepuje, nalezy anulowac
procedure. W ten sposob regulacja zostaje zakoriczona bez zmiany ustawionego fabrycznie poziomu.
03. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

x 1 = minimalna czuto$¢

x 2 = standardowa czutos¢(*)
x 3 = maksymalna czutosé

x 4 = czuto$¢ wylaczona

KONIEC

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy
przyciskow B i VY. Ewentualnie mozna nie wciskaC zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.
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5.13 - Catkowite lub czesciowe kasowanie pamieci

Procedura ta umozliwia wybranie w punkcie 05 danych, ktére maja zosta¢ skasowane.

5.13.1 - Procedura wykonywana z nadajnikiem skonfigurowanym w ,, Trybie I”

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.

. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

. Przytrzymac przycisk A i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

. Przytrzymac przycisk V¥ i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

. ® Aby skasowaé catg pamiec: przytrzymac réwnoczesnie przyciski A i ¥ i zaczekac, az silnik wykona 5 manewréw. Nastepnie zwolni¢ przyciski.
¢ Aby skasowac pamiec¢ tylko skonfigurowanych nadajnikéw: nie wciskac¢ zadnego przycisku i zaczekac az silnik wykona 5 manewrdw.
¢ Aby skasowac tylko wysokosci kranncéwek oraz wysokosci posrednie: UWAGA! Wysokosci te moga zostaé¢ skasowane wytacznie wtedy, kiedy
maja zostac¢ ustawione nowe wysokosci krancéwek, przy uzyciu innej procedury niz ta, ktéra zostata uzyta wczesniej. Przytrzymac przycisk B i
zaczekag, az silnik wykona 5 manewrdw. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

UWAGA!

Wysokosci te moga zostaé skasowane wytacz-
nie wtedy, kiedy majg zosta¢ ustawione nowe
wysokosci krancowek, przy uzyciu innej proce-
dury niz ta, ktéra zostata uzyta wczesnigj. Nato-
miast w celu wyregulowania wysokosci przy
uzyciu tej samej procedury, nie ma konieczno-
Sci ich kasowania.

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

5.13.2 - Procedura wykonywana z nieskonfigurowanym nadajnikiem

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic¢ rolete w potowie suwu.
01. Odfgczy¢ silnik od zasilania.

02. Potgczy¢ ze sobag bialy i biato-czarny przewdd.

03. Zalgczy¢ zasilanie w silniku.

04. Na koniec wykonac¢ procedure opisana w punkcie 5.13.1.

... (punkt 5.13.1)

white-black

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.
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5.14 - Blokowanie i odblokowywanie pamieci

Procedura ta umozliwia zablokowanie i odblokowanie pamieci silnika w celu uniemozliwienia wykonania przypadkowej konfiguracji innych nadajnikéw wystepujacych
w instalaciji.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic¢ rolete w potowie suwu.
. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
. Przytrzymac przycisk A izaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
. Przytrzymac réwnoczesnie przyciski A i ¥ i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przyciski.
. ® Aby zablokowac¢ pamiec¢: przytrzymac przycisk A i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
¢ Aby odblokowaé pamieé: Przytrzymac przycisk V¥ i zaczekacd, az silnik wykona 5 manewrdw. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

KONIEC

KONIEC

Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy
przyciskow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

6 URZADZENIA DODATKOWE

6.1 - Panel przyciskow sterujacych (nascienny)

6.1.1 - Montaz panelu przyciskow
Urzadzenie to moze by¢ wykorzystywane jako alternatywa dla nadajnika radiowego, w celu wysytania podczas uzytkowania automatu polecen do silnika (za pomoca kabla).

Ostrzezenia dotyczace montazu:

e Zaleca sie stosowanie pulpitu z przyciskami niestabilizowanymi i blokowanymi.

¢ Mechaniczne dziatanie przyciskdw powinno odbywac sie wytacznie w trybie ,obecnos¢ cztowieka”: oznacza to, ze po zwolnieniu przyciski powinny powraca¢ do poczat-
kowej pozyciji. Wskazowka: Kiedy kraricdwki sg juz wyregulowane, wystarczy krotkie wcisniecie przycisku, aby uruchomic rolete, ktdra zatrzyma sie automatycznie, kiedy
0siggnie wysokosc¢ wyregulowanej krancowki.

e |stnieje mozliwos¢ wyboru modeli z 1 lub 2 przyciskami, w zaleznosci od potrzeb: model z 2 przyciskami aktywuje wejscia Podnoszenie i Opuszczanie; model z 1 przyci-
skiem moze aktywowac wejscie TTBus / Otwdrz / Krok po Kroku (typ wejscia wybierany jest za pomoca procedury opisanej w punkcie 6.1.2 — B).

® Pulpit przyciskéw nalezy ustawia¢ w nastepujacy sposob:
— w miejscu niedostepnym dla oséb postronnych;
— w miejscu widocznym z poziomu rolety, ale w bezpiecznej odlegtosci od jej ruchomych czesci;
— po tej stronie rolety, po ktdrej znajduje sie kabel elektryczny silnika oraz kabel zasilania z sieci elektrycznej (rys. 4-h);
— na wysokosci nie wiekszej niz 1,5 m od ziemi.

6.1.2 - Podfaczenie panelu przyciskow

A - Pulpit z 2 przyciskami (nalezy wykorzysta¢ nastepujace przewody: bialy + biato-pomaranczowy + biato-czarny): w celu podtaczenia tego urzadzenia nalezy
zapoznac sie z rys. 3.

B - Pulpit z 1 przyciskiem (nalezy wykorzysta¢ nastepujace przewody: bialy + biato-czarny): w celu podtagczenia tego urzadzenia nalezy zapoznac sie z rys. 3. Po
wykonaniu podtaczenia przeprowadzi¢ ponizsza procedure, aby przypisac przycisk do zadanego polecenia: Otworz lub Krok po Kroku (wykorzysta¢ nadajnik skonfi-
gurowany w , Trybie 1”).

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.
02. Przytrzymad przycisk A i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
03. Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.
04. Przytrzymad przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
05. ¢ Aby przypisac przycisk do polecenia ,,0twérz”: przytrzymac przycisk A i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
¢ Aby przypisaé przycisk do polecenia ,Krok po Kroku”: Przytrzymac przycisk ¥ i zaczekac, az silnik wykona 5 manewrdw. Nastepnie zwolnic¢ przycisk.
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Wskazowka — Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigcie na 4 sekundy przyci-
skow B | V. Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.

6.2 - Czujniki klimatyczne wiatru, nastonecznienia i deszczu

(Przewody, jakich nalezy uzy¢ do podtaczenia czujnikéw za pomoca kabla: biato-pomaranczowy + biato-czarny - Niektére modele mozna podtaczyé
wylacznie droga radiowa). Urzadzenia te steruja automatycznie roleta w zaleznosci od panujacych na zewnatrz warunkéw atmosferycznych. Niemniej, kazde polecenie
reczne wystane przez uzytkownika traktowane jest jako priorytetowe wzgledem polecenia wydanego przez urzadzenie. Polecenia reczne nie powodujg dezaktywacji urza-
dzenia, chyba zZe roleta zostata catkowicie zamknieta (pozycja ,,1”). Do jednego urzadzenia mozna podtaczy¢ réwnolegle do 5 silnikdw rurowych, przestrzegajac biegunowo-
$ci sygnatow (potaczy¢ wzajemnie biato-czarne przewody wszystkich silnikdw oraz biato-pomarariczowe (réwniez wzajemnie) przewody wszystkich silnikow).

OSTRZEZENIE - Czujnikdw klimatycznych nie nalezy traktowad jako urzadzenia zabezpieczajacego, chronigcego przed uszkodzeniem rolety z powodu dziatania deszczu lub
silnego wiatru. Zwykta przerwa w dostawie pradu uniemoZliwia bowiem automatyczne dziatanie rolety. W zwigzku z tym czujniki te nalezy traktowac jako czesc automatyki
utatwiajgca nadzor nad roleta. Firma Nice nie ponosi Zzadnej odpowiedzialnosci za straty materialne powstate w wyniku dziatania czynnikow atmosferycznych, ktore nie zostaty
wykryte przez czujniki.

6.2.1 - Definicje i terminy umowne

¢ Polecenie reczne ,;Storice On” = uruchamia odbieranie przez silnik polecer automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Storice”, jezeli takowy wystepuje w insta-
lacji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest aktywna, uzytkownik moze w dowolnym momencie wysyta¢ polecenia reczne: polecenia te traktowane sg jako nadrzedne
wzgledem automatycznej pracy automatu.

¢ Polecenie reczne ,,Stonce Off” = dezaktywuije odbieranie przez silnik polecen automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Storice”, jezeli takowy wystepuje w insta-
lacji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest nieaktywna, automat dziata wytacznie w trybie sterowania recznego przez uzytkownika. Czujnikéw ,Wiatr” i ,Deszcz” nie moz-
na dezaktywowac, gdyz stuza one do ochrony automatu przed tymi czynnikami atmosferycznymi.

¢ Intensywnos¢ ,,Powyzej wartosci progowej" nastonecznienia/ wiatru = stan, w ktérym intensywnosc¢ zjawiska atmosferycznego przekracza wartos¢ ustalong jako
progowa.

¢ Intensywnos¢ ,,Ponizej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru = stan, w ktérym intensywnosc¢ zjawiska atmosferycznego miesci sie w zakresie wartosci od
zera do potowy wartosci ustalonej jako progowej.

¢ ,Ochrona przed wiatrem” = stan, w ktdrym system blokuje wszystkie polecenia otwarcia rolety z powodu intensywnosci wiatru, przekraczajacej wartos¢ progowa.

¢ ,Opady deszczu” = stan, w ktérym system ostrzega o opadach deszczu, w kontrascie do poprzedniego stanu ,brak opaddéw”.

¢ ,Polecenie reczne” = polecenie podnoszenia, opuszczania lub zatrzymania, wystane przez uzytkownika za posrednictwem nadajnika.

6.2.2 - Zachowanie silnika w poszczegodlnych warunkach pogodowych

- Stonce: (Wskazdwka — nastepujace automatyczna praca silnika bedzie sie odbywat tylko wtedy, gdy zostat zaprogramowany scistej / czesciowego otwarcia ,H”, inaczej sil-
nik nie ruszy.) kiedy intensywnos¢ nastonecznienia osiggnie wyzsza wartos$c¢, niz wartosé progowa, i jezeli roleta znajduje sie w pozycji pomiedzy krancéwka ,0” a wysoko-
Scia posrednia ,H”, silnik przesuwa rolete do najblizszej pozycji posredniej ,H”. Jezeli natomiast roleta znajduje sie w innej pozyciji, silnik nie przesuwa jej. Kiedy intensyw-
nos¢ nastonecznienia jest mniejsza, niz ustawiona wartos¢ progowa, silnik nie przesuwa rolety.

- Deszcz: kiedy pada, system wydaje polecenie zamknigcia rolety. Warunek ten traktowany jest jako priorytetowy wzgledem czujnika nastonecznienia.

- Wiatr: kiedy intensywnos$¢ deszczu ma wyzsza wartosé, niz ustawiona wartosé progowa, system wydaje polecenie zamkniecia rolety. Warunek ten traktowany jest jako
priorytetowy wzgledem czujnika deszczu i nastonecznienia.

Informacje ogélne:

e Automatyczna praca silnika na postawie polecen otrzymywanych z czujnikéw klimatycznych nie powoduje zablokowania polecer recznych, wysytanych do rolety przez
uzytkownika.

e Warunki ,opady deszczu” i ,wiatr ponad wartoscig progowa” blokuja dziatanie czujnika nastonecznienia.

¢ Polecenie reczne ,Storice-ON” aktywuie (,Storice-OFF” dezaktywuije) wytacznie czujnik nastonecznienia.

¢ Polecenia reczne podnoszenia, zatrzymania, opuszczania i czesciowego otwarcia rolety, wysytane do silnika przez uzytkownika, nie powoduja dezaktywowania czujnikow
nastonecznienia, wiatru i deszczu, chyba ze polecenie takie spowoduje catkowite zamknigcie rolety.

¢ Kiedy roleta jest catkowicie zamknieta, zaden czujnik klimatyczny nie moze spowodowac jej automatycznego otwarcia.

6.3 - Regulacja poziomu czujnika klimatycznego ,,wiatr”

Wartos¢ progowa interwencji czujnika ustawiona jest fabrycznie na poziom 3. W celu zmiany tego ustawienia nalezy wykonac¢ ponizsze czynnosci.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
02. Przytrzymac przycisk V¥ i zaczekac, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
03. Wecisnac¢ na chwile kilka razy przycisk A w zaleznosci od tego, na jaki poziom ma zosta¢ ustawiona wartos¢ progowa:
1 nacis$niecie = wiatr o predkosci 5 km/h
2 nacisnigcia = wiatr o predkosci 10 km/h
3 nacisniecia = wiatr o predkosci 15 km/h(ustawienie fabryczne)(*)
4 nacisniecia = wiatr o predkosci 30 km/h
5 nacis$niecia = wiatr o predkosci 45 km/h
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Po okoto 10 sekundach silnik wykonuije liczbe manewrdw odpowiadajacg numerowi wybranego poziomu. Wskazéwka: Jezeli to nie nastepuije, nalezy anulowac pro-
cedure. W ten sposdb regulacja zostaje zakoriczona bez zmiany ustawionego fabrycznie poziomu.
04. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

Q x 1= wiatr o predkosci 5 km/h 1/
X 2= wiatr o predkosci 10 km/h 2/ W
Cl ﬁ x 3= wiatr 0 predkosci 15 km/h(¥) ==~ 3/ f‘—h
] 95 | x 4= wiatr o predkosci 30 km/h X 2 ﬂ 4/ = w A 3 E

KONIEC

x 5= wiatr o predkosci 45 km/h . 5/

—\—\—\é

Wskazowki:

— Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigecie na 4 sekundy przyciskow B | V.
Ewentualnie mozna nie wciskac¢ zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.

— Jezeli uzywany jest czujnik wyposazony w programator czasowy, wartos¢ progowa nalezy ustawiac bezposrednio na czujniku, postugujac sie jego instrukcja obstugi.

6.4 - Regulacja poziomu czujnika klimatycznego ,,storice”

Uwaga! - Po tym programie, automatyczna praca silnika bedzie sie odbywat tylko wtedy, gdy zostat zaprogramowany $cistej / czesciowego otwarcia ,H” (punkt 5.9),
inaczej silnik nie ruszy.
Wartos¢ progowa interwencji czujnika ustawiona jest fabrycznie na poziom 3. W celu zmiany tego ustawienia nalezy wykonac¢ ponizsze czynnosci.

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
02. Przytrzymac przycisk V¥ i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
03. Wecisna¢ na chwile kilka razy przycisk ¥ w zaleznosci od tego, na jaki poziom ma zosta¢ ustawiona wartos¢ progowa:
1 nacisniecie = 5 kix
2 nacisniecia = 10 kix
3 nacisniecia = 15 Kix (ustawienie fabryczne)(*)
4 nacisniecia = 30 kix
5 nacisnie¢ = 45 kix
Po okoto 10 sekundach silnik wykonuje liczbe manewréw odpowiadajaca numerowi wybranego poziomu. Wskazéwka: Jezeli to nie nastepuje, nalezy anulowac pro-

cedure. W ten sposéb regulacja zostaje zakoriczona bez zmiany ustawionego fabrycznie poziomu.
04. Przytrzymac przycisk B i zaczekad, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
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Wskazowki:

— Podczas wykonywania procedury moZliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisnigecie na 4 sekundy przyciskow B | V.
Ewentualnie mozna nie wciskac¢ zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrow.

— Jezeli uzywany jest czujnik wyposazony w programator czasowy, wartos¢ progowg nalezy ustawiac bezposrednio na czujniku, postugujac sie jego instrukcja obstugi.

6.5 - Para fotokomorek

(Przewody, ktérych nalezy uzy¢: biaty + biato-czarny). Urzadzenie to umozliwia wykrycie przeszkody, ktora przypadkowo znajdzie sie na torze przesuwu rolety. Wykry-
cie przeszkody powoduje natychmiastowe zablokowanie manewru opuszczania rolety. Wiecej informacji mozna znalezé w instrukcji obstugi fotokomarki.

Uwaga! - Przed wykonaniem podtaczenia fotokomérek konieczne jest skonfigurowanie przynajmniej pierwszego nadajnika (punkt 5.5) i kranncéwek ,,0” i ,,1”
(punkt 5.6 / 5.7 / 5.8).

6.6 - Rezystancyjna listwa krawedziowa

(Przewody, ktérych nalezy uzyc¢: biato-pomaranczowy + biato-czarny). Urzadzenie to, o opornosci 8,2 kQ pozwala na wykrycie przypadkowej przeszkody na catej
drodze zamykania rolety. Uwzgledniajac wysokosci obu krancéwek oraz wysokos¢ ,R”, umieszczong w odlegtosci okoto 5 cm od dolnej kraricowki , 17, system zachowuje
sie w nastepujacy sposob: a) jezeli przeszkoda zostaje wykryta w przestrzeni pomiedzy krancéwka ,0” a wysokoscia ,R”, system zatrzymuje silnik i wydaje na chwile pole-
cenie odwrdcenia kierunku ruchu; b) jezeli przeszkoda zostaje wykryta w przestrzeni pomiedzy krancowka ,1” a wysokoscia ,R” (odlegtosc ok. 5 cm), system zachowuije sie
w sposob ustawiony przez instalatora wedtug ponizszej procedury (dostepne opcije przedstawione sa w punkcie 05 procedury). Nastepnie, po zainstalowaniu i podtaczeniu
listwy krawedziowej, nalezy wykonac ponizsza procedure.

13 - Polski



Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiescic rolete w potowie suwu.
01. Przesunac¢ rolete na odlegtosé 5 em od krarncowki ,17.

02.
03.
04.

05. Wybra¢ sposdb zachowania, jaki ma zostac przypisany do silnika:

Przytrzymac przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
Przytrzymac ponownie przycisk B i zaczekac, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
Przytrzymac réwnoczesnie przyciski A i B i zaczekac, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie zwolni¢ przyciski.

® po zadziataniu listwy silnik kontynuuje opuszczanie rolety az do skonfigurowanej krancowki ,1” (przycisk A).
® po zadziataniu listwy silnik zatrzymuie sie i nie wykonuje krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu (przycisk H).
® po zadziataniu listwy silnik zatrzymuje sie, a system przesuwa pozycje kraricéwki ,1” tuz przed pozycje interwencii listwy (wazne — moZzliwe, ze konieczne okaze sie

wykonanie kilku manewrow w celu ustawienia optymalnej wartosci) (przycisk V).

Nastepnie przytrzymac przycisk przypisany do wybranego zachowania silnika i zaczekad, az ten wykona on 3 manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
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Wskazowki:

— Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym momencie poprzez jednoczesne wcisniecie na 4 sekundy przyciskéw B | V.
Ewentualnie mozna nie wciskac zadnego przycisku i odczekac 60 sekund, az silnik wykona 6 manewrdw.
— Aby skasowac wykonane ustawienie i ponownie skonfigurowac wejscie dla czujnika klimatycznego, nalezy skasowac pozycje kraricéwek ,0” i, 1” (punkt 5.13).

OSTRZEZENIA DOTYCZACE CODZIENNEGO
UZYTKOWANIA AUTOMATU

7

7.1 - Funkcja ,,Wykrywanie przeszkod”

Funkcja ,Wykrywanie przeszkéd”, opisana w rozdziale 2, aktywowana jest automa-
tycznie w momencie zaprogramowania kranicowek. Nastepnie mozliwe jest wyregu-
lowanie czutosci na przeszkode (punkt 5.12), czyli sity, jaka silnik musi przytozy¢ do
przeszkody, aby umoZzliwi¢ rolecie przesuwanie sie.

Jezeli funkcja ta blokuje czesto i bez konkretnego powodu przesuwanie sig rolety,
zaleca sie jej wytgczenie (punkt 5.12).

7.2 - Maksymalny czas pracy ciagtej

Zasadniczo silniki z linii ,Era” przeznaczone sa do uzytku prywatnego, a co za tym
idzie, nieciagtego. Gwarantuja one maksymalny czas uzytkowania ciagtego do 4
minut, a w przypadku przegrzania (na przyktad w wyniku ciagtego i przedtuzajacego
sie uzytkowania), automatycznie zadziatanie ,zabezpieczenia termicznego”, ktére
odcina zasilanie elektryczne i zatacza je ponownie dopiero wtedy, gdy temperatura
powrdci do normalnych wartosci.

7.3 - Funkcja ,,Automatycznego aktualizowania

krancowek”

Krancowki, ktdre zostaty wyregulowane za pomoca uderzen blokad mechanicznych
(ogranicznikéw zabezpieczajacych i sprezyn antywtamaniowych), podlegaja spraw-
dzeniu dzigki funkcji ,automatyczne aktualizowanie kraricowek” za kazdym razem,
kiedy roleta wykonuije jaki$ manewr i uderzy w kraricéwke. Umozliwia to zmierzenie
nowych wartosci kraricowek i zaktualizowanie wartosci dotychczasowych, korygu-
jac w ten sposéb ewentualne luzy, jakie moga pojawi¢ sie w trakcie uzytkowania
automatu z powodu zuzycia i/lub wahan temperatury, na jakie narazone sg listwy i
sprezyny silnika. Stafe aktualizowanie wysokosci zapewnia, ze roleta osiaga wyso-
kos¢ kraricowki zawsze z maksymalna precyzja.

Funkcja nie jest aktywowana, kiedy suw rolety trwa mnigj niz 2,5 sekundy i nie osia-
ga ona wysokosci kracowki.

7.4 - Sterowanie czesciowym otwarciem/zamknie-
ciem rolety (wysokosé ,,H”)

Zasadniczo, w celu wydania polecenia czesciowego otwarcia/zamkniecia rolety
nalezy wcisna¢ przycisk, ktéry zostat przypisany do tej wysokosci czesciowej pod-
czas jej programowania (szczegotowe informacije znajduja sie w punkcie 06 proce-
dury 5.9). Jezeli na nadajniku znajduja sie tylko trzy przyciski oraz zostata skonfiguro-
wana tylko jedna wysokos¢ ,H”, w celu przywotania tej wysokosci nalezy nacisnac
réwnoczesnie przyciski A i V.

Co zrobi¢ jesli...
(pomoc w rozwigzywaniu problemoéw)

1 Po podtaczeniu zasilania do jednej fazy elektrycznej silnik nie wtacza sie:
Wykluczajac mozliwosc, ze nastapita interwencja zabezpieczenia termicznego, w
przypadku ktdrej wystarczy zaczekac na schtodzenie silnika, nalezy sprawdzic,
Czy napigcie sieciowe odpowiada parametrom technicznym podanym na tablicz-
ce znamionowe;j silnika.

O Po wystaniu polecenia podnoszenia silnik nie wigcza sie:
Sytuacja taka moze mie¢ miejsce, jezeli roleta znajduje sie w poblizu gérnej kran-
cowki (,07). W tym przypadku nalezy najpierw przesunac ja w lekko dot i nastep-
nie ponownie wydac polecenie podnoszenia.

1 System pracuje w warunkach awaryjnych w trybie ,,manualnym”:

— Sprawdzi¢, czy silnik nie doznat bardzo silnego wstrzgsu elektrycznego lub
mechanicznego.

— Sprawdzi¢, czy zadna czes¢ silnika nie zostata naruszona.

— Wykonac¢ procedure kasowania (punkt 5.13) i ponownie zaprogramowac kran-
coOwki.

0 Niezamierzone zatrzymanie przesuwu rolety (fatszywa przeszkoda):
Jezeli po wystaniu do rolety polecenia, podczas ruchu zatrzyma sie ona w dowol-
nym miejscu bez konkretnego powodu (mate tarcie), zaleca sie:

— wyregulowac poziom czutosci na przeszkode (punkt 5.12), zwigkszajac site.
Jezeli to nie wystarczy,

— wyregulowac ponownie krancowke, wykorzystujac w tym celu procedure recz-
na (punkt 5.6) i ustawi¢ poziom czutosci (punkt 5.12) na wartos¢ 4 (= czutosc
wytaczona).

Polski — 14




IT

- Appendix
- Appendice
- Appendice

- Apéndice

- Anhang

- Zatacznik

- Bijlage

- Disposal of the product

As in installation operations, disposal operations must be performed by qualified personnel
at the end of the product’s lifespan.

The product is made of various types of materials: some of them may be recycled, while
others cannot. Find out about recycling and disposal systems in use in your area for this
product category. Attention! — some parts of the product may contain polluting or haz-
ardous substances which, if released into the environment, can cause serious damage to
the environment or to human health. As indicated by the symbol appearing

here, the product may not be disposed of with other household wastes. Sep-

arate the waste into categories for disposal, according to the methods estab-

lished by current legislation in your area, or return the product to the retailer

when purchasing a new version. Attention! — local regulations may incur heavy

fines if the product is disposed of inappropriately.

The product’s packaging materials must be disposed of in full compliance with local regu-
lations.

Technical specifications

B Power supply voltage: see data on rating plate of motor Bl Power drawn in Stand-
by mode: 0,5 \W Bl Resolution of the encoder: 2,7° Bl Continuous operation time: 4
minutes M Operating temperature: -20 °C B Protection level: IP 44.

Notes e All technical specifications stated in this section refer to an ambient temperature
of 20°C (£ 5°C). * Nice reserves the right to apply modifications to products at any time
when deemed necessary, maintaining the same intended use and functionality.

CE declaration of conformity

Nice S.p.A. hereby declares that the products: E Mat SA(...), E Mat MA(...), E
Mat LA(...) conform to the essential requisites and other pertinent provisions
laid down by directives 1999/5/EC, 2006/95/EC, 2004/108/EC. The CE dec-
laration of conformity can be consulted and printed at www.nice-service.com all
are requested from Nice S.p.A.

Luigi Paro (Managing Director)

- Smaltimento del prodotto

Come per le operazioni d'installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le
operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato.

Questo prodotto e costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri de-
vono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai regola-
menti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto. Attenzione! — alcune
parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse
nell’ambiente, potrebbero provocare effetti dannosi sull'ambiente stesso e sulla salute
umana. Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto

nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento,

secondo i metodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure
riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell'acquisto di un nuovo

prodotto equivalente. Attenzione! — i regolamenti vigenti a livello locale pos-

sono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.

Il materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa
locale.

Caratteristiche tecniche

M Tensione di alimentazione: vedere i dati sulla targa del motore Bl Potenza assorbita
in Stand-by: 0,5 W H Risoluzione dell’encoder: 2,7° B Tempo di funzionamento con-
tinuo: 4 minuti @ Temperatura di funzionamento: -20 °C B Grado di protezione: IP 44.

Note e Tutte le caratteristiche tecniche riportate, sono riferite ad una temperatura ambientale
di 20°C (+ 5°C).  Nice S.p.a. si riserva il diritto di apportare modifiche al prodotto, in qual-
siasi momento lo riterra necessario, mantenendone la stessa destinazione d’uso e le stesse
funzionalita.

Dichiarazione CE di conformita

Con la presente, Nice S.p.A. dichiara che i prodotti: E Mat SA(...), E Mat MA(...),
E Mat LA(...) sono conformi ai requisiti essenziali ed alle altre disposizioni perti-
nenti, stabilite dalle direttive 1999/5/CE, 2006/95/CE, 2004/108/CE. La di-
chiarazione di conformita CE pu0 essere consultata e stampata nel sito
www.hice-service.com oppure puod essere richiesta a Nice S.p.A.

Ing. Luigi Paro (Amministratore delegato)

- Mise au rebut du produit

De méme que pour les opérations d’installation, a la fin de la vie de ce produit, les opérations
de mise au rebut doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit se compose de différents types de matériaux : certains peuvent étre recyclés,
d’autres doivent étre éliminés. Renseignez-vous sur les programmes de recyclage ou d’éli-
mination prévus par les reglements en vigueur dans votre région pour cette catégorie de
produit. Attention ! — certains composants du produit peuvent contenir des substances
polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles sur I'environnement et
sur la santé des personnes s'ils étaient jetés dans la nature. Comme I'indique

le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les déchets domes-

tiques. Par conséquent, utiliser la méthode de la « collecte sélective » pour la

mise au rebut des composants conformément aux prescriptions des normes

en vigueur dans le pays d’utilisation ou restituer le produit au vendeur lors de

I’achat d’un nouveau produit équivalent. Attention ! - les reglements en vigueur localement
peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’élimination sauvage de ce produit.

Les matériaux de I'emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein respect
des normes locales en vigueur.

Caractéristiques techniques

H Tension d’alimentation : voir les données sur la plaquette du moteur B Puissance
absorbée en veille (stand-by) : 0,5 \W Bl Résolution de I’encodeur : 2,7° B Temps de
fonctionnement continu : 4 minutes M Température de fonctionnement : -20 °C B
Degré de protection : [P 44.

Notes ¢ Toutes les caractéristiques techniques indiquées se référent a une température
ambiante de 20 °C (£ 5 °C). ® Nice S.p.a. se réserve le droit d’apporter des modifications
au produit a tout moment si elle le jugera nécessaire, en garantissant dans tous les cas les
mémes fonctions et le méme type d'utilisation prévu.

Déclaration CE de conformité

Par la présente, Nice SpA déclare que les produits E Mat SA(...), E Mat MA(...),
E Mat LA(...) sont conformes aux exigence essentielles et a d’autres dispositions
pertinentes, établies par les directives 1999/5/CE, 2006/95/CE, 2004/108/CE.
La déclaration de conformité CE peut étre consultée et imprimée depuis le site
www.hice-service.com ou peut étre a Nice S.p.A

Ing. Luigi Paro (Administrateur délégué)




- Desecho del producto

Al'igual que con la instalacion, incluso al finalizar la vida util del producto en cuestion, las
operaciones de eliminacién deben realizarlas personas cualificadas a tal efecto.

Este producto esta fabricado con varios tipos de material: algunos se pueden reciclar y
otros se deben desechar. Es preciso obtener informacion acerca de los sistemas de reciclaje
y eliminacion previstos en los reglamentos aplicables en su region para esta categoria de
product. jAtencion! — Algunos componentes del producto pueden contener sustancias
contaminantes o peligrosas que, de liberarse al medio ambiente, podrian causar dafos
graves al medio ambiente y a la salud humana. Segun indica el simbolo que

aparece en el lateral, estd prohibido desechar este producto en lugares habi-

litados para residuos domésticos. Por tanto, practique la recogida selectiva

para su eliminacion en funcion de los métodos estipulados en los reglamentos

vigentes en su region. También puede devolver el producto al proveedor

cuando vaya a adquirir un producto nuevo equivalente. jAtencién! — Los reglamentos apli-
cables a escala local pueden imponer fuertes sanciones en caso de que este producto se
deseche de forma inadecuada.

El material de embalaje del producto debe eliminarse de conformidad con la normativa
local.

Caracteristicas técnicas

M Tension de alimentacidn: consultar los datos de la placa del motor B Potencia ab-
sorbida en Stand-by: 0,5 W B Resolucidn del codificador: 2,7° B Tiempo de fun-
cionamiento constante: 4 minutos @ Temperatura de funcionamiento: -20 °C W
Grado de proteccion: IP 44

Notas * Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una temperatura am-
biente de 20 °C (£5 °C). ® Nice S.p.a. se reserva el derecho de hacer cambios en el pro-
ducto siempre que lo estime oportuno, pero manteniendo en todo momento la misma
funcionalidad y el uso previsto del producto.

Declaracion CE de conformidad

Por la presente declaracion, Nice S.p.A. declara que los productos E Mat SA(...),
E Mat MA(...), E Mat LA(...) cumplen los requisitos esenciales y otras disposi-
ciones pertinentes contemplados en las directivas 1999/5/CE, 2006/95/CE,
2004/108/CE. La declaracion CE de conformidad puede consultarse e imprimirse
desde el sitio web www.nice-service.com, o bien puede solicitarse directamente
a Nice S.p.A.

Ing. Luigi Paro (Director General)

- Entsorgung des Produkts

Wie die Installationsarbeiten muss auch die Abristung am Ende der Lebensdauer dieses
Produktes von Fachpersonal ausgefuihrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Materialarten: von denen einige recycelt werden
kénnen, andere mlssen hingegen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber die Recyc-
ling- oder Entsorgungssysteme fUr dieses Produkt, die von den auf Ihrem Gebiet giltigen
Verordnungen vorgesehen sind. Achtung! — Einige Teile des Produkts kénnen umwelt-
schéadliche oder gefahrliche Stoffe enthalten, die, wenn sie in der Umwelt entsorgt werden,
schadliche Auswirkungen auf die Umwelt selbst und die Gesundheit des Menschen haben
kénnen. Wie vom nebenstehenden Symbol angezeigt, ist es verboten, dieses

Produkt im HausmUll zu entsorgen. Halten Sie sich bitte daher an die ,MUll-

trennung*” flr die Entsorgung, die von den geltenden Vorschriften auf lhrem

Gebiet vorgesehen ist, oder geben Sie das Produkt an Ihren Verkaufer zurtck,

wenn sie ein gleichwertiges neues Produkt kaufen. Achtung! — Die drtlich gel-

tenden Vorschriften kénnen schwere Strafen vorsehen, wenn dieses Produkt unsachgeman
entsorgt wird.

Das Verpackungsmaterial des Produkts muss unter Beachtung der ¢rtlichen Vorschriften
entsorgt werden.

Technische Eigenschaften

M Versorgungsspannung: siche Daten auf dem Motorkennschild B Absorbierte Leis-
tung im Stand-by: 0,5 W ll Auflésung des Encoders: 2,7° Bl Zeit des Dauerbetriebs:
4 Minuten B Betriebstemperatur: -20 °C B Schutzgrad: IP 44.

Anmerkungen ¢ Alle angegebenen technischen Merkmale beziehen sich auf eine Umge-
bungstemperatur von 20°C (£5°C). ® FUr eine Verbesserung der Produkte behélt sich NICE
S.p.A. das Recht vor, die technischen Merkmale jederzeit und ohne vorherige Benachrich-
tigung zu &ndern, wobei die vorgesehenen Funktionalitdten und Einsétze erhalten bleiben.

CE-Konformitatserklarung

Hiermit erklart Nice S.p.A., dass die Produkte: E Mat SA(...), E Mat MA(...),
E Mat LA(...) mit den wesentlichen Anforderungen und den weiteren zugeho-
rigen von den Richtlinien 1999/5/CE, 2006/95/CE, 2004/108/CE festgelegten
Anordnungen konform sind. Die CE- Konformitatserklarung kann unter der
Homepage www.nice-service.com eingesehen und ausgedruckt, oder direkt
bei der Firma Nice S.p.A angefordert werden.

Luigi Paro (Geschéftsfiihrer)

- Utylizacja urzadzenia

Zaréwno operacje montazu jak i demontazu po zakoriczeniu eksploatacji urzadzenia po-
winny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie skfada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektdre z nich moga zosta¢ poddane
recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Nalezy we wtasnym zakresie zapo-
zna¢ sig z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianych w lokalnie obowig-
zujacych przepisach dla danej kategorii produktu. Uwaga! — niektére czesci urzadzenia
moga zawiera¢ skazajace lub niebezpieczne substancje; jesli trafia one do $rodowiska,
moga wywotaé powazne szkody dla samego srodowiska oraz dla zdrowia ludzi. Jak wska-
zuje symbol zamieszczony obok, zabrania sie wyrzucania urzadzenia razem z

odpadami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ ,selektywna zbidrke odpa-

déw” zgodnie z metodami przewidzianymi przez przepisy obowigzujgce na

danym terytorium lub oddac urzadzenie do sprzedawcy podczas dokonywania

zakupu nowego ekwiwalentnego urzadzenia. Uwagal! — lokalne przepisy moga
przewidywac cigzkie sankcje w przypadku bezprawnej utylizacji niniejszego produktu.
Opakowanie urzadzenia nalezy utylizowaé zgodnie z lokalnymi przepisami.

Dane techniczne

B Napigcie zasilania: patrz dane na tabliczce znamionowe;j siinika ll Moc pobierana w
trybie Stand-by: 0,5 \W B Rozdzielczos$¢ enkodera: 2,7° Bl Czas pracy ciagtej: 4 mi-
nuty B Temperatura robocza: -20 °C M Stopien ochrony: IP 44,

Uwagi * Wszystkie podane dane techniczne dotyczg temperatury otoczenia 20 °C (+ &
°C). ® Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produkcie w dowolnym
momencie. Tym niemnigj spotka gwarantuje zachowanie takich samych funkcji i przezna-
czenia uzytkowego urzgdzen.

Dichiarazione CE di conformita

Niniejszym, firma Nice S.p.A. deklaruje, ze produkty: E Mat SA(...), E Mat
MA(...), E Mat LA(...) sa zgodne z istotnymi wymogami oraz innymi rozporza-
dzeniami dyrektyw 1999/5/WE, 2006/95/WE, 2004/108/WE. Z deklaracja
zgodnosci mozna zapozna¢ sie i wydrukowac ja ze strony www.nice-se-
rvice.com, lub zwracajac sie bezposrednio do firmy Nice S.p.A.

Inz. Luigi Paro (Dyrektor Generalny)

- Afdanking van het product

Zoals ook voor de installatiehandelingen geldt, moeten ook de handelingen voor afdanking
aan het einde van de bruikbaarheidsperiode van dit product door gekwalificeerd personeel
worden uitgevoerd.

Dit product is vervaardigd van verschillende typen materialen: sommige materialen kunnen
gerecycled worden, terwijl anderen afgedankt moeten worden. Informeer u over de syste-
men voor recycling of afdanking die voorzien zijn in de voorschriften die in uw omgeving
voor deze productcategorie gelden. Let op! — bepaalde onderdelen van het product kunnen
verontreinigende of gevaarlijke stoffen bevatten die bij aanraking met het milieu schadelijke
gevolgen voor het milieu of de volksgezondheid kunnen hebben. Zoals door

het hiernaast weergegeven symbool wordt aangegeven, is het verboden om

dit product bij het huishoudelijk afval af te voeren. Pas dus “gescheiden afva-

linzameling” voor afdanking toe, op basis van de methoden die zijn opgeno-

men in de voorschriften voor uw omgeving, of draag het product over aan de

leverancier op het moment van aanschaf van een nieuw, equivalent product. Let op! —
plaatselijk geldende voorschriften kunnen voorzien in zware sancties voor gevallen van ille-
gale afdanking van dit product.

De afvalverwerking van het verpakkingsmateriaal van het product moet volgens de plaat-
selijk geldende regels plaatsvinden.

Technische specificaties

M Voedingsspanning: raadpleeg de gegevens op het plaatje op de motor B In stand-by
opgenomen vermogen: 0,5 W ll Resolutie van de encoder: 2,7° Bl Doorlopende ge-
bruiksduur: 4 minuten B Gebruikstemperatuur: -20 °C B Beschermingsgraad: P 44

Opmerkingen e Alle weergegeven technische specificaties zijn gebaseerd op een omge-
vingstemperatuur van 20°C (+ 5°C).  Nice behoudlt zich het recht voor om op elk willekeurig
moment wijzigingen in het product door te voeren die het bedrijf noodzakelijk acht, waarbij
echter hetzelfde beoogde gebruik en dezelfde functionaliteit gehandhaafd blijven.

CE-verklaring van overeenstemming

Bij deze verklaart Nice S.p.A. dat de producten: E Mat SA(...), E Mat MA(...),
E Mat LA(...) voldoen aan de essentiéle vereisten en andere toepasselijke
bepalingen die zijn vastgelegd middels de richtlijnen 1999/5/CE, 2006/95/CE,
2004/108/CE. De CE-verklaring van overeenstemming kan geraadpleegd en
afgedrukt worden via de website www.nice-service.com of worden aange-
vraagd bij Nice S.p.A.

Luigi Paro (Gedelegeerd Directeur)
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e CABLES: 1) White-black; 2) White; 3) White-orange; 4) Brown; 5) Blue; 6)
Yellow-green.

e ACCESSORIES: A) Double pushbutton; B) Pushbutton for jog operation;
C) Pair of photocells; D) Resistive sensitive edge; E) Climate sensors (har-
dwired); F) Climate sensors (via radio); G) Portable transmitters (via radio).

e KABEL: 1) WeiB-schwarz; 2) Wei3; 3) Wei3-orange; 4) Braun; 5) Blau; 6)
Gelb-grin.

o ZUBEHORTEILE: A) Doppelschalter; B) Schalter mit Stufenregulierung;
C) Fotozellenpaar; D) Resistive Schaltleiste; E) Klimasensoren (Uber Kabel);
F) Klimasensoren (Uber Funk); G) Tragbare Sender (Uber Funk).

e CAVI: 1) Bianco-nero; 2) Bianco; 3) Bianco-arancio; 4) Marrone; 5) Blu; 6)
Giallo-verde.

e ACCESSORI: A) Doppio pulsante; B) Pulsante con comando passo-pas-
s0; C) Coppia di fotocellule; D) Bordo sensibile resistivo; E) Sensori clima-
tici (via cavo); F) Sensori climatici (via radio); G) Trasmettitori portatili (via
radio).

e PRZEWODY: 1) biato-czarny; 2) biaty; 3) biato-pomaranczowy; 4) brazo-
wy; 5) niebieski; 6) zotto-zielony.

e URZADZENIA DODATKOWE: A) Podwajny przycisk; B) Przycisk pole-
cenia ,Krok po Kroku”; C) Para fotokomorek; D) Rezystancyjna listwa kra-
wedziowa; E) Czujniki klimatyczne (sterowane kablowo); F) Czujniki klima-
tyczne (sterowane radiowo); G) Nadajniki przenosne (sterowane radiowo).

e CABLES : 1) Blanc-noir ; 2) Blanc ; 3) Blanc-orange ; 4) Marron ; 5) Bleu ;
6) Jaune-vert.

e ACCESSOIRES : A) Double bouton ; B) Bouton avec commande pas a
pas ; C) Couple de photocellules ; D) Tranche sensible résistive; E) Cap-
teurs climatiques (par céble) ; F) Capteurs climatiques (par radio) ; G)
Transmetteurs portatifs (par radio).

e CABLES: 1) Blanco-negro; 2) Blanco; 3) Blanco-naranja; 4) Marron; 5)
Azul; 6) Amarillo-verde.

e ACCESORIOS: A) Pulsador doble; B) Pulsador de mando paso a paso;
C) Par de fotocélulas; D) Banda sensible resistiva; E) Sensores climaticos
(por cable); F) Sensores climaticos (por radio); G) Transmisores portatiles
(por radio).

e KABELS: 1) Wit-zwart; 2) Wit; 3) Wit-oranje; 4) Bruin; 5) Blauw; 6) Geel-
groen.

e ACCESSOIRES: A) Dubbele drukknop; B) Drukknop met stap-voor-
stapbediening; C) Koppel fotocellen; D) Weerstandscontactlijst; E) Klima-
atsensoren (via kabel); F) Klimaatsensoren (draadloos); G) Draagbare zen-
ders (draadloos).
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