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Centrala sterujgca POA1 przeznaczona jest do sterowania sitownikéw

elektromechanicznych do

automatyzacji bram

lub  drzwi

skrzydtowych i kazde inne jej zastosowanie jest niewfasciwe i
zabronione.
Przed przystgpieniem do instalowania zaleca sie chociaz raz uwaznie
przeczytaé catg instrukcje.



1) Opis produktu

Funkcjonowanie centrali POA1 oparte jest na systemie, ktéry
weryfikuje obcigzenie silnikbw do niej podtaczonych
(amperometryka); ten system stuzy do automatycznego odczytu
pozycji krancowych, zapisywania czasu pracy kazdego silnika i
do odczytu ewentualnych przeszkéd podczas normalnego ruchu
(zabezpieczenie przed zgnieceniem).

Ta cecha utatwia instalowanie poniewaz nie wymaga regulacji
czasu pracy i przesuniecia fazowego skrzydet.

Centrala jest juz wstepnie zaprogramowana na funkcje ogdlnie
uzywane; mozliwy jest wybor dodatkowych, specyficznych funkciji
prosta procedurg programowania.

W celu ufatwienia rozpoznania elementéw na rysunku 1
przedstawione sg najwazniejsze komponenty centrali POAO1.

E F G H I L M
li . ! |
_"[123]lasl 67 8 90nrBuU5E v

Centrala POA1
A: Ziacze zasilania 24V
1 Ztacze silnika M1

B
C: Zigcze do akumulatora awaryjnego PS124
D

L T®) =

. ©F -

=

L1..L5 : Bezpiecznik topikowy niskiego napiecia
(500mA) typu F

P1 E: Selektor opdznienia silnika M1 lub M2

F: Ztacze silnika M2
P2 G: Zigcze lampy sygnalizacyjnej

H: Ztacze sygnalizacji stanu bramy lub elektrozamka
P3 I: Zaciski 24Vps zasilania urz. zewn. i fototestu

L: Zaciski wejs¢

L1...L5: Diody wej$¢ i programowania
: Zacisk do anteny radiowej
N: Ztagcze "SM” do odbiornika radiowego

Al

o " -

: Ztacze do programowania/diagnostyki
P1, P2, P3: Przyciski i diody do programowania

A Centrala zamknieta jest w pojemniku, ktéry chroni ptytke
elektroniki przed przypadkowym uszkodzeniem.

-

2) Instalowanie:

A Przypominamy, ze bramy i drzwi automatyczne moga byé
instalowane tylko przez personel wykwalifikowany i w petni
przestrzegajacy norm prawnych.

Nalezy uwaznie kierowaé si¢ uwagami umieszczonymi w
rozdziale: Ostrzezenia dla instalatora

o
4 .
2.1) Zastosowanie typowe

Majac na celu wyjasnienie niektérych aspektéw automatyzaciji
bram i drzwi przedstawiamy ponizej instalacje typowa:

Dane techniczne i sposéb potgczenia fotokomoérek umieszczone

sg we wiasciwych instrukcjach produktu.

W szczegolnosci przypominamy, ze:

e Para fotokomérek “FOTO” w fazie otwierania nie powoduje
zadnego efektu ale powoduje zatrzymanie i odwrécenie ruchu w
fazie zamykania.

e Para fotokomérek “FOTO1” blokuje ruch przy otwieraniu i
zamykaniu.

e Para fotokomérek “FOTO2” (podtaczona do wejécia AUX
odpowiednio zaprogramowanego) przy zamykaniu nie daje
zadnego efektu ale powoduje zmiane kierunku ruchu podczas
otwierania.

-

1. Sitownik
elektromechaniczny
PP7024 (z wbudowang
centralg POA1)

2. Sitownik
elektromechaniczny
PP7224 bez centrali

. Lampa sygnalizacyjna

. Wylacznik kluczowy

. Para fotokomoérek FOTO

. Para fotokomoérek FOTO 1
. Para fotokomoérek FOTO 2

© 0o NO O,

J
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2.2) Kontrola wstepna

Przed przystgpieniem do wykonywania jakiejkolwiek czynnosci
nalezy sprawdzi¢, czy materiaty i podzespoty sg dostosowane do
instalowania i czy sg zgodne z normami. Oprécz kontroli opisanej
w “Uwagi dla instalatora”, w tej czesci przedstawiamy spis
poszczegodlnych specyficznych testow dla centrali POA1.

“Ogranicznik mechaniczny ruchu” musi by¢ dostosowany do
zatrzymania ruchu bramy i musi bez probleméw pochtonaé catg
energie kinetyczng zebrang podczas ruchu skrzydta
(zastosowac¢ ewentualnie blokady przewidziane dla sitownikéw
POP).

Linia zasilajgca musi posiada¢ wytacznik magnetotermiczny i
wytacznik réznicowy, powinna posiada¢ takze wytgcznik, w
ktérym odlegto$¢ pomiedzy kontaktami ma by¢ nie mniejsza
od 3mm.

Zasili¢ centrale przewodem 3x1,5mm?2. Gdy odlegtos¢
pomiedzy centralg i faczem uziemienia przekracza 30 m nalezy
wykona¢ uziemienie w poblizu centrali.

\

Podtaczenia uktadoéw niskiego napiecia wykona¢ przewodami o
przekroju minimum 0,25 mm?.

Przy odlegtosciach dtuzszych od 30 metréw nalezy zastosowac
przewody ekranowane, oplot ekranu uziemi¢ po stronie
centrali.

Przekréj przewodu zasilania silnika nie moze by¢ mniejszy niz
1.5 mm?

Nie wolno wykonywaé zadnych potfaczen przewoddéw w
puszkach podziemnych nawet gdy sg one catkowicie szczelne.

J

-
-

2.3) Potaczenia elektryczne

A Majac na celu zagwarantowanie bezpieczenstwa
operatorowi i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
elementéw urzadzenia, podczas wykonywania potaczen lub
poditaczania odbiornika radiowego centrala musi byé
odtaczona od zasilania.

e Dla wejs¢ typu NC (Zwykle Zamkniety), gdy nie sg uzywane,
nalezy wykonaé mostek z zaciskiem ,WSPOLNY ” (z wyjatkiem
wejs¢ fotokomoérek w przypadku, gdy jest wtgczona funkcja
FOTOTEST. Dokfadniejsze informacje umieszczone sg w
paragrafie 2.3.6).

e Gdy do tego samego wejscia podtaczamy wiecej stykéw NC
nalezy potaczy¢ je wszystkie SZEREGOWO.

* Wejscia typu NA (Zwykle Otwarte), gdy nie sa uzywane, musza
pozosta¢ wolne.

Gdy do tego samego wejécia podtgczamy wiecej stykdw w
systemie NA (Zwykle Otwarte), nalezy ustawi¢ je wzgledem
siebie ROWNOLEGLE.

Uzywane przetaczniki musza by¢ typu mechanicznego i bez
napiecia na stykach; nie dozwolone sg pofgczenia typu "PNP",
"NPN", “Open Collector” itd.

W wypadku, gdy skrzydta naktadajg sie na siebie (zaktadka), to
mostkiem E (Rysunek 1) mozna wybra¢ silnik, ktéry ma
startowac¢ w fazie otwierania jako pierwszy: M1 jest silnikiem z
wbudowang centralg, M2 to silnik bez wbudowanej centrali.

AN
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Mostkiem E
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2.3.1) Schemat elektryczny
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2.3.2) Opis potaczen:

Przedstawiamy kroétki opis mozliwych rozwigzan podtgczen do centrali.

Zaciski Funkcja Opis
L-N-© Linia zasil. Zasilanie z sieci
103 Silnik 2 * Podtgczenie silnika M2
405 Lampa sygnalizacyjna Podtgczenie lampy sygnalizacyjnej 24V ps max 25W
607 SCA/Elektrozam. Podtgczenie Swiatetka stanu bramy 24Vpp max 5W lub Elektrozamka
12V max 25VA (patrz rozdziat "Programowanie”)
8 24Vps/fototest Zasilanie +24V TX fotokomérki dla fototestu (max 100mA)
9 0Vps Zasilanie 0V do urzadzen zewn.
10 24Vps Zasilanie urz. zewn., RX fotokomorki, itd ( 24Vps max 200mA)
11 Wspéiny Wspdliny dla wszystkich wej$¢ (+24Vps)
12 STOP **Wejscie z funkcjg STOP (alarm, blokada bezpieczenstwa)
13 FOTO Wejscie NC dla urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy pneumatyczne)
14 FOTO1 Wejscie NC do urzgdzen zabezpieczajacych (fotokomorki, listwy pneumatyczne)
15 KROK PO KROKU Wejscie sterujgce typu: OTWIERA-STOP-ZAMYKA -STOP
16 AUX *** Wejscie pomocnicze
17+:18 Antena Podtgczenie anteny odbiornika radiowego

* Nie uzywane do bram z jednym skrzydtem (centrala rozpoznaje automatycznie czy jest zainstalowany tylko jeden silnik)
** Wejscie STOP moze by¢ zastosowane do stykéw typu NC lub ze statym oporem 8,2KQ (patrz rozdziat “Programowanie”)
*** Wejscie pomocnicze AUX moze by¢ zaprogramowane do jednej z nastepujacych funkcji:

Funkcja Typ wejscia Opis

OTWIERA czesciowo TYP 1 NA Otwiera catkowicie skrzydto gérne
OTWIERA czesciowo TYP 2 NA Otwiera oba skrzydta do potowy drogi
OTWIERA NA Wykonuje ruch otwierania

ZAMYKA NA Wykonuje tylko ruch zamykania
FOTO 2 NC Funkcja FOTO 2

Wytaczone - Wejscie nieaktywne

Fabrycznie wejscie AUX jest zaprogramowane jako OTWIERA czesciowo typ 1

N J

/2.3.3) Uwagi o potfaczeniach \

Potaczenia elektryczne sg bardzo tatwe do wykonania, wiekszo§¢  lub kontaktu. Na ponizszych rysunkach przedstawione sg
z nich to potaczenia bezposrednie do pojedynczego urzadzenia  niektére przyktady podtaczen urzadzen zewnetrznych.

Podtaczenie wytacznika kluczowego

Przykiad 1
Jak podtaczy¢ wytacznik kluczowy, aby wykona¢ funkcje KROK
PO KROKU i STOP

Przyktad 2

Jak podtaczy¢ wytgcznik kluczowy w celu wykonania funkcji
KROK PO KROKU i jednej z przewidzianych na wejsciu
pomocniczym (OTWARCIE CZ SCIOWE, TYLKO OTWIERA,
mo mo— | TYLKO ZAMYKA)

Przyktad 1 Przyktad 2

Podtaczenie Kontroli stanu Bramy /Elektrozamek

Gdy aktywna jest funkcja Kontroli stanu bramy to wyjscie moze
by¢ zastosowane dla $wiatetka ostrzegawczego bramy otwartej.
Podczas otwierania btyska powoli, a podczas fazy zamykania
btyska szybko. Gdy lampka $wieci sie w sposéb staty oznacza,
24Vdc 12Vac Ze brama jest otwarta i stoi. Gdy sie nie $wieci oznacza, ze

max SW 9 max 25VA brama jest zamknigta. Gdy zaprogramowany zostat
elektrozamek: wyjécie moze zasila¢ elektrozamek i na poczatku
kazdego ruchu otwierania uaktywniane jest przez 3 sekundy

\ L] jego zasilanie. J
95




-

2.3.4) Wejscie typu STOP

wejs¢ STOP:

urzadzenia ze stykami zwykle otwartymi

W tym celu kierowaé sie ponizsza tabela:

Centrala POA1 moze by¢ zaprogramowana dla dwoch typéw

- STOP typu NC dla potaczenia ze stykami typu NC

- STOP ze statym oporem. Stuzy do podtgczenia do centrali
urzadzen z wyjsciem ze statym oporem 8,2KQ (np. listwy
bezpieczenstwa). Wejscie mierzy warto$¢ oporu i zatrzymuje
ruch, kiedy opér wychodzi poza warto$¢ nominalng. Mozna
takze podtaczy¢ do wejscia STOP ze statym oporem

zamknietymi “NC” lub kilka urzadzen, réwniez innego rodzaju.

Uwaga 1. Wiele urzadzen NA mozna podtaczy¢ réwnolegle
pomiedzy sobg bez ograniczenia ich ilosci z oporem od 8,2KQ na
koncu (Rysunek 4).

Uwaga 2. Ustawienie NA i NC jest mozliwe przy potaczeniu obu
stykow réwnolegle pomiedzy soba; pamietac nalezy zeby ustawi¢
opor rowny 8,2KQ szeregowo z kontaktem NC (czyli, ze mozliwe
jest ustawienie urzadzen: NA, NC i 8,2KQ w rdézny sposob.
(Rysunek 5).

Uwaga 3. Wiele urzadzen NC mozna potaczy¢é szeregowo
pomiedzy sobg i z oporem 8,2KQ bez ograniczenia ilosci.
(Rysunek 6).

Uwaga 4. Moze by¢ podtaczone tylko jedno urzadzenie ze statym
oporem 8,2KQ; mozna ewentualnie podtaczy¢ wiecej urzadzen “w

“NA”, zwykle

9o

Tabela 1 kaskadzie” z tylko jednym oporem koncowym 8,2KQ (Rysunek 7).
1°urzadzenie typu:
N%‘ NC 8,2KQ A Gdy wejscie STOP dziata jako wejscie bezpieczenstwa ze
5 NA Réwnolegle (uwaga 2) Réwnolegle statym oporem, to tylko urzadzenia z wyjsciem ze statym
= (uwaga 1) oporem 8,2KQ gwarantuja 3 kategorie bezpieczenstwa.
2 Szeregowo
C
g NC (uwaga 2) (uwaga 3) Szeregowo
«©’
g 8,2KQ | Rownolegle Szeregowo (uwaga 4)
N
NC
" 11 1
NA | NA NA
8,2KQ 8,2KQ NC JNC 8,2KQ
12 12 o 12
11 1 2 n 8,2KQ
12 Listwa pneumatyczna Listwa pneumatyczna | :§§ _—:_—___—:_-1 | Listwa pneumatyczna | 'ﬂl

-

fototestu

Podtaczenie tylko jednej fotokomérki FOTO

2.3.5) Przyktady podiaczen fotokomoérek bez funkcji

Potaczenie FOTO i FOTO1

@TX

12

4
4
2

2

2

AN
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Potaczenie FOTO FOTO1 i FOTO2 (wejscie AUX musi byé
zaprogramowane jako FOTO2)

2.3.6) Przyktady podiaczen fotokomérek z funkcja
fototestu

Centrala POA1 posiada programowalng funkcje FOTOTESTU (ta
funkcja w fabryce nie zostata uaktywniona); jest to optymalne
rozwigzanie dla niezawodnosci urzadzen zabezpieczajgcych i stuzy
do osiggniecia, w odniesieniu do urzadzen zabezpieczajacych, “2
kategorii” wedtug normy UNI EN 954-1 (wydanie 12/1998). Po
kazdym uaktywnieniu ruchu kontrolowane sg wszystkie
urzgdzenia zabezpieczajgce i tylko gdy test ma wynik pozytywny
to ruch moze sie zaczaé.

Wszystko to jest mozliwe poprzez zastosowanie przy podtaczeniu
urzadzen zabezpieczajacych specyficznej konfiguracji, w ktorej
nadajniki fotokomoérek “TX” nie sg zasilane razem z odbiornikami
“RX”.

—O Po uaktywnieniu fototestu wejscia FOTO, FOTO1 i FOTO2 zostang

objete procedurg testu. Nieuzywane wejscie nalezy podtaczyc
(zmostkowac) do zacisku nr 8. Zwré¢ uwage na ponizsze rysunki,

przedstawione sg na nich przyktady podtaczenia.

Podtaczenie tylko jednej fotokomérki FOTO
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Podtaczenie FOTO FOTO1 i FOTO2 (wejscie AUX musi byé

zaprogramowane jako FOTO2)
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2.3.7) Kontrola potfaczen

AUWAGA: Dalsze czynnosci beda zwigzane z obwodami
pod napieciem. Niektére z nich sa pod napieciem sieci,
dlatego tez sa BARDZO NIEBEZPIECZNE! Czynnosci te
nalezy wykonywaé bardzo ostroznie i nigdy nie nalezy
pracowaé SAMODZIELNIE!

Po zakonczeniu przewidzianych podtgczen automatyki mozna

rozpoczaé faze kontroli.

1. Podtgczy¢é napiecie do centrali i sprawdzi¢ czy wszystkie
Diody zaczng szybko btyska¢ przez kilka sekund.

2. Sprawdzi¢ czy do zaciskéw 9-10 dochodzi napiecie o wartosci
okoto 36 Vps; gdy wartosci nie sg odpowiednie wytgczyé prad
i doktadnie sprawdzi¢ potgczenia i napiecie zasilania.

3. Po poczatkowym przerywanym i szybkim $wieceniu, Dioda P1
zasygnalizuje bezbtedne funkcjonowanie centrali regularnym
pulsowaniem z przerwg jednej sekundy. Gdy na wejsciach
nastapita jakas zmiana to DIODA “P1” dwa razy szybko mignie,
sygnalizujac, ze zostat rozpoznany jaki$ sygnat.

4. Gdy potaczenia sg poprawne, to dioda wejscia typu NC (Zwykle
zamkniete) bedzie sie $wiecita, a dioda wejscia typu “NA” nie
bedzie sie Swiecita. Ponizszy rysunek 8 i tabela przedstawiajg
wszystkie mozliwe przypadki.

5. Sprawdzi¢ czy podczas zadziatania urzadzen podtgczonych
do wejs¢ zaswieca sie i zgaszg odpowiednie diody.

6. Sprawdzi¢, czy po nacisnieciu przycisku P2, obydwa silniki
wykonaja krétki ruch otwierania ale silnik gérnego
(wierzchniego) skrzydta wystartuje jako pierwszy. Zatrzymac
ruch ponownym naci$nieciem przycisku P2. Gdy silniki nie
startujg w strone otwierania nalezy zmieni¢ biegunowos$¢
przewoddéw silnika, a gdy jako pierwszy nie startuje silnik

gornego skrzydta to nalezy przetaczy¢ mostek E (patrz rysunek).

D_/I\\N”n
e

—0

Mostek E

N

WEJSCIE TYP WEJSCIA STAN DIODY
STOP STOP NC L1 Swieci sie
STOP OPOR STALY 8,2KQ L1 Swieci sie
FOTO L2 Swieci sie
FOTO1 L3 Swieci sie
Krok Po Kroku L4 Nie $wieci sie
AUX OTWIERA czesciowo typ 1 L5 Nie swieci sie

OTWIERA czesciowo typ 2
TYLKO OTWIERA

TYLKO ZAMYKA

FOTO2

L5 Nie $wieci sie
L5 Nie $wieci sie
L5 Nie $wieci sie
L5 Swieci sie

111213141516

Pl

L1L2L3L4 L5
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2.4) Automatyczne poszukiwanie pozycji granicznych

Po zakonczeniu kontroli mozna zaczag¢ faze automatycznego
poszukiwania “zatrzyman mechanicznych”. Faza ta jest konieczna
poniewaz centrala POA1 musi “obliczy¢” czas trwania ruchu
otwierania i zamykania.

Procedura ta jest catkowicie automatyczna i rozpoznaje graniczne
potozenia bramy, kontrolujac obcigzenie obu silnikdw.

—@ Gdy ta procedura zostata juz wykonana, to aby modc jg ponownie

uaktywni¢ nalezy najpierw skasowac pamiec (patrz rozdziat “Kasowane
pamieci”). Aby sprawdzi¢, czy pamie¢ zawiera juz parametry potozeri
granicznych nalezy odfgczy¢ i ponownie podigczyc zasilanie do centrali.
Gdy wszystkie diody blyskaja sie z szybkim rytmem przez 6 sekund
oznacza to, Zze pamiec jest pusta; gdy bfyskanie trwa tylko 3 sekundy to
pamie¢ zawiera juz parametry potozeri granicznych.

* Przed rozpoczeciem poszukiwania pozycji granicznych
sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce wydajg
pozwolenie na ruch (STOP, FOTO i FOTO1 sg uaktywnione).
Zadziatanie zabezpieczenia lub przyjScie innego sygnatu
sterujacego w trakcie wykonywania tej procedury powoduje
natychmiastowe przerwanie ruchu.

e Skrzydta moga znajdowac sie w jakiejkolwiek pozycji ale lepiej
ustawi¢ je w potowie otwarcia.

Nacisnaé przycisk P2, ktérym
poszukiwania; polega ona na:
Krotki ruch otwarcia obu skrzydet.
Zamkniecie silnika skrzydfa dolnego az do mechanicznego
zatrzymania w fazie zamykania.

Zamkniecie silnika gérnego az do mechanicznego zatrzymania
w fazie zamykania.

Rozpoczecie otwierania silnika gérnego skrzydta.

Po zaprogramowanym opéznieniu zaczyna sie otwieranie
dolnego skrzydta. Gdy opdznienie nie jest wystarczajace nalezy
zatrzymac poszukiwanie nacisnieciem przycisku P1, po czym
zmieni¢ czas opdznienia (patrz rozdziat “Programowanie”).
Centrala wykonuje pomiar ruchu wymaga dojscia obu skrzydet
do odbojéw mechanicznych przy otwarciu.

Peten ruch zamykania. Silniki moga rozpocza¢ prace w réznych
momentach, celem jest aby doj$¢ do zamykania utrzymujgc
odpowiednie op6znienie tak, aby unikna¢ niebezpiecznego
zakleszczenia skrzydet.

Zakonczenie procedury z zapamigtaniem wszystkich wykonanych
pomiaréw.

rozpoczynamy faze

Wszystkie fazy majg odby¢ sie jedna za druga bez interwenciji
operatora. Gdy z jakiegokolwiek powodu procedura nie postepuje
prawidtowo nalezy jg przerwac¢ nacisnieciem przycisku P1. Powtorzy¢
procedure zmieniajgc ewentualnie parametry, na przyktad granice
interwencji amperometrycznej (patrz rozdziat “Programowanie”).

N
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3) Proby odbiorcze

/ A Proby automatyki maja byé wykonane przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry wezmie na
siebie odpowiedzialnos¢ za wykonane préby uwzgledniajac
istniejace niebezpieczenstwo.

Proby ostateczne sg faza najwazniejsza w procesie realizacji
automatyki. Kazdy pojedynczy element, jak na przyktad silniki,
fotokomorki, inne urzadzenia bezpieczenstwa, odbiornik radiowy, moga
wymagaé specyficznej fazy kontroli. Zalecamy wykonywanie tych préb
wedtug wskazéwek umieszczonych w odpowiednich instrukcjach.
Préby ostateczne centrali POA1 wykona¢ wedtug nastepujacej
procedury (sekwencja odnosi sie do centrali POA1 z funkcjami
wstepnie zaprogramowanymi fabrycznie).

e Sprawdzi¢ czy uaktywnienie wejscia Krok po Kroku powoduje
sekwencje ruchow: OTWIERA, STOP, ZAMYKA, STOP.

e Sprawdzi¢ uaktywnienie wejscia AUX (funkcja otwierania
czesciowego typu 1) wywota sekwencje: OTWIERA, STOP, ZAMYKA,
STOP, tylko silnikiem 2 podczas gdy silnik 1 pozostaje nieruchomy.

® Rozpoczg¢ ruch otwierania i sprawdzi¢ czy:

- pomimo przeciecia FOTO brama nadal kontynuuije ruch otwierania

- po przecieciu FOTO1 ruch zatrzyma sie¢ do momentu kiedy
FOTO1 zostanie zwolniona, po czym ruch bedzie kontynuowany
w strone otwierania

- Gdy jest zainstalowana FOTO2, to po jej zadziataniu ruch ma

\ zatrzymac sie i rozpocza¢ zamykanie.

e Sprawdzi¢ czy, w momencie gdy skrzydta dojda do zatrzymania
mechanicznego przy otwieraniu, silniki wytacza sie.

* Wigczy¢ ruch zamykania i sprawdzi¢ czy:

- po przecieciu FOTO ruch zatrzyma sig i rozpocznie etap otwierania

- po przecieciu FOTO1 ruch zatrzyma sie az do momentu kiedy

FOTO1 zostanie zwolniona, i dalej rozpocznie sie etap otwierania

- po przecigciu FOTO2 brama bedzie kontynuowata ruch zamykania

e Sprawdzi¢, czy urzadzenia bezpieczenstwa podtgczone do
wejs¢ STOP powodujg natychmiastowe zatrzymanie w
jakimkolwiek momencie ruchu.

e Sprawdzié¢ czy poziom systemu odczytu przeszkéd jest
wiasciwie ustawiony:

- Podczas ruchu otwierania oraz zamykania zablokowaé ruch
skrzydta stwarzajgc mu przeszkode i sprawdzi¢ czy ruch zmieni
kierunek przed przekroczeniem sity przewidzianej w normach.

¢ Inne jeszcze testy moga by¢ wymagane do sprawdzenia
funkcjonowania innych urzadzen podtgczonych do wejsc¢.

¢© Gdy w trakcie 2 kolejnych ruchéw w tym samym kierunku, zostanie
rozpoznana przeszkoda, to centrala wykona czesciowe cofniecie obu
skrzydet w czasie 1 sekundy. Nastepna komenda otworzy oba skrzydfa i
pierwsza interwencja funkcji amperometrycznej kazdego silnika bedzie
uwazana za ogranicznik (odbdj) ruchu w trakcie otwierania. Jest to
zachowanie takie samo jak po ponownym podiaczeniu do sieci: pierwszy
ruch to zawsze otwieranie i pierwsza przeszkoda rozpoznana jest jako
ogranicznik ruchu otwierania.

~

4) Diagnostyka

/ Dioda Diagnostyka P2 sygnalizuje ewentualne anomalie lub btedy
odczytane przez centrale podczas ruchu.
Sekwencja okreslonej ilosci btyskéw okresla typ problemu i
pozostaje aktywna az do rozpoczecia nastepnego ruchu.
Wyjasnia to ponizsza tabela:

N

llosé
zaswiecen led P2
1

Typ anomalii

Interwencja amperometryczna M1
Interwencja amperometryczna M2
Interwencja wejscia STOP podczas ruchu
Btad Fototestu

Przeciazenie wyjscia SCA lub elektrozamka

gl lwin

5) Funkcje ustawione fabrycznie

/Centrala POA1 posiada wiele funkcji programowalnych. Po fazie
poszukiwania te funkcje sa ustawione w typowej konfiguraciji,
odpowiedniej dla wiekszosci zastosowan. Funkcje mogag byé
zmienione w jakimkolwiek momencie po i przed faza
poszukiwania, odpowiednig procedurg programowania (patrz
rozdziat “Funkcje programowalne”).

* Ruch silnikow : szybki
e Zamykanie automatyczne : wigczone
e Zespoty mieszkalne : wytgczone

\ e Wczesniejsze Swiecenie lampy sygnalizacyjnej : wytaczony

e Zamknij po “foto” : wyfaczony

® Opdznienie przy otwieraniu : poziom 2 (10%)
* Fototest : wyfaczony

o SCA/Elektrozamek : SCA

* \Wejscie STOP ttyp NC

o Ciezkie bramy : wytgczony

e SCA proporcionalny : wytgczony

e Czas przerwy : 20 sekund

* \Wejscie pomocnicze : otwieranie czesciowe typu 1
(wtacza tylko silnik gérnego skrzydta)

e Czutos¢ amperometryczna : Stopien 2

J

6) Funkcje z mozliwosciag programowania

Centrala POA1 umozliwia programowanie niektérych funkcji i
parametrow, wejs¢ i wyjs¢, aby dostosowaé urzadzenie do

wymagan uzytkownika i stworzy¢ urzadzenie bezpieczne w
kazdych warunkach zastosowania.

N/

6.1) Programowanie bezposrednie

¢ Ruch wolny / szybki
Mozna wybra¢ predko$¢ ruchu bramy w kazdej chwili (z
\ zatrzymanym silnikiem) za pomocg przycisku P3 kiedy centrala

nie znajduje sie w stanie programowania. Nie $wiecaca sie dioda
L3 wskazuje, ze ustawiony jest ruch wolny, a zaswiecona
oznacza, ze ustawiony jest ruch szybki.




-

6.2) Programowanie na pierwszym poziomie, czes¢
pierwsza.

e Zamykanie automatyczne:
Funkcja ta przewiduje zamykanie automatyczne po
zaprogramowanym czasie przerwy, na poczatku czas przerwy
ustawiony jest na 20 sekund, ale moze zosta¢ zmieniony na 5,
10, 20, 40, 80 sekund Gdy ta funkcja nie jest aktywna to
dziatanie jest typu “poétautomatycznego”.

Funkcja “Zespotu mieszkalnego”:

Funkcija ta jest niezbedna, gdy duzo oséb korzysta z automatu za
pomoca pilotow radiowych. Gdy ta funkcja jest uaktywniona, to
pierwszy impuls sterujgcy powoduje otwarcie i nie moze byc¢
przerwany przez inne impulsy. Gdy ta funkcja nie jest aktywna to
sygnat powoduje dziatanie: OTWIERA-STOP-ZAMYKA-STOP.

Wczesniejsze swiecenie lampy sygnal:

Funkcja ta wigcza lampe sygnalizacyjng przed rozpoczeciem
ruchu, czas ten moze by¢ ustawiony na 2, 4, 6, 8, 10 sekund.
Gdy ta funkcja nie jest wtaczona to lampa zaczyna btyskac¢ przy
rozpoczeciu ruchu.

Zamknij po “ foto”:

Wraz z zamykaniem automatycznym funkcja ta pozwala na
zmniejszenie czasu przerwy do 4 sekund po zwolnieniu
fotokomoérki FOTO. Oznacza ta, ze brama zamknie sie po 4
sekundach po przejsciu uzytkownika. Gdy ta funkcja nie jest
wiaczona wykonany zostanie zaprogramowany czas przerwy.

Opéznienie przy otwieraniu:

Aby uniknaé niebezpiecznego zablokowania sie bramy funkcja
ta powoduje przy otwieraniu opdznienie uaktywnienia silnika
dolnego skrzydta w stosunku do gérnego Przesuniecie fazowe
podczas zamykania jest juz zaprogramowane (wymagane w
normach bezpieczenstwa) i obliczane jest automatycznie w
centrali tak, aby uzyska¢ to samo przesuniecie fazowe podczas
otwierania.

6.3) Programowanie na pierwszym poziomie, druga

¢ Funkcja fototestu

Centrala POA1 posiada mozliwo$é wtaczenia procedury
Fototestu przy kazdym rozpoczeciu ruchu.

Podczas kazdorazowego uaktywnienia ruchu sprawdzane jest
funkcjonowanie fotokomorek. Aby skorzysta¢ z takiej funkciji
nalezy odpowiednio podtaczy¢ fotokomorki (patrz paragraf
2.3.6) i nastepnie uaktywni¢ funkcje. Gdy ta funkcja nie jest
aktywna centrala nie wykona procedury fototestu.

Wyjscie Swiatetka informacyjnego bramy otwartej/ Elektrozamka.
Gdy ta funkcja jest aktywna to zaciski 6-7 moga by¢ zastosowane
do podtaczenia elektrozamka. Gdy ta funkcja jest nieaktywna to
zaciski 6-7 moga by¢ zastosowane do podtgczenia Swiatetka
ostrzegawczego sygnalizacji otwartej bramy (24V).

Wejscie STOP typu NC lub ze stala rezystancja.

Gdy ta funkcja jest aktywna to wejscie STOP ustawione jest na
“Opor Staty 8,2KQ”, w tym przypadku aby otrzymaé pozwolenie
na ruch, to pomiedzy wspdolnym i wejsciem musi byc¢
podfaczona rezystancja 8,2KQ +/-25%

Gdy ta funkcja nie jest ustawiona to wejscie STOP jest
skonfigurowane do wspotpracy ze stykami typu NC.

-
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czesé

Bramy lekkie / ciezkie

Gdy ta funkcja jest uaktywniona to centrala przewiduje
mozliwos¢ sterowania bramami ciezkimi przez odpowiednie
dobranie przys$pieszenia i predkosci zwolnienia w fazie
zamykania.

Gdy ta funkcja nie jest aktywna to brama ustawiona jest do
sterowania bramami lekkimi.

SCA proporcjonalny

Gdy ta funkcja jest aktywna to wyscie $wiatetka informacyjnego
jest ustawione z btyskaniem proporcjonalnym, czyli w ruchu
otwierania intensywno$¢ btyskania zwieksza sie stopniowo
proporcjonalnie do zblizania sie skrzydet do ogranicznikow
otwierania, i na odwrdt, w ruchu zamykania rytm btyskania
zmniejsza sie stopniowo proporcjonalnie do zblizania sie
skrzydet do ogranicznikéw zamykania.

Gdy ta funkcja jest nieaktywna rytm btyskania jest wolny przy
otwieraniu i szybki przy zamykaniu.

6.4) Funkcje drugiego poziomu.

e Czas przerwy
Czas przerwy, czyli czas pomiedzy fazg otwierania i zamykania
w trybie automatycznym moze by¢ zaprogramowany na 5, 10,
20, 40 i 80 sekund.

e Wejscie pomocnhicze AUX:

W centrali jest wejScie pomocnicze, ktére moze by¢
skonfigurowane do jednej z 6 funkgciji:

- Otwarcie czesciowe typu 1: wykonuje funkcje jak wejscie KROK
PO KROKU, ale powoduje otwarcie tylko gérnego skrzydta.
Funkcjonuje tylko przy bramie catkowicie zamknietej, inaczej sygnat

\ jest zrozumiany jakby to byt zwykty sygnat KROK PO KROKU.

AN

Otwarcie czesciowe typu 2: wykonuje tg sama funkcje jak
wejscie KROK PO KROKU powodujac czesciowe otwarcie
dwoch skrzydet w potowie przewidzianego czasu catkowitego
otwarcia. Dziata tylko gdy brama jest catkowicie zamknigta, w
innym przypadku dziata jak zwykly KROK PO KROKU.

Tylko Otwiera: ta funkcja wykonuje otwarcie z sekwencjg
Otwiera-Stop-Otwiera-Stop.

Tylko Zamyka: ta funkcja wykonuje tylko zamykanie z
sekwencjg Zamyka -Stop-Zamyka -Stop.

Foto 2: petni funkcje urzadzenia zabezpieczajgcego “FOTO 2”
Wytaczone: wejscie nie realizuje zadnej funkcji

J
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e Czas wczesniejszego zaswiecenia sie lampy sygnalizacyjnej.
Przed rozpoczeciem kazdego ruchu moze byé uaktywniona
lampa sygnalizacyjna z wyprzedzeniem 2, 4 , 6, 8 i 10 sekund.

e Czuto$s¢é amperometryczna:
Centrala posiada system pomiaru wartosci pradu absorbowa-
nego przez oba silniki, ktéry uzywany jest do rozpoznania
odbojéw mechanicznych w pozycjach granicznych i ewen-
tualnych przeszkéd podczas ruchu bramy. Wartos¢ ta zalezy od
zmiennych warunkéw (waga bramy, wielko$¢ tarcia, uderzenia
wiatru, zmiany napiecia, itp.) i dlatego zostata przewidziana
mozliwo$¢ zmiany poziomu czutosci urzadzenia. Przewidziane
jest 6 poziomdw: stopien 1 jest najbardziej czutym (minimalna

\ sita), stopien 6 jest tym najmniej czutym (sita maksymalna).

A Funkcja “amperometryczna” odpowiednio wyregulowana
(razem z innymi niezbednymi zmianami) moze byé uzyteczna
dla przestrzegania norm europejskich: EN 12453 i EN 12445,
ktére wymagaja zastosowania technik i urzadzen do ogranic-
zania sit i stopnia niebezpieczenstwa ruchu drzwi i bram
automatycznych.

* Opoéznienie skrzydta:
Opoznienie przy starcie silnika skrzydta dolnego moze by¢
zaprogramowane na 5, 10, 20, 30 lub 40% czasu pracy

~

7) Programowanie

Wszystkie funkcje opisane w rozdziale “Funkcje z mozliwoscig
programowania” moga by¢ wybrane w fazie programowania,
ktéra konczy sie zachowaniem w pamieci dokonanego wyboru.

W centrali znajduje sie pamieé, ktora zachowuje funkcje i
parametry zwigzane z automatyka.

N )

7.1) Sposob programowania

Przewidziane sg 2 poziomy programowania:

Pierwszy poziom (Dioda P1 $wiecenie state): pierwsza cze$¢- (dioda P3 wylaczona)

Doda L1 Doda L2 Doda L3 Doda L4 Doda L5
Zamykanie Funkcja Zespotu | Wstepne $wiecenie |Zamknij po Foto Opoznienie przy
automatyczne mieszkalnego lampy sygnalizacyjnej otwarciu

We wszystkich fazach programowania uzywa sie przyciskéw P1 P2 i P3, a 5 Diod L1,L2 L5 wskazuje wybrany parametr.

¢ Na pierwszym poziomie mozna uaktywnic lub wytaczy¢ funkcje. Kazda Dioda L1, L2 L5 odpowiada przypisanej jej funkciji: gdy Dioda
Swieci sie to funkcja jest uaktywniona, gdy dioda jest wytagczona funkcja jest wytaczona.

Pierwszy poziom ztozony jest z 2 czesci wybranych przyciskiem P3. Odpowiedni stan DIODY P3 wskazuje ktéra z 2 czesci zostata wybrana.

Pierwszy poziom (Dioda P1 $wiecenie state): druga czes¢- (dioda P3 $wieci sig)

Doda L1 Doda L2 Doda L3 Doda L4 Doda L5
Fototest Elektrozamek STOP z oporem Ciezkie bramy SCA
proporcjonalny

Kazdej Diodzie odpowiada inna warto$¢ parametru.

Pierwszy poziom (Dioda P1 $wiecenie state): pierwsza czg$¢- (dioda P3 wylaczona)

Doda L1 Doda L2 Doda L3 Doda L4 Doda L5
Zamykanie Funkcja Zespolu | Wstepne $wiecenie |Zamknij po Foto | Opéznienie przy
automatyczne mieszkalnego lampy sygnalizacyjnej otwarciu

e Od pierwszego poziomu mozna przej$¢ do drugiego poziomu, w ktérym mozna wybra¢ parametr odpowiadajacy danej funkcji.

Pierwszy poziom (Dioda P1 $wiecenie state): druga czes¢- (dioda P3 Swieci sig)

Doda L1 Doda L2 Doda L3 Doda L4 Doda L5
Fototest Elektrozamek STOP z oporem Cigzkie bramy SCA
proporcjonalny

Parametr: |Parametr: Parametr: Parametr: Parametr:
Czas przerwy  |Wejscie AUX Wczesniejsze Czutosc Czas
$wiecenie lampy | amperometryczna| opdznienia
L1: 5s L1: Otwiera L1: 2s L1: Stopien 1 |L1: 5%s
czesciowo typ 1 (najbardziej czuty)
L2: 10s L2: Otwiera L2: 4s L2: Stopien 2 |L2: 10%
czesciowo typ 2
L3: 20s L3: Tylko Otwiera |L3: 6s L3: Stopien 3 |L3: 20%
L4: 40s L4: Tylko Zamyka |L4: 8s L4: Stopien 4 |L4: 30%
L5: 80s L5: Foto 2 L5: 10s L5: Grado 5 L5: 40%
(najmniej czuty)
Diody zgaszone: Wszystkie diody
wejscie nie zgaszone:
uzywane Stopien 6
(sita max.)

y
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7.1.1) Programowanie pierwszego poziomu: funkcje

Na pierwszym poziomie mozna uaktywni¢ lub wytaczyc
poszczegdlne funkcje. Na pierwszym poziomie Dioda P1 zawsze
Swieci sie, Dody L1, L2, L5 Swiecac sie, wskazujg aktywne
funkcje, nie $wiecac sie wskazujg funkcje nieaktywne.

~

Dioda migajaca wskazuje wybrang funkcje, gdy czas btysku jest krétki
(dtuga pauza) to funkcja jest wytgczona, a gdy czas btysku jest diugi to
funkcja jest aktywna. Aby przej$¢ z poziomu pierwszego-czes¢ pierwsza
do poziomu pierwszego-czes¢ druga i odwrotnie, nacisngé P3.

Tabela “A1”

Aby wejsé do programowania pierwszego poziomu:
Nacisna¢ obydwa przyciski: P1 i P2 na co najmniej 3 sekundy.
Szybkie btyskanie wszystkich Diod wskazuje wejécie do fazy programowania

Przykiad

vy ¥

3s

Tabela “A2” Aby wiaczy¢ i wytaczyé funkcije: Esempio

1. Kilkakrotnie nacisna¢ P1 az do ustawienia pulsowania na diodzie odpowiadajgce;j \ Ny —
2adanej funkgji rooono

2. Nacisnaé P2 aby uaktywni¢ lub wytaczy¢ funkcje

Tabela “A3”

Aby przejsé¢ z pierwszej do drugiej czesci pierwszego poziomu (i na odwrét):
Nacisna¢ przycisk P3

Tabela “A4”

Aby wyjs¢ z pierwszego poziomu potwierdzajac zmiany:
Przytrzymaé pod naciskiem przyciski: P1 i P2 przez co najmniej 3 sekundy
(najpierw nacisna¢ P1)

3s

Tabela “A5”

Aby wyjs¢ z pierwszego poziomu anulujac zmiany:

Nacisnaé P1 przez co najmniej 3 sekundy lub odczeka¢ 1 minute lub wytaczy¢ zasilanie 3s oppure 603,

Przykiad
v

~ e

oppure ~ | -

N
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/7.1.2) Programowanie drugiego poziomu: parametry.

Na drugim poziomie mozna wybra¢ parametry poszczegolnych
funkcji. Drugi poziom osiggnie sie tylko przechodzac przez

~

Na drugim poziomie Dioda P1 szybko btyska, 5 diod: L1, L2 L5
wskazuje warto$¢ parametru.

pierwszy poziom.

Tabela “B1”

Aby wejsé do programowania drugiego poziomu:

Przyktad

1. Wej$¢ do programowania pierwszego poziomu przyciskami P1 i P2, przyciskajac je przez vy ¥
minimum 3 sekundy 3s
2. Zaznaczy¢ funkcje naciskaniem przycisku P1 az do ustawienia pulsowania na v —
odpowiedniej funkcji Z‘D( ODood
3. Wejsé do drugiego poziomu naciskajac przycisk P2 przez co najmniej 3 sekundy. 4
3s
Tabela “B2” Aby wybraé¢ parametr: Przyktad
1. Kilkakrotnie nacisna¢ P2 az do zaswiecenia Diody na zgdanym parametrze. \ AN —
(R TEEEE
Tabela “B3” Aby wrécié¢ do pierwszego poziomu: Przyktad
1. Przycisnaé P1
- P1

Tabela “B4” Aby wyjs¢ z pierwszego poziomu potwierdzajac zmiany: Przyktad
1. Przytrzymac¢ pod naciskiem P1 i P2 przez co najmniej 3 sekundy (najpierw nacisna¢ P1) vy ¥
3s
Tabela “B5” Aby wyjs¢ z pierwszego poziomu anulujac zmiany: Przyktad
1. Nacisnaé P1 na co najmniej 3 sekundy lub poczeka¢ 1 minute lub odtgczy¢ zasilanie L 4 *
3s oppure 60s,
oppure ~ | ™
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7.2) Kasowanie pamieci

Kazde nowe programowanie zastepuje poprzednie ustawienia, APo skasowaniu pamieci wszystkie funkcje powracaja do
dlatego tez zwykle nalezy “wszystko wykasowac”. fabrycznych wartosci i nalezy ustali¢c nowe pozycje
Kazde catkowite kasowanie pamieci jest mozliwe tylko wedtug  zatrzymaé mechanicznych.

ponizszego prostego sposobu:

Tabela “C1” Aby skasowac¢ pamie¢: Przyktad
1. Wytaczy¢ zasilanie centrali i poczekaé do momentu zgaszenia wszystkich Diod ~EE
(ewentualnie wyciagna¢ bezpiecznik F1). SR
2. Nacisna¢ i utrzymaé pod naciskiem oba przyciski P1 P2 vy ¥
3. Podtaczyé napiecie do centrali -
P ON BN
4. Odczeka¢ min. 3 sekundy, po czym zwolni¢ przyciski.

ﬂ-»
ﬂ-»

3s

Gdy kasowanie pamieci zostato wykonane poprawnie to wszystkie Diody zgasng na 1 sekunde.

J

7.3) Przykiad programowania pierwszego poziomu \

N
-

W ponizszych przyktadach pokazemy jak wiaczyé i wytaczy¢ funkcje na pierwszym poziomie - na przyktad funkcje “Zespotu
mieszkalnego” i jak przygotowuije sie wyjscie “SCA” do obstugi elektrozamka.

Przyktad programowania pierwszego poziomu: uaktywni¢ funkcje Przyktad
“Zespot mieszkalny” i wejscie “elektrozamka ”.
1. Aby wejs¢ do programowania pierwszego poziomu przycisna¢ jednoczesnie P1i P2 i vy ¥
trzymac wcisnigte przez okoto 3 sekundy : 2 3s
2. Przycisnaé¢ raz P1 aby pulsowanie ustawito sie na pozycji 2 (krétki czas btyskow) VY —» .,
(P B2O000
3. Uaktywni¢ funkcje “Zespotu mieszkalnego” naciskajac P2 (dtugi czas btyskow) 4
4. Nacisna¢ raz P3 aby uaktywni¢ drugg czes¢ poziomu 1 (zaswieci sie dioda P3) 4
5. Przycisna¢ raz P1 aby ustawi¢ pulsowanie na pozycji 2 ( krotkie btyskanie) \
D;‘@;D OO
6. Uaktywni¢ wejscie “Elektrozamka” naciskajac P2 (btyskanie bedzie teraz dtugie) 4
7. Wyjs¢ z fazy programowania, z zapisaniem, naciskajgc P1 i P2 co najmniej 3 sekundy vy ¥

(najpierw nacisng¢ P1!) 3s

N

/7.4) Przyktad programowania drugiego poziomu

Pokazemy tu zmiane parametru na drugim poziomie: zmieniona zostanie czuto$¢ amperometryczna -na “poziom 5”.

Przyktad programowania drugiego poziomu: zmieni¢ “czuto$¢é amperometryczna”. Przyktad

Wej$¢ do programowania pierwszego poziomu (poprzez trzymanie wcisnietych P1 i P2

przez okoto 3 sekundy) : 3s
2. Przycisnaé¢ 3 razy P1 az do doprowadzenia pulsowania do Diody nr 4 ¥ —
(P @ B BerE
3. Przejs¢ do drugiego poziomu nacisnieciem przycisku P2 na co najmniej 3 sekundy L 4
3s
4. Przycisng¢ 3 razy P2 az do zaswiecenia diody 5 —

5. Powréci¢ do pierwszego poziomu nacisnieciem przycisku P1

6. Wyjs¢ z programowania, z zapamietaniem, wciskajac P1 i P2 przez minimum 3 sekundy

vy ¥
(najpierw nacisng¢ P1!) 3s
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7.5) Schemat do programowania

Na ponizszym rysunku przedstawiony jest kompletny schemat programowania funkciji i odpowiednich parametrow.
Na tym samym rysunku pokazane sa funkcje i parametry juz ustawione fabrycznie lub po catkowitym skasowaniu z pamieci.
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8)

Akcesoria opcjonalne

-

N

e Karta RADIO
Centrala posiada ztgcze na radio 4 - kanatowe z gniazdem SM,
stuzagce do sterowania centralg na odlegto$¢ nadajnikami w
nastepujacy sposoéb:

Wyjscie odbiornika  Wejscie centrale

N° 1 KROK PO KROKU

N° 2 AUX (funkcja fabryczna: Otwiera czesciowo typ 1)
N° 3 “Tylko otwiera”

N° 4 “Tylko zamyka ”

e Akumulator awaryjny PS124
Centrala dostosowana jest do zasilania akumulatorem
awaryjnym PS124 w wypadku braku zasilania sieciowego.

~

9)

Czynnosci konserwacyjne centrali POA1

Centrala POA1, jako czes¢ elektroniczna, nie wymaga zadnej
specjalnej obstugi konserwacyjnej. Sprawdza¢ przynajmniej co 6

miesiecy funkcjonowanie urzgdzenia wedtug rozdziatu “Proby
ostateczne”.

9.1) Utylizacja

Produkt ten zbudowany jest z réznych rodzajéw surowcoéw, niektore
z nich moga by¢ skierowane do ponownego przetworzenia. Nalezy
poinformowaé sie o sposobach przerobu lub ztomowania
przystosowujac sie do aktualnych, miejscowych norm prawnych.

A Niektore czesci elektroniczne moga posiadaé substancje
zanieczyszczajace, dlatego nie nalezy ich porzuca¢ w
Srodowisku.

10) Co robi¢ kiedy...

-

N

Sa to wskazoéwki, stuzace jako pomoc instalatorowi do
rozwigzania niektorych czesto spotykanych problemoéw, ktére
moga zaistnie¢ podczas instalowania

Diody nie Swieca sie:

e Sprawdzi¢ czy centrala podfaczona jest do sieci (zmierzy¢
napiecie na zaciskach 9-10, ma ono wynosi¢ okoto 32 Vps).

e Sprawdzi¢ oba bezpieczniki topikowe, gdy nawet Dioda P1 nie
Swieci sie to mozliwe jest, ze istnieje jaka$ powazna przyczyna
dlatego tez centralka musi by¢ wymieniona

Dioda P1 swieci sie¢ w sposob regularnie przerywany, ale Diody

Wejsé L1, L2.. L5 nie odzwierciedlaja stanu odpowiednich wejsé.

e Wytaczy¢ chwilowo zasilanie, aby wyj$¢ z mozliwej fazy
programowania.

e Sprawdzi¢ doktadnie potgczenia na zaciskach 11..16

Nie wiacza sie procedura “Poszukiwania automatycznego”

® Procedura “Poszukiwania automatycznego” uaktywnia sie
wowczas, gdy nigdy nie byta uaktywniana lub po skasowaniu
pamieci. Aby sprawdzi¢ czy pamieé jest pusta wytgczyé
chwilowo prad, po ponownym wigczeniu wszystkie DIODY
powinny $wieci¢ sie z szybkimi przerwami przez okoto 6 sekund.
Gdy s$wiecg sie tylko przez 3 sekundy to w pamieci juz sg
zachowane jakie$ ustawienia. Gdy chcemy wykona¢ nowe
“Poszukiwanie automatyczne” nalezy skasowac catkowicie
pamiec.

“Poszukiwanie automatyczne” nigdy nie zostalo wykonane, ale

procedura nie rozpoczyna sie lub przebiega sie w sposéb btedny

e Aby uaktywni¢ procedure “Poszukiwania automatycznego”
cate urzadzenie ze wszystkimi zabezpieczeniami musi byé
sprawne.

e Sprawi¢ aby zadne urzadzenie podfaczone do wejs¢, nie
ingerowato podczas “Poszukiwania automatycznego”.

e Aby “Poszukiwanie automatyczne” rozpoczeto sie bezbtednie
to Diody na wejsciach muszg $wiecic¢ jak na rysunku, Dioda P1
powinna miga¢ w odstepach 1 sekundy

1112131415 16

o

YYD
-0-0-0-m .

TN

P11

L1L2L3L4L5

¥—

e

“Poszukiwanie automatyczne,, zostato wykonane bezbtednie,

ale ruch nie rozpoczyna sie.

e Sprawdzi¢ czy Diody bezpieczenstwa (STOP, FOTO, FOTO1 i
ewentualnie FOTO2) $wiecg sie, oraz czy Dioda wejscia
sterujacego, ktore uaktywnimy, (KROK PO KROKU lub AUX)
zapali si¢ w momencie podania impulsu.

e Gdy witgczony jest “Fototest” i fotokomérki nie pracuja
prawidtowo to Dioda DIAGNOSTYKA sygnalizuje anomalie 4
bty$nieciami.

Podczas ruchu brama wykonuje zmiane kierunku

Zmiana kierunku jest zwykle spowodowana:

¢ Interwencjg fotokomorek (FOTO2 podczas otwierania FOTO lub
FOTO1 podczas zamykania); w tym przypadku sprawdzi¢
potaczenia fotokomoérek i ewentualnie sprawdzi¢ Diody
sygnalizacji stanu wej$é.

¢ Interwencja amperometryczna podczas petnego biegu silnikow
(wiec nie w poblizu blokad mechanicznych) jest uwazana jako
przeszkoda i powoduje odwrécenie ruchu. Aby sprawdzi¢ czy
odbyta sie interwencja amperometryczna sprawdzi¢ Diode
DIAGNOSTYKI: 1 btys$niecie wskazuje, ze zainterweniowata
“amperometryka” w silniku 1, dwa bty$niecia - w silniku 2.
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11) Dane techniczne

/ Zasilanie sieciowe

: Centrala POA1 0 230Vac+10% 50+60Hz
: Centrala POA1/V1 0O 120Vac+10% 50+60Hz
Maksymalna moc absorbowana 1 170VA

Zasilanie alarmowe

: przystosowane do akumulatora awaryjnego PS124

Maksymalny prad silnika

: 3A (6 poziom czuto$ci amperometrycznej)

Wyjscie zasilania funkcji

: 24Vps maksymalny prad 200mA (napiecie moze wynosi¢ od 16 do 33Vps)

Wyijscie fototestu

: 24Vps maksymalny prad 100mA (napiecie moze wynosi¢ od 16 do 33Vps)

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

: dla lampy sygnalizacyjnej 24Vps, maksymalna moc 25W

(napiecie moze wynosi¢ od 16 do 33Vps)

Wyijscie $wiatetka informacyjnego bramy

: do lamp 24Vps moc maksymalna 5W (napigcie moze wynosi¢ od 16 do 33Vps),

lub elektrozamka 12Vpp 25W

Wejscie STOP

: dla stykéw NC lub oporu statego 8,2KQ +/- 25%

Czas pracy

: odczytany automatycznie

Czas przerwy

: programowalny na 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Czas wczesniejszego zaswiecenia lampy
sygnalizacyjnej

: programowalny na 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Opoznienie skrzydta w otwieraniu

: programowalne na 5, 10, 20, 30 i 40 % czasu pracy

Opdznienie skrzydfa przy zamykaniu

: ustawiane automatycznie

Wyijscie na drugi silnik

: dla sitownikéw POP PP7224

Diugo$é max. przewodoéw : zasilajacych 30m
: drugiego silnika 15m
: inne wejscia/wyjscia 50m
:antena 10m
Temperatura pracy 1 -20+50 °C

N
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SII]Xi Smjf SijS odbiornik radiowy

Opis produktu

SMXI, SMXIS, SMXIF sg odbiornikami radiowymi 4 kanatowymi,
do central ze ztaczem SM. Nadajniki kompatybilne majac rod
rozpoznawczy inny dla kazdego nadajnika. Dlatego tez, aby
odbiornik rozpoznat dany nadajnik nalezy wczyta¢ uprzednio kod
rozpoznawczy. Czynnos$¢ ta musi by¢ powtérzona przy kazdym
nadajniku uzywanym do sterowania centralg.

¢© Do pamieci odbiornika moze by¢ wczytanych maksymalnie 256
nadajnikdw. Istnieje mozliwos¢ skasowania kodu pojedynczego nadajnika
za pomocg programatora SMU, lub wszystkich kodow.

- Do specjalnych funkcji nalezy zastosowaé odpowiednia jednostke
programowania.

Odbiornik posiada dodatkowe 4 wyjscia na dolnym ztgczu, funkcje
kazdego wyjscia opisane sg w instrukcji centrali. W fazie
wczytywania kodu nadajnika mozna wybra¢ jeden z 2 sposobow:

Sposob I. Kolejny przycisk nadajnika uaktywnia odpowiednie
wyjscie w odbiorniku, to znaczy, ze 1 przycisk uaktywnia 1
wyjscie, przycisk nr 2 uaktywnia wyjscie 2, i tak dalej. Takiego
automatycznego przypisania dokonujemy naciskajgc w procesie
programowania dowolny przycisk pilota. Jeden wczytany pilot
zajmie w pamieci tylko jedno miejsce.

Sposéb Il. Dowolny przycisk pilota mozna powigzaé¢ z dowolnym
kanatem odbiornika, na przyktad przycisk 1 uaktywnia wyjscie 2,
przycisk 2 uaktywnia wyjscie 1, itd. W tym przypadku wpisujemy
nadajnik (pilot) poprzez przycisniecie tego jego przycisku, ktéry
ma uruchamia¢ zadane (wybrane uprzednio) wyjscie odbiornika.
Oczywiscie kazdy przycisk moze uaktywni¢ tylko jedno wyjscie,
ale to samo wyjscie moze by¢ uaktywnione prze wiecej
przyciskéw. Kazdy przycisk zajmie jedng pozycje w pamieci.

-

Instalowanie anteny

Majac na uwadze poprawne dziatanie odbiornika niezbedne jest
zastosowanie anteny typu ABF lub ABFKIT. Bez anteny zasieg
zmniejszy sie do kilku metréw. Antena ma by¢é zamontowana na jak
najwiekszej wysokosci i nad ewentualnymi elementami metalowymi i
zelbetonowymi. Aby przedtuzy¢ przewdd anteny nalezy zastosowaé
przewéd wspédtosiowy z impedancjg 50 oméw (np. RG58 o niskiej
stratnosci). Przewdéd ten nie moze by¢ dtuzszy niz 10 m.

-

/
\
W przypadku, gdy antena jest umieszczona na nieuziemionym
elemencie (np. mur),mozna dodatkowo podtgczy¢ wtedy ekran
przewodu do innego punktu uziemienia, otrzymujac jeszcze
lepszy zasieg. Oczywiscie uziemienie (dobrej jakosci) powinno sie
znajdowac w poblizu. W przypadku, gdy nie mozna zamontowaé
anteny ABF lub ABFKIT mozna uzyska¢ dosy¢ dobre wyniki
uzywajgc zamiast anteny odcinka przewodu znajdujgcego sie w
zestawie, ktéry nalezy rozprostowac i podtaczy¢ do zacisku ANT. /
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/ Wczytywanie pilotéwa Uwaga: A

AGdy rozpoczniemy proces wczytywania pilota, to kazdy
inny nadajnik, ktéry dziata w tym samym czasie w promieniu AN /
odbioru radiowego zostanie réwniez wczytany.

Nalezy wzigé pod uwage te wilasciwosé. Aby zmniejszy¢
zasieg odbiornika, ewentualnie mozna odczepi¢ wtedy
antene.

Procedury wczytywania pilotéw posiadajg okreslony czas, w ktdrym
musza byé wykonane; nalezy wiec przeczyta¢ i zrozumieé catg
procedure przed jej rozpoczeciem. Wczytywania pilotéw dokonujemy
uzywajac przycisku i diody (odpowiednich B, Rys. 1b) na odbiorniku
radiowym (odpowiednich A, Rys. 1b) oraz przyciskéw pilota.

Tabela “B1” Wczytywanie — sposoéb |
(kazdy kolejny przycisk pilota uaktywnia kolejne wyjscie odbiornika)
1. Trzymac przycisk na odbiorniku wcisniety przez minimum 3 sekundy ) 4
(do zaswiecenia diody). 3s
2. Gdy dioda odbiornika zaswieci sie zwolni¢ przycisk L 4
. ) . -[1-
(uwaga - $wiatetko jest stabo widoczne). 7T
3. W ciggu 10 sekund nacisna¢ i przytrzymac¢ na minimum 3s. dowolny przycisk pilota. }f
2s
Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie (mignie) 3-krotnie. Ny
Gdy chcemy wpisac¢ inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ teraz czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotéw. L
Faza wpisywania konczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota. x3

Tabela “B2” Wczytywanie — sposoéb Il

(dowolny przycisk pilota moze sterowaé dowolnym wyjsciem odbiornika)

1. Przycisna¢ krétkimo impulsem przycisk odbiornika N
(liczba naci$nieé = numer kanatu odbiornika). Crxl
2. Dioda odbiornika mignie potwierdzajgc o
(liczba mignie¢ = numer wybranego kanatu odbiornika). 7T
3. W ciggu 10 sekund nacisna¢ i przytrzymac przez minimum 2 sekundy ten przycisk pilota, 4
ktory ma obstugiwaé kanat odbiornika wybrany w punkcie 1. frxcl 2s

Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie (mignie) 3-krotnie.
Gdy chcemy wpisaé inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ teraz czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotow. NS

x3 J

\Faza wpisywania konczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota.

/ Weczytywanie pilotow na odlegto$¢ - bez dostepu do
centrali

Nowy nadajnik mozna wpisa¢ do pamieci odbiornika bez dostepu  przycisng¢ dowolne przyciski

nadajnikéw.Kiedy pierwszy

~

do jego przycisku. Nalezy posiadaé pilot uprzednio wczytany i
dziatajgcy. Nowy nadajnik przyjmie te same wtasciwosci co
poprzedni nadajnik. Dlatego tez kiedy pierwszy nadajnik jest
wczytany na sposob - |, to i nowy zostanie wczytany na pierwszy
sposéb i mozna wtedy

nadajnik jest wczytany na sposéb Il to i nowy zostanie wczytany
na Il sposéb, ale nalezy wtedy przycisna¢ w pierwszym nadajniku
przycisk, ktéry uaktywnia zgdane wyjscie i w drugim nadajniku
ten przycisk, ktéry to wyjscie ma réwniez obstugiwac

Tabela “B3” Weczytywanie pilotéw na odlegtosé Przyktad
1. Nacisnaé na 5 sekund przycisk nowego nadajnika i puscic. ¥ 4
Crxd x5s &S
2. 3-kronie na gs przycisng¢ przycisk starego nadajnika z przerwami jednosekundowymi. ;f ;f Q{
1s 1s 1s
3. Po sekundzie j eden raz na gs przycisnaé przycisk nowego nadajnika. “

el x1

Uwaga: Gdy chcemy wczytaé kolejne nadajniki, nalezy powtdérzyé powyzsze czynnosci przy dla kazdego nowego nadajnika

N
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/ Kasowanie wszystkich nadajnikéw

Mozna skasowac wszystkie kody obecne w pamigci nastepujaca procedura:

Tabela “B4” Kasowanie wszystkich nadajnikéw Przyktad

1. Nacisnaé przytrzymaé wcisniety przycisk odbiornika. ¥

2. Po chwili dioda zaswieci sig, po kilku sekundach zgasnie, po czym trzy razy krétko mignie. NI NIV

; T C o N X3

3. Zwolni¢ przycisk natychmiast po trzecim zaswieceniu sie - ale przed zgasnieciem !!l. 4 N
) Ariae
N i

Uwaga: Gdy procedura zostata wykonana prawidtowo to po krétkiej chwili dioda bty$nie 5-krotnie \ x5

N

y

Charakterystyki systemu

€L}

SMXI SMXIS SMXIF
Kodowanie Rolling code Rolling code 1024 kombinacji FLO
52 bitowe FLOR 64 bitowe SMILO
Zgodno$¢ nadajnikow FLOR, VERY VR SMILO FLO, VERY VE
Czestotliwos¢ odbioru 433.92MHz
Impedancja wejscia 52o0hm

Wyjscia

4 (na ztaczu SMXI)

Czutos¢

lepsza niz 0.5V

Zakres temperatur pracy

-10°C + + 55°C

FLOR VERY VR FLO VERY VE SMILO
Przyciski 1-2-4 2 1-2-4 2 2-4
Zasilanie 12Vps bat. 23A 6Vps bat. litowe 12Vps bat. 23A 6Vps bat. litowe 12Vdc Batt. 23A
Sredni pobdr pradu 10mA 10mA 15mA 10mA 25mA
Czestotliwos¢ pracy 433.92MHz
Zakres temperatur pracy -40°C + + 85°C
Moc wypromieniowana 100pW

N
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Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity

Numero /Number: 151/SMXI Data / Date: 09/2002 Revisione / Revision: 1

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager of the following producer, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:  NICE s.p.a.

Indirizzo / Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY
Tipo / Type: Ricevitore radio 433MHz / Radio receiver 433MHz
Modello / Model: SMXI, SMXIS, SMXIF

Soddisfa tutti i requisiti essenziali applicabili alla direttiva R&TTES5/99, articolo 10.3.
Satisfies all the technical regulations applicable to R&TTE5/99 directive, article 10.3.

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo norma Livello di valutazione
Reference n° Issue Regulation title Assessment level
ETS300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES); Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for Classe |l

Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9KHz and 25GHz
EN300220-3 2000 APPARATI RADIO E SISTEMI Classe | (LPD)

CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA 25MHz A 1000MHz

Radio Equipment and Sistems- Short Range Devices-Technical characteristics and test methods for radio

radio equipment between 25MHz and 1000 MHz

REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO/Regolating to the use of short range devices (SRD)
ENB0950 2nd ed. 1992 APPARECCHIATURE PERLA TECNOLOGIA DELL'INFORMAZIONE. SICUREZZA.

+A1: 1993 + A2: 1993 + A3: 1995 + A4: 1997 + A11: 1997 + EN41003/1993.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above mentioned product is meant integral part of the of one of the installation configuration as shown on our general catalogues

ODERZO, 30 September 2002




Dichiarazione CE di conformita’ / EC declaration of conformity

(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato I, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure Il, part B)
Numero /Number: 173/PP7024 Data / Date: 5/2003 Revisione / Revision: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Name of produce : NICE s.p.a.

Indirizzo / Address : Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY

Tipo / Type : Motoriduttore elettromeccanico “PP7024” con centrale / Electromechanical gearmotor “PP7024” with control unit
Modello / Model . PP7024

Accessori / Accessories : Ricevente radio mod. SMXI / mod. SMXI radio receiver

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n° Titolo

Reference n° Title

73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative
al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione / Council Directive 73/23/EEC of 19 February 1973 on
the harmonization of the laws of Member States relating to electrical equipment designed for use within certain voltage limitis

89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla
compatibilita elettromagnetica / Council Directive 89/336/EEC of 3 May 1989 on the approximation of the laws of the Member States
relating to electromagnetic compatibility

98/37/CE (EX 89/392/CEE) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicinamento delle
legislazioni degli Stati membri relative alle macchine/DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL
of 22 June 1998 on the approximation of the laws of the Member States relating to machinery

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference no Issue Title Estimate level Class
EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.

Safety of household and similar electrical appliances — General requirements
EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali

Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1:General requirements
EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione.Caratteristiche di radiodisturbo. B

Limiti e metodi di misura / Information technology equipment — Radlio disturbance characteristics
Limits and methods of measurement
EN55014-1 04/1998 Compatibilita elettromagnetica — Prescrizioni per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici
e gli apparecchi similari.Parte 1: Emissione- Norma di famiglia di prodotti /
Electromagnetic Compatibility — Requirements for Household Appliances, Electric Tools
and Similar Apparatus — Part 1: Emission — Product Family Standard
ENV50204 04/199 Parti 2-3: Armoniche/Flicker / Parts 2-3: Harmonic/FlickerA 10V/m A
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 4KV, 8KV B
Part 2: Electrostatic discharge immunity test

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d’immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m A
Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV B
Part 4. Electrical fast transient/burst immunity test.

ENG1000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 2KV, 1KV B
Part 5: Surge immunity test

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 10v A
Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Part 8: Power frequency magnetic field immunity test.

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B-C

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product technical specifications
Riferimento n° Edizione Titolo

Reference no Issue Title

EN 12445 08/2000 Porte e cancelli industriali e commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate - Metodi di prova
Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors - Test methods

EN 12453 08/2000 Porte e cancelli industriali e commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate - Requisiti

Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors - Requirements

Inoltre dichiara che non & consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é incorporato, non sia
identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE/ The above-mentioned product cannot be used until the machine into which it is incorporated has been
identified and declared to comply with the 98/37/CE directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali.
The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general catalogues.
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Amministraigfesdelegato
ODERZO, 8 Maggio 2003 (Genéfal =4 gen

;"/L/a.l?kb Buoro

P.S.: La dichiarazione del modello “PP7224” & presente nel fascicolo di istruzioni del motore “PP7224”
"Please find the declaration of conformity for model "PP7224" in the instruction booklet for the "PP7224”
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