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Ostrzezenie:

A Niniejsza instrukcja przeznaczona jest jedynie dla personelu
technicznego z odpowiednimi kwalifikacjami do instalowania.
Zadna informacja znajdujaca sie¢ w niniejszej instrukcji nie jest
skierowana do koncowego uzytkownika!

Ta instrukcja odnosi sie do centrali A400 i nie moze by¢
zastosowana do innych produktéw.
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Centrala jest przeznaczona do sterowania sitownikow
elektromechanicznych do automatyki drzwi i bram skrzydtowych.
Kazde inne zastosowanie bedzie uwazane za niewtasciwe, dlatego
tez jest zabronione aktualnymi normami.

Przed przystgpieniem do instalowania zalecamy, aby przeczyta¢ catg
instrukcije.



1) Opis produktu

,amperometrycznym”, ktory kontroluje obcigzenie silnikéw
sterowanych przez centrale. System ten stuzy automatycznego
wykrycia ogranicznikdw krancowych i rozpoznania ewentualnych
przeszkéd podczas normalnego ruchu (zabezpieczenie przed
zgnieceniem).

Wtasciwos¢ ta utatwia instalowanie centrali poniewaz nie
wymagana jest zadna regulacja.

Centrala jest juz fabrycznie zaprogramowana wedtug standardowych
ustawien, mozna jednak prostg procedurg wybra¢ bardziej
szczegotowe funkcje.

Funkcjonowanie centrali A400 opiera si¢ na systemie _O Warto$é pradu nie zalezy tylko od obciazenia, ale takze od innych

~

czynnikéw: zmiany napigecia, rodzaju silnika, wartosci kondensatora rozruchu,
itp... Centrala A400 zostata przystosowana do silnikéw montowanych w
sitownikach Wingo, inne typy silnikéw mogtyby spowodowac niewtasciwe
dziatanie centrali A400.

Uzwojenie pierwotne transformatora
Przekaznik Wspélny

Przekaznik Otwiera/ Zamyka
Przekaznik silnika M1

O

Przekaznik silnika M2

Bezpiecznik topikowy niskiego napiecia (500mA)
Uzwojenie wtérne transformatora
Mikroprocesor

Zigcze odbiornika radiowego

Przekaznik funkcji fototestu

Diody ,Wejs¢”
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Przyciski do programowania

Zaciski na wejscia - wyjscia

Zaciski na silniki i lampe sygnalizacyjna
Zaciski na podtaczenie do sieci
Bezpiecznik topikowy zasilania (5A)
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A W celu zagwarantowania bezpieczenstwa operatorowi i
ochrony elektronicznej ptyty, czescia ogdlnie dostepna

Pokrywe mozna zdjaé¢ tylko wtedy, gdy jest to faktycznie
konieczne i po odcieciu zasilania elektrycznego.
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centrali jest tylko tablica zaciskowa i przyciski
\ programowania.
2) Instalowanie
APrzypominamy, ze urzadzenia do bram i drzwi obowiazujagcymi normami prawnymi. Nalezy kierowa¢ sie

automatycznych moga by¢ zainstalowane tylko przez
personel z odpowiednimi kwalifikacjami i zgodnie z

.

uwaznie instrukcjami umieszczonymi w rozdziale ,,Uwagi dla
instalatora”.

2.1) Kontrola wstepna

Przed przystgpieniem do wykonywania jakiejkolwiek czynnosci
nalezy sprawdzic¢, czy brama jest dostosowana do automatyzacji
i czy jest zgodna z normami. Oprécz kontroli opisanej w ,Uwagi
dla instalatora”, w tej czesci przedstawiamy spis poszczegolnych
specyficznych testéw dla centrali A400.
».Mechaniczne ograniczniki ruchu” muszg byé¢ dostosowane do
zatrzymania jej ruchu i powinny bez problemoéw pochtong¢ catg
energie kinetyczng zatrzymywanego skrzydta.

o Zasilic¢ centrale przewodem 3 x 1,5 mm? Gdy odlegtos¢
pomiedzy centralg i tgczem uziemienia przekracza 30 m nalezy
wykonac¢ ptyte uziemajaca w poblizu centrali.

Potgczenia niskiego napiecia wykonac¢ przewodami o przekroju
0,25 mm2.

Przy odlegtosciach dtuzszych od 30 metréw nalezy zastosowaé
przewody ekranowane, oplot uziemi¢ do zacisku centrali.

J
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¢ Nie wolno wykonywaé¢ zadnych potaczen przewodéw w
skrzynkach podziemnych nawet gdy sa one catkowicie
szczelne.

e Jezeli centrala jest wifasciwie zamontowana, wdéwczas
gwarantuje stopien zabezpieczenia IP55, moze by¢ wiec
instalowana na zewnatrz.

e Przymocowaé centrale do powierzchni statej, ptaskiej w
miejscu, ktore zabezpieczy ja przed uderzeniami i na wysokosci
nie nizszej niz 40 cm od ziemi do dolnej krawedzi skrzynki.

e Otwory na rury i przewody wykona¢ w czesci dolnej pojemnika
(patrz rys. 1irys. 1a).




2.2) Mocowanie centrali A400

Pojemnik posiada pokrywe, ktéra zabezpiecza karte elektroniczng
przed przypadkowym dotknieciem lub uszkodzeniem.

Tylko gdy jest to konieczne mozna doj$¢ do karty elektronicznej
postepujac tak jak wskazano na rys.1.

Aby utatwi¢ wykonanie otworéw w czesci dolnej pojemnika mozna
odchyli¢ podstawe, zgodnie z tym jak przedstawiono na rys. 1a,
0szczegot 1.
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2.3) Instalacja typowa

Majac na celu wyjasnienia niektorych aspektéw systemu
automatyki drzwi i bram dwuskrzydtowych przedstawiamy
instalacje typowa.

Przypominamy, ze:

» Wszystkie fotokomorki NICE posiadajg system
SYNCHRONIZACJI, ktory stuzy do eliminacji problemu
interferencji pomiedzy parg fotokomoérek (wyjasnienia
umieszczone sg w instrukcjach fotokomorek).

» Para fotokomérek FOTO podczas otwierania nie powoduje
zadnego efektu, ale odwraca ruch podczas zamykania.

e Para fotokomérek FOTO1 blokuje ruch otwierania oraz
zamykania.

» Para fotokomérek FOTO2 (potaczona do wejscia AUX
odpowiednio zaprogramowanego) podczas zamykania nie
powoduje zadnego efektu, ale odwracaruch podczas
otwierania.
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1. Sitowniki elektromechaniczne. 5. Para fotokomérek FOTO
2. Lampa sygnalizacyjna 6. Para fotokomérek FOTO1
3. Centrala ,,A400” 7. Para fotokomérek FOTO2
4. Selektor kluczowy

2.4) Potaczenia elektryczne

A Majac na uwadze bezpieczenstwo instalatora oraz aby
uniknaé uszkodzenia czesci centrali, podczas wykonywania
potaczen elektrycznych czy zaktadania odbiornika radiowego
centrala musi by¢ catkowicie odtgczona od zasilania.

» Wejscia potaczen typu NC (zwykle zamkniete), gdy nie sa
uzywane muszg zosta¢ potgczone w formie mostka ze
,WSPOLNYM 24 V" (z wyjatkiem wej$¢ fotokomdrek
- wyjasnienia w czesci zwigzanej z funkcjg FOTOTESTU).

Gdy jakie$ wejscie posiada wiecej potaczen NC, to muszg one
wszystkie by¢ potgczone szeregowo.

Wejscia potaczen typu NA (zwykle otwarte), gdy nie sg uzywane
musza pozosta¢ wolne.

Gdy do tego samego wejscia nalezy wiecej potaczen NA to
musza one byé potaczone ROWNOLEGLE.

Potaczenia muszg byé typu mechanicznego i bez jakiegokolwiek
napiecia, nie dozwolone sg potagczenia typu okreslanego
jako: "PNP", "NPN", "Open Collector" itp.

1 W sitownikach WINGO jest zamontowany kondensator rozruchowy,

niezbedny do funkcjonowania.
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2.4.1) Schemat elektryczny
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2.4.2) Opis potaczen

Przedstawiamy krotki opis mozliwych rodzajow podtgczen do zaciskow centrali

AN

Zaciski Funkcje Opis

1+3 Zasilanie Zasilanie z sieci

4 Uziemienie Uziemienie silnikow

5:6 Lampa sygnalizacyjna Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej (220V/max 40W)

7+9 Silnik 1* Potaczenie silnika M1 (skrzydto spodnie)

10+12 Silnik 2* Potaczenie silnika M2 (skrzydio wierzchnie)

13+14 Fototest Zasilanie nadajnikow (TX) fotokomérek ( 24Vpp max 100mA)

15+16 24 Vpp Zasilanie osprzetu, odbiornikdw (RX) fotokomorek, itp. (24Vpp max 150mA)

17 Wspdiny 24 Vpp wspolny do wszystkich wejs¢ / wyjsc

18 SCA Lampa sygnalizacyjna otwartej bramy (24Vpp max 1.5W)

19 Stop Wejscie NC (zwykle zamkniete) z funkcja STOP (alarm, blokada bezpieczenstwa)

20 Foto Wejscie NC (zwykle zamknigte) urzadzen bezpieczenstwa (fotokomérki, listwy pneumatyczne)
21 Foto 1 Wejscie NC (zwykle zamkniete) urzadzen bezpieczenstwa (fotokomorki, listwy pneumatyczne)
22 Krok po Kroku Wejscie do sterowania cyklicznego (OTWIERA-STOP-ZAMYKA-STOP)

23 AUX ** Wejscie dodatkowe

24+25 Antena Wejscie dla anteny odbiornika radiowego

* Dla 2 silnikow — pierwszy, ktory rusza podczas otwierania to silnik M2.
Centrala A400 automatycznie rozpoznaje czy jest zamontowany tylko jeden silnik, ktéry musi by¢ wtedy podiaczony do wyjscia M2.

** Wejscie dodatkowe AUX moze by¢ zaprogramowane dla jednej z ponizszych funkcji (patrz rozdziat 4 “Programowanie”):

Funkcja Typ wejscia Opis

OTWIERA CZESCIOWO typu 1 NO (zwykle otwarte) Czesciowo otwiera skrzydto podtgczone do silnika M2
OTWIERA CZESCIOWO typu 2 NO Otwiera oba skrzydta do polowy

OTWIERA NO Wykonuije tylko ruch otwierania

ZAMYKA NO Wykonuje tylko ruch zamykania

FOTO 2 NC (zwykle zamknigte)  Funkcja FOTO 2

WYLACZONY -- Brak funkcji

Gdy nie zostanie zaprogramowane inaczej to wejécie AUX petni funkcje OTWIERA CZESCIOWO typu 1




2.4.3) Uwagi zwigzane z podtgczeniem

Wiekszo$¢ potaczen jest bardzo tatwa do wykonania,
wiele z nich to potgczenia bezposrednie do pojedynczego
wyjscia funkgiji lub styku. Na ponizszych rysunkach przedstawione
sa niektére przyktady potaczen urzadzen zewnetrznych.

Podtgczenie Lampy sygnalizacyjnej C.A

Wolne miganie

sygnalizuje faze otwierania.
Szybkie miganie

sygnalizuje ruch zamykania.
Swiatto state oznacza brame
otwarta.

24V

1,5W

Podtaczenie zewnetrznego radia

Przyktad podtaczenia radia
zewnetrznego z zasilaniem 24 Vpp.
1- kanat 1 KROK PO KOKU

2- kanat 0 AUX

%

Podtaczenie selektora kluczowego

KROK PO KROKU Przyktad 1
Jak podtaczy¢ selektor do
wykonania funkcji Krok po

kroku i Stop.

ALT

Przyktad 2

Jak podtaczy¢ selektor do
wykonania funkgji Krok po kroku

i jednej z przewidzianych na wejsciu
dodatkowym (PRZEJSCIE DLA
PIESZYCH, TYLKO OTWIERA,
TYLKO ZAMYKA,...)

.
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2.4.4) Fototest

AN

Centrala A400 posiada zdolno$¢ wykonania Fototestu. Jest to _,@ Wejscia poddane procedurze fototestu to FOTO, FOTOT1 i wejscie AUX,

optymalne rozwigzanie dla uktadéw bezpieczenstwa, i umieszcza
centrale A400 z jej zabezpieczeniami w grupie urzgadzen “2
kategorii” wedtug normy UNI EN 954-1 (wyd. 12/1998).

Przed kazdym rozpoczeciem ruchu sitownikow sprawdzane sg
wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa i tylko, gdy wynik testu jest
pozytywny ruch moze by¢ rozpoczety.

Wszystko to jest mozliwe tylko dzieki zastosowaniu specjalnej
konfiguracji w potgczeniach urzadzen bezpieczenstwa; nadajniki
fotokomodrek “TX” s3 zasilane oddzielnie wzgledem odbiornikow “RX”.
Pamietajmy, ze SYNCHRONIZACJA (dostepna we wszystkich
fotokomodrkach NICE) jest jedynym sposobem gwarantujgcym brak
interferencji pomiedzy parg fotokomaérek.

Schemat potaczen z jedng linig fotokomorek FOTO:
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gdy to wejscie posiada konfiguracje jako FOTOZ2. Faza fototestu odbywa sie
na poczatku kazdego ruchu i nie moze by¢ wytgczona, dlatego gdy ktorekolwiek
z tych wejsc nie jest uzywane nalezy podiaczyc je do zacisku nr 13, patrz na
nastepujace przyktady pofaczeri.

Schemat potaczen fotokomérek FOTO, FOTO1 i FOTO2.
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Przyktady jednoprzewodowych potaczen fotokomérek

Podtgczenie jednej linii fotokomorek FOTO
(odpowiednik rys.2)

: !
\ 13 21 FOTO 1
| 12 12345 !
I B S SES) :
1 15—

| 16 !
| 14 17 !
| 13 20— |

Uwaga: wejscie FOTO1 (21) nie jest uzywane, dlatego tez musi
by¢ podtaczone do zacisku 13 tak aby funkcja FOTOTESTU byta
przeprowadzona tylko dla pierwszej linii FOTO.

Potaczenie FOTO i FOTO1

I
| I
]

! FOTO X
) 12 12345
I H elele :
1 15—
| 16J !
| 14 17 |
B 0 _——_—_—____"/
____________________________ |

©@" "

12 FOTO1 | 415345

sls

Uwaga:nalezy przestrzegac podigczen do zasilania i uaktywnic¢
SYNCHRONIZACJE (dostepna we wszystkich fotokomorkach NICE).

Potaczenie FOTO, FOTO1 i FOTO2
(odpowiednik rys.3)

I
3 RX
' © :
! FOTO ,
| 12 12345
I ) slele :
1 15—
| 16 !
| 14 17 !
[ < e S 0o——
et i et 1
| ™ RX I
! FOTO 1 : '
1 12 12345 !
I S sls|s :
1 16—
1 15J !
I
! 13 17 X
l 1 21
____________________________ 1
st i et 1
| ™ RX I
! FOTO 2 : '
1 12 12845 |
I S sls|s :
I 16—
1 15J !
! 13 17 :
! 14 B—

Uwaga:nalezy przestrzega¢ podtgczen do zasilania i uaktywnic
SYNCHRONIZACJE (dostepna we wszystkich fotokomdérkach NICE).
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2.4.5) Kontrola potaczen

A Dalsze czynnosci beda zwigzane z obwodami pod
napieciem. Niektére z nich sa pod napieciem sieci, dlatego tez
sa BARDZO NIEBEZPIECZNE! Czynnosci te nalezy
wykonywaé bardzo ostroznie i ZAWSZE NALEZY PRACOWAC
W OBECNOSCI DRUGIEJ OSOBY !

Po zakonczeniu przewidzianych potaczen do automatyki nalezy

przeprowadzi¢ kontrole.

» Podtaczy¢ napiecie do centrali, sprawdzi¢ czy wszystkie Diody
Swiecg sie przez kilka sekund szybko migajac.

e Sprawdzi¢ czy do zaciskéw 1-2 dochodzi napiecie i czy na
zaciskach 15-16 obecne jest napiecie okoto 24 Vpp; gdy
warto$ci nie sa odpowiednie wytgczy¢ prad i doktadnie
sprawdzi¢ potaczenia i napiecie zasilania.

» Po poczagtkowym przerywanym i szybkim $wieceniu, Dioda OK
sygnalizuje bezbtedne funkcjonowanie centrali regularnym
miganiem z przerwa jednej sekundy. Gdy na wejsciach

J
~

pojawi sie jaki$ sygnat sterujgcy, dioda OK mignie dwukrotnie,
sygnalizujgc rozpoznanie tego sygnatu.

* Gdy pofaczenia sa prawididéwe, wejscia typu NC (Zwykle
zamkniete, to znaczy STOP, FOTO, FOTO1 bedg miaty Diode
zaswiecong. Dioda Krok po Kroku i AUX nie bedzie sig Swieci¢
(gdy FOTO2 i AUX sg odpowiednio zaprogramowane to Dioda
AUX bedzie zaswiecona).

N/
NN RNV D
O--0--0- 3 m X
N /N /N
ALT Foto Foto  Krok  AUX
1 po Kroku STOP PP

e Sprawdzi¢ czy podczas naszej interwencji na urzgdzeniach
podtaczonych do wejs¢ zaswieca sie i zgasza odpowiednie
diody.

2.5) Poszukiwanie ,,zatrzyman mechanicznych”

J
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Po zakonczeniu kontroli mozna zacza¢ faze automatycznego _@Gdy centrala nie byfa nigdy zainstalowana, to znaczy, Zze w pamigci centrali nie ma

poszukiwania ,zatrzyman mechanicznych”. Faza ta jest konieczna
poniewaz centrala A400 musi obliczy¢ czas trwania ruchu
otwierania i zamykania.

zachowanego czasu, wéwczas procedura ta zostanie uaktywniona automatycznie.

Gdy jednak byfa juz uzytkowana to, aby ponownie ja uaktywni¢ nalezy najpierw
skasowac calg pamiec (patrz rozdziat ,,Programowanie - Kasowanie pamieci”). Aby
sprawdzi¢ czy w pamieci sg zachowane czasy, nalezy wytaczy¢ i nastepnie wigczy¢
zasilanie centrali. Gdy wszystkie diody Swiecg sie z krétkimi przerwami przez 10
sekund to pamiec jest pusta; gdy Swieca sie tylko przez 3 sekundy to w pamieci

zachowane sg czasy pracy silnikow.

J




2.5.1) Poszukiwanie automatyczne

Procedura ta jest catkowicie automatyczna i opiera sie na
pomiarze obcigzenia silnikéw w momencie ,.zatrzymania mechanicznego’
podczas otwierania i zamykania.

—@ W automatyce ,szczegdinie trudnej” moze zdarzy¢ sie, Zze system odczytu
zmian pradu silnikdw nie reaguje nalezycie, nalezy wtedy sprobowac zmienic poziom
czutosci ,amperometrycznej” lub ewentualnie zastosowac programowanie reczne,
patrz rozdziat ,Poszukiwanie z wylaczong funkcja amperometryczna".

e Przed rozpoczeciem poszukiwania automatycznego nalezy
sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa dajg
pozwolenie na ruch (STOP, FOTO i aktywna FOTO1).
Uaktywnienie jednego z zabezpieczen lub otrzymanie jakiego$ polecenia
podczas tej procedury powoduje natychmiastowe jej przerwanie.

» Skrzydta moga znajdowac sie w jakiejkolwiek pozyciji, wskazane
jest aby znajdowaty sie w potowie biegu.

* Przycisnaé przycisk PP (Krok po kroku) , rozpoczyna on faze
poszukiwania, przebiegajaca nastepujgco:

N/

ALT PP

- Krotkie otwarcie, najpierw M2 i pdzniej M1.
Gdy silniki nie startuja podczas otwierania lub pierwszy, ktéry
porusza sie nie jest M2, nalezy zablokowaé poszukiwanie
przyciskiem STOP (ALT) i sprawdzi¢ potaczenia silnikdw.

- Zamkniecie silnika M1 az do zatrzymania mechanicznego
podczas zamykania.
- Zamkniecie silnika M2 az do zatrzymania mechanicznego
podczas zamykania.
- Rozpoczecie otwierania silnika M2.
- Po przewidzianym przesunieciu fazowym rozpoczecie otwarcia
silnika M1.
Gdy przesuniecie fazowe nie jest wystarczajace, nalezy
natychmiast zablokowaé poszukiwanie poprzez przycisniecie
przycisku STOP, i nalezy zmieni¢ czas (patrz rozdziat
»Programowanie”).
- Pomiar czasu niezbedny, aby silniki doszly do zatrzymania
mechanicznego podczas otwierania.
- Pefen ruch zamykania.
Silniki rozpoczng prace z przesunigciem czasowym a celem jest
dojsécie do catkowitego zamkniecia, utrzymujac przestawienie
fazy takie, aby unikna¢ niebezpiecznego zamkniecia
nozycowego skrzydet.
Zakonczenie procedury z zachowaniem wszystkich obliczonych
czasow.

Wszystkie te fazy muszg odby¢ sie jedna po drugiej bez ingerencji
operatora. Gdy tak nie bedzie, to taka procedura nie zostanie
prawidtowo wykonana i nalezy ja przerwac poprzez przycisniecie
przycisku STOP. Sprawdzi¢ potgczenia i powtérzy¢ procedure
modyfikujagc ewentualnie nawet granice interwencji
amperometrycznej (patrz rozdziat ,Programowanie”).

-
/ 2.5.2) Poszukiwanie z wytgczong funkcjg amperometryczng
Gdy system odczytu amperometrycznego nie reaguje jak
powinien, mozna ustawi¢ centrale do funkcjonowania na czas
catkowicie wytaczajgc funkcje amperometryczng (patrz rozdziat
,Programowanie parametrow i funkcji - wytaczenie
funkcji amperometrycznej).

W tym przypadku instalator musi ,poinformowac” centrale o dojsciu

do zatrzymania mechanicznego.

e Przed rozpoczeciem poszukiwania z wytagczong amperometrykg
nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie urzgdzenia zabezpieczajgce dajg
pozwolenie (aktywne: STOP, FOTO i FOTO1).

» Skrzydta moga znajdowac sie w jakiejkolwiek pozyciji, wskazane
jest aby znajdoway sie w potowie biegu.

* Przycisna¢ przycisk PP (Krok po kroku ), ktéry jest
przyciskiem startowym fazy poszukiwania. Przebieg jej to:

N/

ALT PP

- Krotkie otwarcie, najpierw M2 pdzniej M1.
Gdy silniki nie startujg podczas otwierania lub pierwszy, ktéry
startuje to nie M2, nalezy zablokowa¢ poszukiwanie poprzez
przycisniecie przycisku STOP i sprawdzi¢ potaczenia silnikdw.
- Zamkniecie silnika M1, az do momentu zatrzymania
mechanicznego podczas zamykania.

AN

« Gdy M1 dojdzie do zatrzymania mechanicznego podczas
zamykania, przycisnaé PP (Krok po kroku ).
- Zamkniecie silnika M2, az do momentu zatrzymania
mechanicznego podczas zamykania.
e Gdy M2 osiagnie zatrzymanie mechaniczne podczas
zamykania, przycisnaé PP.
- Po jakiej$ chwili zacznie sie ruch otwierania silnika M2.
e Gdy M2 osiagnie zatrzymanie mechaniczne podczas
otwierania, przycisnaé¢ PP.
- Po jakiej$ chwili zacznie sie ruch otwierania silnika M1.
e Gdy M1 osiagnie zatrzymanie mechaniczne podczas
otwierania, przycisnaé¢ PP.
- Po jakiej$ chwili zacznie sie peten ruch zamykania.
Silniki rozpocznag prace z przesunieciem czasowym a celem jest
dojscie do catkowitego zamknigcia utrzymujac przestawienie
fazy takie, aby unikng¢ niebezpiecznego
zamknigcia nozycowego skrzydet.
- Koniec procedury z zachowaniem wszystkich mierzonych
czasow.

Te wszystkie fazy muszg byé wykonane w kolejnosci jedna za
druga, instalator ma zainterweniowac¢, poprzez przycisniecie PP
tylko w odpowiednim momencie. Gdy ta procedura nie postepuje
w sposéb poprawny nalezy przerwac ja przyciskajac przycisk
STOP. Uaktywnienie zabezpieczenia lub wprowadzenie
jakiegokolwiek polecenia powoduje natychmiastowe przerwanie
procedury.
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Funkcje z mozliwosScia programowania:

-

W centrali A400 mozemy programowac wiele funkcji i
parametréw aby dostosowac urzadzenie do wymagan uzytkownika
i podniesc¢ jego bezpieczenstwo w kazdych warunkach
zastosowania.

Funkcjonowanie ,,Automatyczne”

Funkcja ta przewiduje zamykanie automatyczne po
zaprogramowanym czasie przerwy, na poczatku czas przerwy
ustawiony jest na 20 sekund, ale moze zostaé zmieniony na 5, 10,
20, 40, 80 sekund.

Funkcjonowanie w ,Zespotach mieszkaniowych”

Funkcja ta jest niezbedna, gdy duzo osdb steruje automatem pilotami

radiowymi. Gdy ta funkcja jest uaktywniona, to kazdy wystany impuls
powoduje otwarcie, ktore nie moze by¢ przerwane przez inne impulsy z
wyjatkiem alarmowych / bezpieczenstwa (STOP, FOTO1, FOTO2) i

natychmiastowe zamkniecie (AUX ustawiona jako , Tylko zamyka”).

Weczesniejsze zaswiecenie lampy sygnalizacyjnej
Funkcja ta wigcza lampe sygnalizacyjna przed rozpoczeciem ruchu,
czas ten moze by¢ ustawiony na 2,4,6,8,10 sekund.

Zamknij po 4 sekundach po foto:

Wraz z zamykaniem automatycznym funkcja ta pozwala na
skrocenie zwioki przed zamknieciem na 4 sekundy po zwolnieniu
fotokomoérki FOTO. Oznacza ta, ze brama zamknie sie po 4
sekundach po przejsciu uzytkownika.

Przesuwanie fazy skrzydet:

Funkcja ta powoduje w otwieraniu opdznienie uaktywnienia
silnika M1 w stosunku do silnika M2 aby unikng¢ ich
niebezpiecznego zablokowania sie. Przesuniecie fazowe podczas
zamykania jest juz zaprogramowane (wymagane w normach
bezpieczenstwa) i obliczane jest automatycznie w centrali tak aby
uzyskac to samo przesuniecie fazowe podczas otwierania.

Czuto$¢ amperometryczna:

Centrala posiada system do mierzenia absorbowanego,
przez oba silniki, pradu, co stuzy do odczytu ,zatrzyman
mechanicznych” i ewentualnych przeszkdd podczas ruchu bramy.
Jako, ze absorbowany prad zalezy od wielu warunkéw (waga bramy,
rézne tarcia, uderzenia wiatru, zmiany napiecia, itp. ) przewidziana
zostata mozliwo$¢ zmiany granicy interwencji.

Zostato przewidziane pie¢ pozioméw: poziom 1 — najbardziej
czuty, poziom 5 — mniej czuty. Centrala ustawiona jest na poziomie
2, jest to poziom optymalny dla wiekszosci przypadkow.

~

Wejscie dodatkowe AUX:
Centrala posiada dodatkowe wejscie, ktére moze petni¢ ponizsze
funkcje:

[ Otwieranie czesciowe typu 1: petni takg sama funkcje jak wejscie
Krok po kroku powodujgc jednak uruchomienie tylko silnika M2.
Funkcja otwarcia czesciowego jest aktywna tylko przy bramie
catkowicie zamknietej, inaczej bedzie zrozumiana jakby to byta
funkcja Krok po kroku.

[1 Otwieranie czesciowe typu 2:wykonuje takg sama funkcje jak wejscie
Krok po kroku powodujac otwieranie dwoch skrzydet tylko do potowy
czasu przewidzianego na catkowite otwarcie. Dziata tylko przy
bramie catkowitej zamknietej, w innym przypadku zostanie
zrozumiane jakby to byfta zwykta funkcja Krok po kroku.

» Tylko otwiera: to wejscie wykonuje tylko otwieranie z sekwencja
Otwiera-Stop-Otwiera-Stop.

» Tylko zamyka: to wejscie wykonuje tylko zamykanie z sekwencja
Zamyka-Stop-Zamyka-Stop.

| Foto 2: petni funkcje wejscia trzeciej linii fotokomorek - FOTO 2.

» Wylaczony: wejscie nie ma zadnej funkciji.

A Podstawa funkcjonowania amperometrycznego sa zmiany
absorbowanego przez silniki pragdu. Gdy na poczatku ruchu
silnik jest zablokowany, poniewaz skrzydio juz znajduje sie w
fazie zatrzymania mechanicznego, nie bedzie zadnej zmiany
pradu i z tego powodu przeszkoda nie zostanie odczytana.

A Funkcja ,,amperometryczna” odpowiednio uregulowana
(wraz z innymi niezbednymi zmianami) moze by¢ niezbedna do
dostosowania sie¢ do norm europejskich, EN 12453 i EN 12445,
ktére wymagaja zastosowania technik lub urzadzen do
ograniczenia sit i niebezpieczenstwa podczas ruchu drzwi i
bram automatycznych.

_@ Gdy warunki bedg tego wymagaty to mozna wylaczy¢ funkcje

amperometryczng i doprowadzi¢ do funkcjonowania centrali na
czas; w tym tez celu zapoznac sie z punktem ,Poszukiwanie z
wytgczong funkcjg amperometryczng”.

A Gdy funkcja amperometryczna zostanie wytaczona to silniki bedg
pracowaty ,petng mocgq” przez caty czas ruchu.

Nalezy wykona¢ uwazna analize ryzyka i zastosowa¢ inne
ewentualne urzadzenia bezpieczenstwa aby osiggnaé poziom
bezpieczenstwa wymagany normami.

.
-

3.1) Funkcje wstepnie zaprogramowane.

Po fazie poszukiwania Centrala A400 oferuje wiele funkcji z mozliwoscig,
ich programowania (patrz rozdziat ,,Funkcje z mozliwoscig programowania”).
Funkcje te sq wstepnie fabrycznie ustawione wedtug typowej
konfiguracji, ktéra zaspakaja wymagania wiekszosci uzytkownikéw.

e Zamykanie automatyczne : po 20 sekundach
* Przesuwanie fazy . 4 sekundy
» Wczesniejsze zaswiecenie . nie aktywna

lampy sygnalizacyjnej
» Wejscie dodatkowe . otwieranie czesciowe typu 1
(uaktywnia tylko silnik M2)

o Czuto$¢ amperometryczna : Stopien 2.

J
~

Funkcje mogag by¢ zmienione w kazdej chwili, przed i po fazie
poszukiwania, odpowiednig procedurg programowania.
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Programowanie:

.

Wszystkie funkcje opisane w rozdziale “Funkcje z mozliwoscig
programowania” mogag by¢ wybrane w fazie programowania, ktéra
konczy sie zachowaniem w pamieci dokonanego wyboru.

W centrali znajduje sie pamie¢, ktéra zachowuje funkcje i
parametry zwigzane z automatyka.

4.1) Kasowanie pamieci

Kazda zmiana parametru zastepuje poprzednie ustawienie, dlatego
zwykle nie jest konieczne kasowanie catej pamieci.

Kazde catkowite kasowanie pamieci jest mozliwe tylko wedtug
ponizszego prostego sposobu:

APo skasowaniu pamieci nalezy wykona¢é nowe
»poszukiwanie zatrzyman mechanicznych”, a pozostate
funkcje powréca do podstawowych wartosci fabrycznych.

Tabela ,,A1” Aby skasowaé pamieé: Przyktad
1. Wytaczy¢ napiecie od centrali - -
ytaczy! pie T
2. Przycisna¢ i trzymac wcidniete przyciski P1 i P2 na ptycie centrali. v ¥
3. Podtaczy¢ napiecie do centrali u
— m ~
4. Odczekac¢, min. 3 sekundy, po czym zwolni¢ przyciski.

O+
[

3s

Uwaga: gdy kasowanie pamieci zostato wykonane poprawnie to wszystkie Diody zgasng na 1 sekunde.

J
)

4.2) Sposoby programowania

Do wszystkich faz programowania uzywa sie tylko dwoch
przyciskow: P1 i P2, znajdujacych sie na plycie oraz 5 Diod
WEJSC”, ktore zwykle wskazujg stan wejsé. W tym przypadku
sygnalizujg one ,Parametr” zaznaczony.

Przyktad:

W tym przypadku jest

I uaktywniona Funkcja

yAutomatyczna”,
wczesniejsze zaswiecenie
sie lampy sygnalizacyjnej
i opdznienie otwierania

Przewidziane zostaty takze 2 poziomy programowania:

* Na pierwszym poziomie mozna uaktywnic i wytaczy¢ funkcje.
Kazda Dioda Wejscia odpowiada danej funkcji, gdy Dioda
Swieci sie to funkcja jej odpowiadajgca jest uaktywniona, gdy
nie $Swieci sie to funkcja nie jest aktywna.

Dioda 1: Funkcja ,,Automatyczna”
Dioda 2: Funkcja ,Zespotu mieszkalnego”
Dioda 3: Wczesniejsze zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjnej
Dioda 4: Zamknij po foto (po zwolnieniu linii)
Dioda 5: Opéznienie podczas otwierania
» Od pierwszego poziomu mozna przej$¢ do drugiego poziomu, w

silnika M1.

ktérym mozna ustawi¢ parametr okreslajacy dang funkcje. Kazdej
Diodzie odpowiada inna warto$¢ ustawianego parametru.

Dioda 1 Dioda 2 Dioda 3 Dioda 4 Dioda 5
Funkcja Funkcja Wczesniejsze zaswiecenie | Zamknij 4 sekundy Opodznienie podczas
Ly7Automatyczna” »Zespotu mieszkalnego” | sie lampy sygnalizacyjnej | po foto (po odczycie) otwierania
Drugi poziom:
Parametr: Parametr: Parametr: Parametr: Parametr:
Czas Przerwy Wejscie AUX Czas wczesniejszego Czuto$¢é amperometryczna | Czas opéznienia
zaswiecenia sie
lampy sygnalizacyjnej
Dioda 1 : 5s Dioda 1 : Otwiera czeciowotyp1 | Dioda 1 : 2s Dioda 1 : Stopien 1s Dioda 1: 2s
Dioda 2 : 10s Dioda 2 : Otwiera czeciowotyp2 | Dioda 2 : 4s Dioda 2 : Stopien 2s Dioda 2 : 4s
Dioda 3 : 20s Dioda 3 : Tylko otwiera Dioda 3 : 6s Dioda 3 : Stopien 3s Dioda 3 : 6s
Dioda 4 : 40s Dioda 4 : Tylko zamyka |Dioda 4 : 8s Dioda 4 : Stopien 4s Dioda 4 : 8s
Dioda 5 : 80s Dioda 5 : Foto 2 Dioda 5 : 10s Dioda 5 : Stopien 5s Dioda 5: 10s
Diody nie $wiecg sie: Diody nie $wiecg sie:
wejscie wytgczone. Amperometryczna wytaczona
Stopien 1 = najbardziej czuty
Stopien 5 = najmniej czuty

AN




4.2.1) Programowanie pierwszego poziomu: funkcje.

Na pierwszym poziomie mozna uaktywnic lub wytaczy¢ funkcje. Dioda, ktéra Swieci sie w sposdb przerywany oznacza funkcje
Na pierwszym poziomie Dioda OK. jest zawsze zaswiecona, zaznaczong: gdy czas btysku jest krotki (a pauza dtuga) to znaczy ze
zaswiecone Diody Wejscia oznaczajg aktywnos¢ funkcji, Diody nie  funkcja jest wytgczona, gdy jest odwrotnie, to funkcja jest aktywna.
zaswiecone wskazujg funkcje nieaktywne.

1. Trzymaé wcisniete przyciski P1 i P2 przez okoto 3 sekundy. vy ¥
Szybkie przerywane $wiecenie wszystkich Diod oznacza, ze weszli$my do funkcji programowania. 3s
Tabela ,,B2” Aby uaktywnié lub wytaczy¢ jedna z funkcji: Przyktad
1. Przycisna¢ kilkakrotnie P1, az do ustawienia Diody $wiecacej na zgdanej funkciji. \ Ay —
(oooE
2. Przycisng¢ P2 w celu uaktywnienia lub wytgczenia funkcji. Gdy przerywane $wiecenie \ 4
jest krotkie to funkcja jest wytaczona, gdy przerywane $wiecenie jest dtugie to funkcja jest uaktywniona.

Tabela ,,B3” Aby wyjs$¢ z pierwszego poziomu potwierdzajac zmiany:

1. Przycisng¢ P1i P2 (najpierw P1) i trzymaé wcisniete przez okoto 3 sekundy. vy ¥

3s

Tabela ,,B4” Aby wyjs$¢ z pierwszego poziomu anulujagc zmiany:
1. Przycisna¢ P1 i trzymac wcisniety przez 3 sekundy, lub odczekac¢ 1 minute, L 4 %
lub wytgczy¢ napiecie. 3s albo 60s,
~ =
albo ~ 0N

Y4

4.2.2) Programowanie drugiego poziomu: parametry

Na drugim poziomie mozna wybra¢ parametr do danej funkcji. W drugim poziomie Dioda OK $wieci si¢ w sposéb przerywany
Drugi poziom osiggnie sie tylko po przejsciu przez pierwszy  bardzo szybko podczas, gdy wybrana Dioda Wejs¢ wskazuje ustawiony
poziom. parametr.
Tabela ,,C1” Aby wejs¢é do programowania drugiego poziomu: Przyktad
1. Wejs¢ do programowania pierwszego poziomu v ¥
(poprzez trzymanie wcidnietych P1 i P2 przez okoto 3 sekundy) 3s
2. Zaznaczy¢ funkcje poprzez przyciskanie P1 az do momentu ustawienia \ Y —
Diody $wiecacej sie na zadanym punkcie. Z|D§ Ooooo
3. Wejs¢ na drugi poziom trzymajac wcisniety przycisk P2 przez okoto 3 sekundy. A 4
3s
Tabela ,,C2” Aby wybraé parametr: Przykiad
1. Przycisng¢ kilkakrotnie P2, az do ustawienia Diody na zadanym parametrze. —

[«

L
O
O
O
O

Tabela ,,C3” Aby powroécié do pierwszego poziomu: Przyktad

1. Przycisna¢ P1 \ 4

Tabela ,,C4” Aby wyjs¢ z pierwszego poziomu potwierdzajac zmiany: Przyktad

(réwniez te z drugiego poziomu)

1. Trzymac wecisniete przyciski P1 i P2 (najpierw P1) przez minimum 3 sekundy.
3s
Tabela ,,C5” Aby wyjs$¢ z pierwszego poziomu anulujac zmiany: Przyktad
(réwniez te z drugiego poziomu)
1. Trzymac wcisniety P1 przez minimum 3 sekundy, A4
lub odczeka¢ 1 minute, lub wytaczy¢ zasilanie. 3s albo 60s,
albo 7




4.2.3) Przykiad programowania pierwszego poziomu

W tych przyktadach przedstawimy czynnosci zwigzane z
uaktywnieniem i wytgczeniem funkcji na pierwszym poziomie, na
przyktad jak uaktywnia sie funkcje ,,Zamknij po foto” i jak sie wytgcza
,Opo6Znienie w otwieraniu” skrzydet.

poprzez trzymanie wcisnietych P1 i P2 (najpierw P1) przez minimum 3 sekundy.

Przykiad programowania pierwszego poziomu: Przykiad
Uaktywnié¢ funkcje ,Zamknij po foto” i wytaczy¢ ,,Opdznienie otwierania”
1. Wejs¢ do programowania pierwszego poziomu przyciskami P1 i P2 vy ¥
i trzymac je wcisniete przez minimum 3 sekundy. 3s
2. Przycisna¢ 3 razy P1 az do doprowadzenia migajgcej Diody do Wejscia nr 4 ¥ — |,
(teraz swiecenie przerywane jest krotkie - funkcja nieaktywna). x3d O D;?D§D
3. Uaktywni¢ funkcje ,Zamknij po foto” poprzez krotkie przycisniecie P2 L 4
(teraz Swiecenie przerywane jest wydtuzone).
4. Przycisna¢ 1 raz P1 i doprowadzi¢ migajacq Diode do Wejscia nr 5 ¥ — |y
(teraz swiecenie jest diugie - ta funkcja jest aktywna). «x880 D?@(
5. Wytaczy¢ funkcije ,,Opdznienie w otwieraniu” przyciskiem P2 A 4
(teraz Swiecenie przerywane bedzie krotkie).
6. Wyjs¢ z funkcji programowania, z zachowaniem, A 4

3s

.

4.2.4) Przyktad programowania drugiego poziomu:

W tym przyktadzie przedstawimy czynnosci niezbedne do zmiany
parametru drugiego poziomu, jako przyktad zmienimy czuto$é
amperometryczng az do ,amperometrycznej wytaczonej”.

wcisnietych przyciskow P1 i P2 (najpierw P1) przez minimum 3 sekundy.

Przykiad programowania drugiego poziomu: Przykiad

Zmieni¢ ,czuto$§¢ amperometryczng”
1. Wejs¢ do programowania pierwszego poziomu przyciskami P1i P2 itrzymac je v ¥

wcidniete przez minimum 3 sekundy. 3s
2. Przycisna¢ 3 razy P1, az do doprowadzenia Diody swiecacej do Wejscia nr 4 ¥ — |,

1, B B0

3. Przejs¢ do drugiego poziomu poprzez przycisniecie \ 4

P2 i przytrzymanie go przez 3 sekundy. 3s
4, Przycisng¢ 4 razy P2 tak, aby wszystkie diody Wejs¢ wytgczyty sie 4

(amperometryczna wytgczona). xwadOOOoa0
5. Powrdci¢ do pierwszego poziomu poprzez przycisniecie przycisku P1. ¥

@

6. Wyjs¢ z funkcji programowania, z zachowaniem, poprzez trzymanie v ¥

3s

AN




4.2.5) Schemat programowania

Na ponizszym rysunku przedstawiony jest kompletny schemat
programowania funkcji i odpowiednich parametrow.

Na teym samym rysunku pokazane sa funkcje i parametry juz ustawione
na poczatku lub po catkowitym skasowaniu z pamieci.

Dioda OK.
Wolne przerywane
éwiecl:enie
| /

P1
Przez 3 sekundy
(nie zachowuje)

P1+P2 P1+P2

Przez 3 sekundy (zachowuje)

Pierwszy poziom
Dioda OK.
Swiatilo state

N/

71\

P2
Przez 3 sek

v

Drugi poziom
Led OK.

Swiatto szybko przerywane

()

N1/
N2 VRN D,
-[— (-3 @ A\
ALT Foto Foto Krok AUX
1 po kroku ALT PP
dy (najpierw P1)
y
NI
NIV NV -+
--m 3 |0,
. =00
Aup  Zespdt Wsgpne Zamknj Przesuniecie
pofoto  fazowe —Wiiacz/ wylacz
P1 P2
Czas przerwy
N
NI
O 0B -0-8 0O 41>
(103
5 10 20 40 80
sekund /FP1 PE

Wejscie dodatkowe

Y

/

N

Y ememe

e (0
tylko  tylko Foto2

furtka furtka
typ 2 otwiera zamyka /I\ P1 P2

typ 1
Czas wezesniejszego zaswiecenia si¢ lampy sygnalizacyjnej (*)

asn

Czuto$¢é amperometryczna

N
NI D
B-0-8 8B O 4>
(20
1 2 3 4 5
stopien P1 P2
™ =
wszystkie diody nie $wieca sie Camperometryczna wytaczona
Czas opoznienia silnika
N
7

=R R I R

2 10 DD

N/
NI D
O 0B -0-08 0 40>
[2 4 /(‘5\ 8 10 DD /
sekund /I\P1 g

O m )

4 6

sekund

8

a.p. tipo 1 otwieranie czesciowe typu 1,
ruch tylko jednego silnika 2 (N.A.)Zwykle Otwarty)
a.p. tipo 2 otwieranie czgsciowe typu 2, ruch obydwoéch
silnikéw /> czasu pracy (N.A.)
tylko otwiera otwiera [0 stop [J otwiera O stop ... ... (N.A)
tylko zamyka zamyka [J stop [J zamyka [J stop ... ... (N.A))
foto 2 uzywany jako foto 2 (n.c.) (Zwykle Zamkniety)
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5) Préby odbiorcze:

A Proby odbiorcze automatu musza byé wykonane przez
personel z odpowiednimi kwalifikacjami i do$wiadczeniem,
ktéry powinien ustali¢ zakres préb i testow dla osiggniecia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa.

Proby ostateczne sg najwazniejszg czescig w fazie realizacji
automatyki. Kazdy pojedynczy element, jak na przykfad silniki,
fotokomorki, inne urzadzenia bezpieczenstwa, odbiornik radiowy i
wytacznik STOP moga wymagac specyficznej procedury kontroli.
Zalecamy wykonywanie tych préb wedlug wskazowek
umieszczonych w odpowiednich instrukcjach. Podczas prob
ostatecznych centrali nalezy kierowa¢ sie odpowiednimi
instrukcjami.

Préby ostateczne centrali A400 wykona¢ wedtug nastepujacej
procedury (sekwencja odnosi sie do centrali A400 z fabrycznie
wstepnie zaprogramowanymi funkcjami)

-Sprawdzi¢ czy uaktywnienie wejscia Krok po Kroku powoduje
sekwencje ruchu: OTWIERA, STOP, ZAMYKA, STOP
Sprawdzi¢, czy uaktywnienie wejscia AUX (funkcja otwierania
czesciowego typu 1) wywotuje sekwencje: OTWIERA, STOP,
ZAMYKA, STOP tylko silnikiem 2 podczas gdy silnik 1 pozostaje

1 -Sprawdzi¢ kolejno wszystkie linie otokomdrek, lub inne urzadzenia
bezpieczenstwa powigzane z wejsciami FOTO, FOTO1 i FOTO2
oraz sprawdzi¢, czy uaktywniajgc dowolne z tych wej$¢ - zablokujemy
mozliwos$¢ ruchu bramy.

¢ Rozpocza¢ ruch Otwierania i sprawdzi¢ czy:

- po przecieciu FOTO brama nadal kontynuuje ruch otwierania.

- po przecieciu FOTO1 ruch zatrzyma sie do momentu kiedy
FOTO1 zostanie zwolniona, po czym ruch bedzie kontynuowany
w kierunku otwierania.

- Gdy jest zainstalowana FOTOZ2, to po zastonigciu tego

zamykania.

.

nieruchomy w pozycji zamkniete;. -

e Sprawdzi¢ czy, w momencie gdy skrzydto dojdzie do
zatrzymania mechanicznego przy otwieraniu, silnik sie wytgczy.

» Wigczy¢ ruch zamykania i sprawdzi¢ czy:

- po przecieciu FOTO ruch zatrzyma sie i rozpocznie etap
otwierania,

-po przecieciu FOTO1 ruch zatrzyma sie az do momentu kiedy linia
FOTO1 zostanie zwolniona, i dalej rozpocznie sie etap
otwierania,

- po przecieciu FOTO2 brama bedzie kontynuowata
zamykania.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenia bezpieczenstwa podtaczone do wejsé
STOP powodujg natychmiastowe zatrzymanie w jakimkolwiek
momencie w biegu.

[1 Sprawdzi¢ czy poziom czutosci na przeszkode jest
odpowiedni dla danej instalaciji.

- Podczas jak i zamykania
zablokowac ruch skrzydta symulujgc dziatanie przeszkody i
sprawdzi¢ czy ruch zmieni kierunek przed przekroczeniem sity
przewidzianej w normach.

1 Inne, specyficzne préby moga by¢ konieczne dla sprawdzenia
funkcjonowania innych urzadzen podtgczonych do wejsc.

ruch

ruchu zaréwno otwierania

Gdy w trakcie 2 kolejnych ruchéw w tym samym
kierunku zostanie odczytana przeszkoda, to centrala wykona
odwrdcenie kierunku ruchu obu silnikoéw na 1 sekunde.
Przy kolejnym uruchomieniu skrzydta otworza sie i pierwsze
rozpoznanie przeszkody przez dowolny silnik spowoduje "zatrzymanie
w trakcie otwierania".
Jest to zachowanie takie samo jak po podigczeniu do sieci:
pierwszy ruch to zawsze otwieranie i pierwsza przeszkoda
uwazana jest jako zatrzymanie podczas otwierania.

urzadzenia ruch ma zatrzymac sie i rozpoczg¢ ruch w strone

J

6) Czynnosci konserwacyjne:

-

Centrala A400, jako czes$¢ elektroniczna, nie wymaga zadych
specjalnych czynnosci konserwacyjnych. Sprawdzaé, przynajmniej

.

~

dwa razy w roku, funkcjonowanie urzgdzenia wedtug tego jak
zostato to wskazane w rozdziale ,,Proby ostateczne”.

6.1) Utylizacja

Produkt ten zbudowany jest z réznych rodzajow surowcoéw,
niektére z nich mogg by¢ poddane do ponownego przetworzenia
(aluminium, plastiki, przewody elektryczne) inne muszg by¢ zZtomowane
(karty i czesci elektroniczne) we wtasciwy sposéb.

Nalezy poinformowac¢ sie o sposobach przerobu lub ztomowania
przystosowujac sie do aktualnych miejscowych norm prawnych.

J
~

A Niektére czesci elektroniczne moga posiadaé¢ substancije
zanieczyszczajace, dlatego nie nalezy ich porzuca¢ w
przypadkowych miejscach .




7) Co robi¢ kiedy...:

-

Sa to wskazdwki, stuzace jako pomoc instalatorowi do rozwigzania
niektérych czesto spotykanych problemoéw, ktére moga zaistniec¢
podczas instalowania

Diody nie $wieca sie:
» Sprawdzi¢ czy centrala podtaczona jest do sieci (zmierzy¢ na

Sprawdzi¢ bezpieczniki topikowe, gdy dioda OK
nie $wieci sie to mozliwe jest, ze istnieje jakas powazna
przyczyna dlatego tez centralka musi by¢ wymieniona.

Dioda OK $wieci sie w sposéb regularnie przerywany, ale

Diody Wejs¢ nie odzwierciedlaja stanu odpowiednich wejsé.

» Wytaczy¢ chwilowo zasilanie, aby wyjs¢ z ktorejs fazy
programowania.

» Sprawdzi¢ doktadnie potaczenia na zaciskach od 13 do 23.

Nie wiacza sie procedura ,Poszukiwania automatycznego”.

* Procedura ,Poszukiwania automatycznego” uaktywnia sie
wowczas, gdy nigdy nie byta uaktywniana lub po skasowaniu
pamieci. Aby sprawdzi¢ czy pamie¢ jest pusta wytaczy¢
chwilowo prad, po ponownym wigczeniu wszystkie diody
powinny $wiecic sie z szybkimi przerwami przez 10 sekund. Gdy
wiec Swiecg sie przez tylko 3 sekundy to w pamieci juz sg
zachowane wartoéci. Gdy chcemy wykonaé nowe
sPoszukiwanie automatyczne nalezy skasowac catkowicie
pamiec.

»Poszukiwanie automatyczne” nigdy nie zostato wykonane ,

ale procedura nie rozpoczyna si¢ lub przebiega si¢ w sposéb

btedny.

 Aby uaktywni¢ procedure ,,Poszukiwania automatycznego” cate

zaciskach 1-2 napiecie 220Vpp i na zaciskach 15-16 napiecie 24Vpp.

* Aby ,Poszukiwanie automatyczne” rozpoczeto sie bezbtednie to
Diody na wej$ciach muszg by¢ wtgczone jak zostato wskazane,
Dioda OK. ma $wieci¢ sie w sposéb przerywany w odstepach 1
sekundy.

N/
NI VRN
--0--0- 3 m X
N /N /N
ALT Foto Foto  Krok  AUX
1 po kroku AT PP

»Poszukiwanie automatyczne,, zostato wykonane bezbtednie,
ale ruch nie rozpoczyna sie.
Sprawdzi¢ czy Diody wejs¢ bezpiecz. (STOP, FOTO, FOTO1 i
ewentualnie FOTO2) sg witgczone oraz czy Dioda odpowiadajaca
wejsciom sterujgcym (KROK PO KROKU lub AUX) wiaczy sie
na czas podania impulsu sterujgcego.

Podczas ruchu brama wykonuje zmiane kierunku.

Zmiana kierunku jest zwykle spowodowana:

* Interwencjg fotokomérek (FOTO2 podczas otwierania, FOTO lub
FOTO1 podczas zamykania); w tym przypadku sprawdzi¢
potgczenia fotokomérek i ewentualnie sprawdzi¢ Diody
sygnalizacji wejsé.

* Interwencja amperometryczna podczas biegu silnikéw (wiec nie
w poblizu zatrzymar mechanicznych) jest odczytana jako przeszkoda
i powoduje inwersje. Aby sprawdzi¢ czy odbyta sie interwencja
amperometryczna, sprawdzi¢ Diode OK: 1 szybkie zaswiecenie
(' w poréwnaniu do normalnego migania - co 1s) wskazuje, ze
zainterweniowata ,,amperometryczna” spowodowana silnikiem

urzadzenie ze wszystkimi zabezpieczeniami musi by¢ M1, 2 szybkie zaswiecenia sie wskazujg interwencje silnika M2.
sprawne, szczegdlnie fotokomoérki poniewaz zostang
poddane kontroli ,Fototestu”.

1 Sprawdzi¢, czy zadne urzadzenie bezpieczenstwa nie
ingeruje podczas ,,Poszukiwania automatycznego”.

8) Dane techniczne:
Zasilanie Centrala A400 0 230Vpp +10% , 50/60 Hz
Centrala A400 /V1 0 120Vpp. +10% , 50/60 Hz
Prad maksymalny silnikow Centrala A400 0 1.2 A (z zablokowanym wirnikiem)

Centrale A400/VA 0

2.5 A (z zablokowanym wirnikiem )

Wyijscie zasilania funkgciji

24 Vpp prad maksymalny 150mA

Wyijscie fototestu

24 Vpp prad maksymalny 100mA

Wyijscie lampy sygnalizacyjnej

dla lampy na 230Vpp, moc maksymalna 40 W

Wyijscie lampy sygnalizacyjnej bramy otwartej

do lamp 24 Vpp moc maksymalna 1,5 W

Czas pracy

maksymalnie 60 sekund

Czas przerwy

z mozliwoscig programowania na 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Czas opodznienia skrzydet podczas otwierania

podczas otwierania

z mozliwoscig programowania 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Czas wczesniejszego zaswiecenia sig lampy

z mozliwoscig programowania na 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Temperatura pracy

-20+70°C

Stan zabezpieczenia pojemnika IP 55

Wymiary i waga

230 x 180 h 100 mm, okofo 1100 g




Sle odbiornik radiowy

Opis produktu:

W centrali A400 jest juz zamontowany odbiornik radiowy do
nadajnikéw ze zmiennym kodem ,rolling kode” z serii FLOR i VERY
VR — produkowanych przez Nice. Cechg charakterystyczna dla tej serii
jest to,ze kod rozpoznawania jest inny dla kazdego nadajnika
(i zmienia sie po kazdorazowym jego uzyciu).

Dlatego tez, aby odbiornik rozpoznat dany nadajnik nalezy
wczytac kod rozpoznawczy. Czynno$c¢ ta ma by¢ powtérzona przy
kazdym nadajniku uzywanym do sterowania centralg A400 .

—@ W odbiorniku moze by¢ wczytanych maksymalnie 256
nadajnikow. Istnieje mozliwos¢ skasowania kodu pojedynczego
nadajnika za pomoca programatora SMU.

Przycisk

|
v

Dioda Q

W fazie wezytywania kodu nadajnika mozna wybra¢ jeden z 2
sposobow:

Sposoéb I: Kolejny przycisk nadajnika uaktywnia odpowiednie wyjscie
w odbiorniku, to znaczy, ze 1 przycisk uaktywnia 1 wyjscie, przycisk
nr 2 uaktywnia wyjscie 2, i tak dalej. Takiego automatycznego
przypisania dokonujemy naciskajgc w procesie programowania
dowolny przycisk pilota. Jeden wczytany pilot zajmie w pamieci
tylko jedno miejsce.

Sposéb II: Dowolny przycisk pilota mozna powigza¢ z dowolnym kanatem
odbiomika, na przyktad przycisk 1 uaktywnia wyjscie 4, przycisk 3, wyjscie
nr 3, przycisk 2 uaktywnia wyjscie 1, itd. W tym przypadku wpisujemy
nadajnik (pilot) poprzez przyci$niecie tego przycisku, ktéry ma
uruchamia¢ zadane wyjscie odbiornika. Oczywiscie kazdy przycisk
moze uaktywni¢ tylko jedno wyjscie, ale to samo wyjscie moze
by¢ uaktywnione przez kilka przyciskéw. Kazdy przycisk zajmie
jedng pozycje w pamieci.

‘OCentraIa A400 uzywa tylko1 i 2 z czterech kanatow odbiornika:

kanat nr 1steruje wejsciem - "krok po kroku". kanat nr 2 steruje
wejsciem uniwersalnym (programowalnym) AUX,kanat nr 3 i 4 nie
$g uzywane.




Instalowanie anteny

Majac na uwadze poprawne dziatanie odbiornika niezbedne jest
zastosowanie anteny typu ABF lub ABFKIT. Bez anteny zasieg
zmniejszy sie do kilku metrow. Antena ma by¢ zamontowana na
jak najwiekszej wysokosci i nad ewentualnymi elementami
metalowymi i zelbetonowymi. Aby przedtuzy¢ przewdd anteny
nalezy zastosowac przewdd wspotosiowy z impedancjg 50 oméw
(np. RG58 o niskiej stratnosci). Przewdd ten nie moze by¢
dtuzszy niz 10 m. Rdzen przewodu nalezy podtgczy¢ do zacisku
25 na ptycie centrali, ekran do zacisku 24. W przypadku, gdy

antena jest umieszczona na nieuziemionym elemencie (np. mur),
mozna podtgczy¢ wtedy zacisk ekranu na ptycie do innego punktu
uziemienia, otrzymujac jeszcze lepszy zasiag. Oczywiscie
uziemienie (dobrej jakosci) powinno sie znajdowaé w poblizu. W
przypadku, gdy nie mozna zamontowac¢ anteny ABF lub ABFKIT
mozna uzyska¢ dosy¢ dobre wyniki uzywajgc zamiast anteny
odcinka przewodu znajdujgcego sie w zestawie, ktory nalezy
rozprostowaé i podtgczyé do zacisku nr 25 centrali A400.

~

Y4

Weczytywanie pilota

Uwaga: gdy rozpoczniemy proces wczytywania pilota, to kazdy
inny nadajnik, ktory dziata w tym samym czasie w promieniu odbioru
radiowego zostanie rowniez wczytany.

Nalezy wzig¢ pod uwage te wiasciwosé. Ewentualnie mozna
odczepi¢ wtedy antene, aby zmniejszy¢ zasieg odbiornika.

Procedury wczytywania pilotéw posiadajg okreslony czas, w
ktéorym muszg by¢ wykonane; nalezy wiec przeczytac i zrozumie¢
catg procedure przed jej rozpoczeciem.

Wczytywania pilotow dokonujemy uzywajac przycisku i diody

na odbiorniku radiowym oraz przyciskow pilota.

Tabela ,D1” Przyktad

1. Trzymaé przycisk na odbiorniku wcisniety przez minimum 3 sekundy (do zaswiecenia diody). 4
(rx) 3s
2. Gdy dioda odbiornika zaswieci sig zwolni¢ przycisk (uwaga - $wiatetko jest stabo widoczne). \ L/ 4
/TN
3. W ciggu 10 sekund nacisng¢ na minimum 2 sekundy i przytrzymac dowolny przycisk pilota. ;f
2s
Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie (mignie) 3-krotnie. o
Gdy chcemy wpisa¢ inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotow. [k
Faza wpisywania konczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota. x3
Tabela ,,D2" Przyktad
1. Przyciska¢ krétko przycisk odbiornika (liczba nacisnieé = numer kanatu odbiornika). }f
2. Dioda odbiornika mignie potwierdzajgc (liczba mignie¢ = numer kanatu odbiornika). NI
/TN
3. W ciggu 10 sekund nacisng¢ i przytrzymac przez minimum 2 sekundy ten przycisk pilota, {f
ktéry ma obstugiwac¢ kanat odbiornika wybrany w punkcie 1. Crxc 2s
Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie 3-krotnie.
Gdy chcemy wpisac¢ inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotow. N
Faza wpisywania konczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota. b x3

A W centrali A400 wyjscie nr 1 wpietego odbiornika jest podtaczone do wejscia
"krok po kroku", a wyjscie nr 2 do wejécia uniwersalnego (programowalnego) - AUX.

Wyjscia nr 3 i 4 nie sg uzywane.

AN




.

Weczytywanie pilotéw na odlegtos¢ - bez dostepu do centrali

Nowy nadajnik mozna wpisa¢ do pamieci odbiornika bez dostepu
do jego przycisku. Nalezy posiadac¢ pilot uprzednio wczytany i
dziatajgcy. Nowy nadajnik przyjmie te same witasciwosci co
poprzedni nadajnik. Dlatego tez kiedy pierwszy nadajnik jest
wczytany na sposob - |, to i nowy zostanie wczytany na pierwszy

sposéb i mozna wtedy przycisngé dowolne przyciski nadajnikow.
Kiedy pierwszy nadajnik jest wczytany na sposob Il to i nowy
zostanie wczytany na Il sposob, ale nalezy wtedy przycisng¢ w
pierwszym nadajniku przycisk, ktéry uaktywnia zgdane wyjscie i w

Tabela ,,E1” Przyktad

drugim nadajniku ten przycisk, ktéry to wyjscie ma tez obstugiwac.

.

1. Nacisna¢ na co najmniej 8 sekund przycisk nowego nadajnika i puscic. . 2 4
x5s Crxc
2. 3-kronie na 1s przycisng¢ przycisk starego nadajnika z przerwami jednosekundowymi. {f vt 4
1s 1s 1s
3. Jeden raz na 1s przycisna¢ przycisk nowego nadajnika. {f
=
Gl x1
Uwaga: gdy musimy wczytac kolejne nadajniki, nalezy powtorzy¢ powyzsze czynnosci dla kazdego nowego nadajnika.
Kasowanie wszystkich nadajnikéw
Mozna skasowaé wszystkie kody obecne w pamieci nastepujaca procedura:
abela ,E2” Kasowanie wszystkich nadajnikow Przyktad
1. Nacisng¢i przytrzymac wcisniety przycisk odbiornika. ¥
R
2. Po chwili dioda zaswieci sig, po kilku sekundach zgasnie, po czym trzy razy krotko mignie. N1~ 0 NI
/TN \x3
3. Zwolni¢ przycisk natychmiast po trzecim zaswieceniu sie - ale przed zgasnieciem !!l. 4 Ny
TN 3°
ANE
Uwaga: gdy procedura zostata wykonana prawidtowo to po krotkiej chwili dioda bty$nie 5-krotnie. N x5

AN

Dane Techniczne

Odbiornik SMXI

Czestotliwos¢ pracy 433.92 MHz

Impendancja wejscia 52 omy

Czutosé lepsza niz 0.5 pV ($redni zasieg 150 — 200 m z anteng ABF-ABF KIT)
Kodowanie Kod dynamicznie zmienny - 52 bit (4.5 tryliona kombinaciji)

Zakres temperatur pracy -10°C do +55°C

Nadajnik FLO2R

Moc wypromieniowana 100 pW przy 433.92 MHz

[los¢ kanatéw 2

Zasilanie 12 Vps +20% -40% z baterig typu 23A
Sredni pobor pradu 25mA

Zakres temperatur pracy -40°C do +85°C




Nice si riserva il diritto di apportare modifiche ai prodotti in qualsiasi momento riterra necessario.



Dichiarazione CE di conformita’ / EC declaration of conformity

(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato II, parte B) (according to Directive 98/37/EC , Enclosure II, part B)
Numero / Number: 140/A400 Data / Date: 12/2000 Revisione / Revision: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Name of produce : NICE s.p.a.

Indirizzo / Address : Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY

Tipo / Type : Centrale di comando a 2 motori 230Va.c./Control Unit for 2 motors 230Va.c.
Modello / Model 1 A400

Accessori / Accessories : Ricevente radio SMXI/mod. SMXI radio receiver

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives
Riferimento n° Titolo

Reference n° Title
73/23/CEE DIRETTIVA BASSA TENSIONE/ Low Voltage Directive
89/336/CEE DIRETTIVA COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA (EMC) / EMC Electromagnetic Compatibility Directive
98/37/CE (EX 89/392/CEE) DIRETTIVA MACCHINE / Machinery Directive
Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards
Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference no Issue Title Estimate level Class
EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.
Safety of household and similar electrical appliances — General requirements
EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-

Parte 1: Reg.generali
Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1: General requirements
EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione. B
Caratteristiche di radiodisturbo. Limiti e metodi di misura
Information technology equipment — Radio disturbance characteristics — Limits and methods of measurement

ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita. 10V/m A
Radiated electromagnetic fields from digital radio telephones - Immunity test
EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker A

Parts 2-3: Harmonic/Flicker
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 6KV, 8KV B
Part 2: Electrostatic discharge immunity test

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d’'immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m A
Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV, 1KV A
Part 4: Electrical fast transient/burst immunity test.

EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 4KV, 2KV B
Part 5: Surge immunity test

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 10V A
Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Part 8: Power frequency magnetic field immunity test.

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B / C

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product technical specifications
Riferimento n° Edizione Titolo

Reference no Issue Title

EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates
Safety in use of power operated doors - Test methods

EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Requirements

Per il ricevitore radio SMXI, si dichiara che risulta conforme alle seguenti norme e specifiche tecniche / The SMXI receiver complies with the following technical

specifications

Riferimento n° Edizione Titolo norma Livello di valutazione Classe
Reference n° Issue Regulation title Estimate level Class
1999/5/CE 1999 DIRETTIVA R&TTE/R&TTE Directive

EN300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES);Electromagnetic Compatibility (EMC)

standard for Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between I
9KHz and 25GHz

EN300220 1997 APPARATI RADIO E SISTEMI | (LPD)
CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA
25MHz A 1000MHz/Radio Equipment and Systems - Short Range Devices -Technical characteristics
and test methods for radio equipment between 25MHz and 1000 MHz

EPT/ERC 70-03 REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO/Regulations for the use of short range devices (SRD)

Inoltre dichiara che non & consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é incorporato, non sia
identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CEE / The above-mentioned product cannot be used until the machine into which it is incorporated has been
identified and declared to comply with the 98/37/EEC directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general catalogues

ODERZO, 20th December 2000
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