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Ostrzezenie:

Centralka MINDY AQ2 przeznaczona Jjest do sterowania silnikiem  elektromechanicznymi, ktére ograniczajg ruch. Przypominamy, ze instalacje
asynchronicznym jednofazowym stosowanym do napedu drzwi, bram  automatyczne maja by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel,
rolowanych, rolet lub markiz. Kazde inne uzycie jest niewlasciwe wiec  przestrzegajac odpowiednie przepisy i normy.

zabronione. Silniki powinny dysponowa¢ wytgcznikami krancowymi

1) Opis produktu
/

Centralka sterownicza mindy AO2 stuzy do sterowania silnikami asynchronicznymi jednofazowymi na napiecie sieciowe z podiaczeniem typu
WSPOLNY, OTWIERA, ZAMYKA. Nadaje sie ona do automatyzacji drzwi, bram rolowanych, rolet lub markiz. Centrala zawiera odbiornik radiowy,
ktory pracuje na czestotliwosci 433,92MHz i jest kompatybilny z nastepujacymi typami nadajnikow:

Tabela “A1” Poniewaz poszczegdine typy kodowania sie réznig, nadajnik

Kod Linia TX Nadajniki wczytany w pierwszej kolejnosci decyduje takze o rodzaju tych,

FLO FLO FLOT, FLO2, FLO4 kiére zostang wczytane w nastepne] kolejnosci; patrz
VERY VERY VE “kodyfikacja” w tabeli A1. Do pamieci mozna wczytac
NICE WAY | WM0OB0G, WM240C (kod C) maksymalnie 254 nadajniki. Zarzadzanie nadajnikami radiowymi

FLOR FLOR FLOTR, FLO2R, FLO4R jest utatwione poprzez zastosowanie jednostek programowanych
VERY VERY VR SMU, TTP lub TTI. Po kazdym poleceniu silnik zasilany jest przez
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 “czas pracy’ przewidywany i zaprogramowany podczas fazy
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG, PLANOTIME instalowania.  Elektromechaniczny — wytgcznik  krancowy
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMOB0G, WM240C (kod A lub B) znajdujacy sie w siiniku zatrzymuije ruch w poblizu nastawionego

SMILO SMILO SM2, SM4 polozenia.MoZliwe jest zaprogramowanie ‘czasu pauzy”, po
NICE WAY | WMOB0G, WM240C (kod D) ktorym ma nastgpi¢ zamkniecie automatyczne.

» oW

Centralka dysponuje kilkoma wejsciami, poprzez ktére mozna aktywowac polecenia typu “krok — po — kroku”, ‘otwiera”, “zamyka” oraz sygnaty
zadzialania zabezpieczen takie jak fotokomorki lub polecenia zatrzymania. Centrale mozna podigczyC do systemow TTBUS.
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bezpiecznik liniowy (5 A)

przekaznik “zamyka”

przekaznik “otwiera”

transformator niskiego napiecia

mikroprocesor

podigczenie do programatora SMU

dip — switch programowania

dioda LED “radio"

przycisk “radio”

diody LED wejs¢ “stop”, “foto”, oraz “krok — po — kroku”
podigczenie dla anteny radiowej

przycisk “krok — po — kroku”

zaciski wejs¢ niskiego napiecia

zaciski podigczenia zasilania, silnika oraz lampy
sygnalizacyjnej
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2) Instalowanie

/Alnstalacje elektryczne oraz systemy automatyczne maja
by¢ wykonywane przez doswiadczonych i wykwalifikowanych
pracownikébw z zachowaniem norm prawnych. Wszystkie
potaczenia maja by¢ wykonywane przy odtaczonym zasilaniu
sieciowym.

Przed przystapieniem do instalacji zamocowac¢ obudowe centrali w
sposob przedstawiony na jak rysunku 1.

Wykona¢ w niej otwory do przeciagniecia przewodow w taki sposob,
aby zapewni¢ wymagany stopien bezpieczenstwa IP.

Wejscie przewododw powinno znajdowac sie zawsze od dotu.
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2.1) Potaczenia elektryczne

ADokIadnie przestrzegaé przewidziane podiaczenia, a w
przypadku watpliwosci nie eksperymentowaé¢ lecz
skonsultowaé szczegétowa dokumentacje techniczna

Jedno niewlasciwe pofaczenie moze spowodowaé powazne
uszkodzenia w centrali. Nie podigcza¢ ze soba réwnolegle
wiekszej ilosci silnikéw, jesli nie jest to wyraznie
przewidziane dla danego rodzaju silnika, ewentualnie
zastosowaé odpowiednie karty rozszerzen.

\dostepnq takze na stronie www.niceforyou.com.

2.1.1) Schemat elektryczny

AN

F = 5A 250V @
type F 00 0
T2
20002000 |loooea|| )2
8 o O T
FLASHY C A ®® L N 4 z 9O o o
N o I o
+ o
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
|
117 ¥ i
@ L N
L= |
i
g 0
w 24 Vps
Z c% L].' <
T x 3 8 o ¥ x¢g Z
S 3 2 S 26 gz -
\ [ %) ﬁ S %)) e €& < /
/2.1.2) Opis podtaczen \
Zaciski Funkcja Opis
1-2 Flash = lampa sygnalizacyjna 230 V
3-4-5-6 Silnik = wyjécie sterowania silnikiem (zamykanie, wspolny, otwieranie, uziemienie)
7-8-9 Zasilanie = linia zasilania z sieci (ziemia, faza, neutralny)
10-11 24V ps = wyjécie 24V ps (pomocnicze) max. 50 mA
12 Stop = wejscie dla urzadzen zabezpieczajgcych (Stop/ Listwa krawedziowa)
13 Foto = wejscie dla fotokomorek
14 Krok — po — kroku = wejscie dla sterowania cyklicznego (otwiera — stop — zamyka — strop) lub podigczenia TTBUS
15-16 Antena = wejscie anteny odbiomika radiowego

J

/2.1.3) Uwagi na temat potaczen

Centralka przewiduje 2 zaciski (10-11) zasilania niskiego napiecia (24V
ps) dla urzadzen pomocniczych, na przyktad fotokomorek. Pozostate 3
zaciski (12-13-14) przeznaczone sg dla wejs¢ sterujgcych i/lub
zabezpieczen; dla tych ostatnich wspdlinym jest zacisk na O volt (10).

Niektore z tych wejs¢ posiadaja funkcje, ktére zalezne sg od
wprowadzonego programu.

Wejscie STOP

Wejscie przeznaczone jest dla podigczenia urzadzen zabezpieczajgeych,
na przykiad listew krawedziowych. Wejscie moze by¢ stosowane ze
stykami tak normalnie zamknietymi (NC) jak i normalnie otwartymi (NO)
lub ze stalym oporem (8,2kQ); zapozna¢ sie z rozdzialem "Funkcje
programowalne" w celu ustawienia dip - switch 3-4 w zaleznosci od
rodzaju zastosowanego wejscia.

Uwagal Jedynie wejscie ze stalym oporem (dip — switch nr 3 = ON)
zapewnia minimalny poziom odpormnosci na uszkodzenia wymagany
przez normy. Zwykle zadziatanie urzagdzenia potgczonego z wejsciem
Stop wywotuje zatrzymanie ruchu z  krotkotrwalym  odwroceniem
kierunku; w celu wylgczenia tego odwrécenia przy zadziataniu
urzadzenia bezpieczenstwa, na przykiad, kiedy listwa krawedziowa
dotyka podioza, moZliwe jest zastosowanie styku ,S" polaczonego
szeregowo z oporem 8,2kQ podigczonym réwnolegle do  listwy
\kravv@dziovvej (patrz rys. 2).

Styk “S” umieszczony jest w taki sposob, aby zamykat sie na ostatnich
30-40 mm podczas ruchu zamykania, zanim zadziata wylgcznik (listwa)
krawedziowy. Kiedy styk 'S" jest zamkniety, a listwa krawedziowa
zadziata, na przyktad na podiozu, automatyka blokuje sie bez
odwrdcenia ruchu utrzymujac brame catkowicie zamknieta.

W takig] sytuacji dozwolony bedzie jest jedynie ruch Otwarcia. Stan

wejscia stop sygnalizowany jest przez diode 'stop", jak to
przedstawiono w ponizszej tabeli.

Tabela “A2”

DIODA “STOPO” | Stan wejscia STOP

ON Aktywny (zezwolenie na ruch)

OFF Nie aktywny (ruch zablokowany)
50%ON+50%0FF Whytgczenie odwrocenia
209%0ON+80%0OFF Nieaktywne z wylgczeniem odwrécenia

(dozwolone jedynie otwieranie)
8,2KQ
10 Listwa krawedziowa
12 Py

8,2KQ2

L

38



\

Wejscie KROK - PO - KROKU

Kazde polecenie w tym wejsciu wykonuje sekwencje otwiera - stop -
zamyka - stop. W tym trybie, jesli polecenie zostaje utrzymane przez
wigce] niz 3 sekundy (ale krocej niz 10), wigcza sie zawsze ruch
otwierania; jesli polecenie przekracza 10 sekund wigcza sie zawsze ruch
zamykania. Ta charakterystyka moze by¢ przydatna dla synchronizacii
wigkszej liczby central polaczonych rdwnolegle do wykonania ruchu w
tym samym kierunku niezaleznie od stanu, w jakim sie znajduja.

Wejscie krok - po - kroku jest takze wejsciem komunikacyjnym
“TTBUS". “TTBUS" jest to linia sterujgca do kontrolowania central
sterujacych dla markiz i rolet oraz przystosowanych do tego silnikéw.

Bus przewiduje mozliwos¢  jednoczesnego  kontrolowania
pojedynczych jednostek, maksymalnie 100, przez podigczenie ich
rownolegle jedynie dwoma przewodami. Dodatkowe informacje
zawarte sg w instrukcjach sterowania przy pomocy “TTBUS”.

Wejscie FOTO

Wejscle to przeznaczone jest do podigczenia fotokomarek ze stykiem
typu NC. W przypadku braku zezwolenia moze by¢ wykonany jedynie
ruch otwarcia, jesli brak zezwolenia nastgpi podczas zamykania
wykonywane jest odwrdcenie ruchu.

J

3)

Odbiér

/

Po zakonczeniu potgczen mozliwe jest przystgpienie do prob
odbiorczych instalacji.

APréby odbiorcze automatyki maja byé wykonane przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktérego zadaniem
jest dokonanie przewidzianych testow, stosownie do
wystepujacego ryzyka.

Proby odbiorcze sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Kazdy pojedynczy element, na przyklad silnik, urzgdzenia
bezpieczenstwa, fotokomaorki, itp. moze wymagac specyficznej fazy
odbioru i z tego powodu zaleca sie wykonanie procedur podanych w
odpowiednich instrukcjach.

Szczegllng uwage nalezy zwrdcic na instalacje siinika, ktory ma
posiada¢ elektromechaniczne wylgczniki kraricowe ograniczajgce jego
ruch pomiedzy przewidzianymi krancami biegu. Wytaczniki krancowe
silnika nalezy wyregulowac¢ przed przystgpieniem do prob odbiorczych.
Zachowanie  centrali  sterujgcej zwigzane jest takze z
zaprogramowanymi w nigj funkcjami.

Podczas wykonywania prob odbiorczych postepowat w sposob
opisany w dalszej czesci.

Aby umozliwi¢ ruch koniecznym jest, aby wejscia STOP i FOTO dawaly
zezwolenia, ktére beda uwidocznione zaswieceniem sig odpowiednich
diod.

1 Kontrola kierunku obrotéw

Poniewaz w niektérych przypadkach zachowanie zabezpieczen

zalezne jest od kierunku ruchu, koniecznym jest sprawdzenie

poprawnosci podigczenia silnika.

- Odigczy¢ zasilanie centrali i przywrdcic je po kiku sekundach.

- Poda¢ polecenie wcisnigciem przycisku T1 lub wejscia Krok — po —
Kroku (styk 14).

- Sprawdzi¢, czy automatyka porusza sie w fizycznym  kierunku
otwarcia, jesli jest to kierunek zamykania nalezy odigczy¢ zasilanie
centrali | zamieni¢ przewody silnika podigczone do zaciskow 3 i 5.

2 Kontrola czasu trwania ruchu

- Zleci¢ wykonanie ruchu otwarcia i sprawdzi¢, czy w kilka sekund po
zakonczeniu ruchu zostaje odlaczone zasilanie silnika (przekaznik
"otwiera" = OFF).

- Jesli czasy pracy centrali nie sg zadowalajgce nalezy

przeprogramowac czas pracy W sSposob opisany w rozdziale 4.1

“Programowanie czasu pracy”.

Poczawszy od sytuacji petnego otwarcia zlecic wykonanie ruchu

zamkniecia i sprawdzi¢, czy w kika sekund po zakonczeniu ruchu

zostaje odigczone zasilanie silnika (przekaznik "zamyka" = OFF).

3 Kontrola funkcjonowania wejs¢

Sprawdzi¢, czy polecenie na wejsciu Krok — po — Kroku (zacisk 14)
wykona sekwencje: otwiera — stop — zamyka - stop (jesli dip-switch 1 i
2 = OFF).

4 Kontrola funkcjonowania fotokomérek (jesli sa podiaczone)

- Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy po przerwaniu wigzki
Swiatta fotokomadrek centrala odwraca kierunek ruchu na otwieranie.

- Uruchomi¢ ruch otwierania, sprawdzi¢, czy przerwanie wigzki Swiatta
powoduje kontynuowanie przez centrale ruchu otwierania.

5 Kontrola funkcjonowania urzadzen bezpieczenstwa (jesli sa
podtaczone) na wejsciu STOP
Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziala
urzadzenie podigczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krotkim cofnieciem.
Uruchomi¢ ruch otwierania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziala
urzadzenie podigczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krétkim cofnieciem.

6 Kontrola wytaczenia odwroécenia (jesli obecny jest styk "S"):

- uruchomic ruch zamykania i wigczy¢ styk "S" wykluczajgcy cofniecie,
nastepnie spowodowac¢ zadziatanie urzadzenia podigczonego do
wejscia stop | sprawdzi¢, czy ruch zatrzymuje sie natychmiast i nie
zaistnieje cofniecie.

7 Kontrola sit uderzenia (jesli to wymagane)
Wykona¢ proby dla pomiaru “sit uderzenia” w sposob przewidziany
przez norme EN 12445,

\
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4) Programowanie

( Centralka pozwala na zaprogramowanie parametrow oraz na wybieranie poszczegolnych funkgji, co zostanie szczegdlowo opisane. )

-

4.1) Programowanie czasu pracy

‘Czas pracy” to maksymalny czas, podczas ktérego ukiad elektroniczny steruje sitownikiem, aby osiagnat krancowy wytgcznik podnoszenia lub
opuszczania; wartose, fabryczna, lub po skasowaniu z pamieci, wynosi okoto 120 sekund. Jesli sie tego chce, to mozliwe jest dokonanie zmiany
czasu pracy z minimum 5 sekund na maksimum 120.

Procedura programowania dokonywana jest w trybie rozpoznawania, to znaczy przez pomiar czasu koniecznego dla wykonania petnego manewru.
Koniecznym jest zmierzenie manewru najciezszego dla sitownika (tym samym najwolniejszego), zwykle nawiniecie i uruchomienie sitownika w
poblizu jednego z wylacznikow krancowych. Zalecane jest aby zaprogramowac¢ czas o kilka sekund diuzszy niz ten, ktory jest niezbedny do
wykonania manewru.

Przy programowania nalezy wykonac kroki z ponizszej tabeli.

Tabela “A3” Programowanie czasu pracy Przyktad
1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk T1 w centralce, aby uruchomic¢ silnik. 4
2. Po uplywie 5 sekund przy wcisnietym przycisku T1 rozpoczyna sie pomiar czasu trwania ruchu. A 4
5s
3. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony silnik zatrzymuije sie i wczytany (zapamietany) zostaje nowy 4
czas pracy. (Uwaga: przed kolejnym uruchomieniem ruchu odczekac wiecej niz 4 sekundy)

Uwaga: Jesli zamierza sie zmodyfikowac czas pracy wystarczy powtdrzy¢ procedure poczynajge od punkiu 1 i konczac na punkcie 3 w przypadku,
jesli nie planuje sie zamkniecia automatycznego, a kontynuujac do punktu 5, w tabell A4, w przypadku zarzadzania zamkniecia automatycznego.

/4.2) Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego \

Mozliwe jest zaprogramowanie “czasu pauzy” od minimum 1 do maksimum 120 sekund. Po otwarciu, po uptywie “czasu pauzy” zostaje
automatycznie uruchomione zamykanie.

Tabela “A4” Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego Przyktad
Programowac czas pracy jak opisano to powyzej (tabela A3) do punktu 3.

4. W ciggu do 2 sekund od zatrzymania ruchu wcisna¢ ponownie T1 i przytrzymac, i od tej chwili 4
: f “ 5 -
rozpoczyna sie pomiar “czasu pauzy”. 2s
5. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony centralka zapamietuje “czas pauzy” i uruchamia silnik w 4
przeciwnym kierunku.

Uwaga: Jesli zamierza sie wyelminowa¢ ponownie zamkniecie automatyczne nalezy skasowaC czas pauzy, programujac ‘czas pracy” |
poprzestajac na punkcie 3.

J
\

AV

4.3) Funkcje programowane

Centralka dysponuje 4 dip — switchami, ktore pozwalaja na personalizowanie pewnych funkcji w sposob czynigey instalacie bardzigj
przystosowang do wymagan uzytkownika.

Uwaga: pewne funkcje programowane zwigzane sa z aspektami bezpieczenstwa, nalezy te programy uwaznie oceni¢ takze z
punktu widzenia wymaganego poziomu bezpieczenstwa.

Switch 1 Off = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “krok — po - kroku”
On = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “otwiera”
Switch 2 Off = Funkcja zespotu mieszkalnego wytaczona
On = Funkcja zespotu mieszkalnego wigczona
Switch3-4  Off Off = wejscie STOP ze stykiem NO
Off On = wejscle STOP ze stykiem NC
On Off = wejscle STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2KQ bez wylgczenia odwrdcenia ruchu
On On = wejscie STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2K'Q z wytgczeniem odwrdcenia ruchu

- J
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/4.4) Opis funkc;ji

Wejscie Krok - po - Kroku:

Wejscie to, ktdre normalnie wykonuje sekwencje: otwiera — stop —
zamyka — stop, moze zosta¢ zaprogramowane jako “otwiera” (dip —
switch 1 ON), w takim przypadku sekwencja zmienia sie: otwiera — stop
— otwiera — stop. Z wejsciem krok — po — kroku zaprogramowanym w
ten sposodb oraz wigczong funkcjg “zespotu mieszkalnego” nie ma
mozliwosci sterowania zamykaniem, ktore moze odbywac sie tylko
przez automatyczne zamykanie lub ze sterowaniem via radio.

Funkcja “zespotu mieszkalnego”:
Z wiaczong tg funkcjg nie dopuszcza sie, aby podczas ruchu
otwierania polecenie otwierania lub krok — po — kroku mogto zatrzymac

lub odwrdci¢ kierunek ruchu dopdki nie zostanie on zakonczony.
Podczas ruchu zamykania polecenie otwiera lub krok — po — kroku
powoduje odwrdcenie ruchu w strone otwierania.

Wejscie Stop

Wejscie to moze zosta¢ zaprogramowane przy pomocy dip - switcha
3 i 4 w roznych trybach w zaleznosci od rodzaju podigczonych
urzadzen bezpieczenstwa:

Styk NO (Normalnie Otwarty).

Styk NC (Normalnie Zamkniety).

Styk ze stalym oporem 8,2kQ bez wylgczenia odwrocenia kierunku.
Styk ze stalym oporem 8,2kQ z wytgczeniem odwrocenia kierunku.

\
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/4.5) Wczytywanie nadajnikéw

Centralka rozpoznaje rozne rodzaje nadajnikow (patrz tabela A1), jako
7e rodzaj kodowania jest dla nich rézny, pierwszy wczytany nadajnik
okresla rodzaj tych, ktére bedzie mozna wczytaC w dalszej kolejnosci.
Jesli zamierza sie zmieni¢ rodzaj nadajnikow nalezy najpierw skasowac
calg pamie¢ (patrz tabela A7).

Tabela “A5”
1 migniecie “diody radio”

Kontrola rodza

ju wezytanych nadajnikéw

Nadajniki wczytane typu FLO

MoZliwe jest zweryfikowanie rodzajow nadajnikéw wczytanych do
pamieci centralki, aby okresli¢ rodzaj nadajnika, jaki moze zostac
dodany; w tym celu wystarczy sprawdzi¢ ilos¢ mignie¢ “diody
radiowe]”, kiedy centralka zostaje zasilona (zaraz po przylgczeniu do
sieci).

2 migniecia “diody radio” Nadajniki wczytane typu FLOR

3 migniecia “diody radio” Nadajniki wczytane typu SMILO

5 migniecia “diody radi”

Pusta pamie¢ (brak wczytanych nadajnikow)

Nadajniki mogg by¢ wczytane poprzez bezposrednie wcisniecie
przycisku T2 centrali (obowigzkowo dla pierwszego nadajnika) lub przy
pomocy techniki wezytywania na odlegtose w przypadku, jesli juz jeden
nadajnik jest wczytany.

MoZliwe sg 2 tryby wczytywania nadajnikow:

tryb |

W tym trybie funkcja przyciskow nadajnika jest stata: przycisk 1 steruje
otwarciem, przycisk 2 steruje stopem, przycisk 3 steruje zamknieciem,
przycisk 4 steruje stopem. Dokonuje sie tego w jednej tylko fazie
wczytywania dla kazdego z nadajnikdw, podczas tej fazy nie ma
znaczenia, ktory z przyciskdw zostaje wcisniety, bo zajete zostaje tylko
jedno miejsce w pamieci.

tryb I

W tym trybie kazdy z przyciskow nadajnika moze zosta¢ dostosowany do
jednego z 4 moZliwych polecen: “krok - po - kroku”, “otwiera”, “zamyka”,
“stop”. W tym przypadku nalezy wczyta¢ nadajnik wciskajac przycisk,
ktérym chcemy uruchamia¢ wybrane polecenia. Naturalnie kazdemu z
przyciskow moze zosta¢ przypisane tylko jedno polecenie, natomiast to
samo polecenie moze by¢ aktywowane przez kilkka przyciskow. W pamiec

zajete zostanie jedno miejsce dia kazdego wezytanego przycisku.

Tabela “A6”

Przyklad | Wezytywanie w trybie |l
AO2 nr 1 AO2 nr 2 AO2 nr 3
Przycisk 1 | Otwiera
Przycisk 2 | Zamyka
Przycisk 3 Krok - po - kroku
Przycisk 4 Krok - po - kroku

Przed przystapieniem do wczytywania do pamieci nadajnikdw nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi tabelami:

Tabela “A7” Wczytywanie w trybie | Przyktad
1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk T2 przez przynajmniej 3 sekundy. 4
3s
2. Kiedy “dioda radio” zadwieci sie zwolni¢ przycisk. Yo 4
I
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy dowolny przycisk wczytywanego 4
nadajnika. 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczyto sie powodzeniem “dioda radio” mignie 3 razy. Jesl sg nastepne nadajniki do wczytania do pamieci
odbiomnika, powtorzy¢ krok 3 w ciggu 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

Tabela “A8” Wczytywanie w trybie Il Przyktad
1. Weisna¢ (krotkie nacisniecia) i zwolni¢ przycisk T2 tyle razy jaki numer ma zadana funkgcja: A 4 4
1 = "krok — po — kroku”, 2 = “otwiera”, 3 = “zamyka”, 4 = “stop”
2. Sprawdzi¢, czy “dioda radio” emituje serie mignie¢, gdzie ilos¢ btyskow = numer zgdanej funkgji. \D/
AN
3. W ciagu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy ten przycisk nadajnika, ktory ma L 4
wykonywac wybrang funkcje. 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczyto sie powodzeniem “dioda radio” wykona 3 powolne migniecia. Jesli sg jeszcze inne nadajniki do wczytania,
\povvtérzyé krok 3 w ciggu do 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

J
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4.6) Wczytywanie zdalne

nadajnik zostat wczytany do pamieci w trybie Il to rowniez nowy
zostanie wezytany w trybie I, w tym przypadku nalezy zwrécic uwage
na to, kiére przyciski uzywane beda w obu nadajnikach, bowiem
przycisk stosowany w nowym nadajniku spetniac bedzie te sama
funkcje co wciskany przycisk starego nadajnika. Trzymajgc oba
nadajniki, z ktérych nazwiemy NOWYM ten, do wczytania, a STARYM
ten juz wczytany do pamieci, znajdujgc sie w poblizu odbiomika (w
zasiegu dziatania nadajnikow), wykona¢ kroki podane w tabeli A9.

Mozliwe jest wczytanie nowego nadajnika do pamieci centralki bez
bezposredniego postugiwania sie przyciskiem programowania T2.
Nalezy wowczas dysponowac nadajnikiem juz wczytanym w pamieci i
sprawnym. Nowy nadajnik “odziedziczy” charakterystyki tego juz
wczytanego do pamiec, jesl zatem pierwszy nadajnik wezytany jest do
pamieci w trybie | to i nowy nadajnik zostanie wczytany w trybie i w
procesie wczytywania mozna postugiwac sie

dowolnie wybranym przyciskiem w obu nadajnikach. Jesli pierwszy

Tabela “A9” Wczytywanie zdalne Przyktad
1. Weisna¢ na przynajmniej 5 sekund przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. 4 4
5s @
2. Weisng¢ powoli 3 krotnie przycisk STAREGO nadajnika. 4 4 4
1s 1s 1s
3. Wecisng¢ powoli 1 raz przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. ¥4
X1
Uwaga: jesli sa do wezytania do pamieci inne nadajniki, powtdrzy¢ te wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.
Tabela “A10” Kasowanie z pamieci jednego tylko nadajnika Przyktad
1. wcisnac i przytrzymac przycisk T2 az do zaswiecenia sie diody radio, ¥ N
o
2. przy wigczonej diodzie i wcisnietym przycisku T2, nada¢ sygnat poprzez TX, ktory zamierza 4 *\D/* ¥
sie wyeliminowac, an
3. 5 mignie¢ sygnalizuje skasowanie kodu. N L 4
Zwolni¢ przycisk w ciggu do 5 migniec. Et X5

Jesli pojawi sie tylko 1 migniecie, nadajnik nie jest wczytany do pamieci centralki.
Uwaga: jesli sg jeszcze inne nadajniki do skasowania powtorzy¢ wszystkie kroki dia kazdego z nadajnikdw. Jesli ktorys z nadajnikow wezytany jest
do pamieci w trybie Il nalezy skasowac¢ kazdy z wczytanych do pamieci przyciskow tego nadajnika.

- /
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4.7) Kasowanie pamieci

Mozliwe jest skasowanie z pamieci samych tylko koddw nadajnikow lub catej pamieci z przywrdceniem centralce ustawien fabrycznych.,
Po skasowaniu wszystkich nadajnikow moZzliwe jest zmienienie takze rodzaju nadajnikdw, jakie mogg by¢ uzywane.
Aby skasowa¢ cata pamie¢ wykona¢ nastepujacg procedure.

Tabela “A11” Kasowanie z pamieci wszystkich nadajnikdw i/lub zapisanych parametrow. Przykiad
1. Weisnac i przytrzymac przycisk T2 centralki L 4
Crzd
2. Przytrzymuijgc przycisk T2 odczekac az “dioda radio” zaswieci sie, a nastepnie zaczeka¢ az ¥ N L
o . . . - = I .
zgasnie a potem zacznie migac. /TN \
3. Zwolni¢ przycisk dokiadnie przy 3-cim mignieciu, aby skasowac tylko nadajniki. N/ 4

Zwolni¢ przycisk dokladnie przy 5-tym mignieciu, aby catkowicie skasowa¢ pamiec. D: XB/X5
Nota: Uwaga: Podczas kasowania “dioda radio” bedzie szybko migac, a zakonczenie operacji sygnalizowane bedzie 5 mignieciami. Catkowite
kasowanie pamieci zmienia takze ewentualne programowanie (czas pracy, adres TTBUS,...) przywracajac centralce konfiguracje fabryczna.

- J

5) Akcesoria opcjonalne

\

Centrala mindy AO2 posiada zigcze do podigczania z programatorem
SMU. MoZliwe jest zastosowanie programatora w celu wczytywania,
kasowania, szukania i kopiowania koddw nadajnikow.
Pozostate funkcje mogg by¢ wykonywane przez
programujgce TTP oraz TTI poprzez wejscie TTBUS.
Zapozna¢ sie z instrukcjami programatora SMU w zakresie szczegotow
\Jego uzytkowania.

jednostki

A Przy zastosowaniu programatora SMU podlegaja
zarzadzaniu jedynie kody polecen radiowych. Tylko funkcje
“read” oraz “write” odczytuja i kopiuja cala zawartosé
pamieci centralki, a tym samym tez i parametry oraz
konfiguracje (czas pracy, adres TTBUS ... ). Kiedy stosuje sie
te polecenia nalezy upewni¢ sie aby byly one wykonywane
przy produktach kompatybilnych.




6) Co robic jesli...

/

Ruch nie startuje takze po wcisnieciu przycisku T1 w centrali.
Sprawdzi¢, czy centrala jest wiasciwie zasilana i czy bezpiecznik jest
nienaruszony. Miedzy zaciskami 8 — 9 ma byC napiecie sieciowe, a
pomiedzy zaciskami 10 - 11 powinno wystepowac napiecie stale okoto
24 Vps.

Nie jest mozliwe wiaczenie ruchu i dioda odpowiadajaca
wejsciu STOP szybko miga.
Prawdopodobnie nastgpito zwarcie i/lub przepiecie na wyjsciu do
urzadzen. Centrala dysponuje bezpiecznikiem, ktéry uzbraja sie
automatycznie; sprobowac odtaczy¢ zasilanie, odczekac kilka sekund
i przywrécic zasilanie.
Napiecia zasilania sa wlasciwe, lecz ruch nadal nie
rozpoczyna sie.
Aby uruchomi¢ ruch konieczne jest, aby wejscie Stop oraz Foto
udzielity zezwolenia: sprawdzi¢, czy diody odpowiadajgce tym
\vvejéciom Swieca sie. Sprawdzi¢, czy dip — switche 3 — 4 odpowiadajg

zastosowanemu rodzajowi wejscia. Jesli wejscie jest typu 8,2kQ to
napigcie zmierzone migdzy zaciskami 10 — 12 powinno zawierac sie w
zakresie od 6 Vps do 18 Vps.

Nie mozna wczytaé¢ nowego nadajnika.

Sprawdzi¢, czy typ nadajnika jest kompatybilny z tymi, jakie sg juz
wczytane do pamieci. Wylaczy¢ i wiaczy¢ ponownie centralke,
kontrolujgc  pulsowanie “diody radio” w celu sprawdzenia typu
nadajnikdw zapisanych do pamieci.

Rodzaj nadajnika do wprowadzenia jest witasciwy, lecz nie
mozna wczyta¢ go do pamieci.

Sprawdzi¢, czy ukiad odbiorczy karty dziata prawidlowo: zastosowac
nadajnik juz pracujgcy. Jesli centrala odbiera poprawnie kod radiowy,
ktory nie jest obecny w pamieci, sygnalizuje ten fakt pulsowaniem
“diody radio”. Jesli osiggnieto maksymalna ilos¢ nadajnikdw mozliwych
do wezytania (254), to fakt ten sygnalizowany bedzie 6 mignieciami.

\
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7) Dane techniczne

Centrala elektroniczna

Zasilanie:

230 Vpp 50/60 Hz lub 120 Vpp 50/60 Hz w zaleznosci od wersji
(patrz wartos¢ podana na etykietce)

Maksymalna moc silnika:

B600W wersja 230 Vpp, 400 W wersja 120 Vpp

Napiecie sygnalow sterowania:

okolo 24Vps

Wyjscia (zaciski 8 — 9):

napiecie 24Vps + 30%; prad max 50mA

Wejscie Stop: konfigurowalne pomiedzy NO, NC lub 8,2kQ +-25%
Czas pracy: programowalny od 5 do 120 sek

Czas pauzy: programowany od 1 do 120 sek lub wytaczany
Temperatury pracy: -20 + 60 °C

Wymiary / waga: 128 x 112 x 43mm 350gr

Stopien bezpieczenstwa IP: 44

Odbiornik radiowy

Czestotliwose: 433.92 MHz

Kodowanie: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)
Maksymalna ilos¢ wezytywanych do pamieci nadajnikow: 254

\Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili, kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

\
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4 Deklaracja CE zgodnosci

Deklaracja CE zgodnosci z Dyrektywa 1999/5/CE

UWAGA: Tres¢ niniejszej deklaracji zgodna jest z oficjalna deklaracja
zdeponowang w siedzibie Nice S.p.a. a w szczegdlnosci z najnowszg wersjg
dostepng przed wydrukowaniem niniejszego po-drecznika. Ponizszy tekst zosta,
przeredagowany z przyczyn wydawniczych.

Numer: 241/A02; Kontrola: 0

Nizej podpisany Lauro Buoro jako Zarzadca Peinomocny, deklaruje na wiasna
odpowiedzialnos¢, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.l. Rustigne', 31046 Oderzo (TV) Wiochy
Typ: Centrala sterujaca z 1 silnikiem 230Vpp

Modele: A02 - Akcesoria: Nadajniki radiowe z serii FLO, FLOR, Smilo

Sa godne z tym co przewidziano w nastepujacych dyrektywach unijnych:

e 1999/5/CE; DYREKTYWA 1999/5/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO |
RADY z dnia 9 marca 1999 odnoszgce sie do urzgdzen radiowych, urzadzen
koncowych i wzajemnego rozpoznania ich zgodnosci
Zgodnie z nastepujgcymi normami  zharmonizowanymi: EN  300220-3
V1.1.1:2000,

.

Ponadto, produkt sg zgodne z tym, co przewidziano w nastepujacych dyrektywach
unijnych, tak jak zmienione przez Dyrektywe 93/68/CEE rady z dnia 22 lipca 1993r.:

e 73/23/CEE DYREKTYWA 73/23/CEE RADY z dnia 19 lutego 1973 dotyczaca
Zblizenia legislacyjnego Krajow czionkéw, dotyczaca materialdw elektrycznych
przeznaczonych do pracy w okreslonych granicach napiecia.

Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 60335-1:1994; EN
50366:2003,

EN 60335-2-95:2001 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania), EN 60335-
2-97:2000 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania),

EN 60335-2-103:2003 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania), EN 60950-
1:2001 (dla czesci nadajacych sie do zastosowania),

89/336/CEE; DYREKTYWA 89/336/CEE RADY z dnia 3 maja 1989,
dotyczaca zblizenia legislacyjnego  Krajow czionkéw, dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Zgodnie z nastgpujgcymi normami: EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

Qderzo, 02 stycznia 2006 LLauro Buoro

(Zarzadca Petnomocny)

\
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