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1 INSTRUKCJE | OGOLNE ZALECENIA

1.1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

e UWAGA! - Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wazne dla bezpieczen-
stwa oséb uwagi i zalecenia. Nieprawidtowy montaz moze powodowac
powazne zranienia. Dlatego tez przed rozpoczeciem pracy doktadnie prze-
czytaj kazda czesc¢ instrukcji. Nie przystepuj do montazu urzgdzenia w przy-
padku watpliwosci jakiegokolwiek charakteru; zwré¢ sie o wyjasnienia do
Serwisu Technicznego Nice.

UWAGA! - Wazne informacje: starannie przechowu;j te instrukcje w celu
utatwienia ewentualnych operacji konserwacji i utylizacji urzadzenia.

-l

.2 - Zalecenia dotyczace montazu

Przed rozpoczeciem montazu sprawdz czy urzgdzenie jest przeznaczone dla
okreslonego rodzaju zastosowania (przeczytaj rozdziaty 3.1 i 3.2). Jezeli nie
jest odpowiednie, NIE przystepuj do montazu.

Zawartos¢ niniejszej instrukcji obstugi dotyczy typowej instalacji pokazanej na
rys. 1.

Biorac pod uwage ryzyko, ktdre moze wystgpi¢ na réznych etapach monta-
zu i uzytkowania urzgdzenia, podczas montazu automatyki nalezy przestrze-
gac nastepujgcych zalecen:

- Przygotuj wbudowanie na linii zasilajgcej automatyke, prowadzacej z sieci
elektrycznej, urzadzenia roztaczajacego zasilanie i gwarantujgcego odlegtose
pomiedzy stykami, umozliwiajgcg catkowite roztgczenie w warunkach Il kate-
gorii przepiecia.

- Wszelkie operacje montazu i konserwacji musza by¢ wykonywane na auto-
matyce odtgczonej od zasilania elektrycznego. Jesli urzadzenie roztgczajgce
zasilanie nie jest widoczne z miejsca, w ktérym znajduje sie automatyka,
wowczas przed przystapieniem do pracy nalezy umiesci¢ na nim tablice z
napisem: “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.

- Podtacz urzadzenie do linii zasilania elektrycznego wyposazonej w uziemie-
nie ochronne.

- Podczas montazu delikatnie obchod? sie z automatyka, nie narazaj jej na
zgniecenia, uderzenia, upadki lub stycznosc¢ z jakiegokolwiek rodzaju ptyna-
mi. Nie umieszczaj urzadzenia w poblizu Zrodet ciepta i nie narazaj go na dzia-
tanie wolnych ptomieni. Opisane wyzej sytuacje moga uszkodzi¢ urzadzenie,
by¢ przyczyng nieprawidtowego funkcjonowania lub spowodowac zagroze-
nia. Jezeli dosztoby do ktérej$ z opisanych wyzej sytuacji, natychmiast prze-
rwij montaz i zwré¢ sie o pomoc do Serwisu Technicznego Nice.

- Nie modyfikuj zadnej czesci urzadzenia. Operacje niedozwolone moga
wytacznie powodowac nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzenia. Produ-
cent zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z uzywania
urzgdzenia modyfikowanego samowolnie.

- Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzywania przez osoby, (wigcznie z
dzie¢mi) o zredukowanych zdolnoéciach fizycznych, czuciowych i umysto-
wych lub nieposiadajgcych doswiadczenia lub znajomosci, chyba, ze mogty
one skorzystac, poprzez posrednictwo osoby odpowiedzialnej za ich bezpie-
czenstwo, z nadzoru lub instrukgji dotyczacych obstugi urzadzenia.

- Urzadzenie nie moze by¢ uwzgledniane, jako skutecznie dziatajacy system
zabezpieczajacy przed wtamaniem. Jezeli zamierzasz zabezpieczy¢ sie sku-
tecznie, musisz uzupemi¢ automatyke dotaczajgc inne urzadzenia.

- Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie statymi urzgdzeniami sterujgcymi. Prze-
chowuj przeno$ne urzgdzenia sterujgce (zdalne) poza zasiegiem dzieci.

- Szlaban X-Bar nie moze by¢ uzywany zanim nie zostanie przekazany do
eksploataciji, jak podano w rozdziale 5 “Odbidr i wprowadzenie do uzytku*.

- Opakowanie urzgdzenia musi by¢ zlikwidowane zgodnie z odpowiednimi
przepisami obowigzujgcymi na danym terytorium.

1.3 - Szczegdlne zalecenia nawigzujace do Dyrektyw Euro-
pejskich znajdujacych zastosowanie dla urzadzenia

¢ Dyrektywa “Materiaty konstrukcyjne”:
Szczegolne zalecenia dotyczace urzadzenia, nawigzujgce do Dyrektywy
“Materiaty konstrukcyjne” 89/106/CEE zmienionej dyrektywg 93/68/EWG:
- Kompletny montaz urzgdzenia, jak opisano w tej instrukcji obstugi jak row-
niez niektore rodzaje zastosowania (na przyktad za wyjgtkiem zastosowania
tylko dla pojazddw), mogg zostac¢ wtgczone w zakres zastosowania Dyrekty-
wy “Materiaty Konstrukcyjne” 89/106/EWG oraz odnos$nej normy zharmoni-
zowanej EN 13241-1.
- W paragrafie 1.3.1 sg podane wszystkie kryteria montazu, niezbedne dla
dostosowania urzgdzenia do podstawowych wymogow Dyrektywy 89/106/
EWG; osoba wykonujgca montaz musi sprawdzi¢ i upewnic sie, ze wszystkie
te kryteria sg skrupulatnie przestrzegane.
- Podstawowe wymogi moga nie by¢ gwarantowane, jezeli szlaban X-Bar
jest montowany i uzywany bez przestrzegania jednego lub kilku wyzej wspo-
mnianych kryteribw. Zabrania sie uzywania urzadzenia w tych sytu-
acjach, dopdki osoba przeprowadzajgca montaz nie zweryfikuje zgod-
nosci z wymogami przewidzianymi dyrektywa; w tym przypadku etykieta
“ES13241-1.4870” umieszczona na urzadzeniu musi zosta¢ natychmiast
usunieta i nie moze zostac zastosowana “Deklaracja zgodnosci CE” - zalgcz-
nik 1, znajdujacy sie w tej instrukcji obstugi. W konsekwencji osoba przepro-
wadzajgca montaz staje sie z kolei producentem urzadzenia “bariera automa-
tyczna” i musi przestrzegac zalecen przewidzianych przez Dyrektywe “Mate-
riaty Konstrukcyjne” 89/106/EWG oraz odpowiednig norme zharmonizowanag
EN 13241-1. W tym przypadku X-Bar musi by¢ uwzgledniany jako “kompo-
nent urzadzenia” i moze by¢ stosowana (w celu zamieszczenia w ksigzce
technicznej) “Deklaracja Zgodnosci” z zatgcznika Il.

Dyrektywa ,Maszynowa”:

- W paragrafie 1.3.1 sg podane wszystkie kryteria montazowe, niezbedne dla
dostosowania urzadzenia do podstawowych wymogéw Dyrektywy Maszy-

Polski -1




nowej 2006/106/WE (ex 98/37/WE). Osoba dokonujgca montazu musi
sprawdzi¢ czy wszystkie te kryteria sg skrupulatnie przestrzegane.
- Podstawowe wymogi moga nie by¢ gwarantowane, jezeli szlaban X-Bar
jest montowany i uzywany bez przestrzegania jednego lub kilku wyzej wspo-
mnianych kryteriow. Zabrania sie uzywania urzadzenia w tych sytu-
acjach, dopoki osoba przeprowadzajgca montaz nie zweryfikuje zgod-
nosci z wymogami przewidzianymi dyrektywa; w tym przypadku nie moze
znajdowac zastosowania “Deklaracja zgodnosci CE” : zatgcznik I”. W konse-
kwencji osoba przeprowadzajgca montaz staje sie z kolei producentem urza-
dzenia “bariera automatyczna” i musi ona przestrzega¢ zalecen przewidzia-
nych Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE. Producent musi przeprowadzi¢
analize zagrozen, ktéra obejmuje rowniez spis podstawowych wymogow
bezpieczenstwa wskazanych “w zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej”, wska-
zujgc odnosne rozwigzania zastosowane. Przypomina sie, ze analiza zagro-
zen jest jednym z dokumentow sktadowych “ksigzki technicznej” automatyki.
Musi ona zosta¢ wypetniona przez profesjonalnego instalatora i moze by¢
wtedy wykorzystywana “Deklaracja Zgodnoéci” z zatgcznika Il, ktdrg musi
wypemi¢ osoba przeprowadzajgca montaz szlabanu X-Bar.
Szczegolne zalecenia dotyczace przydatnosci urzgdzenia do uzytku w nawia-
zaniu do Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE; nalezy uwzgledni¢ w przypad-
ku, kiedy instalator staje sie producentem urzgdzenia. Szlaban X-Bar jest wpro-
wadzany na rynek jako “maszyna nieukonczona”, zostat wiec skonstruowany
do wbudowania do urzgdzenia lub do zamontowania z innymi urzgdzeniami, w
celu zrealizowania “maszyny”, zgodnie z Dyrektywa 2006/42/WE, wytacznie w
pofaczeniu z innymi komponentami i w trybach opisanych w niniejszej instrukcii
obstugi. Jak przewidziano w dyrektywie 2006/42/WE, ostrzega sie, ze nie jest
dozwolone wprowadzanie urzgdzenia do eksploatacji, dopoki producent
maszyny, w ktérej zostanie ono wbudowane, nie wykona identyfikacji i deklara-
cji, zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE.
e Dyrektywa Niskonapieciowa:
Szczegolne zalecenia dotyczgce przydatnosci urzadzenia do uzytku w
nawigzaniu do Dyrektywy “Niskie Napiecie* 2006/95/EWG.
Urzadzenie jest zgodne z wymogami przewidzianymi Dyrektywa “Niskie
Napiecie”, jezeli jest stosowane do uzytku i w warunkach przewidzianych w
tej instrukcji obstugi oraz w potaczeniu z akcesoriami znajdujgcymi sie w
katalogu produktow firmy Nice S.p.a.
Wymogi te moga nie by¢ gwarantowane w przypadku, kiedy urzadzenie nie
jest uzywane w odpowiednich konfiguracjach lub jest uzywane z innymi urza-
dzeniami nieprzewidzianymi przez Nice; zabrania sie uzywania go, dopoki
osoba, ktéra przeprowadzita instalacje nie stwierdzi zgodnosci z wymogami
przewidzianymi w dyrektywie.
Dyrektywa ,,Kompatybilnosci elektromagnetycznej”:
Szczegolne zalecenia dotyczace przydatnosci urzgdzenia do uzytku w nawia-
zaniu do Dyrektywy “Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna” 2004/108/EWG.
Urzadzenie zostato poddane prébom dotyczacym kompatybilnosci elektro-
magnetycznej w najbardziej krytycznych warunkach zastosowania, w konfi-
guracjach przewidzianych w tej instrukcji obstugi oraz w potaczeniu z akce-
soriami znajdujacymi sie w katalogu produktow Nice S.p.a.
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ gwarantowana w przy-
padku, kiedy urzadzenie jest uzywane w konfiguracjach lub z innymi urzgdze-
niami nieprzewidzianymi przez Nice; zabrania sie uzywania urzgdzenia w tego
typu sytuacjach, dopoki osoba, ktora dokonata montazu nie stwierdzi zgod-
nosci z wymogami przewidzianymi w tej dyrektywie.

1.3.1 - Kryteria montazu i szczegdélne zalecenia nawigzujace do
podstawowych wymogoéw

Urzadzenie odpowiada podstawowym wymogom przewidzianym w Dyrektywie

europejskiej dotyczacej “Materiatdw Konstrukcyjnych” 89/106/EWG, jezeli

zostanie prawidtowo zamontowane, zgodnie z wymogami normy zharmonizo-

wanej EN 1324 1-1, jak podano w Tabeli A oraz zgodnie z wymogami Dyrekty-

wy europejskiej 2006/42/WE dotyczacej “maszyn”.

Uwaga! — Gdyby szlaban X-Bar byt przeznaczony do uzytku umozliwiajacego
wytacznie przejazd pojazddw, zostatby wykluczony z zakresu zastosowania
normy EN 13241-1; w tym przypadku przestrzeganie niektérych wymogow
zamieszczonych w Tabeli A moze nie by¢ obowigzkowe. Przejazd moze by¢
dozwolony “wytacznie dla pojazdow” w przypadku istnienia wyraznego zakazu

dla innych zastosowan(na przyktad przejscie dla osdb pieszych), podkreslone-
go przez zastosowanie odpowiednich znakow oraz w przypadku, kiedy przej-
Scia innego rodzaju sg wymagane muszag one by¢ dostepne w odpowiednim
miejscu w najblizszym otoczeniu.

e Wydzielanie substancji niebezpiecznych:

Urzadzenie nie zawiera i/lub nie wydziela substancji niebezpiecznych, zgodnie z
zaleceniami przewidzianymi w normie EN 13241-1, punkt 4.2.9 oraz zgodnie
ze spisem substancji, zamieszczonym na stronie internetowej Wspdlnoty Euro-
pejskiej*: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/ dang-
sub/dangmain_en.htm

(*) Ostatnia aktualizacja: 17/03/2003

Szczegoblne zalecenia umozliwiajgce zagwarantowanie spetnienia wymo-
goéw — Bardzo wazne jest, aby rowniez pozostate materialy zastosowane do
montazu, na przyktad przewody elektryczne, byty zgodne z tymi wymogami.

* Odpornos$¢ na obcigzenie wiatrem

W Tabeli B podana jest odpornos¢ drazka znajdujgcego sie w wyposazeniu na
cisnienie roznicowe wiatru. Proby zostaty przeprowadzone z zastosowaniem
dragzka wyposazonego w profil przeciwuderzeniowy; inne akcesoria mogtyby
zwiekszy¢ powierzchnie narazong a w zwigzku z tym zredukowaé odpornosc
na obcigzenie wiatrem.

¢ Bezpieczne otwieranie bram o ruchu pionowym

Urzadzenie nie powoduje niekontrolowanych ruchéw lub wypadania drazka w
przypadku uszkodzenia pojedynczego komponentu systemu zawieszenia lub
rownowazenia (sprezyny).

Szczegolne zalecenia umozliwiajgce zagwarantowanie spetniania wymogow:
- Przeprowadz montaz urzadzenia skrupulatnie sledzac wszelkie zalecenia za-
mieszczone w rozdziatach “3 - Montaz” i “5 - Odbiér i wprowadzenie do uzytku”.
- Upewnij sie, ze zostanie przygotowany plan konserwaciji (na przyktad wyko-
rzystujacy “Kontrolke konserwaciji ” podtaczong do wyjécia FLASH potgczone-
go z odpowiednig funkcja - patrz Tabela 7); w ktérym bedag skrupulatnie wyko-
nywane zalecenia przewidziane w rozdziale “Plan konserwacji”.

e Odpornosé mechaniczna i stabilno$¢

Urzadzenie zostato zaprojektowane i skonstruowane tak, aby podczas zwykte-
go uzytkowania sity przytozone, uderzenia i zuzycie, ktéremu ulega nie uszko-
dzity go i aby nie przesgdzaly o jego osiagach mechanicznych.

Ostrzezenie: przeczytaj zalecenia dotyczace wymogodw “Bezpieczne otwiera-
nie bram o ruchu pionowym”.

¢ Sity manewru dla bram automatycznych

Sity funkcjonowania wywierane przez ramie, w odniesieniu do zagrozenia

zgniecenia i zderzenia sg zabezpieczone z zastosowaniem jednej z trzech opi-

sanych nizej metod:

1 W przypadku funkcjonowania z zastosowaniem “przycisku bez funkcji
samopodtrzymania” (w obecnosci uzytkownika): jak wyszczegdlniono w
normie EN 12453:2000, punkt 5.1.1.4. W tym przypadku przycisk sterujgcy
musi znajdowacé sie w widocznym miejscu automatyki i jezeli jest dostepny
dla osdb nieupowaznionych, jego uzywanie musi zosta¢ ograniczone na
przyktad poprzez zastosowanie przetacznika kluczowego.

2 W przypadku funkcjonowania typu “poétautomatyczne”: poprzez ogranicze-
nie sit, jak wyszczegdlniono w normie EN 12453:2000, punkty 5.1.1.515.1.3.

3 W przypadku funkcjonowania typu “automatyczne”: poprzez ogranicze-
nie sit, jak wyszczegdlniono w normie EN 12453:2000, punkty 5.1.1.5i15.1.3;
w tym przypadku musza zosta¢ obowigzkowo zainstalowane co najmniej
dwie fotokomorki, jak pokazano na rys. 1.

Szczegoblne zalecenia dotyczace funkcjonowania typu “pétautomatycz-
ne” i ,automatyczne: proby typu, weryfikujgce skuteczne ograniczenie sit
zostaly przeprowadzone z sitg wyregulowang na najwyzszg wartos¢ (Sita = 8)i
predkoscig ustawiong na najwyzsza wartos¢ (Predkos¢ = 5 (100%)); drazek
zostat zamontowany zgodnie ze wskazdwkami i zostat wyposazony w “profil
przeciwuderzeniowy” zamontowany nad i pod nim, wraz z dodatkowym urza-
dzeniem “Swiatta sygnalizujgce” XBA4 umieszczonym w gérnym profilu prze-
ciwuderzeniowym.

Szczegoblne zalecenia umozliwiajgce zagwarantowanie spetniania wymo-

gow: przeczytaj zalecenia dotyczace wymogow “Bezpieczne otwieranie bram

0 ruchu pionowym”.

TABELA A - Podstawowe wymogi dotyczace oznakowania (zgodnie z prospektem ZA.1 normy EN 13241-1)

Podstawowe parametry Punkt normy Wynik
Odpornos¢ na wode 4.4.2 NPD*
Emisja substanciji niebezpiecznych 4.2.9 Zgodne
Odpornos¢ na obcigzenie wiatrem 4.4.3 Zgodne
Odpornos¢ termiczna 4.4.5 NPD*
Przepuszczalno$¢ powietrza 4.4.6 NPD*
Bezpieczne otwieranie bram o ruchu pionowym 4.2.8 Zgodne
Zdefiniowanie geometrii komponentéw szklanych 4.2.5 NPD*
Odporno$¢ mechaniczna i stabilnos¢ 4.2.3 Zgodne
Sity manewru dla bram automatycznych 4.3.3 Zgodne
Trwato$¢ odpornosci na wode, odpornosci termicznej i przepuszczalnosci powietrza 4.4.7 NPD*

nia, na przyktad “Zdefiniowanie geometrii komponentéw szklanych”.

* NPD = NPD = Osiggi nieokreslone, w przypadku, kiedy urzadzenie nie oferuje tych osiagdw, na przyktad “Przepuszczalnosé powietrza” lub kiedy te wymogi nie znajdujg zastosowa-

zgodnie z instrukcjami

TABELA B
Typ drazka Klasa druga EN 12424 Maksymalna predkos$¢ wiatru Typ zjawiska zgodnie ze skalg
Beauforta
Ramie na wyposazeniu potgczone 5 (> 1000 Pa) 389 m/s (108 km/h) Huragan
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2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

X-Bar jest elektromechanicznym szlabanem drogowym przeznaczonym do uzytku
prywatnego; steruje ruchem samochoddw na drodze o szerokosci do 3 metrow.
UWAGA! - Kazde inne zastosowanie odmienne od opisanego oraz zasto-
sowanie w warunkach srodowiskowych odmiennych od podanych w tej
instrukcji obstugi jest niewtasciwe i zabronione!

X-Bar jest elektromechanicznym motoreduktorem z silnikiem 24V, z wbudowa-
na lampa sygnalizujgcy i elektrycznym systemem wytgcznikow krancowych.
Centrala sterujgca jest przystosowana do podtaczania urzadzen nalezacych do
Systemu Opera firmy Nice oraz do systemu zasilania energia stoneczng ,Sole-
myo” (przeczytaj rozdziat 4.9.3).

X-Bar funkcjonuje z zastosowaniem energii elektrycznej i w przypadku jej braku
(przerwa w doptywie energii elektrycznej) jest mozliwe odblokowanie ramienia i
jego przesuwanie w trybie recznym. Alternatywnie jest mozliwe uzywanie aku-
mulatora awaryjnego model PS124 (urzgdzenie opcjonalne — patrz rozdziat
4.9.2), ktéry gwarantuje automatyce wykonywanie ograniczonej ilosci manew-
row w pierwszych godzinach braku zasilania elektrycznego. Aby przedtuzy¢ ten
czas lub zwiekszy¢ iloS¢ manewrdw, ktdre mogg zostac wykonane zaleca sie
wigczy¢ funkcje Stand by (patrz tabela 6).

X-Bar jest rowniez przystosowany do instalowania na ramieniu Swiatet ostrze-
gawczych- mod. XBA4 (urzadzenie dodatkowe — patrz rozdziat 4.8).

3 MoNnTAZ

3.1 - Weryfikacje wstepne do wykonania przed montazem

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia sprawdz stan jego komponen-

téw, przydatno$¢ wybranego modelu oraz warunkdéw otoczenia przeznaczone-

go do jego montazu:

e Sprawdz czy wszystkie materiaty, ktore zostang zastosowane znajduija sie w ide-
alnym stanie i czy sa odpowiednie do uzycia zgodnego z jego przeznaczeniem.

e Sprawdz czy jest mozliwe przestrzeganie wszystkich ograniczen zastosowa-
nia urzadzenia (przeczytaj rozdziat 3.2).

e Sprawdz czy otoczenie wybrane do montazu urzadzenia jest kompatybilne z
jego catkowitymi wymiarami gabarytowymi (rys. 2).

e Sprawdz czy wybrana wstepnie powierzchnia, przeznaczona do montazu
urzgdzenia jest trwata i moze zagwarantowac stabilne przymocowanie.

e Sprawdz czy strefa mocowania nie jest narazona na zalanie, ewentualnie
zamontuj szlaban na odpowiedniej wysokosci nad ziemig.

e Sprawdz czy przestrzen znajdujaca sie wokét szlabanu umozliwia tatwe i bez-
pieczne wykonywanie manewrow w trybie recznym.

e Sprawdz czy wzdtuz toru ruchu ramienia nie znajdujg sie przeszkody, ktore
moga utrudnia¢ manewry otwierania i zamykania.

e Upewnij sie czy kazde urzadzenie przeznaczone do montazu zostato umiesz-
czone w migjscu zabezpieczonym przed przypadkowymi uderzeniami.

3.2 - Ograniczenia zastosowania urzadzenia

Przed zamontowaniem urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie wartosci

podane w rozdziale “Parametry techniczne urzadzenia” oraz maksymalna cze-

stotliwos¢ cykli podanych w Tabeli 1 sg zgodne z jego przeznaczeniem.

— SprawdZ czy oszacowana trwato$¢ (patrz rozdziat 3.2.1) jest zgodna z jego
przeznaczeniem.

— Sprawdz czy jest moZzliwe przestrzeganie wszystkich ograniczen, warunkow i
zalecen zamieszczonych w tej instrukcji obstugi.

TABELA 1
Typ Predkosé Maksymalna Maksymalna
maksymalna | ilosé cykli w |ilosé kolejnych
ciagu godziny cykli

X-Bar z ramieniem, V5 50

bez akcesoriow 100
X-Bar z ramieniem i V4 40
Swiattami mod. XBA4 80

3.2.1 - Trwatos¢é urzadzenia

Trwato$¢ urzadzenia to jego sredni ekonomicznie uzasadniony okres eksplo-

atacji. Okres trwatosci urzadzenia jest silnie uzalezniony od wskaznika ucigzli-

wosci manewrow wykonywanych przez automatyke: czyli od sumy wszystkich

czynnikow, ktdre wptywajg na zuzycie urzadzenia, patrz Tabela 2.

Aby ustali¢ prawdopodobny okres trwatosci Twojej automatyki postepuj w

nastepujacy sposob:

01. Zsumuj wartosci pozycji zamieszczonych w Tabeli 2 dotyczgcych warun-
kow wystepujacych w instalacji;

02. Na Wykresie 1 wyznacz linie pionowa od wiaénie obliczonej wartosci do
punktu przeciecia z krzywag wykresu, od tego punktu wyznacz linie pozio-
ma do osi “ilosci cykli”. Obliczona wartos¢ jest szacowana trwato$cig Two-
jego urzadzenia.

Wartosci trwatos$ci podane na wykresie sg uzyskiwane wytacznie przy skrupulat-
nym przestrzeganiu planu konserwacji, przeczytaj rozdziat “Plan konserwacji”.
Szacowanie trwatosci urzadzenia jest wykonywane na podstawie obliczen pro-
jektowych oraz wynikéw prob wykonywanych na prototypach. Poniewaz jest to
tylko szacowanie nie daje ono Zadnej gwaranciji rzeczywistej trwatosci urzadzenia.

TABELA 2
Wskaznik
uciazliwosci
Ramig ze swiattami mod. XBA4 15 %
Temperatura $rodowiskowa powyzej 40°C 15 9
lub ponizej 0°C ?
Obecnos¢ pytu lub piasku 10 %
Obecnos$¢ osadu solnego 10 %
Manewr przerwany przez fotokomoérke > 10% 15 %
Manewr przerwany przez Stop > 10% 25 %
Sita réwna 5 lub 6 10 %
Sita réwna 7 lub 8 10 %
Predkos¢ V3i V4 5%
Predkos¢ V5 20 %
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Przykiad obliczen trwatosci szlabanu drogowego X-Bar (odwotaj sie do Tabeli
2 oraz do Wykresu 1):

X-Bar ze swiattami XBA4 (wskaznik ucigzliwosci rowny 15%) — Obecnos¢ osadu sol-
nego (wskaznik ucigzliwosci rowny 10%): catkowity wskaznik uciazliwosci = 25%
Oszacowana trwafos¢ wynosi okoto 240.000 cykii.

3.3 - Instalacja typowa

Na rys. 3 przedstawione sg komponenty znajdujgce sie w opakowaniu urza-

dzenia:

[a] - szlaban drogowy z wbudowang centralg sterujaca

[b] - uchwyt ramienia

[c] - listwa ochronna (6 sztuk)

[d] - zaslepka ramienia

[e] - 3 segmenty aluminiowe ramienia (dtugosci 1 m kazdy)

[f] - 41aczniki metalowe ramienia

[g] - 2 wpusty stalowe ramienia

[h] - 4 taczniki listwy ochronnej

[i] - drobne metalowe czesci (Sruby, podktadki, itp. kluczyki umozliwiajace
odblokowanie ramienia (dla obstugi w trybie recznym)

[I] - 21taczniki plastikowe ramienia

Na rys. 1 przedstawiona jest przyktadowa instalacja automatyki, wykonana z
zastosowaniem komponentéw firmy Nice. Ustal przyblizone potozenie, w kto-
rym zostanie zainstalowany kazdy komponent przewidziany w tej instalaciji,
nawigzujac do typowego powszechnie stosowanego schematu przedstawio-
negonarys. 1.

UWAGA! - Zwykle wyloty oston przewodéw elektrycznych sg umieszcza-
ne w poblizu punktéw, w kitérych zostato przewidziane przymocowanie
réznych urzadzen. Uwaga: Celem oston jest zabezpieczenie przewoddw elek-
trycznych i uniknigcie przypadkowych uszkodzeri, na przyktad w przypadku
uderzen.

Szlaban jest ustawiany fabrycznie na wykonywanie manewru Zamykania

w lewo; w tej fazie wazne jest, aby zadecydowag, czy potrzebny bedzie inny

sposob zamykania ramienia.

Jezeli nalezy ustawi¢ Zamkniecie w prawo postepuj w nastepujacy sposéb:

01. Wykre¢ 2 sruby mocujgce drzwiczki obudowy rys. 4;

02. Wyjmij sprezyne rownowazgca odczepiajac ja od dzwigni rbwnowazacej
(rys. 5 - faza A, B, C, D);

03. Wykre¢ srube mocujacg sprezyne rownowazgcag do dzwigni(rys. 6 - A);

04. Odblokuj motoreduktor (patrz rozdziat 3.6 - rys. 6 - B);

05. Obro¢ dzwignie rownowazacg o 90°(rys. 6 - C — ewentualnie utatw sobie
operacje z pomocg gumowego miotka);

06. Mocno wkre¢ w dzwignie srube mocujaca sprezyne rownowazaca (rys. 7);

07. Zaczep sprezyne rownowazaca w prawidtowym potozeniu (rys. 8 - A, B);

08. Zablokuj motoreduktor (patrz rozdziat 3.6);

09. W centrali sterujacej wtacz (ON) funkcje “Kierunek obrotu silnika” (prze-
czytaj rozdziat 6 - Tabela 6).
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Aby przygotowac przewody elektryczne niezbedne dla Twojej instalacji odwotaj
sie do rys. 1 oraz do “Tabeli 3 - Parametry techniczne przewodoéw elek-

trycznych”.

TABELA 3 - Parametry techniczne przewodéw elektrycznych (rys.1)

Podiaczenie

Rodzaj przewodu

Maksymalna dozwolona diugosé

A: Przewod ZASILAJACY sieciowy

przewod 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B: Przewdd dla urzadzen BlueBus

przewdd 2 x 0,5 mm?

30m

C: SWIATEA RAMIENIA

D: Przewod PRZEEACZNIKA KLUCZOWEGO

przewody 4 x 0,25 mm?

30 m (uwaga 2)

E: wbudowana LAMPA OSTRZEGAWCZA

LAMPA OSTRZEGAWCZA OPCJONALNA:
Przew6d LAMPY OSTRZEGAWCZEJ z anteng

przewdd 2 x 0,5 mm?
Przewod ekranowany typu RG58
WAZNE - Aby wykonaé niezbedne podtaczenia zmierh programowanie wyjscia FLASH (patrz rozdziat 6.2 - Tabela 7)

30m
20 m (zalecany jest przewdd krétszy niz 5 m)

poblizu automatyki.

dwuzytowy (2 x 0,5 mm?).

Uwaga 1 - Jesli diugosc przewodu zasilania przekracza 30 m, nalezy zastosowac przewod o wigkszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz uziemienie ochronne w

Uwaga 2 - Jesli w miejsce przetgcznika zostanie zastosowany czytnik kart zblizeniowych MOMB lub klawiatura cyfrowa MOTB, wystarczy wtedy kabel

UWAGA! - Zastosowane przewody muszg by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

3.4 - Przymocowanie bariery
3.4.1 - Jezeli powierzchnia oparcia zostata wczes$niej wykonana
[%] Powierzchnia mocujgca musi by¢ idealnie ptaska i gtadka. Jezeli jest ona
wykonana z betonu, musi mie¢ grubos¢ co najmniej 0,15 m i musi by¢ odpo-
wiednio wzmocniona poprzez zastosowanie stalowych pretéw zbrojeniowych.
Objetosc¢ betonu musi przekraczac¢ 0,2 m? (objetosci tej odpowiada na przyktad
fundament o grubosci 0,25 m i wymiarach 0,9x0,9 m).
Przymocowanie do betonu moze by¢ wykonywane z zastosowaniem 4 kotw
rozpreznych, wyposazonych w sruby M12, ktdre wytrzymujg obcigzenie rozcig-
gajace wielkosci co najmniej 400 kg. Jezeli powierzchnia mocujaca jest wyko-
nana z innego materiatu, nalezy ocenic jej konsystencje i sprawdzic¢ czy 4 punk-
ty kotwigce moga tacznie znie$¢ obcigzenie co najmniej 1000 kg. Do przymo-
cowania wykorzystaj sruby M12.

Postepuj w nastepujacy sposob:

01. Otworz obudowe szlabanu (rys. 4);

02. Umies¢ szlaban na powierzchni mocujgcej i zaznacz punkty, w ktérych
zostang wykonane otwory (rys. 9);

03. Przesun szlaban i wywier¢ otwory w punktach witasnie zaznaczonych; na-
stepnie wtdz 4 kotwy rozprezne (nie znajduja sie w wyposazeniu) rys. 10;

04. Ustaw szlaban prawidtowo i przykre¢ z zastosowaniem specjalnych nakre-
tek i podktadek, (nie znajdujg sie w wyposazeniu) - rys. 11 - A, B.

3.4.2 - Jezeli fundament nie zostat wczesniej wykonany

01. Wykonaj wykop fundamentowy, aby zabetonowac w nim ptyte fundamen-
towa, (akcesoria opcjonalne). Aby poznac¢ wymiary wykopu odwotaj sie do
zaleceri zamieszczonych w punkcie [%] rozdziatu 3.4.1.

02. Przygotuj ostony umozliwiajace utozenie przewodow elektrycznych;

03. Przymocuj do ptyty fundamentowej 4 kotwy fundamentowe, zatéz na kaz-
da z nich jedng nakretke od gory i jedng od dotu ptyty. Uwaga — Nakretka
dolna musi by¢ dokrecona do konca czesci gwintowanej;

04. Wylej beton i zanim zacznie twardnie¢ osadz w nim ptyte fundamentowa,
ktéra musi zosta¢ umieszczona réwno z powierzchnig, rownolegle do
ramienia i musi by¢ idealnie wypoziomowana (rys. 12). Odczekaj na catko-
wite zwigzanie betonu; zwykle trwa to co najmniej 2 tygodnie;

05. Zdejmij 4 gérne nakretki z kotw;

06. Otworz obudowe szlabanu (rys. 4);

07. Prawidtowo zatdz szlaban i zamocuj z zastosowaniem specjalnych nakre-
tek i podktadek, znajdujacych sie w wyposazeniu ptyty fundamentowej-
zostaly wyjete w punkcie 04 (rys. 13 - A, B).

3.5 - Montaz ramienia

3.5.1 - Montaz uchwytu dla ramienia

01. Widz 2 stalowe kotki do otwordw znajdujgcych sie na wale wyjsciowym sil-
nika (rys. 14 - faza A i B);

02. Zatoéz uchwyt na wat wyjsciowy motoreduktora, ustawiajac go w pozyciji

“ramig w pionie” i przymocuj z zastosowaniem specjalnych érub i podkta-
dek; mocno dokre¢ (rys. 15 - faza A i B);

03. Zatéz docisk ramienia i lekko przykre¢ 4 srubami znajdujgcymi sie w wypo-
sazeniu (rys. 16 - faza A i B).

3.5.2 - Montaz ramienia

01. Zmontuj dwa tgczniki plastikowe (rys. 17); kazdy z nich sie z 2 potowek i 8
wkretow samogwintujgcych;

02. Wioz tacznik plastikowy do pierwszego profilu aluminiowego (rys. 18 -
utatw sobie wktadanie wykorzystujac w tym celu gumowy miotek);

03. Widz ptaskowniki mocujace tacznik z obu stron, w szczeliny znajdujace sie
w profilu (rys. 19 - faza A, B, C, D), sprawdzZ prawidtowe umiejscowienie
ptaskownikdw (wykorzystaj miotek dla utatwienia operacji wktadania);

04. Powtorz procedure od punktu 01, aby ztozy¢ pozostate profile aluminiowe;

05. Ustaw otwory ptaskownikéw w taki sposdb, aby pokrywaly sie z otworami
w profilach aluminiowych;

06. Skrec faczniki $rubami znajdujacymi sie w wyposazeniu kazdego tacznika
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(rys. 20);

07. Lekko naoliw aluminiowa prowadnice listwy ochronnej z obu stron (rys. 21).

08. Wykonaj instrukcje zamieszczone w tym punkcie z obu stron ramienia:
widz pierwsza czes¢ listwy zabezpieczajacej do szczeliny, dosuwajac jg do
konca ramienia; nastepnie wtdz do listwy tacznik (rys. 22) i powtdrz opera-
cje dla pozostatych elementow;

09. Wit6z zaslepke ramienia (rys. 23):
A) goérna listwa zabezpieczajgca musi zosta¢ cofnigta na co najmniej 2 cm;
listwa dolna musi by¢ cofnieta na co najmniej 1 cm;
B) w6z zaslepke ramienia;
C) zablokuj zaslepke z pomoca specjalnej $ruby;
D) docisnij listwe zabezpieczajgca do zaslepki, wciskajac ja na 1 cm do jej
wnetrza;

10. Na drugim koncu ramienia wtéz wpusty stalowe, przeznaczone dla moco-
wania ramienia w uchwycie na wale reduktora(rys. 24);

11. W6z kompletne ramie do uchwytu, osadzonego na wale wyjsciowym
motoreduktora, dosuwajgc go do konca i mocno dokre¢ 4 Sruby, uprzed-
nio wstepnie wkrecone w uchwyt.

3.6 - Blokowanie i odblokowywanie motoreduktora w trybie
recznym

Odblokowywanie motoreduktora w trybie recznym moze by¢ wykonywa-

ne po obu stronach szlabanu, jak pokazano na rys. 25:

01. Obrd¢ ostonke ostaniajgca trzpien na kluczyk;
02. W16z klucz znajdujacy sie w wyposazeniu i obrd¢ o 180° w kierunku zgod-
nym z ruchem wskazéwek zegara, lub w kierunku przeciwnym;

03. Aby zablokowa¢ motoreduktor wykonaj kolejny obrét klucza o 180° w
dowolnym kierunku.

3.7 - Regulacja mechanicznych ogranicznikéw potozenia

01. Odblokuj motoreduktor (patrz rozdziat 3.6);

02. W trybie recznym wykonaj kompletny manewr Otwierania i Zamykania
ramienia;

03. Nastepnie z pomoca $rub mechanicznych ogranicznikow potozenia(rys.
26 i 27) wyreguluj potozZenie pionowe i poziome ramienia;

04. Dobrze dokre¢ nakretki.

3.8 - Wyréwnowazenie ramienia

Wyréwnowazenie ramienia to wyznaczanie najlepszej mozliwie rownowagi
pomiedzy dwoma tczynnikami: ciezarem ramienia i ewentualnych akcesoriéw
oraz sitg sprezyny rownowazacej. Umozliwia ona wyrownowazenie ramienia w
przypadku, kiedy bedzie wykazywac tendencje do podnoszenia sie lub opusz-
czania; stosuj sie do zalecen zamieszczonych nizej

01. Odblokuj motoreduktor w trybie recznym (patrz rozdziat 3.6);

02. Przesun recznie ramie do okoto potowy ruchu (45°) i pozostaw w tym poto-
zeniu. Nastepnie sprawdz czy ramie pozostaje nieruchome w tym potoze-
niu. Jezeli zaczyna sie podnosi¢ nalezy zredukowac¢ naprezenie sprezyny,
jezeli natomiast zaczyna opada¢ nalezy zwiekszy¢ jej naprezenie. Aby
zmieni¢ naprezenie sprezyny przeczytaj punkt 04;

03. Powtdrz punkt 02 ustawiajgc ramie réwniez pod katem okoto 20° i 70°.

Jezeli pozostanie nieruchomy w swoim potozeniu oznacza to, ze jego
wyrownowazenie jest prawidtowe; jest dozwolona lekka utrata rownowagi,
ale ramie nie moze nigdy przesuwac¢ sie zbyt mocno.
Wielko$¢ utraty rownowagdi jest akceptowalna w przypadku, kiedy sita nie-
zbedna do przesuwania ramienia (mierzona prostopadle do niego w odle-
gtosci 1 m od osi obrotu) podczas Otwierania, Zamykania oraz we wszyst-
kich pozostatych pozycjach, nie przekracza potowy wartosci maksymalne-
go momentu obrotowego (dla tego urzadzenia okoto 5 kg na 1 m).

04. - Jezeli ramie nie jest prawidtowo wyréwnowazone, aby je wyrownowazy¢
nalezy doprowadzi¢ go do pozycji maksymalnego Otwarcia.

- Wyjmij sprezyne rownowazaca z gniazda (rys. 28) i przesun jej punkt
zakotwienia do $rodka, aby zredukowa¢ naprezenie sprezyny lub na




zewnatrz, aby zwiekszy¢ jej naprezenie;
05. Zablokuj motoreduktor (patrz rozdziat 3.6).

4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

UWAGA! - Wszystkie podtaczenia elektryczne musza byé wykonane po

odfgczeniu zasilania elektrycznego.

01. Wykrec¢ Sruby z pokrywy (rys. 29);

02. W16z przewody elektryczne do wnetrza szlabanu X-Bar, rozpoczynajgc od
podstawy w kierunku centrali sterujacej i nastepnie kieruj je w lewa strone;

03. Potgcz kable przewodu zasilania elektrycznego z zaciskiem 3-stykowym z
bezpiecznikiem i zablokuj przewdd z pomoca opaski (rys. 30);

04. Wykonaj podtaczenia pozostatych przewoddw nawigzujgc do schematu
elektrycznego na rys. 31. Uwaga — Aby utatwi¢ sobie podfgczenie przewo-
dow mozesz wyjgc wtyczki z gniazd.

4.1 - Opis potaczen elektrycznych

e FLASH = to wyjscie moze by¢ programowane(patrz rozdziat 6, paragraf 6.2
— Programowanie na drugim poziomie - regulowane parametry) i jest wyko-
rzystywane do podfaczenia nastepujacych urzadzen:

- Lampa ostrzegawcza: jezeli zostato zaprogramowane jako “lampa
ostrzegawcza”, na wyjéciu “FLASH” jest mozliwe podtgczenie lampy ostrze-
gawczej NICE “LUCY B, MLB lub MLBT” z zaréwka 12 V/21 W typu samo-
chodowego. Podczas manewru miga ona z czestotliwoscig raz na sekunde.

» o«

- “kontrolka otwartego ramienia” - “zapalona, kiedy ramie jest opuszczo-
ne” - “zapalona, kiedy ramie jest podniesione” - “zasilanie dla Swiatet
ostrzegawczych ramienia” i “kontrolka konserwaciji’: jezeli zostato zapro-
gramowane z jedng z tych 5 funkcji, na wyjéciu “FLASH” jest mozliwe pod-
taczenie kontrolki 24 V max 10 W dla nastepujgcych sygnalizacii:

Funkcja “kontrolka otwartego ramienia”

Ramie zamkniete: zgaszona

Ramie podczas manewru otwierania: wolne miganie

Ramie podczas manewru zamykania: miganie szybkie

Ramie nieruchome i w potozeniu innym niz opuszczone catkowicie: cig-

gte Swiecenie

Funkcja “aktywna, kiedy ramie jest opuszczone”
Ramie zamkniete: ciggte Swiecenie
W kazdym innym przypadku: zgaszona

Funkcja “aktywna, kiedy ramie jest podniesione”
Ramie podniesione: ciagte Swiecenie
W kazdym innym przypadku: zgaszona

Funkcja “zasilanie dla swiatet ramienia”
Kontrolka lub $wiatta zamontowane na ramieniu, sygnalizuja wykonywa-
nie manewru za pomoca migania z czestotliwoscig raz na sekunde.

Funkcja “kontrolka konserwacji”

- kontrolka zapala sie na 2 sekundy na poczatku manewru Otwarcia = licz-
ba wykonanych manewrdw nie przekracza 80% nastawionego progu.

- kontrolka migajgca podczas wykonywania catego manewru = liczba
wykonanych manewréw od 80% do 100% nastawionej ilosci.

- kontrolka stale migajgca = liczba wykonanych manewrow przekroczyta
100%.

- Przyssawka: jest mozliwe podtaczenie przyssawki 24 V max 10 W (wer-
sje tylko z elektromagnesem, bez czesci elektronicznej). Kiedy ramie jest
zamkniete, przyssawka uaktywnia sie i blokuje ramie. Podczas manewru
Otwierania lub Zamykania wyjscie jest nieaktywne.

- Blokada elektryczna: jest mozliwe podtgczenie elektrycznej blokady z
zatrzaskiem, 24 V max 10 W (wersje tylko z elektromagnesem, bez urzg-
dzen elektronicznych). Podczas catego manewru Otwierania uaktywnia sie
elektryczna blokada, ktéra pozostanie aktywna, aby zwolni¢ ramie i umoz-
liwi¢ wykonanie manewru. Podczas manewru Zamykania nalezy upewnic
sie, ze elektryczna blokada ponownie zaczepi sie mechanicznie.

- Zamek elektryczny: jest mozliwe podtaczenie zamka elektrycznego z
zatrzaskiem, 24 V max 10 W (wersje tylko z elektromagnesem, bez urzg-
dzen elektronicznych). Zamek elektryczny jest uaktywniany na poczatku
manewru Otwierania na krotki okres czasu, aby zwolni¢ ramie i umozliwic¢
wykonanie manewru. Podczas manewru Zamykania nalezy upewnic sie, ze
zamek elektryczny ponownie zaczepi sie mechanicznie.

e BLUEBUS = do tego zacisku mozna podtaczy¢ kompatybilne urzadzenia;
wszystkie urzagdzenia sg tagczone réwnolegle z pomoca tylko dwdch przewo-
doéw, ktérymi sg zasilane i przez ktére wysytane sg sygnaty komunikacyjne.
Aby uzyska¢ szczegdtowe informacije przeczytaj rozdziat 8.

e STOP = wejscie dla urzadzen, ktére blokuja mozliwos¢ ruchu lub ewentual-
nie zatrzymujg wykonywany manewr; mozna podtaczy¢ do tego wejscia sty-
ki typu “Normalnie Zamkniety”, “Normalnie Otwarty”, urzadzenia o statej
opornosci lub urzadzenia optyczne. Aby uzyskac szczegdtowe informacje
przeczytaj rozdziat 8.

e PP = wejscie dla urzadzen, ktore sterujg ruchem w trybie Krok-Po-Kroku;
mozna do niego podtgczy¢ styki typu “Normalnie Otwarty”.

e OPEN = wejscie dla urzadzen, ktére sterujg tylko ruchem otwarcia; mozna
do niego podtaczyc¢ styki typu “Normalnie Otwarty”.

e CLOSE = wejscie dla urzadzen, ktore sterujg tylko ruchem zamkniecia; moz-
na do niego podtaczy¢ styki typu “Normalnie Otwarty”.

e ANTENA = wejscie tgczace antene z odbiornikiem radiowym (antena jest
wbudowana do LUCY B, MBL, MLBT).

e FLASH = jest wyjsciem 12 /21 W, ktére moze zosta¢ skonfigurowane na
rézne sposoby, z pomoca programatora Oview. Przy ustawieniu fabrycznym
petni funkcje sterowania lampy ostrzegawczej, migajacej raz na sekunde.. Z
jej pomoca odczytujemy sygnaty diagnostyczne.

WAZNE! - NIE PODLACZAJ URZADZEN ODMIENNYCH OD PRZEWI-
DZIANYCH.

4.2 - Pierwsze wiagczenie i weryfikacja potaczen

UWAGA! - Definitywne podtgczenie automatyki do sieci elektrycznej musi
zosta¢ wykonane wytacznie przez wykwalifikowanego i doswiadczonego techni-
ka, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa obowigzujgcym na danym terytorium.

Podtgcz centrale sterujgca do linii zasilania elektrycznego wyposazonej w uzie-
mienie ochronne. Elektryczna linia zasilajgca musi by¢ zabezpieczona odpo-
wiednim wyfgcznikiem magneto-termicznym i réznicowopradowym. Przygotu;
na linii zasilajgcej automatyke, prowadzacej z sieci elektrycznej urzadzenie, kté-
re umozliwi odlegto$¢ pomiedzy stykami gwarantujaca catkowite roztgczenie w
warunkach Il kategorii przepiecia lub przygotuj wtyczke i gniazdko.

Po podtaczeniu zasilania elektrycznego do centrali sterujacej wykonaj nastepu-

jace weryfikacje:

e Sprawdz czy dioda BlueBUS szybko miga przez kilka sekund i nastepnie
miga regularnie z czestotliwoscig 1 btysku na sekunde.

e Jesli zainstalowates fotokomorki, sprawdz czy migaja rowniez diody na foto-
komorkach (zarowno na TX jak i na RX); nie jest wazny sposob migania,
poniewaz jest on uzalezniony od innych czynnikéw.

e Sprawdz czy urzadzenie poditgczone do wyjécia FLASH jest wytaczone (usta-
wienie fabryczne).

e Sprawdz czy lampa na centrali jest zgaszona.

Jesli tak sie nie dzieje nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne od centrali i doktad-

nie sprawdzi¢ wykonane potgczenia elektryczne.

Inne informacje, niezbedne do wyszukiwania i diagnozy uszkodzen sg zamieszczo-

ne w rozdziale 7 “Co zrobi¢, jesli... (przewodnik do rozwigzywania problemadw)”.

4.3 - Funkcje zaprogramowane fabrycznie

Centrala sterujgca posiada zestaw programowalnych funkgcji, ktére fabrycznie
sg ustawiane na wartosci najczesciej stosowane. W kazdej chwili jest mozliwe
dokonanie zmiany tych wartosci, w tym celu: patrz rozdziat 6

4.4 - Programowanie podfgczonych urzadzen

Po pierwszym wigczeniu urzgdzenia centrala musi rozpozna¢ urzgdzenia pod-

taczone do wejs¢ “Bluebus” i “Stop”.

UWAGA! - Faza rozpoznawania musi by¢é wykonana réwniez, jesli do

centrali nie zostato podiaczone zadne urzadzenie.

Aby wskaza¢ koniecznos¢ wykonania tej operaciji diody “L1” i “L2” znajdujgace

sie w centrali migajg jednoczesnie.

01. Wcisnij i przytrzymaj rownoczesnie przyciski “ Open” i “Set” (rys. 32);

02. Zwolnij przyciski, kiedy diody “L1” i “L.2” zaczng bardzo szybko miga¢, (po
okoto 3 sekundach).

03. Odczekaj kilka sekund, az do zakonczenia fazy rozpoznawania urzgdzen
przez centrale. Po zakonczeniu tej fazy dioda “Stop” musi sie Swiecic a dio-
dy “L1” i “L2” muszg zgasnac, (mogg zacza¢ migac diody “L3” i “L4”, aby
wskazac, ze wartosci potozen krancowych nie zostaly jeszcze rozpoznane).

Ta procedura musi by¢ powtarzana w przypadku modyfikacji urzadzen podta-

czonych do zaciskéw BlueBus i Stop; na przyktad po podtgczeniu nowego

urzadzenia do centrali.

4.5 - Programowanie pofozen Otwarcie i Zamkniecie

Po zaprogramowaniu podtgczonych urzadzen nalezy zaprogramowac w cen-

trali rwniez pofozenia mechanicznych ogranicznikdw potozenia. W tej fazie jest

odczytywana wartos¢ ruchu ramienia, mierzona od mechanicznego ograniczni-

ka zamykania do ogranicznika otwierania.

01. Odblokuj motoreduktor w trybie recznym (patrz rozdziat 3.6) i przesun
ramie w trybie recznym na okoto 45° (potowa ruchu ramienia);

02. Zablokuj motoreduktor (patrz rozdziat 3.6);

03. Wecidnij i przytrzymaj rownoczesnie przyciski “ Close” i “Set” (rys. 33);

04. Zwolnij przyciski, kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach);

05. Odczekaj az do zakonczenia fazy rozpoznawania potozen przez centrale:
zamykanie, otwieranie i zamykanie ramienia.

06. \Wcisnij przycisk “Open”, aby wykona¢ jeden catkowity manewr Otwierania.

07. Wcisnij przycisk “Close”, aby wykonac jeden catkowity manewr Zamykania.

Podczas wykonywania tych manewréw centrala wczytuje warto$ce sity niezbed-

ng do wykonania tych manewrow.

UWAGA! - Fazy programowania nie moga zosta¢ przerwane. Jezeli to
nastgpi nalezy powtodrzy¢ catg procedure programowania.

Jezeli po zakonczeniu fazy programowania diody “L.3” i “L4” nadal migaja,
oznacza to, ze nastapit btad. Faza programowania mechanicznych ograniczni-
kéw potozenia moze by¢ powtarzana w dowolnym momencie, réwniez po
zakonczeniu montazu (na przyktad, w przypadku przesuniecia pozyciji ktéregos
ogranicznika mechanicznego).
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WAZNE - Wartosci pozycji zwalniania sg obliczane automatycznie przez cen-
trale; po zakonczeniu fazy wyszukiwania warto$ci nalezy wykona¢ co najmniej
2 lub 3 catkowite manewry, zanim centrala nie obliczy odpowiednio punktow
zwalniania.

4.6 - Weryfikacja ruchu ramienia

Po zaprogramowaniu urzadzen i wykonaniu 2-3 manewrdw w celu obliczenia
zwalniania, zaleca sie wykonanie kilku manewréw Otwierania i Zamykania, aby
sprawdzi¢ prawidtowos¢ ruchu ramienia.

01. Wcisnij przycisk “Open”, aby wysterowac ruch Otwierania; sprawdz czy
ramie rozpocznie zwalnianie zanim dotrze do potozenia otwarcia;

02. Wecisnij przycisk “Close”, aby wysterowa¢ manewr Zamykania; sprawdz
czy ramig rozpocznie zwalnianie zanim dotrze do potozenia zwalniania
zaprogramowanego podczas zamykania;

03. Podczas wykonywania manewrow sprawdz czy kontrolka znajdujgca sie w
centrali miga raz na sekunde;

04. Wykonaj kilka manewréw Otwierania i Zamykania, aby wykluczy¢ obec-
nos¢ punktow o wiekszym tarciu lub anomalii podczas funkcjonowania.

UWAGA - Jezeli manewr rozpoczyna sie z potozenia innego niz potozenie jed-
nego z ogranicznikdw mechanicznych (otwierania lub zamykania), zostanie on
wykonany z wolng predkoscia.

4.7 - Podtaczenie odbiornika radiowego

Centrala sterujgca zawiera ztacze typu SM, umozliwiajace podtaczenie odbior-
nika radiowego (urzgdzenie opcjonalne) model SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT i
podobne.

Aby podtaczy¢ odbiornik odfgcz zasilanie elektryczne od centrali i podtgcz
odbiornik jak pokazano na rys. 34.

W Tabeli 4 sa podane operacje wykonywane przez centrale i zwigzane z kolej-
nymi kanatami odbiornika radiowego.

TABELA 4

Odbiornik SMXI, SMXIS

wyjscie opis

Wyjscie Nr 1 Krok po Kroku

Wyjscie Nr 2 Otwarcie czesciowe (otwarcie pod katem okoto 45%;
wartos¢ programowalna z zastosowaniem Oview, patrz
paragraf 4.9.1)

Wyjécie Nr 3 Otwarcie

Wyjscie Nr 4 Zamknigcie

Odbiornik OXI, OXIT zaprogramowany w “Trybie Il poszerzonym”
polecenie opis
Polecenie nr 1 Krok po Kroku

Polecenie nr 2 Otwarcie czesciowe (otwarcie pod katem okoto 45%;
wartos¢ programowalna z zastosowaniem Oview, patrz
paragraf 4.9.1)

Polecenie nr 3 Otwarcie
Polecenie nr 4 Zamknigcie
Polecenie nr 5 Stop

Polecenie nr 6
Polecenie nr 7

Krok po kroku w bloku mieszkalnym

Krok po kroku Wysoki priorytet (sterowane rowniez w
przypadku, kiedy automatyka jest zablokowana)

Odblokuj i Otwoérz

Odblokuj i Zamknij

Otworz i Zablokuj automatyke

Zamknij i Zablokuj automatyke

Zablokuj automatyke

Odblokuj automatyke

Wigczenie regulatora czasowego $wiatetka nocnego
Wigczenie-Wytaczenie swiatetka nocnego

Polecenie nr 8

Polecenie nr 9

Polecenie nr 10
Polecenie nr 11
Polecenie nr 12
Polecenie nr 13
Polecenie nr 14
Polecenie nr 15

4.8 - Podlaczenie sSwiatel ramienia (urzadzenie opcjonalne)

01. Przesun ramie do pozycji pionowej;

02. Wykrec¢ 4 $ruby, ktére przymocowujg pokrywe ostaniajgca ramie (rys. 35);

03. Chwilowo wyjmij ramie;

04. W16z przelotke w otwor przygotowany do wiozenia okablowania (rys. 36 -
A, B);

05. Wprowadz przewdd $wiatet do listwy ochronnej, ewentualnie zastosuj son-
de, aby utatwi¢ wkiadanie (rys. 37 - A, B);

06. Jezeli to konieczne skré¢ diugosé przewodu: jest mozliwe odciecie prze-
wodu tylko w jednym z punktow zaznaczonych specjalnym symbolem. Po
odcieciu przewodu przesun zatyczke znajdujaca sie na odcietym koncu,
aby zabezpieczy¢ nowy koniec kabla;

07. Przeprowadz przewod najpierw przez otwor znajdujgcy sie w uchwycie
ramienia i nastepnie przez otwor znajdujacy sie w obudowie szlabanu (rys.
38 - A, B, C); Uwaga — Zostaw troche wiecej przewodu wewnatrz uchwy-
tu, aby w ten sposob umozliwi¢ obrét o 90°, bez naprezania przewodu;

08. Podtacz przewdd do zacisku FLASH znajdujacego sie w centrali sterujgce;:
patrz schemat na rys. 31;

09. Umies¢ i zablokuj ztagcze wewnatrz szczeliny ramienia (rys. 38 - D);
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10. W6z ramie i zablokuj z pomoca pokrywy, mocno dokre¢ 4 $ruby i zacho-
waj ostroznose, aby nie uszkodzi¢ przewodu (rys. 40).

4.9 - Podtaczanie innych urzadzen

Z pomocg X-bar jest mozliwe zasilanie urzadzen zewnetrznych (odbiornik
radiowy lub swiatetko oswietlajace przetacznik kluczowy) pobierajac zasilanie z
centrali sterujgcej: aby sprawdzi¢ rodzaj podtaczenia obejrzyj rys. 41.

Napiecie zasilania wynosi 24 Vps -30% +50% z maksymalnym pradem 100 mA.

4.9.1 - Urzadzenie do programowania Oview

Wykorzystanie urzadzenia do programowania Oview umozliwia catkowite i
szybkie zarzagdzanie fazg instalaciji, konserwaciji oraz diagnostyke catej automa-
tyki. Jest mozliwe podtgczenie Oview do X-Bar z pomoca ztacza BusT4 znaj-
dujacego sie w centrali sterujgcej.

Aby uzyska¢ dostep do ztacza BusT4 nalezy otworzy¢ pokrywe X-Bar i wiozy¢
przewdd tgczgcy do odpowiedniego gniazda (rys. 42).

Oview moze znajdowac sie maksymalnie w odlegtosci do 100m od centrali;
moze by¢ podtaczony do kilku central jednoczesnie (do 16) i moze pozostawac
tak podtaczony rowniez podczas zwyktego funkcjonowania automatyki; aby
zmieni¢ te ograniczenia nalezy $ledzi¢ zalecenia zamieszczone w instrukciji
obstugi Oview oraz w instrukcji obstugi systemu Oview System Book. Jezeli w
centrali znajduje sie odbiornik radiowy z serii OXI, z pomocg Oview mozna uzy-
ska¢ dostep do parametréw nadajnikow wczytanych do tego odbiornika. Aby
uzyskac szczegdtowe informacje nalezy przeczytac instrukcje obstugi progra-
matora Oview lub karte danych technicznych “X-Bar”, dostepna rowniez na
stronie internetowej www.niceforyou.com.

4.9.2 - Akumulator awaryjny mod. PS124 (urzadzenie dodatkowe)

W przypadku braku napiecia sieciowego X-Bar jest przystosowany do zasilania

z zastosowaniem akumulatora awaryjnego model PS124. Aby wykona¢ mon-

taz i podtgczy¢ akumulator postepuj w nastepujacy sposob:

Uwaga! - Podfgczenie elektryczne akumulatora awaryjnego do centrali ste-

rujgcej musi by¢é wykonane dopiero po zakonczeniu wszystkich faz monta-

zu i programowania, poniewaz akumulator reprezentuje zasilanie awaryjne.

01. Podtacz specjalny przewdd do ztacza akumulatora awaryjnego i widz aku-
mulator jak pokazano na rys. 43;

02. Wytam zaslepke w obudowie centrali (rys. 44);

03. Odigcz zasilanie elektryczne i wioz wtyczke jak pokazano na rys. 45.

4.9.3 - System Solemyo (zasilanie fotoelektryczne)

X-Bar jest przystosowany do zasilania z pomocg systemu zasilania fotoelek-
trycznego “Solemyo SYKCE”. Przy podtaczaniu go do centrali nalezy wykorzy-
stac ztgcze zwykle stosowane dla akumulatorow awaryjnych (odwotaj sie do
paragrafu 4.9.2).

WAZNE! . ]

- Kiedy X-bar jest zasilany przez system “Solemyo” NIE MOZE ON BYC
ZASILANY jednoczesnie rowniez z sieci elektryczne;j.

- W wyniku ograniczonej ilosci energii stonecznej do dyspozycji, w zalez-
nosci od miejsca montazu oraz od pory roku, X-Bar moze wykonaé
okreslong ilos¢ manewrdw dziennie. Przed zamontowaniem systemu
Solemyo sprawdz w odpowiedniej dokumentacji czy maksymalna ilo$¢
mozliwych do wykonania manewréw jest wystarczajgca dla przewidzia-
nego zastosowania.

- System “Solemyo” moze by¢ stosowany skutecznie wytgcznie, jesli w
centrali jest aktywna (ON) funkcja “Stand by” w trybie “Cate urzadze-
nie”, (uaktywniana wytgcznie z zastosowaniem programatora Oview).

5 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Te fazy sa najwazniejsze podczas realizacji automatyki, ich celem jest zagwa-
rantowanie maksymalnego bezpieczenstwa instalacji. Proby odbiorcze moga
by¢ stosowane rowniez w celu przeprowadzenia okresowej kontroli urzgdzen,
ktore skifadaja sie na automatyke. Fazy préb odbiorczych i wprowadzenia auto-
matyki do uzytku musza by¢ wykonywane przez personel wykwalifikowany i
doswiadczony, ktérego obowigzkiem jest ustalenie niezbednych prob, maja-
cych na celu sprawdzenie rozwigzan zastosowanych w stosunku do wystepu-
jacych niebezpieczenstw oraz sprawdzenie przestrzegania zalecen przewidzia-
nych przez obowigzujgce przepisy, normy i ustawy: w szczegolnosci wszystkie
wymogi normy EN 12445, ktéra ustala metody wykonywania préb weryfikacyj-
nych automatyki, przeznaczonych dla bram i szlabanéw drogowych. Wszystkie
te operacje muszg by¢ wykonywane pod bezposrednim nadzorem instalatora
odpowiedzialnego, czyli osoby, ktéra umiesci wtasne nazwisko i podpis w tabeli
Nr 1 deklaracji zgodnosci (patrz zatgcznik ).

Urzadzenia dodatkowe lub opcjonalne musza by¢ poddawane specyficznym
probom odbiorczym, zaréwno pod wzgledem funkcjonalnosci jak i ich prawi-
dtowego wzajemnego oddziatywania z X-Bar.

5.1 - Odbior techniczny

Kolejnos¢ operaciji wykonywanych podczas odbioru technicznego dotyczy
typowej instalacji (rys. 1) z zastosowaniem typu “uzytkownicy nieprzeszkoleni”
oraz z uaktywnieniem automatyki typu “sterowanie w trybie automatycznym”,
ktére przewiduje jako minimalny poziom zabezpieczenia strefy przejSciowej,
urzgdzenia typu C (ograniczenie sit — patrz norma EN 12445) potgczone z urza-
dzeniami typu D (czujka obecnosci np. fotokomorka). Uwzgledniajac, ze ten
rodzaj zastosowania jest najbardziej niebezpieczny, ta sama kolejno$¢ odbioru
technicznego moze by¢ skutecznie stosowana rowniez w warunkach mniej nie-



bezpiecznych.

1 Sprawdz czy s3 $cisle przestrzegane zalecenia przewidziane w rozdziale 1
dotyczacym zalecen bezpieczenstwa.

2 Sprawd? prawidtowe wyrdwnowazenie ramienia, przeczytaj paragraf 3.8.

3 Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie odblokowania w trybie recznym,
patrz paragraf 3.6.

4 Wykorzystujgc nadajnik lub przetacznik kluczowy przeprowadz proby ot-
wierania, zamykania i zatrzymania szlabanu, upewniajac sie, ze ruch ramie-
nia jest zgodny z zaleceniami. Wskazane jest przeprowadzenie réznych
préb, majgcych na celu dokonanie oceny ruchu ramienia i sprawdzenie
ewentualnych usterek montazowych, regulacyjnych oraz wystepowanie
specyficznych punktéw tarcia.

5 Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie wszystkich pomocniczych urzgdzen
zabezpieczajgcych znajdujgcych sie w instalaci (fotokomorki, listwy optyczne,
itp.). Kiedy urzadzenie zadziata dioda “BLUEBUS” znajdujaca sie w centrali
wykona 2 bardzo szybkie btysniecia, na potwierdzenie rozpoznania alarmu.

6 Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie fotokomdrek postepujac w nastepuija-
Cy sposob: w zaleznosci od tego, czy zostata zainstalowana jedna czy dwie
pary fotokomorek, do wykonania tej proby nalezy przygotowac jeden lub
dwa prostopadtosciany, wykonane ze sztywnego materiatu (np. drewniane
panele) o wymiarach 70 x 30 x 20 cm. Kazdy prostopadfoscian musi posia-
dac trzy sciany, po jednej z kazdego wymiaru, wykonane z materiatu odbla-
skowego (np. lustro lub biata btyszczaca farba) oraz trzy Sciany wykonane z
materiatu matowego (np. pomalowane w kolorze czarnym matowym). W
przypadku préby fotokomorek usytuowanych na wysokosci 50 cm nad zie-
mig, prostopadfoscian musi znajdowac sie na ziemi, lub na wysokoéci 50 cm
w przypadku proby fotokomorek usytuowanych na wysokosci 1 m od ziemi.
W przypadku préby wykonywanej dla jednej pary fotokomorek, bryta prob-
na musi znajdowac sie doktadnie w ptaszczyznie ruchu ramienia, a jej scia-
ny 20 cm muszg by¢ skierowane w strone fotokomaorek i nalezy przesuwac
je wzdtuz catej dtugosci ramienia (rys. 46).

W przypadku, kiedy préba jest przeprowadzana z zastosowaniem dwdch
par fotokomorek, nalezy wykonywac¢ ja pojedynczo dla kazdej pary fotoko-
morek, z zastosowaniem 1 bryty probnej; nastepnie nalezy powtérzy¢ pré-
be wykorzystujac 2 bryly probne.

Kazda bryte nalezy umiesci¢ z boku w stosunku do ptaszczyzny ruchu
ramienia, w odlegtosci 15 cm i nastepnie nalezy przesuwac jg wzdtuz catej
jego dtugosci (rys. 47).

Podczas wykonywania tych préb bryta prébna musi by¢ rozpoznawana
przez fotokomorki w dowolnym potozeniu, w ktérym sie znajduje, wzdtuz
cafej dtugosci ramienia.

7 Sprawdz czy nie wystepujg zaktdcenia pomiedzy fotokomdrkami i innymi
urzgdzeniami, przetnij z pomoca cylindra (o srednicy 5 cm i dtugosci 30 cm)
0$ optyczng, ktdra tgczy pare fotokomorek(rys. 48): przesun cylinder naj-
pierw w poblizu fotokomérki TX i nastepnie w poblizu RX, wreszcie przesun
go w $érodku, pomiedzy dwoma fotokomadrkami. Upewnij sie, ze urzadzenie
zadziata w kazdym przypadku, przetaczajac sie ze stanu aktywnego do sta-
nu alarmu i odwrotnie; wreszcie sprawdz czy powoduje ono przewidziane
dziatanie centrali (na przyktad zmiane ruchu manewru Zamykanie).

8 Sprawdz zabezpieczenie przed zagrozeniem podniesienia: w urzadze-
niach o ruchu pionowym nalezy sprawdzi¢ czy nie wystepuje zagrozenie pod-
niesienia. Te probe nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob: zawies w potowie
dtugosci ramienia ciezar 20 kg (na przyktad worek zwiru), wysteruj manewr
Otwarcia i sprawdz czy podczas tego manewru ramig nie przekroczy wysoko-
Sci 50 cm od jego potozenia zamkniecia. W przypadku, kiedy ramie przekro-
czy te wysokos¢ nalezy zredukowac site silnika (patrz rozdziat 6 - Tabela 7).

9 Jezeli sytuacje niebezpieczne spowodowane ruchem ramienia zostaty za-
bezpieczone poprzez ograniczenie sity uderzenia, dokonaj pomiaru sity,
zgodnie z zaleceniami normy EN 12445 i ewentualnie, jezeli sterowanie “sity
motoreduktora” jest uzywane jako pomoc dla systemu, umozliwiajgca zre-
dukowanie sity uderzenia, przeprowadzZ probe wyregulowania ustawien,
ktore oferujg lepsze wyniki.

10 Sprawdz skutecznos$¢ systemu odblokowujgcego: przesun ramig do
potozenia Zamknigcia i odblokuj motoreduktor w trybie recznym (patrz para-
graf 3.6), sprawdz czy odblokowanie nastapi bez utrudnienia. Sprawdz czy
sita uzyta do recznego podniesienia ramienia do pozycji Otwarcia nie prze-
kracza 200 N (okoto 20 Kg); sita jest mierzona prostopadle w stosunku do
ramienia w odlegto$ci 1 m od osi obrotu. Teraz sprawdz czy klucz niezbedny
do odblokowania w trybie recznym jest do dyspozyciji w poblizu automatyki.

11 Weryfikacja systemu odtaczania zasilania: z pomoca urzadzenia odtg-
czajgcego zasilanie odtacz ewentualne akumulatory awaryjne i sprawdz czy
wszystkie diody znajdujgce sie w centrali sg zgaszone oraz czy wystanie
polecenia nie spowoduje zmiany potozenia ramienia. Sprawdz skutecznosé

systemu odblokowujgcego, aby zapobiec ponownemu niezamierzonemu
lub nieautoryzowanemu zasprzegleniu.

5.2 - Wprowadzenie do uzytku

Wprowadzenie urzadzenia do uzytku moze nastgpi¢ dopiero po wykona-
niu wszystkich faz préby odbiorczej zakonczonych wynikiem pozytyw-
nym. Zabrania sie czesciowego wprowadzania do uzytku lub w sytu-
acjach tymczasowych.

1 Wypehij i przekaz wiascicielowi automatyki “Deklaracje zgodnosci CE -
Zatgcznik I”, znajdujaca sie na koncu tej instrukcji obstugi, w czesci prze-
znaczonej do wyciecia.

2 Wypefij i przekaz witascicielowi automatyki formularz “Instrukcja obstugi”
znajdujgey sie na koncu tej instrukcji obstugi, w czesci przeznaczonej do
wyciecia.

3 Wypetij i przekaz wiascicielowi automatyki formularz “Plan konserwac;ji, w
ktérym zgromadzone sg zalecenia dotyczace konserwacji wszystkich urzg-
dzen bedacych czescig automatyki. Formularz przeznaczony dla X-Bar znaj-
duje sie na koncu tej instrukcji obstugi, w czesci przeznaczonej do wyciecia.

4 Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji nalezy odpowiednio poin-
formowac jej wtasciciela o zagrozeniach i utrzymujacych sie ryzykach
szczatkowych.

5 Przymocuj na state do ramienia tabliczke znajdujaca sie w opakowaniu,
ktéra dotyczy operacji odblokowania i zablokowania motoreduktora w try-
bie recznym.

6 TYLKO dla instalacji NIEZGODNYCH z kryteriami zamieszczonymi w roz-
dziale 1.3.1 tej instrukcji: przygotuj ksigzke techniczng automatyki, ktéra
musi zawiera¢ nastepujace dokumenty: rysunek catosciowy automatyki,
schemat wykonanych potgczen elektrycznych, analize wystepujacych
zagrozen i odnosne rozwigzania zastosowane (sprawdZz na stronie
www.niceforyou.com formularze, ktére nalezy wypetic), deklaracje zgod-
nosci producenta przeznaczong dla wszystkich zastosowanych urzgdzen
(przejrzyj zatacznik Il przeznaczony dla X-Bar) oraz deklaracje zgodnosci
wypetiong przez instalatora.

Zawie$ na szlabanie tabliczke zawierajgca przynajmniej nastepujace dane:
typ automatyki, nazwe i adres producenta, (osoba odpowiedzialna za “prze-
kazanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok produkgji i oznakowanie “CE”.

6 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

W centrali sterujgcej znajduja sie 3 przyciski: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE
(W) (rys. 49), ktére moga by¢ wykorzystywane zarowno do sterowania centralg
podczas faz probnych, jak rowniez do programowania dostepnych funkgiji.
Funkcje, ktére mozna programowac i ktére sg do dyspozycji uzytkownika sg
rozmieszczone na 2 poziomach, ich stan funkcjonowania jest sygnalizowany
przez 8 diod (L1 ... L8) znajdujacych sie w centrali, (dioda zapalona = funkcja
jest aktywna; dioda zgaszona = funkcja jest nieaktywna).

Przyciski programowania:

OPEN (A): przycisk “OPEN” umozliwia sterowanie otwieraniem szlabanu,
moze by¢ rowniez uzywany podczas programowania do przesuwania punktu
programowania w gore.

STOP (Set): przycisk “STOP” umoZzliwia zatrzymywanie manewru; jezeli pozosta-
nie wcisnigty przez dtuzej niz 5 sekund umozliwia wejscie do fazy programowania.
CLOSE (V): przycisk “CLOSE” umozliwia sterowanie zamykaniem szlabanu;
moze by¢ rowniez uzywany podczas programowania do przesuwania punktu
programowania w dot.

UWAGA! - Podczas wykonywania manewru (Otwieranie lub Zamykanie)
wszystkie 3 przyciski petnig funkcje STOP: zatrzymuja wykonywany manewr.

6.1 - Programowanie na pierwszym poziomie (ON-OFF)

Wszystkie funkcje na pierwszym poziomie sg programowane fabrycznie na
“OFF” i moga by¢ modyfikowane w kazdej chwili, jak pokazano w Tabeli 5. Aby
sprawdzi¢ funkcje odpowiadajgcg kazdej diodzie obejrzyj Tabele 6.

WAZNE - Podczas procedury programowania maksymalny czas trwania prze-
rwy pomiedzy wcisnigciem dwaoch przyciskdw wynosi 10 sekund. Po uptynieciu
tego czasu procedura konczy sie automatycznie, zostang wczytane modyfika-
cje wykonane do tego momentu.

TABELA 5 - Procedura programowania (pierwszy poziom)

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;
SET| 3s
. ) ) ) o, N2 4
02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac; —
L1 SET]
. o . . , o o Y4 )& SRR
03. Wecisnij przycisk “A” lub “V¥”, aby zmieni¢ migajaca diode na te diode, ktdra reprezentuje funkcje, ktdra nalezy zmienic; (ZI b —
u N
04. \Wcisnij na krotko przycisk “Set”, aby zmieni¢ stan funkcii: L & TR PN

(krotkie btysniecie = OFF - dtugie bty$niecie = ON);

05. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania.

Uwaga — Aby zaprogramowac inne funkcje na “ON” lub "OFF” podczas wykonywania procedury nalezy powtorzy¢ punkty 03 i 04.
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TABELA 6 - Funkcje pierwszego poziomu

Dioda | Opis Przyktad

L1 Automatyczne zamykanie Ta funkcja powoduje automatyczne zamykanie ramienia po uptywie zaprogramowanego czasu przerwy. Warto$¢

fabryczna: 30 sekund. Programowalna wartos¢ od 5 do 200 sekund.

L2 Zamknij po fotokomérce Ta funkcja umozliwia utrzymywanie ramienia w pozycji Otwarte tylko przez czas niezbedny dla przejazdu. Kiedy
funkcja jest aktywna funkcjonowanie zmienia sie w zaleznosci od parametru ustawionego w funkcii
“Automatyczne zamykanie”:

¢ przy aktywnym “automatycznym Zamykaniu” manewr Otwierania jest przerywany zaraz po zwolnieniu
fotokomorek i po uptynieciu 5 sek. zaczyna sie manewr Zamykania.

* przy nieaktywnym “automatycznym zamykaniu” ramig osigga zawsze potozenie maksymalnego Otwiarcia
(rowniez, jesli fotokomorki zostang zwolnione wczesniej) i po optynieciu 5 sek. zaczyna sie manewr Zamykania.

L3 Zamknij zawsze Funkcja ta jest przydatna w sytuacji wystgpienia przerwy w doptywie energii elektrycznej (nawet krétkotrwatej).
Jezeli funkcja jest aktywna (ON), po ponownym podtaczeniu pradu elektrycznego centrala rozpoznaje, ze ramie
jest w potozeniu Otwarte i witgcza manewr Zamykania, ktory dla bezpieczenstwa jest poprzedzany przez trwajgce

3 sek. miganie wstepne lampy.

L4 Stan czuwania Ta funkcja ogranicza zuzycie pradu. Jezeli jest aktywna, po uptynieciu 1 minuty od zakorczenia manewru, centrala
wytaczy wyjscie “Bluebus” (podtgaczone urzadzenia) oraz wszystkie diody, oprocz diody Bluebus, ktdra bedzie
migac wolnigj (raz na 5 sekund). Kiedy centrala otrzyma jakie$ polecenie przywréci prawidtowe funkcjonowanie
urzgdzenia. Aby moc uzywaé X-Bar z systemem Solemyo, nalezy wiaczy¢ tryb Stand By jeszcze bardziej

poszerzony. Ta operacja jest wykonywana z pomocg programatora Oview.

L5 Dtugie zwalnianie Ta funkcja umozliwia wydtuzenie drogi zwalniania, zaréwno podczas operaciji Otwierania jak i Zamykania. Jezeli

funkcja ta nie jest aktywna zwalnianie jest krétkie.

L6 Miganie wstepne
L7 Czutosé

Ta funkcja uaktywnia zwioke trwajaca 3 sek. pomiedzy uaktywnieniem lampy ostrzegawczej i poczatkien manewru.

Uaktywnienie tej funkcji w znacznym stopniu zwigksza poziom czutosci, na podstawie ktérego centrala odczytuje
obecno$c¢ przeszkody. Jezeli bedzie ona uzywana, jako pomoc przy wykrywaniu “sity uderzenia silnika”, nalezy w
konsekwencji wyregulowac¢ wartosci “predkosci” oraz “sity silnika” w menu 2-go poziomu.

L8 Kierunek obrotu silnika Ten parametr umozliwia odwrécenie kierunku obrotu silnika, umozliwiajace zainstalowanie szlabanu z prawej strony;
wartos¢ ustawiona fabrycznie to “OFF” (standardowy obrdt silnika — szlaban jest zamykany na lewa strone).

Wazne - Kiedy wiaczymy tg funkcje, nalezy na nowo zaprogramowac pozycje Zamkniecia i Otwarcia (paragraf 4.5).

WAZNE - Podczas procedury programowania maksymalny czas trwania prze-
rwy pomiedzy wcidnigciem dwaoch przyciskéw wynosi 10 sekund. Po uptynigciu
tego czasu procedura konczy sie automatycznie, zostang wczytane modyfika-
cje wykonane do tego momentu.

6.2 - Programowanie na drugim poziomie (parametry
regulowane)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sg ustawione fabrycznie, zostaty one
zaznaczone szarym kolorem w Tabeli 7 i moga by¢ modyfikowane w kazdej
chwili, zgodnie z opisem zamieszczonym w Tabeli 8.

Parametry sa regulowane w skali wartosci od 1 do 8; aby sprawdzi¢ wartosé
odpowiadajaca kazdej diodzie obejrzyj Tabele 7.

TABELA 7 - Funkcje drugiego poziomu

8 — Polski

Dioda wejscia | Parametr | Dioda (poziom) | Wartosé Opis
L1 Czas L1 5 sekund Reguluje czas trwania przerwy, czyli
trwania L2 10 sekund czas uptywajgcy pomiedzy koncem
przerwy manewru otwierania a poczatkiem
L3 20 sekund manewru automatycznego zamykania.
L4 40 sekund Ten parametr wywiera efekt wytacznie,
L5 60 sekund jesli automatyczne Zamykanie jest ak-
tywne.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 200 sekund
L2 Funkcja | L1 Otwarcie — stop — zamknigcie — stop Reguluje kolejnos¢ polecen potgczo-
Krokpo |3 Otwarcie — stop — zamkniecie — otwarcie nych z wejsciem Iub z poleceniem ra-
kroku - — - — diowym: “Krok po kroku”.
L3 Otwarcie — zamkniecie — otwarcie — zamkniecie
L4 Blok mieszkalny (powyzej 2” powoduje stop)
L5 Blok mieszkalny 2 (ponizej 2" powoduje czesciowe otwarcie)
L6 Krok po kroku 2
L7 W obecnosci uzytkownika
L8 Otwieranie w trybie “pdtautomatycznym”, zamykanie w “obecnosci uzytkownika”
L3 Predkos¢ | L1 Predkos¢ 1 (30% - niska) Reguluje predkos¢ silnika podczas
silnika L2 Predko$é 2 (47%) zwyktego ruchu.
L3 Predkos¢ 3 (65%)
L4 Predkosc 4 (82%)
L5 Predkos¢ 5 (100%) - wysoka
L6 Otwarcie V3, Zamkniecie V2
L7 Otwarcie V4, Zamkniecie V3
L8 Otwarcie V5, Zamkniecie V4
L4 Wyjscie L1 Funkcja Kontrolka Stanu Ramienia (24 V - 10 W) Wybierz rod.z,aj. urzgdzenia podtgczo-
FLASH L2 Aktywna, jesli szlaban jest zamkniety (24 V - 10 W) neg_o do wyjscia FLASH. .
L3 Aktywna, jesli szlaban jest otwarty (24 V - 10 W) Wazne! — W przypadku, kiedy do pro-
gramowania zostang wprowadzone
L4 Lampa ostrzegawcza (12 V - 21 W) zmiany, sprawdz czy rodzaj napiecia
L5 Zasilanie dla $wiatet ramienia(24 V - 10 W) nowego urzgdzenia podtgczonego do
L6 Zamek elektryczny (24 V - 10 W) zacisku FLASH odpowiada rodzajowi
napiecia dla wybranego ustawienia
L7 Przyssawka (24 V - 10 W) wyjécia FLASH.
L8 Kontrolka konserwacji (24 V - 10 W)




L5 Sita silnika | L1 Sita 1 (mata) Ustaw system kontroli sity silnika, aby
podczas L2 Sita 2 dostosowac go do ciezaru ramienia
Otwierania : przy ruchu otwierania, i w konsek-

L3 Sita 3 wencji dopasowac czuto$¢ na wy-
L4 Sita 4 krycie przeszkody.

: Uwaga - Sifa jest dobierana automa-
L5 Sita 5 4 ; 4

: tycznie podczas pierwszych dwoch
L6 Sita 6 manewrow.
L7 Sita 7
L8 Sita 8 (duza)

L6 Sita silnika | L1 Sita 1 (mata) Ustaw system kontroli sity silnika, aby
podczas L2 Sita 2 dostosowac go do ciezaru ramienia
Zamykania . przy ruchu otwierania, i w konsek-

L3 Sita 3 wengcji dopasowac czutos$¢ na wy-
L4 Sita 4 krycie przeszkody.

. Uwaga - Sila jest dobierana automa-
L5 Sita 5 4 P

§ tycznie podczas wykonywania pier-
L6 Sita 6 wszych dwdch manewréw.
L7 Sita 7
L8 Sita 8 (duza)

L7 Zawiado- L1 2500 W przypadku, kiedy wyjscie FLASH
mienie o L2 5000 zostato zaprogramowane jako kon-
konser- trolka konserwacji: kontroluje ono
wagji L3 10000 maksymalng ilos¢ manewrow do wy-

L4 15000 konania, po osiggnieciu ktérej sygnali-

5 20000 zuje, ze musi zosta¢ wykonana
konserwacja automatyki.

L6 30000

L7 40000

L8 50000

L8 Wykaz L1 Wynik 1-go manewru (ostatnio wykonanego) Umozliwia sprawdzenie typu anomali,

anomalii L2 Wynik 2-0 manewru ktora nastgpita podczas wykonywania
Al ostatnich 8 manewréw (patrz: paragraf
L3 Wynik 3-0 manewru 8.2 —wykaz historii anomaliii Tabela 14)
L4 Wynik 4-0 manewru Jest mozliwe uzyskanie bardziej szcze-
L5 Wynik 5-0 manewru gotowej historii wszystkich zdarzen,
. ktore bedg miaty miejsce w X-Bar (oraz
L6 Wyn!k 6-0 manewru w innych urzadzeniach potaczonych w
L7 Wynik 7-0 manewru sie€) po podigczeniu programatora
L8 Wynik 8-0 manewru Oview.

Uwaga - Kolorem szarym oznaczone sg wartosci ustawione fabrycznie.

ZALECENIA:
— Nie ustawiaj zbyt wysokiej wartosci “sity silnika”, poniewaz moze ona przesadzaé o funkcjonowaniu systemu zabezpieczajacego lub uszkodzi¢ ramie;
— Jezeli kontrola “sity silnika” jest uzywana jako pomoc dla systemu, umozliwiajgca zredukowanie sity uderzenia, nalezy powtorzy¢ pomiar sity po kazdej regulacji, zgodnie z zalece-
niami normy EN 12445
— Zuzycie oraz warunki atmosferyczne wywierajg wptyw na ruch szlabanu, w zwigzku z tym okresowo sprawdzaj regulacje “sity silnika”.

TABELA 8 - Procedura programowania (drugi poziom)

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundly; 3
S
02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac; Wir— L1
N
03. Woini . . . , o o V4 v4
. Wcidnij przycisk “A” lub “¥”, aby zmieni¢ migajaca diode na te diode, ktdra reprezentuje funkcije, ktdrg nalezy zmienic; (ZI ub @
u
04. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody, ktdra reprezentuje aktualny poziom modyfikowanego parametru; :ET
N/
05. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody, ktdra reprezentuje aktualny poziom modyfikowanego parametru; iy
- . . ) . > _ V4 )& SN
06. \Wcisnij przycisk “A” lub “V¥”, aby zmieni¢ diode, ktdra reprezentuje wartos¢ parametru; G‘ . G‘ iy
u
07. Zwolnij przycisk “Set”; ;T
08. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania. % @
S

Uwaga - Aby zaprogramowac kilka parametrow podczas wykonywania tej procedury powtdrz operacje od punktu 03 do punktu 07 podczas tej fazy.
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6.2.1 - Przyktady programowania: pierwszy i drugi poziom

zamkniecie” (L1) i “Zamknij zawsze” (L3):

Pierwszy poziom: jako przyktad przedstawiona jest procedura umozliwiajagca zmiane fabrycznie zaprogramowanego ustawienia funkgcji “Automatyczne

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac;

03. Wecisnij 1 raz przycisk Set, aby zmieni¢ stan funkcji potaczonej z L1 (automatyczne zamkniecie). v 4
Dioda L1 wykona jedno dtugie btysniecie; (seT] e
. . Y4 ¥4
04. Wcisnij 2 razy przycisk ¥, aby przesungc¢ sie na L3; —
J y przy Y P acC sig (Zl @ L3
05. Wecisnij 1 raz przycisk Set, aby zmieni¢ stan funkcji potaczonej z L3 (zamknij zawsze). Y4 NI
Dioda L3 wykona jedno dtugie btysniecie; SET L3

06. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania.

Wazne - Po zakonczeniu tej procedury, aby wskazac, ze funkcje “Automatyczne zamkniecie” i “Zamknij zawsze” sg aktywne, diody L1 i L3 musza sie $wiecic.

na L1 i poziom na L5) i “Predkos$¢” (z wejsciowej L3 na poziom L6):

Drugi poziom: jako przyktad przedstawiona jest procedura umoZzliwiajgca zmiane fabrycznie ustawionej funkcji “Czas przerwy”, na 60 sekund (wejscie

01. Wecisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac;

03. Wecisnij i przytrzymaj przycisk Set, az do zakonczenia punktu 05; :ET

04. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody L3, ktéra reprezentuje aktualny poziom ,Czas trwania przerwy”; : I : 13 3s
05. Wecisnij 2 razy przycisk ¥, aby zmieni¢ swiecacg sie diode na L5, ktdra reprezentuje nowg wartos¢ “Czas trwania przerwy”; & ; : E L3
06. Zwolnij przycisk Set;

07. Wcisnij 2 razy przycisk ¥, aby zmieni¢ migajgca diode na L3; gj (% T ELS
08. \Wcisnij i przytrzymaj przycisk Set, az do zakonczenia punktu 10;

09. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody L4, ktdra reprezentuje aktualny poziom ,,Predkosci silnika”; ;[:]E L4 3s
10. Wcisnij 2 razy przycisk ¥, aby zmieni¢ zaswiecong diode na L6, ktora reprezentuje nowa wartos¢ “Predkosci silnika”; ye (% \|j: 8
11. Zwolnij przycisk “Set”; ;T

12. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania.

CO ZROBIC, JESLI...

(przewodnik do rozwigzywania problemoéw)

Ponizej sg podane ewentualne przypadki nieprawidtowego funkcjonowania,
ktére moga pojawi¢ sie podczas fazy montazu lub w przypadku uszkodzenia
oraz mozliwe $rodki zaradcze:

¢ Nadajnik radiowy nie steruje szlabanem a dioda na nadajniku nie Swieci
sie: sprawdz czy baterie nadajnika sg rozladowane i ewentualnie wymien je.

¢ Nadajnik radiowy nie steruje szlabanem, ale dioda na nadajniku Swieci
sie: sprawdz czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.
Sprawdz prawidiowe nadawanie sygnatu radiowego emitowanego przez nadaj-
nik, wykonujac nastepujaca probe: wcisnij na nadajniku dowolny przycisk i
przytéz diode nadajnika do anteny zwyktego wtgczonego nadajnika radiowego,
zsynchronizowanego na pasmo FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub najblizsze;
powinny byc¢ styszalne skrzeczace odgtosy o stabym natezeniu.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostanie wykonany zaden manewr a dioda
OK nie miga: sprawdZ czy szlaban jest zasilany napieciem sieciowym 230 V.
Nastepnie sprawdz czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w tym przypad-
ku sprawdz przyczyne uszkodzenia i wymien je na inne, o tych samych para-
metrach; patrz rys. 50.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostanie wykonany zaden manewr a lampa
ostrzegawcza nie swieci sie: sprawdz czy polecenie zostanie rzeczywiscie
odebrane; jezeli wystane polecenie dociera do wejscia PP, dioda OK zamiga
dwa razy, aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato otrzymane.
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* Manewr nie rozpoczyna si¢ a lampa ostrzegawcza wykona kilka bty-
skow: policz ilos¢ btyskow i sprawdz ich znaczenie w Tabeli 9 zamieszczonej
w rozdziale 8.

* Manewr zostanie wykonany, ale zaraz po nim ramie zatrzyma sie i wyko-
na kroétka zmiane kierunku ruchu: ustawiona warto$¢ sity moze by¢ zbyt
mata, aby umozliwi¢ ruch ramienia. Sprawdz prawidtowe wyréwnowazenie
ramienia; ewentualnie ustaw wigkszg wartosc sity.



8 ROZSZERZENIE WIADOMOSCI

8.1 - Catkowite kasowanie pamieci centrali sterujacej

W centrali sterujgcej jest mozliwe skasowanie wszystkich wczytanych danych i

przywrdcenie jej do stanu poczatkowego z przywotaniem wartosci fabrycz-

nych:

01. Wcisnij i przytrzymaj rownoczesnie przyciski “ s” i “ t”;

02. (po uptynieciu okoto 3 sekund) Zwolnij przyciski, kiedy wszystkie diody
zaswiecy sie;

03. Kiedy diody L1 i L2 zaczng migac, oznacza to, ze procedura zostata
zakonczona.

Wazne - Ta procedura nie kasuje parametru dotyczacego kierunku obrotu sil-

nika oraz ilosci wykonanych manewréw.

8.2 - Inne funkcje

¢ Funkcja “Otworz zawsze”

Ta funkcja jest specjalna funkcja centrali sterujacej; jest potagczona ona z wej-
Sciem “Krok po kroku” i umozliwia zawsze sterowanie manewrem Otwierania,
kiedy polecenie Krok po Kroku bedzie pozostawac uaktywnione przez ponad 3
sekundy. Ta funkcja obowigzuje dla kazdego zaprogramowania wejscia Krok
po Kroku (patrz “Funkcja PP” w Tabeli 7).

Na przyktad moze by¢ wykorzystywana do podtaczenia zegara, umoZzliwiajace-
go state otwarcie szlabanu w okreslonych godzinach.

¢ Funkcja “Dziataj zawsze”

W przypadku, kiedy jedno lub kilka urzadzen zabezpieczajgcych nie bedzie funk-
cjonowac prawidtowo lub bedg one niezdatne do uzytku, ta funkcja umozliwia w
dalszym ciggu sterowanie szlabanem w trybie “W obecnosci uzytkownika”, (aby
uzyskac szczegdtowe informacie przeczytaj rozdziat “instrukcja obstugi”).

¢ Funkcja “Zawiadomienie o konserwacji”

Ta funkcja umozliwia zawiadomienie, kiedy nalezy przeprowadzi¢ konserwacje
automatyki. Parametr “Zawiadomienie o konserwacji” moze by¢ regulowany na
warto$¢ sposrod 8 poziomow (patrz Tabela 7).

Te poziomy dotycza ilosci wykonanych manewrdw. Zawiadomienie o konserwa-

Cji jest sygnalizowane przez lampe ostrzegawcza Flash lub przez kontrolke kon-
serwaciji, w zaleznosci od ustawionego rodzaju programowania. Sygnalizacje
lampy ostrzegawczej Flash oraz kontrolki konserwacji sg podane w Tabeli 9.

e Sprawdzenie ilosci wykonywanych manewréw

Funkcja “Zawiadomienie o konserwaciji” umozliwia kontrole procentowe;j ilosci
wykonanych manewréw w stosunku do maksymalnej, ustawionej granicy. Aby
rozpocza¢ operacje obejrzyj Tabele 10.

e Zerowanie licznika manewréw

Zerowanie manewréw musi by¢ wykonywane po zakonczeniu przegladu auto-
matyki. Aby rozpocza¢ operacje obejrzyj Tabele 11.

» Wykaz historii anomalii

Ta funkcja umozliwia wyswietlanie ewentualnych anomalii, ktore wystgpity pod-
czas wykonywania ostatnich 8 manewrow, na przyktad przerwa manewru spo-
wodowana przez zadziatanie fotokomorki lub listwy optycznej. Aby sprawdzi¢
wykaz anomalii postepuj zgodnie z opisem z Tabeli 12.

TABELA 9
llo§¢ manewrow Lampa ostrzegawcza Flash Kontrolka konserwacji
Ponizej 80% limitu Normalnie (0,5 sek. zapalona - 0,5 sek. zgaszona) Swieci sie przez 2 sekundy na poczatku
manewru Otwieranie
Od 81% do 100% limitu Na poczatku manewru pozostanie wigczona . Miga podczas catego manewru nastepnie
przez 2 sek funkcjonuje w zwykty sposob
Powyzej 100% limitu Na poczatku i na koncu manewru $wieci sie przez Zawsze miga
2 sekundy, nastepnie funkcjonuje w zwykly sposob
TABELA 10
01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy; ¥
SET 3s
02. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundly; —
j i przytrzymaj przy P y ﬂ L1
03. Wecisnij przycisk “A” lub “¥, aby przesuna¢ sie z migajacej diody na diode L7; e ¥4 \t(—
(aJuo (] L7
04. \Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set”, az do zakonczenia punktu 07; stT
05. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody, ktdra reprezentuje aktualny poziom parametru N L
,Zawiadomienie o konserwacii; 7‘;’: 3s
06. \Wcisnij i natychmiast zwolnij przyciski “A” i “V¥”; C*Zﬁ ) (%
i
07. Teraz dioda odpowiadajaca wybranemu poziomowi wykona kilka btyskow. llos¢ btyskow okresla procentowa ilos¢ Wi(_ x1=10-1 9?’
wykonanych manewrow (wielokrotno$¢ 10%) w stosunku do ustawionego limitu. X 2 =20-29%
Przyktad: ustawiajac zawiadomienie o konserwaciji na L7 (10000), 10% odpowiada 1000 manewrdw; jezeli dioda x 3 = 30-39%
sygnalizacyjna wykona 4 btyski oznacza to, ze zostato uzyskanych 40% manewréw (od 4000 do 4999 manewrdw). X 4 = 40-49%
Jezeli nie zostato osiggnietych co najmniej 10% manewrdw nie nastgpi zadne miganie; x 5 = 50-59%
x 6 = 60-69%
X7 =70-79%
x 8 = 80-89%
x 9 = 90-99%
x 10 = > 100%
08. Zwolnij przycisk “Set”; 4
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TABELA 11

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

7 |

02. Wecisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

03. Wecisnij przycisk “A” lub “¥”, aby przesuna¢ sie z migajacej diody na diode L7 (dioda wejscia “Zawiadomienie o konserwagji”);

04. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set”, az do zakonczenia punktu 07;

07. Zwolnij przycisk “Set”.

05. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody, ktdra reprezentuje aktualny poziom parametru ,,Zawiadomienie NI
o konserwaciji; _/Eu]:
06. \Wcisnij i przytrzymaj przyciski “A” i “¥” przez co najmniej 5 sekund; nastepnie zwolnij oba przyciski. W tej fazie dioda y4 y4
odpowiedniego poziomu wykona serie szybkich btyskéw, aby zasygnalizowaé wyzerowanie manewréw G i @
4

TABELA 12

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundly;

02. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

03. Wecisnij przycisk “A” lub “¥”, aby przesuna¢ sie z migajacej diody na diode L8 (dioda wejscia “Wykaz anomalii”);

04. \Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set”, az do zakonczenia punktu 06;

05. Odczekaj okoto 3 sekundy, dopdki nie zaswieca sie diody odpowiadajgce manewrom, ktére wykazaty anomalie. Dioda L1
wskazuje wynik ostatniego wykonanego manewru, dioda L8 wskazuje wynik 6smego manewru. Jezeli dioda swieci

07. Zwolnij przycisk “Set”.

N/
sie, oznacza to, ze podczas manewru wystgpity anomalie, jezeli natomiast nie Swieci sie oznacza to, ze manewr zostat ‘/El]: 35
wykonany prawidtowo.
06. \Wcisnij przyciski “A” i “¥”, aby wybra¢ odpowiedni manewr: odpowiednia dioda wykona ilos¢ btyskow rowng tym, ktore 4 4
zwykle sg wykonywane przez lampe ostrzegawcza przy wystgpieniu anomalii (patrz Tabela 15); (Zl i @
4

8.3 - Dodawanie i odfgczanie urzadzen

W kazdej chwili jest mozliwe dodawanie nowych urzadzen, podtaczonych do

wejs¢ BlueBus i Stop lub odtgczanie urzadzen juz obecnych. Aby to zrobi¢

postepuj w nastepujacy sposob:

01. Wecisnij i przytrzymaj rownoczesnie przyciski “ s” i “Set”(rys. 32);

02. (po okoto 3 sekundach) Zwolnij przyciski, kiedy diody L1 i L2 zaczng bar-
dzo szybko migac;

03. Odczekaj kilka sekund, dopoki centrala nie zakonczy fazy programowania
podigczonych urzadzen;

04. Po zakonczeniu tej fazy dioda STOP bedzie sie Swieci¢, podczas, kiedy
diody L1 i L2 zgasna (ewentualnie zaczng migac¢ diody L3 i L4).

Po zakonczeniu tej procedury nalezy ponownie wykona¢ odbidr techniczny

automatyki, jak podano w rozdziale 5.1.

8.3.1 - Wejscie Bluebus

System BlueBus umozliwia podtgczanie kompatybilnych urzagdzen z zastoso-
waniem tylko dwdch przewoddéw, przez ktére przeptywa zaréwno zasilanie
elektryczne jak i sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia sg potgczone
réwnolegle z zastosowaniem tych samych 2 przewoddw Bluebus, bez koniecz-
nosci przestrzegania biegunowosci. Kazde urzadzenie jest rozpoznawane
odrebnie, poniewaz podczas montazu jest mu przyznawany jednoznaczny
adres. Z systemem Bluebus mozna potaczy¢ fotokomorki, urzadzenia zabez-
pieczajace, urzgdzenia sterujace, takie jak klawiatury i czytniki kart zblizenio-
wych, kontrolki sygnalizacyjne, itp. Podczas fazy rozpoznawania centrala steru-
jaca rozpoznaje niezaleznie wszystkie podtaczone urzadzenia, jest rowniez w
stanie wykrywaé ewentualne nieprawidtowosci. Za kazdym razem, kiedy do
systemu Bluebus zostanie dodane lub odtgczone jakies urzadzenie, nalezy
wykonac faze rozpoznawania, jak opisano w paragrafie 4.4.

8.3.2 - Fotokomérki

System Bluebus umozliwia rozpoznawanie fotokomaorek przez centrale poprzez
ustawienia specjalnych mostkow (patrz Tabela 13), umozliwia rowniez prawi-
dtowe realizowanie funkcji wykrywania przeszkdd. Operacja adresowania musi
zostaé wykonana zardéwno w TX jak i w RX, poprzez ustawienie mostkow w ten
sam sposob i sprawdzenie czy nie wystepuja inne pary fotokomorek, ktorym
zostat przydzielony ten sam adres.

Fotokomorki moga by¢ instalowane jak pokazano na rys. A. Wazne - Po za-
montowaniu lub odtgczeniu fotokomorek nalezy wykonac¢ faze rozpoznawania
urzadzen, jak opisano w paragrafie 4.4.
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TABELA 13 - ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomoérka Mostki

FOTOKOMORKA
Fotokomorka wys. = 50 z zadziataniem
podczas zamykania

FOTOKOMORKA II
Fotokomorka wys. = 100 z zadziataniem
podczas zamykania

FOTOKOMORKA 1
Fotokomorka wys. = 50 z zadziataniem
podczas zamykania

FOTOKOMORKA 1 1 (*)
Fotokomorka wys. = 100 z zadziataniem
podczas zamykania

FOTOKOMORKA 2
Fotokomorka z zadziataniem podczas
otwierania (zmienia na zamykanie)

FOTOKOMORKA 2 Ii
Fotokomorka z zadziataniem podczas
otwierania (zmienia na zamykanie)

FOTOKOMORKA 3 (*)
Jedyna fotokomorka z zadziataniem zaréwno
podczas otwierania jak i zamykania

[A)




8.3.3 - Przelacznik cyfrowy MOTB i czytnik zblizeniowy kart MOMB

System Bluebus umozliwia podtgczenie do 4 przetgcznikow cyfrowych MOTB
lub 4 czytnikow kart zblizeniowych MOMB.

Przetagcznik MOTB umoZliwia sterowanie automatykg poprzez wpisywanie na
klawiaturze jednej z wczytanych kombinacji numerycznych.

Czytnik MOMB umozliwia sterowanie automatyka poprzez przesuniecie wczy-
tanej uprzednio karty zblizeniowej przed czujnikiem.

Te urzgdzenia sg wyposazone w jednoznaczny kod, ktory jest rozpoznawany i
zapamietywany podczas fazy rozpoznawania wszystkich podfaczonych urzg-
dzen(patrz paragraf 4.4).

W ten sposob zapobiega sie wszelkim probom podstepnej wymiany urzadzenia;
zadna osoba nieautoryzowana nie moze sterowa¢ automatyka. Aby uzyskacé
szczegdtowe informacie nalezy przeczytac instrukcije obstugi MOTB i MOMB.

8.3.4 - Ingresso STOP

Funkcjg wejscia STOP jest powodowanie natychmiastowego zatrzymania wyko-
nywanego manewru, po ktérym nastapi krotka zmiana kierunku. Do tego wej-
Scia moga by¢ podtaczane urzgdzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwar-
tym “NO”, normalnie zamknigtym “NC”, urzadzenia optyczne Iub urzadzenia z
wyjéciem o statej opornosci 8,2KQ (listwy rezystancyjne). Podczas fazy rozpo-
znawania centrala rozpoznaje rodzaj podtgczonego urzgdzenia i powoduje
zatrzymanie ramienia (STOP) w przypadku wystapienia jakiejkolwiek zmiany w
stosunku do rozpoznanego stanu. Z pomoca odpowiednich srodkow jest moz-
liwe podtgczenie do wejscia STOP kilku urzadzen, réwniez réznego typu:

* Mozna podtaczy¢ rownolegle ze sobg kilka urzgdzen typu NO, bez ograni-

czenia ilosci;
e Mozna podtgczy¢ réwnolegle ze sobg kilka urzadzen typu NC, bez ograni-

czenia ilosci;

* Mozna podtgczy¢ rownolegle ze sobg dwa urzadzenia z wyjsciem o statej
opornosci 8,2KQ; w przypadku wystepowania wiecej niz 2 urzadzen muszg
one zostac¢ potaczone “kaskadowo” z tylko jedng opornoscig koncowa
8,2KQ;

e Jest moZliwa réwniez kombinacja typu NO i NC, z réwnolegtym potaczeniem
2 stykéw. W tym przypadku nalezy potgczy¢ szeregowo ze stykiem NC opor-
nosc¢ 8,2KQ; umozliwia to rowniez kombinacje 3 réznych urzadzen: NO, NC i
8,2KQ.

Uwaga - Jezeli wejscie STOP jest uzywane do podtgczania urzadzen petnia-

cych funkcje zabezpieczajgce, muszg to by¢ urzgdzenia z wyjsciem o stafej

opornosci 8,2KQ lub urzadzenia optyczne OPTO SENSOR, ktére gwarantujg
odpowiedni poziom zabezpieczenia przed uszkodzeniami.

Aby podtaczy¢ urzadzenie optyczne typu OPTO SENSOR nalezy wykonac¢

potaczenia jak pokazano na rys. 51: maksymalny prad dostarczany wynosi 40

mA przy 12 Vps.

8.4 - Diagnostyka

Niektore urzadzenia sg przystosowane do wydawania sygnatéw, z pomoca
ktérych jest mozliwe rozpoznawanie stanu funkcjonowania lub ewentualnych
anomalii.

8.4.1 - Sygnalizacje centrali sterujacej

Diody weis¢ oraz przyciskéw znajdujacych sie w centrali sterujacej (rys. 52)
wydajg specjalne sygnaty, zaréwno, aby zasygnalizowac¢ zwykte funkcjonowa-
nie jak i ewentualne anomalie. W Tabelach 14 i 15 opisana jest przyczyna i roz-
wigzanie, odnosnie kazdego typu sygnalizacii.

TABELA 14 - Diody zaciskow wystepujacych w centrali sterujgcej

Dioda Bluebus Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Anomalia Sprawdz czy jest obecne zasilanie; sprawdz czy bez
pieczniki nie zadziataty; w tym przypadku sprawdz przyczyne
uszkodzenia i wymien je na inne o tej samej wartosci.

Zapalona Powazna anomalia Wystgpita powazna anomalia; sprobuj wytaczy¢ centrale
na kilka sekund; jezeli ten stan bedzie sie utrzymywac
nadal wskazuje on usterke, nalezy wymienic plyte elektroniki.

1 blysk na sekunde Wszystko OK Zwykte funkcjonowanie centrali

2 szybkie btyski Nastgpita zmiana stanu wejs¢ Zdarza sie w przypadku, kiedy nastgpi zmiana jednego z

wejsc: PP, STOP, OPEN, CLOSE, zadziatanie fotokomorek lub w przypadku uzywania nadajnika

radiowego.

Seria btyskdéw oddzielonych przerwg Roézne Jest tg samg sygnalizacja, ktdra wystepuje na lampie
ostrzegawczej (patrz Tabela 15)

Dioda STOP Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdz urzgdzenia podtaczone do wejscia STOP

Zapalona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Dioda PP Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie P.P. nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia PP Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podfaczone do wejscia PP

Dioda OPEN Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie OPEN nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia OPEN Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podtgczone do wejscia OPEN

Dioda CLOSE Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie CLOSE nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia CLOSE Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podtaczone do wejscia CLOSE

TABELA 15 - Diody przyciskow wystepujacych w centrali sterujgcej

Dioda 1 Opisv

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Automatyczne zamkniecie” nieaktywne.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Automatyczne zamkniecie” aktywne.

Miga ® Programowanie funkcji w toku.

e Jezeli miga jednoczesnie z L2 oznacza to, ze nalezy wykonac¢ faze rozpoznawania urzgdzen (patrz paragraf 4.4).

Szybkie miganie
urzagdzen(patrz paragraf 4.4).

Po wigczeniu centrali wskazuje btad pamieci dotyczacy podtaczonych urzadzen. Jednoczesnie dioda “Bluebus” wykona sygnalizacje
diagnostyczna: 5 blyskow - przerwa 1-sekundowa - 5 btyskéw. W tym przypadku nalezy wykona¢ faze rozpoznawania podfgczonych

Dioda 2 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Zamknij za fotokomoérka” nieaktywne.
Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Zamknij za fotokomorkg” aktywne.
Miga e Programowanie funkcji w toku

e Jezeli miga jednoczesnie z diodg L1 oznacza to, ze nalezy wykonac faze rozpoznawania urzadzen (patrz paragraf 4.4)

Szybkie miganie

i Zamknigte (patrz paragraf 4.5).

Po witgczeniu centrali wskazuje btad pamieci dotyczacy potozen krarcowych. Jednoczesnie dioda “Bluebus” wykona sygnalizacje
diagnostyczna: 5 blyskow - przerwa 1-sekundowa - 5 blyskow. W tym przypadku nalezy wykonac faze rozpoznawania pozycji Otwarte
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Dioda 3 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Zamknij zawsze” nieaktywne.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Zamknij zawsze” aktywne.

Miga e Programowanie funkcji w toku
e Jezeli miga jednoczesnie z diodg L4 oznacza to, ze nalezy wykonac¢ faze rozpoznawania pozycji Otwarcia i Zamkniecia ramienia
(patrz paragraf 4.5).

Szybkie miganie Po wigczeniu centrali wskazuje bigd pamieci dotyczacy parametréw i konfiguraciji. Jednoczesnie dioda “Bluebus” wykona sygnalizacje
diagnostyczng: 5 blyskéw - przerwa 1-sekundowa - 5 blyskéw. W tym przypadku nalezy skasowac¢ pamie¢ (patrz paragraf 8.1),
nastepnie powtdrzy¢ rozpoznawanie podtaczonych urzadzen (patrz paragraf 4.4) i rozpoznawanie pozycji Otwarte i Zamkniete
(patrz paragraf 4.5).

Dioda 4 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Stand-By” nieaktywny.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Stand-By” aktywny.

Miga e Programowanie funkcji w toku
e Jezeli miga jednoczesnie z diodg L3 oznacza to, ze nalezy wykona¢ faze rozpoznawania pozycji Otwarte i Zamkniete (patrz paragraf 4.5).

Dioda 5 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Krétkie zwalnianie” aktywne.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Diugie zwalnianie” aktywne.

Miga Programmazione delle funzioni in corso.

Dioda 6 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Miganie wstepne” nieaktywne.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Miganie wstepne” aktywne.

Miga Programowanie funkcji w toku.

Dioda 7 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Miganie wstepne” nieaktywne.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Miganie wstepne” aktywne.

Miga Programowanie funkcji w toku.

Dioda 8 Opis

Zgaszona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Czuto$¢ amperometryczng” nieaktywna.

Zapalona Podczas zwyktego funkcjonowania wskazuje “Czuto$¢ amperometryczng” aktywna.

Miga Programowanie funkcji w toku.

8.4.2 - Sygnalizacje lampy ostrzegawczej

Jezeli do wyjscia FLASH znajdujacego sie w centrali sterujgcej zostanie podta-
czona lampa ostrzegawcza (lub lampa ,pokfadowa” (wbudowana w centralg),
jezeli sg zaprogramowane, jako FLASH), bedzie ona miga¢ podczas wykony-

malii lampa ostrzegawcza wykona serie krotkich btyskow, ktéra zostanie
powtdrzona dwa razy, pomiedzy nimi nastgpi krotka 1-sekundowa przerwa. Te
same sygnalizacje sg wykonywane rowniez przez Swiatetko nocne oraz przez
diode “Bluebus”. W Tabeli 16 opisana jest przyczyna i rozwigzanie przeznaczo-

wania manewru w odstepach 1- sekundowych. W przypadku wystgpienia ano- | ne dla kazdego typu sygnalizagji.

TABELA 16

Sygnalizacja Przyczyna Rozwigzanie

1 btysk Btad w systemie Bluebus Weryfikacja urzadzen podtaczonych do systemu Bluebus, ktéra

przerwa trwajgca 1 sekunde jest wykonywana na poczgtku manewru, nie odpowiada urzgdze-

1 blysk niom wczytanym podczas fazy rozpoznawania. Istnieje mozliwosé
wystepowania uszkodzonych urzadzen, sprawdz je lub wymien.
Jezeli zostaty wprowadzone zmiany ponownie rozpoznaj urzadze-
nia, (przeczytaj paragraf 4.5).

2 btyski Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomorek nie udzielity

przerwa trwajgca 1 sekunde zezwolenia na ruch; sprawdz obecnos¢ przeszkdd.

2 btyski

3 btyski Zadziatanie ogranicznika “Sity Silnika” Podczas ruchu ramie napotkato na wigksze opory; sprawdz

przerwa trwajgca 1 sekunde przyczyne.

3 btyski

4 btyski Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie

przerwa trwajgca 1 sekunde STOP; sprawdz przyczyne.

4 btyski

5 btyski Btad w parametrach wewnetrznych centrali sterujgce; Odczekaj co najmniej 30 sekund i nastepnie ponownie sprobuj

przerwa trwajaca 1 sekunde wysta¢ polecenie; jezeli ten stan utrzymuje sie nadal jest mozliwe,

5 byski ze nastgpito powazne uszkodzenie i nalezy wymienic ptyte elektro-
niczna.

6 btyski Zostat przekroczony maksymalny limit manewréw na | Odczekaj kilka minut, aby w ten sposéb ponownie ustawi¢ ogra-

przerwa trwajgca 1 sekunde | godzine nicznik manewréw ponizej maksymalnego limitu.

6 btyski

7 btyski Btad w wewnetrznych obwodach elektrycznych Odtgcz na kilka sekund wszystkie obwody zasilania, nastepnie sprobuj

przerwa trwajgca 1 sekunde ponownie wysta¢ polecenie; jezeli ten stan bedzie sig nadal utrzymywac

7 btyski moze oznacza¢ obecno$¢ powaznego uszkodzenia w centrali lub w
potaczeniach z silnikiem. Wykonaj weryfikacje i ewentualne wymiany.

8 btyski - Zastrzezone dla Serwisu Technicznego Nice

przerwa trwajaca 1 sekunde

8 btyski

9 btyski Zablokowanie automatyki Wyslij polecenie “Odblokuj automatyke” lub wysteruj manewr z

przerwa trwajgca 1 sekunde pomocg “Krok po kroku Wysoki priorytet”.

9 btyski
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UTYLIZACJA URZADZENIA

Niniejsze urzadzenie jest integralng czescig automatyki, dlatego tez
powinno zostaé zlikwidowane razem z nia.

Zarbwno operacje montazu jak réwniez i demontazu po zakonczeniu eksplo-
atacji urzgdzenia powinny by¢ wykonywane przez personel wykwalifikowany.

Urzadzenie skiada sie z réznych rodzajéw materiatdw: niektore z nich moga by¢
ponownie uzywane, inne nadajg sie do wyrzucenia. Nalezy zgromadzi¢ nie-
zbedne informacje dotyczace placéwek zajmujgcych sie recyrkulacjg lub utyli-
zacja materiatéw, zgodnie z przepisami obowigzujacymi dla danej kategorii

urzgdzenia na Waszym terytorium.

Uwagal! - niektére czesci urzadzenia mogag zawiera¢ substancje zanieczysz-
czajgce lub niebezpieczne, ktore, jezeli zostang rozrzucone w otoczeniu, moga
wywieraé szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

ZALECENIA:  \Wszystkie podane parametry techniczne dotycza temperatury srodowiskowej 20°C (+ 5°C). ® Firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do wpro-
wadzenia zmian do urzgdzenia w kazdej chwili, kiedy uzna je za konieczne, zachowujgc te same funkcje i przeznaczenie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok zabrania sie wyrzu-
cania urzadzenia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec
przeprowadzi¢ “selektywna zbiérke odpadéw”, zgodnie z
metodami przewidzianymi przez przepisy obowigzujace na
Waszym terytorium lub odda¢ urzadzenie do sprzedawcy
podczas dokonywania zakupu nowego ekwiwalentnego urza-
dzenia.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac wysokie kary za nielegalng likwi-
dacje niniejszego urzgdzenia.

PARAMETRY TECHNICZNE URZADZENIA

Typ Elektromechaniczny szlaban drogowy przeznaczony do uzytku prywatnego. Kontroluje Otwieranie i Zamykanie
przejazdéw o maksymalnej szerokosci 3 m. Jest wyposazony w elektroniczng centrale sterujgca

Maksymalny moment startowy 100 Nm

Znamionowy moment obrotowy 25 Nm

Maksymalna intensywnos$¢
pracy przy znamionowym
momencie obrotowym *

100 cykli / godzine (80 z urzadzeniem dodatkowym XBA4)

Maksymalny czas funkcjonowania

ciggtego przy znamionowym
momencie obrotowym **

10 minut (8 z urzadzeniem dodatkowym XBA4)

Czas otwierania

= 4 s (>5s z urzadzeniem dodatkowym XBA4)

Trwatos$é

Szacowana od 80.000 do 500.000 cykli, stosownie do warunkéw podanych w Tabeli 2

Zasilanie

230 Vac (50/60Hz)

Maksymalna moc szczytowa
pochtonieta przy starcie

300W

Maksymalna moc z
momentem nominalnym

200w

Klasa izolaciji

Zasilanie awaryjne

Tak (Z urzadzeniem dodatkowym PS124)

Swiatetko nocne

12V /10 W (cokét BA15S)

Wyjscie z lampa ostrzegawcza

Dla 1 sygnalizatora lampy ostrzegawczej LUCYB, MLB lub MLBT (zaréwka 12 V - 21 W)

Wyjscie BlueBUS

1 wyjscie z maksymalnym obciazeniem 12 urzadzen Bluebus

Wejscie STOP

Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2kQ; z funkcja
automatycznego rozpoznawania (zmiana w stosunku do wczytanego stanu powoduje wystanie polecenia "STOP")

Wejscie PP(Krok po Kroku)

Przeznaczone dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje wydanie polecenia Krok po Kroku)

Wejscie OTWARCIE

Dla stykéw normalnie otwartych (zamknigcie styku powoduje wydanie polecenia Otwarcie)

Wejscie ZAMKNIECIE

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje wydanie polecenia Zamkniecie)

Wejscie ANTENY Radiowe;j

52 Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Ztacze radiowe

Ztacze SM dla odbiornikéw SMXI, SMXIS lub OXI, OXIT i OXIFM

Funkcje programowalne

8 funkc;ji typu ON-OFF i 8 funkcji regulowanych (patrz Tabela 6 i Tabela 7)

Funkcje rozpoznawane
automatycznie

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BlueBus. Automatyczne rozpoznawanie typu
urzadzenia "STOP" (styk NO, NC lub o statej opornosci 8,2kQ). Automatyczne rozpoznawanie pozycji Otwarcia
i Zamkniecia ramienia oraz obliczanie punktéw zwalniania i Otwarcia Czesciowego

Temperatura funkcjonowania

od - 20° C do +50° C

Uzywanie w atmosferze

szczegolnie kwasnej, stonej Nie

lub potencjalnie wybuchowej

Stopien zabezpieczenia IP 44

Wymiary 1146 x 300 h 179,5; ramie: minimalnie 2 m - maksymalnie 3 m
Waga 35 Kg

Uwagi:

(*) W temp. 50°C maksymalna czestotliwos¢ funkcjonowania wynosi 40 cykli/godzine
(**) Wtemp. 50°C maksymalny czas funkcjonowania ciggtego wynosi 5 minut.
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ZALACZNIK |

Do zastosowania wytacznie w przypadku instalacji zgodnych z rozdziatem 1 a szczegdlnie z paragrafem 1.3.1
Oderwij, wypetnij tabele 1 i przekaz wiascicielowi automatyki razem z instrukcjg obstugi i planem konserwaciji

Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodna z nastepujgcymi Dyrektywami: 2004/108/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czes¢ A;
89/106/EWG (CPD) procedura zgodna z zatgcznikiem lll, ii, mozliwos¢ 2 (System 3)

Tabela Nr 1

Montaz urzadzenia: Szlaban drogowy X-Bar Numer seryjny (Patrz tablICZKA): .......cviiiiiiiciii e
Wyposazony w ramig i nastepujace akcesoria dodatkowe: XBA4 i NaStEPUJACE GKCESOMIA: .....cuviiiiiiiiiiieiieeie et

zostat wykonany przez:

00 0T PSSR SRR N =S PP PR P PPROPPIN
Imig i Nazwisko instalatora odpowiedzialnego za WYKONANIE MOMTAZU: ........viutiiiiaie ettt b ettt et s
Instalator oswiadcza, ze skrupulatnie przestrzegat wszelkich zalecen przewidzianych w instrukcji obstugi zatgczonej do urzadzenia:

Miejsce instalacji Urzgdzenia: .........c..eeoiiieiiiieiiiiee e AIES: o

Uwaga! - Niniejsza deklaracja zgodnosci nie posiada zadnej wartosci, jezeli nie zostang odpowiednio wypetnione wszystkie pola zamieszczone
w tej tabeli.

Uwaga - Zawartosc ninigjszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w dokumencie urzedowym ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a.,
a w szczegolnosci w ostatniej korekcie dostepnej przed wydrukowaniem tej instrukcji. Tekst w nigj zawarty zostat dostosowany w celach wydawniczych.
Kopia oryginalnej deklaracji moze byc¢ zamawiana w firmie Nice S.p.a. (TV) I.

Numer: 294/X-BAR Wydanie: 2 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV), Wiochy

Osoba autoryzowana
do przygotowania

dokumentacji technicznej: Pan Oscar Marchetto

Typ: Elektromechaniczny szlaban drogowy
Model: X-BAR

Akcesoria:

Nizej podpisany Luigi Paro, w charakterze Cztonka Zarzadu Spétki oswiadcza na wiasng odpowiedzialnos$¢, ze urzadzenie wyzej wymienione jest zgodne z
rozporzadzeniami ustalonymi w nastepujacych dyrektywach:

e DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 roku, dotyczgca zblizenia legislacyjnego krajow cztonkow-
skich w odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej, ktora uchyla dyrektywe 89/336/EWG zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

e Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, ktéra modyfikuje dyrektywe 95/16/WE
(przeksztatcenie)
W przypadku, kiedy urzagdzenie zostato wprowadzone do uzytku w kraju europejskim, w ktdrym jezyk obowigzujacy jest inny od jezyka uzywanego w tej
deklaraciji, obowigzkiem importera jest zatgczenie ttumaczenia do niniejszej deklaracji.

e Dyrektywa 89/106/EWG Rady z dnia 21 grudnia 1988 roku, dotyczaca zblizenia legislacyjnego, normatywnego i administracyjnego krajow czionkowskich w
odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej materiatow konstrukcyjnych, zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 13241-
1:2008

Podstawowe wymogi dotyczace oznaczenia CE Dyrektywy 89/106/EWG
Dane techniczne Jednostka certyfikujaca Dokument
Emisja substanciji niebezpiecznych CERT* (CPD nr1600) prot. nr 246-03/AC/Iz
Odpornos¢ na obcigzenie wiatrem CERT* (CPD nr 1600) 1157/08
Bezpieczne otwieranie bram o ruchu pionowym CERT* (CPD nr 1600) 1159/08
QOdporno$¢ mechaniczna i stabilno$é - 167TCF0O8 SP S14
Sity manewru dla bram automatycznych CERT* (CPD n°1600) 1158/08
(*) CERT wydany przez urzgd Treviso Tecnologia w miejscowosci Lancenigo di Villorba (Tv)

Ponadto urzadzenie jest zgodne z nastepujgcymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008

Urzadzenie jest zgodne, w sposdb ograniczony dla zastosowanych elementdw, z nastepujgcymi normami:
EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:20083, EN 60335-2-103:2003

QOderzo, dnia 17 czerwca 2010 roku Ing. Luigi Paro (Cztonek Zarzadu Spdtki)
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Instrukcja obstugi
(nalezy dostarczy¢ uzytkownikowi koncowemu szlabanu X-Bar)

Przed uzyciem automatyki po raz pierwszy popro$ instalatora o wyjasnienie zrodta ryzyka szczatkowego i poswie¢ kilka minut na przeczytanie
niniejszej instrukgji obstugi. Przechowu;j te instrukcje, aby moéc jg wykorzystac w przysztosci w przypadku wystgpienia wszelkich watpliwosci i

przekaz jg ewentualnemu nowemu wiascicielowi automatyki.

UWAGA! - Zakupiona automatyka jest urzadzeniem, ktére wiernie wykonuje Twoje polecenia; nieodpowiedzialna i niewtasciwa obstu-

ga moze powodowa¢ sytuacje niebezpieczne:

-Nie steruj ruchem automatyki, jezeli w jego promieniu dziatania znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.
-Surowo zabrania sie dotykania czesci automatyki podczas, kiedy ramie¢ znajduje sie w ruchu!
- Przejazd jest dozwolony wytacznie, jesli ramie jest catkowicie uniesione i nieruchome!

Zalecenia

1 - Dzieci: ta instalacja automatyzacji gwarantuje wysoki stopien
zabezpieczenia, blokujgc ruch poprzez zastosowanie wtasnych syste-
mow wykrywajgcych obecnosc oséb lub przedmiotéw, gwarantujac
dziatanie urzgdzenia zawsze przewidywalne i bezpieczne. Dla ostroz-
nosci zaleca sie zakazanie dzieciom zabawy w poblizu automatyki i nie
pozostawianie pilotow w ich zasiegu, w celu unikniecia nieumysinego
uruchomienia: automatyka nie jest zabawka!

2 - Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzywania przez osoby,
(wigcznie z dzie¢mi) o zredukowanych zdolnosciach fizycznych, czu-
ciowych i umystowych lub nieposiadajgcych doswiadczenia lub umie-
jetnoéci, chyba, ze mogty one skorzystac¢, poprzez posrednictwo 0so-
by odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo, z nadzoru lub instrukciji
dotyczacych obstugi urzgdzenia.

3 - Anomalie: Natychmiast po zauwazeniu wszelkich oznak niepra-
widtowego funkcjonowania automatyki nalezy odfgczy¢ zasilanie elek-
tryczne od instalacji i odblokowac w trybie recznym. Nie usituj wykony-
wac zadnych napraw samodzielnie, ale zwrd¢ sie 0 pomoc do zaufa-
nego instalatora: W miedzyczasie instalacja moze funkcjonowac jako
urzadzenie nieautomatyczne, po odblokowaniu motoreduktora zgod-
nie z zaleceniami zamieszczonymi w dalszej czesci tej instrukcji. W
przypadku uszkodzenia lub braku zasilania, w oczekiwaniu na
interwencje instalatora lub ponowne podtaczenie energii elektrycznej i
jezeli instalacja nie jest wyposazona w akumulatory awaryjne, automa-
tyka moze by¢ nadal uzywana. Nalezy recznie odblokowa¢ motore-
duktor (patrz krok 9 — Odblokowanie i zablokowanie motoreduktora w
trybie recznym) i przesungc recznie ramie do wybranego miejsca.

4 - Sterowanie z niefunkcjonujgcymi zabezpieczeniami: jezeli
urzgdzenia zabezpieczajgce znajdujgce sie na szlabanie nie funkcjonu-
ja prawidtowo jest mimo to mozliwe sterowanie szlabanem:

- podaj komende do szlabanu (z pomocg nadajnika lub przetgcznika
kluczowego, itp.); jezeli wszystko jest w porzadku ramie otworzy sie
lub zamknie, w przeciwnym przypadku lampa ostrzegawcza wyko-
na kilka btyskéw a manewr nie rozpocznie sig(ilos¢ btyskéw zalezy
od przyczyny, ktéra powoduje, ze manewr nie moze by¢ wykonany).

- W tym przypadku w ciggu trzech sekund musisz ponownie wcisnac
przycisk i przytrzymac wcidniety.

- po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch szlabanu w trybie “w
obecnosci uzytkownika”, czyli dopdki przycisk pozostanie wcisniety,
ramie bedzie przesuwato sig, KIEDY TYLKO PRZYCISK ZOSTANIE
ZWOLNIONY RAMIE ZATRZYMA SIE.

W przypadku uszkodzenia zabezpieczen nalezy jak najszybciej

naprawi¢ automatyke.

5 - Nawet, jesli uwazasz, ze potrafisz to zrobi¢, nie modyfikuj instalacii
oraz parametrow programowania i regulacji automatyki: to nalezy do
Twojego instalatora.

6 - Proby odbiorcze, okresowe konserwacje i ewentualne naprawy
urzgdzenia muszg by¢ udokumentowane przez osobe, ktéra je wyko-
nuje a dokumenty muszg by¢ przechowywane przez wtasciciela insta-
lacji. Jedynymi operacjami, ktére moze wykonywac uzytkownik i ktore
zalecamy wykonywac¢ okresowo jest czyszczenie szybek fotokomdrek
i automatyki. Aby zapobiec uruchomieniu szlabanu przez kogokol-
wiek, przed wykonaniem w/w operacji pamigtaj o odblokowaniu auto-
matyki (jak opisano w dalszej czesci instrukgji) i uzywaj do czyszczenia
wytgcznie Sciereczki lekko zwilzonej woda.

7 - Wymiana swiatta poktadowego: aby wymieni¢ zarowke znaj-
dujacg sie w centrali sterujgcej wazne jest przede wszystkim, aby
odtgczy¢ szlaban X-Bar od kazdego zrodta zasilania elektrycznego

)

(rowniez od akumulatora awaryjnego) i postepowac jak pokazano na
rys. A; Wymien zaréwke na inng o takich samych parametrach (12 V /
10 W - cokét BA15S).
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8 - Utylizacja: Po zakonczeniu okresu eksploatacji automatyki
upewnij sie, ze utylizacja zostanie przeprowadzona przez personel
wykwalifikowany oraz ze materiaty, z ktorych sie sktada zostang
ponownie wykorzystane lub zlikwidowane zgodnie z przepisami obo-
wigzujgcymi na danym terytorium.

9 - Odblokowanie i zablokowanie motoreduktora w trybie
recznym: Motoreduktor jest wyposazony w mechaniczny system,
ktory umozliwia otwieranie i zamykanie ramienia w trybie recznym. Te
operacje nalezy wykonac w przypadku braku pradu elektrycznego lub
nieprawidtowego funkcjonowania szlabanu.

WAZNE!

- Operacja odblokowania i zablokowania motoreduktora musi
by¢ wykonywana wytgcznie, kiedy ramie jest nieruchome i znaj-
duje sie w pozycji poziome;.

- Odblokowywanie w trybie recznym moze by¢ wykonywane po
obu stronach szlabanu.

01. Obrdc¢ ostonke ostaniajacg otwor na kluczyk (rys. B - 1);

02. Wt6z kluczyk znajdujgcy sie w wyposazeniu na trzpien i obrdc o
180° (rys. B - 2);

03. Przesun ramie do wybranego potozenia (rys. B - 3);

04. Aby zablokowa¢ motoreduktor wykonaj kolejny obrét klucza o 180°.

©
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Plan konserwaciji
(nalezy dostarczy¢ uzytkownikowi koncowemu szlabanu X-Bar)

REJESTR KONSERWACJI

Wazne - Rejestr konserwacji musi zostac¢ dostarczony wiascicielowi automatyki po wypetieniu w odpowiednich miejscach.

W Rejestrze konserwaciji nalezy wymieni¢ wszelkie operacje konserwaciji, naprawy i zmiany, ktére zostang wykonane. Rejestr musi zosta¢ zak-
tualizowany po wykonaniu kazdej operacji i musi by¢ starannie przechowywany, aby byt dostepny w przypadku ewentualnych inspekgiji wyko-

nywanych przez autoryzowane jednostki.
Niniejszy “Rejestr konserwacji” dotyczy nastepujgcej automatyki:

mod. X-Bar. - numer Seryjny ........ccceevvveeinnns - zainstalowany dnia ..........

Czescig “Rejestru konserwacji” sg nastepujgce dokumenty zatagczone:
1) - Plan konserwaciji

Zgodnie z zatgczonym “Planem Konserwacji” operacje konserwacji muszg by¢ wykonywane w nastepujacych odstepach czasowych:
co 6 miesiecy lub co 10% ilosci cykli odpowiadajacej przewidzianej trwatosci urzadzenia, w zaleznosci od tego, co nastgpi wczesniej.

PLAN KONSERWACJI

Uwaga! - Konserwacja instalacji musi by¢ wykonywana przez
wykwalifikowany personel techniczny, zgodnie z normami bezpie-
czenstwa przewidzianymi przez obowigzujgce przepisy oraz z
zaleceniami dotyczgcymi bezpieczenstwa, zamieszczonymi w
rozdziale 1 - “Instrukcje i ogélne zalecenia dotyczace bezpie-
czenstwa”, znajdujgcym sie na poczatku tej instrukcji obstugi.
Zwykle szlaban X-Bar nie wymaga szczegolnej konserwacii; jednakze
regularnie przeprowadzana kontrola umozliwia utrzymywanie skutecz-
nie funkcjonujgcej instalacji i zagwarantowanie prawidtowego funkcjo-
nowania zainstalowanych systemoéw zabezpieczajgcych.

Podczas konserwacji urzadzen dotaczonych do szlabanu X-bar $ledz
zalecenia przewidziane w odpowiednim planie konserwacii, przezna-
czonym dla tych urzgdzen.

Jako ogding zasade zaleca sie wykonywanie okresowej kontroli z cze-
stotliwoscia: co 6 miesiecy, ale mozna to okresli¢ bardziej szczegdto-
wo, zgodnie z nastepujgcymi spostrzezeniami:

e Jezeli szlaban X-Bar jest wyregulowany na duzg predkosc, z wyso-
kim poziomem sity lub z ramieniem obcigzonym dodatkowymi akceso-
riami, wymaga czesciej wykonywanych kontroli. Zwykle, aby okresli¢
ilos¢ cykli, po ktérej zaleca sie wykonac¢ konserwacie, nalezy oszaco-
wac trwatos¢ zgodnie z tabelg 4 i zaplanowac operacije co najmniej po
wykonaniu kazdych 10% maksymalnej ilosci manewrdw; np. Jezeli
trwatos¢ catkowita wynosi 500.000 (*); konserwacje nalezy wykonac¢
co 50.000 cykli.

(*) Szczegdlne zalecenia dotyczgce wymiany sprezyny: system

rownowazgcy opiera sie na zastosowaniu sprezyny. Trwatosc tej spre-

zyny przekracza srednio 500.000 cykli, ale aby uzyskac odpowiedni

margines bezpieczeristwa zaleca sie wymienic sprezyne przed uply-

wem tego terminu.

Uscisla sie, ze rowniez w przypadku pekniecia sprezyny, szlaban X-

BAR bedzie nadal zgodny z wymogami przewidzianymi w punkcie

4.3.4 normy EN 12604: 2000.

e System réwnowazacy ramie musi by¢ sprawdzany co najmniej 2

razy w roku, najlepiej jesli w czasie zmiany pory roku.

Przy przewidzianej czestotliwosci przegladéw nalezy podczas konser-

wacji wykona¢ nastepujgce kontrole i wymiany:

1 Sprawdz czy sg Scisle przestrzegane instrukcje przewidziane w
rozdziale 1 dotyczacym zalecen bezpieczenstwa.

2 Sprawdz prawidtowe wyréwnowazenie drazka, przeczytaj para-
graf 3.8.

3 Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie odblokowania w trybie recz-
nym, patrz paragraf 3.6.

4 Wykorzystujgc nadajnik lub przetgcznik kluczowy przeprowadz
préby otwierania, zamykania i zatrzymywania bramy, upewniajgc
sie, ze przesuniecie ramienia jest zgodne z zaleceniami. Wskazane
jest przeprowadzenie réznych préb, majacych na celu dokonanie
oceny przesuwalnosci ramienia i stwierdzenie ewentualnych uste-

CX rek montazowych, regulacyjnych oraz wystepowanie nadmiernych

punktéw tarcia.

Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie wszystkich pojedynczych
pomocniczych urzgdzen zabezpieczajacych, znajdujacych sie w
instalacji (fotokomorki, listwy optyczne, itp.). Kiedy urzgdzenie
zadziata, dioda “BlueBus” znajdujgca sie w centrali wykona 2 bar-
dzo szybkie btyski, na potwierdzenie wykonanego rozpoznania

alarmu.

Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie fotokomorek postepujac w
nastepujacy sposob: w zaleznosci od tego, czy zostata zainstalo-
wana jedna lub dwie pary fotokomorek jest konieczny jeden lub
dwa prostopadtosciany wykonane ze sztywnego materiatu (np.
drewniane panele) o wymiarach 70 x 30 x 20 cm. Kazdy prostopa-
dtoscian musi posiada¢ trzy $ciany, po jednej dla kazdego wymia-
ru, wykonane z materiatu odblaskowego (np. lustro lub biata btysz-
czgca farba) oraz trzy $ciany wykonane z materiatu matowego (np.
pomalowane w kolorze czarnym matowym). W przypadku proby
fotokomadrek usytuowanych na wysokosci 50 cm nad ziemia, pro-
stopadtoscian musi znajdowac sie na ziemi lub na wysokosci 50
cm w przypadku przeprowadzania proby fotokomoérek usytuowa-
nych na wysokosci 1 m od ziemi.

W przypadku préby wykonywanej dla jednej pary fotokomorek,
bryta prébna musi znajdowac sie doktadnie pod $rodkiem drgzka,
a jej ciany 20 cm muszg by¢ skierowane w strone fotokomorek i
nalezy przesuwac je wzdtuz catej dtugosci drazka (rys. 46).

W przypadku proby wykonywanej dla dwéch par fotokomorek,
préba musi by¢ wykonywana pojedynczo dla kazdej pary fotoko-
morek, z wykorzystaniem jednej bryty probnej, nastepnie nalezy
powtdrzy¢ ja wykorzystujgc dwie bryty.

Kazda bryte probng nalezy umiescic¢ z boku w stosunku do ptasz-
czyzny ruchu ramienia, w odlegtosci 15 cm i nastepnie nalezy prze-
suwac jg na catej jego dtugosci (rys. 47).

Podczas wykonywania tych préb bryta probna musi by¢ rozpoznawa-
na przez fotokomdrki w dowolnym potozeniu, w ktorym sie znajduje.
Sprawdz czy nie wystepuja zaktdcenia pomiedzy fotokomaorkami i
innymi urzadzeniami, przecinajac z pomocg cylindra (o $rednicy 5
cm i dtugosci 30 cm) 0$ optyczng, ktdra tgczy dwie fotokomoki
(rys. 48): przesun cylinder najpierw blisko fotokomorki TX i nastep-
nie blisko RX, wreszcie przesun go przez srodek, pomiedzy obiema
fotokomodrkami. Upewnij sie, ze urzgdzenie zadziata w kazdym
przypadku, przetaczajgc ze stanu aktywnego do stanu alarmu i
odwrotnie; wreszcie sprawdz czy powoduje przewidziane dziatanie
centrali (na przyktad zmiane kierunku ruchu podczas manewru
Zamykanie).

Sprawdz zabezpieczenie przed zagrozeniem podniesienia: w
automatykach o ruchu pionowym nalezy sprawdzi¢ czy nie wyste-
puje zagrozenie podniesienia. Te probe nalezy wykona¢ w nastepu-
jacy sposob: zawie$ w potowie dtugosci ramienia ciezar 20 kg (na
przyktad worek zwiru), wysteruj manewr Otwarcia i sprawdz czy
podczas tego manewru ramie nie przekroczy wysokosci 50 cm od
jego potozenia poziomego. W przypadku, kiedy ramie przekroczy te
wysokos¢ nalezy zredukowac site silnika (patrz rozdziat 6 - Tabela 7).
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9 Jezeli sytuacje niebezpieczne, spowodowane ruchem ramienia

zostaty zabezpieczone poprzez ograniczenie sity uderzenia, doko-
naj pomiaru sity zgodnie z zaleceniami normy EN 12445 i ewentual-
nie, jezeli sterowanie “sity silnika” jest uzywane jako pomoc dla sys-
temu, umozliwiajgca zredukowanie sity uderzenia, sprébuj znalez¢
regulacje, ktéra umozliwi uzyskanie lepszych wynikow.

10 Sprawdz skutecznos¢ systemu odblokowujgcego: przesun

ramie do potozenia Zamknigcia i odblokuj motoreduktor w trybie
recznym (patrz paragraf 3.6) sprawdz czy odblokowanie nastgpi
bez utrudnienia.

Sprawdz czy sita uzyta do recznego podniesienia ramienia do
pozycji Otwarcia nie przekracza 200 N (okoto 20 kg); sita ta jest

mierzona prostopadle w stosunku do ramienia w odlegtosci 1 m od
osi obrotu.

Teraz sprawdz czy klucz niezbedny do odblokowania w trybie recz-
nym jest dostepny w poblizu automatyki.

11 Weryfikacja systemu odfgczania zasilania: z pomocg urzadze-
nia odtgczajgcego odtgcz zasilanie i odtgcz ewentualne akumulato-
ry awaryjne i sprawdz czy wszystkie diody znajdujace sie w centrali
$g zgaszone oraz czy po wystaniu polecenia ramie nie zmieni swe-
go potozenia. Sprawdz skuteczno$¢ systemu odblokowujgcego,
aby zapobiec ponownemu niezamierzonemu lub nieautoryzowane-
mu podtaczeniu.

Opis wykonanych operacji Podpis Podpis
Data , e ; = . P
Opis weryfikacii, regulacji, napraw, modyfikagji...) Technika Wiasciciela
1 Zostaty wykonane wszystkie fazy przewidziane w planie konserwagii
20 - Polski
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ALLEGATO II

Dichiarazione di conformita da usare nel caso il prodotto non sia installato nel rispetto dei criteri riportati nel capitolo 1.3.1.

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA
e dichiarazione di incorporazione di “quasi macchina”

Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2006/95/CE (LVD); 2004/108/CE (EMC);
2006/42/CE (MD) allegato Il, parte B

Nota - Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nell’ultima revisione disponibile, prima della stampa di questo
manuale, del documento ufficiale depositato presso la sede di Nice Spa. Il presente testo € stato riadattato per motivi editoriali. Copia del-
la dichiarazione originale puo essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) .

Numero dichiarazione: 341/X-BAR Revisione: 0 Lingua: [T
Nome produttore: NICE s.p.a.

Indirizzo: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalia
Persona autorizzata a

costituire la

documentazione tecnica: Sig. Oscar Marchetto

Tipo di prodotto: Alzabarriera elettromeccanico

Modello / Tipo: X-BAR

Accessori:

Il sottoscritto Luigi Paro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra
indicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

e DIRETTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 15 dicembre 2004 concernente il ravvi-
cinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla compatibilita elettromagnetica e che abroga la direttiva
89/336/CEE, secondo le seguenti norme armonizzate:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchine”:

e Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che
modifica la direttiva 95/16/CE (rifusione)

¢ Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente & stata compilata in conformita all’allegato VII B della direttiva
2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti essenziali: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5-
1.5.6-1.5.7-1.5.8-1.5.10- 1.5.11

e || produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni perti-
nenti sulla “quasi macchina”, mantenendo impregiudicati i propri diritti di proprieta intellettuale.

¢ Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella
presente dichiarazione, I'importatore ha I'obbligo di associare alla presente dichiarazione la relativa traduzione.

e Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata
non sara a sua volta dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008

EN 60335-2-103:2003

Il prodotto risulta conforme, limitatamente alle parti applicabili, alle seguenti norme:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 17 giugno 2010

Luigi Paro
(Amministratore Delegato)




APPENDIX 1l

Declaration of conformity to be used if the product is not installed in compliance with the criteria stated in chapter 1.3.1.

CE DECLARATION OF CONFORMITY
nd declaration of incorporation of “quasi machine”

Declaration in accordance with the Directives: 2006/95/CE (LVD); 2004/108/CE (EMC);
2006/42/CE (MD) Appendix Il, part B;

Note - The contents of this declaration correspond to declarations in the last revision of the official document deposited at the registered
offices of Nice Spa available before this manual was printed. The text herein has been re-edited for editorial purposes. A copy of the orig-
inal declaration can be requested from Nice S.p.a. (TV) I.

Declaration number: 341/X-BAR Revision: 0 Language: EN
Manufacturer’s Name: NICE S.p.A.
Address: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltaly

Person authorised to draw
up technical documentation: Sig. Oscar Marchetto

Product type: Electromechanical barrier lift
Model / Type: X-BAR
Accessories:

The undersigned, Luigi Paro, in the role of Managing Director, declares under his sole responsibility, that the product speci-
fied above conforms to the provisions of the following directives:

e DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 15th December 2004 regarding the
approximation of member state legislation related to electromagnetic compatibility, repealing directive 89/336/EEC,
according to the following harmonised standards:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

The product also complies with the following directive in accordance with the requirements envisaged for “quasi machines”

e Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 17 May 2006 regarding machinery, and
amending directive 95/16/EC (recasting)

e |t is hereby declared that the pertinent technical documentation has been compiled with appendix VII B of directive
2006/42/EC and that the following essential requirements have been observed: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-
15.2-15.5-156-1.5.7-1.5.8-1.5.10- 1.5.11

* The manufacturer undertakes to transmit to national authorities, in response to a motivated request, all information per-
tinent to the “quasi machine”, while maintaining the relative intellectual property rights.

e Should the machinery be put into service in a European country with an official language different from the one of this
declaration, the importer must attach the translation of this document to the declaration.

¢ Note that the “quasi machine” must not be put into service until the machine in which it is incorporated is duly declared
as compliant, if relevant, with the provisions of the directive 2006/42/EC.

The product also complies with the following standards:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008

EN 60335-2-103:2003

The product complies, within the constraints of applicable parts, with the following standards:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, June 2010

Luigi Paro
(Managing Director)
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