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1 INSTRUKCJE | OGOLNE ZALECENIA

1.1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

¢ UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera wskazowki i zalecenia wazne
dla bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja urzadzenia moze doprowa-
dzi¢ do powaznych obrazen. Przed rozpoczeciem pracy nalezy dokfadnie
przeczyta¢ catg instrukcje obstugi. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci,
nalezy zaprzesta¢ instalacji i zwrdci¢ sie o wyjasnienie do Serwisu Technicz-
nego Nice.

UWAGA! - Wazne instrukcje: starannie przechowywa¢ te instrukcje, w
celu utatwienia ewentualnych operaciji dotyczacych konserwaciji i utyli-
zacji urzadzenia.

UWAGA! - Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami europejskimi, wyko-
nanie automatycznych drzwi garazowych lub bram garazowych musi
by¢ zgodne z normami przewidzianymi przez Dyrektywe 2006/42/WE
(ex 98/37/WE) (Dyrektywa Maszynowa) i w szczeg6lnosci, normami EN
12445; EN 12453; EN 12635 i EN 13241-1, ktére pozalajg na zadeklaro-
wanie zgodnosci automatu. W zwigzku z tym, wszelkie operacje insta-
lacji, podtaczania, odbioru technicznego czy konserwacji urzadzenia
muszg by¢ wykonane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetent-
nego technika!

1.2 - Zalecenia dotyczace montazu

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy niniejsze urzadzenie jest
odpowiednie do zamierzonego zastosowania (zob. “Zakres zastosowania”
paragraf 3.2 oraz “Charakterystyka techniczna produktu”). Jesli urzadzenie
nie jest odpowiednie, NIE rozpoczyna¢ montazu.
Wszelkie czynnosci montazowe i konserwacyjne urzadzenia musza by¢
wykonywane po odtaczeniu automatyki od zasilania elektrycznego. Jesli
urzadzenie wytgczajgce nie jest widoczne z miejsca, w ktérym umieszczono
sitownik, przez rozpoczeciem pracy nalezy zawiesi¢ na urzadzeniu wytaczaja-
cym tablice z napisem “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.
Centrala musi zosta¢ podtaczona do lini zasilania elektrycznego wyposazonej
w uziemienie zabezpieczajace.
Podczas montazu nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je
przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek
rodzaju ptynami. Nie umieszcza¢ urzadzenia w poblizu zrodet ciepta i nie wy-
stawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia, by¢ przyczyng nieprawidtowego
dziatania lub spowodowac¢ zagrozenia. Jesli dosztoby do ktorejs z powyzej
opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrécic¢ sie o po-
moc do Serwisu Technicznego Nice.
Nie wolno modyfikowac zadnej czesci urzadzenia. Operacje tego rodzaju moga
jedynie spowodowac niewtasciwe dziatanie. Producent uchyla sie od wszelkiej
odpowiedzialnosci za szkody spowodowane przez zmodyfikowany produkt.
Jesli brama lub drzwi garazowe do zautomatyzowania posiadajg réwniez
drzwi dla pieszych nalezy przygotowac instalacje do podtaczenia systemu
kontrolnego, ktéry uniemozliwi dziatanie sitownika, gdy drzwi dla pieszych
beda otwarte.
e Opakowanie urzadzenia musi by¢ zlikwidowane, zgodnie z odpowiednimi
przepisami obowigzujgcymi na danym terytorium.

1.3 - Zalecenia dotyczace obstugi

e Produkt nie moze by¢ uzytkowany przez osoby (w tym dzieci) o ogranicze-
niach fizycznych lub umystowych, a takze przez tych, ktérzy nie posiadaja
stosownego doswiadczenia lub wiedzy, o ile nie maja mozliwosci skorzysta-
nia z nadzoru lub instrukcji dotyczacych uzytkowania produktu, za posred-
nictwem osoéb odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo.

¢ Dzieci znajdujgce sie w poblizu automatyki powinny znajdowac sie pod nad-
zorem, aby mie¢ pewnosg¢, iz nie beda bawi¢ sie produktem.

e Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie ze statymi urzadzeniami sterujgcymi. Urza-
dzenia sterujace przenosne (zdalne) nalezy przechowywac z dala od dzieci.

2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

Urzadzenia tworzace niniejszy produkt sg przeznaczone do automatyzowania
bramy lub drzwi garazowych jedno- lub dwuskrzydtowych. UWAGA! - Kazde
inne uzycie niz te opisane oraz warunki otoczeniowe odmienne od tych
okreslonych w niniejszej instrukcji obstugi sa uwazane za niewtasciwe i
zabronione!

Gtowna czes¢ automatyki sktada sie z jednego lub dwdch sitownikow elektro-
mechanicznych (ze wzgledu na liczbe skrzydet do automatyzowania), z ktérych
kazdy wyposazony jest w silnik zasilany przez prad staty i reduktor epicykloidal-
ny. Jeden z sitownikow (mod. WL1024C) jest wyposazony w centrale sterowa-
nia, ktora zarzadza jej dziataniem. Centrala sktada sie z karty z odbiornikiem
radiowym, do odbioru polecen wysytanych z nadajnika.

Centrala zostata przygotowana do wspotpracy z réznymi urzgdzeniami naleza-
cymi do Systemu Opera, do systemu Bluebus oraz do systemu zasilania ener-
gig sfoneczng Solemyo.

Jesli zasilana z sieci, moze by¢ uzyty rowniez akumulatorek rezerwowy (mod.
PS424, urzadzenie dodatkowe), ktéry w przypadku braku energii elektrycznej
(black-out) gwarantuje wykonanie przez automat, w najblizszych godzinach,
niektérych manewréw.
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W przypadku braku energii elektrycznej mozliwe jest przesuwanie skrzydet bra-
my, odblokowujac sitownik za pomoca odpowiedniego klucza; w celu wykona-
nia tego manewru recznie, zobacz rozdziat 3.8.

Inne akcesoria, ktére mozna zastosowac, to odbiorniki wyposazone w ztgcze
“SM” (SMXI, OXI, itd.).

Na sitowniku z centralg (mod. WL1024C) mozna zainstalowac wielofunkcyjna
lampe mod. WLT (zobacz rozdziat 3.5), ktdéra moze dziata¢ jako migajace Swia-
tto sygnalizacyjne lub $wiatetko nocne, w zaleznosci od sposobu zaprogramo-
wania centrali sterujgcej. Ponadto, moze by¢ wykorzystana jako $wiatto zmierz-
chowe poprzez aktywacje wbudowanego czujnika $wiatta; w celu uzyskania
szczegdtowych informacji nalezy odwotac sie do stosownej instrukciji obstugi.

3 MoNnTAZ

3.1 - Weryfikacje wstepne przy montazu

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia nalezy sprawdzi¢ stan jego kom-

ponentow, upewni¢ sig, czy wybrany model jest odpowiedni do zastosowania i

czy warunki otoczenia, w ktorym przeprowadzona zostanie instalacja, sg sprzy-

jajace:

e Sprawdzi¢, czy caty materiat do uzytkowania jest w idealnym stanie, odpo-
wiedni do uzycia.

e Sprawdzi¢, czy ograniczniki mechaniczne (nie zawarte w zestawie), wystepu-
ja w uktadzie zaréwno przy zamykaniu jak i otwieraniu.

e Sprawdzi¢, czy struktura mechaniczna bramy jest odpowiednia do zautoma-

tyzowania i czy jest zgodna z normami obowigzujgcymi na danym terytorium

(ewentualnie odwotac¢ sie do danych znajdujgcych sie na etykietce bramy).

Niniejsze urzadzenie nie moze zautomatyzowac bramy, ktéra nie jest sku-

teczna i bezpieczna; ponadto, nie jest w stanie rozwigza¢ problemow spo-

wodowanych btedng instalacjg bramy lub z powodu jej nieprawidtowej kon-

serwaciji.

Sprawdzi¢, czy warunki robocze urzadzen sg kompatybilne z zakresem

zastosowania podanym w instrukcji (zob. paragraf 3.2).

Recznie poruszy¢ skrzydtami bramy w obie strony i upewnic¢ sie, czy na kaz-

dym etapie ruch przebiega przy jednakowym tarciu (nie powinno by¢ punk-

téw o zwigkszonym tarciu, wymagajacych zwiekszonego lub zmniejszonego

wysitku).

Recznie doprowadzi¢ skrzydta bramy do dowolnej pozycji; pozostawic¢ je w

wybranym potozeniu i sprawdzi¢, czy pozostang w bezruchu.

Sprawdzi¢, czy strefa zamocowania sitownika jest kompatybilna z wymiarami

bramy (rys. 1).

Nalezy upewnic sie, czy w otoczeniu, w ktérym ma zostac¢ zainstalowany

sitownik jest wystarczajgco duzo miejsca, by jego ramie mogto wykonac

wymagany obrot.

Nalezy upewni¢ sie, czy w poblizu sitownika jest wystarczajgco duzo miejsca

do wykonania manewru recznego odblokowania sitownika.

Upewni¢ sig, czy powierzchnie wybrane do zainstalowania poszczegodlinych

urzadzen sg solidne i czy moga zagwarantowac stabilne mocowanie.

Upewni¢ sie, czy kazde instalowane urzadzenie jest umieszczone w pozycii

zabezpieczonej przed przypadkowymi uderzeniami.

Sprawdzi¢, czy wszystkie typy kabli elektrycznych przeznaczonych do uzy-

cia, sg zgodne z rodzajami podanymi w Tabeli 1.

3.2 - Zakres zastosowania

Przed wykonaniem instalacji sitownika, nalezy sprawdzi¢, czy jego dane zawie-
rajg sie w zakresie zastosowania okreslonym ponizej i w granicach wartosci
opisanych w rozdziale “Charakterystyka techniczna produktu”:

Z ramieniem silnika o dtugosci CALKOWITEJ (fabrycznie):

- maksymalna szerokos$¢ skrzydta: 1,80 m (= maksymalny ciezar skrzydta:
100 kg)

- maksymalna wysokos$¢ skrzydta: 2 m

Z ramieniem silnika o dtugosci ZREDUKOWANEJ (obciete przez osobe instalujaca):

- maksymalna szerokos$¢ skrzydta: 1,60 m (= maksymalny ciezar skrzydta:
100 kg)
- maksymalna wysokos$¢ skrzydta: 2 m

e Sprawdzi¢: nanies¢ ciezar i szerokos$¢ skrzydta na Wykres 1; poprowadzi¢ z
obu punktéw dwie linie i upewni¢ sig, czy krzyzuja sie one w jednym z dwdch
szarych obszaréw zaznaczonych na wykresie. Uwaga! - Jesli linie krzyzuja sie
na biatym obszarze, uzycie niniejszego produktu do zautomatyzowania bramy
nie jest mozliwe.

e Aby zezwoli¢ na przeprowadzenie montazu sitownika, szeroko$¢ minimalna,
na stupku, na ktérym mozna zainstalowac¢ sitownik wynosi 80 mm.

e Ramie sitownika musi by¢ umieszczone w wysokiej czesci skrzydta bramy;

UWAGA! - Zabrania sie montazu sitownika w odwrotnej pozycii, czyli ramie-
niem do dotu.
e Uchwyt mocujgcy ramie musi znajdowac sie na masywnej czesci skrzydta (na
przyktad na ramie), aby zagwarantowac solidne i pewne zamocowanie ;
e Sprawdzi¢ wymiar “E” (rys. 7):
- Jesli wymiar “E” zawiera sig pomiedzy 80 mm (minimum) a 299 mm (mak-
simum), nalezy skroci¢ ramie sitownika. W takich warunkach, maksymalne
otwarcie skrzydta moze wynosi¢ nawet 90°.
- Jesli wymiar “E” jest réwny lub wigkszy niz 300 mm, nie trzeba skracac
ramienia sitownika. W takich warunkachi, maksymalne otwarcie skrzydta
moze wynosi¢ nawet 110°.

3.3 - Czynnosci wstepne przy montazu

Rys. 2 pokazuje przykfad instalacji automatyki wykonanej przy uzyciu kompo-
nentow Nice (niektore komponenty moga nie by¢ zawarte w zestawie):

a - Sitownik z centralg mod. WL1024C

b - Sitownik bez centrali mod. WL1024

¢ - Lampa wielofunkcyjna mod. WLT (do zainstalowania na sitowniku z centralg
mod. WL1024C); zob. rozdziat 3.5 i wiasciwg instrukcije obstugi.

d - Para fotokomorek mod. MOFB

e - Klawiatura cyfrowa (mod. MOTB) - Czytnik transpondera (mod. MOMB) -
Przefacznik kluczykowy (mod. MOSE)

f - Para kolumn dla fotokomorek

g - Ograniczniki mechaniczne przy Otwarciu i Zamknigciu

h - Elektrozamek

Poszczegodine elementy zostaty umieszczone zgodnie z typowym schematem.
W odniesieniu do rys. 2, ustali¢ przyblizong pozycje, w ktorej zostanie zainsta-
lowany kazdy z komponentow przewidziany w instalacji. Wazne — Przed prze-
prowadzeniem instalacji, nalezy przygotowac przewody elektryczne konieczne
dla Panstwa instalacji, odwotujac sie do rys. 2a i do “Tabeli 1 - Charaktery-
styka techniczna przewodéw elektrycznych”.

Uwaga - Podczas ktadzenia rur niezbednych do poprowadzenia przewoddw
elektrycznych, nalezy wzig¢ pod uwage, iz na skutek ewentualnego osadzania
sie wody w studzienkach, rury taczace moga doprowadzi¢ do pojawienia sie
kondensatu wewnatrz centrali i uszkodzi¢ obwody elektryczne.
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TABELA 1 - Charakerystyka techniczna przewodéw elektrycznych

Podtaczenie

Typ przewodu

Dozwolona diugo$¢é maksymalna

A: Przewod ZASILANIA

1 przewdd 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B: Przewdd ELEKTROZAMKA 1 przewdd 2 x 1 mm? 6m

C: Przewdd URZADZEN BLUEBUS 1 przewdd 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 2)
D: Przewdd PRZEFACZNIKA KLUCZYKOWEGO 2 przewody 2 x 0,5 mm? (uwaga 3)| 50 m

E: Przewdd ZASILANIA SIEOWNIKA 1 przewdd 3 x 1,5 mm? 6m

Przewdd ANTENY ZEWNETRZNEJ (opcjonalny)

1 przewdd ekranowany typu RG58

20 m (zaleca sie mniejszy niz 5 m)

w poblizu automatyki.

Uwaga 1 - Jesli przewéd zasilania przekracza 30 m dfugosci, nalezy uzy¢ przewodu o wiekszym przekroju (3 x 2,5 mm?) i koniecznie zainstalowac uziemienie

Uwaga 2 - Jesli przewdd Bluebus przekracza 20 m dfugosci, az do maksymalnej wartosci 40 m, nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju (2 x 1 mm2).
Uwaga 3 - Te 2 przewody mogg zostac zastgpione jednym przewodem 4 x 0,5 mm?Z.

UWAGA! - Stosowane przewody musza by¢ odpowiednie do typu otoczenia, w ktérym odbywa si¢ instalacja.
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3.4 - Instalacja sitownika mod. WL1024C - WL1024

OSTRZEZENIA

¢ Nieprawidtowa instalacja moze skutkowaé powaznymi obrazeniami dla
osoby wykonujacej prace jak i os6b, ktére beda uzywaé instalaciji.

¢ Przed rozpoczeciem montazu automatu nalezy przeprowadzi¢ weryfi-
kacje wstepne opisane w paragrafie 3.1 i 3.2.

¢ Ramie sitownika moze by¢ skrécone w odniesieniu do standardowo
dostarczonej dtugosci. Zmniejszona diugos¢ jest koniecza, gdy w
poblizu sitownika znajduje sie przeszkoda stata (mur, stup, itd.), ktéra
uniemozliwia catkowity ruch ramienia. W zwigzku z tym, aby zrozumie¢,
czy ramie wymaga skrécenia czy tez nie, przed rozpoczeciem instalacji
nalezy koniecznie przeprowadzi¢ procedure 3.4.1.

Zamontowa¢ komponenty wchodzgce w skfad ramienia sitownika, w oparciu o
rys. 3. Na tym etapie nie nalezy umieszczac pierscienia blokujacego (rys. 4).
WAZNE! - Wygiete rami¢ musi by¢ ustawione wygieciem w strone skrzy-
dta bramy, tak jak wskazano na rys 5.

3.4.1 - Okresli¢ dlugosé ramienia sitownika

01. Ustali¢ pozycje sitownika w kierunku PIONOWYM:

zaznaczy¢ na stupku linie poziomg na tej samej wysokosci, na ktorej
umieszczony zostanie uchwyt mocujgcy ramie na skrzydle, po instalacji.
Ustali¢ pozycje sitownika w kierunku POZIOMYM:

a) Ustali¢ maksymalne otwarcie skrzydta bramy: okresli¢ kat maksy-
malnego otwarcia (maksymalnie 110°).

02.

b) Odmierzy¢ wymiar B i okresli¢ wymiar A:

1 - Odmierzy¢ na stupku wymiar B (rys. 5). Jest to odlegtos¢ pomiedzy
0sig obrotu skrzydfa a powierzchnig stupka, do ktérego zostanie zamoco-
wany tylny uchwyt sitownika.

2 - Zaznaczy¢ na Wykresie 2A wymiar B dopiero co odmierzony i popro-
wadzi¢ z tego punktu linie pionowa, az do skrzyzowania z obszarem zawie-
rajagcym warto$¢ kata zmierzonego z punktu a.

3 - W punktach skrzyzowania linii pionowej i obszaru, poprowadzi¢ linie
poziome, az do kolumny “A”, w celu okreslenia uzytecznego zakresu war-
tosci dla wymiaru A. Wybra¢ z pomiedzy nich warto$é A mozliwie jak
najmniejsza.

4 - Zaznaczy¢ na stupku warto$¢ wymiaru A i naszkicowac od niego linig
pionowa (rys. 6).

5 - Jesli w poblizu linii pionowej znajduje sie $ciana lub inna przeszko-
da stata, zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy ta linig a przeszkoda (rys. 7): ta
odlegtos¢ to wymiar E.

UWAGA!

¢ Jesli wymiar E zawiera sie pomiedzy 80 mm (minimum) a 299 mm
(maksimum), nalezy kontynuowac¢ instalacje, wykonujac nastepnie
procedure 3.4.3.

¢ Jesli wymiar E jest rowny lub wiekszy od 300 mm, nalezy kontynu-
owag instalacje, wykonujac nastepnie procedure 3.4.2.

5 - Odblokowa¢ sitowniki za pomoca odpowiedniego klucza (zobacz
rozdz. 3.8).

3.4.2 - Instalacja sitownika o STANDAROWEJ DLUGOSCI RAMIENIA

Uwaga! - Ta instalacja moze zostac¢ przeprowadzona tylko, jesli zakon-
czona zostata procedura 3.4.1.

01. Zamocowac¢ sitownik na stupku (rys. 8):

a) Oprze¢ sitownik na stupku(*) tak, by jego 0$ pionowa pokrywata sie z
pionowa linia wyznaczong wczesniej (wymiar A), a jego ramieg, z linig pozio-
ma wyznaczong w trakcie procedury 3.4.1. Na tym etapie nalezy upewnic
sie, czy sitownik znajduje sie idealnie w wymaganym potozeniu (pion):
sitownik znajdujacy sie poza osig moze by¢ przyczyna nieprawidtowego
funkcjonowania automatu.

(*) Uwaga - Jesli powierzchnia stupka ma szerokos¢ zawierajacag sie po-
miedzy 80 a 135 mm, przed kontynuowaniem montazu, nalezy obrocic o
90° tylny uchwyt mocujacy sitownik. W celu obrocenia uchwytu nalezy
odwofac sie do rys. 9.

b) Zaznaczy¢ punkty mocowania i przy pomocy wiertarki wywierci¢ otwory
w stupku; rozmiesci¢ kotki rozporowe i zamocowac sitownik, uzywajac $rub
i odpowiednich podkfadek.

Zamocowac ramie sitownika na skrzydle bramy (rys. 8):

c) Sprowadzi¢ skrzydto bramy do pozycji maksymalnego zamkniecia.

d) Przycisng¢ z uzyciem sity ramie sitownika az do jego maksymalnego
rozwarcia. Uwaga! - Upewnic¢ sie, czy ramie blokuje sie na swoim
ograniczniku krancowym.

e) Zblizy¢ ramie do skrzydta, opierajgc na nim uchwyt mocujacy.

f) Upewnic sie, czy ramie sitownika jest idealnie wypoziomowane i otéw-
kiem zaznaczy¢ doktadny $rodek otworéw na $ruby, aby w przysztosci
umozliwi¢ koncowa regulacje zamkniecia skrzydta (zobacz paragraf 3.7).
g) Przyciskajac jedna reka uchwyt do skrzydta nalezy sprobowac catkowi-
cie otworzy¢ i zamkna¢ brame, az do odpowiednich ogranicznikéw me-
chanicznych. Uwagal! - Jesli podczas proby ruch ramienia jest utrud-
niony z powodu przeszkody takiej jak $ciana czy inny staty przedmiot,
nalezy przerwaé procedure i wykonaé procedure 3.4.3.

h) Przy pomocy wiertarki wywierci¢ otwory w skrzydle w zaznaczonych
punktach; zdjg¢ uchwyt ramienia i przymocowac go do skrzydta bramy, za
pomoca odpowiednich $rub.

i) Przymocowac¢ ramie do uchwytu, umieszczajac sworzen i pierscien blo-
kujacy. Wazne - Skontrolowac, czy uchwyt i ramie sg idealnie wypoziomo-
wane. Ewentualnie poluzowac¢ $ruby uchwytu i wypoziomowac. Ta kontro-
la moze zostaé przeprowadzona réwniez poprzez odmierzenie wysokosci
75 mm (zobacz rys. 8 faza 2).

1) W sposéb pewny i definitywny zamocowac na ziemi ograniczniki kranco-
we, w tej samej pozyciji, jaka zostata okreslona na poczatku procedury.
Uwaga! - Sprawdzi¢, czy skrzydto zamyka sie idealnie wzgledem ogranicz-
nika krancowego (nie zawarty w zestawie).

m) Ustawi¢ skrzydto bramy w potowie uchylenia i zablokowa¢ sitownik za
pomocg odpowiedniego kluczyka (zobacz rozdz. 3.8). Przesuna¢ recznie
skrzydto o kilka centrymetrow, w kierunku otwarcia.

Jesli brama do automatyzacii jest dwuskrzydtowa, w celu zainstalowania kolej-
nego sitownika nalezy powtdrzy¢ wszystkie czynnosci opisane w rozdziale 3.4.

02.

03.

WYKRES 2A 110° 105° 1(§° 9§° 9{’
300 — < N
T NNENEN
T NN
Y ORI
250 4 NG NAEA
T | N N
T NN \
— l l/ \\\\\
T N
2004 ( ARN
T I \ \\\\
A /
T 4
T / D
150 ”I // \ / )
,,I |~
”I |~ =
*‘I L~ |_——1 )
100 == 4
=t D
50 - e
o 5 100 150 250 300 |B

Polski - 3




3.4.3 - Instalacja sitownika o ZREDUKOWANEJ DLUGOSCI RAMIENIA

Uwaga! - Ta instalacja moze zosta¢ przeprowadzona tylko, jesli zakon-
czona zostata procedura 3.4.1.

01. Zdefiniowa¢ nowe maksymalne otwarcie skrzydta bramy (maksimum
90°): nie biorgc pod uwage maksymalnego Otwarcia skrzydta ustalonego
w trakcie procedury 3.4.1, umiesci¢ skrzydto w nowym potozeniu maksy-
malnego Otwarcia, upewniajac sie, czy kat nie przekroczyt 90°. Zabloko-
wac skrzydto odbojnikiem, zamieszczonym w sposéb prowizoryczny.

Zdefiniowaé¢ wymiary A - B - C:

a) Zmierzy¢ na stupku wymiar B (rys. 10). Jest to odlegtos¢ pomiedzy
osig obrotu skrzydfa a powierzchnig stupka, do ktérego zostanie zamoco-
wany tylny uchwyt sitownika.

b) Zaznaczy¢ na Wykresie 2B wymiar B i poprowadzi¢ z tego punktu linie
pionowa.

c) Na stupku, zaznaczy¢ warto$¢ wymiaru A i zamocowac w tym punkcie
tylny uchwyt sitownika (odnies¢ sie do rys. 11). Wazne! - Wybrac wartos¢
A jak jak najmniejsza, aby oddali¢ sitownik od przeszkody.

d) Zaznaczy¢ na Wykresie 2B wymiar A i poprowadzi¢ z tego punktu linie
pozioma, az do przeciecia z uprzednio wyznaczong linig pionowa. Punkt
skrzyzowania dwaoch linii okresla wymiar C, czyli odlegtos¢ pomiedzy
dwoma sworzniami ramienia ze szczeling (rys. 12). Przyktad znajdujgcy sie
na Wykresie 2B: jesli wartos¢ B wynosi 105 mm, a wartos¢ A wynosi 143
mm, punkt C réwna sig 182.

Zamocowa¢ sitownik na stupku (rys. 13):

a) Oprze¢ sitownik na stupku(*) tak, by jego 0$ pionowa pokrywata sie z
pionowa linig wyznaczong wczesniej (wymiar A), a jego ramie, z linig pozio-
ma wyznaczong w trakcie procedury 3.4.1. Na tym etapie nalezy upewnic
sie, czy sitownik znajduje sie idealnie w wymaganym potozeniu (pion):
sitownik znajdujgcy sie poza osig moze by¢ przyczyna nieprawidtowego
funkcjonowania automatu.

(*) Uwaga - Jesli powierzchnia stupka ma szerokos¢ zawierajgca sie po-
miedzy 80 a 135 mm, przed kontynuowaniem montazu, nalezy obrécic o
90° tylny uchwyt mocujacy sitownik. W celu obrécenia uchwytu nalezy
odniesc sie do rys. 8.

b) Zaznaczy¢ punkty mocowania i przy pomocy wiertarki wywierci¢ otwory
w stupku; rozmiesci¢ kotki rozporowe i zamocowac sitownik, uzywajac srub
i odpowiednich podktadek.

Zmniejszy¢ dtugos$é ramienia ze szczeling (rys. 14):

a) Aby zmniejszy¢ diugos¢ ramienia ze szczeling do wymiaru € (okreslo-
nego w punkcie 02-d), zdja¢ nakretke, zdja¢ ogranicznik, ustawi¢ w odpo-
wiedniej odlegtosci oba sworznie wg wymiaru C a, nastepnie natozy¢ pro-
wizorycznie nakretke.

05. Sprawdzi¢ czy wymiar C ramienia ze szczeling jest zgodny (rys.15 - 16):

a) Sprowad?zi¢ skrzydto bramy do pozycji maksymalnego Zamkniecia;

b) Otworzy¢ catkowicie ramie sitownika, w maksymalnym kacie otwarcia
(zobacz rys. 15, faza 1);

c) Zblizy¢ ramie do skrzydta, opierajgc na nim uchwyt mocujacy: uwaga!l -
rekami docisna¢ wygiete ramie wzgledem skrzydta, az do zablokowa-
nia ramienia (maksymalne otwarcie - zobacz rys. 15, faza 1a).

d) Upewni¢ sie, czy ramie sitownika jest idealnie wypoziomowane i otéw-
kiem zaznaczy¢ doktadny $rodek otwordw na $ruby, aby w przysztosci
umozliwi¢ koncowa regulacje zamkniecia skrzydta (zobacz paragraf 3.7).

02.

03.

04.

e) Zamocowac prowizorycznie uchwyt na skrzydle, a nastepnie umiescic¢
skrzydto w pozycji maksymalnego Otwarcia, opierajgc na odbojniku

f) Przy skrzydle umieszczonym w tej pozycji, nalezy przeprowadzi¢ kontro-
le ukazang na rys. 16 (roztozy¢ linke przechodzgcg nad dwoma sworznia-
mi ramienia ze szczeling, az do zawiasu skrzydta). Uwaga! - Jezeli wzgle-
dem zawiasu linka znajduje sie w pozycji “BB” jak na rys. 16, konieczne
jest wydtuzenie o kilka milimetrow wymiaru C. Ta czynno$¢ musi by¢
powtarzana, az do momentu, gdy linka znajdzie sie w pozyciji “AA”, jak na
rys. 16, i gdy ramie nie bedzie juz dotyka¢ muru lub innej statej przeszkody.

Odcia¢ zbedna cze$¢ ramienia ze szczeling (rys. 17):

Po sprawdzeniu prawidtowego dziatania, nalezy odcig¢ zbedng czesc¢ ra-
mienia ze szczeling w sposob nastepujacy.

a) Wyznaczy¢ linie na ramieniu ze szczeling, w migjscu okreslonym doktadnie
narys. 17, faza 1. Zdja¢ ramie z uchwytu i odcig¢ zbedng czes¢ ramienia.
b) Ponownie zamontowa¢ komponenty ramienia (rys. 3).

Zamocowac ramie sitownika na skrzydle bramy (rys. 18):

a) Wykonaé otwory w skrzydle w uprzednio oznaczonych punktach.

b) Zdja¢ uchwyt ramienia i przymocowaé go do skrzydta bramy, za pomo-
cg odpowiednich $rub.

c) Przymocowac ramie do uchwytu, umieszczajgc sworzen i pierscien blo-
kujacy. Wazne - Skontrolowac, czy uchwyt i ramie sg idealnie wypoziomo-
wane. Ewentualnie poluzowac $ruby uchwytu i wypoziomowac. Ta kontro-
la moze zosta¢ przeprowadzona réwniez poprzez odmierzenie wysokosci
75 mm (zobacz rys. 8 faza 2).

d) W sposob pewny i definitywny zamocowac na ziemi ograniczniki kran-
cowe, w tej samej pozyciji, jaka zostata okreslona na poczatku procedury.
Uwaga! - Sprawdzi¢, czy skrzydto zamyka sig¢ idealnie wzgledem ogranicz-
nika krancowego. W celu przeprowadzenia koncowej regulacji zamykania,
zobacz paragraf 3.7.

e) Ustawi¢ skrzydto bramy w potowie uchylenia i zablokowa¢ sitownik za
pomoca odpowiedniego kluczyka (zobacz rozdz.3.8). Przesunac¢ recznie
skrzydto o kilka centrymetréw, w kierunku otwarcia.

06.

07.

08. Jesli brama do automatyzacji jest dwuskrzydtowa, w celu zainstalowania
kolejnego sitownika nalezy powtdrzy¢ wszystkie czynnosci opisane w roz-

dziale 3.4.

3.5 - Instalacja wielofunkcyjnej lampy mod. WLT na
sitowniku model WL1024C

Ostrzezenie — WLT moze dziata¢ jako migajace $wiatto sygnalizacyjne lub
dodatkowe $wiatto ostrzegawcze, w zaleznosci od sposobu zaprogramowania
centrali sterujgcej.

Postepowac zgodnie z fazami instalacyjnymi ukazanymi na rys. 21, przestrze-
gajac wskazanej kolejnosci i nastepujacych wskazowek:

e dla fazy 4 — Obroci¢ zasilacz w kierunku wskazywanym przez strzatke, zwra-
cajac uwage na znajdujace sie ponizej przewody, ktore taczg go z sitownikiem.
e dla fazy 7 — Odpowiednio roztozy¢ przewody i umiesci¢ konektor w wyjsciu
FLASH; zablokowac przewody, umieszczajac je w dtawiku.

e dla fazy 11 — Umiescic¢ karte elektryczng w sworzniu podstawy, w zaleznosci
od zamierzonego uzytkowania: A = $wiatfo rozproszone; B = $wiatto punktowe
(w tym przypadku struge strumienia $wiatta mozna dowolnie ustawia¢ poprzez
umieszczenie karty w jednym z otwordéw znajdujgcych sie w podstawie).
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e dla fazy 12 — Odpowiednio roztozy¢ przewody,odcig¢ zbedng czes¢ i umie-
Sci¢ je tak, by nie tworzyly cienia na diodach led i czujniku $wiatta umieszczo-
nym z tytu karty elektrycznej.

e odnosnie fazy 13 — Nalezy potaczy¢ obie strzatki: te umieszczong na pokry-
wie z tg znajdujaca sie na podstawie. Upewni€ sie, czy 4 wystepy znajdujace
sie w podstawie zaczepig sie 0 wewnetrzne rowki pokrywy.

Uwaga — Jesli lampa wielofunkcyjna WLT nie jest zainstalowana w gornej czes-
ci sifownika “Walky”, nalezy podfaczy¢ ja do zacisku ELS tak, jak opisani w
paragrafie 4.1- “Opis podtgczen elektrycznych”.

3.6 - Jak wyjaé centrale sterujaca

01. Zdja¢ dolng pokrywke sitownika (rys. 19 faza 1-2);

02. Odkreci¢ 4 $ruby suportu prowadnicy przewoddw i wyja¢ go (rys. 24 faza 1-2);

03. Wysuna¢ centrale zgodnie z kierunkiem strzatki, na okoto 4 centymetry, i
odtaczy¢ wtyczke silnika (rys. 24 faza 3-4);

04. Na koniec wyja¢ catkowicie centrale.

Uwaga! - Przy ponownym podtgczaniu silnika do centrali, nalezy przestrzegac

biegunowosci wtyczki (wtyczka moze zostac wiozona tylko w okreslonej pozycijil).

3.7 - Regulacja ustawienia skrzydet bramy w pozycji
zamknietej

01. Zdja¢ ramie z wycieciem z uchwytu mocujacego na skrzydle;

02. Poluzowac¢ $ruby uchwytu i przesunac go o kilka millimetrow, w kierunku
sitownika;

03. Nastepnie umiesci¢ ponownie ramie z wycieciem w uchwycie , zamknacé
skrzydto i upewni¢ sig, czy jest ono dobrze ustawione wzgledem drugiego
skrzydfa i czy jest w kontakcie z ogranicznikiem kranncowym. Uwaga! - Jesli
konieczne, nalezy powtodrzy¢ punkt 02, az do uzyskania optymalnego usta-
wienia;

04. Wykona¢ otwor na skrzydle,w poblizu otworu znajdujgcego sie w Srodku
uchwytu mocujgcego i umiescic w nim srube. Zablokowac¢ uchwyt, dokre-
cajac trzy sruby;

05. Przymocowac ramie do uchwytu, umieszczajac trzpien i pierscien blokujacy.

3.8 - Odblokowywanie i blokowanie reczne sifownika
Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia, umozliwia-
jacy reczng obstuge bramy.

Reczng obstuge bramy stosujemy w wypadku awarii zasilania, usterki systemu
lub podczas montazu.

Odblokowag (rys. 22-A):

01. Podnies¢ pokrywke.

02. Wtozy¢ klucz w odpowiedni trzpien odblokowujacy.

03. Przekreci¢ klucz zgodnie z ruchem wskazowek zegara, wykonujac prawie
catkowity obrot.

04. Wyjac¢ klucz z trzpienia i obrocic pokrywke o 90°, w kierunku odwrotnym
do ruchu wskazéwek zegara, az do zatkania otworu.

05. Teraz skrzydfo bramy mozna przesuna¢ recznie do zadanej pozycii.

Zablokowag (rys. 22-B):

01. Obrdcic klucz na trzpieniu blokujgcym w kierunku odwrotnym do ruchu
wskazéwek zegara i przesuna¢ recznie skrzydto bramy do momentu, gdy
zaskoczy mechanizm sprzegta.

02. Wyja¢ Kklucz z trzpienia i ponownie umiesci¢ pokrywke.

4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Podtaczenie elektryczne poszczegdinych urzadzen (fotokomorek, klawiatur
cyfrowych, czytnikéw transponderdw, itd.) wystepujacych w automatyce z cen-
tralg sterujgca, jest realizowane przy pomocy systemu “Bluebus” firmy Nice. To
system, ktéry pozwala potaczy¢ urzadzenia za pomoca tylko dwdch przewo-
doéw zapewniajgcych zasilanie i jednoczesnie przekazujacych sygnaly do cen-
trali. Wykorzystywane potgczenie elektryczne jest typu rownolegtego i nie
wymaga przestrzegania biegunowosci. W trakcie fazy rozpoznawania, kazde
urzgdzenie podfaczone do centrali zostanie rozpoznane przez nig pojedynczo,
dzieki swojemu adresowi. Za kazdym razem, gdy jakie$ urzadzenie bedzie
dodawane lub odfgczane, konieczne bedzie przeprowadzenie rozpoznania
przez centrale (zobacz paragraf 4.7).

4.1 - Opis podiaczen elektrycznych (rys. 23)

M1 wyjscie dla sitownika 1

ELS wyjscie dla elektrozamka 12 Vac (maksymalnie 15 VA). Wyjscie ELS
moze by¢ programowane z innymi funkcjami (na przykfad $wiatetko
sygnalizacyjne, $wiatetko nocne) przy pomocy programatora Oview
(zobacz rozdziat 8.3).

BLUEBUS wejscie dla urzadzen kompatybilnych (MOFB, MOFOB, MOB,
MOTB itd.). Podtaczenie urzagdzen jest typu réwnolegtego za pomo-
cg 2 przewoddw zapewniajgcych zasilanie elektryczne i jednocze-
Snie przekazujacych sygnaly do centrali; przy wykonywaniu podtg-

czenia nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci. Kazde
urzgdzenie zostanie rozpoznane przez Centrale pojedynczo, dzieki
swojemu adresowi, ktory zostaje przydzielony podczas montazu
(zobacz rozdziat 4.7).

wejscie dla urzadzen, ktére swoim dziataniem powoduja natych-
miastowe zatrzymanie wykonywanego polecenia, wykonujac przy
tym lekka zmiane kierunku; mozliwe jest podtgczenie stykéw typu
NO, NC lub urzadzen o wyjsciu o statym oporze 8,2 kQ (listwy
ochronne). Kazde urzadzenie podfaczone do tego wejscia, zostaje
rozpoznane pojedynczo przez centrale w trakcie fazy rozpoznawa-
nia (paragraf 4.7); po zakonczeniu tej fazy, jesli centrala wykryje
jakakolwiek nieprawidtowos$c¢, uruchomiona zostaje funkcja STOP.
MoZliwe jest podtgczenie do tego wejscia jedno lub kilku urzadzen
takze odmiennych od siebie:

— podtagczenie réwnolegle dowolnej ilosci urzadzen NO;

— podtagczenie seryjne dowolnej ilosci urzadzen NGC;

— podfaczenie réwnolegle 2 urzgdzen z wyjsciem o statym oporze
8,2 kQ. W przypadku wiecej niz 2 urzadzen konieczne jest podta-
czenie ich "w kaskade" przy pomocy 1 oporu 8,2 k;

— podfaczy¢ réwnolegle 2 urzadzenia NO i NC, taczgc szeregowo
styk NC i opdr 8,2 kQ (mozliwa jest takze kombinacja 3 urzadzen:
NO - NCi 8,2 kQ)

PP. wejscie dla urzadzen sterujacych, ktérych dziatanie powoduje uru-
chomienie manewru w trybie Krok po Kroku; istnieje mozliwo$¢
potgczenia stykdw typu NO

ANTENA wejscie dla anteny odbiornika radiowego

STOP

4.2 - Podtaczenie przewodu zasilania

OSTRZEZENIE: w obrebie linii zasilania konieczne jest zainstalowanie urzadze-
nia zapewniajgcego catkowite wytgczenie urzadzenia z sieci. Urzgdzenie wyta-
czajgce musi posiada¢ odpowiednig odlegtos¢ otwierania stykow, ktéra umoz-
liwi catkowite wytaczenie w warunkach okreslonych jako kategoria przepigcia
lll, zgodnie z regutami montazu. Jesli zajdzie taka koniecznos¢, urzadzenie to
gwarantuje szybkie i bezpieczne odciecie systemu od zasilania; musi by¢ ono
umieszczone w miejscu widocznym dla automatyki. Natomiast jesli umieszczo-
ne jest w niewidocznym miejscu, musi posiada¢ system blokujacy kazde ewen-
tualne niezamierzone potgczenie lub uruchomienie zasilania, w celu wyelimino-
wania kazdego mozliwego niebezpieczenstwa. Urzadzenie wytaczajace nie jest
dostarczane razem z produktem.

UWAGA!

— Czynnosci podtaczania musza byé przeprowadzane wytacznie przez

wykwalifikowany personel.

— Wszystkie podtaczenia elektryczne muszg byé przeprowadzone przy

odfgczonym zasilaniu elektrycznym i odtaczonym akumulatorku rezerwo-

wym, jesli wystepuje w automatyce.

01. Aby uzyskac¢ dostep do zasilacza, odkreci¢ 3 $ruby znajdujace sie na gor-
nej pokrywie sitownika i powoli odkreci¢ pokrywke zgodnie z kierunkiem
strzatki (rys. 24), uwazajac na biegngce ponizej przewody;

02. Podtgczy¢ przewdd fazowy i neutralny do zaciskow zasilacza, zgodnie ze
wskazowkami na etykietce; przykreci¢ oczko przewodu uziemienia srubg
(rys. 25): uwaga! - ustawi¢ koncowke przewodu w kierunku otworu, z kto-
rego wychodzi przewdd zasilania;

03. Pociagnac¢ przewdd zasilania w kierunku centrali tak, aby jego dtugosc¢ byla
wystarczajgca do obrdcenia zasilacza i zamknigcia pokrywy;

04. Zamkng¢ pokrywke zasilacza, zacisna¢ sruby dtawika, umiescic centrale ste-
rujgca w gniezdzie i zamontowac¢ ponownie suport prowadnicy przewodow;
Uwaga! - Zamkna¢ pokrywke zasilacza przy pomocy wszystkich srub
i upewnic¢ sie, czy uszczelka jest dobrze umiejscowiona w gniezdzie.
Brak jednej sruby czy uszczelki moze mie¢ negatywny wptyw na ob-
wody wewnetrzne.

4.3 - Podtaczenie sitownika bez centrali mod. WL1024

01. Zdjg¢ dolng pokrywe sitownika bez centrali tak, jak ukazano na rys 19,
faza 1-2;

02. Odkreci¢ za pomocy $rubokreta krzyzakowego 4 sruby suportu prowadni-
cy przewodow (rys. 20) i zdja¢ go (uwaga! - nie zgubi¢ 2 elementéw
dystansowych).

03. Poluzowa¢ dwie $ruby dtawika (rys. 20, faza 6) i poprowadzi¢ przewdd
podigczeniowy; podtaczy¢ 3 zyty do listwy zaciskowej, zgodnie z symbola-
mi na etykietce; na koniec zacisng¢ $ruby dtawika.

04. Uzywajac klucza imbusowego, wyregulowac 2 stopki wewnatrz sitownika,
az do utozenia ich catkowicie na stupku (rys. 20, faza 7).

05. Ucig¢ krawedz suportu prowadnicy przewodow (rys. 20, faza 8); ponow-
nie umiesci¢ w pozycji 2 elementy dystansowe; zamontowaé ponownie
prowadnice przewodow (rys. 20, faza 9) i ponownie zamontowac¢ dolng
pokrywe sitownika (rys. 20, faza 10).

4.4 - Podtaczenie innych urzadzen

Jesli konieczne jest zasilanie dalszych urzadzen przewidzianych w instalacji, np.
czytnika transponderow lub swiatta o$wietlajgcego przetacznik kluczykowy,
mozliwe jest podfaczenie tych urzadzen do centrali sterujgcej przy pomocy
zaciskow “P.P. (pozytywny)” i “STOP (negatywny)” (rys. 23). Napiecie zasilania
zawiera sie pomiedzy 18 a 31 Vdc przy pracy z siecia zasilania lub solemyo i
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pomiedzy 11 a 14 Vdc przy dziataniu z akumulatorkiem rezerwowym PS424.
Maksymalna warto$¢ pradu wynosi 200 mA.

Uwaga - Napiecie w zaciskach “P.P.” i “STOP”, jest obecne rowniez, gdy na
karcie aktywowana zostaje funkcja “Stand By”.

4.5 - Przydzielanie adreséw fotokomérkom i innym urzadze-
niom BlueBus

Aby umozliwi¢ centrali rozpoznanie fotokomorek podtgczonych do zacisku Blu-
ebus, konieczne jest przydzielenie im adreséw: ustawi¢ prawidtowo zworke
elektryczng znajdujaca sie na kazdym urzadzeniu tak, jak ukazano na rys. 31.
Aby wykonac¢ przydzielenie adresdw innym urzgdzeniom, nalezy zapoznac sie
ze stosownymi instrukcjami obstugi.

4.6 - Pierwsze wiagczenie i sprawdzenie podiagczen

Po doprowadzeniu zasilania elektrycznego do centrali sterujgcej, nalezy prze-

prowadzi¢ nastepujace weryfikacje:

¢ po kilku sekundach, sprawdzi¢, czy dioda Led “Bluebus” (rys. 26) zapala sie
regularnie, tzn. 1 migniecie na sekundg;

e sprawdzi¢, czy diody Led fotokomorek, zarowno TX jak i RX, zapalajg sie.
Sposéb migania, na tym etapie, nie ma znaczenia;

e sprawdzi¢, czy lampa wielofunkcyjna WLT jest wytaczona (ustawiona na funk-
cji migania) i podtaczona do wyjscia FLASH znajdujacego sie na zasilaczu.

Jesli tak sie nie stanie, nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne od centrali i skon-

trolowac wczesniej wykonane podtgczenia elektryczne.

4.7 - Rozpoznawanie dotagczonych urzadzen

Po przeprowadzeniu pierwszego wiaczenia nalezy koniecznie przeprowadzi¢
czynnos$¢ rozpoznania przez centrale urzadzen podtgczonych do wejs¢ “Blue-
bus” i “Stop”.

UWAGA! - Faza rozpoznawania musi zostaé¢ przeprowadzona, gdy do
centrali nie jest podtagczone zadne urzadzenie.

Centrala jest w stanie rozpozna¢ pojedynczo kazde z podtaczonych urzadzen,
dzieki procedurze rozpoznawania i wykrywania, z duzg precyzja, zaistniatych
nieprawidtowosci w funkcjonowaniu. W zwigzku z tym, konieczne jest przepro-
wadzenie rozpoznania urzadzen za kazdym razem, gdy jedno z urzadzen
zostanie podtaczone lub odtgczone.

Diody Led “L1” i “L2” znajdujace sie na centrali (rys. 26), migaja powoli, by
zasygnalizowagé, iz konieczne jest przeprowadzenie procedury rozpoznawania:

01. Nacisnac i przytrzymac jednoczesnie przyciski “«” i “Set” (rys. 26).

02. Zwolni¢ oba przyciski, gdy diody led “L1” i “L2” zaczng szybko migac (po
okoto 3 sekundach).

03. Poczekac kilka sekund, az centrala zakonczy faze rozpoznawania urzg-
dzen.

04. Po zakonczeniu tej fazy dioda Led “Stop” musi by¢ zapalona, a diody Led
“L1710 “L2” muszg zgasnac¢ (moze zdarzyC sie, ze diody Led “L3” i “L4”
zaczng migag).

4.8 - Rozpoznawanie potozenia ogranicznikéw mechanicz-
nych

Po zakonczeniu procedury rozpoznawania urzadzen (paragraf 4.7), konieczne
jest przeprowadzenie czynnosci rozpoznania przez Centrale potozenia ogra-
nicznikdw mechanicznych (maksymalne Otwarcie i maksymalne Zamniecie);

W tej fazie okresla sie kat otwarcia skrzydet od ogranicznika mechanicznego
zamkniecia, az do ogranicznika mechanicznego otwarcia. Niezbedna jest
obecnosé¢ statych ogranicznikéw mechanicznych.

01. Odnalez¢ w Tabeli 2 rysunek odpowiadajgcy Panstwa systemowi, ustawic¢
na centrali zworki elektryczne, JA i JB, w tej samej pozycji, jak okreslono
na rysunku.

02. Odblokowa¢ silniki za pomoca odpowiednich kluczykéw (zobacz rozdziat
3.8) i ustawi¢ skrzydfa w potowie skoku tak, by miaty swobode ruchu
otwierania i zamykania; nastepnie zablokowac silniki.

03. Na centrali, nacisng¢ i przytrzymac jednoczesnie przyciski “Set” i “»”;

04. Gdy diody led “L3” i “L4” zaczng szybko miga¢, (po okoto 3 sek.) zwolni¢
oba przyciski;

05. Sprawdzi¢, czy automatyka wykonuje nastepujace sekwencje manewrow:
a - Wolne zamykanie sitownika M1, az do zatrzymania mechanicznego
a - Wolne zamykanie sitownika M2, az do zatrzymania mechanicznego
¢ - Wolne otwieranie sitownika M2 i sitownika M1, az do zatrzymania
mechanicznego
d - Catkowite szybkie zamykanie sitownikow M1 i M2

o Jedli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie jest zamkniecie,
nacisnac jakikolwiek przycisk, by zatrzymac¢ faze rozpoznawania i skon-
trolowa¢ pozycje zworkéw elektrycznych JA i JB, odwotujgc sie do Tabeli
2, lub sprawdzi¢ biegunowos¢ sitownika bez centrali (mod. WL1024).

e Jesli pierwszym silnikiem w ruchu nie jest M1, nacisna¢ jakikolwiek przy-
cisk, aby zatrzymac faze wczytywania i skontrolowaé potozenie mostkéw
elektrycznych JA i JB, zgodnie z Tabelg 2.

e Jesli podczas fazy wczytywania, zadziata ktéres z urzadzen (fotokomor-
ki, przefacznik kluczykowy, nacisniecie klawiszy itd.), faza wczytywania
zostanie natychmiast przerwana. Konieczne wigc bedzie rozpoczecie jej
od poczatku.
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06. Po zakonczeniu manewru zamknigcia 2 silnikéw (d), diody led “L3” i “L4”
wyltgczg sie, co oznacza, iz procedura zostata wykonana prawidtowo.

TABELA 2

JA JB

Centrala

Centrala

Centrala

4.9 - Sprawdzanie ruchu skrzydet bramy

Po zakonczeniu fazy rozpoznawania i pozycji ogranicznikéw mechanicznych,
zaleca sie wykonanie przez centrale kilku manewréw otwierania i zamykania
tak, aby moc skontrolowac, czy ruch bramy jest prawidtowy, ewentualne btedy
w montazu czy regulacji lub inne nieprawidtowosci:

01. Nacisng¢ przycisk Open (rys. 26) i sprawdzi¢, czy w trakcie manewru Otwie-
rania wystepuje faza przyspieszenia, faza statej predkosci, faza zwolnienia i
czy skrzydta zatrzymuja sie na mechanicznym ograniczniku otwierania.

02. Nacisng¢ przycisk Open (rys. 26) i sprawdzi¢, czy w trakcie manewru Za-
mykania wystepuje faza przyspieszenia, faza statej predkosci, faza zwolnie-
nia i czy skrzydfa zatrzymujg sie na mechanicznym ograniczniku zamykania.

03. Sprawdzi¢, czy podczas manewrdw, lampa sygnalizacyjna miga w odste-
pie 0,5 sekundy przy wigczonej lampie sygnalizacyjnej i w odstepie 0,5
sekudny przy wytaczonej lampie sygnalizacyjne;.

5 ODBIOR TECHNICZNY | URUCHAMIANIE

Oto najwazniejsze czynnosci wybrane tak, by zagwarantowa¢ maksimum bez-
pieczenstwa i niezawodno$¢ automatyki. Procedura testowania moze by¢ row-
niez zastosowana przy okresowej kontroli poszczegodlnych urzadzen automaty-
ki. Procedura testowania i odbioru musi by¢ przeprowadzona przez wykwalifi-
kowany i do$wiadczony personel, ktéry musi ocenic¢ jakie testy przeprowadzié,
oceniajac wymagany poziom bezpieczenstwa i zgodnos¢ instalacji z obowigzu-
jacymi przepisami i normami, a szczegolnie z postanowieniami EN 12445, kto-
ra okresla metody testow dla systeméw automatyki bram.

Urzgdzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej procedurze testo-
wej, zarowno ze wzgledu na ich funkcjonalnosc¢ jak i odnosnie prawidtowego
wspdtdziatania z WALKY; nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi
w instrukcjach obstugi poszczegdlnych urzadzen.



5.1 - Odbiér

Sekwencja czynnosci do wykonania podczas procedury testowania odnosi sie

do typowej instalacii (rys. 2):

1 Odblokowac recznie sitowniki i sprawdzi¢, czy naciskajac na skrzydto bra-

my, w miejscu przewidzianym do manewrdw recznych, mozliwe jest prze-

sunigcie skrzydet bramy podczas otwarcia lub zamkniecia, przy uzyciu sity

mniejszej od 390 N.

Sprawdzi¢, czy skrzydto bramy, gdy pozostawione przy jakimkolwiek uchy-

leniu, jest nieruchome.

Zablokowac sitowniki (zob. rozdziat 3.8).

UWAGA! - Sprawdzi¢, czy podfagczenia dokonane za pomocg $rub sa

odpowiednio Scisniete.

Uzywajac urzadzen sterujgcych (nadajnika, przycisku sterowania, przetacz-

nika kluczykowego, itd.), wykona¢ proby Otwarcia, Zamkniecia i Zatrzyma-

nia bramy, upewniajac sie, czy ruch skrzydet bramy odpowiada temu prze-

widzianemu. Zaleca sie przeprowadzenie wielu, aby nastepnie moc okre-

Sli¢ ruch skrzydet bramy i upewnic sie, czy zostaty wyeliminowane ewentu-

alne bfedy w montazu, btedy regulacyjne lub wystepowanie punktéw tarcia.

6 Sprawdzi¢ dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych wchodza-
cych w skiad instalaciji: (fotokomorki, listwy ochronne itd.). Gdy urzadzenie
uruchomi sie, spowoduje 2 szybkie migniecia diody led “BLUEBUS”, znaj-
dujacej sie na centrali, jako potwierdzenie przeprowadzonej procedury roz-
poznania.

7 Jesli niebezpieczne sytuacje powodowane przez ruch skrzydet bramy
zostaly wyeliminowane poprzez ograniczenie uderzenia, nalezy zmierzy¢
site uderzenia wg normy EN 12445 i ewentualnie, by pomdc systemowi w
ograniczeniu uderzenia, nalezy sprobowac znalez¢ regulacje dajaca najlep-
sze rezultaty.
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6 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

Na centrali znajdujg sie 3 przyciski OPEN (), STOP (SET), CLOSE (), ktére
moga by¢ uzywane zaréwno do sterowania centralg podczas faz probnych jak
i w trakcie programowania dostepnych funkcii.

Dostepne do zaprogramowania funkcje sa roztozone na 2 poziomach, a ich
stan roboczy jest sygnalizowany przez 4 diody led (L1 ... L4) umieszczone na
centrali ( dioda led wtaczona = funkcja aktywna; dioda led wytaczona = funkcja
nie aktywna).

Uzywanie przyciskow programowania (rys. 26):

OPEN («): — przycisk sterujgcy Otwieraniem bramy; — przycisk wyboru w fazie
programowania

8 Zamocowac na state, w poblizu automatyki, etykietke, dotyczaca czynno-
Sci recznego odblokowywania sitownika.

5.2 - Uruchamianie

Uruchomienie powinno nastgpi¢ dopiero po pomysinym zakonczeniu
wszystkich testow.

1 Sporzadzi¢ dokumentacje techniczng automatyki, ktéra powinna zawierac
nastepujgce dokumenty: rysunek zestawieniowy automatyki, schemat
potaczen elektrycznych, analize ryzyka wraz z opisem wdrozonych $rod-
kéw zapobiegawczych, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich uzy-
tych urzadzen oraz deklaracje zgodnosci wypetniong przez osobe, ktéra
dokonata montazu.

2 Na bramie umiesci¢ tabliczke zawierajaca przynajmniej nastepujgce dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za “roz-
ruch”), numer fabryczny, rok produkgii i znak “CE”.

3  Wypetni¢ Deklaracje Zgodnosci i przekazac jg wiascicielowi systemu auto-
matyki.

4  Wypetni¢ i zwrdcic wiascicielowi automatyki “Instrukcje obstugi” automa-
tyki.

5 Wypetni¢ i odda¢ wiascicielowi automatyki “Program przegladéw”, ktéry
powinien zawiera¢ dane dotyczace konserwacji wszystkich urzadzen skfa-
dowych automatyki.

6 Przed przekazaniem instalacji nalezy poinformowac uzytkownika o zagro-
zeniach i niebezpieczenstwach zwigzanych z automatyka.

Odnosnie powyzszej dokumentaciji, firma Nice dzieki serwisowi obstugi
technicznej oddaje do dyspozyciji Klientow: instrukcje obstugi, przewodniki
i wstepnie wypetnione formularze. Odwiedz takze: www.nice-service.com

STOP/SET: przycisk zatrzymujgcy manewr; jesli nacisniety przez dtuzej niz 5
sekund, umozliwia przejscie do fazy programowania.

OPEN (P): — przycisk sterujgcy Zamykaniem bramy; — przycisk wyboru w fazie
programowania

6.1 - Programowanie pierwszego poziomu (Wk-WYL)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sg programowane fabrycznie na “OFF”
i moga zosta¢ zmienione w kazdym momencie. Aby sprawdzi¢ poszczegdine
funkcje, patrz Tabela 5. Odnosnie procedury programowania, patrz Tabela 6.
Uwaga — Niniejsze procedury moga zosta¢ ponownie wykonane w dowolnym
momencie, rowniez po podtgczeniu do centrali nowego urzgdzenia.

WAZNE - Procedura programowania przewiduje maksymalnie przerwe 10
sekund pomiedzy nacisnieciem pierwszego i drugiego przycisku. Po uptywie
tego czasu, procedura zostaje automatycznie zakonczona, zapamietujac zmia-
ny przeprowadzone do tego momentu.

TABELA 5 - Funkcje pierwszego poziomu

dioda | Funkcja Opis
L1 Zamkanij Funkcja AKTYWNA: po manewrze zamkniecia, ma miejsce czas pauzy (réwny zaprogramowanemu czasowi pauzy), po ktérego uptywie, centra-
automatycznie la automatycznie uruchamia manewr zamkniecia. Warto$¢ fabryczna Czasu pauzy wynosi 30 sek.
Funkcja NIE AKTYWNA: funkcjonuje w trybie “p&tautomatycznym”.
L2 Zamknij po Funkcja AKTYWNA: jesli podczas manewru otwierania lub zamykania zadziatajg fotokomaérki, czas pauzy zostaje zredukowany o 5 sek. bez
fotokomoérce wzgledu na zaprogramowany “czas pauzy”.
Przy wytaczonym “automatycznym zamknigciu”, gdy przy Zamykaniu zadziatajg fotokomaorki, uruchamiane jest “zamykanie automatyczne” z
zaprogramowanym “czasem pauzy”.
L3 Zamknij zawsze Funkcja AKTYWNA: w przypadku wystapienia awarii elektrycznej ( black-out), rowniez krétkotrwatej, przy ponownym wiaczeniu pradu, centrala
wykrywa otwartg brame i automatycznie uruchamia manewr Zamkniecia, przed ktérego rozpoczeciem wykonuje 5- sekundowe miganie.
Funkcja NIE AKTYWNA: przy ponownym witgczeniu pradu, brama pozostanie w potozeniu, w jakim znajdowata sie wczesniej.
L4 Stand by (Bluebus) Funkcja AKTYWNA: po 1 minucie od zakonczenia manewru, centrala wytgcza wyjscie “Bluebus” (urzgdzenia podtaczone) i wszystkie diody led,
z wytaczeniem diody led Bluebus, ktéra zacznie nieco wolniej miga¢. Gdy centrala odbierze polecenie, powraca do normalnej pracy (z matym
opdznieniem). Ta funkcja ma na celu oszczedno$¢ energii; jest niezwykle istotna w przypadku zasilania na baterie lub poprzez panele stoneczne.

TABELA 6 - Procedura programowania pierwszego poziomu

01. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy; ¥
SET 3s
y . : . N N 4
02. Zwolni¢ przycisk, gdy dioda led “L1” zacznie migac; D: L =
o R . . o S Z L2
03. Nacisna¢ przycisk “«” lub “P”, aby przejs¢ z migajacej diody led na diode led przedstawiajaca funkcie, ktdra ma ulec zmianie; (ZI ub (z' |:|:
u

04. Nacisng¢ przycisk “Set” aby zmieni¢ stan funkgiji:
(krotkie migniecie = OFF - diugie migniecie = ON);

Y4 s N
RS

05. Odczekac 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z fazy programowania.

% 10s

Uwaga — Aby zaprogramowac inne funkcje na “ON” lub “OFF”, podczas wykonywania procedury nalezy powtorzy¢ punkty 03 i 04 podczas tej samej fazy.
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6.2 - Programowanie drugiego poziomu
(parametry regulowane)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sa programowane fabrycznie tak, jak

warto$¢ odpowiadajgcy kazdej diodzie Led, zob. Tabela 8. WAZNE — Proce-
dura programowania przewiduje maksymalnie przerwe 10 sekund pomiedzy
nacisnieciem pierwszego i drugiego przycisku. Po uptywie tego czasu, proce-
dura zostaje automatycznie zakonczona, zapamigtujgc zmiany przeprowadzo-

zaznaczono szarym kolorem w Tabeli 8 i moga by¢ modyfikowane w dowol-
nym momencie, postepujac zgodnie ze wskazowkami w Tabeli 7.
Parametry, sg regulowane w oparciu o skale wartosci od 1 do 4; aby sprawdzi¢

ne do tego momentu.

TABELA 7 - Procedura programowania pierwszego poziomu

. . . A4
01. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;
SET] 3s
02. Zwolni¢ przycisk, gdy dioda led “L1” zacznie migag; Wﬁ( L1
03. Nacisng¢ przycisk “«” lub “P”, aby zaczeta migaja¢ “dioda led na wejéciu” odpowiadajgca parametrowi, ktdry ma Y4 v4
zosta¢ zmieniony; Calwp (+] N
04. Nacisnac i przytrzymac przycisk “Set”, az do zakonczenia punktu 06;
05. Odczekac ok. 3 sekundy, az do momentu, gdy zapali sie dioda led odpowiadajgca aktualnemu poziomowi parametru, N
ktory ma zosta¢ zmieniony; /TN
.y . . , - V4 v L
06. Za pomoca przyciskow“«d” lub “P", aktywowac diode led, ktéra odpowiada wartosci parametru; =
Calwp (v
07. Potem zwolni¢ przycisk “Set”;
SET
08. Odczeka¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z fazy programowania. %
10s

czas tej samej fazy.

Uwaga — Aby zaprogramowac wiekszg liczbe parametrow, podczas wykonywania procedury, nalezy powtdrzyc¢ czynnosci od punktu 03 do punktu 07 pod-

TABELA 8 - Funkcje drugiego poziomu

dioda_ Parametr dioda Led | Wartos¢ Opis
wejscie (poziom)
L1 Czas L1 5 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
Pauzy 2 30 sekund ponownym zamknieciem automatyc-
znym. Zadziata tylko, gdy aktywne je-
L3 60 sekund st Zamknigcie.
L4 120 sekund
L2 Funkcja L1 Otwiera — stop — zamyka — stop Reguluje sekwencje polecen zwigza-
Krok po 2 Otwiera — stop — zamyka — otwiera nych z wejsciem “Krok po kroku” lub
Kroku : - ze sterowaniem radiowym.
L3 Otwiera — zamyka — otwiera — zamyka
L4 Zespot mieszkalny: Uwaga - Ustawiajgc L4 ulegajg
e przy manewrze otwierania polecenia: “Krok po Kroku” i “Otwiera” nie | zmianie rowniez polecenia “Otworz” i
powodujg zadnego ruchu; natomiast polecenie “Zamyka” powoduje zmiane | “Zamknij”.
ruchu, tzn. zamkniecie skrzydet.
® przy manewrze zamykania polecenia: “Krok po Kroku” i “Otwiera” powo-
dujg zmiane ruchu, tzn. otworzenie skrzydet bramy; natomiast polecenie
“Zamyka” nie powoduje zadnego ruchu.
L3 Predkosé L1 Wolna Reguluje predkos¢ silnikow w trakcie
silnikéw 2 Srednia normalnego ruchu.
L3 Szybka
L4 Bardzo szybka
L4 Sita L1 Poziom 1 - Sita minimalna Reguluje site obu silnikdw.
silnikow L2 Poziom 2 - ...
L3 Poziom 3 - ...
L4 Poziom 4 - Sita maksymalna

6.3 - Kasowanie pamieci

Aby skasowac pamiec¢ centrali i powrdci¢ do wszystkich ustawien fabrycznych,
nalezy postepowac nastepujgco: nacisngé i przytrzymac przyciski “«” i “B”, az
do momentu, gdy diody led L1 i L2 zaczng migac.

6.4 - Funkcje specjalne

Funkcja: “Wykonaj manewr mimo wszystko”

Ta funkcja pozwala na prace automatyki rowniez wtedy, gdy ktéres z urzadzen

zabezpieczajacych nie funkcjonuje prawidtowo lub jest uszkodzone.

Mozliwe jest sterowanie automatyki w trybie “w obecnosci operatora”, poste-

pujac w sposob nastepujacy:

01. Wybra¢ polecenie uruchamiajgce brame za pomoca nadajnika lub prze-
tacznika kluczykowego, itd. Jesli wszystko dziata prawidtowo, brama poru-
sza sie regularnie, w przeciwnym razie nalezy postepowac nastepujaco;
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02. Przed uptywem 3 sekund nalezy ponownie wybra¢ polecenie, ktére ma
zosta¢ wykonane;

Po ok.2 sekundach, brama wykona manewr wymagany w trybie “w obec-
nosci operatora”; tzn. brama bedzie sie poruszac¢ tylko wtedy, gdy wci-
$niety bedzie przycisk polecenia.

Gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziatajg, lampa sygnalizacyjna miga,
sygnalizujgc typ zaistniatego problemu (zobacz rozdziat 7 - Tabela 10).

03.



7 CO ZROBIC, GDY... (przewodnik do rozwigzywania problemow)

Niektore urzadzenia sg przygotowane do wydawania sygnatow, za pomoca
ktérych mozna rozpozna¢ ich stan roboczy lub ewentualne nieprawidtowosci.

Jesli do wyjscia FLASH znajdujacym sie na zasilaczu zostanie podtagczona wie-
lofunkcyjna lampa WLT, ustawiona na funkcji lampy sygnalizacyjnej, przy wyko-
naniu manewru rozpoczyna miganie z 1-sekundowym odstepem. Jesli wysta-
pig jakiekolwiek nieprawidtowosci, lampa sygnalizacyjna zacznie wydawacé

coraz krétsze sygnaty; sa one powtarzane dwukrotnie z 1-sekundowag przerwa.
W Tabeli 10 opisano przyczyny i rozwigzania odnoszace sie do kazdego typu
sygnalizaciji.
Roéwniez diody Led znajdujgce sie na centrali wydajg stosowne sygnaty; w
Tabeli 11 opisano przyczyny i rozwigzania odnoszace sie do kazdego typu
sygnalizaciji.

TABELA 10 - Sygnalizacja lampy sygnalizacyjnej (FLASH)

Miga

Problem

Rozwiagzanie

1 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
1 krotkie migniecie

Btad systemu Bluebus

Kontrola urzadzen podtgczonych do systemu Bluebus, ktéra jest przeprowadzana na
poczatku manewru, nie odpowiada urzadzeniom zapamietanym podczas fazy rozpoz-
nawania. Mozliwe jest, iz niektore z urzadzen beda odtaczone lub uszkodzone i w zwigz-
ku z tym nalezy dokonac ich kontroli i wymiany. Jezeli dokonano jakichkolwiek modyfika-
cji nalezy ponownie przeprowadzi¢ rozpoznawanie urzgdzen (zobacz paragraf 4.7).

2 krétkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
2 krotkie migniecie

Interwencja fotokomaorki

Jedna lub wiecej fotokomarek nie pozwalaja na ruch skrzydet bramy lub w trakcie ruchu
doszto do cofniecia ruchu; sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod.

3 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
3 krotkie migniecie

Zadziatanie funkciji “Wykrywanie prze-
szkdd” przez ogranicznik sity

Podczas ruchu, silniki zastosowaty zwiekszong site; sprawdzi¢ przyczyne i ewentualnie
zwigkszy¢ poziom sity silnikow

4 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
4 krétkie migniecie

Interwencja wejscia STOP

Na poczgtku manewru lub w trakcie ruchu zadziataty urzgdzenia podtgczone do wejécia
STOP; sprawdzi¢ przyczyne.

5 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
5 krotkie migniecie

Btad wewnetrznych parametrow
centrali sterujacej

Odczekac¢ przynajmniej 30 sekund, a nastepnie ponownie sprobowacé wydac polecenie i
ewentualnie wytaczy¢ zasilanie; jesli stan urzadzenia nie zmieni sie, oznacza to, iz praw-
dopodobnie doszto do powaznej usterki i nalezy wymienic karte elektroniczng.

6 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
6 krotkie migniecie

Przekroczony zostat maksymalny limit
kolejnych manewrow lub manewrdéw
wykonanych w ciggu godziny

Nalezy odczekac kilka minut tak, by ogranicznik manewréw powrdcit ponizej wartosci
maksymalnego limitu.

7 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
7 krétkie migniecie

Anomalie w obwodach elektrycznych

Odczekac¢ przynajmniej 30 sekund, a nastepnie ponownie sprobowac¢ wydac polecenie
i ewentualnie wytaczy¢ zasilanie; jesli stan urzadzenia nie zmieni sie, oznacza to, iz praw-
dopodobnie doszto do powaznej usterki i nalezy wymienic karte elektroniczna.

8 krotkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
8 krotkie migniecie

Juz wczesniej uruchomione zostato
polecenie, ktére nie pozwala na wyko-
nanie innych polecen

Sprawdzi¢ rodzaj polecenia, ktdre zostato wybrane; na przyktad, moze to by¢ polecenie
wydane z zegara wejsciowego “KROK PO KROKU”.

9 krétkie migniecie
odstep 1 - sekundowy
9 krétkie migniecie

Automatyka zostata zablokowana pr-
zez polecenie “Zablokuj automatyke”

Odblokowac¢ automatyke, wysytajac polecenie “Odblokuj automatyke”.

TABELA 11 - Sygnalizacja diod Led umieszczonych na centrali sterujgcej (rys. 23)

dioda Problem Rozwiazanie
BLUEBUS
Zawsze wytgczone Anomalie Upewni¢ sig, czy centrala jest zasilana; sprawdzi¢, czy bezpieczniki nie

zadziataly. W takim wypadku, nalezy sprawdzi¢ przyczyne usterki i
wymieni¢ bezpieczniki na nowe o tych samych wartosciach

Zawsze wigczone

Powazne anomalie

Wystapit powazny problem: sprobowac¢ odigczy¢ zasilanie elektryczne

karte elektroniczng

1 migniecie na sekunde

Wszystko prawidtowo

Prawidtowa praca centrali

2 szybkie mignigcia

Zmiana stanu wejs¢

Jest regularne, jesli ma miejsce zmiana jednego z wejs¢ (PP, STOP):
zadziatajg fotokomorki lub wydane zostanie polecenie przez nadajnik

Seria mignie¢ oddzielonych 1-
sekundowym odstepem

Rozne

Odwota¢ sig do Tabeli 10

STOP
Zawsze wytgczone

Scia STOP

Interwencja urzadzen podtaczonych do wej-

Sprawdzi¢ urzadzenia wejscia STOP

Zawsze wigczone

Wszystko prawidtowo

Wejscie STOP aktywne

P.P.
Zawsze wytgczone

Wszystko prawidtowo

Wejscie P.P. nie aktywne

Zawsze wigczone

Interwencja wejécia P.P.

Jest regularne, jesli urzadzenie podtgczone do wejscia P.P jest aktywne

L1 -L2 Wolne miganie

Zmiana liczby urzadzen

urzgdzenia nie wykonane

podtgczonych do Bluebus lub rozpoznanie

Nalezy koniecznie wykonac rozpoznanie urzadzen (zob. paragraf 4.7)

L3 -L4 Wolne miganie Nigdy nie zostato wykonane rozpoznanie Nalezy koniecznie przeprowadzi¢ rozpoznanie (zob. paragraf 4.8).

pozycji ogranicznikow mechanicznych
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8 INFORMACJE DODATKOWE

Dla WALKY przewidziano nastepujace akcesoria (odbiornik radiowy): progra-
mator Oview, system zasilany energig stoneczna Solemyo i akumulatorek rezer-
wowy mod. PS424.

8.1 - Podtaczenie odbiornika radiowego OXI

Aby podtgczy¢ odbiornik OXI, nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne od centrali i
postepowac tak, jak wskazano na rys. 27. W Tabeli 12 i Tabeli 13 opisano
polecenia, ktére odpowiadaja wyjsciom znajdujgcym sie na centrali.

TABELA 12
SMXI / SMXIS lub OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM w trybie I lub trybie Il
Wyjscie nri Polecenie “P.P.” (Krok po Kroku)
Wyjscie nr2 Polecenie “Otwarcie czesciowe 1”
Wyjscie nr3 Polecenie “Otwiera”
Wyjscie nr4 Polecenie “Zamyka”

TABELA 13
OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM w trybie Il rozszerzonym

Nr Polecenie Opis

1 Krok po Kroku Polecenie “P.P.” (Krok po Kroku)

2 Otwarcie czesciowe1 | Polecenie “Otwarcie czg$ciowe 1”

3 Otwiera Polecenie “Otwiera”

4 Zamyka Polecenie “Zamyka”

5 Stop Zatrzymuje manewr

6 Krok po Kroku Polecenie w trybie Zespdt Mieszkalny
Zespot Mieszkalny

7 Krok po kroku Steruje rowniez przy zablokowanej automatycze lub ak-
Priorytet tywnych poleceniach
Otwiera czesciowo 2 | Otwiera czeéciowo (otwarcie skrzydta M2, rownego poto-

wie otwarcia catkowitego)
9 Otwiera czesciowo 3 | Otwiera czesciowo (otwarcie obu skrzydet, réwnych poto-

wie otwarcia catkowitego)

10 Otwiera i Blokuje
automatyke

Powoduje manewr otwarcia i po jego zakonczeniu blokuje
automatyke; centrala nie akceptuje zadnego innego pole-
cenia, z wyjatkiem “Krok po Kroku Priorytet”, “Odblokuj”
automatyke albo (tylko z Oview) polecenia: “Odblokowuje i
zamyka” oraz “Odblokowuie i otwiera”

11 Zamyka i Blokuje
automatyke

Powoduje manewr otwarcia i po jego zakonczeniu blokuje
automatyke; centrala nie akceptuje zadnego innego pole-
cenia, z wyjatkiem “Krok po Kroku Priorytet”, “Odblokuj”
automatyke albo (tylko z Oview) polecenia: “Odblokowuie i
zamyka” oraz “Odblokowuije i otwiera”

12 Blokuje automatyke | Powoduje zatrzymanie manewru i blokadg automatyki;
centrala nie akceptuje zadnego innego polecenia, z wyjat-
kiem “Krok po kroku Priorytet”, “Odblokuj” automatyke
albo (tylko z Oview) polecenia: “Odblokowuje i zamyka”

oraz “Odblokowuije i otwiera”.
Powoduje odblokowanie automatyki i powrét do normal-

13 Odblokowuje

automatyke nej pracy

14 On Timer Zapala sie wyjscie Swiatetka nocnego z czasowym wylg-
Swiatetko nocne czeniem

15 On-Off Wigcza sie lub wylacza wyjécie Swiatetka nocnego w try-
Swiatetko nocne bie On - Off

8.2 - Podtaczenie i instalacja akumulatorka rezerwowego
mod. PS424

UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatorka do centrali musi by¢
wykonane tylko po zakonczeniu wszystkich etapéw montazu i progra-
mowania, poniewaz akumualtorek spetnia funkcje zasilania awaryjnego.

Aby zainstalowac i podtgczy¢ akumulatorek, nalezy postepowac zgodnie z
fazami montazowymi pokazanymi na rys. 28.

8.3 - Podlaczenie programatora Oview

Na centrali umieszczona jest wtyczka BusT4, do ktdrej mozna podtaczy¢ jed-
nostke programujgca Oview, ktdra pozwala na catkowite i szybkie kierowanie
fazg instalacyjng, konserwacyjna i diagnostyczng cafej automatyki. Aby uzyskac
dostep do wtyczki nalezy koniecznie postepowac zgodnie z wskazdwkami
zamieszczonymi na rys. 29 i podfaczy¢ wtyczke do odpowiedniego gniazda.
Oview moze zosta¢ podtgczony do kilku Centrali jednoczesnie (az do 5 bez
szczegdlnych zalecen, az do 60 - przestrzegajac stosownych zalecen) i moze
pozostac¢ podtaczony do centrali, takze podczas normalnego dziatania automa-
tyki. W takim przypadku mozna uzy¢, w celu bezposredniego wystania polecen
do centrali, specjalnego menu “uzytkownik”. Mozliwe jest réwniez dokonanie
uaktualnienia Firmware. Jesli w centrali znajduje sie odbiornik radiowy nalezacy
do rodziny OXI, uzywajac Oview mozna uzyska¢ dostep do parametréw nadaj-
nikéw zapisanych przez odbiornik.
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Odnosnie wszystkich informacji dodatkowych nalezy odwota¢ sie do odpo-
wiedniej instrukcji obstugi i instrukcji systemu “Opera system book”.

8.4 - Podtaczenie systemu zasilanego energia stoneczna
Solemyo

UWAGA! - Gdy automatyka jest zasilania przez system “Solemyo”, NIE
MUSI BYC ZASILANIA jednoczesnie z sieci elektryczne;j.

W razie dalszych informaciji o systemie Solemyo nalezy odwotac sig do stosow-
nej instrukcji obstugi.

Aby przygotowac podtaczenie do systemu Solemyo, nalezy postepowac zgod-
nie z fazami montazowymi ukazanymi na rys. 30.

Aby skompletowac potaczenie pomiedzy Solemyo a centralg sitownika, nalezy
uzy¢ odpowiedniego kabla przejsciowego.

9 KONSERWACJA PRODUKTU

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zagwarantowania mak-
symalnej trwatosci catego systemu automatyki, konieczna jest regularna kon-
serwacja.

Konserwacja powinna zosta¢ przeprowadzona, zgodnie z zaleceniami doty-
czacymi bezpieczenstwa, opisanymi w niniejszej instrukcji obstugi oraz obowia-
Zujacymi przepisami i normami.

System nalezy poddawac czestym testom, w celu sprawdzenia, czy wystepuja
braki réwnowagi skrzydet, oznaki zuzycia lub uszkodzenia przewodoéw. Nie
uzywac automatyki, jesli wymaga ona regulacji lub naprawy.

Wazne -Podczas konserwaciji lub czyszczenia produktu, nalezy odtaczy¢
centrale od zasilania elektrycznego i od baterii, o ile wystepuja.

Odnosnie innych urzadzen znajdujgcych sie w systemie, nalezy postepowac

zgodnie z odpowiednimi planami konserwaciji.

Dla sitownikow WL1024C, WL1024 konieczna jest konserwacja planowa, mak-

symalnie co 6 miesiecy lub 20 000 manewrdw od poprzedniej konserwacii.

Aby przeprowadzi¢ konserwacije nalezy postepowac w sposob nastepujacy:

01. Odtgczy¢ wszystkie zrédha zasilania elektrycznego, wraz z ewentualnymi
akumulatorkami rezerwowymi;

02. Sprawdzi¢ stan zuzycia uchwytow i kotkdw rozporowych ze szczegdlnym
zwréceniem uwagi na erozje i utlenianie czesci; wymienic te czesci, ktérych
stan nie daje wystarczajgcej gwarancji uzytkowej;

03. Wykona¢ probe odblokowania, aby sprawdzi¢ ich prawidtowa prace,
zobacz paragraf 3.8.

04. Podtaczy¢ ponownie zrédta zasilania elektrycznego i przeprowadzic¢
wszystkie testy i kontrole przewidziane w rozdziale 5.1 - Odbidr techniczny.



Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne sankcje w przypadku

UTYLIZACJA PRODUKTU samodzielnegj likwidacji tego produktu.

Utylizacja akumulatorka rezerwowego (jesli wystepuje)

Produkt ten jest integralng czesciag automatyki i w zwigzku z tym musi by¢ | Uwaga! — Roztadowany akumulatorek zawiera substancje zanieczyszczajgce i
poddany utylizacji razem z nia. dlatego nie mozna wyrzuca¢ go do odpaddw miejskich.

Podobnie jak przy instalacji, takze przy zakonczeniu uzytkowania niniejszego | Nalezy poddac go utylizacji, uzywajgc metod “sortowania” odpaddw. zgodnie z
produktu czynnosci utylizacji powinny by¢ wykonane przez personel wykwalifi- | obowigzujgcymi normami na danym terytorium.
kowany.

Niniejszt produkt sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektére z nich moga
by¢ powtdrnie uzyte, inne muszg zosta¢ poddane utylizacji. Nalezy zasiegng¢
informacji o systemach wtornego przerobu i utylizacji, przewidzianych przez
lokalne przepisy dla tej kategorii produktu.

Uwaga! - Niektére elementy produktu moga zawiera¢ substancje szkodliwe
lub niebezpieczne, ktére pozostawione w otoczeniu mogtyby zaszkodzi¢ sro-
dowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Zgodnie ze wskazaniem symbolu na rysunku obok, zabronio-
ne jest wyrzucanie tego produktu razem z odpadami domo-
wymi. W celu utylizacji produktu nalezy przeprowadzi¢ “segre-
gacje odpaddéw” na potrzeby utylizacji, wedtug metod przewi-
dzianych przez lokalne przepisy, lub zwrdci¢ produkt sprze-
dawcy podczas zakupu nowego, rownorzednego produktu.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA PRODUKTU

OSTRZEZENIE: * Niniejsza charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury $rodowiskowej réwnej 20°C (+ 5°C). ® Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do
dokonywania zmian w produkcie, gdy tylko uzna to za konieczne, zawsze zachowujac cechy i przeznaczenie uzytkowe produktu.

Typologia: Sitownik elektromechaniczny do automatycznych bram i drzwi z silnikiem zasilanym przez prad staty, z reduktorem epicykloidalnym, wysprzeglaniem
mechanicznym. Jedynie dla modelu WL1024C: centrala sterujgca wbudowana i odbiornik radiowy OXI

Maksymalny moment startowy: 100 Nm

Moment nominalny: 50 Nm

Predkos¢ na pusto: 0,20 rad/s - 0,3 rad/s

Predkos$¢ do momentu nominalnego: 0,16 rad/s - 0,24 rad/s

Maksymalna czestotliwos$é cykli pracy: 100 cykli wykonanych w ciggu dnia (centrala WL1024C ogranicza cykle do maksymalnej ilosci okoto 50)
Maksymalny czas ciagtego cyklu pracy: okoto 10 minut

Zakres zastosowania: produkt moze by¢ stosowany dla bram o ciezarze do 180 kg (skrzydto o wartosci 0,8 m) lub o dtugosci skrzydta do 1.8 m i kacie otwar-
cia az do 110°

Zasilanie: WL1024C: 230 Vac (+10% -15%) 50/60 Hz; WL1024: 24 Vdc (50%); WL1024C/V1: 120 Vac (+10% -15%) 50/60 Hz

Zasilanie awaryjne: Przygotowane dla akumulatorkéw rezerwowych PS424

Zasilanie przez panele stoneczne: przygotowane dla Kit SOLEMYO

Moc nominalna pobierana przez sie¢ elektryczng (WL1024C): 120 W

Pobierany prad nominalny (WL1024): 2 A; przy starcie warto$¢ pradu wynosi 3 A przez maksymalny czas 2 s

Pobierana moc sieci elekrycznej przy aktywnej funkcji “Standby — Wszystko (1)” (wtgcznie z odbiornikiem OXI): 3 W

Pobierana moc podczas pracy z uzyciem akumulatorka rezerwowego lub zestawu KIT SOLEMYO z aktywna funkcja “Standby-Wszystko (1)”
(wtacznie z odbiornikiem OXI): ponizej 100 mW

Wyjscie elektrozamka [*]: elektrozamek 12 Vac max 15 VA

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej [*]: lampa WLT lub lampa 12Vdc, 21 W max

Wyjscie BLUEBUS: wyjscie z maksymalnym obciazeniem 15 jednostek Bluebus (maksymalnie 6 par fotokomdérek MOFB lub MOFOB plus 2 pary fotokomorek
MOFB lub MOFOB zaadresowanych jako urzagdzenia otwierajgce plus maksimum 4 urzgdzenia sterujgce MOMB lub MOTB)

Wejscie STOP: dla stykow normalnie zamknigtych, normalnie otwartych lub o statym oporze rownym 8,2 kQ; wybdr typu styku ma miejsce poczas samo-roz-
poznawania i kazda poZniejsza zmiana wzgledem zapisanego stanu, powoduje uruchomienie polecenia “STOP”

Wejscie PP: dla stykdéw normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje uruchomienie polecenia Krok po Kroku)

Ztacze radiowe: tacze SM dla odbiornikéw z rodziny SMXI, OXI i OXIFM

Wejscie ANTENY Radia: 50 Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Funkcje do zaprogramowania: 4 funkcje typu ON-OFF (Tabela 5) i 4 funkcje do regulacji (Tabela 8)

Funkcje przy samo-rozpoznawaniu: ® Samo-rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BlueBus. ¢ Samo-rozpoznawanie typu urzgdzenia podtgczo-
nego zacisku “STOP” (styk NO, NC lub o oporze 8,2 kQ). ® Samo-rozpoznawanie ruchu skrzydet i automatyczne obliczenie punktdw zwolnienia i czesciowego
otwarcia. ® Samo-rozpoznawanie dziatania z jednym lub z dwoma silnikami

Montaz: W pionie, na odpowiedniej ptytce mocujacej

Temperatura robocza: od -20°C do +50°C (przy niskich temperaturach skuteczno$¢ sitownika maleje)

Uzytkowanie w atmosferze szczegélnie kwasnej, stonej lub potencjalnie wybuchowej: NIE

Stopien ochrony: IP 44 (z wbudowanym pojemnikiem)

Wymiary (mm): 90 x 125 x 385 h

Ciezar (kg): (WL1024C) 4,8; (WL1024) 4,3

Uwagi:

(1) - Funkcja aktywowana przy pomocy programatora Oview.

[*] - Dla wyj$¢ przewoddw na centrali (“Elektrozamek”) i na zasilaczu (“Flash”) mozna zaprogramowac tez inne funkcje, uzywajac programatora Oview. Cechy elektryczne tych dwoch
wyjs¢ sg dopasowane ze wzgledu na rodzaj wybranej funkcji:

e funkcja “elektrozamek”: 12Vac, 15VA max;

o funkcja “lampa sygnalizacyjna”: lampa wielofunkcyjna WLT lub lampa 12Vdc, 21W max;

e inne funkgcje: lampa lub przekaznik 24Vdc (-30% i +30%), 4 W max, jesli praca centrali zalezy od napiecia sieciowego lub lampa albo przekaznik 12Vdc (-10% e +25%), 4 W max, jesli
praca centrali zalezy od akumulatorka rezerwowego PS424.
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Trwatosé produktu
P WYKRES A
Trwato$¢ produktu odnosi sie do Sredniej zywotnosci urzadzenia. Trwatos¢ pro- 150.000
duktu jest silnie uzalezniona od wskaznika trudnosci manewréw wykonywa-
nych przez automatyke, tzn. od sumy wszystkich czynnikow wptywajgcych na 130.000 \
zuzycie produktu (zobacz Tabela 14). ’ \
Aby ustali¢ szacunkowg trwato$¢ Panstwa systemu automatyki nalezy poste- 110.000 \
powac¢ nastepujaco: E \\
01. Obliczy¢ wskaznik trudnosci poprzez podsumowanie wartosci procento- § 90.000 N
wych danych znajdujacych sie w Tabeli 14; ac.\ N
02. Na Wykresie A z odnalezionej wartosci, poprowadzi¢ linie pionowa, az do © 70.000 \\
momentu skrzyzowania z linig wygieta; z tego punktu poprowadzi¢ linie pozio- = ~—_
mg, az do skrzyzowania z linig “cykle manewréw”. Ustalona wartos¢ odnosi sie % 50.000
do szacunkowej trwatosci Panstwa produktu. >
© 30.000
Szacunkowa trwatos¢ kalkuluje sie w oparciu o obliczenia projektowe i wyniki
testow wykonywanych na prototypach. Nalezy pamietac, iz jest to jedynie sza- 10.000
cunkowa warto$c¢ i w zadnym wypadku nie jest ona gwarancja efektywnej trwa-
fosci produktu. 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
TABELA 14 wskaznik trudnosci %
Diugosé Ciezar Wskaznik trudnosci
skrzydta skrzydta pelnego ramienia
> 100 kg 55% Przyktad obliczania trwafosc¢ sitownika Walky z petnym ramieniem (odwo-
<12m <100 kg 30% taé sig do Tabeli 14 i do Wykresu A):
12-16m >80kg 55% - ciezar skrzydia: 55 Kg
’ ’ < 80 kg 40% - dfugos¢ skrzydta = 1,7 m (wskaznik trudnosci: 55%)
> 60 kg 55% - nie przedstawia pozostatych czynnikow obcigzeniowych
>1,6m Catkowity wskaznik trudnosci = 55%
<60 kg 40% . ) i
- — Szacowana trwato$c = 55.000 cykli manewrdw
Temperatura otoczeniowa powyzej 40°C
lub ponizej zero 0°C albo wilgotnosé 15%
powyzej 80%
Skrzydto puste 15%
Montaz w miejscu wietrznym 15%

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Uwaga - Tresc¢ niniejszej deklaracji odnosi sie do danych zadeklarowanych w ostatnigj dostepnej wersji, przed oddaniem do druku niniejszej instrukcji obstugi, oficjalnego doku-
mentu zdeponowanego w siedzibie firmy Nice Spa. Niniejszy tekst zostat dopasowany do celdw wydawniczych.

Numer: 322/WL.. Korekta: 0

Nizej podpisany Luigi Paro jako Zarzadca Petnomocny deklaruje na wiasng wytaczng odpowiedzialno$c, ze produkt:
Nazwa producenta NICE s.p.a.

Adres Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) Italia

Typ: Sitownik elektromechaniczny

Modele: WL1024C, WL1024

Akcesoria: OXI, OVBT, OVBTGSM, SYKCE, PS424

jest zgodny z ustaleniami nastepujacych dyrektyw unijnych:

e 98/37/WE (89/392/EWG zmieniona) DYREKTYWA 98/37/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 22 czerwca 1998 w sprawie zblizenia
ustawodawstw Panstw Cztonkowskich odnoszgcych sie do maszyn
zgodnie z postanowieniami dyrektywy 98/37/WE ostrzega sie, iz przekazanie do eksploataciji powyzszego produktu nie jest dozwolone, dopdki produ-
cent maszyny zawierajgcej ten produkt nie zidentyfikuje go i nie zadeklaruje jako zgodnego z dyrektywa 98/37/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami unijnymi, zmienionymi zgodnie z Dyrektywg 93/68/EWG rady z dnia 22 lipca 1993:

® 2006/95/EWG (ex dyrektywa 73/23/WE) DYREKTYWA 2006/95/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 12 grudnia 2006 w sprawie zblize-
nia ustawodawstw Panstw Cztonkowskich odnoszacych sie do sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia
Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:
EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A12:1996+A13:1998+A14:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001

® 2004/108/EWG (ex dyrektywa 89/336/EWG) DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 w sprawie
zblizenia ustawodawstw Panstw Cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej i ktéra znosi dyrektywe 89/336/EWG
Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007

Ponadto jest zgodny; wytgcznie dla czesci stosowanych, z nastepujacymi normami:

EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004+A12:2006+ A2:2006, EN 60335-2-103:2003,
EN 13241-1:2003; EN 12453:2002; EN 12445:2002; EN 12978:2003

Oderzo, 29 maja 2009 Luigi Paro (Zarzadca Pelnomocny)
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Instrukcje i wskazéwki dla uzytkownika

Przed pierwszym uzycie automatyki zaleca sie poproszenie osoby, ktéra doko-
nata montazu o wyjasnienie, jakie zagrozenia moga pojawi¢ sie w czasie uzyt-
kowania bramy oraz zaleca sie przeznaczenie kilku minut na przeczytanie
instrukcji i ostrzezen dla uzytkownika, przekazanych przez osobe, ktéra doko-
nata montazu. Instrukcje obstugi nalezy zachowac na przyszto$¢ i przekazac ja
ewentualnemu nowemu wiascicielowi automatyki.

UWAGA! - Panstwa automat jest maszyna, ktéry doktadnie wykonu-
je Wasze polecenia; niewtasciwe lub nieuprawnione uzycie moze
sta¢ sie niebezpieczne:

- Nie sterujcie ruchem bramy, jesli w jej poblizu znajdujg si¢ osoby, zwie-
rzeta lub przedmioty.

- Bezwzglednie zabrania si¢ dotykania czesci automatyki, gdy brama lub
drzwi sg w ruchu!

- Fotokomérki nie sg urzadzeniami zabezpieczajgcymi, sa wylacznie
pomocniczymi urzadzeniami bezpieczenstwa. Zostaly skonstruowane w
oparciu o technologie o wysokiej niezawodnosci, w ekstremalnych sytu-
acjacj moga jednakze funkcjonowac nieprawidtowo lub nawet ulec
uszkodzeniu, a w niektérych przypadkach uszkodzenie moze nie byé
natychmiast widoczne. Dlatego, w trakcie uzytkowania automatyki nale-
zy koniecznie postgpowac zgodnie z nastepujacymi zaleceniami:

- Przejazd jest dozwolony wytacznie, jezeli brama lub drzwi sg catkowi-
cie otwarte, a skrzydta unieruchomine.

- BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejezdzania podczas kiedy brama
lub drzwi zamykajg sie!

- Nalezy okresowo sprawdza¢ prawidtowa prace fotokomorek.

¢ Dzieci: automatka gwarantuje wysoki poziom bezpieczenstwa, a niezawod-
ne fotokomarki uniemozliwiajg wykonanie ruchu w obecnosci oséb lub rzeczy.
Mimo to lepiej zabroni¢ dzieciom bawienia sie w poblizu automatyki oraz nie
zostawia¢ nigdy pilotéw bez nadzoru, aby unikna¢ nieumysinej aktywacji urzg-
dzenia: to nie zabawka!

e Produkt nie moze by¢ uzytkowany przez osoby (w tym dzieci) o ogranicze-
niach fizycznych lub umystowych, a takze przez tych, ktérzy nie posiadaja sto-
sownego doswiadczenia lub wiedzy, o ile nie maja mozliwosci skorzystania z
nadzoru lub instrukcji dotyczacych uzytkowania produktu, za posrednictwem
0s6b odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo.

e Anomalie: w przypadku odnotowania jakichkolwiek anomalii w funkcjono-
waniu automatyki nalezy odrazu odtaczy¢ zasilanie i wysprzegli¢ recznie sitow-
nik, (zobacz stosowng instrukcje obstugi), by brama zadziatata w trybie recz-
nym. Nie probowa¢ samemu naprawia¢ urzadzenia, lecz zwrdci¢ sie o pomoc
do zaufanej osoby ds. instalacji.

¢ Nie nalezy modyfikowaé¢ urzadzanie ani parametréw programowania i
regulacju centrali sterujacej: za te czynnosci odpowiedzialna jest osoba
wykonujaca instalacje.

¢ Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na osobe ds.
instalacji lub na przywrécenie zasilania, jesli instalacja nie jest wyposazona w
akumulatorek rezerwowy, automatyka moze by¢ normalnie obstugiwana: w tym
celu nalezy wysprzegli¢ sitownik (zobacz stosowng instrukcje obstugi) i recznie
w dowolny sposéb poruszy¢ skrzydtem bramy.

e Sterowanie przy niesprawnych urzadzeniach zabezpieczajacych:
istnieje mozliwos¢ sterowania brama, nawet wowczas, gdy urzadzenia zabez-
pieczajgce nie dziatajg prawidtowo. MoZliwe jest sterowanie bramy w trybie “w
obecnosci operatora”, postepujac w sposéb nastepujacy:

01. Wybra¢ polecenie uruchamiajgce brame za pomocg nadajnika lub przetac-
znika kluczykowego, itd. Jesli wszystko prawidtowo funkcjonuje, brama po-
rusza sie regularnie, w przeciwnym razie nalezy postepowac nastepujaco;
Przed uptywem 3 sekund nalezy ponownie wybra¢ polecenie, ktére ma
zosta¢ wykonane;

Po ok.2 sekundach, brama wykona manew wymagany w trybie “w obec-
nosci operatora”; tzn. brama bedzie sie poruszac tylko wtedy, gdy wci-
$niety bedzie przycisk polecenia.

WAZNE! - Jesli urzadzenia zabezpieczajace sa niesprawne, zaleca sie jak
najszybsze wykonanie naprawy przez wykwalifikowanego technika.

02.

03.

e Odbidr techniczny, konserwacje okresowe i ewnetualne naprawy muszg by¢
udokumentowane przez osoby wykonujace te czynnosci; dokumenty musza
by¢ zachowane przez wtasciciela systemu. Jedyne czynnosci, ktére moze
okresowo wykonywaé uzytkownik to czyszczenie szybek fotokomaorek (uzyé
miekkiej i lekko wilgotnej Sciereczki) i usuwanie ewentualnych lisci lub kamieni,
ktére mogtyby przeszkodzi¢ w ruchu bramy. Wazne — Przed rozpoczeciem
czynnosci, aby niedopusci¢ do przypadkowego uruchomienia bramy przez
kogokolwiek, nalezy odblokowac¢ recznie sitownik (zobacz stosowna instrukcje
obstugi).

¢ Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zagwa-
rantowania maksymalnej trwato$ci catego systemu automatyki, konieczna jest
regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy). Wszystkie czynnosci

VIII - Polski

kontrolne, konserwacyjne lub naprawcze muszg by¢ wykonane jedynie
przez wykwalifikowany personel.

e Utylizacja: po zakonczeniu zywotnosci automatyki, czynnosci zwigzane z
demontazem musza by¢ wykonane przez wykwalifikowany personel, a mate-
riaty musza zosta¢ poddane utylizacji lub mogag zosta¢ powtérnie uzyte, zgod-
nie z obowigzujgcymi normami lokalnymi.

¢ Jesli automatyka zostata zablokowana przez polecenie “Zablokuj
automatyke”: po wystaniu polecenia, brama nie rusza sie, a lampa sygnaliza-
cyjna powinna mignac 9 razy.

ODBLOKOWYWANIE | BLOKOWANIE RECZNE SILOWNIKA

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia, umozliwia-
jacy reczng obstuge bramy.

Obstuge reczna stosujemy w wypadku awarii zasilania lub usterki systemu.
Uwaga - W przypadku ktopotéw z zasilaniem do poruszenia bramy mozna za-
stosowac¢ akumulatorek rezerwowy (mod. PS424), o ile wystepuje w instalacji.
Odblokowac¢ (rys. A):

01. Podnies¢ pokrywke;

02. Wtozy¢ klucz w odpowiedni trzpien odblokowujacy;

03. Przekreci¢ klucz zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, wykonujac prawie
catkowity obrét.

04. Teraz skrzydfo bramy mozna przesuna¢ recznie do zadanej pozyciji.

Zablokowag (rys. B):

Uwaga — W zwigzku z elastycznoscig skrzydta, po odblokowaniu zamknigtego
skrzydfa moze nie by¢ mozliwe zablokowanie skrzydta w tej samej pozyciji.

01.

Obréci¢ klucz na trzpieniu blokujgcym w kierunku odwrotnym do ruchu
wskazowek zegara i przesuna¢ recznie skrzydto bramy do momentu, gdy
zaskoczy mechanizm sprzegta.

Wyja¢ klucz z trzpienia i ponownie umiesci¢ pokrywke.

02.

g><------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------



]

B\® 9 (9 ﬂ

= =

==




4

A

300

250

200

150

100

50

110° 105° 100° 95° 90°
S N NN

(-]

Xl



—

e,

Xl



X



'
/

=
S«
50 100 150 200 250

0

(@

(id

XV






e =




XVl



Xvii



XIX



®

N 4 NN

dd

I ) T R

/éucno cc Noncé\

X

:

X




1 - EN Connector for battery / Solemyo photovoltaic power
¢ |IT Connettore per batteria / alimentazione fotovoltaica So-
lemyo e FR Connecteur pour batterie / alimentation phovolta-
|'| |'| |'| ” |'| ique Solemyo e ES Conector para bateria / alimentacion
\ fotovoltaica Solemyo e DE Steckverbinder flir Batterie / Ver-
sorgung durch Solarzellen Solemyo ¢ PL Wtyczka dla aku-
1 mulatorka rezerwowego / zasilania fotowoltaicznego Solemyo
e NL Connector voor batterij / fotovoltaische voeding Sole-
(XY YYYYY] myo
2 - EN Fuse for control unit e IT Fusibile della centrale
* FR Fusible de la centrale ® ES Fusible de la central
¢ DE Sicherung des Steuergerats ® PL Bezpiecznik centrali
‘7 2 e NL Zekering van de besturingseenheid
3 - EN Connector for motor e IT Connettore per motore
cccccsee ¢ FR Connecteur pour moteur ® ES Conector para motor ®
ccecsone DE Steckverbinder flr Motor e PL Wtyczka silnika
ey e NL Connector voor motor
:::::::: 4- ENLledlL1eITLedL1eFRLedL1eESLedL1
coccccee e DE Led L1 ¢ PL Dioda Led L1 e NL Led L1
ecccccce 5- ENLedl2eITLedl2eFR LedlL2eES Ledl2
e DE Led L2 ¢ PL Dioda Led L2 ® NL Led L2
l 6- ENLedl3eITledlL3eFR LedL3eESLedl3

e DE Led L3 ¢ PL Dioda Led L3 ® NL Led L3
—3 7- ENLledl4eIT LedlL4eFR LedL4®ESLedlL4
e DE Led L4 ¢ PL Dioda Led L4 o NL Led L4
8 - EN Connector for receiver ® IT Connettore per ricevitore
e 8 e FR Connecteur pour récepteur ® ES Conector para re-
ceptor ® DE Steckverbinder fir Empfanger e PL Wtyczka
odbiornika e NL Connector voor ontvanger

Bl 7 9- EN BusT4 connector ¢ IT Connettore BusT4 ¢ FR Con-
> 5 o ¢ necteur BusT4 ¢ ES Conector BusT4 e DE Steckverbinder
( ) 10 BusT4 e PL Wtyczka BusT4 e NL Connector BusT4

12— =9 9 el mmem{— 11 11- ENJumperJB + IT Jamper JB « FR Jumper JB » ES Jum-

° @ @ @ 10 - EN Jumper JA ¢ IT Jamper JA ¢ FR Jumper JA ¢ ES Jum-
per JA ¢ DE Jumper JA ¢ PL Zworka JA ¢ NL Jumper JA

per JB ¢ DE Jumper JB e PL Zworka JB ¢ NL Jumper JB

[
7 v
Eﬂyﬂ Hy‘ﬂﬂ HH EN Step-step LED o IT Led Passo passo ® FR Led Pas a

| —4 | dd_/dols jsneanef 13 12 . -
pas ® ES Led Paso a paso ® DE Led Schrittfunktion

O ’ l O ¢ PL Dioda Led Krok po Kroku e NL Stap voor stap led
13 - EN Stop LED  IT Led Stop ® FR Led Stop ¢ ES Led Stop

¢ DE Led Stop e PL Dioda Led Stop ¢ NL Stop led

EN Bluebus LED ¢ IT Led Bluebus ® FR Led Bluebus

® ES Led Bluebus  DE Led Bluebus ® PL Dioda Led Blue-
bus e NL Bluebus led

14
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EN - TABLE 2: PHOTOCELL ADDRESSES

With activation on closing

With activation on opening

Photocell Jumper Photocell Jumper
PHOTO PHOTO 2

Photocell h = 50 Photocell

With activation on closing With activation on opening

PHOTO I PHOTO 211

Photocell h = 100 Photocell

PHOTO 1
Photocell h = 50
With activation on closing and opening

PHOTO 11
Photocell h = 100
With activation on closing and opening

PHOTO 3
CONFIGURATION NOT ADMITTED

Fotocellula

Ponticelli

Fotocellula

Ponticelli

FOTO
Fotocellula esterna h = 50
con intervento in chiusura

FOTO 2
Fotocellula esterna
con intervento in apertura

FOTO Il
Fotocellula esterna h = 100
con intervento in chiusura

FOTO 211
Fotocellula interna
con intervento in apertura

FOTO 1
Fotocellula interna h = 50
con intervento sia in chiusura che in apertura

FOTO 11l
Fotocellula interna h = 100
con intervento sia in chiusura che in apertura

FOTO 3
CONFIGURAZIONE NON PERMESSA

IT - TABELLA 2: INDIRIZZI DELLE FOTOCELLULE

Photocellule

Cavaliers

Photocellule

Cavaliers

avec intervention en fermeture

PHOTO PHOTO 2

Photocellule h = 50 Photocellule

avec intervention en fermeture avec intervention en ouverture
PHOTO Il PHOTO 2 1I

Photocellule h = 100 Photocellule

avec intervention en ouverture

PHOTO 1
Photocellule h = 50 avec intervention tant
en fermeture qu'en ouverture

PHOTO 111
Photocellule h = 100 avec intervention tant
en fermeture qu'en ouverture

PHOTO 3
CONFIGURATION NON AUTORISEE

FR - TABLEAU 2 : ADRESSES DES PHOTOCELLULES

XXIV



ES - TABLA 2: DIRECCIONES DE LAS FOTOCELULAS

Fotocélula Puentes de conexion| FotocélulaPuentes de conexion Puentes de conexién
FOTO FOTO 2

Fotocélula h = 50 Fotocélula

con accionamiento en el cierre con accionamiento en la apertura

FOTO Il FOTO 211

Fotocélula h = 100 Fotocélula

con accionamiento en el cierre

FOTO 1

Fotocélula h = 50 con accionamiento tanto
en el cierre como en la apertura

FOTO 111

Fotocélula h = 100 con accionamiento tanto
en el cierre como en la apertura

con accionamiento en la apertura

FOTO 3
CONFIGURACION NO ADMITIDA

DE - TABELLE 2: ADRESSIERUNGEN DER PHOTOZELLEN

Photozelle Uberbriickungen Photozelle Uberbriickungen
FOTO FOTO 2

Photozelle h = 50 Photozelle

mit Ausldsung in SchlieBung mit Auslésung in Offnung

FOTO Il FOTO 211

Photozelle h = 100 Photozelle

mit Auslésung in SchlieBung mit Auslésung in Offnung
FOTO 1

Photozelle h = 50 mit Auslésung sowohl in
SchlieBung als auch in Offnung

FOTO 11l

Photozelle h = 100 mit Ausldsung sowohl in

SchlieBung als auch in Offnung

FOTO 3
UNZULASSIGE KONFIGURATION

PL -TABELA 2: USTAWIENIA FOTOKOMOREK

Fotokomoérka Zworki Fotokomoérka Zworki
FOTO FOTO 2

Fotokomorka h = 50 Fotokomorka

dziata podczas zamknigcia dziata podczas otwarcia

FOTO Il FOTO 211

Fotokomaérka h = 100 Fotokomdrka

dziata podczas zamknigcia

FOTO 1

Fotokomorka h = 50 dziata zaréwno podczas
zamkniecia jak i otwarcia

FOTO 11l

Fotokomorka h = 100 dziata zaréwno podczas
zamknigcia jak i otwarcia

dziata podczas otwarcia

FOTO 3
KONFIGURACJA ZABRONIONA

NL - TABEL 2: ADRESSEN VAN DE FOTOCELLEN
Fotocel Bypasses Fotocel Bypasses

FOTO

Externe fotocel h = 50

met ingreep bij het sluiten

FOTO Il

Externe fotocel h = 100

met ingreep bij het sluiten

FOTO 1

Interne fotocel h = 50

met ingreep bij zowel het sluiten als openen
FOTO 11l

Interne fotocel h = 100

met ingreep bij zowel het sluiten als openen

FOTO 2

Externe fotocel

met ingreep bij het openen
FOTO 211

Interne fotocel

met ingreep bij het openen

FOTO 3
UITVOERING NIET TOEGESTAAN




www.hiceforyou.com

Headquarters

Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Ph. +39.0422.85.38.38
Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice in ltaly

Nice Padova

Padova ltalia

Ph. +39.049.87.01.05.1
Fax +39.049.87.07.63.8
infopd@niceforyou.com

Nice Roma

Roma ltalia

Ph. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
inforoma@niceforyou.com

Nice Worldwide

Nice France

Buchelay France

Ph. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@fr.niceforyou.com

Nice France Sud

Aubagne France

Ph. +383.(0)4.42.62.42.52

Fax. +33.(0)4.42.62.42.50
infomarseille@fr.niceforyou.com

Nice France Rhone Alpes
Decines Charpieu France
Ph. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
infolyon@fr.niceforyou.com

Nice Belgium

Leuven (Heverlee) Belgium
Ph. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@be.niceforyou.com

Nice Deutschland
Gelnhausen Deutschland
Ph. +49.(0)6051.91.520
Fax +49.(0)6051.91.52.119
info@de.niceforyou.com

Nice Espaifa Madrid
Mostoles Madrid Espana
Ph. +34.(0)9.16.16.33.00
Fax +34.(0)9.16.16.30.10
info@es.niceforyou.com

Nice Espaia Barcelona
Sant Quirze del Valles
Barcelona Espana

Ph. +34.(0)9.37.84.77.75
Fax +34.(0)9.37.84.77.72
info@es.niceforyou.com

Nice Australia

Wetherill Park Australia
Ph. +61.(0)2.96.04.25.70
Fax +61.(0)2.96.04.25.73
info@au.niceforyou.com

Nice China

Shanghai P. R. China
Ph. +86.21.575.701.46
Fax +86.21.575.701.44
info@niceforyou.com.cn

Nice USA
San Antonio Texas USA
info@us.niceforyou.com

Nice Russia

QOdintsovo Moscow Region Russia
Ph. +7.495.739.97.02

Fax +7.495.739.97.02
info@ru.niceforyou.com

Nice South Africa

Johannesburg South Africa

info@co.za.niceforyou.com

Nice Polska

Pruszkéw Polska

Ph. +48.(022).759.40.00
Fax +48.(022).759.40.22
info@pl.niceforyou.com

Nice Portugal

Mem Martins Portugal
Ph. +351.21.922.82.10
Fax +351.21.922.82.19
info@pt.niceforyou.com

Nice Romania
Cluj Napoca Romania

Ph./Fax +40.(0)264.453.127

info@ro.niceforyou.com

Nice Turkey

Kadikoy Istanbul Turkey
Ph. +90.216.456.34.97
Fax +90.216.455.78.29
info@tr.niceforyou.com

Nice UK

Sutton in Ashfield
United Kingdom

Ph. +44.16.23.55.80.86
Fax +44.16.23.55.05.49
info@uk.niceforyou.com
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