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1 INSTRUKCJE | OGOLNE ZALECENIA

1.1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

o UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera wskazowki i zalecenia wazne dla
bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja urzadzenia moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen. Przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie przeczyta¢
catg instrukcje obstugi. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci, nalezy zaprze-
stac instalacji i zwréci¢ sie o wyjadnienie do Serwisu Technicznego Nice.

o UWAGA! - Wazne instrukcje: starannie przechowywac¢ te instrukcje, w celu uta-
twienia ewentualnych operacji dotyczacych konserwacji i utylizacji urzadzenia.

o UWAGA! - Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami europejskimi, wykonanie
automatycznych drzwi garazowych lub bram garazowych musi by¢ zgodne
z normami przewidzianymi przez Dyrektywe 2006/42/WE (ex 98/37/WE)
(Dyrektywa Maszynowa) i w szczegélnosci, normami EN 12445; EN 12453;
EN 12635 i EN 13241-1, ktére pozalaja na zadeklarowanie zgodnosci auto-
matu. W zwigzku z tym, wszelkie operacje instalacji, podtgczania, odbioru
technicznego czy konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonane wytacznie
przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

1.2 - Zalecenia dotyczace montazu
e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy niniejsze urzadzenie jest
odpowiednie do zamierzonego zastosowania (zob. “Zakres zastosowania” para-
graf 3.2 oraz “Charakterystyka techniczna produktu”). Jesli urzadzenie nie jest
odpowiednie, NIE rozpoczyna¢ montazu.
Zawarto$¢ niniejszej instrukcji obstugi dotyczy typowej instalacji urzadzenia,
pokazanej na rys. 3.
Wszelkie czynnosci montazowe i konserwacyjne urzadzenia musza by¢
wykonywane po odtaczeniu automatyki od zasilania elektrycznego. Jesli
urzadzenie wytaczajace nie jest widoczne z miejsca, w ktérym umieszczono
sitownik, przez rozpoczeciem pracy nalezy zawiesi¢ na urzadzeniu wylgczajgcym
tablice z napisem “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.
Centrala musi zosta¢ podigczona do lini zasilania elektrycznego wyposazonej w
uziemienie zabezpieczajgce.
Podczas montazu nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je przed
zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptyna-
mi. Nie umieszcza¢ urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziata-
nie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacie moga doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub spowodowaé zagrozenia.
Jesli dosztoby do ktorejs z powyzej opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwaé
montaz i zwrécic sie o pomoc do Serwisu Technicznego Nice.
¢ Nie wolno modyfikowa¢ zadnej czesci urzadzenia. Operacje tego rodzaju moga
jedynie spowodowac¢ niewtasciwe dziatanie. Producent uchyla sie od wszelkie;
odpowiedzialno$ci za szkody spowodowane przez zmodyfikowany produkt.
Jesli brama lub drzwi garazowe do zautomatyzowania posiadajg réwniez drzwi
dla pieszych nalezy przygotowa¢ instalacje do podfgczenia systemu kontrolnego,
ktéry uniemozliwi dziatanie sitownika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte.
o Opakowanie urzadzenia musi by¢ zlikwidowane, zgodnie z odpowiednimi przepi-
sami obowigzujgcymi na danym terytorium.

1.3 - Zalecenia dotyczace obstugi

e Produkt nie moze by¢ uzytkowany przez osoby (w tym dzieci) o ograniczeniach
fizycznych lub umystowych, a takze przez tych, ktérzy nie posiadajg stosownego
dos$wiadczenia lub wiedzy, o ile nie maja mozliwosci skorzystania z nadzoru lub
instrukcji dotyczacych uzytkowania produktu, za posrednictwem oséb odpowie-
dzialnych za ich bezpieczenstwo.

o Dzieci znajdujace sie w poblizu automatyki powinny znajdowac sie pod nadzo-
rem, aby mie¢ pewno$¢, iz nie beda bawic¢ sie produktem.

¢ Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie ze statymi urzadzeniami sterujgcymi. Urzgdzenia
sterujace przenosne (zdalne) nalezy przechowywac z dala od dzieci.

2 OPIS URZADZENIA |

JEGO PRZEZNACZENIE

Urzgdzenia, z ktérych sktada sie ten produkt sg przeznaczone do automatyzacii
wjazdowych lub garazowych bram skrzydtowych przeznaczonych do uzytku pry-
watnego i przemystowego. UWAGA! - Kazde inne zastosowanie odmienne od
opisanego oraz zastosowanie w warunkach srodowiskowych odmiennych od
podanych w tej instrukcji obstugi jest niewtasciwe i zabronione!

Gtéwna czes$¢ urzadzenia skiada sie z jednego lub 2 motoreduktoréw elektrome-
chanicznych, (w zaleznosci od ilosci automatyzowanych skrzydet bramy), kazdy z
nich jest wyposazony w silnik na prad staty oraz w reduktor z kotami zgbatymi o
zebach prostych. Jeden z motoreduktorow (mod. PP7124) jest wyposazony w cen-
trale sterujaca, ktoéra zarzadza jej funkcjonowaniem. Centrala skiada sie z karty z
odbiornikiem radiowym, ktora odbiera polecenia wysytane z nadajnika. Jest przy-
stosowana do podigczania réznych urzadzen nalezacych do Systemu Opera, Blu-
ebus oraz do systemu zasilania energia stoneczng Solemyo, patrz rozdziat 8 — Roz-
szerzenie wiadomosci. Moze pomiesci¢ akumulator awaryjny (mod. PS124, urza-
dzenie opcjonalne), ktory w przypadku przerwy w doptywie energii elektrycznej
(black-out elektryczny), gwarantuje wykonanie kilku manewréw przez automatyke
w ciggu nastepnych kilku godzin.

W przypadku przerwy w doptywie energii elektrycznej jest mozliwe reczne przesta-
wianie skrzydet bramy, po odblokowaniu motoreduktora przy pomocy specjalnego
klucza, patrz paragraf 3.6.

Pozostate akcesoria do dyspozycji sg odbiornikami kompatybilnymi, zawierajgcymi
ztacze "SM" (SMXI, OXI, itp. ), patrz rozdziat 8 - Rozszerzenie wiadomosci.
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3 MoNnTAZ

3.1 - Weryfikacje wstepne przy montazu

Przed przystgpieniem do montazu urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ stan jego kom-
ponentow, upewnic sig, czy wybrany model jest odpowiedni do zastosowania i
czy warunki otoczenia, w ktorym przeprowadzona zostanie instalacja, sg sprzy-
jajace:

e Sprawdzi¢, czy caty materiat do uzytkowania jest w idealnym stanie, odpo-
wiedni do uzycia.

Sprawdzi¢, czy ograniczniki mechaniczne (nie zawarte w zestawie), wystepu-
ja w uktadzie zaréwno przy zamykaniu jak i otwieraniu.

e Sprawdzi¢, czy struktura mechaniczna bramy jest odpowiednia do zautoma-
tyzowania i czy jest zgodna z normami obowigzujgcymi na danym terytorium
(ewentualnie odwota¢ sie do danych znajdujacych sie na etykietce bramy).
Niniejsze urzadzenie nie moze zautomatyzowac bramy, ktéra nie jest sku-
teczna i bezpieczna; ponadto, nie jest w stanie rozwigza¢ probleméw spo-
wodowanych btedng instalacjg bramy lub z powodu jej nieprawidtowej kon-
serwagciji.

Sprawdzi¢, czy warunki robocze urzadzen sg kompatybilne z zakresem
zastosowania podanym w instrukcji (zob. paragraf 3.2).

Recznie poruszy¢ skrzydtami bramy w obie strony i upewnic sie, czy na kaz-
dym etapie ruch przebiega przy jednakowym tarciu (nie powinno by¢ punk-
téw o zwigkszonym tarciu, wymagajacych zwiekszonego lub zmniejszonego
wysitku).

Recznie doprowadzi¢ skrzydta bramy do dowolnej pozyciji; pozostawic¢ je w
wybranym potozeniu i sprawdzi¢, czy pozostang w bezruchu.

Sprawdzié, czy strefa zamocowania sitownika jest kompatybilna z wymiarami
bramy (rys. 1).

Nalezy upewnic¢ sie, czy w otoczeniu, w ktérym ma zosta¢ zainstalowany
sitownik jest wystarczajgco duzo miejsca, by jego ramie mogto wykonacé
wymagany obroét (rys. 2).

Nalezy upewni¢ sie, czy w poblizu sitownika jest wystarczajgco duzo miejsca
do wykonania manewru recznego odblokowania sitownika.

Upewni¢ sig, czy powierzchnie wybrane do zainstalowania poszczegoélinych
urzadzen sg solidne i czy moga zagwarantowac stabilne mocowanie.
Upewni¢ sig, czy kazde instalowane urzadzenie jest umieszczone w pozycii
zabezpieczonej przed przypadkowymi uderzeniami.

Sprawdzi¢, czy wszystkie typy kabli elektrycznych przeznaczonych do uzy-
cia, sg zgodne z rodzajami podanymi w Tabeli 1.

3.2 - Ograniczenia zastosowania

Przed zamontowaniem motoreduktora przeprowadz nastepujace kontrole:

e sprawdz, czy automatyzowane skrzydto bramy wchodzi w zakres wartosci
podanych na Wykresie 1;

e maksymalna szeroko$¢ skrzydta: 2 m;

* maksymalny ciezar skrzydfa: 250 kg;

e sprawdz wartosci graniczne podane w tabeli "Parametry techniczne urzadzenia”;

* minimalna szerokos$¢ miejsca przeznaczonego do montazu motoreduktora:
170 mm;

e Uchwyt mocujgcy ramie musi zosta¢ zamocowany w solidnej czesci skrzydta
(na przyktad rama), aby zagwarantowa¢ trwate i pewne jego przymocowanie.
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3.3 - Czynnosci przygotowujace do montazu

Na rys. 3 przedstawiona jest przyktadowa instalacja automatyki, wykonana z

zastosowaniem komponentow firmy Nice (niektore komponenty moga nie

znajdowac sie w zestawie):

a - Sitownik z centralg mod. PP7124

b - Sitownik bez centrali mod. PP7124

¢ - Sygnalizator migajacy MLBT

d - Dwie fotokomorki mod. MOFB

e - Klawiatura cyfrowa (mod. MOTB) — Czytnik kart zblizeniowych (mod.
MOMB) - Przetgcznik kluczowy (mod. MOSE)

f - Dwa stupki do fotokomorek

g - Ograniczniki mechaniczne zamykania

h - Zamek elektryczny

Te komponenty sa rozmieszczone zgodnie z typowym i powszechnie stosowa-

nym schematem. Nawigzujgc do rys. 3, ustal przyblizone pofozenie, w ktorym

zostanie zainstalowane kazde urzadzenie przewidziane w tej instalacji. Wazne

— Przed przeprowadzeniem montazu przygotuj odpowiednie przewody elek-

tryczne, niezbedne dla Twojej instalacji, nawigzujgc do rys. 3a oraz do “Tabeli

1 - Parametry techniczne przewodéw elektrycznych”.

Uwaga — Podczas ukfadania oston umoZzliwiajgcych przeprowadzenie przewo-

dow elektrycznych, uwzglednij, ze w wyniku mozliwego gromadzenia sie w nich

wody, moze powstawac zjawisko kondensatu wewnatrz centrali, co moze by¢

przyczyna uszkodzenia obwodow elektronicznych.

3.4 - Instalacja motoreduktora mod. PP7124 - PP7224
ZALECENIA
¢ Nieprawidtowo wykonana instalacja moze by¢ przyczyna powaznych
zagrozen dla osoby wykonujacej operacje oraz dla tych oséb, ktére
beda uzywacé urzadzenie.
® Przed rozpoczeciem montazu automatyki przeprowadz kontrole wstep-
ne opisane w paragrafie 3.1 3.2.

01. Zmierz wartos¢ “B” (rys. 4);

02. Przesun skrzydto bramy do pozycji maksymalnego zadanego otwarcia i
sprawdz, czy wartos¢ zmierzonego kata wchodzi w zakres warto$ci poda-
nych na Wykresie 2;

03. Na Wykresie 2, wykorzystujgc wartos¢ “B” i dany kat rozwarcia wyznacz
wartos¢ “A” (rys. 4). Przyktad: jezeli “B” wynosi 100 mm a dany kat jest
rowny 100°, wartosc¢ “A” wynosi okoto 180 mm.

WYKRES 2 A
110130150 170 200 220 250

300

50

B 100
150

200

250

04. Przymocuj uchwyt mocujacy motoreduktor do $ciany, w pozycji poziomej,
jak pokazano na rys. 5: wykorzystaj odpowiednie kotki, sruby i podktadki (nie
znajdujg sie w wyposazeniu);

05. Przymocuj proste ramie do motoreduktora, w pozycji pokazanej na rys. 6:
wykorzystaj $rube M8x55 z odpowiednig podktadkg, znajdujaca sie w
wyposazeniu;

06. Przymocuj motoreduktor do uprzednio przymocowanego uchwytu, jak poka-
zano na rys. 7: wykorzystaj sruby M6x100 z odnosnymi nakretkami, znajdu-
jacymi sie w wyposazeniu;

07. Teraz przymocuj krzywe ramie do ramienia prostego, wykorzystujac swo-
rzenh oraz pierscien zabezpieczajacy typu benzing (rys. 8-1); nastepnie
przymocuj uchwyt mocujgcy skrzydto bramy do krzywego ramienia, wyko-
rzystujac sworzen oraz pierscien zabezpieczajacy typu benzing (rys. 8-2);

TABELA 1 - Parametry techniczne przewodéw elektrycznych (rys. 3a)

Podtaczenie

Rodzaj przewodu

Maksymalna dozwolona

A: Przewod ZASILANIA CENTRALI STERUJACEJ

1 przewdd 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B: Przewéd ELEKTROZAMKA 1 przewdd 2 x 1 mm? 6m

C: Przewdd URZADZEN BLUEBUS 1 przewdd 2 x 0,5 mm?2 20 m (uwaga 2)
D: Przewdd PRZEEACZNIKA KLUCZOWEGO 2 przewody 2 x 0,5 mm?(uwaga 3)| 50 m

E: Przewdd ZASILANIA MOTOREDUKTORA 1 przewdd 3 x 1,5 mm? 10m

F: Przew6d LAMPY OSTRZEGAWCZEJ z anteng 1 przewdd 2 x 1 mm? 20m

1 przewodd ekranowany typu RG58

20 m (zalecany jest przewodd krotszy niz 5 m)

Uwaga 3 - Te dwa przewody moga zostac zastgpione jednym przewodem 4 x 0,6 mm?.

Uwaga 1 - Jesli dlugos¢ przewodu zasilania przekracza 30 m, nalezy zastosowac przewdd o wigkszym przekroju (3 x 2,6 mm2) oraz dodatkowe uziemienie ochronne w poblizu automatyki.
Uwaga 2 - Jesli dfugosc¢ przewodu Bluebus przekracza 20 m, do maksimum 40 m, nalezy wykorzysta¢ przewdd o wigkszym przekroju (2 x 1 mm?).

UWAGA! - Zastosowane przewody muszg by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa si¢ ich montaz.
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08. Odblokuj motoreduktor w trybie recznym (rys. 10), patrz paragraf 3.6;

09. Teraz wyznacz strefe mocowania uchwytu na skrzydle bramy maksymalnie
wydtuzajgc ramiona motoreduktora (rys. 4): wazne jest, aby uchwyt zostat
zamontowany w miejscu znajdujgcym sie najdalej w stosunku do pozyciji
motoreduktora;

10. Wywier¢ otwory w skrzydle bramy i przykre¢ uchwyt wykorzystujgc odpo-
wiednie $ruby (nie znajdujg sie w wyposazeniu);

11. Przed zablokowaniem motoreduktora wyreguluj mechaniczny ogranicznik
otwarcia (paragraf 3.5).

3.5 - Regulacja mechanicznego ogranicznika otwarcia

01. Przesun recznie skrzydto bramy do potozenia maksymalnego otwarcia;

02. Umies¢ mechaniczny ogranicznik potozenia jak pokazano na rys. 9-1 i
przykre¢ dwiema srubami (M6x20) znajdujacymi sie w wyposazeniu;

03. Wykre¢ Srube, ktdrg przykrecone jest proste ramie do motoreduktora i zatoz
pokrywe zabezpieczajaca (rys. 9-2); nastepnie dokre¢ srube i podkiadke;

04. Ustaw recznie skrzydto bramy na okoto potowe otwarcia i zablokuj motore-
duktor (rozdz. 3.6);

3.6 - Blokowanie i odblokowywanie motoreduktora w trybie
recznym

Motoreduktor jest wyposazony w mechaniczny system odblokowujacy, ktory

umozliwia otwieranie i zamykanie bramy w trybie recznym.

Te operacje wykonywane trybie recznym sg niezbedne w przypadku braku pragdu

elektrycznego, nieprawidtowego funkcjonowania bramy lub podczas faz montazu.

Odblokowanie (rys. 10-1):

01. Podnie$ ostonke;

02. Obrdc¢ klucz w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara (90°);

03. Teraz bedzie mozliwe reczne przesuniecie skrzydta bramy do wybranego
potozenia.

Blokowanie (rys. 10-2):

01. Obrdc¢ Klucz 0 90° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara i
wyjmi;

02. Opusc¢ ostonke.

4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Podtaczenie elektryczne réznych urzadzen (fotokomarki, klawiatury cyfrowe, czyt-
niki kart zblizeniowych (transpondery), itp., wystepujacych w automatyce z centra-
la sterujgca, musi by¢ wykonane z zastosowaniem systemu “Bluebus” firmy Nice.

Opis pofaczen elektrycznych (rys. 11)

ANTENA  wejscie dla anteny odbiornika radiowego

FLASH wyjécie dla 1 lampy ostrzegawczej z zarowkg 12 V (maksymalnie
21 W). 1]

ELS wyjscie dla zamka elektrycznego 12 Vpp (maksymalnie 15 VA). [¥]

BLUEBUS wejscie dla urzadzen kompatybilnych (MOFB, MOFOB, MOB i
MOTB; réwnolegte podigczenie urzadzen z zastosowaniem 2
przewodow, przez ktore przeptywa zarowno zasilanie elektryczne
jak i sygnaty komunikaciji; nie jest konieczne przestrzeganie biegu-
nowosci. Potgczenie elektryczne, ktére nalezy zastosowac jest
potaczeniem réwnoleglym, ktére nie wymaga przestrzegania zad-
nej biegunowosci. Podczas fazy rozpoznawania kazde urzadzenie
podtgczone do centrali zostanie przez nig rozpoznane pojedynczo,
dzieki jednoznacznemu kodowi. Za kazdym razem, kiedy zostanie
dodane lub usuniete jakie$ urzadzenie, musisz ponownie przepro-
wadzi¢ procedure rozpoznawania (przeczytaj paragraf 4.6).
wejscie dla urzadzen, ktére swoim dziataniem powoduja natych-
miastowe zatrzymanie wykonywanego manewru, po nim nastepu-
je krotka zmiana ruchu; mozliwos¢ potaczenia stykow typu NO,
NC lub urzgdzen z wyjéciem o statej opornosci 8,2 kQ (listwy rezy-
stancyjne). Kazde urzadzenie podtaczone do tego wejscia jest roz-
poznawane przez centrale podczas fazy rozpoznawania (paragraf
3.4). Jezeli w czasie pracy centrala odczyta na tym wejsciu jaka-
kolwiek zmiane w stosunku do stanu zapamietanego przy progra-
mowaniu, natychmiast zatrzyma sitowniki (STOP). Mozesz podta-
czy¢ do tego wejscia jedno lub kilka urzadzen, moga to by¢ row-
niez rozne urzadzenia:
— podtacz réwnolegle kilka urzgdzen typu NO, bez ograniczenia ilo-
Sci;
— podtaczenie seryjne dowolnej ilosci urzadzen NC;
—podfacz réwnolegle 2 urzadzenia z wyjéciem o statej opornosci
8,2 kQ. W przypadku podtgczenia wigcej jak dwdch urzadzen
musisz podtaczy¢ je kaskadowo, stosujgc tylko jedng opornosé
koncowa 8,2 kQ;
—podtacz rownolegle 2 urzadzenia typu NO i NC, taczac szerego-
wo styk NC z opornoscig 8,2 kQ (umozliwia to réwniez kombinacije
pomiedzy 3 urzadzeniami NO - NC i 8,2 kQ)
PP. wejscie dla urzgdzen sterujgcych, ktore poprzez swoje zadziatanie
powodujg wykonanie manewru w trybie Krok po Kroku; mozliwosé
podtgczenia stykéw typu NO

STOP

OPEN wejscie dla urzadzen sterujgcych, ktére poprzez zadziatanie powo-
duja wykonanie manewru czesciowe otwarciel; mozliwos¢ podia-
czenia stykow typu NO

M wyjscie dla motoreduktora bez centrali (PP7224)

[*] Wyjscia FLASH i ELS moga by¢ programowane z pomoca innych funkcji
(patrz "TABELA 5 - Funkcje 1-go poziomu" lub z zastosowaniem programatora
QOview, przeczytaj rozdziat 8.3).

4.1 - Podtaczenia elektryczne motoreduktora do centrali
mod. PP7124

Uwaga! - Wykonaj podtaczenia elektryczne dopiero po zainstalowaniu
motoreduktora.

ZALECENIA!
- Operacje podtaczania musza byé wykonywane wytgcznie przez perso-
nel wykwalifikowany.
- Wszystkie podtaczenia elektryczne musza byé wykonane po odcieciu
zasilania elektrycznego i odtaczeniu akumulatora awaryjnego, jesli znaj-
duje sie w automatyce.
- Na elektrycznej linii zasilania przygotuj urzadzenie, ktére zagwarantuje catkowite
odtgczenie automatyki od sieci. Urzadzenie roztaczajace zasilanie musi gwaranto-
wac odlegtos¢ pomiedzy stykami, umozliwiajacg catkowite roztaczenie w warun-
kach zatwierdzonej lll kategorii przepiecia, zgodnie z zasadami montazu.

01. Otwodrz pokrywe motoreduktora (rys. 12);

02. Witdz przewdd zasilajacy i inne przewody elektryczne przez jeden z otwo-
réw, znajdujgcych sie w dolnej czesci motoreduktora;

03. Podtgcz najpierw przewdd zasilania elektrycznego: odkre¢ zacisk i podtacz
przewdd zasilania jak pokazano na rys. 13; nastepnie zablokuj przewod z
pomoca zacisku;

04. Teraz podtacz przewdd zasilajgey silnik bez centrali (PP7224) jak pokazuje
szczegot “A” narys. 11;

05. Teraz podtgcz przewody pozostatych urzadzen, nawigzujac do rys. 11 oraz do
rozdziatu 4.3. Uwaga - Aby ufatwi¢ podigczenie przewodow mozesz wyjac zaci-
ski z gniazd;

06. Znajdz w Tabeli 2 typologie odpowiadajaca programowane;j instalacji i jezeli
to konieczne ustaw w centrali przetgcznik JA oraz mostek JB jak opisano;

07. Zamknij pokrywe motoreduktora.

TABELA 2
JA JB
B
m JA JB
*- i B
\;o—-
PP7224 Skrzydto podnosi sig PP7124
JA JB
H
JA JB
H
JA JB
B
JA JB
H
JA JB
H
JA JB
H

4.2 - Podigczanie motoreduktora bez centrali mod. PP7224

01. Otworz pokrywe (rys. 12);

02. Wtéz przewdd silnika przez jeden z otwordw, znajdujacych sie w dolnej
czesci motoreduktora;

03. Podtacz najpierw przewdd zasilania elektrycznego: odkre¢ zacisk i podtacz
przewody jak pokazano na rys. 14, przestrzegajac symboli zamieszczo-
nych na tabliczce; nastepnie zablokuj przewdd z pomoca zacisku;

04. Zamknij pokrywe motoreduktora.
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4.3 - Podiaczenie innych urzadzen

Jezeli wymagane jest zastosowanie dodatkowych urzadzen przewidzianych w
instalacji, na przyktad czytnika kart zblizeniowych lub o$wietlenia przefacznika
kluczowego, jest mozliwe podtaczenie tych dwdch urzadzen do centrali steru-
jacej, wykorzystujac zaciski “P.P. (dodatni)” i “STOP (ujemny)” (rys. 11). Napiecie
zasilania wynosi 24 Vcc (-830% + +50%), maksymalny prad do dyspozycji
wynosi 200 mA.

Uwaga — Napiecie dostepne w zaciskach “P.P.” i “STOP” pozostaje obecne ro-
wniez w przypadku wigczenia funkcji "Stand By" w centrali.

4.4 - Adresowanie podfaczonych urzadzen

Aby umozliwi¢ centrali rozpoznawanie urzgdzen podtgczonych do systemu
Bluebus nalezy najpierw zaadresowac te urzadzenia. Podczas wykonywania tej
operacji prawidtowo ustaw mostek elektryczny, znajdujacy sie w kazdym urza-
dzeniu; przeczytaj instrukcje obstugi kazdego pojedynczego urzgdzenia: patrz
rys. A i Tabela 3.

Aby zaadresowac inne urzadzenia przeczytaj odpowiednie instrukcje obstugi.
Po wykonaniu procedury instalacji lub w nastepstwie demontazu fotokomaorek
lub innych urzadzen, nalezy wykona¢ procedure rozpoznawania tych urzadzen;
patrz paragraf 4.6.

fe )

. J
TABELI 3 - ADRESY FOTOKOMOREK
Fotokomérka Mostki
FOTO

Fotokomdrka zewnetrzna wys. = 50 aktywna podczas
zamykania (zatrzymuije i zmienia kierunek ruchu)

FOTO Il
Fotokomérka zewnetrzna wys. = 100 aktywna podczas
zamykania (zatrzymuje i zmienia kierunek ruchu)

FOTO 1

Fotokomorka wewnetrzna wys. = 50 aktywna zaréwno
podczas zamykania (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu) jak i podczas otwierania (zatrzymuje

i wznawia ruch po zwolnieniu fotokomorki)

FOTO 11l

Fotokomaorka wewnetrzna wys. = 100 aktywna zarowno
podczas zamykania (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu) jak i podczas otwierania (zatrzymuje i wznawia
ruch po zwolnieniu fotokomorki)

FOTO 2
Fotokomdrka wewnetrzna aktywna podczas zamykania
(zatrzymuje i zmienia kierunek ruchu)

FOTO 211
Fotokomarka wewnetrzna aktywna podczas otwierania
(zatrzymuije i zmienia kierunek ruchu)

FOTO 3
KONFIGURACJA NIEDOZWOLONA

4.5 - Pierwsze wigczenie i weryfikacja potaczen

Po podtaczeniu zasilania elektrycznego do centrali sterujgcej wykonaj nastepu-

jace czynnosci:

e odczekaj kilka sekund i sprawdz, czy dioda “Bluebus” (rys. 15) miga prawi-
dtowo, z czestotliwoscig 1 btysku na sekunde;

e sprawdz, czy diody fotokomorek (rys. 15), zardwno TX jak i RX, wykonujg bty-
ski. Rodzaj btysku podczas tej fazy nie jest wazny;

e Sprawdz, czy lampa ostrzegawcza podtgczona do wyjscia FLASH jest wyta-
czona (nie Swieci).

Jezeli jest inaczej odtgcz zasilanie centrali i sprawdz potgczenia elektryczne.

4.6 - Rozpoznawanie urzadzen poditaczonych
Po pierwszym wtgczeniu urzadzenia rozpoznaj z pomocg centrali urzgdzenia
podtaczone do wejs¢ “Bluebus” i “Stop”.

UWAGA! - Faza rozpoznawania musi by¢é wykonana réwniez, jesli do tych
wejs¢ nie sg podtaczone zadne urzadzenia.

Centrala jest w stanie rozpoznawac rézne urzadzenia podtaczone do niej, dzigki
zastosowaniu procedury rozpoznawania, moze rowniez wykrywa¢ mozliwe niepra-
widtowosci w nich wystepujace. Dlatego tez rozpoznawanie urzadzen nalezy wyko-
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nywac¢ zawsze w przypadku dodania lub usuniecia ktéregokolwiek z urzadzen.

Diody “L1” i “L2” znajdujace sie w centrali (rys. 15), wolno migaja, wskazujac,

ze nalezy uruchomi¢ proces rozpoznawania:

01. Wcisnij réwnoczesnie i przytrzymaj przyciski “d” i “Set” (rys. 15).

02. Zwolnij przyciski, kiedy diody “L1” i “L2” zaczng miga¢ szybciej, (po okoto
3 sekundach).

03. Odczekaj kilka sekund, az do zakonczenia fazy rozpoznawania urzgdzen
przez centrale.

04. Po zakonczeniu tej fazy dioda “Stop” musi sie zaswieci¢ a diody “L1” i “L2”
muszg zgasnac, (moga zacza¢ migotac diody “L3” i “L4”).

4.7 - Rozpoznawanie pozycji ogranicznikow mechanicznych

Po zaprogramowaniu podtgczonych urzadzen (paragraf 4.6) nalezy zaprogra-
mowac pozycje ogranicznikow mechanicznych (maksymalne otwarcie i maksy-
malne zamkniecie). Ta procedura moze by¢ wykonywana w trzech trybach:
automatyczny, reczny i mieszany.

W trybie automatycznym centrala wykonuje programowanie ogranicznikow
mechanicznych i oblicza przesuniecia fazowe najbardziej odpowiednie dla
skrzydet bramy (SA i SC, rys. B).

W trybie recznym nastepuje pojedynczo zaprogramowanie szesciu pozycji
pokazanych na rys. B poprzez przesuwanie skrzydta bramy do wybranych
miejsc. Programowane potozenie jest rozpoznawane dzigki miganiu jednej z 6
diod (L1...L6), patrz Tabela 4.

W trybie mieszanym jest mozliwe wykonanie procedury automatycznej i
nastepnie modyfikowanie jednej lub kilku pozycji w trybie recznym, za wyjat-
kiem pozycji “0” i “1” (rys. B) ktdre pokrywaja sie z pozycjami mechanicznych
ogranicznikbw potozenia.

(c) POLOZENIA )
1
SC
SA

7

M1 0 0 M2
o J

TABELA 4

Potozenie dioda| Opis
Potozenie 0 L1 Potozenie maksymalnego zamkniecia: kiedy skrzydto 1 opiera
(sitownik 1) sie 0 ogranicznik mechaniczny zamykania
Potozenie 0 L2 Potozenie maksymalnego zamkniecia: kiedy skrzydto 2 opiera
(sitownik 2) sig 0 ogranicznik mechaniczny zamykania
Potozenie SA | L3 Przesunigcie fazowe podczas otwierania: kiedy skrzydto 2
(sitownik 2) osigga to potozenie rozpoczyna sig otwieranie skrzydta 1
Potozenie SC | L4 Przesunigcie fazowe podczas zamykania: kiedy skrzydto 1
(sitownik 1) osigga to potozenie, rozpoczyna sig zamykanie skrzydta 2
Potozenie 1 L5 Potozenie maksymalnego otwarcia: kiedy skrzydto 1 opiera sig
(sitownik 1) 0 ogranicznik mechaniczny otwierania
Potozenie 1 L6 Potozenie maksymalnego otwarcia: kiedy skrzydto 2 opiera sie
(sitownik 2) 0 ogranicznik mechaniczny otwierania

4.7.1 - Programowanie w trybie automatycznym

01. Wcidnij i przytrzymaj wcidniete jednoczesnie przyciski “Set” i “B”;

02. Zwolnij przyciski kiedy diody “L3” i “L4” zaczng bardzo szybko migotac (po

okoto 3 sekundach);

03. Sprawdz, czy automatyka wykona nastepujace manewry:

a - Wolne zamkniecie motoreduktora M1 az do ogranicznika mechanicznego
b - Wolne zamkniecie motoreduktora M2 az do ogranicznika mechanicznego
¢ - Wolne otwarcie motoreduktora M2 a potem motoreduktora M1 az do
ogranicznika mechanicznego
d - Szybkie catkowite zamknigcie motoreduktora M1 i M2

Zalecenia:

— Jezeli pierwszy manewr wykonany przez jedno lub oba skrzydfa bramy nie jest
zamknigciem, wcisnij przycisk “d” lub “P” aby przerwac faze programowania;
nastepnie sprawdz pozycje przefacznika JA oraz mostka JB (patrz Tabela 2) lub
sprawdz biegunowosc podigczenia silnika bez centrali (PP7224).

— Jezeli pierwszy manewr zamknigcia nie jest wykonywany przez M1, wcisnij
przycisk “d” lub “B" aby przerwac faze programowania; nastepnie sprawdz
pozycje przelacznika JA oraz mostka JB, patrz Tabela 2;

04. Po zakonczeniu manewru zamykania obu sitownikéw (d), diody “L3” i “L4”

zgasng, wskazujgc, ze procedura zostata wykonana prawidtowo.
Zalecenia:

— Jezeli podczas procedury programowania w trybie automatycznym zostanie
stwierdzone zadziatanie fotokomérek lub urzgdzenia podfaczonego do wejscia
“stop”, procedura zostanie przerwana a dioda L1 zacznie migotac. Aby ponow-
nie uaktywni¢ programowanie nalezy wznowi¢ procedure od punktu 01;

— Procedura programowania w trybie automatycznym moze zosta¢ wznowio-
na w dowolnej chwili, rdwniez po dokonaniu montazu; na przyktad w nastep-
stwie zmiany pozycji ogranicznikow mechanicznych.




4.7.2 - Programowanie w trybie recznym

Uwaga! - Poczynajac od kroku 03:

— aby przejé¢ z diody L1 do L6 nalezy krotko weisnaé przycisk « lub P> (dioda
bedzie migota¢ wskazujgc aktualne potozenie);

— aby umozliwi¢ przemieszczanie sie silnika w danym kierunku nalezy wcisna¢
i przytrzymad przycisk « lub ».

01. Wcidnij i przytrzymaj jednoczesnie przyciski “Set” i “p”;

02. Zwolnij je, kiedy dioda “L1” zaczyna migotac (po okoto 1 sekundzie);

Uwaga - Po uplynieciu 3 sekund, jezeli przyciski “Set” i “®" nie zostang w tym
czasie zwolnione, uaktywni sig procedura “programowanie w trybie automa-
tycznym” w zastepstwie programowania w trybie recznym.

03. ¢ dioda L1 miga: potozenie 0 M1

Aby ustawi¢ sitownik 1 w potozenie 0 (rys. B): wcisnij i przytrzymaj przy-

cisk “«4” lub “P”. Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymac¢ wykonywany manewr. Aby wczytaé potozenie wcidnij i

przytrzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij, (po

2 sek. dioda L1 zapali sie na state a po zwolnieniu przycisku “Set” zaczy-

na migac dioda L2).

dioda L2 miga: potozenie 0 M2

Aby ustawi¢ sitownik 2w potozenie 0 (rys. B): wcidnij i przytrzymaj przy-

cisk “«” lub “P”". Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymac¢ wykonywany manewr. Aby wczyta¢ potozenie wcisnij i

przytrzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij, (po

2 sek. dioda L2 zapali sie na state a po zwolnieniu przycisku “Set” zaczy-

na migac¢ dioda L3).

dioda L3 miga: potozenie SA M2

Aby stawi¢ sitownik 2 w potozenie SA (rys. B): wcisnij i przytrzymaj przy-

cisk “4” lub “P”. Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymac¢ wykonywany manewr. Aby wczytaé potozenie wcisnij i przy-

trzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij, (po 2

sek. dioda L3 zapali sig na state a po zwolnieniu przycisku “Set” zaczyna

migac dioda L4).

dioda L4 miga: potozenie SC di M1

Aby ustawic sitownik 1 w potozenie SC (rys. B): wcisnij i przytrzymaj przy-

cisk “«” lub “P”". Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymac wykonywany manewr. Aby wczyta¢ potozenie weidnij i przy-

trzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij, (po 2

sek. dioda L4 zapali sie na state a po zwolnieniu przycisku “Set” zaczyna

miga¢ dioda L5);

dioda L5 miga: potozenie 1 M1

Aby ustawi¢ sitownik 1w potozenie 1 (rys. B): wcidnij i przytrzymaj przy-

cisk “«4” lub “P”. Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymacé wykonywany manewr. Aby wczyta¢ potozenie wcisnij i

przytrzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij, (po

2 sek. dioda L5 zapali sie na state a po zwolnieniu przycisku “Set” zaczy-

na migac dioda L6).

dioda L6 miga: potozenie 1M2

Aby ustawi¢ sitownik 2 w potozenie 1 (rys. B): wcisnij i przytrzymaj przy-

cisk “«d” lub “P". Po uzyskaniu wymaganego potozenia zwolnij przycisk,

aby zatrzymac¢ wykonywany manewr. Aby wczyta¢ potozenie wcisnij i

przytrzymaj przycisk “Set” przez co najmniej 3 sek. i nastepnie zwolnij,

aby wyjs¢ z programowania, (po uptywie 2 sek. dioda L6 zapali sie na
state - az do zwolnienia przycisku “Set”).

Pamietaj - Programowanie w trybie recznym instalacji zawierajacej

tylko jeden motoreduktor: postepuj jak opisano na poczatku tego paragra-

fu, od kroku 01. W kroku 03 postepuj w nastepujacy sposob:

- zaprogramuj pozycje diod L1 (0 - M1) i L5 (1 - M1) w nastepujacy spo-
sOb: przytrzymaj wcisniety przycisk ,Set” przez co najmniej 3 sekundy i
nastepnie zwolnij, (po uptywie 2 sek. dioda pozostanie zaswiecona i po zwol-
nieniu przycisku "Set" zaczyna miga¢ nastepna dioda).

- nie programuj pozycji diod L3 (SA - M2) - L4 (SC - M1): aby przesuwac sie
pomigdzy pozycjami wcidnij na krotko przycisk “«” lub “p”.

4.7.3 - Programowanie w trybie mieszanym

Wykonaj te procedure po wczesniejszym zaprogramowaniu urzgdzenia w try-

bie automatycznym:

01. Wcisnij i przytrzymaj jednoczesénie wcisniete przyciski “Set” i “P”;

02. Zwolnij je, kiedy dioda “L1” zaczyna migotac (po okoto 1 sekundzie);

Uwaga — Po uplynieciu 3 sekund, jezeli przyciski “Set” i “B” nie zostang zwol-
nione, uaktywni sie procedura “programowanie w trybie automatycznym” w
zastepstwie programowania w trybie recznym.

03. Krotko weciskajac przycisk “«” lub “P” zmien pozycje migajacej diody
(L1... L6) na te, ktérg zamierzasz zaprogramowac i kontynuuj w ten sam
sposob dla kazdej pojedynczej pozydiji, jak opisano w kroku 03 programo-
wania w trybie recznym (paragraf 4.7.2).

Powtdrz te ostatnig operacje dla wszystkich pozostatych pozycii, ktére
zamierzasz zmienic.

Aby zakonczy¢ programowanie w trybie recznym wcisnij kilkakrotnie przycisk

“»”, aby zmieni¢ pozycje migajacej diody i przesunaé ja powyzej L6.

4.8 - Kontrola ruchu skrzydet bramy

Po zakonczeniu fazy rozpoznawania zaleca sie wykonanie kilku manewréw
otwierania i zamykania, sterowanych przez centrale, aby w ten sposob spraw-
dzi¢ poprawnos¢ ruchu bramy i wychwyci¢ ewentualne usterki montazowe i
regulacyjne.

01. Wecisnij przycisk “Open” i sprawdz, czy podczas manewru Otwarcia

wystepuje faza przyspieszania, faza ruchu ze statg predkoscia i faza zwal-
niania. Sprawdz prawidtowe przesuniecie fazowe skrzydet bramy podczas
otwierania. Po zakonczeniu operacji skrzydta bramy musza by¢ perfekcyj-
nie otwarte na mechanicznym ograniczniku otwierania;

02. Wecisnij przycisk “Close” i sprawdz, czy podczas manewru zamykania
wystepuje faza przyspieszania, faza ruchu ze statg predkoscia i faza zwal-
niania. Sprawdz prawidtowe przesuniecie fazowe skrzydet bramy podczas
zamykania. Po zakonczeniu operacji skrzydfa bramy musza by¢ perfekcyj-
nie zamkniete, opierajac sie na ograniczniku mechanicznym zamykania;

03. Sprawdz, czy podczas wykonywania manewru lampa ostrzegawcza miga
regularnie z czestotliwoscig - raz na sekunde (0,5s wigczona i 0,5s wyta-
czona).

5 ODBIOR TECHNICZNY | URUCHAMIANIE

Oto najwazniejsze czynnosci wybrane tak, by zagwarantowa¢ maksimum bez-
pieczenstwa i niezawodno$¢ automatyki. Procedura testowania moze by¢ row-
niez zastosowana przy okresowej kontroli poszczegdlnych urzadzen automaty-
ki. Procedura testowania i odbioru musi by¢ przeprowadzona przez wykwalifi-
kowany i doswiadczony personel, ktéry musi oceni¢ jakie testy przeprowadzic,
oceniajac wymagany poziom bezpieczenstwa i zgodno$¢ instalacji z obo-
wigzujacymi przepisami i normami, a szczegolnie z postanowieniami EN 12445,
ktora okresla metody testow dla systemow automatyki bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej procedurze testo-
wej, zarowno ze wzgledu na ich funkcjonalnosc¢ jak i odnosnie prawidtowego
wspotdziatania z POP; nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w
instrukcjach obstugi poszczegdlnych urzadzen.

5.1 - Odbiér

Sekwencja czynnosci do wykonania podczas procedury testowania odnosi sie

do typowej instalacji (rys. 3):

1 Sprawdz, czy sa Scisle przestrzegane wszelkie zalecenia przewidziane w
rozdziale “Zalecenia dotyczace instalacji”.

2 Odblokowa¢ recznie sitowniki i sprawdzi¢, czy naciskajac na skrzydto bra-
my, w migjscu przewidzianym do manewrow recznych, mozliwe jest prze-
suniecie skrzydet bramy podczas otwarcia lub zamkniecia, przy uzyciu sity
mniejszej od 390 N.

3 Zablokowac¢ sitowniki (zob. rozdziat 3.6).

4 Uzywajgc urzadzen sterujgcych (nadajnika, przycisku sterowania,
przetacznika kluczykowego, itd.), wykonac¢ proby Otwarcia, Zamkniecia i
Zatrzymania bramy, upewniajac sie, czy ruch skrzydet bramy odpowiada
temu przewidzianemu. Zaleca sie przeprowadzenie wielu, aby nastepnie
moc okresli¢ ruch skrzydet bramy i upewnic sie, czy zostaly wyeliminowane
ewentualne btedy w montazu, btedy regulacyjne lub wystepowanie pun-
ktow tarcia.

5 Sprawdz prawidtowe funkcjonowanie wszystkich pojedynczych pomocnic-
zych urzadzen zabezpieczajacych, znajdujgcych sie w instalaciji (fotokomor-
ki, listwy optyczne, itp.). Kiedy urzadzenie zadziata, dioda "BLUEBUS" znaj-
dujgca sie na centrali wykona 2 bardzo szybkie btysniecia, na potwierdzenie
wykonanego rozpoznania.

6 Jesli niebezpieczne sytuacje powodowane przez ruch skrzydet bramy
zostaly wyeliminowane poprzez ograniczenie uderzenia, nalezy zmierzy¢
site uderzenia wg normy EN 12445 i ewentualnie, by pomaoc systemowi w
ograniczeniu uderzenia, nalezy sprobowaé znalez¢ regulacje dajaca najlep-
sze rezultaty.

7 Przymocuj w sposob trwaty w strefie przylegajacej do automatyki etykietke,
na ktorej zawarta jest informacja wyjasniajaca jak nalezy odblokowa¢ moto-
reduktor w trybie recznym.

5.2 - Uruchamianie

Uruchomienie powinno nastapi¢ dopiero po pomysinym zakonczeniu
wszystkich testow.

1 Sporzadzi¢ dokumentacje techniczng automatyki, ktéra powinna zawierac¢
nastepujace dokumenty: rysunek zestawieniowy automatyki, schemat potaczen
elektrycznych, analize ryzyka wraz z opisem wdrozonych $rodkéw zapobie-
gawczych, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich uzytych urzadzen oraz
deklaracje zgodnosci wypetniong przez osobe, ktdra dokonata montazu.

2 Na bramie umiescic¢ tabliczke zawierajaca przynajmniej nastepujace dane: typ
automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za “rozruch”),
numer fabryczny, rok produkgji i znak “CE”.

3 Wypetni¢ Deklaracje Zgodnosci i przekazac ja wiascicielowi systemu auto-
matyki.

4 Wypemic i zwréci¢ wiascicielowi automatyki “Instrukcje obstugi” automatyki.

5 Wypetni¢ i odda¢ wtascicielowi automatyki “Program przegladéw” ktory
powinien zawiera¢ dane dotyczace konserwacji wszystkich urzadzen
sktadowych automatyki.

6 Przed przekazaniem instalacji nalezy poinformowac uzytkownika o
zagrozeniach i niebezpieczenstwach zwigzanych z automatyka.

Odnosnie powyzszej dokumentacii, firma Nice dzieki serwisowi obstugi
technicznej oddaje do dyspozyciji Klientow: instrukcje obstugi, przewodniki i
wstepnie wypetnione formularze. Odwiedz takze: www.nice-service.com
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6 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

Sulla centrale sono presenti 3 tasti OPEN (), STOP (SET), CLOSE () che
possono essere utilizzati sia per comandare la centrale durante le fasi di prova
sia per la programmazione delle funzioni disponibili.

Funkcje programowalne bedace do dyspozycji uzytkownika, sg rozmieszczone na
2 poziomach, ich stan jest sygnalizowany przez 8 diod (L1...L8) na centrali, (dioda
Swieci sie = funkgcja jest aktywna; dioda nie Swieci sie = funkgcja jest nieaktywna).
Uzywanie przyciskow programowania:

OPEN («): — przycisk umozliwiajacy sterowanie otwieraniem bramy; — przycisk

STOP/SET: przycisk umozliwiajacy zatrzymanie wykonywanego manewru;
jezeli pozostanie wcisniety przez dtuzej niz 5 sekund umozliwia wejscie do fazy
programowania.

CLOSE (P): — przycisk umozliwiajgcy sterowanie zamykaniem bramy; — przy-
cisk wyboru podczas fazy programowaniav.

6.1 - Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sag ustawione fabrycznie na “OFF” i
moga by¢ zmieniane w kazdej chwili. Aby sprawdzi¢ rézne funkcje przejrzyj
Tabela 5. Procedura programowania funkciji jest przedstawiona w Tabela 6.

WAZNE - Podczas wykonywania procedury programowania maksymalny czas
trwania przerwy pomiedzy wcisnieciem kolejnych przyciskow wynosi 10
sekund. Po uptywie tego czasu procedura konczy sie automatycznie, zostang

wyboru podczas fazy programowania.

zapamietane funkcje ustawione do tej chwili.

TABELA 5 - Funkcje pierwszego poziomu
Dioda| Funkcja Opis
L1 Automatyczne zamykanie Funkcja AKTYWNA: po wykonaniu manewru otwierania nastepuje przerwa, (rowna zaprogramowanemu
czasowi trwania przerwy), po ktorej centrala automatycznie uruchamia manewr zamykania. Ustawiona
fabrycznie warto$¢ czasu przerwy wynosi 30 sek.
Funkcja NIEAKTYWNA: funkcjonowanie “pdtautomatyczne”.
L2 Zamknij po FOTO Funkcja AKTYWNA: jezeli podczas manewru otwierania lub zamykania zadziatajg fotokomorki, czas trwa-
nia przerwy zostaje skrocony do 5 sek., niezaleznie od zaprogramowanego "czasu trwania przerwy”.
W przypadku, kiedy “automatyczne zamykanie” jest nieaktywne, jesli podczas zamykania zadziafajg fotoko-
morki, nastepuje uaktywnienie “automatycznego zamykania”, z zaprogramowanym “czasem trwania przerwy”.
L3 Zamknij zawsze Funkcja AKTYWNA: w przypadku przerwy w doptywie energii elektrycznej, rowniez krotkiej, po ponow-
nym podfaczeniu pradu centrala rozpoznaje, ze brama jest otwarta i automatycznie uruchamia manewr
zamykania, poprzedzony przez trwajgce 5 sek. miganie lampy ostrzegawczej.
Funkcja NIEAKTYWNA: po ponownym podfaczeniu pradu elektrycznego brama pozostaje w spoczynku.
L4 Stan czuwania catego urzadzenia Funkcja AKTYWNA: po uptynieciu 1 minuty od zakoriczenia manewru, centrala wytgczy wyjscie "Bluebus"
(podtgczone urzadzenia), magistrale T4 (podtaczone urzadzenia), wyjscia flash i ELS, niektére obwody
wewnetrzne oraz wszystkie diody, oprocz diody Bluebus, ktéra bedzie wolniej migac. Kiedy centrala
otrzyma nowe polecenie, przywroci prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia (z krotkim opdznieniem).
Celem tej funkgiji jest ograniczenie zuzycia energii elektrycznej, wazny aspekt w przypadku zasilania
pobieranego z akumulatora lub z zastosowaniem paneli fotoelektrycznych.
L5 Zamek elektryczny/ Swiatetko nocne Funkcja AKTYWNA: wyjscie “zamek elektryczny” realizuje funkcije “Swiatetko nocne”.
Funkcja NIEAKTYWNA: wyjscie funkcjonuije jako obstuga zamka elektrycznego .
L6 Miganie wstepne Funkcja AKTYWNA: lampa ostrzegawcza zacznie miga¢ 3sekundy przed rozpoczeciem manewru (otwie-
rania i zamykania), w celu zasygnalizowania z wyprzedzeniem sytuacji niebezpieczne;.
Funkcja NIEAKTYWNA: sygnalizacja lampy ostrzegawczej pokrywa sie z rozpoczeciem manewru.
L7 “Krok po Kroku” zmienia si¢ na Funkcja AKTYWNA: dwa wejscia centrali "Krok po kroku" i "Otworz" petnig funkcje "Otwarcie" i "Zam-
“Otwarcie” i “Otworz” zmienia kniecie”.
sie na “Zamkniecie”
¢ ect Funkcja NIEAKTYWNA: dwa wejécia centrali "Krok po kroku" i "Otwoérz" petnig funkcje "Krok po kroku" i
"Otwarcie czgsciowe 1".
L8 “Flash” lub “Kontrolka bramy otwartej” | Funkcja AKTYWNA: wyjscie “Flash” centrali przetacza wiasne funkcjonowanie na “Kontrolka bramy otwarte;”.
Funkcja NIEAKTYWNA: wyjscie "Flash" centrali wykonuje funkcje “Lampa ostrzegawcza”.
TABELA 6 - Procedura programowania pierwszego poziomu
01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy; :ET 3
s
. ) ) ) o, N2 4
02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac; —
L1 SET|
o . . o 4 v4 %
03. Wciskajac przycisk “«” lub “P” przesun migajacg diode na pozycje odpowiadajgca funkcii, ktérg nalezy zmienic; —
Cafp ] =X
04. Wcisnij na krotki przycisk “Set” aby zmieni¢ stan funkgij: Y4 L Ly
( krotki btysk = OFF - dtugi btysk = ON); SET] Ek_
05. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania. éi@ 5
S
Uwaga — Aby zaprogramowac inne funkcje na “ON” lub “OFF”, podczas wykonywania tej procedury mozna powtdrzy¢ punkty 03 i 04 nie wychodzac z pro-
gramowania.

6.2 - Programowanie drugiego poziomu
(parametry regulowane)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sg wstepnie ustawione fabrycznie; sg
one zaznaczone szarym kolorem w Tabeli 7 i mogg by¢ modyfikowane w

dajgcg kazdej diodzie przejrzyj Tabele 10. WAZNE — Podczas wykonywania
procedury programowania maksymalny czas trwania przerwy pomiedzy
wcidnigciem kolejnych przyciskow wynosi 10 sekund. Po uptywie tego czasu
procedura koriczy sie automatycznie i zostang zapamietane funkcje, ustawione
do tej chwili.

kazdej chwili, zgodnie z opisem zamieszczonym w Tabeli 8.
Parametry sg regulowane w skali od 1do 8; aby sprawdzi¢ wartos¢ odpowia-
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TABELA 7 - Funkcje drugiego poziomu

Dioda Parametr Dioda Wartosé Opis

wejscia (poziom)

L1 Czas L1 5 sekund Reguluje czas trwania przerwy, czyli
trwania 2 15 sekund zwioke przed zamknieciem automa-
przerwy tycznym. Dziata wytacznie, jesli “auto-

L3 30 sekund matyczne zamkniecie” jest aktywne.
L4 45 sekund

L5 60 sekund

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L2 Funkcja L1 Otwarcie — stop — zamkniecie — stop Reguluje sekwencje polecen potgczo-
Krok po L2 Otwarcie — stop — zamkniecie — otwarcie nych z wejsciem "Krok po Kroku”, “Ot-
Kroku - — - — wieranie”, “Zamykani” lub z poleceniem

L3 Otwarcie — zamkniecie — otwarcie — zamkniecie radiowym.
L4 Zespot mieszkalny:
* podczas manewru otwierania polecenie “Krok po kroku” i “Otwieranie” nie | Uwaga — Ustawigjgc L4, L5, L7 i L8,
dziatajg; natomiast polecenie “Zamykanie” powoduje zmianeg ruchu, czyli | ulega zmianie réwniez zachowanie po-
zamkniecie bramy. lecen: “Otwieranie” i “Zamykanie”.
e podczas manewru zamykania polecenie “Krok po kroku” i “Otwieranie”
powoduja zmiane ruchu, czyli otwarcie bramy; natomiast polecenie “Zamy-
kanie” nie wywiera zadnego skutku.
L5 Cspdt mieszkalny 2:
e podczas manewru otwierania polecenie “Krok po kroku” i “Otwieranie”
nie dziatajg; natomiast polecenie “Zamykanie” powoduje zmiane ruchu,
czyli zamkniecie bramy. Jezeli wysytane polecenie trwa wiecej niz 2
sekundy, brama przejdzie do stanu “Stop”.
e podczas manewru zamykania polecenie “Krok po kroku” i “Otwieranie”
powodujg zmiane ruchu, czyli otwarcie bramy; natomiast polecenie “Zamy-
kanie” nie dziata. Jezeli wysytane polecenie trwa wiecej niz 2 sekundy,
brama przejdzie do stanu “Stop”.
L6 Krok po kroku 2 (sygnat krétszy niz 2s daje otwarcie czesciowe)
L7 W obecnosci uzytkownika: manewr zostanie wykonany wytacznie, jesli
wystane polecenie nadal trwa; jezeli natomiast zostanie ono przerwane
manewr zostanie zatrzymany.
L8 otwieranie w trybie “pdtautomatycznym”, zamykanie “w obecnosci uzytkownika”
L3 Predkos¢ L1 Bardzo niska Reguluje predkos¢ silnikdw podczas
sitownikéw | 5 Niska ruchu gtéwnego.
L3 Srednia
L4 Duza
L5 Bardzo duza
L6 Maksymalna
L7 Otwieranie szybkie (L4), Zamykanie wolne (L2)
L8 Otwieranie maksymalnie szybkie (L6), Zamykanie ze $rednig predkoscig (L3)

L4 Odprezenie | L1 Brak odprezenia Reguluje czas trwania “krotkiego re-
sitownikéw || o Poziom 1 - Odprezenie minimalne (okoto 100 ms) wersu” w obu silnikach, po wykonaniu
po za- : Zamkniecia, w celu zredukowania na-
mknigciu L3 Poziom 2 - ... prezenia w zamknietej bramie.

L4 Poziom 3 - ...
L5 Poziom 4 - ...
L6 Poziom 5 - ...
L7 Poziom 6 - ...
L8 Poziom 7 - Roztadowanie maksymalne (okoto 1 ms)

L5 Sita L1 Poziom 1 - Sita minimalna Reguluje site obu silnikdw.

sitownikéw | 5 Poziom 2 - ...
L3 Poziom 3 - ...
L4 Poziom 4 - ...
L5 Poziom 5 - ...
L6 Poziom 6 - ...
L7 Poziom 7 - ...
L8 Poziom 8 - Sita maksymalna

L6 Furtkadla |L1 Furtka 1 (otwarcie skrzydta 2 na 1/4 pelnego otwarcia) Reguluje rodzaj otwarcia po{aqzonego
I%lgszych L2 Furtka 2 (otwarcie skrzydta 2 na 1/2 pefnego otwarcia) z poleceniem “otwarcie czgsciowe 1.
czesciowe | L3 Furtka 3 (otwarcie skrzydta 2 na 3/4 pelnego otwarcia) Na poziomach L5, L6, L7, L8; przez ot-
otwarcie L4 Furtka 4 (catkowite otwarcie skrzydta 2) warcie “minimaine” przyjmowane jest

L5 Czesciowe 1 (otwarcie obu skrzydet na 1/4 otwarcia “minimalnego”) mniejsze otwarcie sposrod M1 i M2;
— - - —. na przyktad, jezeli M1 otwiera sie na

L6 Czesciowe 2 (otwarcie obu skrzydet na 1/2 otwarcia “minimalnego”) 90° a M2 na 110°; otwarcie minimalne

L7 Czesciowe 3 (otwarcie obu skrzydet na 3/4 otwarcia “minimalnego”) wynosi 90°

L8 Czesciowe 4 (petne otwarcie obu skrzydet rowne otwarciu “minimalnemu”)

L7 Zawiado- L1 500 Ustala ilo$¢ manewréw, po przekroc-
mienie o L2 1000 zeniu ktorej centrala zasygnalizuje ko-
konserwa- niecznos$¢ wykonania przegladu auto-
cji L3 1500 matyki; przeczytaj paragraf 6.3.2. -

L4 2500 Zawiadomienie o konserwacii.
L5 5000

L6 10000

L7 15000

L8 20000
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Umozliwia sprawdzenie typu anomalii,

ktdra nastgpita podczas wykonywania
ostatnich 8 manewrdw.

Patrz TABELA 12 - Wykaz historii ano-

malii.

L8 Wykaz L1 Wynik 1-go manewru (ostatniego)
anomalii L2 Wynik 2-go manewru
L3 Wynik 3-go manewru
L4 Wynik 4-go manewru
L5 Wynik 5-go manewru
L6 Wynik 6-go manewru
L7 Wynik 7-go manewru
L8 Wynik 8-go manewru

Uwaga - Kolorem szarym oznaczone sg wartosci ustawione fabrycznie.

TABELA 8 - Procedura programowania drugiego poziomu

01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac;

03. Weciskajgc przycisk “«” lub “P" przesun migajaca diode na pozycje odpowiadajgca parametrowi, ktdry chcesz modyfikowad; (gl ub (% Wir_
u N
04. \Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” az do zakonczenia punktu 06; :ET
N\
05. Odczekaj okoto 3 sekundy, az do zaswiecenia sie diody, ktdra reprezentuje aktualny poziom modyfikowanego parametru; plly
o e s o ) . o , Y4 v L
06. Naciskaj przycisk “«” lub “P" aby zmieni¢ diode, ktdra reprezentuje wartos¢ parametru; (Zl ub @ LT
u
07. Zwolnij przycisk “Set”; :ET
08. Odczekaj 10 sekund (maksymalny czas), aby wyj$¢ z programowania. % @
S

gramowania.

Uwaga — Aby zaprogramowac kilka parametrow podczas wykonywania tej procedury, powtdrz operacje od punktu 03 do punktu 07, nie wychodzac z pro-

6.3 - Funkcje szczegélne

6.3.1 - Funkcja: “Uruchom zawsze”

Ta funkcja umozliwia funkcjonowanie automatyki réwniez w przypadku, kiedy
jakie$ urzadzenie zabezpieczajace nie funkcjonuje prawidtowo Iub jest niezdat-
ne do uzytku.

Jest wtedy moZliwe sterowanie automatyka w trybie recznym (uomo presen-

te”), postepujac w nastepujgcy sposob:

01. Wyslij z pomoca nadajnika lub przetgcznika kluczowego, itp. polecenie,
aby uruchomi¢ brame. Jezeli wszystkie urzadzenia funkcjonuja pra-
widtowo brama bedzie dziata¢ prawidtowo, w przeciwnym przypadku
nalezy postepowac jak opisano nizej:

02. w ciggu 3 sekund ponownie uaktywnij polecenie i przytrzymaj sygnat (przy-
cisk, przekrecony kluczyk itp.);

03. po uptywie okoto 2 sekund brama wykona zadany manewr w trybie
recznym (“w obecnosci uzytkownika”); czyli bedzie sig¢ poruszac
wytacznie dopdki sygnat bedzie aktywny.

Jezeli urzadzenia zabezpieczajgce nie funkcjonujg prawidtowo, lampa ostrze-

gawcza wykona kilka krétkich btyskéw, umozliwiajgcych rozpoznanie rodzaju

problemu (przeczytaj rozdziat 6 - Tabela 10).

6.3.2 - Funkcja: “Zawiadomienie o konserwacji”

Ta funkcja stuzy do sygnalizowania, kiedy nalezy wykona¢ konserwacije auto-
matyki. Sygnalizacja zawiadomienia o konserwacji nastepuje przy pomocy lam-
pki podtaczonej do wyjscia ,Flash” lub ,Els”, w przypadku, kiedy to wyjécie jest
zaprogramowane jako "Kontrolka konserwaciji". R6zne sygnalizacje kontrolki sg
podane w Tabeli 9.

Aby zaprogramowac il0$¢ manewrow do przegladu przejrzyj Tabele 7.

6.4 - Kasowanie pamieci

Aby skasowac pamiec¢ centrali i zresetowac wszystkie ustawienia fabryczne
postepuj w nastepujacy sposoéb:

wcisnij i przytrzymaj przyciski “«” i “»” dopoki diody led L1 i L2 nie zaczng
migotac.

llo§¢é manewréw Sygnalizacja

Tabela 9 - Sygnalizacja “Kontrolka konserwacji”

Ponizej 80% limitu

Kontrolka $wieci sie przez 2 sekundy na poczatku kazdego manewru.

0Od 81% do 100% limitu

Kontrolka miga przez caly czas trwania manewru.

Powyzej 100% limitu Kontrolka miga stale.
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odstepach 1- sekundowych. W przypadku wystgpienia anomalii, lampa ostrze-
gawcza wykona serie krotkich btyskow, ktora zostanie powtérzona dwa razy, z
1-sekundowag pauzg. W Tabeli 10 opisana jest przyczyna i rozwigzanie, odpo-
wiadajgce réznym komunikatom.

Réwniez diody znajdujgce sie na centrali wysytajg rézne sygnaty; w Tabeli 11
jest opisana przyczyna i rozwigzanie odpowiadajgce réznym komunikatom.
Jest mozliwe odczytanie ewentualnych anomalii, ktére wystapity w czasie
ostatnich 8 manewrow; odwotaj sig do Tabeli 12.

CO ZROBIC JESLI...

(przewodnik do rozwigzywania problemoéw)

Niektore urzgdzenia mogg wysyta¢ sygnaty, z pomoca ktorych jest mozliwe roz-
poznanie stanu funkcjonowania lub ewentualnych anomalii.

Jezeli do wyjscia FLASH, znajdujacego sie w centrali, zostanie podtgczona lam-
pa ostrzegawcza, bedzie ona miga¢ podczas wykonywania manewru w

TABELA 10 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej (FLASH)

Blyski

Problem

Rozwiazanie

krétki btysk
1- sekundowa przerwa
1 krétki btysk

Btad w systemie Bluebus

Kompletacja urzadzen podtgczonych do Bluebus, sprawdzana na poc-
zatku manewru, nie odpowiada tej - zapamietanej podczas fazy rozpoz-
nawania. podejrzenie urzgdzen odtgczonych lub uszkodzonych, sprawdz
je lub wymien, jesli jest to konieczne. Jezeli zostaty wprowadzone zmiany
ponownie rozpoznaj urzadzenia, (przeczytaj paragraf 4.6).

2 krétkie btyski
1 - sekundowa przerwa
2 krétkie btyski

Zadziatanie fotokomorki

Brak przyzwolenia na ruch z jednej lub kilku linii FOTO lub zmiana ruchu
spowodowana przez fotokomorki; sprawdz i usun przeszkode.

3 krotkie btyski
1 - sekundowa przerwa
3 krotkie btyski

Zadziatanie funkciji “Wykrywanie
przeszkod”

Sitowniki napotkaty podczas ruchu wigksze obcigzenie; sprawdz przyc-
zyne i ewentualnie zwigksz poziom sity sitownikéw

4 krotkie btyski
1 - sekundowa przerwa
4 krétkie btyski

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczgtku manewru lub podczas ruchu zadziatato jedno z urzadzen
podtaczonych do wejscia STOP; sprawdz przyczyne.

5 krétkich btyskow
1 - sekundowa przerwa
5 krétkich btyskow

Btad w parametrach wewnetrznych
centrali sterujacej

Odczekaj co najmniej 30 sekund i nastepnie ponownie sprobuj wystac polece-
nie, ewentualnie wytgcz i po chwili wigcz zasilanie; jezeli ten stan utrzymuije sie
nadal, moZzliwe, ze nastapito powazne uszkodzenie i nalezy wymieni¢ centrale.

6 krotkich btyskow
1 - sekundowa przerwa
6 krétkich btyskéw

Zostata przekroczona maksymalna do-
puszczalna ilos¢ kolejnych manewrdw
lub ilo$¢ manewréw wykonanych w
ciaggu godziny

Odczekaj kilka minut, aby w ten sposob ponownie ustawi¢ ogranicznik
manewrdw ponizej maksymalnej granicy.

7 krotkich btyskow
1 - sekundowa przerwa
7 krétkich blyskow

Anomalia w obwodach elektrycznych

Odczekaj co najmniej 30 sekund i nastepnie ponownie sprobuj wystac
polecenie, ewentualnie wytacz i po chwili wigcz zasilanie; jezeli ten stan
utrzyma sie nadal, jest mozliwe, ze nastgpito powazne uszkodzenie i
nalezy wymieni¢ centrale.

8 krotkich btyskow
1 - sekundowa przerwa
8 krotkich btyskow

Sygnat sterujgcy nie zostat wytgczony i
blokuje to wykonanie innych polecen

Sprawdz charakter sygnatu; np. sygnat z timera na wejsciu “otwarcie”.

9 krotkich btyskow
1 - sekundowa przerwa
9 krétkich btyskéw

Automatyka zostata zablokowana pr-
zez polecenie "Zablokuj automatyke"

Odblokuj automatyke wysyfajac polecenie “Odblokuj automatyke”.

TABELA 11 - Sygnalizacje diod w centrali sterujacej (rys. 15)

Dioda Problem Rozwiagzanie

BLUEBUS

Zgaszona Anomalia Sprawdz, czy centrala jest zasilana; sprawdz bezpieczniki. Jesli sg przepa-
lone, sprawdz przyczyne uszkodzenia i wymien bezpieczniki na inne, o tej
samej wartosci

Swieci Powazna anomalia Nastapit powazny problem: sprobuj odtaczy¢ i po chwili wigczy¢ zasilanie

centrali. Jezeli nie pomoze - wymien centrale

1 blysk na sekunde

Wszystko prawidiowe

Prawidtowe funkcjonowanie centrali

2 szybkie blyski

Zmiana stanu wejsé

Stan prawidtowy, jezeli na jednym z wejs¢ (P.P., STOP, OPEN, CLOSE)
nastgpi zmiana lub zadziatanie fotokomarek lub wystanie polecenia z
nadajnika

Seria btyskow z przerwag
1 - sekundowg

Roézne

Odwotaj sie do Tabeli 10

STOP
Zgaszona Zadziatanie urzadzen podtaczonych Sprawdz urzadzenia podfaczone do wejscia STOP
do wejscia STOP
Swieci Wszystko prawidtowo Wejscie STOP w stanie czuwania
P.P.
Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie P.P. nieaktywne
Swieci Zadziatanie wejscia P.P. Stan prawidtowy, jesli urzadzenie podtaczone do wejécia P.P. wysyta
wiasnie sygnat
OPEN
Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie OPEN nieaktywne
Swieci Zadziatanie wejscia OPEN Stan prawidtowy, jesli urzadzenie podtaczone do wejscia OPEN wysyta

wiasnie sygnat

L1 -L2 Wolne miganie

Zmiana ilosci urzadzen odfgczonych
do Bluebus lub rozpoznawanie
urzadzenia nie wykonane

Wykonaj rozpoznawanie urzadzen (przeczytaj paragraf 3.5)

L3 - L4 Wolne miganie

Zmiana podczas rozpoznawania typu
sitownikow lub pozycji ogranicznikow
mechanicznych

Rozpoznawanie pozycji ogranicznikdw mechanicznych nie zostato
wykonane

L5 Wolne miganie

Wszystko prawidiowe

Wyjsciu ELS zostata przydzielona funkcja odmienna od “elektrozamka” i
“Swiatetka nocnego”.

L7 Wolne miganie

Wszystko prawidtowe

Wejsciom K.K. (Krok po kroku) i OPEN (Otworz) zostata przydzielona kom-
binacja funkcji odmienna od “Krok po kroku” i “Otwarcie czesciowe 1” lub

od “otwarcie” i “zamkniecie”.

L8 Wolne miganie

Wszystko prawidiowe

Wyijsciu FLASH zostata przydzielona funkcja odmienna od "Lampa ostrze-
gawcza" i "kontrolka bramy otwartej".
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TABELA 12 - Historia anomalii
PN . B “ $ . *
01. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” przez okoto 3 sekundly; 3
S
02. Zwolnij przycisk, kiedy dioda “L1” zacznie migac; Wir— 4
L
03. Wcisnij przycisk “«” lub “P” aby przesuna¢ sie z migajgcej diody L1 na diodg L8 V4 L £ NI
(Wykaz anomalii); (leub @ D: L8
04. Wcisnij i przytrzymaj przycisk “Set” az do zakonczenia punktu 06;
05. Odczekaj okoto 3 sekundy, dopdki nie zaswieca sie diody, ktére reprezentujg manewry, w czasie ktérych nastgpity anomalie. Dioda N2
L1 wskazuje wynik ostatniego wykonanego manewru a dioda L8 wskazuje 6smy (najdawniejszy) manewr. Jezeli dioda $wieci 3 —JiL—
sie oznacza to, ze wystgpity anomalie, jesli natomiast dioda nie swieci sie wszystkie operacje zostaly wykonane prawidtowo; e
06. \Wcisnij przyciski “d” i “P” aby wybra¢ dany manewr: dioda odpowiadajgca temu manewrowi wykona ilos$¢ btyskow Y4 v4 N
réwna ilosci blyskdw wykonywanych zwykle przez lampe ostrzegawcza - przy danej usterce; i @ P
07. Zwolnij przycisk “Set”. SET

8 ROZSZERZENIE WIADOMOSCI

Dla motoreduktora POP sg przewidziane nastepujace akcesoria (opcjonalne):
odbiorniki z rodziny SMXI, OXI, programator Oview, panel stfoneczny Solemyo i
akumulator awaryjny mod. PS124.

8.1 - Podtaczenie odbiornika radiowego

Centrala sterujgca zawiera zlacze umozliwiajace podtaczenie odbiornikéw
radiowych (urzgdzenie opcjonalne), nalezacych do rodziny SMXI, OXI. Aby pod-
taczy¢ odbiornik odtgcz zasilanie elektryczne od centrali i postepuj jak pokaza-
no na rys. 16. W Tabeli 13 i Tabeli 14 sg zamieszczone polecenia odpowiada-
jacym kolejnym wyjéciom odbiornika radiowego.

8.2 - Podtaczenie i instalacja akumulatorka rezerwowego
mod. PS124

UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatorka do centrali musi by¢ wy-
konane tylko po zakonczeniu wszystkich etapéw montazu i programowa-
nia, poniewaz akumualtorek spetnia funkcje zasilania awaryjnego.

Aby zainstalowa¢ i podtaczy¢ akumulatorek, nalezy postepowac¢ zgodnie z
fazami montazowymi pokazanymi na rys. 17.

8.3 - Podtaczenie programatora Oview

Na centrali umieszczona jest wtyczka BusT4, do ktérej mozna podtgczy¢ jed-
nostke programujaca Oview, ktdra pozwala na catkowite i szybkie kierowanie
fazg instalacyjng, konserwacyjng i diagnostyczng catej automatyki. Aby uzyskac
dostep do wtyczki nalezy koniecznie postepowac zgodnie z wskazdwkami

TABELA 13
SMXI / SMXIS oppure OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM w trybie | lub Il

Wyjscie Nr. 1 Polecenie “K.K.” (Krok po kroku)

Wyjscie Nr. 2 Polecenie "otwarcie czesciowe 1"

Wyjscie Nr. 3 Polecenie “Otwarcie”

Wyjscie Nr. 4 Polecenie “Zamkniecie”

TABELA 14 - OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM w trybie Il poszerzonym

Nr. | Polecenie Opis

1 Krok po Kroku Polecenie “K.K.” (Krok po kroku)

2 Otwarcie czesciowe 1 Polecenie “Otwarcie czgsciowe 1”

3 Otwarcie Polecenie “Otwarcie”

4 Zamkniecie Polecenie “Zamkniecie”

5 Stop Zatrzymanie manewru

6 Krok po kroku w bloku mieszkalnym Dziatanie w trybie “bloku mieszkalnego”

7 Krok po kroku z duzym priorytetem Dziata réwniez w przypadku zablokowania automatyki lub przy innym, podtrzymanym sygnale sterujgcym

8 Otwarcie czesciowe 2 Otwieranie czesciowe (otwarcie skrzydta 2, rowne 1/2 catkowitego otwarcia)

9 Otwarcie czesciowe 3 Otwieranie czesciowe (otwarcie dwoch skrzydet, rowne 1/2 catkowitego otwarcia)

10 Otwarcie i Zablokowanie automatyki Powoduje wykonanie manewru otwarcia a po jego zakonczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie
akeeptuje zadnego innego polecenia za wyjatkiem “Krok po kroku z duzym priorytetem”, “Odblokuj” lub (tyl-
ko z Oview) nastepujace polecenia: “Odblokowanie i zamkniecie” i “Odblokowanie i otwarcie”

1 Zamkniecie i Zablokowanie automatyki | Powoduje wykonanie manewru zamkniecia a po jego zakonczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie
akceptuje zadnego innego polecenia za wyjatkiem “Krok po kroku z duzym priorytetem”, “Odblokuj” lub (tyl-
ko z Oview) nastepujace polecenia: “Odblokowanie i zamkniecie” i “Odblokowanie i otwarcie”

12 Zablokowanie automatyki Powoduje zatrzymanie manewru i zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego polece-
nia za wyjatkiem “Krok po kroku z duzym priorytetem”, “Odblokuj” lub (tylko z Oview) nastepujgce polecenia:
“Odblokowanie i zamkniecie” i “Odblokowanie i otwarcie”

13 Odblokowanie automatyki Powoduje odblokowanie automatu i przywrdcenie zwyktego funkcjonowania

14 Wiaczenie timera $wiatetka nocnego Wigcza sie wyjscie “Swiatetko nocne”, ktdrego wytgczanie jest regulowane timerem

15 Wiaczenie-Wylaczenie Swiatetka nocnego | Wyjscie “Swiatetko nocne” wigcza sie i wytgcza w trybie 2krok po kroku”
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zamieszczonymi na rys. 18 i podtaczy¢ wtyczke do odpowiedniego gniazda.
Oview moze zosta¢ podtgczony do kilku Centrali jednoczesnie (az do 5 bez
szczegodlnych zalecen, az do 60 - przestrzegajac stosownych zalecen) i moze
pozostac podtgczony do centrali, takze podczas normalnego dziatania automa-
tyki. W takim przypadku mozna uzy¢, w celu bezposredniego wystania polecen
do centrali, specjalnego menu “uzytkownik”. MoZzliwe jest réwniez dokonanie
uaktualnienia Firmware. Jesli w centrali znajduje sie odbiornik radiowy nalezacy
do rodziny OXI, uzywajac Oview mozna uzyska¢ dostep do parametrow nadaj-
nikéw zapisanych przez odbiornik.

8.4 - Podtaczenie systemu zasilania energig stoneczna
Solemyo

UWAGA! - W przypadku, kiedy automatyka jest zasilana przez system
“Solemyo”, NIE MOZE BYC ZASILANA jednoczesnie z sieci elektryczne;j.
Aby uzyskac wiecej informaciji dotyczacych systemu Solemyo odwotaj sie do
odpowiedniej instrukcji obstugi.

Aby podfaczy¢ system Solemyo postepuj jak pokazano na rys. 19.

9 KONSERWACJA PRODUKTU

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zagwarantowania mak-
symalnej trwatosci catego systemu automatyki, konieczna jest regularna kon-
serwacja.

Konserwacja powinna zosta¢ przeprowadzona, zgodnie z zaleceniami
dotyczacymi bezpieczenstwa, opisanymi w niniejszej instrukcji obstugi oraz
obowigzujgcymi przepisami i normami.

System nalezy poddawac czestym testom, w celu sprawdzenia, czy wystepuja
braki rownowagi skrzydet, oznaki zuzycia lub uszkodzenia przewododw. Nie
uzywac automatyki, jesli wymaga ona regulacji lub naprawy.

Wazne - Podczas konserwacji lub czyszczenia produktu, nalezy odtgczyc
centrale od zasilania elektrycznego i od baterii, o ile wystepuja.

Odnosnie innych urzadzen znajdujgcych sie w systemie, nalezy postepowac
zgodnie z odpowiednimi planami konserwaciji.

Dla sitownikéw PP7124, PP7224 konieczna jest konserwacja planowa, maksy-
malnie co 6 miesiecy lub 20 000 manewrdéw od poprzedniej konserwacii.

Aby przeprowadzi¢ konserwacje nalezy postepowac w sposob nastepujacy:

01. Odtaczy¢ wszystkie zrédha zasilania elektrycznego, wraz z ewentualnymi
akumulatorkami rezerwowymi;

02. Sprawdzi¢ stan zuzycia uchwytow i kotkdw rozporowych ze szczegdlnym
zwréceniem uwagi na erozje i utlenianie czesci; wymienic¢ te czesci, ktérych
stan nie daje wystarczajgcej gwarancji uzytkowej;

UTYLIZACJA PRODUKTU

Produkt ten jest integralng czescig automatyki i w zwigzku z tym musi by¢
poddany utylizacji razem z nig.

Podobnie jak przy instalacji, takze przy zakonczeniu uzytkowania niniejszego
produktu czynno$ci utylizacji powinny by¢ wykonane przez personel wykwalifi-
kowany.

Niniejszt produkt sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektére z nich moga
by¢ powtdrnie uzyte, inne musza zostac¢ poddane utylizacji. Nalezy zasiegnac
informacji o systemach wtérnego przerobu i utylizacji, przewidzianych przez
lokalne przepisy dla tej kategorii produktu.

Uwaga! — Niektdre elementy produktu moga zawiera¢ substancije szkodliwe
lub niebezpieczne, ktére pozostawione w otoczeniu mogtyby zaszkodzi¢ sro-
dowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Zgodnie ze wskazaniem symbolu na rysunku obok, zabronione
jest wyrzucanie tego produktu razem z odpadami domowymi.
W celu utylizacji produktu nalezy przeprowadzi¢ “segregacije
odpadoéw” na potrzeby utylizacji, wedtug metod przewidzianych
przez lokalne przepisy, lub zwrdci¢ produkt sprzedawcy podc-
zas zakupu nowego, réwnorzednego produktu.

8.5 - Podtaczenie zewnetrznego systemu odblokowujacego Kio
(rys. 20)

UWAGA! - System Kio musi zosta¢ podtaczony do motoreduktora, ktéry
rusza jako pierwszy do otwierania (startujgc z potozenia brama zamknieta).

01. Zdejmij plastikowa pokrywe (1);

02. W6z sworzen (3) do otworu watu odblokowujgcego (2);

03. Przetoz stalowy przewdd (7) najpierw przez srube (4, nastepnie przez spe-
cjalny otwar (5) i wtdéz do otworu w sworzniu (3);

04. Zaczep dwa konce sprezyny (6) jak pokazano na rysunku;

05. Zablokuj przewdd dokrecajac specjalng srube (4);

06. Przetdz drugi koniec przewodu przez jeden z dwoch otwordw, znajduja-
cych sie w dolnej czesci motoreduktora;

07. Zatoz plastikowg pokrywe (1);

08. Teraz podtgcz przewdd do Kio nawigzujgc do odpowiednich instrukcji
obstugi.

03. Wykona¢ prébe odblokowania, aby sprawdzi¢ ich prawidtowa prace,
zobacz paragraf 3.6.

04. Podigczy¢ ponownie zrodta zasilania elektrycznego i przeprowadzi¢ wszy-
stkie testy i kontrole przewidziane w rozdziale 5 - Odbidr techniczny.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne sankcje w przypadku
samodzielnej likwidaciji tego produktu.

Utylizacja akumulatorka rezerwowego (jesli wystepuje)

Uwaga! — Roztadowany akumulatorek zawiera substancje zanieczyszczajace i
dlatego nie mozna wyrzuca¢ go do odpaddw migjskich.

Nalezy poddac¢ go utylizacji, uzywajgc metod “sortowania” odpadow. zgodnie z
obowigzujacymi normami na danym terytorium
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PARAMETRY TECHNICZNE URZADZENIA

ZALECENIA: ¢ \Wszystkie podane parametry techniczne dotycza temperatury srodowiskowej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do wpro-
wadzenia zmian do urzadzenia w kazdej chwili, kiedy uzna je za konieczne, zachowujac te same funkcje i przeznaczenie.

PP7124

PP7224

Typ

Motoreduktor elektromechaniczny do bram i drzwi automa-
tycznych z silnikiem na prad staty, przektadnig planetarng i
odblokowaniem mechanicznym. Wbudowana centrala ste-
rujgca i odbiornik radiowy OXI

Motoreduktor elektromechaniczny do bram i drzwi automa-
tycznych z silnikiem na prad staty, przektadnig planetarng i
odblokowaniem mechanicznym.

Maksymalny moment obrotowy

250 Nm

Znamionowy moment obrotowy

100 Nm

Predkos¢ bez obcigzenia

0,17 rad/s (1,6 obr/min)

Predkos¢ przy znamionowym
momencie obrotowym

0,13 rad/s (1,2 obr/min)

Maksymalna czestotliwosé cykli|

35 cykli/lgodzine

Maksymalny czas pracy ciagtet

10 minut

Ograniczenia zastosowania

urzadzenie moze by¢ stosowane w bramach o ciezarze skrzydta do 200 kg i dtugosci do 2 m

Trwatosé

Szacowany okres trwania pomiedzy 80.000 a 250.000 cykli, w zaleznosci od warunkdéw przedstawionych
w Tabeli 15 i na Schemacie 3

Zasilanie

230 V~ (120 V~ dla wersji HK7024K/V1)
+10%; 50/60 Hz

24 V= (+25%)

Zasilanie awaryjne

przystosowanie dla akumulatora awaryjnego PS124

Zasilanie dostarczane przez
panele stoneczne

przystosowanie dla zestawu SYKCE

Maksymalna moc pobierana 170W 50 W
przy znamionowym momencie

obrotowym

Moc szczytowa 280 W 100 W
Prad znamionowy pobierany 0,8 A (1,6 A dla wersji PP7124/V1) 2A

Maksymalny prad pobierany

1.3 A (2,6 A dia wersj PP7124/V1)

4 A (przez maksymalny czas 1 s)

Moc pobierana w “Stanie
czuwania Catego urzadzenia” z
zasilaniem dostarczanym przez
PS124 lub zestaw SYKCE
(wiacznie z odbiornikiem OXI)

ponizej a 100 mwW

Wyjscie lampy ostrzegawczej [*]

jedna lampa ostrzegawcza LUCYB (zarowka 12 V=, 21 W)

Wyjscie elektrozamka [*]

jeden elektrozamek 12 V~ max 15 VA

Wyjscie BLUEBUS

jedno wyjécie z maksymalnym obcigzeniem 15 urzadzen
Bluebus, (maksymalnie 6 par fotokomoérek MOFB lub
MOFOB + 2 pary fotokomérek MOFB lub MOFOB,
adresowanych jako urzadzenia otwierajgce + maksymalnie
4 urzgdzenia sterujgce MOMB lub MOTB)

Wejscie STOP

przeznaczone dla stykdéw normalnie zamknietych,
normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2 k2; wybdr typu
nastepuje w trybie automatycznego rozpoznawania,
zmiana w stosunku do stanu wczytanego powoduje
wystanie polecenia "STOP"

Wejscie PP

przeznaczone dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie
styku powoduje wydanie polecenia Krok po Kroku)

Wejscie OPEN

dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie
styku powoduje wydanie polecenia Otwarcie Czesciowe 1)

Ztacze radiowe

zlgcze typu SM przeznaczone dla odbiornikéw
z rodziny SMXI, OXIi OXIFM

Wejscie ANTENA

Radiowa 50 Q dla kabla typu RG58 lub podobnych

Funkcje programowalne

8 funkcyi typu ON-OFF (Tabela b5)
i 8 funkgji regulowanych (Tabela 6)

Funkcje z automatycznym
rozpoznawaniem

e Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtagczonych do
wyjscia BlueBus. ® Automatyczne rozpoznawanie typu
urzgdzenia podtgczonego do zacisku "STOP" (styk NO,

NC lub o statej opornosci 8,2 kQ). ® Automatyczne
rozpoznawanie ruchu skrzydet bramy oraz automatyczne
obliczanie punktéw zwalniania i otwierania czesciowego.

* Automatyczne rozpoznawanie funkcjonowania
z zastosowaniem jednego lub dwéch silnikod

Montaz

W pozycji pionowej, z zastosowaniem odpowiedniej ptytki mocujacej

Temperatura funkcjonowania

od -20°C do +50°C (w niskich temperaturach skuteczno$¢ motoreduktora zmniejsza sie)

Uzywanie w atmosferze
szczegolnie kwasnej, stonej lub
potencjalnie wybuchowej

NIE

Stopien zabezpieczenia

IP 44 (z nienaruszong obudowa)

Wymiary (mm)

167 x 254 x 315 wys.

Ciezar (kg)

10

9

[ - Wyjscia ,Lampa ostrzegawcza” i ,Elektrozamek” moga by¢ programowane z innymi funkcjami (patrz “TABELA 5 - Funkcje 1-go poziomu”; lub z zastosowaniem programatora Oview,

przeczytaj rozdziat 8.3).

Parametry elektryczne wyjs¢ dostosowujg sie w zaleznosci od wybranego typu funkcji: ® funkcja lampa ostrzegawcza: zardwka 12 /==, 21 W max; e funkcja elektrozamka: 12 V~ 15
VA max; ® inne wyjscia (wszystkie rodzaje): 1 zaréwka lub przekaznik 24 /== (-30 i +50%), 4 W max.
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TRWALOSC URZADZENIA WYKRES 3

250000

Trwalo$¢ urzadzenia to jego $redni, ekonomicznie uzasadniony okres eksploa-
tacji. Okres trwato$ci urzadzenia jest silnie uzalezniony od wskaznika ucigzli- \
wosci manewrdw wykonywanych przez automatyke: czyli od sumy wszystkich \

czynnikow, ktore wptywajg na zuzycie urzadzenia (patrz Tabela 15). 200000 \

Aby ustali¢ prawdopodobny okres trwatosci Twojej automatyki postepuj w
nastepujacy sposob:

01. Oblicz wskaznik uciazliwosci sumujac wartosci procentowe pozycji znaj-
dujacych sie w Tabeli 15;

02. Na Wykresie 3 wyznacz linie pionowg od witasnie obliczonej wartosci do
przeciecia z krzywa wykresu; od tego punktu wyznacz linie poziomag do linii

“iloéci cykli”. Obliczona warto$¢ jest oszacowana trwatoécia Twojego urzadze- 100000 \\‘\
nia.

150000

cykle manewréw

Szacowanie trwatosci urzgdzenia jest wykonywane na podstawie obliczen projek-
towych oraz wynikéw prob wykonywanych na prototypach. Poniewaz jest to tylko
szacowanie nie daje ono zadnej gwarancji rzeczywistej trwatosci urzadzenia.

50000

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

wskaznik trudnosci %

Przyktad obliczen trwatosci motoreduktora POP (odwotaj sie do Tabeli 15
oraz do Wykresu 3):

- dfugosc skrzydfa = 1,3 m (wskaznik ucigzliwosci: 15%);
- cligzar skrzydfa: 180 Kg (wskaznik ucigzliwosci: 30%);

- petne skrzydfo (wskaznik ucigzliwosci: 15%);

Weskaznik catkowitej uciazliwosci = 60%;

Trwatosc¢ oszacowana = 100.000 cykli

TABELA 15

Wskaznik ucigzliwosci

<1,0m -
Dtugosé skrzydta 1,0-1,5m 15%
1,5-2,0m 20%
<100 kg -
Ciezar skrzydia 100 - 150 kg 20%
150 - 200 kg 30%
Temperatura Srodowiskowa powyzej 40°C lub ponizej 0°C lub wilgotno$¢ wieksza od 80% 20%
Petne skrzydio 15%
Instalowanie urzadzenia w strefie wietrznej 15%

Uwaga - Podane dane dotycza réwnowazonej bramy dwuskrzydfowej, podlegajacej prawidiowej eksploatacji i konserwacji
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DEKLARACJA ZGODNOSCI CE
i deklaracja wilaczenia ,,maszyna nieukonczona”
Deklaracja zgodna z nastepujacymi Dyrektywami: 2006/95/WE (LVD); 2004/108/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czes¢ B

Uwaga - Zawartosc niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w dokumencie urzedowym, ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a
w szczegdlnosci w ostatniej korekcie dostepnej przed wydrukowaniem tej instrukcji. Tekst w niej zawarty zostat dostosowany w celach wydawniczych.
Kopia oryginalnej deklaracji moze byc¢ zamawiana w firmie Nice S.p.a. (TV) I.

Numer deklaracji: 338/POP Wydanie: 0 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalia

Osoba autoryzowana do
przygotowania
dokumentaciji technicznej: Pan Oscar Marchetto

Typ urzadzenia: Motoreduktor elektromechaniczny ,POP” z wbudowang centralg
Model / Typ: PP7124, PP7224
Akcesoria: SMXI, OXI, PS124, Oview

Nizej podpisany Luigi Paro, w charakterze Cztonka Zarzadu Spotki oswiadcza na wiasng odpowiedzialnos¢, ze urzadzenie wyzej wymie-
nione jest zgodne z rozporzgdzeniami ustalonymi w nastepujacych dyrektywach:

e Dyrektywa 2006/95/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 12 grudnia 2006 roku, dotyczaca zblizenia legislacyjnego kra-
jow czionkowskich, w odniesieniu do materiatow elektrycznych przeznaczonych do pracy w niektorych ograniczeniach napieciowych,
zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008
EN 60335-2-103:2003

e DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 roku, dotyczaca zblizenia legislacyjnego
krajow cztonkowskich w odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej, ktéra uchyla dyrektywe 89/336/EWG zgodnie z
nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Ponadto urzgdzenie jest zgodne z nastepujgcg dyrektywa, zgodnie z wymogami przewidzianymi dla “maszyn nieukonczonych”:

e Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, ktéra modyfikuje
dyrektywe 95/16/WE (przeksztalcenie)

e Oswiadcza sig, ze omawiana wyzej dokumentacja techniczna zostata przygotowana zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy
2006/42/WE oraz ze jest ona zgodna z nastepujgcymi wymogami podstawowymi: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5- 1.2.1-1.2.6- 1.3.1- 1.3.2-
1.3.3-1.34-13.7-1.3.9-15.1-1.56.2-1.5.4-15.5-1.56.6- 1.6.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11-1.5.13-1.6.1- 1.6.2-1.6.4- 1.7.2- 1.7.3- 1.7.4-
1.741-1.742-17.43

e Producent zobowigzuje sie do przekazania wiadzom krajowym, w odpowiedzi na umotywowane zgdanie, informacji dotyczgcych
"maszyny nieukonczonej", zachowujac nienaruszone prawa wtasnosci intelektualne;.

e W przypadku, kiedy "maszyna nieukonczona" zostata wprowadzona do uzytku w kraju europejskim, w ktorym jezyk obowigzujacy
jest inny od jezyka uzywanego w tej deklaraciji, obowigzkiem importera jest zatgczenie ttumaczenia do niniejszej deklaracji.

e Ostrzega sie, ze "maszyna nieukonczona" nie moze zosta¢ wprowadzona do uzytku, dopoki nie zostanie wczesniej zadeklarowana
zgodnos$¢ maszyny koncowej, do ktorej zostanie wigczona, z zaleceniami dyrektywy 2006/42/WE (o ile dotyczy).

Ponadto urzadzenie jest zgodne, w sposdb ograniczony dla zastosowanych elementdéw, z nastepujgcymi normami:

EN 13241-1:2008, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, dnia 23 marca 2010 roku

Luigi Paro (Czlonek Zarzadu Spotki)
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INSTRUKCJE | WSKAZOWKI DLA UZYTKOWNIKA

Przed pierwszym uzycie automatyki zaleca sie poproszenie osoby, ktéra doko-
nata montazu o wyjasnienie, jakie zagrozenia moga pojawi¢ sie w czasie uzyt-
kowania bramy oraz zaleca sie przeznaczenie kilkku minut na przeczytanie
instrukciji i ostrzezen dla uzytkownika, przekazanych przez osobe, ktdra doko-
nata montazu. Instrukcje obstugi nalezy zachowac¢ na przysztos¢ i przekazac ja
ewentualnemu nowemu wiascicielowi automatyki.

UWAGA! - Panstwa automat jest maszyng, ktéry doktadnie wykonuje
Wasze polecenia; niewlasciwe lub nieuprawnione uzycie moze sta¢
sie niebezpieczne:

- Nie sterujcie ruchem bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby, zwie-
rzeta lub przedmioty.

- Bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy brama lub
drzwi sa w ruchu!

- Fotokomoérki nie sa urzadzeniami zabezpieczajgcymi, sa wylacznie
pomochniczymi urzgdzeniami bezpieczenstwa. Zostaly skonstruowane w
oparciu o technologie o wysokiej niezawodnosci, w ekstremalnych sytu-
acjacj moga jednakze funkcjonowac nieprawidtowo lub nawet ulec
uszkodzeniu, a w niektérych przypadkach uszkodzenie moze nie by¢
natychmiast widoczne. Dlatego, w trakcie uzytkowania automatyki nale-
zy koniecznie postgpowac zgodnie z nastepujacymi zaleceniami:

- Przejazd jest dozwolony wytacznie, jezeli brama lub drzwi sg catkowi-
cie otwarte, a skrzydta unieruchomine.

- BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejezdzania podczas kiedy brama
lub drzwi zamykaja sie!

- Nalezy okresowo sprawdza¢ prawidtowg prace fotokomorek.

¢ Dzieci: automatka gwarantuje wysoki poziom bezpieczenstwa, a niezawod-
ne fotokomorki uniemozliwiajg wykonanie ruchu w obecnosci oséb lub rzeczy.
Mimo to lepiej zabroni¢ dzieciom bawienia sie w poblizu automatyki oraz nie
zostawia¢ nigdy pilotéw bez nadzoru, aby unikng¢ nieumysinej aktywacji urzg-
dzenia: to nie zabawka!

e Produkt nie moze by¢ uzytkowany przez osoby (w tym dzieci) o ogranicze-
niach fizycznych lub umystowych, a takze przez tych, ktérzy nie posiadaja sto-
sownego doswiadczenia lub wiedzy, o ile nie maja mozliwosci skorzystania z
nadzoru lub instrukcji dotyczacych uzytkowania produktu, za posrednictwem
0sOb odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo.

e Anomalie: w przypadku odnotowania jakichkolwiek anomalii w funkcjonowa-
niu automatyki nalezy odrazu odtgczy¢ zasilanie i wysprzegli¢ recznie sitownik,
(zobacz stosowna instrukcje obstugi), by brama zadziatata w trybie recznym. Nie
prébowa¢ samemu naprawia¢ urzgdzenia, lecz zwrdci¢ sie 0 pomoc do zaufa-
nej osoby ds. instalacii.

¢ Nie nalezy modyfikowaé¢ urzadzanie ani parametréw programowania i
regulacju centrali sterujacej: za te czynnosci odpowiedzialna jest osoba
wykonujaca instalacje.

¢ Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na osobe ds. instala-
¢ji lub na przywrécenie zasilania, jesli instalacja nie jest wyposazona w akumulato-
rek rezerwowy, automatyka moze by¢ normalnie obstugiwana: w tym celu nalezy
wysprzegli¢ sitownik (zobacz stosowng instrukcje obstugi) i recznie w dowolny
sposob poruszy¢ skrzydtem bramy.

e Sterowanie przy niesprawnych urzadzeniach zabezpieczajacych:

istnieje mozliwos$¢ sterowania bramg, nawet wéwczas, gdy urzadzenia zabez-

pieczajgce nie dziatajg prawidtowo. MoZliwe jest sterowanie bramy w trybie “w

obecnosci operatora”, postepujac w sposéb nastepujacy:

01. Wybra¢ polecenie uruchamiajgce brame za pomocg nadajnika lub przetac-
znika Kluczykowego, itd. Jesli wszystko prawidtowo funkcjonuije, brama po-
rusza sie regularnie, w przeciwnym razie nalezy postepowac nastepujgco:

02. Przed uptywem 3 sekund nalezy ponownie wybra¢ polecenie, ktére ma
zosta¢ wykonane;

03. Po ok.2 sekundach, brama wykona manew wymagany w trybie “w obec-
nosci operatora”; tzn. brama bedzie sie poruszac tylko wtedy, gdy wci-
$niety bedzie przycisk polecenia.

WAZNE! - Jesli urzagdzenia zabezpieczajace sa niesprawne, zaleca sie jak

najszybsze wykonanie naprawy przez wykwalifikowanego technika.

e Odbidr techniczny, konserwacje okresowe i ewnetualne naprawy muszg by¢
udokumentowane przez osoby wykonujace te czynnosci; dokumenty musza
by¢ zachowane przez wtasciciela systemu. Jedyne czynnosci, ktére moze
okresowo wykonywac uzytkownik to czyszczenie szybek fotokomorek (uzy¢
miekkigj i lekko wilgotnej Sciereczki) i usuwanie ewentualnych lisci lub kamieni,
ktére mogtyby przeszkodzi¢ w ruchu bramy. Wazne — Przed rozpoczeciem
czynnoéci, aby niedopusci¢ do przypadkowego uruchomienia bramy przez
kogokolwiek, nalezy odblokowac¢ recznie sitownik (zobacz stosowng instrukcije
obstugi).

e Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zagwa-
rantowania maksymalnej trwatosci catego systemu automatyki, konieczna jest
regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy). Wszystkie czynnosci
kontrolne, konserwacyjne lub naprawcze musza by¢ wykonane jedynie
przez wykwalifikowany personel.

e Utylizacja: po zakonczeniu zywotnosci automatyki, czynnosci zwigzane z
demontazem musza by¢ wykonane przez wykwalifikowany personel, a mate-
riaty musza zosta¢ poddane utylizacji lub moga zosta¢ powtérnie uzyte, zgod-
nie z obowigzujgcymi normami lokalnymi.

¢ Jesli automatyka zostata zablokowana przez polecenie “Zablokuj
automatyke”: po wystaniu polecenia, brama nie rusza sig, a lampa sygnaliza-
cyjna powinna migna¢ 9 razy.

BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE MOTOREDUKTORA
W TRYBIE RECZNYM

Motoreduktor jest wyposazony w mechaniczny system odblokowujacy, ktory
umozliwia otwieranie i zamykanie bramy w trybie recznym.

Te operacje wykonywane trybie recznym sa niezbedne w przypadku braku prg-

du elektrycznego, nieprawidtowego funkcjonowania bramy lub podczas faz

montazu.

Odblokowanie (rys. A):

01. Podnies$ ostonke;

02. Obrdc¢ klucz w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara (90°);

03. Teraz bedzie mozliwe reczne przesuniecie skrzydta bramy do wybranego
potozenia.

Blokowanie (rys. B):

01. Obrd¢ Klucz 0 90° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara i
wyjmij;

02. Opus¢ ostonke.
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www.niceforyou.com

Italy

Nice S.p.A.

Via Pezza Alta, 13 Z.I. Rustigne
31046 Oderzo TV

Ph. +39.0422.85.38.38

Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice Padua

Via dell’Artigianato, 3/1
35127 Camin PD

Ph. +39.049.87.01.05.1
Fax +39.049.87.07.63.8
infopd@niceforyou.com

Nice Rome

Via G.E. Rizzo, 46-52 CDE
00178 Roma RM

Ph. +39.06.72.67.17.61

Fax +39.06.72.67.55.20
inforoma@niceforyou.com

Nice Milan

Via Umberto Boccioni, 6
20052 Monza MB

Ph +39.039.20.60.520
infomilano@niceforyou.com

France

Nice France

7, Avenue de la Durance
Z.A. Buchelay 3000
78200 Buchelay

Ph. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@fr.niceforyou.com

Nice France Rhone-Alpes
Le mas des entreprises

15/17 Rue Emile Zola

69150 Decines Charpieu

Ph. +33.(0)4.78.26.56.53

Fax +33.(0)4.78.26.57.53
infolyon@fr.niceforyou.com

Nice France Sud

305, Avenue de Jouques

Z.l. Les Paluds 2

13685 Aubagne

Ph. +33.(0)4.42.62.42.52

Fax +33.(0)4.42.62.42.50
infomarseille@fr.niceforyou.com

Spain

Nice Spain Madrid

Poligono Industrial Expansion Nr.
6

C/ Puerto Navafria, 19-21

28935 - Mostoles

Ph. +34.(0)9.16.16.33.00

Fax +34.(0)9.16.16.30.10
info@es.niceforyou.com

Nice Spain Barcelona

Ctra Rubi a Terrassa, Km 19,4
Pol.Ind. Can Corbera Nave 2/B
08192 Sant Quirze del Valles -
Barcelona

Ph. +34.(0)9.37.84.77.75

Fax +34.(0)9.37.84.77.72
info@es.niceforyou.com

Poland
Belgium
Germany
Rumania

Nice Poland

ul. Parzniewska 2a
05-800 Pruszkow

Ph. +48.(022).759.40.00
Fax +48.(022).759.40.22
info@pl.niceforyou.com

Nice Belgium

15 Ambachtenlaan

3001 - Leuven (Heverlee)
Ph. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@be.niceforyou.com

Nice Germany

Am Spielacker 18

63571 Gelnhausen

Ph. +49.(0)6051.91.520
Fax +49.(0)6051.91.52-119
info@de.niceforyou.com

Nice Rumania

Str. Orastie n 10

400338 Cluj Napoca

Ph. +40.(0)264.453.127
Fax +40.(0)264.453.127
info@ro.niceforyou.com

Russia

Portugal

Turkey

United Kingdom

Nice UK

Automation House
Hamilton Road

Sutton in Ashfield
Nottinghamshire

NG17 5LD

Ph. +44.16.23.55.80.86
Fax +44.16.23.55.05.49
info@Quk.niceforyou.com

Nice Turkey

Atasehir Gumruk Girisi
Ataturk Mah.2.Cad No:3 D:3
34758 - Kadikoy- Istanbul
Ph. +90.216.456.34.97

Fax +90.216.455.78.29
info@tr.niceforyou.com

Nice Portugal

Rua De San Francisco
786 Parque Doroana
2645-019 Alcabideche
Ph. +351.21.460.29.53
Fax +351.21.460.29.55
info@pt.niceforyou.com

Nice Russia

Odintsovo Moscow Region
Ph. +7.495.739.97.02

Fax +7.495.739.97.02
info@ru.niceforyou.com

China

USA

South Africa
Australia

Nice China

Suite 1611

228 Gonghe Rd - Enterprise
Square

200070 Shanghai

Ph. +86.21.575.701.46

Fax +86.21.575.701.44
info@niceforyou.com.cn

Nice USA

12625 Wetmore Rd STE 218
San Antonio, TX 78247

Ph. +1.210.581.6030

Ph. +1.210.545.2900

Fax +1.210.545.2915
info@us.niceforyou.com

Nice South Africa

27 Davies Road

Malvern East

Germiston

Ph. +27.11.616.3222

Fax +27.11.622.1384
info@co.za.niceforyou.com

Nice Australia

Victoria Business Park
2/453-455 Victoria Street
Wetherill Park NSW 2164
Ph. +61.(0)2.96.04.25.70
Fax +61.(0)2.96.04.25.73
info@au.niceforyou.com

Middle East

Nice Middle East

Hamra Str. Omayad Bld.
Damascus

Syria

Ph. +963.11.33.12.247
Fax +963.11.33.12.271
info@me.niceforyou.com
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