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Ostrzezenie:

A Niniejsza instrukcja przeznaczona jest jedynie dla personelu
technicznego z odpowiednimi kwalifikacjami do instalowania.
Zadne informacje znajdujace sie w niniejszej instrukcji nie sa
skierowana do koncowego uzytkownika!

Instrukcja ta odnosi sie tylko do tej centrali i nie moze byé
zastosowana do innych produktéw.

Przed przystgpieniem do instalowania zalecamy przeczyta¢ catg
instrukcije!
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1) Opis produktu:

Centrala do automatyzacji bram i drzwi automatycznych stuzy  Diody, obok odpowiednich wejsé, sygnalizujg ich stan, dioda
sterowania sitownikdéw z silnikami jednofazowego pradu  obok mikroprocesora wskazuje na prawidtowg jego prace.
przemiennego. Centrala posiada wiele funkcji, ktére mozna
wybracé poprzez mikroprzetaczniki a wymagane regulacje mozna  Aby ufatwi¢ rozpoznanie poszczegdinych elementéw rys.1
wykonaé za pomocg potencjometréw. przedstawia podstawowe czesci centrali.
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A Przy ewentualnej wymianie bezpiecznika topikowego nalezy mie¢ na uwadze typ i jego charakterystyki: wymiary (6x20), prad
nominalny (np. 5A), charakterystyki dziatania (T = z op6znieniem, F = szybka), napiecie maksymalne i moc przepalenia.
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2) Instalowanie:

[ A Przypominamy, ze bramy i drzwi automatyczne moga byé sie uwagami umieszczonymi w akapitach: “Ostrzezenia dla \
instalowane tylko przez personel wykwalifikowany i w petni  instalatora”.
\ przestrzegajacy norm prawnych. Nalezy uwaznie kierowaé j
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2.1) Zastosowanie typowe

Majac na celu wyjasnienie niektorych aspektow automatyzacji bram i drzwi przedstawiamy ponizej instalacje typowa:

1) Para fotokomoérek

2) Lampa sygnalizacyjna
3) Wytacznik kluczowy
4) Listwa pneumatyczna

W szczegdélnosci przypominamy, ze:

o Wszystkie fotokomorki wyprodukowane przez NICE posiadaja
system SYNCHRONIZACJI, ktéry stuzy do eliminacji problemu
zwigzanego z interferencja pomiedzy dwoma parami
fotokomérek (szczegétowe informacje zawarte sg w
instrukcjach fotokomorek).

e Para fotokomoérek “Foto” w fazie otwierania nie powoduje
zadnego efektu ale powoduje zatrzymanie i odwrécenie ruchu
w fazie zamykania.

¢ Interwencja listwy pneumatycznej podtaczonej do wejscia
“STOP” powoduje natychmiastowe zatrzymanie i krétkie
cofniecie bramy.
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2.2) Potaczenia elektryczne

A Majac na celu zagwarantowanie bezpieczenstwa
operatorowi i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
elementéw urzadzenia, podczas wykonywania potaczen lub
zaktadania poszczegélnych kart centrala musi by¢ odtaczona
od zasilania.

e Podtaczyé zasilanie do centrali przewodem 3x1,5 mm?. Gdy
odlegto$¢ miedzy centralg a uziemieniem przekracza 30 m
nalezy wykona¢ dodatkowe uziemienie obok centrali.

e Do potgczen elementéw zasilanych niskim napieciem nalezy
stosowaé przewody o przekroju minimalnym 0,25 mm?2.

e Gdy dtugos¢ potaczenia przekracza 30 m nalezy zastosowac
przewody ekranowane, oplot uziemienia podtaczy¢ po stronie
centrali.

e Nie wykonywaé¢ potgczen przewodéw w puszkach
podziemnych, nawet gdy sg wodoszczelne.

¢ Dla wejs¢ typu NC (Zwykle Zamkniety), gdy nie sg uzywane,
nalezy wykona¢ mostek z zaciskiem wspdlnym ,24 Vac“ z
wyjatkiem wej$¢ fotokomodrek w przypadku, gdy jest wigczona
funkcja fototestu. Dokfadniejsze informacje umieszczone sg w
paragrafie - Fototest.

e Gdy do tego samego wejscia podtagczamy wiece] stykéw
(urzadzen) pracujacych w systemie Zwykle Zamkniete (NC),
nalezy potaczy¢ je wszystkie SZEREGOWO.

e Wejscia typu Zwykle Otwarte (NA), gdy nie sg uzywane, musza
pozostac¢ wolne.

e Gdy do tego samego wejscia podtagczamy wiece] stykéw
(urzadzen) w systemie Zwykle Otwarte (NA) nalezy ustawi¢ je
wzgledem siebie ROWNOLEGLE.

e Uzywane przetaczniki muszg by¢ typu mechanicznego i bez
napiecia; nie dozwolone sg potgczenia typu “PNP”, “NPN”,
“Open Collector” itd.

.

2.2.1) Schemat elektryczny
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2.2.2) Opis potaczen

Przedstawiamy krétki opis mozliwych potaczen centrali.

AN

Zaciski Funkcja Opis

1-2-3 Zasilanie = Zasilania z sieci

4-5 Lampa sygnalizacyjna = Wyjscie do potaczenia lampy sygn. 220Vpp (Max. 40W)

6-7 Swiatetko ostrzegawcze = Wyjscie do podiaczenia $wiatetka ostrzegawczego (Max. 5A)
8-9 : 24Vpp = Zasilanie urzadzen dodatkowych 24Vpp (Max. 150mA)

9 : Wspdlny = Wspdlny dla wszystkich wejs¢

10 : Fototestu = Wyjscie fototestu (Zasilanie nadajnika (TX) fotokomérek) Max. 50mA
11 Stop = Wejscie z funkcja “Stop” (zatrzymanie i krétkie cofniecie)

12 Foto = Wejscie urzadzen bezpieczenstwa

13 Krok po kroku = Wejscie sterujace typu: “Otwiera” - “Stop” - “Zamyka” - “Stop”
hi Antena = Wejscie dla anteny odbiornika radiowego




2.2.3) Fototestu

Na szczegolng uwage zastuguje funkcja Fototestu, ktéra jest
optymalnym rozwigzaniem z dziedziny urzadzen bezpieczenstwa
i pozwala na osiagniecie “drugiej kategorii® bezpieczenstwa,
wedfug normy UNI EN 954-1 (wyd.12/1998) w zakresie
bezpieczenstwa central i fotokomorek.
Przed kazdym rozpoczeciem ruchu sitownika sprawdzane sa
urzadzenia bezpieczenstwa i tylko gdy wszystko jest w porzadku,
ruch moze sie rozpoczaé. Gdy jednak test nie da pozytywnego
wyniku (fotokomérka oslepiona przez storice, spiecie na
przewodach, itp.) lub zaistniejg inne nieprawidtowosci to ruch nie
zostanie wykonany.

W celu uzyskania funkcji “Fototestu” nalezy:

e Ustawi¢ mikroprzetgcznik 10 na ON (do géry),

e Potgczyé fotokomorki tak jak przedstawiono na rys. 4a (gdy
stosujemy tylko jedng pare fotokomérek) lub jak przedstawiono
na rys. 4b (gdy stosujemy 2 pary fotokomorek). Zasilanie
nadajnikéw fotokomérek nie jest wtedy brane bezposrednio z
zaciskow 8-9 ale z wyjscia “Fototest” (zaciski 8-10).
Maksymalny pobér pragdu z wyjscia “Fototest” to 50 mA (2 pary
nadajnikéw fotokomoérek Nice)

e Zasili¢ odbiorniki bezposrednio z wyjscia zasilajgcego centrali
(zaciski 8-9).

W wypadku zastosowania 2 par fotokomérek mozna uaktywnié

pomiedzy nimi funkcje synchronizacji, tak jak opisano w

instrukcjach fotokomérek.

<" Gdy nie mamy zamiaru zastosowac funkcji Fototestu wystarczy
ustawic mikroprzetacznik 10 w pozycji OFF (do dotu).

Test fotokomoérek przebiega w nastepujgcy sposéb: przed
kazdorazowym uruchomieniem sitownika wykonywana jest
kontrola, czy wszystkie podtaczone odbiorniki fotokomérek dadza
zezwolenie na ruch, nastepnie odcina sie napiecie od nadajnikow
fotokomérek i sprawdza sie czy wszystkie odbiorniki
zasygnalizujg ten fakt (zanik sygnatu w podczerwieni); nastepnie
przywraca sie zasilanie do nadajnikéw i ponownie wykonywana
jest kontrola obecnosci zezwolenia na ruch od wszystkich
odbiornikéw. Gdy cata procedura wypadnie pozytywnie, dopiero
wtedy rozpocznie sie faza ruchu.
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2.2.4) Kontrola potaczen

A Czynnosci tu opisane beda wykonywane na obwodach pod
napieciem. Wiekszo$¢ obwodow jest pod niskim napieciem wiec
nie sg niebezpieczne, niektére jednak czesci poddane sg napieciu
sieciowemu, dlatego tez sa BARDZO NIEBEZPIECZNE!
Ponizsze czynnosci wykonywaé bardzo ostroznie i NIGDY BEZ
OBECNOs$CI DRUGIEJ OSOB!

e Podtgczy¢ zasilanie do centrali i sprawdzi¢ czy pomiedzy
zaciskami 8-9 napiecie wynosi 24Vpp.

e Sprawdzi¢, czy po szybkim miganiu dioda OK zacznie $wieci¢
z regularnymi przerwami.

e Sprawdzi¢ czy wszystkie diody odpowiadajgce wejsciom
Zwykle Zamknietym $wiecg sie (wszystkie zabezpieczenia
uaktywnione) i czy odpowiednie diody wejs¢ typu NA (Zwykle
Otwarte) nie $wieca sie (bez jakiejkolwiek rozkazu); gdy tak nie
jest nalezy sprawdzi¢ potaczenia i funkcjonowanie
poszczegdblnych urzadzen. Wejscie ALT (STOP) interweniuje
wylaczajac wejscia wytacznikow krancowych FCA i FCC.

e Sprawdzi¢ potaczenie wytgcznikow krancowych; poruszyc
dzwignig (sprezyng) wytgcznika krancowego i sprawdzi¢ czy
odpowiedni wytgcznik krancowy zainterweniuje poprzez
wytaczenie odpowiedniej diody na centrali.

¢ Odblokowac (wysprzegli¢) sitownik,, ustawi¢ brame w potowie
biegu i zablokowac¢ sitownik. W ten sposéb skrzydto bedzie
mogto poruszaé sie swobodnie zaréwno w kierunku otwierania
i zamykania.

e Teraz nalezy sprawdzi¢ czy pierwszy ruch zostanie wykonany
we wiasciwym kierunku czyli nalezy sprawdzi¢ zgodno$é
pomiedzy ruchem przewidzianym w centrali z tym
wykonywanym przez skrzydto. Kontrola ta jest podstawowg
kontrolg i gdy kierunek jest btedny, w niektorych przypadkach

(na przyktad w systemie pétautomatycznym) to sitownik mogtby
pozornie funkcjonowaé poprawnie. Otéz cykl OTWIERA jest
bardzo podobny do cyklu ZAMYKA, z tg podstawowg réznica,
ze urzadzenia bezpieczenstwa bytyby ignorowane w ruchu
Zamyka, ktéry zwykle jest najniebezpieczniejszy, a
zainterweniowatyby w ruchu otwierania, powodujgc
odwrocenie tego ruchu i kolizje z obiektem, ktoéry przeciat linie
fotokomorek z tragicznymi konsekwencjami.

e Aby sprawdzi¢, czy kierunek ruchu jest wiasciwy wystarczy dac
(po wytaczeniu i ponownym witgczeniu zasilania centrali) krotki
impuls na wejscie Krok po Kroku; pierwszy ruch, ktéry zaraz po
wigczeniu wykonuje centrala to Otwiera, dlatego tez wystarczy
sprawdzi¢ czy sitownik ruszy w kierunku otwierania. Gdy ruszy
w kierunku przeciwnym wowczas nalezy:

w- Wytaczy¢ zasilanie

w Obréci¢c o 180 A ztacze zasilania silnika i
wytacznika krancowego (odp. wtyczki “L”i “G” narys.1)
w Po wykonaniu powyzszych czynnos$ci ponownie
sprawdzi¢, czy kierunek obrotu jest wtasciwy.

"@ Dioda “OK", umieszczona posrodku karty, ma za zadanie
sygnalizowac stan logiki wewnetrznej: regularne przerywane Swiecenie z
przerwg 1 sekundy, wskazuje, Ze mikroprocesor nadzorujgcy prace centrali
jest aktywny i oczekuje na polecenia. W chwili gdy mikroprocesor
rozpoznaje zmiane stanu wejscia (impuls na wejsciu lub przetagczenie
mikroprzetacznika funkcji) to dioda swieci w sposdb szybki przerywany,
nawet wtedy, gdy zmiana ta nie powoduje efektéw natychmiastowych.
Swiecenie szybkie trwajgce t sekundy wskazuje, Ze centrala zostafa
wiasnie podigczona do zasilania i wykonuje test obwoddéw wewnetrznych.
Swiecenie przerywane w sposob nierdwny wskazuje, Zze test nie zostat

J

zakoriczony pozytywnie i Ze istnieje anomalia.

3)

Regulacje:

-

\.

Regulacje mozna wykonaé trymerami (potencjometrami), ktérymi
zmienia sie nastepujgce parametry:

Czas Pracy (TL):
Reguluje maksymalny czas trwania ruchu otwierania i zamykania.

Aby wyregulowa¢ czas pracy TL, nalezy wybra¢ system pracy
“Poétautomatyczny” ustawiajac mikroprzetacznik nr 1 na ON po
czym ustawi¢ TL w potowie skoku. Z tymi ustawieniami wykonaé
cykl otwierania i zamykania i ewentualnie wyregulowaé trymer TL
w taki sposob, aby ustawiony czas byt wystarczajacy na
wykonania catego ruchu z rezerwg 2 lub 3 sekund.

W wypadku, kiedy po ustawieniu trymera na maksimum nie
otrzymamy wystarczajacego czasu, nalezy przecig¢ mostek TLM
na ptycie wydrukowanej w poblizu trymera TL tak, aby uzyskac¢
wiekszy zakres regulacji czasu.

Gdy zamierzamy zastosowaé funkcje zwolnienia nalezy wéwczas
wyregulowaé trymer tak, aby faza zwolnienia zaczeta sie 57-
70cm przed interwencjg wytacznikéw krarncowych.

Czas Przerwy (TP):

Przy funkcjonowaniu “automatycznym” reguluje sie czas
pomiedzy zakonczeniem ruchu otwierania i rozpoczeciem ruchu
zamykania.

Aby wyregulowa¢ Czas Przerwy TP nalezy wybra¢ sposob
funkcjonowania “Automatyczny” poprzez przestawienie

~

mikroprzetacznika nr 2 na ON i nastepnie wyregulowaé czas
przerwy trymerem TP wedtug zyczenia. Aby wykonaé kontrole
nalezy wykona¢ ruch otwierania, po czym zmierzy¢ czas, ktéry
mija przed rozpoczeciem ruchu zamykania.

4 N

TLM
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Sita (F):

Regulacje trymera SIkY wykonywaé ostroznie, poniewaz ta
regulacja moze zmieni¢ poziom bezpieczenstwa automatyki.
Regulacje nalezy wykonywa¢ stopniowo mierzac ustawiong site
docisku skrzydfa i dostosowujac jg do wymagan normatywnych.
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4)

Préby ostateczne

-

Po zakonczeniu kontroli i regulacji mozna przejs¢ do préb ostatecznych urzgdzenia.

A Préby ostateczne automatyki musza byé wykonane przez doswiadczony i wykwalifikowany personel ze wzgledu na to, ze
niosa pewne zagrozenia.

Proby sa fazg najwazniejsza w realizacji automatyki. Kazdy pojedynczy element, na przyktad silnik, wytacznik bezpieczenstwa,
fotokomorki, itp., mogg wymagac specyficznych testow i dlatego tez nalezy kierowaé sie tutaj procedurami odpowiednich instrukcji

obstugi.

Préby ostateczne centrali nalezy wykona¢ wedtug ponizszej kolejnosci:

1. Wybér funkcji:
e Ustawi¢ mikroprzetacznik nr 1 na ON (Funkcjonowanie “Pétautomatyczne”)
e Ustawi¢ wszystkie pozostate mikroprzetaczniki na OFF

2. Przycisng¢ przycisk “Krok po Kroku” i sprawdzi¢ czy:
e Zacznie sie ruch otwierania
e Zaswieci sie lampa sygnalizacyjna
® Ruch zatrzyma sie po zadziataniu wytacznika krancowego otwierania FCA

3. Ponownie przycisnaé przycisk “Krok po Kroku” i sprawdzi¢ czy:
e Zacznie sie ruch zamykania
e Zaswieci sie lampa sygnalizacyjna
® Ruch zatrzyma sie po zadziataniu wytacznika krancowego zamykania FCC

4. Rozpoczaé ruch otwierania i sprawdzi¢ czy podczas ruchu interwencja urzadzenia:
e Podtgczonego do wejscia “Alt”, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu i krotkie jego odwrocenie
e Podtgczonego do wejscia “Foto”, nie powoduje zadnego efektu

5. Rozpoczg¢ ruch zamykania i sprawdzi¢ czy podczas ruchu interwencja urzadzenia:
e Podtgczonego do wejscia “Alt”, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu i krotkie jego odwrocenie
¢ Podtgczonego do wejscia “Foto”, spowoduje zatrzymanie i odwrécenie ruchu

6. Przycisna¢ kilkakrotnie przycisk “Krok po Kroku” i sprawdzi¢ czy sitownik dziata w trybie:
e “Otwiera” — “Stop” — “Zamyka” — “Stop”

7. Gdy uzywa sie funkcji fototestu sprawdzi¢ efektywnosc testu:
® “Przecig¢” linie fotokomédrek “Foto”, poda¢ sygnat do ruszenia sitownika i sprawdzi¢ czy test zostanie wykonany — brama nie
powinna ruszyc¢
e Zewrze¢ wejscie “Foto” (12) do wspdlnego (9), podac sygnat do ruszenia sitownika i sprawdzi¢ czy zostanie wykonany test —
brama nie powinna ruszy¢

8. Wykona¢ proby rozpoznania przez centrale przeszkody i okresli¢ “Site Uderzenia” wedtug normy EN 12445,

Gdy po zakonczeniu préb odbiorczych zostang uaktywnione funkcje, ktére moga zmniejszy¢ poziom bezpieczenstwa urzadzenia,
nalezy wykona¢ dla takich funkcji odpowiednie proby.

~
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5) Sposoby funkcjonowania

-

Przy pracy w trybie recznym, wejscie Krok po Kroku pozwala na
ruch, naprzemian otwierania i zamykania. Sitownik pracuje tylko
gdy przycisk Krok po Kroku jest nacisniety i przytrzymany.
Zaraz po zwolnieniu przycisku ruch ustaje. W fazie otwierania i
zamykania sitownik zatrzymuje sie réwniez kiedy interweniujg
wytaczniki krancowe. Przy zamykaniu ruch zatrzymuje sie takze
kiedy brakuje pozwolenia z linii “Foto”.

W fazie otwierania jak i zamykaniu interwencja na wejsciu “Alt”
powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu i krétkie jego
odwrocenie.

Przed rozpoczeciem kolejnej fazy ruchu nalezy najpierw zwolni¢
przycisk w wejsciu Krok po Kroku.

Przy funkcjonowaniu w jednym z trybdéw automatycznych
(“Poétautomatyczny”, “Automatyczny” lub “Zawsze Zamyka”) jeden
krotki impuls na wejsciu Krok po kroku powoduje alternatywnie,
otwieranie lub zamykanie. Nastepny impuls powoduje
zatrzymanie, kolejny — ruch w drugg strone.

.

Przy otwieraniu jak i zamykaniu interwencja na wejsciu “Alt”
powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu i krotkie jego
odwrdcenie.

W przypadku wyboru sposobu funkcjonowania automatycznego,
po ruchu otwierania, nastapi przerwa, po ktérej bedzie wykonany
ruch zamykania.

Gdy podczas przerwy zainterweniuje wejscie “Foto”, to licznik
czasu zostanie wyzerowany i zacznie odlicza¢ od nowa Czas
Przerwy; gdy jednak podczas przerwy zainterweniuje wejscie “Alt”
to faza zamykania zostanie skasowana i nastgpi przejécie do
stanu “Stop”.

Przy otwieraniu interwencja wejscia “Foto” nie powoduje zadnego
efektu; podczas ruchu zamykania interwencja “Foto” powoduje
odwrdcenie kierunku ruchu, przerwe i ponowne zamykanie.

~

6) Funkcje z mozliwoscia programowania

-

W centrali znajduje sie zespdt dziesieciu mikroprzetgcznikow,
ktére stuzg do uaktywnienia réznych funkcji majacych na celu
dostosowania urzgdzenie do wymagan uzytkownika i zwiekszenie
poziomu bezpieczenstwa w réznych warunkach uzytkowania.
Funkcje uaktywnia sie ustawiajac odpowiednie przetgczniki na
pozycji “On” (do goéry), a wytgcza sie je ustawiajac przetacznik na
“Off” (do dotu).

A Niektére z tych funkcji zwigzane sa z bezpieczenstwem

uzytkownikéw. Nalezy dokiadnie okresli¢ dziatanie kazdej
funkcji i sprawdzi¢, ktéra z nich da najwiekszy poziom
bezpieczenstwa.

T
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Przetgczniki stuzg do wyboru réznych sposobéw funkcjonowania i wprowadzenia zadanych funkcji wedtug ponizszej tabeli:

Przetacznik 1-2:  Off-Off = Ruch “Reczny” - wymaga obecnosci operatora
On -Off = Ruch “Pétautomatyczny”
Off-On = Ruch “Automatyczny” z automatycznym zamykaniem
On -On = Ruch “Automatyczny + Zamyka zawsze”
Przetacznik 3: On = Funkcjonowanie w zespotach mieszkalnych <nie dostepny w trybie recznym>
Przetacznik 4: On = Wczesniejsze zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjnej
Przetacznik 5: On = Zamyka po 5s po “Foto” <gdy w automatycznym> lub Zamyka po Foto <gdy w pétautomatycznym>
Przetacznik 6: On = Zabezpieczenie “Foto” réwniez w otwieraniu
Przetacznik 7: On = Start stopniowy
Przetacznik 8: On = Zwolnienie przed zatrzymaniem
Przetacznik 9: On = Hamulec
Przetacznik 10: On = Fototest
Selektor JP1: = Wybor trybu dziatania $wiatetka ostrzegawczego




-

6.1) Opis funkciji

Przedstawiamy krétki opis funkciji, ktére mozna wtaczy¢ ustawiajac przetacznik na “On” (do goéry) lub wytgczy¢ (“Off” — do dotu):

Przetacznik 1-2: Off-Off = Ruch “Reczny” (obecny operator)
On-Off = Ruch “Pétautomatyczny”
Off-On = Ruch “Automatyczny” (zamykanie automatyczne)
On-On = Ruch “Automatyczny + Zamyka Zawsze”

Przy funkcjonowaniu “Recznym” ruch wykonywany jest tylko przy obecno$ci sygnatu sterowania (przycisk przycisniety). W
“Poétautomatycznym” wystarczy jeden krétki impuls sterujgcy powodujgcy wykonanie catego ruchu, az do zakonczenia Czasu Pracy lub
do interwencji wytacznikéw krancowych. W funkcjonowaniu “Automatycznym” po otwieraniu nastgpi przerwa, po czym automatycznie
- faza zamykania.

Funkcja “Zamyka Zawsze” interweniuje przy braku zasilania w chwili gdy brama jest otwarta. Po przywrdceniu zasilania automatycznie
rozpocznie sie ruch zamykania poprzedzony 5 -sekundowym przerywanym $wieceniem lampy.

Przetacznik 3: On = Funkcjonowanie w Zespotach Mieszkalnych (niedostepne w systemie recznym)

Przy funkcjonowaniu w Zespotach Mieszkalnych, po wiaczeniu ruchu otwierania, nie moze by¢ on przerwany kolejnymi impulsami z
wejscia Krok po Kroku, az do catkowitego otwarcia (z wyjgtkiem sygnatéw z wej$¢ bezpieczenstwa: “Altv lub “Fotov — jesli fotokomorki
dziatajg przy otwieraniu — przetacznik 6).

W czasie zamykania nowy impuls sterujagcy na wejscie Krok po Kroku spowoduje zatrzymanie i odwrécenie ruchu w kierunku
otwierania.

Przetacznik 4: On = Wczesniejsze zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjne;j.
Po impulsie sterujgcym najpierw uaktywnia sie lampa i nastepnie po 5s. (2s. gdy jest to w trybie “Recznym”) rozpoczyna sie ruch.

Przetacznik 5: On = Zamyka po 5s. po “Foto” <gdy w “Automatycznym”> lub Zamyka po “Foto” <gdy w “Pdtautomatycznym”>
Funkcja ta, gdy urzadzenie jest w trybie “Automatycznym?”, stuzy do utrzymania bramy otwartej tylko na czas potrzebny do przejazdu.
Po zakonczeniu interwencji “Foto” (przeciecie i zwolnienie linii fotokomdrek) ruch zatrzymuje sie (jesli brama sie otwierata) i po 5 s.
startuje ruch zamykania. W trybie pétautomatycznym interwencja “Foto” przy ruchu zamykania uaktywnia automatyczne zamkniecie po
cofnieciu bramy i nastawionym Czasie Przerwy.

Przetacznik 6: On = Zabezpieczenie “Foto” rowniez przy otwieraniu

Zwykle zabezpieczenie “Foto” jest aktywne tylko w czasie zamykania, gdy przetacznik 6 zostanie ustawiony na “On” sygnat z linii
fotokomorek powoduje przerwe ruchu réwniez przy otwieraniu.

W trybie “Pétautomatycznym” lub “Automatycznym” kontynuacja ruchu otwierania nastapi zaraz po zwolnieniu zabezpieczenia.

Przetacznik 7: On = Start stopniowy
Rozpoczecie ruchu nastepuje w sposob stopniowy, bez niepozgdanych szarpnie¢ mechanizmu.

Przetacznik 8: On = Zwolnienie przed zatrzymaniem
Zwolnienie polega na zmniejszeniu predkosci do 30% predkosci nominalnej tak, aby unikna¢ silnego szarpniecia w momencie
zatrzymania sitownika.

Po uaktywnieniu funkcji zwolnienia nalezy wyregulowac¢ potencjometrem Czas Pracy (TL), poniewaz rozpoczecie zwolnienia zwigzane
jest z ustawionym czasem pracy. Wyregulowaé wiec Czas Pracy tak, aby zwolnienie zaczeto sie 57-70 cm przed interwencjg
wytgcznika krancowego.

’ Funkcja zwolnienia, oprocz zmniejszenia predkosci bramy, zmniejsza o 70% moment silnika
W przypadkach, gdzie wymagany jest moment wysoki, redukcja ta moze spowodowac natychmiastowe zatrzymanie silnika.

Przetacznik 9: On = Hamulec
Po zakonczeniu ruchu nastgpi faza hamowania silnika; na poczatku delikatna pézniej zdecydowana - tak, aby zatrzymac¢ brame szybko
ale bez wstrzgsow.

Przetacznik 10: On = Fototest
Funkcja ta stuzy do wykonania, na poczatku kazdego ruchu, kontroli funkcjonowania fotokomoérek. Patrz rozdziat “Fototest”.




Swiatetko ostrzegajace w trybie impulsu:

W tym trybie wyjscie Swiatetka ostrzegawczego pozostanie
zamkniete na czas gs od momentu rozpoczecia ruchu otwierania
lub zamykania dajgc mozliwos¢ interwencji impulsu
ewentualnego zewnetrznego regulatora czasu.

Swiatetko ostrzegajace w trybie standartowym:

W tym trybie wyjscie $wiatetka ostrzegawczego bedzie zasilane
przez czas niezbedny do otwierania i zamykania oraz nastepne
60 sekund.

.

QD Swiatetko ostrzegajace w
@ trybie impulsu
Swiatetko ostrzegajace w
° trybie standartowym
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7) Jak postapic¢ kiedy...

-

Potfaczenie 2 central na skrzydfach ustawionych

naprzeciwko:

Aby zrealizowa¢ automatyke 2 skrzydet, ktére pracuja w sposéb

przeciwstawny nalezy:

e Zastosowa¢ 2 silniki z potgczonymi centralami tak, jak
wskazano na rysunku 5.

e Podtgczy¢ Lampe sygnalizacyjng i “Lampke ostrzegawcza
otwartej bramy” do jednej z dwdch centrali.
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Potaczy¢ wejscia w obu centralach réwnolegle.

“Wspdlny” tych wejsé moze by¢ poditaczony do jednej z 2
central.

Podtaczyé razem “0 Volt” (Zacisk 8) dwdch central.

Nie uzywac funkcji “Fototest”.

Nalezy wiaczy¢ funkcje “Zespotu Mieszkaniowego” (Przetgcznik
3), ktéra stuzy do ponownego ustawienia synchronizacji obu
skrzydet bramy.
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Potaczyé¢ swiatetko ostrzegawcze z funkcja Swiatetka ostrzegawczego bramy otwartej.
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8) Akcesoria dodatkowe

Odbiornik radiowy

Na ptycie centrali znajduje sie gniazdo do wpiecia odbiornika
radiowego SMXI (SMXIS, SMXIF) wyprodukowanego przez Nice.
Stuzy on do sterowania wejsciem Krok po Kroku i wejsciem ALT.
Umozliwia i zarzgdzaniem centralg na odlegtosc.

.

wyjscie 1 PP.
wyjscie 2 ALT
wyjscie 3 nie uzywane
wyjscie 4 nie uzywane

9) Czynnosci konserwacyjne

-

Centrala, jako czes¢ elektroniczna, nie wymaga specjalnych
czynnosci konserwacyjnych. Nalezy sprawdzié, co jaki$ czas (co
najmniej co 6 miesiecy), dziatanie i stan regulacji urzgdzenia do
regulacji sity silnika i ewentualnie wyregulowac¢ ja
potencjometrem.

.

Dziatanie wytgcznikow krancowych, urzadzen bezpieczenstwa
(fotokomorki, listwy pneumatyczne, itp.) jak i dziatanie lampy
sygnalizacyjnej sprawdzi¢ wykonujac cata faze préb
ostatecznych.

10) Utylizacja

Produkt ten skfada sie z wielu surowcow, niektére z nich moga
by¢ wtérnie przerobione.

Nalezy zasiegna¢ informacji odnosnie sposobdéw przerobu i
utylizacji materiatdw wedtug aktualnie obowigzujgcych norm

miejscowych.

A Niektére elementy moga zawieraé substancije trujace, nie
wolno ich porzucaé w przypadkowych miejscach

11) Co robi¢ gdy. ...

-

Jest to instrukcja, ktéra ma poméc instalatorowi w rozwigzaniu
niektérych najczesciej spotykanych probleméw w fazie
instalowania:

Nie Swieci sie zadna z diod

e Sprawdzi¢ czy centrala jest zasilana (sprawdzi¢ czy istnieje
napiecie sieciowe na zaciskach 1-2 i czy na zaciskach 8-9
napiecie wynosi okoto 24Vpp)

e Sprawdzi¢ czy 2 bezpieczniki topikowe zasilania sg sprawne.
Gdy nadal zadna z diod nie $wieci sie to mozliwe, ze istnieje
powazna wada ptyty i nalezy wymieni¢ centrale.

Dioda OK swieci sie regularnie ale Diody Wejs¢ nie wskazuja

stanu wejsé.

e Sprawdzi¢ uwaznie potgczenia na zaciskach wejs¢ 8+13.

.

Ruch nie rozpoczyna sie

e Sprawdzi¢ czy diody zabezpieczen: “Alt” (FCA + FCC) i “Foto”
Swiecg sie i czy Dioda uaktywnionej funkcji (Krok po Kroku)
zapala sie na czas trwania impulsu sterujacego.

Podczas ruchu brama wykonuje odwrécenie ruchu

Powodem tego moze byc:

¢ Interwencja fotokomorki (“Foto” podczas zamykania); w tym
przypadku sprawdzi¢ potgczenia fotokomoérek i ewentualnie
sprawdzi¢ Diody wejscia “Foto”.

12) Dane techniczne

-

Zasilanie : 230 Vpp, 50/60 Hz

Wersja / V1 : 120 Vpp 50/60 Hz

Prad Max wyjscia 24 V

: 200mA (napiecie moze zmieniac sie + 25%)

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

: Do lamp z napieciem sieciowym, moc max 40 W

Wyjscie swiatetka ostrzegawczego

: Styki typu “czystego” max. 5A

Temperatura pracy :-20+ 70 AC

Czas Pracy

: Z mozliwoscig regulacji od 2,.5 do 40 s.,lubod 40do 80s.zTLM

Czas Przerwy

: Z mozliwoscig regulacji od 5 do 80 s.




Sm_Xl odbiornik radiowy

Opis produktu

Cechg charakterystyczng systemu z kodem dynamicznie
zmiennym jest to, ze kod wysytany jest inny dla kazdego
nadajnika (i zmienia sie po kazdorazowym jego uzyciu). Dlatego
tez, aby odbiornik rozpoznat dany nadajnik nalezy wczytaé
uprzednio kod rozpoznawczy. Czynnos$¢ ta musi by¢ powtérzona
przy kazdym nadajniku uzywanym do sterowania centralg.

i Do pamieci odbiornika moze by¢ wczytanych maksymalnie 256
nadajnikdw. Istnieje mozliwos¢ skasowania kodu pojedynczego nadajnika
za pomocg programatora SMU, lub wszystkich koddw.

W fazie wczytywania kodu nadajnika mozna wybrac¢ jeden z 2
sposobow:

Sposob |. Kolejny przycisk nadajnika uaktywnia odpowiednie
wyjécie w odbiorniku, to znaczy, ze 1 przycisk uaktywnia 1
wyjscie, przycisk nr 2 uaktywnia wyjscie 2, i tak dalej. Takiego
automatycznego przypisania dokonujemy naciskajgc w procesie
programowania dowolny przycisk pilota. Jeden wczytany pilot
zajmie w pamigci tylko jedno miejsce.

Sposoéb | 1. Dowolny przycisk pilota mozna powigza¢ z dowolnym
kanatem odbiornika, na przyktad przycisk 1 uaktywnia wyjscie 2,
przycisk 2 uaktywnia wyjscie 1, itd. W tym przypadku wpisujemy
nadajnik (pilot) poprzez przycisniecie tego jego przycisku, ktory
ma uruchamia¢ zadane (wybrane uprzednio) wyjscie odbiornika.
Oczywiscie kazdy przycisk moze uaktywnic tylko jedno wyjscie,
ale to samo wyjscie moze by¢é uaktywnione prze wiecej
przyciskéw. Kazdy przycisk zajmie jedng pozycje w pamieci.

N

Instalowanie anteny

Majgc na uwadze poprawne dziatanie odbiornika niezbedne jest
zastosowanie anteny typu ABF lub ABFKIT. Bez anteny zasieg
zmniejszy sie do kilku metrow. Antena ma by¢é zamontowana na
jak najwiekszej wysokosci i nad ewentualnymi elementami
metalowymi i zelbetonowymi. Aby przedtuzy¢ przewdd anteny
nalezy zastosowac przewdéd wspétosiowy z impedancjg 50 omow
(np. RG58 o niskiej stratnosci). Przewod ten nie moze by¢ diuzszy
niz 10 m.

W przypadku, gdy antena jest umieszczona na nieuziemionym
elemencie (np. mur),mozna dodatkowo podtaczy¢ wtedy ekran
przewodu do innego punktu uziemienia, otrzymujgc jeszcze
lepszy zasieg. Oczywiscie uziemienie (dobrej jakosci) powinno sie
znajdowac¢ w poblizu. W przypadku, gdy nie mozna zamontowac
anteny ABF lub ABFKIT mozna uzyska¢ dosy¢ dobre wyniki
uzywajgc zamiast anteny odcinka przewodu znajdujacego sie w
zestawie, ktéry nalezy rozprostowacé i podtagczy¢ do zacisku ANT.




-
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Wczytywanie pilotéwa Uwaga:

A Gdy rozpoczniemy proces wczytywania pilota, to kazdy
inny nadajnik, ktéry dziata w tym samym czasie w promieniu
odbioru radiowego zostanie rowniez wczytany.

Nalezy wzia¢é pod uwage te wiasciwosé. Aby zmniejszyé
zasieg odbiornika, ewentualnie mozna odczepi¢ wtedy
antene.

Procedury wczytywania pilotdéw posiadajg okreslony czas, w ktorym
muszg by¢ wykonane; nalezy wiec przeczyta¢ i zrozumie¢ catg
procedure przed jej rozpoczeciem. Wczytywania pilotow dokonujemy
uzywajac przycisku i diody (odpowiednich B, Rys. 1b) na odbiorniku
radiowym (odpowiednich A, Rys. 1b) oraz przyciskéw pilota.

Tabela “B1” Weczytywanie — sposéb | Przyktad

(kazdy kolejny przycisk pilota uaktywnia kolejne wyjscie odbiornika)
1. Trzymac przycisk na odbiorniku wcisniety przez minimum 3 sekundy 4

(do zaswiecenia diody). Crx) 3s
2. Gdy dioda odbiornika zaswieci sie zwolni¢ przycisk f\‘Di 4

(uwaga - $wiatetko jest stabo widoczne). TN Crx
3. W ciggu 10 sekund nacisng¢ i przytrzymaé na minimum 3s. dowolny przycisk pilota. ;}

Crxd 2s

Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie (mignie) 3-krotnie.
Gdy chcemy wpisa¢ inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ teraz czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotéw. ; E
Faza wpisywania koriczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota. x3

Tabela “B2” Weczytywanie — sposéb |1

(dowolny przycisk pilota moze sterowa¢ dowolnym wyjsciem odbiornika)

1. Przycisna¢ krétkimo impulsem przycisk odbiornika
(liczba nacisnie¢ = numer kanatu odbiornika).

2. Dioda odbiornika mignie potwierdzajac N
(liczba mignie¢ = numer wybranego kanatu odbiornika). 2T
3. W ciagu 10 sekund nacisna¢ i przytrzymac¢ przez minimum 2 sekundy ten przycisk pilota, 0*
ktéry ma obstugiwa¢ kanat odbiornika wybrany w punkcie 1. frxl 2s
Uwaga: Gdy wczytanie zostato wykonane prawidtowo to dioda zaswieci sie (mignie) 3-krotnie.
Gdy chcemy wpisac¢ inne nadajniki, nalezy powtérzyé teraz czynnosci z punktu 3 dla kolejnych pilotow. \‘Df
Faza wpisywania konczy sie po 10 sekundach, gdy w tym czasie nie wyslemy zadnego sygnatu z pilota. h x3

J
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Wczytywanie pilotéw na odlegtos$é - bez dostepu do
centrali

Nowy nadajnik mozna wpisa¢ do pamieci odbiornika bez dostepu

przycisngé dowolne przyciski nadajnikéw.Kiedy pierwszy

do jego przycisku. Nalezy posiada¢ pilot uprzednio wczytany i
dziatajgcy. Nowy nadajnik przyjmie te same wtasciwosci co
poprzedni nadajnik. Dlatego tez kiedy pierwszy nadajnik jest
wczytany na sposoéb - |, to i nowy zostanie wczytany na pierwszy
sposéb i mozna wtedy

nadajnik jest wczytany na sposob Il to i nowy zostanie wczytany
na Il sposéb, ale nalezy wtedy przycisnaé w pierwszym nadajniku
przycisk, ktéry uaktywnia zgdane wyjscie i w drugim nadajniku
ten przycisk, ktéry to wyjscie ma rowniez obstugiwaé

abela “B3” Wczytywanie pilotéw na odlegtosé¢ Przyktad
1. Nacisnaé na 5 sekund przycisk nowego nadajnika i puscic. > 2 4
x5s faxd
2. 3-kronie na gs przycisnaé przycisk starego nadajnika z przerwami jednosekundowymi. {f {f {f
1s 1s ¥ 1s
3. Po sekundzie j eden raz na gs przycisnaé przycisk nowego nadajnika. ;f
fxd x1

Uwaga: Gdy chcemy wczyta¢ kolejne nadajniki, nalezy powtérzyé powyzsze czynnosci przy dla kazdego nowego nadajnika

J
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Kasowanie wszystkich nadajnikow
Mozna skasowac wszystkie kody obecne w pamieci nastepujgca procedura:

abela “B4” Kasowanie wszystkich nadajnikow Przyktad
1. Nacisng¢ przytrzymac wcisniety przycisk odbiornika. ¥
2. Po chwili dioda zaswieci sig, po kilku sekundach zgasnie, po czym trzy razy krétko mignie. NI NI,
Z\D( O L x3
3. Zwolni¢ przycisk natychmiast po trzecim zaswieceniu sie - ale przed zgasnieciem !!l. 4 NI
<= Ll
®’x1 /173
N
Uwaga: Gdy procedura zostata wykonana prawidtowo to po krotkiej chwili dioda btysnie 5-krotnie B x5

J

Charakterystyki systemu

< - )\

SMXI SMXIS SMXIF
Kodowanie Rolling code Rolling code 1024 kombinacji FLO
52 bitowe FLOR 64 bitowe SMILO
Czestotliwos¢ odbioru 433.92MHz
Impedancja wejscia 52ohm

Wyijscia

4 (na ztaczu SMXI)

Czutosc

lepsza niz 0.5pV

Zakres temperatur pracy

-10°C + + 55°C

FLOR VERY VR FLO VERY VE SMILO
Przyciski 1-2-4 2 1-2-4 2 2-4
Zasilanie 12Vps bat. 23A 6Vps bat. litowe 12Vps bat. 23A 6Vps bat. litowe 12Vdc Batt. 23A
$redni pobor pradu 10mA 10mA 15mA 10mA 25mA
Czestotliwo$¢ pracy 433.92MHz
Zakres temperatur pracy -40°C + + 85°C
Moc wypromieniowana 100pwW
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Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato Il, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure II, part B)

Numero /Number : 151/SMXI Data / Date: 5/2002 Revisione / Revision: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:  NICE s.p.a.

Indirizzo / Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné -ODERZO- ITALY

Tipo / Type: Ricevitore radio 433MHz / Radio receiver 433MHz

Modello / Model: SMXI, SMXIS, SMXIF

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe

Reference n° Issue Title Assessment level Class

1999/5/CE 1999 DIRETTIVA R&TTE/R&TTE Directive

ETS300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES);Electromagnetic Compatibility (EMC) I
standard for Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9KHz and 25GHz

EN300220-3 2000 APPARATI RADIO E SISTEMI - CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA | (LPD)

PER APPARATI RADIO TRA 25MHz A 1000MHz
Radio Equipment and Sistems- Short Range Devices-Technical characteristics and test
methods for radio equipment between 256MHz and 1000MHz
REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO
Regolating to the use of short range devices (SRD)
ENB0950 2nd ed. 1992 APPARECCHIATURE PERLA TECNOLOGIA DELL INFORMAZIONE. SICUREZZA.
+A1: 1993 + A2: 1993 + A3: 1995 + A4: 1997 + A11: 1997 + EN41003/1993.

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é incorporato,
non sia identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CEE/ He declares, moreover, that it is not allowed to use the above mentioned product until
the machine, in which this product is incorporated, has been identified and declared in conformity with the regulation 98/37/CEE.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above mentioned product is meant integral part of the of one of the installation configuration as shown on our general catalogues

Oderzo, li 13 Maggio 2002
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Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato I, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure II, part B)

Numero /Number :

150/RO-TH Data / Date: 5/2002 Revisione / Revision: 0

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name: NICE s.p.a.

Indirizzo / Address:

Tipo / Type:
Modello / Model:

Accessori / Accessories:

Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné — ODERZO - ITALY

Motoriduttore elettromeccanico 230 V.a.c. per cancelli scorrevoli / Electromechanical gear motor for sliding doors

RO1040, ROK3004
Ricevitore radio mod. SMXI / Radio receiver mod. SMXI

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n° Titolo

Reference n° Title

73/23/CEE DIRETTIVA BASSA TENSIONE/ Low Voltage Directive

89/336/CEE DIRETTIVA COMPATIBILITA” ELETTROMAGNETICA (EMC) / EMC Electromagnetic Compatibility Directive

98/37/CE (EX 89/392/CEE)

DIRETTIVA MACCHINE/Machinery Directive

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe

Reference n°® Issue Title Assessment level Class

EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.
Safety of household and electrical appliances — General requirements

EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipag. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali
Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1:General requirements

EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell’informazione. B
Caratteristiche di radiodisturbo. Limiti e metodi di misura
Information technology equipment — Radio disturbance characteristics
Limits and methods of measurement

ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita. 10V/m A
Radiated electromagnetic fields from digital radio telephones - Immunity test

EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker A
Parts 2-3: Harmonic/Flicker
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 6KV, 8KV B
Part 2: Electrostatic discharge immunity test

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d'immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m, A
Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV, 1KV B
Part 4: Electrical fast transient/burst immunity test.

EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 4KV, 2KV B
Part 5: Surge immunity test

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 10V A
Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Part 8: Power frequency magnetic field immunity test.

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B-C

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product
technical specifications

Riferimento n°  Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n°® Issue Title Assessment level Class
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power

operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power

operated doors - Requirements

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é
incorporato, non sia identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE/He declares, moreover, that it is not allowed to use the above
mentioned product until the machine, in which this product is incorporated, has been identified and declared in conformity with the regulation 98/37/CE.

P.S.:ll prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri
cataloghi generali / The above mentioned product is meant integral part of the of one of the installation configuration as shown on our general catalogues

Oderzo, li 13 Maggio 2002
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