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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(Oryginalna instrukcja w jezyku wtoskim)

A Ponizsze ostrzezenia zostaly skopiowane bezposrednio z Przepiséw i, jesli jest to mozliwe, nalezy je stosowac¢ do niniejszego

produktu

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz
moze by¢ przyczyna powaznych szkéd

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, postepowacé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzic¢ informacje na temat ,,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlinosci, czy urzadzenie

jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzgdzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywacd
montazu

Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacii, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploataciji”

UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z

obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym,
wszystkie czynnosci polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych, przeka-
zywaniu do eksploataciji i konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wyfacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika!

Przed przystagpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzié, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentuja idealny

stan i sg odpowiednie do uzycia

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych bgdZz umysto-

wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w migjscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie

2

nalezy zasila¢ tego urzgdzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtaczac go do obwodu charakteryzujacego

sie regularnym podtaczaniem lub odtgczaniem zasilania
W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtaczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategorig przepieciowa
Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzgdzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu zrodet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli doszioby do
ktorejs z opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
Czyszczenie i konserwacia, za ktdrg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
Przed wykonaniem dziatar na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgce;
Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegoinosci przewodow, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos$¢ usterek moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu bramy podczas jej przesuwania przy uzyciu elementdw sterowniczych
Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzgdzenia, az do czasu
zakoriczenia czynnosci
Nie sterowac¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wykonujgce czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczy¢
zasilanie elektryczne
Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, nalezy go wymieni¢ na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej
osoby posiadajgcej poréwnywalne kwalifikacje, aby uniknaé jakiegokolwiek ryzyka

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sie, czy mozliwe
jest prawidtowe manewrowanie automatyka

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrol-
nym, ktéry uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych bedg otwarte

Upewnic¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie ich bezposrednig widocznosc.

W razie niestosowania przetgcznika, elementy sterownicze nalezy montowacé w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m
Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200 mm
zostang zamkniete przez elementy sterownicze

Zapobiegac i unikac jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami statymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewréw

Umiescic na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajgcego wykonanie manewru

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic, ze prawidtowo funkcjonuje mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny
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1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

ROBUS to linia motoreduktordw elektromechanicznych samohamownych, przeznaczonych do napedu bram przesuwnych. Wyposazone sg one
w elektroniczng centralke sterowniczg oraz w ztgcze dla odbiornika sygnatu radiowego SMXI lub OXI (opcjonalnie). Wykonanie potgczen elek-
trycznych do urzgdzen zewnetrznych jest uproszczone poprzez zastosowanie techniki ,BLUEBUS”, stuzacej do podtgczenia kilku urzadzen za
pomoca tylko 2 przewoddw. Sitowniki ROBUS dziatajg przy pomocy energii elektrycznej, a w przypadku braku napiecia w sieci elektrycznej,
mozna wysprzegli¢ je za pomoca odpowiedniego klucza i przesunac recznie brame lub tez mozna zastosowac urzadzenie opcjonalne: akumu-
lator awaryjny PS124 umozliwiajgcy wykonanie kilku manewrdw awaryjnych takze w przypadku braku zasilania sieciowego.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te, przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

abela noré anie najwaznie arakte otored oréw ROB
RB600 / RB600P RB1000 / RB1000P RB500HS RB500HS/V1
Ograniczenie dtugosci skrzydta (m) 8 12 8 8
Ograniczenie masy bramy (kg) 600 1000 500 500
Zasilanie silnika (V) 230 230 230 230
Pobdr pradu z sieci (A) 2,5 2,3 2,2 4,2
Moc (W) 515 450 460 460
Predkos¢ (m/s) 0,31 0,28 0,44 0,44
Maksymalny moment startowy (Nm) 18 27 13 13
odpowiadajgcy sile (N) 600 900 360 360
Moment nominalny (Nm) 9 15 5,9 59
odpowiadajgcy sile (N) 300 500 164 164
Intensywnos¢ pracy (cykle/godz.)
- dtugos¢ skrzydta do 4 m 40 50 40 40
- dtugosc¢ skrzydta do 8 m 20 25 20 20
Stopient ochrony (IP) 44 44 44 44
Temperatura robocza otoczenia (C°) -20 ... +50 -20 ... 450 -20 ... 450 -20 ... 450
Wymiary (mm) 330x212x303h 330 x212x303h 330x212x303h 330x212x303h
Masa (kg) 11 13 11 11
Centrala RBA3/C RBA3/C RBA3/HS RBA3/HS

Uwaga: 1 kg = 9,81N (przyktad: 600N = 61 kg)

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznacze-
niem. Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.

2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktow liniit ROBUS podane sg w rozdziale 12 ,Parametry techniczne” i sg jedynymi wartosciami, jakie pozwalaja
na wiasciwg oceng mozliwosci uzycia.

Parametry konstrukcyjne urzadzenia ROBUS sprawiaja, ze jest ono odpowiednie do bram przesuwnych, zgodnie z ograniczeniami podanymi
w tabeli 2.

Rzeczywista przydatnos¢ sitownika ROBUS do zautomatyzowania okreslonej bramy przesuwnej zalezna jest od sit tarcia i innych czynnikdw,
takze okazjonalnych, takich jak obecnos¢ lodu, ktéry magtby przeszkodzi¢ w ruchu skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny absolutnie koniecznym jest dokonanie pomiaru sity niezbednej do poruszenia skrzydta na catym jego
przebiegu i upewnienie sie, ze nie przekroczy ona potowy wartosci ,momentu nominalnego” podanego w rozdziale 12 ,Parametry techniczne”
(zalecany jest margines 50% gdyz warunki klimatyczne moga doprowadzi¢ do zwigkszenia tarcia); ponadto, w celu ustalenia liczby cykli na go-
dzine; kolejnych cykli oraz maksymalnej dopuszczalnej predkosci nalezy wzig¢ pod uwage informacije podane w tabeli 1.

W rozdziale ,12 Parametry techniczne” zamieszczono szacunkowa ,trwato$é”, to znaczy sredni okres uzytkowania produktu. Wartos¢ ta jest
silnie zalezna od wskaznika trudnosci manewrdw, to znaczy od sumy wszystkich czynnikdw majgcych wptyw na zuzycie. Nalezy wiec zsumowacd
wszelkie wspdtczynniki trudnosci znajdujgce sie w tabeli 2 i pordwnac z wykresem oszacowanej trwatosci.

Na przyktad motoreduktor ROBUS 1000 zamontowany na bramie o masie 650 kg, o dtugosci 5 m, z fotokomdrkami i bez innych prawdopo-
dobnych czynnikdw obcigzajgcych otrzymuje wskaznik trudnosci rowny 50% (30+10+10). Na podstawie wykresu, szacowana trwatos¢ wynosi
80.000 cykli.
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Tabela 2 - Szacunkowa trwatos¢ w odniesieniu do wskaznika trudnosci manewrow

Wskaznik trudnosci % RB600 | RB1000 RB500HS Trwatosé w cyklach
RB500HS/V1
Masa skrzydta (kg)
Do 200 10 5 30
200 + 400 30 10 40 § 260.000
400 + 500 50 20 60 < 240.000 \
500 + 600 - 30 - ; 220.000
600 + 800 - 40 - § 200.000 \
800 + 900 - 50 - ~ 180.000 \
900 + 1000 - 60 i \
160.000
Dtugosé skrzydta (m)
140.000
Do 4 10 5 15
120.000
4+6 20 10 25 \\
68 35 20 35 100.000 \
8:10 ~ 35 j 80.000
10+ 12 - 50 - 60.000 N\
N
Pozostate czynniki obciazeniowe 40.000 -
(przy zatozeniu, ze prawdopodobieristwo ich wystgpienia jest wieksze 20.000 S~
niz 10%)
0
Temperatura otoczenia wyzsza 10 10 10 o o o ° o o ° o o o
niz 40°C lub nizsza niz 0°C albo S 5 5 35 335 5 35 5 3
. 72 . e -~ N [s2] < w0 © N~ [ce] [o)] o
wilgotnos¢ wyzsza niz 80% -
Obecnos¢ kurzu lub piasku 15 15 15 Wekaznik rudnosi %
Wystepowanie zasolenia 20 20 20
Przerywanie manewru przez 15 10 20
fotokomarke Foto
Przerywanie manewru przez Stop 25 20 30
Predkos¢ wyzsza od L4 szybko” 20 15 25
Moment startowy uruchomiony 25 20 25
Catkowity wskaznik trudnosci w %:

Uwaga: jesli wskaznik trudnosci przekracza 100% oznacza to, ze warunki wykraczajg poza granice mozliwe do przyjecia. Zaleca sie uzycie
modelu 0 wigkszej mocy.

3 MONTAZ

A wazne! Przed dokonaniem montazu urzadzenia nalezy sie zapozna¢ z rozdziatem 2 i 12 (Parametry techniczne).
A verificare che la temperatura sia idonea all’ambito di applicazione.

Rys. 1 przedstawia zawartos¢ opakowania: sprawdzi¢ materiat. Rys. 2 przedstawia potozenie réznych czesci typowej instalacji z ak-
cesoriami Nice:

(4 h a - sitownik ROBUS
b - fotokomaorki

¢ - kolumienki do fotokomdrek
d - przetacznik kluczykowy / klawiatura cyfrowa
e - lampa ostrzegawcza

E\N\\ f - listwa zebata
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kable elektryczne

_ J
Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wymiary gabarytowe sitownika (rys. 3) i inne wymiary instalacyjne (rys.4):
~ E 1\
£
£
©
o
7]
I
_ )
e H )
0+10mmI I0+10mm
| " —— e ———
_l [ @m ) [ mm
192 mm ° @k i O 192 mm
|
330 mm 0+ 50 mm 0+ 50 mm 330 mm
_ J
01. | Wykona¢ wykop fundamentowy i przygotowac rury na
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02.

25 - 35 mm

A Nalezy przykreci¢ nakretke dolna w sposéb taki,
by gwintowanie gorne wystawato na okoto 25/35
mm.

03. | Wylac beton w celu osadzenia ptyty fundamentowe;.

A Przed zwigzaniem betonu sprawdzié¢, czy plyta
fundamentowa jest wypoziomowana i réwnolegta
do skrzydia bramy.

04. | Odczekac na zwigzanie betonu.

05. | Przymocowac sitownik:

a - zdjg¢ gorne nakretki z kotw

b - zatozy¢ sitownik na kotwy fundamentowe: sprawdzic,
czy jest rownolegly do skrzydta bramy

C - zatozy¢ dotgczone podkiadki i nakretki, delikatnie je
dokrecajgc

6 — Polski



d - w celu wyregulowania stownika pod wzgledem wyso-
kosci, nalezy przykreci¢ kotki regulacyjne: umiesci¢ koto
zebate na odpowiedniej wysokosci pozostawiajgc 1+2
mm od listwy zebatej (aby masa skrzydta nie obcigzata
sitownika)

e /f/ g - odblokowac sitownik

h - otworzy¢ recznie i catkowicie skrzydto bramy

i - oprze¢ pierwszy odcinek listwy zebatej na kole zebatym
sifownika: sprawdzié, czy poczatek listwy zebatej odpo-
wiada poczatkowi skrzydta i czy miedzy kotem zebatym
i listwg zebatg wystepuje pionowy luz 1+2 mm (w celu
unikniecia obcigzania sitownika przez skrzydto)

| - przymocowac odcinek listwy zebatej

Polski -7



m - przesuna¢ skrzydto recznie i wykorzystywac zawsze
koto zebate jako punkt odniesienia do mocowania na-
stepnych elementow listwy zebatej

n - w razie koniecznosci, odcig¢ wystajgca czesé listwy
zebatej

06. | Wykonac szereg recznych ruchéw Otwarcia i Zamkniecia w celu sprawdzenia, czy listwa zebata przesuwa sie rowno po kole zebatym.
Uwaga: upewnic sie, ze migdzy kotem zgbatym i listwg zebatg wystepuije luz 1+2 mm na catej dtugosci skrzydta
4
\—
07. | Przykreci¢ mocno nakretki do mocowania sitownika do
ptyty fundamentowe;j i przykry¢ nakretki odpowiednimi
ostonkami
08. | Przymocowac ograniczniki OTWIERANIA i ZAMYKANIA: wykona¢ te same dziatania dla obu ogranicznikdw

A W wersjach RB600P i RB1000P z indukcyjnym i
zblizeniowym wytgcznikiem kranicowym, optymalna odle-
gtosc¢ listwy jest zawarta miedzy 318 mm

.

C

T
TTTTTTTTTT

. 3+8 mm
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OTWIERANIE:
a - otworzy¢ recznie skrzydto bramy, pozostawiajgc 2/3 cm od ogranicznika mechanicznego maksymalnego otwarcia

b - przesuwac ogranicznik po listwie zgbatej w kierunku Otwarcia az do zadziatania ogranicznika kraricowego (ustyszenia kliknigcia
przefaczenia mikrowytacznika)

¢ - po ustyszeniu ,klikniecia”, przesung¢ ogranicznik jeszcze co najmnigj 0 2 cm w tym samym kierunku
d - zablokowac¢ ogranicznik na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich srub

— [
Y 23cm

ZAMYKANIE:
a - zamknac recznie skrzydto bramy, pozostawiajac 2/3 cm od stupka

b - przesuwac ogranicznik po listwie zebatej w kierunku Zamknigcia az do zadziatania mikrowytgcznika krancowego (ustyszenia klik-
niecia mikrowytgcznika)

C - po ustyszeniu klikniecia”, przesung¢ ogranicznik jeszcze co najmniej o0 2 cm w tym samym kierunku
d - zablokowac¢ ogranicznik na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich srub

09. | Zablokowac recznie sitownik

W celu wykonania instalacji urzgdzen bedacych czesciag automatyki, nalezy zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi.

A WAZNE! - Sitownik jest przygotowany (ustawienie fabryczne) do montazu po prawej stronie (rys. 5); jesli wymagany jest montaz
po lewej stronie, nalezy przeprowadzi¢ czynnosci przedstawione na rys. 6.

e

o y
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A uwaga: - Wszystkie podiaczenia elektryczne musza byé wykonane przy odtaczonym zasilaniu. Niewtasciwe potaczenia moga
powodowaé uszkodzenia urzadzen lub szkody osobowe.

A UWAGA! - Zastosowane przewody powinny odpowiadac¢ rodzajowi instalacji, na przyktad zaleca sie przewéd typu HO3VV-F do
instalowania we wnetrzach lub przewéd HO7RN-F do instalowania na zewnatrz.

Rys. 2 zawiera potaczenia elektryczne typowej instalacii; rys. 7 zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na centrali sterujgce;.

4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych

dDeid OU d]|C di) [ 0le U
Potaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna ditugosé
A ZASILANIE 1 przewdd: 3 x 1,5 mm? 30m*
B LAMPA OSTRZEGAWCZA 1 przewdd: 2 x 0,5 mm? 20m
Z ANTENA 1 przewdd ekranowany typu RG58 20 m (zalecany < 5 m)
C FOTOKOMORKI 1 przewdd: 2 x 0,25 mm? 30 m **
D PRZELACZNIK KLUCZYKOWY 2 przewody: 2 x 0,5 mm? *** 50m
E LISTWY STALE 1 przewdd: 2 x 0,5 mm? **** 30m
F LISTWY RUCHOME 1 przewdd: 2 x 0,5 mm? **** 30 m **xr*
* Jesli przewdd zasilajgey jest dtuzszy niz 30 m, nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju, na przyktad 3 x 2,5 mm? oraz
niezbedne jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.
** Jesli przewdd ,,BLUEBUS” jest dtuzszy niz 30 m, ale nie dtuzszy niz 50 m, nalezy zastosowac przewdd 2 x 1mm?2.
ol Dwa przewody 2 x 0,5 mm? moga by¢ zastgpione jednym przewodem 4 x 0,5 mm?2.
ok Jegli zastosowano wiecej niz jedng listwe, patrz punkt 8.1 ,Wejscie STOP” dla rodzaju zalecanego potaczenia.
**xxk Do potgczenia listew ruchomych na skrzydtach przesuwnych nalezy wykorzysta¢ odpowiednie urzadzenia, ktére pozwalajg na pota-
czenie elektryczne rowniez wtedy, kiedy skrzydto jest w ruchu.

4.2 - Potaczenia kabli elektrycznych: rys. 7

abela 4 Op oloir: en ele

Funkcja Opis

FLASH - wyjscie dla jednej lub dwdch lamp ostrzegawczych typu ,LUCYB” lub innych z jedng zardwka 12 V 0 maksymalnej
mocy 21 W

S.C.A. - wyjscie ,,Kontrolka Stanu Bramy”; mozna tu podtgczy¢ lampe sygnalizacyjng 24 V o mocy maksymalnie 4 W. Moze ono

takze zosta¢ zaprogramowane do innych funkgcji, patrz punkt , 7.4 Funkcje drugiego poziomu”

BLUEBUS - do tego zacisku mozna podtgczy¢ kompatybilne urzadzenia; wszystkie sg taczone réwnolegle tylko dwoma przewo-
dami, ktérymi sg zasilane i ktdrymi wysytajg sygnaly do centrali. Inne informacje dotyczace BLUEBUS znajdujg sie w
punkcie 8.1 ,BLUEBUS”

STOP - wejscie dla urzadzen, ktdre blokuja mozliwos¢ ruchu lub ewentualnie zatrzymuja wykonywany manewr; za pomoca
odpowiednich sposobdw do tego wejscia mozna podtgczy¢ styki typu ,Normalnie Zamkniety”, ,Normalnie Otwarty” lub
urzadzenia o stafej opornosci

PP. - wejscie dla urzgdzen, ktdre sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu poditgczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”
OPEN - wejscie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem samego otwierania; mozna tu podtgczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”
CLOSE - wejscie dla urzadzen, ktére steruja ruchem samego zamykania; mozna tu podtaczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”
AERIAL - wejscie podfgczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest wbudowana w lampe LUCY B)
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W celu poprowadzenia potgczen elektrycznych, nalezy postepowacé w opisany sposob i zapoznac sie z rys. 7:

01. | Otworzy¢ pokrywe: odkreci¢ srube i unies¢ pokrywe do gory
02. | Przetozy¢ przewdd zasilajacy przez odpowiedni otwor (pozostawi¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu) | podtaczyé go do odpowiedniego
zacisku
03. | Przetozy¢ przewody przewidzianych lub juz obecnych urzadzen przez odpowiedni otwdr (pozostawié¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu)
i podtgczy¢ je do odpowiednich zaciskow jak przedstawiono na rys. 7
04. | Przed zamknieciem pokrywy, wykona¢ odpowiednie programowanie: rozdziat 7
05. | Zamkna¢ pokrywe przy uzyciu odpowiednigj $ruby
N
_ PRZELACZNIK S.C.A. (Kontrolka
SELECTOR = KIERUNKU S.CA otwartej bramy)
PRZYCISKI
KEYS = PROGRAMUJACE | TX - RX FOTOKOMORKI
STEROWNICZE
LED = DIODA FUNKCJI OPEN OTWORZ
ODBIORNIK
RECEIVER = .0 oun CLOSE ZAMKNIJ
_ PRZELACZNIK
AERIAL = ANTENA == ey
FUSE = BEZPIECZNIK
LAMPA
FLASH = OSTRZEGAWCZA
5.C.A OPEN CLOSE
24V 4W l_‘ I_l
~
>9] E AERIAL
1 v
1l
ﬁNC NO C C NONC
T 11 11
181 8 1 R T
wfaf [ g e 1g 0f
SELECTOR
J
R !
- J
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5 URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

5.1 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej

A uwAGA! - Podtaczenie automatyki do sieci elektrycznej musi by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel,
w petnym poszanowaniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych.

Postepowac w sposdb opisany ponize;

01. | Odblokowac recznie sitownik

02. | Ustawic recznie skrzydto bramy w potowie skoku

03. | Zablokowad sitownik

04. | podtgczy¢ zasilanie elektryczne do automatyki i sprawdzic:

- czy dioda sygnalizacyjna BLUEBUS miga regularnie z czestotliwoscia jednego migniecia na sekunde

- czy migaja réwniez diody kontrolne na fotokomadrkach (na TX jak i na RX); nie jest wazny rodzaj migania, gdyz zalezy on od innych
czynnikdw

- czy lampa ostrzegawcza podfaczona do wyjscia FLASH i dioda kontrolna podtgczona do wyjscia S.C.A. sg zgaszone

FLASH

7
e

Fuse 1.6 A

A jesli to nie nastgpi, nalezy postepowac jak ponizej (krok 05)

05. | Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od automatyki i sprawdzi¢: potgczenia elektryczne, ustawienie fotokomaorek i bezpieczniki

6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sg to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz musza one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji.

Muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi wzig¢ na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby zapobiec mozliwym zagrozeniom oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i rozporzg-
dzenia: w szczegdlnosci wymogi norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12458.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej probie, zaréwno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z ROBUS; w
tym celu nalezy sie zapoznac z instrukcjg obstugi poszczegdlnych urzadzen.

6.1 - Odbior

Prébe mozna réwniez przeprowadza¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu urzgdzen, z ktdrych sktada sie automatyka. Kazdy pojedynczy
element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomorki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzgdzen nalezy
wykonac procedury opisane w odpowiednich instrukcjach.

Wykonac probe odbiorczg w nastepujacy sposob:
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01. Sprawdzié, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale ,0STRZEZENIA”

02. Odblokowac sitownik i sprawdzi¢, czy mozna przesuwac recznie brame, Otwierajac jg i Zamykajgc, przy uzyciu sity nieprzekraczajgce;
wartosci wymaganej ograniczeniami zastosowania produktu z Tabeli 1

03. Zablokowac sitownik

04. Wykorzystujgc przetgcznik kluczykowy lub przycisk sterowania lub nadajnik radiowy, wykonac préby Zamknigcia i Otwarcia bramy oraz
sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym

05. Zaleca sie wykonanie kilku préb w celu oceny tatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci miejsc nadmiernego tarcia

06. Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich obecnych urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomarki, listwy krawedziowe, itd.)

07. Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomorek i ewentualne zaktdcenia z innymi urzadzeniami:
1 - przesunac cylinder o $rednicy 5 cm i dtugosci 30 cm na osi optycznej, najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika
2 - sprawdzi¢, czy fotokomorki zadziatajg w kazdym przypadku, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i vice versa
3 - sprawdzi¢, czy wywota to przewidziane dziatanie centrali, na przyktad, czy podczas manewru Zamykania, spowoduje odwrdcenie
kierunku ruchu
4 - Za kazdym razem, gdy zadziata ktores urzadzenie, znajdujgca sie na centrali dioda ,,BlueBUS”, powinna wykonac 2 szybkie mignie-
cia jako potwierdzenie rozpoznania zdarzenia

08. Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaty usunigte poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity wedtug wymagan normy EN 12453
Jezeli regulacja ,Predkosci” lub kontrola ,Sity silnika” zostaty uzyte pomocniczo w systemie redukcji sity uderzenia, nalezy znalez¢ taka
regulacje, ktéra da najlepszy wynik

6.2 - Przekazanie do eksploataciji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytgcznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych (punkt 6.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,prowizorycznych”.

01. | Sporzadzi¢ i przechowywad (przez okres co najmniej 10 lat) dokumentacije techniczng, ktéra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek cato-
$ci systemu automatyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowane srodki zapobiegawcze, deklaracje zgodnosci
producenta wszystkich zainstalowanych urzgdzen (w przypadku ROBUS nalezy uzy¢ zataczong Deklaracje CE), kopie instrukciji obstugi
oraz plan konserwaciji systemu automatyki

02. | Zamocowaé na bramie w sposob staty etykietke lub tabliczke ze
wskazaniem czynnosci koniecznych do odblokowania sitownika

03. | Wykorzystujac przetgcznik kluczykowy lub nadajnik, wykonaé proby Zamkniecia i Otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny
Z przewidzianym

04. | Wypehic i przekazac wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci

05. | Dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi” (zatacznik do wyciecia)

06. | Wykonac¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii

07. | Regulacja sity jest wazna dla bezpieczenstwa i nalezy jej dokonac zachowujac ostroznosé i wyznaczajgc do tego celu osoby wykwalifi-
kowane. Wazne! - Dokonac regulacii sity na poziomie wystarczajgcym do wykonania manewru w prawidtowy sposob; wartosci wyzsze
od wartosci koniecznych do przesuniecia bramy moga, w razie zderzenia z przeszkodami, spowodowac zranienie osoéb, zwierzat lub
uszkodzenie rzeczy

08. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku, poinformowac odpowiednio wiasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i wyste-
pujacych ryzyk resztkowych
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[ PROGRAMOWANIE

W niniejszej instrukgii, procedury programowania zostaty wyjasnione przy uzyciu ikon; znaczenie ikon zostato opisane w ponizszym glosariuszu:

GLOSARIUSZ
Symbol | Opis

-l |- dioda zaswiecona @ procedura prawidtowa

7 1 N\

] dioda zgaszona @ procedura NIEPRAWIDEOWA
~ 17

[] dioda miganie krotkie A przycisk ,OPEN” = otwarcie
7 1 N\
\ /

dioda miganie dtugie v przycisk ,CLOSE” = zamkniecie

4 N

_EE g

. o . przycisk ,STOP” = zatrzymanie
Jad dioda miganie bardzo szybkie . /Set przycisk ,Set” = do programowania
ON
55 o €@ e .
I wiaczy¢ zasilanie elekiryczne przytrzymac wcisniety przycisk
K
-.»l\., [
OFF
5 o D L
#I‘ odfgczy¢ zasilanie elektryczne T zwolni¢ przycisk
S |
=g

zaczekac ... « »

nacisna¢ i zwolni¢ przycisk

7.1 - Programowanie

W centrali sterujgcej urzadzenia ROBUS sg dostepne funkcije, ktére mozna programowac; regulacja funkcji nastepuje za pomo-
cq 3 przyciskéw znajdujgcych sie na centrali [A], [/Set], [¥], a ich dziatanie jest sygnalizowanie przez 8 diod: L1....L8.

Przyciski | Funkcja

_ : N , BHEHBHEHEER
A Przycisk ,OPEN” pozwala na sterowanie otwarciem bramy albo przesuwa w gore punkt W
programowania X3 13 g | & 18
u /S Przycisk ,STOP” umozliwia zatrzymanie manewru. Jesli zostanie przytrzymany przez po- 2 @
et | hads sekund, pozwala na wejscie w tryb programowania (Set) LED w @
v Przycisk ,CLOSE , pozwala na sterowanie zamknieciem bramy lub przesuwa w dét punkt reeen v
programowania . @

7.2 - Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)
Funkcje programowalne, ktére sg do dyspozycji w sitowniku ROBUS rozmieszczone sg na 2 poziomach:

Pierwszy poziom: funkcje regulowane w trybie ON-OFF (aktywna lub nieaktywna); w tym przypadku kazda z diod L1....L8
wskazuje jedng z funkciji, jesli sie swieci to funkcja jest aktywna, jesli jest zgaszona to funkcja nie jest aktywna; patrz tabela 5.

Dioda Funkcja Opis

L1 Zamkniecie automatyczne Ta funkcja pozwala na automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie pau-

zy; fabrycznie czas przerwy jest ustawiony na 30 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na

5,15, 30, 45, 60, 80, 120 i 180 sekund. Jesli funkcja nie jest aktywna, dziatanie jest ,pot-
automatyczne”

L2 Zamknij po Foto Ta funkcja pozwala na utrzymywaniu bramy otwartej tylko przez czas niezbedny do przeje-

chania przez nig, poniewaz zwolnienie fotokomorki ,,Foto” powoduje zawsze automatyczne
zamkniecie z 5-sekundowym opdznieniem (niezaleznie od zaprogramowanej wartosci)

Sytuacja ta zmienia sie w zaleznosci od tego, czy funkcja ,Zamykanie Automatyczne” jest
wigczona lub nie
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Przy wytaczonym ,Zamykaniu Automatycznym”: Brama osigga zawsze potozenia cat-
kowitego otwarcia (takze jesli zwolnienie fotokomarki ma miejsce wczesniej). Po zwolnieniu
fotokomorki, wywotuje sie zamykanie automatyczne z przerwg 5 s

Przy ,Zamknieciu Automatycznym” aktywnym: czynnos¢ zamykania nastepuje nie-
zwtocznie po zwolnieniu linii Foto i wywotywane jest automatyczne zamkniecie ze zwtokg
5 sekundowg

Funkcja ,Zamknij po Foto” jest zawsze wytgczana podczas manewrdw przerwanych po-
leceniem Stop

Jegli funkcja ,,Zamknij po Foto” nie jest aktywna, czas przerwy bedzie taki jak zaprogramo-
wany, albo nie nastgpi automatyczne zamkniecie, jesli funkcja nie jest aktywna

L3

Zawsze Zamyka

Funkcja ,Zawsze Zamyka” dziata skutkujgc zamknieciem, w sytuaciji, gdy po przerwie i
przywréceniu zasilania brama okazuje sie otwarta. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa, manewr
jest poprzedzony 5-sekundowym miganiem. Jesli funkcja nie jest aktywna, po przywrdce-
niu zasilania brama pozostaje nieruchoma

L4

Stand-By

Ta funkcja pozwala na maksymalne zmniejszenie zuzycia energii i jest szczegodlnie przydat-
na, jesli sitownik dziata z akumulatorem awaryjnym. Jesli ta funkcja jest wigczona, to po 1
minucie od ukoriczenia manewru, centrala wylgcza wyjscie BLUEBUS (a wiec i urzadzenia
tam podtaczone) i wszystkie diody kontrolne, za wyjatkiem diody BLUEBUS, ktéra bedzie
powoli miga¢. Gdy centrala otrzymuje polecenie, przywraca pethe funkcjonowanie. Jesli
funkcja nie jest aktywna, nie bedzie ograniczenia zuzycia pradu

L5

Moment startowy

Wiaczajac tg funkcje, wytgczamy stopniowe przyspieszenie przy rozpoczynaniu kazdego
Z manewrdw, co pozwala na uzyskanie maksymalnego momentu startu i jest korzystne w
sytuacjach wystepowania duzego tarcia statycznego, na przyktad w przypadku $niegu lub
lodu blokujgcych skrzydto bramy. Jesli moment startowy nie jest aktywny, manewr rozpo-
czyna sie od stopniowego przyspieszenia

L6

Wstepne miganie

Dzieki funkcji wstepnego migania lampy dodana zostata zwioka 3-sekundowa pomiedzy
rozpoczeciem migania a rozpoczeciem manewru w celu wczesniejszego uprzedzenia o
niebezpieczenstwie. Jesli wstepne miganie nie jest aktywne, wtgczenie migania nastepuje
rdwnoczesnie z rozpoczeciem manewru

L7

»Zamyka” przechodzi na ,,Otwie-
ra czesciowo”

Aktywujac te funkcje wszystkie polecenia ,zamknij” (wejscie ,CLOSE” lub polecenie radio-
we ,zamknij”) uruchamiaja manewr ,Otwiera Czesciowo” (zob. dioda L6 w tabeli 7)

L8

Tryb ,Slave” (stuga)

Wigczajac te funkcje urzadzenie ROBUS staje sie ,Slave” (podrzedne): w ten sposéb moz-
liwe jest zsynchronizowanie dziatania 2 sitownikdw na przeciwlegtych skrzydtach, z ktérych
jeden petni role Master, a drugi Slave. Doktadniejsze informacje na ten temat zawarto w
punkcie 8.3 ,ROBUS w trybie ,Slave”

Podczas normalnej pracy sitownika ROBUS diody kontrolne L1....L8 sg zapalone lub zgaszone zgodnie ze stanem funkgiji, jaka reprezentuija,
na przyktad L1 pali sie jesli jest wtgczone ,,Zamykanie Automatyczne”.

7.3 - Programowanie pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sg fabrycznie ustawione na ,OFF”, ale moga by¢ zmienione w kazdej chwili - patrz tabela
6. Nalezy sprawnie przeprowadzi¢ procedure programowania, gdyz maksymalny czas miedzy jednym a drugim nacisnieciem
przycisku to 10 sekund; po jego uptywie procedura jest automatycznie przerywana, a wprowadzone zmiany zapamietane.

Tabela 6 - Aby zmienic¢ funkcje ON-OFF Przyktad

@«
01. NacisnaC i przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set] przez okoto 3s T 3s
02. Zwolni¢ isk [l/Set] gd ie miga¢ dioda L1 Ao b
. Zwolni¢ przycisk [M/Set] gdy zacznie migac dioda ,|;|\ L1 @E
03 Naciskac i zwolnié przycisk [A] lub [¥], aby przesuna¢ miganie diody na zgdang ,diodg” (L1...L8 - 5 5
" Tabela 5) CA b t
Nacisnac | 2wolné orava o e &% 1 OFF
04. acisngC i zwolnic przycisk [M/Set], aby zmieni¢ stan funkciji (krotkie migniecia = OFF; dtugie migniecia : s
=0ON) I;l ON
05. Odczekac¢ 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu czasu % 10s
Uwaga: punkty 3 i 4 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia ON lub OFF dla innych funkcii.
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7.4 - Funkcje drugiego poziomu (parametry programowalne)

Drugi poziom: parametry, ktdre mozna regulowac¢ w okreslonej skali wartosci (od 1 do 8). W tym przypadku kazda dioda L1....
L8 oznacza jedng sposrdd 8 mozliwosci, patrz tabela 7.

Tabela 7 - lista funkcji, ktére mozna zaprogramowag: drugi poziom
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DIODA Parametr Poziom | Wartosé Opis
Uwaga: parametry z szarym tlem sg ustawione fabrycznie
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Czas pauzy L4 45s Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed zamknig-
) ciem automatycznym. Dziata jedynie, gdy zamy-
L5 S kanie automatyczne jest aktywne
L6 80s
L7 120s
L8 180s
L1 Otwiera - stop - zamyka - stop
L2 Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka
Funkcja Krok po L4 7 5 mi kal
L2 Kroku esp? mieszrainy Reguluje sekwencje polecen przypisanych do
L5 Zespdt mieszkalny 2 (ponad 2” zatrzymuie) | wejscia Krok po Kroku lub do 1 kanatu odbior-
L6 Krok po Kroku 2 (mniej niz 2” otwiera | Nika radiowego
czesciowo)
L7 Manualny
L8 Otwarcie w trybie ,pétautomatycznym”,
zamkniecie w trybie ,manualnym”
L1 Bardzo wolno
L2 Powoli
L3 Srednio
L3 Z;g\?vﬁ?fac L4 Szybko Reguluje predkosc¢ sitownika podczas normalne-
go ruchu.
LS Bardzo szybko MOD. 500HS: wartosé fabryczna = L5
L6 Najszybciej
L7 Otwiera ,szybko”; zamyka ,powoli”
L8 Otwiera ,bardzo szybki”, Zamyka
»SZybko”
L1 Funkcja ,Kontrolka Otwartej Bramy”
L2 Aktywne, jesli skrzydto zamkniete
L3 Aktywne, jesli skrzydto otwarte
- —— - Reguluje funkcje przypisana do wyjscia S.C.A.
L4 Wyjscie S.C.A. L4 Aktywowane z wyjsciem radiowym nr 2 | ez aje5nie od rodzaju funkaii przypisanej do wyj-
L5 Aktywowane z wyjéciem radiowym nr 3 | $cia, gdy jest ono wigczone, dostarcza napiecie
- 0 i
L6 Aktywowane z wyjsciem radiowym nr 4 24V =30 + 50% o maksymalnej mocy 4 W)
L7 Kontrolka konserwacii
L8 Zamek elektryczny
L1 Brama najlzejsza
L2 Brama bardzo lekka
L3 Brama lekka Reguluje system kontroli sity sitownika, aby do-
L5 Sita sitownika L4 Brama $rednia stosowac ja do masy bramy. System kontroli sity
L5 B < rednio-ciezk mierzy takze temperature otoczenia automa-
e e tycznie zwigkszajac site w przypadku temperatur
L6 Brama cigzka szczegdlnie niskich
L7 Brama bardzo ciezka
L8 Brama najciezsza
L1 0,5m
L2 1m
L3 1,56m Reguluje wielkos¢ czesciowego otwarcia. Cze-
, Sciowe otwarcie mozna poleci¢ 2-gim kanatem
L6 8tzW|s'€():ri?)vvo L4 2m radiowym lub poleceniem ,ZAMYKA”, jesli funk-
e L5 2,5m cja ,Zamyka” jest zaprogramowana jako ,Otwiera
Czesciowo”




L6 3m
L7 3,4m
L8 4m
L1 Automatyczne (w zaleznosci od trud-
nosci manewrow)
L2 1000
L3 2000
Wezwanie do Ustala liczbe manewrdw, po ktorej zasygnalizo-
L7 y L4 4000 g . M .
konserwacji wac zgdanie konserwacji automatyki (patrz punkt
L5 7000 8.5 - ,Wezwanie do konserwacji”)
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Wynik 1-go manewru (ostatniego)
L2 Wynik 2-go manewru
L3 Wynik 3-go manewru
L8 Wykaz anomali L4 Wynik 4-go manewru Umozliwia skontrolowanie rodzaju anomalii, jaka
L5 : pojawita sie podczas ostatnich 8 manewrdw
Wynik 5-go manewru (patrz punkt 9.1 ,Historia anomalii”)
L6 Wynik 6-go manewru
L7 Wynik 7-go manewru
L8 Wynik 8-go manewru
Wszystkie parametry moga by¢ regulowane wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,Sity Silnika” moze wymagaé szczegolnej
uwagi:
e Odradzamy stosowania duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektérych miejscach skrzydta dochodzi do nadmiernego
tarcia; zbyt duza sita moze negatywnie wptyna¢ na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ skrzydto.
e Jezeli kontrola ,Sity Silnika” jest stosowana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtérzy¢ pomiar sity,
tak jak przewidziano w normie EN 12453.
e Zuzycie i warunki atmosferyczne wptywajg na ruch bramy, okresowo nalezy powtdrzy¢ kontrole regulacii sity.

7.5 - Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)

Fabrycznie, parametry regulowane sg ustawione tak, jak przedstawiono w tabeli 7: ,, 7, ale ustawienie mozna zmieni¢ w do-
wolnej chwili w sposdb przedstawiony w tabeli 8. Nalezy sprawnie przeprowadzi¢ procedure programowania, gdyz maksymalny
okres czasu miedzy jednym a drugim nacisnieciem przycisku to 10 sekund; po jego uptywie procedura jest automatycznie prze-
rywana, a wprowadzone zmiany zapamigtane.

Tabela 8 - Aby zmieni¢ nastawialne parametry Przyktad
@«
01. Przytrzymad wcisniety przycisk [l/Set] przez okoto 3s T 3s
02. Zwolni¢ przycisk [l/Set] gdy zacznie migac dioda L1 ‘Ij’ L1 (
7 1N
03 Naciskac i zwolni¢ przycisk [A] lub [¥], aby przesungé¢ miganie diody na zgdang ,diode” (L1...L8 - «» «» N
" Tabela?) _lub 4
04 Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set], ktdry nalezy przytrzymac wcisniety podczas «
* wszystkich krokow 5 i 6 Cam
05 Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca aktualny poziom _\Ij’_
" regulowanego parametru an
Naciskac i zwolni¢ przycisk [A] lub [¥], aby zamieni¢ potozenie zaswieconej diody, ktéra przedstawia i il
06. D
wartos¢ parametru QE@: lub (
- ) »
07. Zwolni¢ przycisk [l/Set] @E
08. Odczekac¢ 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu czasu % 10s
Uwaga: punkty od 3 do 7 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej ilosci parametrow
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7.6 - Wczytywanie urzadzen

Po podigczeniu zasilania, nalezy doprowadzi¢ do tego, aby centrala wczytata urzadzenia podtaczone do wejsé BLUEBUS i STOP. Przed wyko-
naniem tej czynnosci diody kontrolne L1 i L2 migaja, wskazujgc na koniecznosc rozpoznania urzgdzen.

01. | Przytrzymac wcisniete przyciski [A] i [l/Set] H@@@@
f& 4 18

02. | Zwolni¢ przyciski, gdy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko migac¢ (po okoto 3 sekun- =

-3 Lo
g & 18

Bluebus

dach)
03. | Odczekac kilka sekund, az centrala zakonczy wczytywanie urzadzen L
04. | Po zakonczeniu wczytywania, dioda STOP musi zapali¢ sie na state, diody L1 i L2 »
zgasna (ewentualnie zaczng migac¢ diody L3 i L4) LED

Fuse 1.6 A

L7
¢

Faza wczytywania dotgczonych urzgdzen moze by¢ powtdrzona w dowolnej chwili, rdwniez po dokonaniu montazu dodatkowego urzadzenia;
informacje na temat przeprowadzania nowego wczytywania zawarto w punkcie 8.4 ,\Wczytywanie innych urzadzen”.

7.7 - Wczytywanie diugosci skrzydta

Po wczytaniu urzadzen, diody L3 i L4 zaczng migad; oznacza to, ze nalezy umozliwi¢ centrali wczytanie dtugosci skrzydta (odlegtos¢ od wytgcz-
nika kraricowego zamkniecia do wytgcznika kraricowego otwarcia); ten wymiar jest niezbedny do obliczenia punktu zwalniania i punktu otwarcia
czesciowego. Wysprzegli¢ sitownik, ustawi¢ brame w potowie skoku, zasprzegli¢ sitownik.

01. | Przytrzymac wcidnigte przyciski [ll/Set] i [V] ﬂ@@@@

02. | Zwolni¢ przyciski, kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach). (4 owg e 1E

18

o

03. | Sprawdzi¢, czy wykonywanym manewrem jest otwarcie, w przeciwnym razie naci-

snac przycisk [M/Set]i uwazniej sprawdzi¢ rozdziat 3 (rys. 5 i 6; nastepnie powtorzy¢ 0

od punktu 1 w

— - — — : - LED «

04. | Odczekad, az centrala ukonczy manewr otwarcia, az do osiggniecia wytgcznika kran- »
cowego otwarcia; zaraz potem rozpoczyna sie manewr zamykania Fuse 164 o

05. | Odczekad, az centrala zakoriczy manewr zamykania

Wczytywanie dtugosci skrzydta tryb 2 dla modelu 500HS

Umozliwia skonfigurowanie:

e Zwalniania” podczas otwierania i zamykania w odlegtosci 10 cm od korica manewru;

¢ ,Ustawienia predkosci silnika” podczas otwierania i zamykania na 100% (tryb najszybciej, patrz tabela 8).

Ten tryb roboczy aktywuije sie podczas etapu rozpoznawania urzadzen, przytrzymujac wcisniete przyciski [ll/Set] i [¥] przez ponad 8 sekund.
Po uptywie 8 sekund, diody L3 i L4 migajg bardzo szybko; mozna wéwczas zwolni¢ przyciski [l/Set] i [V].

Jedli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie centrali i uwaznie sprawdzi¢ potgczenia elektryczne.

7.8 - Kontrola ruchu bramy
Po wczytaniu diugosci skrzydta, zaleca sie wykonanie kilku manewrdw w celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu bramy.

01. | Nacisngc przycisk [A], aby zleci¢ manewr ,Otwierania”; sprawdzi¢, czy otwieranie bramy przebiega normalnie, bez zmiany predkosci.
Dopiero, gdy skrzydto znajdzie sie w odlegtosci od 70 do 50 cm od wytgcznika krancowego otwierania, powinno ono zwolnic i zatrzy-
mac sie, w wyniku interwencji wytgcznika kraricowego, w odlegtosci 2+-3cm od mechanicznego ogranicznika otwierania

02. | Nacisng¢ przycisk [¥], aby zleci¢ manewr ,Zamykania”; sprawdzi¢, czy zamykanie bramy przebiega normalnie, bez zmiany predko-
sci. Dopiero, gdy skrzydto znajdzie sie w odlegtosci od 70 do 50 cm od wytgcznika kraricowego zamkniecia, powinno zwolnic i zatrzy-
mac sie w wyniku interwencji wytacznika kraricowego, w odlegtosci 2+3 cm od stupka

03. | Podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza miga w nastepujacych cyklach: swieci sie przez 0,5 sekundy i nastepnie ga-
$nie na 0,5 sekundy. Nalezy sprawdzi¢ rowniez miganie kontrolki podtaczonej do zacisku S.C.A. (jesli wystepuje): wolne miganie przy
otwieraniu i szybkie przy zamykaniu

04. | Wykonac¢ kilka manewrdow otwierania i zamykania w celu wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii,
na przyktad miejsc zwiekszonego tarcia

05. | Sprawdzi¢, czy mocowanie sitownika ROBUS, listwy zebatej i zderzakdw wytacznikdw kraricowych jest pewne, stabilne i odpowiednio
wytrzymate, rowniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnier ruchu bramy
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7.9 - Funkcje ustawione fabrycznie

Centrala sitownika ROBUS posiada wiele funkcji z mozliwoscig ustawienia. Fabrycznie te funkcje sg ustawione w takiej konfiguracii, jaka powinna
zadowoli¢ wigkszos¢ uzytkownikow.

Funkcje te moga by¢ w kazdej chwili zmienione dzieki odpowiedniej procedurze programowania. W tym celu patrz punkt 7.1 ,,Programowanie”.

7.10 - Odbiornik radiowy

Do zdalnego sterowania sitownika ROBUS w centrali sterujgcej znajduje sie ztacze SM przeznaczone dla opcjonalnych odbiornikéw radiowych
typu SMXI lub OXI.

Dodatkowe informacje zawarte sg w instrukcji uzytkownika odbiornika
radiowego. W celu podtgczenia odbiornika radiowego, nalezy wykonacé
czynnosci wskazane na rysunku.

W tabeli 9 opisano zwigzek miedzy wyjsciem odbiornika radiowego, a

poleceniem, ktére wykona ROBUS: ADEIe
Wyijscie Polecenie
Nr 1 Krok Po Kroku
Nr 2 Otwarcie czesciowe
Nr 3 Otwiera
Nr 4 Zamyka

8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

Przy automatyce z sitownikiem ROBUS istnieje mozliwos¢ dodawania lub usuwania dodatkowych urzadzen w jakimkolwiek momencie. W
szczegolnosci do ,BLUEBUS” i do wejscia ,STOP” moga by¢ podtgczone rézne rodzaje urzgdzen, jak przedstawiono w nastepnych punktach.
Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, nalezy powtdrzy¢ wezytywanie urzadzen w sposob opisany w punkcie 8.4 ,\Wczytywanie innych urzadzen”.

Bluebus

BLUEBUS jest technologig, ktdra pozwala na wykonanie podtaczen urzadzen kompatybilnych za pomocg jedynie dwdéch przewodow, ktérymi
jest przesytane zasilanie elektryczne oraz zwrotne sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzgdzenia sg podtgczane réwnolegle do tych samych 2
przewoddw BLUEBUS i bez koniecznosci przestrzegania biegunowosci; kazde urzadzenie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas
montazu jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres. Do BLUEBUS mozna przytaczy¢ na przyktad: fotokomaorki, urzadzenia bezpieczen-
stwa, przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne itp. Centrala sterujgca urzgdzenia ROBUS rozpoznaje kolejno wszystkie urzgdzenia dotaczo-
ne podczas odpowiednigj fazy rozpoznawania i jest w stanie wykry¢ z wysokg doktadnoscia wszelkie mozliwe anomalie. Z tego powodu, za
kazdym razem, gdy jest dodawane lub usuwane jakies$ urzgdzenie podtgczone do BLUEBUS, nalezy w centrali przeprowadzi¢ faze wczyty-
wania w sposob opisany w punkcie 8.4 ,Wczytywanie innych urzgdzen”.

Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego wejscia
moga by¢ podtaczone urzgdzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym ,NO”, normalnie zamknigtym ,NC”, albo urzgdzenia z wyjsciem
o statej opornosci 8,2 kQ, jak na przyktad listwy krawedziowe.

Podobnie, jak w przypadku BLUEBUS, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtgczonego do wejscia STOP podczas fazy wczytywa-
nia (patrz punkt 8.4 ,Wczytywanie innych urzgdzen”); kazda zmiana w poréwnaniu do wczytanego stanu spowoduje wykonanie polecenia
STOP”.

Za pomocg odpowiednich dziatan, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do wejscia STOP wigcej niz jednego urzgdzenia, nawet réznych rodzajow:
¢ Réwnolegle miedzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzgdzen typu NO.

e Szeregowo miedzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen typu NC.

e Dwa urzadzenia z wyjsciem o statej rezystancji 8,2 kQ2 mozna podtgczy¢ réwnolegle. Jezeli urzadzen jest wiecej niz 2, mozna je potaczyc
kaskadowo z jedng rezystancjg koricowsg 8,2 kQ.

e Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potgczenie 2 stykdw i dotaczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ (pozwala
to takze na kombinacje 3 urzadzen: NO, NC i 8,2 kQ).

A Jesi wejscie STOP jest uzywane do podtgczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa, jedynie urzadzenia ze statym oporem 8,2kQ za-
pewniajg 3 kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN 954-1.

Polski - 19



Fotokomorki

System ,BLUEBUS” pozwala, poprzez adresowanie przy pomocy odpowiednich mostkdw, na rozpoznanie fotokomaorek przez centrale i przy-
dzielenie wiasciwej funkcji odczytu. Nadawanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (wykonujemy mostek w ten sam sposoéb) po upewnieniu
sie, ze inne pary fotokomdrek nie posiadajg tego samego adresu.

W automatyce bram przesuwnych z sitownikiem ROBUS moZliwe jest zainstalowanie fotokomadrek w sposdb zaprezentowany na rys.

Po zamontowaniu lub usunieciu fotokomadrek, nalezy wykona¢ w centrali faze wczytywania opisang w punkcie 8.4 ,Wczytywanie innych
urzadzen”.

Tabela 10

Fotokomorki Mostki
Fotokomdrka h = 50

FOTO dziatanie podczas zamykania %
Fotokomodrka h = 100

FOTO dziatanie podczas zamykania ﬁ%
Fotokomadrka h = 50

FOTO 1 dziatanie podczas zamykania %

FOTO 1 1 Foltoko.mérka h =100 .
dziatanie podczas zamykania

FOTO 2 Fotqkom_érka zewnetrzna dziatajgca przy %
otwieraniu

FOTO 2 | Fotqkomérka wewnetrzna dziatajgca przy %
otwieraniu

FOTO 3 Pojedyncza fotokomdrka obejmujgca catg automatyke @

A Montaz FOTO 3 razem z FOTO Il wymaga, aby potozenie elementdw, z ktérych sktada sie fotokomadrka (TX - RX), byto zgodne z ostrzeze-
niem podanym w instrukcji obstugi fotokomorek.

8.2 - Czujnik fotooptyczny FT210B

Czujnik fotooptyczny FT210B tgczy w jedno urzgdzenie system ograniczania sity (typu C zgodnie z norma EN 12453) oraz czujnik obecnosci,
wykrywajgacy przeszkody znajdujgce sie w osi optycznej pomiedzy nadajnikiem TX a odbiornikiem RX (typ D zgodnie z normg EN12453). W
czujniku fotooptycznym FT210B sygnaty stanu listwy krawedziowej przesytane sg poprzez promien fotokomorki, taczac w ten sposéb 2 systemy
w jedno urzadzenie. Fotokomdrka nadajnika, znajdujgca sie na ruchomym skrzydle zasilana jest baterig litowg, eliminujgc w ten sposdb nieeste-
tyczne systemy potgczen; specjalne uktady natomiast ograniczaja zuzycie baterii gwarantujac jej trwatos¢ przez okres do 15 lat (patrz szczegoty
dotyczace szacowania trwatosci w instrukciji obstugi produktu).

Urzadzenie FT210B powiazane z listwa krawedziowg (na przyktad TCB65) pozwala na osiggniecie poziomu bezpieczenstwa ,gtdwnej krawedzi
zamykajgcej”’, wymaganego przez norme EN 12453, niezaleznie od ,,sposobu uzytkowania” i ,,sposobu uruchamiania”.

Czujnik fotooptyczny FT210B przypisany do listew krawedziowych typu ,opornosciowego” (8,2kQ), jest odporny na pojedyncze uszkodzenie.
Posiada on specjalny obwdd antykolizyjny, ktéry pozwala uniknaé zakiécen z innych czujnikéw, takze niezsynchronizowanych i pozwala na
dodanie innych fotokomarek, na przyktad, w razie przejazdu ciezkich pojazddw, gdzie zazwyczaj instaluje sie drugg fotokomadrke na wysokosci
1m od podtoza.

Dodatkowe informacje na temat sposobdw podtaczania i adresowania zawarte sg w instrukcji FT210B.
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8.3 - ROBUS w trybie ,,Slave”

Odpowiednio zaprogramowany i podtaczony ROBUS moze dziata¢ w trybie ,Slave” (podrzednym), ten tryb dziatania wykorzystywany jest w
przypadku potrzeby zautomatyzowania 2 przeciwlegtych skrzydet, gdy zamiarem jest uzyskanie zsynchronizowanych ruchéw obu skrzydet
bramy. W tym trybie jeden ROBUS dziata jako Master, to znaczy steruje manewrem, natomiast drugi ROBUS pracuje w trybie Slave, to znaczy
wykonuije polecenia wysytane przez Master (fabrycznie wszystkie ROBUS zaprogramowane sg jako Master).

W celu skonfigurowania ROBUS jako Slave nalezy uruchomi¢ funkcije pierwszego poziomu , Tryb Slave” (patrz tabela 5).

01.

Potfgczenie pomiedzy ROBUS Master a ROBUS Slave odby-
wa si¢ za posrednictwem BLUEBUS.

la

Aw tym przypadku nalezy zachowac biegunowosc pota-
czen miedzy obydwoma sitownikami ROBUS, jak przedsta-
wiono na rysunku (pozostate urzadzenia nie musza mie¢ za-
chowanej biegunowosci)

W celu zainstalowania 2 sitownikdw ROBUS w trybie Master i
Slave nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

- Dokona¢ instalacji obu sitownikdw

Jest obojetne, ktdry z sitownikow funkcjonowat bedzie jako Master, a ktdry jako Slave; podczas wyboru nalezy uwzgledni¢ wygode
potaczen oraz fakt, ze polecenie Krok po Kroku w Slave umozliwia catkowite otwarcie wytacznie skrzydta Slave

- Podtgczy¢ 2 sitowniki

- Wybrad kierunek manewru otwierania obu sitownikow (rys. 5-6)

- Podtgczy¢ zasilanie do obu sitownikdw

- W ROBUS Slave zaprogramowac funkcje ,, Tryb Slave” (patrz tabela 5)

- Wykona¢ wczytanie urzadzen podtaczonych do ROBUS Slave (patrz punkt 7.6 ,Wczytywanie urzadzen”)

- Wykona¢ wczytanie urzgdzen podtgczonych do ROBUS Master (patrz punkt 7.6 ,Wczytywanie urzadzen”)

- Dokonac¢ pomiaru dtugosci skrzydet bramy na RUN Master (patrz punkt 7.7 ,Wczytywanie dtugosci skrzydta”)
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Aw potaczeniu obu ROBUS w trybie Master - Slave zwréci¢ uwage aby:

- Wszystkie akcesoria byly podtaczone do ROBUS Master, w tym takze odbiornik radiowy.

- W przypadku zastosowania baterii buforowej, oba sitowniki musza dysponowac witasna bateria.
- Wszystkie funkcje z ROBUS Slave beda ignorowane (nadrzedne sa z ROBUS Master), za wyjatkiem tych, ktére wskazano

w tabeli 11.

Polski - 21



Tabela 11 - Funkcje ROBUS Slave niezalezne od ROBUS Master

Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF) Funkcje drugiego poziomu (parametry programowalne)
Stand-by Predkos¢ silnika
Moment startowy Wyjscie SCA
Tryb Slave Sita silnika
Wykaz bteddéw

Do Slave mozna podtgczyc:

e wtasng lampe ostrzegawczg (Flash)

e wtasng kontrolke otwartej bramy (SCA)

e wiasng listwe krawedziowa (Stop)

e wiasny przycisk (Krok po Kroku) sterujgcy catkowitym otwarciem skrzydta Slave

W Slave wejscia Open i Close nie sg uzywane

8.4 - Wczytywanie innych urzadzen

Zazwyczaj, wezytywanie urzadzen podtgczonych do BlueBUS i do wejscia STOP jest wykonywane podczas instalacji systemu; jednak po kaz-
dym dodaniu lub usunieciu urzgdzenia mozliwe jest powtdrzenie wczytywania w sposéb przedstawiony w tabeli 12.

Tabela 12 - Wczytywanie innych urzadzen Przyktad

- -

01. Przytrzymacd wcisniete przyciski [A] i [l/Set] QE @E

g L . . o » » ,
02. Zwolni¢ przyciski, gdy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko migac (po okoto 3 sekundach) @ @ l;l L1 A Lo
03. Odczekac kilka sekund, az centrala zakoriczy wczytywanie urzgdzen %
04 Po zakonczeniu wezytywania, diody L1 i L2 przestang migac, dioda STOP musi pozosta¢ zaswie- H [

*  cona, natomiast diody L1...L.8 zaswieca sie zgodnie ze stanem funkcji ON-OFF, ktdre obrazuja

A Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie odbioru automatyki zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w
punkcie ,6.1 Odbidr”.

8.5 - Funkcje specjalne

Funkcja ,Zawsze otwiera”

Funkcja ,Zawsze otwiera” jest ciekawa wtasciwoscig centrali sterujgcej, ktéra pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, kiedy ste-
rowanie ,Krok po Kroku” trwa diuzej niz 2 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby podtgczy¢ do zacisku P.P. Krok po Kroku styki zegara
programujgcego tak, aby brama byta stale otwarta o pewnej porze dnia. Ta funkcja jest aktywna bez wzgledu na sposob zaprogramowania
wejscia Krok po Kroku za wyjatkiem funkcji ,Zamyka”, zob. parametr ,Funkcja Krok po kroku” w tabeli 7.

A Jezeli wejscie STOP jest uzywane do podiaczenia urzadzen z funkcjami bezpieczeristwa, tylko urzadzenia z wyjéciem o statym oporze
8,2kQ zapewniajg odpowiednie zabezpieczenie przed usterkami.

Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

W przypadku, kiedy urzadzenie bezpieczenstwa nie dziata prawidtowo lub nie dziata w ogdle, istnieje mozliwos¢ sterowania i przesuwania
bramy w trybie ,Manualnym”.

W celu uzyskania szczegdtéw, nalezy sie zapoznac z punktem ,Sterowanie w przypadku niedziatajgcych zabezpieczen”, znajdujgcym sie w
zatgczniku ,Instrukcja obstugi”.

Wezwanie do konserwacji

ROBUS pozwana na przypomnienie uzytkownikowi, kiedy nalezy dokonac¢ kontroli konserwacyjnej automatyki. Liczba manewrdw, po ktorej
nastepuje wezwanie mozna wezwac sposrod 8 poziomdw za pomocag zmiennego parametru ,WWezwanie do konserwacji” (patrz tabela 7).
Poziom 1 regulacji jest ,automatyczny” i bierze pod uwage ciezkos¢ manewrdw, to znaczy site i czas trwania manewru, natomiast pozostate
regulacje okreslane zostajg na podstawie ilosci manewrdw.

Sygnalizacja potrzeby konserwacji nastepuje poprzez miganie lampy ostrzegawczej Flash lub kontrolki podtaczonej do wyjscia SCA, gdy jest
zaprogramowane jako ,Kontrolka Konserwacji” (patrz tabela 7).

Na podstawie juz wykonanych manewréw w stosunku do zaprogramowanego limitu, lampa ostrzegawcza Flash i kontrolka konserwaciji
migaja w sposob opisany w tabeli 13.

Tabela 13 - Programy ROBUS Slave niezalezne od ROBUS Master

Liczba manewréw Sygnalizacja Flash Sygnalizacja kontrolki konserwaciji

Ponizej 80% limitu Normalna (0,5 s zaswiecona, 0,5 s zgaszona) Wigczona przez 2s na poczatku otwierania

Na poczatku manewru, pozostaje wtgczone przez 2s, a

. o o
Pomigdzy 81 a 100% limitu nastepnie przechodzi do trybu normalnego

Miga przez caty czas trwania manewru

Na poczatku manewru pozostaje wigczone przez 2 s, a

o [
Poniad 100% limitu nastepnie przechodzi do trybu normalnego

Miga zawsze
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Kontrola liczby wykonanych manewréw

Przy pomocy funkcji ,Wezwanie do konserwacji” mozliwe jest ustalenie liczby manewréw wykonanych jako odsetek zatozonej granicy. W celu
dokonania tej kontroli, nalezy postepowac w sposéb opisany w tabeli 14.

Tabela 14 - Kontrola liczby wykonanych manewréw Przykiad
e . -
01. Przytrzymad wcisniety przycisk [l/Set] przez okoto 3s . 3s
02. Zwolni¢ przycisk [M/Set] gdy zacznie migac dioda L1 ‘D’ L1 \
T N
03 Naciskac i zwolni¢ przyciski [A] lub [¥], aby przesung¢ miganie diody na L7, tj. ,dioda wejsciowa” g - N
" dla parametru ,Wezwanie do konserwacji” __lub I ¥ g g
04 Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set], ktory nalezy trzymac wcisniety podczas «
" wszystkich krokdw 5, 617 @3@:
05 Odczekac okoto 3 sekund, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca biezacy poziom parametru _\Ij/_ 3
", Wezwanie do konserwacji” O 98
>
06. Nacisng¢ jednoczesnie i zwolnic¢ przyciski [A] i [V] . B ‘(»
i
Dioda odpowiadajgca wybranemu poziomowi wykona kilka migniec. Liczba mignie¢ oznacza pro-
centowy wskaznik wykonanych manewrdw (wielokrotnosé 10%) w stosunku do ustawionej granicy.
07. Naprzykiad: przy ustawionym zadaniu konserwacji na L6, a wigc na 10000, 10% odpowiada 1000 |j D |j n=2
manewrdw; jesli dioda sygnalizacyjna wykona 4 migniecia, oznacza to, ze osiggnieto 40% manewréow FTN STN e TN )
(czyli liczbe pomiedzy 4000 a 4999 manewrdw). Jezeli nie osiagnigto 10% zatozonych manewrdw, nie
nastgpi miganie.
DR »
08. Zwolni¢ przycisk [l/Set] @E

Zerowanie licznika manewrow

Po wykonaniu konserwaciji instalacji, nalezy wyzerowac licznik manewrdéw.
Nalezy postepowacé w sposdb opisany w tabeli 15.

Tabela 15 - Zerowanie licznika manewréw Przykiad

€«
01. Przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set] przez okoto 3s @E 3s
02. Zwolni¢ przycisk [l/Set] gdy zacznie miga¢ dioda L1 I:] L1 @E
03, Naciskaé i zwolnic przyciski [A] lub [¥], aby przesunaé miganie diody na L7, ). ,dioda wejsciowa” g &
" dla parametru ,Wezwanie do konserwacji” AT b (v [d L7
04 Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set], ktéry nalezy trzymac wcisniety podczas «
" wszystkich krokéw 5, 6 7 @E
05 Odczekac okoto 3 sekund, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca biezacy poziom parametru _‘Ij’_
", Wezwanie do konserwagcji”’ 4 38
Przytrzymac wcisniete przyciski [A] i [¥] przez przynajmniej 5 sek., nastepnie zwolni¢ 2 przyciski. €« €«
06. Dioda odpowiadajgca wybranemu poziomowi wykona catg serie szybkich pulsowan sygnalizujac, ze @ i - \Ij,
licznik manewrdw zostat wyzerowany ST
D »
07. Zwolni¢ przycisk [ll/Set] @E
8.6 - Podiaczenie innych urzadzen
W celu zasilania urzgdzen zewnetrznych, na przyktad czujnika zblizeniowego do kart zblizeniowych lub oswietle-
nia przetgcznika kluczykowego, mozliwy jest pobdr zasilania w sposdb wskazany na rysunku. STOP PP
Napigcie takie wynosi 24V==-30% ... +50% z maksymalnym dostepnym pradem o wartosci 100mA. EE

() AND <—

#) ==nvz — [ ]
=]

Polski - 23



8.7 - Urzadzenia dodatkowe

Dla sitownika ROBUS dostepne sg nastepujace akcesoria opcjonalne:

e SMXI lub OXI odbiornik radiowy 433,92MHz z kodem dynamicznie zmiennym

e PS 124 akumulator awaryjny 24 V - 1,2Ah ze zintegrowang kartg tadowania

e SOLEMYO system zasilania energig stoneczng (w celu uzyskania informaciji na temat instalacji i montazu, nalezy sie odwota¢ do instrukciji

obstugi urzadzenia)

SMXI lub OXI

PS124

O DIAGNOSTYKA

W przypadku nieprawidtowego funkcjonowania w wyniku probleméw w fazie montazu lub w wyniku usterki, patrz Tabela 16:

Tabela 16

Problem

Srodki zaradcze

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie na-
stepuje zaswiecenie sie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic¢

Nadajnik radiowy nie steruje bramg, ale na-
stepuje zaswiecenie sie diody

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego
Sprawdzi¢, czy ROBUS jest zasilany napieciem z sieci

Nie mozna wykonac zadnego manewru i nie
miga dioda ,BLUEBUS”

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne
usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i innych
cechach

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do wejscia PP, to
odpowiednia dioda ,PP” musi sie zapali¢; jesli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy, to dioda
,BlueBus” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do wejscia PP, to
odpowiednia dioda ,PP” musi sie zapali¢; jesli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy, to dioda
,BlueBus” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza wykona kilka mignie¢

Policzy¢ liczbe migniec i sprawdzi¢ informacije w tabeli 18

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz po tym
nastepuje odwrdcenie ruchu bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i
ewentualnie wybrac wiekszg site

Manewr jest wykonywany w sposob prawi-
dtowy, ale nie dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej
(poniewaz jest to sygnat przerywany, wartos¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30Vps); jesli
napiecie wystepuije, przyczyna bedzie uszkodzona zardwka, ktdrg nalezy wymieni¢ na inng o
takich samych parametrach; jw przypadku braku napiecia, przyczyng usterki moze byc¢ prze-
cigzenie na wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie

Manewr jest wykonywany w sposdb prawi-
dtowy, ale nie dziata kontrolka SCA

Sprawdzi¢ rodzaj funkciji zaprogramowanej dla wyjscia SCA (Tabela 7)

W chwili, gdy kontrolka powinna by¢ zapalona, nalezy sprawdzi¢ napiecie na zacisku SCA
(okoto 24Vps); jesli wystepuje napiecie, przyczyng bedzie uszkodzona kontrolka, ktérg nalezy
wymienic¢ na inng o takich samych parametrach; w przypadku braku napiecia, prawdopodob-
nie wystgpito przecigzenie na wyjsciu SCA. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie
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9.1 - Historia usterek

ROBUS umozliwia wyswietlenie ewentualnych anomalii, jakie pojawity sie w czasie ostatnich 8 manewrdw, na przyktad przerwanie manewru
z powodu zadziatania fotokomorki lub listwy krawedziowej. W celu dokonania kontroli listy anomalii, nalezy postepowacé w sposéb podany w
tabeli 17.

Tabela 17 - Historia anomalii Przykiad
o , €«

01. Przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set] przez okoto 3s . 3s

02. Zwolni¢ przycisk [l/Set] gdy zacznie miga¢ dioda L1 |j L1 @E

03, Naciskaé i zwolnic przyciski [A] lub [¥], aby przesunaé miganie diody na L8, czyii diode g g

wejsciowg” parametru ,Wykaz anomalii”

krokdow 5 i 6

04 Przytrzymac wcisniety przycisk [l/Set], ktdry nalezy przytrzymac wcisniety podczas wszystkich €

Odczekac okoto 3 sekund, nastepnie nastgpi zaswiecenie sie diod odpowiadajgcych za manewry,
podczas ktdrych pojawity sie anomalie. Dioda L1 wskazuje wynik ostatniego manewru, dioda L8

05. wskazuje wynik manewru dsmego. Jezeli dioda jest zaswiecona, oznacza to, ze podczas manewru 3s -:Ij:—
miaty miejsce anomalie, jesli dioda jest zgaszona, oznacza to, ze manewr zostat wykonany bez
wystgpienia zadnej anomalii
Naciskac i zwolni¢ przyciski [A] i [¥], aby wybrac¢ zadany manewr: €y T
06. Odpowiednia dioda wykona liczbe mignie¢ réwna tej, jaka normalnie pojawia sie na sygnalizatorze QE: i GE \Ij/
po zaistnieniu anomalii (patrz tabela 18) ST
»

07. Zwolni¢ przycisk [ll/Set]

9.2 - Diagnostyka i sygnalizacje
Niektore urzadzenia maja mozliwos¢ emitowania specjalnych sygnatdw, za pomoca ktdrych mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne

usterki urzadzen.

9.2.1 - Sygnalizacja za pomoca lampy ostrzegawczej

Lampa ostrzegawcza podtgczona do wyjscia FLASH podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig jednego migniecia na sekunde; kiedy pojawia
sie usterka, podawane sg dwie krotkie serie krétkich mignie¢ w odstepach jednosekundowych.

Tabela 18

Sygnalizacja

Przyczyna

Srodki zaradcze

1-sekundowa przerwa
3 mignie¢

1 migniecie Btad w systemie BlueBUS Na poczatku manewru, kontrola urzadzen podtgczonych do BLUEBUS nie

1-sekundowa przerwa rozpoznata tych, ktére zostaty zapamietane podczas fazy wczytywania. Moz-

1 migniecie liwe, ze ktéres z nich jest uszkodzone, nalezy je sprawdzi¢ i wymienic; jesli
zostaty wprowadzone zmiany nalezy powtdrzy¢ rozpoznanie

2 migniecia Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomarek nie daje zgody na ruch.

1-sekundowa przerwa Sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.

2 migniecia Podczas ruchu jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas prze-
szkoda.

3 mignie¢ Zadziatanie ogranicznika ,Sity Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opar;

Silnika”

sprawdzi¢ przyczyne.

4 mignie¢
1-sekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; spraw-
dzié przyczyne.

5 mignie¢
1-sekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad parametréow wewnetrznych
centrali elektronicznej

Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest
taki sam, moze sie okazad, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany
ptyty elektronicznej.

6 mignie¢
1-sekundowa przerwa
6 mignie¢

Przekroczono maksymalny limit
liczby manewrdw na godzine

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewrow powrdcit do stanu
przed maksymalng liczbg graniczng manewrdéw.

7 mignie¢
1-sekundowa przerwa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwodach
elektrycznych

Roztgczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, nastepnie sprobowad
powtdrnie wydaé polecenie; jezeli stan sig nie zmienia, moze sie okazac, ze jest
to powazna usterka i wymaga wymiany ptyty elektronicznej.

8 mignie¢
1-sekundowa przerwa
8 mignie¢

Wydano juz polecenie, ktére
uniemozliwia wykonanie innych
polecen

Sprawdzi¢ rodzaj wydanego polecenia, na przyktad moze to by¢ ciggte pole-
cenie podawane przez zegar na wejscie ,,otwiera”.
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9.2.2 - Sygnalizacja na centrali

W centrali ROBUS znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze do-
starczy¢ specyficzne sygnaty, zardwno podczas normalnej pracy, jak i w
przypadku wystgpienia usterki.

Dioda B : Przyczyna Dziatanie

Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy wystepuije zasilanie. Sprawdzi¢, czy nie zadziataty bezpieczniki
topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a nastepnie
wymienic je na nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach

Zaswiecona Powazna anomalia Obecnos¢ powaznej anomalii; wytgczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan
sie utrzyma, oznacza to, ze wystagpita usterka i nalezy wymienic¢ ptyte elektro-
niczng

1 migniecie na sekunde | Wszystko OK Normalne dziatanie centrali

2 szybkie migniecia Nastgpita zmiana stanu wejsé Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:
OPEN, STOP, zadziatanie fotokomarki lub uzycie nadajnika radiowego

Serie mignie¢ oddzielo- | Rdzne To ta sama sygnalizacja, jak w przypadku lampy ostrzegawczej. Patrz Tabela

nych przerwg jednose- 18

kundowag

Dioda STOP Przyczyna Dziatanie

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzgdzenia podtgczone do wejscia STOP

Zaswiecona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Dioda Krok po Kroku (W2 7A74"y:! Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie Krok po Kroku nieaktywne

Zaswiecona Zadziatanie wejscia Krok po Kro- | Jest to normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtaczone do wejscia Krok

ku po Kroku jest aktywne

Dioda OTWIERA Przyczyna Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie OTWIERA nieaktywne

Zaswiecona Zadziatanie wejscia OPEN Jest to normalne, jesli rzeczywiscie urzagdzenie podtaczone do wejscia
OTWIERA jest aktywne

Dioda ZAMYKA Przyczyna Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie ZAMYKA nieaktywne

Zaswiecona Zadziatanie wejscia ZAMYKA Jest normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtagczone do wejscia ZAMYKA

jest aktywne

Tabela 20 - Diody programowania w centrali

Dioda L1 Opis
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku
e Jesli miga rownoczesnie z diodg L2, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie urzadzen (punkt 7.6)
Zgaszona Podczas normalnego dziatania informuije, ze ,Zamknij po Foto” nie jest aktywne
Zaswiecona Podczas normalnego dziatania informuije, ze ,Zamknij po Foto” jest aktywne
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku

e Jesli miga rownoczesnie z diodg L1, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie urzgdzen (punkt 7.6)

Dioda L3 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zawsze Zamyka ,, nieaktywne

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zawsze Zamyka” aktywne

Miga ® Programowanie funkcji w toku
e Jedli miga réwnoczesnie z diodg L4, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozent Otwarcia i Zamknigcia bramy (punkt
7.7)
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Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje, ze funkcja ,Stand-By” jest nieaktywna
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje, ze funkcja ,Stand-By” jest aktywna
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku
; ;;eéli miga réwnoczesnie z dioda L3, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen Otwarcia i Zamknigcia bramy (punkt
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Moment startowy” nieaktywny
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Moment startowy” aktywny
Miga Programowanie funkcji w toku
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” nieaktywne
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” aktywne
Miga Programowanie funkcji w toku
Zgaszona Podczas normalnego dziatania oznacza, ze wejscie ,ZAMYKA” aktywuje manewr zamykania
Zaswiecona Podczas normalnego dziatania wskazuje ze wejscie ,ZAMYKA” aktywuje manewr czesciowego otwarcia
Miga Programowanie funkcji w toku
Zgaszona Podczas normalnego dziatania wskazuje, ze ROBUS zostat skonfigurowany jako Master
Zaswiecona Podczas normalnego dziatania wskazuje, ze ROBUS zostat skonfigurowany jako Slave
Miga Programowanie funkcji w toku

1 () UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac wy-
konane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie skiada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektdre z nich moga zostac poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawierac¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w srodowi-
sku, moglyby mieé¢ szkodliwy wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami, zbidrke selektywna lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywaé¢ powazne kary w przypadku nielegalnego usuniecia niniejszego
produktu.

| KONSERWACJA

‘

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczeristwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest regularna
konserwacja: maksymalnie co 6 miesiecy lub co 20000 cykli roboczych. ROBUS jest wyposazony w licznik manewréw oraz system sygnalizacii
zgdania konserwaciji, patrz punkt 8.5.

UWAGA! - Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przestrzegajac scisle ostrzezen w zakresie bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukcji oraz zgodnie z aktualnie obowiazujacymi przepisami i normami.

01. OFF | Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich elementéw wchodzacych w sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska
korozji lub oksydaciji elementéw konstrukcyjnych; wymienic¢ elementy, ktdre nie dajg wystarczajacych gwarancii

02. | Sprawdzi¢ stopien zuzycia elementdw ruchomych: kota zgbatego, zebatki i wszystkich elementdw skrzydta. Wymieni¢ zuzyte czesci

03. ON | Przeprowadzi¢ wszystkie proby i kontrole przewidziane w punkcie 6.1 - Odbidr

!
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12 PARAMETRY TECHNICZNE

A zamieszczone parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnosc i przewidziane zastosowanie.

RB600 / RB600P

RB1000 / RB1000P RB500HS RB500HS/V1

Typologia

Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram przesuwnych do uzytku prywatnego wraz z elektro-
niczng centralg sterujgca

Koto zebate (ilosc zebdw/moduf)

Z15/4 Z15/4 Z18/4 Z18/4

Czestotliwos¢ maksymalna cykli
roboczych (przy nominalnym
momencie obrotowym)

100 cykKli / dzien
(centrala ogranicza
cykle do maksymalnej
liczby przewidzianej w
tabeli 2)

150 cykli / dzien
(centrala ogranicza
cykle do maksymalne;
liczby przewidzianej w
tabeli 2)

100 cykli / dzien
(centrala ogranicza
cykle do maksymalnej
liczby przewidzianej w
tabeli 2)

100 cykli / dzien

(centrala ogranicza cykle do
maksymalnej liczby przewi-
dzianej w tabeli 2)

Maksymalny czas pracy ciagtej
(przy momencie nominalnym)

6 minut

(centrala ogranicza maksy-
malnie dziatanie ciggte do
czasu przewidzianego w
tabeli 2)

6 minut

(centrala ogranicza
maksymalnie dziatanie
ciggte do czasu prze-
widzianego w tabeli 2)

5 minut

(centrala ogranicza
maksymalnie dziatanie
ciggte do czasu prze-
widzianego w tabeli 2)

7 minut

(centrala ogranicza
maksymalnie dziatanie
ciggte do czasu przewi-
dzianego w tabeli 2)

Ograniczenia w uzytkowaniu

Ogdlnie, ROBUS jest w stanie porusza¢ bramy o masie lub dtugosciach zgodnych z ograniczeniami
podanymi w tabeli 1

Trwatosé Szacowana pomiedzy 20000 a 250000 cykli, w zaleznosci od warunkdw podanych w tabeli 2
Zasilanie 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz
Wersja V1 120V~ 50/60 Hz

Maksymalna moc pobierana przy
starcie [i odpowiednio prad]]

460W [2,5A]
[4,2A wersja /V1]

515W [2.5A]
[4,8A wersja /V1]

450W [2.3A]
[4,4A wersja /V1]

460W [2,5A]
[4,8A wersja /V1]

Klasa izolacji

1 (wymaga uziemienia)

Zasilanie awaryjne

Z wyposazeniem dodatkowym PS124

Wyijscie lampy ostrzegawczej

Dla dwdch lamp ostrzegawczych lub podobnych (zardwka 12V, 21W)

Wyjécie S.C.A.

Dla 1 kontrolki ostrzegawczej 24 V maksymalnie 4 W (napigcie wyjsciowe moze zmieniac sie od -30%
do +50% i moze sterowac takze matymi przekaznikami)

Wyjscie BLUEBUS

Jedno wyijscie z obcigzeniem maksymalnym 15 jednostek BLUEBUS

Wejscie STOP

Dla stykdw normalnie zamknigtych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2 kQ; z automatycz-
nym programowaniem (kazda zmiana w porownaniu do stanu wczytanego wywotuje polecenie ,STOP”)

Wejscie PP (Krok po Kroku)

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie PP (Krok po Kroku)

Wejscie OTWIERA

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie OTWIERA)

Wejscie ZAMYKA

Dla stykdw normalnie otwartych (zamknigcie styku wywotuje polecenie ZAMYKA)

Ztacze radiowe

Gniazdo SM dla odbiornikdw SMXI lub OXI

Wejscie ANTENA dla sygnatu
radio

52Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Funkcje programowane

8 funkcji typu ON-OFF i 8 parametrow regulowanych (patrz tabele 5 i 7)

Funkcje autoprogramowalne

Automatyczne wczytywanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BLUEBUS
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
Automatyczne wczytywanie dtugosci bramy i wyliczenie punktéw zwalniania i otwarcia czesciowego
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Deklaracja zgodnosci CE
i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czesé¢ B

Uwagi: tresc¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice
S.p.A., aw szczegdinosci jego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Ninigjszy tekst zostat dostosowany w
celach wydawniczych. Kopige oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Numer deklaracji: 210/ROBUS Aktualizacja: 12 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny z wbudowang centralg

Model / Typ: RB600/A, RB600P/A, RB60OP, RB600, RB600/V1, RB600S, RB500HS, RB1000P, RB1000, RB1000/V1, RB1000/A,
RB1000P/A, RB500HS, RB500HS/VA1

Urzadzenia dodatkowe: Akumulator awaryjny PS124, odbiorniki radiowe mod. SMXI, OXI

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wiasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymienione produkty sg
zgodne z nastepujgcymi dyrektywami:

e DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. w sprawie ujednolicenia prawodawstwa
Panstw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej (przeksztatcenie), zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowa-
nymi:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacg dyrektywag w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych”:

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie)

— Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz,
ze spemione zostaly nastepujace wymagania podstawowe: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8-
1.5.10- 1.5.11

— Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ma-
szyny nieukoriczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do witasnosci intelektualne;.

— Jezeli maszyna nieukoriczona zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk ni-
niejszej deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do ninigjszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

— Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wtgczona,
nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011, EN 60335-2-103:2003+A11:2009

Produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami (w zakresie majgcych zastosowanie czesci):
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 21 kwietnia 2016
Inz. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
- Y
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Instrukcja obstugi
(dla uzytkownika koncowego)

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy poprosic¢
instalatora o wyjasnienie przyczyn ryzyka resztkowego
oraz przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie ninigjszej
instrukciji obstugi.

Ninigjszg instrukcje obstugi (dostarczong przez instalato-
ra) nalezy zachowac w celu pdzniejszego uzycia i prze-
kaza¢ jg ewentualnemu, nastepnemu uzytkownikowi
systemu automatyki.

Automatyka jest maszyng, ktéra doktadnie wykonuje
polecenia uzytkownika; niewtasciwe lub nieuprawnione
uzycie moze sprawic, ze stanie sie ona niebezpieczna:
nie nalezy sterowac ruchem bramy, jesli w jej poblizu
znajdujg sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.

Dzieci: automatyka zapewnia wysoki stopien bezpie-
czenstwa, uniemozliwiajgc, przy wykorzystaniu sys-
temdw odczytu, ruch w obecnosci 0séb lub rzeczy i
zapewniajgc zawsze przewidywalne i bezpieczne uru-
chamianie. Pomimo tego, nalezy zabroni¢ dzieciom za-
bawy w poblizy automatyki i, w celu unikniecia przypad-
kowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotow
W zasiegu dzieci: urzgdzenie nie jest zabawka!

Kontrola instalacji: w szczegodinosci kabli, sprezyn i
wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego niewywaze-
nia lub oznak zuzycia, czy uszkodzenia.

— Raz w miesigcu sprawdzaé, czy automatyka jest bez-
pieczna przy uzyciu urzadzen bezpieczenstwa z listwami
krawedziowymi.

— Nie uzywac automatyki, jesli wymaga ona naprawy lub
regulacji. Usterka lub nieprawidtowe wywazenie bramy
moze doprowadzi¢ do okaleczenia ciata.

Anomalie: w razie wykrycia nieprawidtowego zachowa-
nia automatyki, nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne.
Nie wykonywac¢ samodzielnie zadnej naprawy, ale zwro-
ci¢ sie 0 pomoc do zaufanego instalatora.

— Urzadzenie moze pracowac recznie: odblokowa¢ mo-
toreduktor w sposéb opisany w punkcie ,Reczne odblo-
kowanie motoreduktora”.

— Nie wprowadza¢ zmian w instalacji i parametrach pro-
gramowania i regulacji automatyki: prace te powinny zo-
sta¢ wykonane przez instalatora.

— Préba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne
naprawy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je
wykonujgce i przechowywane przez witasciciela instala-
cji.

Wazne: gdy urzgdzenia zabezpieczajace nie dziatajg,
nalezy jak najszybciej naprawi¢ automatyke. ,Przejazd
jest dozwolony wyigcznie, gdy brama jest catkowicie
otwarta i nieruchoma”.

Utylizacja: Po zakoriczeniu okresu uzytkowania auto-
matyki nalezy dopilnowac, by rozbidrka zostata przepro-
wadzona przez wykwalifikowany personel, i aby mate-
riaty zostaty poddane recyklingowi lub utylizacji zgodnie
Z obowigzujgcymi przepisami.

Konserwacja: automatyka, jak kazda maszyna, wy-
maga okresowych czynnosci konserwacyjnych w celu

zapewnienia bezpiecznego i dtugoletniego funkcjono-
wania. Nalezy uzgodnic¢ z instalatorem program okreso-
wych przegladéw konserwacyjnych; firma Nice zaleca,
by w przypadku normalnego uzytkowania wykonywac
przeglady co 6 miesiecy, ale okres ten moze sie zmieniac
w zaleznosci od intensywnosci uzytkowania. Wszelkie
kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy moga byc
wykonane wytgcznie przez wyspecjalizowany personel.

Reczne odblokowywanie motoreduktora

-

Reczne blokowanie motoreduktora
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