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Elektroniczna centrala sterujagca ROA2
do sitownika ROB0O1124 z enkoderem

Instrukcja instalowania i programowania
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Ta instrukcja jest przeznaczona wylacznie dla monteréw przeszkolonych i upowaznionych do instalacji.
Zadna z informacji tu zawartych nie jest przeznaczona dla koncowego uzytkownika.
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WAZNE PRZYPOMNIENIE:

Naszym obowigzkiem jest przypomnienie, ze uruchamiajac urzadzenie zakwalifikowane do grupy "Automatyczne bramy i drzwi"
i jako takie stwarzajace szczegolne zagrozenie, nalezy zapewni¢ mozliwie bezpieczng jego eksploatacje !

Tylko wykwalifikowany personel moze je instalowac i serwisowaé. Obowigzkiem instalatora jest zapewnienie prawidtowego i pro-
fesjonalnego montazu urzadzenia w zgodzie ze wszystkimi przepisami i normami obowigzujacymi w kraju uzytkownika.

Zwracamy uwage na najwazniejsze Dyrektywy Europejskie. Zadaniem instalatora jest sprawdzenie, jakie inne przepisy obowigzujg
w danym kraju.

EEC 89/392 (Dyrektywa Maszynowa)

EEC 89/336 (Dyrektywa Zgodnosci Elektromagnetycznej)

EEC 73/23  (Dyrektywa Niskiego Napiecia)

EN 12453 (Bezpieczenstwo uzytkowania bram automatycznych - wymagania i klasyfikacja)
EN 12445 (Bezpieczenstwo uzytkowania bram automatycznych - metody testow)

Produkty NICE sa zaprojektowane i wyprodukowane w zgodzie ze wszystkimi obowigzujacymi europejskimi standardami i istotne
jest aby instalator dokonat montazu przestrzegajac réwniez lokalnych przepisow.

Osoby nieupowaznione, lub te, ktdre nie znajg odpowiednich przepiséw stosowanych do kategorii "Automatycznych bram i drzwi"
nie mogg pod zadnym pozorem instalowac i serwisowac tych urzgdzen !

Osoby, ktdre instalujg lub serwisujg te urzadzenia nie przestrzegajac wszystkich zwiazanych z tym przepiséw, bedg pociagniete
do odpowiedzialno$ci za wszelkie uszkodzenia i szkody wyrzadzone przez automatyke !




SZYBKI PRZEWODNIK Nie instaluj sitownika na bramie bez mechanicznych ogranicznikéw ruchu !

Zainstaluj sitownik, urzadzenia sterujace ( przetacznik kluczykowy lub przycisk) i urzadzenia bezpieczenstwa (wytacznik alarmowy, fotoko-
morki, lampe sygnalizacyjng), ustaw brame w potowie skoku a nastepnie podtgcz centrale jak ponizej:
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Wiacz zasilanie i sprawdz, czy napiecie na zaciskach 1 i 2 wynosi 230Vpp a na wyjsciu 5 i 6 wynosi 24Vps. Diody LED przy aktywnych
wejsciach powinny sie swieci¢ a dioda OK powinna btyska¢ co sekunde. Diody enkodera bedg miganiem sygnalizowa¢ prace
silnika.
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Sprawdz kierunek ruchu naciskajac przycisk "ZAMYKA". Jezeli brama sie otwiera - zatrzymaj jg ponownie naciskajac "ZAMYKA", po czym
obré¢ o 180° wtyczke silnika (MOTOR) i przestaw zworke na sgsiednig pozycje.

Przy programowaniu nowego sitownika lub po wykasowaniu pamieci centrali przeprowadz ponizsze procedury 1 2:

=3 1) Nacisnij na_chwile przycisk ZAMYKA w centralce.

= 2) Ustaw przetaczniki FUNKCJE i PROGRAMOWANIE jak ponizej a nastepnie nacisnij przycisk ZAMYKA.
Jezeli przetgcznik 10 jest w dole (OFF), punkt "C" bedzie ustawiony 5 cm od punktu "0"; jesli jest w gérze (ON), "C" pokryje sie z "0".

Przetacznik 10 "ON"
zalecamy dla bram garazowych
i CR2040 (nie dostepny w Polsce)

12345678910 12 Przetacznik 10 "OFF" 12345678910 12
zalecamy dla bram
]| przesuwnyen iRO1124 Ll

Zaczekaj na zakonczenie procedury auto-programowania (wolne zamykanie, wolne otwieranie, szybkie zamykanie).

Ustaw przetaczniki FUNKCJE w zgdanej konfiguracji (ON - do géry, OFF - na dot), przetaczniki PROGRAMOWANIE, nalezy opuscié.

Przet. 1-2: Off Off = tryb MANUALNY - z obecnoscig operatora
On Off = tryp POLAUTOMATYCZNY
Off On = tryb AUTOMATYCZNY - zamyka samoczynnie
On On = tryb AUTOMATYCZNY + ZAMKNIJ ZAWSZE
Przet. 3 On = tryb pracy w ZESPOLACH MIESZKALNYCH - niedostepny w trybie MANUALNYM
Przet. 4 On = pomija STOP w sekwencji KROK PO KROKU
Przet. 5 On = WCZESNIEJSZE SWIECENIE LAMPY
Przet. 6 On = lampa btyska rowniez w czasie gdy brama jest otwarta (podczas odliczania PAUZY)
Przet. 7 On = ZAMKNIJ PO FOTO (tylko w trybie AUTOMATYCZNYM)
Przet. 8 On = linia bezpieczenstwa FOTO aktywna réwniez podczas otwierania bramy
Przet. 9 On = linie bezpieczenstwa FOTO i FOTO2 aktywne przy otwieraniu i zamykaniu
Przet. 10 On = samoczynne odtworzenie potozenia bramy po awarii i powrocie zasilania

Przy wtaczonym trybie AUTOMATYCZNYM (przet. 2 "ON") CZAS PAUZY jest fabrycznie ustawiony na 30 s. Aby go zmieni¢ - par. 4.4.

Wyreguluj trymerem SIt.A poziom czutosci (nacisk na przeszkode) zgodnie z przepisami. Obrét w prawo zwigksza site.




1.1) WPROWADZENIE

Centrala elektroniczna jest przewidziana do sterowania sitownikami RO1124 do bram przesuwnych oraz CR2024 do garazowych.
Oba sitowniki posiadajg silniki 24Vps. To bardzo nowoczesne rozwigzanie: zamiast tradycyjnych wytacznikdow krancowych, si-
towniki posiadajg magnetyczny system kontroli potozenia, ktory odczytuje kat obrotu watu silnika (ENKODER). To umozliwia wprowa-
dzenie funkcji nie wystepujacych w tradycyjnych systemach. Punkt zatrzymania bramy jest osiagany w fazie tagodnego zwalniania
z milimetrowa precyzjg. Podczas ruchu stale kontrolowana jest predkos¢, wszelkie przeszkody sg natychmiast rozpoznawane i
i ruch jest odwracany.

Zakres ruchu bramy jest samoczynnie okre$lany w czasie procedury auto-programowania.

Uzylismy w tym urzadzeniu najbardziej zaawansowanych technologii by zagwarantowaé maksymalng ochrone przed zakt6ceniami,
wszechstronnos$é zastosowania i mozliwie najszerszy zakres funkcjj programowalnych.

Dostepne sg trzy podstawowe tryby pracy centrali: MANUALNY, POLAUTOMATYCZNY i AUTOMATYCZNY.

Jest tez wiele wyrafinowanych funkcji jak na przyktad: ZAMKNIJ PO FOTO, ZAMKNIJ ZAWSZE, LAMPA W CZASIE PAUZY i spec-
jalnych funkcji roboczych: tAGODNY START, ZWOLNIENIE, CZESCIOWE OTWARCIE.

Centrala moze wspétpracowac z szerokg gama odbiornikéw: BIO, FLO, FLOR

1.2) OPIS PRODUKTU

PRZECZYTAJ UWAZNIE CALA INSTRUKCJE PRZED PRZYSTAPIENIEM DO MONTAZU, PROGRAMOWANIA CZY
KONSERWACJI URZADZENIA

Krétki opis elementdw kontrolno - regulacyjnych piyty:
Rys. 1

1 2 3 4 5

/
M /

\

(RRERRRNRN @

O

"FURTKA" O
OTWIERA O

KROK PO KROKU ©

FOTO20O

FOTO O
STOP O

Zespot przetacznikow dla wyboru funkcji (par. 5.1)

Zespot przetacznikoéw dla programowania (par. 4.1)

Regulacja czuto$ci amperometrycznej (par. 1.4)

Diody LED pokazujace stan enkodera (czytnika magnetycznego) (par. 1.4)

Diody LED pokazujace stan wejsc¢ sterujacych i wejs¢ bezpieczenstwa (par. 1.5)

Zworka dopasowujaca kierunek wirowania silnika do ruchu otwierania lub zamykania (par. 1.6)

Przyciski programowania lub recznego sterowania sitownikiem (par. 1.7)
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Dioda "OK" wskazujaca prawidtowg prace procesora (par. 1.8).




1.3) Enkoder:

Ruch bramy jest sterowany przez system kontroli potozenia watu silnika odczytujacy sygnaty z czujnikéw umieszczonych na tym wale.
Dwie diody sygnalizujg poprawng prace systemu: gdy silnik pracuje, diody powinny miga¢ w momencie gdy uktad odbiera sygnaty
z czujnikéw.

1.4) Inteligentne sprzegto:

Enkoder jest uzywany gtéwnie do okreslania potozenia bramy. Ten sam system kontroluje jednoczesnie w sposob ciagty predkosé
bramy.
State monitorowanie predkosci silnika pozwala automatycznie kompensowaé chwilowe zmiany napiecia zasilajacego oraz reagowaé
wiasciwie w przypadku napotkania przeszkody.
Zmniejszenie predkosci ponizej okreslonej wartosci (ustawialne) zwykle wskazuje na przeszkode hamujacg ruch bramy i uruchamia
dziatanie alarmowe, ale moga je spowodowac takze inne przyczyny, np. chwilowy spadek napiecia, ktory réwniez uruchamiatby
reakcje alarmowa. Wzrost napiecia powodowatby nadmierny nacisk na przeszkode przed zadziataniem systemu. Dlatego NICE
zaprojektowat swoj wtasny system "Inteligentnego Sprzegta".

"Srednia predko$¢" jest w czasie ruchu bramy caty czas monitorowana i korygowana. Jej procentowy spadek (ustawiany trymerem)
wywotujacy alarm jest na biezgco obliczany i jest to wtasnie prog zadziatania systemu przecigzeniowego.
Przy tym rozwigzaniu, chwilowy spadek napiecia sieci spowoduje obnizenie "sredniej predkosci" bramy i oczywiscie obnizenie
predkosci, przy ktérej zadziata system bezpieczenstwa.
Jezeli w czasie ruchu zadziata system Inteligentnego Sprzegta, ruch bedzie natychmiast zatrzymany z uzyciem funkcji hamulca
(co pozwoli wytraci¢ skumulowang energig kinetyczng bramy). Jezeli aktywny jest ktorys z automatycznych trybow pracy - po za-
trzymaniu brama wykona ruch przeciwny. By jeszcze podniesé poziom bezpieczenstwa, po trzykrotnym, kolejnym zadziataniu
uktadu bezpieczenstwa, ruch zostanie catkowicie zatrzymany.

1.5) Wejscia:
Po zasileniu centrali diody przy aktywnych wejsciach (zwartych) zapalg sie, wskazujac obecnos¢ na tych wejsciach napiecia 24Vps.
Diody przy wejsciach alarmowych: FOTO, FOTO2 i STOP powinny sie pali¢, a przy wejsciach sterujgcych: KROK-PO-KROKU,
OTWIERA, FURTKA - powinny by¢ zgaszone.

1.6) Zworka (mostek) kierunku obrotéw silnika:"

Bardzo wazne jest zdefiniowanie kierunku obrotéw silnika w powigzaniu z kierunkiem ruchu bramy:linia FOTO powinna dziata¢
w czasie ZAMYKANIA, a FOTO2 podczas OTWIERANIA. Fabrycznie sitowniki konfigurowane sg tak, ze obrét watu w prawo od-
powiada otwieraniu. Gdy na bramie sitownik dziata przeciwnie - nalezy odwréci¢ wtyczke silnika (MOTOR) | JEDNOCZESNIE
"poinformowac" o tym enkoder, aby wtasciwie rozpoznawat impulsy przychodzace z czujnika magnetycznego. Do tego stuzy
zworka "J8", ktorg nalezy wyciagnac z ptyty i przesunagé na sasiednia pozycje.

1.7) Przyciski:

Przy uruchamianiu automatyki czesto zachodzi potrzeba przesuniecia bramy. Do tego stuzg zéite przyciski "OTWIERA" i "ZAMYKA" oraz
niebieski "<<>>". Oczywiscie przycisk "OTWIERA" powinien otwiera¢ brame, "ZAMYKA" - zamykac a niebieskim mozna przyspieszy¢
wolny, "serwisowy" ruch bramy. Te same trzy przyciski w trakcie programowania pozwalajg przeprowadzi¢ faze zapamigtania
ustawionych parametrow.

1.8) Dioda "OK":
Zadaniem diody OK jest informowanie o poprawnosci pracy mikroprocesora: regularne btyski co sekunde informuja, ze jest
on sprawny i pracuje prawidtowo. Szybkie btyski co 5 sekund informujg o otwartej klapce wysprzeglajacej, o niewtasciwym napieciu

zasilajgcym, lub o wigczeniu nieodpowiedniego programu na przetacznikach centrali. Kazda zmiana stanu na wejsciach 9 - 14 lub
przetaczenie ktdregos z przetgcznikdéw programowania spowoduje szybkie miganie diody.

2.1) INSTRUKCJA INSTALOWANIA:

W czasie instalacji doktadnie stosuj zalecenia niniejszej instrukcji. Przypominamy i podkreslamy, ze brama musi by¢ koniecznie
wyposazona w mechaniczne ograniczniki ruchu, ktére sg niezbedne dla prawidtowego przeprowadzenia procedury automatycznego
odczytania potozen granicznych i sg wymagane zgodnie z punktem 5.2.1 normy EN 12453.

Nle wolno pod zadnym pozorem instalowac¢ i uruchamia¢ urzadzenia bez odpowiednich ogranicznikéw ruchu !

Ograniczniki te muszg by¢ zdolne do zatrzymania bramy w kazdych warunkach. Nalezy sprawdzi¢ czy zatrzymanie bramy na
tych ogranicznikach nie powoduje zagrozenia i przebiega z zachowaniem odpowiedniego marginesu bezpieczenstwa.

Badz absolutnie pewien, ze ograniczniki ruchu sg w stanie pochtona¢ bez jakiegokolwiek uszkodzenia catg energie kinetyczng
skumulowang w poruszajgcej sie bramie.

Zainstaluj odpowiednie urzadzenia sterujace (selektor kluczykowy lub przycisk) i bezpieczenstwa (obwdd STOP, FOTO, listwa
oporowa, lampa ostrzegawcza). Wykonaj niezbedne potaczenia elektryczne:




2.2) SCHEMAT OKABLOWANIA:
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To urzadzenie moze instalowac i konserwowacé tylko odpowiednio wykwalifikowany personel - prawidiowo i zgodnie z Dyrektywag
Maszynowa 89/392 i normg EN 60204 dotyczaca elektrycznych podtaczen urzadzen. Ktokolwiek przeprowadza powyzsze
czynnosci - jest rowniez odpowiedzialny za wszelkie szkody i straty powstate z powodu btedow instalacji automatyki.

2.3) OPIS POLACZEN ELEKTRYCZNYCH:

Zaciski:
1-2 : 230 Vpp =230 Vpp 50/60 Hz
3-4  :lLampa = wyjscie dla podtagczenia lampy ostrzegawczej 24Vps o mocy maksymalnej 25W
5-6 :24Vps = wyjscie 24Vps/200mA do zasilania dodatkowych akcesoriéw (fotokomérki, radio zewn.)
7 : Wspolny = Zacisk wspolny dla wszystkich wejs¢ (zacisk 6 tez moze stuzy¢ jako wspoiny)
8 : Kontrolka bramy = wyjscie 24 Vps dla lampki informujacej o zachowaniu bramy - moc lampki max. 2 W
9 : Stop = wejscie z funkcjg STOP(wytgcznik bezpieczenstwa, odcinajacy itp.)
10 : Foto = wejscie dla urzadzen bezpieczenstwa (fotokomorki, listwy oporowe, pneumatyczne)
11 : Foto2 = wejscie dla urzadzen bezpieczenstwa dziatajacych przy otwieraniu (fotokomorki itp.)
12 : Krok-po-kroku = wejscie do sterowania sekwencyjnego: OTWIERA-STOP-ZAMYKA-STOP-OTWIERA- ... itd.
13 : Otwiera = wejscie sterujgce dla otwierania: OTWIERA-STOP-OTWIERA-STOP-OTWIERA-... itd.
14 : Furtka = wejscie dla cze$ciowego otwierania bramy: OTWIERA CZESCIOWO-STOP-ZAMYKA-STOP
41-42 : Drugi kanat radial = wyjscie dla wykorzystania drugiego kanatu radioodbiornika wpietego w ptyte centrali
43-44 : Antena = wejscie dla sygnatu z anteny

Fabrycznie wykonane sg na ptycie centrali nastepujgce podtaczenia:

UZWOJENIE PIERW. TRANSF. = podtaczenie pierwotnego uzwojenia transformatora mocy

WTORNE TRANSF. = podfaczenie uzwojenia wtornego transformatora mocy

MOTOR = wyjscie 24Vps, zasilajace silnik

WYSPRZ. = mikrowytgcznik rozpoznajacy stan wysprzeglenia sitownika - obstuga reczna bramy
ENKODER = podiaczenie magnetycznego czujnika obrotéw watu silnika

Dodatkowo na ptycie centrali znajdujg sie dwa ztgcza dla opcjonalnych kart rozszerzenia:

RADIOODBIORNIK = zlgcze dla odbiornika wewnetrznego z rodziny urzgdzen NICE
KARTA LADOANIA "CARICA" = zlgcze dla karty tadowania - niezbednej przy opcji awaryjnego zasilania




2.4) INSTRUKCJA PODLACZENIA SEOWNIKA:

Odtacz zasilanie (24V i 230V) przed jakimikolwiek czynnos$ciami przy automatyce

Zalecamy, aby przed ewentualnym wpieciem w centrale karty radiowej lub tadowania, zakoriczy¢ catkowicie montaz, sprawdzanie i testy
systemu. WyZej wymienione karty nie sa niezbedne w momencie uruchamiania systemu, a moga zwiekszy¢ prawdopodobienstwo wystapienia
nieprawidtowosci i utrudni¢ odszukanie jej przyczyny.

Jezeli ktérekolwiek wejscia normalnie zwarte (NC) nie sg uzywane - powinny by¢ zmostkowane ze wspdlnym (7). Powinny by¢ potaczone
migdzy sobg szeregowo i nastgpnie do 7. Jezeli nie uzywane s3 jakies wejscia normalnie otwarte (NO), powinny pozosta¢ wolne.
Dopuszcza sie wytacznie styki mechaniczne, beznapieciowe. NIE UZYWAC wej$é typu OTWARTY KOLEKTOR: PNP lub NPN.

A) Wykonaj odpowiednie potaczenia zgodnie z rys. 2. Pamietaj o spetnieniu wymagan odpowiednich przepiséw dotyczacych zaréwno
bezpieczenstwa systemow elektrycznych jak i specyfiki automatycznych bram i drzwi.

B) Podiacz zasilanie sieciowe sitownika, ustaw brame w potowie skoku, wytacz zasilanie (mozna wykreci¢ bezpiecznik gtéwny 3,15A).

Nie uruchamiaj sitownika zanim nie zainstalujesz odpowiednich OGRANICZNIKOW RUCHU !!!

C) Przywré¢ zasilanie centrali, sprawdz czy na zaciskach 1-2 jest napiecie sieci (230 Vpp) a na zaciskach 5-6 napiecie state 24V.
Zaraz po zasileniu centrali diody przy aktywnych wejsciach powinny sie zapali¢ a zaraz potem dioda OK powinna zacza¢ regularnie
migac. Jezeli ktorys z powyzszych objawdw nie wystgpit, natychmiast odtacz zasilanie i sprawdz jeszcze raz bardzo doktadnie wy-
konane podtaczenia.

Dioda OK sygnalizuje stan procesora i jego uktadéw logicznych: regularne blyski co 1 sekunde wskazuja, ze procesor jest aktywny
i gotowy do przyjecia komend sterujacych. Kiedy mikroprocesor rozpozna jakgkolwiek zmiane na ktéryms wejsciu (lub przetaczenie
jakiegos przetgcznika programowania), spowoduje to szybkie podwdjne migniecie diody OK, nawet jezeli taka zmiana stanu wejscia
nie daje zadnego natychmiastowego efektu. Pieciosekundowe serie szybkich mignie¢ informujg o wysprzegleniu sitownika, niewtasciwym
napieciu zasilajgcym lub o wigczeniu niewtasciwej funkcji (patrz rozdziat 4.1).

D) Teraz sprawdz, czy $wiecq sie odpowiednie diody przy wejsciach NC i czy zgaszone sg diody przy wejsciach NO (brak komendy
na wejsciu); jezeli tak nie jest - sprawdz potaczenia i sprawnos$¢ dotaczonych urzadzen.

E) Sprawdz, czy prawidtowo dziatajg urzadzenia bezpieczenstwa (linia STOP, fotokomarki, listwy oporowe itp.): kazde ich zadziatanie
powinno wywota¢ zgaszenie diody odpowiadajacej danemu wejsciu ( STOP, FOTO, FOTO2).

Nie wiaczaj sitownika, jesli nie zamontowates jeszcze mechanicznych ogranicznikéw ruchu bramy !!!

F) Ostatnia rzecza jest sprawdzenie czy ruch bramy odbywa sie w odpowiednig strone. Wszystkie sitowniki sg fabrycznie ustawione
na obroty w prawo dla fazy otwierania. Aby to sprawdzi¢ naci$nij na chwile dolny zotty przycisk "ZAM." Brama powinna ruszy¢ w strone
ZAMYKANIA !

Nlezaleznie od tego, w ktdrg strone ruszy brama - nalezy natychmiast zatrzymac ruch ponownym nacisnieciem tego samego przycisku.
Jezeli pierwszy ruch byt OTWIERANIEM nalezy:

1- Odiaczy¢ zasilanie sitownika
2 - Odfaczy¢ wtyczke MOTOR i wpig¢ jg ponownie po obrdceniu jej o 180°
3 - Wyjac zworke"J8" i przesuna¢ na sasiednig pozycje

Po wykonaniu powyzszego sprawdz ponownie prawidtowosé kierunku ruchu bramy, powtarzajac procedure wedtug punktu F.

UWAGA:

Jezeli zachodzi potrzeba zmiany kierunku ruchu sitownika - nalezy wykonaé WSZYSTKIE TRZY POWYZSZE OPERACJE !. Jezeli
obrocisz tylko wtyczke silnika nie przestawiajgc zworki "J8", uktad odczytu ruchu watu silnika wygeneruje btedng informacje (silnik
bedzie otwierat brame, a dla centrali bedzie to ruch zamykania). Kazda préba uruchomienia sitownika bedzie natychmiast zatrzymana.
W takiej sytuacji diody enkodera zamigajg na moment, po czym silnik niezwtocznie sie zatrzyma.




3.1) OGRANICZNIKI RUCHU:

Na tym etapie instalacji centrala musi teraz okresli¢ zakres ruchu bramy. Sitownik posiada system kontroli pozycji bramy opi-
opisany w paragrafie 1.1. Jest to uktad z czujnikiem magnetycznym, nadzorujacy w sposéb ciagty ruch (kierunek i predkosc)
obrotowy watu silnika.

Oczywiscie centrala musi najpierw "rozpoznac" dlugosc¢ drogi przebywanej przez brame i okresli¢ charakterystyczne potozenia
bramy. Pokazuje je rys. 3.

Rys. 3
RO1124 - brama przesuwna
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"CR2024" (niedostepny w Polsce) - brama sekcyjna "CR2024" - dwuskrzydtowa brama przesuwna
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"0" = koniec ruchu ZAMYKANIA (odpowiadajacy ogranicznikowi M)
"C" = potozenie BRAMA ZAMKNIETA
"B" = potozenie BRAMA CZESCIOWO OTWARTA
"A" = potozenie BRAMA OTWARTA
"1" = koniec ruchu ruchu OTWIERANIA (odpowiadajacy ogranicznikowi M)
W czasie fazy programowania wszystkie te potozenia bramy zostang zapamietane w nieulotnej pamieci centrali. Mozliwe jest

réwniez ich "reczne" wprowadzenie do pamieci urzadzenia, co umozliwia np. zatrzmywanie sie bramy doktadnie w zgdanym
przez uzytkownika potozeniu. Dla utatwienia warto sie jednak postuzy¢ catkowicie automatyczng procedurg opisang w par. 3.2.

Jezeli sitownik nie byt jeszcze nigdy programowany i nie posiada w pamigci zadnych parametrow - nie bedzie mozliwa jego nor-

malna praca; dlatego pierwsza komenda na wejsciu sterujacym lub na przycisku ZAMYKA uruchomi procedure "Poczatkowego
poszukiwania potozen krancowych".

Nie uruchamiaj procedury "Poczatkowego poszukiwania potozen krancowych™ przed montazem ogranicznikéw ruchu !

3.2) POCZATKOWE POSZUKIWANIE POLOZEN KRANCOWYCH:

Ta bardzo prosta procedura skfada sie tylko z trzech faz:

1)Wysprzeglij sitownik, ustaw brame w potowie skoku i zasprzeglij sitownik. Pociggnij brame az "kliknie" sprzegto.
2)Wytacz na 10 sekund zasilanie centrali. Wigcz zasilanie i upewnij sie, ze wszystkie linie bezpieczenstwa sg sprawne
i efektywne.

= 3) Nacisnij na chwile przycisk ZAMYKA na ptycie centrali.




Sitownik przesunie teraz brame powoli w strone ZAMKNIECIA az do potozenia "0" (gdzie ogranicznik ruchu okresli potozenie
"Brama Zamknieta". Po osiagnieciu punktu "0" sitownik zatrzyma sie na skutek zadziatania systemu inteligentnego sprzegta (rozdz. 1.3)
a ta pozycja bramy zostanie zapamietana jako poczatek uktadu odniesienia przy p6zniejszym pomiarze przesuniecia bramy. Nastepnie
sitownik przesunie brame do potozenia "1" ("Brama Otwarta"), gdzie zatrzyma ja ogranicznik mechaniczny otwarcia a centrala zapa-
mieta ilo$¢ impulséw z enkodera (obrotéw silnika) otrzymang w czasie catego przesuniecia bramy.

Te operacie pozwolg okresli¢ dtugos¢ drogi przebytej przez brame. Za pomoca obliczen okreslony zostanie teraz punkt "C", ktory
dla ROBO1124 (przetacznik 10 w pozycji OFF) powinien znajdowac sie okoto 5 centymetrow przed potozeniem "0".

Punkt "A" jest okreslany kilka centymetrow przed punktem "1" a punkt "B" jest ustawiany dla sitownika CR2024, w potowie pomiedzy
"0"i"1", adla RO1024 - 1 metr od "C".

Teraz, gdy wszystkie charakterystyczne potozenia bramy zostaty ustalone i zapamietane, nastgpi szybkie zamkniecie bramy.

4) "Poczatkowe poszukiwanie potozen krancowych" wtasnie zostato ukonczone. Wiacz za pomocg przetacznikéw progra-
mowania potrzebne funkcje i sitownik jest gotéw do eksploatac;ji.

Poniewaz centrala automatycznie zapamietata pomierzone odlegtosci - zadne inne operacje nie sg juz potrzebne.

Jesli w czasie powyzszych procedur pojawi sie jakikolwiek impuls sterujacy (sygnat z przycisku, fotokomorek lub z wejscia KROK PO
KROKU) ruch bramy zostanie natychmiast przerwany i operacje nalezy powtérzy¢ od punktu (3).

W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ modyfikacji wyzej opisanych potozen charakterystycznych bramy (za wyjatkiem punktu "0") podczas
procedury "Recznego okreslania potozeh bramy".

4.1) PROGRAMOWANIE:

Alternatywa dla "Poczatkowego poszukiwania potozen kraricowych" (w fabrycznie nowym sitowniku), jest mozliwe do przeprowadzenia
w kazdej chwili "Automatyczne poszukiwanie potozen kraricowych" lub "reczne" ustawienie kolejnych punktow.

Poszczegolne fazy i parametry programowania sg wybierane za pomoca dwéch zestawdw przetacznikéw w centrali: FUNKCJE i
PROGRAMOWANIE.

12345678910 12

> <
PROGRAMOWANIE: aktywuje rozmaite programy. Podczas normalnej pracy sitownika
oba przetgczniki sg na pozycji "OFF".
FUNKCJE: W czasie "normalnej" pracy stuza do wyboru potrzebnych funkcji centrali, w procesie programowania
stuzg do wyboru parametru, ktéry chcemy modyfikowac.

W czasie normalnej pracy sitownika, przetaczniki "PROGRAMOWANIE" musza by¢ ustawione na "OFF" (do dotu) a wymagane tryby
pracy i funkcje realizujg przetaczniki "FUNKCJE". Gdy ktérys z przetacznikéw "PROGRAMOWANIA" jest w gorze (ON), uaktywniona
jest faza programowania a przet. "FUNKCJE" postuza do wyboru parametru, ktéry bedziemy programowac. W tej fazie - wybér nie-
wiasciwego parametru przetgcznikami "FUNKCJE" spowoduje szybkie miganie diody "OK".

4.2) ZAPAMIETYWANIE PARAMETROW:

Proces recznego programowania konczy sie, gdy ustawione parametry zostang zapamietane przez centrale. Procedura zapamietania
parametréw bedzie w tej instrukcji przywotywana wiele razy a wtedy nalezy zastosowaé ponizej opisane operacie:

Zapamietywanie Parametréw:

S 1) Nacisnij niebieski przycisk "<<>>" na co najmniej 2 sekundy
(dioda OK zacznie szybko migac)

2) Pus¢ przycisk
(dioda OK bedzie szybko migaé¢ przez 3 sekundy - w tym czasie:

®%  3) Nacisnij jednoczesnie na chwile oba z6tte przyciski OTWIERA i ZAMYKA
Dioda OK zapali si¢ teraz ciggtym Swiatetkiem na dwie sekundy - potwierdzajgc prawidtowe zakonczenie procedury.

% W tym momencie nowe ustawienia zostaty na state wpisane do pamieci urzadzenia.
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4.3) RECZNE PROGRAMOWANIE POLOZEN:

Wszystkie opisane poprzednio charakterystyczne potozenia bramy mozna skorygowac.

4.3.1) Automatyczne poszukiwanie potozen krancowych:

Jest to procedura identyczna z "Poczatkowym poszukiwaniem potozen krancowych" z tg réznica, ze moze by¢ uruchomiona
w kazdym momencie, nawet jezeli sitownik juz pracowat i jakie$ dane sg zapisane w pamieci centrali.
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I I ustawienie dla RO1124 na bramie przesuwnej
il |
12345678910 12

ustawienie dla CR2040 na bramie segmentowej lub przesuwne;j

1) Ustaw przetaczniki jak powyzej.
Jezeli przet. 10 jest na OFF, punkt "C" bedzie ustawioiny 5 cm od punktu "0", jezeli jest na ON, punkt "C" pokryje sie z "0".

&3 2) Nacisnij krétko przycisk ZAMYKA.

3) Poczekaj do zakonczenia procedury (wolne zamykanie, wolne otwieranie, szybkie zamykanie).

% 4) Teraz przestaw przetaczniki PROGRAMOWANIE na OFF (do dotu) a przetaczniki FUNKCJE tak, by wiaczyé
potrzebne funkcje i sitownik jest gotowy do przekazania do eksploatac;ji.

Powyzsza procedura konczy sie automatycznym zapamietaniem pomierzonych wartosci.
Kazde z okreslonych tu potozen bramy moze by¢ dowolnie zmienione (za wyjatkiem potozenia "0") w procesie recznego
programowania.

4.3.2) Reczne poszukiwanie potozenia "0" (maksymalnego zamkniecia do ogranicznika)

Podczas tej procedury okreslamy potozenie catkowitego zamkniecia bramy.
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1) Ustaw przetaczniki, jak powyzej.
= 2) Naciskaj przycisk ZAMYKA dopoki brama nie zatrzyma sie na ograniczniku zamkniecia.

)
)

#e 3) W celu ewentualnego przyspieszenia ruchu bramy mozesz réwnoczesnie nacisng¢ przycisk "<<>>".
)

% 4) Po dojechaniu bramy do ogranicznika zamkniecia wykonaj procedure ZAPAMIETANIA PARAMETROW.

Zostanie wtedy zapamigtane potozenie maksymalnego zamkniecia bramy; jest to bardzo wazny punkt - stanowi on poczatek
uktadu odniesienia dla pozostatych potozen.

4.3.3) Reczne poszukiwanie potozenia "C" (potozenie rzeczywistego zatrzymywania sie bramy przy zamknieciu)
W czasie tej operacji okreslamy potozenie "brama zamknieta", ktore zostanie osiaggniete na koniec kazdego ruchu zamykania.
Dla ROBO 1124 to potozenie powinno by¢ wyznaczone kilka centymetréw przed ogranicznikiem zamkniecia. Pozycja "C" musi
by¢ zawsze wieksza niz pozycja "0".
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1) Ustaw przetaczniki jak powyze;j.
&3 2) Za pomoca przyciskdw OTWIERA i ZAMYKA ustaw brame w zgdanym potozeniu "C".

)
)
W 3) Ruch mozna przyspieszy¢ przyciskiem "<<>>".

& 4) Gdy brama osiggnie wymagane potfozenie - przeprowadz proces ZAPAMIETANIA PARAMETROW

Wtedy potozenie BRAMA ZAMKNIETA zostanie zapamietane przez centrale.




4.3.4) Reczne poszukiwanie potozenia "B" - potozenia czesciowego otwarcia bramy.

W czasie tej procedury okreslimy potozenie, w ktérym ma sie zatrzymywaé brama po otrzymaniu komendy OTWORZ CZESCIOWO.

Jest to potozenie posrednie pomiedzy "A" oraz "C".
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1) Ustaw przelaczniki jak powyze;.
& 2) Za pomoca przyciskow OTWIERA i ZAMYKA ustaw brame w zgdanym potozeniu "B".
)
)

®®  3) Ruch mozna przyspieszy¢ przyciskiem "<<>>".

% 4) Gdy brama osiagnie wymagane potozenie - przeprowadz proces ZAPAMIETANIA PARAMETROW.

Wtedy potozenie CZESCIOWE OTWARCIE zostanie zapamietane przez centrale.

4.3.5) Reczne poszukiwanie potozenia "A"- potozenia BRAMA OTWARTA

Okreslimy tu potozenie, w ktérym bedzie sie zatrzymywata brama po zakoriczeniu ruchu otwierania - musi ono by¢ ustawione dalej
niz "B" (liczac od potozenia "0").

12345678910 12

1) Ustaw przetgczniki jak powyze;.
&3 2) Za pomoca przyciskow OTWIERA i ZAMYKA ustaw brame w zgdanym potozeniu "A".

Gl 3) Ruch mozna przyspieszy¢ przyciskiem "<<>>",

)
)
)
& 4) Gdy brama osiggnie wymagane potozenie - przeprowadz proces ZAPAMIETANIA PARAMETROW.

Wtedy potozenie BRAMA OTWARTA zostanie zapamigtane przez centrale.

4.3.6) Reczne poszukiwanie potozenia "1" - maksymalnego otwarcia bramy do ogranicznika otwierania

Okreslimy tu potozenie maksymalnie otwartej bramy - przy oparciu jej o ogranicznik otwierania. Ta pozycja musi by¢ dalej
(liczac od potozenia "0") niz pozycja "A".

12345678910 12

1) Ustaw przetgczniki jak powyze;.
=3 2) Naciskaj przycisk OTWIERA dopoki brama nie zatrzyma sie na ograniczniku otwarcia.
k) 3) Ruch mozna przyspieszy¢ przyciskiem "<<>>".
)

& 4) Gdy brama osiagnie wymagane potozenie - przeprowadz proces ZAPAMIETANIA PARAMETROW.

Wtedy potozenie maksymalnego otwarcia zostanie zapamietane przez centrale.

11
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4.4) PROGRAMOWANIE CZASU PAUZY:

Gdy wiaczona jest funkcja AUTOMATYCZNEGO ZAMYKANIA (rozdziat 5.1), uaktywnia sie TIMER, ktéry powoduje samoczynne
zamkniecie bramy po okreslonym czasie zwtoki. Fabrycznie ten czas ustawiony jest na 30 sekund. Mozna go zmieni¢ w zakresie
od 1 do 1023 sekund (okoto 17 minut) w trakcie odpowiedniej procedury.

Aby ustawi¢ CZAS PAUZY:
12345678910 12

1) Ustaw przetaczniki programowania (podwojny przetacznik z prawej strony) jak wyze;j.

2) Na przefacznikach funkcji (zespét dziesieciu przetacznikdw z lewej strony) ustaw potrzebny czas pauzy jak ponizej:

przet. 1 On =1 sekunda
przet. 2 On = 2 sekundy
przet. 3 On = 4 sekundy
przet. 4 On = 8 sekund
przet. 5 On =16 sekund
przet. 6 On = 32 sekundy
przet. 7 On = 64 sekundy
przet. 8 On =128 sekund
przet. 9 On = 256 sekund
przet. 10 On =512 sekund

Jezeli, na przykiad, chciatby$ ustawi¢ 25 sekund - przesun do goéry (ON) przetaczniki 5, 4 i 1 (suma: 16+8+1=25).
& 3) Teraz przeprowadz ZAPAMIETANIE PARAMETROW.

Centrala zapamieta ustawiony CZAS PAUZY.

4.5) KASOWANIE PAMIECI:

Wszystkie ustawialne parametry sa zapamietane w wewnetrznej pamieci centrali. Moze sie zdarzy¢ konieczno$¢é wykasowania
wszystkich danych zapamietanych przez centrale - postepuj wtedy tak:
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1) Ustaw przetaczniki jak powyzej.

& 2)Teraz przeprowadz procedure ZAPAMIETANIA PARAMETROW, ktéra przy takim ustawieniu przetacznikéw wykasuje pamiec.

Teraz ustawienia zawarte w pamieci centrali zostang wykasowane. UWAGA ! - wykasowanie pamieci przywroci w centrali nastawy
fabryczne - nie bedzie mozliwa normalna obstuga bramy zanim nie uruchomimy procedury POCZATKOWEGO POSZUKIWANIA
POLOZEN KRANCOWYCH.




5.1) PROGRAMOWANIE FUNKCJI:
PRZELACZNIKI FUNKCJI pozwalajg wybra¢ i uaktywni¢ rozne mozliwe sposoby dziatania automatyki.
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przet. 1-2 Off Off = tryb MANUALNY - z obecnoscig operatora
On Off = tryb POLAUTOMATYCZNY
Off On = tryb AUTOMATYCZNY - zamyka samoczynnie
On On = trypb AUTOMATYCZNY + ZAMKNIJ ZAWSZE

przet. 3 On = tryb pracy W ZESPOLACH MIESZKALNYCH - niedostepny w trybie MANUALNYM
przet. 4 On = pomija STOP w sekwencji KROK PO KROKU

przet. 5 On  =WCZESNIEJSZE SWIECENIE LAMPY

przet. 6 On = lampa btyska rowniez, gdy brama jest otwarta (podczas odliczania PAUZY)

przet. 7 On  =ZAMKNIJ PO FOTO (tylko w trybie AUTOMATYCZNYM)

przet. 8 On = linia bezpieczenstwa FOTO aktywna réwniez podczas otwierania bramy

przet. 9 On = linie bezpieczenstwa FOTO i FOTO2 aktywne przy otwieraniu i zamykaniu

przet. 10 On = samoczynne odtworzenie potozenia bramy po awarii i przywroceniu zasilania

Dla kazdego z przetacznikéw w pozycji OFF - odpowiadajgca mu funkcja nie jest wtaczona.
przetaczniki 1-2: Off Off = tryb MANUALNY - z obecnoscig operatora
On Off = tryp POLAUTOMATYCZNY

Off On = tryb AUTOMATYCZNY - zamyka samoczynnie
On On = trypb AUTOMATYCZNY + ZAMKNIJ ZAWSZE

W trybie MANUALNYM sitownik pracuje tylko wtedy, gdy trzymamy wcisniety przycisk (pilota) sterujacy. Przy dziataniu POLAUTO-
MATYCZNYM krétka komenda z przycisku spowoduje peten ruch (tylko w jednym kierunku) az do osiggniecia ktéregos z potozen
granicznych. W trybie AUTOMATYCZNYM po otwarciu bramy i okreslonym czasie zwtoki nastgpi samoczynne zamkniecie.

AUTOMATYCZNY + ZAMKNIJ ZAWSZE, niezaleznie od chwilowych przerw w zasilaniu centrali przy otwartej bramie, zawsze
spowoduje jej zamkniecie po przywroceniu zasilania. Manewr poprzedzi 5- sekundowe miganie lampy.

przetacznik 3: On = praca W ZESPOLACH MIESZKALNYCH
W tym trybie ruh otwierania bramy nie moze by¢ zatrzymany zadnym sygnatem sterujacym (pilot, przycisk KROK PO KROKU),

zanim brama nie otworzy sie catkowicie. Sygnat sterujgcy podany w czasie ruchu zamykania spowoduje zatrzymanie i ponowne
otwarcie bramy. UWAGA - caly czas nadrzedng funkcje petnig linie bezpieczenstwa (STOP, FOTO), zatrzymujac lub cofajac brame.

przetacznik 4: On = pomija STOP w sekwencji KROK PO KROKU

Sterowanie KROK PO KROKU bedzie teraz relizowato sekwencje ruchéw: OTWIERA-ZAMYKA-OTWIERA-ZAMYKA, a nie:
OTWIERA-STOP-ZAMYKA-STOP, jak w ustawieniu fabrycznym.

przetacznik 5: On  =WCZESNIEJSZE SWIECENIE LAMPY
Po kazdej komendzie do ruszenia bramy, najpierw zaczyna migac¢ lampa, a po 5 sekundach (2 s w MANUALNYM) startuje brama.
przetgcznik 6: On = lampa btyska réwniez, gdy brama jest otwarta (podczas odliczania PAUZY)

Normalnie lampa blyska tylko podczas ruchu (otwierania lub zamykania) bramy. Wiaczenie tej funkcji spowoduje dziatanie sygnalizaciji
w czasie, gdy brama stoi otwarta, ostrzegajgc w ten sposéb, ze za chwile nastgpi ruch zamykania.

przetacznik 7: On = ZAMKNIJ PO FOTO (tylko w trybie AUTOMATYCZNYM - z przetacznikiem 2 do gory)

Przy tej funkcji brama stoi otwarta tylko dopdki uzytkownik nie przejedzie przez linie FOTO i zamknie sie automatycznie 5 sekund
po "zwolnieniu" linii FOTO, bez wzgledu na pozostaty do zamkniecia czas, odliczany przez TIMER.

przetacznik 8: On = linia bezpieczenstwa FOTO aktywna réwniez podczas otwierania bramy

Zasada jest, ze linia FOTO czuwa tylko w czasie ruchu zamykania, ODWRACAJAC ruch. Jezeli przet. 8 jest wiaczony, FOTO czuwa tez
przy otwieraniu, ZATRZYMUJAC ruch. W trybie POLAUTOMATYCZNYM i AUTOMATYCZNYM, ruch otwierania zostanie wznowiony

niezwiocznie po usunieciu przeszkody z linii optycznej fotokomaérek.

przetacznik 9: On = linie bezpieczenstwa FOTO i FOTO2 aktywne przy otwieraniu i zamykaniu.
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Standardowo linia FOTO czuwa tylko przy ZAMYKANIU a linia FOTO2 przy OTWIERANIU. Aby podnie$¢ poziom bezpieczenstwa
automatyki mozna, wigczajac funkcje 9, sprawi¢, ze system przed kazdym ruchem bramy w dowolng strone, bedzie sprawdzat,
czy obie linie fotokomorek dajg pozwolenie na manewr.

przetacznik 10: On = samoczynne odtworzenie potozenia bramy po awarii i przywrdceniu zasilania

W wyniku czasowego braku zasilania, system odczytu potozenia bramy traci uktad odniesienia i nie potrafi okresli¢ aktualnego
potozenia bramy. Automatyka sama odtwarza pozycje "C" po otrzymaniu pierwszej komendy na wejscie KROK PO KROKU.
Wiaczenie funkcji 10 spowoduje, ze automatyka natychmiast po przywrdceniu zasilania samoczynnie odtworzy uktad odniesienia
potozenia bramy, nie czekajac na jakakolwiek komende sterujaca z pilota (przycisku).

6.1) TESTY URZADZENIA:

Po skontrolowaniu prawidtowosci potaczen elektrycznych (rozdziat 2.4), zaprogramowaniu charakterystycznych potozen bramy
(rozdziat 3.2 lub 4.3.1), nalezy przetestowac¢ prawidiowos$¢ dziatania automatyki. Zalecamy, aby pracowac¢ w trybie MANUALNYM
przy wytaczonych wszystkich funkcjach (wszystkie przetaczniki na OFF). W tym trybie, w razie jakiegokolwiek zagrozenia sitownik
zatrzyma sie natychmiast po puszczeniu przycisku. Jesli do sterowania uzywasz wejscia KROK PO KROKU, pierwszy ruch bramy
(po wiaczeniu zasilania) bedzie OTWIERANIEM. Duzym utatwieniem bedzie uzycie przyciskow OTWIERA i ZAMYKA na ptlytce
centrali. Uruchom brame w kierunku otwierania. Okoto 20cm przed punktem "A" powinna pojawi¢ sie faza zwalniania ruchu, tak, aby
brama dojechata tam z predkoscig zredukowang o 30%. Teraz wywotaj ruch zamykania - do zatrzymania w punkcie "C". Réwniez
przy tym manewrze powinna nastapi¢ faza zwalniania okoto 20 cm przed pozycja "C". Teraz nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania
zabezpieczajacych linii fotokomérek: naruszenie linii FOTO nie powinno spowodowac¢ zadnego efektu przy OTWIERANIU, a przy
ZAMYKANIU powinno odwrdci¢ ruch. Linia FOTO2 nie powinna dziata¢ przy ZAMYKANIU, a w czasie otwierania powinna zatrzymac
brame. Urzadzenia podtaczone do wejscia STOP powinny, po ich zadziataniu, zatrzymywac ruch bez wzgledu na jego kierunek.

Normy europejskie: EN 12453 - bezpieczehstwo uzytkowania bram automatycznych - wymagania i klasyfikacja oraz EN 12445:
bezpieczehstwo uzytkowania bram automatycznych - metody testéw, wymagajg wykonania pomiaréw i ograniczenia sit dziatajgcych
przy uderzeniu bramy o przeszkode do 1400N w momencie uderzenia i sity statego nacisku na przeszkode do 150N, ktéra to sita
musi zanikng¢ w ciggu 5 sekund od uderzenia. Trymer sity (F) w centrali stuzy do ustawienia progu dziatania systemu przeciazeniowego,
ktory reaguje cofnieciem bramy po przekroczeniu okreslonego oporu ruchu.

Jak opisano w rozdziale 1.4, system inteligentnego sprzegta okresla srednig predko$¢ bramy, by precyzyjniej zainterweniowaé
w razie potrzeby. Aby zwiekszy¢ efekt regulacji trymera, najlepiej jest poczekaé, az brama osiagnie swojg nominalng predkosc.
Ze wzgledow bezpieczenstwa, ukiad po trzykrotnym, kolejnym zadziataniu systemu rozpoznania przeszkody, zatrzyma brame -
nie powodujgc za ostatnim razem odwrdcenia ruchu.

Przy pracy w trybie AUTOMATYCZNYM, po ruchu otwierania nastepuje PAUZA, po ktérej brama samoczynnie sie zamyka.
Czas pauzy jest fabrycznie ustawiony na 30 sekund (z mozliwoscig zmiany w procesie programowania centrali).

PAUZA bedzie aktywowana réwniez przy dziataniu POLAUTOMAATYCZNYM, kiedy w czasie ruchu zamykania sygnat z linii
FOTO lub z systemu przeciagzeniowego spowoduje przerwanie i cofniecie ruchu. Po czasie pauzy brama ponownie ruszy do zamkniecia.

Dopiero po ukonczeniu wszelkich regulacii i testéw, po wytgczeniu zasilania, mozna w odpowiednie zlacze centrali wpig¢ radioodbiornik.

6.2) OPIS TRYBOW PRACY:

W trybie MANUALNYM wejscie OTWIERA (TIMER) pozwala otworzyé brame na dowolng szerokos$¢ a wejscie FURTKA otworzy
brame do pozycji "B". Wejscie KROK PO KROKU pozwala na przemian otwiera¢ i zamykaé brame. W momencie zaniku impulsu
sterujgcego ruch zatrzymuje sie. Podczas otwierania brama zatrzyma sie tez w potozeniu"A" lub po zadziataniu lini FOTO2.
Podczas zamykania brama zatrzyma sie w pozycji "C" lub po zadziataniu linii FOTO. Sygnat alarmowy z wejscia STOP spowoduje
natychmiastowe zatrzymanie bramy bez wzgledu na kierunek jej ruchu. Przed podaniem kolejnego impulsu sterujgcego nalezy
"zdjac" z wejsc¢ sterujgcych i alarmowych wszystkie poprzednie komendy - aby nowy ruch magt sie rozpoczac.

W kazdym z trybéw automatycznych (POLAUTOMATYCZNY, AUTOMATYCZNY, ZAMKNIJ ZAWSZE) komenda na wejsciu
OTWIERA (TIMER) spowoduje catkowite otwarcie. Jezeli po otwarciu bramy ta komenda nadal jest podawana - spowoduje to
zablokowanie otwartej bramy az do chwili wytgczenia sygnatu. Impuls na wejscie FURTKA spowoduje czesciowe otwarcie bramy
do potozenia "B". Impulsy na wejscie KROK PO KROKU na zmiane otwierajg i zamykaja brame. W czasie ruchu bramy kolejny
impuls na wejscie KROK PO KROKU, FURTKA lub OTWIERA spowoduje zatrzymanie ruchu.

Komenda STOP natychmiast zatrzyma brame bez wzgledu na kierunek jej ruchu.

Jezeli na ktérymkolwiek wejsciu sterujacym zamiast impulsu pojawi sie sygnat ciagty, zablokuje to cZasowo wszystkie inne wejscia -
moze to by¢ uzyteczne dla podtgczenia TIMER-a (przetacznika czasowego) lub sterownika NOC-DZIEN.

W trybie AUTOMATYCZNYM, po manewrze OTWIERANIA nastapi PAUZA a nastepnie ZAMYKANIE. Jezeli w czasie odliczania
czasu pauzy zadziata linia FOTO, licznik czasu zostanie wyzerowany i zacznie odlicza¢ czas zwioki od nowa. Jesli w czasie PAUZY
pojawi sie impuls na wejsciu STOP, samoczynne zamkniecie zostanie anulowane i brama pozostanie w trybie STOP.

Przy OTWIERANIU sygnat na wejsciu FOTO nie powoduje zadnej reakcji, a na wejsciu FOTO2 powoduje odwrécenie kierunku ruchu.
Przy ZAMYKANIU sygnat z linii FOTO powoduje odwrécenie ruchu i ponowne zamkniecie po czasie PAUZY. Gdy linia FOTO
jest "przecieta" w momencie podania komendy ZAMKNIJ, centrala nie wykona polecenia.




7.1) KARTA "CARICA" DO ZASILANIA AWARYJNEGO:

Sitownik jest wyposazony w transformator mocy, ktéry dostarcza potrzebng energie do silnika i ptyty elektronicznej, dlatego cate
urzadzenie moze by¢ zasilane z sieci.

Jezeli chciatby$ zapewni¢ prace urzadzenia réwniez podczas przerw w zasilaniu, niezbedne jest zastosowanie odpowiednich akumulatoréw
(dwa akumulatory ofowiowe - zelowe o napieciu 12V i pojemnosci ok. 6 - 7Ah, kazdy) oraz specjalnej KARTY t ADOWANIA "CARICA".

Ze wzgledu na swoje rozmiary, akumulatory musza by¢ zamontowane poza sitownikiem i podtgczone do odpowiednich wej$¢ karty
tadowania, wpietej w ztgcze na ptycie centrali.

8) OBSLUGA:

Centrala sitownika nie wymaga jakiej$ specjalnej konserwacji. Trzeba jednak co najmniej dwa razy w roku skontrolowaé¢ skutecznosé

i ustawienie uktadu ograniczajacego site sifownika i w razie potrzeby wyregulowa¢ odpowiednim potencjometrem. Nalezy tez sprawdzi¢
skutecznos¢ linii bezpieczenstwa (linie fotokomorek, krawedzie rezystancyjne, linia STOP) i dziatanie lampy ostrzegawcze;.

DANE TECHNICZNE:

zasilanie : 230 Vpp £10%, 50 - 60 Hz

zasilanie awaryjne : 21 + 28 Vps (pojemnos¢ > 6Ah)

wyjscie serwisowe : 24 VVps/200 mA

moc lampy sygnalizacyjnej :max. 25 W / 24 Vps

kontrolka stanu bramy :max.2 W/ 24 Vps)

czas pauzy :0d 1 to 1023 sekund

doktadnosc¢ enkodera : 7,5 stopna obrotu watu wyjsciowego (48 impulséw na obrot)
zakres temperatur pracy :-20+70°C
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