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OGOLNE OSTRZEZENIA | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

KROK 1
PRACUJ Z ZACHOWANIEM ZASAD BEZPIECZENSTWA!

A Uwaga - dla zapewnienia bezpieczenstwa ludzi nalezy
przestrzegac niniejszych instrukciji.
Uwaga - Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa: nalezy
zachowa¢ niniejsza instrukcje.

Projekt i wykonanie urzadzen wchodzacych w sktad produktu
oraz informacje zawarte w niniejszej instrukcji sa w petni zgodne
z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa. Niemniej jednak,
nieprawidiowo przeprowadzone montaz i programowanie moga
by¢é przyczyna powaznych obrazen u oséb wykonujacych prace
oraz u osob, ktére beda korzystac¢ z systemu. Z tego powodu
wazne jest, aby podczas montazu doktadnie przestrzegacé
wszystkich wskazéwek zawartych w niniejszej instrukcji.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nie nalezy przystepowac do
montazu i zwrdci¢ sie o wyjasnienia do Serwisu Technicznego Moovo.

W przypadku montowania po raz pierwszy napedu do bram
garazowych (,segmentowych” Iub ,uchylnych”), zalecamy poswieci¢
troche czasu na zapoznanie sie z ninigjsza instrukcja. Najlepiej zrobic
to przed rozpoczeciem pracy, nie spieszac sie z rozpoczeciem operacii
praktycznych.

Zalecamy ponadto mie¢ pod rekg wszystkie urzadzenia sktadajace sie
na produkt, aby moc przeczytac, wyprobowac i sprawdzic¢ (z wyjatkiem
etapdw programowania) wszystkie informacje zawarte w instrukgiji.

Podczas lektury niniejszej instrukciji, zwrocic¢ szczegélng uwage
na zalecenia oznaczone symbolem:

A

Symbole te wskazuja tematy, ktére moga byé¢ potencjalnym
zrédtem zagrozenia, dlatego okreslone dziatania musza byé
wykonywane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel,
zgodnie z niniejsza instrukcja i zasadami bezpieczenstwa
obowigzujacymi na terytorium uzytkownika.

A OSTRZEZENIA DOTYCZACE MONTAZU

Zgodnie z najnowszym prawodawstwem europejskim,
konstrukcja bramy garazowej musi byé zgodna z normami
przewidzianymi w dyrektywie 2006/42/WE (Dyrektywa
Maszynowa), a w szczegdlnosci z norma EN 12453, ktdéra
pozwala na stwierdzenie domniemanej zgodnosci automatyki.
W zwiazku z tym ostateczne podiaczenie napedu do sieci
elektrycznej, przetestowanie systemu, oddanie go do uzytku
i okresowa konserwacja musza by¢é wykonywane przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, zgodnie ze
wskazéwkami zawartymi w ramce ,Czynnosci zastrzezone
dla wykwalifikowanego technika”. Ponadto bedzie on musiat
przeprowadzi¢ przewidziane badania w zaleznosci od
wystepujacych zagrozen oraz sprawdzi¢ zgodnos$¢ z przepisami
ustaw, norm i rozporzadzen: w szczegélnosci zgodnosc¢ ze
wszystkimi wymogami normy EN 12453, ktéra okresla metody
badan w zakresie weryfikacji napedéw do bram garazowych.

Natomiast  czynnosci polegajace na poczatkowym
przygotowaniu, montazu i programowaniu moga by¢
wykonywane réwniez przez personel nieposiadajacy

szczegolnych kwalifikacji, jednakze nalezy przestrzegaé
skrupulatnie i w okreslonym porzadku wszystkich zalecen
wskazanych w niniejszej instrukcji i, w szczegdlnosci, ostrzezen
zamieszczonych w niniejszym ,,KROK 1”.

Przed rozpoczeciem montazu nalezy przeprowadzi¢ ponizsze

kontrole:

- sprawdzi¢, czy poszczegolne urzadzenia, ktére maja by¢ czescia
automatyki, sg odpowiednie do budowanego systemu. W zwigzku z
tym nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na dane podane w rozdziale
,Dane techniczne”. Nie przeprowadza¢ montazu, jesli choc¢by jedno
z tych urzadzen nie nadaje sie do danego zastosowania.

- sprawdz, czy urzadzenia zawarte w zestawie sg wystarczajgce, aby
zagwarantowacé bezpieczeristwo systemu i jego sprawnosc.

- przeprowadzi¢ analize ryzyka, obejmujaca liste podstawowych
wymogow bezpieczeristwa przedstawionych w ,zafaczniku |
Dyrektywy Maszynowej” wraz ze wskazaniem zastosowanych
rozwigzan. Przypominamy, ze analiza ryzyka jest jednym z
dokumentéw wchodzacych w sktad ,dokumentacji technicznej”
napedu. Musi on zosta¢ wypetniony przez profesjonalnego instalatora.

- produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badZz umystowych lub przez osoby nieposiadajace odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

Zwazywszy na niebezpieczne sytuacje, ktére moga mie¢ miejsce
podczas montazu i uzytkowania produktu, nalezy zainstalowac
system automatyki przestrzegajac ponizszych zalecen:

- nie wprowadzac zmian do zadnej czesci napedu, jezeli nie sg one
przewidziane w niniejszej instrukcji. Operacje tego typu moga jedynie
spowodowad nieprawidtowosci w pracy urzadzenia. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z samowolnych
modyfikacji produktow.

- zapobiega¢ zanurzaniu czesci elementéw napedu w wodzie lub
innych cieklych substancjach. Podczas montazu nie dopusci¢ do
przedostania sie cieczy do wnetrza motoreduktora i obecnych w nim
urzadzen.

- w przypadku dostania sie substancji ptynnych do wnetrza napedu
nalezy natychmiast odtgczy¢ zasilanie elektryczne i skontaktowac
sie z Serwisem Technicznym Moovo. Korzystanie z napedu w takich
warunkach moze powodowac niebezpieczne sytuacje.

- nie umieszcza¢ elementdw napedu w poblizu zrddet ciepta ani nie
naraza¢ ich na dziatanie otwartego ognia. Takie dziatania moga je
uszkodzi¢ i doprowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania, pozaru lub
niebezpiecznych sytuacii.

- wszystkie operacje wymagajace otwarcia obudowy ochronnej
poszczegodlnych elementdw napedu musza by¢ wykonywane przy
centrali odfgczonej od zasilania elektrycznego. Jezeli urzadzenie
odtaczajgce nie jest widoczne, nalezy umiesci¢ tabliczke o
nastepujacej tresci: ,UWAGA! PRACE KONSERWACYJNE W TOKU”.

- produkt nie moze by¢ uznany za skuteczny system ochrony przed
wiamaniem. W celu zapewnienia skutecznego zabezpieczenia
przeciwwtamaniowego, nalezy uzupemic system automatyki innymi
urzgdzeniami.

- centrala moze by¢ podtaczona wytacznie do linii
elektrycznego posiadajgcej uziemienie.

- produkt moze by¢ uzywany tylkko po ,oddaniu napedu do
uzytku”, zgodnie z punktem ,Proba techniczna i oddanie do
uzytku” zamieszczonym w ramce,Czynnosci zastrzezone dla
wykwalifikowanego technika”.

- materiat opakowaniowy wszystkich elementéw napedu nalezy
zutylizowaé zgodnie z lokalnymi przepisami.

- po zakonczeniu montazu upewni¢ sig, ze system ochrony przed
uwiezieniem dziata w przewidziany sposob.

- przed dokonaniem montazu silnika sprawdzi¢, czy brama jest
w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona i czy jej
otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidtowy.

- przed zamontowaniem silnika, usuna¢ wszystkie niepotrzebne
liny lub fancuchy i wylaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzgdzenia
blokujgce, ktdre nie sa konieczne do dziatania z uzyciem napedu.

- urzadzenie manewrowe do recznego zwalniania (obstuga reczna)
zamontowa¢ na wysokosci mnigjszej niz 1,8 m. UWAGI: jesli
urzadzenie jest zdejmowalne, powinno by¢ przechowywane w
bezposrednim sgsiedztwie bramy.

- upewnic sig, ze elementy sterujace znajduja sie z dala od czesciruchomych,
przy jednoczesnym zapewnieniu ich bezposredniej widocznosci.

- o ile nie zastosowano selektora, elementy sterujgce muszg byc
zainstalowane na wysokosci co najmniej 1,5 m i nie moga byc¢
dostepne.

zasilania




- w sieci zasilajgcej system zapewni¢ urzadzenie odigczajace
(niedostarczone) o odlegtosci rozwarcia stykéw umozliwiajgcej
catkowite odtgczenie w warunkach dyktowanych kategorig
przepieciowa ll.

podczas montazu delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc
je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszcza¢ urzadzenia w
poblizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia.
Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzié do uszkodzenia
urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen.
Jezeli dosztoby do ktdrejs z opisanych sytuaciji, nalezy natychmiast
przerwa¢ montaz i zwrdci¢ sig 0 pomoc do Serwisu Technicznego.
producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub
osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach gwarancja na wady materiatowe jest wytaczona.
poziom  ci$nienia  akustycznego  emisji skorygowanego
charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

umiesci¢ na state etykiety ostrzegajace przed uwiezieniem w dobrze
widocznym miejscu lub w poblizu ewentualnych statych urzadzen
sterujgcych.

umiesci¢ na state etykiete dotyczaca recznego zwalniania (obstuga
reczna) w poblizu urzadzenia sterujacego.

po zakonczeniu montazu upewni¢ sig, ze silnik uniemozliwi lub
zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona masg 20
kg przymocowang na srodku jej dolnej krawedzi (w przypadku
silnikdw, ktére moga by¢ uzywane z bramami posiadajgcymi otwor o
szerokosci przekraczajgcej 50 mm).

po zakoriczeniu montazu upewni¢ sige, ze caly mechanizm jest
odpowiednio wyregulowany i ze silnik powoduje odwrdcenie ruchu
manewru, gdy brama uderzy o ustawiony na podtozu przedmiot o
wysokosci 50 mm (w przypadku silnikdw z wbudowanym systemem
zabezpieczajgcym przed uwiezieniem wskutek kontaktu z dolng
krawedzig bramy).

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze czesci bramy nie wystaja
na ulice ani na chodnik publiczny.




ZNAJOMOSC PRODUKTU | PRZYGOTOWANIE DO MONTAZU

KROK 2

2.1 OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

Zestaw urzgdzen sktadajacych sie na niniejszy produkt jest przezna-
czony do automatyzacji bramy garazowej do uzytku domowego (rys.
1). Brama moze by¢ typu ,sekcyjnego” lub ,uchylnego”; brama uchylna
moze z kolei by¢ wystajaca (przy otwieraniu wystaje poza obrys garazu)
lub niewystajaca i by¢ wyposazona w sprezyny lub przeciwwagi.
Niniejszy zestaw jest przeznaczony wytgcznie do automatyzacji bramy
~Segmentowej”. W celu automatyzacji bramy ,uchylnej” konieczne jest
zamontowanie specjalnego ramienia wahadiowego (mod. MA, urza-
dzenie dodatkowe niezawarte w opakowaniu).

Wszelkie uzycie r6zne od opisanego oraz wykorzystywanie pro-
duktu w warunkach otoczenia réznych od przedstawionych w
KROKU 3 jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Niniejszy produkt (MD432KM) sktada sie z motoreduktora elektrome-
chanicznego z silnikiem pradu statego 24V, trzyczesciowej prowadnicy
z napedem pasowym. Motoreduktor obejmuje réwniez centrale steru-
jaca.

Centrala sterujgca sktada sie z ptytki elektronicznej, lampki pomocni-
czej/sygnalizacyjnej i wbudowanego odbiornika radiowego oraz ante-
ny, ktéra odbiera polecenia wysytane przez nadajnik.

Centrala jest w stanie zarzadza¢ réznymi rodzajami manewrdw; kazdy
z nich mozna zaprogramowac i wykorzystywaé odpowiednio do po-
trzeb.

Dodatkowo dostepne sg rézne funkcje specijalne, ktére pozwalajg na
dostosowanie dziatania napedu do indywidualnych potrzeb.

Naped jest przystosowany do wspodtpracy z réznymi urzadzeniami
dodatkowymi, ktére zwigkszaja jego funkcjonalnosc i zapewniaja jego
bezpieczenstwo. W szczegolnosci centrala sterujgca moze zapisa¢ do
150 przyciskéw nadajnikdw mod. MT4V - MT4G oraz do 4 par foto-
komorek.

Produkt dziata w oparciu o zasilanie sieciowe, a w przypadku awarii
zasilania (black-out) umozliwia przesuwanie bramy ,recznie” poprzez
wysprzeglenie wozka za pomoca specjalnej linki lub systemu wysprze-
glajacego umieszczonego na zewnatrz (mod. Kl lub SPA2, urzadzenia
dodatkowe niezawarte w zestawie).

2.2 ELEMENTY PRZYDATNE DO STWORZENIA
KOMPLETNEGO SYSTEMU

Na rys. ,,2” zamieszczono wszystkie urzadzenia potrzebne do realiza-
cji kompletnego systemu, ktorego przyktad przedstawiono na rys. ,,8”.

OSTRZEZENIE!
Niektore elementy przedstawione na rys. 2 sa opcjonalne i
m nie znajdowac sie w kowaniu.

Lista przydatnych elementow:

[a] - motoreduktor elektromechaniczny

[b] - 3-czesciowa prowadnica wozka + wsporniki faczace

[c] - uchwyt mocujacy omega

[d] - uchwyty do mocowania motoreduktora do sufitu

[e] - uchwyt do mocowania prowadnicy do Sciany

[f] - ograniczniki mechaniczne do zatrzymania wdzka

[g] - system wysprzeglajacy i drobne czesci metalowe (Sruby, podktad-

ki itp.)*

[h] - uchwyty szybkoztaczne do montazu sufitowego SRA1

[l - system wysprzeglania od zewnatrz KI1

[l - pokretto do wysprzeglania napedu

[m]- drazek ciagnacy bramy (tylko do bram segmentowych)

[n] - uchwyt do potaczenia drazka ciggnacego z brama

[o] - ramie wahadtowe i jego drazek ciagnacy (mod. MA, tylko do bram
uchylnych)

[p] - nadajnik (przenosny) mod. MT4V - MT4G

[a] - zestaw wysprzeglania z zewnatrz mod. SPA2

(*) Uwagi - Sruby potrzebne do zamocowania elementéw na Scianie
nie sg zawarte w opakowaniu. Ich rodzaj zalezy od materiatu i grubosci
Sciany, w ktdrej majg by¢ umieszczone.

SEGMENTOWA

WYSTAJACA

NIEWYSTAJACA




KROK 3
KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED MONTAZEM

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzic¢, czy elementy produk-
tu nie ulegly uszkodzeniu, czy wybrany model jest odpowiedni oraz czy
miejsce montazu spetia stawiane wymagania.

WAZNE - Motoreduktor nie moze stuzyé do automatyzaciji bra-
my, ktora nie jest sprawna i bezpieczna. Co wiecej, nie moze
stuzyé do zniwelowania usterek spowodowanych nieprawidto-
wym montazem lub zta konserwacja samej bramy.

3.1 SPRAWDZIC, CZY OTOCZENIE | BRAMA DO
ZAUTOMATYZOWANIA SA ODPOWIEDNIE

e W przypadku automatyzacji bramy uchylnej sprawdzi¢, czy jej ruch
nie zajmuje przestrzeni drog lub chodnikdw publicznych.

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy nadaje sie do automa-
tyzaciji i czy jest zgodna z obowigzujgcymi na danym obszarze przepisami.
e Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest wystarczajgco wytrzymata i
czy nie istnieje niebezpieczenstwo jej wypadniecia z prowadnic.

® Przesuwajgc recznie skrzydto bramy w kierunku zamykania i otwie-
rania upewnic sie, ze ruch odbywa sie ze statg sitg tarcia na catej diu-
gosci skoku (nie moga by¢ obecne punkty wymagajace wiekszego lub
mniejszego nacisku).

e Sprawdzi¢, czy brama jest dobrze wywazona: oznacza to, ze jesli zo-
stanie zatrzymana (recznie) w dowolnej pozycji i puszczona, nie moze
sie dalej sama poruszac.

e Sprawdzi¢, czy przestrzert wokdt napedu umozliwia tatwa i bezpiecz-
Nng operacije recznego wysprzeglenia.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie wybrane do montazu poszczegdinych
urzadzen sg solidne i moga zapewnic stabilne mocowanie.

e Upewni¢ sig, ze kazde urzadzenie, ktdére ma by¢ zainstalowane, znaj-

duje sie w zabezpieczonym miejscu i jest chronione przed przypadko-
wymi uderzeniami.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie wybrane do mocowania fotokomarek
sq pfaskie i umoZliwiajg prawidtowe ustawienie fotokomarek.

3.2 SPRAWDZIC ZAKRESY ZASTOSOWANIA PRODUKTU

Aby okresli¢, czy produkt nadaje sie do automatyzacji danej bramy i do
uzytku w danym kontekscie, przeprowadzi¢ kontrole wskazane ponizej oraz
sprawdzi¢ zgodno$¢ z danymi podanymi w niniejszym punkcie oraz z da-
nymi technicznymi podanymi w rozdziale ,,Parametry techniczne produktu”.
e Sprawdzi¢, czy wymiary i waga bramy mieszcza sie w nastepujgcych
zakresach zastosowania:

Tabela 1: zakres stosowania motoreduktora

Model: Brama SEGMENTOWA Brama uchylna
Wysokos¢: | Powierzch- | Wysokosc¢: | Powierzch-
MDASKM | "5 4m | nia10me | 24m | nia:85m?
Tabela 2: ograniczenia wynikajace z wysokosci bramy
Wysokosé bramy maksymalna liczba | maksymalna liczba
(metry) cykli/godzine kolejnych cykli
do 2 16 8
22,4 12 6
Tabela 3: ograniczenia zwigzane z sita konieczng do poruszania brama
. . Procentowe zmniejszenie
Sita do poruszenia bramy N liczby cykli
Do 200 100%
200+300 70%
300+400 25%




Uwagi — Ksztaft bramy oraz warunki klimatyczne, np. obecnosc silnych
wiatréw, moga dodatkowo zmniejszy¢ wartosci maksymalne. W takim
przypadku wazne jest okreslenie sity potrzebnej do przesuniecia bramy
w najgorszych warunkach i poréwnanie jej z wartosciami podanymi w
parametrach technicznych motoreduktora.

e Sprawdzi¢, czy przestrzen przewidziana do zamocowania motoreduk-
tora i prowadnicy jest zgodna z catkowitymi wymiarami samego napedu.

W tym celu nalezy sprawdzi¢, czy mozliwe jest przestrzeganie minimal-
nych i maksymalnych przestrzeni wskazanych na rys. ,,3”, ,,4” i ,,5”.

Uwaga! - Jesli wynik tych kontroli nie jest zgodny z zalecenia-
mi, ten model nie moze zostac¢ uzyty do automatyzacji bramy.
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KROK 4

4.1 WSTEPNE PRACE PRZYGOTOWAWCZE

4.1.1 Typowy system

Rys. ,,6”, ,7”, ,,8” przedstawiaja przykiadowy system automatyki
zrealizowany z wykorzystaniem elementéw kompatybilnych z tym
produktem. Elementy sg umieszczone i zamontowane zgodnie z
typowym i zwyktym schematem. Uzyte elementy to:

a - Motoreduktor elektromechaniczny

b - Prowadnica do przesuwu wézka

c - Wézek ciagnacy

d - Mechaniczna blokada do zatrzymania wézka na koncu skoku
e - Pokretto do recznego wysprzeglania wézka

f - Uchwyt do potaczenia wézka z brama

g - Para fotokomérek (do montazu na $cianie)

h - Nadajnik przenosny mod. MT4V - MT4G

i - Przycisk

4.1.2 Okreslanie potozenia poszczegdlnych elementow

Postugujac sie rys. ,,6”, ,7”, ,8”, okreslic przyblizone potozenie, w
jakim zostanie zamontowany kazdy z elementéw bedacych czescig
instalacji.

4.1.3 Okreslenie schematu pofaczen migedzy urzadzeniami

Postuguijac sie rys. ,10” i ,KROK 6” okresli¢ schemat, wedtug ktdrego
nalezy przeprowadzi¢ potgczenia miedzy wszystkimi urzadzeniami
dostarczonymi w systemie.

4.1.4 Kontrola narzedzi potrzebnych do wykonania pracy

Przed rozpoczeciem montazu produktu upewnic sie, ze jest sie w
posiadaniu wszystkich narzedzii materiatow niezbednych do wykonania
pracy (zob. przyktad na rys. ,9”). Upewni¢ sie, ze sg one w dobrym
stanie i sg zgodne z wymogami lokalnych przepisdw bezpieczerstwa.

4.1.5 Wykonanie prac przygotowawczych

Wykonac¢ prace zwiazane z wykopaniem kanatéw pod rury przewoddow
elektrycznych lub alternatywnie utozy¢ zewnetrzne kanaty kablowe;
nastepnie umocowac wspomniane rur w betonie i przeprowadzi¢ wszelkie
inne prace w celu przygotowania otoczenia do kolejnych czynnosci
montazowych.

UWAGA! - Konce rur do poprowadzenia przewodoéw elektrycznych
umiesci¢ w poblizu miejsc, w ktérych maja byé¢ zamocowane
poszczegdlne elementy.

Uwagi:

e Rury stosuje sfg, aby chroni¢ przewody przed uszkodzeniem lub
przypadkowym zerwaniem.

e Urzadzenia sterujgce typu ,Statego” nalezy zainstalowac w poblizu
bramy, ale z dala od jej czesci ruchomych i na wysokosci powyzej 150
mm.

4.2 Ukladanie przewodow elektrycznych

Z wyjatkiem kabla zasilajgcego i wtyczki, wszystko inne w systemie jest
zasilane bardzo niskim napieciem (ok. 24 V); dlatego uktadanie przewoddw
elektrycznych moze byé wykonywane réwniez przez niewykwalifikowany
personel, pod warunkiem Scistego przestrzegania wszystkich wskazowek
zawartych w niniejszej instrukcii.

Uktadajac przewody elektryczne odnies¢ sie do rys. ,10”, aby okresli¢
typ kabla, ktéry ma byc uzyty dla kazdego potaczenia.

OSTRZEZENIA:

— Na etapie uktadania przewodow elektrycznych NIE wykonywac
zadnego rodzaju pofaczenia elektrycznego.

- Zlecic elektrykowi zainstalowanie odpowiednio zabezpieczonego
gniazda 16 A ,Shuko”, do ktorego mozna wtozy¢ wtyczke
motoreduktora. Gniazdo musi by¢ umieszczone tak, aby po
podfaczeniu wtyczki przewodu zasilajacego sam przewdd nie
zwisaf nad czesciami ruchomymi ani nad strefami niebezpiecznymi.







Dane techniczne przewodéw elektrycznych (uwaga 1)

krawedziowe - itp.

Urzadzenia Zaciski Funkcja Typ przewodu Maksymalna dozwolona diugosé¢
TX Przewdd 2 x 0,25
A b::;:::;?:srma 3-5 Wejscie FOTO RX Przoweu 3 x 0,25 Som migi 3
mm2
B | Przycisk sterujacy 3-4 Wejscie KROK PO KROKU | Przewdd 2 x 0,25 mm2 20 m (uwaga 2)
Przycisk bezpie-
C | czenstwa - Listwy 1-2 Wejscie STOP Przewdd 2 x 0,25 mm2 20 m (uwaga 2)

Uwaga 1 - Przewody wymagane do realizacji systemu (niezawarte w opakowaniu) mogag sie roznic¢ w zaleznosci od liczby i rodzaju
urzgdzen w systemie.
Uwaga 2 - Pofgczenia z zaciskami 1 - 2 (Stop), 3 - 4 (Krok po kroku) i 3 - & (Foto) mozna rowniez wykonac za pomocag jednego
przewodu z kilkoma zytami wewnetrznymi.

UWAGA! - Zastosowane przewody musza by¢ odpowiednie do rodzaju sSrodowiska, w ktérym przeprowadzany jest
montaz; na przykiad do montazu wewnatrz pomieszczen zalecany jest kabel typu HO3VV-F.
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INSTALACJA: MONTAZ | PODLACZENIE ELEMENTOW

KROK 5

5.1 INSTALACJA ELEMENTOW NAPEDU

OSTRZEZENIA

¢ Nieprawidtowy montaz moze spowodowac¢ powazne obrazenia
osoby wykonujacej prace oraz osob, ktore beda korzystac z systemu.

® Przed rozpoczeciem montazu napedu, nalezy wykonac kontrole
wstepne opisane w KROKU 3.

Po utozeniu przewoddw elektrycznych nalezy zmontowac czesci
mechaniczne zwigzane z prowadnicg i motoreduktorem, postepujac w
kolejnosci przedstawionej ponizej.

01. Roztozy¢ trzy odcinki prowadnicy, umieszczajac miedzy nimi dwa taczniki

02. ztozy¢ prowadnice, wsuwajgc dwie koncowki (A) do srodka
tacznika (B) tak, aby sie zetknety (,Rysunek 11”)

03. Jesli wymagane jest posrednie mocowanie szyny, mozna
wykorzysta¢ 4 wypustki (C), w ktére wyposazony jest tacznik. W
tym celu nalezy odgia¢ wypustki o 90 lub 180° (D) (,Rysunek 12”)

04. nasuna¢ uchwyt (E) na srube (C), a nastepnie wsuna¢ go do
wnetrza prowadnicy

05. nafozy¢ sprezyne, podktadke i nakretke (F) na srube (C) (,Rysunek 13")

06. przesuna¢ glowice (G) do korica prowadnicy

07. odwrdcié prowadnice i zablokowacé gtowice (G) przy uzyciu
dotgczonych srub (,Rysunek 14”)

/’"o‘

08. uzy¢ nakretki (F), aby napia¢ pas (,Rysunek 15”)

Jesli pas jest zbyt napiety, grozi to uszkodzeniem
motoreduktora. Jesli natomiast jest stabo napiety - moze
powodowaé uciazliwy hatas.

09. wsunac¢ sworzen (H) silnika do gtowicy (G)

10. umiesci¢ uchwyt (I) i przymocowac go za pomoca czterech srub
(,Rysunek 16”)

Mozliwe jest zamontowanie silnika odwréconego o 90° w

stosunku do osi prowadnicy.
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11.

od strony otwarcia bramy, umiesci¢ uchwyt do mocowania na
Scianie (J) na prowadnicy i zablokowa¢ go, wsuwajgc sworzen i
zawleczke (,Rysunek 17”)

DOTYCZY WYLACZNIE BRAM UCHYLNYCH

Jedli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest bramag
typu ,uchylnego” (wystajaca lub niewystajaca - rys. 1), nalezy
zainstalowac ramig¢ wahadtowe mod. MA (rys. 18). Nastepnie
nalezy zamontowac poszczegolne komponenty ramienia. WAZNE
- Zaleca sie umiescié¢ ramie jak najblizej klamki bramy.
Informacje na temat montazu drazka ciggnacego zawarto w
punkcie 13.

Uwaga - instrukcje montazu urzadzenia dodatkowego sg za-
warte w jego opakowaniu.

zawleczki (N) (,Rysunek 19”)

13. zamontowac uchwyt zaczepu bramy (K) na drazku ciggnacym (L)
14. wsunag¢ sworzen (M) w drazek i zabezpieczy¢ go za pomocag

zamontowa¢ sworzen (0) na drazku ciggnacym (L)
przymocowac¢ drazek do woézka silnika ( P)

15.
16.

17.
srub (,Rysunek 20”)

zablokowac uchwyt w prawidtowym potozeniu przy uzyciu dwdéch

zgodne z wartosciami granicznymi (zob. ,,Rysunek 4”).

sufitu (,Rysunek 21”)

Sprawdzi¢, czy wybrane odlegtosci montazowe produktu sa

18. przymocowac uchwyt nascienny (J) do Sciany ponad brama lub

12




19.

20.

okresli¢ zadany wymiar ,B”, stanowigcy odlegtos¢ motoreduktora
od sufitu, i przyciaé dwa uchwyty sufitowe (Q) na wymiar

przymocowaé przy uzyciu dwodch $rub uchwyty do sufitu (Q),
przestrzegajac zadanej odlegtosci (,Rysunek 22”)

24,

25.

wykorzystujgc drabing, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
uchwytéw na nawierconych otworach
przymocowac przy uzyciu Srub i kotkdw
odpowiednich dla danego materiatu (,Rysunek 24”)

rozporowych

21.

22,

wykorzystujac drabine, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
uchwytéw o strop

wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie odtozy¢ motoreduktor
na podioze (,Rysunek 23"

23]
F& —r—

23. wywierci¢ otwory w wyznaczonych punktach

7
= -@-m-o

/\N\®S ®© oS8 s s o8 o8 088

26.

ztozy¢ system wysprzeglajacy (S), dokrecajac srube (V) i zaktadajac
podktadke przecieta (R) (,Rysunek 25”)

27.
28.

przymocowac linke (C) wraz z kulkg do systemu wysprzeglajacego (S)

przy zamknigtej bramie, pociagna¢ linke (C), aby zwolni¢ wdézek
(,Rysunek 26")
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29. przesung¢ wozek silnika az do przeniesienia uchwytu zaczepu
bramy (K) na gérng krawedz bramy, doktadnie prostopadle do
prowadnicy (A)

przymocowacé uchwyt (K) stosujgc sruby lub nity odpowiednie
do materiatu, z ktdrego wykonana jest brama, i sity koniecznej do
poruszania nig (,Rysunek 27”)

30.

31. przesuna¢ mechaniczny ogranicznik zamykania (T) tak, aby
znalazt sie obok wdzka silnika (P)
32. zabezpieczy¢ ogranicznik mechaniczny poprzez  mocne

dokrecenie $ruby (O) (,Rysunek 28”)

. otworzy¢ recznie brame az do zgdanego punktu otwarcia

. przesuna¢ mechaniczny ogranicznik otwarcia (x) tak, aby znalazt
sie obok waézka silnika (P)

. zabezpieczy¢ ogranicznik mechaniczny  poprzez
dokrecenie sruby (O) (,Rysunek 29”)

mocne

5.2 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor  jest wyposazony w system  mechanicznego
wysprzeglania, ktory umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.
Te czynnosci reczne nalezy wykonywac¢ w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu wysprzeglenia:
01. pociagnac linke wysprzeglajaca (A) (,Rysunek 30

02. teraz mozna przesungc recznie brame do zadanej pozyciji.

W celu zablokowania:
01. pociagnac linke wysprzeglajaca (A) (,Rysunek 31”)

02. przesunac recznie brame w celu wyréwnania czesci doinej wozka
silnika wzgledem czesci gornej, umozliwiajgc w ten sposdb

umieszczenie jej w gniezdzie.

WAZNE

Zalecamy montaz zestawu wy-
sprzeglania z zewnatrz (model
SPA2), jesli brama zamyka po-
mieszczenie, do ktérego nie ma
innych drég dostepu. W takich
przypadkach banalna awaria
zasilania moze uniemozliwié
dostep do pomieszczenia.

Uwaga - instrukcje montazu
urzadzenia dodatkowego sg
zawarte w jego opakowaniu.
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KROK 6 04. Aby wykonaé pofaczenia, postuzy¢é sie rys. ,36” i opisem
potaczen zamieszczonym w Tabeli 3 (punkt 5.5): w przypadku

i 4 wykorzystania anteny wbudowanej w lampe, usung¢ odcinek
i geg#éﬁﬁENlE lirsgtera [z 3o/3o (o) 74520l przewodu (podtaczony fabrycznie do zacisku 14) i podtaczy¢ tam
przewod ekranowany typu RG58.

Po zainstalowaniu wszystkich urzadzen bedacych czescig systemu - | 5. pg konaniu podtaczer unieruchomié przewody za pPOMOC
kazdego w potozeniu okreslonym w ,KROK 4” i ,KROK 5”- podfgczy¢ odpgvi//iednich ogaseak. P y P a

kazde urzgdzenie do centrali w opisany ponizej sposob. i o o .
06. Aby zamknaC pokrywe, obrdci¢ ja i docisnaC az sie zatrzasnie.
UWAGA! - Nieprawidtowo wykonane podtaczenie moze Nastepnie przykrecic srube.

powodowac uszkodzenia lub sytuacje niebezpieczne; nalezy wiec
skrupulatnie wykonac podfaczenia we wskazany sposob.

01. Otworzyc pokryvxi’e, odkrecajac Srube (rys. ,32”) i naciskajac | 3 ool Fuse F Fuse T |
przycisk (rys. ,33”). | OUuT1 10A |
@ ALY ] |
\ ~ | Phototest |
) <——ow
59 | |
= | S2Photo| |
/—\ I lov == gllo o  SET Qe |
| | <——ou| |C= |check RADIOQD® |
| (=) | Func START 0©ERR |
| Stop Sor |
Light
I |start o cisable FORCE Q}) :
O~
: - osst @)
24V ===
I [s1Edge | PAUSE e) '
Al lee !
o[ B mMOooOvoO g !
E | [24V==1ga|  MODEL: GD101R10 8 |
| — @
[ A v '
Sy '
LRl {0 CE

6.2 Podtaczenie zasilania

02. Wyjaé krazek [S] przy uzyciu $rubokreta (rys. ,34””). A UWAGA!

e Pod zadnym pozorem nie przecina¢ ani nie usuwac
dostarczonego przewodu zasilajacego.

e Jesli nie jest jeszcze dostepne, utworzy¢ gniazdo zasilajace
urzadzenie MD432KM. Operacja ta musi by¢ wykonana przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel w Scistej zgodnosci z
obowiazujacymi przepisami, regulacjami i normami.

MD432KM musi zosta¢ podtaczone do zasilania przez
wykwalifikowanego elektryka.

Aby przetestowa¢ MD432KM, wiozy¢ wtyczke do gniazda, uzywajac w
razie potrzeby przedtuzacza (rys. ,37”).

03. Przeprowadzié¢ przewody przez otwor [S] (rys. ,,,35””).
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6.3 OPIS POI’.ACZEN ELEKTRYCZNYCH Tabela 3
Ponizej zamieszczono krétki opis potgczen elektrycznych (,Tabela | |Zaciski | Funkcja Opis
3” - rys. ,,38””); wigcej informacji mozna znalez¢ ,,KROK 14” Wyjscie sterowania za pomoca
(,Urzadzenia, ktére mozna podtaczy¢ do centrali”). 1.2 OUT1 przycisku nadajnika. Beznapigciowy
styk przekaZnikowy dla obciazen 24V
A FUNKCJA TIMER: jesli styk START pozostaje zamkniety === max 3W
(na przyktad za pomoca przekaznika czasowego Ilub Wyjscie 24V === do testow
bistabilnego), centrala otwiera brame i pozostawia ja bezpieczenstwa to potaczenie
otwarta. Naped nie przyjmuje zadnych polecer zamkniecia | |3 Phototest moze by¢ uzyte zamiast 24V do
(ani automatycznych, ani przewodowych), dopdki styk podtaczenia zasilania fotokomaorki TX
START nie zostanie ponownie otwarty. lub listwy krawedziowej S1edge
W tym trybie przetacznik DIP 1 STEP jest ustawiony na OFF, Wejscie urzadzen zabezpieczajacych,
a przetacznik DIP 2 AUTO na ON, aby zapewnic¢, ze brama | |4 S2 Photo styk normalnie zamkniety. Funkcja
nie zostanie nigdy zablokowana w potozeniu otwartym. powigzana z przetacznikiem DIP Func
A Jesli styk START pozostanie zamkniety podczas 5 0V === Zacisk ujemny do podtaczenia
uruchamiania centrali po zaniku zasilania, brama === urzadzen dodatkowych
natychmiast wykona polecenie startu. 6 Stop Stop, styk normalnie zamkniety
7 Start Start, styk normalnie otwarty
8 24V === Zasilanie 24V ===
Wejscie dla listew krawedziowych,
styk normalnie zamkniety. Krétkotrwate
° 51 Edge odwrdcenie ruchu w przypadku
przeszkody podczas zamykania.
10 24\ === Zasilanie 24V ===
24\ === max. 15W lampa
11-12 Lampa ostrzegawcza: do tego wyjscia
ostrzegawcza | mozna poditgczy¢ ledowa lampe
ostrzegawcza
) Masa anteny (13)
13-14 Antena Sygnat antenowy (14)
FLASH TX RX
el SIS
AERIAL
] [
»—c\>7

—— PHOTOTEST
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USTAWIENIA CENTRALI

KROK 7

7.1 REGULACJA PRZELACZNIKOW DIP

z
-

SWITCHES

PRZELACZNIKI
DIP stany

1-ON

DIP Opis dziatania

Polecenie Krok po Kroku:
Otworz / Stop / Zamknij / Stop

Krok po kroku z zamykaniem
automatycznym (czas
ustawiony za pomoca
potencjometru ,pause”)

Tryb samego otwierania z
zamykaniem automatycznym
(funkcja zespotu mieszkalnego)
Otworz / Zamknij / Otworz
tryb sterowania (no Stop)

Test urzadzen
zabezpieczajgcych
podtaczonych do zacisku [3]
»Phototest” wigczony

Test urzadzen
zabezpieczajgcych
podtaczonych do zacisku [3]
,Phototest” wytaczony
Urzadzenia podtaczone

do zacisku ,S2 Photo” [4]
interweniuja tylko podczas
zamykania z natychmiastowag
zmiang kierunku ruchu

Urzadzenia podtaczone

do zacisku ,S2 Photo”

[4] interweniuja poprzez
zatrzymanie ruchu zaréwno
podczas otwierania jak i
zamykania

2-OFF

DIP 1 STEP

DIP 2 AUTO

1-OFF  2-ON

1-OFF  2-OFF

ON

DIP 3 CHECK

OFF

OFF

DIP 4
FUNCTION

ON

DIP1 ,STEP”: Jesli przetacznik DIP jest ustawiony na ON,
aktywowany zostaje tryb roboczy ,krok po kroku”. Przy kazdym
impulsie uruchomiajgcym (przewodowym Ilub przez nadajnik
radiowy) centrala wykonuje czynnos¢. Uruchamia silnik, jesli
naped jest zatrzymany, i zatrzymuje go, jesli jest w ruchu.

Jesli przetgcznik DIP ,STEP” zostaje ustawiony na OFF,
aktywowany jest tryb roboczy OTWORZ CALKOWICIE/PAUZA/
ZAMKNIJ CAEKOWICIE/STOP  (zespdt mieszkalny). Centrala
przyjmuje tylko polecenia (przewodowo Ilub przez nadajnik
radiowy) dotyczace otwierania. W przypadku napedu w fazie
otwierania, powoduje dalsze otwieranie, a w przypadku napedu w
fazie zamykania, powoduje ponowne catkowite otwarcie. Naped
moze wykona¢ ponowne zamkniecie w czasie ustawionym za
pomoca potencjometru ,PAUSE”, jesli przetacznik DIP ,AUTO”
jest ustawiony na ON. W przeciwnym wypadku nalezy wydacé
polecenie Start (przewodowo lub przez nadajnik radiowy) przy
catkowicie otwartej bramie.

DIP2 ,AUTO”: Jesli przetacznik DIP jest wiaczony, funkcja
automatycznego zamykania jest aktywowana. Centrala zamyka
automatycznie brame po uplywie czasu ustawionego za

pomocg potencjometru ,pause” (Zob. punkt ,,7.2 Regulacja
potencjometréw”). Jedli przetacznik DIP ,auto” zostaje
ustawiony na OFF, funkcja automatycznego zamykania jest
wyfgczona. Aby zamkng¢ brame, nalezy wyda¢ odpowiednie
polecenie (przewodowo lub przez nadajnik radiowy).

DIP3 ,,CHECK?”: Jesli przetgcznik DIP jest ustawiony na ON,
urzadzenia zabezpieczajgce podtaczone do zacisku ,Phototest”
[8] podlegaja wczesniejszej kontroli przed rozpoczeciem
jakiegokolwiek ruchu.

Jesli przefacznik DIP ,check” zostaje ustawiony na OFF,
urzadzenia zabezpieczajgce podtgczone do zacisku ,Phototest”
[3] sg caty czas zasilane.

DIP4 ,,FUNCTION”: Jesli przetacznik DIP jest ustawiony na OFF,
urzgdzenia zabezpieczajgce podtagczone do zacisku ,,S2 Photo” [4]
interweniujg tylko podczas zamykania z natychmiastowa zmiang
kierunku ruchu. Jesli przetacznik DIP zostaje ustawiony na ON,
urzgdzenia zabezpieczajace podtgczone do zacisku ,S2 Photo”
[4] interweniujg poprzez zatrzymanie ruchu zaréwno podczas
otwierania jak i zamykania.

PRZELACZNIK SWIATLA POMOCNICZEGO: wigcza lub
wyltacza ledowe swiatto pomocnicze na centrali.

7.2 Regulacja potencjometréow

POTENCJOMETR
FORCE (sita)

Opis dziatania

Moc: regulacja mocy silnika. Obracajgc
potencjometr zgodnie z ruchem wskazowek
zegara zwieksza sie moc i predkosé

silnika. Aby zatwierdzi¢ zmiane, nalezy
przeprogramowac trase bramy.

OBSTACLE
(przeszkoda)

Przeszkoda, czutos¢ na przeszkody:
regulacja funkcji wykrywania przeszkdd.
Obracajgc potencjometr zgodnie z ruchem
wskazowek zegara wydtuza sie czas
dziatania przed wykryciem przeszkody
(mniejsza czutosc). Z tego wzgledu w
systemach o szczegdlnie niekorzystnych
warunkach mechanicznych zaleca sie
utrzymanie wysokiego czasu dziatania.
Czutosé na przeszkody jest ustawiona
fabrycznie na potowe (50%).

PAUSE
(pauza)

Czas pauzy przed automatycznym
zamknieciem bramy. Obracajac potencjometr
zgodnie z ruchem wskazdwek zegara
wydtuza sie czas pauzy w zakresie od O do
180 sekund. Uwaga: ten potencjometr dziata
tylko wtedy, gdy przetacznik DIP AUTO jest
ustawiony na ON.

A Zmiana potencjometru ,FORCE” pozostaje bez efektu
do czasu przeprogramowania skoku (,KROK 9”).
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PROGRAMOWANIE NADAJNIKA

KROK 8

AJeéIi na poczatku ponizszych procedur migaja diody
LED ,Set”, ,Radio” i ,Error”, oznacza to, ze ochrona
programowania zostata aktywowana - Zob. punkt 14.3.1. W
rezultacie wczytywanie nadajnikow nie jest mozliwe.

A Aby w dowolnym momencie zatrzymaé ponizsze procedury
programowania, nacisna¢ przycisk RADIO lub odczeka¢ 20
sekund.

8.1 KONTROLA NADAJNIKA RADIOWEGO

Aby sprawdzi¢ nadajnik, nacisna¢ jeden z 4 przyciskéw; czerwona dioda
LED [A] powinna migac¢, a naped powinien wykona¢ odpowiadajgce
przyciskowi polecenie.

Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki
zostato wczytane.

T1 T2

© O
© O

T3 T4

-/

8.2 PROGRAMOWANIE PRZYCISKU START

Ta procedura umozliwia zaprogramowanie przycisku pilota radiowego
potaczonego z funkcja uruchomienia napedu.

DZIALANIE REZULTAT
Czerwona dioda
. LED ,radio” zapala
01 WCISNAC PRZYCISK sie Swiattem ciagtym

RADIO NA 1 SEKUNDE (jesli tak sie nie
dzieje, zapoznac sie z
punktem 14.3.1)

NACISNAC ZADANY
PRZYCISK NA KAZDYM
NADAJINIKU DO
ZAPROGRAMOWANIA

WCISNAC PRZYCISK
RADIO | PRZYTRZYMAC
AZ DIODA LED ZGASNIE
LUB ODCZEKAC 20
SEKUND, ABY OPUSCIC
PROCEDURE

Czerwona dioda LED

e ,radio” miga

Czerwona dioda LED

03. AN
,radio” gasnie

8.3 PROGRAMOWANIE PRZYCISKU POLACZONEGO Z
WYJSCIEM OUT1

Ta procedura umozliwia zaprogramowanie przycisku pilota radiowego
pofgczonego z wyjsciem ,OUT1” (zaciski 1-2).

DZIALANIE

REZULTAT

Czerwona dioda LED
Jadio” zapala sie
Swiattem ciggtym

WCISNAC PRZYCISK RA-

Uik DIO NA 1 SEKUNDE

Czerwona dioda LED
Jradio” pozostaje za-
palona w trybie cig-
glym, a czerwona dio-
da LED ,error’ zapala
sie Swiattem ciggtym

WCISNAC PRZYCISK

e START NA 1 SEKUNDE

Czerwona dioda LED
Jradio” miga, a czer-
wona dioda LED ,er-
ror’ zapala sie swia-
ttem ciagtym

NACISNAC ZADANY
PRZYCISK WSZYSTKICH
NADAINIKOW DO  ZA-
PROGRAMOWANIA

03.

WCISNAC PRZYCISK RA-
DIO | PRZYTRZYMAC AZ
DIODA LED ZGASNIE LUB
ODCZEKAC 20 SEKUND,
ABY OPUSCIC PROCE-
DURE

dioda
czer-
LED

Czerwona

LED ,radio” i
wona  dioda
Lerror” gasng

04.

8.4 PROGRAMOWANIE PRZYCISKU POLACZONEGO Z
WBUDOWANYM SWIATLEM POMOCNICZYM

Ta procedura umozliwia zaprogramowanie przycisku pilota radiowego
potaczonego z wbudowanym ledowym Swiattem pomocniczym.

DZIALANIE REZULTAT
01 WOCISNAC PRZYCISK Céﬂ:’fgig;?;g eLED
RADIO NA 1 SEKUNDE Swiatiem ciaglym
Czerwona dioda LED
’ Jradio” pozostaje
02 WCISNAC PRZYCISK SET | zapalona w trybie
’ NA 1 SEKUNDE ciagtym, a zdtta dioda
LED ,set” zapala sie
Swiattem ciggtym
NACISNAG ZADANY Crgsz’;?gg'ogaz OﬁgD
03 PRZYCISK WSZYSTKICH d| oda LED s ot’

. NADPINIROR DO pozostaje z”apalona w
ZAPROGRAMOWANIA frybie ciaglym
WCISNAC PRZYCISK
RADIO | PRZYTRZYMAC | o 7erwona dioda LED

04 Az DIODA LED ZGASNIE | radio” i z6tta dioda

: LUB ODCZEKAC 20 LED set” gasn
SEKUND, ABY OPUSCIC »SeL gasng
PROCEDURE

8.5 USUWANIE WSZYSTKICH WCZYTANYCH
NADAJNIKOW

Ta operacja powoduje usuniecie wszystkich wczytanych nadajnikdw.

DZIALANIE REZULTAT
WCISNAC PRZYCISK
01 RADIO NA 4 SEKUNDY | Czerwona dioda LED
: | ZWOLNIC, GDY DIODA | radio” miga
LED ZACZNIE MIGAC
NACISNAC PONOWNIE .
02. PRZYCISK RADIO NA 1 %ﬁ‘ﬁoﬁ déosza EEC?
SEKUNDE " ga szy
03 USUWANIE Czerwona dioda LED
i ZAKONCZONE Jradio” gasnie
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8.6 USUWANIE POJEDYNCZEGO NADAJNIKA

Ta operacja powoduje usuniecie z pamieci pojedynczego nadajnika.

DZIALANIE REZULTAT
WCISNAC PRZYCISK RADIO | Czerwona dioda LED
01 NA 4 SEKUNDY | ZWOLNIC, | radio” miga (jesli tak
’ GDY DIODA LED RADIO nie jest, zob. punkt
ZACZNIE MIGAC 14.3.1)
. Czerwona dioda LED
02 WCISNAC PRZYCISK SET Jradio” miga, a zétta
’ NA 1 SEKUNDE dioda LED ,set” zapala
sie Swiattem ciagtym
NACISNAC JEDEN .
w [EPROVGSKOWNA | |CeemicnededsieD
: NADAJNIKU, KTORY CHCE :jioda LEDg =P e
SIE USUNAC " 9
o |CDCEEAS toSEUND, | CaEmiens doch LED
ABY OPUSCIC PROCEDURE LED ,set’ gasna

8.7 ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKA

Procedura ta umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika bez
koniecznosci dostepu do centrali, ale trzymajac go w jej poblizu.

Do przeprowadzenia tej procedury konieczne jest posiadanie wczesnie;
zaprogramowanego nadajnika, ktdry pozwoli odziedziczy¢ swoje

funkcje.

KROK 9

DIP1&2

O G
N—T2 NA UPRZEDNIO
O O WGCZYTANYM NADAJINIKU
PRZYTRZYMAC WCISNIETE
PRZYCISKI T1 | T2 PRZEZ 4
SEKUNDY
—__
O Q
ANL 15 [NANADANIKU,
KTORY CHCE SIE
O O ZAPROGRAMOWAG,

PRZYTRZYMAC WCISNIETE
PRZYCISKI T1 | T2 RAZEM
PRZEZ 4 SEKUNDY

WCZYTYWANIE POZYCJI OTWARCIA | ZAMKNIECIA BRAMY

rozpoczecia spowalniania

A Jesli na poczatku ponizszych procedur diody LED ,,set”,
»radio” i ,error” migaja, oznacza to, ze zostata aktywowana
ochrona centrali - Zob. punkt ,,14.3.1 Wiaczanie/wytaczanie
ochrony centrali”.

A Aby w dowolnym momencie przerwaé ponizsze
sekwencje programowania, nalezy jednoczesnie nacisnac
przyciski set i radio.

9.1 PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE
AUTOMATYZOWANEGO RUCHU

Dzieki tej procedurze centrala zapamietuje czasy pracy oraz site
potrzebng do otwarcia i zamkniecia systemu.

Punkty spowolnienia zostaja ustawione automatycznie,
aby zapewni¢ prawidtowe dotarcie do konica trasy bramy.

Aby uruchomic system, nalezy przeprowadzi¢ jedna z ponizszych
procedur programowania:

- programowanie podstawowe automatyzowanego ruchu:
samouczenie sie czasdw manewrdw i punktéw rozpoczecia
spowalniania.

- programowanie zaawansowane automatyzowanego ruchu:
samouczenie sie czasdow manewrow i reczne ustawianie punktow

DZIALANIE REZULTAT
USTAWIC BRAME
01. OTWARTA DO
POLOWY
WCISNAC PRZYCISK |
SET | PRZYTRZYMAC | Zétta dioda LED ,set”
02. DO MOMENTU miga (jesli tak nie jest,
ROZPOCZECIA SIE zob. punkt 14.3.1)
MANEWRU (okoto 3s)
ZWOLNIC PRZYCIsK | £ofta dioda LED ,set”
03. zapala sie Swiattem
SET .
ciggtym
BRAMA WYKONUJE Z6fta dioda LED ,set”
04. RUCH OTWARCIA pozostaje zapalona
CZESCIOWEGO Swiattem ciggtym
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DZIALANIE REZULTAT
BRAMA WYKONUJE Z6fta dioda LED ,set”
05. RUCH CALKOWITEGO | pozostaje zapalona
ZAMKNIECIA Swiattem ciggtym
BRAMA WYKONUJE Z6fta dioda LED ,set”
06. RUCH CALKOWITEGO | pozostaje zapalona
OTWARCIA Swiattem ciggtym
BRAMA WYKONUJE Z6fta dioda LED ,set”
07. RUCH CALEKOWITEGO | pozostaje zapalona
ZAMKNIECIA Swiattem ciggtym
BRAMA WYKONUJE ., . m
o |PUCHCASKOWITEGO | L8GCt e
SPOWOLNIENIEM SEE SEI
BRAMA WYKONUJE
09 RUCH CALKOWITEGO | zétta dioda LED ,set”
: ZAMKNIECIA ZE gasnie
SPOWOLNIENIEM
ZAKONCZENIE
10. PROCEDURY
PROGRAMOWANIA

A Jesli potencjometr ,Force” zostanie zmodyfikowany,
nalezy przeprogramowac ruch napedu.

A Czerwona dioda LED ,LError” miga podczas
automatyzowanego ruchu, gdy wykryty zostanie punkt
obciazenia mechanicznego (odpowiada to zwiekszonemu
wysitkowi silnika). Wyregulowaé potencjometry OBSTACLE
i FORCE (obrdci¢ je lekko zgodnie z ruchem wskazdéwek
zegara), aby to rozwiagza¢ i, w razie potrzeby, sprawdzi¢
mechanike bramy.

PROBA TECHNICZNA | ODDANIE DO UZYTKU

KROK 10

Sa to najwazniejsze etapy wdrazania automatyki w celu zapewnienia
maksymalnego bezpieczeristwa.

Préba techniczna moze by¢ réwniez stosowana jako okresowa kontrola
urzadzen wchodzacych w sktad napedu.

A Proby techniczne i przekazanie napedu do eksploatacji
powinny by¢é wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktéry powinien wykonac przewidziane testy w zaleznosci
od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢ przestrzeganie
przepisow, norm i rozporzadzen i, w szczegdélnosci, spetnienie
wymagan normy EN 12453, ktéra okresla metody badan do
kontroli napedow do bram segmentowych lub uchylnych.

10.1 PROBA TECHNICZNA

A 1 Sprawdzi¢, czy zastosowano si¢ Scisle do zalecen zawartych
w rozdziale 1 ,,0STRZEZENIA”.

2 Za pomoca nadajnika radiowego przetestowacé zamykanie i otwieranie
bramy i sprawdzi¢, czy ruch bramy jest zgodny z oczekiwaniami.

Zaleca sie wykonanie kilku testow w celu oceny ptynnosci posuwu bramy
i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz obecnosci
szczegdlnych punktéw tarcia.

3 Sprawdzi¢ kolejno dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych,
jezeli sa one zainstalowane w systemie (fotokomarki, listwy krawedziowe,

itp.).

4 \W celu kontroli stanu fotokomarek (jezeli wystepuija), nalezy przesunac
watek o srednicy 5 cm i dtugosci 30 cm przez os optyczna. Nalezy to
wykonaé najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika
i, na koniec, na srodku. Sprawdzi¢, czy we wszystkich przypadkach,
urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrét,
czy wywota przewidziang reakcje centrali, na przyktad: podczas
zamykania powoduje odwrécenie ruchu.

5 Kontrola prawidtowego odczytu przeszkody powinna by¢ wykonana
przy uzyciu rownolegtoscianu probnego o wymiarach 700x300x200 mm,
ktérego 3 boki maja czarng, matowa powierzchnie, a pozostate 3 boki
majg biatg, ISnigca lub lustrzang powierzchnig, zgodnie z wymaganiami
EN 12453.

6 Wykonac¢ pomiar sity uderzenia zgodnie z normg EN 12453.
Ewentualnie, jezeli kontrola ,sity silnika” jest uzywana jako pomoc dla
systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowac dokonaé regulacji
dajacej najlepsze wyniki.

7 UpewnicC sig, ze caty mechanizm jest odpowiednio wyregulowany i ze
automatyka powoduje odwrdcenie ruchu manewru, gry brama uderza o
ustawiony na ziemi przedmiot o wysokosci 50mm.

8 Upewnic¢ sie, ze naped uniemozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama
zostanie obcigzona masa 20 kg przymocowang na srodku jej dolnej
krawedzi.

10.2 ODDANIE DO UZYTKU

Oddanie do uzytku moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu
z pozytywnym wynikiem wszystkich etapow préby technicznej.
Nie dopuszcza sie czesciowego oddania do uzytku ani rozruchu w
warunkach ,,prowizorycznych”.

1 Opracowac dokumentacije techniczng zawierajaca przynajmniej: rysunek
cafosciowy (na przyktad rysunek 1), schemat potaczen elektrycznych (na
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przyktad rysunek 31), analize ryzyka i zastosowane srodki zaradcze,
deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych urzadzen.
W przypadku MD432KM uzy¢ zatacznika 1 ,Deklaracja zgodnosci WE
elementéw sktadowych MD432KM”.

2 Umiescic¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane: rodzaj
napedu, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,wprowadzenie do
uzytku”), numer seryjny, rok produkgcji oraz oznaczenie ,CE”.

3 Wypetic¢ i przekaza¢ Deklaracje zgodnosci WE wiascicielowi napedu;
w tym celu mozliwe jest uzycie zatacznika 2 ,Deklaracja zgodnosci WE”.

4 \Wykonac i przekazac wtascicielowi napedu przewodnik uzytkowania;
w tym celu mozliwe jest uzycie, jako przyktadu, rowniez zatgcznika
PRZEWODNIK UZYTKOWANIA.

5 Wykonag i dostarczy¢ wiascicielowi systemu harmonogram konserwaciji
zawierajacy zalecenia dotyczace konserwacji wszystkich urzadzen
wchodzacych w sktad systemu.

6 Przymocowac na state etykietke lub tabliczke ze wskazaniem czynnosci
wysprzeglania i manewru rgcznego (uzy¢ rysunkow zamieszczonych w
zataczniku PRZEWODNIK UZYTKOWANIA).

7 Przed oddaniem napedu do eksploatacji nalezy odpowiednio
poinformowac wtasciciela o wciaz wystepujacych zagrozeniach i ryzyku.

8 Przymocowac na state na bramie etykietke lub tabliczke z nastepujacym
rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60 mm) z napisem UWAGA - RYZYKO
ZMIAZDZENIA.

»
>

min. 60 mm

<
<

WSKAZANIA DIOD LED

KROK 11

m— SET

|
|
i
(i

S2 PHOTO—i

STOP—© ) m—RADIO
:
START— -
! g STOP
S1EDGE— [

|
|

Przy wtgczonej centrali (jesli ochrona centrali nie jest wtgczona)
z6tta dioda LED ,Set” miga krotko i, jesli wszystko jest prawi-
dtowo podtaczone, zapalaja sie czerwone diody LED ,S1 Edge”,
.Stop” i ,82 Photo”, sygnalizujac, ze trzy styki bezpieczenstwa
sg zamkniete.

Zotta dioda LED ,Set” jest zarezerwowana wylacznie do
programowania.

11.1 SYGNALIZACJA STANU WEJSC DIODAMI LED

CZERWONA DIODA LED S1 EDGE:

- zapalona w trybie ciagtym, jesli styk S1 Edge (zaciski 9-10) jest
zamkniety

- zgaszona, jesli styk S1 Edge (zaciski 9-10) jest otwarty

CZERWONA DIODA LED START:

- zapalona w trybie ciagtym, jesli styk Start (zaciski 7-8) jest zamkniety

- zgaszona, jesli styk Start (zaciski 7-8) jest otwarty
Jedli na centrali zostanie wcisnigty START lub zostanie wysta-
ny sygnat sterujgcy przez przewdd, czerwona dioda LED zamiga
trzykrotnie, a naped nie wykona manewru, oznacza to, ze ,wej-
Scia przewodow sg w trybie blokady”: zob. punkt ,,14.2 Wyboér
rodzaju urzadzen podtaczonych do ,,S1 edge”” (instrukcja
programowania zaawansowanego).

CZERWONA DIODA LED STOP:

- zapalona w trybie ciagtym, jesli styk stop (zaciski 6-8) jest zamknigty

- zgaszona, jesli styk stop (zaciski 6-8) jest otwarty

CZERWONA DIODA LED S2 PHOTO:

- zapalona w trybie cigglym, jesli styk S2 Photo (zaciski 4-8) jest
zamkniety

- zgaszona, jesli styk S2 Photo (zaciski 4-8) jest otwarty

ZOLTA DIODA LED SET:

- jest zapalona w trybie ciggtym lub miga, gdy centrala znajduje
sie w menu programowania

- jestzgaszona,gdycentralaznajdujesiepozamenuprogramowania

CZERWONA DIODA LED RADIO:

- miga po odebraniu polecenia z nadajnika radiowego Moovo.

- jest zapalona w trybie ciggtym, gdy centrala znajduje sie w
menu programowania radiowego

- jest zgaszona, gdy centrala jest w trybie czuwania

CZERWONA DIODA LED BtAD:

- zob. punkt ,,11.2 Dioda LED btedu”

CZERWONA DIODA LED START, CZERWONA DIODA LED

RADIO | ZOLTA DIODA LED SET:

- Jesli, podczas proby przejscia do jakiegokolwiek programo-
wania, diody ,Set”, ,Radio” i ,Error” zamigaja szybko trzy razy,
oznacza to, ze ,ochrona centrali” jest wigczona. Zapoznac sie z
punktem 14.3.1 w celu rozwigzania problemu.

11.2 DIODA LED BLEDU

Czerwona dioda LED ,error” petni dwie funkcje:

- Podczas automatyzowanego ruchu dioda LED miga, gdy
wykryty zostanie punkt obcigzenia mechanicznego (od-
powiada to zwiekszonemu wysitkowi silnika). Wyregulo-
wac potencjometry FORCE i OBSTACLE (obrdcic¢ je lekko
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara), aby to rozwigzac,
i, w razie potrzeby, sprawdzi¢ mechanike bramy. Uwaga:
minimalne miganie tej diody LED podczas ruchu bramy
nalezy uznaé¢ za normalne.

- W trybie czuwania, diody LED wskazujg rodzaj biezacego btedu
za pomocy serii regularnych mignie¢ zgodnie z nastepujacym
schematem:

Liczba mi- .
gnieé w serii B nEE

1 Usterka wbudowanej pamieci
Phototest urzadzen zabezpieczajacych zakonczyt

2 sie niepowodzeniem. Zapoznac sie z punktem ,,7.1
Regulacja przetacznikéw DIP” w celu rozwigzania
problemu

3 Wymagane programowanie ruchu automatyki, zob.
»KROK 9”

Wejscie ,S1 Edge” ustawione jako listwa
krawedziowa i kontrola zakorczona

4 niepowodzeniem. Zapoznac¢ sie z punktem ,,14.2
Wybér rodzaju urzadzen podtaczonych do ,,S1
edge”” w celu rozwigzania problemu

Prég graniczny mocy

Wykrycie przeszkod ze wzgledu na enkoder

Wykrycie przeszkod ze wzgledu na prad

N O O,

Silnik niepodtaczony
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PROCEDURA RESETU

KROK 12

Procedura resetu usuwa parametry trasy bramy (, KROK 9”) i wszyst-
kie funkcje zaawansowane (,KROK 13”). Moze zosta¢ przeprowadzo-
na w przypadku btedéw w programowaniu i przywraca centrale do
ustawien fabrycznych.

A Ten reset nie powoduje usuniecia zapisanych nadajnikéw ra-
diowych (informacje na temat zarzadzania nadajnikami radiowymi
mozna znalez¢ w ,KROK 8”).

DZIALANIE REZULTAT

AUTOMATYKI

01. WCISNAC PRZYCISK START NA 8 SEKUND

02. ZWOLNIC PRZYCISK START

03. WCISNAC PRZYCISK START NA 3 SEKUNDY

04. RESET ZOSTAt ZAKONCZONY

05 KONIECZNE JEST PRZEPROGRAMOWANIE RUCHU

Wszystkie diody LED migaja
Wszystkie diody LED nadal migaja
Wszystkie diody LED zapalajg sie sekwencyjnie

Czerwona dioda LED ,error” miga caty czas 3 razy

URZADZENIA, KTORE MOZNA PODLACZYC DO CENTRALI

KROK 13
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Centrala jest przystosowana do wspdtpracy z réznymi urzadzeniami
sfuzgcymi do sterowania systemem, jego bezpieczenstwa i innych
funkciji. Ponizej wymieniono je kolejno wraz z opisem potaczen i funkcii.

13.1 TRANSFORMATOR

Standardowy transformator systemowy (dostarczony i podtaczony) jest
zasilany napieciem 230V===" (pierwotnym) i 0-24V === (wtérnym)
do centrali.

13.2 SILNIK

Maksymalne obcigzenie jakie mozna podiaczy¢ to 100W (maksymalnie
3A) na silnik.

13.3 LAMPA OSTRZEGAWCZA

ZACISKI: 11-12,

Lama ostrzegawcza jest urzadzeniem dodatkowym stuzgcym do sy-
gnalizowania jakiegokolwiek ruchu bramy.

Jest przygotowana do podtgczenia zewnetrznej lampy ostrzegawcze;.

13.4 STYK WYJSCIA POMOCNICZEGO ,,0UT1”

ZACISKI: 1-2.

Wyjscie OUT1 jest stykiem beznapieciowym (styk przekaznikowy). Jest
aktywowane przez przycisk nadajnika. Mozliwe jest podigczenie urzg-
dzenia dodatkowego o maksymalnym napigciu 24V max 3W.

13.5 URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE

ZACISKI: 4-9-10.

Centrala posiada dwa wejscia bezpieczenstwa dostepne dla potacze-

nia (potaczen) beznapieciowych (styk bezpotencjatowy).

,32 Photo” URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE PODCZAS ZAMYKA-

NIA LUB OTWIERANIA/ZZAMYKANIA. Zaciski 4 i 8 umozliwiaja podta-

czenie urzadzen zabezpieczajgcych aktywnych podczas zamykania i

otwierania. To wejscie jest normalnie zamkniete (NC). Do fotokomdrek

na podczerwien i listew krawedziowych ze stykiem mikroprzetaczniko-

wym. W przypadku korzystania z tego wejscia nalezy usunac fabrycznag

zworke podtagczong do S2 Photo.

Urzadzenia te interweniujg podczas zamykania i otwierania drzwi

zgodnie z ustawieniem przefgcznika DIP 4 (zob. punkt ,,7.1 Regulacja

przetacznikéw DIP”).

W szczegdlnosci:

DIP4 ustawiony na ON:

- podczas zamykania odwracajg kierunek ruchu i powoduja ponowne
catkowite otwarcie bramy

- podczas otwierania odwracaja kierunek ruchu i powodujg ponowne
catkowite zamkniecie bramy

- przy otwartej bramie blokujg elementy sterujgce zamykaniem

- przy zamknietej bramie blokujg elementy sterujace otwieraniem

DIP4 ustawiony na OFF:

- podczas zamykania odwracajg kierunek ruchu i powoduja ponowne
catkowite otwarcie bramy

- podczas otwierania nie maja zadnego efektu

- przy otwartej bramie blokujg elementy sterujgce zamykaniem

- przy zamknietej bramie nie majg zadnego efektu.

Na rys. ,,45” przedstawiono przyktady potaczen fotokomaorek.
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A W przypadku podtaczenia kilku urzadzen do tego styku,
musza by¢ one potaczone szeregowo.

Jesli podtaczonych jest kilka par fotokomoérek, jednostki
RX i TX zespotu bezpieczennstwa musza by¢ zainstalowane
krzyzowo.

»S1 Edge” URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE PODCZAS
OTWIERANIA/ZAMYKANIA.

Mozliwe jest podiaczenie urzadzenn (np. fotokomdrek lub listew
krawedziowych) ze stykami normalnie zamknigtymi (NC) Iub listwami
rezystancyjnymi 8k2 do wejscia ,S1 Edge” (zacisk 9-10).

W przypadku korzystania z tego wejscia nalezy usuna¢ fabryczna
zworke podigczong do ,S1 Edge”.

Urzadzenia te interweniujg podczas ruchu bramy, a w szczegdlnosci:
- przy zamknietej bramie blokujg polecenia otwarcia.

- przy otwartej bramie blokujg polecenia zamknigcia.

- podczas zamykania sterujg krétkg zmiang kierunku ruchu

- podczas otwierania sterujg krétkg zmiang kierunku ruchu

Na rys. ,,45” przedstawiono przyktady potaczen fotokomaorek.

13.6 ZASILANIE URZADZEN DODATKOWYCH 24V ===,

ZACISKI: 8-5, 10-5.

Napiecie znamionowe 24VDC ===, max. 250mA, wyjscie
do zasilania zewnetrznych urzadzen dodatkowych, takich jak
fotokomarki, odbiorniki radiowe itp.

Rzeczywiste napiecie wyjsciowe moze by¢ wyzsze niz wartosé
znamionowa, sprawdzi¢ kompatybilnos¢ wszelkich podtgczonych
zewnetrznych urzadzen dodatkowych.

13.7 PRZEWODOWE ELEMENTY STEROWNICZE

ZACISKI: 6-7-8-10.

Wejscia do uruchamiania, zatrzymywania polecen przewodowych
mozna spersonalizowa¢ do otwierania, zatrzymywania (Punkt
»7-1 Regulacja przetacznikéw DIP”).

Mozna je zablokowac, aby zapobiec ingerencji w system (Punkt
14.3.1).

e STYK START

Wejscie ,START” (zaciski 7-8) normalnie otwarte jest
przewodowym elementem do aktywacji bramy. Sposéb aktywacii
jest ustawiony przez przetgczniki DIP 1 i 2 -Zob. punkt ,,7.1
Regulacja przetacznikéw DIP”.

Jest to wejscie beznapieciowe (styk bezpotencjatowy).
Podtgczenie zasilania do tego wejscia powoduje uniewaznienie
gwarancji.

A FUNKCJA TIMER: jesli styk START pozostaje zamkniety
(na przykiad za pomoca przekaznika czasowego lub
bistabilnego), centrala otwiera brame i zostawia ja otwarta.
Naped nie przyjmuje zadnych polecen zamkniecia (ani
automatycznych, ani przewodowych), dopoki styk START
nie zostanie znéw otwarty. W tym trybie przetacznik DIP
1 STEP jest ustawiony na OFF, a przefacznik DIP 2 AUTO
jest ustawiony na ON, aby zapewnié, ze brama nie zostanie
nigdy zablokowana w potozeniu otwartym.

A Jesli podtaczonych jest kilka stykow START, nalezy
potaczyc¢ je rownolegle.

A Jesli styk START pozostaje zamkniety podczas
uruchamiania centrali po zaniku zasilania, brama
natychmiast wykona polecenie Startu.

X RX

. 12345
SEREE)
S2
GDN (5
() 24vv PHOTO (4)
(8 lub 10)
24V (8 lub 10) 24V (8 lub
10) lub
GDN () s1EDGE (9),
jesli NC

e STYK STOP

Wejscie ,STOP” (zaciski 6-8) stuzy do natychmiastowego
zatrzymywania i blokowania jakiegokolwiek ruchu bramy.
Jest to wejscie normalnie zamkniete i beznapieciowe (styk
bezpotencjatowy). Podiaczenie zasilania do tego wejscia
powoduje uniewaznienie gwarancji. Aby zresetowacd
dziatanie napedu, styk ten musi pozosta¢ zamkniety.

13.8 ANTENA

ZACISKI: 13-14.

Zacisk antenowy do odbioru sygnatu nadajnika. Do tego zacisku
podtaczony jest przewdd fabryczny.
Aby zwiekszy¢ zasieg odbioru,
zewnetrzng (obecng w
NiceHome).

mozna podiaczy¢ antene
lampach ostrzegawczych gamy

A Jesli podiaczona jest antena zewnetrzna, fabrycznie
podiaczony przewdd nalezy usunac.
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PROCEDURA ZAAWANSOWANA

KROK 14

Centrala posiada dodatkowe funkcje specjalne, ktére nie sa
wymagane w przypadku wiekszosci standardowych systemdw.
Wszystkie opisy zamieszczono ponizej.

14.1 Regulacja Backjump

Procedura ta pozwala skorygowac lub wyeliminowac backjump.
Polega na odwrdceniu ruchu bramy na koricu trasy w celu
wykonania odzysku pasa, utatwienia zwolnienia i zabezpieczenia
uktadu mechanicznego. W niektorych instalacjach jest to zbedne,
wiec te wartos¢ mozna regulowac.

USTAWIENIE FABRYCZNE: backjump = wartos¢ 2, réwna 500ms

A Przed przystapieniem do tej procedury programowania
nalezy najpierw sprawdzic, czy zakonczono
sprogramowanie podstawowe automatyzowanego ruchu”
lub ,programowanie zaawansowane automatyzowanego
ruchu”.

DZIALA-
NIE
01. USTAWIC BRAME W POEOZENIU ZAMKNIETYM
02. WCISNAC PRZYCISK START NA 3 SEKUNDY
03. WCISNAC PRZYCISK SET NA 1 SEKUNDE
04. WCISNAC PRZYCISK SET NA 1 SEKUNDE

ustawienie wartosci backjump

Z KAZDYM NACISNIECIEM PRZYCISKU SET,
WARTOSC Z ZAKRESU OD 1 DO 6 ZMIENIA SIE
W ZALEZNOSCI OD AKTUALNIE USTAWIONEJ
WARTOSCI

05.

przyktad 1:

biezacy backjump = 3

po nacisnieciu przycisku, backjump = 4

przyktad 2:

biezacy backjump = 5

po nacidnieciu przycisku set 2 razy, backjump = 1

zapisywanie ustawionej wartosci backjump

06. WCISNAC PRZYCISK RADIO NA 2 SEKUNDY

NACISNAC ROWNOCZESNIE PRZYCISKI SET |

07. RADIO

Poziomy backjump: 0/500ms/700ms/1s/15s/2s.

Gdy na serie sktada sie z jednego migniecia diody led Set,
wartos¢ backjump wynosi zero (brak odwrdcenia ruchu na koncu
trasy); gdy skfada sie z 6 migniec¢, backjump jest ustawiony na
maksymalng wartosc.

Oczywiscie pozostate serie 0znaczajg rosngce wartosci posrednie
od 1 do 6.

Warto$¢ backjump mozna pozna¢ w dowolnym momencie po
pierwszym nacisnieciu przycisku set, zliczajgc liczbe migniec
czerwonej diody LED ,error”.

A Jesdli wartosé backjump jest zbyt wysoka, miedzy
brama a ogranicznikiem mechanicznym moze pozostaé
niepozadany odstep.

REZULTAT

WSZYSTKIE DIODY LED ZAPALAJA SIE, A NASTEPNIE GASNA
(jesli tak sie nie dzieje, nalezy zapoznac sie z pkt 14.3.1)

Zétta dioda LED ,set” zapala sie $wiattem cigglym, a czerwona
dioda LED ,error” wskazuje poziom backjump

Z6tta dioda LED ,set” miga i nastepnie zapala sie $wiatlem cig-
glym, a czerwona dioda LED ,error’ wskazuje poziom back-
jump*

Z6tta dioda LED ,set” pozostaje zapalona w trybie ciagtym, a
czerwona dioda LED ,error” wskazuje poziom backjump

Zétta dioda LED ,set” pozostaje zapalona w trybie ciaglym, a
czerwona dioda LED ,error” miga szybko

Diody LED powracajg do normalnej konfiguracji robocze;

* Wartos¢ backjump jest wskazywana przez liczbe mignie¢ diody LED zgodnie z ustawiong wartoscia.




14.2 WYBOR RODZAJU URZADZEN PODLACZONYCH DO
»S1 EDGE”

Ustawienie fabryczne = ,,S1 Edge” ustawione na urzadzenia
ze stykiem normalnie zamknietym (zacisk 9)
Procedura ta pozwala na ustawienie wyjscia ,S1 Edge” dla
zarzgdzania listwami rezystancyjnymi 8,2 kOhm.

DZIALANIE REZULTAT

o1.

02.

03.a

04.a

lub

03.b

04.b

05.

WCISNAC PRZYCISK START NA 3 SEKUNDY

Centrala stale monitoruje stan listwy poprzez pomiar rezystanciji
pomiedzy dwoma dedykowanymi zaciskami.

A Aby przeprowadzi¢ kontrole urzadzen
zabezpieczajacych, podiaczone listwy krawedziowe
musza by¢ typu rezystancyjnego o oporze 8,2 kOhm.

Wszystkie diody LED zapalajg sie, a
nastepnie gasna (jesli tak nie jest, zob.
punkt ,,14.3.1 Wiaczanie/wytaczanie
ochrony centrali”)

WCISNAC PRZYCISK RADIO NA 1 SEKUNDE, nastepnie wybraé opcje:

¢ S1 Edge = listwa rezystancyjna > 03.a

e S1 Edge = urzadzenie ze stykiem normalnie zamknigtym (NC) > 03.b

S1 Edge = listwa rezystancyjna: Z6tta dioda LED ,set” jest ON.
Jezeli ustawienie jest poprawne, przejs¢ do punktu 05, w przeciwnym razie
przejs¢ do punktu 04.a

Urzadzenie ze stykiem normalnie zamknigtym (NC):
WCISNAC PRZYCISK START NA 1 SEKUNDE

S1 Edge = urzadzenie ze stykiem normalnie zamknietym (NC): Zéita

dioda LED ,set” jest OFF.
Jezeli ustawienie jest poprawne, przejs¢ do punktu 05, w przeciwnym razie
przejs¢ do punktu 04.b

Blokada sekwenciji programowania:
WCISNAC OBA PRZYCISKI START | RADIO NA 2 SEKUNDY

NACISNAC ROWNOCZESNIE PRZYCISKI SET | RADIO LUB ODCZEKAC

10 SEKUND, ABY OPUSCIC PROCEDURE

Czerwona dioda LED ,error” zapala sie
Swiattem ciagtym

Czerwona dioda LED ,error’ pozostaje
zapalona w trybie ciggtym, a zétta dioda
LED ,set” gasnie

Czerwona dioda LED ,error” zapala sie
Swiattem ciggtym

Czerwona dioda LED ,error” pozostaje
zapalona w trybie ciggtym, a zétta dioda
LED ,set” zapala sie

Wszystkie diody LED powracajg do
standardowego zachowania

14.3 INNE FUNKCJE

A Aby w dowolnym momencie przerwaé ponizsze
sekwencje programowania, nalezy jednoczesnie nacisnaé
przyciski SET i RADIO lub odczekaé¢ 10 sekund.

DZIALANIE REZULTAT

01.

02.

03.a

04.a

lub

03.b

04.b

05.

WCISNAC PRZYCISK START NA 3 SEKUNDY

WCISNAC PRZYCISK SET NA 1 SEKUNDE, nastepnie wybrad
opcje:

e blokada centrali wtaczona > 03.a

e blokada centrali wytaczona > 03.b

Blokada centrali wiaczona: Z6tta dioda LED ,set”, czerwona dioda LED
Jradio” i czerwona dioda LED ,error” sg ON.

Jezeli ustawienie jest poprawne, przejsé do punktu 05, w przeciwnym razie
przejs¢ do punktu 04.a

Odblokowanie sekwencji programowania:
WCISNAC OBA PRZYCISKI START | RADIO NA 2 SEKUNDY

Blokada centrali wytaczona: Z6tta dioda LED ,set”, czerwona dioda LED
Jradio” i czerwona dioda LED ,error” sg OFF.

Jezeli ustawienie jest poprawne, przejsé do punktu 05, w przeciwnym razie
przejs¢ do punktu 04.b

Blokada sekwencji programowania:
WCISNAC OBA PRZYCISKI START | RADIO NA 2 SEKUNDY

NACISNAC/ ROWNOCZESNIE PRZYCISKI SET | RADIO LUB
ODCZEKAC 10 SEKUND, ABY OPUSCIC PROCEDURE

14.3.1 Wilaczanie/wyfaczanie ochrony centrali

Ustawienie fabryczne = ochrona centrali nieaktywna.
Ta funkcja umozliwia zablokowanie wszystkich sekwencji
programowania centrali i ustawiert regulowanych za pomoca
przetacznikdw DIP. Aby wykonac nowa sekwencije programowania
lub aby zmiana przetgcznika DIP/trimmer byta skuteczna, nalezy
wytgczy¢ ochrone

Wszystkie diody LED gasng

Z6tta dioda LED ,set”, czerwona dioda LED
yradio” i czerwona dioda LED ,start” gasng

Z6tta dioda LED ,set”, czerwona dioda LED
sradio” i czerwona dioda LED ,start” zapalajg

sie
Wszystkie diody LED powracaja do
standardowego zachowania
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

KROK 15

Usterki

Diody LED centrali sg
wytaczone

Objawy/przyczyny
Brak zasilania centrali

Przepality sie bezpieczniki. Przed
dotknigciem bezpiecznikdw nalezy
odtgczy¢ zasilanie.

Sprawdzi¢, czy nie ma zwarc lub usterek
przed zainstalowaniem bezpiecznika o
takich samych wartosciach.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ napiecie sieciowe — zob.punkt ,,6.1
Podtaczenie urzadzen bedacych czescia systemu” /
»6.2 Podiaczenie zasilania”.

Wymieni¢ bezpieczniki. W przypadku ponownego
przepalenia bezpiecznikéw nalezy sprawdzi¢, czy nie doszto
do zwarcia lub uszkodzenia obwodow mocy, kabli, urzadzen
dodatkowych, transformatoréw i jednostek sterujacych.
Bezpiecznik sieciowy: 1A typu T

Bezpiecznik na centrali: 10A typu F

Centrala nie moze
wejs¢ w tryb
programowania

Gdy nacisnie sie przycisk SET i wszystkie
diody wskaznikowe migaja, ochrona
centrali jest aktywna.

Whytaczy¢ ochrone - (punkt ,,14.3.1 Wiaczanie/
wytaczanie ochrony centrali”)

Centrala koriczy
programowanie, ale w
standardowym trybie
pracy nie reaguje na
polecenia

Problem z obwodami bezpieczenstwa i/lub
stopu, jesli czerwone diody LED S1 Edge,
S2 Photo i/lub Stop sag wytaczone. Te
diody LED muszg $wieci¢ na czerwono, w
przeciwnym razie brama nie bedzie dziatac.

Phototest urzadzen zabezpieczajacych
zakonczyt sie niepowodzeniem. Po wcisnieciu
elementu sterujgcego na kilka sekund, zapala
sie czerwona dioda LED ,error”.

Upewnic sie, ze obwody ,S2 Photo”, ,S1 Edge” i ,Stop”
sg zamkniete.

Whytaczy¢ Phototest — zob. punkt ,,7.1 Regulacja
przetacznikéw DIP”.

Brama porusza sie,
ale nie zamyka/

Problemy z wykrywaniem przeszkaod.
Centrala wykrywa skoki mocy podczas

otwiera sie catkowicie manewru i przechodzi w tryb przeszkody.

Interwencja urzadzen zabezpieczajacych.
Sprawdzi¢, czy czerwone diody LED

»92 Photo”, czerwona dioda ,S1 Edge”

i ,Stop” pozostajg zapalone przez caty
czas manewru. Jesli zainstalowanych
jest kilka par fotokomdrek, moga one
sygnalizowac fatszywe przeszkody.

1. Odtgczy¢ brame od silnika za pomoca wysprzeglenia
recznego; sprawdzi¢, czy brama moze sie swobodnie
poruszac. W przeciwnym wypadku nalezy usunac¢ usterke.
2. Obroci¢ lekko potencjometr ,OBS” zgodnie z ruchem
wskazowek zegara (Zob. punkt ,,7.2 Regulacja
potencjometrow”) - upewnic sie, ze centrala przestaje
zasila¢ silnik pod koniec skoku.

3. Jesli nie jest to wystarczajgce, obrdcic lekko potencjometr
,FORCE” zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i ponownie
zaprogramowac ruch napedu.

4. Wyeliminowac/zredukowac etap spowolnienia skoku (por.
punkt ,,14.1 Regulacja Backjump”)

Zatozy¢ zworki na ,S2 Photo”, ,S1 Edge” i ,Stop”, aby
sprawdzi¢, czy problem lezy w centrali czy w innych
obwodach podtgczonych do jej zaciskow (Zob. ,,KROK
12” i rys. ,,45”).

Nadajnik radiowy nie
dziata

Sprawdzi¢, czy dioda LED nadajnika
miga, jesli nie, wymienic¢ baterie nadajnika

Sprawdzi¢, czy dioda LED radio na centrali miga podczas
naciskania przycisku na nadajniku. Jesli tak, sprobowac
przeprogramowac nadajnik radiowy.

Nadajnik ma staby
zasieg

Uwaga: zasieg nadajnika zmienia sie w
zaleznosci od warunkow srodowiskowych

Wymieni¢ baterie nadajnika. Podtgczy¢ antene
zewnetrzng (Zob. punkt ,,13.8 Antena”), jesli zasieg jest
niewystarczajacy.

Brama nie zwalnia

Konieczne jest powtdrzenie
programowania automatyzowanego ruchu

1. Powtdrzy¢ programowanie automatyzowanego
ruchu (Zob. punkt ,,9.1 Programowanie podstawowe
automatyzowanego ruchu”)

2. Jesli to nie wystarczy, przeprowadzi¢ programowanie
zaawansowane automatyzowanego ruchu (punkt

»14.1 Regulacja Backjump”)i ustawi¢ wieksza strefe
spowalniania.

Centrala nie
przeprowadza regulacii
przetacznikéw DIP lub
potencjometrow

Ochrona centrali jest wiaczona

Brak efektu przy regulacji potencjometrem
,FORCE” lub przetgcznikami DIP

Wytaczy¢ ochrone centrali (punkt ,,14.3.1 Wiaczanie/
wylaczanie ochrony centrali”)

Aby zmiany dokonane potencjometrem ,FORCE” lub
przetgcznikami DIP byty skuteczne, konieczne jest
powtdrzenie programowania automatyzowanego ruchu.
Jesli nie jest to mozliwe, wytgczy¢ ochrone centrali. (punkt
»14.3.1 Wiaczanie/wylaczanie ochrony centrali”).




KONSERWACJA

KROK 16

A Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane
Scisle wedtug zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej
instrukcji oraz w zgodzie z obowigzujacymi przepisami i
normami.

Urzadzenia automatyki MD432KM nie wymagaja specjalnych
czynnosci konserwacyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo

ich funkcjonowanie, przynajmniej co szes¢ miesiecy.

W tym celu, nalezy powtdrzy¢ wszystkie testy opisane w punkcie
»10.1 Préba techniczna” i czynnosci opisane w punkcie
»19.3 Prace konserwacyjne, ktéore moze wykonywacé
uzytkownik”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen,
nalezy przestrzegac planu konserwacji przedstawionego w ich
instrukcjach obstugi.

UTYLIZACJA URZADZENIA

KROK 17

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu auto-
matyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalacji, rowniez po uptywie okresu uzyt-
kowania tego produktu czynnosci demontazowe powinien wyko-
nywac¢ wykwalifikowany personel.

Produkt skfada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektére z nich
moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ pod-
dane utylizacji. Nalezy we wtasnym zakresie zapoznac sie z infor-
macjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie
obowiazujgcych przepisach dla danej kategorii produktu.

Uwaga! - niektdre elementy produktu moga zawiera¢ substancje szko-
dliwe lub niebezpieczne, ktdre pozostawione w srodowisku

mogtyby zaszkodzi¢ srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania
niniejszego produktu razem z odpadami domowymi.

W celu usuniecia produktu nalezy zatem przeprowadzi¢ zgodnie
z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,zbiérke selektywng” lub
zwroécic¢ produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowego, réw-
nowaznego produktu.

Uwagal! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne sankcje
w przypadku samodzielnej likwidacji tego produktu.

Utylizacja akumulatora awaryjnego (jezeli wystepuje)
Uwaga! — Roztadowany akumulator zawiera substancje zanie-
czyszczajace, nie nalezy go wiec wyrzucacé razem z odpadami
domowymi.

Nalezy jg poddac utylizacji, zgodnie z metodami zbidrki selektyw-
nej i przepisami obowigzujgcymi w danym kraju.
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PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

KROK 18

MD432KM jest wyprodukowany przez Moovo. Moovo zastrzega sobie prawo do zmiany parametréw technicznych swych produktow
w dowolnej chwili i bez uprzedzenia, gwarantujac jednakze, ze beda one dalej pemi¢ swe funkcje zgodnie z ich przewidzianym zasto-
sowaniem. Uwaga: wszystkie parametry techniczne odnoszg sie do temperatury 20°C.

MD432KM

Typ

Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzaciji bram garazowych do uzytku prywatnego, w
komplecie z centralg elektroniczng z wbudowanym odbiornikiem radiowym do nadajnikdw ,MT4...”

Szczytowy moment rozruchowy
[odpowiadaja sile potrzebnej do
wprawienia bramy w ruch]

9,9Nm [550N]

Moment znamionowy
[odpowiada zdolnosci wytworzenia
sity podtrzymuijacej ruch skrzydta]

4,95Nm [275N]

Predkosé bez obcigzenia
[odpowiadajaca, jesli jest
zaprogramowana, predkosci
maksymalnej]

0,14 m/s

Maksymalna czestotliwosé cykli
roboczych

30 cykli na dzien (jednostka sterujgca pozwala na osiggniecie maksimum opisanego w ,, Tabela
2: ograniczenia wynikajace z wysokosci bramy” i ,Tabela 3: ograniczenia zwigzane z sita
konieczna do poruszania brama”)

Maksymalny czas pracy ciagtej

4 minuty (centrala ogranicza prace ciagta do maksimum opisanego w ,, Tabela 2: ograniczenia
wynikajace z wysokosci bramy” i ,Tabela 3: ograniczenia zwiazane z sita konieczna do
poruszania brama”)

Zakres zastosowania

Zasadniczo MD432KM nadaje sie do automatyzacji bram segmentowych lub uchylnych, ktére

sg zgodne pod wzgledem wymiardw z zakresem podanym w ,, Tabela 1: zakres stosowania
motoreduktora” oraz z zakresami podanymi w ,, Tabela 2: ograniczenia wynikajace z wysokosci
bramy” i ,Tabela 3: ograniczenia zwigzane z sitg konieczng do poruszania bramg”.

Zasilanie MD432KM 230V ~ (x10%) 50/60Hz.
Maksymaliny pobér mocy 200W

Klasa izolacji 1 (wymagana jest instalacja uziemiajgca)
Zasilanie awaryjne Nie

MD432KM swiattlo pomocnicze |LED

Wyjscie lampy ostrzegawczej

do 1 lampy ostrzegawczej

Wejscie ,,S2 Photo”

Do urzadzen zabezpieczajacych jak np. fotokomorki

Wejscie ,,Start” (zob. SbS)

Do stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,,Krok po Kroku”)

Wejscie ,,S1 edge”

Do stykéw normalnie otwartych i/lub statej rezystancji rownej 8,2kQ lub do stykéw normalnie
zamknietych z automatycznym rozpoznawaniem stanu ,normalnego” (kazda zmiana zapisanego stanu
wywota polecenie ,STOP”)

Wejscie ,,STOP”

Do stykéw normalnie zamknigetych (otwarcie styku wywotuje polecenie ,STOP”).

Temperatura pracy.

-20°C ... +50°C

Stopien ochrony

IP 40 do uzytku wytacznie wewnatrz budynkéw lub w sSrodowisku zabezpieczonym

Wymiary i masa

390 x210xh 130 mm/ 3,3 kg

NADAJNIK MT4V - MT4G

OPIS

DANE

Typ

Nadajniki radiowe do sterowania automatyka do bram zwyktych i garazowych

Zastosowana technologia

Kodowana modulacja AM OOK

Czestotliwos¢

433,92 MHz (+ 100 kHz)

Kodowanie

Kod zmienny (Rolling code) 64 Bit (18 tryliondw kombinacj)

Przyciski

4 (przyciski moga by¢ uzywane do zapisywania réznych polecen tej samej centrali lub réznych centrali)

Moc wypromieniowana

1 dBm e.r.p.

Zasilanie

3V +20% -40% z 1 baterig litowg typu CR2032

Czas pracy baterii

3 lata, szacowany przy 10 poleceniach/dzien o dtugosci 1s przy 20°C (w niskich temperaturach wydaj-
nosc¢ baterii jest mniejsza)

Temperatura otoczenia pracy

-20°C + 50°C

Uzytkowanie w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Nie
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INSTRUKCJA OBSLUGI

(do przekazania uzytkownikowi koricowemu)

KROK 19

A Zalecamy zachowac instrukcje i przekazywaé ja wszystkim
uzytkownikom urzadzenia.

19.1 OSTRZEZENIA

e Nadzorowa¢ brame podczas jej ruchu i zachowaé
bezpieczna odlegtos¢ do momentu catkowitego otwarcia
lub zamknigcia bramy. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki
nie zostanie ona catkowicie otwarta i zatrzymana.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani
na zabawe jej elementami sterujgcymi.

¢ Przechowywa¢ nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

e W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidiowosci
(dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwac
uzytkowanie urzadzenia. Zlekcewazenie takich
nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotykac¢ zadnej czesci bedacej w ruchu.
e Przeprowadzaé kontrole okresowe zgodnie z planem konserwacji.

e Konserwacje lub naprawy urzadzeniamogaby¢ wykonywane
wylacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

¢ Nie przesytac polecen sterujacych napedem, jesli urzadzenia
zabezpieczajace sa uszkodzone.

e Czyszczenie i konserwacja, za ktéra jest odpowiedzialny
uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci
pozbawione opieki.

e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja,
czyszczenie), nalezy zawsze odtaczy¢ produkt od sieci zasilajacej.

e Przeprowadzaé¢ okresowe przeglady systemu, a w
szczegolnosci przewodow, sprezyn i wspornikow, celem
wykrycia ewentualnego braku wywazenia lub oznak zuzycia
badz uszkodzen. Nie uzywaé w razie koniecznosci naprawy
lub regulacji, poniewaz obecnosé usterek lub nieprawidtowe
wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen.

¢ Raz w miesiacu sprawdzaé, czy nastepuje zmiana kierunku
ruchu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu o
wysokosci 50 mm umieszczonego na podiozu. W razie
koniecznosci, wyregulowaé¢ i ponownie sprawdzic,
poniewaz niewtasciwa regulacja moze stanowi¢ zagrozenie
(w przypadku silnikbw 2z wbudowanym systemem
zabezpieczajacym przed wciagnieciem, na skutek kontaktu
z doing krawedzig bramy).

Istnieje mozliwos¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia
zabezpieczajgce nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli
urzadzenia zabezpieczajgce zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie
normalnie. W przeciwnym razie, w ciggu 3 sekund nalezy ponownie
aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.
02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sig ruch bramy w trybie
,manualnym”, co znaczy brama sie przesuwa dopdki wciskany jest
przycisk, a po jego zwolnieniu, natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajgcych, nalezy
jak najszybciej naprawi¢ elementy automatyki.

19.2 RECZNE BLOKOWANIE o | WYSPRZEGLANIE A
MOTOREDUKTORA

A Wysprzeglenie moze nastapic¢ tylko wtedy, gdy skrzydio jest
zatrzymane.

A Zachowaé ostroznosé podczas aktywacji urzadzenia do
wysprzeglania recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta
brama moze niespodziewanie opas¢ na skutek ostabionych lub
uszkodzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy.

Motoreduktor  jest wyposazony w system mechanicznego
wysprzeglania, ktéry umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.
Te czynnosci reczne nalezy wykonywac¢ w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu wysprzeglenia:
01. pociggnac linke wysprzeglajaca (A) (,Rysunek ,,46””)

02. teraz mozna przesungc recznie brame do zadanej pozyciji.

W celu zablokowania:
01. pociagnac linke wysprzeglajaca (A) (,Rysunek ,47")

02. przesuna¢ recznie brame w celu wyréwnania czesci doinej wozka
silnika wzgledem czesci gornej, umozliwiagjac w ten sposob
umieszczenie jej w gniezdzie.

19.3 PRACE KONSERWACYJNE, KTORE MOZE
WYKONYWAC UZYTKOWNIK

A Odtaczy¢ zasilanie na czas czyszczenia lub wykonywania
innych czynnosci konserwacyjnych.

Ponizej wymieniono czynnosci, ktére powinny by¢ okresowo

przeprowadzane przez uzytkownika bramy:

e Czyszczenie powierzchni urzadzen: uzy¢ lekko wilgotnej
(nie mokrej) szmatki. Nie uzywac¢ substancji zawierajacych
alkohol, benzen, rozcieiczalniki lub inne substancje
tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia urzadzen i spowodowac pozary lub porazenia
pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od napedu przed

wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do
uruchomienia bramy.




19.4 WYMIANA BATERII W NADAJNIKU

A Podczas wyjmowania baterii urzadzenie musi by¢ odtaczone
od zasilania.

Przed zutylizowaniem urzadzenia nalezy wyja¢ z niego
baterie.

A Baterie nalezy usunac¢ w bezpieczny sposéb.

A Jesli baterie nie sa tadowalne, nie nalezy ich wymienia¢ na
akumulatorki.

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika zostaje znacznie
ograniczony. Ponadto, naciskajac przycisk, mozna zauwazy¢, ze
zmniejsza sie natezenie Swiatta diody (= catkowicie roztadowana
bateria).

W takim przypadku nalezy przywrécié normalne dziatanie nadajnika,
wymieniajgc roztadowana baterie na inng tego samego typu (CR20832),
przestrzegajac wskazanej biegunowosci.

W celu wymiany baterii nalezy:
01. Podnies¢ krawedz ramki z tytu nadajnika.

02. Trzymajac uniesiong ramke, przesuna¢ palcem pokrywe baterii,
jak pokazano na ponizszym rysunku.

03. Teraz nalezy wyjaC starg baterie i zastgpi¢ ja nowg, zwracajgc
uwage na to, aby wtozy¢ ja z zachowaniem wskazanej polaryzacii
(znak + skierowany do dotu).

04. Nastepnie, trzymajac nadajnik z przyciskami skierowanymi do
gdry, ponownie wtozy¢ pokrywe baterii w jej pierwotne migjsce,
tak aby ,blaszka”, zaznaczona kolorem szarym, znalazta sie nad
baterig, jak pokazano na rysunku ponizej.

05. Na koniec opusci¢ krawedz ramki z tytu nadajnika, tak aby rozlegto
sie delikatne klikniecie.

Utylizacja baterii

A Uwaga! - Roztadowana bateria zawiera substancje
zanieczyszczajace, nie nalezy jej wiec wyrzucaé¢ razem z
odpadami domowymi. Nalezy ja podda¢ utylizacji, zgodnie z
metodami zbiorki selektywnej i przepisami obowiazujacymi
w danym kraju.

19.5 STEROWANIE BRAMA

Do przyciskéw nadajnika przypisane sg nastepujace polecenia:
POLECENIE(*)

Przycisk T1

Przycisk T2

Przycisk T3

Przycisk T4

(*) Tabela do wypetnienia przez osobe, ktdra programowata system.




19.6 PLAN KONSERWACJI

Uwaga! - Konserwacja systemu musi by¢ przeprowadzana przez
wykwalifikowany personel techniczny, w poszanowaniu obowia-
zujacych przepisow bezpieczenstwa i zalecen dotyczacych bez-
pieczenstwa zamieszczonych w KROKU 1 - ,,0gdlne ostrzezenia
i zalecenia dotyczace bezpieczenstwa” na poczatku niniejszej
instrukciji.

Uwaga - Jesli w systemie znajdujg sie inne urzgdzenia, ktore nie zostaty
wymienione w niniejszej instrukcji, nalezy przestrzegac przepisow doty-
czgcych ich konserwacji zawartych w odpowiednich instrukcjach.

Przy uwzglednieniu normalnego uzytkowania napedu w warunkach
domowych, zaleca sie przeprowadzenie okresowej kontroli systemu
co 6 miesiecy lub, w przypadku czestego uzytkowania automatyki i w
przypadku szybkiego ruchu skrzydta, po wykonaniu okreslonej liczby
manewrow.

Aby obliczy¢ te liczbe manewrdw nalezy zapoznaé sie z parametrem
szacowanej trwatosci (zob. ,Parametry techniczne produktu”), planujac
interwencje konserwacyjna po wykonaniu kazdych 10% manewréow
okreslonych przez ten parametr; na przyktad: jesli catkowita trwatos¢
wynosi 100 000 cykli manewrdw, konserwacje nalezy przeprowadza¢ co
10 000 cykli.

W celu zapewnienia odpowiedniej konserwacji nalezy wykonywac z okre-
$long czestotliwoscia ponizsze kontrole i wymiany:

A. Odtaczy¢ wszelkie Zrodta zasilania elektrycznego.

B. Sprawdzi¢ stopien zuzycia wszystkich materiatéw sktadajacych
sie na automatyke; dodatkowo ocenic stopien zuzycia czesci rucho-
mych i zaobserwowad, czy wystepuja zjawiska erozji lub korozji
czesci konstrukeyjnych; w razie potrzeby wymienic czesci, ktére nie
zapewniaja wystarczajgcych gwaranciji.

C. Sprawdzi¢, czy produkt jest idealnie zakotwiony w powierzchni
mocowania i czy nakretki mocujace sa dobrze dokrecone.

D. Skontrolowac sprawnos¢ mechanizmu wysprzeglajacego do
obstugi recznej; sita wymagana do uruchomienia systemu wysprze-
glajgcego musi by¢ mniejsza niz 220 N.

E. Podfaczy¢ ponownie zrodta zasilania elektrycznego i przeprowa-
dzi¢ nastepujace kontrole w podanej kolejnosci:

1 Za pomoca nadajnika przetestowa¢ zamykanie i otwieranie bramy,
upewniajgc sie, ze ruch bramy jest zgodny z oczekiwaniami.
Zaleca sie wykonanie kilku testow w celu oceny ptynnosci posuwu bra-
my i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz obec-
nosci szczegodlnych punktéw tarcia.

2 Sprawdzi¢ kolejno prawidtowos¢ dziatania wszystkich urzadzen zabez-
pieczajacych (fotokomarek, listew krawedziowych itp.). EFotokomorki:
wywotac interwencje urzadzenia podczas manewru otwierania lub
zamykania i upewnic sie, ze centrala zatrzymuje manewr i odwraca
catkowicie kierunek ruchu (lampa ostrzegawcza wykonuje 2 migniecia,
powtdrzone dwa razy). Listwy krawedziowe: wywotac interwencije urza-
dzenia podczas manewru otwierania lub zamykania i upewnic sie, ze
centrala zatrzymuje manewr i wykonuje krétka zmiane kierunku ruchu
(lampa ostrzegawcza wykonuje 4 migniecia, powtorzone dwa razy).

3 Sprawdzi¢, czy nie wystepuja zaktdcenia miedzy fotokomaodrkami i inny-
mi urzadzeniami: przerwac os optycznag taczaca pare fotokomaorek (rys.
,»48”), przesuwajgc walec (o srednicy 5 cm i diugosci 30 cm) najpierw
w poblizu fotokomdrki TX, nastepnie w poblizu RX i wreszcie w srodku
pomiedzy nimi. Nastepnie sprawdzi¢, czy urzadzenie interweniuje we
wszystkich przypadkach, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu
alarmowego i vice versa; na koniec upewnic sie, ze powoduje okre-
Slone dziafanie centrali (np. zmiane kierunku ruchu podczas manewru
zamykania).

4 Po umieszczeniu przeszkody na drodze zamykania bramy, uruchomic
manewr zamykania i sprawdzi¢, czy naped cofnie ruch, gdy tylko bra-
ma dotknie przeszkody (manewr bezpieczenstwa).

Uwaga! - uzy¢ jako przeszkody kawatka drewna o wysokosci 5
cm j ustawic go tak, jak pokazano na rys. ,,49”.

19.7 DZIENNIK KONSERWACJI

Wazne - Niniejszy dziennik konserwacji nalezy przekazac, po wypetnieniu
wymaganych czesci, wiascicielowi napedu.

W dzienniku nalezy zapisywac wszystkie przeprowadzone czynnosci kon-
serwacyjne i naprawcze oraz modyfikacje. Dziennik musi by¢ aktualizo-
wany po wykonaniu kazdej pracy i nalezy go starannie przechowywac,
aby umozliwi¢ jego udostepnienie podczas ewentualnych inspekcji upo-
waznionych jednostek.

Niniejszy dziennik konserwacji odnosi sie do nastepujacego urzadzenia:

nr seryjny ....... -
data montazu

Czescig niniejszego dziennika konserwacji sg nastepujace zataczone
dokumenty:

1) - Plan konserwacii

Zgodnie z zatgczonym ,Planem konserwacji”, czynnosci konserwacyjne
musza by¢ przeprowadzone z nastepujaca czestotliwoscia:

CO ..ccvvenn. miesiecy lub co ............. cykli, w zaleznosci od tego, co
nastapi wczesniegj.




Podpis
Wiasciciela

Podpis
Technika

Opis wykonanej pracy
(opisac kontrole, regulacje, naprawy, modyfikacje itp.)

Data
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Deklaracja Zgodnosci UE (N.793/MD432)

i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Wer.: 1

Jezyk: Polski

Nazwa Producenta: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzgdzenia dokumentacji technicznej: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Typ produktu: Wstepnie zmontowany motoreduktor 24Vdc z wbudowang centralg i
odbiornikiem

Model/Typ: MD432

Urzadzenia dodatkowe: Zob. katalog

Nizej podpisany Roberto Griffa, Chief Executive Officer, o$wiadcza na wtasng odpowiedzialnos$é, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z
nastepujgcymi dyrektywami:

. Dyrektywa 2014/53/UE (RED) - Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a))

EN 62479:2010

Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a))

EN IEC 62368-1:2020

Kompatybilno$é elektromagnetyczna (art. 3(1)(b))

EN 301 489-1 V2.1.1:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2019;

Widmo radiowe (art. 3(2))

EN 300 220-1 V3.1.1:2017, EN 300 220-2 VV3.2.1:2018
e Dyrektywa 2011/65/UE (RoHS II)

Ponadto, produkt jest zgodny z ponizszg dyrektywg w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukonczonych”
(Zatgcznik 11, czes¢ 1, sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, ktéra modyfikuje
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

e Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzgdzona zgodnie z zatgcznikiem VIl B dyrektywy 2006/42/WE
oraz ze spetnione zostaty nastepujgce wymogi zasadnicze:

1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

e Producent zobowigzuje sie do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych
,maszyny nieukonczonej”, bez uszczerbku dla swoich praw wtasnosci intelektualnej.

e Jezeli ,maszyna nieukonczona” zostanie oddana do uzytku w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk uzyty w
niniejszej deklaracji, importer jest zobowigzany dotaczy¢ do niniejszej deklaracji odpowiednie ttumaczenie.

e Przypomina sie, ze ,maszyna nieukonczona” nie moze zosta¢ oddana do uzytku, dopoki maszyna koncowa, do ktérej ma ona
zosta¢ wigczona, nie zostanie zadeklarowana jako zgodna, w stosownych przypadkach, z przepisami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019+A14:2019+A15:2021,
EN 60335-2-95:2015, EN 62233:2008
EN IEC 61000-6-2:2019, EN IEC 61000-6-3:2021

Miejsce i data:  Oderzo, 09.06.2022 Inz. Roberto Griffa




DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Zgodnie z dyrektywa 98/37/WE, ZALACZNIK I, czes¢ A (deklaracja zgodnosci WE dla maszyn)

Nizej podpisany / firma:

(nazwisko lub nazwa firmy, ktéra oddata do uzytku brame z napedem)

(adres)

Oswiadcza na wiasna odpowiedzialnosé, ze:

System automatyki: (1 brama segmentowa z napedem
(1 brama uchylna z napedem

Nr seryjny:

Rok produkciji:

Lokalizacja (adres):

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:

2014/53/EU  Dyrektywa ,RED”
2006/42/WE  Dyrektywa ,Maszynowa”
2014/30/UE  Dyrektywa ,EMC”
2006/95/WE  Dyrektywa ,LVD”

oraz jest zgodny, w zakresie majagcym zastosowanie, z nastepujacymi normami:

EN 12453 Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczeristwo uzytkowania bram z napedem
- Wymagania.

Nazwa

Podpis
Data

Miejsce

Vi
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