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Informacja

Ta instrukcja moze by¢ powielana pod warunkiem, ze zadna jej czes¢ nie
bedzie pominigta ani zmieniona. Nie moze by¢ ona ttumaczona na inne

jezyki bez autoryzacji, nadzoru i kontroli MHOUSE.

MHOUSE nie odpowiada za uszkodzenia wynikie z niewlasciwego uzycia jej
produktéw. Dlatego bardzo prosimy o uwazne przeczytanie instrukcii.

MHOUSE zastrzega sobie prawo do modyfikacji i ulepszania produktow
bez koniecznosci wczesnigjszej informacii. Producent gwarantuje ich
funkcjonalnose i uzytecznose przy wiasciwym zastosowaniu,

W celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o kontakt:

mhouse
u

NICE - Polska Sp. z o.0.

05-800 Pruszkéw ul. Parzniewska 2A
Tel: (22) 728-33-22

Fax: (22) 7569-40-21

email: nice@nice.com.pl

htto: www.mhouse.biz.
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1 Ostrzezenia

e Jesli po raz pierwszy instalujesz system automatyki bramy garazowej GD1
zalecamy aby$ poswiecit troche swego czasu na przeczytanie tej instrukgji.
Powinienes$ przeczyta¢ ja zanim przystapisz do instalacji, abys pdzniej nie
musiat robi¢ tego w pospiechu.

* Migj wszystkie skladniki zestawu GD1 pod rekg abys mogt, czytajac,
sprawdza¢ i weryfikowaC jednoczesnie informacie z tej instrukcji. Nie
uruchamiaj tez procesOw programowania i zapamietywania, w przeciwnym
razie podczas wiasciwej instalacji napotkasz ustawienia roznigce sie od
fabrycznych.

e Czytajgc tg instrukcie zwrd¢ szczegding uwage na fragmenty niezwykle
istotne, oznaczone nastepujgcym znakiem:

Te fragmenty sg szczegdlnie wazne dla bezpieczenstwa.
e Zachowaj tg instrukcje dla przysziej pomocy.

e Zarbwno ta instrukcja, konstrukcja oraz wykonanie poszczegdinych
zespolow GD1, sg w pelni zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami.

® Majgc na uwadze zagrozenia wystepujgce przy instalacji i pracy GD1,
niezbedne jest w czasie instalacji przestrzeganie obowigzujgcych norm i
przepisdw oraz zwrécenie uwagi Na nastepujace sprawy:

¢ Ta instrukcja zawiera wazne informacje dotyczace osobistego
bezpieczenstwa. Zanim zaczniesz instalowaé urzadzenie, wazne
jest abys przeczytat i zrozumiat wszystkie informacje tu zawarte.
Nie kontynuuj pracy, jesli masz jakiekolwiek watpliwosci. W razie
potrzeby zwréé sie do Serwisu NICE - POLSKA o pomoc i
wyjasnienia.

e Zanim rozpoczniesz prace upewnij sie, ze poszczegodlne
elementy zastawu s3 odpowiednie dla twojej konkretnie bramy.
Szczeg6lng uwage zwr6¢ na dane zawarte w rozdziale 6
"Charakterystyka techniczna". Jesli cho¢ jeden z podzespotéw
jest nieodpowiedni - nie kontynuuj montazu.

e Zanim zaczniesz prace, sprawdz czy nie beda potrzebne
dodatkowe akcesoria lub materiaty niezbedne by zakonczyé
instalacje . GD1 w przypadku specyficznych = wymagan
dotyczacych twojej automatyki.

e Systemu automatyki GD1 nie wolno uzywaé, dopdki nie
zostanie ona przekazana do eksploataciji, jak opisano w par. 3.7.2
"Przekazanie do eksploatacji".

e System automatyki GD1 nie moze byé¢ traktowany jako sposéb
ochrony przed intruzem. Jesli oczekujesz skutecznej ochrony -
powinienes potaczyé GD1 z innymi urzadzeniami.

e Opakowanie GD1 powinno byé usuniete zgodnie =z
odpowiednimi przepisami.

¢ Nie modyfikuj zadnych skladnikéw zastawu, jesli nie przewiduje
tego instrukcja. Takie dziatanie moze tylko spowodowaé¢ wadliwa
prace. MHOUSE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za skutki
modyfikacji produktow.

¢ Elementéw automatyki nigdy nie mozna zanurza¢ w wodzie lub
innych ptynach. Zadbaj tez w czasie montazu, aby nie dostata sie
ona do sitownika lub innych akcesoriow.

e W przypadku, gdyby pilynne substancje dostaly sie jednak do
wnetrza urzadzenia, natychmiast odtgcz zasilanie i skontaktuj sie
z Serwisem NICE - POLSKA. Dziatanie GD1 w tych warunkach
moze by¢ niebezpieczne.

e Wszystkie komponenty systemu GD1 chron przed zrédtami
ciepta i otwartym ogniem. Moze to uszkodzi¢ je i spowodowacé
nieprawidiowe dziatanie, pozar lub inne niebezpieczenstwo.

e Centrale podtaczaj tylko wtedy, gdy linia zasilajaca posiada
uziemienie.

o Wszystkie operacje wymagajace otworzenia pokrywy
ochronnej urzadzeh GD1 moga byé wykonywane tylko przy
centrali odtaczonej od zasilania. Jesli wylacznik zasilania jest
ogodlnie dostepny, oznacz go tabliczka z nastepujacym napisem:
"UWAGA - PRACE KONSERWACYJNE W TOKU"

e W przypadku zadziatania automatycznych bezpiecznikéw
musisz ustalié przyczyne i usunaé ja przed ponownym ich
wiaczeniem.

e W przypadku problemu, ktérego nie mozesz rozwigzaé¢ za
pomoca tej instrukcji, skontaktuj sie z Dziatem Serwisu NICE -
POLSKA.
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2 Opis produktu

2.1 Zastosowanie

GD1 jest zestawem urzadzen przeznaczonych do automatyzacji bram GD1 jest zasilany energig elekiryczng. W przypadku awarii zasilania sitownik
segmentowych lub uchylnych na posesjach prywatnych. moze byC wysprzeglony odpowiednim ciegtem, by umoZzliwic reczne

s . . i . . . .. otwarcie bramy.
Zadne inne zastosowanie oprocz opisanego wyzej, lub inne niz

opisane w tej instrukcji warunki pracy nie sa absolutnie
dopuszczalne.

2.2 Przyktad zastosowania

Ponizszy przyklad typowej instalacji GD1 pozwoli wyjasni¢ kilka termindw i aspektow dotyczgcych systemu automatyki bramy segmentowej lub uchylnej.

Rys. 1

A) Lampa ostrzegawcza FL1 z wbudowang anteng (opcja)
B) Przelacznik kluczykowy KS1 (opcja)

C) Para fotokomorek PH1 (opcja)

D) Ograniczniki mechaniczne

E) Sitownik GD1K
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2.3 Opis elementéw sktadowych

GD1 sktada sie z zespotow pokazanych na rys.2.
Sprawdz natychmiast czy odpowiada to
zawartosci opakowania zestawu i sprawdz stan o
poszczegdlnych urzadzen.

Uwaga: aby przystosowa¢ GD1 do lokalnych
przepisow  zastrzegamy mozliwos¢  modyfikacii
kompletacji zestawu. Spis zawartosci jest na
opakowaniu pod napisem: "Mnousekit GD1 contains”.

Lista sktadnikow i akcesoridow

A) Silownik elektromechaniczny GD1K z
wbudowang centralg

B) Trzymetrowa szyna z zalozonym paskiem
zebatym

C) Cztery ptaskowniki polaczeniowe
D) Dwa wspomniki do sufitu

E) RoOzne drobne elementy: $rubki, nakretki
itp.; tabela 1, 2, 314 ()

F) Pilot radiowy TX4
G) Para fotokomorek PH1
H) Przelgcznik kluczykowy KS1

I) Lampa ostrzegawcza FL1 z antena.

(*) Srub mocujacych sitownik do sufitu i nadproza
nie ma w zestawie. Ich rodzaj zalezy od
materialu i spoistosci miejsca montazu. Rys. 2

2.3.1 Sitownik elektromechaniczny GD1K

GD1K jest sitownikiem elektromechanicznym z silnikiem 24V pradu statego.
Posiada on mechaniczny system wysprzeglenia z cieglem, umozliwiajgcy
reczne otwarcie bramy w przypadku awarii zasilania.

Sitownik jest mocowany do sufitu za pomoca odpowiednich wspormikdw.

Centrala steruje silnikiem urzadzenia oraz zasila i nadzoruje prace urzadzen
dodatkowych. Posiada ona plyte elektroniki i integralnie wbudowany w nig
odbiornik radiowy.

Centrala moze sterowa¢ sinkiem z dwiema predkosciami: "wolno" i
"szybko".

Trzy przyciski: P1, P2 i P3 [B] | odpowiadajgce im diody stuzg do
programowania centrali sterujgcej.

76ty przycisk [C] pozwala sterowad brama w czasie prob | testow. Ten sam
przycisk bedzie uzywany na co dzien za posrednictwem pomaranczowego
przycisku [D].

Dla utatwienia podigczen elektrycznych przewidziano oddzielne ztgcza dla
kazdego rodzaju urzadzen dodatkowych [A], ktore sg wyjmowane i
oznaczone roznymi kolorami. Przy kazdym wejsciu znajduje sie dioda
sygnalizujgca jego stan.

Podlgczenie do zasilania jest bardzo proste: widz wtyczke do gniazdka
elektrycznego.

Tabela 1: Lista drobnych czesci dla sitownika GD1K ilos¢
nakretki samohamowne M6 18 szt
Sruby M6 x15 18 szt.
wkrety 6.3x45 4 sz, Rys. 3
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2.3.2 Fotokomorki PH1 (opcja)

Para montowanych natynkowo fotokomaorek PH1 po podigczeniu do centrali
umozliwia wykrycie przeszkody na osi optycznej pomiedzy nadajnikiem (TX)
i odbiornikiem (RX).

Tabela 2: Lista drobnych czesci dla pary PH1 ilos¢
wkret HI LO 4X9.5 4 szt
wkret 3.5X25 4 szt
kotek nylonowy s 5 ¢ 4 szt

Rys. 4

2.3.3 Przetgcznik kluczykowy KS1 (opcja)

Dwupozycyjny przetgcznik kKluczykowy KS1 umozliwia sterowanie brama
bez uzycia pilota. Posiada wiasne podswietlenie dla fatwej lokalizacji w
clemnosai.

UmoZliwia realizacje dwoch komend, w zaleznosci od kierunku jego obrotu:
"OTWIERA" i "STOP"; kluczyk samoczynnie wraca do pozycji centralnej.

Tabela 3: Lista drobnych czesci dla KS1 ilos¢
Sruba HI LO 4X9.5 2 szt
wkret 3.5X25 4 szt.
kotek nylonowy s 5 ¢ 4 szt Rys. 5

2.3.4 Lampa ostrzegawcza FL1 z wbudowang anteng (opcja)

Lampa ostrzegawcza sterowana poprzez centrale blyska ostrzegawczo gdy
brama sie porusza. Wewnatrz lampy znajduje sie rowniez antena dla
odbiornika radiowego.

Tabela 4: Lista drobnych czesci dla FL1 ilosé
wkret 4.2X32 4 szt
kotek nylonowy s 6 ¢ 4 szt

Rys. 6

2.3.5 Pilot radiowy TX4

Pilot radiowy jest potrzebny do zdalnego sterowania ruchem otwarcia i
zamkniecia bramy. Posiada on cztery przyciski umoZliwiajgce wystanie
czterech roznych rozkazow dla jednej bramy lub np. po jednym rozkazie do
czterech roznych bram.

Wystanie sygnatu sterujgcego potwierdza dioda [A]; zaczep [B] pozwala
przyczepi¢ pilot do kdtka na klucze.

Rys. 7
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3 Instalowanie

Instalacja musi by¢é przeprowadzona przez wykwalifikowany
personel w zgodzie ze wskazéwkami zawartymi w rozdziale 1
"Ostrzezenia".

3.1 Kontrola wstepna

Nie wolno uzywaé¢ GD1 do napedu bramy, ktéra jest niesprawna
lub niebezpieczna. Nie usuna one btedoéw niewtasciwej instalaciji
lub nieumiejetnej obstugi bramy.

Przed przystapieniem do montazu musisz upewni¢ sie, ze:

e Waga i wymiary bramy odpowiadaja wielkosciom podanym w
instrukcji (rozdziat 3.1.1). Jesli nie, GD1 nie moze by¢ instalowany.

¢ Struktura bramy jest odpowiednia do jej automatyzaciji i jest
zgodna z wymogami obowiazujacych przepisow.

e W czasie ruchu otwierania i zamykania bramy nie wystepuja
momenty zwiekszonych oporéw (tarcia).

¢ Konstrukcja bramy jest wystarczajaco wytrzymata i nie ma
niebezpieczenstwa wypadniecia jej z prowadnic.

* Brama jest prawidtowo wywazona: w dowolnym potozeniu nie
powinna samoczynnie si¢ poruszac.

¢ Miejsce montazu odpowiada rozmiarom sitownika i zapewnia
bezpieczne i tatwe jego wysprzeglanie.

¢ Miejsca montowania poszczegdlnych urzadzen nie moga byé
narazone na uderzenia i musza by¢é odpowiednio stabilne.

e Powierzchnie montazu fotokomérek powinny by¢ ptaskie i
umozliwiajace wiasciwe wzajemne ustawienie TX i RX.

* Zwro¢ szczego6lng uwage na mocowanie szyny do nadproza i
wspornikow do sufitu. Zamocowanie do nadproza bedzie musiato
przenies¢ cate obciazenie przy otwieraniu i zamykaniu bramy.
Wsporniki do sufitu beda obciazone ciezarem sitownika GD1. W
obu przypadkach nalezy przewidzie¢ ewentualne zuzycie i
deformacje, ktére moga sie pojawi¢ w przysztosci.

e Upewnij sie, ze zachowane beda minimalne | maksymalne
wymiary pokazane na rys. 8.

C 2970 mm D 420 mm

B 0+400 mm

55 o o

A 40400 mm
i i

280 mm

280 mm

Rys. 8

¢ Sitownik powinien byé zamontowany w plaszczyznie symetrii
bramy, ewentualnie tylko lekko przesuniety - by ramie przegubowe
mozna bylo zamocowaé obok klamki (rys. 11).

¢ Upewnij sie, ze w kazdej z powyzszych pozycji istnieja warunki
dla prawidiowego zamocowania szyny do nadproza (wymiary ,,A”
i ,B” na rys. 8). Mur w tym miejscu musi by¢ zwarty i wytrzymaty.
Sprawdz, czy GD1 moze byé pewnie zamocowany do sufitu w
odlegtosci ,,C” za pomoca wspornikow.

Jezeli brama jest typu uchylnego (ze sprezynami Ilub
przeciwciezarami) niezbedne bedzie zastosowanie RAMIENIA
PRZEGUBOWEGO, zamocowanego obok klamki (rys. 11).

¢ Jezeli brama jest typu uchylnego, upewnij sie, ze odlegtos¢ [E]
z rys. 9, to znaczy minimalna odlegtosé pomiedzy goérna
powierzchnia szyny i najwyzszym punktem toru ruchu gérnej
krawedzi bramy, zawiera sie¢ w podanym przedziale. Jesli nie -
GD1 nie moze by¢ instalowany.

B 0400 mm

T

E 65+300 mm

Rys. 9

Jezeli brama zamyka pomieszczenie, do ktérego nie ma innego
dostepu, zalecamy instalacje zestawu Wysprzeglenia z zewnatrz
(rys. 10), w przeciwnym razie zwykta awaria zasilania uniemozliwi
dostep do tego pomieszczenia.

Rys. 10

Uwaga: zestawy dodatkowe - Ramie przegubowe i wysprzeglenie
z zewnatrz posiadaja wiasne instrukcje montazu.
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Rys. 11

3.1.1 Ograniczenia zastosowania

Rozdziat 6 "Charakterystyka techniczna" dostarcza podstawowych danych
dla okreslenia przydatnosci komponentéw GD1 dla twojego konkretnego
zastosowania.

Z zatozenia GD1 jest przeznaczony do automatyzaciji bram segmentowych
i uchylnych, na posesjach prywatnych, o nastepujgcych wymiarach
maksymalnych:

Bramy segmentowe: maksymalna wysoko$¢ — 250cm, maksymalna
szerokose — 500cm (powierzchnia maks.- 12,5m?), maks. sita — 60kg.

Bramy uchylne: maksymalna wysokos¢ — 280cm, maksymalna szerokose
—300cm (powierzchnia maks.- 8,4m?), maks. sita — 60kg.

Ksztatt bramy i warunki klimatyczne (np. obecnos¢ silnych wiatrow) moga
jeszcze ograniczy¢ te parametry. W takim przypadku jest niezbedne
okreslenie sity potrzebnej do napedu bramy w najgorszych warunkach |
poréwnanie jej z wartosciami podanymi w danych technicznych sitownika
GD1K.

3.1.2 Narzedzia i materiaty

Upewnij sie, ze masz wszystkie narzedzia i materiaty potrzebne
do instalacji urzadzenia, ze sa odpowiedniej jakosci i we
witasciwym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Zobacz
przykiady na rys. 12.

Rys. 12
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3.1.3 Zestawienie przewodow

Przewody potrzebne do instalacji GD1 mogg rozni¢ sie w zaleznosci od rodzaju i ilosci zastosowanych urzadzen dodatkowych; rys. 13 pokazuje przewody
potrzebne do typowe] instalacji. W zestawie GD1 nie dostarczamy zadnych przewodow.

Rys.

Tabela 5: Lista przewodéw
Rodzaj potaczenia

[A] wejscie STOP

[B] wejscie OTWIERA ( OPEN)
[C] wejscie/wyjscie ECSBus
[
[

Rodzaj przewodu

D] wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH
E] wyjscie anteny AERIAL

przewdd 2x0,5mm?
przewdd 2x0,5mm?
przewdd 2x0,5mm?
przewdd 2x0,5mm?
RG58 koncentryczny ekranowany

Maksymalna dopuszczalna diugosé
20m (uwaga 1)

20m (uwaga 1)

20m (uwaga 1)

20m

20m (zalecamy nie dtuzszy niz 5m)

OSTRZEZENIE: uzyte przewody musza byé odpowiednie do typu instalacji ( na zewnatrz lub wewnatrz pomieszczenr)

Uwaga 1: Dla linil ECSBus, STOP i OPEN (OTWIERA) mozna uzy¢ tej samej wigzki przewoddw 1gczacej rézne wejscia, na przykiad wejscie STOP i OPEN
mozemy podiaczy¢ do przetacznika KS1 uzywajgc jednej wigzki przewoddw 4x0,6mm?2.,

3.2 Przygotowanie okablowania

Z wyjatkiem przewodu zasilajgcego z wtyczka, pozostata instalacja pracuje
pod napieciem bezpiecznym (okolo 24V); dlatego tez moze ona by¢
wykonana przez osoby bez specjalnych uprawnien pod warunkiem, ze
wszystkie zalecenia te] instrukcji sg Scisle przestrzegane.

Po ustaleniu miejsca montazu poszczegdinych urzadzen (rys.13) mozesz
przygotowac rurki dla poprowadzenia przewodow faczacych te urzadzenia
7 centralg sterujaca.

Rurki ostonowe stosuje sig, aby chroni¢ przewody przed uszkodzeniem,
czy przypadkowym przerwaniem.

3.2.1 Przytgczenie do sieci

Pomimo tego, ze podigczenie GD1 do sieci lezy poza zakresem tej
instrukcji, pragniemy przypomnie¢, ze:

e Linia zasilajgca powinna by¢ poprowadzona i przytaczona
przez wykwalifikowanego elektryka.

e Zapewnij dostep do gniazdka elektrycznego z zabezpieczeniem
16A, dla przytaczenia GD1.

¢ Linia zasilajagca musi by¢é zabezpieczona przed zwarciem i
uptywem do ziemi; urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ odfaczenia
od zasilania na czas montazu i okresowych przegladéw
(wygodny jest tutaj system podtaczenia poprzez wtyczke i
gniazdko elektryczne).
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3.3 Instalacja poszczegdlnych urzadzen

3.3.1 Montaz sitownika GD1K

1 Przygotyj trzy elementy tworzace szyne | pasek zebaty tak, aby mogty by¢
polgczone razem. Zwrd¢ uwage na ulozenie paska. Zeby muszg byc
skierowane do wewnatrz i nie moze by¢ on skrecony i poplatany.

2 Najpierw zmontuj gtdwke szyny [A], jak pokazano na rys. 14. Jej montaz
wymaga uzycia sporej stly.

Rys. 14

3 Wyjmij z pudetka taczniki szyny [B], potacz nimi trzy elementy [C] i
zabezpiecz srubami M6x15 i nakretkami M.

Rys. 15

4 Dokrecajgc nakretke [D] napnij pasek, az bedzie odpowiednio
naciggniety.

5 Polgcz watek wyjsciowy sitownika GD1K z giowkg szyny [E] i skrec
czterema Srubami M6.3x45 [F].

Rys. 17

Sitownik moze by¢ ustawiony na trzy rézne sposoby.

AL
NS

Rys. 18

6 Zachowujgc wymiary A, B i C pokazane na rys. 8, zaznacz dwa punkty
montazu przedniego uchwytu szyny do nadproza w plaszczyznie symetrii
bramy (lub z lekkim przesunieciem — rys. 11).

W zaleznosci od materialu nadproza, szyne mozna przymocowac za
pomocag nitdw, kotkdw rozpreznych Iub srub (rys. 19). Jezeli wymiary A, B
C z rys. 8 na to pozwolg, uchwyt mozna przymocowa¢ bezposrednio do
sufitu.
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7 Po wywierceniu otwordw, opierajac korpus sitownika o ziemie, przymocuj 12 Przy zamknietej bramie pociagnij za linke wysprzeglenia i zwolnij wozek
przednia cze$¢ szyny do nadproza (sufitu) z wykorzystaniem odpowiednich [L] z zaczepu.
nitow, kotkow lub srub.

8 Przymocuj do szyny wsporniki [I] za pomoca srub [G] i nakretek [H],
wybierajgc we wsporniku otwor najblizszy wymiaru [B] (patrz rys. 8).

Rys. 24

13 Przesun wozek az uchwyt [N] (rys. 25) dojdzie do gomej krawedzi
bramy, dokladnie prostopadle do szyny [M]. Nastepnie przytwierdz uchwyt
IN] do krawedzi bramy odpowiednimi Srubami lub nitami, wiasciwymi dla
materiatu i konstrukeji bramy. Muszg one wytrzymac obciazenia wynikajace
Z pracy bramy.

Rys. 20

9 Za pomoca drabiny podnies i oprzyj sitownik, zblizajac wsporniki do sufitu.
Zaznacz miejsca wiercenia otwordw, po czym z powrotem opuse sitownik
na ziemie.

o

Ve 7z 777 77 7T T B
L T

4

\ i Rys. 25
\\ “ 14 Poluzuj sruby na obu mechanicznych ogranicznikach ruchu, po czym
e o przedni ogranicznik [O] umies¢ przed wozkiem (rys. 26). Mocno pehnij
: 4 brame do pozycji Zamknieta i w tej pozycji mocno dokre¢ srube [P].

N
L

s N T 7y,
i

Rys. 21

10 Wykonaj w zaznaczonych miejscach otwory, wsun w nie kolki rozprezne
(odpowiednie do materiatu sufitu) i po ponownym podniesieniu sitownika
przykre¢ oba wsporniki do sufitu odpowiednimi Srubami.

Rys. 26

15 Otworz recznie brame do wymaganej pozycji OTWARTA i umies¢ tyiny
Rys. 22 ogranicznik ruchu [Q] tuz przy wozku (rys. 27). Dokre¢ mocno srube [R].

11 Upewnij sig, ze szyna jest dokladnie poziomo, po czym odetnij zbedne
czesci wspornikow pitkg do metalu.

Rys. 27
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3.3.2 Fotokomorki PH1 (opcja)

1 Wybierz polozenie obu fotokomaorek (TX i RX) tak, aby spelni¢ ponizsze
wymagania: UmieS¢ je na wysokosci 20-25 cm nad ziemig, po obu
stronach chronionego obszaru | jak najblizej krawedzi bramy. Przy bramach
segmentowych fotokomorki moga by¢ montowane na zewnatrz, a dla bram
uchylnych — tylko od wewnagtrz (zamontowane na zewnatrz moglyby
zareagowaC na podnoszaca sie brame

e Umies¢ nadajnik TX naprzeciw odbiormika RX, z odchytka nie wiekszg
niz 6°.

* W wybranych miejscach muszg byC umieszczone uprzednio rurki do
przeprowadzenia przewodow.

2 Zdejmi przednia szybke [A], pokazang na rys. 28, podwazajac ja ptaskim
Srubokretem od dofu.

Rys. 28

3 Nacisnij soczewke aby oddzielic obudowe.

4 \Wylam dwa z czterech otworéw [B] w dnie za pomocg Srubokreta.

5 Umies¢ podstawe w migjscu, gdzie wychodzg przewody; otwoér [D] musi
pokrywaC sie z miejscem skad wychodza ze Sciany przewody. Zaznacz
miejsce wiercenia otwordw, uzywajac podstawy jako szablonu.

6 \Wykonaj otwory w murze uzywajgc wiertta do betonu 5 mm i wsun w nie
kotki rozporowe 5 mm.

7 Przymocuj podstawe fotokomorki srubami [C]

Rys. 30

8 Podigcz przewody do odpowiednich zaciskow w TX i RX.

Z elektrycznego punktu widzenia TX i RX muszg by¢ podtaczone
rownolegle, wg rys. 31. Nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci.
Wiyczki mozna wyciagna¢ dla utatwienia podtaczenia. Przykre¢ przewody i
wsun z powrotem wtyczki w gniazda.

Rys. 31

9 Zatdz i dokre¢ pokrywe [E] dwiema Srubami [F] i Srubokretem
krzyzakowym. Teraz zaloz szybke [G], lekko jg wciskajac.

3.3.3 Przetgcznik kluczykowy KS1 (opcja)

1 Wybierz polozenie przetgcznika kluczykowego; powinien by¢
zainstalowany na zewnatrz, w poblizu bramy, na wysokosci okoto 80 cm,
aby mogly z niego korzysta¢ osoby o roznym wzroscie.

2 Zdejmij przednig szybke [A], podwazajac jg ptaskim srubokretem od dotu.

3 Aby oddzieli¢ pokrywe od podstawy musisz wiozy¢ Klucz | przytrzymujac go
W pozycji przekreconej - pociagnac, wykorzystujac tylny otwor na przewody.

Rys. 34

4 \Wylam cztery otwory w dnie za pomocg srubokreta; zaznacz miejsce
wiercenia otwordw, uzywajac podstawy jako szablonu; upewnij sie, ze
otwor w podstawie pokrywa sie z wylotem przewodow ze Sciany.

5 Wykonaj otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 5 mm i wsun w nie
kotki rozporowe 5 mm
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6 Przykre¢ do Sciany podstawe czterema Srubami [A].

Rys. 35

7 Podigcz przewody do zaciskow OPEN i STOP, wedtug rys. 36. Nie jest
konieczne przestrzeganie biegunowosci. Wtyczki mozna wyciggna¢ dla
utatwienia podigczenia. Przykre¢ przewody i wsun z powrotem wtyczki w
gniazda.

Rys. 36

8 Aby zatozy¢ pokrywe na podstawe musisz przekrecic i przytrzymac klucz.
Po jej zalozeniu cofnij kKlucz do pozycji centralne.

9 Dokre¢ pokrywe [C] dwoma Srubami [D] i Srubokretem krzyzakowym.
Teraz zaldz szybke [E], lekko jg wciskajac.

3.3.4 Lampa ostrzegawcza FL1 (opcja)

1 Wybierz miejsce montazu lampy: powinna znajdowac sie ona w poblizu
bramy w tatwo widocznym miejscu; moze byCc zamontowana na
powierzchni pionowej lub poziomej.

2 Sciggnil Klosz [A] z podstawy naciskajac jednoczesdnie dwa przyciski [B].

Rys. 38

3 Odigcz uchwyt zarowki z anteng od podstawy.

4 \Wytam cztery otwory na sruby i otwor na przejscie przewodow w dnie lub
w &clance bocznej, w zaleznosci od pozycji montazu, uzywajgc Srubokreta.

Rys. 40

5 Zaznacz miejsce wiercenia otworow uzywajac podstawy jako szablonu.
Duzy otwor musi pokrywac sie z wylotem przewoddw z muru.

6 Wykonaj otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 6 mm i wsun w nie
kotki rozporowe 6 mm.

7 Przymocuj podstawe do muru Srubami [C].

8 Podigcz przewody odpowiednio do zaciskow FLASH i AERIAL, jak
pokazano na rys. 41. Nie musisz przestrzega¢ biegunowosci na wejsciu
FLASH. Podigczajac przewdd antenowy (koncentryczny ekranowany), zréb
to tak jak na rys. 42. Wtyczki mozna wyciggng¢ dla utatwienia podiaczenia.
Przykre¢ przewody | wsun z powrotem wtyczki w ich gniazda (rys. 43).

Rys. 43

9 Umies¢ uchwyt zarowki w podstawie i wcisnij az wskoczy na swoje
miejsce.

10 Wsun na miegjsce Klosz, naciskajgc przyciski i zakladajgc go na
podstawe. Obro¢ go wediug uznania i wcisnij, az oba przyciski wskoczg na
swoje miejsce
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3.3.5 Elektryczne podtgczenia do centrali GD1K

1 Otworz pokrywe, naciskajgc w punkcie [A.

Rys. 45

2 Przeprowadz przewody przez otwor [B].

Rys. 46

FL1

3 Z pomoca rys. 47 wykonaj podigczenia obwodow 24V od urzgdzen
dodatkowych do zaciskéw centrali sterujgce).

e Zaciski te maja rozne kolory - tak jak zaciski odpowiadajgcych im
urzagdzen. Na przyklad: szary zacisk (OPEN) centrali sterujgce] musi by¢
polaczony z szarym zaciskiem (OPEN) przelgcznika KS1 (wyposazenie
dodatkowe).

® Wiekszos$¢ polgczen nie wymaga przestrzegania biegunowosci. Jedynie
dla ekranowanego przewodu anteny wbudowanej w lampe ostrzegawczg
FL1 (wyposazenie dodatkowe) konieczne jest podigczenie rdzenia i ekranu
tak, jak pokazano na detalu [A].

e Jesli uzywasz anteny wbudowanej w lampe, usun z zielonego zacisku w
centrali odcinek przewodu zamocowany tam w fabryce i podigcz tam
przewdd koncentryczny, ekranowany typu RG58.

e Dla utatwienia podigczenia zaciski [C] mozna wyjmowac z piyty jak
pokazano na rys. 48; wykonaj polgczenia i wsun je z powrotem.

4 Po wykonaniu podigczen zabezpiecz przewody za pomocy
odpowiednich opasek.

5 Aby zamknaC pokrywe, obroc ja i docisnij az zatrzask ,Kliknie”.

Rys. 48

GD1K

o€ T
D> il
O |5
EI* — )
] Dl

A=
B

Rys. 47
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3.4 Podtaczenie do sieci

Podtaczenie centrali GD1 do sieci musi byé wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka.

Dla przeprowadzenia prob podigcz wtyczke z GD1K do gniazdka
sieciowego. W razie potrzeby uzyj przediuzacza.

3.5 Testy wstepne

Zaraz po wigczeniu zasilania centrali nalezy upewnic sie, ze: 3 Jezeli przelgcznik KS1 jest zamontowany - $wieci nocne $wiatetko [C] na

1 Dioda [A] miga regulamie co sekunde. przefaezniku KST.

P

o]t
=0 Rys. 52

[
L] 4 Gdy ktorys z powyzszych testow wypadnie inaczej, musisz natychmiast
N odigczy¢ centrale od zasilania | uwazniej sprawdzi¢ polgczenia przewodow.
Rys. 50 Wiecej informac]i znajdziesz w rozdziale 5.5 "Rozwiazywanie problemow" i

5.6 "Diagnostyka i sygnaty".

2 Jezeli fotokomorki PH1 sg zamontowane - dioda KONTROLNA [B] na
fotokomorkach (TX i RX) mruga (rys. 51). Sposéb jej biyskania nie jest tu
wazny - zalezy od innych czynnikow. Wazne, by nie byla zgaszona Iub
Swiecia cigglym swiatlem.

Rys. 51

3.5.1 Rozpoznanie dotgczonych urzadzen

Po zakonczeniu kontroli wstepnej centrala musi rozpozna¢ urzadzenia
dotgczone do niej poprzez wejscia "ECSBus" i "STOP

A
1 Nacisnij przycisk P2 [C] na centrali (rys. 53) i przytrzymaj na co najmnie;
trzy sekundy, potem go pusc.
2 Poczeka) kilka sekund az centrala zakonczy procedure rozpoznawania
urzadzen.

]

3 Po zakonczeniu procedury uczenia dioda STOP [A] musi zapali¢ sie a
dioda P2 [B] powinna zgasna¢. Jezeli dioda P2 swieci sie, to oznacza blad:
zobacz par. 5.5 "Rozwigzywanie problemow", N

Faza rozpoznawania urzadzen moze by¢ powtdrzona w kazdej chwili np. po
uzupelnieniu instalacji - po zamontowaniu dodatkowych fotokomorek; po
prostu powtdrz procedure od punktu 1.

Rys. 563
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3.5.2 Rozpoznanie skrajnych potozen bramy

Po rozpoznaniu urzadzen centrala musi rozpoznac¢ skrajne potozenia bramy.
W czasie tej procedury okreslana jest droga bramy od pozycji zamknietej do
poz. otwartej.

1 Upewnij sie, ze wbzek pociagowy jest zasprzeglony.

2 Nacisnij przycisk P3 (A) w centrali i przytrzymaj co najmniej 3 sekundy, po
Czym pusc (rys. 54).

e /aczekaj az brama wykona procedure uczenia: zamkniecie, otwarcie |
ponowne zamkniecie.

e Jezeli w czasie procesu uczenia zadziata ktores urzadzenie (FOTO, STOP
lub P3), procedura zastanie natychmiast przerwana. Musisz wtedy
rozpoczaC ja od poczatku.

e \V czasie procesu uczenia lampka pomocnicza w sitowniku bedzie migac
tak, jak lampa ostrzegawcza.

3 Jezeli dioda P3 (B) miga po zakonczeniu uczenia, oznacza to jakis btad;
zobacz paragraf 5.5 “Rozwigzywanie problemow”.

Rys. 54

4 nacisnij zoty przycisk (C) pokazany na rys. 55 aby catkowicie otworzy¢
brame. Nacisnij go znowu by jg zamkng¢. W czasie tych dwdch manewrdow
centrala zapamietuje site potrzebna do napedu bramy w kazdym punkcie jej
ruchu.

Wazne jest, aby te dwa pierwsze manewry nie byly przerwane zadng
komenda.

%—T
°€]
O o]

O &

[
Rys. 55

L]

Jezeli manewry nie zostaly ukoriczone, rozpocznij procedure uczenia od
punktu 1.

Procedura rozpoznania skrajnych potozen bramy moze by¢ powtdrzona w
dowolnym czasie (na przyktad w przypadku przestawienia mechanicznych
ogranicznikdw ruchu. Powtérz proces od punktu 1.

OSTRZEZENIE: jezeli pasek zebaty nie jest prawidtowo napiety, w
czasie procesu uczenia moze przeskakiwaé na kole zebatym.
Jesli to nastapi przerwij procedure naciskajac przycisk P3 i
naciagnij pasek, dokrecajac nakretke (D). Nastepnie powtérz
proces od punktu 1.
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3.5.3 Sprawdzanie pilota radiowego

By sprawdzi¢ pilota, nacisnij jego dowolny przycisk. Upewnij sie, ze blyska
czerwona dioda a automatyka wykonuje odpowiednig komende.

Polecenie przypisane kazdemu przyciskowi zalezy od sposobu, w jaki
zostat wezytany (rozdziat 5.4 "Wczytywanie pilota"). Dotaczony do zestawu
pilot jest juz fabrycznie wczytany i kolejne przyciski realizujg nastepujace
komendy:

Przycisk T1 "Otwiera"

Przycisk T2 "'Otwiera czesciowo"
Przycisk T3 "Tylko otwiera"
Przycisk T4 "Tylko zamyka"

Rys. 57

3.6 Regulacja

3.6.1 Wybodr predkosci bramy

Brama moze porusza¢ sie z dwoma predkosciami: "wolno" lub "szybko".

Aby przetgczy¢ sie z jednej na druga, nacisnij na chwile przycisk P2 [B].
Odpowiednia dioda przy P2 [A] zaswieci sie lub zgasnie; gdy jest zgaszona
- predkosc jest "wolna", gdy sie swieci - predkosce jest "szybka'".

3.6.2 Wybdr rodzaju dziatania

Otwieranie i zamykanie bramy moze sie odbywa¢ wediug réznych trybdw
pracy:

e Pojedynczy ruch (pdtautomatyczny): brama otwiera sie po komendzie
i pozostaje otwarta az do nastepnej komendy, ktdra jg zamknie.

® Pefen cykl (automatyczne zamykanie): brama otwiera sie po komendzie i
zamyka automatycznie po krotkim czasie (zobacz paragraf 5.1.1
"Ustawianie parametrow pilotem radiowym").

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy tymi trybami nacisnij krétko przycisk P3 [B].
Odpowiednia dioda [A] zaswieci sie lub zgasnie; dioda zgaszona -
potautomatyka, dioda zapalona - automatyka.

3.7 Testy i przekazanie do eksploatacii

Oto najwazniejsze czynnosci wybrane tak, by zagwarantowa¢ maksimum
bezpieczenstwa i niezawodnosci systemu automatyki.

Procedura testowa moze by¢ tez zastosowana przy okresowej kontroli
poszczegolinych urzadzen automatyki.

Procedura testowania i odbioru musi byé przeprowadzona przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi ocenic,
jakie testy przeprowadzié¢, oceniajac wymagany poziom
bezpieczeinstwa i zgodnos$¢ instalacji z obowigzujacymi
przepisami i normami a szczegélnie z postanowieniami EN 12445,
ktéra okresla metody testéw dla systeméw automatyki bram.
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3.7.1 Testy

1 Upewnij sie, ze warunki zawarte w rozdziale 1 "OSTRZEZENIA"
zostaty doktadnie spetnione.

2 Uzywajac przetacznika (jesli jest) lub pilota, sprawdz otwieranie i
zamykanie bramy i upewnij sie ze porusza sie ona we wiasciwa strone.
Probe nalezy przeprowadzi¢ kilka razy aby sprawdzi¢, czy brama dziata
lekko, czy nie wystepuja momenty nadmiermego tarcia i czy nie ma
zadnych btedéw montazu lub programowania.

3 Sprawdz prawidiowe dzialanie wszystkich obwodow bezpieczenstwa:
(fotokomarek, listew oporowych itp.). Przy kazdym zadziataniu ktéregos z
nich, dioda "ECSBus" w centrali zapala sie na diuzej potwierdzajgc, ze
centrala sterujgca odebrata sygnat.

4 By sprawdzi¢ fotokomorki (jesli sg zamontowane), przesun cylinder o
Srednicy 5 cm i diugosci 30 cm, przecinajac o$ optyczng, najpierw w
poblizu TX, pdzniej RX, na koncu w polowie pomiedzy nimi. W kazdym
przypadku fotokomorki powinny reagowac, przetgczajac sie miedzy stanem
czuwania i alarmu, co powinno wywota¢ odpowiednig reakcje centrali, na
przyklad odwrocenie kierunku ruchu w fazie zamykania.

Rys. 60

5 Zmierz site uderzenia wediug normy EN 12445, Jezeli stosujesz regulacje
sity sitownika by ograniczy¢ site uderzenia bramy, sprobuj znalez¢ regulacje
dajacg najlepsze rezultaty.

3.7.2 Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji powinno nastapi¢ dopiero po
pomysinym zakonczeniu wszystkich testéw. Przekazanie
czesciowe Ilub na warunkach tymczasowych nie jest
dopuszczalne.

1 Przygotuj dokumentacije techniczng urzadzenia, zawierajgcg co najmniej:
rysunek zestawieniowy (np. rys. 1), schemat okablowania (np. rys. 47),
analize zagrozen i uzytych zabezpieczen, Deklaracje Zgodnosci producenta
na urzgdzenia skladowe automatyki. Dla GD1 wykorzystaj Aneks 1
"Deklaracja Zgodnosci Zestawu GD1".

2 Na bramie umies¢ tabliczke zawierajgcg co najmniej nastepujgce dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za
"rozruch"), numer fabryczny, date produkcji i znaczek "CE".

3 Wypelnij Deklaracje Zgodnosci i przekaz wiascicielowi systemu
automatyki; do tego celu mozesz uzy¢ Aneksu 2 "Deklaracja Zgodnosci
Bramy Automatycznej”.

4 Przygotuj instrukcje obstugi i przekaz wiascicielowi systemu automatyki;
Aneks 3 "Instrukcja uzytkowania" moze by¢ uzyty jako przyktad.

5 Przygotuj program przegladéw i dostarcz wiascicielowi systemu
automatyki; musi on zawiera¢ dane dotyczace wszystkich urzadzen
sktadowych automatyki.

6 Przed przekazaniem instalacji poinformuj uzytkownika o zagrozeniach |
niebezpieczenstwach zwiazanych z automatyka.

4 Konserwacja

Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane $cisle wedtug
regut bezpieczenstwa okreslonych w tej instrukcji oraz w zgodzie
z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia sktadajgce sie na system GD1 nie wymagaja zadnej specjaine;
pielegnacji. Mimo tego warto co jakis czas (co najmnigj raz na pot roku)
sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia dziatajg prawidtowo.

W tym celu powtdrz wszystkie testy opisane w paragrafie 3.7.1 "Testy" i
operacje opisane w paragrafie 7.3.3 "Konserwacja wykonywana przez
uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzgdzen, kieruj sie
informacjami z odpowiednich instrukcji dotyczacych ich konserwagii.

4.1 Demontaz i recykling

GD1 wyprodukowano z réznych typodw materiatow, niektére z nich moga
byC odzyskane (aluminium, plastk, przewody) a inne powinny by¢
zutylizowane (plyty elektroniki).

UWAGA: niektére elektroniczne elementy moga zawieraé¢
substancje szkodliwe; nie zanieczyszczaj Srodowiska. Dowiedz
sie 0o mozliwosci recyklingu lub ztomowania GD1 zgodne z
obowigzujacymi przepisami.

1 Odigcz urzgdzenie od zasilania sieciowego przez wyjecie wtyczki.

2 Zdemontuj sitownik | akcesoria, podazajac w przeciwng strone, niz
opisuje procedura z rozdziatu 3 ,Instalowanie”.

3 Usun baterie z pilotow radiowych

4 Usun piyty elektroniki

5 Posortuj rézne elektryczne | przetwarzalne materialy i przekaz je
licencjonowanym firmom do przerobienia lub likwidagi.

6 Pozostale materialy dostarcz do punktow zbidrki ziomu.
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5 Informacje dodatkowe

Kolejne rozdzialy opisujg rdozne sposoby dostosowania GD1 do
specyficznych wymagar uzytkownika.

5.1 Programowanie zaawansowane

5.1.1 Ustawianie parametrow pilotem radiowym

Pilot radiowy moze by¢ uzyty do ustawienia réznych parametrow dzialania
automatyki: mozemy ustawia¢ cztery parametry a kazdy z nich moze
przyjmowac cztery rozne wartosci.

1) Czas pauzy: czas — kiedy brama pozostaje otwarta (w trybie
automatycznego zamykania).

Tabela 6
Parametr N° Ustawienie

1° 10s

2° 20s ()
Czas pauzy

3° 40s

4° 80s

1° Otworz brame do 1/4 skoku
Czesciowe 2° Otworz brame do potowy (%)
otwarcie 3° Otwérz brame do 3/4 skoku

4° Otworz brame catkowicie

1° Niska
Sila sitownika z §rednia—mska 0

3° Srednia-wysoka

4° Wysoka

1° "Otwiera"-"Stop"-"Zamyka"-"Stop"
Komenda 2° "Otwiera"-"Stop"-"Zamyka"-"Otwiera" ()
LOTWORZ! 3° "Otwiera"-"Zamyka"-"Otwiera"-"Zamyka”

4° "Otwiera"-"Otwiera"-"Otwiera" (tylko otwieranie)

(*) Oryginalne ustawienia fabryczne

Operacja ustawiania parametrow moze by¢ przeprowadzona za pomocg
pilota pod warunkiem, ze jest on wczytany sposobem 1, jak ten z zestawu
(paragraf 5.4.1 "Wczytywanie sposobem 1.

Jezeli nie mamy zadnego pilota wczytanego sposobem 1, nalezy ktdrys z
posiadanych pilotow wczytac w ten sposob i wykasowac po ukonczeniu
programowania (par. 5.4.4 "Wykasowanie kodu pilota").

UWAGA: uzywajac do programowania pilota musisz dac¢ centrali czas na
rozpoznanie komend radiowych; to znaczy ze przyciski muszg byc
naciskane i zwalniane powoli, wcisniete przez co najmniej 1 sekunde,
poznigj zwalniane na ok. 1 sekunde i tak dalg).

1 Nacisnij przyciski T1 i T2 na pilocie jednoczesnie na co najmniej 5
sekund.

2 Czesciowe otwarcie: funkcja czesciowego otwierania bramy.

3) Sita sitownika: maksymalna sita, po przekroczeniu ktorej centrala
rozpoznaje przeszkode i cofa brame.

4) Funkcja ,,OWIERA”: sekwencja ruchow zwigzanych z kolejnymi
komendami ,OTWORZ"

Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie 3 programowania
Nacisnij przycisk T1 raz
Nacisnij przycisk T1 dwa razy
Nacisnij przycisk T1 trzy razy
Nacisnij przycisk T1 cztery razy
Nacisnij przycisk T2 raz
Nacisnij przycisk T2 dwa razy
Nacisnij przycisk T2 trzy razy
Nacisnij przycisk T2 cztery razy
Nacisnij przycisk T3 raz
Nacisnij przycisk T3 dwa razy
Nacisnij przycisk T3 trzy razy
Nacisnij przycisk T3 cztery razy
Nacisnij przycisk T4 raz
Nacisnij przycisk T4 dwa razy
Nacisnij przycisk T4 trzy razy

Nacisnij przycisk T4 cztery razy

2 Pusc¢ oba przyciski

3 W ciggu 3 sekund wykonaj czynnos¢ opisang w Tabeli 6, w zaleznosci
od modyfikowanego parametru.

Przyktad: aby nastawi¢ czas pauzy na 40s:

1 Naciénij przyciski T1 1 T2 | przytrzymaj przez co najmniej 5s
2 Pusc T11T2
3 Nacisnij przycisk T1 trzy razy

Wszystkie parametry mogg by¢ dowolnie ustawiane bez zadnych
przeciwwskazan; tylko ustawianie "Sity sitownika" wymaga specjalnej uwagi:

e Nie ustawiaj wysokich wartosci sity aby skompensowac nadmierne opory
ruchu (tarcie) bramy. Nadmierna sita zwieksza zagrozenia dla uzytkownika i
moze uszkodzi¢ brame.

e Kazda zmiana regulacji sity sitownika powinna zakonczy¢ sie pomiarem
sity uderzenia zgodnie z normg EN 12445,

Warunki pogodowe mogg zakidcac ruch bramy, dlatego mogg byc¢
konieczne okresowe korekty ustawienia.
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5.1.2 Kontrola ustawien pilotem radiowym

Za pomocyg pilota wczytanego 1 metoda mozna sprawdzic wartosci
ustawien kazdego parametru w kazdej chwili w nastepujgcy sposob:

1 Nacisnij jednoczesnie przyciski T1 i T2 pilota na co najmniej 5s.

2 Pus¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund wykonaj dziatanie opisane w tabeli 7 w zaleznosci
od sprawdzanego parametru.

4 Zwolnij przycisk kiedy zacznie migac lampa ostrzegawcza.
5 Policz blyski i zgodnie z ich iloscig odczytaj wartos¢ parametru z tabeli 6.

Przyktad: jezeli lampa mignie trzy razy po jednoczesnym nacisnieciu T1 |
T2 przez 5s a pdzniej T1- czas pauzy jest nastawiony na 40s.

Tabela 7

Parametr Dziatanie

Czas pauzy Nacisnij przycisk T1 i przytrzymaj
Czesciowe o ‘ . ‘
otwarcie Nacisnij przycisk T2 i przytrzymaj
Sita sitownika Nacisnij przycisk T3 i przytrzymaj
Komenda - ‘ . ‘
"OTWORZ" Nacisnij przycisk T4 i przytrzymaj

5.2 Akcesoria dodatkowe

Oprécz urzadzen z zestawu GD1, dostgpne sg takze inne, jako
wyposazenie dodatkowe dla rozbudowy systemu i podniesienia jego
bezpieczenstwa i mozliwosci,

PT50: Para kolumn 500 mm z jedna linig fotokomarek.

GA1: Ramie Przegubowe umoZliwigjgce wspdtprace sitownika z bramg
uchylng.

GU1: Zestaw Wysprzeglenia z zewngtrz umozliwia otwarcie bramy przy
awarii zasilania.

Informacje o nowych akcesoriach uzyskasz z katalogu MHOUSE
lub na stronie: www.mhouse.biz.

5.3 Dodawanie i odfgczanie akcesoriow

Akcesoria mogg by¢ dodawane i usuwane z systemu GD1 w dowolnej
chwili,

Nie dotaczaj zadnych urzadzen zanim nie bedziesz catkowicie
pewien, ze pasuja one do GD1; wiecej informacji uzyskasz w
Serwisie NICE - POLSKA.

5.3.1 ECSBus

ECSBuUs jest systemem, ktory pozwala potgczy¢ urzadzenia za pomocg
tylko dwodch przewoddw zapewniajgcych zasilanie | jednocze$nie
przekazujgcych sygnaly do centrali. Wszystkie urzgdzenia przytaczone sg
rownolegle do liniit ECSBus. Kazde jest indywidualnie rozpoznawane dzigki
swojemu adresowi, przydzielonemu w czasie instalacji.

Fotokomorki i inne urzgdzenia dzialajgce w tym systemie, np. urzadzenia
bezpieczenstwa, przyciski sterujgce, sygnalizacie Swieting - mozna
podigczy¢ do ECSBus. Informacje o urzadzeniach ECSBus znajdziesz w
katalogu MHOUSE Ilub na stronie www.mhouse.biz.

Centrala potrafi rozpozna¢ kazde podiaczone do niej urzadzenie podczas
specjalnej procedury i jest w stanie wykry¢ wszelkie mozliwe
nieprawidtowosci z absolutng precyzja. Dlatego zawsze po dotgczeniu do
ECSBus lub odtgczeniu jakiegokolwiek urzadzenia, centrala musi powtérzy¢
proces rozpoznawania; zobacz paragraf 5.3.3 "Rozpoznawanie
dodatkowych urzadzen".

5.3.2 Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktore powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru (z krotkim cofnieciem). Moga by¢ tu podigczone urzadzenia ze
stykami normalnie  otwartymi- "NO" (np. przetgcznk KS1), ze stykami
normalnie zamknietymi "NC", oraz z wyjéciem o stalym oporze 8.2kQ, na
przyktad krawedziowe listwy rezystancyjne. Do wejscia STOP mozna
podiaczy¢ wiele réznych urzadzen po odpowiedniej konfiguracji potaczen.

Aby to zrobi¢, postepuj jak podano w ponizszej tabeli:

Tabela 8
pierwsze urzadzenie

NO NC 8,2kQ
o rownolegle )
c NO (uwaga 2) (uwaga 1) rownolegle
N
)
N NC (uwaga 1) (Sjv%;egg;\é\/)o SZeregowo
5
o) .
Q  8,2kQ rownolegle szeregowo rovvno\ei\e
5 (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy {gczac te dwie pary stykow
rownolegle, i dotgczajge szeregowo ze stykiem NC stalg rezystancje 8.2kQ
(a wiec jest rowniez mozliwa kombinacja trzech urzadzen: NO, NC i 8.2kQ).

Uwaga 2. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NO moze by¢ potaczona ze sobg
rownolegle.

Uwaga 3. Dowolna ilos¢ urzgdzen typu NC moze by¢ polgczona ze sobg
SZeregowo.

Uwaga 4. Tylkko dwa urzadzenia z wyjsciem oporowym 8.2kQ moga by¢
potgczone rownolegle; w razie potrzeby kilka urzadzen mozna potgczy¢ w
"kaskade" zakorczong oporem 8.2kQ.

Ostrzezenie: jezeli do wejscia STOP podigczone sg urzadzenia
bezpieczenstwa, tylko urzadzenia ze stata rezystancja 8.2kQ
gwarantujg 3 kategori¢ bezpieczenstwa.

Centrala podczas fazy rozpoznawania, tak jak ECSBus, rozpoznaje typ
urzadzenia dotgczonego do wejscia STOP; jakakolwiek pdzniejsza zmiana
stanu na tym wejsciu powoduje komende STOP.
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5.3.3 Rozpoznawanie dodatkowych urzadzen

Zwykle rozpoznawanie urzadzen dolgczonych do ECSBus i do wejscia
STOP odbywa sie w czasie instalacji automatyki. Jednak po dodaniu
nowego, lub odigczeniu starego urzadzenia nalezy powtdrzyC proces
rozpoznawania akcesoridow postepujac jak nizej:

1 Nacisnij przycisk P2 [B] w centrali i przytrzymaj co najmniej trzy sekundly,
PO Czym pusc.

2 Zaczekaj kika sekund az centrala rozpozna dotgczone urzadzenia.

3 Po zakonczeniu procedury dioda P2 [A] powinna zgasng¢. Gdy dioda P2
blyska, to oznacza jaki$ blad (zobacz par. 5.5 "Rozwigzywanie problemow".

4 Po dotgczeniu lub demontazu jakichkolwiek urzadzen automatyka musi
by¢ przetestowana ponownie zgodnie ze wskazdwkami paragrafu 3.7.1
"Testy".

Rys. 62

5.3.4 Dotaczanie fotokomorek

W kazdym momencie mozesz dotgczy¢ do swojej automatyki linie
fotokomorek (nie ma ich w zestawie GD1). W systemie automatyki do
bramy segmentowej Iub uchylnej mozna zainstalowac tylko jedna linie,
aktywna przy zamykaniu (adresowanie typu A), jak na rys. 63.

Rys. 63

Aby rozpoznawanie fotokomorek przez centrale przebiegio prawidiowo,
nalezy im przydzieli¢ odpowiednie adresy za pomocg zworek. Procedure
ustawiania zworek nalezy przeprowadzic zarébwno w TX jak i w RX
(ustawiajgc zworki w ten sam sposob).

Fotokomarki muszg mie¢ odpowiednio przydzielone adresy aby zostaty
prawidtowo odréznione od innych urzadzer ECSBus oraz aby realizowaly
przypisane im funkcie.

1 Otworz pokrywe fotokomarki | ustaw zworki jak na rys. 64.

Rys. 64

2 Przeprowadz procedure rozpoznawania opisang w paragrafie 5.3.3
"Rozpoznawanie dodatkowych urzgdzen'..

5.4 Wczytywanie pilota

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspotpracujgcy z pilotami TX4. Ten,
dotgczony do zestawu jest juz fabrycznie wczytany.

Nowe, dodatkowe piloty mozesz wczytaé dwoma sposobami:

e Sposéb 1: Piot wczytany w ten sposob realizuje najwiekszy zakres
funkcji: kazdy przycisk uruchamia przypisang mu komende (pilot
dostarczony z GD1 jest wezytany w ten wiasnie sposob). Pilot tak wezytany
obstuguje tylko jedng centrale jak ponizej:

przycisk T1 komenda "OTWIERA"

przycisk T2 komenda "Czesciowe OTWARCIE"
przycisk T3 komenda "TYLKO OTWIERA"
przycisk T4 komenda "TYLKO ZAMYKA"

® Sposoéb 2: kazda z czterech dostepnych komend moze by¢ przypisana
do dowolnego przycisku. Ten sposob, wiasciwie wykorzystany, umozliwia
sterowanie dwoma, Iub wieksza iloscig automatow; na przyktad:

przycisk T1 komenda "TYLKO OTWIERA" brama 1
przycisk T2 komenda "TYLKO ZAMYKA" brama 1
przycisk T3 komenda "OTWIERA" brama 2
przycisk T4 komenda "OTWIERA" brama 3

Kazdy z pilotow jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i diatego niektore
mogg by¢ wczytane do centrali sposobem 1, a inne sposobem 2.

Pamie¢ centrali posiada 150 komorek; przy sposobie 1 kazdy pilot zajmie
jedng komarke, przy sposobie 2 - kazdy przycisk zajmie jedng komaorke.

Uwaga: poniewaz proces wczytywania jest ograniczony (do 10s
zwioki), uwaznie przeczytaj ponizsze instrukcje zanim
rozpoczniesz procedure w nich opisana.
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5.4.1 Wczytywanie sposobem 1

1 Nacisnij przycisk P1 [B] co najmniej na 3s. Kiedy dioda P1 [A] zapali
sie, pusc przycisk.

2 W ciggu dziesieciu sekund przycisnij dowolny przycisk pilota, ktorego
chcesz wezytad, i trzymaj weisniety przez co najmniej 3s.

Jezeli sie udato, dioda P1 blysnie trzy razy i znow sie zapali.
3 Gdy chcesz wezytac kolejne piloty, powtdrz krok 2 w ciagu kolejnych 10s,

jesli w tym czasie centrala nie oftrzyma zadnego sygnalu - proces
wczytywania zakonczy sie samoczynnie a dioda zgasnie.

5.4.2 Wczytywanie sposobem 2

Przy wezytywaniu sposobem 2, kazdy przycisk pilota moze realizowac
jedng z czterech komend: "OTWIERA", "CZESCIOWE OTWARCIE",
"TYLKO OTWIERA", "TYLKO ZAMYKA",

Sposdb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku pilota.
1 Nacisnij (krotkie, szybkie nacisniecia) przycisk P1 (rys. 65) tyle razy, jaki

jest numer przypisany funkgji, ktoérg chcemy realizowac, zgodnie ponizsza
tabelka (np. 3 razy dla komendy "TYLKO OTWIERA"):

1raz komenda "OTWIERA"

2 razy komenda "CZESCIOWE OTWARCIE"
3 razy komenda "TYLKO OTWIERA"

4 razy komenda "TYLKO ZAMYKA'"

2 Upewnij sie, ze dioda P1 blyska szybkimi seriami (tyle blysnie¢ w serii, ile
wynosi numer wybranej przed chwilg komendy).

3 W ciggu 10s, nacisnij na co najmniej 2 sekundy wybrany przycisk pilota
(ten, ktdrym chcesz uruchamia¢ funkcje wybrang w punkcie 1)

Jezeli procedura sie powiodta, dioda "P1" blysnie wolno 3 razy.

4 Gdy chcesz przypisac tej samej komendzie inne jeszcze piloty, powtdrz
krok 3 w ciggu kolejnych 10s, jesli nie wyslesz kolejnego sygnatu, proces
wczytywania zakonczy sie automatycznie.

5.4.3 Wczytywanie "zdalne"

Kody nowego pilota mozna wczyta¢ do centrali bez koniecznosci dostepu
do jej przyciskéw. Potrzebny do tego bedzie STARY, juz wczytany i
dziatajgcy pilot. NOWY pilot przejmie doktadnie funkcje realizowane przez
STARY pilot, np. gdy STARY pilot byt wezytany sposobem 1, NOWY wczyta
sie rowniez sposobem 1. W tym przypadku w czasie programowania
mozna naciska¢ dowolne przyciski obu pilotdw. Jezeli natomiast STARY
pilot byt weczytany sposobem 2, musisz przy wczytywaniu "zdalnym"
nacisna¢ na STARYM pilocie przycisk wywolujacy zadang funkcje a na
NOWYM ten przycisk, ktory zgdana funkcje ma wywotywac.

Trzymajac oba piloty ustaw sie w zasiegu odbioru centrali sterujgcej i
wykonaj nastepujgca procedure:

1 Nacisnij na co naimnigj 5s przycisk NOWEGO pilota a nastepnie pusc.
2 Nacisnij wolno 3 razy przycisk STAREGO pilota.
3 Nacisnij jeden raz powoli przycisk NOWEGO pilota..

W tym momencie NOWY pilot zacznie by¢ rozpoznawany przez centralg |
bedzie dziatat tak samo, jak STARY.

Jesli chcesz wczyta¢ kolejne nadajniki, powtdrz powyzsze kroki dla
kazdego nowego pilota.

5.4.4 Wykasowanie kodu pilota

Wykasowac z pamieci centrali kod pilota mozna oczywiscie tylko wtedy,
gdy byt on tam uprzednio zapisany, nastepujaca procedura:

Jezeli pilot wezytany byt sposobem 1, wystarczy nacisna¢ dowolny przycisk
w 3 punkcie procesu. Gdy pilot byt wezytany sposobem 2, kazdy przycisk
nalezy "wykasowac" oddzielnie.

1 Nacisnij i trzymaj caly czas przycisk P1 [B] (rys. 65) w centrali.

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, wtedy w ciagu 3 sekund:

3 Nacisnij na co najmniej 3 sekundy przycisk pilota, ktérego kod chcesz
wykasowac z centrali. Jezeli sie udalo, dioda P1 btysnie szybko piec razy i
znow sie zapali na stale. Gdy dioda blysnie wolno tylko raz, to bedzie
oznaczato, ze kasowanie nie odbyto sie, poniewaz pilot nie byt w ogdle
uprzednio wczytany.

4 Aby wykasowac¢ nastepne piloty, powtdrz krok 3 w ciagu 10s lub proces
kasowania zakonczy sie automatycznie. Pus¢ przycisk P1.
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5.4.5 Wykasowanie catej pamieci odbiornika

Ta operacja pozwala wykasowac z centrali kody wszystkich pilotow.
1 Nacisnij i przytrzymaj przycisk P1 [B] w centrali. A

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, po chwili zgasnie, nastepnie trzy razy
na krotko sie zapali.

3 Pusc¢ przycisk P1 dokladnie w czasie trwania trzeciego migniecia.

4 Zaczekaj okoto 4s na zakonczenie procesu kasowania; w tym czasie
dioda bedzie bardzo szybko migac.

Potwierdzeniem prawidlowego zakonczenia procedury bedzie (po chwili)
wolne, pieciokrotne migniecie diody P1.

5.5 Rozwigzywanie probleméw

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy problemach podczas uruchamiania automatyki lub w przypadku awari,

Tabela 9
Objawy Prawdopodobna przyczyna i sposéb rozwigzania problemu

Pilot nie wysyta zadnych sygnatéw (dioda

[A] e zapala sie) e Sprawdz, czy baterie nie sg zuzyte, w razie potrzeby wymien je (par. 7.3.4 ,Wymiana bateril w pilocie”).

e Sprawdz, czy kabel zasilajacy jest podtaczony do gniazdka elektrycznego.
e Sprawdz, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sa przepalone; zlokalizuj przyczyne przecigzenia i wymien bezpieczniki
na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.

Manewr nie rozpoczyna sie a dioda
"ECSBbus" [B] nie btyska

Manewr nie zaczyna sie i lampka . Spr@wdz’, czy komenda jest odbierana przez centrale. Po wydaniu komendy OTWORZ, odpowiednia dioda
pomochnicza [G] nie zapala sie OTWORZ [D] powinna sie zapali¢; jezeli uzywasz pilota, dioda "ECSBus" powinna dwa razy diugo mignac.

e Sprawdz, czy aktywne jest wejscie STOP tzn. czy dioda "STOP" [C] sie swieci. Jezeli nie, sprawdz urzadzenia
Manewr nie zaczyna sie a lampka podtgczone do wejscia STOP.
pomocnicza blyska kilka razy e Test fotokomorek, wykonywany przed kazdym ruchem, nie powiodt sie; sprawdz fotokomorki, pomocna
bedzie Tabela 10 (par. 5.6.1 ,Fotokomorki”).

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz zostaje ¢ Ustawiona sita jest zbyt mata aby poruszyC brame. Sprawdz, czy nie pojawity sie przeszkody blokujace ruch;
przerwany | nastepuje ruch przeciwny w razie potrzeby zwieksz site, jak opisano w par. 5.1 ,Programowanie zaawansowane”.

e Sprawd?, czy na wyjsciu FLASH w czasie ruchu bramy wystepuje napiecie (wartos$¢ napiecia nie jest istotna
i powinna wynosic¢ ok. 10-30Vpp); jezeli napiecie jest, przyczyna nie dzialania jest uszkodzona zardwka; wymien
jg na inng o takich samych parametrach.

Manewr jest wykonywany, lecz lampa
ostrzegawcza nie blyska

Manewr jest wykonywany, lecz lampka
pomocnicza nie blyska

* \Wymien zardwke na inng o tych samych parametrach.
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5.6 Diagnostyka i sygnaty

Niektore urzadzenia uzywajg specjalnych sygnatow, kidre pozwalajg rozpoznac stan pracy lub mozliwe usterki,

5.6.1 Fotokomorki

Fotokomorki posiadaja diode "KONTROLNA" [A] (Rys. 68), pozwalajaca w kazdej chwili okresli¢ stan ich pracy.

Tabela 10
Dioda "KONTROLNA"

nie swieci

3 szybkie btyski
i jednosekundowa przerwa

pojedyncze bardzo diugie
blyski

pojedyncze diugie blyski

pojedyncze szybkie blyski

pojedyncze bardzo szybkie
blyski

Swieci Swiatlem cigglym

Stan fotokomorki

Fotokomdrka nie jest zasilana lub
jest uszkodzona

Urzadzenie nie jest rozpoznane
przez centrale sterujgca

Odbiomik (RX) odbiera silny sygnat

Odbiomnik (RX) odbiera dostateczny
sygnat

Odbiomnik (RX) odbiera staby sygnat

Odbiomik (RX) odbiera bardzo staby
sygnat

Odbiornik (RX) nie odbiera zadnego
sygnatu

Dziatanie

Sprawdz, czy jest napiecie (okoto 8-12 Vps) na zaciskach fotokomorek.
Jezeli napiecie jest prawidiowe, fotokomorka jest uszkodzona.

Przeprowadz ponownie procedure rozpoznawania.

Normalny stan pracy.

Normalny stan pracy.

Dziatanie w granicach normy, ale nalezy sprawdzi¢ wzajemne ustawienie
TX - RX i sprawdzi¢, czy szybki fotokomarek nie sg brudne.

To jest granica poprawnego dziatania, musisz sprawdzi¢ ustawienie TX-RX
i czystos¢ szybek fotokomadrek.

Sprawdz, czy pomiedzy TX 1 RX nie ma zadnej przeszkody. Upewnij sie, ze
dioda na TX wolno miga. Sprawdz wzajemne ustawienie TX-RX.

Rys. 68

5.6.2 Lampa ostrzegawcza (opcja) i Swiatetko pomocnicze

W czasie ruchu bramy lampa ostrzegawcza miga co sekunde a lampka pomocnicza swieci. W przypadku nieprawidiowosci lampa ostrzegawcza miga

czesciej (co pot sekundy); blyski przedziela sekundowa przerwa. Informacje o rodzaju usterki przekazuje lampka pomocnicza.

Tabela 11
Szybkie btyski

1 blysk
1 sekunda pauzy
1 blysk

2 blyski
1 sekunda pauzy
2 blyski

3 blyski
1 sekunda pauzy
3 blyski

4 blyski
1 sekunda pauzy
4 blyski

Przyczyna

Blgd ECSBus

Linia FOTO rozpoznata przeszkode

Przekroczone obcigzenie sitownika

Wejscie STOP otrzymato sygnat

Dziatanie

Urzadzenia dolgczone do centrali nie sg tymi samymi, jakie
zostaly rozpoznane podczas programowania; sprawdz i w
razie potrzeby powtdrz proces "Rozpoznawanie dodatkowych
urzadzen" wedtug paragrafu 5.3.3.

Jedno, lub wiecej urzadzen moze byC¢ uszkodzonych; sprawdz
i wymien na sprawne.

W chwili rozpoczecia ruchu linia FOTO
jest zastonieta; usun ewentualne przeszkody, ktdre pojawity
sle na osi optycznej fotokomorek.

Podczas ruchu brama napotkata na zwiekszony opér. Odszukaj
i usun przyczyne.

W czasie ruchu zostato aktywowane wejscie STOP. Odszukaj
i usun przyczyne.
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5.6.3 Centrala sterujgca

W centrali sterujacej znajdujg sie diody informujace o réznych stanach normalnej pracy oraz o usterkach.

Tabela 12
Dioda ECSBus [A]

Zgaszona

Swieci ciggle
Jeden blysk na sekunde

2 diugie btyski

Seria blyskow przedzielona
pauza

Dioda STOP [B]
Zgaszona

Zapalona

Dioda OTWIERA [C]
Zgaszona

Zapalona

Dioda P1 [D]

Zgaszona

Zapalona

Serie szybkich blyskow, od 1 do 4
Dioda P2 [E]

Zgaszona

Zapalona

1 blysk na sekunde

2 btyski na sekunde
Dioda P3 [F]
Zgaszona

Zapalona

1 blysk na sekunde

2 blyski na sekunde

Stan ukfadu

Niesprawnose

Powazna usterka

Wszystko OK

Zmiana stanu na ktéryms z wejs¢

Dziatanie

Sprawdz zasilanie, czy nie przepalit sie ktorys bezpiecznik. Od szukaj
przyczyne przepalenia a pdzniej wymien bezpieczniki na sprawne o tych
samych parametrach.

Wystgpita powazna usterka; sprobuj na kilka sekund wytgczy¢ centrale i
ponownie wigczy¢. Jezeli dioda nadal Swieci, to oznacza uszkodzenie
centrali, ktora musi by¢ wymieniona.

Prawidlowe dziatanie centrall.

Normalne zachowanie przy zmianie na jednym z wejs¢: OTWIERA, STOP,
sygnat z fotokomorek lub z pilota radiowego.

Odpowiednik sygnatow lampy pomocniczej. Zobacz w Tabeli 11

Stan ukfadu
Sygnat na wejsciu STOP
Wszystko OK
Stan ukfadu
Wszystko OK

Sygnat na wejsciu OTWIERA

Stan ukfadu

Wszystko OK

Wezytywanie sposobem 1
Wezytywanie sposobem 2

Stan ukfadu

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie rozpoznano zadnych urzadzen
lub podczas procesu rozpoznawania
wystgpit blad

\Wiasnie trwa proces rozpoznawania
dolgczonych urzgdzen

Status

Wszystko OK

Wszystko OK

Nie zaprogramowano skrajnych
polozen

Dziatanie

Sprawdz urzadzenia podigczone do wejscia STOP.

Wejscie STOP aktywne - w stanie czuwania.

Dziatanie

Wejscie OTWIERA nie aktywne.

To stan normalny tylko wtedy, gdy urzgdzenie podiaczone do wejscia
OTWIERA jest aktywne.

Dziatanie

W tej chwili nie odbywa sie proces zapamigtywania koddw pilotow.

To normalne przy 1 sposobie wezytywania trwajgcym nie dtuzej niz 10 s.
To normalne przy 2 sposobie wezytywania trwajgcym nie dtuzej niz 10 s.
Dziatanie

Wiaczona predkose "Wolna".

Wigczona predkosc "Szybka".

Ktores z urzadzen moze by¢ uszkodzone; sprawdz i sprobuj powtorzye
proces (par. 3.5.1 "Rozpoznanie dotgczonych urzadzen").

To wskazuje na trwajaca wiasnie procedure "Rozpoznania dolgczonych
urzadzen". Powinna ona trwac co najwyzej kilkka sekund.

Dziatanie
Centrala w trybie pdtautomatycznym.
Centrala w trybie automatycznym.

Powtérz procedure z par. 3.5.2 ,Rozpoznanie skrajnych potozen bramy”.

Wiasnie trwa procedura okreslania potozen
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6 Charakterystyka techniczna

GD1 jest wyprodukowany przez NICE S.p.a. (TV) |. MHOUSE Sir.l. jest czescia grupy Nice S.p.a.

Aby méc udoskonala¢ produkty, Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do modyfikacji ich parametréw technicznych w dowolnym czasie | bez uprzedzenia.
Producent gwarantuje ich funkcjonalnosc i przydatnos¢ do wiasciwych dla nich zastosowan.

Uwaga: wszystkie parametry odnoszg sie do temperatury 20°C.

Sitownik GD1K do bram segmentowych | uchyinych

Typ

Zastosowane rozwigzanie

Maksymalny moment obrotowy
Nominalny moment obrotowy

Sita znamionowa

Predkosé bez obciazenia

Predkos¢ przy nominalnym obcigzeniu
Maksymalna intensywno$¢ pracy

Maksymalny czas pracy ciggtej

Ograniczenia zastosowania

Zasilanie sitownika
Znamionowa moc pobierana

Zasilanie awaryjne

Wyijécie dla lampy ostrzegawczej
Wyijécie lampki pomocniczej
Wyijsécie ECSBus

Wejscie "OTWIERA"

Wejscie "STOP"

Wejscie anteny radiowej

Maksymalne dtugosci przewodow

Zakres temperatur pracy

Mozliwos$¢ pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym
Montaz

Stopien ochrony

Wymiary/waga

Sterowanie zdalne

llo$¢ wezytanych nadajnikéw TX4

Zasieg nadajnikow TX4

Funkcje programowalne

Funkcje samoczynnie ustawiane

Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram segmentowych i uchylnych z wbudowana centralg
sterujaca i odbiornikiem radiowym wspdipracujgcym z nadajnikami TX4

Sinik 24Vps, slimakowa przektadnia redukcyjna, szyna prowadzaca z paskiem zebatym i mechaniczne
wysprzeglenie. Transformator wbudowany w sitownik i odseparowany od plyty redukuje napiecie sieciowe do
napiecia 24Vps, zasllajgcego caly system automatyki

15Nm

12Nm

600N

0,10 m/s w trybie “wolnym”, 0,18 m/s w trybie ,szybkim”

0,05 m/s w trybie ,wolnym”, 0,09 m/s w trybie ,szybkim”

50 petnych cykli dziennie (centrala dopuszcza maksymalnie 10 cykli na godzine)

Okoto 13 minut

Konstrukcja sitownika ogranicza jego zastosowanie do bram segmentowych i uchylnych o nastepujgcych
parametrach: Bramy segmentowe: max. wysokos¢ — 250cm, max. szerokos¢ — 500cm (powierzchnia maks.-
12,6m?), maks. sita — 60kg. Bramy uchylne: max. wysoko$¢ — 280cm, max. szerokos¢ — 300cm (powierzchnia
maks.- 8,4m?), maks. sita — 60kg.

230Vpp (+10% -15%) 50/60Hz
100 VA; moc szczytowa - 250 VA nie diuzej niz 3s

Niedostepne

Dla urzadzen sygnalizacji optycznej z zarowkg 12V 0 mocy maksymalnej 21W

Zarbwka 12V max. 21W z oprawkg BA15 (typ samochodowy); pozostaje zapalona na czas 60 sekund po
zakonczeniu manewru

Jedno wyjscie dla podigczenia 1 urzadzenia ECSBus
Dla stykow normalnie otwartych (zwarcie stykow wywoluje funkcje "OTWIERA")

Dla stykow normalnie otwartych i/lub dla stalej rezystancji 8,2KQ lub stykdéw normalnie zamknietych
rozpoznawany jest stan NORMALNY (kazda zmiana ustalonego stanu wywota komende STOP)

52Q dla przewodu koncentrycznego RG58 lub innego, podobnego

Zasilanie sieciowe: 30m, wyjscia/wejscia: 20m, przewdd antenowy: 5m (z uwzglednieniem zalecen dotyczacych
minimalnego przekroju i rodzaju przewodu)

-20 + 60°C

Nie
Poziomo

P40
380 x 280 x h 110mm / 4kg

Z nadajnikiem TX4 centrala moze wykona¢ jedna lub wiecej z nastepujacych komend: OTWIERA, OTWIERA
Czesciowo, TYLKO OTWIERA, TYLKO ZAMYKA

Maksymalnie 150 przy wczytaniu sposobem 1

Od 10 do 50m bez anteny i od 50 do 100m z anteng wbudowang w lampe ostrzegawczg FL1. Zasieg zalezy
od wystepowania przeszkdd i zakidcen elektromagnetycznych jak rowniez od usytuowania anteny odbiorczej
wbudowanej w lampe

Dziatanie "Pdlautomatyczne” Iub "Automatyczne" (z samoczynnym zamknieciem)

Predkos¢ sitownika "Wolna" lub "Szybka"

Czas zwiloki w trybie "Automatycznym" mozna ustawi¢ na 10, 20, 40, 80 sekund

Rodzaj czesciowego otwarcia mozna ustawi¢ na cztery sposoby

Czutos¢ systemu rozpoznania przeszkody moze by¢ ustawiona na czterech réznych poziomach
Komenda "Otwiera" moze realizowac cztery rozne sekwencje ruchow

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podigczonych do wyjscia ECSBus
Automatyczne rozpoznawanie typu urzagdzenia "STOP" (styk NO, NC lub 8.2KQ)
Automatyczne rozpoznawanie diugosci bramy i obliczanie momentu zwolnienia
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Fotokomorki PH1 (opcja)

Typ

Zastosowane rozwigzanie
Zdolno$¢ wykrywania przeszkody
Kat promieniowania nadajnika TX
Kat odbioru odbiornika RX

Zasieg uzyteczny

Zasilanie/wyjscie

Moc pobierana
Maksymalna dtugos¢ przewodow

Mozliwosci adresowania

Zakres temperatur pracy

Mozliwosé pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga (dla TX oraz RX)

Przetacznik kluczykowy KS1

Typ

Zastosowane rozwigzanie

Bezpieczenstwo

Zamek
Zasilanie/styki

Zakres temperatur pracy

Mozliwos¢ pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga

Lampa sygnalizacyjna FL1 (opcja)
Typ
Zastosowane rozwigzanie

Zaréwka

Zasilanie

Zakres temperatur pracy

Mozliwos¢ pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga

Czujnik obecnosci dia automatycznych bram i drzwi (typu D wedlug normy EN 12453) skiadajacy sie z
nadajnika "TX" i odbiornika "RX"

Optyczne, przez bezposrednie potgczenie TX-RX modulowang wiazkg promieniowania podczerwonego
Nieprzezroczyste obiekly lezace na osi optycznej pomiedzy TX i RX, wigksze niz 50mm i poruszajgce sie wolniej niz 1.6m/s
Okoto 20°

Okolo 20°

Do 10m przy maksymalnej odchylce wspodtosiowosci TX i RX + 5° (urzadzenie moze da¢ sygnat rozpoznania
przeszkody rowniez na skutek ztych warunkdw atmosferycznych)

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do linii "ECSBus", ktdra je zasila | do ktorej przekazuje ono sygnaly
wyjsciowe

Typowa dla pojedynczego urzgdzenia ECSBus

Do 20m (przy uwzglednieniu przekroju i rodzaju przewodu)

Maksymalnie do 7 czujnikéw z funkcjg ochronng i do 2 z funkcjg komendy otwierania. Automatyczna
synchronizacja zapobiega zakidceniom pomiedzy réznymi czujnikami

-20 + 50°C
Nie
Na powierzchni pionowej (np. Sciana)

P55
95 x 65 h 256mm / 65g

Podwajny przetacznik obstugiwany kluczykiem przeznaczony do obstugi bram i drzwi automatycznych,
podswietlony dla utatwienia obstugi w ciemnosci

Uruchomienie po uzyciu klucza. Obrét zgodny z ruchem wskazéwek powoduje zamkniecie stykow
mikrowylacznika, obrét w przeciwng strone zamyka styki drugiego mikrowylacznika. Sprezyna powoduje
powrdt Klucza do pozycii Srodkowe).

Dostep do stykow urzadzenia mozliwy jest tylko po wiozeniu do zamka wiasciwego klucza i przekreceniu w
dowolng strone

Walcowa wkiadka z zapadkami i stalowy kluczyk

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do zaciskow OPEN i STOP w centralach sterujgcych MHOUSE, do
ktorych wysyta sygnaly sterujgce i przez ktore jest zasilane dla nocnego podswietlenia

-20 + 50°C
Nie
Na powierzchni pionowej (np. Sciana)

P44
95 x 65 h 36mm / 1359

Blyskajace swiatlo ostrzegawcze dla automatycznych bram i drzwi . Lampa zawiera wbudowang antene dla
systemu zdalnego sterowania

Urzadzenie sygnalizacji optycznej z zarowka 12V/21W, sterowane przez centrale sterujgce MHOUSE
12V/21W dla oprawki BA15 (zarowka typu samochodowego)

Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do zaciskow "FLASH" (LAMPA) i "AERIAL" (ANTENA) w centralach
automatyki MHOUSE

-20 = 50°C
Nie
Na powierzchni poziomej lub pionowej

P55
120 x 60 h 170mm / 285g
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Nadajniki radioweTX4
Typ

Zastosowane rozwigzanie
Czestotliwos¢ pracy
Kodowanie

Przyciski

Moc napromieniowania
Zasilanie

Zywotnos¢ baterii

Zakres temperatur pracy

Mozliwos$¢ pracy w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Stopien ochrony
Wymiary/waga

Nadajniki radiowe dla zdalnego sterowania automatycznymi bramami i drzwiami
Modulacja fali nosnej z kodowaniem AM OOK

433.92 MHz

Kod dynamicznie zmienny 64 Bit (18 tryliondw kombinacii)

Cztery, kazdy z nich moze sterowac¢ inng funkcja tej samej centrali lub sterowac kilkoma réznymi centralami

Okoto 0.0001W
BV +20% -40% dwoma bateriami litowymi typu CR2016

3 lata, szacowana przy zatozeniu wysylania 10 komend/dzien (kazda trwajaca 1s) przy 20°C (w niskich
temperaturach wydajnos¢ baterii spada)

-20 + 50°C

Nie

IP40 (do uzytku wewnatrz lub w otoczeniu chronionym od wplywow atmosferycznych)
72 x31h11mm/ 189

7 Zataczniki

Ponizsze zataczniki stuzg do pomocy w przygotowaniu dokumentacji technicznej.

7.1 Zatacznik 1: Deklaracja Zgodnosci zastawu GD1

Deklaracja Zgodnosci zastawu GD1; musi by¢ dotaczona do dokumentacji technicznej.

7.2 Zatgcznik 2: Deklaracja Zgodno$ci Bramy Automatycznej Segmentowej lub Uchyinej

Ta Deklaracja musi by¢ wypetniona i dostarczona wiascicielowi bramy automatycznej segmentowej lub uchyinej.

7.3 Zatgcznik 3: Instrukcja Uzytkowania

Zwiezly wzor do utworzenia instrukgji, ktérg nalezy dostarczy¢ wiascicielowi bramy automatycznej segmentowej lub uchylinej.
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Declarationc E of conformity

according to Directive 98/37/EC, Annexe I, part B (CE declaration of conformity by manufacturer)
GD1 is produced by NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.r.l. is an affiliate of the NICE S.p.a. group.

Number: 171/GD1/GB Date: 15/05/2003 Revision: 00

Lauro Buoro declares that the following products

Manufacturer’s name: NICE s.p.a.
Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigneé - ODERZO - ITALY
Model: GD1K; TX4

Comply with the essential provisions of the following European Directives:

Reference Heading

DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of June 22, 1998, for the

98/37/EC (EX 89/392/BEC) harmonisation of the legislations of member States regarding machines

DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE COUNCIL of February 19, 1973 for the harmonisation of the legislations of member

73/23/EEC States regarding electrical equipment designed to be used within certain voltage limits

DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE COUNCIL of May 3, 1989, for the harmonisation of the legislations of member States
89/336/EEC . . L

regarding electromagnetic compatibility
1999/5/EC DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of March 9, 1999 concerning radio

equipment and telecommunications terminal equipment and mutual recognition of their conformity

Comply with the following Standards:

Reference Issue date Heading
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power operated doors — Requirements

Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); ElectroMagnetic Compatibility (EMC) standard for radio
ETSI EN301489-3 | 8/2002 equipment and services; Part 3: Specific conditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9
kHz and 40 GHz

Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range Devices (SRD);Radio equipment to be
EN300220-3 2000 used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency range with power levels ranging up to 500 mW; Part 3: Harmonized EN
covering essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN60950 10/2001 Information technology equipment - Safety

The undersigned declares moreover that the components described above may not be put into service before the machine in which they are
incorporated has been identified and declared to comply with the provisions of Directive 98/37/EC

ODERZO, 15/05/2003 Lauro Buoro
(Managing Director)
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C E Deklaracja Zgodnosci

Zgodnie z Dyrektywa 98/37/EC, ANEKS |I, czes¢ A (Deklaracja Zgodnosci dia maszyn CE)

Nizej podpisany / Firma

imie | nazwisko (i stanowisko) osoby odpowiedzialnej za prawidlowe dziatanie bramy

(adresy)

Oswiadcza z calg odpowiedzialnoscig, ze:

Automatyka : brama automatyczna segmentowa lub uchylna

Numer seryjny

Data produkcji

Lokalizacja (adres)

Speinia gléwne wymagania nastepujacych Dyrektyw:

98/37/EC Dyrektywa Maszynowa

89/336/EEC Dyrektywa Zgodnosci Elektromagnetyczne;
73/23/EEC Dyrektywa Niskiego Napiecia

99/5/EC Dyrektywa ,R&TTE’

i postanowienia nastepujacych norm zwigzanych:

EN 12445 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.
Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Metody testow"

EN 12453 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.
Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Wymagania"

Imie i nazwisko Podpis

Data Lokalizacja
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7.3 Zatacznik 3: Instrukcja uzytkowania

Ta instrukcje nalezy trzymac¢ w miejscu dostepnym dla wszystkich
uzytkownikow automatyki.

7.3.1 Przepisy bezpieczenstwa

e Nalezy przebywaé w bezpiecznej odlegtosci od dziatajacej
bramy; nie przekraczaj bramy zanim catkowicie sie¢ ona nie
otworzy i nie zatrzyma.

* Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie w jej poblizu i sterowac¢ nia.
¢ Niezwlocznie przerwij uzytkowanie bramy, jesli zauwazysz

jakiekolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie);
zlekcewazenie ich moze spowodowaé¢ wypadek lub awarie.

¢ Nie dotykaj zadnych elementow w czasie ich ruchu.

e Zapewnij dokonywanie okresowych przegladéw przewidzianych
w planie konserwaciji.

e Przeglady i naprawy moga by¢ dokonywane tylko przez
wykwalifikowany personel.

7.3.2 Sterowanie bramg

Za pomoca pilota radiowego

Pilot radiowy jest gotowy do uzytku a jego cztery przyciski realizujg
nastepujgce funkcje:

Rys. 70

Funkcja (*)
Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3
Przycisk T4

(*) Ta tabelka musi byc wypelniona przez osobe, ktdra programowala system.

Za pomoca przycisku w obudowie

Brame mozna tez obstugiwac bezposrednio za pomocg pomaranczowego
przycisku [A]

Rys. 71

Za pomoca przetacznika kluczykowego (opcja)

Przetacznik ma dwa polozenia aktywne z samoczynnym powrotem.

Rys. 72
DZIALANIE FUNKCJA
Obrét w prawo: "OTWIERA' *

Obrét w lewo: "STOP" Zatrzymanie bramy

(*) Powinna wypeinic osoba programujaca system.

Sterowanie przy uszkodzonych urzadzeniach bezpieczenstwa.

Gdy sg one uszkodzone Iub pracuja nieprawidiowo, moZliwe jest rowniez
sterowanie bramag w trybie awaryjnym.

1 Uruchom urzgdzenie sterujace ( pilota lub przetacznik Kluczykowy). Jezeli
urzadzenia bezpieczenstwa sg sprawne i pozwolg na ruch, brama zadziala
normalnie, jezeli nie: uruchom brame ponownie w ciggu 3 s, przytrzymujac
przycisk.

2 Po okolo 2 s brama ruszy w trybie "manualnym” to znaczy: bedzie sie
poruszala dokad bedzie nacisniety przycisk Iub przekrecony kluczyk.
Zatrzyma sie natychmiast po ich zwolnieniu.

Uszkodzenie urzadzen bezpieczenstwa wymaga niezwiocznej naprawy |
sprawdzenia systemu.
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Wysprzeglenie sitownika

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia,
umozliwiajgey reczng obstuge bramy (tak, jakby nie byto sitownika).

Reczng obstuge bramy stosujemy w wypadku awaril zasilania, lub usterki
systemu.

1 Pociagnij linke wysprzeglenia az wyczujesz, ze wozek pociggowy jest
Zluzowany.

2 Teraz mozesz recznie obsiugiwac brame.

3 Aby przywroci¢ dziatanie automatyki cofnij brame do pozycji wyjsciowe;
az uslyszysz, ze wozek pociggowy zostat zasprzeglony.

Rys. 73

7.3.3 Konserwacja wykonywana przez uzytkownika

Jedyne czynnosci, ktore moze i powinien wykonywac¢ uzytkownik, to
okresowe czyszczenie pokryw (szybek) fotokomodrek i usuwanie lisci,
Sniegu, lodu i innych przedmiotdw mogacych przeszkadza¢ automatyce.

e Aby wytrze¢ powierzchnie urzadzen uzyj wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaj substancji zawierajacych alkohol, benzyne,
rozpuszczalniki lub inne tatwopalne skiadniki. Ich uzycie moze
uszkodzi¢ urzadzenia, wywota¢ pozar lub porazenie elektryczne.

e W czasie czyszczenia automatyki odiacz system od zasilania
aby zabezpieczy¢ sie przed nieumysinym wiaczeniem
urzadzenia.

7.3.4 Wymiana baterii w pilocie

Jezeli zasieg pilota jest wyraznie mnigjszy a dioda sygnalizacyjna Swieci
stabigj, baterie zasilajgce sg juz prawdopodobnie zuzyte. Pilot zasilany jest
dwoma bateriami litowymi CR2016. Aby je wymienic¢, postepuj jak opisano
ponizej:

1 Zdejmij pokrywke baterii, Sciggajac ja.

Rys. 74

2 Wsun w szczeling ostro zakoriczony przedmiot i wyjmij baterie.

Rys. 75

3 Zalbz nowe baterie, przestrzegajac biegunowosci (symbol "+" w strone

powierzchni, na ktérej sg przyciski - na rys.75 do dotu).
4 Wsun przykrywke az "kliknie",
Baterie zawieraja substancje szkodliwe: nie wyrzucaj ich razem

z innymi odpadami, ale usun zgodnie z odpowiednimi
przepisami.
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