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Informacja

Ta instrukcja moze by¢ powielana pod warunkiem, ze zadna jej czes$¢ nie

bedzie pominieta ani zmieniona. Nie moze by¢ ona ttumaczona na inne

jezyki bez autoryzaciji, nadzoru i kontroli MHOUSE.

MHOUSE nie odpowiada za uszkodzenia wynikfe z niewtasciwego uzycia
jej produktéw. Dlatego bardzo prosimy o uwazne przeczytanie instrukgii.

MHOUSE zastrzega sobie prawo do modyfikacji i ulepszania produktow
bez koniecznosci wczesniejszej informaciji. Producent gwarantuje ich

funkcjonalnos¢ i uzytecznos¢ przy wtasciwym zastosowaniu.

W celu uzyskania dodatkowych informaciji prosimy o kontak:

mhouse
u

NICE - Polska Sp. z o.0.

05-800 Pruszkéw ul. Parzniewska 2A
Tel: (22) 728-33-22

Fax: (22) 759-40-21

email: nice@nice.com.pl

http: www.mhouse.biz.
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1 Ostrzezenia

e Jesli po raz pierwszy instalujesz system automatyki bramy WS2 zaleca-
my abys poswiecit troche swego czasu na przeczytanie tej instrukcji.
Powiniene$ przeczytac jg zanim przystapisz do instalacji, aby$ pdzniej
nie musiat robi¢ tego w pospiechu.

Miej wszystkie sktadniki zestawu WS2 pod rekg abys mogt, czytajac,
sprawdzac i weryfikowac jednoczesnie informacije z tej instrukcji. Nie uru-
chamiaj tez proceséw programowania i zapamigtywania, w przeciwnym
razie podczas wiasciwej instalacji napotkasz ustawienia réznigce sie od
fabrycznych.

e Czytajac tg instrukcje zwrd¢ szczegding uwage na fragmenty niezwy-
kle istotne, oznaczone nastepujgcym znakiem:

Te fragmenty sg szczegdlnie wazne dla bezpieczenstwa.
e Zachowaj tg instrukcje dla przysztej pomocy.

e Zarbwno ta instrukcja, konstrukcja oraz wykonanie poszczegoéinych
zespotdw WS2, sg w petni zgodne z obowigzujgcymi normami i prze-
pisami.

¢ Majgc na uwadze zagrozenia wystepujace przy instalacji i pracy WS2,
niezbedne jest w czasie instalacji przestrzeganie obowigzujgcych norm
i przepiséw oraz zwrdcenie uwagi na nastepujace sprawy:

Ta instrukcja zawiera wazne informacje dotyczace osobistego
bezpieczenstwa. Zanim zaczniesz instalowaé¢ urzadzenie, waz-
ne jest aby$ przeczytat i zrozumiat wszystkie informacje tu
zawarte. Nie kontynuuj pracy, jesli masz jakiekolwiek watpliwo-
$ci. W razie potrzeby zwr6¢ sie do Serwisu NICE - POLSKA o
pomoc i wyjasnienia.

Zanim rozpoczniesz prace upewnij sie, ze poszczegoéine ele-
menty zastawu sg odpowiednie dla twojej konkretnie bramy.
Szczegdlng uwage zwréé na dane zawarte w rozdziale 6 "Cha-
rakterystyka techniczna". Jesli cho¢ jeden z podzespotow jest
nieodpowiedni - nie kontynuuj montazu.

Zanim zaczniesz prace, sprawdz czy nie beda potrzebne dodat-
kowe akcesoria lub materiaty niezbedne by zakonczy¢ instala-
cie WS2 w przypadku specyficznych wymagan dotyczacych
twojej automatyki.

Systemu automatyki WS2 nie wolno uzywac, dopdki nie zosta-
nie ona przekazana do eksploataciji, jak opisano w par. 3.7.2 "P
przekazanie do eksploataciji'.

e System automatyki WS2 nie moze by¢ traktowany jako sposéb
ochrony przed intruzem. Jesli oczekujesz skutecznej ochrony -
powiniene$ potaczyé WS2 z innymi urzadzeniami.

Opakowanie WS2 powinno by¢ usuniete zgodnie z odpowiedni-
mi przepisami.

Nie modyfikuj zadnych sktadnikéw zastawu, jesli nie przewidu-
je tego instrukcja. Takie dziatanie moze tylko spowodowac
wadliwag prace. MHOUSE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci
za skutki modyfikacji produktéw.

Nie zanurzaj elementéw automatyki w wodzie lub innym plynie.
Zadbaj w czasie montazu, aby woda nie dostata sie do centrali
lub innych narazonych na to miejsc.

W przypadku, gdyby ptynne substancje dostaly sie jednak do
wnetrza urzadzenia, natychmiast odiacz zasilanie i skontaktuj
sie z Serwisem NICE - POLSKA. Dziatanie WS2 w tych warun-
kach moze by¢ niebezpieczne.

Wszystkie komponenty systemu WS2 chron przed zrédtami cie-
pta i otwartym ogniem. Moze to uszkodzi¢ je i spowodowac nie-
prawidtowe dziatanie, pozar lub inne niebezpieczenstwo.

Przy diugim okresie bezczynnosci akumulatory awaryjne PR1
powinny by¢ wyjete i ztozone w suchym miejscu, by unikngé
wycieku szkodliwych substanciji.

Centralke podiaczaj tylko wtedy, gdy linia zasilajgca posiada
uziemienie.

Wszystkie operacje wymagajace otworzenia pokrywy ochronnej
urzadzen WS2 moga by¢ wykonywane tylko przy centrali odia-
czonej od zasilania (i od akumulatora PR1, jesli jest uzywany ).
Jesli wylacznik zasilania jest ogdlnie dostepny, oznacz go
tabliczka z nastepujagcym napisem: "UWAGA - PRACE KON-
SERWACYJNE WTOKU".

W przypadku zadziatania automatycznych bezpiecznikow
musisz ustali¢ przyczyne i usunaé jg przed ponownym ich wia-
czeniem.

e W przypadku problemu, ktérego nie mozesz rozwigzaé za
pomoca tej instrukcji, skontaktuj sie z Dziatem Serwisu NICE -
POLSKA.
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2 Opis produktu

2.1 Zastosowanie

WS2 jest zestawem urzgdzen przeznaczonych do automatyzaciji jedno- WS2 jest zasilany energig elektryczng. W przypadku awarii zasilania

lub dwuskrzydtowych bram na posesjach prywatnych. sitownik moze by¢ wysprzeglony specjalnym kluczem, by umozliwi¢
reczne otwarcie bramy. Jako opcji mozna uzy¢ akumulatoréw

Zadne inne zastosowanie oprécz opisanego wyzej, lub inne niz  awaryjnych PR1.

opisane w tej instrukcji warunki pracy nie sg absolutnie

dopuszczalne.

2.2 Opis automatu

Dla wyjasnienia pewnych terminéw i aspektow dotyczgcych automatyki do bram, przytaczamy typowy przyktad zastosowania motoreduktora WS2:
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Rys. 1
A) Lampa ostrzegawcza z zabudowang anteng FL 1 E) Motoreduktor WS1C z wbudowang centralg sterujaca
B) Dwie fotokomorki PH1 F) Motoreduktor WS1
C) Przetacznik kluczowy KS G) Ogranicznik zamykania (nie dostarczony)

D) Dwie kolumny do fotokomdrek PT50 (nie dostarczone w komplecie)
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2.3 Opis urzgdzen

WS2 sktada sie z urzgdzen przedstawionych na
rysunku 2; bezzwtocznie porownac z zawartoscig
opakowania, sprawdzi¢ rowniez stan urzgdzen.

Uwaga: aby dostosowa¢ WS2 do miejscowych
przepisow, zawarto$¢ opakowania zmienia sie w
zaleznosci od miejsca montazu; doktadna zawar-
tos¢ jest podana na zewnatrz opakowania pod
hastem: “Mhousekit WS2 zawiera”.

A) 1 Motoreduktor WS1C z wbudowang centra-
la

B) 1 Motoreduktor WS1

C) 2 ptyty mocujace motoreduktor

D) 3 klucze odblokowuijgce.

E) dwie fotokomorki PH1 (skfadajg sie z TX i RX)

F) 2 nasadki zabezpieczajgce.

G) 2 nadajniki radiowe TX4.

H) 1 przetacznik kluczowy KS1 i dwa klucze.

1) Uchwyty mocujgce i zakrzywione, bezpieczne
ramiona (*)

J) 2 ograniczniki mechaniczne.
K) 1 Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng
FL1.

L Rdézne drobne czesci metalowe: Sruby, kotki
itp... patrz tabelki 1.2.3.4(%)

() sruby niezbedne do przykrecenia ptyty mocu-
jacej silnik i uchwytoéw ramion do bramy nie
sg dostarczone, poniewaz ich rodzaj zalezy
od materiatu oraz grubosci skrzydet.

Rys. 2

2.3.1 Motoreduktory elektromechaniczne z wygietymi ramionami WS1-WS1C

WS1C i WS1 sg motoreduktorami elektromechanicznymi sktadajgcymi
sie z jednego reduktora z przektadnig zebatg slimakowa oraz silnika pra-
du statego 24V; sg wyposazone w odblokowanie mechaniczne z klu-
czem, ktére umozliwia reczne przesuwanie bramy w przypadku braku
zasilania elektrycznego. Motoreduktory sg przymocowywane z boku bra-
my za pomocg specjalnych uchwytéw mocujgcych. Zakrzywione ramio-
na i odpowiedni uchwyt mocujgcy umozliwiajg potgczenie motoredukto-
ra ze skrzydtem bramy.

WS1C jest wyposazony w centrale, ktéra zajmuije sie sterowaniem moto-
reduktorow i kontroluje zasilanie réznych elementow; sktada sie z ptyty
elektronicznej z wbudowanym odbiornikiem radiowym.

WS1C jest wyposazony w przegrode przeznaczong na akumulator awa-
ryiny PR1 (opcjonalny), niezbedny podczas funkcjonowania bez zasilania
z sieci. Centrala moze uruchamia¢ motoreduktory przy dwdéch predko-
Sciach: "powoli" i "szybko".

Aby utatwi¢ wykonanie podtaczen elektrycznych zostaty przewidziane osob-
ne zaciski dla kazdego urzadzenia, wyjmowane, réznokolorowe, w zalezno-
&ci od petnionej funkcji. Obok kazdego zacisku wejsciowego znajduje sie
DIODA, ktora sygnalizuje stan podtgczenia. Podtgczenie do sieci elektrycznej
jest bardzo proste: wystarczy wiozy¢ wtyczke do gniazdka elektrycznego.

WS nie dysponuje centralg sterujacg i musi by¢ podigczony do spejal-
nych zaciskéw centrali WS1C.

Tabela 1: Wykaz drobnych elementéw dla dwoch

motoreduktoréw WS1/WS1C llos¢
Sruby 8x30 z fbem szesciokatnym z gniazdem szesciokatnym Szt. 2
Sruby 8x30 z fbem cylindrycznym z gniazdem szesciokatnym Szt. 4
Sruby 8x30 z fbem cylindrycznym z gniazdem szesciokatnym Szt. 2
Podktadki grower @8mm Szt. 2
Sworznie Szt. 4
Pierscienie zabezpieczajgce Szt. 4

Rys. 3
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2.3.2 Kluczyki do wysprzeglania

Trzy kluczyki umozliwiajgce wysprzeglenie sitownikdw przy awarii zasila-
nia.

2.3.3 Fotokomorki PH1

Para montowanych natynkowo fotokomérek PH1 po podtgczeniu do
centrali umozliwia wykrycie przeszkody na osi optycznej pomiedzy nadaj-
nikiem (TX) i odbiornikiem (RX).

Tabela 2: Lista drobnych czesci dla pary PH1 ilos¢é
wkret 3.5X25 4 szt.
wkret 4.2X32 4 szt.
kotek nylonowy s 5 ¢ 4 szt.

2.3.4 Przetgcznik kluczykowy KS1

Dwupozycyjny przetgcznik kluczykowy KS1 umozliwia sterowanie bramg
bez uzycia pilota. Posiada wtasne podswietlenie dla tatwej lokalizacji w
ciemnosci.
Umozliwia realizacje dwoch komend, w zaleznosci od kierunku jego
obrotu: "OTWIERA" i "STOP"; kluczyk samoczynnie wraca do pozycji
centralnej.

Tabela 3: Lista drobnych czesci dla KS1 ilosé
$ruba HI LO 4X9.5 2 szt.
wkret 3.5X25 4 szt.
kotek nylonowy s 5 ¢ 4 szt.

Rys. 6

2.3.5 Lampa ostrzegawcza FL1 z wbudowang anteng

Lampa ostrzegawcza sterowana poprzez centrale WS1C btyska ostrze-
gawczo gdy brama sie porusza. Wewnatrz lampy znajduje sie réwniez
antena dla odbiornika radiowego.

Tabela 4: Lista drobnych czesci dla FL1 ilo§é
wkret 4.2X32 4 szt.
kotek nylonowy s 6 ¢ 4 szt.

2.3.6 Piloty radiowe TX4

Piloty radiowe sg potrzebne do zdalnego sterowania ruchem otwarcia i
zamkniecia bramy. Posiadajg one cztery przyciski umozliwiajgce wystanie
czterech réznych rozkazéw dla jednej bramy lub np. po jednym rozkazie
do czterech réznych bram.

Wystanie sygnatu sterujgcego potwierdza dioda [A]; zaczep [B] pozwala
przyczepi¢ pilot do kétka na klucze.
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3 Instalowanie

Instalacja musi byé przeprowadzona przez wykwalifikowany per-
sonel w zgodzie ze wskazéwkami zawartymi w rozdziale 1
"Ostrzezenia"

3.1 Kontrola wstepna

Nie wolno uzywaé WS2 do napedu bramy, ktéra jest niesprawna
lub niebezpieczna. Nie usung one bfedéw niewtasciwej instalaciji
lub nieumiejetnej obstugi bramy.

Przed przystgpieniem do montazu musisz upewni¢ sie, ze:

e Waga i wymiary bramy odpowiadajg wielkosciom podanym w
Instrukciji (par. 3.1.1). Jesli nie, WS2 nie moze by¢ instalowany.

¢ Struktura bramy jest odpowiednia do jej automatyzacji i jest
zgodna z wymogami obowigzujgcych przepiséw.

® W czasie ruchu otwierania i zamykania bramy nie wystepuja
momenty zwiekszonych oporéw (tarcia).

e Sprawdzi¢ wytrzymato$¢ mechanicznych ogranicznikéw ruchu
podczas zamykania i ewentualnie podczas otwierania, kontro-
lujac réwniez, czy nie wystepuje niebezpieczenstwo pekniecia
nawet, jesli brama miataby mocno uderzyé w ogranicznik

* Brama jest prawidiowo osadzona: w dowolnym potozeniu nie
powinna samoczynnie si¢ poruszac.

¢ Sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora nie jest nara-
zona na zalanie i zamontowaé motoreduktor na odpowiedniej
wysokosci nad ziemiag

* Miejsce montazu sitownika uwzglednia jego wymiary zewnetrz-
ne i umozliwi bezpieczne i tatwe przeprowadzenie procedury
jego wysprzeglenia i recznej obstugi bramy.

¢ Miejsca montowania poszczegéinych urzadzen nie beda nara-
zone na uderzenia i sg wystarczajgco stabilne.

* Powierzchnie montazu fotokomérek sg ptaskie i umozliwig wta-
§ciwe wzajemne ustawienie TX i RX.

e Sprawdz ograniczenia wymiarowe zgodnie z rys. 9.

237mm
E
E
o
(=]
- )
| 146mm ‘ | 540mm
Rys. 9

e Sprawdz czy jest miejsce dla obracajgcego sie ramienia.

MAX 250mm

g / Sm®
=l _ MIN 400mm

Rys. 10

e Ustalajac wstepnie kat otwarcia skrzydta, sprawdz czy wymia-
ry montazowe odczytane zTabeli 5 moga by¢ zrealizowane.

A

Rys. 11
Tabeli 5
A
1o 130 150 170 200 220 230 300
-
0 —1
50 —
105110

B 100 ——|

150 —
100°-105

200

230——

!

1. "B" nalezy zmierzy¢ na stupku bramy.

90°-95

2. Uzyj wartosci "B" i kata wymaganego otwarcia bramy do odczytania
z tabeli wartosci "A". Przyktad: dla "B" = 100 mm i kata otwarcia =
100°, "A" powinno wynosi¢ okoto 180 mm.
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3.1.1 Ograniczenia zastosowania

W rozdziale 6 "Dane techniczne" zamieszczone sg podstawowe dane,
umozliwiajgce dokonanie wtasciwego wyboru wszystkich elementéw
WS2, przeznaczonych dla specyficznego przypadku.

Ogdlnie rzecz biorgc WS2 moze zautomatyzowac bramy ze skrzydtami

znaczone do "uzytku prywatnego". Ksztatt bramy i warunki klimatyczne
(na przyktad obecnos¢ silnego wiatru) moga zredukowaé te maksymalne
wartosci, w takim przypadku nalezy zmierzy¢ moment obrotowy nie-
zbedny do przesunigcia skrzydet w najgorszych warunkach klimatycz-
nych i porownac¢ z danymi podanymi w danych technicznych motore-

o diugosci do 1.8m, wadze do 200kg i kacie rozwarcia do 110°, prze-  duktoréw WS1 i WS1C.

3.1.2 Narzedzia i materiaty

Upewnij sie, ze masz wszystkie narzedzia i materiaty potrzebne
do instalacji urzadzenia, ze sg odpowiedniej jakosci i we wiasci-
wym stanie, zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Zobacz przy-
ktady na rys. 12.

3.1.3 Zestawienie przewodow

Przewody potrzebne do instalacji WS2 mogg sie rézni¢ w zaleznosci od rodzaju i ilosci zastosowanych urzadzen dodatkowych; rys.13 pokazuje prze-
wody potrzebne do typowej instalacji. W zestawie WS2 nie dostarczamy zadnych przewodow.

(A (B (EJ [F)

=\
<
o

Rys. 13

Tabela 6: lista przewodéw

Rodzaj potgczenia Rodzaj przewodu Maksymalna dopuszczalna diugo$é

[A] Linia zasilajgca Przewdd 3x1.5mm? 30m (uwaga 1)

[B] Wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH Przewdd 2x0,5mm? 20m
[C] Wyjscie anteny AERIAL

[D] Wejscie/wyjscie ECSBus

[E] Wejscie STOP

[F] Wejscie OTWIERA (OPEN)
[G] Wyjécia sitownikéw M1 i M2

RG58 koncentryczny ekranowany 20m (zalecamy nie dtuzszy niz 5m)

(
Przewdd 2x0,5mm? 20m (uwaga 2)
Przewdd 2x0,5mm? 20m (uwaga 2)
Przewdéd 2x0,5mm? 20m (uwaga 2)

Przewdd 3x1mm? 10m

OSTRZEZENIE: uzyte przewody musza byé odpowiednie do typu instalacji (na zewnatrz lub wewnatrz pomieszczen).

Nota 1: Przewdd zasilajgcy dtuzszy niz 30 m moze by¢ uzyty, jezeli ma wiekszy przekrdj, np. 3x2.5mm?, oraz pod warunkiem wykonania dodatko-
wego uziemienia w poblizu sitownikdw.

Nota 2: Dla linii ECSbus, STOP i OPEN mozna uzy¢ tej samej wiazki przewoddw tgczacej rézne wejscia, na przyktad wejscie STOP i OTWIERA
(OPEN) mozemy podtaczy¢ do przetacznika KS1 uzywajac jednej wigzki przewoddw 4x0,5mm?.
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3.2 Przygotowanie okablowania

Z wyjatkiem linii 230V zasilajgcej centrale, pozostata instalacja pracuje przygotowac rurki dla poprowadzenia przewodow tgczacych te urza-

pod napieciem bezpiecznym (okoto 24V); dlatego tez moze ona byc¢ dzenia z centralg sterujgca.

wykonana przez osoby bez specjalnych uprawnien pod warunkiem, ze

wszystkie zalecenia tej instrukcji sg Scisle przestrzegane. Rurki ostonowe stosuje sie by ochroni¢ przewody elektryczne przed
przypadkowym uszkodzeniem, spowodowanym na przyktad przez

Po ustaleniu miejsca montazu poszczegdlnych urzadzen (rys.1) mozesz przejezdzajace pojazdy.

3.2.1 Przytgczenie do sieci

Pomimo tego, ze podtaczenie WS1C do sieci lezy poza zakresem tej e Linia zasilajgca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem i

instrukcji, pragniemy przypomnie¢, ze: uptywem do ziemi; urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ odtaczenia

od zasilania na czas montazu i okresowych przegladow

* Linia zasilajgca powinna byé poprowadzona i przytgczona przez (wygodny jest tutaj system podfgczenia poprzez wtyczke i
wykwalifikowanego elektryka. gniazdko elektryczne).

e Ewentualnie mozna przylaczyé WS1C do gniazdka elektryczne-
go z zabezpieczeniem 16A.

3.3 Instalowanie réznych urzgdzen

3.3.1 Montaz motoreduktorow WS1 i WS1C

1 Wybra¢ pozycje mocowania, zgodnie ze wskazéwkami podanymi w 6 Sprawdzi¢, czy ptyta jest odpowiednio wypoziomowana.
w paragrafie 3.1 “Kontrola wstepna”.

2 Sprawdzi¢, czy powierzchnia mocowania jest gladka, pionowa i wystar-
czajgco zwarta. Razem z motoreduktorem WS2 nie sg dostarczane $ru-
by umozliwiajace jego przymocowanie, ktére nalezy wybra¢ rowniez w
oparciu o materiat, z ktérego wykonana jest powierzchnia mocowania.

3 Poniewaz do motoreduktora WS1C zostang réwniez podtgczone inne
urzgdzenia, nalezy zwréci¢ uwage, aby doprowadzi¢ jedng lub kilka
rurek o odpowiednich wymiarach, aby zagwarantowa¢ przeprowa- \
dzenie wszystkich przewodow. ¥

Rys. 16

W przeciwnym przypadku ramie znajdujgce sie poza zasiegiem Osi
bedzie powodowac nieprawidtowe funkcjonowanie automatu.

Rys. 14

4 Odwotujac sie do wysokosci “B” uzyskanej z tabeli 5, umiesci¢ ptyte
mocujacg motoreduktora na powierzchni mocowania w okreslonym
potozeniu, sprawdzajgc, czy powierzchnia na wysokosci odczytanej z
rysunku 11, to znaczy w punkcie w ktérym zostanie zamontowany
uchwyt mocujgcy ramie jest odpowiednia.

5 Zaznaczy¢ punkty, ktére majg by¢ wiercone, wykorzystujac ptyte jako
odniesienie i przewierci¢ powierzchnie, aby wiozy¢ 4 kotki co najmniej
8mm (dostarczone w wyposazeniu). Przykreci¢ ptyte uzywajac spe-
cjalnych srub [A] i nakretek [B].

Rys. 17

7 Przygotowa¢ motoreduktor wktadajac do ramienia [C] podktadke [D],
nastepnie dokreci¢ $rube mocujacg [E]. Zwrdci¢ uwage, aby ramie
zostato umieszczone w kierunku czesci przedniej.

&

Rys. 15
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8 Przykreci¢ motoreduktor do ptyty srubami [F] i nakretkami samoza- 14 Svitare la vite [N] che fissa il braccio dritto al motoriduttore ed inserire
bezpieczajgcymi [G]. tra braccio dritto e rondella [O] il coperchio di protezione [P]. Riawvita-
~ re la vite tolta serrando a fondo.

Rys. 19

9 Z pomocg kotkéw [H], znajdujgcych sie w wyposazeniu oraz odpo- Rys. 22
wiednich pierécieni zabezpieczajgcych [l], przymocowaé zakrzywione
ramie do ramienia prostego, a wspornik zaczepu skrzydta do ramie- 15 Odblokowa¢ motoreduktor.
nia zakrzywionego.

16 Zdja¢ goérna pokrywe motoreduktora naciskajgc Srubokretem na
haczyk mocujagcy, znajdujgcy sie wewnatrz nakretki zabezpieczajgce;
i wyjac¢ pokrywe do gory.

17 Wiozy¢ przewdd elektryczny przez rurke do motoreduktora WSHT,
nastepnie doprowadzi¢ do centrali WS1C i wykona¢ podtgczenia
elektryczne zgodnie z ustalong kolejnoscig i kolorami przewodow:

niebieski

Rys. 20
10 Obréci¢ skrzydto do potozenia “brama zamknigta”.

11 Odblokowa¢ motoreduktor za pomocg specjalnych kluczy odbloko-
wujgcych (patrz paragraf “odblokowanie motoreduktora” na str 34) i
przymocowa¢ wspornik zaczepu skrzydta do bramy, w punkcie naj-
dalszym mozliwie od stupka bramy, maksymalnie wydtuzajgc ramiona
(Rys. 11).

Rys. 23

12 Przykreci¢ wspornik Srubami przeznaczonymi do materiatu, z ktérego
wykonane jest skrzydto. . ) i
Po wykonaniu podtgczenia zamkng¢ pokrywe motoreduktora WS1,
13 Obréci¢ skrzydto do zgdanego potozenia “brama otwarta”. Nastepnie wkiadajgc jg od gory i zaczepiajgc przedni wypust blokujgcy.
przesung¢ ogranicznik dosuwajgc do prostego ramienia [L] i dokreci¢
mocno dwie $ruby [M].
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3.3.2 Fotokomorki PH1

1 Wybierz potozenie obu fotokomaorek (TX i RX) tak, aby spemic¢ ponizsze
wymagania:

e Umies¢ je na wysokosci 40-60 cm nad ziemig, po obu stronach chro-
nionego obszaru od strony ulicy i jak najblizej powierzchni bramy (nie
dalej niz 15cm)

e Umies¢ nadajnik TX naprzeciw odbiornika RX, z odchytkg nie wieksza-
niz 5°.

e W wybranych miejscach musza by¢ rurki do przeprowadzenia prze-
wodow.

2 Zdejmij przednig szybke [A], podwazajgc jg ptaskim Srubokretem od
dotu.

Rys. 26

3 Naciénij soczewke aby oddzieli¢ obudowe.

Rys. 27

4 Wytam dwa z czterech otworéw [B] w dnie za pomocg $rubokreta.

5 Umie$¢ podstawe w miejscu, gdzie wychodzg przewody; otwér [D]
musi pokrywac sie z miejscem skad wychodzg ze Sciany przewody.
Zaznacz miejsce wiercenia otwordw, uzywajac podstawy jako szablonu.

6 Wykonaj otwory w murze uzywajgc wiertta do betonu 5 mm i wsun w
nie kotki rozporowe 5 mm.

7 Przymocuj podstawe fotokomarki srubami [C].

Rys. 28

8 Podtacz przewody do odpowiednich zaciskdw w TX i RX. Z elektrycz-
nego punktu widzenia, TX i RX powinny by¢ podtaczone réwnolegle,
wg rys. 29. Nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci. Wtyczki
mozna wyciggna¢ dla utatwienia podtgczenia. Przykre¢ przewody i
wsun z powrotem wtyczki w gniazda.

Rys. 29

9 Zatdz i dokre¢ pokrywe [E] dwiema Srubami [F] i Srubokretem krzyza-
kowym. Teraz zatoz szybke [G], lekko ja wciskajac.

3.3.3 Przetgcznik kluczykowy KST

1 Wybierz potozenie przetacznika kluczykowego; powinien by¢ zainstalo-
wany na zewnatrz, w poblizu bramy, na wysokosci okoto 80 cm, aby
mogty z niego korzysta¢ osoby o réznym wzroscie.

2 Zdejmij przednig szybke [A], podwazajac jg ptaskim Srubokretem od
dotu.

Rys. 31

3 Aby oddzieli¢ pokrywe od podstawy musisz wtozy¢ klucz i przytrzy-
mujac go w poz. przekreconej, pociagnac, wykorzystujac tylny otwor
na przewody.
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4 Wytam cztery otwory na dnie za pomoca Srubokreta; zaznacz miejsce
wiercenia otwordw, uzywajac podstawy jako szablonu; upewnij sie, ze
otwor w podstawie pokrywa sie z wylotem przewodow ze $ciany.

5 Wykonaj otwory w murze uzywajgc wiertta do betonu 5 mm i wsun w
nie kotki rozporowe 5 mm.

6 Przykre¢ do $ciany podstawe czterema srubami [B].

Rys. 33

7 Podigcz przewody do zaciskdw OTWIERA i STOP, wedtug rys. 34. Nie
jest konieczne przestrzeganie biegunowosci. Wtyczki mozna wycig-
gng¢ dla utatwienia podtgczenia. Przykre¢ przewody i wsun z powro-
tem wtyczki w gniazda.

8 Aby zatozy¢ pokrywe na podstawe musisz przekreci¢ klucz. Teraz cof-
nij klucz do pozyciji centralne;.

9 Dokre¢ pokrywe [C] dwoma srubami [D] i $rubokretem krzyzakowym.
Teraz zatéz szybke [E], lekko jg wciskajac.

3.3.4 Lampa ostrzegawcza FL1

1 Wybierz miejsce montazu lampy: powinna by¢ w poblizu bramy w
tatwo widocznym miejscu; moze by¢é zamontowana na powierzchni
pionowej lub poziomej.

2 Sciggnij klosz [A] z podstawy naciskajac jednoczesnie dwa przyciski [B].

Rys. 37
4 \Wytam cztery otwory na $ruby i otwor na przejscie przewoddw w dnie lub
w Sciance bocznej, w zalezno$ci od pozyciji montazu, uzywajac srubokreta.

5 Zaznacz miejsce wiercenia otwordéw uzywajgc podstawy jako szablonu.
Duzy otwdér musi pokrywac sie z wylotem przewoddw z muru.

6 Wykonaj otwory w murze uzywajac wiertta do betonu 6 mm i wsun w
nie kotki rozporowe 6 mm.

7 Przymocuj podstawe do muru Srubami [C].

O~1 7

Rys.

8 Podtgcz przewody odpowiednio do zaciskéw FLASH i AERIAL, jak
pokazano na rys. 29. Nie musisz przestrzega¢ biegunowosci na wej-
Sciu FLASH. Podtgczajgc przewdd antenowy (koncentryczny ekrano-
wany), zrob to tak jak na rys. 40. Wtyczki mozna wyciagna¢ dla uta-
twienia podtgczenia. Przykre¢ przewody i wsun z powrotem wtyczki w
ich gniazda.

i

Rys. 39 Rys. 40

9 Umies¢ uchwyt zaréwki w podstawie i wcisnij az wskoczy na swoje
miejsce.

10 Wsun na miejsce klosz, naciskajgc przyciski i zaktadajac go na pod-
stawe. Obrd¢ go wedtug uznania i weisnij, az oba przyciski wskoczag na
sSwoje miejsce.
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3.3.5 Podtgczenia elektryczne do centrali WS1C

1 Zdjg¢ goérng pokrywe motoreduktora naciskajgc Srubokretem na
haczyk mocujacy, znajdujacy sie wewnatrz nakretki zabezpieczajacej,
wyja¢ pokrywe do gory.

Rys. 42

2 Wiozy¢ przez specjalny otwor (znajdujacy sie z tytu po lewej stronie
motoreduktora) niezbedne przewody, umoZzliwiajgce podtgczenie rdz-
nych urzadzen. Przewody powinny mie¢ dtugo$¢ co najmniej 40-
50cm.

3 Podczas wykonywania podtgczenia elektrycznego réznych urzgdzen

do zaciskow niskiego napiecia w centrali, nalezy wykorzysta¢ jako
odniesienie rysunek 43.

e Kolory zaciskow sg takie same jak kolory znajdujgce sie w odpo-
wiednich urzgdzeniach; na przyktad zacisk szary (OPEN) przetaczni-
ka KS1 nalezy podtaczy¢ do zacisku szarego (OPEN) centrali.

e W prawie wszystkich podtgczeniach nie jest konieczne przestrzega-
nie zadnej biegunowosci; tylko w przypadku podtgczania kabla ekra-
nowanego anteny nalezy podtaczy¢ rdzen gtéwny i ekran, jak na
zatgczniku [A]. Natomiast kabel drugiego motoreduktora WS1 (silnik
M1) nalezy poditaczy¢ jak na zatgczniku [B].

® Przypominamy, ze aby unikng¢ niebezpieczenstwa zablokowania
dwoch skrzydet centrala WS1C steruje podczas otwierania napierw
silnik M2 (wtasny silnik) a nastepnie silnik (M2) ( znajdujacy sie w
WS1), natomiast podczas zamykania funkcjonuje w odwrotnej kolej-
nosci). Nalezy wiec upewni¢ sig, ze do zacisku M1 (bardziej na
zewnatrz) zostat podtgczony silnik, ktéry uruchamia skrzydto znajdu-
jace sie na ograniczniku mechanicznym, natomiast do zacisku M2
jest podfaczone skrzydto goérne; w przeciwnym przypadku nalezy
wyjac zaciski M1 i M2 i zamieni¢ je ze sobg

e W przypadku, kiedy uzywany jest tylko jeden silnik (brama jedno-
skrzydtowa) podiaczy¢ go do zacisku M2 pozostawiajgc wolny
zacisk M1.

FL1

—
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2

PH1 W

N =l E%
\O\\tl

RX

=

PH1

== Ef]

f I
“ AN
(B
z6tto/zielony
niebieski = M2
brazowy\ /

Rys. 43
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4 Aby utatwi¢ wykonywanie operacji mozna wyjgé zaciski [A], jak wida¢
na rysunku 45; wykona¢ podtgczenia i nastepnie ponownie je wtozy¢.
Po wykonaniu podtgczen wykorzysta¢ opaski zaciskowe, aby zabloko-
waé przewody w odpowiednich otworach.

5 Zamknag¢ pokrywe motoreduktora wktadajac ja od gory i zaczepi¢
przedni wypust blokujacy.

3.4 Podigczenie zasilania

Podtaczenie mortoreduktora WS1C do zasilania sieci powinno
zosta¢ wykonane przez wykwalifikowanego elektryka.

Podczas wykonywania préb nalezy wiozy¢ wtyczke do gniazdka siecio-
wego ewentualnie wykorzystujgc przedtuzacz.

Rys. 46

3.5 Testy wstepne

Zaraz po zasileniu centrali WS1C, powiniene$ sprawdzi¢ nastepujace
rzeczy:

1 Sprawdz, czy dioda "ECSBus" [A] miga regularnie co sekunde.

9
FEE

] {a

(=

Rys. 47

2 Sprawdz, czy dioda BEZPIECZENSTWA [B] na fotokomérkach (TX i
RX)mruga; sposoéb jej btyskania nie jest tu wazny - zalezy od innych
czynnikdw. Wazne, by nie byta zgaszona lub $wiecita ciggle.

3 Sprawdz, czy $wieci nocne $wiatetko [C] na przetgczniku KS1.

Rys. 49

4 Gdy powyzsze testy wypadng inaczej, musisz natychmiast odtaczy¢
centrale WS1C od zasilania i uwazniej sprawdzi¢ potgczenia
przewoddéw. Wiecej informacji znajdziesz w rozdziale 5.5
"Rozwigzywanie probleméw" i 5.6 "Diagnostyka i sygnaty".
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3.5.1 Rozpoznanie dotgczonych urzgdzen

Po zakonczeniu kontroli wstepnej centrala musi rozpozna¢ urzadzenia
dotgczone do niej poprzez wejécia "ECSBus" i "STOP".

1 Naciénij przycisk P2 [C] na centrali i przytrzymaj na co najmniegj trzy
sekundy, potem go pus¢.

2 Poczekaj kilka sekund az centrala zakonczy procedure rozpoznawa-
nia urzgdzen.

3 Po zakonczeniu procedury uczenia dioda STOP [A] musi zapali¢ sie a
dioda P2 [B] powinna zgasna¢. Jezeli dioda P2 éwieci sie, to oznacza
btad: zobacz paragraf 5.5 "Rozwigzywanie problemdow".

Faza rozpoznawania urzadzen moze by¢ powtdrzona w kazdej chwili,
np. po uzupetnieniu instalacji - po zamontowaniu dodatkowych fotoko-
morek; po prostu powtdrz procedure od punktu 1.

3.5.2 Auto-programowanie centrali

Po rozpoznaniu urzgdzen centrala musi nauczy¢ sie, jaka droge przeby-
wajg skrzydfa bramy przy otwarciu i zamknieciu.

W czasie tej procedury mierzona jest droga kazdego skrzydta od ogra-
nicznika zamkniecia do ogranicznika otwarcia.

1 Wysprzeglij sitowniki uzywajgc odpowiednich kluczykdéw (paragraf
"Wysprzeglenie sitownika" na str. 34) i ustaw skrzydta w potowie sko-
ku tak, aby mogty sie swobodnie porusza¢ w obie strony, po czym
zasprzeglij sitowniki.

2 Nacisnij przycisk P3 w centrali [B] i przytrzymaj na co najmniej 3
sekundy, po czym pusc.

Pozwdl centrali przeprowadzi¢ faze uczenia: zamkniecie sitownika M1 do
ogranicznika, zamkniecie sitownika M2 do ogranicznika, otwarcie sitow-
nika M2 i M1 do ogranicznikéw otwarcia, ponowne zamkniecie M1 oraz
M2.

e Jezeli pierwszy manewr jednego, lub obu skrzydet nie jest zamyka-
niem, przerwij proces przyciskiem P3 po czym w silniku, ktory sie
otwierat, zamien miejscami niebieski i brazowy przewdd podtgczony do
centrali.

e Jesli w strone zamykania pierwszy ruszy M2, nacisnij P3 by przerwac
procedure, po czym zamien miejscami podtgczenia obu sitownikéw do
centrali.

e Jezeli w fazie uczenia zadziata jaki$ sygnat (fotokomorki, przetacznik
kluczykowy, nacisniecie P3 itp.), procedura natychmiast zostanie prze-
rwana. Konieczne wiec bedzie rozpoczecie jej od poczatku.

3 Gdy po zakonczeniu "uczenia" miga dioda obok P3 [A], oznacza to
wystgpienie btedu; zajrzyj do par. 5.5 "Rozwigzywanie problemow".

Faza uczenia sie zakresu ruchéw skrzydet moze by¢ zawsze powtérzo-
na pozniej, np. gdy przesunigto jeden z ogranicznikbw otwarcia. Powtérz
wtedy procedure od punktu 1.

3.5.3 Sprawdzanie pilotéw radiowych

By sprawdzi¢ piloty, nacisnij dowolny ich przycisk. Upewnij sie, ze btyska
czerwona dioda a sitowniki wykonujg komende.

Polecenie przypisane kazdemu przyciskowi zalezy od sposobu, w jaki
zostaty wczytane (rozdziat 5.4 "Wczytywanie pilota"). Dotgczone do
zestawu piloty sg juz fabrycznie wczytane i kolejne przyciski realizujg
nastepujgce komendy:

Przycisk T1 "Otwiera"

Przycisk T2 "Otwiera przejscie dla pieszego"
Przycisk T3 "Tylko otwiera"

Przycisk T4 "Tylko zamyka"
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3.6 Regulacja

3.6.1 Wybor predkosci ruchu skrzydet bramy

Skrzydta moga dziata¢ z dwiema predkosciami: "wolno" lub "szybko".

Aby przetaczy¢ sie z jednej na druga, nacisnij na chwile przycisk P2 [B].
Odpowiednia dioda przy P2 [A] zaswieci sie lub zgasnie; gdy jest zga-
szona, predkos¢ jest "wolna", gdy sie $wieci - predkos¢ jest "szybka".

3.6.2 Wybor rodzaju dziatania

Otwieranie i zamykanie bramy moze sie odbywac¢ wedtug réznych
trybdw pracy:

e Pojedynczy ruch (pdtautomatyczny): brama otwiera sie po komendzie i
zostaje otwarta az do nastepnej komendy, ktéra jg zamknie.

e Peten cykl (automatyczne zamykanie): brama otwiera sie po komendzie
i zamyka sie automatycznie po krétkim czasie (zobacz paragraf 5.1.1
"Ustawianie parametréw pilotem radiowym?").

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy tymi trybami, nacisnij krotko przycisk P3
[B]; odpowiednia dioda [A] zaswieci sie lub zgasnie; dioda zgaszona -
potautomatyka, zapalona - automatyka.

3.7 Testy i przekazanie do eksploatacii

Oto najwazniejsze czynnosci wybrane tak, by zagwarantowa¢ maksi-
mum bezpieczenstwa i niezawodnosci systemu automatyki.

Procedura testowa moze by¢ tez zastosowana przy okresowej kontroli
poszczegodlnych urzgdzen automatyki.

Procedura testowania i odbioru musi by¢ przeprowadzona przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi ocenic,
jakie testy przeprowadzié¢, oceniajgc wymagany poziom bezpie-
czenstwa i zgodnos¢ instalacji z obowigzujgcymi przepisami i
normami a szczegoélnie z postanowieniami EN 12445, kt6ra okre-
$Sla metody testéw dla systeméw automatyki bram.

3.7.1 Testy

1 Upewnij sig, ze warunki zawarte w rozdziale 1 "OSTRZEZE-
NIA" zostaly doktadnie spetnione.

2 Uzywajac przetagcznika lub pilota sprawdz otwieranie i zamykanie bra-
my i upewnij sie ze skrzydta poruszajg sie we wtasciwg strone.
Prébe nalezy przeprowadzi¢ kilkka razy aby sprawdzi¢, czy brama
dziata lekko, czy nie wystepujg momenty nadmiernego tarcia i czy nie
ma zadnych btedéw montazu lub programowania.

3 Sprawdz prawidtowe dziatanie wszystkich obwodéw bezpieczen-
stwa: (fotokomorek, krawedzi dotykowych itp.). Przy kazdym zadzia-
taniu ktéregos z nich, dioda "ECSBus" w centrali zapala sie na diuzej,
potwierdzajac ze centrala sterujgca odebrata sygnat.

4 By sprawdzi¢ fotokomaorki i upewni¢ sie o braku zaktécen od innych
urzadzen, przesun cylinder o $rednicy 5 cm i dtugosci 30 cm, przeci-
najac 0$ optyczna, najpierw w poblizu TX, pdzniej RX, na koncu w
potowie pomiedzy nimi. W kazdym przypadku fotokomérki powinny
reagowac, przetaczajgc sie miedzy stanem czuwania i alarmu, co
powinno wywota¢ odpowiednig reakcje centrali, na przyktad odwro-
cenie kierunku ruchu w fazie zamykania.

Rys. 55

5 Zmierz site uderzenia wedtug normy EN 12445, Jezeli stosujesz regu-
lacje sity sitownikdw, by pomdc systemowi w ograniczeniu uderzenia,
sprébuj znalez¢ regulacje dajacag najlepsze rezultaty.
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3.7.2 Przekazanie do eksploatadiji

Przekazanie do eksploatacji powinno nastgpi¢ dopiero po zakon-
czeniu pomysinie wszystkich testéw. Przekazanie czesciowe lub
na warunkach tymczasowych nie jest dopuszczalne.

1 Przygotuj dokumentacije techniczng urzadzenia, zawierajgca co naj-
mniej: rysunek montazowy (np. rys. 1), schemat okablowania (np. rys.
13), analize zagrozen i uzytych zabezpieczen, Deklaracje Zgodnosci
producenta na urzgdzenia sktadowe automatyki. Dla WS2 wykorzy-
staj Aneks 1 "Deklaracja Zgodnoéci Zestawu WS2".

2 Na bramie umie$¢ tabliczke zawierajgcg co najmniej nastepujace
dane: typ automatu, nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzial-
nej za "rozruch"), numer fabryczny, date produkcji i znaczek "CE".

3 Wypetnij Deklaracje Zgodnosci i przekaz wiascicielowi systemu auto-
matyki; do tego celu mozesz uzy¢ Aneksu 2 "Deklaracja Zgodnosci
CE".

4 Przygotuj instrukcje obstugi i przekaz wtascicielowi systemu automa-
tyki; Aneks 3 "Instrukcja uzytkowania" moze by¢ uzyty jako przyktad.

5 Przygotuj program przegladdw i dostarcz wiascicielowi systemu auto-
matyki; musi on zawiera¢ dane dotyczace wszystkich urzadzen skta-
dowych automatyki.

6 Przed przekazaniem instalacji poinformuj uzytkownika o zagrozeniach
i niebezpieczenstwach zwigzanych z automatyka.

4 Konserwacja

Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane scisle wedtug
regut bezpieczenstwa okreslonych w tej instrukcji oraz w zgodzie
z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Urzadzenia sktadajgce sie na system WS2 nie wymagajg zadnej specjal-
nej pielegnacji. Mimo tego warto co jaki§ czas (co najmniej raz na pot
roku) sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia dziatajg prawidtowo.

W tym celu powtdrz wszystkie testy opisane w paragrafie 3.7.1 "Testy" i
operacje opisane w paragrafie 7.3.3 "Konserwacja wykonywana przez
uzytkownika".

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, kieruj sie
informacjami z odpowiednich instrukgiji dotyczacych ich konserwacii.

4.1 Demontaz i recykling

WS2 wyprodukowano z réznych typdw materiatdw, niektére z nich moga
by¢ odzyskane (aluminium, plastik, przewody) a inne powinny by¢ zutyli-
zowane (ptyty elektroniki).

UWAGA: niektére elektroniczne elementy moga zawieraé sub-
stancje szkodliwe; nie zanieczyszczaj sSrodowiska. Dowiedz sie o
mozliwosci recyklingu lub ztomowania WS2 zgodne z obowigzu-
jacymi przepisami.

1 W celu odtgczenia automatyki od linii zasilajgcej skontaktuj sie z
wykwalifikowanym elektrykiem.

2 Zdemontuj sitowniki i akcesoria, podazajgc w przeciwng stroneg, niz
opisuje procedura z rozdziatu 3 "Instalowanie".

3 Usun baterie z pilotow radiowych
4 Usun plyty elektroniki

5 Posortuj rézne elektryczne i przetwarzalne materiaty i przekaz je licen-
cjonowanym firmom do przerobienia lub likwidacji.

6 Pozostate materiaty dostarcz do punktow zbidrki ztomu.
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5 Informacje dodatkowe

Kolejne rozdziaty opisujg rozne sposoby dostosowania WS2 do specy-
ficznych wymagan uzytkownika.

5.1 Programowanie zaawansowane

5.1.1 Ustawianie parametrow pilotem radiowym

Pilot radiowy moze by¢ uzyty do ustawienia roznych parametrow dziata-
nia automatyki: mozemy ustawia¢ cztery parametry a kazdy z nich moze
przyjmowac cztery rézne wartosci.

1) Czas pauzy: czas, kiedy skrzydta pozostajg otwarte (w trybie auto-
matycznego zamykania).

Tabela 8
Parametr N° Ustawienie
1° 10s
20 20s (%)
Czas pauzy - 105
4° 80s
1° Otworz 1 skrzydto do potowy
Furtka 2° Otworz 1 skrzydto do konca (%)

3° Otworz 2 skrzydfa do 1/4 petnego otwarcia
4° Otworz 2 skrzydta do potowy

1° Niska

2° Srednia-niska (*)
Sita sitownika ,

3° Srednia-wysoka

4° Wysoka

1° "Otwiera"-"Stop"-"Zamyka"-"Stop"
Komenda 2° "Otwiera"-"Stop"-"Zamyka"-"Otwiera" (*)
“OTWORZ” 3° "Otwiera"-"Zamyka"-" Otwiera"-"Zamyka"

4° "Otwiera" (tylko otwieranie)

(*) Oryginalne ustawienia fabryczne

Operacja ustawiania parametrow moze by¢ przeprowadzona za pomo-
cg kazdego pilota pod warunkiem, ze jest on wczytany sposobem 1, jak
te z zestawu (paragraf 5.4.1 "Wczytywanie sposobem 1").

Jezeli nie mamy zadnego pilota wczytanego sposobem 1, nalezy ktorys
z posiadanych pilotéw wczyta¢ w ten sposéb i wykasowaé po ukoncze-
niu programowania (par. 5.4.4 "Wykasowanie kodu pilota").

UWAGA: uzywajgc do programowania pilota musisz da¢ centrali czas na
rozpoznanie komend radiowych; to znaczy ze przyciski muszg by¢ naci-
skane i zwalniane powoli, wcisniete przez co najmniej 1 sekunde, pdzniej
zwalniane na ok. 1 sekundg i tak dale;j.

1 Nacisnij przyciski T1 i T2 na pilocie jednoczesnie na co najmniej 5
sekund.

2 Pusc¢ oba przyciski

Rys. 56

2) Furtka: funkcja czesciowego otwierania bramy.

3) Sita sitownikéw: maksymalna sita, po przekroczeniu ktérej centrala roz-
poznaje przeszkode i cofa skrzydto bramy.

4) Funkcja "OTWIERA": sekwencja ruchow zwigzanych z kolejnymi
komendami "OTWORZ"

Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie 3 programowania
Nacisnij przycisk T1 raz
Nacisnij przycisk T1 dwa razy
Nacisénij przycisk T1 trzy razy
Nacisnij przycisk T1 cztery razy
Nacisnij przycisk T2 raz
Nacis$nij przycisk T2 trzy razy
Nacisnij przycisk T2 trzy razy
Nacisnij przycisk T2 cztery razy
Nacisnij przycisk T3 raz
Nacisnij przycisk T3 trzy razy
Nacisnij przycisk T3 trzy razy
Nacisnij przycisk T3 cztery razy
Nacisnij przycisk T4 raz
Nacisnij przycisk T4 trzy razy
Nacisnij przycisk T4 trzy razy

Nacisénij przycisk T4 cztery razy

3 W ciggu 3 sekund wykonaj czynnos$¢ opisang w Tabeli 8, w zalezno-
Sci od modyfikowanego parametru.

Przyktad: aby nastawi¢ czas pauzy na 40s:

1 Nacisnij przyciski T1 i T2 i przytrzymaj przez co najmniej 5s
2 Pus¢T1iT2

3 Nacisnij przycisk T1 trzy razy

Wszystkie parametry mogg by¢ dowolnie ustawiane bez zadnych prze-
ciwwskazan; tylko ustawianie "Sity sitownika" wymaga specjalnej uwagi:

¢ Nie ustawiaj wysokich wartosci sity aby skompensowaé nadmierne
opory ruchu (tarcie) bramy. Nadmierna sita zwigksza zagrozenia dla
uzytkownika i moze uszkodzi¢ skrzydta bramy.

e Kazda zmiana regulacii sity sitownikdéw powinna zakonczy¢ sie pomia-
rem sity uderzenia zgodnie z normg EN 12445.

e Warunki pogodowe moga zaktdcac ruch skrzydta, dlatego mogg by¢
konieczne okresowe korekty ustawienia.
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5.1.2 Kontrola ustawien pilotem radiowym

Za pomocyg pilota wczytanego 1 metodg mozna sprawdzi¢ wartosci
ustawien kazdego parametru w kazdej chwili w nastepujacy sposoéb:

1 Nacisnij jednoczesnie przyciski T1 i T2 pilota na co najmniej 5s.
2 Pusc¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund wykonaj dziatanie opisane w Tabeli 9 w zalez-
nosci od sprawdzanego parametru.

4 Zwolnij przycisk kiedy zacznie miga¢ lampa ostrzegawcza.

5 Policz btyski i zgodnie z ich iloscig odczytaj wartos¢ parametru z tabeli 8.

Tabela 9

Parametr Dziatanie

Czas pauzy Nacisnij przycisk T1 i przytrzymaj
Furtka Nacisnij przycisk T2 i przytrzymaj

Sita sitownika Nacisnij przycisk T3 i przytrzymaj

Komenda - ) . .
"OTWORZ" Nacisnij przycisk T4 i przytrzymaj

Przyktad: jezeli lampa mignie trzy razy po jednoczesnym nacisnieciu T1
i t2 przez 5s a pdznigj T1- czas pauzy jest nastawiony na 40s.

5.2 Akcesoria dodatkowe

Oprocz urzadzen z zestawu WS2, dostepne sg takze inne, jako wypo-
sazenie dodatkowe dla rozbudowy systemu.

PR1: Akumulator awaryjny 24V dla zasilania w przypadku awarii zasilania
zapewnia co najmniej 10 petnych cykli. Na zasilaniu awaryjnym sitowniki
dziatajg tylko w trybie "wolnym".

PT50: Para kolumn 500 mm z jedna linig fotokomorek.
PT100: Para kolumn 1000 mm z dwoma liniami fotokomorek.

Informacje o nowych akcesoriach uzyskasz z katalogu MHOUSE lub na
stronie: www.mhouse.biz.

5.3 Dodawanie i odtgczanie akcesoriow

Akcesoria moga by¢ dodawane i usuwane z systemu WS2 w dowolnej
chwili.

Nie dofaczaj zadnych urzadzen zanim nie bedziesz catkowicie
pewien, ze pasujg one do WS2; wiecej informacji uzyskasz w Ser-
wisie NICE - POLSKA.

5.3.1 ECSBus

ECSBus jest systemem, ktory pozwala potgczy¢ urzgdzenia za pomoca
tylko dwoch przewoddw zapewniajgcych zasilanie i jednoczesnie prze-
kazujgcych sygnaly do centrali. Wszystkie urzgdzenia przytgczone sa
rownolegle do linii ECSBus. Kazde jest indywidualnie rozpoznawane
dzieki swojemu adresowi, przydzielonemu w czasie instalaciji.

Fotokomorki i inne urzgdzenia dziatajgce w tym systemie, np. urzadzenia
bezpieczenstwa, przyciski sterujgce, sygnalizacje $wieting - mozna pod-
taczy¢ do ECSBus. Informacje o urzadzeniach ECSBus znajdziesz w
katalogu MHOUSE Ilub na stronie www.mhouse.biz.

Centrala potrafi rozpozna¢ kazde podigczone do niej urzgdzenie pod-
czas specjalnej procedury i jest w stanie wykry¢ wszelkie mozliwe nie-
prawidtowosci z absolutng precyzjg. Dlatego zawsze po dotgczeniu do
ECSBus lub odtgczeniu jakiegokolwiek urzgdzenia, centrala musi powto-
rzy¢ proces rozpoznawania; zobacz paragraf 5.3.3 "Rozpoznawanie
dodatkowych urzgdzen".

5.3.2 Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru (z krotkim cofnigciem). Moga by¢ tu podtgczone urzgdzenia ze
stykami normalnie otwartymi "NO" (np. przetgcznik KS1), ze stykami nor-
malnie zamknietymi "NC", oraz z wyj$ciem o stalym oporze 8.2kQ, na
przyktad krawedziowe listwy rezystancyjne. Do wejscia STOP mozna
poditaczy¢ wiele réznych urzgdzen po odpowiedniej konfiguracji pota-
czen.

Aby to zrobi¢, postepuj jak podano w ponizszej tabeli:

Tabela 10
pierwsze urzadzenie

NO NC 8,2kQ
© rownolegle .
§ NO (uwaga 2) (uwaga 1) réwnolegle
©
@ Szeregowo
%‘ NC (uwaga 1) (uwaga 3) SzZeregowo
(0]
[ , rownolegle
% 8,2kQ | réwnolegle Szeregowo (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy taczac te dwie pary stykow
rownolegle, i dotgczajac szeregowo ze stykiem NC statg rezystancje
8.2kQ (a wiec jest rowniez mozliwa kombinacja trzech urzadzen: NO, NC
and 8.2kQ).

Uwaga 2. Dowolna ilos¢ urzadzen typu NO moze by¢ potgczona ze sobg
rownolegle.

Uwaga 3. Dowolna ilo$¢ urzadzen typu NC moze by¢ potgczona ze sobg
szeregowo.

Uwaga 4. Tylko dwa urzadzenia z wyjsciem oporowym 8.2kQ mogg by¢
potgczone réwnolegle; w razie potrzeby kilka urzadzen mozna potgczy¢
w "kaskade" zakoriczong oporem 8.2kQ.

Ostrzezenie: jezeli do wejscia STOP podiaczone sa urzadzenia
bezpieczenstwa, tylko urzadzenia ze stata rezystancja 8.2k gwa-
rantujg 3 kategorie bezpieczenstwa.

Centrala podczas fazy rozpoznawania, tak jak ECSBus, rozpoznaje typ
urzadzenia dotgczonego do wejscia STOP; jakakolwiek pdzniejsza zmia-
na stanu na tym wejsciu powoduje komende STOP.
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5.3.3 Rozpoznawanie dodatkowych urzgdzen

Zwykle rozpoznawanie urzadzen dotgczonych do ECSBus i do wejscia
STOP odbywa sie w czasie instalacji automatyki. Jednak po dodaniu
nowego, lub odfgczeniu starego urzadzenia nalezy powtdrzy¢ proces
rozpoznawania akcesoridw postepujac jak nizej:

1 Naciénij przycisk P2 [B] w centrali i przytrzymaj co najmnigj trzy
sekundy, po czym pusc.

2 Zaczekaj kilka sekund az centrala rozpozna dotgczone urzgdzenia.
3 Po zakonczeniu procedury dioda P2 [A] powinna zgasna¢. Gdy dioda

P2 bltyska, to oznacza jakis btgd (zobacz par. 5.5 "Rozwigzywanie
problemow".

4 Po dotgczeniu lub demontazu jakichkolwiek urzadzern automatyka
musi by¢ przetestowana ponownie zgodnie ze wskazéwkami para-
grafu 3.7.1 "Testy".

5.3.4 Dofgczanie dodatkowych fotokomorek

Dodatkowe fotokomorki mozna podtgczy¢ w kazdej chwili, uzupetniajgc
te dotgczone do zestawu WS2. Przy bramie dwuskrzydtowej mozna je
ustawi¢ jak na przyktadzie - rys. 58.

Tabela 11

Zworki

Fotokomorki

A Fotokomorki h=50cm;
aktywne przy zamykaniu

B Fotokomaorki h=100cm;
aktywne przy zamykaniu

Fotokomérki h=50cm;
C aktywne przy otwieraniu
i zamykaniu

Aby rozpoznanie fotokomorek przez centrale przebiegto prawidtowo, nalezy
im przydzieli¢ odpowiednie adresy za pomocg zworek. Procedure ustawiania
zworek nalezy przeprowadzi¢ zaréwno w TX jak i w RX (ustawiajgc zworki w
ten sam sposob). Nalezy sie upewni¢, ze kazda linia fotokomdérek ma inny
adres (nie moga sie powtarzad).

Fotokomoérki muszg mie¢ odpowiednio poprzydzielane adresy aby zostaty
prawidtowo odréznione od innych urzgdzen ECSBus oraz aby realizowaty
przypisane im funkcje.

1 Otworz pokrywe fotokomorki.

2 Zidentyfikuj jej potozenie wzgledem bramy wg rys. 58 i umies¢ zwor-
ke w odpowiedni sposdb, zgodnie z Tabelg 11. Niewykorzystane
zworki nalezy zachowac w przewidzianym dla nich uchwycie dla przy-
sztego uzycia (rys. 59).

Rys. 58

Fotokomorki Zworki

Fotokomdérki h=100cm;
D aktywne przy otwieraniu i
zamykaniu

Fotokomorki po prawej
E stronie; aktywne przy
otwieraniu

Fotokomorki po lewej
F stronie; aktywne przy
otwieraniu

3 Przeprowadz procedure rozpoznawania opisang w par. 5.3.3 "Roz-
poznawanie dodatkowych urzadzen".
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5.4 \Wczytywanie pilota

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspotpracujacy z pilotami TX4 dota-
czonymi do zastawu i fabrycznie juz do niego wczytanymi.

Nowe, dodatkowe piloty mozesz wczyta¢ dwoma sposobami:

® Sposdb 1: Pilot wezytany w ten sposob realizuje najwiekszy zakres
funkcji: kazdy przycisk uruchamia przypisang mu komende (piloty
dostarczone z WS2 sg juz wczytane w ten wtasnie sposob). Pilot tak
wczytany obstuguje tylko jedng centrale jak ponizej:

przycisk T1 komenda "OTWIERA"
przycisk T2 komenda "FURTKA"

przycisk T3 komenda "TYLKO OTWIERA"
przycisk T4 komenda "TYLKO ZAMYKA"

e Sposdb 2: kazda z czterech dostepnych komend moze by¢ przypisa-
na do dowolnego przycisku. Ten sposéb, wtasciwie wykorzystany, umoz-
liwia sterowanie dwoma, lub wigkszg iloscig automatow; na przyktad:

przycisk T1 komenda "TYLKO OTWIERA" brama 1
przycisk T2 komenda "TYLKO ZAMYKA" brama 1
przycisk T3 komenda "OTWIERA" brama 2
przycisk T4 komenda "OTWIERA" brama 3

Kazdy z pilotéw jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i dlatego nie-
ktére moga by¢ wczytane do centrali sposobem 1, a inne sposobem 2.

Pamie¢ centrali posiada 150 komorek; przy sposobie 1 kazdy pilot zaj-
mie jedng komorke, przy sposobie 2 - kazdy przycisk zajmie jedng
komorke.

Uwaga: poniewaz proces wczytywania jest ograniczony do 10s,
uwaznie przeczytaj ponizsze instrukcje zanim rozpoczniesz pro-
cedure w nich opisana.

5.4.1 Wczytywanie sposobem 1

1 Nacisnij przycisk P1 [B] co najmniej na 3s. Kiedy dioda P1 [A] zapali
sie, pus¢ przycisk.

2 W ciggu dziesieciu sekund przycisnij dowolny przycisk pilota, ktérego
chcesz wczytad, i trzymaj wcisnigty przez co najmniej 3s.

Jezeli sie udato, dioda P1 btysnie trzy razy i zndw sie zapali.
3 Gdy chcesz wezytac kolejne piloty, powtérz krok 2 w ciggu kolejnych

10s, jesli w tym czasie centrala nie otrzyma zadnego sygnatu - proces
wczytywania zakonczy sie samoczynnie a dioda zgasnie.

5.4.2 \Wczytywanie sposobem 2

Przy wczytywaniu sposobem 2, kazdy przycisk pilota moze realizowaé
jedng z czterech komend ("OTWIERA", "FURTKA", "TYLKO OTWIERA",
"TYLKO ZAMYKA"). Sposodb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego
przycisku pilota.

1 Upewnij sie, ze dioda P1 btyska szybkimi seriami (tyle btysnie¢ w serii,
ile wynosi numer wybranej komendy).

2 Nacisnij (krotkie, szybkie nacisniecia) przycisk P1 (rys. 61) tyle razy,
jaki jest numer przypisany funkcji, ktérg chcemy realizowac, zgodnie
ponizsza tabelkg (np. 3 razy dla komendy "TYLKO OTWIERA"):

1raz komenda "OTWIERA"

2 razy komenda "FURTKA"

3 razy komenda "TYLKO OTWIERA"
4 razy komenda "TYLKO ZAMYKA"

3 Upewnij sig, ze dioda P1 btyska szybkimi seriami (tyle bty$nie¢ w serii,
ile wynosi numer wybranej komendy).

4 W ciggu 10s, nacisnij na co najmniej 2 sekundy wybrany przycisk pilo-
ta (ten, ktorym chcesz uruchamia¢ funkcje wybrang w punkcie 1).

Jezeli procedura sie powiodta, dioda "P1" btysnie wolno 3 razy.

5 Gdy chcesz przypisa¢ tej samej komendzie inne jeszcze piloty,
powtdrz krok 3 w ciggu kolejnych 10s, jesli nie wyslesz kolejnego
sygnatu, proces wczytywania zakonczy sie automatycznie.

5.4.3 Wczytywanie "zdalne"

Kody nowego radiopilota mozna wczyta¢ do centrali bez koniecznosci
dostepu do jej przyciskdw. Potrzebny do tego bedzie STARY, juz wczy-
tany i dziatajacy pilot. NOWY pilot przejmie doktadnie funkcje realizowa-
ne przez STARY pilot, np. gdy STARY pilot byt wczytany sposobem 1,
NOWY wczyta sie réwniez sposobem 1. W tym przypadku w czasie pro-
gramowania mozna naciska¢ dowolne przyciski obu pilotéw. Jezeli nato-
miast STARY pilot byt wczytany sposobem 2, musisz przy wczytywaniu
"zdalnym" nacisng¢ na STARYM npilocie przycisk wywotujgcy zadang
funkcje a na NOWYM ten przycisk, ktéry zadang funkcje ma wywotywac.

Trzymajgc oba piloty ustaw sie w zasiegu odbioru centrali sterujgcej i
wykonaj nastepujacg procedure:

1 Nacisnij na co najmniej 5s przycisk NOWEGO pilota a nastepnie pus¢.

2 Nacisnij wolno 3 razy przycisk STAREGO pilota.
3 Nacisnij jeden raz powoli przycisk NOWEGO pilota.

W tym momencie NOWY pilot zacznie by¢ rozpoznawany przez centra-
le i bedzie dziafat tak samo, jak STARY.

Jesli chcesz wezytaé kolejne nadajniki, powtdrz powyzsze kroki dla kaz-
dego nowego pilota.
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5.4.4 \Wykasowanie kodu pilota

Ponizsza operacja pozwala wykasowac z centrali kod posiadanego pilo- 3 Nacisnij na co najmniej 3 sekundy przycisk pilota, ktérego kod chcesz
ta. wykasowac z centrali. Jezeli sie udato, dioda P1 bty$nie szybko pie¢

razy i znow sie zapali na state . Gdy dioda btysnie wolno tylko raz, to
Jezeli pilot wezytany byt sposobem 1, wystarczy nacisngé dowolny przy- bedzie oznaczato, ze kasowanie nie odbyto sie, poniewaz pilot nie byt
cisk w 3 punkcie procesu. Gdy pilot byt wezytany sposobem 2 , kazdy w ogole uprzednio wczytany.

przycisk nalezy "wykasowac" oddzielnie.
4 Aby wykasowac¢ nastepne piloty, powtorz krok 3 w ciggu 10s lub pro-
1 Nacisnij i trzymaj caty czas przycisk P1 [B] (rys. 61) w centrali. ces kasowania zakofczy sie automatycznie. Pusé przycisk P1.

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, wtedy w ciagu 3 sekund:

5.4.5 \Wykasowanie catej pamieci odbiornika

Ta operacja pozwala wykasowac z centrali kody wszystkich pilotow.
1 Nacisnij i przytrzymaj przycisk P1 [B] w centrali.

2 Poczekaj az dioda P1 [A] zapali sie, po chwili zgasnie, nastepnie trzy
razy na krétko sig zapali.

3 Pus¢ przycisk P1 w czasie trwania trzeciego migniecia.

4 Zaczekaj okoto 4s na zakonczenie procesu kasowania; w tym czasie
dioda bedzie bardzo szybko migac.

Potwierdzeniem prawidtowego zakonczenia procedury bedzie, po chwi-
li, wolne pigciokrotne migniecie diody P1.

5.5 Rozwigzywanie problemow

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy problemach podczas uruchamiania automatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 12
Objawy Prawdopodobna przyczyna i sposéb rozwigzania problemu

Pilot nie wysyta zadnych sygnatow (dioda

[A] nie zapala sie) e Sprawdz, czy baterie nie sg zuzyte, w razie potrzeby wymien je (str. 34).

e Sprawdz, czy kabel zasilajgcy jest podtgczony do gniazdka elektrycznego.

e Sprawd?z, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sa przepalone; zlokalizuj przyczyne przecigzenia i wymien
bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.

e Sprawdz, czy komenda jest odbierana przez centrale. Po wydaniu komendy OTWORZ, odpowiednia
dioda OTWORZ [D] powinna sie zapali¢, jezeli uzywasz pilota, dioda "ECSBus" powinna dwa razy dtugo

Manewr nie rozpoczyna sie a dioda
"ECSBbus" [B] nie btyska

Manewr nie zaczyna sie i lampa
ostrzegawcza nie btyska

mignac.

e Sprawdz, czy aktywne jest wejscie STOP tzn. czy dioda "STOP" [C] sie swieci. Jezeli nie, sprawdz
Manewr nie zaczyna sig a lampa urzadzenia podtgczone do wejécia STOP.
ostrzegawcza btyska kilka razy e Test fotokomadrek, wykonywany przed kazdym ruchem, nie powiddt sig; sprawdz fotokomérki, pomocna

bedzie Tabela 13 na str. 23.

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz zostaje e Ustawiona sita jest zbyt mata aby poruszy¢ skrzydta. Sprawdz, czy nie pojawity sie przeszkody blokujace
przerwany i nastepuje ruch przeciwny ruch; w razie potrzeby zwigksz site, jak opisano na str. 18.

e Sprawdz, czy na wyjsciu FLASH w czasie ruchu bramy wystepuje napiecie (wartos¢ napiecia nie jest

istotna i powinna wynosi¢ ok. 10-30Vpp); jezeli napiecie jest, przyczyna niedziatania jest uszkodzona
zarOwka; wymien jg na inng o takich samych parametrach.

Qo9

— ¢ e +
[

1° |4

Rys. 62

Manewr jest wykonywany, lecz lampa
ostrzegawcza nie btyska
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5.6 Diagnostyka i sygnaty

Niektore urzgdzenia uzywajg specjalnych sygnatdw, ktére pozwalajg rozpozna¢ stan pracy lub mozliwe usterki.

5.6.1 Fotokomorki

Fotokomérki posiadajg diode "BEZPIECZENSTWA" [A] , pozwalajacg w kazdej chwili okreslié stan ich pracy.

Tabela 13

Dioda "BEZPIECZENSTWA"

nie $wieci

3 szybkie btyski i
jednosekundowa przerwa

pojedyncze bardzo dtugie
btyski

pojedyncze dtugie btyski

pojedyncze szybkie btyski

pojedyncze bardzo szybkie
btyski

Swieci swiattem ciggtym

Stan fotokomorki

Fotokomdrka nie jest zasilana lub
jest uszkodzona

Urzadzenie nie jest rozpoznane
przez centrale sterujgca

Odbiornik (RX) odbiera silny sygnat

Odbiornik (RX) odbiera dostateczny
sygnat

Odbiornik (RX) odbiera staby sygnat

Odbiornik (RX) odbiera bardzo staby
sygnat

Odbiornik (RX) nie odbiera zadnego
sygnatu

Dziatanie

Sprawdz, czy jest napiecie (okoto 8-12 Vps) na zaciskach fotokomorek.
Jezeli napiecie jest prawidtowe, fotokomorka jest uszkodzona.

Przeprowadz ponownie procedure rozpoznawania. Upewnij sig, ze kazda

para fotokomorek podtagczona do ECSBus ma inny adres (Tabela 11 na
str. 20)

Normalny stan pracy

Normalny stan pracy
Dziatanie w granicach normy, ale nalezy sprawdzi¢ wzajemne ustawienie
TX - RX i sprawdzi¢, czy szybki fotokomaorek nie sg brudne.

To jest granica poprawnego dziatania. Musisz sprawdzi¢ ustawienie TX-RX
i czystos¢ szybek fotokomorek.

Sprawdz, czy pomiedzy TX i RX nie ma zadnej przeszkody. Upewnij sie, ze
dioda na TX wolno miga. Sprawdz wzajemne ustawienie TX-RX.

5.6.2 | ampa ostrzegawcza

W czasie ruchu bramy lampa ostrzegawcza miga co sekunde. W przypadku nieprawidtowosci miga czescigj (co pot sekundy); btyski przedziela

sekundowa przerwa.

Tabela 14
Szybkie btyski

1 btysk
1 sekunda pauzy
1 btysk

2 btyski
1 sekunda pauzy
2 btyski

3 btyski
1 sekunda pauzy
3 btyski

4 btyski
1 sekunda pauzy
4 btyski

Przyczyna

Btagd ECSBus

Linia FOTO rozpoznata przeszkode

Przekroczone obcigzenie sitownikow

Wejscie STOP otrzymato sygnat

Dziatanie

Urzadzenia dotgczone do centrali nie sg tymi samymi, jakie
zostaty rozpoznane podczas programowania; sprawdz i w
razie potrzeby powtdrz proces "Rozpoznawanie dodatkowych
urzgdzen" wedtug paragrafu 5.3.3. Jedno, lub wiecej urzadzen
moze by¢ uszkodzonych; sprawdz i wymien na sprawne.

W chwili rozpoczecia ruchu jedna lub wigcej linii FOTO
jest zastonigta; usun ewentualne przeszkody, ktore pojawity
sie na osi optycznej fotokomorek.

Podczas ruchu ktores skrzydto bramy zaczeto poruszac sie
ze zwigkszonym oporem. Odszukaj i usun przyczyne.

W czasie ruchu zostato aktywowane wejscie STOP. Odszukaj
i usun przyczyne.
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5.6.3 Centrala sterujgca

W centrali sterujgcej znajdujg sie diody informujgce o roznych stanach normalnej pracy oraz o ewentualnych usterkach.

Tabela 15
Dioda ECSBus [A]

Zgaszona

Swieci ciggle
Jeden btysk na sekunde
2 diugie btyski

Seria btyskéw przedzielona
pauzg

Szybkie btyski

Dioda STOP [B]
Zgaszona

Zapalona

Dioda OPEN (OTWIERA) [C]
Zgaszona

Swieci ciggle

Dioda P1 [D]

Zgaszona

Swieci ciggle

Serie szybkich btyskéw, od 1 do 4

5 szybkich btyskow
1 diugi btysk

3 diugie btyski

5 diugich blyskow
Dioda P2 [E]
Zgaszona

Swieci ciggle

1 btysk na sekunde

2 blyski na sekunde
Dioda P3 [F]

Zgaszona
Swieci ciggle

1 btysk na sekunde

2 btyski na sekunde

Stan ukiadu

Niesprawnos¢

Powazna usterka

Wszystko OK

Zmiana stanu na ktéryms z wej$¢

Dziatanie

Sprawdz zasilanie, czy nie przepalit sig ktorys bezpiecznik. Odszukaj przyczyne
przepalenia a pdzniej wymien bezpieczniki na sprawne, o tych samych parametrach.
Wystagpita powazna usterka; sprobuj na kilka sekund wytaczy¢ centrale i

ponownie wtgczy¢. Jezeli dioda nadal $wieci, to oznacza uszkodzenie centrali,
ktéra musi byé wymieniona.

Prawidtowe dziatanie centrali.

Normalne zachowanie przy zmianie na jednym z wejé¢: OPEN (OTWIERA),
STOP, sygnat z fotokomorek lub z pilota radiowego.

Odpowiednik sygnatéw lampy ostrzegawczej. Zobacz w Tabeli 14

Zwarcie na linii ECSBus

Stan ukiadu

Sygnat na wejsciu STOP
Wszystko OK

Stan uktadu

Wszystko OK

Sygnat na wejsciu OPEN (OTWIERA)

Stan ukiadu
Wszystko OK

Weczytywanie sposobem 1

Wczytywanie sposobem 2

Kasowanie OK
Zta komenda
Wezytywanie OK.
Kasowanie OK
Stan ukiadu
Wszystko OK
Wszystko OK

Nie rozpoznano zadnych
urzgdzen lub podczas procesu
rozpoznawania wystapit btad

Witasnie trwa proces rozpoznawania

Stan uktadu
Wszystko OK
Wszystko OK

Nie zaprogramowano zakresu
ruchoéw skrzydet bramy

Wiasnie trwa programowanie
zakresu ruchu skrzydet bramy

Wykryto przecigzenie i dlatego zasilanie linii ECSBus zostato odtgczone.
Znajdz przyczyne kolejno odtgczajgc poszczegdine urzadzenia. Aby przywrocic
zasilanie lini ECSBus, podaj na centrale dowolng komende - na przyktad za
pomoca pilota.

Dziatanie

Sprawdz urzadzenia podtgczone do wejscia STOP.
Wejscie STOP aktywne - w stanie czuwania.
Dziatanie

Wejscie OPEN (OTWIERA) nie aktywne.

To stan normalny tylko wtedy, gdy urzadzenie podigczone do wejscia OTWIERA
wiasnie wysyfa sygnat.

Dziatanie
W tej chwili nie odbywa sie proces zapamietywania koddéw pilotéw.

To normalne przy 1 sposobie wczytywania trwajgcym nie diuzej niz 10 s.

To normalne przy 2 sposobie wczytywania trwajgcym nie dtuzej niz 10 s.

Zakonczone pomysinie wykasowanie kodu jednego z pilotow.

Centrala odebrata sygnat z pilota, ktory nie jest wczytany.

Centrala pomyslinie zapamietata kod nowego pilota.

Zakonczone pomysinie kasowanie wszystkich kodow z pamieci odbiornika.
Dziatanie

Witgczona predkosc "Wolna'".

Wiaczona predkos¢ "Szybka".

Ktores z urzadzen moze by¢ uszkodzone; sprawdz i sprébuj powtdrzyé
proces (par. 3.5.1 "Rozpoznanie dotgczonych urzgdzen").

To wskazuje na trwajacg witasnie procedure "Rozpoznania dotgczonych
urzadzen". Powinna ona trwa¢ co najwyzej kilka sekund.

Dziatanie

Centrala w trybie potautomatycznym.

Centrala w trybie automatycznym.

Przeprowad? procedure "Auto-programowanie centrali" wedtug
paragrafu 3.5.2.

To wskazuje na trwajacy proces auto-programowania centrali.

o
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6 Charakterystyka techniczna

WS2 jest wyprodukowany przez NICE S.p.a. (TV) I. MHOUSE S.r.l. jest czescig grupy Nice S.p.a.

Aby méc udoskonala¢ produkty, Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do modyfikacji ich parametrow technicznych w dowolnym czasie i bez uprzedze-
nia. Producent gwarantuje ich funkcjonalnosc¢ i przydatno$¢ do wiasciwych dla nich zastosowan.

Uwaga: wszystkie parametry odnoszg sie do temperatury 20°C.

Motoreduktor do bram skrzydtowych WS1C.
Motoreduktor elektromechaniczny do automatyzaciji bram i drzwi, z wbudowang centralg

Typ sterujgca z odbiornikiem radiowym dla nadajnikéw "TX4”
Silnik 24Vdc, przektadnia zgbata slimakowa; odblokowanie mechaniczne. Transformator wewnatrz
Zastosowana technologia sitownika, separujgc centrale od napiecia sieciowego, zasila uktad napieciem 24Vdc, uzywanym w
catej instalacji automatyki
Maksymalny moment startowy 360Nm
Nominalny moment obrotowy 200Nm
Predkos$é bez obcigzenia 11 stopni / s w przypadku predkosci “powoli”; 17 stopni / s w przypadku predkosci “szybko”
Predko$é przy nominalnym momencie obrotowym 6 stopni / s w przypadku predkosci “powoli”; 9 stopni / s w przypadku predkoéci “szybko”
Maksymalna czestotliwos$¢ cykli 50 kompletnych cykli dziennie (centrala WS1C ogranicza intensywno$¢ do maksymalnie okoto 10 cykli / godzine)
Maksymalny czas pracy ciggtej okoto 8 minut

Parametry konstrukcyjne ograniczajg zastosowanie do skrzydet o ciezarze do 200kg lub o diugosci

Ograniczenia zastosowania skrzydfa do 1.8m i kacie rozwarcia do 110°

Zasilanie sieciowe 230Vac (+10% -15%) 50/60Hz

Moc znamionowa pobierana 100 VA; moc przy starcie wynosi 250 VA przez maksymalny czas 3s

Zasilanie awaryjne Przystosowany do montazu akumulatora awaryjnego "PR1”

Wyjécie z lampa ostrzegawcza Dla lamp z zaréwkg 12V, maksymalnie 21W

Wyjscie ECSBus Jedno wyjécie z maksymalnym obcigzeniem 15 jednostek ECSBus

Wejscie “OPEN” Dla stykéw zwykle otwartych (zamkniecie stykdéw powoduje wydanie polecenia “OPEN”)
Dla stykéw zwykle otwartych i/lub urzadzen o statej opornosci 8,2KQ lub tez dla stykdw zwykle

Wejscie “STOP” zamknigtych z autoodczytem stanu “normalnego” (zmiana w stosunku do stanu zapamietanego powoduje
wydanie polecenia “STOP”).

Wejscie anteny radiowej 52Q dla kabla typu RG58 lub podobnych

Zasilanie sieciowe: 30m; wyjscia silnikdw: 10m; inne wejscia/wyjscia: 20m. Kabel antenowy
preferowany krétszy od 5m (stosowac sie do zalecen dotyczacych minimalnego przekroju i typu kabli)
Temperatura funkcjonowania -20 + +50 °C (w niskich temperaturach skuteczno$¢ motoreduktora zmniejsza sie)

Stosowanie w atmosferze kwasnej, stonej

Maksymalna dtugos$¢ przewodéw

lub potencjalnie wybuchowe;j Nie

Montaz Na powierzchni pionowej, ze specjalng ptytkg mocujgca
Stopien zabezpieczenia P54

Wymiary / waga 237 x 146 h 290/ 6,5 Kg

W przypadku nadajnikow “TX4” centrala jest przystosowana do odbioru jednego lub kilku z nastepujacych
polecen: “OPEN”, “Otwarcie czesciowe”, “Tylko otwarcie” i “Tylko zamknigcie”

Nadajniki TX4 do wczytywania Do 150 jezeli wezytane w trybie 1

Od 50 do 100m. Ta odleglo$¢ moze sie zmienia¢ w obecnosci przeszkdd i zakidcen elektromagnetycznych
ewentualnie wystepujacych oraz w zaleznosci od potozenia anteny odbiorczej wbudowanej do lampy

Funkcjonowanie typu “Pétautomatyczne” lub “Automatyczne” (automatyczne zamykanie)
Predkos¢ silnikow “powoli” lub “szybko”

Czas przerwy podczas pracy “Automatycznej” mozna wybra¢ sposrod 10, 20, 40, 80 sekund
Rodzaj otwierania dla pieszych wybierany w 4 trybach

Poziom czutosci odczytu przeszkod do wyboru sposrdd 4 poziomdw

Funkcjonowanie polecenia “Open” do wyboru sposrod 4 trybdw

Automatyczne wykrywanie urzgdzen podtgczonych do wyjscia ECSBus

Automatyczne wykrywanie typu urzadzenia “STOP” (styk NO, NC lub stata opornos¢ 8,2kQ.)
Automatyczne wykrywanie kata otwarcia dla kazdego sitownika

Automatyczne wykrywanie w przypadku 1 lub 2 sitownikéw

Mozliwosé zastosowania pilota

Zasieg nadajnikéw TX4

Funkcje programowane

Funkcje zaprogramowane automatycznie

Motoreduktor do bram skrzydiowych WS1

Typ Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzaciji bram i drzwi

Zastosowane rozwigzanie Silnik 24Vps, Slimakowa przekfadnia redukcyjna, mechaniczne wysprzeglenie
Maksymalny moment obrotowy 360NmM

Nominalny moment obrotowy 200Nm

Predkosé obr. ramienia bez obcigzenia 11 stopni/s w trybie "wolnym", 17 stopni/s w trybie "szybkim"

Predkos¢ obr. przy nominalnym obcigzeniu 6 stopni/s w trybie "wolnym", 9 stopni/s w trybie "szybkim"

Maksymalna intensywno$¢ pracy 50 petnych cykli dziennie (centrala WS1C dopuszcza maksymalnie 10 cykli na godzing)
Maksymalny czas pracy ciagtej Okoto 8 minut

Konstrukcja sitownikdw ogranicza ich stosowanie do skrzydet wazgcych do 200kg i o diugosci do 1,8m.
Kat otwarcia do 110°

Zasilanie sitownikéw 24\Vps dla "wolnej" predkosci i 36Vps dla "szybkiej" predkosci

2A; szczytowo 3.6A przez maksimum 3s; odpowiednik mocy szczytowej 50W (*70W) i 90W (*130W).

(* wartosci dla predkosci "szybkiej")

Zakres temperatur pracy -20 +50°C (sprawnos¢ sitownika maleje w niskich temperaturach)

Mozliwos¢ pracy w Srodowisku

Ograniczenia zastosowania

Pobdr pradu

kwasnym, zasolonym lub wybuchowym Nie

Montaz Poziomy z uzyciem specjalnej ptyty podstawy
Stopient ochrony P54

Wymiary/waga 237 x 146 h 290 / 6,2kg
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Fotokomérki PH1

Typ

Zastosowane rozwigzanie
Zdolno$¢ wykrywania przeszkody
Kat promieniowania nadajnika TX
Kat odbioru odbiornika RX

Zasieg uzyteczny
Zasilanie/wyjscie

Moc pobierana
Maksymalna dtugos¢ przewodéw

Mozliwosci adresowania

Zakres temperatur pracy

Mozliwosé pracy w Srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony
Wymiary/waga (dla TX oraz RX)

Przetacznik kluczykowy KS1

Typ

Zastosowane rozwigzanie

Bezpieczenstwo

Zamek
Zasilanie/styki

Zakres temperatur pracy

Mozliwosé pracy w Srodowisku
kwasnym, zasolonym lub wybuchowym
Montaz

Stopieri ochrony

Wymiary/waga

Lampa sygnalizacyjna FL1
Typ

Zastosowane rozwigzanie
Zarbwka

Zasilanie

Zakres temperatur pracy

Mozliwo$§¢ pracy w Srodowisku kwasnym,

zasolonym lub wybuchowym
Montaz

Stopien ochrony
Wymiary/waga

Czujnik obecnosci dla automatycznych bram i drzwi (typu D wediug normy EN 12453) sktadajgcy sie z
nadajnika "TX" i odbiornika "RX"

Optyczne, przez bezposrednie potaczenie TX-RX modulowang wigzkg promieniowania podczerwonego
Nieprzezroczyste obiekty lezace na osi optycznej pomiedzy TX i RX, wigksze niz 50mm i poruszajgce sie wolniej niz 1.6m/s
Okoto 20°

Okoto 20°

Do 10m przy maksymalnej odchytce wspdétosiowosci TX i RX + 5° (urzadzenie moze da¢ sygnat rozpoznania
przeszkody réwniez na skutek ztych warunkéw atmosferycznych)

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do linii "ECSBus", ktéra je zasila i do ktérej przekazuje ono sygnaty
wyjsciowe

Typowa dla pojedynczego urzadzenia ECSBus

Do 20m (przy uwzglednieniu przekroju i rodzaju przewodu)

Maksymalnie do 7 czujnikéw z funkcjg ochronng i do 2 z funkcjg komendy otwierania. Automatyczna
synchronizacja zapobiega zakibceniom pomiedzy réznymi czujnikami

-20 + 50°C
Nie
Na powierzchni pionowej (np. $ciana)

IP55
95 x 65 h 26mm / 65g

Podwajny przetgcznik obstugiwany kluczykiem przeznaczony do obstugi bram i drzwi automatycznych,
pods$wietlony dla utatwienia obstugi w ciemnosci

Uruchomienie po uzyciu klucza. Obroét zgodny z ruchem wskazéwek powoduje zamkniecie stykow
mikrowytgcznika, obrét w przeciwng strone zamyka styki drugiego mikrowytacznika. Sprezyna powoduje
powrét klucza do pozycji srodkowej

Dostep do stykéw urzgdzenia mozliwy jest tylko po wiozeniu do zamka wtasciwego klucza i przekreceniu
w dowolng strone

Walcowa wkiadka z zapadkami i stalowy kluczyk

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do zaciskow “OPEN” (OTWIERA) i “STOP” w centralach
sterujgcych MHOUSE, do ktérych wysyta sygnaty sterujgce i przez ktére jest zasilane dla nocnego
podswietlenia

-20 + 50°C

Nie

Na powierzchni pionowej (np. $ciana)
P44

95 x 65 h 36mm / 1359

Btyskajace Swiatto ostrzegawcze dla automatycznych bram i drzwi. Lampa zawiera wbudowang antene
dla systemu zdalnego sterowania

Urzadzenie sygnalizacji optycznej z zardwka 12V/21W, sterowane przez centrale sterujgce MHOUSE
12V/21W dla oprawki BA15 (zardowka typu samochodowego)

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do zaciskow "FLASH" (LAMPA) i "AERIAL" (ANTENA) w centralach
automatyki MHOUSE

-20 + 50°C
Nie
Na powierzchni poziomej lub pionowe;j

P55
120 x 60 h 170mm / 285¢g
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Nadajniki radioweTX4
Typ

Zastosowane rozwigzanie
Czestotliwos¢ pracy
Kodowanie

Przyciski

Moc napromieniowania
Zasilanie

Zywotnosé baterii

Zakres temperatur pracy

Mozliwosé pracy w srodowisku kwasnym,
zasolonym lub wybuchowym

Stopieri ochrony

Wymiary/waga

Nadajniki radiowe dla zdalnego sterowania automatycznymi bramami i drzwiami

Modulacja fali nosnej z kodowaniem AM OOK

433.92 Mhz

Kod dynamicznie zmienny 64 Bit (18 tryliondw kombinacji)

Cztery, kazdy z nich moze sterowac inng funkcjg tej samej centrali lub sterowa¢ kilkoma réznymi
centralami

Okoto 0.0001W

6V +20% -40% dwoma bateriami litowymi typu CR2016

3 lata, szacowana przy zatoZeniu wysytania 10 komend/dzien (kazda trwajgca 1s) przy 20°C (w niskich
temperaturach wydajno$¢ baterii spada)

-20 + 50°C

Nie

IP40 (utilizzo in casa o ambienti protetti)
72 x31h11mm / 18g

7 Zataczniki

Ponizsze zatgczniki stuzg do pomocy w przygotowaniu dokumentaciji technicznej.

7.1 Zatgcznik 1: Deklaracja Zgodnosci zastawu WS2

Deklaracja Zgodnosci zastawu WS2; musi by¢ dotagczona do dokumentacji technicznej.

7.2 Zatgcznik 2: Deklaracja Zgodnosci Bramy Automatyczne;

Ta Deklaracja musi by¢ wypetiona i dostarczona wiascicielowi bramy automatyczne;.

7.3 Zatgcznik 3: Instrukcja Uzytkowania

Zwiezty wzér do utworzenia instrukcji, ktérg nalezy dostarczy¢ wiascicielowi bramy automatyczne;.
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( € Declaration of conformity

According to Directive 98/37/EC, Annexe Il, part B (CE declaration of conformity by manufacturer)
WS2 is produced by NICE S.p.a. (TV) I, MHOUSE S.r.l. is an affiliate of the Nice S.p.a group.

Number: 181/WS2/PL Date: 23/01/2004 Revision: 00

The undersigned: Lauro Buoro declares that the following products

Manufacturer's name: NICE S.p.a.
Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY
Model: WS1C; WS1; PH1; KS1; FL1; TX4

Comply with the essential provisions of the following European Directives:

Reference Heading

DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of June 22, 1998, for the

98/37/EC (EX 89/392/EEC) harmonisation of the legislations of member States regarding machines

DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE COUNCIL of February 19, 1973 for the harmonisation of the legislations of member

73/23/EEC States regarding electrical equipment designed to be used within certain voltage limits

DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE COUNCIL of May 3, 1989, for the harmonisation of the legislations of member States
89/336/EEC . . L

regarding electromagnetic compatibility
1999/5/EC DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of March 9, 1999 concerning radio

equipment and telecommunications terminal equipment and mutual recognition of their conformity

Comply with the following Standards:

Reference Issue date Heading
UNI EN 12445 8/2002 Industrial, commercial and garage doors and gates. Safety in use of power operated doors — Requirements
UNI EN 12453 8/2002 Industrial, commercial and garage doors and gates. Safety in use of power operated doors — Requirements

Electromagnetic Compatibility and Radio spectrum Matters(ERM) Electro Magnetic Compatibility (EMC) standard for

ETSI EN301489-3 | 11/2001 . . .
radio equipment and services

Radio equipment and systems (RES) — Short range devices — Technical specifications and test methods for use on radio

EN300220-3 2000 equipment to be used within the frequency range from 25 MHz to 1000 MHz with power levels up to 500 mW.

CEI EN60950 10/2001 Information technology equipment - Safety

The undersigned declares moreover that the components described above may not be put into service before the machine in which they are
incorporated has been identified and declared to comply with the provisions of Directive 98/37/EC

ODERZO, 23/01/2004 Lauro Buoro
(Managing Director)

- <4







.g,(-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------.

C € Deklaracja Zgodnosci

Zgodnie z Dyrektywg 98/37/EC, ANEKS I, cze$¢ A (Deklaracja Zgodnosci dla maszyn CE)

Nizej podpisany / Firma

imie i nazwisko (i stanowisko) osoby odpowiedzialnej za prawidtowe dziatanie bramy

(adresy)

Os$wiadcza z catg odpowiedzialnoscig, ze:

Automatyka : brama automatyczna dwuskrzydiowa (jednoskrzydiowa)

Numer seryjny

Data produkciji

Lokalizacja (adres)

Spetnia gtéwne wymagania nastepujacych Dyrektyw:

98/37/EC Dyrektywa Maszynowa

89/336/EEC Dyrektywa Zgodnosci Elektromagnetycznej
73/23/EEC Dyrektywa Niskiego Napiecia

99/5/EC Dyrektywa “R&TTE”

i postanowienia nastepujgcych norm zwigzanych:

EN 12445 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.
Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Metody testow"

EN 12453 "Przemystowe, handlowe i garazowe drzwi i bramy.
Bezpieczenstwo uzytkowania drzwi automatycznych - Wymagania"

Imie i nazwisko Podpis

Data Lokalizacja







.%(-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------_

1.3 Zatacznik 3: Instrukcja uzytkowania

Ta instrukcje nalezy trzymac¢ w miejscu dostepnym dla wszystkich uzyt-
kownikow automatyki.

7.3.1 Przepisy bezpieczenstwa

* Nalezy przebywaé¢ w bezpiecznej odlegtosci od dziatajgcej bra-
my; nie przekraczaj bramy zanim catkowicie si¢ ona nie otwo-
rzy i nie zatrzyma.

* Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie w jej poblizu i sterowaé¢ nia.
* Niezwlocznie przerwij uzytkowanie bramy, jesli zauwazysz

jakiekolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie);
zlekcewazenie ich moze spowodowaé wypadek lub awarie.

¢ Nie dotykaj zadnych elementéw w czasie ich ruchu.

e Zapewnij dokonywanie okresowych przeglagdéw przewidzia-
nych w planie konserwaciji.

¢ Przeglady i naprawy moga by¢é dokonywane tylko przez wykwa-
lifikowany personel.

7.3.2 Sterowanie bramg

Za pomoca pilota radiowego

Pilot radiowy jest gotowy do uzytku a jego cztery przyciski realizujg
nastepujgce funkgije:

FUNKCJA (*)
Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3
Przycisk T4

(*) Ta tabelka musi by¢ wypetniona przez osobe, ktora programowata system.

Za pomoca przetagcznika kluczykowego

Przetgcznik ma dwa potozenia aktywne z samoczynnym powrotem.

Rys. 66
FUNKCJA
Obrét w prawo: "OTWIERA" ()

Obrét w lewo: "STOP"

DZIALANIE

Zatrzymanie bramy

(*) Powinna wypetni¢ osoba programujgca system.

Sterowanie przy uszkodzonych urzadzeniach bezpieczenstwa

Gdy sg one uszkodzone, lub pracujg nieprawidtowo, mozliwe jest
réwniez sterowanie bramag w trybie awaryjnym.

1 Uruchom urzadzenie sterujgce ( pilota lub przetgcznik kluczykowy).
Jezeli urzgdzenia bezpieczenstwa sg sprawne i pozwolg na ruch, brama
zadziata normalnie, jezeli nie:

2 Lampa sygnalizacyjna btysnie kilka razy, lecz ruch sie nie rozpocznie
(ilos¢ btyskdéw pokaze przyczyne niemoznosci wykonania ruchu).

3 W takim przypadku uruchom brame ponownie w ciggu 3 s,
przytrzymujac przycisk.

4 Po okoto 2 s brama ruszy w trybie "manualnym"” to znaczy: bedzie sie
poruszata dokad bedzie nacisniety przycisk pilota lub przekrecony
kluczyk. Zatrzyma sie natychmiast po ich zwolnieniu.

Uszkodzenie urzgdzen bezpieczenstwa wymaga niezwiocznej naprawy i
sprawdzenia systemu.
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Wysprzeglenie sitownika 4 Teraz skrzydto bramy mozna przesung¢ recznie.

Sitownik jest wyposazony w system mechanicznego wysprzeglenia,
umozliwiajgcy reczng obstuge bramy (tak, jakby nie byto sitownikdw).

Reczng obstuge bramy stosujemy w wypadku awarii zasilania, lub uster-
ki systemu. Na wypadek ktopotéw z zasilaniem mozna zastosowac aku-
mulatory awaryjne PR1 (wyposazenie dodatkowe).

Przy awarii sitownika mozna wysprzegli¢ go, aby umozliwi¢ reczng obstu-
ge bramy.

1 Obré¢ pokrywke mechanizmu w prawo az otwor pokryje sie z trzpie- Rys. 69
niem wysprzeglenia.

5 Aby przywrdci¢ dziatanie automatyki, obré¢ klucz w prawo i lekko
poruszaj skrzydtem bramy, aby zaskoczyt mechanizm sprzegfa.

2 Wiéz klucz w otwor.

6 Wyjmij klucz i obré¢ pokrywke w lewo.

Rys. 68

7.3.3 Konserwacja wykonywana przez uzytkownika

Jedyne czynnosci, ktére moze i powinien wykonywaé uzytkownik, to * W czasie czyszczenia automatyki odtagcz system od zasilania
okresowe czyszczenie pokryw (szybek) fotokomorek i usuwanie lisci, aby zabezpieczy¢ sie przed nieumysinym wigczeniem urzadze-
$niegu, lodu i innych przedmiotéw mogacych przeszkadza¢ automatyce. nia.

e Aby wytrze¢ powierzchnie urzadzen uzyj wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaj substanciji zawierajacych alkohol, benzyne,
rozpuszczalniki lub inne tatwopalne substancje. ich uzycie
moze uszkodzi¢ urzadzenia, wywotaé pozar lub porazenie elek-
tryczne.

7.3.4 Wymiana baterii w pilocie

Jezeli zasieg pilota jest wyraznie mniejszy a dioda sygnalizacyjna swieci
stabiej, baterie zasilajgce sg juz prawdopodobnie zuzyte. Pilot zasilany
jest dwoma bateriami litowymi CR2016. Aby je wymienic, postepu;j jak
opisano ponizej:

1 Zdejmij przykrywke baterii, $ciggajac ja.

Rys. 72

3 Zatéz nowe baterie, przestrzegajgc biegunowosci (symbol "+" w strone
powierzchni, na ktérej sg przyciski- na rys.77 do dotu).

4 Wsun przykrywke az "kliknie".

Rys. 71

Baterie zawierajg substancje szkodliwe: nie wyrzucaj ich razem z

innymi odpadami, ale usun zgodnie z odpowiednimi przepisami.
2 Wsun w szczeline ostro zakonczony przedmiot i wyjmij baterie.
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