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OGOLNE OSTRZEZENIA | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

— KROK1 —

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

¢ UWAGA! - Niniejsza instrukcja obstugi zawiera uwagi i zalece-
nia istotne dla bezpieczenstwa oséb. Nieprawidtowy montaz moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata. Przed rozpoczeciem pracy
nalezy doktadnie zapoznac sig¢ ze wszystkimi czesciami instrukcji. W
razie watpliwosci nalezy przerwac¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do
serwisu technicznego firmy Nice.

UWAGA! Wazne instrukcje: niniejszy podrecznik nalezy zachowacé
na wypadek ewentualnej konserwacji lub utylizacji produktu.
UWAGA! Zgodnie z najnowszymi przepisami unijnymi, instalacja
drzwi lub bram automatycznych musi zosta¢ przeprowadzona
zgodnie z postanowieniami dyrektywy 2006/42/WE (Dyrektywa
Maszynowa), a w szczegodlnosci zgodnie z normami EN 12445;
EN 12453; EN 12635 i EN 13241-1, ktére umozliwiaja zadeklaro-
wanie automatyki jako zgodnej z przepisami. W zwiazku z tym,
wszystkie czynnosci zwiazane z podiaczaniem do sieci elek-
trycznej, proby odbiorcze, rozruch i konserwacja urzadzenia
powinny byé wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany i
kompetentny personel techniczny!

Natomiast prace zwigzane z przygotowaniem, montazem, wyko-
naniem potaczen pomiedzy urzadzeniami i ich programowaniem
moga by¢é wykonywane rowniez przez personel nieposiadajacy
szczegolnych kwalifikacji, pod warunkiem ze wykonane zostana
doktadnie i we wskazanej kolejnosci wszystkie instrukcje przed-
stawione w niniejszym podreczniku, ze szczegélnym odniesie-
niem do zlecen dotyczacych bezpieczenstwa przedstawionych
w KROKU 1.

Zalecenia dotyczace montazu

Podczas lektury niniejszego podrecznika szczegolna uwage nale-
zy zwracacé na informacje oznaczone nastepujacym symbolem:

Symbolem tym oznaczone sa opisy czynnosci stanowiacych
potencjalne zrédio zagrozenia i w zwiazku z tym czynnosci te
moga byé wykonywane wytacznie przez doswiadczony i wykwa-
lifikowany personel , ktérego obowiazkiem jest przestrzeganie
zalecen niniejszego podrecznika oraz przepisow bezpieczenstwa
obowiazujacych w danym miejscu.

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy ninigjszy produkt
jest przystosowany do automatyzacji Paristwa bramy lub ogrodzenia
(patrz KROK 3 i rozdziat ,Dane techniczne produktu”). Jezeli produkt nie
jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu.

¢ \W sieci zasilania instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtaczajace
(nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy sty-
kami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorie przepieciowa.

e Wszystkie czynnosci zwigzane z montazem i konserwacja nale-
zy wykonywadé, kiedy automatyka jest odtaczona od zasilania
elektrycznego. Jezeli urzgdzenie odigczajgce zasilanie nie jest widocz-
ne z miejsca, w ktérym znajduje sie automatyka, przed rozpoczeciem

pracy nalezy umiesci¢ na urzadzeniu odtgczajgcym tabliczke z napisem
LJUWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.
UWAGA! Surowo wzbronione jest zatgczanie zasilania w silniku
przed zakonczeniem jego montazu na stupie i skrzydle bramy.
Podczas montazu nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z automatyka, nie
dopuszczajac do jej przygniecenia, uderzenia, upadku lub kontaktu z
wszelkiego rodzaju ptynami. Nigdy nie nalezy umieszczac urzadzenia
w poblizu Zrédet ciepta lub ptomieni. Dziatania takie moga doprowa-
dzi¢ do jego uszkodzenia i spowodowac nieprawidtowe dziatanie badz
sytuacje zagrozenia. Jezeli zdarzenie takie nastapi, nalezy niezwtocznie
przerwac montaz i zwrdcic sig do serwisu technicznego firmy Nice.
Nie modyfikowac zadnej czesci urzadzenia. Wykonywanie niedozwolo-
nych czynnosci moze spowodowac wytgcznie nieprawidtowe dziatanie
urzgdzenia. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynika-
jace z samowolnych modyfikacji urzadzenia.
W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajacego, celem wyeliminowa-
nia wszelkich zagrozen, moze on zosta¢ wymieniony wytacznie przez
kompetentnego i wykwalifikowanego technika.
Centrale nalezy podtgczy¢ do linii zasilania elektrycznego wyposazonej
w uziemienie ochronne.
Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (rdwniez dzie-
ci), ktérych mozliwosci fizyczne, zmystowe lub umystowe sa ograniczo-
ne. Z urzadzenia nie moga rowniez korzysta¢ osoby bez doswiadczenia
i stosownej wiedzy, chyba obstuguijg je pod opieka osoby odpowiedzial-
nej za ich bezpieczenstwo oraz nadzorujgcej i instruujacej je w zakresie
uzytkowania urzadzenia.
Przefacznik kluczowy nalezy umiesci¢ w miejscu widocznym z poziomu
automatyki, niedostepnym dla oséb postronnych, z dala od jego rucho-
mych czesci, na minimalnej wysokosci 1,5 m. Jezeli uzywany jest on w
trybie ,manualnym”, nalezy upewnic sig, ze zadne osoby nie znajduja
sie w poblizu automatyki.
Dzieci znajdujace sie w poblizu automatyki nalezy nadzorowac i spraw-
dzac, czy nie bawig sie urzadzeniem.
Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie zgniecenia lub uwigzienia w pobli-
Zu statych elementéw, kiedy skrzydto bramy znajduje sie w pozycji maksy-
malnego otwarcia i zamkniecia. Ewentualnie zabezpieczy¢ te elementy.
Urzadzenie nie moze by¢ traktowane jako skutecznie dziatajgcy system
zabezpieczajgcy przed wlamaniem. Aby zabezpieczenie byto catkowite,
nalezy zintegrowac automatyke z innymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi.
Nie wolno uzywac automatyki przed wprowadzeniem jej do eksploata-
cji, jak opisano w rozdziale ,,Proby odbiorcze i rozruch”.
Automatyke nalezy poddawac czestym kontrolom majacym na celu spraw-
dzenie, czy nie wystgpuje kotysanie, oznaki zuzycia lub uszkodzenia prze-
wodow elektrycznych oraz czgsci mechanicznych. Nie nalezy stosowac
automatyki, jezeli konieczne jest wykonanie jej regulacii lub naprawy.
W razie diugiego okresu nieuzytkowania, w celu zabezpieczenia przed
wyciekaniem z akumulatora (PR1) szkodliwych substancii, zalecane jest
odigczenie jej od urzadzenia i przechowywanie w suchym miejscu.
e Nie pozwala¢ dzieciom na zabawe statymi urzadzeniami sterujgcymi.
Urzadzenia sterujgce (zdalne) nalezy przechowywac z dala od dzieci.
* Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

Zalecenia dotyczace uzytkowania

® Do czyszczenia powierzchni produktu nalezy stosowac miekka i delikat-
nie zwilzong szmatke. Stosowac¢ wytacznie wode. Nie stosowac deter-
gentéw ani rozpuszczalnikow.

ZAPOZNANIE SIE Z PRODUKTEM | PRZYGOTOWANIE DO MONTAZU

UWAGI DO PODRECZNIKA

¢ Niniejszy podrecznik opisuje sposéb optymalnego i komplekso-
wego wykonania automatyki (przedstawionej przyktadowo na rys.
6) z wykorzystaniem wszystkich urzadzen firmy Mhouse wcho-
dzacych w skitad systemu automatyzacji o nazwie ,,WG2S”. Nie-
ktore z tych urzadzen sa urzadzeniami opcjonalnymi i moga nie
wystepowac w zestawie. Peten zestaw urzadzen przedstawiony
zostat w katalogu produktéw firmy Mhouse.

¢ Niniejszy podrecznik stanowi instrukcje uzytkowania krok po kroku.
W zwiazku z tym, dla bezpieczenstwa i utatwienia prac montazo-
wych i programowania, zaleca si¢ wykonywanie wszystkich czyn-
nosci w takiej samej kolejnosci, w jakiej zostaty one przedstawione.

— KROK2 —
2.1 - OPIS | PRZEZNACZENIE PRODUKTU

Urzadzenia wchodzace w skiad zestawu oraz inne urzadzenia dodatkowe
(niektore opcjonalne, jezeli nie znajdujg sie w opakowaniu), stanowig system

automatyki o nazwie ,WG2S”, przeznaczony do napedzania bramy skrzydio-
wej do uzytku domowego. Wszelkie inne uzycie produktu w warunkach
otoczenia odmiennych, niz te przedstawione w niniejszym podrecz-
niku, jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Gtéwna czes¢ automatu sktada sie z centrali i dwoch sitownikdw elektro-
mechanicznych. Kazdy sitownik wyposazony jest w silnik zasilany pradem
statym 24 V oraz w slimakowa przektadnie redukcyjna. Sitownik wyposazony
jest tez w mechaniczny system wysprzeglania z kluczem, ktéry umozliwia
reczne przesunigcie bramy w przypadku braku zasilania elektrycznego.
Centrala steruje praca catej automatyki i sktada sie z ptyty elektronicznej z
wbudowanym odbiornikiem radiowym do odbierania polecen wysytanych
przez uzytkownika za pomoca nadajnika. Do centrali mozna wczyta¢ do
256 nadajnikdw GTX4 (jezeli wezytane zostang w , Trybie I”) oraz do 6 par
fotokomaorek PH100.

Centrala podtaczana jest do poszczegdlnych urzadzen za pomoca dwu-
zytowego przewodu elektrycznego (system ,ECSbus”). Ponadto centrala
moze by¢ zasilana z sieci pradu statego (230 V) lub za pomoca systemu
fotowoltaicznego PF firmy Mhouse.

Jezeli centrala zasilana jest sieciowo, moze zawiera¢ akumulator awaryjny
(mod. PR1, urzadzenie opcjonalne) gwarantujacy wykonywanie przez auto-
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matyke niektorych manewrdw w ciggu kilkku godzin po odtgczeniu energii
elektrycznej (przerwy w doptywie energii). W trakcie przerwy w doptywie
energii lub w dowolnym innym momencie rowniez istnieje mozliwosc recz-
nego przesuwania skrzydta bramy, po uprzednim wysprzegleniu sitownika za
pomoca specjalnego klucza (patrz rozdziat 11.3 Instrukcja obstugi).

2.2 . URZADZENIA NIEZBEDNE DO WYKONANIA PELNEJ
INSTALACJI

Na rys. 1 przedstawione zostaty wszystkie urzadzenia niezbedne do
wykonania petnej instalacji, ktorej przyktad znajduje sie na rys. 6.
Urzadzenia przedstawione na rys.1 to:

A - 2 sitowniki elektromechaniczne WG1SK ze wspornikami mocujgcymi
B - 3 klucze do wysprzeglania

C - 1 para fotokomoérek PH100 (ztozona z nadajnika TX i odbiornika RX)
D - 2 nadajniki radiowe GTX4

E - 1 lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng FL100

F - 1 centrala sterujgca CL2S

G - Drobne elementy metalowe

Uwagi:

- Niektdre urzgdzenia i akcesoria wymienione w niniejszym podreczni-
ku sg urzgdzeniami opcjonalnymi i moga nie znajdowac sie w zestawie.
Peten zestaw urzgdzert mozna znalez¢ w katalogu produktéw firmy Mho-
use lub na stronie www.niceforyou.com.

- Ograniczniki kranicowe nie znajdujg sie w zestawie ani w ofercie produk-
tow firmy Mhouse.

— KROK3 —

3.1 - KONTROLA DOSTOSOWANIA ZAUTOMATYZOWA-
NEJ BRAMY ORAZ WARUNKOW OTOCZENIA

e Upewni¢ sie, ze konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednia do
wykonania automatyzacji i zgodna z obowigzujgcymi lokalnymi nor-
mami. W celu wykonania tej kontroli nalezy postuzy¢ sie danymi tech-
nicznymi przedstawionymi na tabliczce znamionowej bramy. Wazne —
Niniejsze urzadzenie moze by¢ wykorzystywane do napedzania bram,
ktorych warunki eksploatacyjne nie gwarantuja petnej wydajnosci i bez-
pieczenstwa. Ponadto nie moze stuzy¢ do rozwigzywania problemow
spowodowanych nieprawidfowym montazem lub konserwacija bramy.
Przesunaé recznie skrzydta bramy w obu kierunkach (otwarcia/
zamkniecia) i upewnic sie, ze ruch odbywa sie ze statym oporem w
kazdym punkcie toru posuwu (nie powinny wystepowac punkty wyma-
gajace wigkszej lub mniejsze;j sity).

W przypadku istnienia przejscia (bramki) wewnatrz skrzydta lub w obsza-
rze ruchu skrzydta, nalezy upewnic sig, ze nie utrudnia ono normalnego
przesuwu i ewentualnie przewidzie¢ odpowiedni system blokujacy.
Przesunac recznie skrzydto bramy w dowolne potozenie, nastepnie
zwolni¢ je i upewnic sig, ze sie nie porusza.

Upewni¢ sig, ze w obszarze, w ktdrym ma zostac zainstalowany sitow-
nik, zostanie wystarczajgco duzo miejsca do wykonania recznego
wysprzeglenia sitownika.

Upewnic sig, ze powierzchnie, na ktdrych majg zosta¢ zainstalowane
urzadzenia sg odpowiednio wytrzymate i zapewniajg stabilny montaz.
W przypadku fotokomorek wybrac ptaskag powierzchnie, zapewniajaca
prawidtowe ustawienie fotokomorek w linii (nadajnika i odbiornika).
Upewnic sie, czy kazde urzadzenie przeznaczone do montazu zostafo umi-
eszczone w miejscu zabezpieczonym przed przypadkowymi uderzeniami.
Na podstawie rys. 2 sprawdzi¢ limity gabarytowe.

Sprawdzi¢, czy w poblizu bramy jest odpowiednio duzo miejsca takze
wtedy, gdy brama jest otwarta (rys. 3).

Na podstawie kata otwarcia skrzydet sprawdzi¢, czy mozliwe jest prze-
strzeganie wartosci przedstawionych na rys. 4 i wykresie 2 (rys. 5).
Wspornik mozna zamontowac na kilka sposobdw (rys. 10): wartos¢ ,C”
moze wynosi¢ od 53 mm do 176 mm. Zazwyczaj wynosi okoto 150 mm.
Wartosé ,D” jest wartoscia, ktdra mozna w tatwy sposdb zmierzy¢ na
bramie.

Wartos¢ ,A” to suma wartosci ,C” i ,D”.

Na podstawie wartosci ,A” i kata otwarcia skrzydet w tabeli mozna
odczyta¢ wartos¢ ,B”. Na przyktad: jezeli ,A” wynosi 150 mm, a kat
otwarcia skrzydet to 115°, wartos¢ ,B” wynosi okoto 160 mm.

Zaleca sie wybieranie zblizonych wartosci ,A” i ,,B”. Gwarantuje to
regularne przesuwanie skrzydta i mniejsze obciazenie sitownika.

3.2 - OGRANICZENIA W ZASTOSOWANIU URZADZENIA

Przed przystgpieniem do montazu nalezy wykona¢ w zalecanej kolejno-
$ci ponizsze czynnosci i sprawdzi¢ ich zgodnosc zardwno z informacjami
przedstawionymi w niniejszym rozdziale, jak rowniez z danymi techniczny-
mi przedstawionymi w rozdziale ,Dane techniczne urzadzenia”.
1 - Sprawdzi¢, czy wymiary i cigzar skrzydet bramy mieszczg sie w
ponizszych limitach:
WG2S - maksymalna diugosé¢ 2,2 m

- maksymalny ciezar 250 kg

- kat otwarcia do 120°
Ksztatt bramy i warunki klimatyczne (na przyktad wystepowanie silnego
wiatru) moga zmniejszy¢ te maksymalne wartosci. W takim przypadku
nalezy dokona¢ pomiaru momentu niezbednego do przesuwania skrzy-
dfami w najgorszych warunkach i poréwnac go z informacjami przedsta-
wionymi w danych technicznych.

2 - Sprawdzi¢ catkowite wymiary gabarytowe sitownika (rys. 2).

3 - Sprawdzi¢, czy obliczona trwatos¢ jest zgodna z przewidzianym uzy-
ciem (patrz rozdziat 3.3).

4 - Sprawdzi¢, czy mozliwe jest przestrzeganie wszystkich ograniczen,
warunkow i zalecen zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

3.3 - TRWALOSC URZADZENIA

Trwato$¢ to Sredni czas uzytkowania urzadzenia. Trwatos¢ urzadzenia

zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manew-

row: czyli od sumy wszystkich czynnikdw wptywajgcych na zuzycie
urzadzenia, patrz tabela 1. Aby oszacowac trwato$¢ automatyki, nalezy
postapi¢ w opisany ponizej sposdb:

01. Zsumowacé wszystkie wartosci haset z tabeli 1;

02. Na wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej warto-
éci az do skrzyzowania z krzywg. W tym momencie zaznaczyc linig
pozioma az do skrzyzowania z linia ,,cykle manewrow”. Wskazana
wartos¢ to szacowana trwatos¢ Panstwa produktu.

Trwato$¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli skru-
pulatnie jest realizowany plan konserwaciji, patrz rozdziat 9: ,Plan konser-
wacji”. Trwatos¢ urzgdzenia oszacowywana jest na podstawie obliczen
projektowych i wynikéw testow wykonanych na prototypach. Bedac
zatem tylko wartoscig szacunkowa, nie jest jednoznaczna gwarancja rze-
czywistej trwatosci urzadzenia.

TABELA 1
Wskaznik trudnosci

Dlugosé 1-1,5m 10%
skrzydia 1,5-22m 25%

. > 100 kg 10%
Ciezar skrzydta > 200 kg 25%
Temperatura otoczenia wyzsza 20%
niz 40°C lub nizsza niz 0°C, albo
wilgotnos¢ wyzsza niz 80%
Slepe skrzydio 15%
Montaz na wietrznym obszarze 15%
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Przyktad obliczania trwatosci: automatyzacja bramy ze skrzydtem o dtu-
gosci 1,5 m i wadze 220 kg, zainstalowanej na przyktad na wietrznym
obszarze. W tabeli 1 dla tego typu instalacji widoczne sg nastepujace
ywskazniki trudnosci”: 10% (,Dlugos¢ skrzydta”), 25% (,Ciezar skrzydta”) i
15% (,Montaz na wietrznym obszarze”).

Wskazniki te nalezy zsumowac, aby odczytaé catkowity wskaznik trudno-
ci, ktory w tym przypadku wynosi 50%.

Na podstawie odnalezionej wartosci (50%) sprawdzi¢ na pionowej
osi wykresu 2 (,wskaznik trudnosci”) wartos¢ odpowiadajaca ,cyklom
manewrow”, jakie nasz produkt bedzie w stanie wykonac¢ podczas swoje-
go cyklu zycia. Wartosc¢ ta to okoto 55 000 cykli.
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— KROK 4 —

4.1 - CZYNNQSCI WSTEPNE PRZED WYKONANIEM
MONTAZU

4.1.1 - Ustalanie pozyciji urzadzen w instalacji

Postugujac sie rys. 6 i 7, ustali¢ przyblizong pozycje, w jakiej powinny by¢
zainstalowane poszczegoélne urzadzenia wchodzace w sktad instalacji. Na
rys. 6 przedstawiona jest instalacja wykonana przy uzyciu opisywanego
urzadzenia oraz innych urzadzen opcjonalnych z linii Mhouse. Poszcze-
gdlne elementy ustawione sg wedtug standardowego i powszechnie sto-
sowanego schematu. Wykorzystane zostaty nastepujace urzadzenia:

[a] - 1 centrala sterujgca CL2S

[b] - 1 lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng FL100

[e] - 1 para fotokomdrek PH100 (ztozona z nadajnika TX i odbiornika RX)
[d] - 1 przetgcznik kluczykowy KS100

[e] - 2 stupki do fotokomdrek

[f] - 2 ograniczniki kraricowe

[g] - 2 sitowniki elektromechaniczne WG1SK

OSTRZEZENIE! - Niektére z tych urzadzer sa urzadzeniami opcjo-
nalnymi i moga nie wystepowaé w zestawie (nalezy to sprawdzi¢
w katalogu produktéw firmy Mhouse).

OSTRZEZENIA:
State urzadzenia sterujgce nalezy umiescic:
- w miejscu widocznym z poziomu automatyki;
- z dala od ruchomych czesci automatyki;
- na minimalnej wysokosci 1,5 m od ziemi:
- w miejscu niedostepnym dla oséb postronnych.

4.1.2 - Ustalanie pozycji przewodoéw potaczeniowych

W celu ustalenia schematu wykonania wykopdw na korytka ostonowe
przewodoéw elektrycznych nalezy wykonac instrukcje przedstawione w
punkcie 4.2.

4.1.3 - Przygotowywanie narzedzi i materiatéw roboczych

Przed rozpoczeciem prac nalezy wyposazy¢ sie we wszystkie narzedzia
i materiaty niezbedne do ich wykonania. Upewnic sie, ze znajduja sie one
w dobrym stanie i sg zgodne z lokalnymi przepisami na temat bezpie-
czenstwa.

4.1.4 - Wykonywanie prac przygotowawczych

Przygotowac otoczenie do instalacji urzadzen, wykonujac niezbedne pra-

ce przygotowawcze, takie jak np.:

—wykonanie wykopéw dla korytek ostonowych przewoddw elektrycznych
(ewentualnie mozna wykorzysta¢ kanaty zewnetrzne);

— utozenie korytek ostonowych i zabetonowanie ich;

—zwymiarowanie wszystkich przewodoéw elektrycznych do zadanej dtu-
gosci (patrz punkt 4.2) i utozenie ich w korytkach ostonowych. Uwaga!
- Na tym etapie nie wolno wykonywa¢ zadnych poditaczen elek-
trycznych.

Ostrzezenie:

e Korytka i kanaty maja za zadanie ochrone przewoddw elektrycznych
przed uszkodzeniami zwigzanymi z przypadkowymi uderzeniami.

e Podczas ukfadania korytek nalezy uwzgledni¢ ewentualne gromadzenie
sie wody w studzienkach rozdzielczych. Korytka moga doprowadzi¢ do
zjawiska tworzenia sie skroplin w centrali i do uszkodzenia obwoddw

elektronicznych.
e Umiesci¢ krance korytek w poblizu punktéw, w ktérych mocowane
majg by¢ urzadzenia.

4.2 - PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

W celu przygotowania przewodow potgczeniowych nalezy wykonac

nastepujace czynnosci:

a) Zapoznac sie z rys. 7, aby ustali¢ w jaki sposdéb powinny zostaé
potaczone poszczegdlne urzadzenia z centralg sterujacg oraz zaciski
niezbedne do wykonania kazdego potgczenia. Wazne — do zacisku
,ECSbus” mozna podtaczy¢ wytacznie urzadzenia wykorzystujace
technologie ,ECSbus”.

b) Zapoznac sie z rys. 6, aby ustali¢ w jaki sposéb powinny zostac roz-
mieszczone przewody elektryczne. Nastepnie rozrysowac na papie-
rze podobny schemat, przystosowujgc go do szczegdlnych wymo-
gow instalacji. Uwaga — schemat ten bedzie niezbedny zaréwno do
wykonania wykopow na korytka ostonowe przewoddw jak i przygoto-
wania kompletnej listy potrzebnych przewoddw.

c) Zapoznac sie z tabela 2, aby okresli¢ jakiego typu przewoddw nale-
2y uzy¢. Nastepnie wykorzysta¢ przygotowany schemat i pobrane
wymiary strefy roboczej do wyznaczenia dtugosci kazdego z prze-
wodoéw. Uwaga! Zaden przewdd nie moze przekracza¢ maksy-
malnej dtugosci wskazanej w tabeli 2.

OSTRZEZENIE - technologia ,ECSbus” umozliwia wzajemne podtgcze-
nie kilku urzadzen, poprzez wykorzystanie pomiedzy nimi _jednego dwuzy-
towego przewodu ,zbiorczego”. Potaczenie pomiedzy urzadzeniami moze
przybra¢ konfiguracje ,kaskadowa”, w ,gwiazde” lub ,mieszanag”.

kaskadowe w gwiazde mieszane

TABELA 2 - Dane techniczne przewodow elektrycznych

Podtaczenie

Typ przewodu (minimalne wartosci przekroju)

Maksymalna dozwolona dtugos¢

A - Linia zasilania elektrycznego Przewdd 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B - Wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH Przewdd 2 x 0,5 mm?

20m

C - Antena radiowa

Przewdéd ekranowany typu RG58

20 m (zalecany krétszy niz 5 m)

D - Wejscie/Wyjscie ECSbus Przewdd 2 x 0,5 mm?

20 m (uwaga 2)

E - Wejscie STOP Przewdd 2 x 0,5 mm?

F - Wejscie OPEN Przewdd 2 x 0,5 mm?

(
20 m (uwaga 2)
20 m (uwaga 2)

Przewéd 3 x 1 mm?

G - Wyjscie silnikéw M1 i M2

10m

Uwaga 1 - istnieje mozliwos¢ zastosowania przewodu zasilajgcego o dtugosci powyzej 30 m, pod warunkiem ze jego przekréj bedzie wiekszy (na przyktad
3 x 2,5 mm? oraz ze w poblizu automatyki wykonane zostanie uziemienie ochronne.

Uwaga 2 - w przypadku przewoddéw ECSbus oraz przewoddw wejs¢ STOP i OPEN istnieje mozliwos¢ wykorzystania tylko jednego przewodu wielozytowego,
taczacego kilka przytaczy: na przyktad wejscia STOP i OPEN mozna podtaczyé do przetacznika kluczowego KS100 za pomoca przewodu 4 x 0,5 mm?.,

UWAGA! - uzyte przewody powinny by¢ przystosowane do otoczenia, w ktérym wykonywany jest montaz: na przyktad, w pomieszczeniach
zaleca si¢ wykorzystywanie przewodu typu HO3VV-F, a do wykonania podtaczen zewnetrznych zaleca sie uzycie przewodu typu HO7RN-F.
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MONTAZ: MONTAZ | PODLACZENIE KOMPONENTOW URZADZENIA

— KROK5 — 05. Wsporniki oraz tylng ptyte mozna zmontowac na kilka sposobdw:
. aby uzyskac inne wartosci ,C”, patrz rys. 10;
WAZNE! 06. W celu skonstruowania przedniego uchwytu nalezy zmontowad
- Ponizsze fazy montazu przedstawiaja sposob instalowania sitownika wspornik i przednia ptyte, w sposdb wskazany na rys. 11;

WG1SK.

- Aby system dziafat prawidtowo, nalezy zastosowac ograniczniki
mechaniczne, ktdre powinny zosta¢ zamontowane na podtozu, w punk-
tach maksymalnego otwarcia i zamkniecia skrzydta bramy. Uwaga -
ograniczniki te nie znajduja sie w zestawie ani w ofercie produktdow firmy

07.
08.
09.

Zdjac tylng pokrywe sitownika, odkrecajac dwie sruby — rys. 12;
Przesungc¢ skrzydta bramy do pozycji zamknigcia;

Zgodnie ze wczesniej wyznaczong wartoscia ,B” (rys. 4 i 5), umiescic¢
tylny wspornik na powierzchni mocowania, w ustalonej pozyciji;

Mhouse. Uwaga! Nalezy sprawdzi¢ wartosci przedstawione na rys. 15.
. 10. Wyznaczy¢ punkty wykonania otworéw w tylnym wsporniku, wyko-
OSTRZEZENIA rzystujac go jako punkt odniesienia. Za pomoca wiertarki wywier-

ci¢ w powierzchni mocowania 4 otwory o wielkosci umozliwiajgcej
wtozenie do nich korkdéw rozporowych o grubosci 8 mm, ktére nie
znajduja sie w zestawie. Przymocowac ptyte za pomoca specjalnych
$rub i podkfadek (rys. 13);
11. Sprawdzi¢, czy ptyta jest idealnie wypoziomowana, a podtuzne otwo-
ry znajdujace sie we wsporniku umozliwiajg korekcje ewentualnych
niewielkich réznic w wyosiowaniu elementow (rys. 14);
Umiesci¢ przedni uchwyt, jak wskazano na rys. 15;
Przymocowaé tymczasowo przedni uchwyt skrzydfa, wykorzystujac
zacisk (rys. 16);
Podnies¢ sitownik i wprowadzi¢ widetki do otworu przedniego
uchwytu;
Przytrzymujac w tej pozyciji sitownik pociagnaé, aby otworzy¢ skrzy-

¢ Nieprawidilowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego
uszkodzenia ciata os6b montujacych i uzytkujacych instalacje.

* Przed rozpoczeciem montazu automatyki nalezy wykonaé kon-
trole wstepne opisane w KROKU 3.

5.1 - MONTAZ SILOWNIKA WG1SK

W celu zamontowania sitownika nalezy wykonac ponizsze czynnosci: 12,
01. Wybra¢ miejsce mocowania, przestrzegajac zalecen wskazanych w | 13.
punkcie 3.1 ,Kontrole wstepne”;

Sprawdzi¢, czy powierzchnia mocowania jest idealnie gtadka, piono-
wa i zwarta. Wraz z urzgdzeniem WG1SK nie sg dostarczane przy-
rzady do mocowania, ktérych wybdr zalezy rowniez od materiatu, z

02. 14.

15.

03.
04.

jakiego wykonana jest powierzchnia montazowa;

Przysuna¢ korytko przelotowe na przewdd elektryczny (rys. 8);

W celu wykonania tylnych uchwytéw nalezy potaczy¢ oba wsporniki i
tylng ptyte, jak wskazano na rys. 9;

dto bramy w taki sposdb, zeby otwdr tylnej ptyty zbiegt sie z otwo-
rem znajdujacym sie na sitowniku. Przymocowac sitownik do tylnego
uchwytu[A], wykorzystujac w tym celu srube [B], nakretke[C] i pod-
ktadke [D] (rys.17);
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16. Dokreci¢c mocno nakretke, a nastepnie poluzowac jg o okoto pot
obrotu, aby sitownik mégt obrécic sie na uchwycie;

17. Przymocowac sitownik do przedniej ptyty, dokrecajac go sruba[E]i
podkfadka [F]. Dokreci¢ mocno $rube (rys. 18);

18. Wysprzegli¢ sitownik za pomocg specjalnych kluczy do wysprzegla-
nia (patrz punkt 11.3 Instrukcja obstugi);

19. Wykonac¢ recznie kilka ruchow skrzydtem bramy. Sprawdzié, czy
widetki przesuwaja sie idealnie po slimaku sitownika pozostawiajac
margines przynajmniej 5 mm na krancéwkach otwarcia i zamkniecia,
unikajgc jednak sytuacji, w ktdrej nadmierna czgs¢ slimaka nie jest
wykorzystana;

20. W razie potrzeby wyregulowac krancowke sitownika, poluzowuijac ja
za pomocg specjalnego klucza imbusowego [G] i przesuwajac do
zamierzonej pozycji (rys. 19). Mechaniczny ogranicznik otwarcia [H]
wykorzystywany jest, kiedy nie wystepuja ograniczniki kraricowe.
Mechaniczny ogranicznik zamknigcia [I] moze by¢ wykorzystywany
do zmniejszenia nacisku wywieranego przez sitownik. Po wyregulo-
waniu ogranicznika dokreci¢ mocno sruby;

21. Przymocowac ostatecznie przedni uchwyt, wykorzystujac w tym celu
Sruby przystosowane do materiatu, z ktdrego wykonane jest skrzydto
bramy;

22. Zasprzegli¢ ponownie sitownik za pomoca specjalnych kluczy do
wysprzeglania (patrz punkt 11.3 Instrukcja obstugi).

Wykona¢ podtaczenia elektryczne. Postuzy¢ sie w tym celu rysunkiem 24
oraz instrukcjami przedstawionymi w kroku 6.

— KROK 6 —
6.1 - MONTAZ CENTRALI CL2S

01. Wybra¢ miejsce wykonania instalacji na obszarze zabezpieczonym
przed przypadkowymi uderzeniami oraz w poblizu bramy, celem
zmniejszenia dtugosci przewodow;

02. Zdja¢ pokrywe, podnoszac ja srubokretem umieszczonym w otwo-
rze w dolnej czesci, przesuwajac o kilka centymetrow a nastepnie
odrywajac jg od podstawy (rys. 21);

03. Przygotowac korytko przelotowe do przeprowadzenia przewodow w
taki sposob, aby wehodzity od dolnej czesci centrali;

04. Wykonaé otwér w dolnym panelu centrali i przymocowac korytka
przelotowe dla przewodéw elektrycznych za pomoca specjalnych
ztgczek, jak wskazano na rys. 22;

05. Wytamac dwa otwory w podstawie za pomocg srubokreta, wyzna-
czy¢ punkty wykonania otwordw, wykorzystujac podstawe jako
punkt odniesienia (fig. 23);

06. Wykona¢ w murze otwory, uzywajac wiertarki udarowej z wierttem o
grubosci 6 mm, a nastgpnie wsungc¢ w nie kotki rozporowe o sredni-
cy 6 mm;

07. Przymocowac podstawe za pomoca specjalnych srub [A];

08. Przed zamknigciem centrali wykonac podtaczenia elektryczne, wyko-
rzystujgc informacje przedstawione w punkcie 6.6 oraz narys. 24;

09. W celu zamkniecia centrali, oprze¢ pokrywe na podstawie okoto 3
cm wyzej, niz koncowa pozycja i popchnaé ja w ddét, az catkowicie
zablokuije sie w pozycji, jak wskazano na rys. 28.

6.2 - MONTAZ FOTOKOMOREK PH100 (rys. 29)

Uwaga: wszystkie czynnosci montazowe nalezy wykonywac przy oditg-
czonym zasilaniu. Jezeli zastosowano akumulator awaryjny PR1, nalezy
go odtaczyd.

Uwaga: Nalezy zachowac ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ pierscienia

uszczelniajgcego (rys. 29-3) [A].

Wybraé pozycje obu elementéw sktadowych fotokomarki (nadajnika i

odbiornika) zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

e Ustawi¢ elementy na wysokosci 40-60 cm od ziemi, po stronie zabez-

pieczanego obszaru i jak najblizej krawedzi bramy, nie wigcej niz 15 cm.
¢ W odpowiednim punkcie nalezy umiesci¢ korytko kablowe.

e Skierowac nadajnik na odbiornik z maksymalnym odchyleniem 5°.

01. Zdja¢ przednig szybke (rys. 29-1).

02. Skierowac fotokomdrke na punkt, na ktérym konczy sie korytko
kablowe.

03. Wyznaczy¢ punkty nawiercen, stosujac podstawe jako punkt odnie-
sienia. Nawierci¢ otwory w scianie przy pomocy wiertarki udarowej i
wiertta o rozmiarze 5 mm. Wiozy¢ kotki o Srednicy 5 mm.

04. Przetozy¢ przewody elektryczne przez odpowiednie otwory (wytamaé
wiasciwe): patrz dwie mozliwosci wskazane na rys. 29-2.

05. Zamocowac¢ podstawe za pomoca $rub [B] przedstawionych na rys.
29-3 tak, aby otwdr w podstawie [C] przedstawiony na rys. 29-3
pokrywat sie z wyjsciem na przewody. W zestawie znajdujg sie row-
niez 2 $ruby samogwintujagce do mocowania na powierzchniach o
réznej gestosci.

06. Podtgczy¢ przewdd elektryczny do odpowiednich zaciskow nadaj-
nika i odbiornika (rys. 29-4). Pod wzgledem elektrycznym nadajnik i
odbiornik sg podtagczone rownolegle miedzy soba (rys. 29-5) oraz do
niebieskiego zacisku ptyty kontrolnej. Nie trzeba przestrzegac zadnej
biegunowosci.

07. Zatozy¢ i dokreci¢ ostone [D] przedstawiong na rys. 29-6, wyko-
rzystujgc w tym celu dwie sruby [E] wskazane na rys. 29-6 oraz
Srubokret krzyzakowy. Na koniec natozy¢ pokrywe zewnetrzna [F]
wskazang na rys. 29-6, lekko ja dociskajac.

6.3- MONTAZ | PODLACZANIE LAMPY OSTRZEGAW-
CZEJ FL100 (rys. 30)

Wybra¢ miejsce montazu lampy: powinna znajdowac sie ona w pobli-

zu bramy w dobrze widocznym miejscu. Lampe mozna zamontowac na

powierzchni pionowej lub poziomej. Na rys. 30 wskazane sg obie moz-
liwosci:

01. Zdja¢ klosz, odkrecajac znajdujaca sie w nim srube.

02. Oddzieli¢ podstawe, odkrecajac znajdujace sie w nim sruby, aby
przetozy¢ przewody elektryczne.

03. Wyznaczy¢ punkty wykonania otwordw, stosujac podstawe jako
punkt odniesienia, aby otwor na podstawie pokrywat sie z wyjsciem
na kable: mocowanie pionowe (A) lub poziome (B).

04. Wykona¢ w murze otwory, uzywajgc wiertarki udarowej z wierttem o
grubosci 6 mm, a nastepnie wsunac w nie kotki rozporowe o Sredni-
cy 6 mm.

05. Przykreci¢ podstawe za pomoca Srub.

06. Podtaczy¢ przewody elektryczne do odpowiednich zaciskow FLASH
i ,antena”, jak pokazano na rysunku: aby wykonanie tej czynnosci
byto fatwiejsze, mozna wyjac zaciski na czas wykonywania podtacze-
nia, a nastepnie ponownie je zainstalowac.

Nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci na zacisku FLASH,
natomiast w przypadku podtgczania przewodu ekranowanego ante-
ny nalezy podtaczy¢ oplot.

07. Umiesci¢ uchwyt zarowki w podstawie i wcisng¢ delikatnie, az zablo-
kuje sie w swojej pozyciji.

08. Natozy¢ korpus lampy na wspornik mocujacy i przekreci¢ go w lewo,
az wskoczy na swoje miejsce i zablokowac go specjalng sruba.

6.4 - PODLACZENIA ELEKTRYCZNE DO CENTRALI CL2S

W celu wykonania podtgczen elektrycznych poszczegdinych urzadzen
niskiego napiecia, postuzy¢ sie rys. 24.

01. W celu podtaczenia sitownikéw: zdja¢ pokrywe sitownika, jak
wskazano na rys. 20.

02. Poluzowac przelotke umieszczong pod sitownikiem, przetozy¢ prze-
wod elektryczny, a nastepnie zacisngé mocno przelotke (rys. 25).

03. Wykonac¢ podtaczenia elektryczne w kolejnosci koloréw przewoddw
wskazanej na rys. 26.

04. Zamkna¢ pokrywe sitownika.

W tym momencie wykonaé¢ podtaczenia elektryczne poszczegodl-
nych urzadzen, wykorzystujac wskazoéwki przedstawione w punk-
tach opisujacych poszczegolne akcesoria:

e Zaciski majag taki sam kolor jak zaciski znajdujace sie w poszczegdinych
urzadzeniach, np. szary zacisk (OPEN) przetgcznika kluczowego KS100
nalezy podtaczy¢ do szarego zacisku (OPEN) w centrali;

¢ W przypadku prawie wszystkich podtgczen nie ma koniecznosci prze-
strzegania biegunowosci. Tylko w przypadku ekranowanego przewodu
anteny nalezy potaczy¢ srodkowy rdzen i oplot tak, jak wskazuje detal
[A] na rys. 24.

Uwagi: — W celu fatwiejszego wykonania podtaczert mozna usung¢ zaci-
ski, jak wskazano na rys. 27 - [A]. Po wykonaniu podfaczen nalezy
umiesci¢ z powrotem zaciski w gniazdach. — Po wykonaniu podtaczen
wykorzysta¢ opaski do unieruchomienia przewodéw elektronicznych w
punktach ich mocowania [B] (rys. 27).
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— KROK7 —

7.1 - PODLACZENIE ZASILANIA

OSTRZEZENIA!

- Przewdd zasilania wykonany jest z PCV i przystosowany jest do
uzytku na wolnym powietrzu. W przypadku montazu na wolnym
powietrzu nalezy zabezpieczy¢ caly przewéd korytkiem ostono-
wym. Ewentualnie mozna zamieni¢ go na przewéd typu HO7RN-F.
- Ostateczne podtaczenie automatyki do sieci elektrycznej lub
wymiane dostarczonego przewodu powinien wykonywacé wyiacz-
nie wykwalifikowany i doswiadczony elektryk, ktéry ma obowia-
zek przestrzegac lokalne normy bezpieczenstwa oraz nastepuja-
ce instrukcje.

¢ Do wykonania préb funkcjonalnych oraz programowania auto-
matyki nalezy wykorzysta¢ dostarczony przewdd, wktadajgc wtyczke do
gniazdka elektrycznego. Jezeli gniazdko znajduije sie daleko od automaty-
ki, na tym etapie mozna wykorzystac¢ przedtuzacz.

* Na etapie przeprowadzania préb odbiorczych i rozruchu auto-
matyki niezbedne jest podtgczenie centrali na state do zasilania sieciowe-
go, zamieniajgc w tym celu dostarczony przewdd na inny, o odpowiedniej
dtugosci. Aby podtgczy¢ przewdd do centrali sitownika, nalezy wykonaé
ponizsze czynnosci:

OSTRZEZENIE:

Na elektrycznej linii zasilania nalezy przygotowac urzadzenie zapewniaja-
ce catkowite odtgczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odigczajgcym
powinny znajdowac sie styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na taka
odlegtosc, ktéra umozliwi catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych
przez lll kategorie przepigciowa, zgodnie z zasadami montazu. W razie
potrzeby urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odtgczenie zasi-
lania, dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym z poziomu auto-
matyki. Jezeli natomiast urzgdzenie to umieszczone jest w niewidocznej
pozyciji, nalezy wyposazy¢ w system blokujacy ewentualne, przypadkowe
lub samowolne ponowne podfaczenie zasilania, w celu wyeliminowania
wszelkich zagrozen. Urzadzenie odigczajace nie jest dostarczane wraz z
produktem.

01. W celu przeprowadzenia prob podtaczy¢ wtyczke przewodu wycho-
dzacego z CL2S do gniazdka sieciowego, a w razie potrzeby uzy¢
przedtuzacza.

7.2 - KONTROLE WSTEPNE (rys. 31)

Niezwtocznie po zatgczeniu zasilania elektrycznego w centrali zaleca sig
wykonanie kilku prostych czynnosci kontrolnych:

01. Sprawdzi¢, czy dioda ECSBus [A] (rys. 31) miga regularnie raz na
sekunde.

02. Sprawdzi¢, czy dioda SAFE [B] (rys. 31) na fotokomdrkach (zaréwno
na nadajniku, jak i na odbiorniku) miga. Sposob migania nie ma zna-
czenia, gdyz zalezny jest od innych czynnikdw. Wazne jest, aby dioda
nie byta caly czas wytgczona albo wigczona.

03. Sprawdzi¢, czy swiatto nocne [C] (rys. 31) na przetaczniku kluczo-
wym KS100 jest zapalone.

04. Jezeli ktérys z powyzszych czynnikéw nie wystapi, zaleca sie odtg-
czy¢ zasilanie centrali i sprawdzi¢ doktadniej podtgczenia przewodow.
Szczegdtowe informacie znajduja sie w rozdziale 10.5 ,Rozwiazywa-
nie problemoéw” i 10.6 ,Diagnostyka i sygnalizacje”.

7.3 - ROZPOZNAWANIE DOLACZONYCH URZADZEN (rys. 32)

Po wykonaniu kontroli wstepnych nalezy przeprowadzi¢ rozpozna-
nie przez centrale urzgdzen podtgczonych do jej zaciskéw ,ECSBuUs” i
LSSTOP”.

01. Wecisnag¢ i przytrzymac przez co najmniej 3 sekundy przycisk P2 [C]
(rys. 32) na centrali, a nastepnie zwolni¢ go.

02. Poczekac¢ kilka sekund, az centrala ukonczy rozpoznawanie urzg-
dzen.

03. Po zakoriczeniu rozpoznawania dioda STOP [B] (rys. 32) powinna
zosta¢ wigczona, natomiast dioda P2 [C] (rys. 32) powinna zgasnac.
Jezeli dioda P2 miga, oznacza to, ze wystgpit btad: patrz punkt 10.5
,Rozwigzywanie probleméw”.

Procedura rozpoznawania podfgczonych urzadzeri moze zosta¢ powto-
rzona w dowolnym czasie, takze po wykonaniu montazu (na przyktad w
przypadku dodania fotokomaorki). Wystarczy wtedy powtdrzy¢ catg proce-
dure od punktu nr 1.

PROGRAMOWANIE

7.4 - ROZPOZNAWANIE KATOW OTWARCIA | ZAMKNIE-
CIA SKRZYDEL BRAMY

Po wykonaniu rozpoznawania urzadzen nalezy przeprowadzi¢ rozpozna-
wanie przez centrale katéw otwarcia skrzydet bramy. W tej fazie odczy-
tywany jest kat otwarcia skrzydet bramy od odbojnika mechanicznego
zamykania do odbojnika mechanicznego otwierania. Niezbedne jest
wystepowanie statych i odpowiednio duzych ogranicznikéw mechanicz-
nych.

01. Wysprzegli¢ silniki za pomocg specjalnych kluczy (patrz punkt 11.3
Instrukcja obstugi) i przesuna¢ skrzydta do potowy posuwu, aby
mogty przesuwac sie zarowno w kierunku otwierania, jak i zamyka-
nia. Nastepnie zasprzegli¢ silniki.

02. Wcisng¢ i zwolni¢ przycisk P3 [B] (rys. 33) na centrali; zaczekac,
az centrala wykona faze rozpoznawania: zamkniecie silnika M1 do
odbojnika mechanicznego, zamknigcie silnika M2 do odbojnika
mechanicznego, otwarcie silnika M2 i M1 do odbojnika mechanicz-
nego otwierania, catkowite zamknigcie silnika M1 i M2.

— Jezeli pierwszym manewrem wykonywanym przez jedno lub oba
skrzydto nie jest zamykanie, wcisna¢ przycisk P3, aby zatrzymac faze
rozpoznawania, a nastepnie odwréci¢ biegunowosé silnika/silnikow
otwierajgcych, zamieniajac pozycjami brazowy i niebieski przewdd na
zacisku.

— Jezeli pierwszym silnikiem wykonujgcym manewr zamykania nie
jest M1, wcisng¢ przycisk P3, aby zatrzymac faze wczytywania, a
nastgpnie zamienic¢ podtgczenia silnikdw na zacisku.

- Jezeli w fazie rozpoznawania zadziata ktére$ urzadzenie (fotoko-
morki, przetagcznik kluczykowy, zostanie nacisniety przycisk P3, itp.),
rozpoznawanie zastanie natychmiast przerwane. Wéwczas faze roz-
poznawania nalezy powtorzy¢ od poczatku.

03. Jezeli po zakoniczeniu wyszukiwania dioda P3 [A] (rys. 33) miga,
oznacza to, ze wystapit bfad, patrz punkt 10.5 ,Rozwigzywanie pro-
blemow”.

Procedura rozpoznania katow otwarcia bramy moze zosta¢ powtdrzona
w dowolnym czasie, takze po wykonaniu montazu (na przyktad w przy-
padku przestawienia mechanicznych ogranicznikéw otwierania). Wystar-
czy wtedy powtdrzy¢ catg procedure od punktu nr 1.

7.5 - KONTROLA NADAJNIKOW RADIOWYCH

Aby sprawdzi¢ nadajniki, nalezy nacisna¢ jeden z 4 przyciskéw; dioda
powinna migac, a automatyka powinna wykona¢ odpowiadajace przyci-
skowi polecenie.

Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki
zostato wczytane (patrz rozdziat 10.4 ,\Wczytywanie nadajnikow radio-
wych”). Dotaczone do zestawu nadajniki sg juz fabrycznie wczytane, a
kolejne przyciski wykonuja nastepujace polecenia:(rys. 34):

Przycisk T1 = Polecenie ,0TWORZ”
Przycisk T2 = Polecenie ,Otwarcie przejscia”
Przycisk T3 = Polecenie , Tylko otwérz”
Przycisk T4 = Przycisk , Tylko zamknij”

7.6 - USTAWIENIA

7.6.1 - Wybor predkosci skrzydta bramy

Otwieranie i zamykanie skrzydet bramy moze odbywac sig na dwdch
predkosciach: ,wolno” lub ,szybko”.

Aby przejs¢ z jednej predkosci na druga, nalezy wcisnac na chwile przycisk
P2 [B] (rys. 35); odpowiadajaca mu dioda P2 [A] (rys. 35) zaswieci sie
lub zgasnie. Gdy dioda nie Swieci sig, brama przesuwa si¢ z predkoscia
,wolno”, gdy dioda $wieci sig, brama przesuwa sie predkoscia ,szybko”.

7.6.2 - Wybor trybu roboczego

Otwieranie i zamykanie bramy moze odbywac sie wedtug roznych cykli
roboczych:

e Dziatanie pojedyncze (pdtautomatyczne): po wydaniu plecenia brama
otwiera sie i pozostaje otwarta az do wydania nastepnego polecenia,
ktére spowoduije jej zamkniecie.

e Dziatanie automatyczne (z samozamykaniem): po wydaniu polecenia
brama otwiera sie i zamyka automatycznie po krétkim czasie (patrz
punkt 10.1 ,Ustawianie parametréw za pomocg nadajnika radiowego”).

Aby przejs¢ z jednego trybu dziatania na drugi, nalezy wcisnaé na chwile

przycisk P3 [B] (fig. 33); odpowiadajaca mu dioda [A] (fig. 33) zaswieci

sie lub zgasnie. Gdy dioda nie Swieci sie, wykonywany jest cykl ,pdtau-
tomatyczny”, gdy dioda $wieci sie, brama wykonuje cykl automatyczny.

Polski — 13
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A PROBY ODBIORCZE | ROZRUCH

— KROK 8 —

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyki, ktéra ma na celu
zapewnienie maksymalnego bezpieczenstwa.

Préby odbiorcze moga stuzy¢ réwniez jako okresowa kontrola urzadzen
wchodzgcych w skfad automatyki.

Proba odbiorcza i rozruch powinny zosta¢ przeprowadzone przez
doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktérego zadaniem jest
okreslenie koniecznych do wykonania prob na podstawie istnie-
jacych zagrozen oraz sumienne przestrzeganie przepisow prawa,
norm i rozporzadzen, ze szczegdélnym uwzglednieniem normy EN
12445, ktéra okresla metody wykonywania prob i testow bram.

8.1 - PROBY ODBIORCZE

01. Sprawdzié, czy warunki przedstawione w KROKU 1 zostaty
skrupulatnie spetnione.

02. Wykorzystujgc przetgcznik lub nadajnik radiowy wykonac proby
zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch skrzydta jest
zgodny z przewidywaniami. Nalezy wykonac préby kilkakrotnie, kon-
trolujgc ptynnos¢ przesuwu bramy, a takze obecnosc¢ ewentualnych
wad montazu i ustawien oraz ewentualne punkty, w ktérych wyste-
puje zwiekszony opar.

03. Sprawdzi¢ po kolei dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajacych
znajdujacych sie w instalacji (fotokomarki, listwy krawedziowe, itp.).
Zwiaszcza, jesli jakies urzadzenie zainterweniuje, a dioda ,ECSBus”
na centrali zacznie dtuzej migac, informujac, ze centrala rozpoznata
jakies zdarzenie.

04. W celu sprawdzenia dziatania fotokomarek, a w szczegdlnosci czy
inne urzadzenia nie zaktdcajag ich pracy, nalezy umiescic¢ cylinder
(rys. 36) o srednicy 5 cm i dtugosci 30 cm na osi optycznej najpierw
obok nadajnika, nastepnie obok odbiornika oraz po $rodku, pomie-
dzy nadajnikiem i odbiornikiem, po czym nalezy sprawdzi¢, czy we
wszystkich przypadkach urzgdzenie jest aktywowane, przechodzac
ze stanu aktywnego na stan alarmowy i na odwrdt, oraz czy powodu-
je odpowiednie dziatanie centrali, na przykfad: czy podczas manewru
zamykania powoduje odwrécenie kierunku ruchu.

05. Wykona¢ pomiar sity uderzenia, zgodnie z zaleceniami normy EN
12445 i ewentualnie — jesli sterowanie ,sita silnika” jest wykorzysty-
wane jako pomoc w zmniejszaniu sity uderzenia, nalezy ponowic pré-
be aby znalez¢ takie ustawienie, ktdra da najlepszy wynik.

8.2 - ROZRUCH

Wprowadzenie urzadzenia do eksploatacji moze nastapi¢ dopiero
po wykonaniu z wynikiem pozytywnym wszystkich etapow préb
odbiorczych. Zabronione jest czesciowe uruchamianie urzadzenia

Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane scisle wedtug
zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz w
zgodzie z obowiazujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia automatyki nie wymagaja specjalnych czynnosci konserwa-
cyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo — przynajmniej co 6 miesiecy

Niniejszy produkt stanowi integralng czes¢ automatyki, a zatem
nalezy go utylizowac razem z nia.

Zardwno operacje montazu jak i demontazu po zakoriczeniu eksploatacii
urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.
Urzadzenie sktada sie z roznego rodzaju materiatdw: niektore z nich moga
zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy we wiasnym zakresie zapoznac¢ sie z informacjami na temat recy-
klingu i utylizacji, przewidzianych w lokalnie obowigzujgcych przepisach
dla danej kategorii produktu.

Uwagal! - niektdre czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje zanie-
czyszczajace lub niebezpieczne, ktore, jezeli zostang uwolnione do $ro-

— KROK9 —

KONSERWACJA

UTYLIZACJA PRODUKTU

w trybie ,tymczasowym”.

01. Przygotowac¢ dokumentacje techniczna urzgdzenia, zawierajgca
przynajmniej: rysunek ztozeniowy (np. rys. 3), schemat okablowania
(np. rys. 24), analize zagrozen i zastosowanych zabezpieczen, dekla-
racje zgodnosci producenta na wszystkie urzadzenia wchodzace w
skfad automatyki (wykorzystac zatgcznik 1).

02. Na bramie nalezy zamocowac tabliczke zawierajaca przynajmniej
nastepujace dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta
(osoby odpowiedzialnej za rozruch), numer seryjny, rok produkcji i
oznaczenie ,CE”.

03. Przymocowac do bramy na state znajdujaca sie w opakowaniu
tabliczke, przedstawiajgca czynnosci zwigzane z recznym wysprze-
glaniem i zasprzeglaniem sitownika.

04. Wypetni¢ i przekazac wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci
(wykorzystac zatgcznik 2).

05. Przygotowac i przekazac¢ wiascicielowi automatyki instrukcje obstugi.
Jako przyktad mozna wykorzystac zatgcznik 3 ,Instrukcja obstugi”
(rozdziat 11.3).

06. Nalezy wypetnic i przekazac¢ wtascicielowi automatyki plan konserwa-
cji, w ktorym znajduja sie zalecenia dotyczace konserwacji wszyst-
kich urzadzen automatyki.

07. Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji nalezy powiadomic
jego wiasciciela o zagrozeniach i wystepujacym ryzyku szczatko-

wym.
@ﬁ%ﬁ}/ [/\ \//

—ich funkcjonowanie.

W tym nalezy celu powtdrzy¢ wszystkie testy opisane w punkcie 8.1 ,Pro-
by odbiorcze” i czynnosci opisane w punkcie ,Konserwacja do wykonania
przez uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, nalezy prze-
strzega¢ planu konserwaciji przedstawionego w ich instrukcjach obstugi.

dowiska, moga wywieraé szkodliwy wptyw na samo $rodowisko jak i na
zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniej-
szego produktu razem z odpadami domowymi. W celu
usunigcia produktu nalezy zatem przeprowadzi¢ zgodnie
7 lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,zbidrke selektywng”
lub zwrdécié produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowe-
go, réwnowaznego produktu.

Uwagal! - lokalne przepisy moga przewidywac ciezkie sankcje w przy-
padku bezprawnej utylizacji niniejszego produktu.
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ROZSZERZENIE WIADOMOSCI

— KROK 10 —
10.1 - USTAWIENIA ZAAWANSOWANE

10.1.1 - Ustawianie parametréw za pomoca nadajnika radiowego

Nadajnik radiowy moze zosta¢ uzyty do ustawienia réznych parametréw

dziatania automatyki: dostepnych jest osiem parametréw.

1) Czas pauzy: czas, kiedy skrzydta bramy pozostaja otwarte (w trybie
automatycznego zamykania).

2) Otwarcie przejscia: tryb otwarcia przejscia dla pieszych w skrzydtach
bramy.

3) Sita silnikdw: maksymalna sita, po przekroczeniu ktdrej centrala rozpo-
znaje przeszkode i odwraca ruch bramy.

4) Funkcja ,OPEN”": sekwencja ruchow zwigzanych z kolejnymi polecenia-
mi ,OTWORZ".

5) Roztadowanie silnika 1 podczas zamykania: reguluje czas trwania
wkrotkiego odwrdcenia” silnika po wykonaniu manewru zamkniecia, w
celu zmnigjszenia koricowej sity resztkowe;.

6) Roztadowanie silnika 1 podczas otwierania: reguluje czas trwania ,krot-
kiego odwrdcenia” silnika po wykonaniu manewru otwarcia, w celu
zmniejszenia koricowe; sity resztkowe;.

7) Roztadowanie silnika 2 podczas zamykania: reguluje czas trwania
4krotkiego odwrdcenia” silnika po wykonaniu manewru zamknigcia, w
celu zmnigjszenia koricowej sity resztkowe;.

8) Roztadowanie silnika 2 podczas otwierania: reguluje czas trwania ,krot-
kiego odwrdcenia” silnika po wykonaniu manewru otwarcia, w celu
zmniejszenia koricowe; sity resztkowe;.

TABELA 3
Parametr N° [ Wartosé Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w 3. punkcie ustawien
1° 10s Nacisng¢ 1 raz przycisk T1
Czas pauzy 2° 20s (¥) Nacisng¢ 2 razy przycisk T1
3° 40s Nacisna¢ 3 razy przycisk T1
4° 60s NacisngC 4 razy przycisk T1

1° Otwarcie bramy na 0,7 m

Nacisng¢ 1 raz przycisk T2

Otwarcie przejscia 2° Otwarcie bramy na 1m (%)

Nacisnac 2 razy przycisk T2

3° Otwarcie bramy na do pofowy

NacisnaC 3 razy przycisk T2

4° Otwarcie bramy na 3/4 szerokoSci

Nacisnac 4 razy przycisk T2

1° Mata

NacisngC 1 raz przycisk T3

Sita silnika 2° Srednia-mata (¥)

Nacisnac 2 razy przycisk T3

3° Srednia-duza

NacisngC 3 razy przycisk T3

4° Duza

Nacisnac 4 razy przycisk T3

1° L,Otworz”, ,Stop”, ,Zamknij, ,Stop”

Nacisng¢ 1 raz przycisk T4

Funkcja ,OPEN” 2° L,Otwérz”, ,Stop”, ,Zamknij”, ,Otwérz” ()

Nacisnac 2 razy przycisk T4

3° L,Otwérz”, ,Stop”, ,Zamknij”, ,Otwérz” ()

Nacisnac 3 razy przycisk T4

4° Tylko otworz

Nacisnac 4 razy przycisk T4

(*) Warto$¢ fabryczna

TABELA 4
Parametr N° | Wartosé Czynnosci do wykonania
Roztadowanie Brak roztadowania (*) Nacisnac¢ 1 raz przycisk T1
podczas 0,1s (minimalne) Nacisnac 2 razy przycisk T1
zamkniecia Nacisnac¢ 3 razy przycisk T1
Silnik 1 Nacisnac 4 razy przycisk T1

0,4s (Srednie)

Nacisnac 5 razy przycisk T1

Nacisnac 6 razy przycisk T1

Nacisnac 7 razy przycisk T1

0,7s (maksymalne)

NacisnaC 8 razy przycisk T1

Roztadowanie Brak roztadowania (*)

Nacisnac¢ 1 raz przycisk T2

podczas otwarcia 0,1s (minimalne)

Nacisnac 2 razy przycisk T2

Silnik 1 Nacisnac 3 razy przycisk T2
Nacisnac 4 razy przycisk T2
0,4s (Srednie) Nacisnac 5 razy przycisk T2
Nacisnac 6 razy przycisk T2
Nacisnac 7 razy przycisk T2
0,7s (maksymalne) Nacisnac 8 razy przycisk T2

Roztadowanie Brak roztadowania (*) Nacisnac¢ 1 raz przycisk T3
podczas 0,1s (minimalne) Nacisnac 2 razy przycisk T3
zamknigcia Nacisnac 3 razy przycisk T3
Silnik 2 Nacisnac 4 razy przycisk T3
0,4s (Srednie) Nacisnac 5 razy przycisk T3
Nacisnac 6 razy przycisk T3
Nacisnac 7 razy przycisk T3
0,7s (maksymalne) Nacisnac 8 razy przycisk T3

Roztadowanie Brak roztadowania (*) Nacisnac¢ 1 raz przycisk T4
podczas otwarcia 0,1s (minimalne) Nacisnac 2 razy przycisk T4
Silnik 2 Nacisnac 3 razy przycisk T4

Nacisnac 4 razy przycisk T4

0,4s (Srednie)

Nacisnac 5 razy przycisk T4

Nacisnac 6 razy przycisk T4
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Nacisnac 7 razy przycisk T4

0,7s (maksymalne)

Nacisnac 8 razy przycisk T4

(*) Warto$¢ fabryczna
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Czynnosci zwigzane z regulacja parametrow mozna wykonac za pomoca

dowolnego nadajnika radiowego, pod warunkiem ze zostanie on wczyta-

ny w Trybie 1, jak te dostarczone wraz z urzgdzeniem (patrz punkt 10.4.1

Wczytywanie w Trybie 17).

W przypadku braku nadajnika wczytanego w Trybie 1, mozna wczytac w

ten sposdb ktérys z nadajnikéw, ale tylko na czas wykonania tej opera-

cji. Nadajnik ten nalezy skasowac po zakoriczeniu programowania (patrz

punkt 10.4.4 ,Kasowanie jednego nadajnika radiowego”).

UWAGA! - podczas wykonywania ustawieri za pomoca nadajnika nalezy

pozostawi¢ centrali czas niezbedny do rozpoznania polecenia wystanego

droga radiowa. W praktyce wszystkie przyciski powinny by¢ wciskane i

zwalniane powoli, przynajmniej przez jedng sekunde.

W celu zaprogramowania parametrow w tabeli 3:

01. Wecisna¢ rownoczesnie na przynajmniej 5 s przyciski T1i T2 (rys. 37)
na nadajniku.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciagu trzech sekund wykona¢ dziatanie opisane w tabeli 3, w
zaleznosci od modyfikowanego parametru.

Przyktad: aby ustawi¢ czas pauzy na 40 s.

01 Nacisng¢ i przytrzymac przez co najmniej 5 s przyciski T1i T2

02. Zwolni¢ T1iT2

03. Wecisna¢ 3 razy przycisk T1

Wszystkie parametry mozna ustawia¢ wedtug uznania bez zadnych ogra-

niczen; jedynie regulacja ,sity silnika” moze wymagac szczegdlnej uwagi:

¢ Nie ustawia¢ wysokich wartosci sity, aby skompensowac¢ nadmierny
opdr w niektdérych punktach toru ruchu bramy. Nadmierna sita zwigksza
zagrozenia dla uzytkownika i moze uszkodzi¢ brame.

o Jesli sterowanie ,sitg silnika” stosowane jest jako pomoc w zmnigjsze-
niu sity uderzenia, po kazdym ustawieniu nalezy powtérzy¢ pomiar sity,
zgodnie z zaleceniami normy EN 12445,

e Warunki atmosferyczne moga wptywac¢ na zmiane ruchéw bramy, dla-
tego konieczne jest okresowe wykonywanie korekty ustawien.

W celu zaprogramowania parametrow w tabeli 4:

01. Wecisna¢ rownoczesnie na przynajmniej 5 s przyciski T1i T3 (rys. 38)
na nadajniku.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciagu trzech sekund wykonac¢ dziatanie opisane w tabeli 4, w
zaleznosci od modyfikowanego parametru.

Przyktad: w celu ustawienia roztadowania silnika 2 podczas zamykania

na poziomie 4.

01 Nacisngc¢ i przytrzymac przez co najmniej 5 s przyciski T1i T3

02. Zwolni¢ T1i T3

03. Wcisna¢ 4 razy przycisk T3

10.1.2 - Kontrola ustawienn za pomoca nadajnika radiowego

Za pomoca nadajnika wczytanego w trybie 1 mozna w dowolnym
momencie sprawdzi¢ wartosci ustawien kazdego parametru, wykonujac
w tym celu nastepujace czynnosci.

W celu zaprogramowania parametrow w tabeli 5:

01. Nacisng¢ rownoczesnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2
znajdujgce sie na nadajniku.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciggu trzech sekund wykonac¢ dziatanie opisane w tabeli 5, w
zaleznosci od kontrolowanego parametru.

04. Zwolni¢ przycisk, kiedy zacznie migac lampa ostrzegawcza.

05. Policzy¢ migniecia i w zaleznosci od ich ilosci, sprawdzi¢ w tabeli 3
odpowiadajgca im wartosé.

Przyktad: Jezeli po rownoczesnym nacisnieciu przez 5 s przyciskow T11 T2,

a nastepnie T1 lampa mignie trzy razy, to czas pauzy ustawiony jest na 40 s.

TABELA 5
Parametr Dziatanie
Czas pauzy Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T1

Skrzydto przejscia Nacisnac i przytrzymac przycisk T2

Sita silnika

Funkcja ,OPEN”

Nacisnac i przytrzymac przycisk T3

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T4

W celu zaprogramowania parametrow w tabeli 6:

01. Nacisng¢ réwnoczesnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1i T3
znajdujace sie na nadajniku.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciggu trzech sekund wykonac¢ dziatanie opisane w tabeli 6, w
zaleznosci od kontrolowanego parametru.

04. Zwolni¢ przycisk, kiedy zacznie miga¢ lampa ostrzegawcza.

05. Policzy¢ migniecia i w zaleznosci od ich ilosci, sprawdzi¢ w tabeli 4
odpowiadajgca im wartosé.

TABELA 6

Parametr Dziatanie

Roztadowywanie podczas
zamykania Silnik 1
Roztadowywanie podczas
otwierania Silnik 1
Roztadowywanie podczas
zamykania Silnik 2
Roztadowywanie podczas
otwierania Silnik 2

Nacisnac i przytrzymac przycisk T1

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk T2

Nacisnac i przytrzymac przycisk T3

Nacisnac i przytrzymac przycisk T4

10.2 - URZADZENIA DODATKOWE

Oprocz urzgdzen znajdujgcych sie w systemie WG2S istniejg inne urzg-
dzenia opcjonalne, ktére moga stanowi¢ uzupetnienie automatyki.

PR1: Akumulator awaryjny 24 V: w razie braku zasilania z sieci elektrycz-
nej zapewnia wykonanie przynajmniej dziesieciu kompletnych cykili.

PF: system wykorzystujgcy energie stoneczng 24 V: jest przydatny w
przypadku braku zasilania z sieci pradu statego.

PT50: Para stupkdw o wysokosci 500 mm z fotokomaorka

PT100: Para stupkéw o wysokosci 1000 mm z fotokomadrkami
Informacje na temat nowych akcesoriéw mozna znalez¢ w katalogu pro-
duktéw firmy Mhouse lub na stronie www.niceforyou.com.

10.2.1 - Instalowanie akumulatora awaryjnego PR1 (rys. 39)

UWAGA! - podtaczenie elektryczne akumulatora do centrali nalezy
wykonaé dopiero po zakonczeniu wszystkich faz montazu i pro-
gramowania, gdyz akumulator stanowi awaryjny modut zasilania.

Aby zainstalowac i podtgczy¢ akumulator awaryjny PR1 do centrali, zapo-
znac sie z rys. 39 i instrukcja obstugi akumulatora PR1.

Kiedy automatyka zasilana jest przez akumulator awaryjny, po uptywie
60 s od momentu zakoriczenia manewru centrala automatycznie wytg-
cza wyjscie ,ECSbus” (oraz wszystkie podtaczone do niego urzadzenia),
wyijscie ,Flash” oraz wszystkie diody za wyjgtkiem diody ,ECSbus”, ktdéra
bedzie migata wolniej. Jest to funkcja ,Standby”. Kiedy centrala otrzyma
nowe polecenie, przywrdci normalne funkcjonowanie systemu (z niewiel-
kim opdznieniem). Funkcja ta ma na celu zmniejszenie zuzycia energii, co
ma szczegolne znaczenie w przypadku zasilania akumulatorem.

10.2.2 - Instalowanie systemu zasilania energia stoneczna PF (rys. 40)
UWAGA! Kiedy automatyka zasilana jest za pomoca systemu zasi-
lania energia stoneczna ,,PF”, NIE MOZE BYC ROWNOCZESNIE
ZASILANA zasilaniem z sieci elektrycznej.

Aby podtgczy¢ system zasilania energia stoneczna PF do centrali, zapo-
znac sie z rys. 40 i instrukcijg obstugi systemu PF.
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Kiedy automatyka zasilana jest panelem stonecznym, po uptywie 60 s od
momentu zakonczenia manewru centrala automatycznie wytacza wyj-
Scie ,ECSbus” (oraz wszystkie podtaczone do niego urzadzenia), wyjscie
LFlash” oraz wszystkie diody za wyjatkiem diody ,ECSbus”, ktdra bedzie

migata wolniej. Jest to funkcja ,Standby”. Kiedy centrala otrzyma nowe
polecenie, przywréci normalne funkcjonowanie systemu (z niewielkim
opdznieniem). Funkcja ta ma na celu zmniejszenie zuzycia energii, Co ma
szczegdlne znaczenie w przypadku zasilania przez panele fotowoltaiczne.

10.2.3 - Obliczanie maksymalnej dziennej liczby cykli manewréw

Urzadzenie to zostato zaprojektowane w taki sposob, aby mogto wspdt-
pracowac rowniez z systemem zasilania energig stoneczng, model PF.
Przewidziane zostaly specjalne sposoby minimalizowania zuzycia energii
kiedy automatyka nie dziata, poprzez wytaczenie wszystkich niemajacych
zasadniczego dla dziatania systemu urzadzen (na przyktad fotokomorki,
Swiatto przetacznika kluczowego). Dzieki temu cata dostepna energia
nagromadzona w akumulatorze, zostanie zuzyta do przesuwania bramy.

Uwaga! Kiedy automatyka zasilana jest przez system PF, NIE
NALEZY JEJ PODLACZAC réwnoczesnie do sieci elektrycznej.

Ograniczenia w zastosowaniu: maksymalna liczba dostepnych cykli
dziennych w okreslonym okresie roku.

System zasilania energig sfoneczng PF gwarantuje catkowita autonomie
energetyczng automatyki, dopoki produkowana przez panel fotowoltaiczny
energia nagromadzona w akumulatorze jest wigksza, niz ta wykorzystywana
do wykonywania manewrdw bramy. Za pomocg prostych obliczery mozna
oszacowac maksymalng dzienng liczbe cykli, jaka automatyka moze wyko-
nac¢ w okreslonym okresie roku, aby bilans energetyczny pozostat dodatni.
Pierwsza czg$¢: obliczanie dostepnej energii omowiona zostata w instruk-
cji obstugi systemu PF. Druga czes$¢: obliczanie zuzytej energii, a zatem
maksymalna dzienna liczba cykli, opisana zostanie w ninigjszym rozdziale.

Okreslanie dostepnej energii

Aby okresli¢ dostepnag energie (patrz takze instrukcja obstugi PF), nalezy

wykonac nastepujgce czynnosci:

01. Na mapie topograficznej znajdujacej sie w instrukcji obstugi zestawu
PF odnalez¢ punkt, w ktérym zamontowana jest instalacja. Nastep-
nie odczyta¢ wartos¢ Ea oraz szerokos¢ geograficzna miejsca

montazu (np. Ea = 14, szer. geogr. = 45°N)

02. Na wykresach (Pétnoc lub Potudnie) znajdujacych sie w podreczniku
zestawu PF wytyczy¢ krzywa szerokosci geograficznej miejsca
montazu (np. 45°N)

03. Wybrac¢ okres roku, ktérego ma dotyczy¢ obliczenie, lub wybrac
najnizszy punkt na krzywej, w przypadku wykonywania obliczenia
dla najgorszego okresu w roku. Nastepnie odczyta¢ odpowiadajg-
cg mu warto$¢ Am (np. grudzien, styczen: Am= 200)

04. Obliczy¢ wartos¢ dostepnej energii elektrycznej Ed (wyprodukowanej
przez panel), wykonujac mnozenie: Ea x Am = Ed (np. Ea = 14; Am =
200, wiec Ed = 2800)

Okreslanie zuzytej energii

Aby okresli¢ jaka ilos¢ energii zuzywana jest przez automatyke, nalezy

wykonac¢ ponizsze czynnosci:

05. Z ponizszej tabeli wybra¢ komorke na skrzyzowaniu wiersza okre-
Slajgacego ciezar oraz kolumny okreslajgcejkat otwarcia skrzydta.
Komorka ta zawiera wartos¢ wskaznika trudnosci (K) wykonania
kazdego manewru (np. WG2S ze skrzydtem 180 kg i katem otwarcia
95°% K = 105).

Kat otwarcia
Ciezar skrzydta <90° 90+105° 105+120°
<100 Kg 61 76 105
100-150 Kg 72 92 138
150-200 Kg 84 105 200
200-250 Kg 110 144 336
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06. W tabeli A ponizej wybra¢ komorke na skrzyzowaniu wiersza przed-
stawiajgcego warto$¢ Ed oraz kolumny przedstawiajacej wartosé K.
Komdrka ta zawiera maksymalng dzienna liczbe dostepnych cykli
(np. Ed= 2800 i K= 105; cykle dzienne =~ 22)

Jezeli dana liczba jest zbyt niska dla przewidzianego zastosowania lub

dotyczy ,niezalecangj strefy uzytkowania”, mozna rozwazy¢ wykorzysta-

nie 2 lub wiecej paneli lub jednego panelu fotowoltaicznego o wigkszej
mocy. Wiecej informaciji mozna uzyskac¢ kontaktujac sie z serwisem tech-
nicznym firmy Nice.

Opisana metoda umozliwia obliczenie maksymalnej dziennej liczby cykli,

jaka automatyka moze wykonac w zaleznosci od ilosci energii dostarczo-

nej przez storice. Obliczong warto$¢ nalezy rozpatrywac jako Srednig i

réwng wartos¢ dla wszystkich dni tygodnia. Ze wzgledu na obecnos$é

akumulatora petnigcego funkcje ,magazynu” energii oraz na fakt, ze aku-

mulator ten umozliwia autonomiczne dziatanie automatyki takze przy dtu-
gich okresach niepogody (kiedy panel fotowoltaiczny produkuje niewielka
ilos¢ energii), istnieje mozliwos¢ okazjonalnego przekraczania maksymal-
nej dziennej liczby cykli, pod warunkiem ze srednia dla 10-15 dni zawiera
sie w przewidzianych limitach.

W tabeli B ponizej przedstawiona jest liczba maksymalnych mozliwych cykli
w zaleznosci od czynnika trudnosci (K) wykonania manewru, przy wyko-
rzystaniu wytacznie energii zmagazynowanej przez akumulator. Nalezy
uwzgledni¢, ze poczatkowo akumulator jest kompletnie natadowany (np. po
dtugim okresie tadnej pogody lub fadowaniu za pomocg zasilacza opcjo-
nalnego, model PCB), oraz ze manewry wykonywane sg w okresie 30 dni.

Kiedy akumulator wyczerpie nagromadzong energie, dioda zacznie
sygnalizowac¢ status roztadowanego akumulatora poprzez krétkie mignie-
cia co 5 sekund, ktérym bedzie towarzyszyt sygnat dzwiekowy ,bip”.

TABELA A - Maksymalna dzienna liczba cykli roboczych
Ed Ks75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300 K=325
9500 123 92 74 61 53 46 41 37 33 31 28
9000 116 87 70 58 50 44 39 35 32 29 27
8500 109 82 66 55 47 4 36 33 30 27 25
8000 103 7 62 51 44 39 34 31 28 26 24
7500 96 72 58 48 41 36 32 29 26 24 22
7000 89 67 54 45 38 34 30 27 24 22 21
6500 83 62 50 41 35 31 28 25 23 21 19
6000 76 57 46 38 33 29 25 23 21 19 18
5500 69 52 42 35 30 26 23 21 19 17 16
5000 63 a7 38 31 27 24 21 19 17 16 14
4500 56 42 34 28 24 21 19 17 15 14 13
4000 49 37 30 25 21 19 16 15 13 12 11
3500 43 32 26 21 18 16 14 13 12 11 10
3000 36 27 22 18 15 14 12 11 10 9 8
2500 29 22 18 15 13 11 10 9 8 7 7
2000 23 17 14 11 10 9 8 7 6 6 5
1500 16 12 10 8 7 6 5 . . .
1000 9 - 5 Niezalecana strefa uzytkowania
TABELA B - Maksymalna liczba cykli przy wykorzystaniu wytacznie tadunku akumulatora

K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300 K=325
741 556 445 371 318 278 247 222 202 185 171

10.3 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN TABELA 7

Przy automatyzaciji z sitownikiem WG2S istnieje mozliwo$é dodawania lub -

usuwania w dowolnym momencie dodatkowych urzadzen. 3 1 urzadzenie typu:

Uwaga! Nie d’ot_qczaé innych urzadzen przed spr:awdzeniem ich i NA NC 8,2 KQ

Kompatybltodels systemem WGz W ces vzyslaniadocatiowsch || £ [ No | Rounog | waga?) | Aounoeae

' 9, (uwaga 2)

10.3.1 - ECSBus Sl Nc (uwaga 1) Szeregowo Szeregowo

ECSBDbus jest systemem, ktory pozwala na wykonanie podtaczenr urzg- o (uwaga 3)

dzen ECSBus za pomoca jedynie dwdch przewoddw, ktdrymi jest prze- 8,2KQ | Réwnolegle Szeregowo (uwaga 4)

sylane zasilanie elektryczne jak i zwrotne sygnaty komunikatow. Wszyst-

kie urzadzenia podfgczane sg rownolegle do tych samych 2 przewoddw | Uwaga 2. Dowolna ilosé urzadzer: typu NO moze byé potaczona ze soba

ECSBus. Kazde urzadzenie rozpoznawane jest odrebnie, gdyz podczas | réwnolegle.

montazu nadawany im zostaje niepowtarzalny adres. Uwaga 3. Dowolna iloé¢ urzadzen typu NC moze byé potgczona ze sobg

Do ECSBus mozna podtaczy¢ zardwno fotokomorki, jak i inne urzadzenia | SZeregowo.

wykorzystujgce ten system, jak na przyktad urzadzenia zabezpieczaja-
ce, przyciski sterujgce, kontrolki sygnalizacyjne, itp. Wigcej informaciji na
temat urzgdzert ECSBus mozna znalez¢ w katalogu firmy Mhouse lub na
stronie www.niceforyou.com.

Za pomoca specjalnej procedury centrala rozpoznaje jedno lub wiecej
podtaczonych urzadzen i moze wykrywaé z bardzo duzag doktadnoscia
wszystkie mozliwe usterki. Z tego powodu za kazdym razem, kiedy jest
dodawane lub odtgczane jakie$ urzadzenie podfaczone do ECSBus, nale-
zy przeprowadzi¢ rozpoznawanie go przez centrale, jak opisano w punk-
cie 10.3.3 ,Rozpoznawanie innych urzgdzen”.

10.3.2 - Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru (po ktérym nastepuje krotkie odwrdcenie kierunku ruchu). Do
tego wejscia mozna podtgczy¢ urzadzenia ze stykami normalnie otwar-
tymi ,NO” (np. przetacznik kluczowy KS100), jak rowniez urzadzenia ze
stykami normalnie zamknietymi ,NC”, oraz z wyj$ciem o statym oporze
8,2kQ, jak na przykiad listwy krawedziowe.

Przy uzyciu specjalnych srodkdw, istnieje mozliwosé podtaczenia do wej-
Scia STOP wigcej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow, patrz
tabela 7.

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy tgczac te dwie pary stykow
rownolegle i dofgczajgc szeregowo ze stykiem NC staty opor 8,2 kQ
(moZliwa jest zatem kombinacja 3 urzadzen: NO, NC i 8,2 kQ).

Uwaga 4. MoZliwe jest poditgczenie tylko dwdch urzadzen z wyjsciem o sta-
tym oporze 8,2 kQ. W razie potrzeby podtaczenia kilka urzadzen mozna pota-
czy¢ je ,kaskadowo” z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2 kQ.

Uwaga!Jezeli do wejscia STOP podtaczone sa urzadzenia zabez-
pieczajace, tylko urzadzenia o stalym oporze 8,2 kQ zapewniaja 3.
kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

Tak jak w przypadku ECSBus, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia dotg-
czonego do wejscia STOP podczas fazy rozpoznawania. Kazda zmiana
wzgledem zapamietanego stanu powoduje wydanie polecenia ,STOP”).

10.3.3 - Rozpoznawanie innych urzadzen

Zwykle operacja rozpoznawania urzgdzen podtgczonych do ECSBus i do
wejscia STOP jest wykonywana podczas instalacji systemu; jednak po
kazdym dodaniu lub odjeciu urzadzenia mozliwe jest powtdrzenie rozpo-
znawania w nastepujacy sposob:

01. Wecisnac¢ i przytrzymac przez co najmniej trzy sekundy przycisk cen-
trali P2 [B] (rys. 41). Nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Poczekac kilka sekund, az centrala ukoriczy rozpoznawanie urzgdzen.

03. Po zakonczeniu rozpoznawania dioda P2 [A] (rys. 41) powinna zga-
snac. Jezeli dioda P2 miga, oznacza to, ze wystgpit btad: patrz punkt
10.5 ,Rozwigzywanie problemow”.

04. Po dodaniu lub usunieciu urzadzen niezbedne jest wykonanie
ponownie prob odbiorczych automatyki zgodnie ze wskazdwkami
przedstawionymi w punkcie ,8.1 Préby odbiorcze”.
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10.3.4 - Dodawanie fotokomérek opcjonalnych

Oproécz fotokomodrek dostarczonych wraz z systemem WG2S istnieje
mozliwos¢ zainstalowania w dowolnym momencie dodatkowych foto-
komodrek. W automatyce do bram dwuskrzydtowych mozna ustawic je
zgodnie ze schematem przedstawionym na rys. 42.

W celu prawidtowego rozpoznawania fotokomérek przez centrale, nalezy
wykonac ich adresowanie poprzez odpowiednie mostki elektryczne. Pro-
cedure adresowania nalezy wykona¢ na nadajniku i odbiorniku (zaktadajac
mostki w ten sam sposob), a nastepnie sprawdzi¢, czy nie ma innych par
fotokomaorek o takim samym adresie. Adresowanie fotokomaorek jest nie-
zbedne zaréwno dla prawidtowego rozpoznania ich posréd innych urzg-
dzen systemu ECSBus, jak i w celu przypisania im wykonywanej funkciji.

01. Otworzy¢ obudowe fotokomarki.

02. Okresli¢ pozycje, w ktorej sg ustawione, na podstawie Rysunku 70 i
wykona¢ mostek zgodnie z tabela 8.
Mostki nieuzywane nalezy umiesci¢ w specjalnegj, przeznaczonej dla
nich przegrodzie, aby mozliwe byto ich wykorzystanie w przysztosci
(rys. 43).

03. Wykonac faze rozpoznawania, jak wskazano w punkcie 10.3.3 ,Roz-
poznawanie innych urzadzen”.

TABELA 8
Fotokomérka Mostki Fotokomérka Mostki

A Fotokomdrka, wys.= 50 cm,

D Fotokomodrka ,prawa”
aktywujaca sie przy zamykaniu

aktywujgca sie przy otwieraniu ¢ \‘ i

Fotokomadrka, wys.= 100 cm,

Fotokomorka ,prawa” aktywujgca
B aktywujaca sie przy zamykaniu

E sie przy otwieraniu

Fotokomadrka, wys.=50 cm, Fotokomadrka, wys.=100 cm,
C aktywujgca sie przy otwieraniu i q ‘%.‘ - F aktywujgca sie przy otwieraniu i
zamykaniu - 'Eﬁllllll i|| zamykaniu
10.4 - WCZYTYWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH ¢ Tryb 2: do kazdego przycisku mozna przypisac jedno z czterech dostep-

nych polecen. Ten tryb, jesli wiasciwie wykorzystany, umozliwia sterowanie
Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspdtpracujacy z nadajnikami GTX4. | dwoma lub wigksza ilodcig systemdw automatyki, na przyktad:

Nadajnik dotgczony do zestawu jest juz fabrycznie wczytany. . . —

Nowe, dodatkowe nadajniki mozna wczytaé na dwa sposoby: Przycisk T1 Polecenie , Tylko otworz” automatyka Nr 1
e Tryb 1: w tym , trybie” nadajnik radiowy wykorzystywany jest catkowicie, Przycisk T2 Polecenie , Tylko zamknij” automatyka Nr 1
czyli wszystkie przyciski przypisane sa do jakiegos pplecenia (nadajniki Przycisk T3 Polecenie ,OTWORZ” automatyka Nr 2
dostarczone z zestawem WG2S wczytane sg w Trybie 1). Naturalnie w . . .

Trybie 1 nadajnik radiowy moze by¢ wykorzystywany do sterowania tylko Przycisk T4 Polecenie ,OTWORZ” automatyka Nr 3

jedng automatyka, jak przedstawiono ponizej:

Przycisk T1 Polecenie ,0TWORZ” Kazdy z nadajnikéw jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i dlatego
niektdre moga by¢ wczytane do centrali w Trybie 1, a inne w Trybie 2.

Pamie¢ centrali zawiera 150 jednostek; wczytywanie w Trybie1 zajmuije
Przycisk T3 Polecenie , Tylko otworz” jedng jednostke dla kazdego nadajnika, natomiast w Trybie 2 — jedng jed-
nostke dla kazdego przycisku.

Uwaga! Poniewaz czas na wykonanie procesu wczytywania
jest ograniczony (do 10 s), nalezy uwaznie przeczyta¢ ponizsze

Przycisk T2 Polecenie ,Otwarcie przejscia”

Przycisk T4 Przycisk , Tylko zamknij”
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instrukcje przed rozpoczeciem procedury.
10.4.1 - Wczytywanie w trybie 1

01. Wcisnac¢ na przynajmniej 3 s przycisk P1 [B] (rys. 44). Kiedy dioda
P1 [A] (rys. 44) zapali sie, zwolni¢ przycisk.

02. Po uptywie 10 s wcisna¢ przez co najmniej 3 s dowolny przycisk
wczytywanego nadajnika radiowego. Jezeli wczytywanie przebiegto
pomysinie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

03. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciagu
kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 2, w przeciwnym razie faza wczytywa-
nia zakonczy sie automatycznie.

10.4.2 - Wczytywanie w trybie 2

W przypadku wczytywania nadajnika radiowego w Trybie 2 do kazdego
przycisku mozna przypisa¢ dowolne z polecer wymienionych w tabeli 9:

Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

01. Jezeli wezytywany nadajnik zostat juz wezytany (np. w przypadku
nadajnikdéw znajdujacych sie w zestawie, ktére zostaly juz wczytane
w Trybie 1), nalezy najpierw skasowac¢ nadajnik, wykonujac w tym
celu procedure opisang w: ,10.4.4 Kasowanie jednego nadajnika
radiowego,,.

02. Wcisng¢ przycisk P1 [B] (rys. 44) na centrali takg ilos¢ razy jak licz-
ba, ktdrg zgdana funkcja zostata opatrzona w tabeli 9 (np. 3 razy dla
polecenia , Tylko otwdrz”).

03. Sprawdzi¢, czy liczba mignie¢ diody P1 [A] (rys. 44) odpowiada
wybranemu poleceniu.

04. Po uptywie 10 s wcisng¢ przez co najmniej 2 s wybrany przycisk kon-
figurowanego nadajnika radiowego. Jezeli wczytywanie przebiegto
pomysinie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

05. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciggu
kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 03, w przeciwnym razie faza wczyty-
wania zakonczy sie automatycznie

10.4.3 - Wczytywanie zdalne

Istnieje mozliwos¢ wczytania nowego nadajnika do centrali nie oddzia-
tujgc bezposrednio na jego przyciskach. Nalezy przygotowac¢ wczesdniej
wczytany i sprawny ,STARY” nadajnik. ,NOWY” wczytywany nadajnik
przejmie charakterystyke tego ,STAREGO”. Zatem, jezeli ,STARY” nadaj-
nik zostat wezytany w Trybie 1, takze ,NOWY” nadajnik zostanie wczytany
w tym trybie. W tym przypadku podczas fazy wczytywania mozna wci-
sna¢ dowolny przycisk ktéregos z nadajnikéw. Jezeli natomiast ,STARY”
nadajnik wczytany zostat w Trybie 2, na ,STARYM” nadajniku nalezy wci-
sng¢ przycisk z zgdanym poleceniem, a na ,NOWYM” przycisk, ktory ma
zostac przypisany do tego polecenia.

Trzymajac oba nadajniki ustawic sie w zasiegu odbioru automatyki i wyko-
nac¢ nastepujaca procedure:

01. Wcisng¢ na co najmniej 5 s przycisk na ,NOWYM” nadajniku.
Nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Wecisna¢ powoli 3 razy przycisk na ,STARYM” nadajniku.

03. Wcisng¢ powoli 1 raz przycisk na ,NOWYM” nadajniku.

W tym momencie ,NOWY” nadajnik zostanie rozpoznany przez centrale i

przejmie charakterystyke tego ,STAREGO”.

Jezeli istnieje potrzeba wczytania kolejnych nadajnikdow, nalezy powtérzyc
wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.

10.4.4 - Kasowanie jednego nadajnika radiowego

Skasowanie nadajnika radiowego za pomoca ponizszej procedury jest
moZzliwe tylko wtedy, gdy nadajnik taki jest dostepny.

Jezeli nadajnik wczytany byt w Trybie 1, wystarczy wykonac tylko raz
faze kasowania i nacisna¢ w 3. punkcie dowolny przycisk. Gdy nadajnik
byt wezytany w Trybie 2 , kazdy wczytany przycisk nalezy ,wykasowac”
oddzielnie.

01. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 44) na central.

02. Zaczekac az dioda P1 [A] (rys. 44) zaswieci sie. Wtedy w ciggu 3
sekund:

03. Wcisng¢ na co najmniegj trzy sekundy przycisk nadajnika radiowe-
go, ktéry ma zosta¢ skasowany. Jezeli kasowanie zakoriczyto sie
pomysinie, dioda P1 zaswieci si¢ pigciokrotnie w szybkim tempie.
Jezeli dioda P1 miga w wolnym tempie, oznacza to, ze kasowanie nie
doszto do skutku, gdyz nadajnik nie byt wezytany.

04. Jezeli istnieje potrzeba skasowania innych nadajnikdéw, wciskajac
wcigz przycisk P1 w ciggu dziesieciu sekund powtorzy¢ krok 3. W
przeciwnym razie faza kasowania zakonczy sie automatycznie.

10.4.5 - Kasowanie wszystkich nadajnikow radiowych

Ta operacja stuzy do kasowania wszystkich wczytanych nadajnikow.

01. Nacisnac i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 44) na centrali.

02. Zaczekad, az dioda P1 [A] (rys. 44) zaswieci sig, po chwili zgasnie, a
nastepnie wykona 3 krétkie migniecia.

03. Zwolni¢ przycisk P1 doktadnie podczas trzeciego migniecia.

04. Zaczekac okoto 4 s na zakoriczenie procesu kasowania. W tym cza-
sie dioda P1 bedzie bardzo szybko migac.

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, po kilku chwilach dioda P1

wykona 5 wolnych migniec.

TABELA 9

1raz Polecenie ,OPEN” Steruje automatyka zgodnie z opisem w tabeli 3 (funkcja ,OPEN”)

2 razy Polecenie ,Otwarcie przejscia” Powoduje czesciowe otwarcie jednego lub obu skrzydet, jak opisano w tabeli 3
(Otwarcie przejscia)

3 razy Polecenie , Tylko otworz” Powoduje otwarcie skrzydet bramy (otwérz — stop — otworz, itp.)

4 razy Przycisk , Tylko zamknij” Powoduje zamkniecie skrzydet bramy (zamknij — stop — zamknij, itp.)

5 razy Polecenie ,STOP” Zatrzymuje wykonywanie manewru

6 razy Polecenie ,OPEN blok mieszkalny” Podczas otwierania polecenie nie wywotuje zadnego skutku, podczas zamykania
powoduje odwrdcenie kierunku ruchu, czyli otwarcie skrzydet bramy

7 razy Polecenie ,OPEN wysoki priorytet” Steruje automatyka, nawet jesli jest ona zablokowana

8 razy Polecenie ,Otwarcie przejscia 2” Powoduje czesciowe otwarcie skrzydta M2, réwne potowie toru ruchu

9 razy Polecenie ,Otwarcie przejscia 3” Powoduije czesciowe otwarcie obu skrzydet, rdwne okoto potowie toru ruchu

10 razy Polecenie ,Otwdrz + zablokuj automatyke” | Powoduje otwarcie bramy, a po jego zakoriczeniu zablokowanie automatyki.
Centrala nie przyjmuje zadnego innego polecenia, za wyjatkiem ,OPEN wysoki
priorytet” i ,Odblokuj automat”

11 razy Polecenie ,Zamknij + zablokuj automatyke”| Powoduje zamkniecie bramy, a po jego zakonczeniu zablokowanie automatyki.
Centrala nie przyjmuje zadnego innego polecenia, za wyjatkiem ,OPEN wysoki
priorytet” i ,Odblokuj automat”x

12 razy Polecenie ,Zablokuj automatyke” Powoduje zatrzymanie manewru i zablokowanie automatyki. Centrala nie
przyjmuje zadnego innego polecenia, za wyjatkiem ,OPEN wysoki priorytet” i
,Odblokuj automatyke.

18 razy Polecenie ,Odblokuj automatyke” Powoduje odblokowanie automatyki i przywrécenie normalnego dziatania
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10.5 - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Tabela 10 zawiera wskazowki pomocne przy rozwigzywaniu problemow
zwigzanych z uruchamianiem automatyki lub w przypadku awarii.

TABELA 10 (rys. 45)

Objawy

Prawdopodobna przyczyna i sposob rozwigzania problemu

Nadajnik nie wysyta zadnych
sygnatéw (dioda [A] nie zapala sig)

® Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg roztadowane, w razie potrzeby wymienic je (patrz punkt 11.5)

Manewr nie rozpoczyna sig, a dio-
da ,ECSBbus” [B] nie miga

® Sprawdzi¢, czy kabel zasilajgcy jest podtgczony do gniazdka elektrycznego
e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sa przepalone. Ewentualnie zlokalizowa¢ przyczyne usterki i
wymieni¢ bezpieczniki na inne o tej samej wartosci.

Manewr nie rozpoczyna sig, a lam-
pa ostrzegawcza nie $wieci sie

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do wejscia OPEN to
odpowiednia dioda ,OPEN” [D] powinna sie zapali¢. Jesli natomiast zostat uzyty nadajnik radiowy, dioda
,ECSBuUS” powinna wykona¢ dwa dtugie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna sig, a lam-
pa ostrzegawcza miga kilkakrotnie

e Sprawdzi¢, czy aktywne jest wejscie STOP tzn. czy dioda ,STOP” [C] Swieci sie. Jezeli nie, sprawdzi¢
urzgdzenie podtgczone do wejscia STOP.

e Test fotokomdrek wykonywany przed kazdym manewrem nie powiédt sie. Sprawdzi¢ fotokomarki,
postugujac sie rowniez Tabela 11

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz
po tym nastepuje cofniecie bramy.

¢ Wybrana sita jest zbyt mata, aby porusza¢ brama. Sprawdzi¢, czy zadna przeszkoda nie uniemozliwia
wykonania manewru i ewentualnie wybrac wigkszg site, jako opisano w punkcie 10.1.1

Manewr jest wykonywany, ale nie
dziata lampa ostrzegawcza.

e Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania na zacisku FLASH lampy podczas wykonywania manewru (jako, ze jest
to prad zmienny, warto$¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30 Vpp). Jesli napiecie wystepuje, moZliwe

ze przepalona jest zardwka, dlatego nalezy jg wymieni¢ na nowa zardwke o identycznych parametrach.
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10.6 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJE m
Niektodre urzadzenia maja mozliwos¢ emitowania specjalnych sygnatéw,
za pomoca ktérych mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne
usterki urzadzen.
10.6.1 - Fotokomorki
W fotokomdrkach znajduije sie dioda ,SAFE” [A] (rys. 46), ktdra umoZliwia
sprawdzenie w dowolnym momencie ich stanu dziatania, patrz tabela 11.
TABELA 11
DIODA ,,SAFE” STATUS DZIALANIE
Wytaczona Brak zasilania lub awaria fotokomaorki Sprawdzi¢, czy na zaciskach fotokomorki jest napiecie,

mieszczace sie w granicach 8-12 Vps. Jezeli napiecie jest
prawidtowe, mozliwe ze wystapita awaria fotokomorki.

3 krotkie migniecia i 1
sekunda pauzy

Urzadzenie nierozpoznane przez centrale Powtdrzy¢ procedure rozpoznawania przez centrale.Sprawdzic¢
czy wszystkie pary fotokomoérek w systemie ECSBus maja inne

adresy (patrz Tabela 8)

1 bardzo wolne migniecie Odbiornik otrzymuje doskonaty sygnat Normalna praca urzgdzenia

1 wolne migniecie Odbiornik otrzymuije dobry sygnat Normalna praca urzadzenia

1 szybkie migniecie Odbiornik otrzymuje staby sygnat Urzadzenie pracuje normalnie, ale warto sprawdzi¢ ustawienie

w linii nadajnika i odbiornika oraz czystos¢ szybek.

1 bardzo szybkie migniecie Odbiornik otrzymuije bardzo staby sygnat Urzadzenie pracuje na granicy parametrow normalnego
funkcjonowania. Nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii nadajnika i

odbiornika oraz czystos¢ szybek.

Zawsze wigczona Odbiornik nie odbiera zadnego sygnatu Sprawdzi¢, czy pomiedzy nadajnikiem a odbiornikiem nie ma
zadnej przeszkody. Sprawdzi¢, czy dioda na nadajniku $wieci

wolno. Sprawdzi¢ ustawienie w linii nadajnika i odbiornika
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10.6.2 - Lampa ostrzegawcza

Lampa ostrzegawcza podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig jed-
nego migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie usterka, podawane sg dwie

krotki

e serie krotkich mignie¢ o wiekszej czestotliwosci (pdt sekundy).

Migniecia powtarzane sa dwukrotnie i oddzielone sg jednosekundowag
pauza, patrz tabela 12.

TABELA 12
Szybkie miganie Status Dziatanie
1 migniecie Btad w ECSbus Na poczatku manewru kontrola urzadzen nie rozpoznata tych,
pauza 1-sekundowa ktdre zostaly zapamietane podczas fazy rozpoznania. Sprawdzi¢
1 migniecie je i ewentualnie powtdérzy¢ rozpoznawanie (10.3.3 ,Rozpoznawa-
nie innych urzadzen”). Istnieje mozliwosé, ze ktéres urzadzenie
jest uszkodzone. Sprawdzi¢ je i wymienic.
2 migniecia Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomdrek nie udzielity
pauza 1-sekundowa zezwolenia na ruch. Sprawdzic, czy nie wystapity zadne przeszko-
2 migniecia dy. Jest to normalne zjawisko podczas ruchu, jesli rzeczywiscie
wystepuje przeszkoda.
3 migniecia Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika” Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opér tarcia;
pauza 1-sekundowa sprawdzi¢ jego przyczyne.
3 migniecia
4 migniecia Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
pauza 1-sekundowa STOP; sprawdzi¢ przyczyne.
4 migniecia

10.6.3 - Centrala

Na centrali znajduje si¢ zestaw diod, z ktérych kazda moze emitowac
specyficzne sygnaty, zaréwno podczas normalnej pracy jak i w przypadku
wystgpienia usterki, patrz tabela 13.
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TABELA 13 (rys. 47)

LED ECSBus [A] Status Dziatanie

Wytaczona Usterka Sprawdzi¢, czy wystepuje zasilanie. Sprawdzi¢ czy nie zadziataty
bezpieczniki topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich
zadziatania, a nastepnie wymienic¢ je na nowe bezpieczniki o tych
samych wartosciach.

Wigczona Powazna usterka Jest to powazna usterka; sprébowacé wytgczyé na chwile

centrale; jesli stan sie utrzymuije jest to powazne uszkodzenie i
wymaga wymiany ptyty elektronicznej centrali.

1 migniecie na sekunde

Wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali

2 dtugie migniecia

Nastgpita zmiana statusu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana statusu
ktoregos z wejs¢: STOP, OPEN, zadziatanie fotokomorek lub
uzycie nadajnika radiowego.

1 mignigcie co 5 sekundy

Automatyka w trybie ,standby”

Wszystko OK; Kiedy centrala otrzyma nowe polecenie, przywrdci
normalne funkcjonowanie systemu (z niewielkim opdznieniem).

Seria oddzielonych pauza
mignie¢

Jest to taka sama sygnalizacja, jak w przypadku lampy ostrzegawczej, patrz tabela 12

Szybkie miganie

Zwarcie w obwodzie ECSBus

Wykryte zostalo przegrzanie, zatem zasilanie w ECSBus zostato
wytaczone. Sprawdzi¢ system, ewentualnie odtaczajgc kolejno
urzgdzenia.

Aby zatgczy¢ zasilanie w ECSBus wystarczy wydac stosowne
polecenie, na przyktad za pomocg nadajnika radiowego.

LED STOP [B]

Status

Dziatanie

Wytgczona *

Zadziatanie wejscia STOP

Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP

Wigczona

Wszystko OK

Wejscie STOP aktywne
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LED OPEN [C]

Status

Dziatanie

Wytaczona Wszystko OK Wejscie OPEN nieaktywne

Wigczona Zadziatato wejscie OPEN Jest to normalne zachowanie tylko wtedy, jesli faktyczne aktywne
jest urzadzenie podtaczone do wejscia OPEN.

LED P1 [D] Status Dziatanie

Wytgczona * Wszystko OK Brak procedur wczytywania w toku

Wigczona Wczytywanie w Trybie 1 Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 1, trwajgcym

maksymalnie 10 s

Seria szybkich mignie¢, od 1
do 4

Wczytywanie w Trybie 2

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 2, trwajgcym
maksymalnie 10 s

5 szybkich mignie¢

Kasowanie OK

Kasowanie jednego nadajnika zakorczone pomysinie

1 wolne migniecie

Btedne polecenie

Odebrane zostato polecenie z niewczytanego nadajnika

3 wolnych mignie¢

Wezytywanie OK

Wczytywanie zakonczone pomysinie

5 wolnych mignie¢

Kasowanie OK

Kasowanie wszystkich nadajnikdéw zakoriczone pomysinie

LED P2 [E] Status Dziatanie
Wytaczona * Wszystko OK Wybrana predkos¢ ,wolno”
Wiaczona Wszystko OK Wybrana predkosc¢ ,szybko”

1 mignigcie na sekunde

Faza rozpoznawania nie zostata wykonana
lub zaistniaty btedy w pamigci

Istnieje mozliwos¢, ze ktdres urzadzenie jest uszkodzone, nalezy
sprawdzi¢ je i ewentualnie powtdrzy¢ faze rozpoznawania
urzadzen (patrz punkt 10.3.3 ,Rozpoznawanie innych urzadzen”).

2 migniecia na sekunde

Faza rozpoznawania urzadzen w toku

Wskazuje, ze rozpoznawanie podtgczonych urzadzen jest w toku
(trwa maksymalnie kilka sekund).

LED P3 [F] Status Dziatanie
Wytaczona * Wszystko OK Dziatanie pétautomatyczne
Wigczona Wszystko OK Dziatanie automatyczne

1 wolne migniecie

Brak wczytanych katéw otwarcia

Wykonac¢ faze rozpoznawania (patrz rozdziat 3.5.2 Rozpoznawa-
nie katow otwarcia i zamkniecia skrzydet bramy).

2 wolnych mignie¢

Faza rozpoznawania katéw otwarcia w toku

Wskazuje, ze faza rozpoznawania kagtow otwarcia jest w toku.

* lub w trybie ,,Standby”
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DANE TECHNICZNE POSZCZEGOLNYCH KOMPONENTOW URZADZENIA

Urzadzenie WG2S zostato wyprodukowane przez firme NICE S.p.a. (TV) I. W celu ulepszenia produktéw firma NICE S.p.a. zastrzega sobie prawo do
zmiany specyfikacji technicznej w dowolnym momencie bez wczesniejszego powiadomienia. Tym niemniej spotka gwarantuje przewidziane funkcje i
przeznaczenie uzytkowe urzadzen. Wskazoéwka: we wszystkich specyfikacjach technicznych uwzgledniono temperature 20°C.

Typ

Zastosowana technologia
Maksymalny nacisk startowy
Nacisk znamionowy
Predkos¢ bez obciazenia

Predkos¢ przy momencie
Znamionowym

Skok
Maksymalna czestotliwosé cykli
Maksymalny czas pracy ciagtej

Ograniczenia w zastosowaniu

Zasilanie
Znamionowy pobdér mocy
Temperatura otoczenia pracy

Uzytkowanie w srodowisku
kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony

Wymiary / ciezar

Sitownik liniowy do bram skrzydtowych WG1SK

Sitownik elektromechaniczny do automatyki do bram i drzwi automatycznych
Silnik 24 Vps, slimakowa przektadnia redukcyjna, mechaniczne wysprzeglanie
1400N

460N

21 mm/s

17 mm/s

330 mm
30 cykli/h
okoto 18 minut

Parametry konstrukcyjne urzadzenia sprawiaja, ze jest przystosowane do uzytku z bramami o
ciezarze do 250 kg lub dtugosci skrzydta do 2,2 m z katem otwarcia do 130°

24Vdc
1,1 A; przy ruszaniu maksymalne natezenie wynosi 3,5 A przez maksymalny czas 2 s
-20 +50°C (w niskich temperaturach wydajnos¢ silnika maleje)

Nie

Poziomy, za pomoca specjalnych wspornikdw mocujgcych
P54
729 x 85 h 100/ 6kg

Typ

Zastosowana technologia

Zdolnosé wykrywania

Kat nadawania nadajnika
Kat odbioru odbiornika
Zasieg uzytkowy

Zasilanie/wyjscie

Pobér mocy
Maksymalna diugos¢é przewodoéw

Mozliwos¢ adresowania

Temperatura otoczenia pracy

Uzytkowanie w sSrodowisku
kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony

Wymiary / ciezar

Fotokomorki PH100

Czujnik obecnosci do automatyki do bram i drzwi automatycznych (typu D, zgodnie z norma
EN 12453) sktadajacy sie z pary nadajnika i odbiornika

Optyczna, interpolacja bezposrednia nadajnika i odbiornika z modulowang wiazkg promieni podc-
zerwonych

Obiekty nieprzezroczyste umieszczone na osi optycznej miedzy nadajnikiem i odbiornikiem, o
wymiarach powyzej 50 mm i predkosci ponizej 1,6 m/s

okoto 20°
okoto 20°

Do 10 m przy maksymalnym odchyleniu nadajnika od odbiornika + 5° (urzgdzenie moze wykrywac
przeszkode nawet pomimo szczegdlnie niesprzyjajacych warunkéw atmosferycznych)

Urzadzenie mozna potgczy¢ tylko do sieci ,ECSBuUs”, z ktdrej pobiera ono zasilanie elektryczne i
do ktdrej wysyta sygnaty wyjsciowe.

1 jednostka ECSBus
Do 20 m (nalezy przestrzegac zaleceri dotyczacych minimalnego przekroju i typu przewoddw)

Do 7 czujnikéw z funkcjg ochrony i 2 czujnikdw z funkcja sterowania otwieraniem
Automatyczna synchronizacja zapobiega zaktdceniom miedzy czujnikami

-20 + 50°C
Nie

Pionowy, nascienny
P44
64 x89,2h29mm/60g
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Centrala sterujaca CL2S

Typ Centrala sterujgca dla 1 lub 2 silnikéw 24 Vps do automatyki do bram i drzwi automatycznych,
wyposazona w odbiornik radiowy do nadajnikéw ,GTX4”

Zastosowana technologia Ptyta elektroniczna sterowana 8-bitowym mikrokontrolererm w technologii flash
Whbudowany do centrali, ale oddzielony od ptyty transformator, redukuje napiecie sieciowe do
napiecia nominalnego 24 V stosowanego w catej automatyce.

Maksymalna czestotliwosé cykli 30 cykli/h

Zasilanie sieciowe 230 Vpp (+10% -10%) 50/60 Hz.

Znamionowy pobdér mocy 120 W; przy ruszaniu moc wynosi 310 W przez maksymalny czas 2 s

Zasilanie awaryjne Miejsce na akumulator awaryjny ,PR1”

Wyjscia silnikow 2, dla silnikdw 24 Vps o pradzie znamionowym 1,1 A, przy ruszaniu maksymalne natezenie pradu
wynosi 3,5 A przez maksymalny czas 2 s

Wyjscie lampy ostrzegawczej Dla urzgdzen sygnalizacji optycznej z zarowka 12V o mocy maksymalnej 21W

Wyjscie ECSBus Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 15 jednostek ECSBus

Wejscie ,,OPEN” Dla stykéw normalnie otwartych (zwarcie styku wywotuje polecenie ,OPEN”)

Wejscie STOP Dla stykdw normalnie otwartych i/lub dla statego oporu 8,2 kQ, tudziez dla stykéw normalnie
zamknigtych rozpoznawany jest stan ,normalny” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota pole-
cenie ,STOP”)

Wejscie dla anteny radiowej 50 Ohm dla kabla typu RG58 lub podobnych

Maksymalna diugosé Zasilanie sieciowe: 30 m; wyjscia silnikdw: 10 m, inne wejscia/wyjscia: 20m, przewdd antenowy,

przewodow najlepiej krétszy niz 5m (z uwzglednieniem zalecen dotyczgcych minimalnego przekroju i rodzaju
przewodu)

Temperatura otoczenia pracy -20 + 50°C

Uzytkowanie w srodowisku Nie

kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Montaz Pionowy, nascienny
Stopien ochrony P44
Wymiary / ciezar 180 x 240 h 110mm/ 2,8kg

Mozliwos¢ zdalnego sterowania W przypadku nadajnikow ,GTX4” do centrali moze zostac wystane jedno lub wigcej z nastepujgcych
polecen: ,O0TWORZ”, ,Otwarcie czesciowe”, ,Tylko otwérz”, i, Tylko zamknij”

llos¢ mozliwych do wczytania Do 150, jezeli konfigurowane sg w trybie 1
nadajnikéw GTX4

Zasieg nadajnikow GTX4 Od 50 do 100 m. Zasieg zalezy od wystepowania przeszkdd i zaktdcen elektromagnetycznych jak
réwniez od usytuowania anteny odbiorczej wbudowanej w lampe.

Funkcje programowalne Dziatanie potautomatyczne lub automatyczne (z samozamykaniem)
Predkos¢ silnikéw ,, wolno” lub ,, szybko”
Czas pauzy w trybie pétautomatycznym do wyboru sposréd 10, 20, 40 i 80 sekund
Typ otwarcia czesciowego do wyboru sposréd 4 mozliwosci
Poziom czutosci odczytu przeszkdd do wyboru sposréd 4 poziomow
Funkcjonowanie polecenia ,OTWORZ” w 4 trybach

Funkcje programowane Automatyczne wykrywanie urzadzen podtgczonych do wyjscia ECSBus
automatycznie
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Lampa ostrzegawcza FL100

Typ

Zastosowana technologia

Zaréwka

Zasilanie

Temperatura otoczenia pracy

Uzytkowanie w sSrodowisku
kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Montaz
Stopien ochrony

Wymiary / ciezar

Migajace swiatto sygnalizacyjne do automatyki do bram i drzwi automatycznych
W urzadzeniu wmontowana jest antena odbiorcza dla pilota

Lampa ostrzegawcza z zaréwkg 12V 21W, sterowana przez centrale do automatyki Mhou-
se

12V, 21 W, oprawa BA15 (zaréwka samochodowa)

Urzadzenie moze zosta¢ podtgczone do zaciskéw ,,FLASH” i ,ANTENA” centrali do automatyki
Mhouse

-20 + 50°C
Nie

Poziomy na blacie lub pionowy nascienny
P44
120 x 60 h 170mm / 2859

Nadajniki GTX4

Typ

Zastosowana technologia
Czestotliwosé

Kod

Przyciski

Moc wypromieniowana
Zasilanie

Trwatos¢ baterii

Temperatura otoczenia pracy

Uzytkowanie w sSrodowisku
kwasnym, zasolonym lub
potencjalnie wybuchowym

Stopien ochrony

Wymiary / ciezar

Nadajniki radiowe do sterowania automatyka do bram i drzwi automatycznych
Modulacja fali nosnej AM OOK o zasiegu radiowym

433,92 MHz

System Rolling code (kod zmienny) 64 Bit (18 tryliondw kombinacj)

4, kazdy przycisk moze zostaé przypisany do réznych polecen tej samej centrali lub sterowac
kilkoma centralami

ok. 0,001 W
3V +20% -40% z 1 baterig litowa typu CR2032

3 lata, oszacowana na podstawie10 poleceri/dzien o czasie trwania 1 s, w temperaturze 20°C (w
niskich temperaturach wydajnosc¢ baterii ulega zmniejszeniu)

-20 + 50°C
Nie

IP40 (uzytkowanie w domu lub w pomieszczeniach zabezpieczonych)

50 x 50 h 17mm / 169
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ZALACZNIK 1

Deklaracja zgodnosci WE
Deklaracja zgodna z dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE), 2004/108/WE (EMC); 2006/42/CE (MD) zalacznik Il, czes¢ B

Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaraciji jest zgodna z oficjalng deklaracjg zdeponowang w siedzibie Nice S.p.a., a w szczegoinosci
Z najnowszg wersjg dostepna przed wydrukowaniem niniejszego podrecznika. Niniejszy tekst zostat dostosowany pod kgtem
wydawniczym. Kopie oryginalnej deklaracji zgodnosci mozna otrzymac od firmy Nice S.p.a. (TV) I.

Numer deklaracji: 366/\WG2S Wersja: 1 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Allta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) Italia

Osoba upowazniona

do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: NICE s.p.a.

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny z akcesoriami
Model/Typ: WG1SK, CL2S, GTX4, PH100, FL100
Urzadzenia dodatkowe:

Ja, nizej podpisany Luigi Paro, jako Dyrektor Generalny deklaruje na wtasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymienione produkty

sg zgodne z nastepujgcymi dyrektywami:

e Modele CL2S i GTX4 sg zgodne z dyrektywg PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999
r. w sprawie urzadzen radiowych i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci,
zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011

- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Widmo radiowe (art. 3(3)(a)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

Zgodnie z dyrektywag 1999/5/WE (zatgcznik V) produkt GTX4 zostat oznaczony i zostata mu przyznana klasa 1: C € 0682

e Modele WG1SK, CL2S, PH100 i FL100 sg zgodne z dyrektywg PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2004/108/
WE z dnia 15 grudnia 2004 roku w sprawie ujednolicenia prawodawstwa paristw cztonkowskich w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, znoszgca dyrektywe 89/336/EWG, zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca

dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie)
® Nizej podpisany deklaruje, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE
oraz, ze spemione zostaly nastepujace wymagania podstawowe:
1.1-11.2-11.3-1.21-1.2.6-1.56.1-1.5.2- 1.56.,5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

® Producent zobowigzuje si¢ do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych maszyny
nieukonczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualnej.

® Jezeli maszyna nieukonczona oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaraciji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

® Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktdrej zostanie wigczona, nie uzyska
deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z zatozeniami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto produkty WG1SK i CL2S sg zgodne z nastepujgcymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+A14:2010+A15:2011
EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Produkty WG1SK i CL2S sg zgodne z nastepujacymi normami (w zakresie stosownych czesci):
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 29 sierpien 2013

Inz. Luigi Paro|(DyreKtor Generalny)
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— KROK 11 —

Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej wszyst-
kim uzytkownikom automatyki.

11.1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

e Nadzorowaé¢ brame podczas jej przesuwania sie i
zachowacé bezpieczna odlegtos¢é do momentu, gdy brama
zostanie catkowicie otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢
przez brame dopoki nie zostanie ona catkowicie otwarta
lub nie zatrzyma sie.

¢ Nie pozwalaé¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy,
ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

¢ Przechowywad nadaijniki z dala od dzieci.

11.2 - Sterowanie brama

* Za pomoca nadajnika radiowego

Dostarczony nadajnik radiowy gotowy jest juz do uzytku, a jego
cztery przyciski majg nastepujgce funkcje (rys. 48):

Funkcja(*)

Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3
Przycisk T4

(*) Tabela do wypetnienia przez osobe, ktéra programowata system.

11.3 - Reczne wysprzeglanie i zasprzeglanie
sitownika (rys. 50)

Urzgdzenie WG2S wyposazone jest w system umozliwiajgcy
reczne otwieranie i zamykanie bramy (czyli tak, jakby nie
wystepowat sitownik).

Czynnos¢ te nalezy wykonad w przypadku braku pradu lub uster-
ki instalacji. W przypadku braku pradu mozna wykorzysta¢ aku-
mulator awaryjny (urzgdzenie opcjonalne PR1).

INSTRUKCJA OBSLUGI

¢ W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidiowosci
(dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwadé
uzytkowanie automatyki. Zlekcewazenie takich
nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotyka¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z
planem konserwacji.

e Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykony-
wane wylacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

e Za pomoca przetacznika (urzadzenie dodatkowe)

Przetgcznik dwupozycyjny z automatycznym powrotem do
potozenia centralnego (fig. 49).

(*) Tabela do wypetnienia przez osobe, ktdéra programowata system.

Dziatanie Funkcja

Przekrecony w prawo: ,OPEN”" | (*)

Przekrecony w lewo: ,STOP” Zatrzymuije ruch bramy

segmentowej lub wahadtowej

¢ Sterowanie przy niedziatajacych urzadzeniach
zabezpieczajacych

Istnieje mozliwos¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia
zabezpieczajgce nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Uruchomi¢ sterowanie brama (za pomoca pilota lub
przefacznika kluczowego). Jezeli urzadzenia zabezpieczajace
zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W przeci-
wnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i
przytrzymac przycisk stuzgcy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie
»,manualnym”. Oznacza to, ze brama bedzie sie przesuwac
dopdki przytrzymywany bedzie element sterujgcy (przycisk lub
kluczyk), a po jego zwolnieniu brama natychmiast zatrzyma sie.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajgcych nalezy

jak najszybciej naprawi¢ automatyke.

W przypadku uszkodzenia sitownika mozna sprobowac
wysprzegli¢ silnik, aby sprawdzi¢, czy usterka nie dotyczy mech-
anizmu wysprzeglajgcego.

01. Przekreci¢ w lewo pokrywe mechanizmu wysprzeglajacego
az otwor zrdwna sie ze sworzniem odblokowujgcym.

02. Wiozy¢ klucz do sworznia odblokowujgcego.

03. Przekreci¢ klucz w lewo o okoto 90°, az wydany zostanie
charakterystyczny dzwiek, oznaczajgcy ze brama zostata
zwolniona.
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04. W tym momencie mozna przesunag¢ recznie brame.

05. Aby przywrdci¢ dziatanie automatyki, przekreci¢ klucz w pra-
wo i przesungé réwnoczesnie brame, az zasprzegli sie.

06. Wyja¢ klucz i zamkna¢ pokrywe, przekrecajac jg w prawo.

11.4 - Konserwacja przeprowadzana przez
uzytkownika

Ponizej wymienione zostaty czynnosci, jakie powinny by¢ okre-

SOwWOo wykonywane przez uzytkownika bramy.

\H N
=D

e Stosowac delikatnie zwilzona szmatke (nie mokra) do
czyszczenia powierzchni urzadzen. Nie stosowacé srodkéw
zawierajacych alkohol, benzen, rozcienczalniki lub inne
tatwopalne substancje. Stosowanie takich substanciji
moze spowodowacé uszkodzenie urzadzen i doprowadzié
do pozaru lub porazenia pradem elektrycznym.

¢ Przed przystapieniem do usuwania lisci i kamieni
odtaczy¢ zasilanie, aby uniemozliwi¢ przypadkowe uru-
chomienie bramy.

¢ Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a
w szczegolnosci jej kabli, sprezyn i wspornikéw, celem
wykrycia ewentualnego niewywazenia lub oznak zuzycia
czy uszkodzenia. Nie stosowaé¢ automatyki, jezeli koniec-
zne jest wykonanie jej naprawy lub regulacji. Usterka lub
nieprawidiowe wywazenie bramy moze doprowadzi¢ do
okaleczenia ciata.

11.5 - Wymiana akumulatora w pilocie (rys. 51)

Kiedy akumulatora jest roztadowany, zasieg nadajnika ulega
znacznemu zmniejszeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dioda
L1 zapala sie i natychmiast gasnie zanikajgc, oznacza to ze aku-
mulatora jest catkowicie roztadowany i nalezy go natychmiast
wymienic.

Jezeli natomiast dioda L1 zapala sie tylko na chwile, oznacza to,
ze akumulatora jest czesciowo roztadowany. W takim przypadku
nalezy wcisnaé przycisk na co najmniej pot sekundy, aby nadajnik
mogt wystac polecenie. Niemniej, jezeli akumulatora jest zbyt moc-
no roztadowany by doprowadzi¢ wykonanie polecenia do konca
(i ewentualnie zaczeka¢ na odpowiedz), nadajnik wytaczy sie, a
Swiatto diody L1 zaniknie. W takim przypadku nalezy przywrdcic
normalne dziatanie nadajnika, wymieniajgc roztadowany aku-
mulator na inny tego samego typu, przestrzegajac wskazanej
biegunowosci.

Akumulatory zawieraja substancje skazajace: nie wyrzucaé
ich razem z odpadami komunalnymi, ale stosowaé¢ sposo-
by utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.

11.6 - Montaz uchwytu na pilota
W celu zamontowania uchwytu na pilota postuzy¢ sie rys. 52.
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ZALACZNIK 2

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywa 2006/42/WE, ZALACZNIK 1l, czes¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wtasna odpowiedzialnosé, ze urzadzenie:
- automatyka: bramka skrzydtowa z napedem

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE ,Dyrektywa Maszynowa”
2004/108/EWG Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetycznej
2006/95/EWG Dyrektywa ,niskonapieciowa”
1999/5/WE Dyrektywa w sprawie urzgdzen radiowych i koricowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wza-
jemnego uznawania ich zgodnosci
oraz jest zgodne z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczeristwo uzytkowania bram z napedem

— Metody badan”
EN 12453 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczeristwo uzytkowania bram z napedem
- Wymagania”
Nazwisko: . . ..o Podpis: . . ..o
Data:.......... ... ... .....
MigjSCe: . . oo
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Service Apres Vente France
En cas de panne, merci de contacter obligatoirement
notre Service Aprés Vente par téléphone au

AP0 820 859 203

(0,118 € TTC/min)
ou par email :

nice-services@nicefrance.fr
Merci de ne pas retourner le produit en magasin.

Dziat Obstugi Klienta Polsce

tel. +48 22 759 40 00
mhouse@mhouse.pl

After Sales Service
Italy and Rest of the World

assistenza@mhouse.com

Easy For You
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