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GENERAL WARNINGS: SAFETY - INSTALLATION - USE

(instructions translated from Italian)

A The following warnings are taken directly from the Regulations and apply, as far as possible, to the product described herein
WARNING Important safety instructions. Observe all the instructions as improper installation may cause serious damage

WARNING Important safety instructions. It is important to comply with these instructions to ensure personal safety. Store these
instructions

e Before commencing the installation, check the “Product technical specifications”, in particular whether this product is suitable for automating
your guided part. Should it be unsuitable, DO NOT proceed with the installation

® The product cannot be used unless it has been commissioned as specified in the “Testing and commissioning” chapter

WARNING According to the most recent European legislation, the implementation of an automation system must comply with
the harmonised standards set forth in the Machinery Directive in force, which allow for declaring the presumed
conformity of the automation. On account of this, all operations regarding connection to the mains electricity, as
well as product testing, commissioning and maintenance, must be performed exclusively by a qualified and skilled
technician!

e Before proceeding with the product’s installation, check that all materials are in good working order and are suitable for the intended
applications

e The product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacities, nor by anyone lack-
ing sufficient experience or familiarity with the product

e Children must not play with the appliance
e Do not allow children to play with the control devices of the product. Keep the remote controls out of reach of children

WARNING In order to avoid any danger from inadvertent resetting of the thermal cut-off device, this appliance must not be powered through
an external switching device, such as a timer, or connected to a supply that is regularly powered or switched off by the circuit
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e Provide a disconnection device (not supplied) in the plant’s mains power supply, with a contact opening distance that ensures complete
disconnection under the conditions envisaged by Overvoltage Category Il

e Handle the product with care during installation, taking care to avoid crushing, knocks, falls or contact with liquids of any kind. Keep the
product away from sources of heat and open flames. Failure to observe the above can damage the product and increase the risk of danger
or malfunctions. If this should happen, stop installation immediately and contact the Customer Service

e The manufacturer assumes no liability for damage to property, items or persons resulting from non-compliance with the assembly instructions.
In such cases the warranty does not cover material defects

e (Cleaning and maintenance to be carried out by the user must not be effected by unsupervised children
e Before intervening on the system (maintenance, cleaning), always disconnect the product from the mains power supply
e The packaging materials of the product must be disposed of in compliance with local regulations

e When performing a manoeuvre, keep an eye on the automated mechanism and keep all bystanders at a safe distance until the movement
has been completed

e Do not operate the automation if any people in the vicinity are working on it; disconnect the power supply before permitting any work to be
carried out

1 PRODUCT DESCRIPTION AND INTENDED USE

MC200 is an electronic control unit that allows for controlling and commanding a motor designed to automate a shutter, overhead door, sectional
door, rolling shutter or other similar applications.

A WARNING! - Any use other than that specified herein or in environmental conditions other than those stated in this manual is
to be considered improper and is forbidden!

Functional characteristics:

e it connects to the mains power supply (see data in the chapter, “Product technical specifications”);

e it can be programmed by setting 8 dip-switches;

e it is equipped with an incorporated radio receiver that allows for controlling the automation through a radio transmitter;

e various accessories can be connected to the control unit, such as: a pair of photocells, a warning light (powered at the mains voltage) for Iu-
minous warnings, a wall-mounted button to control the automation with “step-by-step”-type commands, an external radio antenna, a sensitive
edge, etc.

¢ it is equipped with a type “IBT4N” connector, compatible with the IBT4N interface, which allows for connecting all devices equipped with BusT4
interface, such as, for example, Oview programming units.
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) USE LIMITATIONS

e The MC200 control unit can be used exclusively with an asynchronous single-phase motor. The motor must be: a) powered from the mains
and sized for the same voltage that powers the control unit; b) equipped with a thermal cut-off; ¢) equipped with a mechanical device that limits
its movement (limit switch); d) equipped with connections to 3 conductors: “Common”, “Open” and “Close”.

¢ The radio receiver incorporated in the control unit is only compatible with transmitters that adopt the FLOR, O-CODE or SMILO radio coding
protocols (these are Nice standards).

e Further use limitations are specified in the “Product technical specifications” chapter.

3 INSTALLATION

A Important! - Prior to installing the product, check its use limitations by reading Chapters 2 and 7.
A Check that the temperature is suitable for the type of application.
A The product must not be installed outdoors.

A When drilling the control unit box for passing the cables (Fig. 1-C), it is important to remember that the cables must always
enter the box from below. Moreover, take suitable precautions to guarantee the required protection rating (IP 44) for the type of
installation.

A Before proceeding with the installation, prepare the electrical cables required for the system by referring to Fig. 2b and to “Table
1 - Technical specifications of electrical cables”.

A Warning! - When laying the tubes for protecting the electrical cables and when laying the cables into the control unit housing,
bear in mind that due to possible water deposits in the junction wells, the cable protection tubes might create water vapour the
control unit, with consequent damage to the electronic circuits.

Install the control unit by referring to Fig. 1.
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4 ELECTRICAL CONNECTIONS

A WARNING! - All electrical connections must be made with the system disconnected from the power supply. Incorrect connec-
tions can damage the equipment or injure people.

A WARNING! - The connections must only be carried out by qualified personnel.

4.1 - Arranging the electrical cables to connect devices to the control unit (Table A)

Table A - Characteristics of electrical cables for the relevant connections

Device to be connected Cable cross-section Maximum cable length
ECN)YTVER SUPPLY FOR THE CONTROL 1 cable: 2 x 1.5 mm? 30 m (1)

WARNING LIGHT WITH RADIO AN- 1 cable: 2 x 1.5 mm? (for the lamp) 20m

TENNA 1 RG58-type shielded cable (for aerial) 20 m (recommended < 5 m)
DEVICES CONNECTED TO TERMINALS .

8-9-10-11-12-13 6 cables: 1 x 0.5 mm2 (*2) 50m

POWER SUPPLY FOR MOTOR 3 cables: 1 x 1.5 mm? 10m

(*1) — If the power cable is longer than 30 m a cable with larger cross-sectional dimensions is required, for example, 2 x 2.5 mm?.
(*2) — These 6 cables can be replaced by a single 6 x 0.5 mm? cable.

WARNING! - The cables used must be suited to the type of environment of the installation site.

4.2 - List of control unit parts

During the successive control unit connection and programming phas-
es, to identify the components mentioned in the text refer to Fig. 2

and its key.
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- Line fuse (6.3 A)

- Connector for inserting the IBT4N interface

- “OK” LED

- “Radio” LED

- T2 button, for memorising a transmitter and for cancelling a trans-
mitter or the entire control unit memory

- T1 button, for programming and for sending step-by-step com-
mands

- Dip-switch for programming the functions



H - LED for inputs (“Stop”, “SbS”, “Photo”) L - Low-voltage input terminals
I - Terminals for radio antenna M - Terminals for connecting the power supply line and for the motor
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4.3 - Basic connections

e Connecting the motor to the MC200 control unit
Connect the 3 conductors coming from the motor (Up phase, Common, Down phase) respectively to terminals 3, 4 and 5 of the control unit,
as shown in Fig. 3.

WARNING! Before connecting the motor, it is imperative to verify that the conductor connected to terminal 3 causes the door to
OPEN, that the conductor connected to terminal 5 causes the door to CLOSE, and that the conductor connected to terminal 4
is the COMMON conductor.

Warning! — Do not connect multiple motors in parallel to the same control unit, unless expressly envisaged in the motor’s instruction manual;
in this case, use the appropriate expansion boards.

¢ Connecting the power supply to the MC200 control unit
Connect the 2 wires coming from the mains (Live and Neutral) respectively to terminals 6 and 7 of the control unit, as shown in Fig. 3.
¢ Earthing the motor

Warning! - To comply with the electrical safety requirements of the relevant product class (Class l), it is mandatory to earth the motor outside
of the MC200 control unit.
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4.4 - Connection of accessories

To connect the relevant accessories refer to Table B, to Fig. 3 and to the instruction manual of each accessory. Table B summarises all the ac-
cessories that can be connected to the control unit terminals and the specifications for making the electrical connections. Before proceeding
carefully read the table and its notes. Note — Due to the fact that certain inputs offer different functions for connecting the accessories, once the
connections have been made it will be necessary to set the dip-switches according to the accessories connected (see Chapter 5 - Programming).

Table B - Function of the terminals (inputs and outputs)
Terminals | Description of the function

1-2 Output for flashing warning light at the mains voltage.

3-4-5 Output for controlling the motor (open, common, close).

6-7 Input of the power supply line coming from the mains (live, neutral).
8 Reference to 0 V for the “Common” conductor of the devices connected to terminals 9, 10, 11, 12 and 13.
9 24 V output. Output for devices (for example, photocells) with 24 V=== power supply (low-voltage): maximum current draw: 100 mA.
10 Photo test output. 24 V=== output for a transmission photocell (TX) or for a “door open indicator light” function. Maximum current draw: 50 mA.
11 Stop input. Input for safety devices with 8.2 kQ fixed resistor (sensitive edge, etc.).
12 SbS input. Input for a normally open (NO) button, for sending commands in step-by-step mode.
13 Photo input. Input for a normally closed (NC) reception photocell (RX), or for a normally open (NO) button.

14 -15 Input for an antenna-radio receiver.

4.5 - How to manage the “Photo test” output and the “Stop”, “SbS” and “Photo” inputs

4.5.1 - Photo test output (terminal 10)

This output must be configured through programming dip-switch 7 depending on the type of device connected: if a transmission photocell (TX)
is connected, the dip-switch must be set to ON; if instead a “door open indicator light” is connected, the dip-switch must be set to OFF.
NOTES e If a “door open indicator light” is connected to this output, the TX photocell must be connected to terminal 9. e The “door open indica-
tor light” signals have the following meanings:

light off = door closed; light on = door open; slow flashing = door in opening phase; fast flashing = door in closing phase.

4.5.2 - Stop input (terminal 11)

This input must be configured through programming dip-switches 1 - 2 depending on the type of device connected: normally closed (NC) con-
tacts, normally open (NO) contacts or fixed resistance (8.2 kQ) contacts. Warning! - Only the use of a fixed resistance contact together with
the OFF+OFF setting of dip-switches 1 - 2 guarantees the minimum level of resistance against faults, requested by the regulations. Normally the
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intervention of the device connected to the Stop input causes the immediate stoppage of the motor’'s movement, with a brief inversion of the
manoeuvre (selectable through dip-switch 3). To deactivate this inversion following the intervention of the safety device (for example, when the
sensitive edge touches the floor), it is possible to use an “S” contact (with 8.2 kQ fixed resistor connected in series) to be connected in parallel
to the sensitive edge (see Fig. 4). The “S” contact must be placed so that it closes in the last 30/40 mm of the closing manoeuvre, before the
sensitive edge intervenes. In this way, when the “S” contact closes and the sensitive edge intervenes (for example, on the floor), the automa-
tion stops without inverting the manoeuvre and the door remains fully closed. In this condition, the system allows for commanding the opening
manoeuvre only.

The status of the Stop input is signalled by the “Stop” LED with the meanings specified in Table C.

Table C - Status of the “STOP” input signalled by the relative LED

“Stop” LED signal Meaning (status of the Stop input)

On Active (consent for manoeuvre)

Off Not active (manoeuvre stopped)

50% on + 50% off Inversion deactivated

20% on + 80% off Not active, with inversion deactivated (allowed only after the opening manoeuvre)

4.5.3 - SbS input (terminal 12)

Whenever the button connected to this input is pressed, the system runs the command following the last command sent, according to a default
sequence which can be programmed through dip-switch 5 (for example, > open > stop > close > stop > again...). If the control button is kept
pressed (from 4 to 10 seconds), the system always commands an opening manoeuvre; if instead the button is held for more than 10 seconds, the
system always commands a closing manoeuvre. This particular function can be useful whenever there are multiple control units, when the user
wishes to control them simultaneously and have the doors perform the same manoeuvre, regardless of the current status of each control unit.

4.5.4 - Photo input (terminal 13)

This input must be configured through programming dip-switch 4 depending on the type of device connected: if a normally closed (NC) recep-
tion photocell (RX) is connected, the dip-switch must be set to OFF; if instead a normally open (NO) button is connected, the dip-switch must
be set to ON. Note — If a normally closed (NC) reception photocell (RX) has been connected, if there is no consent only the opening manoeuvre
can be carried out.
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5 PROGRAMMING

IMPORTANT! - After making all the connections, power the control unit and set the eight dip-switches on the board, on the basis
of the type of devices connected and the functions to be activated or deactivated. Refer to Table D for programming the unit.

Table D - Setting the dip-switches

Dip-switch Setting Description of the set function
(1) OFF: (2) OFF Enable_s the Stop input for the connection of a 8.2 kQ fixed resistor, without button “S” that excludes the inversion
(see Fig. 4)
Switches (1) OFF: (2) ON Enables the Stop input for the connection of a 8.2 kQ fixed resistor, with button “S” that intervenes at 30/40 mm from
1-2 ’ the limit switch to exclude inversion (see Fig. 4)
(1) ON; (2) OFF | Enables the Stop input for the connection of a NO (normally open) contact
(1) ON; (2) ON Enables the Stop input for the connection of a NC (normally closed) contact
Switch 3 OFF Enables the Stop input to stop the current manoeuvre and perform a brief inversion of the movement
witc
ON Enables the Stop input to stop the current manoeuvre
i OFF Enables the Photo input for the connection of photocells
Switch 4 - - -
ON Enables the Photo input for being used as a closing command
Switch 5 OFF Enables the following cyclical commands, of the step-by-step type: > Open > Stop > Close > Stop > (again...)
witc
ON Enables the following cyclical commands, of the step-by-step type: > Open > Stop > (again...)
. OFF Disables the condominium function
Switch 6 — y
ON Enables the condominium function
i OFF Enables the “Door open indicator light” function
Switch 7 :
ON Enables the Photo Test function
Switch 8 OFF Disables the “Pause Time” for the automatic re-closing of the door, following an opening command
witc
ON Enables the “Pause Time” for the automatic re-closing of the door, following an opening command
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5.1 - Insights on certain programmable functions and options

5.1.1 - Dip-switches 1 and 2 (for the Stop input)

These dip-switches are used to programme the Stop input on the basis of the type of safety device connected:
- Contact with 8.2 kQ fixed resistance, with inversion.

- Contact with 8.2 kQ fixed resistance, without inversion.

- NO (normally open) contact.

- NC (normally closed) contact.

5.1.2 - Dip-switch 5 (for the SbS input)

If the SbS input is programmed with the step-by-step sequence of commands: > Open > Stop > (again...), therefore, with dip-switch 5 set to
ON, during use of the automation it will not be possible to command the closing of the door. This command can only be given by programming
the automatic re-closing (dip-switch 8 set to ON), or through a radio transmitter.

5.1.3 - Dip-switch 6

¢ During an opening manoeuvre: if the condominium function is enabled (dip-switch 6 set to ON), it prevents the stoppage of the manoeuvre
after an opening or step-by-step command is sent, or its inversion prior to terminating at the limit switch.

¢ During a closing manoeuvre: if the condominium function is enabled (dip-switch 6 set to ON), the sending of an opening or step-by-step
command stops the manoeuvre and inverts its movement, making the door open.

5.2 - Memorisation of the dip-switch settings

After setting all the dip-switches (or later on, whenever the user wishes to modify the setting of one or more dip-switches), it is necessary to
memorise the settings in the control unit, in the following way: when the “OK” LED starts flashing (green/red) it means that one or more dip-
switches has been shifted. Therefore, to memorise the new setting press and hold button T1 on the control unit, until the “OK” LED remains
steady lit green. Subsequently, release the button.

5.3 - Programming the “Work Time” of the motor and the “Pause Time” for automatic re-closing

The “Work Time” and the “Pause Time” are two basic parameters of the control unit and are programmed one after the other, with the same
procedure. These parameters can only be programmed once all the dip-switches have been set and memorised.

e What is the “Work Time”? It is the maximum duration for which the control unit keeps the motor powered from the time a command is sent.
This duration must be long enough for the motor to complete the manoeuvre (up to the limit switch). The default setting (or after the memory
is fully deleted) is 120 seconds. However this value can be modified by programming a duration of 5 seconds (minimum) up to 120 seconds
(maximum). The procedure entails measuring the time — in self-recognition mode — required for the motor to complete a manoeuvre. For this
reason it is necessary to measure the most strenuous manoeuvre for the gate (i.e. the slowest one), which normally corresponds to the start of

11 - English



a movement from a limit switch. Warning! - It is advisable to programme a slightly longer duration (by a few seconds) with respect to the time
necessary to complete the manoeuvre.

e What is the “Pause Time”? [t is the time for which the control unit waits to re-close the door automatically, once the user has sent an opening
command (function: automating re-closing). The programmable Pause Time lasts from 5 seconds (minimum) to 120 seconds (maximum). The
Pause Time can also be eliminated entirely: this serves to disable automatic re-closing.

To memorise the “Work Time” and the “Pause Time”

01. Bring the door to the low limit switch.

02. Press and hold button T1 on the control unit: as soon as the motor starts moving towards the high limit switch, start counting 5 sec-
onds. At the end of the 5 seconds the control unit will start memorising the duration of the manoeuvre;

03. Continue holding button T1; wait for the manoeuvre to end at the high limit switch; wait a few seconds more and then release the but-
ton. The motor will stop and the control unit will memorise the new Work Time that has just been counted.

04. Within 2 seconds from the motor’s stoppage, press and hold button T1 on the control unit: from this moment the Pause Time will start
being measured.

05. Release button T1 after the desired time has elapsed (maximum 120 seconds); the control unit will command the motor to perform a
downward manoeuvre while it memorises the time that has just been measured. This time will subsequently be used for the auto-
matic re-closing of the door.

IMPORTANT - The programmed Pause Time will only be executed if dip-switch 8 is set to ON.

To modify the “Work Time” and the “Pause Time”

01. To modify the “Work Time” alone, repeat the procedure from the beginning and stop at Step 4.

To disable the “Pause Time”

01 To disable automatic re-closing and, therefore, eliminate the Pause Time, repeat the procedure from the beginning and stop at Step 4.
Alternatively, the automatic re-closing can be disabled by putting dip-switch 8 to OFF.
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5.4 - Memorising the transmitters
The radio receiver incorporated in the control unit is compatible with all transmitters that adopt the FLOR, O-CODE or SMILO radio coding
protocols (these are Nice standards).

5.4.1 - Two procedures to memorise the transmitter button

Among the available procedures for memorising transmitters, some allow for memorising in “standard” mode (or Mode 1) and others in “custom”
mode (or Mode 2).

e STANDARD memorisation (also referred to as “Mode 1”)

Procedures of this type allow for simultaneously memorising — during their execution — all the buttons present on the transmitter. The system
automatically associates each button with a command pre-defined by default, according to the following table:

Command Button

1-Up will be associated with 15t button / button 1/ A button

2 - Stop will be associated with 2" button / button 2 / B button

3 - Down will be associated with 3 button / button 3 / ¥ button

4 - Step-by-Step will be associated with 4t button / button 4 (if present on the transmitter).

Note - The transmitter buttons are normally identified by symbols and numbers. If these are not present on the transmitter, to identify the 1st button, 2nd
putton, etc., refer to Fig. 5.

¢ CUSTOM memorisation (also referred to as “Mode 2”)

Procedures of this type allow for memorising, during their execution, a single button among those present on the transmitter, by combining it
with one of the following available commands: Up, Stop, Down, Step-by-Step.
The choice of the button and of the command to be paired with it is made by the installer, on the basis of the automation’s needs.

5.4.2 - Number of transmitters that can be memorised

The control unit’s receiver has 192 memory locations. A location can memorise either a single transmitter (i.e. the combination of its buttons
and commands) or a single button with the relative command.
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PROCEDURES

WARNING! - To be able to run Procedures A, B, C, D, F, the control unit’s memory must be unlocked. If it is locked, run

Procedure G to unlock it.
PROCEDURE A - Memorising ALL buttons of a single transmitter (STANDARD mode or Mode 1)

01. On the control unit: press and hold button T2 until the “radio” LED lights up; then release the button.

02. (within 10 seconds) On the transmitter to be memorised: press and hold any button and wait for the “radio” LED to emit 3(*) long
flashes (= memorisation completed correctly). Lastly, release the button.

03. Note - After the 3 long flashes a further 10 seconds remain to memorise an additional transmitter (if desired), starting from Step 02.

At the end of the procedure, the transmitter buttons will be paired with the commands specified in the Mode 1 description (Paragraph 5.4.1).

PROCEDURE B - Memorising a SINGLE BUTTON of a transmitter (CUSTOM mode or Mode 2)

01. From the table below choose the command to be paired with the relevant button to be memorised.

Choose the command To memorise the command... (Step 02)
1-Up ...press button T2 once.

2 - Stop ...press button T2 twice.

3 - Down ...press button T2 3 times.

4 - Step-by-Step ...press button T2 4 times.

02. On the control unit: press and release several times button T2, as indicated near the command chosen in the above table.

03. (within 10 seconds) On the transmitter: press and hold the desired button and wait for the “radio” LED to emit 3(*) long flashes (=
memorisation completed correctly). Lastly, release the button.

04. Note - After the 3 long flashes a further 10 seconds remain to memorise an additional button (if desired), starting from Step 01.

(*) - Notes to Procedures A and B:
The “radio” LED can also emit the following signals:

- 1 fast flash, if the transmitter is already memorised.
- 6 flashes, if the transmitter’s radio coding is not compatible with that of the control unit’s receiver.

- 8 flashes, if the memory is full.
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PROCEDURE C - Memorising a transmitter by means of another transmitter already memorised (memorisation far
from the control unit)

This procedure allows for memorising a new transmitter by means of a second transmitter already memorised in the same control unit. This
enables the new transmitter to receive the same settings as the transmitter already memorised. The procedure does not entail any direct action
on button T2 of the control unit, but its mere execution within its reception range.

01. On the transmitter to be memorised: press and hold the button to be memorised.

02. On the control unit: after a few seconds (roughly 5) the “radio” LED lights up. Release the transmitter key.

03. On the transmitter already memorised: press and release 3 times the memorised button to be copied.

04. On the transmitter to be memorised: press and release once the same button pressed at Step 01.

PROCEDURE D - Deleting a single transmitter (if memorised in Mode 1) or a single transmitter key (if memorised in
Mode 2)

01. On the control unit: press and hold button T2.
- After roughly 4 seconds the “radio” LED lights up steady (continue holding the button down).

02. On the transmitter to be deleted from the memory: press and hold a button(*) until the “radio” LED (on the control unit) emits 5 fast
flashes (or 1 flash if the transmitter or button is not memorised).

(*) Note - If the transmitter is memorised in Mode 1, any button can be pressed and the control unit deletes the entire transmitter. If the trans-
mitter is memorised in Mode 2, it is necessary to press the memorised button that must be deleted. To delete additional buttons memorised
in Mode 2, repeat the entire procedure for each button that must be deleted.

PROCEDURE E - Deleting ALL memorised transmitters

01. On the control unit: press and hold the “radio” button.
- After roughly 4 seconds the “radio” LED lights up steady (continue holding the button down).
- After roughly 4 seconds the “radio” LED turns off (continue holding the button down).

02. When the “radio” LED starts flashing, count 2 flashes and prepare to release the button precisely during the 3 flash that follows.
03. After the deletion, the “radio” LED flashes fast.
04. Lastly, the “radio” LED emits 5 long flashes to signal that the deletion has been successful.
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PROCEDURE F - Deleting ALL the memory and restoring the default settings

01. On the control unit: press and hold the “radio” button.
- After roughly 4 seconds the “radio” LED lights up steady (continue holding the button down).
- After roughly 4 seconds the “radio” LED turns off (continue holding the button down).

02. When the “radio” LED starts flashing, count 4 flashes and prepare to release the button precisely during the 5% flash that follows.
03. After the deletion, the “radio” LED flashes fast.

04. Lastly, the “radio” LED emits 5 long flashes to signal that the deletion has been successful.

PROCEDURE G - Locking (or releasing) the memory
WARNING! - This procedure locks the memory by preventing the execution of Procedures A, B, C, D, F.

01. Disconnect the control unit from the power supply.

02. On the control unit: press and hold the “radio” button then power the control unit (continue holding the button down).

03. After 5 seconds the “radio” LED emits 2 slow flashes; release the button.

04. (within 5 seconds) On the control unit: repeatedly press the “radio” button to choose one of the following options:
e | ED off = Deactivation of the memory lock.
e | ED on = Activation of the memory lock.

05. Five seconds after last pressing the button, the “radio” LED emits 2 slow flashes to signal the end of the procedure.
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6 TESTING AND COMMISSIONING

These are the most important phases in the automation’s arrangement to ensure maximum system safety.

They must be carried out by a qualified and expert technician who must define the necessary tests to verify the solutions adopted to counter
any risks present, and check compliance with laws, regulations, standards: in particular, all the requirements of the EN 13241, EN 12445 and
EN 12453 standards.

Any supplementary devices must undergo specific testing to verify their operation and correct interaction with the MC200 control unit. Refer to
the respective user manuals.

6.1 - Testing

The testing procedure can also be performed as a periodic check of the automation devices. Each component of the system (sensitive edges,
photocells, warning lights, etc.) requires a specific testing phase; for these devices, observe the testing procedures described in the respective
instruction manuals. Run the test as follows:

01.

Ensure that all specifications in the “WARNINGS” chapter have been strictly observed

02.

Using the control button or the transmitter, command the door Closing and Opening manoeuvres. During these movements, make
sure that a) the photocells (if present) intervene during the Closing manoeuvre; b) the sensitive edge (if present) intervenes with the
set mode; ¢) that the automatic re-closing of the door (if programmed) occurs in the closing direction. If the results of the tests do not
conform to the requirements, make sure that the electrical connections have been made correctly. In particular, refer to the warnings
stated in Paragraph 4.3.

03.

Perform several tests to verify that the door moves smoothly, identifying any assembly or adjustment defects and points of excessive
friction.

04.

Verify the correct operation of each safety device present in the system (photocells, sensitive edges, etc.).

05.

Check the operation of the photocells (if present) and any interference with other devices:

1 - insert a cylinder (with diameter 5 cm and length 30 cm) between a pair of photocells, first next to the TX photocell then next to the
RX photocell, to interrupt the line of sight between them;

2 - verify that this causes the intended action in the control unit: for example, the inversion of movement during the closing manoeuvre.
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6.2 - Commissioning

Commissioning can only take place once all the testing phases have terminated successfully (Paragraph 6.1).
Partial or “makeshift” commissioning is forbidden.

01. | Prepare and store (for at least 10 years) the automation’s technical file, which must include at least: an assembly drawing of the auto-
mation; the wiring diagram; the analysis of risks and solutions adopted; the manufacturer’s declaration of conformity for all the devices
installed (for the MC200 control unit use the annexed EU Declaration of Conformity); a copy of the automation’s instruction manual and
maintenance schedule.

02. | Prepare the declaration of conformity of the automation and hand it to the owner of the automation.

03. | Hand over to the owner the “User Manual” (pull-out insert contained in the automation’s manual).

04. | Draw up the maintenance schedule and hand it to the owner of the automation.

05. | Before commissioning the automation, adequately inform the owner in writing regarding the attendant residual risks.

[ PRODUCT DISPOSAL

This product constitutes an integral part of the automation and, therefore, must be disposed of together with it.

Similarly to the installation phase, once the product reaches the end of its useful life, the disassembly and scrapping operations must be per-
formed by qualified personnel.

This product is made of various types of materials, some of which can be recycled while others must be scrapped. Seek information on the
recycling and disposal systems envisaged by local regulations in your area for this product category.

A WARNING! - Some parts of the product may contain polluting or hazardous substances which, if released into the environment,
constitute serious environmental and health risks.

As indicated by the adjacent symbol, the product may not be disposed of together with domestic waste. Sort the materials for dis-
posal, according to the methods envisaged by current legislation in your area, or return the product to the retailer when purchasing
an equivalent product.

A WARNING! - Local regulations may envisage the application of heavy fines in the event of improper disposal of this product.
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TECHNICAL SPECIFICATIONS

‘

A Al technical specifications stated herein refer to an ambient temperature of 20°C (+ 5° C). ® Nice S.p.A. reserves the right to modify its prod-
ucts at any time when deemed necessary, while nonetheless maintaining their intended use and functionality.

MC200 ELECTRONIC CONTROL UNIT

Power supply: from: 120 V~~ 50/60 Hz to: 230 V~ 50/60 Hz
Maximum power of motor: 450 W (if powered at 120 V); 950 W (if powered at 230 V)
Control signal voltage: roughly 24 V===

Devices (terminals 8-9): voltage at roughly 24 V===, max current 100 mA

Safety input: in configuration with fixed resistor, must be 8.2 kQ
Operating temperature: -20°C ... +55°C

Dimensions (mm): 127 x 111 x 45

Weight (g): 300

IP rating: 44

RADIO RECEIVER (incorporated in the control unit)
Frequency: 433.92 MHz
Radio coding: FLOR, O-CODE, SMILO
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EU Declaration of Conformity
(No. 629/MC200) and declaration of incorpo-
ration of “partly-completed machinery”

Note: The contents of this declaration correspond to that stated in the offi-
cial document filed in the offices of Nice S.p.A. and, in particular, to the latest
version thereof available prior to the printing of this manual. The text herein
has been re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration
can be requested from Nice S.p.A. (TV) Italy.

Revision: 0; Language: EN

¢ Manufacturer’s name: Nice S.p.A.

e Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

¢ Person authorised to compile the technical documentation: Nice
S.p.A. - Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

¢ Product type: Control unit for 1 motor 230 V~~

Model/Type: MC200

e Accessories: Series FLOR, O-CODE, SMILO radio remote controls

The undersigned, Roberto Griffa, as Chief Executive Officer, hereby declares
under his own responsibility that the product identified above complies with
the provisions of the following directives:

¢ Directive 2014/53/EU (RED)

— Health and safety (Art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

— Electrical safety (Art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011
+A1:2010 + A2:2013

— Electromagnetic compatibility (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 vV2.2.0:2017;
EN 301 489-3 V2.1.1:2017

— Radio spectrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

In addition, the product conforms to the following directive in accordance
with the provisions applicable to “partly-completed machinery” (Annex Il
Part 1, Section B):

¢ Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE
COUNCIL OF 17 May 2006 relative to machinery and amending Directive
95/16/EC (recast).

— It is hereby declared that the relevant technical documentation has been
compiled in accordance with Annex VII, Part B, of Directive 2006/42/
EC and that the following essential requirements have been applied and
fulfiled: 1.1.1-1.12-113-121-126-151-152-155-156
-157-15.8-15.10-1.5.11

— The manufacturer undertakes to transmit, in response to a reasoned
request by the national authorities, relevant information on the “partly-
completed machinery”. This shall be without prejudice to the intellectual
property rights of the manufacturer of the “partly-completed machinery”.

— If the “partly-completed machinery” is commissioned in a European coun-
try with an official language other than the language used in this declara-
tion, the importer must include a translation to accompany this declara-
tion.

— The “partly-completed machinery” must not be commissioned until the
final machine in which it is to be incorporated is declared to conform to
the provisions of Directive 2006/42/EC, if applicable.

The product also complies with the following standards:

EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011; EN 60335-
1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008

Place and Date: Oderzo, 05/09/2017

Mr. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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AVVERTENZE GENERALI: SICUREZZA - INSTALLAZIONE - USO

(istruzioni originali)

AlLe seguenti avvertenze sono trascritte direttamente dalle Norme e per quanto possibile applicabili al prodotto in oggetto

ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Seguire tutte le istruzioni poiché I'installazione non corretta pu6 causare
gravi danni
ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Per la sicurezza delle persone & importante seguire queste istruzioni.

Conservare queste istruzioni

e Prima di iniziare I'installazione verificare le “Caratteristiche tecniche del prodotto”, in particolare se il presente prodotto & adatto ad
automatizzare la vostra parte guidata. Se non & adatto, NON procedere all’installazione

¢ |l prodotto non pud essere utilizzato prima di aver effettuato la messa in servizio come specificato nel capitolo “Collaudo e messa in servizio”

ATTENZIONE Secondo la pili recente legislazione europea, la realizzazione di un’automazione deve rispettare le norme armonizzate
previste dalla Direttiva Macchine in vigore, che consentono di dichiarare la presunta conformita del’automazione.
In considerazione di cio, tutte le operazioni di allacciamento alla rete elettrica, di collaudo, di messa in servizio e di
manutenzione del prodotto devono essere effettuate esclusivamente da un tecnico qualificato e competente!

e Prima di procedere con I'installazione del prodotto, verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato ed adeguato all’'uso

e || prodotto non & destinato a essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridotte, oppure
con mancanza di esperienza o di conoscenza

e | bambini non devono giocare con I'apparecchio
e Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini
ATTENZIONE Al fine di evitare ogni pericolo dovuto al riarmo accidentale del dispositivo termico di interruzione, questo apparecchio non

deve essere alimentato con un dispositivo di manovra esterno, quale un temporizzatore, oppure essere connesso a un
circuito che viene regolarmente alimentato o disalimentato dal servizio
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e Nella rete di alimentazione dellimpianto prevedere un dispositivo di disconnessione (non in dotazione) con una distanza di apertura dei
contatti che consenta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione il

e Durante I'installazione maneggiare con cura il prodotto evitando schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi natura.
Non mettere il prodotto vicino a fonti di calor e, né esporlo a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed essere causa di
malfunzionamenti o situazioni di pericolo. Se questo accade, sospendere immediatamente I'installazione e rivolgersi al Servizio Assistenza

¢ |l produttore non si assume alcuna responsabilita per danni patrimoniali, a cose 0 a persone derivanti dalla non osservanza delle istruzioni di [y
montaggio. In questi casi € esclusa la garanzia per difetti materiali

e |a pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’ utilizzatore non deve essere effettuata da bambini senza sorveglianza
e Prima degli interventi sull’impianto (manutenzione, pulizia), disconnettere sempre il prodotto dalla rete di alimentazione

e | materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa locale

e Durante I'esecuzione della manovra controllare I'automazione e mantenere le persone lontano da essa, fino al termine del movimento

e Non comandare il prodotto se nelle sue vicinanze ci sono persone che svolgono lavori sull’automazione; scollegate I'alimentazione elettrica
prima di far eseguire questi lavori

1 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E DESTINAZIONE D’USO

MC200 ¢ una centrale elettronica che permette il controllo e il comando di un motore destinato all’automatizzazione di una serranda, o di una
porta basculante, o di una porta sezionale, o di una tapparella oppure di altre applicazioni similari.

A ATTENZIONE! - Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto e in condizioni ambientali diverse da quelle riportate in questo
manuale & da considerarsi improprio e vietato!

Caratteristiche funzionali:

e si collega alla rete elettrica (vedere i dati nel capitolo “Caratteristiche Tecniche del prodotto”);

e si programma tramite I'impostazione di 8 dip-switch;

¢ & dotata di un ricevitore radio incorporato che permette di comandare I'automazione tramite un trasmettitore radio;

e si possono collegare alla centrale diversi accessori quali: una coppia di fotocellule, un lampeggiante (con alimentazione a tensione di rete) per
segnalazioni luminose, un pulsante a parete per comandare I'automazione con comandi di tipo “passo-passo”, un’antenna radio esterna, un
bordo sensibile eccetera.

e ¢ dotata di un connettore tipo “IBT4N”, compatibile con I'interfaccia IBT4N, che consente di collegare tutti i dispositivi dotati di interfaccia
BusT4 come, ad esempio, I'unita di programmazione Oview.
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2 LIMITI D’IMPIEGO

e | a centrale MC200 puo essere utilizzata esclusivamente con un motore asincrono monofase. Il motore deve essere: a) alimentato dalla rete
elettrica, e deve essere dimensionato per la stessa tensione che alimenta la centrale; b) provvisto di un protettore termico; ¢) provvisto di un
dispositivo elettromeccanico che ne limita il movimento (finecorsa); d) fornito di collegamenti a 3 conduttori: “Comune”, “Apre”, “Chiude”.

e || ricevitore radio incorporato nella centrale permette I'uso esclusivo dei trasmettitori che adottano i protocolli di codifica radio FLOR, O-CODE
0 SMILO (sono degli standard di Nice).

e Ulteriori limiti d’impiego sono riportati nel capitolo “Caratteristiche Tecniche del prodotto”.

3 INSTALLAZIONE

A Importante! - Prima di eseguire I'installazione del prodotto verificare i suoi limiti d’impiego leggendo il capitolo 2 e 7.
A Accertarsi che la temperatura sia idonea all’ambito di applicazione.
A prodotto non deve essere installato in ambiente esterno.

A Quando si effettua la foratura del box della centrale per il passaggio dei cavi (fig. 1-C) & importante sapere che il punto di en-
trata dei cavi nel box deve avvenire sempre nella parte bassa del box. Inoltre, prendere le opportune precauzioni per garantire il
grado di protezione richiesto (IP 44), in base al tipo di installazione.

A Prima di eseguire l'installazione preparare i cavi elettrici necessari al vostro impianto, facendo riferimento alla fig. 2b e alla
“Tabella 1 - Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici”.

A Attenzione! - Durante la posa in opera dei tubi di protezione dei cavi elettrici e la posa dei cavi nel contenitore della centrale,
€ importante sapere che, a causa di possibili depositi d’acqua presenti nei pozzetti di derivazione, i tubi di protezione dei cavi
possono creare del vapore acqueo all’interno della centrale e che cio pud danneggiare i circuiti elettronici.

Installare la centrale facendo riferimento alla fig. 1.
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4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

A ATTENZIONE! - Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in assenza di tensione all’impianto. Collegamenti errati
possono causare danni alle apparecchiature o alle persone.

A ATTENZIONE! - Le operazioni di collegamento devono essere eseguite esclusivamente da personale qualificato.

IT

4.1 - Predisposizione dei cavi elettrici per il collegamento dei dispositivi alla centrale (Tabella A)

Tabella A - Caratteristiche dei cavi elettrici per i collegamenti

Dispositivo da collegare Sezione del cavo Lunghezza massima del cavo
ALIMENTAZIONE PER LA CENTRALE DI | o .

COMANDO N°1 cavo: 2 x 1,5 mm? 30 m (*1)

LAMPEGGIANTE CON ANTENNA N°1 cavo: 2 x 1,5 mm? (per la lampadina) 20m

RADIO N°1 cavo schermato tipo RG58 (per I'antenna) 20 m (consigliato < di 5 m)

DISPOSITIVI COLLEGATI Al MORSETTI
8-9-10-11-12-13

ALIMENTAZIONE PER IL MOTORE N°3 cavi: 1 x 1,5 mm? 10m

(*1) — Se il cavo di alimentazione & piu lungo di 30 m occorre un cavo con sezione maggiore, ad esempio, 2 x 2,5 mm2.
(*2) — Questi 6 cavi possono essere sostituiti da 1 unico cavo da 6 x 0,5 mm?2.

ATTENZIONE! - | cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di ambiente in cui avviene l’installazione.

N°6 cavi: 1 x 0,5 mm? (*2) 50m

- Fusibile di linea (6,3 A)
- Connettore per inserire I'interfaccia IBT4N

4.2 - Elenco delle parti che compongono la cen- Q
C - Led “OK”
D
E

trale

Durante le successive fasi di collegamento e di programmazione della - Led “radio”
centrale, per individuare i conponenti citati nel testo fare riferimento alla - Pulsante T2, per la memorizzazione di un trasmettittore e per la
fig. 2 e alla sua legenda. cancellazione di un trasmettitore o di tutta la memoria della cen-
trale
F - Pulsante T1, per la programmazione e per l'invio dei comandi
Passo-passo
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G - Dip-switch per la programmazione delle funzioni
H - Ledingressi (“Stop”, “SbS”, “Photo”)

I - Morsetti per antenna radio

L - Morsetti per gli ingressi a bassa tensione
M - Morsetti per il collegamento della linea di alimentazione e per il

motore
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4.3 - Collegamenti di base

¢ Collegamento del motore alla centrale MC200

Collegare i 3 conduttori provenienti dal motore (Fase di salita, Comune, Fase di discesa) rispettivamente ai morsetti 3, 4 € 5 della centrale,
come mostrato nella fig. 3.

ATTENZIONE! Prima di collegare il motore é tassativo accertarsi che il conduttore che verra collegato al morsetto 3 faccia APRI-
RE la porta, che il conduttore che verra collegato al morsetto 5 faccia CHIUDERE la porta e che il conduttore che verra collegato
al morsetto 4 sia il COMUNE.

Attenzione! — Non collegare piu motori in parallelo ad una stessa centrale, se non espressamente previsto dal manuale istruzioni del motore;
eventualmente utilizzare le apposite schede di espansione.

¢ Collegamento dell’alimentazione alla centrale MC200
Collegare i 2 fili provenienti dalla rete elettrica (Fase e Neutro), rispettivamente ai morsetti 6 e 7 della centrale, come mostrato nella fig. 3.

e Collegamento a Terra del motore
Attenzione! - Per rispettare i requisiti di sicurezza elettrica richiesti dalla classe di appartenenza del prodotto (Classe |l), & obbligatorio effet-
tuare il collegamento di messa a Terra del motore, all’esterno della centrale MC200.
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4.4 - Collegamento degli accessori

Per collegare gli accessori previsti fare riferimento alla Tabella B, alla fig. 3 e al manuale d’istruzione di ogni accessorio. La Tabella B riassume
tutti gli accessori collegabili sui morsetti della centrale e le specifiche per effettuare i collegamenti elettrici. Prima di procedere, leggere attenta-
mente la tabella e le sue note. Nota — Poiché alcuni ingressi offrono diverse funzioni per il collegamento degli accessori, al termine dei collega-
menti sara necessario impostare i dip-switch secondo gli accessori collegati (vedere il capitolo 5 - Programmazione).

Tabella B - Funzione dei morsetti (ingressi e uscite)

Morsetti | Descrizione della Funzione
1-2 Uscita per un segnalatore luminoso lampeggiante alla tensione di rete.
3-4-5 | Uscita per il comando del motore (apre, comune, chiude).
6-7 Ingresso per la linea di alimentazione proveniente dalla rete elettrica (fase, neutro).
8 Riferimento a 0 Volt per il conduttore “Comune” dei dispositivi collegati nei morsetti 9, 10, 11, 12 e 13.
9 Uscita 24 V. Uscita per i Servizi (ad esempio, le fotocellule) con alimentazione a 24 V=== (bassa tensione): corrente massima assorbibile: 100 mA.
10 Uscita Photo test. Uscita a 24 V=== per una fotocellula di trasmissione (TX), oppure per una spia-porta-aperta. Corrente massima assorbibile:
50 mA.
11 Ingresso Stop. Ingresso per i dispositivi di sicurezza con resistenza costante 8,2kQ (bordo sensibile ecc.).
12 Ingresso SbS. Ingresso per un pulsante NA (normalmente aperto), per 'invio di comandi con la modalita passo-passo.
13 Ingresso Photo. Ingresso per una fotocellula di ricezione (RX) normalmente chiusa (NC), oppure per un pulsante NA (normalmente aperto).
14 - 15 | Ingresso per un’antenna-ricevitore radio.

4.5 - Come gestire l'uscita “Photo test” e gli ingressi “Stop”, “SbS”, “Photo”

4.5.1 - Uscita Photo test (morsetto 10)

Questa uscita deve essere configurata con il dip-switch di programmazione 7 in base al tipo di dispositivo collegato: se viene collegata una
fotocellula di trasmissione (TX), il dip-switch deve essere impostato in ON; se invece viene collegata una spia-porta-aperta, il dip-switch deve
essere impostato in OFF.

NOTE ¢ Se a questa uscita viene collegata una spia-porta-aperta, la fotocellula TX deve essere collegata al morsetto 9. e Le segnalazioni della
spia-porta-aperta hanno i seguenti significati:

spia spenta = porta chiusa; spia accesa = porta aperta; lampeggio lento = porta in apertura; lampeggio veloce = porta in chiusura.

4.5.2 - Ingresso Stop (morsetto 11)
Questo ingresso deve essere configurato con il dip-switch di programmazione 1 - 2 in base al tipo di dispositivo collegato: contatti normalmente
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chiusi (NC), contatti normalmente aperti (NA) oppure contatti a resistenza costante (8,2kQ). Attenzione! - Solo I'utilizzo di un contatto a resisten-
za costante insieme all’impostazione OFF+OFF dei dip-switch 1 - 2 garantisce il livello minimo di resistenza ai guasti, richiesto dalle normative.
Normalmente l'intervento del dispositivo collegato all’ingresso Stop provoca I'arresto immediato del movimento del motore, con una breve in-
versione della manovra (selezionabile con il dip-switch 3). Per disattivare questa inversione all’'intervento del dispositivo di sicurezza (ad esempio,
quando il bordo sensibile tocca il pavimento) € possibile utilizzare un contatto “S” (con una resistenza da 8,2kQ collegata in serie) da collegare
in parallelo al bordo sensibile (vedere la fig. 4). Il contatto “S” deve essere posizionato in modo che egli si chiuda negli ultimi 30/40 mm della
manovra di chiusura, prima che intervenga il bordo sensibile. In questo modo, quando il contatto “S” si chiude € il bordo sensibile interviene (ad
esempio, sul pavimento), I'automazione si blocca senza invertire la manovra e la porta resta completamente chiusa. Da questo stato il sistema
permette di comandare solo la manovra di apertura.

Lo stato dell'ingresso Stop viene segnalato dal Led “Stop” con i significati indicati nella Tabella C.

Tabella C - Stato dell'ingresso “STOP” segnalato dal relativo Led

Segnalazione del Led “Stop” Significato (stato dell’ingresso Stop)

Acceso Attivo (consenso alla manovra)

Spento Non attivo (manovra bloccata)

50% acceso + 50% spento Inversione disattivata

20% acceso + 80% spento Non attivo, con inversione disattivata (consentita solo la manovra di apertura)

4.5.3 - Ingresso SbS (morsetto 12)

Ogni volta che si preme il pulsante collegato a questo ingresso il sistema esegue il comando successivo all’'ultimo comando inviato, secondo
una sequenza stabilita in fabbrica, programmabile con il dip-switch 5 (ad esempio, > apre > stop > chiude > stop > daccapo...). Se il pulsante di
comando viene premuto a lungo (da 4 a 10 secondi), il sistema comanda sempre una manovra di apertura; se invece si superano i 10 secondi
il sistema comanda sempre una manovra di chiusura. Questa particolare funzione pud essere utile in presenza di piu centrali, quando si vuole
comandare queste nello stesso istante e si desidera che le rispettive porte eseguano la stessa manovra, indipendentemente dallo stato in cui si
trova ciascuna centrale.

4.5.4 - Ingresso Photo (morsetto 13)

Questo ingresso deve essere configurato con il dip-switch di programmazione 4 in base al tipo di dispositivo collegato: se viene collegata una
fotocellula di ricezione (RX) normalmente chiusa (NC), il dip-switch deve essere impostato in OFF; se invece viene collegato un pulsante NA (nor-
malmente aperto), il dip-switch deve essere impostato in ON. Nota — Se ¢ stata collegata una fotocellula di ricezione (RX) normalmente chiusa
(NC), in assenza di consenso pud essere eseguita solo la manovra di apertura.
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5 PROGRAMMAZIONE

IMPORTANTE! - Al termine di tutti i collegamenti, dare tensione elettrica alla centrale ed effettuare le programmazioni impostando
gli otto dip-switch sulla scheda, in base alla tipologia dei dispositivi collegati e alle funzioni che si desidera attivare o disattivare.
Per eseguire le programmazioni fare riferimento alla Tabella D. -

Tabella D - Impostazione dei Dip-switch

Dip-switch Impostazione Descrizione della Funzione impostata
) Abilita 'ingresso Stop al collegamento di un contatto a resistenza costante 8,2kQ, senza il pulsante “S” che esclude
(1) OFF; (2) OFF |, ) '
I'inversione (vedere fig. 4)
i . Abilita I'ingresso Stop al collegamento di un contatto a resistenza costante 8,2kQ, con il pulsante “S” che interviene a
Switch 1 - 2 (1)OFF; )ON | 5040 mm dal finecorsa per escludere l'inversione (vedere fig. 4)
(1) ON; (2) OFF | Abilita I'ingresso Stop al collegamento di un contatto NA (normalmente aperto)
(1) ON; (2) ON Abilita I'ingresso Stop al collegamento di un contatto NC (normalmente chiuso)
Switch 3 OFF Abilita I'ingresso Stop a fermare la manovra in atto ed eseguire una breve inversione del movimento
witc
ON Abilita I'ingresso Stop a fermare la manovra in atto
. OFF Abilita I'ingresso Photo al collegamento delle fotocellule
Switch 4 —— —
ON Abilita I'ingresso Photo ad essere usato come comando di chiusura
Switch 5 OFF Abilita i seguenti comandi ciclici, di tipo passo-passo: > Apre > Stop > Chiude > Stop > (daccapo...)
witc
ON Abilita i seguenti comandi ciclici, di tipo passo-passo: > Apre > Stop > (daccapo...)
. OFF Disabilita la funzione condominiale
Switch 6 — - —
ON Abilita la funzione condominiale
i OFF Abilita la funzione “Spia-porta-aperta”
Switch 7
ON Abilita la funzione Photo Test
Switch 8 OFF Disabilita il “Tempo Pausa” per la richiusura automatica della porta, dopo un comando di apertura
witc
ON Abilita il “Tempo Pausa” per la richiusura automatica della porta, dopo un comando di apertura

[taliano — 10



IT

5.1 - Approfondimento di alcune funzioni e opzioni programmabili

5.1.1 - Dip-switch 1 e 2 (per I'ingresso Stop)

Questi dip-switch servono a programmare I'ingresso Stop in base alla tipologia del dispositivo di sicurezza che vi € stato collegato:
- Contatto a resistenza costante 8,2kQ, con inversione.

- Contatto a resistenza costante 8,2kQ, senza inversione.

- Contatto NA (normalmente aperto).

- Contatto NC (normalmente chiuso).

5.1.2 - Dip-switch 5 (per 'ingresso SbS)

Se l'ingresso SbS viene programmato con la sequenza di comandi passo-passo: > Apre > Stop > (daccapo...), dunque, con il dip-switch 5 in
ON, durante I'uso dell’automazione non sara possibile comandare la chiusura della porta. Questo comando si potra dare solo programmando
la richiusura automatica (dip-switch 8 in ON) oppure tramite un trasmettitore radio.

5.1.3 - Dip-switch 6

e Durante una manovra di apertura: se la funzione condominiale & abilitata (dip-switch 6 in ON), impedisce che I'invio di un comando di
apertura o di un comando passo-passo fermi la manovra o la inverta prima che questa si concluda nel suo finecorsa.

¢ Durante una manovra di chiusura: se la funzione condominiale & abilitata (dip-switch 6 in ON), I'invio di un comando di apertura o di un
comando passo-passo ferma la manovra ed inverte il movimento, facendo riaprire la porta.

5.2 - Memorizzazione delle impostazioni dei Dip-Switch

Dopo aver impostato tutti i dip-switch (oppure in seguito, ogni volta che si desidera modificare I'impostazione di uno o piu dip-switch) & neces-
sario memorizzare nella centrale le impostazioni effettuate, operando nel modo seguente: quando il Led “OK?” inizia a lampeggiare (con colore
verde/rosso) significa che uno o piu dip-switch sono stati spostati. Quindi, per memorizzare la nuova impostazione premere e mantenere premu-
to il pulsante T1 sulla centrale, fino a quando il Led “OK?” resta acceso fisso, con colore verde. Alla fine, rilasciare il tasto.

5.3 - Programmazione del “Tempo Lavoro” del motore e del “Tempo Pausa” per la richiusura au-
tomatica

Il “Tempo Lavoro” e il “Tempo Pausa” sono due parametri di base della centrale e si programmano uno dopo l'altro, con la stessa procedura.
Questi parametri possono essere programmati solo dopo aver impostato e memorizzato tutti i dip-switch.

e Che cos’é il “Tempo Lavoro”? E il tempo massimo entro il quale la centrale mantiene alimentato il motore dall’istante in cui si invia un coman-
do. Questo tempo deve essere sufficiente a far completare la manovra al motore (raggiungimento del finecorsa). Il valore di fabbrica (o dopo una
cancellazione totale della memoria) & di 120 secondi. E possibile perd modificare questo valore programmando un tempo di 5 secondi (Minimo)
fino a 120 secondi (massimo). La procedura prevede la misurazione in auto-apprendimento del tempo necessario al motore per completare una
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manovra. Per questo motivo & necessario misurare la manovra pit gravosa per il motore (quindi, quella piu lenta) che, normalmente, ¢ la partenza
del movimento da un finecorsa. Attenzione! - Si consiglia di programmare un tempo leggermente piu lungo (di qualche secondo) rispetto a
quello necessario a completare la manovra.

¢ Che cos’¢ il “Tempo Pausa”? E il tempo che la centrale attende prima di richiudere automaticamente la porta, dopo che I'utente ha inviato il
comando di apertura (funzione: richiusura automatica). Il Tempo Pausa programmabile va da 5 secondi (minimo) fino a 120 secondi (massimo).
Il Tempo Pausa pu0 anche essere eliminato del tutto; questo serve a disabilitare la richiusura automatica.

Per memorizzare il “Tempo Lavoro” e il “Tempo Pausa”

01. Portare la porta nel finecorsa basso.

02. Premere e mantenere premuto il tasto T1 sulla centrale: appena il motore parte verso il finecorsa alto, iniziare a contare 5 secondi. Al
termine dei 5 secondi la centrale inizia a memorizzare la durata della manovra;

03. continuare a mantenere premuto il tasto T1; attendere la fine della manovra nel finecorsa alto; attendere ancora qualche secondo e,
infine, rilasciare il tasto. Il motore si arresta e la centrale memorizza il nuovo Tempo di Lavoro appena conteggiato.

04. Entro 2 secondi dall’arresto del motore, premere e mantenere premuto il tasto T1 sulla centrale: da questo momento inizia la misura-
zione del Tempo Pausa.

05. Rilasciare il tasto T1 dopo che & trascorso il tempo che si desidera (massimo 120 secondi); la centrale comanda al motore una manovra
di discesa €, nel frattempo, memorizza il tempo appena misurato. Questo tempo verra usato in seguito per la richiusura automatica
della porta.

IMPORTANTE - |l Tempo Pausa programmato verra eseguito solo se il dip-switch 8 &€ impostato in ON.

Per modificare il “Tempo Lavoro” e il “Tempo Pausa”

01. Se si desidera modificare solo il “Tempo Lavoro”, ripetere la procedura dall’inizio e fermarsi al passo 4.

Per disabilitare il “Tempo Pausa”

01. Se si desidera disabilitare la richiusura automatica e, dunque, eliminare il Tempo Pausa, & necessario ripetere la procedura dall’inizio e
fermarsi al passo 4. In alternativa la richiusura automatica puo essere disabilitata mettendo in off il dip-switch 8.
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5.4 - Memorizzazione dei trasmettitori
Il ricevitore radio incorporato nella centrale € compatibile con tutti i trasmettitori che adottano i protocolli di codifica radio FLOR, O-CODE o
SMILO (sono degli standard di Nice).

5.4.1 - Due modalita per memorizzare i tasti dei trasmettitori

Tra le procedure disponibili per memorizzare i trasmettitori, alcune permettono di memorizzarli in modalita “standard” (o Modo 1) e altre in mo-
dalitd “personalizzata” (0 Modo 2).

¢ Memorizzazione STANDARD (chiamata anche “Modo 1”)

Le procedure di questo tipo permettono di memorizzare contemporaneamente, durante la loro esecuzione, tutti i tasti presenti sul trasmetti-
tore. Il sistema abbina automaticamente ad ogni tasto un comando prestabilito in fabbrica, secondo il seguente schema:

Comando Tasto

n° 1 - Salita verra abbinato al 1° tasto / tasto 1/ tasto A

n° 2 - Stop verra abbinato al 2° tasto / tasto 2 / tasto B

n° 3 - Discesa verra abbinato al 3° tasto / tasto 3 / tasto ¥

n° 4 - Passo-passo verra abbinato al 4° tasto / tasto 4 (se il tasto & presente sul trasmettitore).

Nota - Normalmente i tasti dei trasmettitori sono identificati con simboli o numeri. Se questi non sono presenti sul vostro trasmettitore, per identificare qual &
il 1° tasto, il 2° tasto eccetera, fare riferimento alla fig. 5.

¢ Memorizzazione PERSONALIZZATA (chiamata anche “Modo 2”)

Le procedure di questo tipo permettono di memorizzare, durante la loro esecuzione, un singolo tasto tra quelli presenti sul trasmettitore, ab-
binandolo a uno dei seguenti comandi disponibili: Salita, Stop, Discesa, Passo-passo.
La scelta del tasto e del comando da abbinargli viene fatta dall’installatore, in base alle necessita dell’automazione.

5.4.2 - Numero di trasmettitori memorizzabili

Il ricevitore della centrale possiede 192 locazioni di memoria. Una locazione pud memorizzare alternativamente un singolo trasmettitore (cioé
I'insieme dei suoi tasti e comandi) oppure un singolo tasto con il relativo comando.

PROCEDURE

ATTENZIONE! - Per poter eseguire le Procedure A, B, C, D, F, la memoria della centrale deve essere sbloccata. Se & bloccata,
effettuare la Procedura G per sbloccarla.
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PROCEDURA A - Memorizzazione di TUTTI i tasti di un singolo trasmettitore (modalita STANDARD o Modo 1)

01. Sulla centrale: premere e mantenere premuto il tasto T2 fino all’accensione del Led “radio”; quindi, rilasciare il tasto.

02. (entro 10 secondi) Sul trasmettitore che si desidera memorizzare: mantenere premuto un tasto qualsiasi e attendere che il Led “radio”

effettui 3(*) lampeggi lunghi (= memorizzazione avvenuta correttamente). Infine, rilasciare il tasto.

dal passo 02.

03. Nota - Dopoi 3 lampeggi lunghi sono disponibili altri 10 secondi per memorizzare un ulteriore trasmettitore (se lo si desidera), partendo

Al termine della Procedura i tasti del trasmettitore risulteranno abbinati ai comandi specificati nella descrizione del Modo 1 (paragrafo 5.4.1).

PROCEDURA B - Memorizzazione di un SINGOLO TASTO di un trasmettitore (modalita PERSONALIZZATA

o Modo 2)

01. Nella tabella in basso, scegliere il comando che si desidera abbinare al tasto da memorizzare.

Scegliere il Comando

Per memorizzare il comado... (passo 02)

n° 1 - Salita ...premere il tasto T2 1 volta.
n° 2 - Stop ...premere il tasto T2 2 volte.

n° 3 - Discesa

...premere il tasto T2 3 volte.

n° 4 - Passo-passo

...premere il tasto T2 4 volte.

02. Sulla centrale: premere e rilasciare tante volte il tasto T2, come indicato in corrispondenza del comando prescelto nella tabella in alto.

03. (entro 10 secondi) Sul trasmettitore: mantenere premuto il tasto che si desidera memorizzare e attendere che il Led “radio” effettui 3(*)
lampeggi lunghi (= memorizzazione avvenuta correttamente). Infine, rilasciare il tasto.

passo 01.

04. Nota - Dopo i 3 lampeggi lunghi sono disponibili altri 10 secondi per memorizzare un ulteriore tasto (se lo si desidera), partendo dal

(*) - Note alle Procedure A e B:

Il Led “radio” pud eseguire anche le seguenti segnalazioni:

- 1 lampeggio veloce, se il trasmettitore € gia memorizzato.
- 6 lampeggi, se la codifica radio del trasmettitore non € compatibile con quella del ricevitore della centrale.
- 8 lampeggi, se la memoria & piena.
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PROCEDURA C - Memorizzazione di un trasmettitore mediante un altro trasmettitore gia memorizzato (memorizza-
zione a distanza dalla centrale)
Questa procedura permette di memorizzare un nuovo trasmettitore mediante I'utilizzo di un secondo trasmettitore, gia memorizzato nella stessa

centrale. Questo consente al nuovo trasmettitore di ricevere le stesse impostazioni di quello gia memorizzato. Lo svolgimento della procedura
non prevede I'azione diretta sul tasto T2 della centrale, ma il semplice svolgimento all'interno del suo raggio di ricezione.

01. Sul trasmettitore da memorizzare: premere e mantenere premuto il tasto che si desidera memorizzare.

02. Sulla centrale: dopo qualche secondo (circa 5) si accende il Led “radio”. Quindi, rilasciare il tasto del trasmettitore.

03. Sul trasmettitore gia memorizzato: premere € rilasciare per 3 volte il tasto memorizzato che si desidera copiare.

04. Sul trasmettitore da memorizzare: premere ¢ rilasciare 1 volta lo stesso tasto premuto al punto 01.

PROCEDURA D - Cancellazione di un singolo trasmettitore (se memorizzato in Modo 1) o di un singolo tasto di un
trasmettitore (se memorizzato in Modo 2)

01. Sulla centrale: premere e mantenere premuto il tasto T2.
- Dopo circa 4 secondi il Led “radio” si accende con luce fissa (continuare a mantenere premuto il tasto).

02. Sul trasmettitore che si desidera cancellare dalla memoria: premere e mantenere premuto un tasto(*) fino a quando il Led “radio” (sulla
centrale) emette 5 lampeggi veloci (oppure 1 lampeggio se il trasmettitore o il tasto non & memorizzato).

(*) Nota - Se il trasmettitore &€ memorizzato in Modo 1 si pud premere un tasto qualsiasi e la centrale cancella I'intero trasmettitore. Se |l
trasmettitore € memorizzato in Modo 2, occorre premere il tasto memorizzato che si desidera cancellare. Per cancellare ulteriori tasti memo-
rizzati in Modo 2, ripetere I'intera procedura per ogni tasto che si desidera cancellare.

PROCEDURA E - Cancellazione di TUTTI i trasmettitori memorizzati

01. Sulla centrale: premere e mantenere premuto il tasto “radio”.
- Dopo circa 4 secondi il Led “radio” si accende con luce fissa (continuare a mantenere premuto il tasto).
- Dopo circa 4 secondi il Led “radio” si spegne (continuare a mantenere premuto il tasto).

02. Quando il Led “radio” inizia a lampeggiare, contare 2 lampeggi e prepararsi a rilasciare il tasto esattamente durante il 3° lampeggio
che segue.

03. Durante la cancellazione il Led “radio” lampeggia velocemente.

04. |Infine, il Led “radio” effettua 5 lampeggi lunghi per segnalare che la cancellazione € avvenuta correttamente.
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PROCEDURA F - Cancellazione di TUTTA la Memoria e ripristino delle impostazioni di fabbrica

01. Sulla centrale: premere e mantenere premuto il tasto “radio”.
- Dopo circa 4 secondi il Led “radio” si accende con luce fissa (continuare a mantenere premuto il tasto).
- Dopo circa 4 secondi il Led “radio” si spegne (continuare a mantenere premuto il tasto).

02. Quando il Led “radio” inizia a lampeggiare, contare 4 lampeggi e prepararsi a rilasciare il tasto esattamente durante il 5° lampeggio
che segue.

03. Durante la cancellazione il Led “radio” lampeggia velocemente.

04. Infine, il Led “radio” effettua 5 lampeggi lunghi per segnalare che la cancellazione € avvenuta correttamente.

PROCEDURA G - Blocco (o Sblocco) della Memoria

ATTENZIONE! - La presente procedura blocca la memoria impedendo I’esecuzione delle Procedure A, B, C, D, F.

01. Togliere I'alimentazione alla centrale.

02. Sulla centrale: premere e mantenere premuto il tasto “radio”; quindi, dare di nuovo I'alimentazione alla centrale (continuare a mante-
nere premuto il tasto).

03. Dopo 5 secondi il Led “radio” esegue 2 lampeggi lenti; quindi, rilasciare il tasto.

04. (entro 5 secondi) Sulla centrale: premere ripetutamente il tasto “radio” per scegliere una delle seguenti opzioni:
¢ | ed spento = Disattivazione del Blocco della memorizzazione.
¢ | ed acceso = Attivazione del Blocco della memorizzazione.

05.

Dopo 5 secondi dall’ultima pressione sul tasto, il Led “radio” esegue 2 lampeggi lenti per segnalare la fine della procedura.
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6 COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

Queste sono le fasi piu importanti nella realizzazione dell’automazione per garantire la massima sicurezza dell’impianto.
Devono essere eseguite da personale qualificato ed esperto che dovra farsi carico di stabilire le prove necessarie a verificare le soluzioni adottate

IT

nei confronti dei rischi presenti e di verificare il rispetto di quanto previsto da leggi, normative e regolamenti: in particolare, tutti i requisiti delle
norme EN 13241, EN 12445 ed EN 124583.

| dispositivi aggiuntivi devono essere sottoposti a un collaudo specifico sia per la funzionalita sia per la corretta interazione con la centrale
MC200. Fare riferimento ai manuali istruzioni dei singoli dispositivi.

6.1 - Collaudo

Il collaudo puo essere usato anche per verificare periodicamente i dispositivi che compongono I'automazione. Ogni singolo componente dell’au-
tomatismo (bordi sensibili, fotocellule, lampeggianti ecc.) richiede una specifica fase di collaudo; per questi dispositivi eseguire il collaudo ripor-
tate nei rispettivi manuali istruzioni. Eseguire il collaudo come segue:

01.

Verificare che sia stato rispettato rigorosamente quanto previsto nel capitolo AVWERTENZE

02.

Utilizzando il pulsante di comando o il trasmettitore, comandare delle manovre di Chiusura e Apertura della porta. Durante queste
movimenti accertarsi che a) le fotocellule (se presenti) intervengano durante la manovra di Chiusura; b) che il bordo sensibile (se pre-
sente) intervenga con la modalita impostata; ¢) che la richiusura automatica della porta (se programmata) avvenga nella direzione della
chiusura. Se i risultati delle verifiche non sono conformi a quanto prescritto, accertarsi che i collegamenti elettrici siano stati effettuati
correttamente. In particolare, fare riferimento alle avvertenze del paragrafo 4.3.

03.

Esequire diverse prove per valutare la scorrevolezza del movimento della porta, individuando eventuali difetti di montaggio, di regolazio-
ne o la presenza di particolari punti d’attrito.

Verificare il corretto funzionamento di ogni dispositivo di sicurezza presente nell'impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.).

05.

Verificare il funzionamento delle fotocellule (se presenti) ed eventuali interferenze con altri dispositivi:

1 - passare un cilindro (diametro 5 cm e lunghezza 30 cm) tra una coppia di fotocellule, prima vicino alla TX poi vicino all’RX, con I'in-
tento di interrompere I'asse ottico che le congiunge virtualmente;

2 - quindi, accertarsi che I'intervento provochi nella centrale I'azione prevista: ad esempio, I'inversione del movimento durante la ma-
novra di Chiusura.
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6.2 - Messa in servizio

La messa in servizio pud avvenire solo dopo aver eseguito con esito positivo tutte le fasi di collaudo (paragrafo 6.1).
Non & consentita la messa in servizio parziale o in situazioni ‘provvisorie’.

01. | Realizzare e conservare (minimo 10 anni) il fascicolo tecnico dell’automazione che deve comprendere: disegno complessivo dell’auto-
mazione, schema dei collegamenti elettrici, analisi dei rischi e relative soluzioni adottate, dichiarazione di conformita del fabbricante di
tutti i dispositivi utilizzati (per la centrale MC200 utilizzare la Dichiarazione di conformita UE allegata); copia del manuale di istruzioni per
I’'uso e del piano di manutenzione dell’automazione.

02. | Compilare e consegnare al proprietario dell’automazione la dichiarazione di conformita dell’automazione.

03. | Consegnare al proprietario dell’automazione il ‘manuale per I'uso’ (inserto staccabile presente nel manuale dell’automatismo).

04. | Realizzare e consegnare al proprietario dell’automazione il piano di manutenzione.

05. | Prima di mettere in servizio I'automatismo informare adeguatamente e in forma scritta il proprietario, su pericoli e rischi ancora presenti

7 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto & parte integrante del’automazione e quindi deve essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d’installazione anche al termine della vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite
da personale qualificato. .

Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri devono essere smaltiti. E necessario informarsi sui sistemi
di riciclaggio o smaltimento previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio per questa categoria di prodotto.

A ATTENZIONE! - Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che se disperse nel’ambiente
potrebbero provocare effetti dannosi sul’ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato ¢ vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire la ‘raccolta differenziata’ per lo smal-
timento secondo i regolamenti vigenti sul vostro territorio oppure riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di un
nuovo prodotto equivalente.

A ATTENZIONE! - | regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di
questo prodotto.
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8 CARATTERISTICHE TECNICHE

A Tutte le caratteristiche tecniche riportate, sono riferite ad una temperatura ambientale di 20°C (+ 5°C). @ Nice S.p.A. si riserva il diritto di ap-
portare modifiche al prodotto in qualsiasi momento lo riterra necessario, mantenendone comunque la stessa funzionalita e destinazione d’uso.

CENTRALE ELETTRONICA MC200

Alimentazione: da: 120 V~~ 50/60 Hz a: 230 V~ 50/60 Hz

Potenza massima motore: 450 W (se alimentata a 120 V); 950 W (se alimentata a 230 V)
Tensione segnali comando: circa 24 V===

Servizi (morsetti 8-9): tensione a circa 24 V===, corrente max 100 mA

Ingresso sicurezza: in configurazione con una resistenza costante, deve essere 8,2kQ
Temperatura di funzionamento: -20°C ... +55 °C

Dimensioni (mm): 127 x 111 x 45

Peso (9): 300

Grado protezione IP: 44

RICEVITORE RADIO (incorporato nella centrale)
Frequenza: 433.92 MHz
Codifica radio: FLOR, O-CODE, SMILO
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Dichiarazione di Conformita UE
(N. 629/MC200) e dichiarazione di incorpora-
zione di “quasi macchina”

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato
nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.A., e in par-
ticolare, alla sua ultima revisione disponibile prima della stampa di questo
manuale. Il testo qui presente & stato riadattato per motivi editoriali. Copia
della dichiarazione originale puo essere richiesta a Nice S.p.A. (TV) Italy.

Revisione: 0; Lingua: IT

¢ Nome Produttore: Nice S.p.A.

¢ Indirizzo: Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

¢ Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica: Nice
S.p.A. - Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Tipo di prodotto: Centrale di comando per 1 motore 230 V-~

Modello/Tipo: MC200

e Accessori: Radiocomandi serie FLOR, O-CODE, SMILO

Il sottoscritto Roberto Griffa, in qualita di Amministratore Delegato, dichiara
sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra indicato risulta conforme
alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

¢ Direttiva 2014/53/UE (RED)

Protezione della salute (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

— Sicurezza elettrica (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011
+ A1:2010 + A2:2013

Compatibilita elettromagnetica (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 vV2.2.0:2017;
EN 301 489-3Vv2.1.1:2017

Spettro radio (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva, secondo
i requiisiti previsti per le “quasi macchina” (Allegato Il, parte 1, sezione B):

¢ Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSI-

GLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva
95/16/CE (rifusione).

— Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente & stata compilata
in conformita all’allegato VIl B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati
rispettati i seguenti requisiti essenziali: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.21-1.2.6
-151-152-155-156-157-158-15.10-1.5.11

— Il produttore siimpegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad
una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”,
mantenendo impregiudicati i propri diritti di proprieta intellettuale.

— Qualora la “guasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo
con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione,
I'importatore ha I'obbligo di associare alla presente dichiarazione la relati-
va traduzione.

— Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio
finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta
dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della direttiva 2006/42/
CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme:
EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011;
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008
Luogo e Data: Oderzo, 05/09/2017

Ing. Roberto Griffa
(Amministratore Delegato)
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RECOMMANDATIONS GENERALES : SECURITE - INSTALLATION - UTILISATION

(instructions traduites de l'italien)

A Les recommandations suivantes sont transcrites directement des réglementations et, dans la mesure du possible,
applicables au produit en question

ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Il est important de suivre toutes les instructions fournies étant donné
qu’une installation incorrecte est susceptible de provoquer des dommages graves

ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Pour la sécurité des personnes, il estimportant de suivre ces instructions.
Conserver ces instructions

e Avant de commencer I'installation, vérifier les « Caractéristiques techniques du produit » en s’assurant notamment qu’il est bien adapté a
I’automatisation de votre piece guidée. Dans le cas contraire, NE PAS procéder a l'installation

e | e produit ne peut pas étre utilisé avant d’avoir effectué la mise en service comme I'explique le chapitre « Essai et mise en service »

ATTENTION Conformément a la Iégislation européenne actuelle, la réalisation d’un automatisme implique le respect des normes
harmonisées prévues par la Directive Machines en vigueur, qui permettent de déclarer la conformité présumée de
Ilautomatisme. De ce fait, toutes les opérations de branchement au secteur électrique, d’essai, de mise en service
et de maintenance du produit doivent étre effectuées exclusivement par un technicien qualifié et compétent !

e Avant l'installation du produit, s’assurer que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté a I'usage prévu

* |e produit ne peut étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont limi-
tées, ou ne disposant pas de I'expérience ou des connaissances nécessaires

e |es enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil
e Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Conserver les télécommandes hors de la portée des enfants

ATTENTION  Afin d’éviter tout danger di au réarmement accidentel du disjoncteur, cet appareil ne doit pas étre alimenté par le biais d’'un
dispositif de manceuvre externe, par ex : temporisateur, ou bien étre connecté a un circuit régulierement alimente ou déconnecté
par la ligne

e Sur le réseau d’alimentation de I'installation, prévoir un disjoncteur (vendu séparément) ayant un écart d’ouverture entre les contacts qui
garantisse la coupure compléte du courant électrique dans les conditions prévues pour la catégorie de surtension Il
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e Pendant Iinstallation, manipuler le produit avec soin en évitant tout écrasement, choc, chute ou contact avec des liquides de quelque
nature que ce soit. Ne pas positionner le produit pres de sources de chaleur, ni 'exposer a des flammes nues. Toutes ces actions peuvent
I'endommager et créer des dysfonctionnements ou des situations de danger. Le cas échéant, suspendre immédiatement l'installation et
s’adresser au service apres-vente

e | e fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages patrimoniaux causés a des biens ou a des personnes dérivant du non-respect
des instructions de montage. Dans ces cas, la garantie pour défauts matériels est exclue

e | e nettoyage et la maintenance qui doivent étre effectués par I'utilisateur ne doivent pas étre confiés a des enfants sans surveillance
e Avant toute intervention (maintenance, nettoyage), il faut toujours débrancher le produit du secteur
e |es matériaux d’emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein respect des normes locales en vigueur

e Durant cette opération, controler I'automatisme et s’assurer que les personnes restent bien a une distance de sécurité jusqu’a la fin de la
manceuvre

e Ne pas activer le produit lorsque des personnes effectuent des travaux sur I'automatisme ; débrancher I'alimentation électrique avant de
permettre la réalisation de ces travaux

'1 DESCRIPTION DU PRODUIT ET APPLICATION

MC200 est une unité électronique permettant le contréle et la commande d’un moteur destiné a I'automatisation d’un volet, d’une porte bas-
culante, d’une porte sectionnelle, d’un store ou d’autres applications analogues.

A ATTENTION ! - Toute utilisation autre que celle décrite et dans des conditions ambiantes différentes de celles indiquées dans
cette notice doit étre considérée comme impropre et interdite !

Caractéristiques fonctionnelles :

e clle se raccorde au réseau électrique (voir les données spécifiques au chapitre « Caractéristiques techniques du produit ») ;

® clle se programme au moyen de 8 micro-interrupteurs ;

e clle est dotée d’un récepteur radio incorporé permettant de commander I’'automatisme par le biais d’'un émetteur radio ;

e il est possible d’y raccorder différents accessoires tels que : une paire de photocellules, un clignotant (avec alimentation secteur) pour les
signaux lumineux, un bouton mural pour la gestion de I'automatisme au moyen de commandes de type « pas-a-pas », une antenne radio exté-
rieure, un bord sensible, etc.

e elle est dotée d’un connecteur de type « IBT4N », compatible avec I'interface IBT4N, qui permet la connexion de tous les dispositifs avec
interface BusT4 tels que, par exemple, I'unité de programmation Oview.
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2 LIMITES D’APPLICATION

e | 'unité de commande MC200 ne peut étre utilisé qu’avec un moteur asynchrone monophasé. Le moteur doit étre : @) alimenté par le secteur
et dimensionné pour la méme tension alimentant I'unité de commande ; b) doté d’un protecteur thermique ; ¢) doté d’un dispositif électro-
mécanigue qui en limite le mouvement (fin de course) ; d) doté d’un systéme de raccordement a 3 conducteurs : « Commun », « Ouverture »,
« Fermeture ».

e | e récepteur radio incorporé a I'unité de commande permet I'utilisation exclusive des émetteurs qui adoptent les protocoles de codage radio
FLOR, O-CODE ou SMILO (a savoir des standards de Nice).

e D’autres limites d’utilisation sont indiquées au chapitre « Caractéristiques techniques du produit ».

3 INSTALLATION

A Important ! - Avant d’installer le produit, en contréler les limites d’utilisation indiquées aux chapitres 2 et 7.
A Vérifier que la température est bien appropriée au champ d’application.
AlLe produit ne doit pas étre installé a I’extérieur.

A Anoter que le percage du boitier de 'unité de commande pour le passage des cables (fig. 1-C) doit toujours étre effectué au bas
du boitier. Prendre en outre les précautions nécessaires pour garantir I'indice de protection (IP 44) requis par le type d’installation.

A Avant de procéder a Plinstallation, préparer les cables électriques nécessaires a I'installation et se reporter a la fig. 2b et au
Tableau 1 - Caractéristiques techniques des cables électriques.

A Attention ! - Pendant la pose des tubes de protection des cables électriques et la pose des cables dans le conteneur de 'unité
de commande, tenir compte du fait que, en raison des dépots d’eau dans les jonctions, les tubes de protection des cables peuvent
favoriser la condensation dans I'unité de commande. Cette condensation risque d’endommager les circuits électroniques.

Installer I'unité de commande comme illustre sur la fig. 1.
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/4 RACCORDEMENTS ELECTRIQUES

A ATTENTION ! - Mettre Pinstallation hors tension avant d’effectuer les branchements électriques. Des branchements incorrects
peuvent provoquer des dommages matériels et corporels.

A ATTENTION ! - Les opérations de branchement doivent étre effectuées exclusivement par du personnel qualifié.

4.1 - Préparation des cables électriques pour le raccordement des dispositifs a I'unité de

commande (Tableau A)

Tableau A - Caractéristiques des cables de raccordement électriques

Dispositif a raccorder Section du cable Longueur maximum du cable
ALIMENTATION POUR LUNITE DE Al )
COMMANDE 1céble:2x1,5mm 30 m (*1)
1 céble : 2 x 1,5 mm? (pour I'ampoule) 20m
CLIGNOTANT AVEC ANTENNE RADIO 1 céble blindé RG58 (pour I'antenne) 20 m (longueur conseillée < 5 m)
DISPOSITIFS CONNECTES AUX A . )
BORNES 8-9-10-11-12-13 6 cébles : 1 x 0,5 mm? (*2) 50 m
ALIMENTATION POUR LE MOTEUR 3 cables:1x1,5mm? 10m
(*1) — Si le cable d’alimentation dépasse 30 m, il faut prévoir un cable d’une section supérieure, par exemple 2 x 2,5 mm?.
(*2) — Ces 6 cables peuvent étre remplacés par 1 cable unique de 6 x 0,5 mm?.
ATTENTION ! - Les cables utilisés doivent étre adaptés au type d’environnement ou est effectuée l'installation.

4.2 - Liste des composants de l'unité de com-

mande

Au cours des prochaines phases de raccordement et de programma-
tion de I'unité de commande, se référer a la fig. 2 et a sa légende pour

identifier les composants cités dans le texte.
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A - Fusible de ligne (6,3 A)

B - Connecteur pour I'interface IBT4N

C - Led«OK»

D - Led «radio »

E - Bouton T2 pour la mémorisation d’'un émetteur et I'élimination
d’un émetteur ou de toute la mémoire de I'unité de commande

F - Bouton T1 pour la programmation et I'envoi des commandes

pas-a-pas



G - Micro-interrupteurs pour la programmation des fonctions L - Bornes pour les entrées basse tension
H - Leds entrées (« Stop », « SbS », « Photo ») M - Bornes pour le raccordement de la ligne d’alimentation et pour le
I - Bornes pour antenne radio moteur
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4.3 - Raccordements de base

e Raccordement du moteur a 'unité de commande MC200
Raccorder les 3 conducteurs issus du moteur (Phase de montée, Commun, Phase de descente) respectivement aux bornes 3, 4 et 5 de
I'unité de commande, comme indiqué sur la fig. 3.

ATTENTION ! Avant de raccorder le moteur, il faut absolument contréler que le conducteur a connecter a la borne 3 fait bien
OUVRIR la porte, que le conducteur a connecter a la borne 5 fait bien FERMER la porte et que le conducteur a connecter a la
borne 4 correspond bien au COMMUN.

Attention ! — Ne pas raccorder plusieurs moteurs en parallele a une méme unité de commande a moins que le manuel d’instructions du
moteur ne le prévoie ; utiliser éventuellement les cartes d’expansion spécifiques.

¢ Raccordement de I’alimentation a I’'unité de commande MC200
Connecter les 2 fils issus du secteur (Phase et Neutre) respectivement aux bornes 6 et 7 de 'unité de commande, comme illustré sur la fig. 3.
¢ Mise a la terre du moteur

Attention ! - Pour respecter les criteres de sécurité électrique établis par la classe d’appartenance du produit (Classe ll), la mise a la terre du
moteur doit étre obligatoirement effectuée a I’extérieur de 'unité de commande MC200.
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4.4 - Branchement des accessoires

Pour le raccordement des accessoires prévus, se référer au Tableau B, a la fig. 3 et au manuel d’instructions de chacun d’eux. Le Tableau B
indique tous les accessoires a raccorder aux bornes de I'unité de commande et fournit les spécifications liées a I'exécution des branchements
électriques. Avant de procéder, lire attentivement le tableau et ses remarques. Remarque — Etant donné que certaines entrées offrent plusieurs
fonctions pour le raccordement des accessoires, il faudra, au terme des raccordements, configurer les micro-interrupteurs en fonction des ac-
cessoires connectés (voir le chapitre 5 - Programmation).

Tableau B - Fonction des bornes (entrées et sorties)
Bornes | Description de la fonction

1-2 Sortie pour un signal lumineux clignotant a la tension de secteur.

3-4-5 | Sortie pour la commande du moteur (ouverture, commun, fermeture).

6-7 Entrée pour la ligne d’alimentation provenant du secteur (phase, neutre).

8 Reéférence a 0 Volt pour le conducteur « Commun » des dispositifs connectés aux bornes 9, 10, 11, 12 et 13.

9 Sortie 24 V. Sortie pour les Services (ex. : les photocellules) avec alimentation en 24 V=== (basse tension) : courant absorbable maximum : 100 mA.

10 Sortie Photo test. Sortie en 24 V=== pour une photocellule de transmission (TX) ou pour un témoin de porte ouverte. Courant absorbable maxi-
mum : 50 mA.

11 Entrée Stop. Entrée pour les dispositifs de sécurité avec résistance constante 8,2 kQ (bord sensible, etc.).

12 Entrée SbS. Entrée pour un bouton NO (normalement ouvert), pour I’envoi de commandes en modalité pas-a-pas.

13 Entrée Photo. Entrée pour une photocellule de réception (RX) normalement fermée (NF) ou pour un bouton NO (normalement ouvert).

14 - 15 | Entrée pour une antenne-récepteur radio.

4.5 - Comment gérer la sortie « Photo test » et les entrées « Stop », « SbS », « Photo »

4.5.1 - Sortie Photo test (borne 10)

Cette sortie doit étre configurée avec le micro-interrupteur de programmation 7 en fonction du type de dispositif connecté : en cas de connexion
d’une photocellule de transmission (TX), le micro-interrupteur doit &tre configuré sur ON ; en cas de connexion d’un témoin de porte ouverte, le
micro-interrupteur doit étre configuré sur OFF.

REMARQUES ¢ En cas de connexion, a cette sortie, d’'un témoin de porte ouverte, la photocellule TX doit étre connectée a la borne 9. e Les
significations des signalisations du témoin de porte ouverte sont les suivantes :

témoin éteint = porte fermée ; témoin allumé = porte ouverte ; clignotement lent = porte en phase d’ouverture ; clignotement rapide = porte en
phase de fermeture.
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4.5.2 - Entrée Stop (borne 11)

Cette entrée doit étre configurée avec le micro-interrupteur de programmation 1 - 2 en fonction du type de dispositif connecté : contacts nor-
malement fermés (NF), contacts normalement ouverts (NO) ou contacts a résistance constante (8,2 kQ). Attention ! - Seules I'utilisation d’un
contact a résistance constante et la configuration OFF+OFF des micro-interrupteurs 1 - 2 garantissent le niveau de résistance minimum aux
pannes requis par les normes. Lintervention du dispositif connecté a I'entrée Stop provoque normalement I'arrét immeédiat du mouvement du
moteur par une bréve inversion de la manceuvre (a sélectionner au moyen du micro-interrupteur 3). Pour désactiver cette inversion a I'interven-
tion du dispositif de sécurité (par exemple lorsque le bord sensible touche le sol), il est possible d’utiliser un contact « S » (avec une résistance
de 8,2 kQ connectée en série) a connecter en parallele au bord sensible (voir la fig. 4). Le contact « S » doit étre positionné de maniere a ce
qu’il se ferme dans les 30/40 derniers mm de la manceuvre de fermeture, avant 'intervention du bord sensible. Ainsi faisant, lorsque le contact
« S » se ferme et que le bord sensible intervient (par exemple sur le sol), 'automatisme se bloque sans inverser la manceuvre et la porte reste
completement fermée. Dans cet état, le systéeme permet de ne commander que la manceuvre d’ouverture.

L'état de I'entrée Stop est signalé par la Led « Stop » dont les significations sont indiquées dans le Tableau C.

Tableau C - Etat de I'entrée « STOP » signalé par la Led correspondante

Signalisation de la Led « Stop » Signification (état de I’entrée Stop)

Allumée Activée (validation de la manceuvre)

Eteinte Désactivée (manceuvre bloquée)

50% allumée + 50% éteinte Inversion désactivée

20% allumée + 80% éteinte Désactivée, avec inversion désactivée (seule la manceuvre d’ouverture est permise)

4.5.3 - Entrée SbS (borne 12)

A chaque enfoncement du bouton connecté a cette entrée, le systéme exécute la commande qui suit la derniére commande envoyée, selon une
séquence établie en usine, programmable au moyen du micro-interrupteur 5 (ex. : > ouverture > stop > fermeture > stop > de nouveau depuis
le début...). En cas d’enfoncement prolongé du bouton de commande (de 4 a 10 secondes), le systeme commande toujours une manceuvre
d’ouverture ; au-dela de 10 secondes, le systeme commande toujours une manceuvre de fermeture. Cette fonction particuliere peut s’avérer
utile en présence de plusieurs unités de commande quand on souhaite qu’elles soient commandées en méme temps et que les portes corres-
pondantes effectuent la méme manceuvre, indépendamment de I'état en cours de chaque unité de commande.

4.5.4 - Entrée Photo (borne 13)

Cette entrée doit étre configurée avec le micro-interrupteur de programmation 4 en fonction du type de dispositif connecté : en cas de connexion
d’une photocellule de réception (RX) normalement fermée (NF), le micro-interrupteur doit étre configuré sur OFF ; en cas de connexion d’un
bouton NO (normalement ouvert), le micro-interrupteur doit étre configuré sur ON. Remarque — En cas de connexion d’une photocellule de
réception (RX) normalement fermée (NF), a défaut de validation seule la manceuvre d’ouverture pourra étre exécutée.
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5 PROGRAMMATION

IMPORTANT ! - Au terme de tous les raccordements, mettre 'unité de commande sous tension et effectuer les programmations
en configurant les huit micro-interrupteurs sur la carte, en fonction du type de dispositifs connectés et des fonctions a activer ou
désactiver. Pour I’exécution des programmations, voir le Tableau D.

Tableau D - Programmation des micro-interrupteurs

Micro-interrupteur Configuration Description de la fonction configurée
Permet I'activation de I'entrée Stop a la connexion d’un contact a résistance constante 8,2 kQ, sans le bouton
(1) OFF ; (2) OFF L S . e
« S » qui désactive I'inversion (voir fig. 4)
Micro-interrupteurs (1) OFF : (2) ON Permet I'activation de I'entrée Stop a la connexion d’un contact a résistance constante 8,2 kQ, avec le bouton
1-2 ’ « S » gqui intervient & 30/40 mm par rapport a la butée de fin de course pour désactiver I'inversion (voir fig. 4)
(1) ON ; (2) OFF | Permet I'activation de 'entrée Stop a la connexion d’un contact NO (normalement ouvert)
(1) ON; (2) ON Permet I'activation de I'entrée Stop a la connexion d’un contact NF (normalement fermé)
OFF Permet I'activation de I'entrée Stop pour qu’elle arréte la manceuvre en cours et effectue une breve inversion du
Micro-interrupteur 3 mouvement
ON Permet I'activation de I'entrée Stop pour qu’elle arréte la manceuvre en cours
i i OFF Permet I'activation de I'entrée Photo a la connexion des photocellules
Micro-interrupteur 4 — - ; - T
ON Permet I'activation de I'entrée Photo pour qu’elle puisse étre utilisée comme commande de fermeture
OFF Permet I'activation des commandes cycliques suivantes, de type pas-a-pas : > Ouverture > Stop > Fermeture
i i > Stop > (de nouveau depuis le début....)
Micro-interrupteur 5 — - ; N
ON Permet I'activation des commandes cycliques suivantes, de type pas-a-pas : > Ouverture > Stop > (de nou-
veau depuis le début....)
i i OFF Permet de désactiver la fonction usage collectif
Micro-interrupteur 6 - - )
ON Permet d’activer la fonction usage collectif
i i OFF Permet d’activer la fonction « Témoin de porte ouverte »
Micro-interrupteur 7 - -
ON Permet d’activer la fonction Photo Test
OFF Permet de désactiver le « Temps de Pause » pour la refermeture automatique de la porte, aprés une com-
i i mande d’ouverture
Micro-interrupteur 8 - - N
ON Permet d’activer le « Temps de Pause » pour la refermeture automatique de la porte, aprés une commande
d’ouverture
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5.1 - Approfondissement de quelques fonctions et options programmables

5.1.1 - Micro-interrupteurs 1 et 2 (pour I'entrée Stop)

Ces micro-interrupteurs permettent la programmation de I'entrée Stop en fonction du type de dispositif de sécurité y ayant été connecté :
- Contact a résistance constante 8,2 kQ, avec inversion.

- Contact a résistance constante 8,2 kQ, sans inversion.

- Contact NO (normalement ouvert).

- Contact NF (normalement fermé).

5.1.2 - Micro-interrupteur 5 (pour 'entrée SbS)

En cas d’entrée SbS programmée avec la séquence de commandes pas-a-pas : > Ouverture > Stop > (de nouveau depuis le début...), avec
le micro-interrupteur 5 sur ON il ne sera pas possible, durant Iutilisation de I'automatisme, de commander la fermeture de la porte. Il ne sera pos-
sible d’obtenir cette commande qu’en programmant la refermeture automatigue (micro-interrupteur 8 sur ON) ou par le biais d’un émetteur radio.

5.1.3 - Micro-interrupteur 6

¢ Durant une manceuvre d’ouverture : si la fonction usage collectif est activée (micro-interrupteur 6 sur ON), il empéche que I'envoi d’une com-
mande d’ouverture ou d’'une commande pas-a-pas n’arréte la manceuvre ou ne I'inverse avant que celle.ci n’atteigne sa butée de fin de course.

e Durant une manceuvre de fermeture : si la fonction usage collectif est activée (micro-interrupteur 6 sur ON), I'envoi d’'une commande
d’ouverture ou d’'une commande pas-a-pas arréte la manceuvre et inverse le mouvement en provoquant la réouverture de la porte.

5.2 - Mémorisation des configurations des micro-interrupteurs

Apres avoir configuré tous les micro-interrupteurs (ou chaque fois que I'on souhaite, par la suite, modifier la configuration d’un ou de plusieurs
micro-interrupteurs), il est nécessaire de mémoriser dans I'unité de commande les configurations effectuées : quand la Led « OK » se met a
clignoter (en vert/rouge), elle signale qu’un ou plusieurs micro-interrupteurs ont été déplacés. Pour mémoriser ensuite la nouvelle configuration,
appuyer sur le bouton T1 et le laisser enfoncé sur I'unité de commande jusqu’a ce que la Led « OK » reste allumée en permanence en vert. A
la fin, relacher la touche.

5.3 - Programmation du « Temps de Fonctionnement » du moteur et du « Temps de Pause » pour
la refermeture automatique
Le « Temps de Fonctionnement » et le « Temps de Pause » représentent deux parametres de base de 'unité de commande et sont programmés

I'un apres I'autre selon la méme procédure. Ces parameétres peuvent étre programmeés uniquement apres avoir configuré et mémorisé tous les
micro-interrupteurs.

e Qu’est-ce que le « Temps de Fonctionnement » ? |l s’agit du temps maximum durant lequel I'unité de commande maintient I’alimentation
du moteur a compter de I'envoi d’'une commande. Ce délai doit étre assez long pour permettre au moteur de compléter la manceuvre (a savoir
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atteindre la butée de fin de course). La valeur par défaut (ou aprés une élimination totale de la mémoire) est de 120 secondes. Il est cependant
possible de modifier cette valeur en programmant un temps de 5 secondes (minimum) a 120 secondes (maximum). La procédure prévoit le
calcul, en modalité d’auto-apprentissage, du temps permettant au moteur de compléter une manceuvre. C’est pour cette raison qu’il faut mesu-
rer la manceuvre la plus difficile pour le moteur (a savoir la plus lente) qui est, généralement, le début du mouvement a partir d’'une butée de fin
de course. Attention ! - Il est conseillé de programmer un temps légérement plus long (de quelgques secondes) par rapport au temps nécessaire
pour compléter la manceuvre.

¢ Qu’est-ce que le « Temps de Pause » ? |l s’agit du temps au cours duquel I'unité de commande attend avant de refermer automatiquement
la porte, apres que I'utilisateur a envoyé la commande d’ouverture (fonction : refermeture automatique). Le Temps de Pause est programmable
de 5 secondes (minimum) a 120 secondes (maximum). Le Temps de Pause peut également étre completement éliminé de maniére a désactiver
la refermeture automatique.

Pour mémoriser le « Temps de Fonctionnement » et le « Temps de Pause »

01. Amener la porte contre la butée de fin de course inférieure.

02. Appuyer sur la touche T1 et la laisser enfoncée sur I'unité de commande : dés que le moteur démarre vers la butée de fin de course
supérieure, commencer a compter 5 secondes. Au terme de ces 5 secondes, la centrale commence a mémoriser la durée de la
mangeuvre ;

03. laisser latouche T1 enfoncée ; attendre la fin de la manceuvre dans la butée de fin de course supérieure ; attendre quelques secondes
encore puis relacher la touche. Le moteur s’arréte et 'unité de commande mémorise le nouveau Temps de Fonctionnement tout
juste calculé.

04. Dans les 2 secondes a compter de I'arrét du moteur, appuyer sur la touche T1 et la laisser enfoncée sur I'unité de commande : c’est a
partir de ce moment que le Temps de Pause est calculé.

05. Relacher latouche T1 aprés écoulement du délai souhaité (maximum 120 secondes) ; la centrale commande au moteur une manceuvre
de descente et mémorise, pendant ce temps, le délai tout juste calculé. Ce délai sera utilisé par la suite pour la refermeture auto-
matique de la porte.

IMPORTANT - Le Temps de Pause programmeé ne sera effectué qu’en cas de micro-interrupteur 8 configuré sur ON.

Pour modifier le « Temps de Fonctionnement » et le « Temps de Pause »

01. Pour ne modifier que le « Temps de Fonctionnement », répéter la procédure depuis le début et s’arréter au point 4.

Pour désactiver le « Temps de Pause »

01. Pour désactiver la refermeture automatique et éliminer, donc, le Temps de Pause, il faut répéter la procédure depuis le début et s’arréter
au point 4. Il est également possible de désactiver la refermeture automatique en positionnant le micro-interrupteur 8 sur OFF.
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5.4 - Mémorisation des émetteurs
Le récepteur radio incorporé a I'unité de commande est compatible avec tous les émetteurs qui adoptent les protocoles de codage radio FLOR,
0O-CODE ou SMILO (a savoir des standards de Nice).

5.4.1 - Deux modes de mémorisation des touches des émetteurs

Parmi les procédures de mémorisation des émetteurs, certaines permettent une mémorisation en mode « standard » (ou Mode 1) et d’autres
en mode « personnalisé » (ou Mode 2).

e Mémorisation STANDARD (dite également « Mode 1 »)

Ce type de procédures permet de mémoriser en méme temps, durant leur exécution, toutes les touches présentes sur I'émetteur. Le systéeme
attribue automatiquement a chaque touche une commande par défaut selon le schéma suivant :

Commande Touche

n° 1 - Montée sera associée a la 1% touche / touche 1/ touche A

n° 2 - Stop sera associée a la 22™ touche / touche 2 / touche B

n° 3 - Descente sera associée a la 3*™ touche / touche 3 / touche ¥

n° 4 - Pas-a-pas sera associée a la 4°™ touche / touche 4 (si la touche est prévue sur I'émetteur).

Remarque - Les touches des émetteurs sont généralement identifiées par des symboles ou des chiffres. Si ces derniers n’apparaissent pas sur I'émetteur,
pour identifier les touches (1, 2, etc.) se référer a la fig. 5.

o Mémorisation PERSONNALISEE (dite également « Mode 2 »)

Ce type de procédures permet de mémoriser, durant leur exécution, une seule touche parmi celles prévues sur I'émetteur en I'associant a
I'une des commandes disponibles suivantes : Montée, Stop, Descente, Pas-a-pas.
e choix de la touche et de la commande a associer est effectué par I'installateur en fonction des besoins de I'automatisme.

5.4.2 - Nombre d’émetteurs mémorisables

Le récepteur de I'unité de commande posséde 192 emplacements de mémoire. Un emplacement peut mémoriser alternativement un seul
émetteur (& savoir 'ensemble de ses touches et commandes) ou une seule touche avec la commande correspondante.

—— PROCEDURES ——

ATTENTION ! - Pour pouvoir exécuter les Procédures A, B, C, D, F, la mémoire de I'unité de commande doit étre débloquée. Si
elle est bloquée, effectuer la Procédure G pour la débloquer.
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PROCEDURE A - Mémorisation de TOUTES les touches d’un seul émetteur (modalité STANDARD ou Mode 1)

Sur I'unité de commande : appuyer sur la touche T2 et la laisser enfoncée jusqu’a I'allumage de la Led « radio », puis la relacher.

01.

02. (dans les 10 secondes) Sur I'émetteur a mémoriser : maintenir une touche quelconque enfoncée et attendre que la Led « radio » ef-
fectue 3(*) clignotements longs (= mémorisation effectuée correctement). Relacher la touche.

03. Remarque - Au terme des 3 clignotements longs, 10 autres secondes sont disponibles pour mémoriser éventuellement un autre

émetteur a partir du point 02.

Au terme de la procédure, les touches de I'émetteur seront associées a des commandes spécifieées dans la description du Mode 1 (para-
graphe 5.4.1).

PROCEDURE B - Mémorisation d’'une SEULE TOUCHE d’un émetteur (modalité PERSONNALISEE ou Mode 2)

01.

Choisir, dans le tableau en bas, la commande a associer a la touche a mémoriser.

Choisir la Commande Pour mémoriser la commande... (étape 02)
n° 1 - Montée ...appuyer sur la touche T2 1 fois.

n° 2 - Stop ...appuyer sur la touche T2 2 fois.

n° 3 - Descente ...appuyer sur la touche T2 3 fois.

n° 4 - Pas-a-pas ...appuyer sur la touche T2 4 fois.

02.

Sur I'unité de commande : enfoncer et relacher plusieurs fois la touche T2 comme indiqué pres de la commande choisie dans le
tableau en haut.

03.

(dans les 10 secondes) Sur I'émetteur : maintenir la touche a mémoriser enfoncée et attendre que la Led « radio » effectue 3(*) cligno-
tements longs (= mémorisation effectuée correctement). Relacher la touche.

04.

Remarque - Au terme des 3 clignotements longs, 10 autres secondes sont disponibles pour mémoriser éventuellement une autre
touche a partir du point 01.

(*) - Remarques sur les procédures A et B :

La Led « radio » peut également effectuer les signalisations suivantes :

- 1 clignotement rapide, si I'émetteur a déja été mémorisé.
- 6 clignotements, si le codage radio de I'’émetteur n’est pas compatible avec celui du récepteur de I'unité de commande.

- 8 clignotements, si la mémoire est pleine.
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PROCEDURE C - Mémorisation d’un émetteur au moyen d’un autre émetteur déja mémorisé (mémorisation a dis-
tance par 'unité de commande)

Cette procédure permet de mémoriser un nouvel émetteur au moyen d’un autre émetteur déja mémorisé dans la méme unité de commande. Le
nouvel émetteur peut ainsi recevoir les mémes configurations de I'’émetteur déja mémorisé. L'exécution de la procédure ne prévoit pas I'action
directe sur la touche T2 de I'unité de commande, mais la simple exécution dans son champ de réception.

01. Sur 'émetteur a mémoriser : appuyer sur la touche a mémoriser et la laisser enfoncée.

02. Sur'unité de commande : au bout de quelques secondes (environ 5), la Led « radio » s’allume. Relacher la touche de I'émetteur.
03. Surl’émetteur déja mémorisé : enfoncer et relacher 3 fois de suite la touche mémorisée a copier.

04. Surl'émetteur a mémoriser : enfoncer et relacher 1 fois la méme touche enfoncée au point 01.

PROCEDURE D - Elimination d’un seul émetteur (s’il a été mémorisé en Mode 1) ou d’une seule touche d’un émet-
teur (s’il a été mémorisé en Mode 2)

01. Sur 'unité de commande : appuyer et maintenir enfoncée la touche T2.
- Au bout de 4 secondes environ, la Led « radio » s’allume en permanence (maintenir la touche enfoncée).
02. Surl'émetteur a éliminer de la mémoire : appuyer sur une touche(*) et la laisser enfoncée jusqu’a ce que la Led « radio » (sur I'unité de

commande) émette 5 clignotements rapides (ou bien 1 clignotement si I'émetteur ou la touche n’est pas mémorisé/e).

(*) Remarque - En cas d’émetteur mémorisé en Mode 1, il est possible d’appuyer sur une touche quelconque pour que I'unité de com-
mande élimine completement I'émetteur. En cas d’émetteur mémorisé en Mode 2, il faut appuyer sur la touche mémorisée a éliminer. Pour
éliminer d’autres touches mémorisées en Mode 2, répéter toute la procédure pour chaque touche a éliminer.

PROCEDURE E - Elimination de TOUS les émetteurs mémorisés

01. Surl'unité de commande : appuyer et maintenir enfoncée la touche « radio ».

— Au bout de 4 secondes environ, la Led « radio » s’allume en permanence (maintenir la touche enfoncée).

- Au bout de 4 secondes environ, la Led « radio » s’éteint (maintenir la touche enfoncée).
02. Quand la Led « radio » se met a clignoter, compter 2 clignotements et se préparer a relacher la touche durant le 3*™ clignotement.
03. Durant I'élimination, la Led « radio » clignote rapidement.
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| 04. Enfin, la Led « radio » émet 5 clignotements longs pour signaler que I’élimination a bien été effectuée correctement.

PROCEDURE F - Effacement de TOUTE la mémoire et réinitialisation des configurations d’usine

01. Sur 'unité de commande : appuyer et maintenir enfoncée la touche « radio ».
— Au bout de 4 secondes environ, la Led « radio » s’allume en permanence (maintenir la touche enfoncée).
— Au bout de 4 secondes environ, la Led « radio » s’éteint (maintenir la touche enfoncée).

02. Quand laLed «radio » se met a clignoter, compter 4 clignotements et se préparer a relacher la touche durant le 5*™ clignotement.

03. Durant I'élimination, la Led « radio » clignote rapidement.

04. Enfin, la Led « radio » émet 5 clignotements longs pour signaler que I'élimination a bien été effectuée correctement.

PROCEDURE G - Blocage (ou Déblocage) de la mémoire

ATTENTION ! - Cette procédure bloque la mémoire en empéchant I’exécution des procédures A, B, C, D, F.

01. Mettre I'unité de commande hors tension.

02. Surl'unité de commande : appuyer sur la touche « radio » et la laisser enfoncée ; remettre ensuite I'unité de commande sous tension
(tout en laissant la touche enfoncée).

03. Au bout de 5 secondes, la Led « radio » émet 2 clignotements lents ; relacher la touche.

04. (dansles 5 secondes) Surl'unité de commande : appuyer plusieurs fois sur la touche « radio » pour choisir une des options suivantes :
¢ | ed éteinte = Désactivation du Blocage de la mémorisation.
¢ | ed allumée = Activation du Blocage de la mémorisation.

05. Au bout de 5 secondes a compter du dernier enfoncement de la touche, la Led « radio » émet 2 clignotements lents pour signaler la
fin de la procédure.
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6 ESSAI ET MISE EN SERVICE

Il s’agit des phases les plus importantes dans la réalisation de I'automatisme afin d’optimiser la sécurité de I'installation.

Ces phases doivent étre effectuées par du personnel qualifié et expérimenté qui devra se charger d’établir les essais nécessaires pour vérifier
les solutions adoptées au niveau des risques présents et s’assurer du respect des lois, normes et reglements, notamment de toutes les pres-
criptions des normes EN 13241, EN 12445 et EN 12458.

Les dispositifs supplémentaires doivent faire I'objet d’essais spécifiques pour en déterminer le bon fonctionnement et I'interaction correcte avec
I'unité de commande MC200. Consulter les manuels d’instructions de chaque dispositif.

6.1 - Essai

La procédure d’essai peut étre également utilisée pour vérifier périodiquement les dispositifs qui composent I'automatisme. Chaque élément de
I’automatisme (bords sensibles, photocellules, clignotants, etc.) demande une phase spécifique d’essai ; pour ces dispositifs, il faudra effectuer
I'essai figurant dans leurs manuels d’instructions. Effectuer I'essai de la fagon suivante :

01. S’assurer du strict respect des instructions fournies au chapitre RECOMMANDATIONS

02. A I'aide du bouton de commande ou de I'émetteur, commander des manceuvres de fermeture et d’ouverture de la porte. Durant ces
mouvements, s’assurer que a) les éventuelles photocellules interviennent au cours de la manoceuvre de fermeture ; b) que I'éventuel
bord sensible intervient dans la modalité configurée ; ¢) que la refermeture automatique de la porte, éventuellement programmeée, a bien
lieu dans le sens de la fermeture. Siles résultats des contrbles ne sont pas conformes, s’assurer que tous les branchements électriques
ont bien été effectués correctement. Consulter notamment les instructions du paragraphe 4.3.

03. Effectuer différents essais pour controler le bon coulissement de la porte, identifier les éventuels défauts de montage ou de réglage et
la présence de points de frottement particuliers.

04. \érifier le fonctionnement correct de chaque dispositif de sécurité présent dans I'installation (photocellules, barres palpeuses, etc.).

05. Controler le fonctionnement des éventuelles photocellules et les éventuelles interférences avec d’autres dispositifs :
1 - passer un cylindre (diametre 5 cm et longueur 30 cm) entre une paire de photocellules, tout d’abord pres de la TX puis de la RX,
de maniere a interrompre I’axe optique qui les unit virtuellement ;
2 - s’assurer que cette intervention provoque bien, dans I'unité de commande, I'action prévue (ex. : I'inversion du mouvement dans la
manceuvre de fermeture).
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6.2 - Mise en service

La mise en service ne peut avoir lieu que si toutes les phases d’essai ont donné un résultat positif (paragraphe 6.1).
La mise en service partielle ou dans des situations « provisoires » n’est pas autorisée.

01. | Réaliser et conserver (pendant au moins 10 ans) le dossier technique de I'automatisme qui devra comprendre les éléments suivants :
dessin global de I'automatisme, schéma des branchements électriques, analyse des risques et solutions adoptées, déclaration de
conformité du fabricant de tous les dispositifs utilisés (pour I'unité de commande MC200, utiliser la Déclaration de conformité UE en
annexe) ; copie du manuel d’utilisation et du plan de maintenance de I’'automatisme.

02. | Remplir et remettre au propriétaire la déclaration de conformité de I'automatisme.

03. | Remettre au propriétaire de I'automatisme le mode d’emploi (détachable) présent dans le manuel de I'automatisme.

04. | Elaborer et remettre le plan de maintenance au propriétaire de I'automatisme.

05. | Avant la mise en service de I'automatisme, informer correctement par écrit le propriétaire sur les dangers et les risques résiduels

7 MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit fait partie intégrante de 'automatisme et doit donc étre mis au rebut avec ce dernier.

Comme pour I'installation, a la fin de la durée de vie de ce produit, les opérations de démantelement doivent étre effectuées par du personnel
qualifié.

Ce produit se compose de divers matériaux : certains peuvent étre recyclés, d’autres doivent étre mis au rebut. S’informer sur les systemes de
recyclage ou de mise au rebut prévus par les normes en vigueur dans sa région pour cette catégorie de produit.

A ATTENTION ! - Certains composants du produit peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses qui pourraient
avoir des effets nuisibles sur I'environnement et sur la santé des personnes s’ils n’étaient pas adéquatement éliminés.

Comme Pindique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les ordures ménageres. Procéder au tri des composants
pour leur élimination conformément aux normes locales en vigueur ou restituer le produit au vendeur lors de I'achat d’un nouveau
produit équivalent.

A ATTENTION ! - Les réglements locaux en vigueur peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’élimination abusive
de ce produit.
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8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

A Toutes les caractéristiques techniques indiquées se réferent a une température ambiante de 20 °C (+/- 5 °C). e La société Nice S.p.A. se
réserve le droit d’apporter des modifications au produit a tout moment si elle le juge nécessaire, en garantissant dans tous les cas les mémes
fonctions et la méme utilisation prévue.

UNITE DE COMMANDE ELECTRONIQUE MC200

Alimentation : de : 120 V~~ 50/60 Hz a : 230 V~ 50/60 Hz

Puissance max. moteur : 450 W (en cas d’alimentation en 120 V) ; 950 W (en cas d’alimentation en 230 V)
Tension signaux de commande : environ 24 V===

Services (bornes 8-9) : tension a environ 24 V=== courant max. 100 mA

Entrée sécurité : configurée avec une résistance constante, elle doit étre de 8,2 kQ

Température de fonctionnement : -20°C ... +55°C

Dimensions (mm) : 118 x 52 x 147

Poids (g) : 300

RECEPTEUR RADIO (incorporé a I'unité de commande)
Fréquence : 433.92 MHz
Codage radio : FLOR, O-CODE, SMILO
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Déclaration de conformité UE
(N° 629/MC200) et déclaration d’incorporation
de « quasi-machine »

Remarque : Le contenu de cette déclaration correspond a ce qui a été
déclaré dans le document officiel déposé au siege social de Nice S.p.A. et,
en particulier, a la derniere mise a jour disponible avant I'impression de ce
manuel. Le présent texte a été réadapté pour des raisons d’édition. Une
copie de la déclaration originale peut étre demandée a Nice S.p.A. (TV) Italy.

Révision : 0 ; Langue : FR

¢ Nom du fabricant : Nice S.p.A.

e Adresse : Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Personne autorisée a constituer la documentation technique : Nice
S.p.A. - Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Type de produit : Unité de commande pour 1 moteur 230 V~~

¢ Modeéle/Type : MC200

e Accessoires : Radiocommandes série FLOR, O-CODE, SMILO

Je soussigné, Roberto Griffa, en qualité de Chief Executive Officer, déclare
sSous mon entiére responsabilité que le produit susmentionné est conforme
aux dispositions prescrites par les directives suivantes :

¢ Directive 2014/53/UE (RED)

Protection de la santé (art. 3(1)(a)) : EN 62479:2010

— Sécurité électrique (art. 3(1)@) : EN 60950-1:2006 + A11:2009 +
A12:2011 + A1:2010 + A2:2013

Compatibilité électromagnétique (art. 3(1)(b)) : EN 301 489-1V2.2.0:2017 ;
EN 301 489-3 V2.1.1:2017

Spectre radio (art. 3(2)) : EN 300 220-2 V3.1.1:2017

En outre, le produit s’avere conforme a la directive ci-aprés selon les condi-
tions essentielles requises pour les « quasi-machines » (Annexe |l, partie 1,
section B) :

* Directive 2006/42/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL
du 17 mai 2006 relative aux machines et modifiant la directive 95/16/CE
(refonte).

— Les documents techniques ont été rédigés conformément a I'annexe VII
B de la directive 2006/42/CE. Les conditions essentielles suivantes ont
étérespectées:1.1.1-112-11383-121-126-151-152-155
-156-157-158-1510-1.5.11

— Le producteur s’engage a transmettre aux autorités nationales, sur la
base d’une demande motivée, les données relatives a la « quasi-ma-
chine », dans le respect des droits de propriété intellectuelle.

— Sila « quasi-machine » a été mise en service dans un pays d’Europe dont
la langue officielle differe de celle utilisée dans la présente déclaration,
I'importateur doit y annexer la traduction correspondante.

— La « quasi-machine » ne pourra pas étre mise en service tant que la
machine finale dont elle fait partie n’aura pas été a son tour déclarée
conforme, le cas échéant, aux dispositions de la directive 2006/42/CE.

De plus, le produit s’avere conforme aux normes suivantes :
EN 61000-6-2:2005 ; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 ;

EN 60335-1:2012 + A11:2014 ; EN 62233:2008

Lieu et date : Oderzo, 05/09/2017

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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ADVERTENCIAS GENERALES: SEGURIDAD - INSTALACION - USO

(instrucciones traducidas del italiano)

A Las siguientes advertencias se transcriben directamente de las Normas y se aplican, en la medida de lo posible, al producto
en cuestion

ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Seguir todas las instrucciones: una instalaciéon incorrecta puede
provocar danos graves

ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Para la seguridad de las personas es importante seguir estas
instrucciones. Conservar estas instrucciones

e Antes de comenzar la instalacion, verificar las “Caracteristicas técnicas del producto” y asegurarse de que el producto sea adecuado para
la automatizacion en cuestion. NO proceder con la instalacion si el producto no es adecuado

e El producto no se puede utilizar sin haber llevado a cabo las operaciones de puesta en servicio especificadas en el apartado “Prueba y
puesta en servicio”

ATENCION Segun la legislacion europea mas reciente, la realizacion de una automatizacion debe respetar las normas
armonizadas previstas por la Directiva Maquinas vigente, que permiten declarar la presuncion de conformidad de la
automatizacion. jConsiderando todo esto, las operaciones de conexion a la red eléctrica, prueba, puesta en servicio
y mantenimiento del producto deberan ser llevadas a cabo exclusivamente por un técnico cualificado y competente!

e Antes de proceder a la instalacion del producto, comprobar que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas condiciones y sea
apto para el uso

e El producto no puede ser utilizado por nifios ni por personas con capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales reducidas o carentes de
experiencia 0 de conocimiento

® | os nifos no deben jugar con el aparato
¢ No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto. Mantener los mandos a distancia fuera del alcance de los ninos

ATENCION Para evitar cualquier peligro debido al restablecimiento accidental del interruptor térmico, el aparato no debe alimentarse mediante
un dispositivo de maniobra externo, como un temporizador, ni debe conectarse a un circuito que regularmente se conecte y
desconecte de la alimentacion
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e En lared de alimentacion de la instalacién, colocar un dispositivo de desconexion (no suministrado) con una distancia de apertura de los
contactos que permita la desconexion completa en las condiciones dictadas por la categoria de sobretension I

e Durante la instalacion, tratar el producto con cuidado evitando aplastamientos, caidas o contactos con cualquier tipo de liquido. No colocar
el producto cerca de fuentes de calor y no exponerlo a llamas libres. Todas estas acciones pueden dafarlo y provocar defectos de
funcionamiento o situaciones de peligro. En tal caso, suspender inmediatamente la instalacion y acudir al Servicio de Asistencia

e El fabricante no asume ninguna responsabilidad ante dafios patrimoniales, de bienes o de personas, derivados del incumplimiento de las
instrucciones de montaje. En estos casos, la garantia por defectos de material queda sin efecto

e lalimpiezay el mantenimiento del aparato deben ser efectuados por el usuario y no por nifios sin vigilancia
e Antes de realizar cualquier operacion en la instalacion (limpieza, mantenimiento) hay que desconectar el aparato de la red de alimentacion
e El material del embalaje del producto debe desecharse en plena conformidad con la normativa local

e Durante la gjecucion de un movimiento, controlar el sistema de automatizacion y asegurarse de que las personas se mantengan alejadas
hasta que el sistema pare de funcionar

e No poner en funcionamiento el producto cuando en sus proximidades se estén realizando tareas en la automatizacion; es necesario
desconectar la fuente de alimentacion antes de realizar estas tareas

1 DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO PREVISTO

MC200 es una central electronica que permite el control y el mando de un motor destinado a la automatizacion de una persiana, o de una puerta
basculante, o de una puerta seccional, o de una cortina de enrollar, 0 de otras aplicaciones similares.

A {ATENCION! - jCualquier empleo diferente de aquel descrito y en condiciones ambientales diferentes de aquellas indicadas en
este manual debe considerarse inadecuado y prohibido!

Caracteristicas funcionales:

e se conecta a la red eléctrica (ver los datos en el capitulo “Caracteristicas técnicas del producto”);

e se programa configurando 8 microinterruptores;

¢ gsté dotada de un radiorreceptor incorporado que permite el mando de la automatizacion mediante un radiotransmisor;

e s posible conectar a la central diferentes accesorios: un par de fotocélulas, un intermitente (con alimentacion a tension de red) para sefaliza-
ciones luminosas, una tecla de pared para el mando de la automatizacion con mandos de tipo “paso-paso”, una antena de radio externa, una
banda sensible, etc.

e esta dotada de un conector tipo “IBT4N”, compatible con la interfaz IBT4N, que permite conectar todos los dispositivos dotados de interfaz
BusT4, como por ejemplo la unidad de programacion Oview.
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? LIMITES DE EMPLEO

e | a central MC200 se puede utilizar exclusivamente con un motor asincrono monofasico. El motor debe estar: a) alimentado por red eléctrica,
dimensionado para la misma tensién que alimenta la central; b) provisto de proteccion térmica; ¢) provisto de un dispositivo electromecanico
que limite el movimiento (tope); d) dotado de conexiones de 3 conductores: “Comun”, “Abre”, “Cierra”.

e El radiorreceptor incorporado en la central permite el uso exclusivo de los transmisores que adoptan los protocolos de codificacion radio
FLOR, O-CODE o SMILO (son estandares de Nice).

e Fn el capitulo “Caracteristicas técnicas del producto” se indican los demas limites de empleo.

3 INSTALACION

A ilmportante! - Antes de realizar la instalacién del producto, verificar sus limites de empleo leyendo los capitulos 2y 7.
A Comprobar que la temperatura sea adecuada para el ambito de aplicacion.
AE producto no se debe instalar en un ambiente exterior.

A Para perforar la caja de la central para el paso de los cables (fig. 1-C) es importante saber que el punto de entrada de los cables
en la caja siempre debe estar en la parte inferior de la caja. Ademas hay que tomar las precauciones oportunas para garantizar el
grado de proteccion (IP 44) adecuado para el tipo de instalacion.

A Antes de realizar la instalacion, prepare los cables eléctricos necesarios para el sistema, tomando como referencia la fig. 2b y
la “Tabla 1 - Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos”.

A ijAtenciéon! — Durante la colocacién en obra de los tubos de proteccion de los cables eléctricos y la colocacion de los cables
en la caja de la central, es importante saber que, a causa de posibles depdsitos de agua en los pozos de derivacion, los tubos de
proteccion de los cables pueden crear dentro de la central vapor de agua que puede daiar los circuitos electrénicos.

Instalar la central tomando como referencia la fig. 1
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/4l CONEXIONES ELECTRICAS

A {ATENCION! - Todas las conexiones eléctricas deben efectuarse sin tensién en la instalacién. Las conexiones incorrectas
pueden causar danos a los aparatos y a las personas.

A {ATENCION! - Las operaciones de conexién deben ser ejecutadas por personal cualificado.

4.1 - Predisposicion de los cables eléctricos para la conexion de los dispositivos a la central (Tabla A)

Tabla A - Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos para las conexiones

Dispositivo a conectar Seccion del cable Longitud maxima del cable
ALIMENTACION DE LA CENTRAL DE
MANDO 1 cable: 2 x 1,5 mm? 30 m (*1)

1 cable: 2 x 1,5 mm? (para la bombilla) 20m
INTERMITENTE CON ANTENA RADIO 1 cable blindado tipo RG58 (para la antena) 20 m (recomendado < 5 m)
DISPOSITIVOS CONECTADOS A LOS 6 cables: 1 x 0,6 mm? (*2) 50m

BORNES 8-9-10-11-12-13
ALIMENTACION PARA EL MOTOR 3 cables: 1 x 1,5 mm? 10m

(*1) — Si el cable de alimentacion es mas largo de 30 m, es necesario utilizar un cable con una seccién mayor, por ejemplo: 2 x 2,5 mm?.
(*2) — Estos 6 cables se pueden sustituir con 1 Unico cable de 6 x 0,5 mm?.

{ATENCION! - Los cables utilizados deben adaptarse al tipo de entorno en el que se realiza la instalacion.

4.2 - Lista de las partes que componen la central A - Fusible delinea (6,3 A)
B - Conector para conectar la interfaz IBT4N
Durante las sucesivas fases de conexion y de programacion delacen- ¢ - Led “OK”

tral, para identificar los componentes citados en el texto, consultar la  p - Led “radio”
fig. 2y su leyenda. E - Tecla T2, para la memorizacién de un transmisor o borrar un
transmisor o toda la memoria de la central
F - Tecla T1, para la programacion y el envio de mandos paso-paso
G - Interruptor para la programacion de las funciones
H - Led entradas (“Stop”, “SbS”, “Photo”)
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4.3 - Conexiones base

Conexion del motor a la central MC200

Conectar los 3 conductores provenientes del motor (Fase de subida, Comun, Fase de bajada) respectivamente a los bornes 3, 4 y 5 de la
central, como se muestra en la fig. 3.

{ATENCION! Antes de conectar el motor es indispensable asegurarse de que el conductor que se conectara al borne 3 haga
ABRIR la puerta, el conductor que se conectara al borne 5 haga CERRAR la puerta y el conductor que se conectara al borne 4
sea el COMUN.

iAtencion! — No conectar varios motores en paralelo a una misma central, salvo que esté expresamente previsto en el manual de instruccio-
nes del motor; eventualmente utilizar tarjetas de expansion.

Conexion de la alimentacién a la central MC200

Conectar los 2 conductores provenientes de la red eléctrica (Fase y Neutro), respectivamente a los bornes 6 vy 7 de la central, como se muestra
en la fig. 3.

Conexion a tierra del motor

jAtencioén! - Para cumplir con los requisitos de seguridad eléctrica exigidos por la clase de pertenencia del producto (Clase ll), es obligatorio
efectuar la conexién a tierra del motor externamente a la central MC200.
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4.4 - Conexion de los accesorios

Para conectar los accesorios previstos consultar la Tabla B en la fig. 3 y el manual de instrucciones de cada accesorio. La Tabla B indica
todos los accesorios conectables a los bornes de la central y las especificaciones para realizar las conexiones eléctricas. Antes de proceder,
leer atentamente la tabla y sus notas. Nota — Como algunas entradas ofrecen distintas funciones para la conexion de los accesorios, al finalizar
las conexiones sera necesario configurar los microinterruptores de acuerdo con los accesorios conectados (ver el capitulo 5 - Programacion).

Tabla B - Funcién de los bornes (entradas y salidas)
Bornes | Descripcion de la funcion

1-2 Salida para un indicador luminoso intermitente a la tension de red.

3-4-5 | Salida para el mando del motor (abre, comun, cierra).

6-7 Entrada para la linea de alimentacion proveniente de la red eléctrica (fase, neutro).

8 Referencia a 0 V para el conductor “Comun” de los dispositivos conectados en los bornes 9, 10, 11, 12y 13.

9 Salida 24 V. Salida para los servicios (por ejemplo, las fotocélulas) con alimentacion a 24 V=== (baja tension): corriente maxima absorbible: 100 mA.

10 Salida Photo test. Salida a 24 V=== para una fotocélula de transmision (TX), o para un testigo de puerta abierta. Corriente maxima absorbible:
50 mA.

11 Entrada Stop. Entrada para los dispositivos de seguridad con resistencia constante 8,2kQ (banda sensible, etc.).

12 Entrada SbS. Entrada para una tecla NA (normalmente abierta), para el envio de mandos paso-paso.

13 Entrada Photo. Entrada para una fotocélula de recepcion (RX) normalmente cerrada (NC), o para una tecla NA (normalmente abierta).

14 - 15 | Entrada para una antena-radiorreceptor.

4.5 - Como gestionar la salida “Photo test” y las entradas “Stop”, “SbS”, “Photo”

4.5.1 - Salida Photo test (borne 10)

Esta salida debe estar configurada con el microinterruptor de programacion 7 en base al tipo de dispositivo conectado: si se conecta una foto-
célula de transmision (TX), el microinterruptor se debe poner en ON; si se conecta un testigo puerta-abierta, el microinterruptor se debe poner
en OFF.

NOTE e Si a esta salida se conecta un testigo puerta-abierta, la fotocélula TX se debe conectar al borne 9. e Las sefiales del testigo puer-
ta-abierta tienen los siguientes significados:

testigo apagado = puerta cerrada; testigo encendido = puerta abierta; intermitente lento = puerta en apertura; intermitente veloz = puerta en
cierre.
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4.5.2 - Entrada Stop (borne 11)

Esta entrada se debe configurar con el microinterruptor de programacion 1 - 2 en base al tipo de dispositivo conectado: contactos normalmente
cerrados (NC), contactos normalmente abiertos (NA) o contactos de resistencia constante (8,2kQ). jAtencidn! - Solo el uso de un contacto de
resistencia constante con la configuracion OFF+OFF de los microinterruptores 1 - 2 garantiza el nivel minimo de resistencia a los fallos exigido
por las normas. Normalmente el disparo del dispositivo conectado a la entrada Stop provoca la parada inmediata del movimiento del motor, con
una breve inversion de la maniobra (seleccionable con el microinterruptor 3). Para desactivar esta inversion al disparo del dispositivo de seguri-
dad (por ejemplo, cuando la banda sensible toca el pavimento) es posible conectar un contacto “S” (con una resistencia de 8,2kQ conectada
en serie) en paralelo a la banda sensible (ver la fig. 4). El contacto “S” debe colocarse de manera que se cierre en los Ultimos 30-40 mm de la
maniobra de cierre, antes de que intervenga la banda sensible. De este modo, cuando el contacto “S” se cierra y la banda sensible interviene
(por ejemplo, sobre el pavimento), la automatizacion se bloquea sin invertir la maniobra, y la puerta permanece totalmente cerrada. En este
estado el sistema permite sélo el mando de la maniobra de apertura.

El estado de la entrada Stop es sefializado por el Led “Stop” con los significados indicados en la Tabla C.

Tabla C - Estado de la entrada “STOP” sefalizado por el Led

Senal del Led “Stop” Significado (estado de la entrada Stop)

Encendido Activo (habilitacion de la maniobra)

Apagado No activo (maniobra bloqueada)

50% encendido + 50% apagado Inversidn desactivada

20% encendido + 80% apagado No activo, con inversion desactivada (permitida solo la maniobra de apertura)

4.5.3 - Entrada SbS (borne 12)

Cada vez que se pulsa la tecla conectada a esta entrada, el sistema ejecuta el mando siguiente al Ultimo mando enviado, segun una secuencia
establecida en fabrica, programable con el microinterruptor 5 (por ejemplo, > abre > stop > cierra > stop > repetir...). Si la tecla de mando se
mantiene pulsada (de 4 a 10 segundos), el sistema ejecuta siempre una maniobra de apertura; si se superan los 10 segundos, el sistema ejecuta
siempre una maniobra de cierre. Esta funcion puede ser Util en presencia de varias centrales, cuando se desea el mando simultdaneo de la misma
maniobra para todas las respectivas puertas, independientemente del estado en que se encuentre cada central.

4.5.4 - Entrada Photo (borne 13)

Esta entrada debe estar configurada con el microinterruptor de programacion 4 en base al tipo de dispositivo conectado: si se conecta una
fotocélula de recepcion (RX) normalmente cerrada (NC), el microinterruptor se debe poner en OFF; si se conecta una tecla NA (normalmente
abierta), el microinterruptor se debe poner en ON. Nota — Si se ha conectado una fotocélula de recepcion (RX) normalmente cerrada (NC), en
ausencia de habilitaciéon se puede ejecutar sélo la maniobra de apertura.
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5 PROGRAMACION

iIMPORTANTE! - Concluidas todas las conexiones, dar tension eléctrica a la central y efectuar las programaciones configurando
los ocho microinterruptores de la tarjeta segun el tipo de dispositivos conectados y las funciones que se deseen activar o desac-
tivar. Para la programacion consultar la Tabla D.

Tabla D - Configuracion de los microinterruptores

Microinterruptores Configuracion | Descripcion de la funcion configurada
) Habilita la entrada Stop para la conexion de un contacto de resistencia constante 8,2kQ, sin la tecla “S” que
(1) OFF; (2) OFF ) Iy "
excluye la inversion (ver fig. 4)
(1) OFF: (2) ON Habilita la entrada Stop para la conexion de un contacto de resistencia constante 8,2kQ, con la tecla “S” que
Interruptores 1 - 2 ’ interviene a 30-40 mm del tope para excluir la inversién (ver fig. 4)
(1) ON; (2) OFF | Habilita la entrada Stop para la conexién de un contacto NA (normalmente abierto)
(1) ON; (2) ON Habilita la entrada Stop para la conexion de un contacto NC (normalmente cerrado)
int tora OFF Habilita la entrada Stop para detener la maniobra en curso y ejecutar una breve inversién del movimiento
nterruptor
P ON Habilita la entrada Stop para detener la maniobra en curso
OFF Habilita la entrada Photo para la conexion de las fotocélulas
Interruptor 4 — .
ON Habilita la entrada Photo para el uso como mando de cierre
T —_ OFF Habilita los siguientes mandos ciclicos, de tipo paso-paso: > Abre > Stop > Cierra > Stop > (repite...)
nterruptor
P ON Habilita los siguientes mandos ciclicos, de tipo paso-paso: > Abre > Stop > (repite...)
OFF Inhabilita la funcién condominial
Interruptor 6 — X —
ON Habilita la funcién condominial
OFF Habilita la funcion “Testigo-puerta-abierta”
Interruptor 7 — —
ON Habilita la funcién Photo Test
int T OFF Inhabilita el “Tiempo de pausa” para el cierre automatico de la puerta, después de un mando de apertura
nterruptor
P ON Habilita el “Tiempo de pausa” para el cierre automatico de la puerta, después de un mando de apertura
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5.1 - Mas detalles sobre algunas funciones y opciones programables

5.1.1 - Microinterruptores 1y 2 (para la entrada Stop)

Estos microinterruptores sirven para programar la entrada Stop en base al tipo de dispositivo de seguridad conectado:
- Contacto a resistencia constante 8,2kQ2, con inversion.

- Contacto a resistencia constante 8,2kQ, sin inversion.

- Contacto NA (normalmente abierto).

- Contacto NC (normalmente cerrado).

5.1.2 - Microinterruptor 5 (para la entrada SbS)

Si la entrada SbS se programa con la secuencia de mandos paso-paso: > Abre > Stop > (repetir...), con el microinterruptor 5 en ON, durante
el uso de la automatizacion no sera posible el mando de cierre de la puerta. Este mando se podra dar solo programando el cierre automatico
(microinterruptor 8 en ON) o mediante un radiotransmisor.

5.1.3 - Microinterruptor 6

¢ Durante una maniobra de apertura: si la funcion condominial esta habilitada (microinterruptor 6 en ON), impide que el envio de un mando
de apertura 0 de un mando paso-paso detenga la maniobra o la invierta antes de que ésta se concluya en el tope.

¢ Durante una maniobra de cierre: si la funcidon condominial esta habilitada (microinterruptor 6 en ON), el envio de un mando de apertura o
de un mando paso-paso detiene la maniobra e invierte el movimiento, haciendo abrir la puerta.

5.2 - Memorizacion de la configuracion de los microinterruptores

Después de configurar todos los microinterruptores (0, en lo sucesivo, cada vez que se desee cambiar la configuracion de uno o mas microinte-
rruptores) es necesario memorizar en la central las configuraciones efectuadas, de la manera siguiente: cuando el Led “OK” empieza a parpa-
dear (en color verde/rojo), significa que uno 0 mas microinterruptores han sido desplazados. Para memorizar la nueva configuracion, mantener
pulsada la tecla T1 en la central hasta cuando el Led “OK” quede encendido fijo, en color verde. Soltar la tecla.

5.3 - Programacion del “Tiempo de trabajo” del motor y del “Tiempo de pausa” para el cierre au-
tomatico

El “Tiempo de trabajo” y el “Tiempo de pausa” son dos pardmetros de base de la central y se programan uno después del otro, con el mismo
procedimiento. Estos parametros se pueden programar solo después de haber configurado y memorizado todos los microinterruptores.

¢ ;Qué es el “Tiempo de trabajo”? Es el tiempo méaximo durante el cual la central mantiene alimentado el motor desde el instante en que se
envia un mando. Este tiempo debe ser suficiente para permitir que el motor concluya la maniobra (y el tope sea alcanzado). El valor de fabrica (y
que se restablece al borrar totalmente la memoria) es de 120 segundos. Es posible modificar este valor programando un tiempo de 5 segundos
(minimo) a 120 segundos (maximo). El procedimiento prevé la medicidon con adquisicion automatica del tiempo necesario para que el motor
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concluya una maniobra. Por este motivo es necesario medir la maniobra mas severa (mas lenta) para el motor, que normalmente es el arranque
del movimiento desde un tope. jAtencion! - Se recomienda programar un tiempo apenas (unos segundos) mas largo que el tiempo necesario
para llevar a cabo la maniobra.

¢ ;Qué es el “Tiempo de pausa”? Es el tiempo que la central espera para cerrar automaticamente la puerta después de que el usuario envia
el mando de apertura (funcién: cierre automatico). El tiempo de pausa programable va de 5 segundos (minimo) a 120 segundos (maximo). El
tiempo de pausa también se puede eliminar del todo; esto sirve para inhabilitar el cierre automatico.

Para memorizar el “Tiempo de trabajo” y el “Tiempo de pausa”

01. Llevar la puerta al tope inferior.

02. Mantener pulsada la tecla T1 en la central: no bien el motor arranque hacia el tope superior, comenzar a contar 5 segundos. A los 5
segundos la central empieza a memorizar la duracion de la maniobra;

03. seguir manteniendo pulsada la tecla T1; esperar el final de la maniobra en el tope superior; esperar unos segundos Mas y por ultimo
soltar la tecla. El motor se detiene y la central memoriza el nuevo Tiempo de trabajo que se acaba de calcular.

04. Enun plazo de 2 segundos desde la parada del motor, pulsar y mantener pulsada la tecla T1 en la central: en ese momento comienza
la medicion del Tiempo de pausa.

05. Soltar la tecla T1 una vez transcurrido el tiempo deseado (maximo 120 segundos); la central ordena al motor una maniobra de bajada
y mientras tanto memoriza el tiempo que se acaba de medir. Este tiempo se utilizara en lo sucesivo para el cierre automatico de la
puerta.

IMPORTANTE - El tiempo de pausa programado se cumple sdlo si el microinterruptor 8 esta en ON.

Para cambiar el “Tiempo de trabajo” y el “Tiempo de pausa”

01. Sise desea cambiar sélo el “Tiempo de trabajo”, repetir el procedimiento desde el comienzo y detenerse en el paso 4.

Para inhabilitar el “Tiempo de pausa”

Si se desea inhabilitar el cierre automatico y eliminar el tiempo de pausa, repetir el procedimiento desde el comienzo y detenerse en el

ol paso 4. Como alternativa, el cierre automatico se puede inhabilitar poniendo en OFF el microinterruptor 8.
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5.4 - Memorizacion de los transmisores

El radiorreceptor incorporado en la central es compatible con todos los transmisores que adoptan los protocolos de codificacion radio FLOR,
O-CODE o SMILO (son estandares de Nice).

5.4.1 - Dos modos de memorizacién de las teclas de los transmisores

Entre los procedimientos para memorizar los transmisores, algunos permiten memorizar en modo “estandar” (0 Modo 1) y otros en modo “per-
sonalizado” (0 Modo 2).

e Memorizacién ESTANDAR (llamada también “Modo 1”)

Los procedimientos de este tipo permiten memorizar simultdneamente, durante su ejecucion, todas las teclas que hay en el transmisor. El
sistema asocia automaticamente a una tecla un mando preestablecido en fabrica segun el siguiente esquema:

Mando Tecla

n° 1 - Subida se asociaré a la 12 tecla / tecla 1/ tecla A

n° 2 - Stop se asociara a la 22 tecla / tecla 2 / tecla ®

n° 3 - Bajada se asociara a la 32 tecla / tecla 3 / tecla ¥

n° 4 - Paso-paso se asociara a la 42 tecla / tecla 4 (si la tecla esta en el transmisor).

Nota - Normalmente las teclas de los transmisores se identifican con simbolos o nimeros. En su defecto, para identificar la 1a tecla, la 2a tecla, etc. con-
sultar la fig. 5.

¢ Memorizacion PERSONALIZADA (llamada también “Modo 2”)

Los procedimientos de este tipo permiten memorizar, durante su ejecucion, una sola tecla de las que hay en el transmisor, asociandola a uno
de los siguientes mandos: Subida, Stop, Bajada, Paso-paso.
La eleccion de la tecla y del mando a asociar es realizada por el instalador segun las necesidades de la automatizacion.

5.4.2 - Numero de transmisores memorizables

El receptor de la central posee 192 posiciones de memoria. Una posicién puede memorizar alternativamente un solo transmisor (es decir, el
conjunto de sus teclas y mandos) o una sola tecla con el relativo mando.

—— PROCEDIMIENTOS ——

{ATENCION! - Para poder ejecutar los Procedimientos A, B, C, D, F, la memoria de la central debe estar desblogueada. Si esta
bloqueada, ejecutar el Procedimiento G para desbloquearla.
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PROCEDIMIENTO A - Memorizacién de TODAS las teclas de un solo transmisor (nodo ESTANDAR o Modo 1)

01. Enla central: pulsar y mantener pulsada la tecla T2 hasta el encendido del Led “radio”; soltar la tecla.

02. (en un plazo de 10 segundos) En el transmisor que se desea memorizar: mantener pulsada una tecla cualquiera y esperar hasta que el

Led “radio” emita 3(*) parpadeos largos (= memorizacion efectuada correctamente). Soltar la tecla.

03. Nota - Después de los 3 parpadeos largos hay otros 10 segundos a disposicion para memorizar otro transmisor (si se desea), comen-
zando desde el paso 02.

5.4.1).

Al finalizar el procedimiento, las teclas del transmisor estaran asociadas a los mandos especificados en la descripcion del Modo 1 (apartado

PROCEDIMIENTO B - Memorizacion de UNA SOLA TECLA de un transmisor (modo PERSONALIZADO o Modo 2)

01. En latabla abajo elegir el mando que se desee asociar a la tecla a memorizar.

Elegir el mando

Para memorizar el mando... (paso 02)

n° 1 - Subida ...pulsar la tecla T2 1 vez.
n° 2 - Stop ...pulsar la tecla T2 2 veces.
n° 3 - Bajada ...pulsar la tecla T2 3 veces.

n° 4 - Paso-paso

...pulsar la tecla T2 4 veces.

02. En la central: pulsar y soltar muchas veces la tecla T2 como se indica junto al mando preelegido en la tabla arriba.

03. (enun plazo de 10 segundos) En el transmisor: mantener pulsada la tecla que se desea memorizar y esperar hasta que el Led “radio”
emita 3(*) parpadeos largos (= memorizacion efectuada correctamente). Soltar la tecla.

desde el paso 01.

04. Nota - Después de los 3 parpadeos largos hay otros 10 segundos a disposicion para memorizar otra tecla (si se desea), comenzando

(*) - Notas sobre los procedimientos A y B:
El Led “radio” puede dar las siguientes sefnales:

- 1 parpadeo veloz, si el transmisor ya esta memorizado.
- 6 parpadeos, si la codificacion radio del transmisor no es compatible con la del receptor de la central.

— 8 parpadeos, si la memoria esta llena.
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PROCEDIMIENTO C - Memorizacion de un transmisor mediante otro transmisor ya memorizado (memorizacion a
distancia de la central)

Este procedimiento permite memorizar un nuevo transmisor mediante el uso de un segundo transmisor ya memorizado en la misma central. El
procedimiento permitira que el nuevo transmisor reciba las mismas configuraciones del transmisor ya memorizado. El desarrollo del procedi-
miento no preveé la accion directa sobre la tecla T2 de la central sino el simple despliegue dentro de su radio de recepcion.

01. En el transmisor a memorizar: pulsar y mantener pulsada la tecla que se desea memorizar.

02. En la central: después de unos segundos (aprox. 5) se enciende el Led “radio”. Soltar la tecla del transmisor.
03. En el transmisor ya memorizado: pulsar y soltar 3 veces la tecla memorizada que se desea copiar.

04. En el transmisor a memorizar: pulsar y soltar 1 vez la misma tecla pulsada en el punto 01.

PROCEDIMIENTO D - Borrado de un solo transmisor (si se ha memorizado en Modo 1) o de una sola tecla de un
transmisor (si se ha memorizado en Modo 2)

01. En la central: pulsar y mantener pulsada la tecla T2.
- Después de aproximadamente 4 segundos, el Led “radio” se enciende con luz fija (seguir manteniendo pulsada la tecla).
02. En el transmisor que se desee borrar de la memoria: pulsar y mantener pulsada una tecla(*) hasta cuando el Led “radio” (en la central)

emita 5 parpadeos veloces (0 1 parpadeo si el transmisor 0 la tecla no estan memorizados).

(*) Nota - Si el transmisor esta memorizado en Modo 1 se puede pulsar cualquier tecla y la central borra todo el transmisor. Si el transmisor
esta memorizado en Modo 2, pulsar la tecla memorizada que se desee borrar. Para borrar mas teclas memorizadas en Modo 2, repetir el

procedimiento por cada tecla que se desee borrar.

PROCEDIMIENTO E - Borrado de TODOS los transmisores memorizados

01.

En la central: pulsar y mantener pulsada la tecla “radio”.
- Después de aproximadamente 4 segundos, el Led “radio” se enciende con luz fija (seguir manteniendo pulsada la tecla).

- Después de aproximadamente 4 segundos, el Led “radio” se apaga (seguir manteniendo pulsada la tecla).

02.

Cuando el Led “radio” comienza a parpadear, contar 2 parpadeos y prepararse para soltar la tecla exactamente durante el 3«
parpadeo.
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03. Durante el borrado, el Led “radio” parpadea rapidamente.

04. Por ultimo, el Led “radio” emite 5 parpadeos largos para indicar que el borrado se ha realizado correctamente.

PROCEDIMIENTO F - Borrado de TODA la memoria y restablecimiento de la configuracion de fabrica

01. En la central: pulsar y mantener pulsada la tecla “radio”.
- Después de aproximadamente 4 segundos, el Led “radio” se enciende con luz fija (seguir manteniendo pulsada la tecla).

- Después de aproximadamente 4 segundos, el Led “radio” se apaga (seguir manteniendo pulsada la tecla).

02. Cuando el Led “radio” comienza a parpadear, contar 4 parpadeos y prepararse para soltar la tecla exactamente durante el 5°
parpadeo.

03. Durante el borrado, el Led “radio” parpadea rapidamente.

04. Por ultimo, el Led “radio” emite 5 parpadeos largos para indicar que el borrado se ha realizado correctamente.

PROCEDIMIENTO G - Bloqueo (o desbloqueo) de la memoria

{ATENCION! - El presente procedimiento bloquea la memoria impidiendo la ejecucién de los Procedimientos A, B, C, D, F.

01. Desconectar la alimentacion de la central.

02. En la central: pulsar y mantener pulsada la tecla “radio”; conectar nuevamente la alimentacion a la central (seguir manteniendo pul-
sada la tecla).

03. Después de 5 segundos el Led “radio” emite 2 parpadeos lentos; soltar la tecla.

04. (en un plazo de 5 segundos) En la central: pulsar varias veces la tecla “radio” para elegir una de las siguientes opciones:
¢ | ed apagado = Desactivacion del bloqueo de la memorizacion.
¢ | ed encendido = Activacién del blogueo de la memorizacion.

05. 5 segundos después del ultimo accionamiento de la tecla, el Led “radio” emite 2 parpadeos lentos para indicar el fin del procedi-
miento.
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© PRUEBA Y PUESTA EN SERVICIO

Estas son las fases mds importantes en la realizacion de la automatizacién para garantizar la seguridad méxima de la instalacién.

Deben ser ejecutadas por personal cualificado y experto que debera establecer las pruebas necesarias para verificar las soluciones adoptadas
contra los riesgos y debera controlar que se respeten las leyes, normas y reglamentos, especialmente todos los requisitos de las normas EN
13241, EN 12445 y EN 12453,

Los dispositivos adicionales se deben someter a una prueba especifica de funcionamiento e interaccién con la central MC200. Consultar el
manual de instrucciones de cada dispositivo.

6.1 - Prueba

El procedimiento de prueba puede llevarse a cabo para comprobar periddicamente los dispositivos que componen la automatizacién. Cada
componente de la automatizacién (bandas sensibles, fotocélulas, intermitentes, etc.) requiere una fase de prueba especifica; por lo tanto, se
deberan realizar las pruebas indicadas en los respectivos manuales de instrucciones. Ejecutar la prueba de la siguiente manera:

01. Cerciorarse de que se hayan respetado estrictamente las indicaciones del capitulo ADVERTENCIAS

02. Utilizando la tecla de mando o el transmisor, emitir mandos de cierre y apertura de la puerta. Durante los movimientos, asegurarse
de que a) las fotocélulas (si las hay) intervengan durante la maniobra de cierre; b) la banda sensible (si la hay) intervenga en el modo
programado; ¢) el cierre automatico de la puerta (si esta programado) se produzca en la direccion de cierre. Si los resultados de las
verificaciones no son conformes a lo prescrito, cerciorarse de que las conexiones eléctricas estén realizadas correctamente. En parti-
cular, consultar las advertencias del apartado 4.3.

03. Realizar diferentes pruebas para evaluar la fluidez de desplazamiento de la puerta y detectar posibles defectos de montaje o de regu-
lacion, asi como la presencia de puntos de friccion.

04. \erificar el funcionamiento correcto de cada dispositivo de seguridad de la instalacion (fotocélulas, bandas sensibles, etc.).

05. \Verificar el funcionamiento correcto de las fotocélulas (si las hay) y eventuales interferencias con otros dispositivos:
1 - pasar un cilindro (de 5 cm de diametro y 30 cm de largo) por entre un par de fotocélulas, primero cerca de la TX y luego cerca de
la RX, para interrumpir el eje 6ptico que las une virtualmente;
2 - comprobar que esto provoque la accion prevista en la central: por ejemplo, en caso de cierre, la inversion del movimiento.
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6.2 - Puesta en servicio

La puesta en servicio puede llevarse a cabo sélo después de haber efectuado correctamente todas las fases de prueba (apartado 6.1).
No esta admitida la puesta en servicio parcial o en situaciones “precarias”.

01. | Realizar y conservar (minimo 10 afios) el expediente técnico de la automatizacion, que debera incluir: dibujo de conjunto de la automa-
tizacion, esquema de las conexiones eléctricas, andlisis de los riesgos y soluciones adoptadas, declaracion de conformidad del fabri-
cante de todos los dispositivos utilizados (para la central MC200 utilizar la Declaracion de conformidad UE adjunta); copia del manual
de instrucciones de uso y del plan de mantenimiento de la automatizacion.

02. | Rellenar y entregar al duefio de la automatizacion la declaracion de conformidad de la automatizacion.

03. | Entregar al duefio de la automatizacion el “manual de uso” (anexo desprendible del manual de la automatizacion).

04. | Preparar y entregar al duefio de la automatizacion el plan de mantenimiento.

05. | Antes de poner en servicio la automatizacion, informar al duefio adecuadamente y por escrito sobre los peligros y riesgos existentes

/ ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte de la automatizacién; por consiguiente, debera ser eliminado junto con ésta.

Aligual que para las operaciones de instalacion, al final de la vida Util de este producto, las operaciones de desguace deben ser efectuadas por
personal experto.

Este producto esta formado por varios tipos de materiales: algunos pueden reciclarse y otros deben eliminarse. Es necesario informarse sobre
los sistemas de reciclado o eliminacion previstos por las normativas vigentes en el territorio para esta categoria de producto.

A {ATENCION! - Algunas partes del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas que, de abandonarlas en
el medio ambiente, podrian ejercer efectos perjudiciales en el medio ambiente y la salud humana.

Como lo indica el simbolo que aparece al lado, esta prohibido eliminar este producto junto con los desechos domésticos. Realice la
recogida selectiva para la eliminacion, segun las normativas vigentes locales, o bien entregue el producto al vendedor cuando compre
un nuevo producto equivalente.

A {ATENCION! Los reglamentos locales pueden prever sanciones importantes en caso de eliminacion ilegal de este
producto.
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& CARACTERISTICAS TECNICAS

A Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una temperatura ambiente de 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. se reserva el derecho de
modificar el producto en cualquier momento en que lo considere necesario, manteniendo las mismas funciones y el mismo uso previsto.

CENTRAL ELECTRONICA MC200

Alimentacion: de: 120 V~~ 50/60 Hz a: 230 V~ 50/60 Hz

Potencia maxima motor: 450 W (alimentado a 120 V); 950 W (alimentado a 230 V)
Tension de las sefales de mando: aprox. 24 V===

Servicios (bornes 8-9): tension a aprox. 24 V===; corriente max. 100 mA

Entrada seguridad: en configuracion con una resistencia constante debe ser 8,2kQ
Temperatura de funcionamiento: -20°C ... +55 °C

Medidas (mm): 118 x 52 x 147

Peso (9): 300

Grado de proteccion IP: 44

RADIORRECEPTOR (incorporado en la central)
Frecuencia: 433.92 MHz
Codificacion radio: FLOR, O-CODE, SMILO
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Declaracion de conformidad UE
(N.629/MC200)ydeclaraciondeincorporacion
de una “cuasi maquina”

Nota: El contenido de la presente declaracion se corresponde con lo de-
clarado en el documento oficial que se encuentra en la sede de Nice S.p.A.
y, en particular, con la ultima revision disponible antes de la impresion de
este manual. El texto ha sido readaptado por motivos de impresion. No
obstante, es posible solicitar una copia de la declaracion original a Nice
S.p.A. (TV) ltaly.

Revision: 0; Idioma: ES

* Nombre del fabricante: Nice S.p.A.

¢ Direccion: Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Persona autorizada para elaborar la documentacion técnica: Nice
S.p.A. - Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Tipo de producto: Central de mando para 1 motor 230 V~~

Modelo/Tipo: MC200

e Accesorios: Radiomandos serie FLOR, O-CODE, SMILO

El que suscribe, Roberto Griffa, en su caracter de Chief Executive Officer,
declara bajo su responsabilidad que el producto antedicho es conforme a
las disposiciones de las siguientes directivas:

¢ Directiva 2014/53/UE (RED)

— Proteccion de la salud (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

Seguridad eléctrica (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006 + A11:2009 +
A12:2011 + A1:2010 + A2:2013

— Compatibilidad electromagnética (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 vV2.2.0:2017;
EN 301 489-3 vV2.1.1:2017

Espectro radio (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Asimismo, el producto cumple con la siguiente directiva de conformidad
con los requisitos previstos para las “cuasi maquinas” (Anexo Il, parte 1,

seccion B):

¢ Directiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSE-
JO del 17 de mayo de 2006 relativa a las maquinas y por la que se modi-
fica la Directiva 95/16/CE (refundicion).

— Se declara que la documentacion técnica correspondiente se ha elabora-
do de conformidad con el anexo VII B de la Directiva 2006/42/CE y que
se han respetado los siguientes requisitos fundamentales: 1.1.1 - 1.1.2
-1.13-121-126-151-152-155-156-15.7-158-1.5.10
-1.5.11

— El fabricante se compromete a enviar a las autoridades nacionales que
asf lo soliciten la informacioén pertinente sobre la “cuasi maquina”, sin per-
juicio de sus propios derechos de propiedad intelectual.

— Sila “cuasi maquina” se pone en servicio en un pais europeo cuyo idioma
oficial no es el de esta declaracion, el importador tendra la obligacion de
adjuntar la traduccion correspondiente.

— Se advierte que la “cuasi maquina” no debera ponerse en servicio hasta
que la maquina que la contenga no sea declarada conforme en virtud de
la directiva 2006/42/CE, si procede.

El producto cumple con las siguientes normas:

EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011;
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008
Lugar y fecha: Oderzo, 05/09/2017

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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ALLGEMEINE HINWEISE: SICHERHEIT - INSTALLATION - GEBRAUCH

(Aus dem Iltalienischen iibersetze Anleitung)

A pie folgenden Hinweise wurden direkt aus den geltenden Normen libernommen und sind soweit méglich auf das betreffende
Produkt anwendbar

ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Halten Sie alle Anweisungen strikt ein. Eine unkorrekte Installation kann
schwerwiegende Schaden verursachen

ACHTUNG Wichtige Sicherheitshinweise. Die Sicherheit von Personen ist nur gewéahrleistet, wenn die folgenden Anweisungen
eingehalten werden. Bewahren Sie diese Anleitung gut auf

e \or der Installation anhand der ,technischen Produktmerkmale® prifen, ob das Produkt als Antrieb fUr die betroffene Vorrichtung geeignet
ist. Das Produkt im gegenteiligen Fall NICHT installieren

e Das Produkt darf erst verwendet werden, nachdem es wie im Abschnitt ,,Abnahmeprifung und Inbetriebnahme* beschrieben in Betrieb
genommen wurde

ACHTUNG GemaB der aktuellen europédischen Gesetzgebung muss ein Torantrieb entsprechend den harmonisierten Normen
der EG-Maschinenrichtlinie ausgefiihrt werden, die es erlauben, eine Erkldrung iiber die vermutliche Konformitat
des Antriebs auszustellen. Daher miissen der Anschluss an das Stromnetz, die Abnahmepriifung, Inbetriebsetzung
und die Wartung des Produkts von einem kompetenten Fachtechniker ausgefiihrt werden!

e Vor der Installation des Produkts sicherstellen, dass das gesamte zu verwendende Material in einwandfreiem Zustand und flr den
Bestimmungszweck geeignet ist

e Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit eingeschrénkten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis bedient werden

e Kinder dirfen nicht mit dem Produkt spielen

e Kinder durfen nicht mit den Befehlseinrichtungen dieses Produkts zu spielen. Die Fernbedienungen dirfen nicht in die Hand von Kindern
gelangen

ACHTUNG Um alle Gefahren im Zusammenhang mit einer unvorhergesehenen Wiedereinschaltung des Schutzschalters zu verhindern, darf
dieses Produkt nicht Uber eine externe Schaltvorrichtung (z. B. eine Zeitschaltuhr) mit Strom versorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der regelméaBig ein- oder ausgeschaltet wird
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 Das Versorgungsnetz der Anlage muss eine Abschaltvorrichtung (nicht im Lieferumfang enthalten) mit einem Offnungsabstand der Kontakte
besitzen, der eine vollstandige Abschaltung gemal den Bedingungen von Uberspannungskategorie Ill ermoglicht

e Das Produkt bei der Installation vorsichtig handhaben und Quetschungen, StdBe, Herunterfallen sowie den Kontakt mit Flissigkeiten jeder
Art vermeiden. Das Produkt von Warmequellen und offenen Flammen fernhalten. Diese Handlungen kénnen das Produkt beschadigen und
Funktionsstérungen oder Gefahrensituationen verursachen. In diesen Fallen die Installation unverztglich abbrechen und den Kundendienst
kontaktieren

e Der Hersteller haftet nicht fir Vermbgens-, Personen- oder Sachschaden, die durch Nichtbeachtung der Montageanweisungen entstehen.
In diesen Féllen ist die Garantie fur Materialfehler ausgeschlossen

e Kinder durfen Reinigungs- und Wartungsarbeiten, die vom Anwender auszufihren sind, nur erledigen, wenn sie von einer erwachsenen
Person beaufsichtigt werden

e Das Produkt vor Arbeiten an der Anlage (Wartung, Reinigung) immer erst von der Stromversorgung trennen
e Das Verpackungsmaterial des Produkts muss in Ubereinstimmung mit den értlichen Vorschriften entsorgt werden

e Wahrend der Ausflhrung der Bewegung die Automatisierung kontrollieren und Personen solange fernhalten, bis die Bewegung abgeschlossen
ist

e Das Produkt nicht betatigen, wenn Personen in der Nahe an der Automatisierung arbeiten; die Vorrichtung vom Stromnetz trennen, bevor
solche Arbeiten ausgefihrt werden

'1 BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND BESTIMMUNGSZWECK

MC200 ist eine elektronische Steuerung zur Verwaltung eines Motors zur Automatisierung von Rolltoren, Kipptoren, Sektionaltoren oder Rollla-
den sowie anderen vergleichbaren Anwendungen.

A ACHTUNG! - Jede Verwendung, die von der vorliegenden Beschreibung und den angegebenen Umgebungsbedingungen ab-
weicht, gilt als unsachgeméaB und ist verboten!

Funktionseigenschaften:

e Anschluss an das Stromnetz (siehe Kapitel , Technische Produktmerkmale®);

e Programmierung Uber 8 Dip-Schalter;

e integrierter Funkempféanger, der die Steuerung der Automatisierung Uber einen Funksender ermdglicht;

e Mdglichkeit, verschiedenes Zubehor an die Steuerung anzuschlieBen, z. B.: Fotozellenpaar, Blinklichtanzeige (mit Netzspannungsversorgung),
Wandschalter zur Steuerung der Automatisierung anhand von Befehlen wie ,Schrittbetrieb”, externe Funkantenne oder Schaltleiste.

e |IBT4N-Anschluss, kompatibel mit IBT4N-Schnittstelle, der den Anschluss aller Vorrichtungen mit BusT4-Schnittstelle ermoglicht, beispiels-
weise die Programmiereinheit ,,Oview".
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?  EINSATZBESCHRANKUNGEN

¢ Die Steuerung MC200 kann nur mit einem Einphasen-Asynchronmotor zur Anwendung kommen. Motoranforderungen: a) Netzstromspeisung
mit der identischen Spannung wie Steuerungsversorgung; b) mit Warmeschutzschalter; ¢) mit elektromechanischer Ausriistung zur Bewe-
gungsbegrenzung (Endschalter); d) mit 3-Leiter-Anschlissen: ,Allgemein®, L,Offnen®, ,SchlieBen®.

¢ Der integrierte Funkempfanger der Steuerung ermoglicht die ausschlieBliche Verwendung der Sender, die Protokolle mit den Funkcodes
FLOR, O-CODE oder SMILO nutzen (Standards von Nice).

* FUr weitere Einsatzbeschrankungen siehe Kapitel , Technische Produktmerkmale®.

3 INSTALLATION

A Wichtig! - Vor der Produktinstallation immer die Einsatzbeschrankungen laut Kapitel 2 und 7 priifen.
A Priifen, ob die Temperatur fiir den Anwendungsbereich geeignet ist.
A Das Produkt darf nicht im Freien installiert werden.

A Wenn das Gehiuse der Steuerung fiir die Durchfiihrung der Kabel durchbohrt werden muss (Abb. 1-C), muss sich der Kabelein-
gang am Gehause immer am unteren Gehauseteil befinden. In diesem Fall auch die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen treffen,
um die vom Installationstyp geforderte IP-Schutzart (IP 44) zu garantieren.

A Vor der Installation alle fiir die Anlage notwendigen Stromkabel vorbereiten (siehe auch Abb. 2b und Tabelle 1 - ,Technische
Merkmale der Stromkabel“).

A Achtung! - Bei der Verlegung der Schutzschlduche fiir die Stromkabel und der Einfiihrung der Kabel in das Gehduse der Steu-
erung darauf achten, dass die Schutzschlduche aufgrund von méglichen Wasserriickstdnden in den Abzweigschachten kein Kon-
denswasser in der Steuerung bilden kénnen, um eine Beschadigung der elektronischen Schaltkreise zu verhindern.

Die Steuerung geméB Abb. 1 installieren.
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4l ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

A ACHTUNG! - Alle elektrischen Anschliisse miissen ohne Spannung an der Anlage ausgefiihrt werden. Fehlerhafte Anschliisse
kénnen zu Personen- und Sachschéaden fiihren.

A ACHTUNG! - Die Anschliisse diirfen nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

4.1 - Ausrichtung der Stromkabel fiir den Anschluss von Vorrichtungen an die Steuerung (Tabelle A)

Tabelle A - Technische Merkmale der Stromkabel

AnzuschlieBende Vorrichtung Kabeldurchschnitt Kabelldnge max.
VERSORGUNG DER STEUERUNG 1 Kabel: 2 x 1,5 mm? 30 m (*1)
BLINKLICHTANZEIGE MIT FUNKAN- 1 Kabel: 2 x 1,5 mm? (fir Leuchte) 20m

TENNE 1 Abschirmkabel Typ RG58 (fur Antenne) 20 m (empfohlen: < 5 m)
TGN VT A0OHUSS o rcane 1505 e 2 so
VERSORGUNG DES MOTORS 3 Kabel: 1 x 1,5 mm? 10m

(*1) — Ist das Versorgungskabel langer als 30 m, muss es einen groBeren Querschnitt aufweisen, z. B. 2 x 2,5 mm?.

(*2) — Diese 6 Kabel kdnnen durch ein einzelnes Kabel mit 6 x 0,5 mm? ersetzt werden.

ACHTUNG! - Die verwendeten Kabel miissen der Installationsumgebung gerecht werden.

4.2 - Verzeichnis der Steuerungskomponenten A - Leitungssicherung (6,3 A)

B - Anschluss zur EinfUhrung der Schnittstelle IBT4N

Sich bei der nachfolgenden Verbindung und Programmierung der G - Led ,OK*
Steuerung zur Ermittlung der erwahnten Komponenten auf Abb.2und  p - |ed ,Funk®

ihre Legende beziehen.
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E - Taste T2 fir die Speicherung eines Senders bzw. Ldschung eines
Senders oder des gesamten Speichers der Steuerung

F - Taste T1 zu Programmierung und Ubertragung der Befehle
LSchrittbetrieb”

G - Dip-Schalter zur Programmierung der Funktionen



H - Led ,Eingange” (,Stop*, ,SbS*, ,Photo®) L - Klemmen fUr Niederspannungseingange
I - Klemmen fUr Funkantenne M - Klemmen fUr den Anschluss der Versorgungsleitung und des Mo-
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4.3 - Basisanschlusse

¢ Anschluss des Motors an die Steuerung MC200

Die 3 vom Motor stammenden Leiter (Hochfahren, Allgemein, Herunterfahren) jeweils an die Klemmen 3, 4 und 5 der Steuerung gemafi Abb.

3 anschlieBen.

ACHTUNG! Vor dem Anschluss des Motors zwingend sicherstellen, dass der Leiter, der an die Klemme 3 angeschlossen ist, die
Tiir OFFNET, der Leiter, der an die Klemme 5 angeschlossen ist, die Tiir SCHLIESST und der Leiter, der an die Klemme 4 ange-

schlossen ist, als ALLGEMEIN gilt.

Achtung! — Motoren durfen nicht parallel an eine selbe Steuerung angeschlossen werden, wenn dies in der Anleitung des Motors nicht aus-
driicklich vorgesehen ist. Ggf. die entsprechenden Erweiterungsplatinen verwenden.

¢ Anschluss der Versorgung an die Steuerung MC200
Die 2 vom Stromnetz stammenden Leiter (Phasenleiter und Neutralleiter) jeweils an die Klemmen 6 und 7 der Steuerung geman Abb. 3 anschlieBen.

¢ Erdung des Motors

Achtung! - Zur Einhaltung der elektrischen Sicherheitsanforderungen, die von der Zugehdrigkeitsklasse des Produkts (Klasse Il) vorgegebe-

nen sind, muss der Motor zwingen geerdet werden, und zwar an der AuBenseite der Steuerung MC200.
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4.4 - Anschluss der Zubehorteile

FUr den Anschluss des vorgesehenen Zubehdrs siehe Tabelle B, Abb. 3 und Anleitung fUr jedes Zubehdr. In der Tabelle B sind neben den
Spezifikationen zur Durchfihrung der elektrischen Anschlisse alle Zubehorteile aufgefuhrt, die an die Klemmen der Steuerung angeschlossen
werden kdnnen. Vor den weiteren MaBnahmen die Tabelle und ihre Hinweise aufmerksam lesen. Hinweis — Gewisse Eingange bieten verschie-
dene Anschlussfunktionen flr das Zubehor. Daher ist es nach den Anschlilissen nétig, die Dip-Schalter an das angeschlossene Zubehdr anzu-
passen (siehe Kapitel 5-— Programmierung).

Tabelle B — Funktionen der Klemmen (Eingange und Ausgange)

Klem-

Beschreibung der Funktion
men

1-2 Ausgang fUr eine Blinkanzeige mit der vorgesehenen Netzspannung.

3-4-5 | Ausgang fir die Motorsteuerung (Offnen, Allgemein, SchlieBen).

6-7 Eingang fUr die vom Stromnetz stammende Versorgungsleitung (Phasenleiter, Neutralleiter).

8 Bezug auf 0 Volt fur den Leiter ,Allgemein“ der Vorrichtungen, die an die Klemmen 9, 10, 11, 12 und 13 angeschlossen sind.

9 Ausgang 24 V. Ausgang fur die Verbraucher (z. B. Fotozellen) mit 24-V===-Versorgung (Niederspannung): maximale Stromaufnahme: 100 mA.
10 Ausgang Photo-Test. 24-V===-Ausgang fUr eine Sende-Fotozelle (TX) oder ,Kontrollleuchte Tur offen”. Maximale Stromaufnahme: 50 mA.

11 Eingang Stop. Eingang fur Sicherheitseinrichtungen mit konstantem Widerstand 8,2kQ (Schaltleiste usw.).

12 Eingang SbS. Eingang fir eine NO-Taste (normalerweise offen) zur Sendung von Befehlen im Modus ,Schrittbetrieb*.

13 Efifr;g)ang Photo. Eingang fir eine Empfangs-Fotozelle (RX) mit dem Status normalerweise geschlossen (NG) oder eine NO-Taste (normalerweise

14 - 15 | Eingang flir eine Funkempfangsantenne.

4.5 - Verwaltung des Ausgangs ,,Photo-Test“ und der Eingédnge ,,Stop*, ,,.SbS*, ,,Photo*

4.5.1 - Ausgang Photo-Test (Klemme 10)

Dieser Ausgang muss je nach angeschlossener Vorrichtung mit dem Programmierungs-Dip-Schalter 7 konfiguriert werden: Wird eine Sende-Fo-
tozelle (TX) angeschlossen, den Dip-Schalter auf ON setzen; wird eine ,Kontrollleuchte Tur offen” angeschlossen, hingegen auf OFF.
HINWEISE ¢ Im Falle des Anschlusses einer ,Kontrollleuchte Tur offen” muss die Fotozelle TX an die Klemme 9 angeschlossen werden. ® Be-
deutung der Meldungen der ,Kontrollleuchte Tur offen:

Kontrollleuchte ausgeschaltet = Tur geschlossen; Kontrollleuchte eingeschaltet = Tur offen; Blinklicht langsam = Tur wird gedffnet; Blinklicht
schnell = Tur wird geschlossen.
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4.5.2 - Eingang Stop (Klemme 11)

Dieser Eingang muss je nach angeschlossener Vorrichtung mit dem Programmierungs-Dip-Schalter 1 - 2 konfiguriert werden: Kontakte nor-
malerweise geschlossen (NG), Kontakte normalerweise offen (NO) oder Kontakte mit konstantem Widerstand (8,2kQ). Achtung! - Nur die
Verwendung eines Kontakts mit konstantem Widerstand gewahrleistet zusammen mit der Einstellung OFF+OFF der Dip-Schalter 1 - 2 einen
minimalen Stérungswiderstand im Sinne der Vorschriften. Normalerweise bewirkt das Ansprechen der Vorrichtung, die an den Eingang ,,Stop”
angeschlossen ist, den unverziglichen Stillstand des Motors nach einer kurzen Richtungsumkehrung (auswahlbar Gber Dip-Schalter 3). Die
Richtungsumkehrung beim Ansprechen der Sicherheitseinrichtung (z. B. wenn die Schaltleiste den Boden berlhrt) kann deaktiviert werden,
indem der Kontakt ,,8% (mit einem serienmaBig vorgesehenen Widerstand von 8,2kQ) parallel an die Schaltleiste angeschlossen wird (siehe
Abb. 4). Den Kontakt ,,8“ so ausrichten, dass er sich im Rahmen der letzten 30/40 mm des SchlieBvorgangs und vor dem Ansprechen der
Schaltleiste schliet. Auf diese Weise wird die Automatisierung gesperrt, sobald sich der Kontakt ,,8“ schlieBt und die Schaltleiste anspricht
(z. B. am Boden), ohne die Richtung umzukehren, sodass die Tur komplett geschlossen bleibt. In diesem Status ermdglicht das System nur die
Offnungssteuerung.

Der Status des Eingangs Stop wird Uber die Led ,Stop” angezeigt. Fir die Bedeutung der jeweiligen Meldungen siehe Tabelle C.

Tabelle C - Status des Eingangs ,STOP“ mit Anzeige Uber die jeweilige Led

Anzeige der Led ,,Stop* Bedeutung (Status des Eingangs Stop)
Eingeschaltet Aktiv (Vorgang freigegeben)
Ausgeschaltet Nicht aktiv (Vorgang verweigert)

50 % eingeschaltet + 50 % ausgeschaltet | Umkehrung deaktiviert

20 % eingeschaltet + 80 % ausgeschaltet | Nicht aktiv, mit deaktivierter Umkehrung (nur fiir Offnung erlaubt)

4.5.3 - Eingang SbS (Klemme 12)

Bei jedem Drlcken der Taste, die an diesen Eingang angeschlossen ist, fihrt das System den Befehl aus, der auf den zuletzt gesendeten Befehl
folgt, und zwar auf der Grundlage einer werkseitig eingestellten Reihenfolge, die Uber den Dip-Schalter 5 programmiert werden kann (z. B. >
Offnen > Stop > SchlieBen > Stop > Neu beginnen...). Wird die Befehlstaste gedrlickt gehalten (4 bis 10 Sekunden), leitet das System immer
eine Offnung ein. Wenn sie langer als 10 Sekunden gedrickt wird, immer eine SchlieBung. Diese besondere Funktion kann sich dann als niitzlich
erweisen, wenn mehrere Steuerungen vorhanden sind und neben einer zeitgleichen Steuerung auch eine identische Bewegung gewiinscht wird
— unabhangig vom Status der einzelnen Steuerungen.

4.5.4 - Eingang Photo (Klemme 13)

Dieser Eingang muss je nach angeschlossener Vorrichtung mit dem Programmierungs-Dip-Schalter 4 konfiguriert werden: Wird eine Emp-
fangs-Fotozelle TX (normalerweise geschlossen — NG) angeschlossen, den Dip-Schalter auf OFF setzen; wird hingegen eine NO-Taste (norma-
lerweise offen) angeschlossen, auf ON. Hinweis — Wird eine Empfangs-Fotozelle RX (normalerweise geschlossen — NG) angeschlossen, ist bei
einer fehlenden Freigabe nur eine Offnung maéglich.
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5 PROGRAMMIERUNG

WICHTIG! - Die Steuerung nach Abschluss aller Verbindungen mit Spannung versorgen und die Programmierungen je nach den
angeschlossenen Vorrichtungen und den zu aktivierenden/deaktivierenden Funktionen liber die acht Dip-Schalter an der Platine
vornehmen. Fiir die Programmierungen siehe Tabelle D.

Tabelle D - Einstellung der DIP-Schalter

Dip-Schalter Einstellung Beschreibung der eingestellten Funktion
(1) OFF:; (2) OFF Aktiviert den Eingang ,Stop“ beim Anschluss eines Kontakts mit konstantem Widerstand 8,2kQ, ohne die Taste ,S*
’ die die Umkehrung ausschlieBt (siche Abb. 4)
(1) OFF: (2) ON Aktiviert den Eingang ,Stop“ beim Anschluss eines Kontakts mit konstantem Widerstand 8,2kQ, mit der Taste ,S*
Schalter 1 -2 ' die 30/40 mm vor dem Endanschlag anspricht, um die Umkehrung auszuschlieBen (siehe Abb. 4)
(1) ON; (2) OFF | Aktiviert den Eingang ,Stop* beim Anschluss eines Kontakts NO (normalerweise offen)
(1) ON; (2) ON Aktiviert den Eingang ,Stop” beim Anschluss eines Kontakts NG (normalerweise geschlossen)
OFF Aktiviert den Eingang ,Stop“ zum Abbruch des laufenden Vorgangs und Durchfiihrung einer kurzen Bewegungsum-
Schalter 3 kehrung
ON Aktiviert den Eingang ,Stop“ zum Abbruch des laufenden Vorgangs
OFF Aktiviert den Eingang ,Photo” beim Anschluss der Fotozellen
Schalter 4 — - - -
ON Aktiviert den Eingang ,Photo”, der dadurch als SchlieBbefehl fungiert
OFF Aktiviert die folgenden zyklischen Befehle des Typs Schrittbetrieb: > Offnen > Stop > SchlieBen > Stop > (Neu begin-
Schalter 5 nen...)
ON Aktiviert die folgenden zyklischen Befehle des Typs Schrittbetrieb: > Offnen > Stop > (Neu beginnen...)
OFF Deaktiviert die Funktion Wohnblockbetrieb
Schalter 6 — - - -
ON Aktiviert die Funktion Wohnblockbetrieb
OFF Aktiviert die Funktion ,Kontrollleuchte Tur offen”
Schalter 7 — - -
ON Aktiviert die Funktion ,Photo-Test"
Schalter 8 OFF Deaktiviert die ,Pausezeit” fiir die automatische WiederverschlieBung der Tir nach einem Offnungsbefehl
chalter -
ON Aktiviert die ,Pausezeit” fur die automatische WiederverschlieBung der Tur nach einem Offnungsbefehl
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5.1 - Detaillierte Beschreibung einiger programmierbarer Funktionen und Optionen

5.1.1 - Dip-Schalter 1 und 2 (fiir Eingang Stop)

Diese Dip-Schalter dienen zur Programmierung des Eingangs Stop auf der Grundlage der Art der Sicherheitseinrichtung, die daran angeschlos-
sen ist:

- Kontakt mit konstantem Widerstand 8,2kQ2 und Umkehrung.

- Kontakt mit konstantem Widerstand 8,2kQ ohne Umkehrung.

- Kontakt NO (normalerweise offen).

- Kontakt NG (normalerweise geschlossen).

5.1.2 - Dip-Schalter 5 (fiir Eingang SbS)

Programmierung des Eingangs SbS mit der Befehlssequenz ,Schrittbetrieb”: > Offnen > Stop > (Neu beginnen...), d. h., wenn sich der
Dip-Schalter 5 auf ON befindet, ist es wahrend der Nutzung der Automatisierung moglich, die TurschlieBung zu steuern. Dieser Befehl kann nur
Uber einen Funksender festgelegt werden, oder wenn die automatische WiederverschlieBung (Dip-Schalter 8 auf ON) programmiert wird.

5.1.3 - Dip-Schalter 6

¢ Wihrend einer Offnung: Ist die Funktion Wohnblockbetrieb aktiviert (Dip-Schalter 6 auf ON), wird verhindert, dass die Erteilung des Befehls
,Offnen” oder ,Schrittbetrieb” den Vorgang stoppt oder umkehrt, bevor er durch das Erreichen des Endschalters abgeschlossen ist.

¢ Wihrend einer SchlieBung: Ist die Funktion Wohnblockbetrieb aktiviert (Dip-Schalter 6 auf ON), wird der Vorgang durch die Erteilung des
Befehls ,Offnen” oder ,Schrittbetrieb” gestoppt und umgekehrt, sodass sich die Tur wieder offnet.

5.2 - Speicherung der Einstellungen der Dip-Schalter

Nachdem alle Dip-Schalter konfiguriert sind (spéter dann bei jeder Anderung der Einstellungen von mindestens einem Dip-Schalter) miissen
die vorgenommenen Einstellungen in der Steuerung gespeichert werden. Hierzu folgenderweise vorgehen: Sobald die Led ,,OK* auf Blinklicht
schaltet (Farbe Grin/Rot), bedeutet dies, dass mindestens ein Dip-Schalter anders angeordnet wurde. Die neue Einstellung speichern, indem
die Taste T1 der Steuerung solange gedrlckt gehalten wird, bis die Led ,,OK* auf Dauerlicht schaltet (Farbe Grin). Die Taste dann wieder
loslassen.

5.3 - Programmierung der ,Betriebszeit“ des Motors und der ,Pausezeit” fiir die automatische
WiederverschlieBung

Die ,Arbeitszeit" und ,Pausezeit” sind zwei Basisparameter der Steuerung, die anhand derselben Vorgehensweise in Reihenfolge programmiert
werden. Dies ist jedoch erst mdglich, nachdem alle Dip-Schalter eingestellt und gespeichert sind.

¢ Was ist eine ,,Betriebszeit“? Dies ist die maximale Zeit, in der die Steuerung den Motor ab der Aussendung eines Befehls speist. Der be-
sagte Zeitraum muss es dem Motor ermdglichen, die Bewegung abzuschlieBen (Erreichen des Endschalters). Werkseinstellung (oder nach dem
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vollstandigen Léschen des Speichers): 120 Sekunden. Dieser Wert kann auch individuell konfiguriert werden (mindestens 5 Sek. bis hdchstens
120 Sek.). Der Vorgang sieht die selbstlernende Messung der Zeit vor, die der Motor fir den Abschluss der Bewegung benétigt. Daher muss jene
Bewegung gemessen werden, die den Motor am meisten beansprucht (die langsamste Bewegung). Dies ist normalerweise der Anlauf ab dem
Endschalter. Achtung! - Es wird empfohlen, die Zeit fir den Abschluss der Bewegung etwas zu verldngern (um ein paar Sekunden).

* Was ist eine ,Pausezeit“? Dies ist die Zeit, in der die Steuerung nach der Erteilung des Offnungsbefehls vor der automatischen Wieder-
verschlieBung der Tur wartet (Funktion: automatische WiederverschlieBung). Die Pausezeit kann von 5 Sekunden bis héchstens 120 Sekunde
festgelegt werden. Es ist auch moglich, die Pausezeit zu deaktivieren. Dies ist ndtig, um die automatische WiedererschlieBung zu deaktivieren.

Speicherung der ,,Betriebszeit“ und der ,Pausezeit”

01. Die Tur am unteren Endschalter positionieren.

02. Die Taste T1 an der Steuerung gedriickt halten: Ab dem Start der Bewegung in Richtung des oberen Schalters 5 Sekunden zahlen.
Nach dem Intervall von 5 Sekunden beginnt die Steuerung, die Dauer der Bewegung zu speichern;

03. Die Taste T1 weiterhin gedrickt halten und so lange warten, bis der obere Endschalter erreicht ist. Die Taste noch einige Sekunden ge-
drlckt halten und dann loslassen. Der Motor stoppt und die Steuerung speichert die neue Betriebszeit, die soeben gemessen wurde.

04. 2 Sekunden nach dem Stopp des Motors die Taste T1 an der Steuerung gedrickt halten. Ab diesem Zeitpunkt wird die Pausezeit
gemessen.

05. Die Taste T1 nach dem gewUlnschten Intervall (hdchstens 120 Sekunden) loslassen. Die Steuerung erteilt dem Motor den Befehl ,,He-
runterfahren® und speichert gleichzeitig die soeben gemessene Zeit. Diese Zeit wird zu einem spéteren Zeitpunkt fur die automati-
sche WiederverschlieBung der Tur verwendet.

WICHTIGER HINWEIS - Die programmierte Pausezeit kommt nur zur Anwendung, wenn sich der Dip-Schalter 8 auf ON befindet.

Anderung der ,Betriebszeit* und der ,Pausezeit*

01. Soll nur die ,Betriebszeit” abgeandert werden, den Vorgang von Anfang an bis zum Schritt 4 wiederholen.

Deaktivierung der ,Pausezeit”

01. Soll die automatische WiederverschlieBung deaktiviert, d. h. die ,Pausezeit ausgeschlossen werden, den Vorgang von Anfang an bis
zum Schritt 4 wiederholen. Die automatische WiederverschlieBung lasst sich auch deaktivieren, indem der Dip-Schalter 8 auf OFF
gesetzt wird.
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5.4 - Speicherung der Sender

Der integrierte Funkempfanger der Steuerung unterstitzt alle Sender, die Protokolle mit den Funkcodes FLOR, O-CODE oder SMILO nutzen
(Standards von Nice).

5.4.1 - Zwei Speicheroptionen fiir die Sendertasten

Einige Vorgange zur Speicherung der Sender bieten unter anderem den Modus ,Standard” (bzw. Modus 1) und den Modus ,Personalisiert”
(bzw. Modus 2).

e Speicherung im Modus STANDARD (bzw. ,,Modus 1)

In diesem Modus werden alle Tasten des Senders wahrend ihrer Ausfihrung gleichzeitig gespeichert. Das System teilt jeder Taste einen werk-
seitig konfigurierten Befehl im Rahmen des folgenden Schemas zu:

Befehl Taste

Nr. 1 - Hochfahren wird zugeteilt: 1. Taste / Taste 1 / Taste A

Nr. 2 - Stop wird zugeteilt: 2. Taste / Taste 2 / Taste B

Nr. 3 - Herunterfahren wird zugeteilt: 3. Taste / Taste 3 / Taste ¥

Nr. 4 - Schrittbetrieb wird zugeteilt: 4. Taste / Taste 4 (wenn diese Taste am Sender vorhanden ist).

Hinweis - Normalerweise sind die Tasten an den Sendern anhand von Symbolen oder Nummern gekennzeichnet. Wenn der Sender mit diesen Tasten be-
stUckt ist, sich fur die Ermittlung der 1. bzw. 2. Taste auf die Abb. 5 beziehen.

¢ Speicherung Modus PERSONALISIERT (bzw. ,,Modus 2¢)

Diese Option ermdglicht es wahrend der Ausflhrung, eine einzelne Taste des Senders zu speichern, indem sie einem der folgenden Befehle
zugeteilt wird: Hochfahren, Stop, Herunterfahren, Schrittbetrieb.
Der Installationstechniker wird die Taste und den entsprechenden Befehl auf der Grundlage der Anforderungen der Automatisierung festlegen.

5.4.2 - Anzahl der speicherbaren Sender

Der Empfanger der Steuerung verfugt Uber 192 Speicherplatze. Ein Speicherplatz kann alternativ einen einzelnen Sender speichern (d. h. die
Kombination seiner Tasten und Befehle), oder eine einzelne Taste mit dem entsprechenden Befehl.

— VORGANGE ——

ACHTUNG! - Die Steuerung muss zur Durchfiihrung der Vorgéange A, B, C, D, F entsperrt sein. Die Entsperrung wird anhand des
Vorgangs G vorgenommen.
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VORGANG A - Speicherung ALLER Tasten eines einzelnen Senders (Modus STANDARD bzw. Modus 1)

01. An der Steuerung: Die Taste T2 so lange gedrickt halten, bis sich die Led ,,Funk® einschaltet.

02. (innerhalb von 10 Sekunden) Am Sender, der gespeichert werden soll: Eine beliebige Taste gedriickt halten und abwarten, bis die Led
»Funk® 3(*) lange Blinksequenzen durchgeflhrt hat (= korrekte Ausfihrung der Speicherung). Dann die Taste wieder loslassen.

03. Hinweis - Nach den 3 Blinksequenzen stehen weitere 10 Sekunden zur Verflgung, um ggf. einen weiteren Sender zu speichern, be-

ginnend bei Schritt 02.

Am Ende des Vorgangs sind die Tasten des Senders dem Befehl zugeteilt, der in der Beschreibung des Modus 1 (Abschnitt 5.4.1) aufgeflhrt ist.

VORGANG B - Speicherung einer EINZELNEN TASTE des Senders (Modus PERSONALISIERT bzw. Modus 2)

01. In der folgenden Tabelle den Befehl fur die zu speichernde Taste auswahlen.
Befehl auswahlen Speicherung des Befehls... (Schritt 02)
Nr. 1 - Hochfahren ...Taste T2 1 Mal driicken.
Nr. 2 - Stop ...Taste T2 2 Mal driicken.
Nr. 3 - Herunterfahren ...Taste T2 3 Mal dr{icken.
Nr. 4 - Schrittbetrieb ...Taste T2 4 Mal drlicken.
02. An der Steuerung: Mehrere Male die Taste T2 driicken und loslassen (siehe auch Anweisung zum jeweiligen Befehl in der obigen
Tabelle).
03. (innerhalb von 10 Sekunden) Am Sender: Die zu speichernde Taste gedrlckt halten und abwarten, bis die Led ,,Funk“ 3(*) lange Blink-
sequenzen durchgefihrt hat (= korrekte Ausfihrung der Speicherung). Dann die Taste wieder loslassen.
04. Hinweis - Nach den 3 Blinkseqguenzen stehen weitere 10 Sekunden zur Verfigung, um ggf. eine weitere Taste zu speichern, begin-
nend bei Schritt 01.
(*) - Hinweise zu den Vorgdngen A und B:
Die Led ,Funk” kann auch die folgenden Meldungen aussenden:
- 1 schnelles Blinksignal, wenn der Sender bereits gespeichert ist.
- 6 Blinksignale, wenn der Funkcode des Senders nicht mit jenem des Senders der Steuerung kompatibel ist.
— 8 Blinksignale, wenn der Speicher voll ist.
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VORGANG C - Speicherung eines Senders anhand eines anderen, bereits gespeicherten Senders (Fernspeicherung
liber Steuerung)

Mit diesem Vorgang kann ein neuer Sender anhand eines zweiten Senders gespeichert werden, der in derselben Steuerung bereits gespeichert
ist. Dadurch kann der neue Sender die Einstellungen des bereits gespeicherten Senders eins zu eins Ubernehmen. Dieser Vorgang sieht keine
direkte Betétigung der Taste T2 der Steuerung vor, sondern erfolgt innerhalb seines Empfangsbereichs.

01.

Am zu speichernden Sender: Die zu speichernde Taste gedrlckt halten.

02.

An der Steuerung: Nach einigen Sekunden (ca. 5) schaltet sich die Led ,,Funk® ein. Die Taste des Senders loslassen.

03.

Am bereits gespeicherten Sender: Die gespeicherte und zu kopierende Taste 3 Mal driicken und loslassen.

04.

Am zu speichernden Sender: Die gemal Punkt 01 gedrickte Taste 1 Mal driicken.

VORGANG D - Léschen eines einzelnen Senders (wenn im Modus 1 gespeichert) oder einer einzelnen Taste des
Senders (wenn im Modus 2 gespeichert)

01.

An der Steuerung: Die Taste T2 gedrUckt halten.
- Nach ca. 4 Sekunden schaltet die Led ,,Funk* auf Dauerlicht (die Taste weiterhin gedrickt halten).

02.

Am Sender, der vom Speicher geldscht werden soll: Die Taste(*) solange gedrickt halten, bis die Led ,,Funk® (an der Steuerung) 5
schnelle Blinksignale aussendet (oder 1 Blinksignal, wenn der Sender oder die Taste nicht gespeichert sind).

(*) Hinweis — Ist der Sender im Modus 1 gespeichert, kann eine beliebige Taste gedrlickt werden, sodass die Steuerung den gesamten Sen-
der I8scht. Ist der Sender im Modus 2 gespeichert, muss die gespeicherte und zu léschende Taste gedriickt werden. Zur Ldschung weiterer
im Modus 2 gespeicherter Tasten, den gesamten Vorgang flur jede zu I6schende Taste wiederholen.

VORGANG E - Léschen ALLER gespeicherten Sender

01.

An der Steuerung: Die Taste ,,Funk® gedriickt halten.
— Nach ca. 4 Sekunden schaltet die Led ,,Funk® auf Dauerlicht (die Taste weiterhin gedrlckt halten).
- Nach ca. 4 Sekunden schaltet sich die Led ,,Funk® aus (die Taste weiterhin gedrickt halten).

02.

Sobald die Led ,,Funk® auf Blinklicht schaltet, 2 Blinksignale z&hlen und die Taste exakt wéhrend des 3. Blinksignals loslassen.

03.

Die Led ,,Funk® sendet wahrend des L6schvorgangs ein schnelles Blinksignal aus.
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| 04. Die Led ,Funk” sendet abschlieBend 5 Blinksignale aus, was besagt, dass der Léschvorgang erfolgreich durchgefiihrt wurde.

VORGANG F-- Léschung des GESAMTEN Speichers und Wiederherstellung der Werkseinstellungen

01. An der Steuerung: Die Taste ,,Funk* gedriickt halten.
- Nach ca. 4 Sekunden schaltet die Led ,,Funk® auf Dauerlicht (die Taste weiterhin gedrickt halten).
— Nach ca. 4 Sekunden schaltet sich die Led ,,Funk® aus (die Taste weiterhin gedrlckt halten).

02. Sobald die Led ,,Funk“ auf Blinklicht schaltet, 4 Blinksignale z&hlen und die Taste exakt wihrend des 5. Blinksignals loslassen.

03. Die Led ,,Funk“ sendet wahrend des Ldschvorgangs ein schnelles Blinksignal aus.

04. Die Led ,,Funk“ sendet abschlieBend 5 Blinksignale aus, was besagt, dass der Léschvorgang erfolgreich durchgefihrt wurde.

VORGANG G - Sperrung (oder Entsperrung) des Speichers
ACHTUNG! - Der hier beschriebene Schritt sperrt die Ausfiihrung der Vorgdnge A, B, C, D, F.

01. Die Stromversorgung der Steuerung trennen.

02. An der Steuerung: Die Taste ,,Funk® gedrlckt halten. Die Steuerung danach wieder an die Stromversorgung anschlieBen (die Taste
weiterhin gedrlckt halten).

03. Nach 5 Sekunden sendet die Led ,,Funk® 2 langsame Blinksignale aus. Die Taste an dieser Stelle loslassen.

04. (innerhalb von 5 Sekunden) An der Steuerung: Die Taste ,,Funk® wiederholt drlicken, um eine der folgenden Optionen auszuwahlen:
¢ | ed ausgeschaltet = Entsperrung der Speicherung.
e Led eingeschaltet = Sperrung der Speicherung.

05. 5 Sekunden nach dem ersten Tastendruck sendet die Led ,Funk“ 2 Blinksignale aus und melden damit, dass der Vorgang abge-
schlossen ist.
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6 ABNAHMEPRUFUNG UND INBETRIEBNAHME

Dies sind die wichtigsten Phasen bei der Verwirklichung der Anlage, die eine maximale Sicherheit der Anlage gewahrleisten.

Sie mUssen von erfahrenem Fachpersonal ausgefihrt werden, das die erforderlichen Tests zur Prifung der angewendeten LOsungen je nach
vorhandenem Risiko festzulegen und die Einhaltung der von Gesetzen, Bestimmungen und Verordnungen auferlegten Vorschriften zu Uberprifen
hat: insbesondere alle Anforderungen der Normen EN 13241, EN 12445 und EN 12453.

Zusatzausristungen mussen hinsichtlich ihrer Funktionalitdt und ihres ordnungsgemaBen Zusammenwirkens mit der Steuerung MC200 einer
speziellen Abnahmeprifung unterzogen werden. Siehe Anleitung zu den einzelnen Vorrichtungen.

6.1 - Abnahmepriifung

Die Abnahmeprtiifung kann auch dazu verwendet werden, in regelmaBigen Abstanden eine Funktionsprifung der einzelnen Antriebskomponen-
ten durchzufUhren. Flr jedes einzelne Element des Antriebs wie Schaltleisten, Fotozellen, Blinkleuchten usw. ist eine spezielle Abnahmeprifung
erforderlich. Fir diese Vorrichtungen die in den jeweiligen Anleitungen beschriebenen Verfahren ausfihren. Die Abnahme wie folgt austben:

01. Sicherstellen, dass alle Anweisungen des Kapitels HINWEISE genauestens eingehalten wurden

02. Die Tur Uber die Steuertaste oder den Sender mehrmals 6ffnen und schlieBen. Wahrend der Bewegungen sicherstellen, dass a) die
Fotozellen (sofern vorhanden) wahrend der SchlieBung ansprechen; b) die Schaltleiste (sofern vorhanden) im Rahmen des eingestellten
Modus anspricht; ¢) die automatische WiederverschlieBung der Tur (sofern programmiert) in SchlieBrichtung erfolgt. Sind die beschrie-
benen Prifungen fehlgeschlagen, sicherstellen, dass keine Fehler der elektrischen Anschlisse vorliegen. Sich im Besonderen auf den
Abschnitt 4.3 beziehen.

03. Mehrere Tests ausfuhren, um das Gleiten des Tors zu bewerten, indem mdgliche Montage- oder Einstellfehler sowie eventuell vorhan-
dene Reibungspunkte gepruft werden.

04. Den korrekten Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Schaltleisten usw.) Uberprifen.

05. Die Funktionsweise der Fotozellen (sofern vorhanden) und mdégliche Interferenzen mit anderen Vorrichtungen Uberprifen:
1 - Einen Zylinder (Durchmesser von 5 cm und Lange von 30 cm) zwischen einem Fotozellenpaar durchflihren, zundchst neben der TX,
dann neben der RX, sodass die optische Achse unterbrochen wird, durch die sie virtuell verbunden sind;
2 - Sicherstellen, dass das Ansprechen in der Steuerung den vorgesehenen Vorgang ausldst (z. B. die Bewegungsumkehrung beim
Schlieen).
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6.2 - Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf erst erfolgen, wenn alle Phasen der Abnahmepriifung erfolgreich abgeschlossen sind (Absatz 6.1).
Eine teilweise oder vorlbergehende Inbetriebnahme ist unzulassig.

01. | Die technischen Unterlagen der Automatisierung an einem selben Ort mindestens 10 Jahre lang aufbewahren. Die Unterlagen missen
enthalten: Gesamtzeichnung der Automatisierung, Schaltplan, Risikoanalyse und jeweils angewendete Losungen, Konformitatserkla-
rung des Herstellers fUr alle verwendeten Vorrichtungen (fur die Steuerung MC200 die beiliegende EU-Konformitatserklarung verwen-
den) sowie eine Kopie der Bedienungsanleitung und des Wartungsplans der Automatisierung.

02. | Die Konformitatserklarung des Antriebs ausfiillen und dem Eigentimer aushéandigen.

03. | Dem Inhaber der Automatisierung auch die Bedienungsanleitung (herausnehmbares Beiblatt, das der Anleitung zur Automation beiliegt)
aushandigen.

04. | Den Wartungsplan verfassen und dem EigentUmer des Antriebs aushandigen.

05. | Den EigentUmer vor der Inbetriebnahme des Antriebbs angemessen und in Schriftform Uber die noch vorhandenen Gefahren und Risiken
informieren

7 ENTSORGUNG DES PRODUKTS

Dieses Produkt ist integraler Bestandteil des Torantriebs und muss daher zusammen mit diesem entsorgt werden.

Wie schon die Installation muss auch die Zerlegung des Produkts am Ende seiner Nutzungsdauer von Fachpersonal ausgeflhrt werden.
Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Materialien: einige kdnnen recycelt werden, andere mussen entsorgt werden. Informieren Sie sich
Uber die Recycling- oder Entsorgungsmaéglichkeiten, die in Ihrer Region gemaf den geltenden Vorschriften flr dieses Produkt vorgesehen sind.

A ACHTUNG! - Bestimmte Teile des Produkts enthalten evtl. Schadstoffe oder gefdhrliche Substanzen, die schadliche Auswirkun-
gen auf Umwelt und Gesundheit haben kénnen, wenn sie in die Umwelt gelangen.

Das nebenstehende Symbol weist darauf hin, dass es verboten ist, dieses Produkt Uber den Hausmull zu entsorgen. Halten Sie die
Vorgaben zur MUlltrennung ein, die in Ihrem Land bzw. in Ihrer Region vorgeschrieben sind, oder geben Sie das Produkt an den Ver-
kaufer zurick, wenn Sie ein vergleichbares neues Produkt kaufen.

A ACHTUNG! - Die gesetzlichen Vorschriften sehen fiir den Fall einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Produkts
unter Umsténden schwere Strafen vor.
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TECHNISCHE MERKMALE

‘

A Alle technischen Merkmale beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 20 °C (+ 5 °C). e Nice S.p.A. behalt sich das Recht vor, das
Produkt jederzeit nach eigenem Ermessen zu &ndern, wobei die vorgesehenen Funktionen und der Bestimmungszweck beibehalten werden.

Stromversorgung: von: 120 V~~ 50/60 Hz bis: 230 V~ 50/60 Hz

Max. Leistung Motor: 450 W (bei Versorgung mit 120 V); 950 W (bei Versorgung mit 230 V)
Spannung Befehlssignale: ca. 24 V=—==

Verbraucher (Klemmen 8 und 9): Spannung ca. 24 V===; Strom max. 100 mA

Sicherheitseingang: muss sich bei einer Konfiguration mit konstantem Widerstand auf 8,2kQ belaufen
Betriebstemperatur: -20°C ... +55 °C

Abmessungen (mm): 118 x 52 x 147

Gewicht (g): 300

Schutzart IP: 44

Frequenz: 433,92 MHz

Funkcode: FLOR, O-CODE, SMILO
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EU-Konformitatserklarung (Nr. 629/MC200)
und Erklarung fiir den Einbau einer ,,unvoll-
standigen Maschine“

Hinweis: Der Inhalt dieser Erkléarung stimmt mit den Angaben in dem am
Geschéftssitz der Nice S.p.A. hinterlegten Dokument in seiner jingsten, vor
der Drucklegung dieses Handbuchs verfligbaren Fassung Uberein. Dieser
Text wurde aus redaktionellen Griinden angepasst. Eine Kopie der Origina-
lerkl&rung kann bei Nice S.p.A. (TV) Italy.

Revision: 0; Sprache: DE

* Produktbezeichnung: Nice S.p.A.

¢ Anschrift: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne, Oderzo (TV) Italy

¢ Fiir die Zusammenstellung der technischen Dokumentation auto-
risierte Person: Nice S.p.A. - Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne, Oder-
zo (TV) ltaly

¢ Produkttyp: Steuerung fiir 1 Motor 230 Vv

¢ Modell / Typ: MC200

e Zubehor: Funksteuerung Serie FLOR, O-CODE, SMILO

Der Unterzeichner Roberto Griffa erklart hiermit eigenverantwortlich in seiner
Funktion als Chief Executive Officer, dass das oben genannte Produkt die
Bestimmungen der folgenden Richtlinien erflllt:

¢ Richtlinie 2014/53/EU (RED)

— Schutz der Gesundheit (Art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

Elektrische Sicherheit (Art. 3(1)(@): EN 60950-1:2006 + A11:2009 +
A12:2011 + A1:2010 + A2:2013

— Elektromagnetische Vertraglichkeit (Art. 3(1)(b)):

EN 301 489-1 vV2.2.0:2017; EN 301 489-3 V2.1.1:2017

Funkspektrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

AuBerdem entspricht das Produkt im Sinne der Anforderungen an ,,unvoll-
standige Maschinen® (Anhang II, Teil 1, Abschnitt B) folgender Richtlinie:

* Richtlinie 2006/42/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES
RATS vom 17. Mai 2006 (ber Maschinen zur Anderung der Richtlinie
95/16/EG (Uberarbeitung).

— Der Hersteller erklart hiermit, dass die einschlagige technische Dokumen-
tation Ubereinstimmend zum Anhang VII B der Richtlinie 2006/42/EG ver-
fasst wurde und folgende grundlegende Anforderungen erflllt sind: 1.1.1
-112-113-121-126-151-152-155-156-15.7-1.58
-1.5.10-1.5.11

— Der Hersteller verpflichtet sich, den zusténdigen Stellen der einzelnen
Lander bei begrindeter Anfrage unter Wahrung seiner Rechte am geisti-
gen Eigentum die entsprechenden Informationen Uber die ,unvollstandige
Maschine” zu Ubermitteln.

— Falls die ,unvollstdndige Maschine” in einem européischen Land in Be-
trieb genommen wird, dessen offizielle Landessprache nicht mit der Spra-
che dieser Erklarung Ubereinstimmt, ist der Importeur verpflichtet, dieser
Erklarung die entsprechende Ubersetzung beizulegen.

— Es wird darauf hingewiesen, dass die ,unvollstandige Maschine” nicht
in Betrieb genommen werden darf, bis die Endmaschine, in die sie ein-
gebaut wird, ebenfalls als konform mit den Vorschriften der Richtlinie
2006/42/EG erklart wurde (falls zutreffend).

Ferner entspricht das Produkt folgenden Normen:

EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011;
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008

Ort und Datum: Oderzo, 05.09.2017

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

A Ponizsze ostrzezenia zostaly skopiowane bezposrednio z Przepiséw i, jesli jest to mozliwe, nalezy je stosowac¢ do niniejszego
produktu

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzega¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz moze

by¢ przyczyna powaznych szkoéd

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenistwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, postepowaé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy starannie przechowywa¢ niniejsza instrukcje

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie
jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywac
montazu

Nie uzywac urzgdzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do
eksploatacji”

UWAGA Wedtugnajnowszych,obowiazujacychprzepisoweuropejskich, wykonanie automatykimusibyé¢zgodnezobowiazujaca

Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwigzku z tym, wszystkie czynnosci
polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazywaniu do eksploataciji i
konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wylacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

Przed przystapieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentuja idealny
stan i sg odpowiednie do uzycia

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem
Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie

nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtgcza¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtaczaniem lub odtgczaniem zasilania
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e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzgdzenie odigczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtosé pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez lll kategorig przepieciowa

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzgdzenia w poblizu Zrddet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do
ktdrej$ z opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwac¢ montaz i zwréci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne

e (zyszczenie i konserwacja, za ktdrg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki

e Przed wykonaniem dziatar na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtaczy¢ produkt od sieci zasilajacej

* Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami

e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac¢ o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakoriczenia czynnosci

¢ Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajdujg sie osoby wykonujgce czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczy¢
zasilanie elektryczne

1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

MC200 to centrala elektroniczna, ktdre umozliwia kontrole i sterowanie silnikiem przeznaczonym do napedzania rolety lub bramy wahadtowej
lub bramy segmentowe;j lub rolety lub innych podobnych zastosowan.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rézne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te, przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Parametry techniczne:

e podtgcza sie do sieci elektrycznej (patrz dane w rozdziale ,,Parametry techniczne produktu”);

e programowanie za pomoca ustawiania 8 przetgcznikéw dip-switch;

* wyposazona we wbudowany odbiornik radiowy, ktdry umozliwia sterowanie automatykg za pomoca nadajnika radiowego;

e do centrali mozna podtaczy¢ rézne urzadzenia dodatkowe, jak: para fotokomadrek, lampa ostrzegawcza (z zasilaniem sieciowym) do sygnali-
zacji $wietinych, przycisk $cienny do wydawania polecen typu ,Krok po Kroku”, zewnetrzna antena radiowa, listwa krawedziowa, itp.

¢ jest wyposazona w ztgcze typu ,IBT4N”, kompatybilne z interfejsem IBT4N, ktére umozliwia podtgczenie wszystkich urzgdzen posiadajgcych
interfejs BusT4 jak, na przykiad, jednostka programowania Oview.
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) OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

e Centrala MC200 moze by¢ uzywana wytgcznie z jednofazowym silnikiem asynchronicznym. Silnik musi by¢: a) zasilany z sieci elektrycznej
i by¢ przystosowany do takiego samego napiecia jak napiecie centrali; b) wyposazony w ochronnik termiczny; ¢) wyposazony w urzadzenie
elektromechaniczne ograniczajgce ruch (ogranicznik kraricowy); d) wyposazony w potgczenia z 3 przewodami: ,Wspdlne”, ,Otwiera”, ,Zamyka”.
e Odbiornik radiowy wbudowany w centrale umozliwia wytagczne uzycie nadajnikdw, ktére stosujg protokdt kodowania radiowego FLOR, O-
CODE lub SMILO (to standardy Nice).

* Dodatkowe ograniczenia uzytkowania zamieszczono w rozdziale ,Parametry techniczne produktu”.

A Wazne! - Przed dokonaniem instalacji produktu nalezy sprawdzié¢ limity zastosowania zamieszczone w rozdziale 2i 7.
A Upewni¢ sie, ze temperatura jest odpowiednia do obszaru zastosowania.
A Urzadzenia nie wolno instalowac na zewnatrz.

A Podczas wykonania perforacji skrzynki centrali w celu przetozenia kabli (rys. 1-C) nalezy pamietaé, ze punkt wejscia kabli do
skrzynki musi sie zawsze znajdowacé w dolnej czesci skrzynki. Ponadto, nalezy zastosowac¢ specjalne srodki ostroznosci w celu
zapewnienia zadanego stopnia ochrony (IP 44) w zaleznosci od rodzaju instalaciji.

A Przed przeprowadzeniem instalacji, nalezy przygotowac przewody elektryczne potrzebne w Panstwa instalacji, odnoszac sie
do rys. 2b i do ,,Tabeli 1 - Dane techniczne przewodéw elektrycznych”.

A Uwaga! - Podczas ukiadania przewodoéw rurowych prowadzacych kable elektryczne i wprowadzania kabli do obudowy cen-
trali, nalezy wzia¢ pod uwage, ze, z powodu mozliwego gromadzenia si¢ wody w studzienkach rozgateznych, przewody rurowe
moga powodowac powstawanie w centrali skroplin, ktére moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

Zainstalowac centralke odnoszac sie do rys. 1.
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A uwaGA:! - Wszystkie poditaczenia elektryczne musza by¢ wykonane przy odtaczonym zasilaniu. Niewtasciwe wykonane pota-
czenia moga spowodowac obrazenia lub uszkodzenie urzadzen.

A uwAGA! - Potaczenia moga by¢ wykonane wytacznie przez wykwalifikowanych specjalistow.

4.1 - Przygotowanie kabli elektrycznych do podtaczenia urzadzen do centrali (Tabela A)

Tabela A - Charakterystyka kabli elektrycznych do potgczen

Urzadzenie do podiaczenia Przekréj kabla Maksymalna dtugos¢ kabla
ZASILANIE DO CENTRALI STERUJACEJ | Nr 1 kabel: 2 x 1,5 mm? 30 m (*1)

LAMPA OSTRZEGAWCZA Z ANTENA Nr 1 kabel: 2 x 1,5 mm? (do lampy ostrzegawczej) 20m

RADIOWA 1 kabel ekranowany typu RG58 (do anteny) 20 m (zalecany < 5 m)

URZADZENIA PODEACZONE DO ZACI-
SKOW 8-9-10-11-12-13
ZASILANIE DO SILNIKA 3 kable: 1 x 1,5 mm? 10m

(*1) — Jesli kabel zasilajgcy jest dtuzszy od 30 m, nalezy zastosowac kabel o wigkszym przekroju, na przyktad 2 x 2,5 mm?.
(*2) — Te 6 kabli mozna zastgpi¢ 1 pojedynczym kablem 6 x 0,5 mm?.

UWAGA! - Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

6 kabli: 1 x 0,5 mm? (*2) 50 m

- Bezpiecznik linii (6,3 A)

- Ztacze do interfejsu IBT4N

- Dioda ,,OK”

- Dioda ,radio”

- Przycisk T2, do wczytywania nadajnika i kasowania nadajnika lub
catej pamieci centrali

- Przycisk T1, do programowania i wysytania polecen Krok po Kroku

- Dip-switch do programowania funkgciji

- Diody wejs¢ (,Stop”, ,SbS”, ,Foto”)

4.2 - Wykaz czesci wchodzacych w skiad centrali

Podczas kolejnych faz fgczenia i programowania, w celu odszukania
czesci cytowanych w tekscie, nalezy sie odnies¢ do rys. 2 i jego le-
gendy.

moow>»

Iom
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I - Zaciski do anteny radiowe; M - Zaciski do potgczenia linii zasilajgcej i silnika
L - Zaciski do wejs¢ niskonapieciowych
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4.3 - Podstawowe podiaczenia

e Podtaczenie silnika do centrali MC200
Podtaczy¢ 3 przychodzace z silnika (Faza podnoszenia, Wspdlny, Faza opuszczania) do zaciskéw 3, 4 i 5 centrali, jak przedstawiono na rys. 3.

UWAGA! Przed podiaczeniem silnika nalezy sie upewni¢, ze przewod, ktéry zostanie podiaczony do zacisku 3 powoduje
OTWARCIE bramy, ze przewoéd, ktéry zostanie podtaczony do zacisku 5 powoduje ZAMKNIECIE bramy i ze przewdd, ktéry zo-
stanie podiaczony do zacisku 4 jest WSPOLNY.

Uwaga! — Nie podtaczac rownolegle kilku silnikéw do tej samej centrali, jesli nie jest to wyraznie przewidziane w instrukciji silnika; ewentualnie,
uzywac odpowiednich ptyt rozszerzalnych.

¢ Podtaczenie zasilania do centrali MC200
Podtaczy¢ 2 przewody pochodzace z sieci elektrycznej (Fazy i Neutralny), do zaciskow 6 i 7 centrali, jak przedstawiono na rys. 3.

¢ Podtaczenie silnika do Uziemienia

PL

mienia silnika na zewnatrz centrali MC200.

7 — Polski



4.4 - Podtaczenie urzadzen dodatkowych

Aby podtgczy¢ przewidziane urzgdzenia dodatkowe nalezy sie odnies¢ do Tabeli B, na rys. 3 i instrukcji kazdego urzadzenia dodatkowego.
W Tabeli B zebrano wszystkie urzadzenia dodatkowe, ktére mozna podtgczy¢ do zaciskdw centrali i specyfikacje umozliwiajgce wykonanie
potaczen elektrycznych. Przed wykonaniem dalszych dziatan, uwaznie przeczytad tabele i uwagi. Uwaga — Poniewaz niektdre wejscia oferujg
rézne funkcje potaczen urzadzen dodatkowych, po zakoriczeniu potaczen nalezy ustawic przetaczniki dip-switch zgodnie z podtaczonymi urza-
dzeniami dodatkowymi (patrz rozdziat 5 - Programowanie).

Tabela B - Funkcja zaciskdw (wejscia i wyjscia)
Zaciski | Opis Funkcji

1-2 Wyjscie do sygnalizatora swietlnego lampy ostrzegawczej do napiecia sieci.

3-4-5 | Wyjscie do sterowania silnikiem(otwiera, wspdine, zamyka).

6-7 Wejscie linii zasilajacej pochodzace od sieci elektrycznej (faza, neutralne).

8 Odniesienie do 0 Volt przewodu ,Wspdlnego” urzadzen podtaczonych do zaciskéw 9, 10, 11, 12 13.

9 Wyjscie 24 V. Wyjscie Ustug (na przyktad, fotokomarek) z zasilaniem 24 V=== (niskie napiecie): cmaksymalny pobdr pradu: 100 mA.
10 Wyijscie Test Foto. Wyjscie 24 V=== fotokomdrki nadajnika (TX), lub diody-otwartej-bramy. Maksymalny pobdr pradu: 50 mA.

11 Wejscie Stop. Wejscie urzadzen bezpieczeristwa ze statg rezystancja 8,2kQ (listwa krawedziowa, itp.).

12 Wejscie SbS. Wejscie dla przycisku NO (normalnie otwarty), do przesytania polecen w trybie Krok po Kroku.

13 Wejscie Foto. Wejscie fotokomdrki odbiorczej (RX) normalnie zamknigtej (NC) lub przycisku NO (normalnie otwartego).

14 - 15 | Wejscie do anteny-odbiornika radiowego.

4.5 - Jak zarzadzacé wyjsciem , Test Foto” i wejsciami ,,Stop”, ,,SbS”, ,,Foto”

4.5.1 - Wyjscie Test Foto (zacisk 10)

Wyjscie to musi by¢ skonfigurowane za pomoca przycisku programowania dip-switch 7 w zaleznosci od typu podtgczonego urzadzenia: po
podtgczeniu fotokomadrki nadajacej (TX), przetacznik dip-switch musi by¢ ustawiony na ON; w razie podtgczenia diody-otwartej-bramy, przetacz-
nik dip=switch musi by¢ ustawiony na OFF.

UWAGI ¢ Jesli do tego wyjscia zostanie podtaczona dioda-otwartej-bramy, fotokomaorka TX musi by¢ podtgczona do zacisku 9. ¢ Sygnalizacje
diody-otwartej-bramy majg nastepujace znaczenie:

dioda zgaszona = drzwi zamknigete; dioda zaswiecona = drzwi otwarte; wolne miganie = brama w trakcie zamykania; szybkie miganie = zamy-
kanie bramy.
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4.5.2 - Wejscie Stop (zacisk 11)

To wejscie musi by¢ skonfigurowane za pomoca przefgcznika programowania dip-switch 1 - 2 w zaleznosci od rodzaju podtaczonego urza-
dzenia: styki normalnie zamknigte (NC), styki normalnie otwarte (NO) lub styki ze statg rezystancjg (8,2kQ2). Uwaga! - Tylko uzycie styku ze
statg rezystancjg z ustawieniem OFF+OFF przyciskéw dip-switch 1 - 2 zapewnia minimalny poziom odpornosci na uszkodzenia, wymagany
przepisami. Zazwyczaj zadziatanie urzadzenia podtgczonego do wejscia Stop powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu silnika z krétkim
odwrdceniem manewru (wybierany za pomoca przetacznika dip-switch 3). W celu wytaczenia tego odwrdcenia dziatania urzadzenia bezpieczen-
stwa (na przyktad, gdy listwa krawedziowa dotyka podtoza), mozna uzy¢ styku ,8” (z rezystancjg 8,2kQ potaczong szeregowo) do potgczenia
réwnolegtego do listwy krawedziowej (patrz rys. 4). Styk ,,8” musi by¢ ustawiony w taki sposéb, by zamykat sie w ostatnich 30/40 mm manewru
zamykajgcego, przed zadziataniem listwy krawedziowej. W ten sposob, gdy styk ,,8” zamyka sie i zadziata listwa krawedziowa (na przyktad
na podtozu), automatyka blokuje sie bez odwrdcenia manewru i brama zostaje catkowicie zamknigta. Z tego stanu system umozliwia zlecenie
wytacznie manewru otwierania.

Stanwejscia Stop jest zasygnalizowany przez diode ,Stop” 0 znaczeniu wskazanym w Tabeli C.

Tabela C - Stan wejscia ,STOP” oznaczony przez odpowiednig diode

Sygnalizacja diody ,,Stop” Znaczenie (stan wejscia Stop)

Zaswiecona Aktywne (pozwolenie na manewr)

Zgaszona Nieaktywne (manewr zablokowany)

50% wiaczony + 50% zgaszony Odwrécenie wytgczone

20% wiaczony + 80% zgaszony Nieaktywne, z wytagczonym odwrdceniem (dozwolony wytacznie manewr otwierania)

4.5.3 - Wejscie SbS (zacisk 12)

Za kazdym razem po nacisnieciu przycisku podtgczonego do tego wyjscia system wykona polecenie kolejne w stosunku do ostatniego wykona-
nego polecenia zgodnie z sekwencjg ustanowiong w fabryce, programowang za pomoca przycisku dip-switch 5 (na przykltad > otwiera > stop
> zamyka > stop > od poczatku...). Jesli przycisk sterowniczy jest wciskany na dtugi okres czasu (od 4 do 10 sekund), system zleca zawsze
manewr otwarcia; po przekroczeniu 10 sekund system zleca zawsze manewr zamkniecia. Ta szczegdlna funkcja moze by¢ przydatna w obec-
nosci wiekszej liczby centrali, gdy pragnie sie nimi sterowac¢ w tym samym czasie i pragnie sig, by odpowiednie bramy wykonaty ten sam ruch,
niezaleznie od stanu, w jakim znajduje sie kazda centrala.

4.5.4 - Wejscie Foto (zacisk 13)

To wyjscie musi by¢ skonfigurowane za pomoca przycisku programowania dip-switch 4 w zaleznosci od typu podtaczonego urzgdzenia: po
podtaczeniu fotokomaorki odbierajacej (RX) normalnie zamknietej (NC), przetgcznik dip-switch musi by¢ ustawiony na OFF; w razie podtaczenia
przycisku NA (normalnie otwartego), przetacznik dip-switch nalezy ustawi¢ na ON. Uwaga — Jesli zostata podtaczona fotokomadrka odbioru (RX)
normalnie zamknieta (NC), w razie braku pozwolenia mozna wykonac¢ wytagcznie manewr otwierania.
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5 PROGRAMOWANIE

WAZNE! - Po zakonczeniu wszystkich potaczen nalezy doprowadzié¢ zasilanie elektryczne do centrali i wykonaé programowanie
ustawiajac osiem przefacznikéw dip-switch na ptycie w zaleznosci od typologii podiaczonych urzadzen i funkcji, ktore pragnie sie
aktywowacé lub dezaktywowaé. W celu wykonania programowania nalezy sie odnies¢ do Tabeli D.

Tabela D - Ustawienia przetgcznikdw dip-switch

Przefacznik
Dip-switch

Ustawienie

Opis ustawionej funkcji

Przetacznik

(1) OFF; (2) OFF

Aktywuje wejscie Stop po podtaczeniu styku ze statg rezystancja 8,2kQ, bez przycisku ,S” ktéry uniemozliwia odwrd-
cenie ruchu (patrz rys. 4)

Aktywuje wejscie Stop po podiaczeniu styku ze statg rezystancjg 8,2kQ, z przyciskiem ,S” ktory dziata w odlegtosci

1-2 (1) OFF; (2) ON 30/40 mm od ogranicznika w celu uniemozliwienia odwrécenia ruchu (patrz rys. 4)
(1) ON; (2) OFF | Aktywuije wejscie Stop po podtaczeniu styku NO (normalnie otwartego)
(1) ON; (2) ON Aktywuje wejscie Stop po podtaczeniu styku NC (normalnie zamknigtego)
i OFF Aktywuje wejscie Stop w celu zatrzymania manewru w toku i wykonania krétkiego odwrdcenia ruchu
Przetacznik 3 - — -
ON Aktywuje wejscie Stop w celu zatrzymania manewru w toku
i OFF Wiacza wejscie Foto do potaczenia fotokomadrek
Przetacznik 4 — — - —
ON Wiacza wejscie Foto do uzycia jako polecenie zamkniecia
o K5 OFF Aktywuje nastepujace polecenia cykliczne typu krok po kroku: > Otwiera > Stop > Zamyka > Stop > (od poczatku...)
rzetaczni
< ON Aktywuje nastepujgce polecenia cykliczne typu krok po kroku: > Otwiera > Stop > (od poczatku...)
OFF Wytacza funkcje zespdt mieszkaln
Przetacznik 6 va - i p - Y
ON Wiacza funkcije zespdt mieszkalny
i OFF Wigcza funkcije ,Dioda-otwartej-bramy”
Przetacznik 7 -
ON Witacza funkcije Test Foto
i OFF Whytacza ,Czas pauzy” w celu automatycznego zamkniecia bramy po poleceniu otwarcia
Przetacznik 8 — - -
ON Wiacza ,,Czas pauzy” w celu automatycznego zamknigcia bramy po poleceniu otwarcia
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5.1 - Informacje dodatkowe na temat niektorych funkcji i programowalnych opcji

5.1.1 - Przetacznik Dip-switch 1 i 2 (dla wejscia Stop)

Te przetgczniki dip-switch stuzg do programowania wejscia Stop w zaleznosci od typologii urzgdzenia bezpieczenstwa, ktdre zostato do niego
podtaczone:

- Styk ze stalg rezystancja 8,2kQ, z odwrdceniem.

- Styk ze stafg rezystancjg 8,2kQ, bez odwrdcenia.

Styk NO (normalnie otwarty).

Styk NC (normalnie zamknigty).

5.1.2 - Przetacznik Dip-switch 5 (dla wejscia SbS)

Jesli wejscie SbS jest zaprogramowane z sekwencjg polecen Krok po Kroku: > Otwiera > Stop > (od poczatku...), wiec z przetgcznikiem
dip-switch 5 na ON, podczas uzycia automatyki nie bedzie mozliwe sterowanie zamknieciem bramy. Polecenie to moze by¢ nadane wytgcznie
programujac automatyczne zamkniecie (przetacznik dip-switch 8 na ON) lub za pomocg nadajnika radiowego.

5.1.3 - Przetacznik Dip-switch 6

¢ Podczas manewru otwierania: jesli jest witgczona funkcja zespotu mieszkalnego (przetacznik dip-switch 6 na ON), uniemozliwia, by wystanie
polecenia otwarcia lub polecenia Krok po Kroku zatrzymato manewr lub go odwrdcito przed jego zakoriczeniem na ograniczniku.

e Podczas manewru zamykania: jesli jest wigczona funkcja zespotu mieszkalnego (przetacznik dip-switch 6 na ON), wystanie polecenia
otwarcia lub polecenia Krok po Kroku zatrzymuje manewr i odwraca ruch powodujgc otwarcie bramy.

5.2 - Wczytywanie ustawien przetacznikéw Dip-Switch

Po ustawieniu wszystkich przetgcznikdw dip-switch (lub pdzniej, za kazdym razem, gdy pragnie sie zmieni¢ ustawienie jednego lub kilku prze-
tacznikéw dip-switch) nalezy wezyta¢ do centrali wykonane ustawienia, dziatajgc w nastepujacy sposob: gdy dioda ,,OK” zaczyna migac¢ (w
kolorze zielonym/czerwonym) oznacza to, ze zostat przesuniety jeden lub kilka przetacznikdw dip-switch. Tak wiec, w celu wczytania nowego
ustawienia nalezy nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T1 na centrali, az do chwili, gdy dioda ,,OK” bedzie swiecic¢ statym Swiattem w
kolorze zielonym. Nastepnie zwolni¢ przycisk.

5.3 - Programowanie ,,Czasu pracy” silnika i ,Czasu pauzy” dla zamkniecia automatycznego

,Czas pracy” i ,Czas pauzy” to dwa podstawowe parametry centrali programowane jeden za drugim z tg samg procedurg. Te parametry mogg
by¢ programowane wytgcznie po ustawieniu i wczytaniu wszystkich przetgcznikdw dip-switch.

¢ Czym jest ,,Czas pracy”? Jest to maksymalny czas w jakim centrala utrzymuje zasilanie silnika od chwili, w ktdrej zostaje przestane po-
lecenie. Czas ten musi by¢ wystarczajgcy do ukoriczenia manewru silnika (osiggniecie ogranicznika). Wartos¢ fabryczna (lub po catkowitym
skasowaniu pamieci) wynosi 120 sekund. MoZliwe jest réwniez dokonanie zmiany tej wartosci programujac czas 5 sekund (minimum) do 120
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sekund (maksimum). Procedura przewiduje pomiar w automatycznym wczytywaniu czasu potrzebnego silnikowi do zakonczenia manewru.
Z tego powodu nalezy dokonac¢ pomiaru manewru najbardziej obcigzajgcego silnik (wiec najwolniejszego) ktérym jest zazwyczaj rozpoczecie
ruchu z ogranicznika. Uwagal! - Zaleca sie zaprogramowanie nieznacznie dtuzszego czasu (o kilkka sekund) w stosunku do czasu koniecznego
na zakoriczenie manewru.

e Czym jest ,,Czas pauzy”? Jest to czas, przez jaki centrala oczekuje przed automatycznym zamknieciem bramy, po wystaniu przez uzytkow-
nika polecenia otwarcia (funkcja: zamkniecie automatyczne). Programowany czas pauzy trwa od 5 sekund (minimum) do 120 sekund (maksi-
mum). Czas pauzy mozna rowniez catkowicie wyeliminowac; stuzy to do wytaczenia zamykania automatycznego.

W celu wczytania ,,Czasu pracy” i ,,Czasu pauzy”

01. Przenies¢ brame na ogranicznik dolny.

02. NacisnagC i przytrzymac wcisniety przycisk T1 na centrali: gdy tylko silnik rozpocznie ruch w kierunku ogranicznika wysokiego, nalezy
zaczg¢ odliczac¢ 5 sekund. Po uptywie 5 sekund centrala zaczyna wczytywac czas trwania manewru;

03. nadal przytrzymywac wcisniety przycisk T1; odczekac¢ na zakoriczenie manewru w_ograniczniku wysokim; odczekad jeszcze kilka
sekund i zwolni¢ przycisk. Nastapi zatrzymanie silnika i centrala wczyta nowy, tyle co odliczony Czas pracy.

04. W ciggu 2 sekund od zatrzymania silnika nalezy nacisnaé i przytrzymac wcisniety przycisk T1 na centrali: od tej chwili zaczyna sie
pomiar Czasu pauzy.

05. Zwolni¢ przycisk T1 po uptywie zgdanego czasu (maksymalnie 120 sekund); centrala zleca silnikowi manewr opuszczania i w miedzy-
czasie wczytuje zmierzony czas. Czas ten zostanie uzyty do automatycznego zamkniecia bramy.

WAZNE - Zaprogramowany czas pauzy zostanie wykonany wytacznie, jesli przetacznik dip-switch 8 jest ustawiony na ON.

W celu dokonania zmiany ,,Czasu pracy” i ,,Czasu pauzy”

01. W razie koniecznosci dokonania zmiany wytgcznie ,Czasu pracy”, nalezy powtdrzy¢ procedure od poczatku i zatrzymad sie na kroku 4.

W celu wytaczenia ,,Czasu pauzy”

01. W razie koniecznosci wytgczenia automatycznego zamkniecia, wiec wyeliminowania Czasu Pauzy, nalezy powtérzy¢ procedure od
poczatku i zatrzymac sie na kroku 4. Alternatywnie, zamkniecie automatyczne moze zosta¢ wytaczona ustawiajac na off przetgcznik
dip-switch 8.
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5.4 - Wczytywanie nadajnikow

Odbiornik radiowy wbudowany w centrale jest kompatybilny z wszystkimi nadajnikami, ktére stosujg protokdt kodowania radiowego FLOR, O-
CODE lub SMILO (to standardy Nice).

5.4.1 - Dwa sposoby wczytywania przyciskoéw nadajnikéw

Wsrdd procedur dostepnych do wezytywania nadajnikdw, niektdre umozliwiajg ich wczytywanie w trybie ,standard” (lub Trybie 1) i inne w trybie
.personalizowanym” (lub Trybie 2).

e Wczytywanie STANDARD (zwane réwniez ,, Trybem 1”)

Procedury tego rodzaju umozliwiaja rownoczesne wczytanie podczas ich wykonywania wszystkich przyciskdw na nadajniku. System automa-
tycznie przypisuje do kazdego przycisku polecenie ustalone w fabryce, zgodnie z nastepujgcym schematem:

Polecenie Przycisk

nr 1 - Podnoszenie zostanie przypisane do 1 przycisku / przycisk 1 / przycisk A

nr 2 - Stop zostanie przypisane do 2 przycisku / przycisk 2 / przycisk B

nr 3 - Opuszczanie zostanie przypisane do 3 przycisku / przycisk 3 / przycisk ¥

nr 4 - Krok po Kroku zostanie przypisane do 4 przycisku / przycisk 4 (iesli przycisk jest obecny na nadajniku).

Uwaga - W normalnych warunkach, przyciski nadajnikdw sa identyfikowane za pomoca symboli lub liczb. Jesli nie sg one obecne na Panstwa nadajniku, w
celu okreslenia, ktéry przycisk jest przyciskiem 1, a ktdry jest przyciskiem 2, itp. nalezy sie odnies¢ do rys. 5.

¢ Wczytywanie SPERSONALIZOWANE (zwane réwniez ,, Trybem 2”)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg wczytanie, podczas ich wykonywania, jednego przycisku sposrdd przyciskéw na nadajniku, przypisujac
go do nastepujacych dostepnych polecer: Podnoszenie, Stop, Opuszczanie, Krok po Kroku.
Wybdr przycisku i polecenia do przypisania nastepuje przez instalatora, na podstawie wymagarn automatyki.

5.4.2 - Liczba mozliwych do wczytania nadajnikéw

Odbiornik centrali posiada 192 jednostki pamieci. Jedna jednostka moze wczyta¢ albo jeden nadajnik (tj. zbior jego przyciskéw i poleceni) lub
jeden przycisk z odpowiednim poleceniem.

—— PROCEDURY ——

UWAGA! - Aby méc wykonaé Procedury A, B, C, D, F, pamigé centrali musi byé odblokowana. Jesli jest zablokowana, nalezy
wykonac¢ Procedure G w celu odblokowania.

13 - Polski



PROCEDURA A - Wczytywanie WSZYSTKICH przyciskéw pojedynczego nadajnika (tryb STANDARD lub Tryb 1)

01. Na centrali: nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2 do zaswiecenia sie diody ,,radio”; nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. (w ciggu 10 sekund) Na nadajniku, ktéry pragnie sie wcezytac: przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk i odczekacd, az dioda ,radio”
wykona 3(*) dtugie migniecia (= wczytywanie wykonane prawidtowo). Na koniec, zwolni¢ przycisk.

03. Uwaga - Po 3 dtugich mignieciach dostepne jest kolejne 10 sekund w celu wczytania dodatkowego nadajnika (w razie koniecznosci),
rozpoczynajgc od kroku 02.

Po zakonczeniu Procedury przyciski nadajnika sg przypisane do polecen okreslonych w opisie Trybu 1 (punkt 5.4.1).

PROCEDURA B - Wczytywanie JEDNEGO przycisku nadajnika (tryb PERSONALIZOWANY lub Tryb 2)

01. W ponizszej tabeli nalezy wybrac polecenie, ktére pragnie sie przypisa¢ do wczytywanego przycisku.

Wybra¢ Polecenie Aby wczytaé polecenie... (krok 02)
nr 1 - Podnoszenie ...nacisnac¢ przycisk T2 1 raz.

nr 2 - Stop ...nacisnac¢ przycisk T2 2 razy.

nr 3 - Opuszczanie ...nacisnac¢ przycisk T2 3 razy.

nr 4 - Krok po Kroku ...nacisng¢ przycisk T2 4 razy.

02. Na centrali: nacisnac¢ i zwolni¢ wiele razy przycisk T2, jak wskazano na wysokosci wybranego polecenia w powyzszej tabeli.

03. (w ciggu 10 sekund) Na nadajniku: przytrzymac wcisniety przycisk, ktory pragnie sie wczytac i odczekac, az dioda ,radio” wykona
3(*) dtugie migniecia (= wczytywanie wykonane prawidtowo). Na koniec, zwolni¢ przycisk.

04. Uwaga - Po 3 dtugich mignieciach dostepne jest kolejne 10 sekund w celu wczytania dodatkowego przycisku (w razie koniecznosci),
rozpoczynajac od kroku 01.

(*) - Uwagi do Procedur A i B:

Dioda ,radio” moze wyswietla¢ réwniez nastepujace sygnalizacje:

- 1 szybkie migniecie, jesli nadajnik jest juz wczytany.

- 6 mignieé, jesli kodowanie radia nadajnika nie jest kompatybilne z kodowaniem centrali.
- 8 mignieé, jesli pamie¢ jest pusta.
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PROCEDURA C - Wczytywanie nadajnika za pomoca innego juz wczytanego nadajnika (zdalne wczytywanie centrali)

Ta procedura umozliwia wczytanie nowego nadajnika za pomoca uzycia drugiego nadajnika, juz wczytanego do centrali. Umozliwia to nowemu
nadajnikowi uzyskanie takich samych ustawien, jak uprzednio wczytany nadajnik. Przebieg procedury nie przewiduje bezposredniego dziatania
na przycisk T2 centrali, ale proste dziatanie we wnetrzu promienia odbioru.

01. Na nadajniku do wezytania: nacisngc i przytrzymac wcisniety przycisk, ktéry pragnie sie wczytad.
02. Na centrali: po kilku sekundach (okoto 5) zaswieci sie dioda ,,radio”. Nastepnie zwolni¢ przycisk nadajnika.

03. Na juz wezytanym nadajniku: nacisngc i zwolni¢ 3 razy wczytany przycisk, ktéry pragnie sie skopiowac.
04. Na nadajniku do wezytania: nacisngc i zwolni¢ 1 raz ten sam przycisk wczytany w punkcie 01.

PROCEDURA D - Kasowanie pojedynczego nadajnika (jesli wczytany w Trybie 1) lub pojedynczego przycisku na-
dajnika (jesli wczytany w Trybie 2)

01. Na centrali: nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2.
- Po okoto 4 sekundach dioda ,radio” bedzie Swieci¢ Swiattem statym (przytrzymac nadal wcisniety przycisk).

02. Na nadajniku, ktéry pragnie sie skasowac z pamieci: nacisngc i przytrzymac wcisnigty przycisk(*) az do chwili, gdy dioda ,radio” (na
centrali) wyemituje 5 szybkich migniec¢ (lub 1 migniecie, jesli nadajnik lub przycisk nie jest wczytany).

(*) Uwaga - Jesli nadajnik jest wezytany w Trybie 1, mozna nacisna¢ jakikolwiek przycisk i centrala skasuje caty nadajnik. Jesli nadajnik jest
wczytany w Trybie 2, nalezy nacisngé wczytany przycisk, ktdry pragnie sie skasowac. W celu skasowania dodatkowych przyciskdw wczyta-
nych w Trybie 2, nalezy powtdrzy¢ catg procedure dla kazdego przycisku, ktéry pragnie sie skasowac.

PROCEDURA E - Kasowanie WSZYSTKICH wczytanych nadajnikow

01. Na centrali: nacisngc i przytrzymac wcisniety przycisk ,radio”.
- Po okoto 4 sekundach dioda ,radio” bedzie swieci¢ swiattem statym (przytrzymac nadal wcisniety przycisk).
- Po okoto 4 sekundach dioda ,radio” bedzie zgasnie (przytrzymac nadal wcisniety przycisk).

02. Gdy dioda ,radio” zacznie migac, odliczy¢ 2 migniecia i przygotowac sie na zwolnienie przycisku doktadnie podczas 3 migniecia,
ktére nastapi.

03. Podczas kasowania dioda ,radio” miga w szybkim tempie.
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| 04. Na koniec, dioda ,radio” wykona 5 dtugich mignie¢ w celu zasygnalizowania, ze kasowanie odbyto sie w prawidtowy sposoéb.

PROCEDURA F - Kasowanie CALEJ pamigci i przywracanie ustawien fabrycznych

01. Na centrali: nacisng¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk ,radio”.
- Po okofo 4 sekundach dioda ,radio” bedzie swieci¢ swiattlem statym (przytrzymac nadal wcisniety przycisk).
- Po okoto 4 sekundach dioda ,radio” bedzie zgasnie (przytrzymac nadal wcisniety przycisk).

02. Gdy dioda ,radio” zacznie migac, odliczy¢ 4 migniecia i przygotowac sie na zwolnienie przycisku doktadnie podczas 5 migniecia,
ktére nastapi.

03. Podczas kasowania dioda ,radio” miga w szybkim tempie.

04. Na koniec, dioda ,,radio” wykona 5 dtugich mignie¢ w celu zasygnalizowania, ze kasowanie odbyto sie w prawidtowy sposob.

PROCEDURA G - Blokowanie (lub Odblokowanie) Pamieci

UWAGA! - Niniejsza procedura blokuje pamie¢ uniemozliwiajac wykonanie Procedur A, B, C, D, F.

01. Whytgczy¢ zasilanie centrali.

02. Na centrali: nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk ,,radio”; nastepnie doprowadzi¢ zasilanie do centrali (przytrzymujac wcisnigty
przycisk).

03. Po 5 sekundach dioda ,radio” wykona 2 wolne migniecia; nastepnie zwolni¢ przycisk.

¢ Dioda zgaszona = Wytgczenie Blokady wczytywania.
¢ Dioda zaswiecona = Wiaczenie Blokady wczytywania.

04. (w ciggu 5 sekund) Na centrali: nacisng¢ kilkakrotnie przycisk ,radio”, aby wybrac¢ jedng z ponizszych opciji:

05. Po 5 sekundach od ostatniego nacisniecia na przycisk, dioda ,,radio” wykona 2 wolne migniecia, aby zasygnalizowac koniec proce-
dury.
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sg to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacii.

Muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi wzigé na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby zapobiec mozliwym zagrozeniom oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i rozporza-
dzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241, EN 12445 i EN 12453.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej probie, zardwno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z centralg
MC200. Nalezy sie zapoznac¢ z instrukcjami pojedynczych urzadzen.

6.1 - Préba odbiorcza

Prébe mozna réwniez przeprowadzaé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzgdzen, z ktdrych sktada sie automatyka. Kazdy pojedynczy
element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomorki, lampy ostrzegawcze, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy
wykonac procedury opisane w odpowiednich instrukcjach. Wykonac probe odbiorczg w nastepujacy sposob:

01. Sprawdzié, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale ,0STRZEZENIA”

Przy uzyciu przycisku sterowniczego lub nadajnika, nalezy zleci¢ manewry Zamkniecia i Otwarcia bramy. Podczas tych ruchow nalezy
sie upewnic, ze a) fotokomorki (jesli wystepuja) zadziatajg podczas manewru Zamykania; b) listwa krawedziowa (jesli wystepuje) za-

02. dziata w ustawiony sposdb; ¢) automatyczne zamkniecie bramy (jesli zaprogramowane) odbywa sie w kierunku zamkniecia. Jesli wyniki
kontroli nie sg zgodne z zaleceniami, nalezy sie upewnic, ze potgczenia elektryczne zostaty wykonane prawidtowo. W szczegdlnosci,
nalezy sie odnies¢ do ostrzezen w punkcie 4.3.

03 Zaleca sie wykonanie kilku prob w celu oceny fatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych, regulacyjnych oraz obec-
*  nosci szczegdinych punktéw tarcia.

04. Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich obecnych urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.).

05 Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomorek (jesli wystepujg) i ewentualne zaktdcenia z innymi urzgdzeniami:
* 1- przetozy¢ cylinder (rednica 5 cm i diugos$¢ 30 cm) miedzy parg fotokomaorek, najpierw w poblizu TX, nastepnie w poblizu RX w celu
przerwania osi optycznej, ktdra je tgczy wirtualnie;
2 - nastepnie sprawdzié, czy wywotuje to w centrali przewidziane dziatanie: na przyktad, odwrdcenie ruchu manewru Zamykania.
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6.2 - Przekazanie do eksploataciji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych (punkt 6.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,prowizorycznych”.

01. | Sporzadzic¢ i przechowywac (przez okres co najmniej 10 lat) dokumentacije techniczng automatyki, ktéra musi zawierad: rysunek catosci
systemu automatyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowane srodki zapobiegawcze, deklaracje zgodnosci pro-
ducenta wszystkich zainstalowanych urzadzen (w przypadku centrali MC200 nalezy uzy¢ zatgczong Deklaracje zgodnosci UE), kopie
instrukcji obstugi oraz plan konserwacji systemu automatyki.

02. | Wypemic i przekaza¢ wtascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci.
03. | Dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi” (zatacznik do wyciecia w instrukcji automatyki).

04. | Wykonac i dostarczy¢ witascicielowi automatyki harmonogram konserwaciji.

05. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku, poinformowac¢ odpowiednio wiasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i wyste-
pujacych ryzyk resztkowych

7 UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac wy-
konane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie skiada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektére z nich moga zostac¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektore czesci produktu moga zawierac¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w sSrodowi-
sku, moglyby mie¢ szkodliwy wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu utylizacji produktu, na-
lezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami, zbidrke selektywng lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwiili
zakupu nowego, rownowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku nielegalnej utylizacji niniejszego produktu.
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8 PARAMETRY TECHNICZNE

A Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.A. zastrzega
sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujgc jego funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.

CENTRALA ELEKTRONICZNA MC200

Zasilanie: od: 120 V~ 50/60 Hz do: 230 V~~ 50/60 Hz
Maksymalna moc silnika: 450 W (jesli zasilanie 120 V); 950 W (jesli zasilanie 230 V)
Napiecie sygnatow sterujacych: okoto 24 V===

Ustugi (zaciski 8-9): napiecie okoto 24 V===; prgd maks. 100 mA

Wejscie bezpieczenstwa: w konfiguracji ze statg rezystancja, musi wynosi¢ 8,2kQ
Temperatura robocza: -20°C ... +55 °C

Wymiary (mm): 118 x 52 x 147

Masa (9g): 300

Stopien ochrony IP: 44

ODBIORNIK RADIOWY (wbudowany w centrale)
Czestotliwosé: 4338.92 MHz
Kodowanie radiowe: FLOR, O-CODE, SMILO
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Deklaracja zgodnosci UE
(Nr 629/MC200) i deklaracja wtaczenia
»maszyny nieukonczonej”

Uwaga: Zawartos¢ niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadcze-
niom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy
Nice S.p.A., w szczegolnosci ostatnim zmianom dostepnym przed wydru-
kowaniem niniejszej instrukcji. Ninigjszy tekst zostat dostosowany w celach
wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyska¢ w siedzibie
spdtki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Wydanie: 0; Jezyk: PL

¢ Nazwa Producenta: Nice S.p.A.

* Adres: Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

e Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentaciji technicznej:
Nice S.p.A. - Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

¢ Typ produktu: Centrala sterujgca do 1 silnika 230 V~~

¢ Model/Typ: MC200

¢ Urzadzenia dodatkowe: Sterowniki radiowe serii FLOR, O-CODE, SMI-
LO

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wia-
sng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z naste-
pujacymi dyrektywami:

¢ Dyrektywa 2014/53/UE (RED)

— Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

— Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006 + A11:2009
+A12:2011 + A1:2010 + A2:2013

— Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)):
EN 301 489-1 v2.2.0:2017; EN 301 489-3 V2.1.1:2017

— Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan

dotyczacych ,maszyn nieukonczonych” (Zatgcznik Il, czes¢ 1, sekcja B):

¢ Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY

z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe

95/16/WE (przeksztatcenie).

Nizej podpisany deklaruje, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata

sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz,

ze spetnione zostaty nastepujace wymagania podstawowe: 1.1.1 - 1.1.2

-113-121-126-151-152-155-156-15.7-158-1.5.10

-1.5.11

— Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w od-
powiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ,maszyny
nieukoriczonej”, zachowujgc catkowicie swoje prawa do wiasnosci inte-
lektualne;j.

— Jezeli ,maszyna nieukonczona” zostanie przekazana do eksploatacji w
kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji sto-
sowne ttumaczenie.

— Ostrzegamy, ze ,maszyny nieukonczonej” nie nalezy uruchamia¢ do cza-
su, kiedy maszyna koncowa, do ktdrej zostanie wigczona, nie uzyska de-
klaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z zatozeniami dyrektywy 2006/42/
WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011;
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008

Miejsce i Data: Oderzo, 05.09.2017

Inz. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)

Polski - 20




ALGEMENE WAARSCHUWINGEN: VEILIGHEID - INSTALLATIE - GEBRUIK

(Instructies, vertaald uit het ltaliaans)

A pe hierop volgende aanbevelingen zijn direct overgenomen uit de Normen en kunnen, voor zover mogelijk, worden toegepast
op het beschreven product

LET OP Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid. Volg alle voorschriften op, want een niet-correct uitgevoerde installatie
kan ernstige schade veroorzaken

LET OP Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid. Het is belangrijk dat deze instructies worden opgevolgd voor de veiligheid
van personen. Bewaar deze instructies

e \oordat u met de installatie begint, dient u de “Technische kenmerken van het product” te controleren, in het bijzonder of dit product geschikt
is voor het automatiseren van uw geleide onderdeel. Als het product niet geschikt is, mag u NIET overgaan tot de installatie

e Het product mag niet worden gebruikt voordat de inbedrijfstelling heeft plaatsgevonden zoals gespecificeerd in het hoofdstuk “Eindtest en
inbedrijfstelling”

LET OP Volgens de meest recente Europese wetgeving moet het uitvoeren van een automatisering voldoen aan de
geharmoniseerde normen van de geldende Machinerichtlijn, waarbij een verklaring van de conformiteit van de
automatisering afgegeven kan worden. In verband hiermee mogen alle werkzaamheden voor de aansluiting op de
elektrische voeding, de eindtest, de inbedrijfstelling en het onderhoud van het product uitsluitend worden uitgevoerd
door een gekwalificeerd, deskundig monteur!

e Voordat u met de installatie van het product begint, dient u te controleren of al het te gebruiken materiaal in optimale staat is en geschikt
voor gebruik

e Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door personen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen of
personen die onvoldoende kennis en/of ervaring hebben

¢ Kinderen mogen niet met het apparaat spelen
e |aat kinderen niet met de bedieningselementen van het product spelen. Houd de afstandsbedieningen buiten het bereik van kinderen

LET OP Om ieder risico op onvoorzien heropstarten van het thermische onderbrekingsmechanisme te vermijden, mag dit apparaat niet
worden gevoed via een externe regelaar zoals een timer, noch worden aangesloten op een circuit dat regelmatig wordt in- of
uitgeschakeld
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e Op de netvoeding van de installatie moet een stroomonderbreker worden aangesloten (niet meegeleverd) met een openingsafstand van de
contacten waarbij volledige uitschakeling mogelijk is bij de condities die gelden voor overspanningscategorie Il

e Behandel het product tijdens de installatie met zorg en voorkom dat het wordt geplet, dat er tegen wordt gestoten, dat het valt of dat het
in aanraking komt met welke vioeistoffen dan ook. Zet het product niet in de buurt van warmtebronnen en stel het niet bloot aan open
vuur. Hierdoor kan het beschadigd worden, waardoor storingen of gevaarlijke situaties kunnen ontstaan. Als dit toch gebeurt, stop dan
onmiddellijk met de installatie en neem contact op met de klantenservice

e De fabrikant is niet aansprakelijk voor materiéle schade, zowel aan personen als aan voorwerpen, die voortvloeit uit de niet-naleving van de
montage-instructies. In die gevallen vervalt de garantie op materiaalfouten

e Reinigings- en onderhoudswerkzaamheden die door de gebruiker kunnen worden uitgevoerd, mogen niet worden toevertrouwd aan kinderen
die niet onder toezicht staan

e \oordat u werkzaamheden aan de installatie uitvoert (onderhoud, reiniging), moet het product altijd worden losgekoppeld van de netvoeding
e Het verpakkingsmateriaal van het product moet volgens de plaatselijke voorschriften worden verwerkt

e Controleer de automatisering tijdens de uitvoering van het manoeuvre en houd personen op enige afstand tot de beweging voltooid is

e Bedien het product niet als er personen in de buurt zijn die werkzaamheden op de automatisering uitvoeren; koppel de elektrische voeding
los alvorens deze werkzaamheden te laten uitvoeren

1 BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT EN GEBRUIKSBESTEMMING

MC200 is een elektronische besturingseenheid waarmee een motor bestemd voor de automatisering van een luik, een kantelpoort, een sectio-
naalpoort, een rolluik of andere gelijkaardige toepassingen bediend en bestuurd kan worden.

A LET OP! - Elk ander gebruik dan in deze handleiding is beschreven of dat plaatsvindt in andere omgevingscondities dan in deze
handleiding worden beschreven, moet als oneigenlijk en verboden worden beschouwd!

Functionele kenmerken:

e wordt aangesloten op het elektriciteitsnet (zie de gegevens in het hoofdstuk “Technische kenmerken van het product”);

¢ wordt geprogrammeerd via de instelling van 8 DIP-switches;

® is voorzien van een ingebouwde radio-ontvanger waarmee de automatisering via een radiozender bediend kan worden;

e op de besturingseenheid kunnen diverse accessoires aangesloten worden zoals: een paar fotocellen, een knipperlicht (met netspanningsvoe-
ding) voor lichtsignalen, een knop aan de wand om de automatisering te bedienen via “stap-voor-stap”-instructies, een externe radioantenne,
een contactlijst enz.

® is voorzien van een connector type “IBT4N” die compatibel is met de IBT4N-interface en de aansluiting mogelijk maakt van alle inrichtingen
met een BusT4-interface zoals bv. de programmeereenheid Oview.

Nederlands - 2




NL

2 GEBRUIKSLIMIETEN

¢ De MC200 bedieningseenheid kan alleen met een asynchrone en eenfasige motor gebruikt worden. De motor moet: a) via het elektriciteitsnet
gevoed worden en voor dezelfde spanning als die van de besturingseenheid gedimensioneerd zijn; b) met een thermische beveiliging uitgerust
zijn; €) met een elektromechanische inrichting uitgerust zijn die de beweging ervan beperkt (eindaanslag); d) geleverd worden met aansluitingen
met 3 geleiders: “Algemeen”, “Openen”, “Sluiten”.

¢ De in de besturingseenheid ingebouwde radio-ontvanger laat het exclusief gebruik toe van zenders die de protocollen voor radiocodering
FLOR, O-CODE of SMILO (standaarden van Nice) gebruiken.

¢ Verdere gebruikslimieten worden vermeld in het hoofdstuk “Technische kenmerken van het product”.

3 INSTALLATIE

A Belangrijk! - Neem voordat u het product installeert de respectieve gebruikslimieten in de hoofdstukken 2 en 7 door.
A Verzeker u ervan dat de temperatuur geschikt is voor het type toepassing.
A Het product mag niet buitenshuis worden geinstalleerd.

A Wanneer u in de box van de besturingseenheid de boorgaten voor de doorvoer van de kabels aanbrengt (afb. 1-C), is het be-
langrijk te weten dat de kabels altijd in het onderste deel van de box ingevoerd moeten worden. Neem verder de nodige maatre-
gelen om de op basis van het installatietype vereiste IP-beschermingsklasse (IP 44) te waarborgen.

A Prepareer, voordat u het product gaat installeren, de elektriciteitskabels die nodig zijn voor de installatie, zie afb. 2b en “Tabel
1 - Technische specificaties van de elektriciteitskabels”.

A Let op! - Bij het leggen van de buizen ter bescherming van de elektriciteitskabels en de invoer van de kabels in de behuizing
van de besturingseenheid is het belangrijk te weten dat de kabelbeschermbuizen door mogelijke ophopingen van water in de ver-
deelschachten voor waterdamp kunnen zorgen in de besturingseenheid, wat de elektronische circuits kan beschadigen.

Raadpleeg voor de installatie van de besturingseenheid afb. 1.
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4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

A LET OP! - Alle elektrische aansluitingen moeten worden uitgevoerd met de elektrische voeding uitgeschakeld. Verkeerde aan-
sluitingen kunnen schade aan apparatuur of letsel bij personen veroorzaken.

A LET OP! - De werkzaamheden voor de aansluiting mogen uitsluitend door gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

4.1 - Voorbereiding van de elektriciteitskabels voor de aansluiting van de inrichtingen op de be-

sturingseenheid (Tabel A)

Tabel A - Kenmerken van de elektriciteitskabels voor de aansluitingen

Aan te sluiten inrichting

Kabeldoorsnede

Maximale lengte van de kabel

VOEDING VOOR DE BESTURINGSEENHEID

1 kabel: 2 x 1,5 mm?

30 m (*1)

KNIPPERLICHT MET RADIOANTENNE

1 kabel: 2 x 1,5 mm? (voor het lampje) 20m
1 afgeschermde kabel type RG58 (voor de antenne) | 20 m (aanbevolen lengte < 5 m)

INRICHTINGEN AANGESLOTEN OP DE
KLEMMEN 8-9-10-11-12-13

6 kabels: 1 x 0,5 mm?(*2) 50m

VOEDING VOOR DE MOTOR

3 kabels: 1 x 1,5 mm?

10m

(*1) — Als de voedingskabel langer dan 30 m is, is een kabel met een grotere doorsnede nodig, bv. 2 x 2,5 mm?.
(*2) — Deze 6 kabels kunnen worden vervangen door 1 enkele kabel van 6 x 0,5 mm?.

LET OP! - De gebruikte kabels moeten geschikt zijn voor het type omgeving waar de automatisering geinstalleerd wordt.

4.2 - Lijst van de onderdelen waaruit de bestu-

ringseenheid bestaat

NL

Om tijdens de opeenvolgende fasen van de aansluiting en de pro-
grammering van de besturingseenheid de in de tekst vermelde com-
ponenten te identificeren, kunt u afb. 2 en de bijbehorende legenda

raadplegen.
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A - Lijnzekering (6,3 A)

B - Connector voor de invoer van de IBT4N-interface

C - Led “OK”

D - Led “radio”

E - T2-knop voor de opslag van een zender en voor het wissen van een
zender of van het volledige geheugen van de besturingseenheid

F - T1-knop voor de programmering en voor het verzenden van de
“Stap-voor-stap”-instructies

G - DIP-switches voor de programmering van de functies



H - Led-ingangen (“Stop”, “SbS”, “Foto”) L - Klemmen voor de ingangen op laagspanning
I - Klemmen voor radioantenne M - Klemmen voor de aansluiting van de voedingslijn en voor de motor
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4.3 - Basisaansluitingen

Aansluiting van de motor op de MC200-besturingseenheid
Sluit de 3 geleiders afkomstig van de motor (Fase omhoog, Algemeen, Fase omlaag) respectievelijk aan op de klemmen 3, 4 en 5 van de
besturingseenheid, zoals aangegeven in afb. 3.

LET OP! Voordat u de motor aansluit, moet u zich er absoluut van overtuigen dat de geleider die aan klem 3 aangesloten wordt,
de poort laat OPENEN, dat de geleider die aan klem 5 aangesloten wordt, de poort laat SLUITEN en dat de geleider die aan klem
4 aangesloten wordt, de ALGEMENE geleider is.

Let op! — Sluit niet langer motoren parallel op eenzelfde besturingseenheid aan, als dat niet uitdrukkelijk voorzien is in de handleiding van de
motor; gebruik eventueel de daartoe bestemde uitbreidingsmodules.

Aansluiting van de voeding op de MC200-besturingseenheid

Sluit de 2 draden afkomstig van het elektriciteitsnet (Fase en Nul) respectievelijk aan op de klemmen 6 en 7 van de besturingseenheid, zoals
aangegeven in afb. 3.

Aardverbinding van de motor

Let op! - Om te voldoen aan de eisen inzake elektrische veiligheid volgens de klasse waartoe het product behoort (klasse ), moet voor de
motor verplicht een aardverbinding voorzien worden, buiten de MC200-besturingseenheid.
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4.4 - Aansluiting van de accessoires

Voor de aansluiting van de voorziene accessoires verwijzen wij naar Tabel B, afb. 3 en de respectieve handleidingen van de accessoires. In
Tabel B worden alle accessoires vermeld die op de klemmen van de besturingseenheid aangesloten kunnen worden, alsook de specifieke gege-
vens voor de uitvoering van de elektrische aansluitingen. Voordat u hiermee start, dient u de tabel en de bijbehorende opmerkingen aandachtig
te lezen. Opmerking — Aangezien enkele ingangen verschillende functies bieden voor de aansluiting van de accessoires, zal u de DIP-switches
na de uitvoering van de aansluitingen in functie van de aangesloten accessoires moeten instellen (zie hoofdstuk 5 - Programmering).

Tabel B - Functie van de klemmen (ingangen en uitgangen)

Klem-

Beschrijving van de functie
men

1-2 Uitgang voor een knipperende signaleringslamp op netspanning.

3-4-5 | Uitgang voor de bediening van de motor (openen, algemeen, sluiten).

6-7 Ingang voor de voedingslijn afkomstig van het elektriciteitsnet (fase, nul).
8 Verwijzing naar O volt voor de geleider “Algemeen” van de inrichtingen aangesloten op de klemmen 9, 10, 11, 12 en 13.
9 24 V-uitgang. Uitgang voor de diensten (bv. de fotocellen) met 24 V-voeding=== (laagspanning): max. opneembare stroom: 100 mA.
10 Uitgang Foto Test. 24 V-uitgang=== voor een transmissiefotocel (TX), of voor een controlelampje Poort Open. Max. opneembare stroom: 50 mA.
11 Ingang Stop. Ingang voor de veiligheidsinrichtingen met constante weerstand van 8,2 kQ (contactlijst enz.).
12 Ingang SbS. Ingang voor een normaal geopende of NA-knop, voor de verzending van instructies met de modaliteit Stap-voor-stap.
13 Ingang Foto. Ingang voor een normaal gesloten (NC) ontvangstfotocel (RX), of voor een normaal geopende of NA-knop.

14 - 15 | Ingang voor een radio-ontvangstantenne.

4.5 - Beheer van de uitgang “Foto Test” en van de ingangen “Stop”, “SbS”, “Foto”
4.5.1 - Uitgang Foto Test (klem 10)

Deze uitgang moet met programmeer-DIP-switch 7 op basis van het aangesloten inrichtingstype geconfigureerd worden: bij aansluiting van een
transmissiefotocel (TX) moet de DIP-switch op ON ingesteld worden; wordt daarentegen een controlelampje Poort Open aangesloten, dan moet
de DIP-switch op OFF ingesteld worden.

OPMERKINGEN e Als op deze uitgang een controlelampje Poort Open aangesloten wordt, moet de TX-fotocel op klem 9 aangesloten worden.
¢ De signaleringen van het controlelampje Poort Open hebben de volgende betekenissen:

controlelampje uit = poort gesloten; controlelampije aan = poort geopend; traag knipperend = poort tijdens het openen; snel knipperend = poort
tijdens het sluiten.
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4.5.2 - Ingang Stop (klem 11)

Deze ingang moet met programmeer-DIP-switch 1 - 2 op basis van het aangesloten inrichtingstype geconfigureerd worden: normaal gesloten
contacten (NC), normaal geopende contacten (NA) of contacten met constante weerstand (8,2 kQ). Let op! - Alleen het gebruik van een con-
tact met constante weerstand samen met de instelling OFF+OFF van de DIP-switches 1 - 2 garandeert het minimale weerstandsniveau tegen
storingen, zoals in de normen vereist. De activering van de op de ingang Stop aangesloten inrichting zorgt doorgaans voor de onmiddellijke
stopzetting van de motorbeweging, met een korte omkering van het manoeuvre (selecteerbaar met DIP-switch 3). Om deze omkering bij de
activering van de veiligheidsinrichting te deactiveren (bv. wanneer de contactlijst de vioer raakt), kan een “S”-contact (met een serieel aange-
sloten weerstand van 8,2 kQ) gebruikt worden voor parallelle aansluiting op de contactlijst (zie afb. 4). Het “S”-contact moet zo gepositioneerd
worden dat het in de laatste 30/40 mm van het sluitmanoeuvre gesloten wordt, voordat de contactlijst geactiveerd wordt. Hierdoor, wanneer het
“S”-contact gesloten worden en de contactlijst geactiveerd wordt (bv. door de vioer), blokkeert de automatisering zonder het manoeuvre om te
keren en blijft de poort volledig gesloten. In deze toestand laat het systeem alleen de bediening van het openingsmanoeuvre toe.

De status van de Stop-ingang wordt door de “Stop”-Led gemeld, met de betekenissen zoals vermeld in Tabel C.

Tabel C - Status van de “STOP”-ingang gemeld door de relatieve Led

Signalering van de “Stop”-Led Betekenis (status van de Stop-ingang)

Aan Actief (toestemming voor manoeuvre)

Uit Niet-actief (manoeuvre geblokkeerd)

50 % aan + 50 % uit Omkering gedeactiveerd

20 % aan + 80 % uit Niet-actief, met omkering gedeactiveerd (alleen openingsmanoeuvre toegestaan)

4.5.3 - Ingang SbS (klem 12)

Bij iedere druk op de knop die op deze ingang aangesloten is, voert het systeem de instructie volgend op de laatst verzonden instructie uit,
volgens een in de fabriek ingestelde sequentie die programmeerbaar is met DIP-switch 5 (bv. > openen > stop > sluiten > stop > opnieuw van
voren af aan ...). Als de bedieningsknop lang ingedrukt wordt (4 tot 10 seconden), geeft het systeem altijd opdracht tot een openingsmanoeuvre;
wordt er echter langer dan 10 seconden op deze knop gedrukt, dan geeft het systeem altijd opdracht tot een sluitmanoeuvre. Deze bijzondere
functie kan interessant zijn bij meerdere bedieningseenheden, wanneer u deze tegelijkertijd wilt bedienen en u de respectieve poorten hetzelfde
manoeuvre wilt laten uitvoeren, los van de actuele status van elke bedieningseenheid op zich.

4.5.4 - Ingang Foto (klem 13)

Deze ingang moet met programmeer-DIP-switch 4 op basis van het aangesloten inrichtingstype geconfigureerd worden: bij aansluiting van een
normaal gesloten (NC) ontvangstfotocel (RX) moet de DIP-switch op OFF ingesteld worden; wordt daarentegen een normaal geopende of NA-
knop aangesloten, dan moet de DIP-switch op ON ingesteld worden. Opmerking — Bij aansluiting van een normaal gesloten (NC) ontvangstfo-
tocel (RX) kan bij gebrek aan toestemming alleen het openingsmanoeuvre uitgevoerd worden.
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5 PROGRAMMERING

BELANGRIJK! - Na uitvoering van alle aansluitingen moet u de spanning naar de besturingseenheid inschakelen en de program-
meringen uitvoeren door de acht DIP-switches op de kaart in te stellen op basis van de typologie van de aangesloten inrichtingen
en van de functies die u wenst te activeren of te deactiveren. Voor de uitvoering van de programmeringen verwijzen we naar
Tabel D.

Tabel D - Instelling van de DIP-switches

DIP-switch Instelling Beschrijving van de ingestelde functie
. Activeert de Stop-ingang voor de aansluiting van een contact met constante weerstand 8,2 kQ, zonder de knop “S”
(1) OFF; (2) OFF ; . -
die de omkering uitsluit (zie afb. 4)
. (1) OFF: (2) ON Activeert de Stop-ingang voor de aansluiting van een contact met constante weerstand 8,2 kQ, met de knop “S” die
Switch 1 - 2 ’ tussenkomt op 30/40 mm van de eindaanslag om de omkering uit te sluiten (zie afb. 4)
(1) ON; (2) OFF | Activeert de Stop-ingang voor de aansluiting van een normaal geopend of NA-contact
(1) ON; (2) ON Activeert de Stop-ingang voor de aansluiting van een normaal gesloten of NC-contact
OFF Activeert de Stop-ingang om het actieve manoeuvre te stoppen en een korte omkering van de beweging uit te
Switch 3 voeren
ON Activeert de Stop-ingang om het actieve manoeuvre te stoppen
Switch 4 OFF Activeert de Foto-ingang voor de aansluiting van fotocellen
witc
ON Activeert de Foto-ingang om als sluitinstructie gebruikt te worden
OFF Activeert de volgende cyclische instructies, van het type Stap-voor-stap: > Openen > Stop > Sluiten > Stop > (op-
i nieuw van voren af aan ...)
Switch 5 - - . - .
ON Activeert de volgende cyclische instructies, van het type Stap-voor-stap: > Openen > Stop > (opnieuw van voren af
aan ...)
i OFF Deactiveert de woonblokfunctie
Switch 6 - -
ON Activeert de woonblokfunctie
. OFF Activeert de functie “Controlelampje Poort Open”
Switch 7 - -
ON Activeert de functie Foto Test
Switch 8 OFF Deactiveert de “pauzetijd” voor de automatische hersluiting van de poort, na een openingsinstructie
witc
ON Activeert de “pauzetijd” voor de automatische hersluiting van de poort, na een openingsinstructie
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5.1 - Bijkomende informatie over enkele programmeerbare functies en opties

5.1.1 - DIP-switch 1 en 2 (voor de Stop-ingang)

Deze DIP-switches dienen om de Stop-ingang te programmeren op basis van de typologie van de veiligheidsinrichting die werd aangesloten:
- Contact met constante weerstand 8,2 kQ, met omkering.

- Contact met constante weerstand 8,2 kQ, zonder omkering.

- NA-contact (hormaal geopend).

- NC-contact (normaal gesloten).

5.1.2 - DIP-switch 5 (voor de SbS-ingang)

Al de SbS-ingang geprogrammeerd is met de reeks Stap-voor-stap-instructies: > Openen > Stop > (opnieuw van voren af aan ...), zal het
met DIP-switch 5 op ON tijdens het gebruik van de automatisering niet mogelijk zijn om de poort te laten sluiten. Deze instructie zal alleen gege-
ven kunnen worden door programmering van de automatische hersluiting (DIP-switch 8 op ON) of via een radiozender.

5.1.3 - DIP-switch 6

¢ Tijdens een openingsmanoeuvre: als de woonblokfunctie geactiveerd is (DIP-switch 6 op ON), wordt verhinderd dat de verzending van
een openingsinstructie of van een “Stap-voor-stap”-instructie het manoeuvre tot stilstand brengt of het omkeert voordat het zijn respectieve
eindaanslag heeft bereikt.

¢ Tijdens een sluitmanoeuvre: als de woonblokfunctie geactiveerd is (DIP-switch 6 op ON), zorgt de verzending van een openingsinstructie of
van een “Stap-voor-stap”-instructie ervoor dat het manoeuvre tot stilstand komt en de beweging omgekeerd wordt, zodat de poort opnieuw
geopend wordt.

5.2 - Opslag van de instellingen van de DIP-switches

Nadat alle DIP-switches ingesteld zijn (of telkens wanneer u de instelling van één of meer DIP-switches achteraf wilt wijzigen), moeten de uit-
gevoerde instellingen in de besturingseenheid opgeslagen worden. Daartoe gaat u als volgt te werk: zodra de Led “OK” begint te knipperen
(groen/rood), betekent dit dat één of meer DIP-switches gewijzigd zijn. Om nu de nieuwe instelling op te slaan, houdt u de knop T1 op de
besturingseenheid ingedrukt totdat de Led “OK” permanent groen blijft branden. Laat daarna de toets los.

5.3 - Programmering van de “bedrijfstijd” van de motor en van de “pauzetijd” voor de automati-
sche hersluiting

De “bedriffstijd” en de “pauzetijd” zijn twee basisparameters van de besturingseenheid en worden na elkaar geprogrammeerd, volgens dezelfde
procedure. Deze parameters kunnen alleen geprogrammeerd worden nadat alle DIP-switches ingesteld en opgeslagen zijn.

e Wat is de “bedrijfstijd”? Dit is de maximale tijd dat de besturingseenheid de motor blijft voeden vanaf het ogenblik waarop een instructie
wordt verzonden. Deze tijd moet volstaan om het manoeuvre door de motor te laten uitvoeren (bereiken van de eindaanslag). De fabrieksin-
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stelling (of na het wissen van het volledige geheugen) bedraagt 120 seconden. Toch is het mogelijk om deze waarde te wijzigen en een andere
tijd variérend van 5 seconden (minimum) tot 120 seconden (maximum) te programmeren. De procedure voorziet de meting in automatische
herkenning van de tijd die de motor nodig heeft om een manoeuvre te voltooien. Om die reden moet het meest belastende manoeuvre voor de
motor (en dus het traagste) worden gemeten; doorgaans is dat de start van de beweging vanuit een eindaanslag. Let op! - We raden aan een
iets langere tijd (enkele seconden) te programmeren dan de tijd die nodig is om het manoeuvre te voltooien.

e Wat is de “pauzetijd”? Dit is de tijd dat de besturingseenheid wacht alvorens de poort opnieuw te sluiten nadat de gebruiker de openings-
instructie heeft verzonden (functie: automatische hersluiting). De pauzetijd kan geprogrammeerd worden van 5 seconden (minimaal) tot 120
seconden (maximaal). De pauzetijd kan ook volledig gewist worden om de automatische hersluiting te deactiveren.

Om de “bedrijfstijd” en de “pauzetijd” op te slaan

01. Breng de poort in de eindaanslag Onder.

02. Druk de toets T1 op de besturingseenheid in en houd deze ingedrukt: zodra de motor naar de eindaanslag Boven vertrekt, begint u 5
seconden af te tellen. Na deze 5 seconden begint de besturingseenheid de duur van het manoeuvre op te slaan;

03. BIijf de toets T1 ingedrukt houden; wacht tot het manoeuvre de eindaanslag Boven bereikt heeft; wacht nog enkele seconden en laat
daarna de toets los. De motor komt tot stilstand en de besturingseenheid slaat de net bepaalde, nieuwe bedrijfstijd op.

04. 2 seconden nadat de motor gestopt is, drukt u op de toets T1 op de besturingseenheid in en houdt u deze ingedrukt: nu start de
opmeting van de pauzetijd.

05. Laat de toets T1 los zodra de door u gewenste tijd is verstreken (maximaal 120 seconden); de besturingseenheid geeft de motor de
opdracht om een manoeuvre Omlaag te starten en intussen slaat ze de net gemeten tijd op. Deze tijd zal achteraf gebruikt worden
voor de automatische hersluiting van de poort.

BELANGRIJK - De geprogrammeerde pauzetijd wordt alleen uitgevoerd als DIP-switch 8 op ON is ingesteld.

Om de “bedrijfstijd” en de “pauzetijd” te wijzigen

01. Indien u alleen de “bedrijfstijd” wilt wijzigen, herhaalt u de procedure van bij het begin en stopt u bij stap 4.

Om de “pauzetijd” te deactiveren

01. Indien u de automatische hersluiting wilt deactiveren en dus de pauzetijd wilt wissen, moet u de procedure van bij het begin herhalen
en bij stap 4 stoppen. Alternatief kan de automatische hersluiting ook gedeactiveerd worden door DIP-switch 8 op OFF in te stellen.
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5.4 - De zenders opslaan

De in de besturingseenheid ingebouwde radio-ontvanger is compatibel met alle zenders die de protocollen voor radiocodering FLOR, O-CODE
of SMILO (standaarden van Nice) gebruiken.

5.4.1 - Twee modi voor opslag van de toetsen van de zenders

Van de beschikbare procedures om zenders op te slaan, zijn er enkele waarmee de zenders in “standaard”-modus (of modus 1) en andere
waarmee de zenders in “gepersonaliseerde”-modus (of modus 2) opgeslagen kunnen worden.

o STANDAARD opslaan (ook “Modus 1” genoemd)

De procedures van dit type bieden de mogelijkheid om tijdens hun uitvoering tegelijkertijd alle toetsen op de zender op te slaan. Het systeem
koppelt automatisch aan iedere toets een in de fabriek vooraf vastgelegde instructie volgens het onderstaande schema:

Instructie Toets

Nr. 1 - Omhoog wordt gekoppeld aan de 1e toets / toets 1/ toets A

Nr. 2 - Stop wordt gekoppeld aan de 2e toets / toets 2 / toets B

Nr. 3 - Omlaag wordt gekoppeld aan de 3e toets / toets 3 / toets ¥

Nr. 4 - Stap-voor-stap wordt gekoppeld aan de 4e toets / toets 4 (als deze toets op de zender voorkomt).

Opmerking - De toetsen van de zenders worden doorgaans aan de hand van symbolen of cijffers geidentificeerd. Als u deze niet op uw zender terugvindt,
verwijzen wij u naar afb. 5 om te bepalen welke de 1e toets, de 2e toets enz. is.

e GEPERSONALISEERD opslaan (ook “Modus 2” genoemd)

De procedures van dit type bieden de mogelijkheid om tijdens hun uitvoering één enkele toets van alle toetsen op de zender op te slaan;
daarbij wordt deze toets aan een van de volgende beschikbare instructies gekoppeld: Omhoog, Stop, Omlaag, Stap-voor-stap.
De toets en de daaraan te koppelen instructie worden gekozen door de installateur op basis van de eisen van de automatisering.

5.4.2 - Aantal zenders die in het geheugen kunnen worden opgeslagen

De ontvanger van de besturingseenheid telt 192 opslagplaatsen. Op één opslagplaats kan ofwel één enkele zender (m.a.w. alle toetsen en
instructies ervan) opgeslagen worden, ofwel één enkele toets met de bijbehorende instructie.

—— PROCEDURES ——

LET OP! - Om de procedures A, B, C, D, F te kunnen uitvoeren, moet het geheugen van de besturingseenheid gedeblokkeerd
zijn. Als het geblokkeerd is, voert u procedure G uit om het te deblokkeren.
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PROCEDURE A - Opslag van ALLE toetsen van één enkele zender (STANDAARD-modus of modus 1)

01. Op de besturingseenheid: druk op toets T2 en houd deze ingedrukt tot de Led “radio” oplicht; laat de toets vervolgens los.

02. (binnen 10 seconden) Op de zender die u wenst op te slaan: houd eender welke toets ingedrukt en wacht tot de Led “radio” 3(*) maal
lang knippert (= opslag correct uitgevoerd). Laat daarna de toets los.

03. Opmerking - Nadat de Led 3 maal lang geknipperd heeft, hebt u nog 10 seconden om een volgende zender op te slaan (indien u dat
wenst). Begin in dat geval van stap 02.

Na deze procedure zijn de toetsen van de zender gekoppeld aan de instructies zoals gespecificeerd in de beschrijving van modus 1 (para-

graaf 5.4.1).

PROCEDURE B - Opslag van EEN ENKELE TOETS van een zender (GEPERSONALISEERDE modus of modus 2)

01. Kies in de onderstaande tabel de instructie die u aan de te bewaren toets wilt koppelen.

Instructie kiezen Om de instructie op te slaan ... (stap 02)
Nr. 1 - Omhoog ... druk 1 maal op toets T2.
Nr. 2 - Stop ... druk 2 maal op toets T2.
Nr. 3 - Omlaag ... druk 3 maal op toets T2.
Nr. 4 - Stap-voor-stap ... druk 4 maal op toets T2.

02. Op de besturingseenheid: de toets T2 zoveel maal indrukken en loslaten als aangegeven bij de vooraf in de bovenstaande tabel ge-
kozen instructie.

03. (binnen 10 seconden) Op de zender: houd de toets die u wilt opslaan ingedrukt en wacht tot de Led “radio” 3(*) maal lang knippert
(= opslag correct uitgevoerd). Laat daarna de toets los.

04. Opmerking - Nadat de Led 3 maal lang geknipperd heeft, hebt u nog 10 seconden om een volgende toets op te slaan (indien u dat
wenst). Begin in dat geval van stap 01.

(*) - Opmerking bij de procedures A en B:

De Led “radio” kan ook de volgende signaleringen uitvoeren:

- 1 maal snel knipperen als de zender al opgeslagen is.
- 6 maal knipperen als de radiocodering van de zender niet compatibel is met die van de ontvanger van de besturingseenheid.

- 8 maal knipperen als het geheugen vol is.
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PROCEDURE C - Opslag van een zender aan de hand van een andere, al opgeslagen zender (opslag op afstand)

Via deze procedure kan een nieuwe zender opgeslagen worden aan de hand van een andere zender die al in dezelfde besturingseenheid is op-
geslagen. Hierdoor gelden voor de nieuwe zender meteen dezelfde instellingen van de al opgeslagen zender. De uitvoering van deze procedure
voorziet geen directe actie op de toets T2 van de besturingseenheid, maar alleen de gewone uitvoering binnen haar ontvangstbereik.

01. Op de te bewaren zender: druk op de toets die u wilt opslaan, en houd deze ingedrukt.

02. Op de besturingseenheid: na enkele seconden (ca. 5) licht de Led “radio” op. Laat de toets van de zender los.

03. Op de al opgeslagen zender: 3 maal de opgeslagen toets die u wilt kopiéren, indrukken en loslaten.

04. Op de te bewaren zender: 1 maal dezelfde toets als de in punt 01 ingedrukte toets indrukken en loslaten.

PROCEDURE D - Eén enkele zender wissen (indien opgeslagen in modus 1) of één enkele toets van een zender
wissen (indien opgeslagen in modus 2)

01. Op de besturingseenheid: druk op toets T2 en houd deze ingedrukt.
- Na ca. 4 seconden begint de Led “radio” permanent te branden (blijff de toets ingedrukt houden).

02. Op de zender die u uit het geheugen wilt wissen: druk o p een toets(*) en houd deze ingedrukt tot de Led “radio” (op de besturing-
seenheid) 5 maal snel knippert (of 1 maal knippert als de zender of de toets niet opgeslagen is).

(*) Opmerking - Als de zender in modus 1 opgeslagen is, kunt u op eender welke toets drukken, waarna de besturingseenheid de volledige
zender wist. Als de zender in modus 2 opgeslagen is, moet u op de opgeslagen toets drukken die u wilt wissen. Om nog andere in modus 2
opgeslagen toetsen te wissen, herhaalt u de volledige procedure voor iedere toets die u wilt wissen.

PROCEDURE E - ALLE opgeslagen zenders wissen

01. Op de besturingseenheid: druk op de toets “radio” en houd deze ingedrukt.
- Na ca. 4 seconden begint de Led “radio” permanent te branden (blijf de toets ingedrukt houden).
- Na ca. 4 seconden gaat de Led “radio” uit (blijf de toets ingedrukt houden).

02. Wanneer de Led “radio” begint te knipperen, laat u deze 2 maal knipperen en vervolgens laat u de toets los precies op het ogenblik
waarop de Led voor de 3e maal knippert.

03. Tijdens het wissen knippert de Led “radio” snel.

04. Tot slot knippert de Led “radio” 5 maal snel om aan te geven dat het wissen correct is uitgevoerd.
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PROCEDURE F - Het VOLLEDIGE geheugen wissen en de fabrieksinstellingen resetten

01. Op de besturingseenheid: druk op de toets “radio” en houd deze ingedrukt.
- Na ca. 4 seconden begint de Led “radio” permanent te branden (blijf de toets ingedrukt houden).
- Na ca. 4 seconden gaat de Led “radio” uit (blijf de toets ingedrukt houden).

02. Wanneer de Led “radio” begint te knipperen, laat u deze 4 maal knipperen en vervolgens laat u de toets los precies op het ogenblik
waarop de Led voor de 5e maal knippert.

03. Tijdens het wissen knippert de Led “radio” snel.

04. Tot slot knippert de Led “radio” 5 maal snel om aan te geven dat het wissen correct is uitgevoerd.

PROCEDURE G - Het geheugen blokkeren (of deblokkeren)

LET OP! - Met deze procedure blokkeert u het geheugen zodat de procedures A, B, C, D, F niet uitgevoerd kunnen worden.

01. Schakel de stroom naar de besturingseenheid uit.

02. Op de besturingseenheid: druk op de toets “radio” en houd deze ingedrukt; schakel de besturingseenheid vervolgens opnieuw in (de
toets ingedrukt blijven houden).

03. Na 5 seconden knippert de Led “radio” 2 maal traag; laat de toets daarna los.

04. (binnen 5 seconden) Op de besturingseenheid: druk herhaaldelijk op de toets “radio” om een van de volgende opties te kiezen:
e | ed uit = deactivering van de blokkering van het geheugen.
® | ed aan = activering van de blokkering van het geheugen.

05. 5 seconden nadat u voor het laatst op de toets hebt gedrukt, knippert de Led “radio” 2 maal traag om het einde van de procedure

aan te geven.
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6 EINDTEST EN INBEDRIJFSTELLING

Dit zijn de belangrijkste fasen in de realisering van de automatisering om de maximale veiligheid van de installatie te garanderen.

Deze moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren personeel, dat de benodigde tests moet uitvoeren om de veiligheidsmaatrege-
len te controleren en tevens de naleving van de wetten, normen en regels op dit gebied moet controleren, in het bijzonder de vereisten van de
normen EN 13241, EN 12445 en EN 12453.

De extra inrichtingen moeten aan een specifieke eindtest worden onderworpen om zowel de werking als de correcte interactie met de MC200-be-
sturingseenheid te controleren. Raadpleeg hiervoor de instructiehandleidingen van de betreffende inrichtingen.

6.1 - Eindtest

De eindtest kan ook worden gebruikt om de inrichtingen van de automatisering periodiek te controleren. Voor elk afzonderlijk onderdeel van de
automatisering (contactlijsten, fotocellen, knipperlichten enz.) is een specifieke eindtestfase vereist; voor deze inrichtingen moet de eindtest uit
de desbetreffende instructiehandleidingen worden gevolgd. Voer de eindtesten als volgt uit:

01.

Controleer of alle informatie in het hoofdstuk WAARSCHUWINGEN nauwkeurig in acht is genomen

02.

Geef de instructies voor de sluit- en openingsmanoeuvres van de poort met behulp van de bedieningstoets of de zender. Tijdens deze
bewegingen moet u controleren of a) de fotocellen (indien aanwezig) tijdens het sluitmanoeuvre tussenkomen; b) de contactlijst (indien
aanwezig) met de ingestelde modus tussenkomt; ¢) de automatische hersluiting van de poort (indien geprogrammeerd) zich in de
sluitrichting voordoet. Als de resultaten van de controles niet met de voorschriften overeenstemmen, moet u zich ervan overtuigen dat
de elektrische aansluitingen correct zijn uitgevoerd. We verwijzen daarbij in het bijzonder naar de waarschuwingen in paragraaf 4.3.

03.

Voer verschillende testen uit om de vioeiende beweging van de poort, eventuele defecten in de montage en afstelling of specifieke
wrijvingspunten te beoordelen.

04.

Controleer of alle veiligheidsinrichtingen in de installatie goed werken (fotocellen, contactlijsten enz.).

05.

Controleer de werking van de fotocellen (indien aanwezig) en eventuele interacties met andere inrichtingen:

1 - houd een staaf (diameter 5 cm en lengte 30 cm) tussen een paar fotocellen, eerst in de buurt van de zender (TX) en daarna in de
buurt van de ontvanger (RX), om de optische as die hen virtueel verbindt, te verbreken;

2 - controleer daarna of de tussenkomst in de besturingseenheid de beoogde actie veroorzaakt, bv. de omkering van de beweging
tijdens het sluitmanoeuvre.

17 — Nederlands



6.2 - Inbedrijfstelling

De inbedrijfstelling kan alleen plaatsvinden nadat alle fasen van de eindtest met succes zijn doorlopen (paragraaf 6.1).
Het is niet toegestaan de installatie gedeeltelijk of onder ‘provisorische’” omstandigheden te laten werken.

01. | Het op te stellen en minimaal 10 jaar te bewaren technisch dossier van de automatisering moet het volgende omvatten: complete teke-
ning van de automatisering, schema van de elektrische aansluitingen, risicoanalyse en de bijbehorende genomen maatregelen, verkla-
ring van overeenstemming van de fabrikant van alle gebruikte inrichtingen (gebruik voor de MC200-besturingseenheid de bijgevoegde
EU-verklaring van overeenstemming), een exemplaar van de gebruikshandleiding en van het onderhoudsplan voor de automatisering.

02. | Vul de verklaring van overeenstemming van de automatisering in en overhandig deze aan de eigenaar.

03. | Overhandig de ‘gebruikshandleiding’ (uitscheurbare bijlage in de handleiding van de automatisering) aan de eigenaar van de automa-
tisering.

04. | Stel het onderhoudsplan op en overhandig dit aan de eigenaar van de automatisering.

05. | Voordat u de automatisering in bedrijf stelt, dient u de eigenaar schriftelijk en voldoende op de hoogte te stellen van nog aanwezige
gevaren en risico's

7 AFDANKING VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel uit van de automatisering en moet daarom samen met de automatisering worden afgedankt.
Zoals ook voor de installatiehandelingen geldt, moeten de handelingen voor afdanking aan het einde van de levensduur van dit product door
gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

Dit product bestaat uit verschillende soorten materialen: sommige kunnen gerecycled worden, andere moeten als afval verwerkt worden. Win
informatie in over de methoden voor recycling of afvalverwerking die voorzien zijn in de voorschriften die in uw regio voor deze productcategorie
gelden.

A LETOP! - Bepaalde onderdelen van het product kunnen verontreinigende of gevaarlijke stoffen bevatten die bij verspreiding in
de omgeving schadelijke gevolgen voor het milieu of de volksgezondheid kunnen hebben.

Zoals door het symbool hiernaast wordt aangegeven, is het verboden dit product bij het huishoudelijk afval weg te gooien. Pas ge-
scheiden afvalinzameling voor afdanking toe volgens de plaatselijk geldende voorschriften, of lever het product weer in bij de verkoper
op het moment dat u een nieuw vergelijkbaar product aanschaft.

A LET OP! - De plaatselijk geldende regelgeving kan zware sancties opleggen in geval van illegale dumping van dit
product.
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TECHNISCHE KENMERKEN

‘

A Alle vermelde technische specificaties hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20 °C (+ 5 °C). e Nice S.p.A. behoudt zich het
recht voor om, op elk moment dat dit noodzakelijk wordt geacht, wijzigingen aan het product aan te brengen, waarbij hoe dan ook de gebruiks-
bestemming en de functionaliteit ervan gelijk blijven.

ELEKTRONISCHE BESTURINGSEENHEID MC200

Voeding: van: 120 V~~ 50/60 Hz tot: 230 V~~ 50/60 Hz

Max. motorvermogen: 450 W (bij voeding van 120 V); 950 W (bij voeding van 230 V)
Stuurspanning: ca. 24 V==

Diensten (klemmen 8-9): spanning ca. 24 V===; stroom max. 100 mA
Veiligheidsingang: bij configuratie met een constante weerstand, moet 8,2 kQ bedragen
Bedrijfstemperatuur: -20°C ... +55°C

Afmetingen (mm): 118 x 52 x 147

Gewicht (g): 300

IP-beschermingsgraad: 44

Frequentie: 433.92 MHz

Radiocodering: FLOR, O-CODE, SMILO
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EU-verklaring van overeenstemming
(N. 629/MC200) en inbouwverklaring
betreffende “niet voltooide machines”

Opmerking: De inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen
verklaard wordt in het officiéle document dat is neergelegd bij de zetel van
Nice S.p.A., en in het bijzonder met de laatste herziening hiervan die voor
het ter perse gaan van deze handleiding beschikbaar was. Onderstaande
tekst is om redactionele redenen aangepast. Een kopie van de originele
verklaring kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) Italy.

Revisie: 0; Taal: NL

¢ Naam fabrikant: Nice S.p.A.

e Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

e Gemachtigde voor de samenstelling van de technische documen-
tatie: Nice S.p.A. - Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

¢ Type product: Besturingseenheid voor 1 motor 230 V~~

Model/type: MC200

® Accessoires: Radiobesturingen series FLOR, O-CODE, SMILO

Ondergetekende Roberto Griffa verklaart onder eigen verantwoordelijkheid
als Chief Executive Officer dat het hierboven vermelde product voldoet aan
de vereisten van de volgende richtlijnen:

¢ Richtlijn 2014/53/EU (RED-richtlijn)

— Bescherming van de gezondheid (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

— Elektrische veiligheid (art. 3(1)(@): EN 60950-1:2006 + A11:2009 +
A12:2011 + A1:2010 + A2:2013

— Elektromagnetische compatibiliteit (art. 3(1)(b)):

EN 301 489-1 vV2.2.0:2017; EN 301 489-3 V2.1.1:2017

— Radiospectrum (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Bovendien voldoet het product aan de onderstaande richtlijn volgens de voor
“niet voltooide machines” geldende vereisten (Bijlage I, deel 1, sectie B):

¢ Richtlijn 2006/42/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN DE RAAD
van 17 mei 2006 betreffende machines en tot wijziging van Richtlijn
95/16/EG (herschikking).

— Hierbij wordt verklaard dat de relevante technische documentatie is
samengesteld volgens de aanwijzingen in bijlage VIl B van de Richtlijn
2006/42/EG en dat daarbij aan de navolgende verplichte eisen is vol-
daan: 1.1.1-112-113-121-126-151-152-155-156
-1.5.7-15.8-15.10-1.5.11

— De fabrikant verbindt zich ertoe om, op gegrond verzoek van de nationale
wetgevende instanties, alle relevante informatie betreffende de “niet vol-
tooide machine” te bezorgen, zonder daarbij aan zijn eigen intellectueel
eigendomsrecht afbreuk te doen.

— Mocht de “niet voltooide machine” in gebruik worden genomen in een
land waar een andere taal wordt gesproken dan in deze verklaring is ge-
bruikt, is de importeur verplicht de vertaling van het desbetreffende docu-
ment aan de documentatie toe te voegen.

— Het is niet toegestaan de “niet voltooide machine” in gebruik te nemen
voordat de uiteindelijke machine waarin zij zal worden ingebouwd, in
overeenstemming wordt verklaard met de bepalingen van de Richtlijn
2006/42/EG, waar toepasselijk.

Bovendien voldoet het product aan de hierna volgende normen:
EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011;

EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 62233:2008

Plaats en datum: Oderzo, 05/09/2017

Ing. Roberto Griffa
(Chief Executive Officer)
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OBLME NPEAYNPEXAEHUA: BESOMNACHOCTbD - MOHTAX - SKCIJTYATALIUA

(opyUrMHan MHCTPYKLUUM Ha UTaNbAHCKOM A3bIKe)

A Cnepylowme mepbl NpeaoCTOPOXXHOCTHU NponucaHbl HenocpeacTBeHHO B CTaHAapTax M NO3TOMY, HACKONbKO 3TO BO3MOXXHO,
ABJAIOTCA MPUMEHUMbIMM K pacCMaTpuBaemMomy U3fenuio
BHUMAHUE BaxHble yka3aHuMA No TexHuMke Ge3zonacHocTu. CobnioganTte Bce yKasaHUA, TaK KaK HenpaBWUJIbHbIA MOHTaXK
MOXXET HaHEeCTM CyLeCTBEHHbIN yuepb
BHUMAHUE BaxHble yka3aHuMA No TexHuUKe 6Ge3onacHocTtu. CobnioaeHue 3TUX yKasaHMA UMeeT BaXKHoe 3HavyeHue AnA
obecneyeHunna 6esonacHocTu niogen. CoxpaHAnWTe HacToALlee PyKOBOACTBO
e [lepen HayanoM MOHTaXKa O3HAKOMbTECb C «TEXHUYECKMMU XapaKTepuUCTMKaMu U3OEnuA», B YacTHOCTW, ybeamTecb, YTO AaHHOe
usgenvie NpUrogHo AnA asTomarm3auvm Bawlero npoesaa. B npotusHom cnydae HE npuctynanTte K MOHTaXxy
e 3anpelaeTtca akcnnyatauua nsgenuA 6e3 BbIMNOMHEHWA BBOAA B 3KCM/lyaTaumio COMIacHO yKa3aHWAM, COAEpXKaluuMCA B [naBe
«[1pMemHble ncnbiTaHMA U BBOA B AKCMyaTaumio»
BHUMAHUE CornacHo nocnegHum Tpe6oBaHMAM 3akoHopaaTenbcTBa EBponeiickoro Coto3a cuctembl aBTOMaTUKWU AOSKHbI
YAOBETBOPATL NPeAyCMOTPEHHbIM rapMOHM3UPOBaHHbIM NMONOXEHUAM AelcTBYyoWen IMpeKTMBbI N0 MalinHam
1 o60pynoBaHuIo, MO3BONAOLWMM AEKJIapupoBaTh MX COOTBETCTBUE. BBMAY 3TOro BCce onepauum no noaKatoyeHuo
K CeTU 3/1IeKTPOonuUTaHusA, BbIMOSTHEHUIO MPUEMOYHbIX UCMbITaHMWA, BBOAY B 3KCMyaTauuio U TexobcnyXxusaHuio
[AHHOIrOo U3aenuaA AO0J/DKHbI BbIMOJIHATLCA KBaNUULUMPOBaHHbIM U KOMMETEHTHbIM crieyuanucTom!

i I'Iepe,q Ha4vyasioM MOHTa>xa nagenua yGe,u.vn'er, 4YTO BeCb I/|CI'IOJ'Ib3yeMbII7I mMaTtepuan HaxoanTcA B OTSINHHOM COCTOAHUM U NpUurogeH K
MCcnosib30BaHUIO

* l3penve He nNpeAHa3HaAYeHO ANA UCMONMb30BaHWA NULAaMK (BKOYanA AeTel) ¢ orpaHuYeHHbIMU (PU3NYECKUMU, CEHCOPHBIMU UMK
YMCTBEHHBIMU CTIOCOBHOCTAMM WK NIMLAMU, HE UMEIOLIMX OMbITa NN 3HaHWIA, HEOOXOAUMBIX AJIA UCMONb30BaHWA U3aenua
¢ He paspeluaiiTe oeTAM Urpatb ¢ M3genvem

e He paspewaiTe geTAm nrpaTb C MEXaHW3MaMn ynpasneHna nagenmem. flepxxvte nynbTbl AMCTAHLUMOHHOMO YNpaBneHna B HEAOCTYMHbIX
AnA geTen mecTax
BHUMAHUE C uenbio npegynpexaeHUAa pucka cliy4aiHON nepeycTaHOBKWM NMpeAoXpaHUTEsNIbHOro TeMnJjioBOro BbiKiioyaTena
AaHHbIA NPUMGOpP He AOMMKEH ynpaBfIATbCA BHELWHUMM YCTPOUCTBAMMU ynpasfieHUA, Hanpumep, TaliMepom, U He
AOJHKEH NOAKIIIYATLCA K Lienu, Ha KOTOPYIO perynfapHO NoAaeTcA NUTaHMe Unu Kotopasa perynapHo obectouusa-
eTcA KOMMYHasibHbIMU cny)x6amu
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e B uenu nutaHuWA CcUCTEMbI CredyeT YCTaHOBUTb YCTPOWCTBO pasbeAuHeHnA (He BXOOAUT B KOMMEKT MOCTaBKM), Npu cpabaTtbiBaHnm
KOTOPOrO paccTOAHUE MEXAY Pa30MKHYTbIMU KOHTakTamu 6yaet obecneynBartb NOMIHOE OTKITKOYEHNE B YCIOBMAX, Krnaccudmumpyembix
Kak lllI-a kaTeropuA n36bITOYHOrO HanNPAXeHUA

e B npouecce MOHTaXka obpallaiTecb C KOMMNOHEHTaMM CUCTEMbI 6EPEXXHO BO n3bexxaHne 3alleMneHnin, yoapos, NafeHNA U KOHTaKTa
¢ NMobbIiMU XXuakocTaAmnU. He nomelanTte nsgenve B6m3m UICTOYHUKOB TeNa U He NoABepranTe ero BO3A4eNCTBUIO OTKPbLITOMO MiiaMeHu.
Bce BbllweonuncaHHble OENCTBUA MOTYT MPUBECTU K BbIXOA4Y M3AENNA U3 CTPOA UM BO3HWKHOBEHMIO OMAacHbIX cuTyauuin. Ecnv aTo
NPoOu3onAeT, HEMEAIEHHO NPeKpaTMTe MOHTaX U 0bpaTUTeCh B OTAEN TEXHNYECKOW noaaepkku komnaHmm Nice

® 13roToBMTENb HE HECET HMKAKOM OTBETCTBEHHOCTY 3a YLUep6, MPUYNHEHHBIN UMYLLLECTBY UMW 3[0POBbIO N XXU3HW NMIOAEN, BCneacTBne
HecobnoaeHUA yKasaHmin No MOHTaxy. B aTom cnyyae rapaHTvA B OTHOLWEHUN AeheKTOB MaTepmanoB ABMAETCA HEAENCTBUTENbHOMN

e Ounctka n obcnyxuBaHue, KOTOPble AOMXHbl BbIMOMHATLCA CaMWM MOMb30BaTeneM, He OOMXKHbl MPOU3BOAMTLCA AeTbMu 6e3
MpMCMOTpa B3POCTbIX

e [lepen BbINONHeEHUEM NOBbIX paboT ¢ obopynoBaHueM (0b6cnyxxmnBaHue, 04MCTKA) BCeraa OTKIYanTe nsgenve oT NuTaHna cetn

¢ VYnakoBO4YHble MaTepuasbl AOMKHbI YTUIM3NPOBATLCA B CTPOrOM COOTBETCTBUM C NMONIOXKEHUAMU MECTHBIX HOPMATNBOB

* Bo BpeMA BbINOSIHEHNA MaHeBpa I'IpOBGpHI?ITe pa60Ty CUCTeMbl aBTOMaTUKKN He AonycKaA, 4TOObI pAOOM Haxoaunucb nogn, BNJOTb
[0 3aBepLUEHNA ABMXXEHNA MNOABWUXKHOIO 3NeMeHTa

e He npmneoanTe B ABUW>XXeHUe nsnenue, ecnn B 30He ero OEenCcTBNA HaxogATCA NoAW, BbINOMHAOWME Kakne-nnbo pa60TbI C cuctemom
ABTOMAaTUKWN; OTKNKOYNUTE nogayy afieKTponutaHnA nepen Ha4asioM BbINMONHEHUA BbllleyKa3aHHbIX p360T

1 OMNMUCAHUE U HASHAYEHUE U3OENUA

MC200 ABnAeTCA 9NEeKTPOHHbLIM 6/IOKOM ynpaBfeHWA, KOTOPbLIN MO3BONAET KOHTPONMPOBaTh U yNpaBnATbL ABUraTenem aBToMaTn4eckoro
OBWKEHUA OTMYCKHbIX BOPOT, NOABEMHO-NMOBOPOTHbLIX BOPOT, CEKLMOHHBIX BOPOT, PONICTABHEN UMM MOXOXNX NMPUIIOKEHWUN.

A BHUMAHME! - Mio6oe ncnosib3oBaHue, OT/INYHOE OT BbilleyKa3aHHOro, U B YCJIOBUAX, OT/IMYHbIX OT NPUBEAEHHbIX B HACTOA-
Lwem pyKoBOACTBE, CYMTAETCA HeHaanexawum 1 cTporo Bocnpellaerca!

PyHKLUMOHANbHbIE XapaKTepUCTUKK:

® NOAKNYAETCA K anekTpoceTn (CM. laHHble, MPUBEAEHHbIE B rNaBe « TeXHNYeCKNe XapakTepUCTUKN N3OENNA»);

® MporpammmpyeTcA ¢ NOMOLLbIO HAacTpoek 8 dip-nepekntoyarenen;

® OCHaLLeH paanonpMeMHNKOM, KOTOPbIN MO3BOMAET YNpaBnATb CUCTEMON aBTOMATMKM C MOMOLLbIO NepefaTynka;

® K 610Ky ynpaBneHuA MOXHO NOAKMIOYMTL pasfivyHble AOMOMHUTENbHbIE YCTPONCTBA, TakMe Kak: napa OnTUYECKUX AaTHMKOB, MpPo-
6neckoBan namna (C HanpPAXEeHNeM NUTaHWA CeTH), KOTOpaA CIY>XXWUT ANA CBETOBOW CUrHanM3aumm, HacTeHHaA KHoMNKa AnA ynpasneHua
CMCTEMOW aBTOMAaTUKM KOMaHAaMu NoLiaroBOro pexmma, Hapy>KHaA paanoaHTeHHa, CEeHCOpPHaA KpoMKa 1 T. 4.

® ocHalleH pasbemom Tuna IBT4N, coBmecTuMbiM ¢ HTepdericom IBT4N, To no3BonAeT coeanHATL BCe CHabXeHHble NHTepdencom
BusT4 ycTpoicTBa, HanpumMep, nporpaMmmupytoLlee yctponcteo Oview.
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2 OrPAHUYEHNA B UCTOJIb3OBAHUA

® BcTpoeHHbIv 6nok ynpasneHna MC200 MoXeT ncnosib30BaTbCA UCKITIOUYUTENBHO C aCMHXPOHHBIM OAHOMa3HbIM ABuratenem. [puratens
JOMXKeH 6bITb: @) NOAKIIIOYEH K MUTAHMIO 3/1EKTPOCETU N PaCCUNTaH Ha TakKoe XXe HamnpAXXeHWe TOKa, YTO WM HanpsXeHue, nutawllee
BCTPOEHHbIV 650K ynpasneHus; b) cHab>XeH yCTPONCTBOM TEMNMOBOW 3aLMTbI; €) CHAOXEH 3NEeKTPOMEXaHNYECKUM YCTPONCTBOM OrpaHu-
YeHuA xopa (KOHUEeBOW BbIkntovaTenb); d) cHabxeH 3-MA coeauHMTENbHbIMK NpoBodamu: «O6wmin», «OTKp», «3akp».

® BCTpoeHHbI B 610K ynpaBneHnsa paamonpuemMHuK obecneynBaeT UCKMIOYMTENBHOE UCMONb30BaHME NepeaaTyMKoB, KOTOPbIE UCMONb3Y-
10T cneaytowme NpoTokonbl koanpoBku paauocurHanos FLOR, O-CODE vnu SMILO (aBnAoTcA cTaHAapTHbIMU MPOTOKONaMM KOMMaHnm
Nice).

e [lononHUTENbHbIE OFPaHUYEHUA B MPUMEHEHUN NPUBOAATCA B IMaBe « TeXHUYECKNE XapaKTepUCTUKK U3AeNna».

3 MOHTAX

A BHumanue! - MepeA BbINONHEHWEM YCTaHOBKU U3aenua Heo6xoaMMo NPoBEPUTb €ro orpaHUYeHnA B NPUMEHEHUU, NpuBeaeH-
Hble BrnaBax2 u 7.

A Y6eautechb, 4To TemnepaTypa cooTBeTCcTByeT BblﬁpaHHOMy TNy npumMeHeHuA.
A [NaHHOe usgenue He NOANEXUT YyCTaHOBKE Ha ynuue.

A Npu npokanbiBaHuM KOpo6KM BCTPOEHHOrO GroKa ynpasrneHuAa AnA NpoTArmBaHnA nposoaos (puc. 1-C) BaXKHO 3HaTb, 4TO
MecTO Bxofa NpoBOAOB B KOPOOKY A0/KHO Beeraa 6biTb pacnonoXXeHo B HWXKHeWU YacTu nocnegHen. Kpome toro, Heo6xoaumo
NPUHATb HagneXawme mepbl NPEeAOCTOPOXXHOCTU B LieniAX obecneveHna Tpebyemoro Knacca 3awutbl (IP 44) n ¢ yyeTom Tuna
yCTaHOBKM.

A Mepea BbINONTHEHMEM YCTaHOBKW MOAroTOBbTE dNieKTpU4YecKue nposoaa, Heob6xoaumble ANA Ballero Tuna NMpUMEHEeHUA,
cnpaBnAfAcb ¢ puc. 2b u ¢ «Tabnuuen Ne 1 - TexHu4eckue xapakTepUCTUKU INEKTPUYECKUX Kabenen».

A Bhumanue! - Mpu npoknaabiBaHUM 3aWMTHBIX TPYO ANA 9NEeKTPonpoBOAOB U MPOTArMBaHUU NPOBOAOB BHYTPMU Kopryca
BCTPOEHHOro 6510ka ynpaBfieHMA BaXKHO MOMHUTb, YTO B CBA3M C BO3MOXXHbIM NPUCYTCTBUEM CTOAYEN BOAbl B OTBOAHbIX KONOA-
Lax sawuTHble TpyObl ANA NPOBOAOB MOrYyT NPMBECTU K 06pa3oBaHUI0O BOAAHOrO napa BHYTPpU BCTPOEHHOro 6y10Ka ynpasneHus,
YTO MOXXET NMPUBECTU K NOBPEXAEHUIO ANIEKTPUHECKUX Lienen.

YcTaHoBUTb 610K ynNpaBneHna Kak nokasaHo Ha puc. 1.
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4 ANEKTPUHECKUE COEAUHEHUA

A BHUMAHME! - Bce aneKTpuyeckue NoaKIoYeHMA AOMKHbI MPOBOAUTLCA TOMBbKO NPU OTKIIOYEHHOM NUTaHuu ceTn. HeBepHo Bbi-
NOSIHEHHbIE NOAKIIIOYEHNUA MOTYT ABUTLCA NPUYUHON NOBPEXAeHMA 060pyAoBaHUA U HAHECEHWUA BpeAa 340POBbIO U XXU3HU NIoAeMn.

A BHUMAHME! - Bce onepauuu NOAKNIOYEHUA AOKHbI MPOBOAUTLCA UCKITIOYUTENIbHO KBanu(puumpoBaHHbIM NepCcoHasiom.

4.1 - MoprotoBKa afieKTpU4eckKux kabeneun aonA nogcoeauHeHUA yCTPOMUCTB K 610Ky ynpaBne-
HuA (Tabnuua A)

Tabnuua A - XapaKTepI/ICTI/IKI/I ANEKTPUHECKUNX kabenen, ncnosib3yembiX A11A NEKTPUHECKUX coeaHeHUN

Mopnexalyee noakoYeHUI0 ycTpoucTBo | CeyeHue npoBoaa MakcumanbHaA AnvHa npoBoAa
MATAHVE CETU BJTOKA YTPABNEHNA 1 wT. kabenb: 2 x 1,5 Mm?2 30 ™ (*1)
1 wT. Kabenb: 2 x 1,5 Mm? (BNA NAMNOYKKM)
MPOBNECKOBAA JIAMIMA C PAOVOAH- o 20m
TEHHOW ;HU:EHiKbFI))aHMPOBaHHbM kabenb Tvna RG58 (anA 20 M (DEKOMEHaYeMan AnMHa < 5 M)

YCTPOWCTBA NMOACOEAVMHEHHBIE K
KNEMMAM 8-9-10-11-12-13

MNTAHWE CETW OBUTATENA 3 wTt. kKabenu: 1 x 1,5 mm? 10Mm

(*1) — Ecnu kabenb anekTponutaHua anuHHee 30 M, TpebyeTca kKabenb ¢ 60MbWNM CEYEHNEM, Hanpumep, 2 X 2,5 MMm2,
(*2) — O3Ha4yeHHbIe 6 kabernen MoryT 6bITb 3aMeHeHbl OL4HUM eANHCTBEHHbIM Kabenem ¢ ceveHnem 6 x 0,5 Mm>2.

BHUMAHMUE! - Ucnonb3yemble kabenu [oMmKHbI 6bITb NPUroAHbI ANA YC/IOBUA B MECTE YCTaHOBKM.

6 wT. kabenu: 1 x 0,5 mm? (*2) 50m

4.2 - NepeyeHb KOMMNOHEHTOB, KOTOpbIe B - Pasbewm Ana nogkmnioyeHna uHtepdeiica IBT4N
C - Ceetoamop «OK»
cocTaBnAloT 6510k ynpasieHus D - CeeToauoaHbiit nHankatop «PAONO»
B xozie nocneayoLmx onepavuil no NoACOEANHEHNIO U MPOrpaMMm- E - KHonka T2, cnyxawana AnA 3anoMUHaHWA TOro Unm MHOro ne-
poBaHuWio 6MoKa ynpaeneHns AnsA pacrnosHaBaHWA HUKenpUBeaeH- penatymka v AnA ynanexua nepefardrika nim 04nMcTkin Bcero
HbIX KOMMOHEHTOB HEOBXOAMMO CBEPATLCA C PUC. 2 U YCIIOBHLIMM COAEPKMMOTO NamATM 610Ka ynpaBneHma
0603HAYEHNAMI K HEMY. F - KHorka T1, cnyxauwas Ana nporpaMMupoBaHva U BBeAEHUA
KOMaHA, MoLIaroBoro pexxmma
A - JluHerHbIn NnpegoxpaHuTens (6,3 A) G - Dip-nepekniodaTesnb Ana nporpaMMupoBaHua OyHKLUWIA
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H - BxogHble cBeTOaMoaHbIE MHANKATOPLI («Stop», «SbS», «Photo») M - Knemmbl Ana nogknoyeHre NUHAM NUTaHna ceTn 1 AnA noa-
I - Knemmbl aHTEHHbI pagno KIHOYeHUA aBuraTensa
L - Knemmbl AnA HU3KOBOJbTHbIX NOAKIOYEHWI
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4.3 - OCHOBHbIe noaKn4YeHuda

NoakntoyeHune asuratena K 6noky ynpasnenua MC200

MopcoeonHnTe 3 oTxoaAwme oT aABuratensa nposoaa (Pasa nogbema, O6wmin, Pasa onyckaHuAa) COOTBETCTBEHHO K knemmam 3,4 n 5
6noka ynpaBfeH/A Kak nokasaHo Ha puc. 3.

BHUMAHMUE! MNepea nogknioyeHnem asurarena Heobxoaumo o6A3aTenbHO y6eauTbLCA, YTO NPOBOA, NOAKITIOYaeMbIi K KIl€M-
me 3 o6ecneunBaet OTKPbIBAHUE BopoOT; NpoBoA, noaksto4aembin K knemme 5 o6ecne4ynBaetr 3AKPbIBAHUE BopoT, B TO
BpeMA KakK NpoBopj, Nnogkiovyaembl K knemme 4 AasnAaetcA OBLLWM.

BHumaHue! — He nogknioyanTe HECKONbKO ABUraTesien napasnsienbHO K OLHOMY M TOMY e 610Ky yrnpaBfieHuA, eciv 3TO 0CO6bIM
06pa3om He NpeaycMOTPEHO B PYKOBOACTBE MO 3KCMnyataumn ABWratena; npu Heob6xoaMMOCTU UCMOSb3ynTe crneunanbHble MOAYu
pacLumpeHma.

MNopgknioyeHue nutaHue cetu 6noka ynpasneHuna MC200

MoacoeauHuTe 2 NpoBOAa, UCXOAALLME OT anekTpudeckon cetun (Pasa n HenTpanb) COOTBETCTBEHHO K Knemmam 6 n 7 61oka ynpasne-
HMA, KakK NoKasaHo Ha puc. 3.

3asemneHue aBurartensa

BHumaHwme! - B uenax cobnioaenve TpeboBaHuii No TexHke 6€30NacHOCTW, AENCTBYIOLIMX B OTHOLIEHMN COOTBETCTBYHOLLErO Kacca npu-
HaanexxHoctu usgenva (Knacc Il) o6asarensHbim ABNAeTCA obecneyeHre 3a3emMneHua asurarens, CHapyXxu 6noka ynpasneHua MC200.
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4.4 - Nopgknio4yeHue BCnomoratesibHbIN YCTPOUCTB

[InAa noaknioYeHne NpesycMOTPEHHbIX BCOMOraTesibHbIX YCTPONCTB HeobxoamnMo cnpaenAaTbeA ¢ Tabnuuen B, ¢ puc. 3 1 ¢ pykoBoACTBOM
Mo aKcnyaTaumm oTAeNbHbIX AONONHUTENbHBIX yCTporcTB. B Tabnuue B cBefeHbl BoeanHO BCe YCTPOMCTBA AOMNOMHUTENBHON OCHACTKMY,
KOTOpble MOryT 6bITb NOAKJIKOYEeHbl K KlleMMaMm 6noka ynpaBlieHUA, a Tak>XXe coaep>XXaTcA yKa3aHuA ANA BbINOMHEHNA 3NEeKTPUYEeCKUX
coeanHeHui. [lepen Tem, Kak NpUCTynaTb K MNOAKNKOYEHWUIO, BHUMATEbHO 03HAKOMbTECh ¢ Tabnuuen 1 Bcemu npumMevyaHamMm K Hew.
MpumeyaHue — Benay TOro, 4TO HEKOTOPbIE BXOAbI MMEIOT HECKONbKO hyHKLUMOHANBbHbLIX BO3MOXHOCTEN NOAKIIIOYEHNA YCTPOUCTB [0-
NOSTHUTENBHON OCHACTKW, MO 3aBEPLUEHUN MOACOEeAUHEHMA HEOOX0AMMO HacTpouTb dip-nepekntodartenb B 3aBUCUMOCTU OT XapakTepa
NOAKIMIOYEHHbIX OOMOMTHUTENBHbIX YCTPONCTB (cM. [Masy 5 — MNporpamMupoBaHme).

Tabnuua B - ®yHKUMOHaNbLHOe HasHayYeHne KneMM (BxoAbl U BbIXodbl)

Knemmbi | OnucaHue q)yHKU,VIOHaﬂbHOFO HasHa4YeHuA

1-2 Bbixop oA MUratoLero CUrHanbHOro YCTPOUCTBA K HANPAXKEHWUIO MUTaHWA CeTu.
3-4-5 | Bbixop onAa ynpasnexHns asuratenem (OTKpbiBaHWe, 06N, 3aKpbiBaHue).
6-7 Bbixop onA NMHUM 3NeKTPONUTaHNA, OTXOAALLEN OT 3NeKTpoceT (dasa, HemTpansb).

8 3apaHHoe 3HadeHne 0 B ana nposoaa «O6wwumin» yCTPONCTB, NoaKoyaemblx K knemmam 9, 10, 11,12 1 13.

9 Bbixop 24 B. Bbixog AnA BcnomoraTenbHbIX YCTPOWUCTB (HanpuMep, ONTUYECKMX AATUYMKOB) C MUTaHUEM CETU HanpaAXXeHUeM 24 B=== (H13ko-
BOJIbTHbIE): MaKCUMasbHbIV nornowaemMbivi Tok: 100 MA.

10 Bbixop «Photo test». Boixoa 24 B=== anA ontuyeckoro aaryuvka nepegadv (TX) unvm anAa cBeTOBOro MHAMKATOPa OTKPbLITOM CTBOPKU
BOPOT. MakcumanbHbIi Norfowaembli Tok: 50 MA.

1 Bxop «Stop». Bxopg anA ycTponcts 6€30MacHOCTY € MOCTOAHHBLIM conpoTusnieHnem 8,2 KOM (CeHCopHaA KpOMKa U T. M.).

12 Bxop «SbS». Bxog ana kHonkun HP (HopmanbHO pa3oMKHyTas) AnAa nogayvm KoMaHg B NOWaroBOM pexumve.

13 Bxop «Photo». Bxoa ana ontnyeckoro garyvka npuema (RX), HopmansHo 3amkHyToro (H3), unu anA kHonku HP (HopManbHO pa3oMKHYTOM).

14 -15 | Bxop AnA aHTEHHbl paanonpueMHuKa.

4.5 - Kak ynpaBnAatb Bbixogom «Photo test» u Bxogamu «Stop», «SbS», «Photo»

4.5.1 - Bbixon «Photo test» (knemma 10)

[aHHbI BbIXOA A0NMKEH ObITb HACTPOEH C MOMOLLBIO dip-NepekntodaTena NporpaMmmMmmpoBanna 7 B 3aBUCUMOCTU OT TuMa NOAKIHYaeMOro
YCTPONCTBA: €CNMU MOAKIoYaeTcA ONTMYecKu aatyuuk nepepaym (TX) — dip-nepekntoyarens AOMKeH ObiTh BbICTABMEH B MONOXEHUE
BKI1 (ON); ecnn e nogkno4aeTcA CBETOBOM MHONKATOP OTKPbITON CTBOPKKU BOPOT — dip-nepekntodartesnb AomkeH 6biTb BbICTABMEH B
nonoxeHune BbIKM (OFF).

MPUMEYAHMUE ¢ Ecnn kK faHHOMY BbIxo4y NMOAKMOYAETCA CBETOBOW MHAMKATOP OTKPbLITOW CTBOPKM BOPOT, TO ONTMYECKUA aatymk TX
OOIMKEH BbITb MOAKIIOYEH K Knemme 9. © CurHasnbl MHAMKATOP OTKPbITOW CTBOPKM BOPOT MMEIOT CrIeAyHoLmne 3Ha4YeHnA:
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CBETOBOW MHANKATOP HE FOpUT = CTBOpPKa 3aKpbITa; CBETOBOW MHANKATOP FOpUT = CTBOpPKa OTKpPbITa; CBETOBOW MHOANKATOP MUraeT Men-
JIEHHO = CTBOpPKa B npoLecce OTKpbIBAHUA; CBETOBOW MHAMKATOP MUraeT 6bICTpO = CTBOpPKa B npouecce 3akpbiBaHUA.

4.5.2 - Bxop «Stop» (knemma 11)

[aHHbIN BXoA A0MKeH 6bITb HACTPOEH C NOMOLLbIO dip-NepeknodaTena nporpaMmmnpoBanma 1 - 2 B 3aBUCMMOCTM OT Tuna NoAKHHaeMoro
YCTPOWCTBA: HOPMaJIbHO 3aMKHYThle KOHTaKTbI (H3), HopManbHO pa3oMKHYTble KOHTaKTbl (HP) nnm koHTakTbl C NOCTOAHHBIM CONPOTUBIIEHNEM
(8,2 kOm). BHUMaHue! — Tonbko NpUMEHEHNe KOHTaKTa C MOCTOAHHbLIM COMPOTUBIIEHNEM BKyne ¢ HacTponkon BbIKN+BKJ1 (OFF+OFF)
dip-nepekntoyartenen 1 - 2 obecneumBaeT MUHUMANbHBIA YPOBEHb YCTOMYMBOCTU K HEUCMPABHOCTAM, NPEAYCMOTPEHHBIA HOPMATUBHBIMA
nonoxeHmAmn. O6bIYHO cpabaTbiBaHWe YCTPOWCTBA, NMOAKIIIOYEHHOMO K BXxogdy «Stop» MpMBOAUT K HEMEOJIEHHOW OCTAaHOBKE ABWrartens,
COMPOBOXAAEeMON KpaTKNM peBEepCOM MaHeBpa (nporpaMmmpyemMbiM € nomoLubto dip-nepekntodarena 3). [nA UCKYeHNa yKasaHHOro
peBepca npuv cpabaTbiBaHUM yCcTponcTBa 6e3onacHOCTY (HanpumMep, Koraa CeHCopHasa KPOMKa KacaeTcA rnora) MOXKHO UCMOosb30BaTb KOHTaKT
«S» (c conpotuBneHvem 8,2 KOM C mocnegoBaTeNibHbIM MOAKIIIOYEHNEM), MOASIEXALUMA NapaniefibHOMY MOAKITIIOYEHUIO C CEHCOPHOWN
KpOMKOM (CM. puc. 4). KOHTakT «S» [O/mKeH pacronaratbCA Takum ob6pas3oM, 4To6bl OH 3ambikancA Ha nocnegHux 30/40 mm maHeBpa
3aKpbiBaHWA, nepes cpabaTbiBaHMEM CEHCOPHOW KPOMKMK. B onvcaHHOM Bbille cnyvae, Koraa KOHTaKT «S» 3amblkaeTcA n cpabaTbiBaet
CEHCOpHaA KpoMKa (Hanpumep Ha nony), cuctema aBTomarusauum 6rnokumpyetca 6e3 BbINOSHEHUA peBepca MaHeBpa, a ABepb OCTaeTcA
MOSHOCTBIO 3aKPbITON. 3 yKa3aHHOro COCTOAHNA CUCTEMA NO3BOMNAET OCYLLECTBATb YNPaBNEHNE TOMbKO OTKPbIBAHWEM.

CocTofAHue Bxoga «Stop» 0TMeYaeTcA CBETOAMOAHBIM MHANKATOPOM «Stop» B COOTBETCTBUM C CMrHanamu, ykasaHvHoimv B Tabnuue C.

Tabnuua C - CocTtoAHne Bxoaa «Stop», 0TMe4aemMoe COOTBETCTBYHOLIMM CBETOANOOHBIM MHOANKATOPOM

CurHanbl cBeTOAMOAHOrO MHAUKaTopa «Stop» | 3HayeHue (cocTtoAHUue Bxoaa «Stop»)

foput AKTWBHBIV (paspeLueHne Ha BbiNonHeHWe onepaummn)

He roput HeakTuBHbI (Onepauna 3abnokmMpoBaHa)

50% roput + 50% He roput OTKIOYEH peBepc MaHeBpa

20% roput + 80% He roput HeakTvBHbIW, OTKIIOYEH PEBEPC MaHEBPA (pa3peLLeHne Ha BbINOMHEeHWE TOMNbKO onepauyn OTKpbIBaHWA)

4.5.3 - Bxoa «SbS» (knemma 12)

Kaxxabii pas npy HaXkatum Ha NOOKIIOYEHHYIO K AaHHOMY BXOA4Y KHOMKY CUCTEMA BbINOMHAET KOMaHAy, KoTopasa cnegyeT 3a nocnegHemn
nepefaHHoOM KOMaHAoN B COOTBETCTBUM C 3ajaHHON NPOU3BOAUTENEM NOCNEA0BaTENbHOCTLIO, KOTOpaA MOXET bbITb 3anporpaMMupoBaHa
¢ nomoLypsto dip-nepekntodatena 5 (Hanpumep, > OTKP. > CTOM > 3aKp. > CTOM > CHOBA...). ECnun KHomka ynpaBneHvA ocTaeTcA B HaXXaToM
MOSIOXXEHUN B TEYEHNE NPOAOIMKUTENBHOIO BpeMeHu (0T 4 oo 10 ceKkyHa), cuctema Beeraa faeT KoMaHay OTKpbiBaHuma; nocne 6onee 10 ce-
KYH[ B H)XaTOM COCTOAHUM CMCTEMA BCeraa AaeT KOMaHdy 3akpbiBaHuA. TakaAa ocoban (hyHKLUMOHANbHAA XapakTepUCTUKA MOXET 6bITb Mo-
JIe3HOW B cny4ae npucyTcTeuA 6onee ogHOro 6510ka ynpaeneHns, koraa TpebyeTca nepenartb KOMaHAbl yKa3aHHbIM 6/10Kam B OAHO U TO XXe
BPEMA U HY>XHO YTOBbl COOTBETCTBYIOLME CTBOPKU BOPOT BbIMOAHUAN OOMH U TOT XK€ MaHEBP HE3aBUCUMO OT COCTOAHMA KaXKJ0ro U3 HuX.
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4.5.4 - Bxon «Photo» (knemma 13)

[aHHbI BxOO, AOMKeH BblTb HACTPOEH € nNomowbio dip-nepeknoyarend NporpaMmmMmmnpoBaHna 4 B 3aBMCUMOCTM OT TuUMa NOAKII04aemMoro
YCTPONCTBA: ecnu noaknovaeTcA HopMmanbHO 3amkHyThIM (H3) onTudecknin gatuuk npuema (RX) — dip-nepekntoyartensb fomkeH 6bITb
BbicTaBseH B nonoxeHune BbIKI1 (OFF).; ecnu xe nogkntoyaeTcA HopManbHO pa3omkHyTaAa (HP) kHonka — dip-nepekntoyarenb [OMKeH
6bI1Tb BbIcTaBneH B nonoxxeHne BKJ1 (ON). MpumevaHue — Ecnu 661 NOAKMIOYEH HOpMaribHO 3aMKHYThIn (H3) onTudecknin gaTymk npve-
ma (RX), B oTCyTCTBME paspeLleHnsa MOXeT BbINOMHATLCA TOMbKO onepauma OTKpbIBaHWA.

5 NnPOrPAMMUPOBAHUE

BHUMAHMUE! - Mocne Toro, kak 661511 BbINOJSIHEHbI BCe NOAKJITIOYEHUA, NOAAUTE Hanps)XeHue Ha 6510K ynpaBfieHUA U NpucTynan-
Te K NporpaMMuMpoOBaHMIO NMyTeM HaCTPOMKU pacrnosyioXXeHHbIX Ha niaTe Bocbmu dip-nepeknyareniein B 3aBUCUMOCTU OT TMNa
noAKJilo4aeMblX YCTPOUCTB U Tex (hyHKLUNA, KOTOpbie TpebyeTcA akTMBUPOBaTb UM Ae3aKTMBUPOBaTh. [NA BbINOSIHEHUA NPO-
rpammupoBaHuA cnepyet obpatutbea K Tabnuue D.

Tabnuua D - HacTpoiika dip-nepeknioyarenemn

Dip-nepeknioya-
Tenb

HacTtpoiika OnucaHue 3afaHHOro (PYHKLMOHaNbHOro Ha3HaYeHUs

(1) BbIKI1 (OFF); | AkTBMpYeT BXoA «Stop» AnA NOAKMIOYEHNA KOHTaKTa C NOCTOAHHBIM conpoTuBnenvem 8,2 kOm, 6e3 KHomM-
(2) BbIKJ1 (OFF) | kn «S»,_koTOpaA UCKMYaeT M3MEHEHWNE HAnpaBAeHUA ABUXKEHMA (CM. puc. 4)

AKTuBUpYyeT BXOA «Stop» ANA NOAKMNIOYEHUA KOHTaKTa C MOCTOAHHBLIM conpoTuaneHnem 8,2 KOM, ¢ KHONKon
«S», koTOpanA cpabarbiBaeT Ha paccToaHUn 30/40 MM OT MecTa pacnonoXeHNsa KOHLEBOro Bblka4aTena
ONA TOro, 4Tobbl CKMOYNTL USMEHEHWE HanpaBNeHUA ABWXEHUA (CM. puc. 4)

(1) BbIKJ1 (OFF);
MNepeknioyatenu (2) BKI (ON)

1-2
(1) BKJT (ON); AKTMBMPYeET BX0A «Stop» ANnA NOAKNIOYEHNA HOpPManbHO pa3oMKHYToro (HP) koHTakTa
(2) BbIKJ1 (OFF)
(1) BKIT (ON); AKTMBMPYeT BX0A, «Stop» ANA NOAKNIOYEHNA HOpManbHO 3aMkHyToro (H3) koHTakTa
(2) BKJ1 (ON)
BbIK/ (OFF) AKTUBMPYeET BXOZ «Stop» ANA OCTAHOBKM BbINOTHAEMOro MaHeBpa 1 U3MEHEHNA Ha KOPOTKOE BPEMA ero
Mepekntoyatens 3 HanpasneHuna
BKIJ1. (ON) AKTnBUpYeT BXOA «Stop» ANA OCTAHOBKMW BbIMOTHAEMOro MaHeBpa
BbIKJ1 (OFF) AkTuBMpyeT Bxoa «Photo» anA nogknto4YeHna onTUYeCcKMX 4aT4YMKOB
Mepeknioyatens 4
BKIJ1. (ON) AKTnBUpYeT BXOA «Photo» AnA ero ncnonb3osBaHnA ANA KOMaHAbl 3aKpblBaHWA

BbIKJ1 (OFF) | AKTuBMpyeT cregyowme UMKIMYHbIE KOMaHapbl nowaroBoro pexxuma: > OTkp. > Cton > 3akp. > Cton > (cHoBa...)

Mepekntoyatens 5

BKIJ1. (ON) AKTUBUpYET cneayolme UMKNNYHble KOMaHabl nowaroBoro pexuma: > OTkp. > Cton > (cHoBa...)
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BbIKJ1 (OFF) OTKoYaeT PyHKUMIO KOMNMEKTUBHOIO cpabaTbiBaHnsA
BKIJ1. (ON) AKTUBUPYET PYHKLUMIO KONNEKTUBHOIO cpabatbiBaHWA

BbIKJ1 (OFF) AKTUBUPYET PyHKLUMIO «MHOMKATOP OTKPbLITON CTBOPKW BOPOT»
BKIJ1. (ON) AkTUBMpYyeT hyHKUMIo «Photo test»

BbIKJ1 (OFF) OTkntoyaeT «Bpema nay3bl» AnA aBTOMaTUYECKOro 3aKpblBaHUA CTBOPKWU BOPOT NOCIE ee OTKPbIBaHWA
MepekniovaTens 8 BCreA, 3a NonyYyeHneM KomaHabl OTKPbITb

BKIJ1. (ON) AkTuBUMpyeT «Bpema naysbl» ANA aBTOMaTUYECKOro 3aKpbliBaHWA CTBOPKW BOPOT MOCNE ee OTKPbIBaHWA

Mepekntoyatens 6

Mepeknioyatens 7

5.1 - fletanbHaA uH(pOpMaLMA O HEKOTOPbIX NPOrpaMMupyembix PYHKLUUAX U HACTPOUKaX

5.1.1 - Dip-nepeknioyatenu 1 n 2 (anAa Bxona «Stop»)

HaxHble dip-nepeknioyareny npegHasHaveHbl AnA NporpaMMmpoBaHuA Bxoda «Stop» B 3aBMCUMOCTW OT TUMa MOAKIOYEHHOrO K HUM
ycTponcTea 6e30MacHOCTH:

— KOHTaKT ¢ NOCTOAHHbLIM conpoTuBneHnem 8,2 KOM ¢ nameHeHuem HanpasfeHnA OBUXXEeHUA.

— KoHTaKT ¢ nocToAHHbIM conpoTuBrieHnem 8,2 KOM 6e3 N3MeHeHUA HanpasneHua ABVXXEHNA.

— KoHTakT HP (HOpManbHO pa3oMKHYTbIN).

— KoHTakT H3 (HOpManbHO 3aMKHYTbIR).

5.1.2 - Dip-nepekntoyatens 5 (ana Bxona «SbS»)

Ecnun Bxop «SbS» nporpammupyeTcA ¢ NociefoBaTeflbHOCTbIO KOMaH B NowaroBoM pexume: > OTKp. > Cton > (CHoOBa...), COOTBET-
cTBeHHO npu dip-nepekntodatene 5 B nonoxeHun BKJI1 (ON) B xoge ncnonb30BaHMA CUCTEMbI aBTOMATUKUN HENb3A ByaeT nepenarb KOMaH-
[y 3aKpbiBaHWA CTBOPKM BOPOT. Takylo KOMaHAy MOXHO ByaeT nepeaatb TOMbKO MyTEeM NporpaMmmMmmpoBaHnA aBTOMaTUYeCKOro 3akpbiBa-
HMA CTBOPKM BOPOT nocne ux oTKpbiTvA (dip-nepekniovarens 8 B nonoxexun BKJI1. (ON)) nnm ¢ nomoLupio paguonepegaTymka.

5.1.3 - Dip-nepekntoyarenb 6

¢ B xoae BbiNnONHeHMA MaHeBpa OTKPbIBaAHUA: B Cly4ae, eCnv akTuBnpoBaHa OyHKUMA KOMNEKTUBHOIO OTKpbiBaHWA (dip-nepekntoya-
Tenb 6 B nonoxexnun BKIL. (ON)), oHa NnpenATCTBYET TOMY, YTO OTNpaBKa KOMaHAbl OTKPbIBAHUA UM KOMaHA4bl B MOLLIAroBOM pexkume
OoCTaHaBNMBaeT MaHeBp WM NPUBOANT K PeBepCy MaHeBpa A0 ero 3aBepLUeHVA B MOMOXEHNN KOHLIEBOrO BbIKIO4aTenA.

e B xoae BbINONHEHMA MaHeBpa 3aKpblBaHUA: B ClyyYae, €Cnu akTUBMpPOBaHa (PyHKLUMA KOMMEKTUBHOIO 3aKpbiBaHuA (dip-nepeknto-
yatenb 6 B nonoxeHun BKI1. (ON)) oTnpaBka KOMaHAbl OTKPbIBAHWA MW KOMaHAbl B MOLWAroBOM peXxunmMe ocTaHaBnMBaeT MaHeBp U
NPUBOAUT K M3MEHEHWIO HanpaBieHnA ABUXXEHWA, OTKPbIBaA CTBOPKY BOPOT MOC/E TOro, Kak oHa 6bina 3akpbiTa.

5.2 - CoxpaHeHue B namMATK HacTpoek dip-nepekntoyartenen
Mocne Toro, kKak 6bINM HacTpoeHbl Bee dip-nepeknoyaTenu (MM BNOCNEACTBUM KaxAbl pas, Korga TpebyeTcA M3MEHWUTb HAaCTPOMKK

11 - Pycckui



onHoro unu 6onee dip-nepekntoyaTeneit), HEO6X0ANMO BHECTU B NaMATb 6510Ka yrpaBieHNA BbINOMHEHHbIE HACTPOWKN, AENCTBYA crneay-
oM o6pa3oM: Korga cBeToauoAaHbIn nHaMKaTop «OK» HaunHaeT murath (3eneHbiM/KpacHbIM LBETOM) 3TO O3Ha4aeT, YTO OAUH Unu
6onee dip-nepekntovaTtenen bbiny nepeHeceHbl. CnefoBaTenbHO, Af1A 3anNOMUHAHUA HOBOW HacTPOWMKWU crieqyeT Haxartb U aepxartb B
Ha)kaTom cocToAHUM KHOMKY T1 Ha 61oke ynpaBneHnA Jo Tex nop, noka cBeToanoaHbIin nHankatop «OK» He 3aroputcA Hemurarowmm
3eneHblM cBeToM. [Nocne aToro cneayeT OTNYCTUTb KHOMKY.

5.3 - MporpammupoBaHue napameTpoB «BpemAa paboTbl» ABuratena n «Bpema naysbl» aonAa ae-
TOMAaTU4YeCKOro 3akpbiBaHUA NOCJie OTKPbIBaHUA

«Bpemsa paboTbl» 1 «BpemsA naysbl» ABMAIOTCA ABYMA OCHOBHbIMW NapameTpamun 6510Ka ynpasieHna n NporpaMMm1pytoTCcA OAvH 3a ApYyrum
Mo OAHOW 1 TOM Xe npoueaype. [laHHble napameTpbl MOryT ObIThb 3anporpaMmMmMpoBaHbl TOMLKO MOCAE TOro, Kak 6binv caenaHbl N BHECEHBI
B MamATb HACTPOWKK Bcex dip-nepekniovaTenen.

* Yto Takoe «Bpema paboTbi»? 3TO MakcumanbHoe BpemMA, B TeHeHne KOToporo 610K ynpaBneHvA NogaeT TOK Ha ABuraresb, HaunHan
C MOMEHTa OTMPaBKN KOMaHAbl. YKasaHHoe BpeMA [O/MKHO ObiTb AOCTATOYHBLIM ANA 3aBEepLUeHVA MaHeBpa Asuratenem (AOCTUXeHue
NONOXEHUA KOHLEBOrO BbIKNoYaTensa). 3aBogckan HacTponkKa (MM HacTPonKa Nno yMOM4aHuio NOcne NOMHON OYUCTKM NamATM) CoCcTaB-
nAet 120 cekyHA. CywecTByeT BO3MOXHOCTb U3MEHUTb AaHHOE 3anporpaMmMMpoBaHHOE 3HaYeHue B Amanas3oHe 3Ha4eHun oT 5 CeKkyHn
(MMH1ManbHoe BpemA) 0o 120 cekyHA (MakcumarnbHoe 3HadveHwue). [Npouenypa npegycMaTpvBaeT M3MepeHne B peXxume asToMmaTunye-
CKOro pacno3HaBaHuA TOro Nepmoaa BPeMeHW, KOTOPbIn HeO6X0AMM ABUraTento AnA 3aBeplueHnA maHespa. B cBA3n ¢ aTum Heobxoanmo
N3MepuTb CamMbli TPYAOEMKUIA ANA ABUratenA MaHeBp (UHbIMW CNoBamu, Camblil ANUTENbHBIA), KOTOPbIN, Kak NpaBusio, COOTBETCTBYET
Havany ABUXEHWA C NOSIOXEHNA KOHLUEBOro Bbiknoyatena. BHMmaHue! — PekomeHayeTcA nporpaMMmnpoBaTh 3Ha4eHne BpeMeHN HEMHO-
ro npesbillaoLlee (Ha HECKOMbKO CEKYHA) BpeMA, hakTUYeckn HeobxoanmMoe ANA 3aBepLUeHnA MaHeBpa.

¢ Yr0 Takoe «Bpema nay3sbi»? 31O BpemaA, B TEYEHNE KOTOPOro 6/10K yrpaBfeHna HaxoaMTCA B OXKMAAHWMM Nepen aBTOMaTUYECKUM 3aKpbl-
BaHVWEeM CTBOPKM BOPOT M NOCe TOro, Kak Nnonb3oBaresb OTNpaBui KOMaHay OTKpbIBaHNA ((DYHKLMA: aBTOMaTUHECKOE 3aKpblBaHWe nocre oT-
KpblBaHuA). BpemA naysbl nporpaMmMupyeTca ¢ AUana3oHOoM 3Ha4eHUi oT 5 cekyHa (MyuH1manbsHoe) Ao 120 cekyHA (MakcumansHoe). Bpems na-
Y3bl MOXET ObITb NOMIHOCTBLIO UCKITKOHYEHO, YTO CNYXMWT ANA OTKMOYEHUA aBTOMaTUYECKOrO 3aKpblBaHWA CTBOPKM BOPOT NOCAE €€ OTKPbIBAHWA.

[inAa BHeceHnA B NnamATb «BpemA paboTbl» U «BpemaA nay3bl»

01. OrtBeaute CTBOPKY BOPOT B NONOXXeHNe HUKHero KOHLIEBOro BbiKo4YaTena.

02. Haxmutewun OepPXNTe B HaXKaTOM NOJTIOXKeHUN KHOMKY T1 Ha 6noke ynpaBneHnA: Kak TONbKO ABuratesib Ha4HeT ABUXeHune B CTO-
POHY BepXHero KOHLIeBOro BbiKno4yaTena, oTcunTanTe 5 CeKyHA. o nctedeHnn 5 CeKyHq 6noK ynpaBneHnAa Ha4HeT 3anoMuHaThb
NpoaoSKUTENIbHOCTb MaHeBpa,

03. T[lpopomkarniTe aepXaTtb HaxkaTon KHonky T1; 4OXKANTECh OKOHYaHMA MaHeBpa B NMOMOXEHUN BEPXHEro KOHLIEBOIO BbIK/IKYaTe-
8; NOAOXANTE €eLle HECKONbKO CEKYHJ, NMOCe Yero OTNyCTUTE KHOMKY. [iBUuratenb 0CTaHOBUTCA M 610K ynpaBneHna 3anoMHUT
HoBOe 3HavyeHne BpemeHu paboTbl, KOTOpoe 66110 TOALKO YTO CYUTAHO.
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04. B Te4yeHue 2 CeKyHA, C MOMEHTA OCTAHOBKM ABUraTens HaXKMUTe 1 AepXuUTe HaxkaTon KHonky T1 Ha 6noke ynpaBneHua: ¢ 3Toro
MOMEHTa Ha4nHaeTcA n3aMepeHne BpemeHu naysbi.

05. OrnycTtuTte kKHonKy T1 mocne Toro, Kak UcTekno Tpebyemoe BpemA (Makcumym 120 cekyHA); 6noK ynpaBneHna fact KoMaHay ABu-
raTento BbIMOMHUTL MaHEBP OMYCKaHUA C OQHOBPEMEHHBIM 3aNOMUHAHMEM TOSIbKO YTO CYUTAHHOro BpeMmeHU. [laHHoe 3HayeHne
BpeMeHW BMocneacTBMmM byaeT NCronb3oBaHO B XOAE aBTOMaTUYECKOro 3akpblBaHNA CTBOPKU BOPOT MOCSE €€ OTKPbIBaHWA.

BAXXHO - 3anporpammupoBaHHoe Bpema naysbl 6yneT NpMMeHATHLCA TONbKO B TOM ciyvae, ecnu dip-nepeknioyaTenb 8 BbICTaBMEH B

nonoxxexue BKJ1 (ON).

LOnA nameHeHuA 3Ha4yeHun «Bpema paboTbl» u «Bpema nay3sbl»

01. Ecnu HeobxoauMO N3MEHWUTL TOMbKO «BpemaA paboThl», NOBTOPUTE NpoLeaypy C Camoro Hadyasna M OCTaHOBMTECh Ha 4 Luare.

Ona ucknioyeHna «Bpemsa nay3bi»

01. Ecnu Heo6x0AMMO OTKNIOYUTbL aBTOMATUYECKOE 3aKpbiBaHWe CTBOPKM BOPOT Nocsie ee OTKPbIBaHWA W, cnefosaTtenbHo, yaanuTb
«BpemaA naysbl», HEO6XOANMO NOBTOPUTL NPOLIEAYPY C CAMOTO HaYana n OCTaHOBUTLCA Ha 4 ware. B kayecTsBe anbTepHaTUBHOIO
peLleHna MOXKHO OTKIOYUTL aBTOMaTU4eCKoe 3aKpbiBaHWe CTBOPKN BOPOT MOCNEe ee OTKPbIBaHUA NyTeM BbicTaBneHuA dip-ne-
pekntoyatena 8 B nonoxexue BbIKJ1. (OFF).

5.4 - CoxpaHeHue B NamMATU nepefaTyinKkon
BcTpoeHHbIV B 610K ynpaBneHna paamonpMeMHK COBMECTMM CO BCEMU NepejaTynkamm, KoTopble NogAepXuBatoT crieaytolime npoToKo-
nbl KogupoBku pagunocurHanos: FLOR, O-CODE vnu SMILO (aBnAtoTcA cTaHAapTHeIMKU NnpoTokonamu komnaHum Nice).

5.4.1 - 1Ba cnoco6a 3anOMHUTb KHOMNKUW NepenaT4mkos

Cpenon pocTynHbIX Npoueayp BHECEHMA B NaMATb NepPefaTynMkoB O4HM NO3BOMNAKT cAenaTb 3TO «CTaHAapTHbIM» cnocobom (Cnocob 1), a
Opyrue — «nepcoHanu3npoBaHHbiM» cnocobom (Crnocob 2).

e BHecenue B namAaTtb CTAHOAPTHbLIM CNOCOBOM (Tak)xe umeHyembim «Cnocob 1»)

[JaHHas npoueaypa No3BonAeT 04HOBPEMEHHO 3aMOMUHATDL (B XO4€e NPUBEAEHVA B AeCTBME) BCE UMEIOLIMECA HA NepeaaTynKe KHonM-
ku. Cnctema aBTOMaTUHECKM NPUCBaMBaET KaX Ao KHOMKe KOMaHAy, onpeAesieHHyo Ha NpeanpuATUM U3roTOBUTENA, COMNacHo cre-
aytoLen cxeme:

KomaHpa KHonka

Ne 1 - Mogbem npuceauBaeTcA 1°% kHonke / KHonke 1/ KHonke A
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Ne 2 - Cton npviceamBaeTcA 2°% KHonke / KHonke 2 / kHonke M

Ne 3 - OnyckaHue npuceanBaeTcA 3¢ KHonke / KHonke 3 / KHonke ¥

Ne 4 - MowaroBbIil peXXUM | npuceanBaeTcA 4% KHoMNKe / KHOMKe 4 (6CNv KHOMKa NPUCYTCTBYET Ha nepeaaTyunke).

MpumeyaHme — Kak NpaBuIio KHOMKW Ha Nepeparynke oTMeYeHbl 3Hakamu unu uudpamu. Ecnm Ha Balem nepenartyvke HET 0603HaYeHNA KHOMOK,
TO ANA onpeaeneHuA koTopanA ABNAETCA kHonkoi Ne1, kHonkoi Ne 2 1 T. A. cnepyeT obpawartbea K puc. 5.

e BHeceHue B namatb MEPCOHAJIUSUPOBAHHbLIM CNIOCOBOM (Tak)xe umeHyembiMm «Cnocob 2»)

Mpouenypbl AaHHOTO TWMa NO3BOMAKT 3aNOMUHATL (B XO4e NPUBEAEHNA B AENCTBYE) OTAE/bHbIE KHOMKWU U3 UMEIOLUMXCA Ha nepeaar-
ynKe, NpMcBaMBanA UM OAHY U3 HECKONbKMX UMetowmxca komaHd. Moabem, Cton, OnyckaHue, MolaroBblil peXxum.

BbI6op KHOMKM 1 NpUCBaNBaeMo el KoMaHabl NPOVU3BOANTCA YCTAHOBLUMKOM B 3aBUCUMMOCTM OT TpeboBaHUiA K paboTe CUCTEMbl aBTO-
MaTuKu.

5.4.2 - Kosin4ecTBO 3anNOMUHaeMbIX NepeaaTyimkoB

MpuemHnk 6noka ynpaeneHus pacnonaraet 192 Avenkamu namaATu. OgHa AYeiika naMATU MOXeT BbITb MCMNONb30BaHa UM AnA 3ano-
MWHaHWA_OTAENbHOIO Nnepefaryrka (BCer COBOKYMNMHOCTU €ro KHOMOK M KOMaHA) Win OTAENbHOW KHOMKM C NMPUCBOEHHOW €l KOMaH oM.

NMPOLEAQYPLI
BHUMAHMUE! - OnAa BbinonHeHuA Mpouenyp A, B, C, D, F Heo6xoaumo pa3bnokupoBatb NamATb 6510ka ynpaBneHua. Ecnu na-
MATb 3abnokupoBaHa, BbinosiHute MNMpouenypy G, 4Tobbl pasébnokuposaTb ee.

MPOLIEQYPA A - BHeceHue B namATb BCEX KHONOK oAHOro otAaesibHO B3ATOrO nepeAaTtymka (CTAH.CI,APTHbIVI
cnoco6 unu Cnocob6 1)

01. Ha 6noke ynpaBneHUsa: HAXXMUTE U AEPXKMTE HAXKaTON KHONKY T2 [0 Tex nop, Noka He 3aropuTcA CBeTOAUOAHbIA MHAMKATOP
«pafno»; nocne 3Toro cnenyeTt OTNYCTUTb KHOMKY.

02. (B TeyeHue 10 cekyHa) Ha nepenatymnke, KOTOPbIN TpebyeTcA BHECTU B NaMATb: AEPXKUTE HAXKATOM NMOBYI0 KHOMKY M XAUTEe MO-
MeHTa, Korga CBeTOANOAHbIN MHANKATOP «paauo» murHeT 3(*) pasa B Te4eHue ANUTENbHOro BPEMEHM (= BHECEHWE B NaMATb
BbIMNOMHEHO Haanexawm obpasom). lMocne 3Toro oTAYCTUTE KHOMKY.

03. T[MpumeuaHue - Mocne 3 ANUTENbHLIX MUraOLWKUX CUTHASIOB Y Bac B pacnops>eHuu ecTb elwe 10 cekyHa AnA Toro, 4Tobbl BHECTU
B NaMATb eLle OAUH NepeaaTyuk (ecnm B 3TOM eCTb HEOO6XOAUMOCTb), HaunHanA co 2-ro wara.

Mo 3aBeplweHnn npouenypbl KHOMKam nepeparymka 6yayT NPUCBOEHbI OTAESbHbIE KOMaHAbl, NMpUBEAEHHbIEe B onucaHun Cnocoba 1
(naparpad 5.4.1).
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MNPOLIEAYPA B - BHeceHue B namaTb OTAEJIbHOW KHOMKW oTaenbHO B3ATOro nepeaatyuka (MEPCO-
HAJIM3UPOBAHHbIN cnoco6 nnu Cnocob 2)

01. B npuBeneHHOI HXe Tabnuue Heo6XoaAMMO BblbpaTbh KOMaHIy, KOTOpYIo TpebyeTca NPUCBOVTL 3aroMMHAEMON KHOMKE.

Bbibepute kKomaHay [AnAa BHeCeHUA KoMaHAbl B NaMATb... (war 02)
Ne 1 - Moabem ...HaOXMUTe KHomKy T2 1 pas.

Ne 2 - Cton ...HaOXMUTE KHonKy T2 2 pasa.

Ne 3 - OnyckaHue ...HaXMuTe KHOMKy T2 3 pasa.

Ne 4 - MowarosBbI peXxum ...HaXXMUTe KHOMKy T2 4 pasa.

02. Ha 6noke ynpaBneHua: HAXXMUTE N OTMYCTUTE_TaKoe KONMYEeCTBO pa3 KHOMKY T2, KOTOpoe yka3aHo pAAOM C BbIOPaHHOW KOMaH-
[on B Tabnuue B BEPXHEN YacTu.

03. (B TeueHue 10 cekyHa) Ha nepepartuuke: oepXnte HaXKaTon noanekallyto BHECEHUIO B NaMATb KHOMKY W XXAWTE, Koraa cBeTo-
AVOAHDbIN MHAUKaTOp «paano» murHeT 3(*) pasa B Te4eHne AnUTenbHOro BPEMEHU (= BHECEHUE B NaMATb BbIMOHEHO Haasle-
xawmm obpasom). [ocne 3Toro oTNyCTUTE KHOMKY.

04. T[lpumeuaHue - Mocne 3 ANUTENbHLIX MUTraOLWMX CUTHASIOB Y Bac B pacnops>eHuu ecTb ele 10 cekyHA AnA Toro, 4Tobbl BHECTU
B NaMATb eLle OAHY KHOMKY (ecnu B 3TOM €CTb HEO06X0AMMOCTb), Ha4MHaA ¢ wara 01.

(*) - Npume4aHue Kk Mpoueaypam A u B:

CBeToanOoaHbIN MHANKATOP «pafno» TakXXe MOXKET NoAaBaTth CleaytoLmne CUrHarbl:

- 1 KOPOTKMIA MUralLMA CUrHaN, ecnv nepeaaTyrk y>ke 6ol BHECEH B NaMATb.

— 6 MMraroLMx CUrHanoB, eClNY KOAVPOBKA PaanoCUrHanoB nepegaTymka He COBMECTMA C KOAMPOBKOWM NpueMHUKa 651oKa ynpasneHuA.
— 8 MMralwmx CUrHanoB, ecnv NamMATb 3anoJiHeHa.

MPOLIEQYPA C - BHeceHMe B namMATb NepeAaTynka ¢ NOMOLLbIO Y)Ke BHECEHHOro B NaMATb APYroro nepeparymka
(BHeceHMe B NnaMATb Ha PacCCTOAHMM OT 6NoKa ynpaBneHuA)

[aHHaA npouenypa No3BONAET BHECTM B NaMATb HOBbIV NepeaaTymK, UCrnosb3ya BTOPON NepeaaTynk, KOTOPbI A0 3TOr0 yxke Oblfl BHECEH
B NaMATb TOrO e 6510Ka ynpasneHns. Takaa HacTponKa No3BonAeT HOBOMY nepeaaTyuky «HacnefoBaTb» HACTPOMKM YXXe BHECEHHOIO B
namATb nepegaTyvka. BeinonHeHne gaHHOM Npoueaypbl He NpeaycMaTpuBaeT NPAMOro BO3AENCTBUA HA KHOMNKY T2 610Ka ynpasneHua n
NpPOBOAMTCA BHYTPU paanyca Ae/CTBUA NPpUemMHuKa.

01. Ha noanexatieM BHECEHMIO B NaMATb MepeaaTYUKe: HAXXMUTE 1 AePXXUTE HaXKaToi KHOMKY, KOTOpYo TpebyeTcA BHECTU B NaMATb.

02. Ha 6noke ynpaBneHuva: Yepe3 HECKOMbKO CEKYHA, (OKOMO 5 CeKkyHA) 3aropaeTcA CBETOAUOAHBLIAN MHAUKATOP «paauno». [Nocne
3TOro H906XO,IJ,VIMO OTNYCTUTb KHOMKY nepenarynka.
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03.

Ha y>xe BHeceHHOM B NamMATb NepepaT4ynke: HaXXMnTe n oTnycTuTe 3 pa3a BHECEHHYIO B NaMATb KHOMKY, KOTOPYIO Tpe@yeTCH
ckonupoBaTthb.

04.

Ha noanexauiem BHeCeHMIO B NamATb nepefaTynKe: HaxxMmTe u oTnycTtute 1 pa3 KHOMKY, KOTOPYIO HaXumanu B nyHkTe 01.

NPOLIEAQYPA D - YaaneHue u3 namATU nepeaatymka (ecnum oH 6611 BHeceH B namATb Cnoco6om 1) nnu otaenbHom
KHOIMKM KOHKPETHOro nepeparyuka (ecnm oH 6bi1 BHeceH B naMmATb Cnocobom 2)

01. Ha 6noke ynpaBneHvA: HAXKMUTE N AEPXNTE HaXKaTon KHoNKy T2.
- o npowecTBMU OKONMO 4 CEKYHA CBETOAMOAHbLIN MHAUKATOP «paguo» 3aropuTtcA HeMpepbIBHbIM CBETOM (MpoJoskante
AepXKaTb KHOMKY HaXkaTow).

02. Ha nepepnartyuke, KOTOpbIN TpebyeTcaA yoanuTb N3 NamMATK: HAXKMUTE U OEPXKUTE HaxkaTon KHomnky(*) Ao Tex nop, noka ceeToau-

OAHbIM UHAMKATOP «paAmno» (Ha 6510ke ynpaBfieHnA) He BblAACT 5 KOPOTKUX MUTaloLWMX CUrHanoB (v 1 murarowmin curHan B
cnyyae, ecnv nepejaTymK UM KHonka He 6binn paHee BHECEHbI B MaMATb).

(*) MpumeyaHue — Ecnn nepenaTyunk BHeCEH B NaMATb Cnocobom 1, MOXXHO HaxkaTb Ha o6y KHOMKY M 6/10K ynpasnieHna yaanuT Bce
OaHHble nepefartynka u3 namAaTn. Ecnv nepegatymk BHeceH B namATb Cnocobom 2, HE06X0AUMO HaXkaTb BHECEHHYHO B NaMATb KHOMKY,
KoTopyto TpebyeTca yaanuTb. [InA yaaneHma n3 naMATH ApYrux KHOMOK, BHECEHHbIX B NamATb Cnocobom 2, NOBTOpUTE BCIO NpoLeanypy
ONA KaXXA0N noanekallen yoaneHuo n3 naMAT KHOMKMW.

MPOLIEAYPA E - YaaneHue n3 namAatu BCEX BHeCeHHbIX B Hee nepepaT4iukoB

01. Ha 6noke ynpaBneHvA: HAXKMUTE N EPXNTE HaXKaTon KHOMKY «paguno».
- lMo npowecTBuM 0KOMO 4 CEKyHA CBETOAUOAHBIN MHAUKATOP «paAno» 3aropuTcA HEMpepbIBHLIM CBETOM (MPOoAoMXanTe
AepXKaTb KHOMKY HaXkaTou).
- o npoLecTBnmM OKOMo 4 CEKyHA CBETOANOAHDBIM MHAUKATOP «pPafno» NoracHeT (NpoJo/mkanTe AepXaTb KHOMKY HaXkaTown).
02. Korga cBetoaMoAHbIN UHAUKATOP «PafAMoO» HAYHET MUraTb, OTCUYMTANTE 2 MUraloWMX curHana u NpuroToBbTECh OTNYCTUTD
KHOMNKY OAHOBPEMeHHO € 3""Muratoumm CUrHanom, KoTopbii nocneayer.
03. Bo BpemAa yoaneHua n3 namATM CBETOAUOAHBLIA UHAMKATOP «paguo» HbICTPO MUraeT.
04. 3arem cBeTOAMOAHBIN UHAMKATOP «PaAno» NOAACT 5 ANMTENbHBLIX MATAIOWMX CUrHANOB, OMOBELLasA O TOM, YTO yaaneHune ns

NnaMATK BbINOSIHEHO Haane>xawnm 06pa30M.
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NPOLIEAQYPA F - Yaanenue BCEX JAHHbIX 13 namATu 1 Bo3BpaT K 3aBOACKUM HaCTpoOMKam

01. Ha 6noke ynpaBneHnA: HAXXMUTE N OEPXKUTE HaXXaToN KHOMKY «paauno».
- lNo npowecTBMU OKOMO 4 CEKYHA CBETOAMOAHbIN MHAUKATOP «paAno» 3aropuTcA HEMpepbIBHbIM CBETOM (Mpodomkante
OepXaTb KHOMKY Ha>kaTow).
- [No npoLecTBuUM OKONO 4 CEKYHA CBETOAMOAHDBIA MHAUKATOP «pPafuo» NoracHeT (NpojorkanTe AepXaTb KHOMKY HaXkaTown).

02. Korga cBeTOAUOAHBLIN UHAMKATOP «pagMO» HAYHET MuUratb, OTCHMTANTE 4 MUralLMX CUrHana U NpUroToBbTECh OTNYCTUTb
KHOMKY O[JHOBPEMEHHO € 5*“ MUraloLuM CUrHANOM, KOTOPbIW NocneayerT.

03. Bo BpemsA yaaneHva U3 namATy CBETOAMOAHbIA MHAUKATOP «paAuo» BbICTPO MUraeT.

04. 3aTem cBeTOAUOAHbLIN UHAMKAaTOpP «paauo» NnoaacTt 5 AnuUTeNbHbIX MUTaKoLWMX CUrHaNoB, onoseLlas o TOM, YTO yaoaneHue n3
naMATK BbINONTHEHO Haane>xkawnm o6pa30M.

NPOLIEAYPA G - BnokupoBka (unu pa3bnokupoBaHue) namaTu
BHUMAHMUE! - HacTtoAawana npoueaypa 6nokupyeT namATb, AenaA HeBO3MOXXHbIM BbinonHeHue Mpouenyp A, B,C, D, F

01. OTknouMTe 650K yrpaBneHnA OT NUTAHUA CETU.

02. Ha 6noke ynpaBneHua: HAXXMUTE U YOEPXKNBANTE HAXXATON KHOMKY «pafMo»; 3aTeM noganTe TOK Ha 650K ynpasneHva (npo-
DOomKanTe gep>xaTb KHOMKY HaXkaTow).

03. Yepes 5 cekyHA CBETOAMOAHDbIN UHAUKATOP «PaAuo» NodacT ABa AJIMTESbHbIX MUraroLwmMxX cUrHana, nosaToMy OTrnycTUTE KHOMKY.

04. (4epes 5 cekyHp) Ha 6noke ynpaBneHWA: HECKOSBLKO pa3 HaXXMUTE KHOMKY «pafmo», YTobbl BbIOpaTb OAHY U3 CrieaytoLwmx Onuui:
® CBETOAMOAHBIA MHANKATOP BbIKMoYeH = OTKAYeHne 6110KMPOBKM BHECEHWA B NaMATb.
® CBETOAMOAHBIA MHANKATOP BKOYEH = AKTnBauna 6110KMPOBKU BHECEHUA B NAMATb.

05. ‘-Iepes 5 ceKyHA C MOMEeHTa NocsiefHero HaxxaTnA KHOMKN CBEeTOANOAHbIN MHAMKATOP «paamvo» NodacT 2 AfIMTeNbHbIX MUrato-
LMX curHana, onosewiana 06 OKOH4YaHUU npouenypbl.

17 - Pycckui



6 NMPUEMOYHbIE UCNBITAHUA U BBO[ B SKCIJTYATALIUIO

3710 Hambonee BaXkHbIE dTarbl NP yCTAHOBKE CUCTEMbl aBTOMATUKK ANA 06ecnedYeHnA MakecuManbHOro YpoBHA 6e30macHoCT 060pyaoBaHuA.
OHM JOMXHbI NPOBOANTBLCA KBaNNMULUMPOBAHHbLIM MEPCOHANOM, KOTOPbIA AOMMKEH 0TOOpaTb HEOHX0AMMbIE UCTIbITAHWA, OLEHWUTb NPUHA-
Thle PELLEHNsA C TOYKM 3PEHNA UMEIOLIMXCA PUCKOB 1 y6eanTbCA B MX COOTBETCTBMMN 3aKOHAM, HOPMATMBaM U perfnameHTam: B YaCTHOCTH,
BceM TpeboBaHuAm ctaHaapToB EN 13241, EN 12445 n EN 12453.

JononHnTenbHbIe YyCTPOUCTBA AOMKHbI NPONTY crieunasbHble UCTbITaHWA Ha NpegMeT Kak UX UCnpaBHOW paboTbl, Tak U NpaBUMbHOIO
B3avmogencTena ¢ 6riokom ynpaenena MC200. CM. pykoBOACTBA MO 3KCrlyaTaumm KaXk4oro OTAENbHOro U3aenua.

6.1 - lpuemoyHble ucnbiTaHUA

McnbiTaHna Takke MOryT UCMosfib30BaThCA ANA NepPUOANYECKON NPOBEPKN paboTOoCNOCOBHOCTU YCTPONCTB, BXOAALUMX B CUCTEMY aBTO-
MaTuKn. KaXkabli KOMMOHEHT CUCTEMbI @BTOMATMKN (CEHCOPHbBIE KPOMKM, OMTUYECKNE AATUYUKK, MUralowme ycTponcTea u T.n.) Tpebyer
npoeseneHnA 0C00bIX I/ICI'IbITaHI/II7I; B OTHOLWUEHUN 3TUX yCTp0I7ICTB cnepnyeT nNpoBeCcTu NpueMoYHblie NCnblTaHNA, yKa3aHHble B COOTBETCTBY-
IOLMX pyKoBoAcTBax. MNpov3BeamTe NpueMoYHbIe UCMbITaHNA, KaK OMUCBIBAETCA HUXKE:

o1.

MpoBepbTe cTporoe cobnoaeHne ykasaHun, npuseaeHHbix B mase «MNPEOYTMPEXKOEHNA».

02.

Mcnonb3yAa KHOMKY ynpasneHna unv nepegaTyuk, gante KOMaHay BbIMOMHEHNA MaHEBPOB 3aKPbIBAHUA U OTKPbIBAHUA CTBOPKM
BOpPOT. B xo4e BbINONHEHUA yKa3aHHbIX NepemelleHnin ybeanTech, Y4TO a) ONTUYECKUE OAaTyYMKK (ECnv TaKoBbIe NMeloTCA) cpaba-
TbIBalOT B NpoLeCcCe BbIMNOTHEHNA MaHEBPa 3aKpbiBaHuA; b) ceHcopHaa Kpomka (ecnu TakoBaA umeeTcA) cpabaTbiBaeT COrnacHo
BHECEHHbIM HacTpolKaMm; €) aBToMaTN4ecKoe 3aKpbiBaHNe CTBOPKM BOPOT MOCSIE ee OTKPbIBaHNA (€CNM OHO 3anporpaMMmnpo-
BaHO) NMPOMCXOOMT B HanpasfieHWN 3aKpbiBaHUA CTBOPKWU. ECnu pesynbTaTbl NPOBEPKN HE COOTBETCTBYIOT NPEAYCMOTPEHHbIM,
yﬁeJJ,I/ITer, 4YTO aNneKTpundeckmne coeanHeHnA BbINMonMHeHbl Haanexxawmm o6pa30M. B YaCTHOCTMU, H905X0,D,I/IMO CBEPATbCA C npea-
yrnpexaeHnAMu, cogepxawmmmuca B naparpacde 4.3.

03.

HPOBe,D,I/ITe HECKOSNbKO UCMbITaHUA 4NA OLEHKN NNaBHOCTM Xoada BOPOT Ha npegMeT OTCYTCTBUA NOTeHUNalbHbIX ,Cl,e(*)eKTOB MOH-
Taxka Unm perynnpoBKK, a Tak>xke OTCYyTCTBMA TOYEK ocoboro TPEHUA.

04.

Y6eantecb B NpaBUNbHOCTM paboThbl BCEX MMEIOLUMXCA B CUCTEME YCTPOMUCTB 6€30MacHOCTU (ONTUYECKNX AATYMKOB, CEHCOPHbIX
KPOMOK U p.).

05.

MpoBepbTe paboTy ONTMYECKUX AATHMKOB (€CNWN TakoBble MMEIOTCA) Ha NpeaMeT HannynA MOoTeHUManbHbIX NOMEeX OT ApYrux
YCTPONCTB:

1 - NpocyHbTe UMNUHAP (AvameTpom 5 cM 1 anvHon 30 cm) Mexay napomn ONTUYECKMX [ATHMKOB, CHavana pAaom ¢ TX, noTom
B6nn3n RX ana Toro, 4To6bl NpepBaTh ONTUYECKYIO OCb, KOTOPAaA UX CBA3bLIBAET;

2 - ybeanTech, 4TO 610K yNpasneHna Npon3BoanT NpeayCMOTPEHHOEe AeNCTBUe (Hanpumep, USMeHeHne HanpasieHna ABUKEHUA
npv BbINOMHEHUW MaHEBpPa 3aKpbiBaHWA).
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6.2 - BBoa B akcnnyarauuio

BBoa B aKcnyaTaumio paspeluaeTca TOMbKO MOCe YCrewHoro 3aBeplueHns BCex 3TanoB NPUeMoYHbIX UCMbITaHui (rnasa 6.1).
He ponyckaeTcA YacTUYHBIN UMK «BPEMEHHBIN» BBOZ B 3KCMNITyaTaLuio.

01. | 3anonHuTe n xpaHute (He MeHee 10 NET) TEXHUYECKUIA NACNOPT CUCTEMbI aBTOMAaTM3aummn, KOTOpbIA B 06A3aTeNbHOM NopAaKe
AO0J1>KEeH BKNK4YaThb: CﬁOpO‘-IHbIVI 4YepTeX CUCTeMbl aBTOMaTU3aLUUN, ANEKTPUHECKYIO CXeMy, aHann3 pUCkKoB 1 nepeveHb BbINO-
HEHHbIX MEepPONPUATUIA MO UX YCTPaHEHUIO, AeKapauun COOTBETCTBMA U3roTOBUTESIEN BCEX MUCMOSIb30BaHHbLIX YCTPOUCTB (AnA
6noka ynpasnexna MC200 HeobxoaMMO UCMOb30BaTh Npuniaraemyo aeknapaumio coorsetcteua EC), konvio pykoBoacTea no
aKcnnyatauum n nnaH-rpachK TexHn4yeckoro Oﬁcﬂy)KVIBaHI/IH CUCTeMbl aBTOMaATU3aLnNn.

02. | 3anonHuTe 1 nepe,u.aﬁTe Bnanesnbly CUCTeMbl aBTOMaTu3auun 3aAB/ieHne 0 COOTBETCTBUM aBTOMAaTUKWN.

03. | MepepnaiiTe BNagenbly CUCTEMbI aBTOMATUKN «PyKOBOACTBO Nosib3oBaTena» (BKaaka MMeeTcA B PyKOBOACTBE Moyb30oBaTesa
K CUCTeMe aBToMaTn3aumm).

04. | CocTaBbTe 1 NepefanTe BnagenbLly CUCTEMbl aBTOMAaTU3ALMM MaH TEXHUYECKOTo 06CNy>XXMBaHUA.

05. I'Iepe.u. BBOAOM B 3KcnyaTaunio CUCTeMbl aBTOMaTuUKK COOTBETCTBYIOLLNM 06pa30|v| n3pecTuTe B NMCbMeHHOM BUAe Bagenbua
CUCTEeMbl O BOBMOXHbIX OMAaCHOCTAX U MMEKLLNXCA PUCKaxX

[/ YTUNU3ALMA U3AENUA

HacToswee usaenve ABNAeTCA HEOTHEMJIEMOM YaCTbIO CUCTEMbI aBTOMATUKU U AOJIKHO YTUIIM3UPOBaTLCA BMECTE C Hel.

Kak MOHTaX, Tak 1 AEeMOHTaX U34eNnA NOo OKOHYaHUM CPOKa ero Cyobl AOMKHbI MPOBOANTLCA KBaNM(UUMPOBAHHBLIM NEPCOHANOoM.
HacToslee n3genne coCcTOUT M3 pasfNYHbIX MaTepuarnioB, HEKOTOPbIe U3 KOTOPbIX MOFYT UCMOMb30BaTbCA B KayecTBe BTOPCLIPbA, a
Apyrve noanexar yTunnsauum. Heo6xoamMmo 03HaKOMUTLCA MHGYOPMaLMeid OTHOCUTENBHO CUCTEMBI YTUNIM3ALMU UNK NepepaboTky pas-
NUYHBIX BUOOB MaTepuasnos, AEeNCTBUTENBHON Ha Balle TeppUTopun.

A BHUMAHME! - OTaenbHble yacTv uaaenua MOryT coAep)kaTb BpeAHble U1 onacHble BelecTBa, KOTopbie NPy HeHaaeXxallen
YyTUNU3auum MOryT NPUYUHUTD ylep6b oKpy>kaloLllen cpeae Uim 340poBblo YerioBekKa.

MomelLeHHbI CneBa CUMBOI CrEBa YKasblBAeT Ha TO, YTO AaHHOE U3AeNne Henb3a yTUNU3UPoBaTh BMECTe C 6bITOBLIMM OTXO-
ZLamu. MoaTomy caaiTe ero cornacHo npaeuiaM pasaesibHoro c6opa 0TXOLO0B B COOTBETCTBUM C HOpMaTMBaMu, eNCTBYHOLLMMA
Ha Balleii TepPUTOPUM, UMM BEPHUTE ero B MYHKT NPOAAXKU MPM NMOKYMNKE HOBOTO aHaNorM4YHoro 13aenvs.

A BHUMAHUE! - HevicTByloliMe MeCTHbIe HOpMaTUBbI MOFYT NpeAycMaTpuBaTh cepbe3Hble CaHKLIUU 3a HeHaAaneXkallyto yTunm-
3auuio AaHHOro u3penus.
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8 TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKH

A Bce Textnueckme XapakTepucTuKn npusedeHsl ana temnepatypbl 20°C (+ 5°C). ¢ Komnanua Nice S.p.A. coxpaHaeT 3a cobomn npaso
BHECEHNA U3MEHEHWI B HACTOALLEe PYKOBOACTBO U KOHCTPYKLMIO NU3A4eNnA, C COXpaHeHneM (OyHKLUMOHaNbHOCTU 1 NpegHa3HavyeHmaA no-
cnepHero, B Nto6oil MOMEHT 6e3 NpeaBapuTeNIbHOrO YBEAOMIEHNA 3aKa34MKOB.

3NEKTPOHHbIW BJIOK YMPABJIEHUA MC200

AnekTponuTtaHue: ot 120 B~~~ 50/60 'y po: 230 B~ 50/60 'y

Makc. mowHoCTb ABUraTens: 450 BT (npun HanpaxeHun nutaHuA cetn 120 B); 950 BT (npu HanpsaxeHun cetun 230 B)
HanpsA>xeHue curHanoB KOMaHA: 0KOMo 24 B===

BcnomorartesnbHble ycTponcTBa HanpAXeHne okosno 24 B===; makcnmanbHbIn TOK 100 MA
(knemmbi 8-9):

Bxopn npenoxpaHuUTenbHbIX BKYIe C MOCTOAHHBbIM COMPOTUBIIEHNEM, AOMMKEH bObIThb 8,2 KOM
YCTPOMNCTB:

Pa6bouaa Temnepartypa: -20°C ... +55 °C

Pa3mepbl (Mm): 127 x 111 x 45

Bec (r): 300

Knacc 3awuTbl IP: 44

YacTrorTa: 433,92 Ml'y,

KoaupoBka paanocurHanos: FLOR, O-CODE, SMILO
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Heknapauua coorBetcTBuA EC
(N. 629/MC200) n geknapauma cCOOTBETCTBUA
«4aCTUYHO YKOMMJIEKTOBaHHOMN MalUWUHbI»

MpumeyaHue: copgepaHue HaCTOALWEW [Aeknapauumnm COOTBETCTBYeT

TOMY, YTO 3afABMEHO B MOCMEeAHen AOCTYMHOW HA MOMEHT meyaTu Ha-

CTOALLEro PyKoBOACTBA Bepcumn aeknapauun. OuumanbHbil AOKYMEHT

xpaHutca B ocpuce komnaHum Nice S.p.A. MNpuBeneHHbIN TEKCT Aekna-

paumm 6bIn apanTUpoBaH NO U3AATENbCKUM coobpadkeHuam. Komuio

OpUrMHaNbLHONM Aeknapaumm MOXHO 3anpocuTb Y komnaHum Nice S.p.A.

(TV) ltaly.

Pepakuua: 0 Asbik: RU

e HasBaHue usrorosurtena: Nice S.p.A.

e Appec: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

¢ JlMuo, ynonHOMO4Y€HHOE Ha CoCTaBfieHUe TEXHUYECKON AOKYMEH-
Taumm: Nice S.p.A. - Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigné di Oderzo
(TV) ltaly

¢ Tun uspenusa: bnok ynpasnenuna ana 1 gsuratena 230 B~

e Moagenb/Tun: MC200

¢ MpuHapnexHocTu: Pagnokomanapl cepum FLOR, O-CODE, SMILO

A, Hwkenoanucaswwuiica PobepTo MNpudpdha (Roberto Griffa) B kavecTse [e-
HepanbHOro AMPEKTOpa 3aABMAIO MOA CBOK OTBETCTBEHHOCTb, YTO yKa3aH-
HOE BblLLIE M3AeNNe COOTBETCTBYET MOMOXEHNAM CNEAYIOLMX ANPEKTUB!

e upekTusa 2014/53/UE (RED)

— OxpaHa 3gopoBba (cT. 3(1)(a)): EN 62479:2010

— OnekTtpobesonacHocTb (cT. 3(1)(a)):

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A12:2011 + A1:2010 + A2:2013
OnekTpomMarHutTHaa coBmecTumocTb (cT. 3(1)(b)):

EN 301 489-1V2.2.0:2017; EN 301 489-3 V2.1.1:2017

— PapmoyacTtoTHble gnanasoHbl (cT. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017
Momumo aToro, M3penue oTeBevaeT TpeboBaHWAM criedytolleit AMpeK-

TUBbI B 4acTW, KacalowWencA «4aCTUYHO YKOMMIEKTOBAHHOW MalUWHbI»
(Mpunoxenwue Il, yacte 1, pasgen B):

o NupekTusbl 2006/42/CE EBPOMEMCKOrO NAPJIAMEHTA U EBPO-
MENCKOIO COBETA ot 17 maa 2006 I. N0 MalUMHaM 1 MeXaH13MaM,
namensowen finpektusy 95/16/EC (nepepaboTka).

— Takxxe OeknapvpyeTcA 4YTO COOTBETCTBYHOLWAA TEXHMYECKaA OOKY-
MeHTaumA 6blna coctaBneHa B COOTBETCTBMM C npunoxeHuem VII B
OvpekTunsbl 2006/42/CE un ¢ cobniogeHnemM creaytowmx OCHOBHbIX MO-
noxenun: 1.1.1 - 1.1.2 - 113 -121-126-15.1-152-155-15.6
-15.7-15.8-15.10 - 1.5.11

— WNarotoButens 06A3yeTcA NpeaoCcTaBuTb YMOMHOMOYEHHbIM HauMo-
HasIbHbIM OpraHam B Criyyae MnoflydeHuA OT HUX COOTBETCTBYHOLUMM
obpa3om ochopMNIEHHOMY 3anpoca HeobxoaMMYK UHGOPMaUMO Mo
«4aCTUYHO YKOMIMMEKTOBAHHOW MaluMHe», COXpPaHAA npu 3TOM BCe
MMeIoLLMECA NpaBa Ha MHTENNIEKTYarnbHyt0 COBCTBEHHOCTb.

— Ecnm «yacTnyHO ykoMnneKToBaHHaA MaluMHa» BBOAWUTCA B IKCMIy-
aTaumio B CTpaHe, A3bIK KOTOPOW OTNUYaeTCA OT UCNOMb30BaHHOMO B
HaCTOALLen Aeknapaumn, umnopTtep o6A3aH NpefocTaBUTb Haanexa-
LM NepeBoa Aeknapaumu.

— «Y4acTU4yHO YKOMMNNEKTOBaHHaA MalvHa» He AO/KHA BBOAWUTLCA B
JKCnnyaTaumio A0 Tex nop, noka MalluvHa, B KOTOpYIO OHa BCTPOEHa,
He 6ydeT, B CBOKO ovepedb, NMpu3HaHa COOTBETCTBYIOLUEN, €Cnn 3TO
npumeHnmo, TpebosaHuAam anpekTusbl 2006/42/EC.

Kpome TOro msgenve oreBedvaeT TpebOBaHWAM CreayloLmx
CcTaH4apTOoB:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008

MecTo u para: . Ogepuo, 05.09.2017

hx. PobepTto MNpudpcpa (Roberto Griffa)
(feHepanbHbIN avpeKTop)
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