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Warnings:

The MINDY AO2 control unit has been designed for the control of a
single-phase asynchronous motor used for the automation of shutters,
overhead garage doors, gates, rolling shutters or awnings.

Any other use is improper and prohibited. The motors must be equipped

with electromechanical limit switches designed to limit their movement.
Keep in mind that these automation systems must be installed by quali-
fied personnel in compliance with current laws and regulations.

1) Product description

/The Mindy AO2 control unit enables the control of single-phase asynchronous motors powered by the electrical mains, with “COMMON” “OPEN” \
“CLOSE” type connections. It is designed for the automation of shutters, overhead garage doors, gates, rolling shutters or awnings. The control

unit incorporates a radio receiver operating at a frequency of 433.92 MHz, which is compatible with the following types of transmitters:n

Table “A1”

As the type of coding is different, the first transmitter mem-

Coding TX Line Transmitters orized also determines the type of transmitters that may be
FLO FLO FLOT, FLO2, FLO4 memorized later, see “code” in table A1.
VERY VERY VE Up to 254 transmitters can be memorized.
NICE WAY | WM080G, WM240C (code C) The management of the radio transmitters is made easier
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R by the SMU, TTP or TTI programming units.
VERY VERY VR After each command, the motor is powered for the set
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 “working time” and programmed during the installation
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME stage. The limit switch incorporated in the motor stops
NICE WAY | THE ENTIRE LINE: WM080G, WM240C (code A or B) the movement when the desired position is reached. The
NICE ERA | THE ENTIRE LINE: ONE, INTI “pause time” can be programmed after which automatic
SMILO SMILO SM2, SM4 closure occurs.
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D)

» o« » o«

The control unit is equipped with a number of inputs used to activate commands such as “step-by-step”, “open”, “close”, as well as signals
for the triggering of safety devices such as photocells or stop commands. The control unit can be connected to TTBUS systems.

c D E F A Line fuse (5A)
_ B “close” relay
B - \ - Q@@ C “open” relay
@ G D low voltage transformer
O E microprocessor
| H F connector for SMU programmer
s 1 G programming dip-switch
E ) | H “radio” LED
A D I “radio” pushbutton
LMM || L L “stop’, “photo” and “step-by-step” inputs LED
@ O Do | M terminal for radio aerial
‘[H‘ —M N “step by step” pushbutton
E— T O low voltage input terminals
o . . . . . .
FLASHY C A ® ® L N »SeQa "2 P line, motor and flashing light connection terminals

\_ P O N )

2) Installation

/AThe electrical systems and the automations must be
installed by qualified and experienced personnel in compli-
ance with current legislation. Before you proceed to make any
connections make sure that the mains power supply is dis-
connected.

To proceed with the installation, secure the container as shown in
figure 1. When you drill a hole in the container for installation and
wiring, take the necessary precautions to guarantee the required IP
protection class. The wires must always be threaded from below.
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2.1) Electrical connections

A Carefully follow all the connection instructions. If you have
any doubts do not make experiments but consult the relevant
technical specifications sheets which are also available on
the web site www.niceforyou.com.

~

An incorrect connection may cause serious damage to the
control unit. Do not connect multiple motors in parallel unless
specifically required by the type of motor; if necessary, use
the appropriate expansion cards.

N
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2.1.1) Wiring diagram
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2.1.2) Description of the connections

.

Terminals Function Description

1-2 Flash = 230V flashing light

3-4-5-6 Motor = motor control output (close, common, open, earth)

7-8-9 Power supply = mains power supply line (earth, phase, neutral)

10-11 24Vdc = 24Vdc output (services) max 50mA

12 Stop = safety device input (Stop/sensitive edge)

13 Photo = photocell input

14 Step-by-step = input for cyclic command (open-stop-close-stop) or TTBUS connection
15-16 Aerial = radio receiver aerial input

/2.1.3) Notes regarding connections

The control unit features two low voltage (24Vdc) supply terminals (10-
11) for the services (photocell). Three additional terminals (12-13-14)
are designated for the command and/or safety inputs; as for the latter,

the O volt terminal (10) is the common one. Some of these inputs have
functions that depend on the programmed settings.

STOP input

This input is designated for the connection of safety devices such
as sensitive edges.

The input can be used with normally closed (NC) as well as normally
open (NO) contacts or constant resistance contacts (8.2kQ). To set
dip-switches 3-4 based on the type of input used, refer to the “Pro-
grammable Functions” chapter.

Warning: the minimum resistance level required by law can only be
guaranteed by the constant resistance input (dip-switch N°3=0N).
Normally the activation of the device connected to the Stop input
causes the stop of the movement with a short inversion. To deacti-
vate this inversion caused by the activation of the safety device,
when the sensitive edge touches the ground for example, a contact
“S” can be used in series with a 8.2kQ resistance connected in par-
allel with the sensitive edge (see figure 2).

Contact “S” is positioned such that the last 30-40 cm of the closing
k movement close before the sensitive edge activates.

AN

When contact “S” is closed and the sensitive edge is activated by
the floor, the automation blocks without inversion keeping the door
completely closed. Only the opening operation can be performed
from this situation.
The Stop input status is signalled by the “stop” led as illustrated in
the following table.

Table “A2”
LED “STOP” STOP input status
ON Active (allows manoeuvre)
OFF Inactive (blocks manoeuvre)
50%0ON+50%0OFF | Inversion deactivated
20%0ON+80%OFF Not active with the inversion deactivated
(allows opening only)
8,2KQ
10 T Sensitive Edge
12 .

8,2KQ

s

2
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STEP-BY-STEP input

Each command on this input activates the open - stop - close - stop
sequence. In this mode, if the command is maintained for over 3
seconds (but less than 10), an opening manoeuvre will always be
activated; if it is maintained for over 10 seconds, a closing man-
oeuvre will always be activated. This function can be useful to “syn-
chronise” multiple control units, commanded in parallel, in the same
direction regardless of their current status.

The step-by-step input is also the TTBUS communication input.
The “TTBUS” is a bus that has been developed for the management of
control units for awnings, rolling shutters and preset motors.

N

~

This Bus enables separate control of up to 100 control units by con-
necting them in parallel using only 2 wires.

Further information is contained in the instructions for the remote con-
trols via “TTBUS”.

PHOTO input

This input is designated for the connection of photocells with NC
contacts.

Only the opening manoeuvre can be performed if consent is not
given, if consent is not given during closure, an inversion is per-
formed.

3) Testing

/

Once the connections have been made the system can then be
tested.

AThe automation system must be tested by qualified and
experienced personnel who must establish what tests should
be conducted based on the risks involved.

Testing is the most important part of the whole automation process.
Each single component, for example the motor, safety devices,
photocells, etc... may require a specific test; please follow the pro-
cedures described in the operating instructions for each component.

Particular care must be given to the installation of the motor that
must have electromechanical limit switches that limit the movement
between the set positions. The motor limit switches must be regu-
lated before testing.

The behaviour of the control unit is also connected to the program-
ming that has been performed.

Proceed as follows for the testing of the system.

In order to perform the manoeuvres, the STOP and PHOTO inputs
must give their consent, which is signalled when the related led
lights.

1 Rotation direction control

Since in some cases the behaviour of the safety devices depends on

the manoeuvre direction, the correct connection of the motor must

be ensured.

- Turn the power off to the control unit and then on again after a few
seconds.

- Give a command with the T1 button or Step-by-Step input (termin-
al 14).

- Check that the automation moves in an opening direction, if a
closing movement occurs, turn off the power supply to the control
unit and invert the wires of the motor connected to terminals 3 and
5.

2 Manoeuvre duration control

- Give an opening command and check that the power to the motor
is turned off (“open” relay = OFF) a few seconds after the man-
oeuvre has been completed.

- If the working times of the control unit are unsatisfactory they must
be programmed as described in chapter 4.1 “Programming of
working time”

- From a completely open position, give a closure command and
check that the power to the motor is turned off (“close” relay =
OFF) a few seconds after the manoeuvre has been completed.

3 Inputs operation control

Check that a command on the Step-by-Step input (terminal 14) per-
forms the following sequence: open-stop-close-stop (if dip-switch 1
and 2 = OFF).

4 Photocells opreation control (if connected)

- Give a closure command and check that when the beam of the
photocell is broken the control unit inverts the manoeuvre to open-
ing.

- Give an open command and check that when the beam of the
photocell is broken the control unit continues with the opening
operation.

5 Safety devices operation control (if connected) on the STOP
input

Give a closure command and check that, during the manoeuvre, the
activation of a device connected to input 12 (STOP):

- causes the immediate stop of the movement with a short inversion
Give an opening command and check that, during the manoeuvre,
the activation of a device connected to input 12 (STOP):

- causes the immediate stop of the movement with a short inversion

6 Inversion exclusion control (if contact “S” is present):

- give a closure command and activate the inversion exclusion con-
tact “S”. At this point activate the device connected to the Stop
input and check that the manoeuvre stops instantly and no inver-
sion is performed.

7 Impact force control (if required)
Perform the “impact force” test as required by the EN 12445 stan-
dard.

w




4)

Programming

(

The control unit allows you to program some parameters and select some of the functions that are described below.

/

N

4.1) Programming of the working time

The “Operating Time” is the maximum time in which the control unit controls the motor until it reaches the Up or Down limit switch; the fac-
tory setting or after the memory has been cancelled is approximately 120 seconds. The operating time can be modified from a minimum of
5 to a maximum of 120 seconds if required. The programming procedure is performed in “self-recognition”, being the measurement of the
time necessary to perform a complete manoeuvre.

The most demanding manoeuvre for the motor must be measured (which is obliviously slower), this is normally re-winding and starting with
the motor in correspondence with a limit switch. The operating time should ideally be programmed with a few extra seconds to that of the
time actually necessary for the manoeuvre.

To proceed with the programming process, follow the steps in the table below. T

Table “A3” Programming of the working time
1. Press and hold down the T1 key on the control unit to start the motor ¥
2. After holding down the T1 key for 5 seconds, start to memorize the time of the manoeuvre A4
5s
3. When the T1 key is released the motor will stop and the new working time will be memorized
(Warning: wait for at least 4 seconds before starting a manoeuvre) 9

Note: If you wish to modify the working time, repeat the above procedure starting from step 1 up until point 3 if the automatic closure is not
required, or continue up to point 5 in table A4 if the automatic closure is required

N\

/
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4.2) Programming of the automatic closure pause time

A “pause time” can be programmed from a minimum of 1 to a maximum of 120 seconds. After opening, closure is automatically actuated at
the end of the “pause time”.

Table “A4” Programming of the automatic closure pause time Example
Program the working time up to point 3 as described above (Table A3)

4. Push and hold T1 within 2 second after the manoeuvre has stopped, at this point the

memorisation of the “pause time” commences. 2s
5. When the T1 key is released the control unit memorises the “pause time” and starts the 4

motor in the opposite direction.

Note: the pause time must be cancelled in order to eliminate the automatic closure, programming the “pause time” up until point 3.

/
~
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4.3) Programmable functions

The control unit has 4 dip-switches that allow altering certain functions to make the system more appropriate for particular needs.
Warning: Certain programmable functions are linked to safety features; evaluate them carefully also based on the required
safety level.

Switch 1 Off = STEP-BY-STEP input for “step-by-step” operation
On = STEP-BY-STEP input for “open” operation
Switch 2 Off = Condominium function off
On = Condominium function on
Switch 3-4 Off Off = STOP input with NO contact
Off On = input with NC contact
On Off = STOP input with 8.2kQ constant resistance contact without inversion excluded
On On = STOP input with 8.2kQ constant resistance contact with inversion excluded

/
~
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4.4) Description of functions

Step-by-step input:

This input that normally performs the sequence “open-stop-close-
stop”, can be programmed as “open” (dip-switch 1 ON), in this case
the sequence becomes “open-stop-open-stop”.

With the step-by-step input programmed in this way and the “con-
dominium” function on, the closure cannot be controlled, but can
only occur in case of automatic closure or radio control closure

Condominium function:

With the condominium function on an open or step-by-step com-
mand cannot stop or invert the manoeuvre during an opening man-
oeuvre until the said manoeuvre has been completed.

An open or step-by-step command causes an inversion of the man-
oeuvre during a closing operation.

STOP input

This input can be programmed in different ways by means of dip-
switch 3 and 4 depending on the type of safety device connected:
NO contact (Normally Open)

NC contact (Normally Closed)

8.2kQ constant resistance contact without inversion excluded
8.2kQ constant resistance contact with inversion excluded

~

/4.5) Memorizing the transmitters

The control unit recognizes various types of transmitters (see table
A1); as the coding system is different, the first transmitter memorized
determines the type of those that may be memorized afterwards.

If you wish to change the type of transmitter, first you need to erase
the memory (see table A7).

Table “A5”
1 “radio led” flash

You can check what type of transmitters are memorized in the control
unit to see what type of transmitters can be added. To do this, check
how many times the “radio LED” flashes when the control unit is
switched on.

pe of transmitters are memorized$
FLO type transmitters memorized

2 “radio led” flashes

FLOR type transmitters memorized

3 “radio led” flashes

SMILO type transmitters memorized

5 “radio led” flashes

Empty memory (no memorized transmitter)

The transmitters can be memorised by means of the T2 key on
the control unit (required for the first transmitters) or by remote
memorisation if a previously introduced transmitter is available.

The transmitters can be memorised in two modes:

mode |

In this mode, the function of the transmitter keys is fixed: key 1
commands the opening manoeuvre, key 2 commands a stop, key
3 commands the closing manoeuvre, and key 4 commands a stop.
A single memorization stage is carried out for each transmitter; dur-
ing this stage it does not matter which key is pressed, and only one
space is occupied in the memory.

mode Il

In this mode each transmitter key can be associated with one of the
four commands available: “step-by-step”, “open”, “close”, “stop”.
In this case each transmitter command to be activated must be
memorized by pressing the desired key. Only one command can
be associated with a key, whereas the same command can be
activated using different keys. One space for each memorized key is
occupied in the memory.

Table “A6”

Example | Memorization mode |l
A02 N°1 AO02 N°2 A02 N°3
Key 1 Open
Key 2 Close
Key 3 Step-by-step
Key 4 Step-by-step

To proceed with the memorization of the transmitters refer to the following tables.”

Table “A7” Memorization mode Il Example
1. Press and hold down key T2 for at least 3 seconds A 4
3s
2. When the “radio LED” lights up, release the key *\‘D/* 4
T
3. Within 10 seconds, press any key on the transmitter to be memorized and hold it down 4
for at least 3 seconds 3s

Note: If the memorization procedure has been successful the “radio LED” will flash three times. If additional transmitters need to be memor-
ized, repeat step 3 within the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will end.

Table “A8” Memorization mode Il Example
1. Press and release the T2 key as many times as the number corresponding to the 4 4
desired function: 1 = “step-by-step” 2 = “open” 3 = “close” 4 = “stop”
2. Make sure that the “radio LED” flashes as many times as the number corresponding to the N1
desired function Eh
3. Within 10 seconds press the transmitter key you wish to memorize and hold it down for at A 4
least 3 seconds 3s

Note: If the memorization procedure has been successful the “radio LED” will flash slowly three times If additional transmitters need to be
\ memorized, repeat step 3 within the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will end.

AN
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4.6) Remote memorization

It is possible to enter a new transmitter in the memory of the control
unit without using the T2 programming key directly.

There must be a transmitter already memorized and operating.

The new transmitter will “inherit” the characteristics of the previously
memorized one. Therefore, if the first transmitter was memorized in
mode |, the new one will also be memorized in mode |, and you can

case you must pay attention to the keys you use on the 2 transmit-
ters, since the key that you use on the new transmitter will perform
the same function as the key pressed on the old transmitter.

Holding the two transmitters, the NEW one to be memorized and
the OLD one already memorized, stand within the operating range
of the remote controls and carry out the steps described in table A9.

use any of the transmitter keys. If the first transmitter was memorized
in mode I, the new one will also be memorized in mode II; in this

Table “A9” Remote memorization Example
1. Press the key on the NEW transmitter for at least 5 seconds, then release it ¥ 4
5s
2. Press the key on the OLD transmitter 3 times, slowly Y4 Y4 V4
1s 1s 1s
3. Press the key on the NEW transmitter once, slowly, then release it 4
X1

Note: If there are other transmitters that need to be memorized, repeat all the steps described above for each new transmitter

Table “A10” Erasing the memory of a single transmitter
1. Press and hold the T2 key until the radio led lights A4 S
M
2. with the led on and the key pushed, transmit with the TX you wish to erase ¥ Yg V
P
3. 5 flashes signal the cancellation of the code N 4
Release the key during the 5 flashes D: X5

If only 1 flash occurs, the transmitter is not in the control unit’s memory
Note: if there are other transmitters to erase repeat the steps for each transmitter. If a transmitter is memorised in mode I, each memorised
key must be erased.

Y4

/
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4.7) Erasing the memory

You can erase the memorized transmitter codes or the entire memory by restoring the control unit’s factory settings.
When all the transmitters have been erased, it is also possible to modify the type of transmitters that can be used.
To erase all the data contained in the memory follow the procedure described below:

Table “A11” Erasing the memory of all transmitters and/or memorised
1. Press and hold down key T2 on the control unit 4
72
2. While holding down key T2, wait for the “radio LED” to light up, then wait until it goes off ¥y %
| oo . W K
and then starts flashing 29 \
3. Release the key exactly at the third flash if you only wish to erase the transmitters, \tﬁ 4
Release the key exactly at the fifth flash in order to erase the entire memory N X3/X5

Note: During the erasing procedure the “radio LED” will flash rapidly: 5 flashes will signal that the procedure has been completed.
The deletion of all the data from the memory will also modify any programmed settings (working time, TTBUS address,....) and restore the
\ control unit to the factory settings.

/

5) Optional accessories

~

AThe SMU programmer only enables the management of
the radio control codes. The “read” and “write” functions
alone can read and copy the entire contents of the memory of
the control unit, therefore also the parameters and configura-
tions (working time, TTBUS address...). When using these
commands make sure that they are performed on compatible
products.

The Mindy AO2 control unit features a connector for connection to
the SMU programmer. The programmer can be used to enter, erase,
search for and copy the transmitter codes.

Other functions can be performed by the TTP and TTI programming
units through the TTBUS input.

Refer to the SMU programmer instructions for detailed information
on how to use it.

N




6)

What to do if...

N

The manoeuvre does not start even by operating the T1 key
on the card.

Make sure that the card is properly powered and that the fuse is not
blown. Between terminals 8 and 9 there must be mains voltage and
between terminals 10 and 11 you must read a continuous voltage
of approx. 24 Vdc.

No manoeuvres can be commanded and the led related to the
STOP input flashes rapidly.

It is possible that a short circuit has occurred and/or an overload on
the services output. The control unit has a fuse that automatically
resets, try switching off the power, wait a few seconds and switch
it on again.

The power supply voltages are correct, yet the manoeuvre
will not start

The Stop and Photo inputs must give their consent to activate the
manoeuvre: make sure that the LED corresponding to these inputs

are on. Make sure that dip-switches 3-4 correspond to the type of
input used. If it is a 8.2kQ input the voltage between terminals 10-12
must be between 6Vdc and 18Vdc

You are unable to memorize a new transmitter.

Make sure that the type of transmitter is compatible with those
already stored in the memory. Switch the control unit off and then
back on, and check the flashing of the “radio LED” to see what type
of transmitters are already memorized.

The type of transmitter to be memorized is correct, but you
are unable to memorize it

Make sure that the card’s receiving circuit operates properly: use a
functioning transmitter. If the control unit correctly receives a radio
code which is not, however, stored in the memory, it signals this con-
dition with a flash of the “radio LED”. If you have already memorized
the maximum number of transmitters (254), this event is signalled
by 6 flashes.

/

7) Technical characteristics

/

N

Electronic control unit

Power supply:
label)

230 Vac 50/60 Hz or 120Vac 50/60Hz depending on the version (see value on

Maximum motor power: 950 W

Command signal voltage:

approx. 24Vdc

Services (terminals 8-9):

voltage 24Vdc +£30%; max current 50mA

Stop input: configurable between NO, NC or 8.2kQ +-25%
Working time: programmable from 5 to 120 seconds
Pause time: programmable from 1 to 120 seconds or excludable

Operating temperature:

-20+ 50 °C

Dimensions / weight:

128 x 112 x 43mm 350gr

IP protection class: 44

N. manoeuvres per day:

20; 10 non-consecutive under maximum load

Radio receiver

Frequency:

433.92 MHz

Coding:

FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

Maximum number of transmitters that can be memorized: 254

Nice S.p.a reserves the right to modify its products at any time it deems necessary.

~

/

/

EC Declaration of Conformity

Declaration in accordance with the following Directives: 1999/5/EC (R&TTE), 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) annex Il, part B
Note: The contents of this declaration correspond to declarations in the official document filed in the offices of Nice S.p.a., and particularly the latest version thereof available prior to the printing of this

manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes.
A copy of the original declaration can be requested from Nice S.p.A. (prov. of Treviso - Italy).

Declaration number: 241/A02 Revision: 5

Manufacturer name: NICE S.p.A.

Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

Person authorised to compile the technical documentation:: NICE S.p.A.
Type of product: Controller for 1 230 V AC motor

Model: A2

Accessories: Radio remote controls series FLO, FLOR, Smilo

Language: EN

The undersigned Mauro Sordini, as Chief Executive Officer, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the provisions of the following directives:
o Directive 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 9 March 1999 on radio equipment and telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of their

conformity, in accordance with the following harmonised standards:

- Health and safety (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010 - Electrical safety (art. 3(1)(a)): EN 80950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Electromagnetic compatibility (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301

489-3 V1.6.1:2013 - Radio spectrum (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

*DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 15 December 2004 on the approximation of the laws of the Member States relating to electromagnetic compat-
ibility and repealing Directive 89/336/EEC, in accordance with following harmonised standards: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

In addition, the product conforms to the following directive in accordance with the provisions applicable to partly completed machinery:

Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of May 17 2006 regarding machines and amending directive 95/16/EC (consolidated text)

o | hereby declare that the pertinent technical documentation has been drafted in accordance with Annex VII B of Directive 2006/42/EC and that the following essential requirements have been fulfilled:
1.1-11.2-11.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

* The manufacturer agrees to send the national authorities pertinent information on the partly completed machinery, in response to a motivated request, without affecting its intellectual property rights.

- Should the partly completed machinery be put into service in a European country with an official language different to the one used in this declaration, a translation into that language must be provided
by the person bringing the machinery into the language area in question.

- The partly completed machinery must not be put into service until the final machinery into which it is to be incorporated has been declared in conformity with the provisions of Directive 2006/42/EC,

where appropriate.
hijﬁtﬁ@ﬁoer)

The product also complies with the following standards: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009
The parts of the product which are subject to the following standards comply with them: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 1 July 2014 Mr. Mauro Sordini
.

~
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Avvertenze:

La centrale MINDY AO2 & destinata al comando di un motore asincrono  ne limitano il movimento. Ricordiamo che gli impianti di automazione
monofase utilizzato per automatizzare il movimento di serrande, bascu-  devono essere eseguiti da personale qualificato ed esperto, nel rispetto
lanti, cancelli, tapparelle o tende da sole. Ogni altro uso & improprio  di leggi e normative.

e vietato. | motori devono disporre di finecorsa elettromeccanici che

1) Descrizione del prodotto

~

La centrale di comando mindy AO2 permette di comandare motori asincroni monofase a tensione di rete con collegamenti tipo COMUNE,
APRE, CHIUDE. Si presta ad essere utilizzata per automatizzare serrande, basculanti, cancelli, tende o tapparelle. La centrale incorpora un
ricevitore radio che opera alla frequenza di 433.92 MHz compatibile con le seguenti tipologie di trasmettitori:

Tabella “A1” Poiché il tipo di codifica & diverso, il primo trasmettitore

Codifica | Linea TX Trasmettitori inserito determina anche la tipologia di quelli che si potran-
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 no inserire in seguito, vedere “codifica” in tabella A1. Pos-
VERY VERY VE sono essere memorizzati fino a 254 trasmettitori.
NICE WAY | WM080G, WM240C (codice C) La gestione dei trasmettitori radio e facilitata con I'utilizzo
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R delle unita di programmazione SMU, TTP o TTlI.
VERY VERY VR Dopo ogni comando il motore viene alimentato per il
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 “tempo lavoro” previsto e programmato durante la fase
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME di installazione. Il finecorsa elettromeccanico presente nel
NICE WAY | TUTTA LA LINEA; WMO080G, WM240C (codice A o B) motore arresta il movimento in corrispondenza della posi-
NICE ERA | TUTTA LA LINEA: ONE, INTI zione regolata. E possibile programmare il “tempo pausa”
SMILO SMILO SM2, SM4 dopo il quale avverra la richiusura automatica.
NICE WAY | WM080G, WM240C (codice D)

La centrale dispone di alcuni ingressi su cui si possono attivare comandi tipo “passo-passo”, “apre”, “chiude” e segnali d’intervento di sicu-
rezze tipo fotocellule o comandi d’arresto. La centrale pud essere collegata a sistemi TTBUS.

Cc D E F

A Fusibile di linea (5A)
\ T B Rele “chiudi”
B - - Q@@ C Rele “apri”
@ G D Trasformatore bassa tensione
D | 9 E Microprocessore
] H F Connettore per programmatore SMU
s G Dip-switch programmazione
E (9) | H Led “radio”
A PG | I Pulsante “radio”
@ O Luuuu/\;ﬂ//l- L Led ingressi “stop”, “foto” e “passo-passo”
L M Morsetto per antenna radio
|-~ —M N Pulsante “passo-passo”
S a O . T1 O Morsetti ingressi bassa tensione
FASHY C 4 @@L N ~ g E g & Lﬁ P Morsetti collegamento linea, motore e lampeggiante
P @) N

N /

2) Installazione

AGIi impianti elettrici e le automazioni devono essere ese-
guite da personale esperto e qualificato nel rispetto delle
norme di legge. Tutti i collegamenti devono essere eseguiti
con alimentazione di rete non presente.

Per procedere all’'installazione, fissare il contenitore come da figura.
1. Quando si effettua la foratura del contenitore per il fissaggio e il
passaggio dei cavi, prendere le opportune precauzioni per garantire
il grado di protezione IP richiesto. Lentrata dei cavi deve avvenire
sempre dal basso.
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2.1) Collegamenti elettrici

A Rispettare scrupolosamente i collegamenti previsti, in
caso di dubbio non tentare invano, ma consultare le apposite
schede tecniche di approfondimento disponibili anche su sito
www.niceforyou.com.

~

Un collegamento errato puo provocare guasti gravi alla cen-
trale. Non collegare piu motori in parallelo se non espressa-
mente previsto dal tipo di motore, eventualmente utilizzare le
apposite schede di espansione.

N
/

2.1.1) Schema elettrico

AN
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/2.1.2) Descrizione dei collegamenti \
Morsetti Funzione Descrizione
1-2 Flash = lampeggiante 230V
3-4-5-6 Motore = uscita comando motore (chiude,comune,apre,terra)
7-8-9 Alimentazione = linea di alimentazione da rete (terra, fase, neutro)
10-11 24Vdc = uscita 24 Vdc (servizi) Max 50mA
12 Stop = ingresso per dispositivi di sicurezza (Alt/Bordo sensibile)
13 Photo = ingresso per fotocellule
14 Passo-passo = ingresso per comando ciclico (apre-stop-chiude-stop) o collegamento TTBUS
15-16 Antenna = ingresso antenna ricevitore radio

/2.1.3) Note sui collegamenti

La centrale prevede 2 morsetti (10-11) di alimentazione in bassa ten-
sione (24Vdc) per i servizi, ad esempio fotocellule. Altri 3 morsetti (12-
13-14) sono destinati agli ingressi di comando e/0 sicurezza; per que-

sti ultimi il comune ¢ il morsetto a 0 volt (10). Alcuni di questi ingressi
hanno funzioni che dipendono dalle programmazioni impostate.

Ingresso STOP

Questo ingresso e destinato al collegamento dei dispositivi di sicu-
rezza, ad esempio bordi sensibili. L'ingresso pud essere utilizzato
con contatti sia normalmente chiusi (NC) che normalmente aperti
(NA) o a resistenza costante (8,2KQ); fare riferimento al capitolo
“Funzioni programmabili” per impostare il dip-switch 3-4 in base alla
tipologia di ingresso usato.

Attenzione: solo I'ingresso a resistenza costante (dip-switch N°3=0N)
garantisce il livello minimo di resistenza ai guasti richiesto dalle nor-
mative. Normalmente I'intervento del dispositivo collegato all'ingresso
Stop provoca l'arresto del movimento con una breve inversione; per
disattivare questa inversione all’'intervento del dispositivo di sicurezza,
ad esempio quando il bordo sensibile tocca il pavimento, € possibile
utilizzare un contatto “S” con in serie una resistenza da 8,2KQ da
collegare in parallelo al bordo sensibile (vedi figura 2). Il contatto “S”
va posto in modo che si chiuda gli ultimi 30-40mm nel movimento in
k chiusura, prima che intervenga il bordo sensibile.

AN

Quando il contatto “S” & chiuso e il bordo sensibile interviene ad
esempio sul pavimento, I’'automazione si blocca senza inversione
mantenendo la porta completamente chiusa.

Da questa situazione € permessa la sola manovra di Apertura.

Lo stato dell'ingresso stop viene segnalato dal led “stop” come indi-
cato nella seguente tabella.

Tabella “A2”

LED “STOP” Stato ingresso STOP

ON Attivo (consenso alla manovra)

OFF Non attivo (manovra bloccata)
50%0ON+50%O0FF Disattivazione dell’inversione
20%0ON+80%OFF Non attivo con disattivazione dell’'inversione

(consentita solo 'apertura)
8,2KQ
10 T Bordo Sensibile
12 .

8,2KQ

s

2
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Ingresso PASSO-PASSO

Ogni comando su questo ingresso esegue la sequenza apre-stop-
chiude-stop. In questa modalita, se il comando viene mantenuto per
piu di 3 secondi (ma meno di 10) si attiva sempre una manovra di
apertura; se il comando supera i 10 secondi si attiva sempre una
manovra di chiusura. Questa particolarita pud essere utile per sincro-
nizzare piu centrali, comandate in parallelo, verso la stessa direzione
indipendentemente dallo stato in cui si trovano.

L'ingresso passo-passo & anche I'ingresso di comunicazione “TTBUS”.
Il “TTBUS” € un bus sviluppato per controllare centrali di comando
per tende e tapparelle e motori predisposti.

Il bus prevede la possibilita di controllare singolarmente fino a 100
unita collegandole semplicemente in parallelo con 2 soli conduttori.
Ulteriori informazioni sono contenute nelle istruzioni dei comandi via
“TTBUS”.

Ingresso PHOTO

Questo ingresso € destinato al collegamento di fotocellule con con-
tatto di tipo NC.

In assenza di consenso pud essere eseguita solo la manovra di
apertura, se il consenso manca durante la chiusura, viene effettuata
una inversioneé

3)

Collaudo

Terminati i collegamenti & possibile procedere con il collaudo dell’im-
pianto.

A Il collaudo dell’automazione deve essere eseguito da per-
sonale qualificato ed esperto che dovra farsi carico di stabili-
re le prove previste in funzione del rischio presente.

Il collaudo ¢ la parte piu importante di tutta la realizzazione dell’au-
tomazione.

Ogni singolo elemento, ad esempio motore, dispositivi di sicurezza,
fotocellule ecc... pud richiedere una specifica fase di collaudo e
per questo si consiglia di seguire le procedure riportate nei rispettivi
manuali d’istruzione

Particolare attenzione deve essere posta all'installazione del motore
che deve avere dei finecorsa elettromeccanici che ne limitano il
movimento tra gli estremi di corsa previsti. | finecorsa del motore
devono essere regolati prima di proseguire con il collaudo.

I comportamento della centrale & legato anche alle programmazioni
effettuate.

Per il collaudo dell'impianto procedere come di seguito descritto.

Per consentire le manovre € sempre necessario che gli ingressi
STOP e PHOTO diano il consenso; evidenziato dal fatto che i corri-
spondenti led sono accesi.

1 Verifica del senso di rotazione

Poiché, in alcuni casi, il comportamento delle sicurezze dipende

dalla direzione di manovra, & necessario verificare il corretto colle-

gamento del motore.

- Togliere alimentazione alla centrale e ridarla dopo qualche secondo.

- Dare un comando utilizzando il tasto T1 o I'ingresso Passo-Passo
(morsetto 14).

- Verificare che 'automazione si muova nel senso fisico d’apertura,
se il movimento € in chiusura, togliere alimentazione alla centrale
ed invertire i cavi del motore collegati ai morsetti 3 e 5.

2 Verifica durata manovra

- Comandare una manovra di apertura e verificare che qualche
secondo dopo che la manovra si & conclusa, venga tolta alimen-
tazione al motore (rele “apre” = OFF).

- Se i tempi lavoro della centrale non sono soddisfacenti occorre
riprogrammare il tempo lavoro come descritto nel capitolo 4.1
“programmazione del tempo lavoro”.

- Partendo da una situazione di completa apertura comandare una
manovra di chiusura e verificare che qualche secondo dopo che
la manovra si € conclusa, venga tolta alimentazione al motore (rele
“chiude” = OFF).

3 Verifica funzionamento ingressi

Verificare che un comando sull'ingresso Passo-Passo (morsetto 14)
esegua la sequenza: apre-stop-chiude-stop (se dip-switch 1 e 2 =
OFF).

4 Verifica funzionamento fotocellule (se collegate)

- Far partire una manovra di chiusura e verificare che interrompendo
il fascio delle fotocellule la centrale inverta il senso di marcia in
apre.

- Far partire una manovra di apertura verificare che interrompendo il
fascio delle fotocellule la centrale continui a procedere in apertura.

5 Verifica funzionamento dei dispositivi di sicurezza (se colle-
gati) sull’ingresso STOP

Far partire una manovra di chiusura e verificare che, durante la

manovra, l'intervento di un dispositivo collegato sull’ingresso 12

(STOP) provochi:

- 'arresto immediato del movimento con breve inversione.

Far partire una manovra di apertura e verificare che, durante la

manovra, l'intervento di un dispositivo collegato sull’ingresso 12

(STOP) provochi:

- I'arresto immediato immediato del movimento con breve inversio-
ne.

6 Verifica dell’esclusione dell’inversione (se presente il con-
tatto “S”):

- far partire una manovra di chiusura e attivare il contatto “S” di
esclusione dell'inversione, a questo punto provocare I'intervento
del dispositivo collegato all'ingresso stop e verificare che la mano-
vra si fermi istantaneamente e non avvenga alcuna inversione.

7 Verifica forze d’impatto (se richiesto)
Eseguire le prove per la misura delle “forze di impatto” come previsto
dalla norma EN 12445,

w
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4) Programmazione

( La centrale permette di programmare alcuni parametri e di selezionare alcune funzioni che verranno ora descritte in dettaglio.

/

4.1) Programmazione del tempo lavoro

Per procedere alla programmazione seguire i passi della tabella seguente.

Il “Tempo Lavoro” € il tempo massimo nel quale la scheda elettronica comanda il motore affinché raggiunga il finecorsa di salita o discesa; il
valore di fabbrica o dopo una cancellazione della memoria & di circa 120 secondi. Se si desidera, & possibile modificare il tempo lavoro da un
minimo di 5 secondi ad un massimo di 120. La procedura di programmazione si effettua in “auto apprendimento”, cioe misurando il tempo
necessario per effettuare I'intera manovra.
E’ necessario misurare la manovra piu gravosa per il motore (e quindi piu lenta), normalmente il riavvolgimento e partire con il motore in cor-
rispondenza di un finecorsa. E’ consigliabile programmare il tempo lavoro qualche secondo in piu rispetto al tempo strettamente necessario
alla manovra.

Tabella “A3” Programmazione del tempo lavoro
1. Premere e tenere premuto il tasto T1 sulla centrale per far partire il motore A 4
G
2. Dopo 5 secondi con il tasto T1 premuto inizia la misura della durata della manovra A 4
=
Cr 5s
3. Quando il tasto T1 viene rilasciato, il motore si arresta e viene memorizzato il nuovo tempo 4
lavoro. (Attenzione: attendere piu di 4 secondi prima di avviare una manovra) il
Nota: Se si vuole modificare il tempo lavoro basta ripetere la procedura partendo dal punto 1, fermandosi al punto 3

Se non si desidera la richiusura automatica, oppure continuando fino al punto 5 in tabella A4 se si desidera la richiusura automatica

N\

N
/

4.2) Programmazione del tempo pausa, per la richiusura automatica

Tabella “A4” Programmazione del tempo pausa per la richiusura automatica
Programmare il tempo lavoro come descritto sopra (Tabella A3) fino al punto 3

E possibile programmare un “tempo pausa” da un minimo di 1 ad un massimo di 120 secondi. Dopo un apertura, al termine del “tempo pausa”
viene comandata automaticamente una chiusura.

3 (tabella A3).

4. Entro 2 secondi dall’arresto della manovra ripremere T1 € mantenerlo premuto, da questo ) 4
istante inizia la misura del “tempo pausa” 2s
5. Quando il tasto T1 viene rilasciato la centrale memorizza il “tempo pausa” e fa ripartire il 4
ol
motore nel senso opposto Gy
Nota: Se si vuole eliminare la richiusura automatica occorre cancellare il tempo pausa, programmando il “tempo lavoro” fermandosi al punto

/
~

N
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4.3) Funzioni programmabili

La centrale dispone di 4 dip-switch che permettono di personalizzare alcune funzioni in modo da rendere I'impianto piu adatto alle esigenze.
Attenzione: alcune funzioni programmabili sono legate ad aspetti di sicurezza, valutare con attenzione queste programmazioni
in base anche al livello di sicurezza richiesto.

Switch 1 Off = ingresso PASSO-PASSO funzionamento: “passo-passo”
On = ingresso PASSO-PASSO funzionamento: “apre”
Switch 2 Off = Funzione condominiale non inserita
On = Funzione condominiale inserita
Switch 3-4 Off Off = ingresso STOP con contatto NA
Off On = ingresso STOP con contatto NC
On Off = ingresso STOP con contatto a resistenza costante 8.2kQ senza esclusione dell’inversione
On On = ingresso STOP con contatto a resistenza costante 8.2kQ con esclusione dell'inversionet

/
~
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4.4) Descrizione delle funzioni

Ingresso Passo-passo:

Questo ingresso, che normalmente effettua la sequenza: apre-stop-
chiude-stop, pud essere programmato come “apre” (dip-switch 1
ON), in questo caso la sequenza diventa: apre-stop-apre-stop.

Con I'ingresso passo-passo cosi programmato e la funzione “con-
dominiale” inserita, non & possibile comandare la chiusura, che potra
avvenire solo per richiusura automatica o con comando via radio.

Funzione condominiale:

Con la funzione condominiale inserita si impedisce che, durante una
manovra di apertura, un comando di apre 0 passo-passo possa far
fermare o invertire la manovra fino a quando essa non & conclusa.

Durante una manovra di chiusura, un comando di apre 0 passo-
passo provoca un’inversione in apertura.

Ingresso Stop

Questo ingresso pud essere programmato per mezzo dei dip-switch
3 e 4 in modalita diverse a seconda del tipo di dispositivi di sicurezza
collegati:

Contatto NA (Normalmente Aperto).

Contatto NC (Normalmente Chiuso).

Contatto a resistenza costante 8.2kQ senza esclusione dell’inver-
sione.

Contatto a resistenza costante 8.2kQ con esclusione dell’'inversione.

-
/4.5) Memorizzazione dei trasmettitori

La centrale riconosce vari tipo di trasmettitori (vedere tabella A1).
Poiché il tipo di codifica € diverso, il primo trasmettitore memorizzato
determina anche la tipologia di quelli che si potranno memorizzare
in seguito. Se si volesse cambiare tipologia di trasmettitori & prima
necessario cancellare tutta la memoria (vedere tabella A7).

Tabella “A5”
1 lampeggio “led radio”

Verifica del tipo di trasmettitori memorizzati$

Trasmettitori memorizzati tipo FLO

/
~

E possibile verificare il tipo dei trasmettitori memorizzati nella centrale e
quindi il tipo di trasmettitore che pud essere aggiunto; a questo scopo
e sufficiente controllare il numero di lampeggi del “led radio” quando la
centrale viene alimentata

2 lampeggi “led radio”

Trasmettitori memorizzati tipo FLOR

3 lampeggi “led radio”

Trasmettitori memorizzati tipo SMILO

5 lampeggi “led radio”

Memoria vuota (nessun trasmettitore memorizzato)

| trasmettitori possono essere memorizzati agendo direttamente
sul tasto T2 della centrale (obbligatorio per il primo trasmettitore)
0 mediante la tecnica della memorizzazione a distanza nel caso si
abbia a disposizione un trasmettitore gia inserito.

Sono possibili 2 modalita per memorizzare i trasmettitori:

modo |

In_questa modalita la funzione dei tasti del trasmettitore ¢ fissa: il
tasto 1 comanda I'apertura, il tasto 2 comanda uno stop, il tasto 3
comanda la chiusura, il tasto 4 comanda uno stop. Si esegue una
unica fase di memorizzazione per ogni trasmettitore. Durante questa
fase non ha importanza quale tasto viene premuto e viene occupato
un solo posto in memoria.

Per procedere alla memorizzazione dei trasmettitori fare riferimento alle tabelle seguenti:

modo Il

In questa modalita ogni tasto del trasmettitore pud essere associato
ad uno dei 4 possibili comandi: “passo-passo”, “apre”, “chiude”,
“stop”. In questo caso bisogna memorizzare il trasmettitore, pre-
mendo il tasto desiderato, per ogni comando da attivare. Natural-
mente ad ogni tasto pud essere associata un solo comando, mentre
lo stesso comando pud essere attivato da piu tasti. Nella memoria
viene occupato un posto per ogni tasto memorizzato.

Tabella “A6”
Esempio | Memorizzazione modo |l
A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
Tasto 1 Apre
Tasto 2 Chiude
Tasto 3 Passo-passo
Tasto 4 Passo-passo

Tabella “A7” Memorizzazione in modo | Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto T2 per aimeno 3 secondi ¥
=
3s
2. Quando il “led radio” si accende rilasciare il tasto *\‘D/* 4
T
3. Entro 10 secondi premere per almeno 3 secondi un tasto qualsiasi del trasmettitore da 4
. =
memorizzare 3s

3 entro altri 10 secondi altrimenti la fase di memorizzazione termina.

Nota: Se la memorizzazione € andata a buon fine il “led radio” fara 3 lampeggi. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere il passo

Tabella “A8” Memorizzazione in modo Il Esempio
1. Premere e rilasciare il tasto T2 un numero di volte pari alla funzione desiderata: 4 4
1 = “passo-passo” 2 = “apre” 3 = “chiude” 4 = “stop”
2. Verificare che il “led radio” emetta un numero di lampeggi pari alla funzione desiderata N tﬁ
AN
3. Entro 10 secondi premere per aimeno 3 secondi il tasto del trasmettitore che si vuole A 4
memorizzare 3s

Nota: Se la memorizzazione & andata a buon fine il “led radio” fara 3 lampeggi lenti. Se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere |l
\ passo 3 entro altri 10 secondi altrimenti la fase di memorizzazione termina.H

/
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4.6) Memorizzazione a distanza

E possibile inserire un nuovo trasmettitore nella memoria della cen-
trale senza agire direttamente sul tasto T2 di programmazione.

E necessario disporre di un trasmettitore gi& memorizzato e funzio-
nante. Il nuovo trasmettitore “ereditera” le caratteristiche di quello gia
memorizzato quindi, se il primo trasmettitore € memorizzato in modo
I, anche il nuovo sara memorizzato in modo | e si potra agire su
uno qualunque dei tasti dei trasmettitori; se il primo trasmettitore &
memorizzato in modo Il anche il nuovo sara memorizzato in modo

IIl. In questo caso bisognera prestare attenzione a quali tasti si uti-
lizzeranno nei 2 trasmettitori, infatti, il tasto che si usera nel nuovo
trasmettitore, effettuera la stessa funzione del tasto premuto nel
vecchio trasmettitore.

Con i 2 trasmettitori che chiameremo NUOVO quello da inserire,
e VECCHIO quello gia memorizzato, porsi nel raggio d’azione dei
telecomandi e eseguire i passi riportati in tabella A9.

Tabella “A9” Memorizzazione a distanza Esempio
1. Premere per almeno 5 secondi il tasto sul NUOVO trasmettitore, poi rilasciare A 4 4
55 (=
2. Premere e rilasciare lentamente per 3 volte il tasto sul VECCHIO trasmettitore Y4 Y4 V4
1s 1s 1s
3. Premere lentamente per 1 volta il tasto sul NUOVO trasmettitore, poi rilasciare 4
X1

Nota: se ci sono altri trasmettitori da memorizzare, ripetere tutti i passi per ogni nuovo trasmettitore

Tabella “A10”  Cancellazione della memoria di un solo trasmettitore
1. premere e tenere premuto il tasto T2 fino all’accensione del led radio A4 N
- = -
M
2. con led acceso e tasto premuto trasmettere con il TX che si vuole eliminare A 4 j‘DQ A 4
T
3. 5 lampeggi segnalano la cancellazione del codice, rilasciare il tasto entro i 5 lampeggi. \Iji 4
Se si verifica solo 1 lampeggio, il trasmettitore non & presente nella memoria della centrale \ X5

esattamente al 5° lampeggio per cancellare completamente la memoria

Nota: Se ci sono altri trasmettitori da cancellare ripetere tutti i passi per ogni trasmettitore.
Se un trasmettitore & memorizzato in modo Il occorre fare una cancellazione per ogni tasto memorizzato.

N
/
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4.7) Cancellazione della memoria

E possibile cancellare la memoria, limitatamente ai codici dei trasmettitori.o completamente, riportando la centrale alla configurazione di
fabbrica. Una volta cancellati tutti i trasmettitori & possibile modificare anche il tipo dei trasmettitori che possono essere utilizzati.

Per cancellare la memoria seguire la procedura seguente:

Tabella “A11”  Cancellazione della memoria Esempio
1. Premere e tenere premuto il tasto T2 della centrale 4
Sl
2. Mantenendo premuto il tasto T2 aspettare che il “led radio” si accenda, poi aspettare che si ¥ N L
o o . -L- B LI-
spenga, quindi che incominci a lampeggiare 2y \
3. Rilasciare il tasto: esattamente al 3° lampeggio per cancellare solo i trasmettitori, \tﬁ 4
Rilasciare il tasto: esattamente al 5° lampeggio per cancellare completamente la memoria N X3/X5

Nota: Durante la cancellazione il “led radio” lampeggia velocemente e il termine dell’operazione € segnalato da 5 lampeggi. La cancellazione
completa della memoria modifica anche eventuali programmazioni effettuate (tempo lavoro, indirizzo TTBUS, ...) riportando la centrale alla

configurazione di fabbrica.t

AN

/

5)

Accessori opzionali

/

N

La centrale mindy AO2 prevede un connettore per il collegamento
con il programmatore SMU. E possibile utilizzare il programmatore
per inserire, cancellare, ricercare e copiare i codici dei trasmettitori.

Altre funzioni possono essere eseguite dalle unita di programmazio-
ne TTP e TTl attraverso I'ingresso TTBUS.

Fare riferimento alle istruzioni del programmatore SMU per i dettagli
del suo utilizzo.

ACon Putilizzo del programmatore SMU vengono gestiti
solamente i codici dei radiocomandi. Solo le funzioni di
“read” e “write” leggono e copiano l'intero contenuto della
memoria della centrale quindi anche i parametri e le configu-
razioni (tempo lavoro, indirizzo TTBUS...). Quando si utilizza-
no questi comandi accertarsi che vengano eseguiti su pro-
dotti compatibili.

~




6) Cosa fare se...

La manovra non parte neanche agendo sul tasto T1 della
scheda.

Verificare che la scheda sia correttamente alimentata e il fusibile sia
integro. Tra i morsetti 8-9 deve essere presente la tensione di rete e
tra i morsetti 10-11 si deve misurare una tensione continua di circa
24Vdc.

Non si riesce a comandare nessuna manovra e il led in corri-
spondenza dell’ingresso STOP lampeggia velocemente.

E probabile sia avvenuto un corto circuito e/o un sovraccarico sulle
uscite dei servizi. La centrale dispone di un fusibile che si ripristina
automaticamente, provare a togliere alimentazione, aspettare qual-
che secondo e ridare alimentazione.

Le tensioni di alimentazione sono corrette, ma la manovra
continua a non partire.

Per attivare la manovra occorre che I'ingresso Stop e quello di Photo
diano il consenso: verificare che i led in corrispondenza di tali ingressi

N

siano accesi. Controllare che i dip-switch 3-4 corrispondano al tipo di
ingresso utilizzato. Se I'ingresso € di tipo 8,2KQ la tensione misurata
tra i morsetti 10-12 deve essere compresa tra 6Vdc e 18Vdc.

Non si riesce ad inserire un nuovo trasmettitore.

Verificare se il tipo di trasmettitore € compatibile con quelli gia
inseriti in memoria. Spegnere e riaccendere la centrale controllando
i lampeggi del “led radio” per verificare il tipo dei trasmettitori gia
memorizzati.

Il tipo di trasmettitore da inserire & corretto, ma non si riesce
a memorizzare.

Verificare che il circuito ricevente della scheda funzioni correttamen-
te: utilizzare un trasmettitore gia funzionante. Se la centrale riceve
correttamente un codice radio, che perd non & presente in memoria,
lo segnala con un lampeggio del “led radio”. Se si € gia raggiunto il
massimo di trasmettitori inseribili (254), I'evento viene segnalato con
6 lampeggi.

~

7) Caratteristiche tecniche

Centrale elettronica

Alimentazione:

230 Vac 50/60 Hz oppure 120Vac 50/60Hz a seconda delle versioni
(vedere valore riportato sull’etichetta)

Potenza massima motore:

950 W

Tensione segnali comando:

circa 24Vdc

Servizi (morsetti 8-9):

tensione 24Vdc +£30%; corrente max 50mA

Ingresso stop:

configurabile tra NA, NC oppure 8,2kQ +-25%

Tempo lavoro:

programmabile da 5 a 120s

Tempo pausa:

programmabile da 1 a 120s o escludibile

Temperatura di funzionamento: -20 + 50 °C
Dimensioni / peso: 128 x 112 x 43mm 350 gr
Grado protezione IP: 44

N° manovre giorno:

20; 10 non consecutive se a carico massimo

Ricevitore radio

Frequenza: 433.92 MHz
Codifica: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)
N° Massimo trasmettitori memorizzabili: 254

Nice spa si riserva il diritto di apportare modifiche ai prodotti in qualsiasi momento riterra necessario

4 Dichiarazione CE di conformita N\
Dichiarazione in accordo alle Direttive: 1999/5/CE (R&TTE), 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) allegato Il, parte B

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.a., e in particolare, alla sua ultima revisione disponibile prima
della stampa di questo manuale. Il testo qui presente ¢ stato riadattato per motivi editoriali.
Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) I.

Numero dichiarazione: 241/A02 Revisione: 5 Lingua: IT

Nome produttore: NICE S.p.A.

Indirizzo: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica: NICE S.p.A.
Tipo di prodotto: Centrale di comando per 1 motore 230 Va.c.

Modello: A2

Accessori: Radiocomandi serie FLO, FLOR, Smilo

II' sottoscritto Mauro Sordini in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra indicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:
o Direttiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 9 marzo 1999 riguardante le apparecchiature radio e le apparecchiature terminali di comunicazione e il reciproco riconosci-
mento della loro conformita, secondo le seguenti norme armonizzate:

- Protezione della salute (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010 - Sicurezza elettrica (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013 - Compatibilita elettromagnetica (art. 3(1)(b)): EN 301
489-1V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Spettro radio (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

¢ DIRETTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 15 dicembre 2004 concernente il rawicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla compatibilita elet-
tromagnetica e che abroga la direttiva 89/336/CEE, secondo le seguenti norme armonizzate: EEN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchine”:

Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE (rifusione)

 Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata compilata in conformita all’allegato VII B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti essenziali: 1.1- 1.1.2-
1.1.3-1.2.1-1.26- 1.56.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

o |l produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo impregiudicati i propri diritti di proprieta
intellettuale.

- Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha I'obbligo di associare alla presente
dichiarazione la relativa traduzione.

- Si awerte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della
direttiva 2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A11:2009
II'prodotto risulta conforme, limitatamente alle parti applicabili, alle seguenti norme: EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009
Oderzo, 1 luglio 2014

Ing. Mauro Sor@ﬁ@egmo)
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Avertissements:

La logique de commande MINDY AQ2 est destinée a la commande d’un
moteur asynchrone monophasé utilisé pour automatiser le mouvement
de rideaux meétalliques, portes basculantes, portails, volets roulants
ou stores. Toute autre utilisation est impropre et interdite. Les moteurs

doivent disposer de fins de course électromécaniques qui en limitent
le mouvement. Nous rappelons que les installations d’automatisation
doivent étre exécutées par du personnel qualifié et expert dans le res-
pect des lois et des normes.

1) Description du produit

~

La logique de commande Mindy AO2 permet de commander des moteurs asynchrones monophasés a la tension de secteur avec des
connexions type COMMUN, OUVERTURE, FERMETURE. Elle est indiquée pour I'automatisation de rideaux métalliques, portes basculantes,
portails, stores ou volets roulants. La logique de commande incorpore un récepteur radio qui opére a la fréquence de 433,92 MHz compatible
avec les typologies d’émetteurs suivantes:

Vu que le type de codage est différent, le premier émetteur

Codage Ligne TX Emetteurs mémorisé détermine la typologie de ceux qui pourront étre
FLO FLO FLOT, FLO2, FLO4 mémorisés par la suite, voir «codage» dans le tableau A1.
VERY VERY VE On peut mémoriser jusqu’a 254 émetteurs.
NICE WAY | WM080G, WM240C (code C) La gestion des émetteurs radio est facilitée par I'utilisation
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R des unités de programmation SMU, TTP ou TTI.
VERY VERY VR Apres chaque commande le moteur est alimenté pendant
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 le «temps de travail» prévu et programmé durant la phase
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME d’installation. Le fin de course électromécanique présent
NICE WAY | TOUTE LA LIGNE : WMO080G, WM240C (code A ou B) dans le moteur arréte le mouvement au niveau de la
NICEERA | TOUTE LA LIGNE : ONE, INTI position réglée. Il est possible de programmer le «temps
SMILO SMILO SM2, SM4 de pause» apres lequel s’effectuera la refermeture auto-
NICE WAY | WMO80G, WM240C (code D) matique.

La logique de commande dispose de certaines entrées sur lesquelles on peut activer des commandes type «pas a pas», «ouverture», «fer-
meture» et des signaux d’intervention de dispositifs de sécurité type photocellules ou commandes d’arrét. La logique de commande peut
étre connectée a des systemes TTBUS.

Cc D E F

A fusible de ligne (5 A)
- B relais «fermeture»
B o \ o Q@@ C relais «ouverture»
@ G D transformateur basse tension
D I 9 E microprocesseur
] H F connecteur pour programmateur SMU
o G dip-switch programmation
— (9) I H led «adio»
A < .0 I touche «radio»
@ O Luuuu/\?\// L L led entrées «stop», «photo» et «pas & pas»
0oao-T M borne pour antenne radio
A —M N touche «pas a pas»
e . o . T O bornes entrées basse tension
FLASHY C 4@ @ L N ~ g e g < Lﬁ P bornes connexion ligne, moteur et clignotant
P 0] N

N

2) Installation

ALes installations électriques et les automatismes doivent
étre effectués par du personnel expert et qualifié dans le res-
pect des normes en vigueur. Toutes les connexions doivent
étre effectuées en 'absence d’alimentation de secteur.

Pour procéder a I'installation, fixer le boitier comme sur la figure 1.
En cas de pergage du boitier pour la fixation et le passage des
cébles, prendre les précautions qui s'imposent pour garantir I'indice
de protection IP requis. Lentrée des cables doit toujours se faire
par le bas.
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2.1) Connexions électriques

ARespecter scrupuleusement les connexions prévues, en
cas de doute, ne pas tenter en vain mais consulter les fiches
techniques d’approfondissement disponibles également sur
le site www.niceforyou.com.

Une connexion erronée peut provoquer des pannes graves
a la logique de commande. Ne pas connecter plusieurs
moteurs en paralléle si cela n’est pas expressément prévu par
le type de moteur, utiliser éventuellement les cartes d’exten-
sion prévues pour cet usage.A

N
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2.1.1) Schéma électrique
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N
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2.1.2) Description des connexions \
Bornes Fonction Description
1-2 Flash = clignotant 230 V
3-4-5-6 Moteur = sortie commande moteur (fermeture, commun, ouverture, terre)
7-8-9 Alimentation = ligne d’alimentation de secteur (terre, phase, neutre)
10-11 24 Vce = sortie 24 Vcc (services) max. 50 mA
12 Stop = entrée pour dispositifs de sécurité (arrét/bord sensible)
13 Photo = entrée pour photocellules
14 Pas a pas = entrée pour commande cyclique (ouverture - arrét - fermeture - arrét) ou connexion TTBUS
15-16 Antenne = entrée antenne récepteur radioA

N
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2.1.3) Notes sur les connexions

La logique de commande prévoit 2 bornes (10-11) d’alimentation en
basse tension (24 Vcc) pour les services, par exemple les photocel-
lules. Trois autres bornes (12-13-14) sont destinées aux entrées de
commande et/ou de sécurité; pour ces dernieres le commun est la
borne a 0 volt (10). Certaines de ces entrées ont des fonctions qui
dépendent des programmations effectuées.

Entrée STOP

Cette entrée est destinée a la connexion des dispositifs de sécurité,
par exemple les bords sensibles. Lentrée peut étre utilisée aussi
bien avec des contacts normalement fermés (NF) que normale-
ment ouverts (NO) ou a résistance constante (8,2KQ); se référer au
chapitre «Fonctions programmables» pour régler le dip-switch 3-4
suivant le type d’entrée utilisé.

Attention: seule I'entrée a résistance constante (dip-switch n°3 =
ON) garantit le niveau minimum de résistance aux pannes requis
par les normes. Normalement, I'intervention du dispositif connecté
a l'entrée Stop provoque I'arrét du mouvement avec une breve
inversion; pour désactiver cette inversion a I'intervention du dispositif
de sécurité, par exemple quand le bord sensible touche le sol, on
peut utiliser un contact «S» avec en série une résistance de 8,2KQ a
connecter en parallele au bord sensible (voir figure 2). Le contact «S»
doit étre positionné de maniere a fermer les derniers 30-40 mm dans

/
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le mouvement en fermeture avant que n’intervienne le bord sensible.
Quand le contact «S» est fermé et que le bord sensible intervient,
par exemple sur le sol, 'automatisme se bloque sans inversion en
maintenant la porte completement fermée.

Dans ce cas, seule la manceuvre d’ouverture est autorisée.

[’état de I'entrée «stop» est signalé par la led «stop», comme indiqué
dans le tableau suivant.

Tableau “A2”
LED “STOP” Etat entrée STOP
ON Active (manceuvre autorisée)
OFF Non active (manceuvre bloguée)
50%0ON+50%O0FF Désactivation de I'inversion
20%0ON+80%OFF Non active avec désactivation de I'inversion

(seule I'ouverture est autorisée)

8,2KQ

10 Bord sensible
12

8,2KQ

2

o

2
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Entrée PAS A PAS

Chaque commande sur cette entrée exécute la séquence ouverture
- arrét - fermeture - arrét. Avec ce mode, si la commande est main-
tenue pendant plus de 3 secondes (mais moins de 10), on a toujours
I'activation d’une manceuvre d’ouverture. Si la commande dépasse
10 secondes, on a toujours I'activation d’une manceuvre de ferme-
ture. Cette particularité peut étre utile pour synchroniser plusieurs
logiques de commande, commandées en paralléle, dans la méme
direction, indépendamment de I'état dans lequel elles se trouvent.

L’entrée pas a pas est également I'entrée de communication «TTBUS».
Le «TTBUS» est un bus développé pour contréler des logiques de

commande pour stores et volets roulants et moteurs prévus a cet effet.
Le bus offre la possibilité de contrbler séparément jusqu’a 100 unités
en les connectant simplement en parallele a I'aide de deux conduc-
teurs. D’autres informations sont disponibles dans les instructions des
commandes par «TTBUS».

Entrée PHOTO

Cette entrée est destinée a la connexion de photocellules avec un
contact du type NF. Sans autorisation, seule la manceuvre d’ouver-
ture peut étre exécutée; s’il manque I'autorisation durant la ferme-
ture, une inversion est effectuée.

~
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3)

Essai

N

Une fois que les connexions sont terminées, il est possible passer a
I’essai de I'installation.

A Lessai de 'automatisme doit étre effectué par du person-
nel qualifié et expérimenté qui devra veiller a établir les essais
prévus en fonction du risque présent.

L'essai est la partie la plus importante de toute la réalisation de
I’automatisme.

Chaque élément, comme le moteur, les dispositifs de sécurité, les
photocellules, etc. peut nécessiter une phase spécifique d’essai;
c’est pourquoi il est conseillé de suivre les procédures figurant dans
les manuels d’instructions correspondants.

Il faut faire particulierement attention lors de l'installation du moteur
qui doit avoir des fins de course électromécaniques qui en limitent
le mouvement en respectant la course prévue. Les fins de course
du moteur doivent étre réglés avant de poursuivre avec les autres
phases de 'essai.

Le comportement de la logique de commande est lié aussi aux pro-
grammations effectuées.

Pour I'essai de I'installation, suivre les indications ci-dessous.

Les manceuvres ne peuvent étre effectuées que si les entrées STOP
et PHOTO les autorisent, ce qui est signalé par les led correspon-
dantes allumées.

1 Vérification du sens de rotation

Comme, dans certains cas, le comportement des dispositifs de

sécurité dépend du sens de la manceuvre, il faut vérifier que le

moteur est correctement connecté.

- Couper I'alimentation a la logique de commande puis la réactiver
au bout de quelques secondes.

- Effectuer une commande avec la touche T1 ou I'entrée pas a pas
(borne 14).

- Vérifier que I'automatisme se déplace dans le sens physique d’ou-
verture; si le mouvement s’effectue en fermeture, couper I'alimen-
tation a la logique de commande et inverser les cables du moteur
connectés aux bornes 3 et 5.

2 Vérification de la durée de la manceuvre

- Commander une manceuvre d’ouverture et vérifier que quelgues
secondes apres la fin de la manceuvre, I'alimentation au moteur
est interrompue (relais «ouverture» = OFF).

- Si les temps de travail de la logique de commande ne sont pas
satisfaisants, il faut reprogrammer le temps de travail, comme
indiqué dans le chapitre 4.1 «Programmation du temps de travail».

- En partant d’une situation d’ouverture compléte, commander une
manceuvre de fermeture et vérifier que quelques secondes apres
la fin de la manceuvre, I'alimentation au moteur est interrompue
(relais «fermeture» = OFF).

3 Vérification du fonctionnement des entrées

Vérifier gu’'une commande sur I’'entrée pas a pas (borne 14) exécute
la séquence: ouverture - arrét - fermeture - arrét (si dip-switch 1 et
2 = OFF).

4 Veérification du fonctionnement des photocellules (si elles
sont connectées)

- Commander une manceuvre de fermeture et vérifier qu’en cas
d’interruption du faisceau des photocellules, la logique de com-
mande inverse le sens et commande I'ouverture.

- Commander une manceuvre d’ouverture et vérifier qu’en cas d’in-
terruption du faisceau des photocellules, la logique de commande
poursuit I'ouverture.

5 Vérification du fonctionnement des dispositifs de sécurité
(s’ils sont connectés) sur I’entrée STOP.

Commander une manceuvre de fermeture et vérifier que, durant
la manceuvre, I'intervention d’un dispositif connecté a l'entrée 12
(STOPY):

- provogue 'arrét immédiat du mouvement avec une breve inversion.
Commander une manceuvre d’ouverture et vérifier que, durant la
manceuvre, l'intervention d’un dispositif connecté a l'entrée 12
(STOPY):

-provoque I'arrét immédiat du mouvement avec une bréve inversion.

6 Vérification de I’exclusion de P’inversion (si le contact «S» est
présent):

- commander une manceuvre de fermeture et activer le contact «S
» d’exclusion de linversion; provoquer maintenant I'intervention
du dispositif connecté a I'entrée Stop et vérifier que la manoceuvre
s’interrompt instantanément et qu’aucune inversion ne se produit.

7 Vérification des forces d’impact (si nécessaire)
Effectuer les essais pour la mesure des «forces d’impact», confor-
mément aux dispositions de la norme EN 12445,

~
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4) Programmation

( La logigue de commande permet de programmer certains parametres et de sélectionner diverses fonctions qui sont décrites en détail ci-dessous. )

/

4.1) Programmation du temps de travail

Le «Temps de Travail» est le temps maximum pendant lequel la carte électronique commande le moteur pour qu’il atteigne le fin de course
de montée ou de descente; la valeur d’usine ou apres un effacement de la mémoire est d’environ 120 secondes. Si on le souhaite, il est
possible de modifier le temps de travail d’'un minimum de 5 secondes a un maximum de 120. La procédure de programmation s’effectue en
«auto-apprentissage», ¢’est-a-dire en mesurant le temps nécessaire pour effectuer toute la manceuvre.

Il faut mesurer la manceuvre la plus lourde pour le moteur (et donc la plus lente), normalement le réenroulement et partir avec le moteur au
niveau d’un fin de course. Il est conseillé de programmer le temps de travail quelques secondes de plus par rapport au temps strictement
nécessaire a la manceuvre.

Pour effectuer la programmation, suivre les étapes indiquées dans le tableau suivant.

Tableau “A3” Programmation du temps de travail Exem
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T1 sur la logigue de commande pour faire démarrer A 4
le moteur.
2. Au bout de 5 secondes, avec la touche T1 enfoncée, la mesure de la durée de la ) 4
mangeuvre commence. et 5s
3. Quand on relache la touche T1, le moteur s’arréte et le nouveau temps de travail est 4
mémorisé (attention: attendre plus de 4 secondes avant de commander une manceuvre).

Note: Pour modifier le temps de travail, il suffit de répéter la procédure du point 1 au point 3, pour désactiver la refermeture automatique,
ou du point 1 au point 5 (tableau A4) pour I'activer.

/4.2) Programmation du temps de pause pour la refermeture automatique \
Il est possible de programmer un «temps de pause» compris entre 1 et 120 secondes. Apres une ouverture, a la fin du «temps de pause», une
fermeture est automatiquement commandée.

Tableau “A4” Programmation du temps de pause pour la refermeture automatique
Programmer le temps de travail comme indiqué ci-dessus (tableau A3) jusqu’au point 3.

4. Dans les 2 secondes qui suivent I'arrét de la manoeuvre, rappuyer sur T1 et la maintenir ¥

enfoncée: la mesure du «temps de pause» commence alors. 2s
5. Quand on relache la touche T1, la logique de commande mémorise le «temps de pause» 4

et fait redémarrer le moteur en sens inverse. in

Note: Pour éliminer la refermeture automatique, il faut effacer le temps de pause: pour ce faire, programmer le «temps de travail» en
s’arrétant au point 3.

/4.3) Fonctions programmables \
La logique de commande dispose de 4 dip-switchs qui permettent de personnaliser certaines fonctions de maniére a rendre I'installation mieux
adaptée aux différentes exigences.

Attention: certaines fonctions programmables sont liées a des dispositifs de sécurité: il faut donc évaluer attentivement ces
programmations en fonction du niveau de sécurité requis.

Switch 1 Off = entrée PAS A PAS fonctionnement: «pas & pas»
On = entrée PAS A PAS fonctionnement: «ouverture»
Switch 2 Off = fonction collective non activée
On = fonction collective activée
Switch 3-4 Off Off = entrée STOP avec contact NO
Off On = entrée STOP avec contact NF
On Off = entrée STOP avec contact a résistance constante 8,2KQ sans exclusion de I'inversion
On On = entrée STOP avec contact a résistance constante 8,2KQ avec exclusion de l'inversion.
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4.4) Description des fonctions

Entrée Pas a pas:

Cette entrée, qui effectue normalement la séquence: ouverture -
arrét - fermeture - arrét, peut étre programmeée comme «ouverture»
(dip-switch 1 ON); dans ce cas, la séquence devient: ouverture -
arrét - ouverture - arrét. Avec I'entrée pas a pas ainsi programmee et
la fonction «collective» activée, il n’est pas possible de commander
la fermeture qui ne pourra avoir lieu que par refermeture automatique
ou avec une commande par radio.

Fonction collective:
’activation de la fonction collective permet d’empécher, durant une
manceuvre d’ouverture, qu’une commande d’ouverture ou pas a

pas puisse arréter ou inverser la manceuvre tant que celle-ci n’est
pas terminée. Durant une manceuvre de fermeture, une commande
d’ouverture ou pas a pas provoque une inversion en ouverture.

Entrée Stop

Cette entrée peut étre programmeée au moyen des dip-switchs 3 et
4 dans divers modes selon le type de dispositifs de sécurité connectés:
Contact NO (normalement ouvert).

Contact NF (normalement fermé).

Contact a résistance constante 8,2KQ sans exclusion de I'inversion.
Contact a résistance constante 8,2KQ avec exclusion de 'inversion.

~

/4.5) Mémorisation des émetteurs

La logique de commande reconnait les différents types d’émetteurs
(voir tableau A1); puisque le type de codage est différent, le premier
émetteur mémorisé détermine aussi la typologie de ceux qui pourront

étre mémorisés par la suite. Pour changer la typologie d’émetteurs,
il est d’abord nécessaire d’effacer toute la mémoire (voir tableau A7).

Tableau “A5” type d’émetteurs mémorisés

Vérification d

Il est possible de vérifier le type d’émetteurs mémorisés dans la
logique de commande et donc le type d’émetteurs qui peut étre ajou-
té; pour ce faire, il suffit de contrbler le nombre de clignotements de
la «led radio» quand la logique de commande est mise sous tension.

Emetteurs mémorisés type FLO
Emetteurs mémorisés type FLOR
Emetteurs mémorisés type SMILO
Mémoire vide (aucun émetteur mémorisé)

1 clignotement «led radio»

2 clignotements «led radio»
3 clignotements «led radio»
5 clignotements «led radio»

Les émetteurs peuvent étre mémorisés en agissant directement sur ~ Mode Il

la touche T2 de la logique de commande (obligatoire pour le premier
émetteur) ou au moyen de la technique de mémorisation a distance
si 'on dispose d’un émetteur déja activé.

La mémorisation des émetteurs peut se faire de deux manieres:

Dans ce mode, chaque touche de I'émetteur peut étre associée a I'une
des 4 commandes possibles: «pas a pas», «ouverture», «fermeture»,
«arrét». Dans ce cas, il faut mémoriser I'émetteur, en appuyant sur la
touche voulue, pour chague commande a activer. Bien sQr, on peut
associer a chaque touche une seule commande alors que la méme

commande peut étre activée par plusieurs touches. Dans la mémoire,
une seule place est occupée pour chaque touche mémorisée.

Tableau “A6”

Mode |
Dans ce mode, la fonction des touches de I'émetteur est fixe: la
touche 1 commande I'ouverture, la touche 2 un arrét, la touche 3

la fermeture et la touche 4 un arrét. On effectue une seule phase Exemple | Mémorisation en mode |l
de mémorisation pour chaque émetteur; peu importe, durant cette A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
phase, quelle touche est pressée et un seul emplacement est Touche 1 | Quverture
occupé dans la mémoire. Touche 2 | Fermeture
Touche 3 Pas a pas
Touche 4 Pas a pas
Pour mémoriser les émetteurs, se reporter aux tableaux suivants.
Tableau “A7” Mémorisation en mode | Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 pendant au moins 3 secondes. A 4
3s
2. Quand la «led radio» s'allume, relacher la touche. *\‘D/* 4
T
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur I'une des 4
touches de I'émetteur a mémoriser. 3s

Note: Si la mémorisation a été effectuée correctement la «led radio» émettra 3 clignotements. S’il y a d’autres émetteurs a mémoriser, répéter
la phase 3 dans les 10 secondes qui suivent sinon la phase de mémorisation s’interrompt.

Tableau “A8” Mémorisation en mode Il Exemple
1. Presser puis relacher la touche T2 un nombre de fois égal a la fonction voulue: L 4 4
1 = «pas a pas» 2 = «ouverture» 3 = «fermeture» 4 = «arrét»
2. Vérifier que la «led radio» émet un nombre de clignotements égal a la fonction voulue. \tﬁ
AN
3. Dans les 10 secondes qui suivent, appuyer pendant au moins 3 secondes sur la touche de A 4
I’émetteur que I’'on souhaite mémoriser. 3s

Note: Si la mémorisation a été effectuée correctement la «led radio» émettra 3 clignotements lents. S'’il y a d’autres émetteurs a mémoriser,
k répéter la phase 3 dans les 10 secondes qui suivent sinon la phase de mémorisation s’interrompt.

/
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4.6) Mémorisation a distance

Il est possible d’ajouter un nouvel émetteur dans la mémoire de la
logique de commande sans agir directement sur la touche T2 de
programmation. Il est nécessaire de disposer d’un émetteur déja
mémorisé et en service. Le nouvel émetteur «héritera» des caracté-
ristiques de celui qui est déja mémorisé; cela signifie que si le premier
émetteur est mémorisé en mode |, le nouveau sera mémorisé lui
aussi en mode | et on pourra agir sur n'importe quelle touche des
deux émetteurs. Si le premier émetteur est mémorisé en mode |l, le

nouveau sera également mémorisé en mode |l; dans ce cas, il faudra
faire attention aux touches qui seront utilisées sur les deux émetteurs:
en effet, la touche utilisée sur le nouvel émetteur correspondra a la
méme fonction que celle de la touche pressée sur I'ancien émetteur.
Avec les 2 émetteurs que nous appellerons NOUVEAU (I’émetteur a
mémoriser) et ANCIEN (I’émetteur déja mémorisé), se placer dans le
rayon d’action des émetteurs et exécuter les phases indiquées dans
le tableau A9.O

Tableau “A9” Mémorisation a distance Exemple
1. Appuyer pendant au moins 5 secondes sur la touche du NOUVEL émetteur puis la relacher. 4 4
5s
2. Appuyer lentement trois fois de suite sur la touche de '’ANCIEN émetteur. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Appuyer lentement une seule fois sur la touche du NOUVEL émetteur puis la relacher. Y4
X1
Note: s’il y a d’autres émetteurs a mémoriser, répéter toutes les opérations pour chague nouvel émetteur.
Tableau “A10” Effacement de la mémoire d’un seul émetteur Exemple
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 quand la led radio s’allume. 4 N
P
2. Avec la led allumée et la touche enfoncée, émettre avec le TX que I'on veut éliminer. 4 LY 4
i)
3. Cing clignotements signalent I'effacement du code. N 4
Relacher la touche durant les 5 clignotements. S’il n’y a qu’un seul clignotement, I'émetteur D:

n’est pas présent dans la mémoire de la logique de commande.

Note: S’il y a d’autres émetteurs a effacer, répéter toutes les phases pour chaque émetteur. Si un émetteur est mémorisé en mode I, il faut

effectuer un effacement pour chaque touche mémorisée.

~
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4.7) Effacement de la mémoire

Il est possible d’effacer la mémoire en se limitant aux codes des émetteurs ou completement de maniére a reconfigurer la logique de com-
mande selon les paramétres d’usine. Une fois que tous les émetteurs ont été effacés, il est également possible de modifier le type d’émet-
teurs qui peuvent étre utilisés. Pour effacer la mémoire, suivre la procédure suivante:

Tableau “A11” Effacement de la mémoire de tous les émetteurs et/ou paramétres mémorisés
1. Presser et maintenir enfoncée la touche T2 de la logique de commande. 4
Sl
2. En maintenant la touche T2 enfoncée, attendre que la led radio s’allume, attendre qu’elle v N - \|Iji
s’éteigne, puis attendre qu’elle commence a clignoter. /1N \
3. Relacher la touche au 3e clignotement exactement pour effacer uniquement les émetteurs. N 4
Relacher la touche au 5e clignotement exactement pour un effacement complet de la mémoire. N X3/X5

Note: Durant I'effacement, la «led radio» clignote rapidement et la fin de I'opération est signalée par 5 clignotements. L'effacement complet
de la mémoire modifie également les éventuelles programmations effectuées (temps de travail, adresse TTBUS, ...) et reconfigure la logique

N

de commande selon les parametres d’usine.

/
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5)

Accessoires en option

La logique de commande Mindy A02 comprend un connecteur pour
la connexion au programmateur SMU. Il est possible d’utiliser le pro-
grammateur pour ajouter, effacer, rechercher et copier les codes des
émetteurs. D’autres fonctions peuvent étre exécutées par les unités
de programmation TTP et TTI a travers I'entrée TTBUS.

Se reporter aux instructions du programmateur SMU pour plus
d’informations sur son utilisation.

AAvec I'utilisation du programmateur SMU, seuls les codes
des radiocommandes sont gérés. Seules les fonctions de
lecture et écriture lisent et copient la totalité du contenu de la
mémoire de la logique de commande et donc également les
parameétres et les configurations (temps de travail, adresse
TTBUS, etc.) Quand on utilise ces commandes, s’assurer
qu’elles sont effectuées sur des produits compatibles.

~




6) Que faire si...

La manceuvre ne démarre pas méme si I’on agit sur la touche
T1 de la carte.

Vérifier que la carte est correctement alimentée et que le fusible est
intact. La tension de secteur doit étre présente entre les bornes 8-9
et 'on doit mesurer entre les bornes 10-11 une tension continue
d’environ 24 Vcc.

Il n’est possible de commander aucune manceuvre et la LED
correspondant a I’entrée STOP clignote rapidement.
Un court-circuit et/ou une surcharge s’est probablement produit
sur les sorties des services. La logique de commande dispose
d’un fusible qui se rétablit automatiquement; couper I'alimentation,
attendre quelques secondes puis remettre sous tension.

Les tensions d’alimentation sont correctes mais la manceuvre
ne démarre toujours pas.
Pour activer la manceuvre, il faut que I'entrée Stop et I'entrée Photo

allumées. Contréler que les dip-switchs 3-4 correspondent au type
d’entrée utilisée. Si I'entrée est du type 8,2KQ, la tension mesurée
entre les bornes 10-12 doit étre comprise entre 6 et 18 Vcc.

Il n’est pas possible d’ajouter un nouvel émetteur.

Vérifier si le type d’émetteur est compatible avec ceux qui sont
déja mémorisés. Eteindre et rallumer la logique de commande en
observant les clignotements de la «led radio» pour vérifier le type
d’émetteurs déja mémorisés.

Le type d’émetteur a ajouter est correct mais il n’est pas pos-
sible de le mémoriser.

Vérifier que le circuit de réception de la carte fonctionne correcte-
ment: utiliser un émetteur qui soit déja en service. Si la logique de
commande regoit correctement un code radio qui n’est pas présent
dans la mémoaire, elle le signale par un clignotement de la «led radio».
Si le nombre maximum d’émetteurs mémorisables (254) est atteint,
I’événement est signalé par 6 clignotements.u

\ I'autorisent: vérifier que les led correspondant a ces entrées sont

7) Caractéristiques techniques

Logique de commande électronique
Alimentation:

230 Vca 50/60 Hz ou 120 Vca 50/60 Hz selon les versions
(voir la valeur indiquée sur I'étiquette)

950 W

environ 24 Vcc

tension 24 Vcc + 30 %; courant max. 50 mA

configurable entre NO, NF ou 8,2KQ + - 25 %
programmable de 5a 120 s

programmable de 1 a 120 s ou excluable

Puissance maximum du moteur:
Tension des signaux de commande:
Services (bornes 8-9):

Entrée Stop:

Temps de travail:

Temps de pause:

Température de fonctionnement: -20 + 50 °C
Dimensions/poids: 128 x 112 x 43mm 350gr
Indice de protection IP: 44

Nb de manoeuvres par jour:
Récepteur radio

20 ; 10 manoeuvres non consécutives si elles sont effectuées a la charge maximale

Fréquence: 433,92 MHz
Codage: FLO (code fixe), FLOR (code variable) SMILO (code variable)
Nbr. maximum d’émetteurs mémorisables: 254

k Nice s.p.a. se réserve le droit d’apporter des modifications aux produits a tout moment si elle le juge nécessaire.

/
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4 Déclaration CE de conformité
Déclaration conforme aux Directives : 1999/5/CE (R&TTE), 2004/108/CE (EMC) ; 2006/42/CE (MD) annexe Il, partie B

Remarque : Le contenu de cette déclaration correspond a ce qui a été déclaré dans le document officiel déposé au siege social de Nice S.p.A. et, en particulier, & la derniere mise a jour disponible avant
I'impression de ce manuel. Le présent texte a été réélaboré pour des raisons d’édition.
Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Nice S.p.a. (TV) I.

Numéro de déclaration : 241/A02 Révision : 5

Nom du fabricant : NICE S.p.A.

Adresse : Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalie
Personne autorisée a établir la documentation technique : NICE S.p.A.
Type de produit : Logique de commande pour 1 moteur 230 Vca

Modeéle : AO2

Accessoires : Radiocommandes séries FLO, FLOR, Smilo,

Le soussigné Mauro Sordini, en sa qualité Chief Executive Officer, déclare sous son entiere responsabilité que le produit indiqué ci-dessus est conforme aux dispositions prescrites par les directives
suivantes :

eDirective 1999/5/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 9 mars 1999 concernant les équipements hertziens et les terminaux de télécommunications et la reconnaissance mutuelle de leur
conformité, selon les normes harmonisées suivantes :

- Protection de la santé (art. 3(1)(@)) : EN 62479:2010 - Sécurité électrique (art. 3(1)(a)) : EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Compatibilité électromagnétique (art. 3(1)(0)) : EN 301 489-1 V1.9.2:2011,
EN 301 489-3 V1.6.1:201 - Spectre radio (art. 3(3)) : EN 300 220-2 V2.4.1:2010 )

¢ DIRECTIVE 2004/108/CE du PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 15 décembre 2004 relative au rapprochement des Iégislations des Etats membres concernant la compatibilité électromag-
nétique et abrogeant la Directive 89/336/CEE, selon les normes harmonisées suivantes : EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

En outre, le produit s'avere conforme & la Directive ci-apres selon les conditions essentielles requises pour les « quasi-machines » :

Directive 2006/42/CE du PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 17 mai 2006 relative aux machines et modifiant la Directive 95/16/CE (refonte)

¢ Nous déclarons que la documentation technique pertinente a été remplie conformément & I'Annexe VII B de la Directive 2006/42/CE et que les exigences essentielles suivantes ont été respectées :
1.1-11.2-11.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.565- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

e | e producteur s’engage a transmettre aux autorités nationales, en réponse & une demande motivée, les renseignements pertinents sur la « quasi-machine », sans préjudice de ses droits de propriété
intellectuelle.

- Si la « quasi-machine » a été mise en service dans un pays d'Europe dont la langue officielle différe de celle utilisée dans la déclaration suivante, I'importateur doit annexer la traduction de la déclaration.
- La « quasi-machine » ne pourra pas étre mise en service tant que celle-ci n'aura pas été déclarée conforme, le cas échéant, a la directive 2006/42/CE.

En outre, le produit s'avére conforme aux normes suivantes : EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Le produit s'avére conforme, limitativement aux parties applicables, aux normes suivantes : EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Ing. Mauro Wﬂe Officer)

1

Langue : FR

Oderzo, le 1 juillet 2014







Hinweise:

Die Steuerung MINDY AO2 dient zum Steuern eines einphasigen Asyn-  schen Endschaltern zur Begrenzung der Bewegung ausgestattet sein.
chronmotors, der zur Automatisierung von Rollladen, Kipptoren, Toren,  Wir erinnern daran, dass Automatisierungsanlagen unter Einhaltung der
Behangen oder Markisen benutzt wird. Jeder andere Einsatz ist unsach- ~ Gesetzesverordnungen und Vorschriften durch erfahrenes Fachpersonal
gemaB und daher untersagt. Die Motoren missen mit elektromechani-  realisiert sein missen.

1) Beschreibung des Produktes
/

~

Mit der Steuerung Mindy AO2 kdnnen einphasige Asynchronmotoren mit Netzspannung mit Anschliissen fir GEMEINSAM, OFFNEN und
SCHLIEBEN gesteuert werden. Die Steuerung eignet sich zur Automatisierung von Rollladen, Kipptoren, Toren, Markisen oder Behangen. Sie
beinhaltet einen Funkempfanger, der auf einer Frequenz von 433,92 MHz arbeitet und mit folgenden Sendern kompatibel ist:

Tabelle “A1”

Codierung | TX-Typ Sender Da der Codierungstyp unterschiedlich ist, bestimmt der
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 zuerst eingegebene Sender auch die Typik jener, die man
VERY VERY VE spater eingeben wird - siehe “Codierung” in Tabelle A1.
NICE WAY | WM080G, WM240C (Code C) Es kénnen bis zu 254 Sender gespeichert werden.
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R Die Verwaltung der Funksender ist durch die Handcom-
VERY VERY VR puter SMU, TTP oder TTI vereinfacht.
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 Nach jedem Befehl wird der Motor in der vorgesehenen
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME und bei der Installation programmierten “Arbeitszeit”
NICE WAY | GESAMTE BAUREIHE: WM080G, WM240C (Code A oder B)  gespeist. Der elektromechanische Endschalter im Motor
NICEERA | GESAMTE BAUREIHE: ONE, INTI stoppt die Bewegung in der eingestellten Position. Die
SMILO SMILO SM2, SM4 “Pausezeit”, nach der ein automatischer Zulauf erfolgt,
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D) kann programmiert werden.

Die Steuerung verfugt Uber Eingange, an denen man Befehle wie “Schrittbetrieb”, “6ffnen”, “schlieBen” sowie Signale zur Ausldsung von
Sicherheitsvorrichtungen wie Photozellen oder Stoppbefehle aktivieren kann. Die Steuerung kann an TTBUS-Systeme angeschlossen werden.
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2) Installation

/A Elektrische Anlagen und Automatisierungen miissen unter
Einhaltung der Gesetzesverordnungen durch erfahrenes
Fachpersonal realisiert werden. Alle Anschliisse sind bei nicht
vorhandener Netzspannung auszufiihren.

Als erstes muss das Gehause wie in Abbildung 1 gezeigt befestigt
werden. Beim Lochen des Gehéuses zur Befestigung und Durch-
flhrung der Kabel sind MaBnahmen zu treffen, damit die verlangte
Schutzart IP gesichert bleibt. Die Kabel missen immer von unten
her eingefUhrt werden.




/

2.1) Elektrische Anschliisse

A Die vorgesehenen Anschliisse genauestens ausfiihren; im
Zweifelsfall keine unniitzen Versuche machen, sondern die
technischen Blatter zu Rate ziehen, die im Internet unter
www.niceforyou.com zur Verfiigung stehen.

~

Ein falscher Anschluss kann schwere Defekte an der Steue-
rung verursachen. Mehrere Motoren miteinander nur parallel
schalten, falls ausdriicklich fir den Motortyp vorgesehen; ggf.
die speziellen Erweiterungskarten benutzen.

N
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2.1.1) Schaltplan
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2.1.2) Beschreibung der Anschliisse

.

Klemmen Funktion Beschreibung

1-2 Flash = Blinkleuchte 230V

3-4-5-6 Motor = Steuerausgang des Motors (schlieBen, gemeinsamer Leiter, 6ffnen, Erde)

7-8-9 Betriebsspannung = Spannungslinie vom Netz (Erde, Phase, Nullleiter)

10-11 24Vdc = Ausgang 24 Vdc (Nebeneinrichtungen) max. 50mA

12 Stopp = Eingang fur Sicherheitsvorrichtungen (Stopp/Schaltleiste)

13 Photo = Eingang fur Photozellen

14 Schrittbetrieb = Eingang fiir zyklischen Betrieb (6ffnen-Stopp-schlieBen-Stopp) und TTBUS-Verbindung
15-16 Antenne = Eingang fUr Funkempféngerantenne

N

/2.1.3) Anmerkungen zu den Anschliissen

Die Steuerung verfugt Uber 2 Niederspannungsklemmen (10-11,
24Vdc) fur die Nebeneinrichtungen wie z.B. Photozellen. 3 weitere
Klemmen (12-13-14) dienen fur die Steuereing&nge und/oder Sicher-
heitsvorrichtungen; fUr diese letzteren ist der gemeinsame Leiter die O

Volt Klemme (10). Die Funktionen bestimmter Eingénge héngen von
der durchgeflhrten Programmierung ab.

Eingang STOPP

Dieser Eingang dient zum Anschluss von Sicherheitsvorrichtungen
wie z.B. Schaltleisten. Der Eingang kann sowohl mit gewdhnlich
geschlossenen NC-Kontakten als auch mit gewohnlich gedffneten
NO-Kontakten oder mit konstantem Widerstand (8,2KQ) benutzt
werden - siehe das Kapitel “Programmierbare Funktionen” zur Ein-
stellung der Dip-Switches 3-4 je nach benutzter Eingangstypik.
Achtung: nur der Eingang mit konstantem Widerstand (Dip-Switch
Nr. 3=ON) gewahrleistet die laut Vorschriften notwendige Fehlerto-
leranzklasse. Gewohnlich verursacht die Ausldsung der an Eingang
Stopp angeschlossenen Vorrichtung das Anhalten der Bewegung
mit einer kurzen Umkehrung; um diese Umkehrung bei Auslésung
der Sicherheitsvorrichtung zu deaktivieren (zum Beispiel, wenn die
Schaltleiste den FuBboden berihrt), kann ein Kontakt “S” mit serien-
geschaltetem 8.2kQ Widerstand benutzt werden, der zur Schaltleis-
k’[e parallel geschaltet werden muss (sieche Abbildung 2).

Der Kontakt “S” muss so angebracht sein, dass er sich in den letz-
ten 30-40 mm der SchlieBbewegung schlieBt, bevor die Schaltleiste
auslost. Wenn der Kontakt “S” geschlossen ist und die Schaltleiste
durch den FuBboden ausgel6st wird, blockiert sich die Automatisie-
rung ohne Umkehrung und héalt das Tor ganz geschlossen.

Danach ist nur eine Offnungsbewegung zuléssig.

Der Status des Eingangs Stopp wird durch die LED “Stopp” gemel-
det, wie in der folgenden Tabelle angegeben.

Tabelle “A2”
LED “STOPP” Status des Eingangs STOPP
ON Aktiv (Freigabe der Bewegung)
OFF Nicht aktiv (Bewegung blockiert)
50%0ON+50%0FF | Deaktivierung der Umkehrung
20%0ON+80%OFF Nicht aktiv mit Deaktivierung der Umkehrung
Umkehrung (nur die Offnung ist zulassig)
8,2KQ
10 T Schaltleiste
12 .

s

8,2KQ

-J

2



Eingang SCHRITTBETRIEB

Durch einen Befehl auf diesen Eingang erfolgt die Sequenz &ffnen-
Stopp-schlieBen-Stopp. Wenn der Befehl in diesem Modus langer
als 3 Sekunden (aber weniger als 10) erteilt wird, aktiviert sich immer
eine Offnungsbewegung; wenn der Befehl langer als 10 Sekunden
erteilt wird, aktiviert sich immer eine SchlieBbewegung. Diese Beson-
derheit kann nitzlich sein, um mehrere parallelgeschaltete Steuerun-
gen unabhéngig vom Status, in dem sie sich befinden, in dieselbe
Richtung zu “synchronisieren”.

Der Eingang Schrittbetrieb ist auch der “TTBUS”-Kommunikati-
onseingang. Bei dem “TTBUS” handelt es sich um einen Bus, der

N

entwickelt wurde, um Steuerungen fir Rollldden und Markisen und
dazu vorgesehene Motoren zu kontrollieren. Uber diesen Bus kénnen
bis zu 100 Einheiten einzeln kontrolliert werden, indem sie mit nur 2
Leitern einfach parallelgeschaltet werden. Weitere Auskinfte sind in
den Anweisungen der “TTBUS”-Steuervorrichtungen enthalten.

Eingang PHOTO

Dieser Eingang dient fir den Anschluss von Photozellen mit NC-
Kontakt. Wenn keine Freigabe vorhanden ist, kann nur eine Off-
nungsbewegung ausgeflhrt werden; wenn die Freigabe wahrend
der SchlieBung fehlt, erfolgt eine Umkehrung.X

3) Abnahme

/

Nachdem die Anschlisse beendet sind, kann die Anlage abgenom-
men werden.

ADie Abnahme der Automatisierung muss von erfahrenem
Fachpersonal mit Tests ausgefiihrt werden, die dem vorhan-
denen Risiko entsprechen miissen.

Die Abnahme ist das Wichtigste an der ganzen Realisierung der
Automatisierung.

Fir jedes einzelne Element, wie z.B. Motor, Sicherheitsvorrichtun-
gen, Photozellen usw. kann eine spezielle Abnahme notwendig sein;
aus diesem Grund sind die in den jeweiligen Anweisungen angege-
benen Verfahren zu befolgen.

Besonders zu beachten ist die Installation des Motors, der elektro-
mechanische Endschalter haben muss, mit denen die Bewegung
auf die vorgesehenen Laufgrenzen zwischen diesen eingeschrankt
wird. Die Motorendschalter missen vor der Abnahme reguliert wer-
den. Das Verhalten der Steuerung hangt auch von der durchgefuhr-
ten Programmierung ab.

Wie hier folgend beschrieben flr die Abnahme der Anlage vorgehen.

Damit die Bewegungen erfolgen koénnen, mussen die Eingange
STOPP und PHOTO immer ihre Freigabe geben, was an der Tatsa-
che zu erkennen ist, dass die entsprechenden LEDs leuchten.

1 Uberpriifung des Drehsinns

Da das Verhalten der Sicherheitsvorrichtungen in bestimmten Fallen

von der Bewegungsrichtung abhangt, muss der korrekte Anschluss

des Motors Uberpruft werden.

- Die Betriebsspannung zur Steuerung abschalten und nach ein paar
Sekunden wieder einschalten.

- Mit Taste T1 oder dem Eingang Schrittbetrieb (Klemme 14) einen
Befehl erteilen.

- Priifen, dass sich die Automatisierung in Offnungsrichtung bewegt;
wenn es sich um eine SchlieBbewegung handelt, die Betriebs-
spannung zur Steuerung abschalten und die an Klemmen 3 und 5
angeschlossenen Motorkabel umkehren.

2 Uberpriifung wahrend der Bewegung

- Einen Offnungsbefehl erteilen und priifen, ob sich die Betriebs-
spannung zum Motor ein paar Sekunden nach Bewegungsende
abschaltet (Relais “6ffnen” = OFF)

- Die Arbeitszeit wie in Kap. 4.1 “Programmierung der Arbeitszeit”
neu programmieren, falls die Arbeitszeiten der Steuerung nicht
zufrieden stellend sind.

- Bei ganz gedffnetem Tor einen SchlieBbefehl erteilen und prifen,
ob sich die Betriebsspannung zum Motor ein paar Sekunden nach
Bewegungsende abschaltet (Relais “schlieBen” = OFF).

3 Uberpriifung der Funktionsweise der Eingénge

Prifen, dass infolge eines Befehls auf Eingang Schrittbetrieb
(Klemme 14) die folgende Sequenz ausgeflhrt wird: 6ffnen-Stopp-
schlieBen-Stopp (falls Dip-Switch 1 und 2 = OFF).

4 Uberpriifung der Funktionsweise der Photozellen (falls
angeschlossen)

- Eine SchlieBbewegung starten und prifen, ob die Steuerung nach
Unterbrechung des Photozellenstrahls die Bewegung in “6ffnen”
umkehrt.

- Eine Offnungsbewegung starten und priifen, ob die Steuerung
nach Unterbrechung des Photozellenstrahls die Offnungsbewe-
gung fortsetzt.

5 Uberpriifung der Funktionsweise der an Eingang STOPP
angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen

Eine SchlieBbewegung starten und prufen, ob die Auslésung einer
an Eingang 12 (STOPP) angeschlossenen Vorrichtung wahrend der
Bewegung folgendes verursacht:

- das unverzugliche Anhalten der Bewegung mit kurzer Umkehrung
Eine Offnungsbewegung starten und priifen, ob die Auslésung einer
an Eingang 12 (STOPP) angeschlossenen Vorrichtung wahrend der
Bewegung folgendes verursacht:

- das unverzugliche Anhalten der Bewegung mit kurzer Umkehrung

6 Uberpriifung des Ausschlusses der Umkehrung (falls der
Kontakt “S” vorhanden ist):

- eine SchlieBbewegung starten und den Kontakt “S” Ausschluss
der Umkehrung aktivieren. Nun die Auslésung der an Eingang
Stopp angeschlossenen Vorrichtung verursachen und prtfen, ob
die Bewegung unverzlglich und ohne Umkehrung stoppt.

7 Uberpriifung der Aufprallkrifte (falls verlangt)
Die laut Norm EN 12445 vorgesehenen Tests zur Messung der “Auf-
prallkrafte” ausfuhren.
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4) Programmierung”

Die Steuerung ermdglicht die Programmierung einiger Parameter und die Auswahl bestimmter Funktionen, die hier folgend vereinzelt
beschrieben sind.

/
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4.1) Programmierung der Arbeitszeit

Die “Arbeitszeit” ist die Hochstzeit, in der die elektronische Steuerung den Motor steuert, damit dieser den Endschalter in “Auf‘ oder “Ab“
erreicht; der werkseitig oder nach einem Ldschen des Speichers eingestellte Wert ist ca. 120 Sekunden. Die Arbeitszeit kann von einem
Minimum von 5 Sekunden bis zu einem Maximum von 120 Sekunden modifiziert werden. Die Programmierung erfolgt in “Selbsterlernung”
bzw. durch Messung der fUr die ganze Bewegung notwendigen Zeit.

Daher muss die flr den Motor schwierigste (und auch langsamste) Bewegung gemessen werden, gewohnlich das erneute Aufrollen, ange-
fangen mit Motor an einem Endschalter. Die Arbeitszeit sollte ein paar Sekunden langer als fir die Bewegung unbedingt notwendig eingestellt
werden.

Zur Durchfuhrung der Programmierung nach den Schritten in der folgenden Tabelle vorgehen.

Tabelle “A3” Programmierung der Arbeitszeit Beis
1. Taste T1 dricken und gedrlckt halten, um den Motor anzulassen ¥
2. 5 Sekunden spater und mit Taste T1 gedrUckt, beginnt die Messung der Bewegungsdauer. A 4
5s
3. Wenn man die Taste T1 loslasst, halt der Motor an und die neue Arbeitszeit wird gespeichert 4
(Achtung: vor dem Start einer Bewegung langer als 4 Sekunden warten).

Anmerkung: Zur Anderung der Arbeitszeit geniigt es, das Verfahren ab Punkt 1 und bis Punkt 3 zu wiederholen, wenn man keinen automa-
tischen Zulauf wiinscht, oder bis Punkt 5 in Tabelle A4, wenn man den automatischen Zulauf winscht.

N

J
4.2) Programmierung der Pausezeit fiir den automatischen Zulauf \

Die “Pausezeit” kann von min. 1 bis max. 120 Sekunden programmiert werden. Nach einer Offnung erfolgt am Ende der “Pausezeit” automatisch
eine SchlieBung.

Tabelle “A4” Programmierung der Pausezeit fiir den automatischen Zulauf
Die Arbeitszeit wie oben beschrieben programmieren (Tabelle A3 bis Punkt 3).

4, Innerhalb von 2 Sekunden ab Anhalten der Bewegung erneut auf T1 dricken und gedrtickt A4

halten: ab diesem Augenblick beginnt die Messung der “Pausezeit”. 2s
5. Wenn man die Taste T1 loslasst, speichert die Steuerung die “Pausezeit” und lasst den 4

Motor im anderen Sinn starten.

Anmerkung: Wenn man den automatischen Zulauf oder die Pausezeit I6schen will, darf die Programmierung der “Arbeitszeit” nur bis Punkt

3 ausgefuhrt werden.
. J
\

4.3) Programmierbare Funktionen

Die Steuerung verflgt Gber 4 Dip-Switches, mit denen einige Funktionen personalisiert werden kénnen, so dass die Anlage dem jeweiligen
Bedarf bestens entspricht.

Achtung: bestimmte programmierbare Funktionen sind an Sicherheitsaspekte gebunden; die Programmierung dieser Funktio-
nen auch je nach verlangtem Sicherheitsniveau besonders achtsam ausfiihren.

Switch 1 Off = Eingang SCHRITTBETRIEB, Betriebsmodus “Schrittbetrieb”
On = Eingang SCHRITTBETRIEB, Betriebsmodus “6ffnet”
Switch 2 Off = Wohnblockfunktion nicht aktiviert
On = Wohnblockfunktion aktiviert
Switch 3-4 Off Off = Eingang STOPP mit NO-Kontakt
Off On = Eingang STOPP mit NC-Kontakt
On Off = Eingang STOPP mit Kontakt mit konstantem 8.2kQ Widerstand ohne Ausschluss der Umkehrung
On On = Eingang STOPP mit Kontakt mit konstantem 8.2kQ Widerstand mit Ausschluss der Umkehrung

N /
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4.4) Beschreibung der Funktionen

Eingang Schrittbetrieb:

Dieser Eingang, der gewdhnlich die Sequenz 6ffnen-Stopp-schlie-
Ben-Stopp ausfuhrt, kann als “¢ffnen” (Dip-Switch 1 ON) program-
miert werden; die Sequenz wird in diesem Fall 6ffnen-Stopp-6ffnen-
Stopp. Wenn der Eingang Schrittbetrieb so programmiert und die
Wohnblockfunktion aktiviert ist, kann kein SchlieBbefehl erteilt wer-
den. Eine SchlieBung kann nur wegen automatischem Zulauf oder
Uber Funksteuerbefehl erfolgen.

Wohnblockfunktion:
Mit aktivierter Wohnblockfunktion verhindert man, dass die Off-
nungsbewegung durch einen Befehl “6ffnen” oder “Schrittbetrieb”

gestoppt oder umgekehrt werden kann, solange sie noch im Gang
ist. Wahrend einer SchlieBbewegung verursacht ein Befehl ,6ffnen”
oder “Schrittbetrieb” eine Umkehrung mit Offnung.

Eingang STOPP

Dieser Eingang kann Uber die Dip-Switches 3 und 4 je nach ange-
schlossenen Sicherheitsvorrichtungen verschiedenartig program-
miert werden:

NO-Kontakt (gewodhnlich gedffneter Kontakt)

NC-Kontakt (gewodhnlich geschlossener Kontakt)

Kontakt mit konstantem 8.2kQ Widerstand ohne Ausschluss der
Umkehrung

Kontakt mit konstantem 8.2kQ Widerstand mit Ausschluss der
Umkehrung

Y4

4.5) Speicherung der Sender

Die Steuerung erkennt verschiedene Sendertypen (siehe Tabelle
A1); da der Codierungstyp unterschiedlich ist, bestimmt der zuerst
gespeicherte Sender auch die Typik jener, die man spéter eingeben
wird. Wenn man den Sendertyp wechseln will, muss zuerst der gan-
ze Speicher geldscht werden (siehe Tabelle A7).

Uberpriifung des gespeicherten Sendertyps

Tabelle “A5”

1-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung FLO

Der in der Steuerung gespeicherte Sendertyp und daher auch jener,
der hinzugeflgt werden kann, kann UberprUft werden; hierzu gentgt
es zu prufen, wie oft die LED ,Radio”

blinkt, wenn die Steuerung gespeist wird.M

2-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung FLOR

3-Mal Blinken der LED “Radio” Sender mit Codierung SMILO

5-Mal Blinken der LED “Radio”

Speicher leer (kein Sender gespeichert)

Die Sender konnen direkt durch Betatigung der Taste T2 an der
Steuerung (Pflicht flr den ersten Sender) oder mit der Fernspeicher-
technik gespeichert werden, wenn man einen bereits gespeicherten
Sender zur Verflgung hat.

Die Sender kdnnen auf 2 Arten gespeichert werden:
Modus I

In diesem Modus ist die Funktion der Sendertasten fest: mit Taste 1
wird der Befehl fir “6ffnen” erteilt, mit Taste 2 ein Stopp, mit Taste

Modus Il

In diesem Modus kann jeder Sendertaste einer der 4 folgenden
Steuerbefehle zugeteilt werden: “Schrittbetrieb”, “6ffnen”, “schlie-
Ben”, “Stopp”. In diesem Fall muss der Sender durch Dricken der
gewtlnschten Taste fUr jeden Befehl, den man aktivieren will, gespei-
chert werden. NatUrlich kann jeder Taste nur ein Befehl zugeordnet
werden, wogegen derselbe Befehl durch mehrere Tasten aktiviert
werden kann. Im Speicher wird fUr jede gespeicherte Taste ein Platz
belegt.

Tabelle “A6”

3 der Befehl fur “schlieBen” und mit Taste 4 ein Stopp. FUr jeden Beispiel | Speicherung im Modus |l
Sender fUhrt man nur eine Speicherphase aus; in dieser Phase ist A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
es unwichtig, welche Taste man drickt und es wird nur ein Spei- Taste 1 Offnen
cherplatz belegt. Taste 2 SchlieBen
Taste 3 Schrittbetrieb
Taste 4 Schrittbetrieb
Fur die Speicherung der Sender auf folgende Tabellen Bezug nehmen.
Tabelle “A7” Speicherung im Modus | Beispiel
1. Mindestens 3 Sekunden lang auf Taste T2 drlicken und gedrUckt halten. A 4
3s
2, Die Taste loslassen, wenn die LED “Radio” aufleuchtet *\‘D/* 4
T
3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf eine beliebige Taste des zu ¥
speichernden Senders drlicken. 3s

Anmerkung: Die LED “Radio” wird 3 Mal blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. Schritt 3 innerhalb der nichsten 10 Sekunden wie-
derholen, wenn man weitere Sender speichern will, andernfalls wird die Speicherung beendet.

Tabelle “A8” Speicherung im Modus Il Beispiel
1. Auf Taste T2 sooft drlicken, wie die gewlinschte Funktion ist: L 4 4
1 = Schrittbetrieb”; 2 = “6ffnen”; 3 = “schlieBen”; 4 = “Stopp”
2. Prifen, ob die LED ,Radio” sooft blinkt, wie die gewlnschte Funktion ist. \tﬁ
AN
3. Innerhalb von 10 Sekunden mindestens 3 Sekunden lang auf die Taste des zu speichernden ¥
Senders drlicken. 3s

Anmerkung: Die LED “Radio” wird 3 Mal langsam blinken, falls die Speicherung erfolgreich war. Zur Speicherung weiterer Sender, Schritt 3
\ innerhalb von 10s wiederholen, andernfalls wird die Speicherung beendet.

/
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4.6) Fernspeicherung

Ein neuer Sender kann auch ohne direkte Betétigung der Program-
mierungstaste T2 in der Steuerung gespeichert werden.

Man muss hierzu Uber einen bereits gespeicherten und funktio-
nierenden Sender verfigen. Der neue Sender wird die Merkmale
des bereits gespeicherten “erben”; wenn daher der erste Sender in
“Modus |” gespeichert ist, wird auch der neue Sender in “Modus I”
gespeichert; in diesem Fall kann auf eine beliebige Taste der Sender
gedrickt werden. Wenn der erste Sender im Modus Il gespeichert

ist, wird auch der neue im Modus Il gespeichert sein; in

diesem Fall sind die Tasten, die man an den beiden Sendern benut-
zen wird, besonders zu beachten, da die Taste des neuen Senders
dieselbe Funktion

der am alten Sender gedrlckten Taste ausfihren wird.

Mit den beiden Sendern (NEU ist der zu speichernde Sender, ALT
der bereits gespeicherte) in die Reichweite der Fernbedienungen
gehen und die Schritte in Tabelle A9 ausfihren.

Tabelle “A9” Fernspeicherung
1. Mindestens 5s auf die Taste des NEUEN Senders drlicken, dann loslassen. 4 4
5s
2. 3-Mal langsam auf die Taste des ALTEN Senders driicken. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. 1-Mal langsam auf die Taste des NEUEN Senders driicken, dann loslassen. 4
X1

Anmerkung: Zur Speicherung weiterer Sender, alle Schritte flr jeden neuen Sender wiederholen.

Tabelle “A10”  L6schen von nur einem Sender aus dem S|
1. Taste T2 driicken und gedrickt halten, bis die LED “Radio” aufleuchtet 4 N
s
2. mit leuchtender LED und gedriickter Taste mit dem Sender, den man I6schen will, dialogieren 4 N L 4
i)
3. Ein 5-maliges Blinken bedeutet, dass der Code geldscht ist. N 4
Die Taste innerhalb der 5 Blinkvorgange loslassen. D: X5

Wenn die LED nur einmal blinkt, ist der Sender im Speicher der Steuerung nicht vorhanden.
Anmerkung: wenn man weitere Sender [6schen will, missen flr jeden Sender alle Schritte wiederholt werden. Ist ein Sender im Modus |I
gespeichert, muss jede gespeicherte Taste geléscht werden.

Y4
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4.7) L6schen des Speichers

Aus dem Speicher kdnnen nur die Sendercodes geldscht werden oder man kann den Speicher ganz I6schen, so dass die Steuerung wieder
die werkseitige Konfiguration erhalt. Nachdem alle Sender geléscht sind, kann auch der benutzte Sendertyp modifiziert werden.
Zum Ldéschen des Speichers ist das folgende Verfahren durchzuflhren:

Tabelle “A11”  Loschen aller gespeicherten Sender und/oder Parameter aus dem S
1. Auf Taste T2 an der Steuerung driicken und gedriickt halten 4
Sl
2. Taste T2 gedrickt halten und warten, bis die LED “Radio” aufleuchtet, dann warten bis v N - \|Iji
sie erlischt und wieder zu blinken beginnt /1N \
3. Die Taste genau beim dritten Blinken loslassen, um nur die Sender zu I6schen N L7 4
Die Taste genau beim funften Blinken loslassen, um den Speicher ganz zu l&schen. N X3/X5

Anmerkung: Wahrend des Ldschens fuhrt die LED ,Radio” ein Schnellblinken aus; das Ende des Vorgangs wird durch ein 5-maliges Blinken
gemeldet. Durch das vollstandige Loschen des Speichers andern sich auch eventuell ausgeflihrte Programmierungen (Arbeitszeit, TTBUS-
Adresse, usw.) und die Steuerung wird in die werkseitige Konfiguration riickgesetzt.

/
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Sonderzubehor
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Die Steuerung Mindy A02 verfligt Uber einen Verbinder fir den
Anschluss der Programmiereinheit SMU. Die Programmiereinheit
kann zum Eingeben, Loschen, Suchen und Kopieren der Sender-
codes benutzt werden.

Weitere Funktionen kdnnen mit den Programmiereinheiten TTP und
TTI Gber den TTBUS-Eingang ausgefuhrt werden.

FUr Einzelheiten bezUglich der Benutzung wird auf die Anweisungen
der Programmiereinheit SMU verwiesen.

AMit der Programmiereinheit werden nur die Codes der
Fernbedienungen verwaltet. Nur die Funktionen “read” und
“write” lesen und kopieren den ganzen Inhalt des Speichers
der Steuerung und daher auch die Parameter und die Konfi-
gurationen (Arbeitszeit, TTBUS-Adresse, usw.). Wenn man
diese Befehle anwendet, ist sicher zu stellen, dass sie an
kompatiblen Produkten ausgefiihrt werden.

~
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Was tun, wenn...

N

Keine Bewegung startet, auch nicht, wenn man die Taste T1
an der Steuerung driickt.
Prifen, dass die Steuerung korrekt versorgt und die Sicherung
unbeschadigt ist. Zwischen den Klemmen 8-9 muss die Netzspan-
nung und zwischen den Klemmen 10-11 eine Gleichspannung von
ca. 24 Vdc vorhanden sein.

Infolge eines Befehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die
LED an Eingang STOPP blinkt schnell.

Wahrscheinlicher Kurzschluss und/oder Uberlast an den Ausgéngen
der Nebeneinrichtungen. Die Steuerung verfugt Uber eine Sicherung,
die sich automatisch riickstellt; die Betriebsspannung abschalten,
kurz warten und wieder einschalten.

Die Betriebsspannungen sind korrekt, aber es erfolgt trotz-
dem keine Bewegung.

Damit sich eine Bewegung aktiviert, missen die Eingange Stopp
und Photo ihre Freigabe erteilen: prifen, ob die LEDs an diesen Ein-

gangen leuchten. Prifen, dass die Dip-Switches 3-4 dem benutzten
Eingangstyp entsprechen. Falls der Eingang vom Typ 8.2kQ ist,
muss zwischen den Klemmen 10-12 eine Spannung zwischen 6 und
18Vdc gemessen werden.

Die Speicherung eines neuen Senders gelingt nicht.

Prifen, ob der Sendertyp mit den bereits gespeicherten kompati-
bel ist. Die Steuerung ausschalten und wieder einschalten und die
Blinkvorgange der LED “Radio” Uberprifen, um den Typ der bereits
gespeicherten Sender zu ermitteln.

Der einzugebende Sendertyp ist korrekt, kann aber nicht
gespeichert werden.

Prifen, ob der Empfangerteil der Steuerung korrekt funktioniert:
einen bereits gespeicherten Sender verwenden. Falls die Steuerung
einen Funkcode korrekt empfangt, der aber nicht gespeichert ist,
meldet sie das durch ein Blinken der LED ,Radio®. Falls die Hochst-
menge an speicherbaren Sendern (254) erreicht ist, wird dies durch
6 Mal Blinken gemeldet.

7) Technische Merkmale
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Elektronische Steuerung

Versorgung: 230 Vac 50/60 Hz oder 120Vac 50/60Hz je nach Versionen
(siehe Wert auf dem Aufkleber)

Motorhdchstleistung: 950 W

Spannung der Steuersignale: ca. 24Vdc

Nebeneinrichtungen (Klemmen 8-9):

Spannung 24Vdc +30% ; Hochststrom 50mA

Eingang STOPP:

als NO, NC oder 8,2KQ +-25% konfigurierbar

Arbeitszeit: programmierbar von 5 bis 120s

Pausezeit: programmierbar von 1 bis 120s oder ausschlieBbar

Betriebstemperatur: -20 + 50 °C

Abmessungen / Gewicht: 128 x 112 x 43mm 350gr

Schutzart IP: 44

Anzahl Bewegungen/Tag: 20; 10 nicht aufeinanderfolgende, wenn sie mit Hochstlast ausgeflhrt werden
Funkempfanger

Frequenz: 433.92 MHz

Codierung: FLO (Fixed Code), FLOR (Rolling Code) SMILO (Rolling Code)

Hdchstmenge an speicherbaren Sendern: 254

Die Firma Nice S.p.a. behiilt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt anzubringen.
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EG-Konformitatserkldrung

Erkldrung in Ubereinstimmung der Richtlinien: 1999/5/EG (R&TTE), 2004/108/EG (EMC); 2006/42/EG (MD) Anhang II, Teil B

Anmerkung: Der Inhalt dieser Erkldrung stimmt mit dem offiziell beim Geschéftssitz der Nice S.p.a. hinterlegten Dokument Uberein, insbesondere mit der letzten, vor dem Druck dieses Handbuchs ver-
flugbaren Revision. Dieser Text wurde aus sprachtechnischen Griinden angepasst. Eine Kopie der Originalerklarung kann bei Nice S.p.a. (TV) | angefordert werden.

Nummer der Erklérung: 241/A02 Uberarbeitung: 5

Herstellername: NICE S.p.A.
Adresse: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne, Oderzo (TV) ltalien

Firr die Zusammenstellung der technischen Dokumentation autorisierte Person: NICE S.p.A.

Produkttyp: Steuerung mit 1 Motor (230 V AC)
Modell: AO2
Zubehor: Funksteuerung der Serie FLO, FLOR, Smilo

Sprache: DE

Der Unterzeichnende, Mauro Sordini erklart in seiner Funktion als Chief Executive Officer unter eigener Verantwortung, dass das oben genannte Produkt den Vorschriften entspricht, die in folgenden

Richtlinien enthalten sind:

eRichtlinie 1999/5/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES vom 9. Mérz 1999 (ber Funkanlagen und Telekommunikationsendgerate und die gegenseitige Anerkennung ihrer Kon-

formitét, gemaB den folgenden harmonisierten Normen:

- Gesundheitsschutz (Art. 3 (1)(a)): EN 62479:2010 - Elektrische Sicherheit (Art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Elektromagnetische Vertréglichkeit (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1

V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Funkspekirum (Art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

 RICHTLINIE 2004/108/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATS vom 15. Dezember 2004 zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tiber die elektromagnetische
Vertraglichkeit und zur Aufhebung der Richtlinie 89/336/EWG entsprechend den folgenden harmonisierenden Normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
AuBerdem entspricht das Produkt im Sinne der Anforderungen fiir ,unvollstandige Maschinen* folgender Richtlinie:

Richtlinie 2006/42/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATS vom 17. Mai 2006 tiber die Risikobeurteilung und Risikominderung und zur Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Uberarbeitung)

o Hiermit wird erklart, dass die entsprechenden technischen Unterlagen in Ubereinstimmung mit Anlage VIl B der Richtlinie 2006/42/EG ausgefiillt wurden und folgende wesentlichen Anforderungen
eingehalten wurden: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.5.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

 Der Hersteller verpflichtet sich, die Informationen Uber die ,unvollstdndige Maschine” auf Anfrage an die nationalen Behdrden weiterzuleiten, wobei die eignen Rechte am geistigen Eigentum beibehalten
werden.

- Wenn die ,unvolistdndige Maschine* in einem europdischen Land in Betrieb genommen wird, deren offizielle Sprache von derjenigen dieser Erklérung abweicht, hat der Importeur die Pflicht, die entspre-
chende Ubersetzung beizulegen.

- Wir weisen darauf hin, dass eine ,unvollstandige Maschine* entsprechend den Vorschriften der Richtlinie 2006/42/EG nicht in Betrieb genommen werden darf, bis die Endmaschine, in der sie eingebaut

wird, fUr konform erklart wurde.
Ing. Mauro %}@Wi/égﬁgﬁ,@ Officer)

Das Produkt erfllllt, auf die anwendbaren Teile begrenzt, folgende Normen: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 1. Juli 2014

AuBerdem entspricht das Produkt folgenden Normen: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009
=







Advertencias:

La central MINDY AO2 esta destinada para accionar un motor asincro-  deben montar fines de carrera electromecanicos que limiten el movi-
nico monofasico utilizado para automatizar el movimiento de cierres  miento. Recordamos que las instalaciones de automatizacion deben ser
enrollables, puertas basculantes, cancelas, persianas y toldos. Cualquier  efectuadas por personal experto y cualificado, respetando las normas
otro uso es considerado inadecuado y esta prohibido. Los motores  vigentes.

1) Descripcion del producto

/

~

La central de mando Mindy AO2 permite accionar motores asincrénicos monofasicos con tension de red, con conexiones tipo COMUN,
ABRIR, CERRAR. Se utiliza para automatizar cierres enrollables, puertas basculantes, cancelas, toldos y persianas. La central incorpora un
receptor que funciona con la frecuencia de 433.92 MHz, compatible con los siguientes tipos de transmisores:

Dado que el tipo de codificacion es diferente, el primer

Tabla “A1” transmisor memorizado determina también el tipo de

Codificacién | Linea TX Transmisores aquellos que se podran memorizar posteriormente,

FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4 véase “codificacion” en la tabla A1. Pueden memo-
VERY VERY VE rizarse hasta 254 transmisores. La gestion de los
NICE WAY | WM080G, WM240C (cédigo C) transmisores es mas facil gracias a las unidades de

FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R programacion SMU, TTP o TTI. Después de cada
VERY VERY VR mando, el motor es alimentado durante el “tiempo
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 de funcionamiento” previsto y programado durante la
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANOG, PLANOTIME etapa de instalacion. El fin de carrera electromecanico
NICE WAY | TODA LA LINEA: WM080G, WM240C (cédigo A o B) montado en el motor detiene el movimiento en la
NICE ERA | TODA LA LINEA: ONE, INTI posicion regulada. Es posible programar el “tiempo

SMILO SMILO SM2, SM4 de pausa”, después del cual, se efectuara el cierre
NICE WAY | WMO080G, WM240C (cddigo D) automatico.

n o« » o«

La central dispone de algunas entradas en las que se pueden activar mandos tipo “paso a paso”, “abrir”, “cerrar’, y sefales de activacion
de dispositivos de seguridad tipo fotocélulas o mandos de parada. La central puede conectarse a sistemas TTBUS.
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2) Instalacion

A Las instalaciones eléctricas y las automatizaciones deben
ser efectuadas por personal experto y cualificado, respetan-
do las normas vigentes. Todas las conexiones deben efec-
tuarse con la alimentacion de red desactivada.

Para proceder con la instalacion, fije la caja como indicado en la
figura 1. Cuando se perfora la caja para la fijacion y para pasar los
cables, tome las medidas de precaucion adecuadas para garantizar
el grado de proteccion IP requerido. Los cables deben entrar desde
la parte inferior.




/

2.1) Conexiones eléctricas

ARespete escrupulosamente las conexiones previstas; si
tuviera dudas, no pruebe indtilmente, sino que consulte las
fichas técnicas disponibles también en la pagina Internet
www.hiceforyou.com

~

Una conexién incorrecta puede provocar averias graves a la
central. No conecte varios motores en paralelo si no estuviera
expresamente previsto para el tipo de motor, de ser necesario,
utilice las tarjetas de ampliacion especificas.

-
/2.1.1) Esquema eléctrico
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2.1.2) Descripcion de las conexiones

AN

Bornes Funcion Descripcion

1-2 Flash = |uz intermitente 230V

3-4-5-6 Motor = salida mando motor (cerrar, comun, abrir, tierra)

7-8-9 Alimentacion = linea de alimentacion de red (tierra, fase, neutro)

10-11 24Vdc = salida 24 Vdc (equipos de servicios) Max. 50mA

12 Stop = entrada para dispositivos de seguridad (Stop/Banda sensible)

13 Photo = entrada para fotocélulas

14 Paso a paso = entrada para mando ciclico (abrir-stop-cerrar-stop) o conexion TTBUS
15-16 Antena = entrada antena receptor

/2.1.3) Notas sobre las conexiones

La central tiene 2 bornes (10-11) de alimentacién de baja tension
(24Vdc) para los equipos de servicio, por ejemplo, fotocélulas.
Otros 3 bornes (12-13-14) estan destinados a las entradas de
mando o de seguridad; para estos ultimos, el comun es el borne

de 0 voltios (10). Algunas de estas entradas tienen funciones que
dependen de las programaciones configuradas.

Entrada STOP

Esta entrada esta destinada a la conexién de los dispositivos de
seguridad, por ejemplo, bandas sensibles.

La entrada puede utilizarse con contactos normalmente cerrados
(NC), normalmente abiertos (NA), o con resistencia constante
(8,2KQ); consulte el capitulo “Funciones programables” para confi-
gurar el dip-switch 3-4 segun el tipo de entrada utilizada.

Atencion: solo la entrada de resistencia constante (dip-switch
N°3=0N) garantiza el nivel minimo de resistencia a las averfas,
requerido por las normativas. Normalmente, la activacion del dispo-
sitivo conectado a la entrada Stop provoca la parada del movimiento
con una breve inversion; para desactivar dicha inversion durante la
activacion del dispositivo de seguridad, por ejemplo cuando la ban-
da sensible toca el pavimento, es posible utilizar un contacto “S” con
una resistencia de 8,2KQ en serie, que debe conectarse en paralelo
k a la banda sensible (véase la figura 2).

AN

El contacto “S” debe colocarse de manera que se cierre en los
dltimos 30-40 mm durante el movimiento de cierre, antes de que
se active la banda sensible. Cuando el contacto “S” esta cerrado
y la banda sensible se activa, por ejemplo en el pavimento, la
automatizacion se bloquea sin inversién, manteniendo la puerta
completamente cerrada. En dicha situacion se puede efectuar solo
la maniobra de Apertura. El estado de la entrada stop es sefialado
por el led “stop”, tal como se indica en la siguiente tabla.

Tabla “A2”

LED “STOP” Estado entrada STOP

ON Activada (asenso para la maniobra)

OFF Desactivada (maniobra bloqueada)

50%0N+50%0OFF Desactivacion de la inversion

20%0ON+80%OFF Desactivada con desactivacion de la
inversion (permitida solo la apertura).

8,2KQ
10 Banda Sensible
12

8,2KQ

_

-J

2
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Entrada PASO A PASO

Cada mando en esta entrada ejecuta la secuencia abrir-stop-cerrar-
stop. En esta modalidad, si el mando se mantiene durante mas de
3 segundos (pero menos de 10), siempre se activa una maniobra de
apertura; si el mando supera 10 segundos, siempre se activa una
maniobra de cierre. Esta solucion puede ser Util para sincronizar
varias centrales, accionadas en paralelo, hacia la misma direccion,
independientemente del estado en que se encuentren.

La entrada paso a paso también es la entrada de comunicacion
“TTBUS”. El “TTBUS” es un bus desarrollado para controlar centrales
de mando para toldos, persianas y motores predispuestos.

El bus prevé la posibilidad de controlar individuaimente hasta 100
unidades, conectandolas simplemente en paralelo con 2 conductores
solos. Para mas informaciones, consulte las instrucciones de los man-
dos por “TTBUS”.

Entrada PHOTO

Esta entrada esta destinada a la conexion de fotocélulas con con-
tacto NC.

Ante la ausencia del asenso, puede ejecutarse solo la maniobra de
apertura, si no hay asenso durante el cierre, se efectia una inversion

3)

Ensayo

Concluidas las conexiones, es posible proceder con el ensayo de
la instalacion.

AEI ensayo de la automatizacion debe ser efectuado por
personal cualificado y experto que debera establecer las
pruebas previstas segun el riesgo presente.

El ensayo es la parte mas importante de toda la realizacion de la
automatizacion.

Cada componente del automatismo, por ejemplo el motor, dispositi-
vos de seguridad, fotocélulas, etc., exige un ensayo especifico; por
dicha razon, se deberan realizar los procedimientos indicados en los
manuales de instrucciones respectivos.

La instalacion del motor es muy importante porque debe tener los
fines de carrera electromecanicos que limitan el movimiento entre
los limites de carrera previstos. Los fines de carrera del motor deben
regularse antes de efectuar el ensayo.

El comportamiento de la central también esta asociado a las progra-
maciones efectuadas.

Para el ensayo de la instalacion, proceda de la siguiente manera.

Para permitir las maniobras es necesario que las entradas STOP y
PHOTO den el asenso, lo que es indicado por el encendido de los
leds correspondientes.

1 Control del sentido de rotacion

Puesto que en algunos casos el comportamiento de los dispositivos

de seguridad depende de la direccidn de la maniobra, es necesario

controlar que el motor esté bien conectado.

- Corte la alimentacion de la central y activela de nuevo después de
algunos segundos.

- Active un mando utilizando el botén T1 o la entrada Paso a Paso
(borne 14).

- Controle que la automatizacion se mueva en el sentido de apertura;
si el movimiento fuera de cierre, corte la alimentacion de la central
e invierta los cables del motor conectados a los bornes 3y 5.

2 Control de la duracion de la maniobra

- Accione una maniobra de apertura y controle que, después de
algunos segundos de que se haya concluido la maniobra, se corte
la alimentacion del motor (relé “abrir” = OFF).

- Si los tiempos de funcionamiento de la central no son satisfacto-
rios, programe nuevamente el tiempo de funcionamiento, tal como
descrito en el capitulo 4.1 “Programacion del tiempo de funciona-
miento”.

- Iniciando desde una situacion de apertura completa, accione una
maniobra de cierre y controle que, después de algunos segundos
de que se haya concluido la maniobra, se corte la alimentacion del
motor (relé “cerrar” = OFF).

3 Control del funcionamiento de las entradas

Controle que un mando en la entrada Paso a Paso (bornes 14)
gjecute la secuencia: abrir-stop-cerrar-stop (si los dip-switch 1y 2
= OFF).

4 Control del funcionamiento de las fotocélulas (si estan
conectadas)

- Active una maniobra de cierre y controle que, interrumpiendo el
haz de las fotocélulas, la central invierta el sentido de marcha en
apertura.

- Active una maniobra de apertura y controle que, interrumpiendo el
haz de las fotocélulas, la central siga el sentido de apertura.

5 Control del funcionamiento de los dispositivos de seguridad
(si estan conectados) en la entrada STOP

Durante la maniobra, la activacion de un dispositivo conectado a la

entrada 12 (STOP):

- provoque la parada inmediata del movimiento con una breve
inversion

Active una maniobra de apertura y compruebe que, durante la

maniobra, la activacion de un dispositivo conectado a la entrada

12 (STOP):

- provoque la parada inmediata del movimiento con una breve inver-
sion

6 Control de la desactivacion de la inversion (si esta montado
el contacto “S”):

- active una maniobra de cierre y active el contacto “S” de desacti-
vacion de la inversion; entonces, provoque la activacion del dispo-
sitivo conectado a la entrada stop y controle que la maniobra se
detenga inmediatamente y que no se produzca ninguna inversion.

7 Control de las fuerzas de impacto (en su caso)
Realice las pruebas para medir las “fuerzas de impacto” tal como
previsto en la norma EN 12445,

w




4) Programacion

( La central permite programar algunos parametros y seleccionar algunas funciones que describiremos detalladamente.r

/

N\

4.1) Programacion del tiempo de funcionamiento

El “Tiempo de Funcionamiento” es el tiempo maximo durante el cual la tarjeta electrénica acciona el motor para que alcance el fin de carrera
de subida o de bajada; el valor configurado en fabrica, o después de borrar la memoria, es de alrededor de 120 segundos. Si Ud. lo desea,
es posible modificar el tiempo de funcionamiento desde un minimo de 5 segundos hasta un maximo de 120. El procedimiento de progra-
macion se realiza en modo “autoaprendizaje”, es decir midiendo el tiempo necessario para efectuar toda la maniobra.

Es necesario medir la maniobra mas dificil (es decir mas lenta) para el motor, normalmente la recogida, y arrancar con el motor en corres-
pondencia de un fin de carrera. Se aconseja programar el tiempo de funcionamiento algunos segundos de mas respecto del tiempo estric-
tamente necesario para la maniobra.

Para efectuar la programacion, siga los pasos indicados en la siguiente tabla.

Tabla “A3” Programacion del tiempo de funcionamiento
1. Pulse y mantenga pulsado el botdn T1 en la central para que arranque el motor A 4
—
2. Después de 5 segundos con el botén T1 pulsado, comienza la medicion de la duracion de A 4
. >
la maniobra Gy 5s
3. Al soltar el botén T1, el motor se detiene y se memoriza el nuevo tiempo de funcionamiento 4
s . f >
(Atencion: espere mas de 4 segundos antes de poner en marcha una maniobra) Gl

Nota: Si se desea modificar el tiempo de funcionamiento, es suficiente repetir el procedimiento iniciando desde el punto 1 y deteniéndose
en el punto 3 si no se desea el cierre automatico, o bien siga hasta el punto 5 en la tabla A4 si se desea el cierre automatico.

/4.2) Programacion del tiempo de pausa para el cierre automatico \
Es posible programar un “tiempo de pausa” desde un minimo de 1 segundo hasta un maximo de 120 segundos. Después de un apertura, al
concluir el “tiempo de pausa”, se acciona automaticamente un cierre.

Tabla “A4” Programacion del tiempo de pausa para el cierre automatico
Programe el tiempo de funcionamiento como antedicho (Tabla A3) hasta el punto 3

4. Antes de 2 segundos desde la parada de la maniobra, pulse de nuevo T1 y manténgalo L 4

pulsado; desde este instante, comienza la medicion del “tiempo de pausa 2s
5. al soltar el boton T1, la central memoriza el “tiempo de pausa” y el motor arranca en el 4

sentido opuesto

Nota: si se desea eliminar el cierre automatico, hay que cancelar el tiempo de pausa, programando el “tiempo de funcionamiento”, dete-
niéndose en el punto 3.

N

/
4.3) Funciones programables \

La central monta 4 dip-switches que permiten personalizar algunas funciones para adecuar aun mas la instalacion a las exigencias.
Atencion: algunas informaciones programables estan asociadas a aspectos de seguridad, evaltue detenidamente dichas pro-
gramaciones incluso en funcion del nivel de seguridad requerido.

Switch 1 Off = entrada PASO A PASO funcionamiento: “paso a paso”
On = entrada PASO A PASO funcionamiento: “abrir”
Switch 2 Off = Funcién comunitaria desactivada
On = Funcién comunitaria activada
Switch 3-4 Off Off = entrada STOP con contacto NA
Off On = entrada STOP con contacto NC
On Off = entrada STOP con contacto de resistencia constante 8.2kQ2 sin desactivacion de la inversion
On On = entrada STOP con contacto de resistencia constante 8.2kQ con desactivacion de la inversion
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4.4) Descripcion de las funciones

Entrada Paso a paso:

Esta entrada, que normalmente efectia la secuencia abrir-stop-
cerrar-stop puede programarse como “abrir” (dip-switch 1 ON),
en este caso, la secuencia es abrir-stop-abrir-stop. Con la entrada
paso a paso programada de esta manera y la funcion “comunitaria”
activada, no es posible accionar el cierre, que podra accionarse solo
para el cierre automatico o con el mando por radio

Funcién comunitaria:

Con la funcién comunitaria activada se impide que, durante una
maniobra de apertura, un mando de abrir 0 paso a paso pueda
detener o invertir la maniobra hasta que dicha maniobra concluya.

Durante una maniobra de cierre, un mando de abrir o de paso a
paso provoca una inversion durante la apertura.

Entrada STOP

Esta entrada puede programarse con los dip-switches 3 y 4 de dife-
rentes modos, segun el tipo de dispositivos de seguridad conectados:
Contacto NA (Normalmente Abierto)

Contacto NC (Normalmente Cerrado)

Contacto de resistencia constante 8.2kQ sin desactivacion de la
inversion.

Contacto de resistencia constante 8.2kQ con desactivacion de la
inversion.

/4.5) Memorizacién de los transmisores

La central reconoce varios tipos de transmisores (véase la tabla A1);
dado que el tipo de codificacion es diferente, el primer transmisor
memorizado determina también el tipo de aquellos que podran
memorizarse posteriormente. Si se desea cambiar el tipo de transmi-
sor, primero es necesario borrar toda la memoria (véase la tabla A7).

1 destello “led radio”

Es posible comprobar el tipo de transmisores memorizados en la
central y el tipo de transmisor que puede memorizarse; a tal fin, es
suficiente controlar el nimero de destellos del “led radio” cuando se
alimenta la central.

Tabla “A5” Control del tipo de transmisores memorizados

ansmisores memorizados tipo FLO

2 destellos “led radio”

Transmisores memorizados tipo FLOR

3 destellos “led radio”

Transmisores memorizados tipo SMILO

5 destellos “led radio”

Memoria vacia (ningun transmisor memorizado)

Los transmisores pueden memorizarse utilizando directamente
el botén T2 de la central (obligatorio para el primer transmisor) o
mediante la técnica de la memorizacion a distancia, si tuviera a
disposicion un transmisor ya memorizado.

Existen 2 modos para memorizar los transmisores:
modo |

En esta modalidad la funcién de los botones del transmisor es fija:
el botdn 1 acciona la apertura, el botén 2 acciona una parada, el

modo Il

En esta modalidad, cada botén del transmisor puede asociarse
a uno de los 4 mandos posibles: “paso a paso”, “abrir’, “cerrar”,
“stop”. En este caso hay que memorizar el transmisor, pulsando el
botdn deseado, para cada mando a activar. Naturalmente, a cada
botdn puede asociarse un solo mando, mientras que el mismo man-
do puede ser activado por varios botones. En la memoria se ocupa

un lugar por cada botén memorizado.

Tabla “A6”

botdén 3 acciona el cierre, el botdn 4 acciona una parada. Para cada Ejemplo | Memorizacion en modo |l
transmisor se ejecuta una uUnica etapa de memorizacion y durante A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
esta etapa no es importante el botén que se pulsa; en la memoria Boton 1 | Abrir
se ocupa un solo lugar. Boton2 | Cerrar
Botén 3 Paso a paso
Botén 4 Paso a paso
Para memorizar los transmisores, consulte las siguientes tablas.
Tabla “A7” Memorizacion en modo 1 Ejemplo
1. Pulse y mantenga pulsado el botén T2 durante 3 segundos como minimo A 4
=
G2 3s
2. Cuando el “led radio” se enciende, suelte el botdn. NG 4
T
3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo cualquier boton del ¥
. . — =
transmisor que deba memorizar G 3s

Nota: sila memorizacion se ha ejecutado correctamente, el “led radio” parpadeara 3 veces. Si hubiera otros transmisores a memorizar, repita
el paso 3 antes de otros 10 segundos; en caso contrario, la memorizacion termina automaticamente.

Tabla “A8” Memorizacion en modo Il Ejemplo
1. Pulse el botén T2 la cantidad de veces equivalente a la funcidon deseada: ¥ 4
1 = “paso a paso” 2 = “abrir” 3 = “cerrar” 4 = “stop”
2. Controle que el “led radio” emita un nimero de destellos equivalente a la funcion deseada \ tﬁ
AN
3. Antes de 10 segundos, pulse durante 3 segundos como minimo el botdn del transmisor A 4
que desea memorizar 3s G 3s

Nota: si la memorizacion se ha ejecutado correctamente, el “led radio” parpadeara 3 veces lentamente. Si hubiera otros transmisores a
\ memorizar, repita el paso 3 antes de otros 10 segundos; en caso contrario, la memorizacion termina automaticamente.

/
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4.6) Memorizacion a distancia

Es posible memorizar un nuevo transmisor en la memoria de la cen-
tral sin tener que pulsar el botdn T2 de programacion.

Es necesario tener un transmisor ya memorizado y que funcione.

El nuevo transmisor “heredard” las caracteristicas del transmisor
memorizado; por consiguiente, si el primer transmisor esta memo-
rizado en modo |, el nuevo transmisor también se memorizara en
modo | y se podra pulsar cualquier botén de los transmisores. Si el
primer transmisor esta memorizado en modo |l, el nuevo transmisor

también se memorizara en modo II; en este caso, habra que tener
cuidado qué botones se utilizaran en los 2 transmisores; en efecto,
el botdn que se utilizara en el nuevo transmisor efectuara la misma
funcion del botdn pulsado en el viejo transmisor.

Con los 2 transmisores, que llamaremos NUEVO a aquel a memo-
rizar, y VIEJO a aquel memorizado, coléquese dentro del radio de
accion de los telemandos y efectue los pasos indicados en la tabla
A9.

Tabla “A9” Memorizacion a distancia
1. Pulse durante 5 segundos como minimo el botén en el NUEVO transmisor; después suéltelo. ¥ 4
5s
2. Pulse lentamente 3 veces el botdn en el transmisor VIEJO. 4 4 4
1s 1s 1s
3. Pulse lentamente 1 vez el botén en el transmisor NUEVO; después suéltelo. Y4
X1

Nota: si hubiera que memorizar otros transmisores, repita todos los pasos para cada transmisor nuevo.

Tabla “A10” Cancelacion de un solo transmisor de la memoria E
1. pulse y mantenga pulsado el botén T2 hasta que se encienda el led radio L 4 N
- - -
T
2. con led encendido y el botdn pulsado, transmita con el transmisor que desea eliminar 4 j‘DQ 4
T
3. 5 destellos indican la cancelacion del codigo \Iji 4
Suelte el botén antes del 5° destello \

Si se produce 1 solo destello, el transmisor no esta en la memoria de la central

Nota: si hubiera que cancelar otros transmisores, repita todos los pasos para cada transmisor. Si un transmisor esta memorizado en modo

I, hay que efectuar una cancelacion para cada botéon memorizado

~
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4.7) Borrado de la memoria

Es posible borrar de la memoria los cédigos de los transmisores, o también es posible borrarla completamente, regulando la central en la
configuracion de fabrica. Una vez cancelados todos los transmisores, también es posible modificar el tipo de los transmisores que pueden
utilizarse. Para borrar la memoria, siga estos pasos:

Tabla “A11” Cancelacion de todos los transmisores o de los parametros memorizados en la memoria
1. Pulse y mantenga pulsado el botén T2 de la central 4
Gz
2. Manteniendo pulsado el botén T2, espere a que el “led radio” se encienda, posteriormente ¥ N L
. -L- W L
espere a que se apague y que comience a parpadear G20 \
3. Suelte el botdn exactamente en el 3° destello para cancelar sélo los transmisores, N L 4
Suelte el botdn exactamente en el 5° destello para borrar completamente la memoria N X3/X5

Nota: durante el borrado, el “led radio” parpadea réapidamente y, la conclusion de la operacion es indicada por 5 destellos.
Borrar completamente la memoria también significa modificar las programaciones efectuadas (tiempo de funcionamiento, direccion TTBUS,

etc.); la central vuelve a la configuracion de fabrica.

/
~
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5)

Accesorios opcionales

N

La central mindy AO2 predispone de un conector para la conexion al
programador SMU. Es posible utilizar el programador para insertar,
cancelar, buscar y copiar los codigos de los transmisores.

Otras funciones pueden efectuarse desde las unidades de progra-
macion TTP y TTI mediante la entrada TTBUS.

Consulte las instrucciones del programador SMU para mas detalles
sobre su utilizacion.

AUtiIizando el programador SMU se controlan tnicamente
los cédigos de los radiomandos. Sélo las funciones de “read”
y “write” leen y copian todo el contenido de la memoria de la
central, por consiguiente, también los parametros y las con-
figuraciones (tiempo de funcionamiento, direccién TTBUS,
etc.). Cuando se utilizan estos mandos, controle que se eje-
cuten en productos compatibles.

~




6) Qué hacer si...

La maniobra no arranca ni siquiera pulsando el boton T1 de
la tarjeta.

Controle que la tarjeta esté alimentada correctamente y que el fusi-
ble esté en buenas condiciones. Entre los bornes 8-9 debe haber la
tension de red y entre los bornes 10-11 debe medirse una tension
continua de alrededor de 24Vdc.

No se logra accionar ninguna maniobra y el led en correspon-
dencia de la entrada STOP parpadea rapidamente.

Es probable que se haya producido un cortocircuito o una sobrecarga
en las salidas de los equipos de servicio. La central dispone de un
fusible que se restablece automaticamente; pruebe a cortar la alimen-
tacion, espere algunos segundos y active de nuevo la alimentacion.

Las tensiones de alimentacion son correctas, pero la manio-
bra no arranca.

Para activar la maniobra es necesario que la entrada de Stop vy
aquella de Photo den el asenso: controle que los leds, en corres-

pondencia de dichas entradas, estén encendidos. Controle que los
dip-switches 3-4 correspondan con el tipo de entrada utilizada. Si
la entrada es tipo 8.2kQ, la tensién medida entre los bornes 10-12
debe estar comprendida entre 6Vdc y 18Vdc.

No se logra memorizar un nuevo transmisor.

Controle si el tipo de transmisor es compatible con aquellos memo-
rizados en la memoria. Apague y vuelva a encender la central
controlando los destellos del “led radio” para verificar el tipo de
transmisores memorizados.

El tipo de transmisor a memorizar es correcto, pero no se
logra memorizar. Controle que el circuito de recepcion de la tarje-
ta funcione correctamente: utilice un transmisor que funcione. Si la
central recibe correctamente un cédigo radio que no esta memori-
zado en la memoria, lo sefala con un parpadeo del “led radio”. Si
se ha alcanzado el nimero maximo de transmisores que pueden
memorizarse (254), el evento es sefalado con 6 destellos.

N

7) Caracteristicas técnicas

/
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Central electrénica

Alimentacion: 230 Vac 50/60 Hz o bien 120Vac 50/60Hz segun la version
(véase el valor indicado en la etiqueta)

Potencia méxima del motor: 950 W

Tension sefales de mando: 24Vdc aprox.

tension 24Vdc £30%; corriente max. 50mA
configurable entre NA, NC o bien 8,2kQ +-25%
programable de 5 a 120 seg

programable de 1 a 120 seg o desactivable

Equipos de servicio (bornes 8-9):
Entrada STOP:

Tiempo de funcionamiento:
Tiempo de pausa:

Temperatura de funcionamiento: -20 + 50 °C
Dimensiones / peso: 128 x 112 x 43mm 350gr
Grado de proteccion: P44

N° de movimientos por dia: 20; 10 no consecutivos con la carga maxima

Receptor
Frecuencia: 433.92 MHz
Codificacion: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

N° maximo de transmisores memorizables: 254

k Nice S.p.a se reserva el derecho de modificar los productos cuando lo considere necesario

/

4 Declaracién de conformidad CE )
Declaracion de conformidad con las Directivas: 1999/5/CE (ETRT), 2004/108/CE (CEM) y 2006/42/CE (DM), anexo I, parte B
Nota: el contenido de la presente declaracion se corresponde con lo declarado en el documento oficial presentado en la sede de Nice S.p.a. y, en particular, con la Ultima revisién disponible antes

de la impresion de este manual. El texto ha sido readaptado por motivos de impresion.
No obstante, se puede solicitar una copia de la declaracion original a Nice S.p.a. (TV) I.

Numero de declaracion: 241/A02 Revision: 5 Idioma: ES
Nombre del fabricante: NICE S.p.A.

Direccion: Via Pezza Alta n.° 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Italia

Persona autorizada para elaborar la documentacion técnica: NICE S.p.A.

Tipo de producto: Central de mando para 1 motor 230 Va.c.

Modelo: A02

Accesorios: Radiomandos serie FLO, FLOR, Smilo

El que suscribe, Mauro Sordini, en su carécter de Chief Executive Officer, declara bajo su responsabilidad que el producto antedicho es conforme a las disposiciones de las siguientes directivas:
o Directiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO, de 9 de marzo de 1999, sobre equipos radioeléctricos y equipos terminales de telecomunicacion y reconocimiento mutuo
de su conformidad, en virtud de las siguientes normas armonizadas:

- Proteccion de la salud (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010 - Seguridad eléctrica (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Compatibilidad electromagnética (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1
V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Espectro radio (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

o DIRECTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO de 15 de diciembre de 2004 relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados miembros en materia de
compatibilidad electromagnética y por la que se deroga la Directiva 89/336/CEE, segun las siguientes normas armonizadas: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Asimismo, el producto también cumple con la siguiente Directiva de conformidad con los requisitos previstos para las “cuasi maquinas”:

Directiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQ Y DEL CONSEJO de 17 de mayo de 2006 relativa a las maquinas y por la que se modifica la Directiva 95/16/CE (refundicion)

¢ Se declara que la documentacion técnica correspondiente se ha elaborado de conformidad con el anexo VIl B de la Directiva 2006/42/CE y que se han respetado los siguientes requisitos fun-
damentales: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.6.,5- 1.5.6- 1.6.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

o E| fabricante se compromete a remitir a las autoridades nacionales, previa solicitud justificada, la informacion pertinente acerca de la “cuasi maquina”, sin perjudicar en ningdn momento los
propios derechos de propiedad intelectual.

- Si la “cuasi maquina” se pone en servicio en un pais europeo cuyo idioma oficial no sea el adoptado en esta declaracion, el importador tendré la obligacién de adjuntar la traduccién corres-
pondiente.

- Se advierte que la “cuasi maquina” no deberd ponerse en servicio hasta que la maquina que la contenga no sea declarada conforme en virtud de la directiva 2006/42/CE, si procede.

El producto también cumple con las siguientes normas: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009
El producto, con limitacidn a las partes aplicables, también cumple con las siguientes normas: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 1 de julio de 2014

Ing. Mauro Sordini-{Chief Executive Officer)
\ %/g —
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Ostrzezenie:

Centralka MINDY AQ2 przeznaczona jest do sterowania silnikiem  elektromechanicznymi, ktére ograniczajg ruch. Przypominamy, ze instalacie
asynchronicznym jednofazowym stosowanym do napedu drzwi, bram  automatyczne maja by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel,
rolowanych, rolet lub markiz. Kazde inne uzycie jest niewlasciwe wiec  przestrzegajac odpowiednie przepisy i normy.

zabronione. Silniki powinny dysponowa¢ wyfgcznikami  krancowymi

1) Opis produktu

-

Tabela “A”

Kod Linia TX Nadajniki
FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4
VERY VERY VE
NICE WAY | WM080G, WM240C (kod C)
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R
VERY VERY VR
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6
PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME
NICE WAY | CAEA LINIA: WMO0B0G, WM240C (kod A lub B)
NICE ERA CALA LINIA: ONE, INTI
SMILO SMILO SM2, SM4
NICE WAY | WM080G, WM240C (kod D).
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Centralka sterownicza mindy AO2 stuzy do sterowania silnikami asynchronicznymi jednofazowymi na napiecie sieciowe z podigczeniem typu
WSPOLNY, OTWIERA, ZAMYKA. Nadaje sie ona do automatyzacji drzwi, bram rolowanych, rolet lub markiz. Centrala zawiera odbiomik radiowy,
ktéry pracuje na czestotliwosci 433,92MHz i jest kompatybilny z nastepujacymi typami nadajnikow:

Poniewaz poszczegdine typy kodowania sie réznig, nadajnik
wczytany w plerwszej kolejnosci decyduje takze o rodzaju tych,
kiore zostang wczytane w nastepnej kolejnosci; patrz
‘kodyfikacja” w tabeli A1. Do pamieci mozna wczytac
maksymalnie 254 nadajniki. Zarzadzanie nadajnikami radiowymi
jest utatwione poprzez zastosowanie jednostek programowanych
SMU, TTP lub TTI. Po kazdym poleceniu silnik zasilany jest przez
‘czas pracy” przewidywany i zaprogramowany podczas fazy
instalowania.  Elektromechaniczny — wylgcznik  krancowy
znajdujgcy sie w siiniku zatrzymuje ruch w poblizu nastawionego
polozenia.MoZliwe jest zaprogramowanie “Czasu pauzy’, po
ktérym ma nastgpi¢ zamkniecie automatyczne.

Centralka dysponuje kilkoma wejsciami, poprzez ktére mozna aktywowac polecenia typu “krok — po — kroku”, ‘otwiera”, “zamyka” oraz sygnaty
zadziatania zabezpieczen takie jak fotokomarki lub polecenia zatrzymania. Centrale mozna podiaczy¢ do systemow TTBUS.

bezpiecznik liniowy (5 A)

przekaznik “zamyka”

przekaznik “otwiera”

transformator niskiego napiecia

mikroprocesor

podiaczenie do programatora SMU

dip — switch programowania

dioda LED “radio"

przycisk “radio”

diody LED wejs¢ “stop”, “foto”, oraz "krok — po — kroku”
podigczenie dla anteny radiowej

przycisk “krok — po — kroku”

zaciski wejs¢ niskiego napiecia

zaciski podigczenia zasilania, silnika oraz lampy
sygnalizacyjnej

vTOoOZZIrTIroOmMmmooO w>
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2) Instalowanie

/Alnstalacje elektryczne oraz systemy automatyczne maja
by¢é wykonywane przez doswiadczonych i wykwalifikowanych
pracownikéw z zachowaniem norm prawnych. Wszystkie
potaczenia maja by¢é wykonywane przy odtaczonym zasilaniu
sieciowym.

Przed przystgpieniem do instalacji zamocowac¢ obudowe centrali w
sposob przedstawiony na jak rysunku 1.

Wykonac¢ w nigj otwory do przeciggniecia przewoddw w taki sposob,
aby zapewni¢ wymagany stopien bezpieczenstwa IP.

Wejscie przewodow powinno znajdowac sie zawsze od dotu.
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2.1) Potaczenia elektryczne

ADokIadnie przestrzega¢ przewidziane podigczenia, a w
przypadku watpliwosci nie eksperymentowaé lecz
skonsultowaé szczegétowa dokumentacje techniczna
dostepna takze na stronie www.niceforyou.com.

Jedno niewtasciwe potaczenie moze spowodowaé powazne
uszkodzenia w centrali. Nie podigczaé ze sobg réwnolegle
wiekszej ilosci silnikéw, jesli nie jest to wyraznie
przewidziane dla danego rodzaju silnika, ewentualnie
zastosowac odpowiednie karty rozszerzen.

[

2.1.1) Schemat elektryczny
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2.1.2) Opis podiaczen \
Zaciski Funkcja Opis
1-2 Flash = lampa sygnalizacyjna 230 V
3-4-5-06 Silnik = wyjscie sterowania silnikiem (zamykanie, wspdlny, otwieranie, uziemienie)
7-8-9 Zasilanie = linia zasilania z sieci (ziemia, faza, neutralny)
10-11 24V ps = wyjscie 24V ps (pomocnicze) max. 50 mA
12 Stop = wejscie dla urzadzen zabezpieczajacych (Stop/ Listwa krawedziowa)
13 Foto = wejscie dla fotokomorek
14 Krok — po — kroku = wejscie dla sterowania cyklicznego (otwiera — stop — zamyka — strop) lub podtaczenia TTBUS
15-16 Antena = wejscie anteny odbiornika radiowego

-
/

.

2.1.3) Uwagi na temat potaczen

Centralka przewiduje 2 zaciski (10-11) zasilania niskiego napiecia (24V
ps) dla urzadzer pomocniczych, na przyktad fotokomarek. Pozostale 3
zaciski (12-13-14) przeznaczone sg da wejs¢ sterujgcych i/lub
zabezpieczen; dla tych ostatnich wspolnym jest zacisk na O volt (10).
Niektére z tych wejs¢ posiadajg funkcje, ktére zalezne sg od
wprowadzonego programu.

Wejscie STOP

Wejscie przeznaczone jest dla podigczenia urzadzen zabezpieczajgceych,
na przyktad listew krawedziowych. Wejscie moze by¢ stosowane ze
stykami tak normalnie zamknietymi (NC) jak i normalnie otwartymi (NO)
lub ze stalym oporem (8,2kQ); zapozna¢ sie z rozdzialem "Funkcie
programowalne" w celu ustawienia dip - switch 3-4 w zaleznosci od
rodzaju zastosowanego wejscia.

Uwaga! Jedynie wejscie ze stalym oporem (dip — switch nr 3 = ON)
zapewnia minimalny poziom odpomosci na uszkodzenia wymagany
przez normy. Zwykle zadziatanie urzgdzenia potgczonego z wejsciem
Stop wywoltuje zatrzymanie ruchu z krotkotrwatym  odwroceniem
kierunku; w celu wylaczenia tego odwrocenia przy zadziataniu
urzadzenia bezpieczenstwa, na przykiad, kiedy listwa krawedziowa
dotyka podioza, moZliwe jest zastosowanie styku ,S” potaczonego
szeregowo z oporem 8,2kQ  podigczonym rownolegle do  listwy
krawedziowej (patrz rys. 2).

%
Styk “S” umieszczony jest w taki sposéb, aby zamykal sie na ostatnich\
30-40 mm podczas ruchu zamykania, zanim zadziata wytacznik (listwa)
krawedziowy. Kiedy styk "S" jest zamkniety, a listwa krawedziowa
zadziala, na przyklad na podiozu, automatyka blokuje sie bez
odwrocenia ruchu utrzymujac brame catkowicie zamknieta.

W takigj sytuacji dozwolony bedzie jest jedynie ruch Otwarcia. Stan
wejscia stop sygnalizowany jest przez diode ‘"stop", jak to
przedstawiono w ponizszej tabel.

Tabela “A2”

DIODA “STOPO” | Stan wejscia STOP
ON Aktywny (zezwolenie na ruch)
OFF Nie aktywny (ruch zablokowany)
50%ON+50%0FF Wylaczenie odwrdcenia
20%0ON+80%0OFF Nieaktywne z wylgczeniem odwrécenia

(dozwolone jedynie otwieranie)

8,2KQ

10 Listwa krawedziowa
12

8,2KQ

g

2



Wejscie KROK - PO - KROKU

Kazde polecenie w tym wejsciu wykonuje sekwencje otwiera - stop -
zamyka - stop. W tym trybie, jesli polecenie zostaje utrzymane przez
wiece] niz 3 sekundy (ale krocej niz 10), wigcza sie zawsze ruch
otwierania; jesli polecenie przekracza 10 sekund wiacza sie zawsze ruch
zamykania. Ta charakterystyka moze by¢ przydatna dla synchronizacii
wigkszej liczby central potaczonych réwnolegle do wykonania ruchu w
tym samym kierunku niezaleznie od stanu, w jakim sie znajduja.

Wejscie krok - po - kroku jest takze wejsciem komunikacyjnym
“TTBUS". "TTBUS" jest to linia sterujgca do kontrolowania central
\sterujacych dla markiz i rolet oraz przystosowanych do tego silnikdw.

Bus przewiduie mozliwos¢  jednoczesnego  kontrolowania
pojedynczych jednostek, maksymalnie 100, przez podigczenie ich
rownolegle jedynie dwoma przewodami. Dodatkowe informacje
zawarte sg w instrukcjach sterowania przy pomocy “TTBUS”.

Wejscie FOTO

Wejscie to przeznaczone jest do podiaczenia fotokomarek ze stykiem
typu NC. W przypadku braku zezwolenia moze by¢ wykonany jedynie
ruch otwarcia, jesli brak zezwolenia nastgpi podczas zamykania
wykonywane jest odwrécenie ruchu.

J

3) Odbior

/

Po zakonczeniu potgczen mozliwe jest przystgpienie do préb
odbiorczych instalacii.

APréby odbiorcze automatyki maja by¢é wykonane przez
wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktérego zadaniem
jest dokonanie przewidzianych testow, stosownie do
wystepujacego ryzyka.

Proby odbiorcze sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Kazdy pojedynczy element, na przyklad silnik, urzgdzenia
bezpieczenstwa, fotokomaorki, itp. moze wymagac specyficznej fazy
odbioru i z tego powodu zaleca sie wykonanie procedur podanych w
odpowiednich instrukcjach.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na instalacje silnika, ktory ma
posiadac elektromechaniczne wylgczniki kraricowe ograniczajgce jego
ruch pomiedzy przewidzianymi krancami biegu. Wylaczniki krancowe
silnika nalezy wyregulowac przed przystgpieniem do préb odbiorczych.
Zachowanie  centrali  sterujgcej zwigzane jest takze z
zaprogramowanymi w niej funkcjami.

Podczas wykonywania prob odbiorczych postepowaC w  sposob
opisany w dalszej czesci.

Aby umozliwi¢ ruch koniecznym jest, aby wejscia STOP | FOTO dawaty
zezwolenia, ktore bedg uwidocznione zaswieceniem sie odpowiednich
diod.

1 Kontrola kierunku obrotéw

Poniewaz w niektérych przypadkach zachowanie zabezpieczen

zalezne jest od kierunku ruchu, koniecznym jest sprawdzenie

poprawnosci podigczenia silnika.

- Odigczy¢ zasilanie centrali i przywrdcic je po kilku sekundach.

- Poda¢ polecenie wcisnieciem przycisku T1 lub wejscia Krok — po —
Kroku (styk 14).

- Sprawdzi¢, czy automatyka porusza sie w fizycznym kierunku
otwarcia, jedli jest to kierunek zamykania nalezy odigczy¢ zasilanie
centrali i zamieni¢ przewody silnika podigczone do zaciskow 3 i 5.

2 Kontrola czasu trwania ruchu

- Zleci¢ wykonanie ruchu otwarcia i sprawdzi¢, czy w kilka sekund po
zakonczeniu ruchu zostaje odigczone zasilanie silnika (przekaznik
‘otwiera" = OFF).

- Jesli czasy pracy centrali nie sg zadowalajgce nalezy

przeprogramowac czas pracy W sSposob opisany w rozdziale 4.1

‘Programowanie czasu pracy”.

Poczawszy od sytuacji pelnego otwarcia zleci¢ wykonanie ruchu

zamkniecia i sprawdzi¢, czy w kilka sekund po zakonczeniu ruchu

zostaje odiaczone zasilanie silnika (przekaznik "zamyka" = OFF).

\

3 Kontrola funkcjonowania wejs¢

Sprawdzi¢, czy polecenie na wejsciu Krok — po — Kroku (zacisk 14)
wykona sekwencije: otwiera — stop — zamyka - stop (jesli dip-switch 1 i
2 = OFF).

4 Kontrola funkcjonowania fotokomoérek (jesli sa podtaczone)

- Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy po przerwaniu wiazki
Swiatta fotokomadrek centrala odwraca kierunek ruchu na otwieranie.

- Uruchomi¢ ruch otwierania, sprawdzi¢, czy przerwanie wiazki swiatta
powoduje kontynuowanie przez centrale ruchu otwierania.

5 Kontrola funkcjonowania urzadzen bezpieczenstwa (jesli sa
podtaczone) na wejsciu STOP
Uruchomi¢ ruch zamykania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziata
urzgdzenie podtgczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krétkim cofnieciem.
Uruchomi¢ ruch otwierania i sprawdzi¢, czy podczas ruchu zadziata
urzgdzenie podtgczone do wejscia 12 (STOP):
- spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z krotkim cofnieciem.

6 Kontrola wytaczenia odwrocenia (jesli obecny jest styk "S"):

- uruchomic ruch zamykania i wiaczy¢ styk "S" wykluczajgcy cofniecie,
nastepnie spowodowac zadziatanie urzadzenia podigczonego do
wejscla stop | sprawdzi¢, czy ruch zatrzymuje sie natychmiast i nie
zaistnieje cofniecie.

7 Kontrola sit uderzenia (jesli to wymagane)
Wykona¢ proby dla pomiaru “sit uderzenia” w sposob przewidziany
przez norme EN 12445,

w
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4) Programowanie

(Centralka pozwala na zaprogramowanie parametrow oraz na wybieranie poszczegolnych funkgji, co zostanie szczegdlowo opisane.

/

4.1) Programowanie czasu pracy

‘Czas pracy” to maksymalny czas, podczas ktérego uktad elektroniczny steruje sitownikiem, aby osiagnat krancowy wytacznik podnoszenia lub
opuszczania; wartose, fabryczna, lub po skasowaniu z pamieci, wynosi okoto 120 sekund. Jesli sie tego chce, to mozliwe jest dokonanie zmiany
czasu pracy z minimum 5 sekund na maksimum 120.

Procedura programowania dokonywana jest w trybie rozpoznawania, to znaczy przez pomiar czasu koniecznego dla wykonania petnego manewru.
Koniecznym jest zmierzenie manewru najciezszego dla sitownika (tym samym najwolniejszego), zwykle nawiniecie i uruchomienie sitownika w
poblizu jednego z wylgcznikow krancowych. Zalecane jest aby zaprogramowa¢ czas o kilka sekund diuzszy niz ten, ktory jest niezbedny do
wykonania manewru.

Przy programowania nalezy wykonac kroki z ponizszej tabeli.

Tabela “A3” Programowanie czasu pracy Przykiad
1. Weisnac i przytrzymac przycisk T1 w centralce, aby uruchomic silnik. 4
G
2. Po uptywie 5 sekund przy wcisnietym przycisku T1 rozpoczyna sie pomiar czasu trwania ruchu. A 4
>
G 5s
3. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony silnik zatrzymuije sie | wczytany (zapamietany) zostaje nowy 4
G

czas pracy. (Uwaga: przed kolejnym uruchomieniem ruchu odczekac wiecej niz 4 sekundy)
Uwaga: Jesli zamierza sie zmodyfikowaC czas pracy wystarczy powtorzy¢ procedure poczynajac od punkiu 1 i korczac na punkcie 3 w przypadku,
jesli nie planuje sie zamkniecia automatycznego, a kontynuujgc do punktu 5, w tabeli A4, w przypadku zarzadzania zamkniecia automatycznego.

)

/4.2) Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego

Mozliwe jest zaprogramowanie “czasu pauzy” od minimum 1 do maksimum 120 sekund. Po otwarciu, po uplywie “‘czasu pauzy‘ zostaje
automatycznie uruchomione zamykanie.

Tabela “A4” Programowanie czasu pauzy do zamykania automatycznego Przykiad
Programowac czas pracy jak opisano to powyzej (tabela A3) do punktu 3.

4. W ciggu do 2 sekund od zatrzymania ruchu wcisng¢é ponownie T1 i przytrzymac, i od tej chwili 4
rozpoczyna sie pomiar “czasu pauzy”. ﬁ 2s
5. Kiedy przycisk T1 zostaje zwolniony centralka zapamietuje “czas pauzy” i uruchamia silnik w 4
przeciwnym kierunku. Wil

Uwaga: Jesli zamierza sie wyeliminowaC ponownie zamkniecie automatyczne nalezy skasowaC czas pauzy, programujgc ‘czas pracy” i
poprzestajac na punkcie 3.

J
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4.3) Funkcje programowane

Centralka dysponuje 4 dip — switchami, ktére pozwalajg na personalizowanie pewnych funkcji w sposdOb czynigcy instalacie bardziej
przystosowang do wymagan uzytkownika.

Uwaga: pewne funkcje programowane zwigzane sa z aspektami bezpieczenstwa, nalezy te programy uwaznie oceni¢ takze z
punktu widzenia wymaganego poziomu bezpieczenstwa.

Switch 1 Off = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “krok — po - kroku”
On = wejscie KROK — PO - KROKU funkcjonowanie: “otwiera”
Switch 2 Off = Funkcja zespotu mieszkalnego wylgczona
On = Funkcja zespotu mieszkalnego wigczona
Switch3-4  Off Off = wejscie STOP ze stykiem NO
Off On = wejscie STOP ze stykiem NC
On Off = wejscie STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2K'Q bez wylaczenia odwrocenia ruchu
On On = wejscie STOP ze stykiem z oporem stalym 8,2K'Q z wytgczeniem odwrdcenia ruchu

\
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/4.4) Opis funkcji

Wejscie Krok - po - Kroku:

Wejscie to, ktore normalnie wykonuje sekwencje: otwiera — stop —
zamyka — stop, moze zosta¢ zaprogramowane jako “otwiera” (dip —
switch 1 ON), w takim przypadku sekwencja zmienia sie: otwiera — stop
— otwiera — stop. Z wejsciem krok — po — kroku zaprogramowanym w
ten sposodb oraz wiaczong funkcja “zespotu mieszkalnego” nie ma
mozliwosci sterowania zamykaniem, ktére moze odbywac sie tylko
przez automatyczne zamykanie lub ze sterowaniem via radio.

Funkcja “zespotu mieszkalnego”:
Z wilgczong tg funkcjg nie dopuszcza sie, aby podczas ruchu

lub odwrdci¢ kierunek ruchu dopdki nie zostanie on zakonczony.
Podczas ruchu zamykania polecenie otwiera lub krok — po — kroku
powoduje odwrdcenie ruchu w strone otwierania.

Wejscie Stop

Wejscie to moze zosta¢ zaprogramowane przy pomocy dip - switcha
3 1 4 w réznych trybach w zaleznosci od rodzaju podiaczonych
urzgdzen bezpieczenstwa:

Styk NO (Normalnie Otwarty).

Styk NC (Normalnie Zamkniety).

Styk ze statym oporem 8,2kQ bez wylgczenia odwrdcenia kierunku.
Styk ze statym oporem 8,2kQ z wytgczeniem odwrdcenia kierunku.

\

\otvvierama polecenie otwierania lub krok — po — kroku mogto zatrzymac

4.5) Wczytywanie nadajnikow

Centralka rozpoznaje rézne rodzaje nadajnikow (patrz tabela A1), jako
7e rodzaj kodowania jest dla nich rézny, pierwszy wczytany nadajnik
okresla rodzaj tych, ktére bedzie mozna wczytac w dalszej kolejnosci.
Jesli zamierza sie zmieni¢ rodzaj nadajnikow nalezy najpierw skasowac
calg pamieC (patrz tabela A7).

1 migniecie “diody radio” Nadajniki wczytane typu FLO

MoZliwe jest zweryfikowanie rodzajow nadajnikdw wczytanych do
pamieci centralki, aby okresli¢ rodzaj nadajnika, jaki moze zostac
dodany; w tym celu wystarczy sprawdzi¢ ilos¢ mignie¢ “diody
radiowej’, kiedy centralka zostaje zasilona (zaraz po przylgczeniu do
sleci).

Tabela “A5” Kontrola rodzaju wczytanych nadajnikéw

2 migniecia “diody radio” Nadajniki wezytane typu FLOR

3 migniecia “diody radio” Nadajniki wczytane typu SMILO

5 migniecia “diody radi”

Pusta pamie¢ (brak wczytanych nadajnikow)

Nadajniki moga by¢ wczytane poprzez bezposrednie wcidniecie
przycisku T2 centrali (obowigzkowo dla pierwszego nadajnika) lub przy
pomocy techniki wezytywania na odlegtos¢ w przypadku, jesli juz jeden
nadajnik jest wczytany.

MoZliwe sg 2 tryby wczytywania nadajnikow:

tryb |

W tym trybie funkcija przyciskdéw nadajnika jest stata: przycisk 1 steruje
otwarciem, przycisk 2 steruje stopem, przycisk 3 steruje zamknigciem,
przycisk 4 steruje stopem. Dokonuje sie tego w jednej tylko fazie
wczytywania dla kazdego z nadajnikdw, podczas te fazy nie ma
znaczenia, ktory z przyciskow zostaje wcisniety, bo zajete zostaje tylko
jedno miejsce w pamieci.

tryb 1l

W tym tryble kazdy z przyciskdw nadajnika moze zosta¢ dostosowany do
jednego z 4 moZliwych polecen: “krok - po - kroku”, “otwiera”, “zamyka”,
‘stop”. W tym przypadku nalezy wczyta¢ nadajnik wciskajac przycisk,
ktorym chcemy uruchamia¢ wybrane polecenia. Naturalnie kazdemu z
przyciskow moze zostat przypisane tylko jedno polecenie, natomiast to
samo polecenie moze by¢ aktywowane przez kilka przyciskow. W pamieci
zajete zostanie jedno miejsce dla kazdego wczytanego przycisku.,

Tabela “A6”

Przyklad | Wezytywanie w trybie I
AO2 nr 1 AO2 nr 2 AO2 nr 3
Przycisk 1 | Otwiera
Przycisk 2 | Zamyka
Przycisk 3 Krok - po - kroku
Przycisk 4 Krok - po - kroku

Przed przystgpieniem do wczytywania do pamigci nadajnikdw nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi tabelami:

Tabela “A7” Wczytywanie w trybie | Przykiad
1. Weaisna¢ i przytrzymac przycisk T2 przez przynajmniej 3 sekundly. A4
3s
2. Kiedy “dioda radio” zaswieci sig zwolni¢ przycisk. ALy 4
e
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy dowolny przycisk wczytywanego A 4
nadajnika. GV 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczyto sie powodzeniem “dioda radio” mignie 3 razy. Jesli sa nastepne nadajniki do wczytania do pamieci
odbiornika, powtdrzy¢ krok 3 w ciggu 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

Tabela “A8” Wczytywanie w trybie Il Przykiad
1. Weisnac¢ (krotkie nacisniecia) | zwolni¢ przycisk T2 tyle razy jaki numer ma zadana funkcja: A 4 4
1 = "krok — po — kroku”, 2 = “otwiera”, 3 = “zamyka”, 4 = “stop”
2. Sprawdzi¢, czy “dioda radio” emituje serie mignie¢, gdzie ilos¢ blyskdw = numer zadanej funkcii. \ ||:ﬁ
AN
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy ten przycisk nadajnika, ktéry ma 4
. N —_
wykonywa¢ wybrang funkcje. Y 3s

Uwaga: Jesli wezytywanie zakonczylo sie powodzeniem “dioda radio” wykona 3 powolne migniecia. Jesli sg jeszcze inne nadajniki do wczytania,
\povvtérzyé krok 3 w ciggu do 10 sekund, w przeciwnym przypadku faza wczytywania zakonczy sie.

J
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4.6) Wczytywanie zdalne

Mozliwe jest wczytanie nowego nadajnika do pamieci centralki bez
bezposredniego postugiwania sie przyciskiemn programowania T2.
Nalezy wowczas dysponowac nadajnikiem juz wczytanym w pamieci i
sprawnym. Nowy nadajnik “odziedziczy” charakterystyki tego juz
wczytanego do pamieci, jesli zatem pierwszy nadajnik wezytany jest do
pamieci w trybie | to i nowy nadajnik zostanie wczytany w trybie | i w
procesie wczytywania mozna postugiwac sie

dowolnie wybranym przyciskiem w obu nadajnikach. Jesli pierwszy

nadajnik zostatl wczytany do pamigci w trybie Il to rowniez nowy
zostanie wezytany w trybie Il, w tym przypadku nalezy zwrécic uwage
na to, kiére przyciski uzywane bedg w obu nadajnikach, bowiem
przycisk stosowany w nowym nadajniku speinia¢ bedzie te samag
funkcje co weciskany przycisk starego nadajnika. Trzymajac oba
nadajniki, z ktorych nazwiemy NOWYM ten, do wczytania, a STARYM
ten juz wezytany do pamieci, znajdujac sie w poblizu odbiomika (w
zasiegu dziatania nadajnikow), wykonac kroki podane w tabeli A9,

Tabela “A9” Wczytywanie zdalne Przyktad
1. Weisna¢ na przynajmniej 5 sekund przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. . 4 4
5s
2. Weisnaé powoli 3 krotnie przycisk STAREGO nadajnika. V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Wecisna¢ powoli 1 raz przycisk NOWEGO nadajnika, a nastepnie zwolnic. Y4
Gt X1

Uwaga: jesli sg do wezytania do pamieci inne nadajniki, powtorzy¢ te wszystkie kroki dia kazdego nowego nadajnika.

Tabela “A10” Kasowanie z pamieci jednego tylko nadajnika Przyktad
1. wcisngc i przytrzymac przycisk T2 az do zaswiecenia sie diody radio, L 4 S
@ /1N
2. przy wigczonej diodzie I waisnietym przycisku T2, nadac¢ sygnat poprzez TX, ktory zamierza ¥ Sl A 4
sie wyeliminowac, /N
3. 5 mignie¢ sygnalizuje skasowanie kodu. N/ 4
Zwolnié przycisk w ciagu do 5 migniec. LE x5

Jesli pojawi sie tylkko 1 migniecie, nadajnik nie jest wczytany do pamieci centralki.
Uwaga: jesli sg jeszcze inne nadajniki do skasowania powtorzy¢ wszystkie kroki dla kazdego z nadajnikow. Jesli ktorys z nadajnikow wezytany jest

do pamieci w trybie Il nalezy skasowa¢ kazdy z wezytanych do pamieci przyciskow tego nadajnika.

-
/

4.7) Kasowanie pamieci

MoZliwe jest skasowanie z pamieci samych tylko koddw nadajnikdw lub calej pamieci z przywrdceniem centralce ustawien fabrycznych.
Po skasowaniu wszystkich nadajnikow moZliwe jest zmienienie takze rodzaju nadajnikow, jakie moga by¢ uzywane.
Aby skasowac calg pamie¢ wykona¢ nastepujacg procedure.

Tabela “A11” Kasowanie z pamigci wszystkich nadajnikéw i/lub zapisanych parametréw. Przyktad
1. Weisnac i przytrzymac przycisk T2 centralki 4
—
G729
2. Przytrzymujac przycisk T2 odczekac az “dioda radio” zaswieci sie, a nastepnie zaczeka¢ az ¥ N L/
L o —— - B LI
zgasnie a potem zacznie migac. /N N
3. Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 3-cim mignieciu, aby skasowac tylko nadajniki. \tﬁ 4
Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 5-tym mignieciu, aby catkowicie skasowac pamiec. L oxaxs Gt

Nota: Uwaga: Podczas kasowania “dioda radio” bedzie szybko miga¢, a zakonczenie operacji sygnalizowane bedzie 5 mignieciami. Catkowite
kasowanie pamieci zmienia takze ewentualne programowanie (czas pracy, adres TTBUS,...) przywracajac centralce konfiguracje fabryczna.

\_
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5) Akcesoria opcjonalne

/

Centrala mindy AO2 posiada ztgcze do podigczania z programatorem
SMU. Mozliwe jest zastosowanie programatora w celu wcezytywania,
kasowania, szukania i kopiowania koddw nadajnikow.
Pozostate funkcje moga byC¢ wykonywane przez
programujace TTP oraz TTI poprzez wejscie TTBUS.
Zapozna¢ sie z instrukcjami programatora SMU w zakresie szczegotow

jednostki

\jego uzytkowania.

A Przy zastosowaniu programatora SMU podlegaja
zarzadzaniu jedynie kody polecen radiowych. Tylko funkcje
“read” oraz “write” odczytuja i kopiuja cata zawartos¢
pamieci centralki, a tym samym tez i parametry oraz
konfiguracje (czas pracy, adres TTBUS ... ). Kiedy stosuje sie
te polecenia nalezy upewni¢ sie aby byly one wykonywane
przy produktach kompatybilnych.

~




6) Co robic jesli...

/

\

Ruch nie startuje takze po wcisnieciu przycisku T1 w centrali.  zastosowanemu rodzajowi wejscia. Jesli wejscie jest typu 8,2kQ to
Sprawdzi¢, czy centrala jest wiasciwie zasilana i czy bezpiecznik jest  napiecie zmierzone miedzy zaciskami 10 — 12 powinno zawierac sie w
nienaruszony. Miedzy zaciskami 8 — 9 ma by¢ napiecie sieciowe, a  zakresie od 6 Vps do 18 Vps.
pomiedzy zaciskami 10 - 11 powinno wystepowac napiecie state okolo
24 Vps. Nie mozna wczyta¢ nowego nadajnika.

Sprawdzi¢, czy typ nadajnika jest kompatybilny z tymi, jakie sg juz
Nie jest mozliwe wiaczenie ruchu i dioda odpowiadajaca wczytane do pamieci. Wylaczy¢ i wiaczy¢ ponownie centralke,
wejsciu STOP szybko miga. kontrolujgc  pulsowanie “diody radio” w celu sprawdzenia typu
Prawdopodobnie nastgpito zwarcie i/lub przepiecie na wyjsciu do  nadajnikdw zapisanych do pamieci.
urzadzen. Centrala dysponuje bezpiecznikiem, ktéry uzbraja sie
automatycznie; sprobowac odlgczy¢ zasilanie, odczekac kilka sekund ~ Rodzaj nadajnika do wprowadzenia jest wiasciwy, lecz nie
i przywrécic zasilanie. mozna wczytaé¢ go do pamieci.

Sprawdzi¢, czy ukiad odbiorczy karty dziata prawidtowo: zastosowac
Napiecia zasilania sa wtasciwe, lecz ruch nadal nie nadajnik juz pracujgcy. Jesli centrala odbiera poprawnie kod radiowy,
rozpoczyna sie. ktory nie jest obecny w pamieci, sygnalizuje ten fakt pulsowaniem
Aby uruchomi¢ ruch konieczne jest, aby wejscie Stop oraz Foto  “diody radio”. Jesli osiggnieto maksymalna ilos¢ nadajnikow mozliwych
udzielitly zezwolenia: sprawdzi¢, czy diody odpowiadajgce tym  do wczytania (254), to fakt ten sygnalizowany bedzie 6 mignieciami.
\vvejéciom Swieca sie. Sprawdzi¢, czy dip — switche 3 — 4 odpowiadaja /

7) Dane techniczne

~

Centrala elektroniczna

Zasilanie: 2230 Vpp 50/60 Hz lub 120 Vpp 50/60 Hz w zaleznosci od wers;ji
(patrz wartos¢ podana na etykietce)

Maksymalna moc silnika: 950 W

Napilcie sygnatéw sterowania: okoto 24Vps

Wyijscia (zaciski 8 - 9): napiecie 24Vps + 30%; prad max 50mA

Wejscie Stop: konfigurowalne pomigdzy NO, NC lub 8,2kQ +-25%

Czas pracy: programowalny od 5 do 120 sek

Czas pauzy: programowany od 1 do 120 sek lub wytgczany

Temperatury pracy: -20 + 50 °C

Wymiary / waga: 128 x 112 x 43mm 350gr

Stopien bezpieczenstwa IP: 44

Liczba manewrdw w ciggu dnia: 20; 10 niekolejnych, jezeli bedg wykonane z maksymalnym obcigzeniem

Odbiornik radiowy

Czestotliwosc: 433.92 MHz

Kodowanie: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)

Maksymalna ilo$¢ wczytywanych do pamieci nadajnikow: 254

k Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili, kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

/

4 Deklaracja zgodnosci CE )
Deklaracja zgodna z dyrektywami: 1999/5/CE (R&TTE), 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) zatacznik Il, czes¢ B

Uwaga: Zawarto$¢ niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., w szczegdlnosci ostatnim zmianom
dostepnym przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych.
Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spétki Nice S.p.a. (TV) I.

Numer deklaracji: 241/A02 Wydanie: 5 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.
Typ produktu: Centrala sterujgca do 1 silnika 230 Va.c.

Model: A2

Urzadzenia dodatkowe: Sterowniki radiowe serii FLO, FLOR, Smilo

Ja, nizej podpisany, Mauro Sordini jako Chief Executive Officer deklaruje na wlasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

¢ Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzadzer radiowych i koicowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania
ich zgodnosci, zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010 - Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1
V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Widmo radiowe (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

* Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2004/108/WE z dnia 15 grudnia 2004 roku w sprawie ujednolicenia prawodawstwa paristw cztonkowskich w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, znoszaca dyrektywe 89/336/EWG, zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagar dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie)

* Nizej podpisany deklaruje, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaly nastepujace wymagania pod-
stawowe: 1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

* Producent zobowiazuje si¢ do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych maszyny nieukoficzonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do
wiasnosci intelektualnej.

- Jezeli maszyna nieukoriczona zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracii, importer ma obowigzek dotaczyé do niniejszej
deklaracji stosowne ttumaczenie.

- Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie mozna przekazywac do eksploatacji do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktdrej zostanie wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana)
z zatozeniami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009
Produkt jest zgodny z nastepujacymi normami (w zakresie majacych zastosowanie czesci): EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 1 lipca 2014 Inz. Mauro s@g?éﬁnv/eomm
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Aanbevelingen:

De besturingseenheid MINDY AQ2 is bestemd voor het aansturen van een  voorzien zijn van elektromechanische eindschakelaars die de loop daar-
éénfase asynchroonmotor die gebruikt wordt om rolpoorten, kanteldeu-  van beperken. Wij herinneren u er hierbij aan dat automatiseringsinstallatie
ren, poorten, rolluiken of zonwering automatisch te doen bewegen. Elk  door daartoe bevoegd en ervaren personeel moeten worden aangelegd
ander gebruik is oneigenlijk gebruik en dus verboden. De motoren moeten  waarbij wetten en andere regelgeving in acht worden genomen.

1) Beschrijving van het product

/Met de besturingseenheid Mindy A02 is het mogelijk éénfase asynchroonmotoren op netspanning aan te sturen met aansluitingen van het \
type GEMEENSCHAPPELIUK, OPEN en SLUIT. Ze kan gebruikt worden om rolpoorten, kantelpoorten, poorten, zonwering of rolluiken te
automatiseren. De besturingseenheid heeft een ingebouwde radio-ontvanger die op een frequentie van 433,92 MHz werkt, welke voor de
volgende soorten zenders gebruikt kan worden:

Tabel “A1” Omdat het soort codering anders is, bepaalt de zender

Codering | Leiding TX | Zenders die als eerste is ingevoerd ook het type zenders dat

FLO FLO FLOT, FLO2, FLO4 daarna ingevoerd kan worden, zie “codering” in tabel A1.
VERY VERY VE Er kunnen maximaal 254 zenders in het geheugen wor-
NICE WAY | WM080G, WM240C (code C) den opgeslagen. Het beheren van de radiozenders is

FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R veel eenvoudiger geworden door de programmeerinrich-
VERY VERY VR tingen SMU, TTP of TTI te gebruiken. Na een instructie
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6 wordt de motor voor een bepaalde “bedrijfstijd” die
PLANO PLANOT, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME tijdens de installatiefase is geprogrammeerd, van stroom
NICE WAY | DE GEHELE LIJN: WMO080G, WM240C (code A of B) voorzien. De elektromechanische eindschakelaar in de
NICE ERA DE GEHELE LIUN: ONE, INTI motor onderbreekt de beweging op de ingestelde posi-

SMILO SMILO SM2, SM4 tie. Het is mogelijk een “pauzeduur” te programmeren
NICE WAY | WM080G, WM240C (code D) waarna automatische hersluiting zal plaatsvinden.

» o«

De besturingseenheid beschikt over enkele ingangen waarop instructies van het type “stap-voor-stap”, “open” en “sluit” geactiveerd kunnen
worden alsook signalen van inschakeling van veiligheidsinrichtingen als fotocellen of instructies om te stoppen. De besturingseenheid kan
aangesloten worden op de TTBUS-systemen.

c D E F A Lijnzekering (5A)
\ B relais “sluit”
B - \ - O@@ C relais “open”
@ G D transformator laagspanning
O E microprocessor
F stekker voor programmeerinrichting SMU
— H G dipschakelaar programmering
— ) | H led “radio”
A =+ 7 I knop “radio”
LHQHH \Eﬁ\ L L led ingangen “stop”, “foto” en “stap-voor-stap”
@ O oo h]/ré/ M klemmetje voor radio-antenne
‘;H | +—M N knop “stap-voor-stap”
T T O klemmetjes ingangen laagspanning
FLASHY C A ® ® L N g % g P klemmetjes aansluiting lijn, motor en knipperlicht®

PHOTO
PP
z)g

\_ P 0]

2) Installatie

/A De elektrische installaties en automatiseringen moeten
door ervaren en daartoe bevoegd personeel aangelegd wor-
den met inachtneming van de wettelijke voorschriften. Bij
elke aansluiting die u uitvoert dient u eerst de spanning van
het apparaat te halen.

Bij het installeren dient u het kastje te bevestigen zoals dat op afbeel-
ding 1 te zien is.

Wanneer er gaten in het kastje geboord moeten worden om dat te
bevestigen en de kabels doorheen te laten lopen, dient u de nodige
voorzorgsmaatregelen te treffen om de vereiste beveiligingsklasse
IP zeker te stellen. De kabels moeten altijd van onderaf de box
binnenkomen.
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2.1) Elektrische aansluitingen

A Houd u nauwgezet aan de aanwijzingen voor de aansluitin-
gen zoals die voorzien zijn; waag u in geval van twijfel niet
aan experimenten, maar raadpleeg de daarvoor bestemde
gespecificeerde technische bladen die ook op de site www.

niceforyou.com beschikbaar zijn.

Een verkeerd uitgevoerde aansluiting kan ernstige schade
aan de besturingseenheid veroorzaken. Sluit nooit meerdere
motoren parallel aan, indien dit niet voor het soort motor
uitdrukkelijk voorzien is, maar gebruik eventueel de daarvoor
bestemde uitbreidingskaarten.i

.
/2.1.1) Elektrisch schema
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2.1.2) Beschrijving van de aansluitingen

.

Klemmetjes Functie Beschrijving

1-2 Flash = knipperlicht 230V

3-4-5-6 Motor = uitgang aansturing motor (sluit, gemeenschappelijk, open, aarde)

7-8-9 Stroomvoorziening = lijn van stroomtoevoer van het elektriciteitsnet (aarde, fase, nulleider)

10-11 24Vdc = uitgang 24 Vdc (neveninrichtingen) Max 50mA

12 Stop = ingang voor veiligheidsinrichtingen (Stop/Contactlijst)

13 Photo = ingang voor fotocellen

14 Stap-voor-stap = ingang voor cyclische aansturing (open-stop-sluit-stop) of aansluiting van TTBUS
15-16 Antenne = ingang antenne radio-ontvanger

N

/2.1.3) Opmerkingen over de aansluitingen

De besturingseenheid heeft 2 kliemmetjes (10-11) voor stroomvoorzie-
ning in laagspanning (24Vdc) voor de neveninrichtingen bijvoorbeeld
fotocellen. Drie andere klemmetjes (12-13-14) zijin bestemd voor de
instructie- en/of veiligheidsingangen; voor deze laatste is de gemeen-

schappelijke het klemmmetje op O volt (10). Sommige van deze ingangen
hebben een functie die afhankelijk is van de ingevoerde programmering.

Ingang STOP

Deze ingang is bestemd voor de aansluiting van de veiligheidsinrich-
tingen, bijvoorbeeld contactlijsten. Deze ingang kan gebruikt worden
zowel bij normaal gesloten contacten (NC) als bij normaal open
contacten (NA) of met een constante weerstand (8,2KQ); raadpleeg
het hoofdstuk “Programmeerbare functies” voor het instellen van de
dipschakelaars 3-4 op grond van het soort gebruikte ingang.

Let op!: alleen de ingang met constante weerstand (dipschakelaar
3=0ON) garandeert het minimumniveau van uitschakeling van de
gevolgen van defecten, zoals dat in de regelgeving vereist is.
Gewoonlijk veroorzaakt inwerkingtreding van de inrichting die op
de ingang Stop is aangesloten onderbreking van de beweging met
een korte terugloop. Om terugloop als gevolg van inwerkingtreding
van een veiligheidsinrichting uit te schakelen, bijvoorbeeld wanneer
de contactlijst met de vioer in aanraking komt, is het mogelijk een
k contact “S” te gebruiken met in serie een weerstand van 8,2kQ2 die

parallel op de contactlijst aangesloten moet worden (zie afoeelding
2). Het contact “S” dient zo geplaatst te worden dat dit de laatste
30-40mm van de sluitbeweging dichtgaat , voordat de contactlijst in
werking treedt. Wanneer het contact “S” gesloten is en de contact-
lijst bijvoorbeeld op de vioer in werking treedt, stopt de automatise-
ring zonder terugloop waarbij de deur helemaal dicht blijft. In deze
situatie is alleen een openingsmanoeuvre mogelijk De status van de
ingang stop wordt door de led “stop” gesignaleerd op de manier
zoals dat op onderstaande tabel is aangegeven.

Tabe “A2”

LED “STOP” Status ingang STOP

ON Actief (toestemming voor manoeuvre)

OFF Niet actief (manoeuvre geblokkeerd)

50%0ON+50%O0FF Uitschakeling van de terugloop

20%0ON+80%OFF Niet actief met uitschakeling van de
terugloop (alleen opening toegestaan)

8,2KQ
10 Contactlijst
12

8,2KQ

-

-J

2
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Ingang STAP-VOOR-STAP

De instructies op deze ingang vinden in de volgorde open-stop-sluit-
stop plaats. Hierbij wordt er als de instructie langer dan 3 seconden
(maar korter dan 10) aangehouden wordt, altijd een openingsma-
noeuvre geactiveerd;

als de instructie langer dan 10 seconden duurt, wordt er altijd een
sluitbeweging geactiveerd. Dit kan nuttig zijn om meerdere parallel
aangestuurde besturingseenheden in dezelfde richting te synchroni-
seren, onafhankelijk van de staat waarin ze zich bevinden.

De ingang stap-voor-stap is tevens de communicatie-ingang “TTBUS”.
De “TTBUS” is een bus die ontworpen is om de besturingseenheden

van zonwering en rolluiken alsook daarop voorbereide motoren aan te
sturen. De bus heeft de mogelijkheid een maximum van 100 eenhe-
den afzonderlik te controleren en wel door ze eenvoudig parallel met
slechts 2 draden aan te sluiten. Verdere informatie vindt u in de aanwij-
zingen van de instructies via “TTBUS”.

Ingang PHOTO

Deze ingang is bestemd voor aansluiting van fotocellen met een
contact dat tot het type NC behoort. Wanneer er geen toestemming
is, kan er alleen een openingsbeweging uitgevoerd worden; als die
toestemming tijdens de sluitmanoeuvre komt te ontbreken, vindt er
een terugloop plaats.

~
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3)

Eindtest

N

Wanneer alle aansluitingen verricht zijn kan de eindtest van de instal-
latie uitgevoerd worden.

A De eindtest van de automatisering dient altijd door daartoe
bevoegd en ervaren personeel uitgevoerd te worden dat dat
ook bepalen moet welke tests in functie van de bestaande
risico’s noodzakelijk zijn.

De eindtest is verreweg het belangrijkste onderdeel van de aanleg
van een automatisering.
Elk afzonderlijk onderdeel, bijvoorbeeld motor, veiligheidsinrichtin-
gen, fotocellen e.d. kan een specifieke eindtestfase vragen; het is
daarom raadzaam de procedures uit de desbetreffende handleiding
zorgvuldig uit te voeren.

Bijzondere aandacht dient geschonken te worden aan de installatie
van de motor die voorzien moet worden van elektromechanische
eindschakelaars; deze dienen ervoor te zorgen dat de manoeuvre
op de eindposities onderbroken wordt. De eindschakelaars van de
motor moeten afgesteld worden voordat u de eindtest gaat uitvoe-
ren. De reactie van de besturingseenheid is ook afhankelijk van de
programmering.

Voor de eindtest van de installatie gaat u te werk zoals hieronder
beschreven wordt.

Voordat een manoeuvre van start gaat dienen de ingangen STOP
en PHOTO toestemming daarvoor geven; dit wordt gesignaleerd
doordat de desbetreffende ledjes branden.

1 Controle van de draairichting

Omdat in sommige gevallen de reactie van de veiligheidsinrichtingen
afhankelijk is van de richting van de manoeuvre, is het noodzakelijk
te controleren of de motor correct is aangesloten.

Haal de spanning van de besturingseenheid en breng die na ver-
loop van enkele seconden weer onder stroom.

Geef met de toets T1 of via de ingang Stap-voor-stap (klemmetje
14) een instructie.

Controleer of de automatisering daadwerkelijik open gaat; als de
automatisering sluit, dient u de spanning van de besturingseenheid
te halen en de motorkabeltjes die op de klemmetjes 3 en 5 aange-
sloten zijn, te verwisselen.

2 Controle duur van manoeuvre

- Laat de automatisering een openingsmanoeuvre uitvoeren en con-
troleer of enkele seconden nadat de manoeuvre ten einde is, de
stroomtoevoer naar de motor onderbroken wordt (relais “open” =
OFF).

- Als de bedrijfstijd van de besturingseenheid niet naar tevredenheid
is, dient u de bedrijfstijd opnieuw te programmeren zoals dat
beschreven is in hoofdstuk 4.1 “programmering van de bedrijfstijd”

- Vanuit de situatie dat de automatisering helemaal open is laat u
een sluitbeweging uitvoeren en controleert u of enkele seconden

nadat de manoeuvre ten einde is, de stroomtoevoer naar de motor
onderbroken wordt (relais “sluit” = OFF).

3 Controle werking ingangen

Controleer of een instructie op de ingang Stap-voor-stap (klemmetje
14) de volgorde: open-stop-sluit-stop volgt (bij dipschakelaars 1 en
2 = OFF).

4 Controle werking fotocellen (indien aangesloten)

- Laat een sluitmanoeuvre van start gaan en controleer of bij onder-
breking van de lichtbundel van de fotocellen de besturingseenheid
de looprichting in “open” verandert.

- Laat een openingsmanoeuvre van start gaan en controleer of bij
onderbreking van de lichtbundel van de fotocellen de besturings-
eenheid de openingsbeweging voortzet.

5 Controle werking van de veiligheidsinrichtingen (indien aan-
gesloten) op de ingang STOP

Laat een sluitmanoeuvre van start gaan en controleer of tijdens de

beweging inwerkingtreding van een inrichting die op de ingang 12

(STOP) is aangesloten:

- een onmiddelliike onderbreking van de manoeuvre met een korte
terugloop ten gevolge heeft

Laat een openingsmanoeuvre van start gaan en controleer of tijldens

de beweging inwerkingtreding van een inrichting die op de ingang

12 (STOP) is aangesloten:

- een onmiddelliike onderbreking van de manoeuvre met een korte
terugloop ten gevolge heeft

6 Controle of terugloop al dan niet uitgesloten is (indien het
contact “S” aanwezig is):

- laat een sluitmanoeuvre van start gaan en activeer het contact “S”
voor uitsluiting van de terugloop; zorg er nu voor dat de inrichting
die op de ingang stop is aangesloten, in werking treedt en con-
troleer of de beweging onmiddellijk tot staan komt en dat er geen
enkele terugloop plaats vindt.

7 Controle impactkrachten (indien vereist)
Voer de tests uit om de “impactkrachten” volgens de standaard EN
12445 te meten.

~
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4)

Programmering

De besturingseenheid biedt de mogelijkheid bepaalde parameters te programmeren en enkele functies te selecteren die hieronder gedetail-
leerd zullen worden beschreven.

Y4

N

4.1) Programmering van de bedrijfstijd

De “Bedrijffsduur” is de maximale tijdsduur waarin de elektronische kaart de motor aanstuurt om deze de eindschakelaar van omhoog of
omlaag te bereiken; de waardedie in de fabriek wordt ingesteld of nadat het geheugen gewist is, bedraagt ongeveer 120 seconden. Desge-
wenst kan de bedrijffsduur gewijzigd worden, en wel van eenminimum van 5 seconden tot een maximum van 120. De programmering vindt
via “zelfimprenting” plaats, dat wil zeggen door de tijd te meten die er nodig is om de gehe-le manoeuvre uit te voeren. U dient de voor de
motor zwaarste manoeuvre (en dus de langzaamste) te meten - normaal gesproken het oprollen - en de manoeuvre te laten starten terwijl
de motor bijeen eindschakelaar staat. Het is raadzaam de bedrijfsduur enige seconden langer te programmeren dan de tijd die strikt nood-
zakelijk is voor de manoeuvre.

Voor het programmeren hiervan dient u de stappen uit onderstaande tabel te volgen.

Tabel “A3” Programmering van de bedrijfstijd Voorbeeld
1. Druk op toets T1 van de besturingseenheid en houd die ingedrukt om de motor van start te 4
laten gaan
2. Nadat toets T1 5 seconden ingedrukt is gehouden, gaat het meten van de manoeuvreduur A 4
van start 5s
3. Wanneer u toets T1 los laat, stopt de motor en wordt de nieuwe bedrijfstijd in het geheugen 4
opgeslagen (Let op! wacht nog 4 seconden voordat u een manoeuvre van start laat gaan)

NB.: Als u de bedrijfstijd wilt veranderen behoeft u alleen maar de procedure van punt 1 tot punt 3 uit te voeren, als u geen automatische
hersluiting wilt. Als u wel wilt dat automatisering automatisch opnieuw sluit, gaat u tot punt 5 in tabel A4.

/
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4.2) Programmering van de pauzeduur, voor de automatische hersluiting

Het is mogelijk een “pauzeduur” met een minimum van 1 tot een maximum van 120 seconden te programmeren. Na een openingsmanoeuvre
na afloop van de “pauzeduur” wordt automatisch een sluitbeweging aangestuurd.”

Tabel “A4” Programmering van de pauzeduur voor de automatische hersluiting
Programmeer de bedrijfstijd zoals dat hierboven beschreven is (Tabel A3) tot punt 3

4. Binnen 2 seconden nadat de manoeuvre onderbroken is drukt u opnieuw op T1 en houdt u A4

die ingedrukt; vanaf dit moment wordt de “pauzeduur” gemeten; 2s
5. Wanneer u toets T1 los laat, zal de besturingseenheid de “pauzeduur” in het geheugen 4

opslaan en de motor in de tegenovergestelde richting laten lopen

N.B.: Als u automatische hersluiting wilt uitschakelen dient u de pauzeduur te wissen; u programmeert hiertoe de “bedrijfstijd” waarbij u op
punt 3 stopt.

/
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4.3) Programmeerbare functies

De besturingseenheid heeft 4 dipschakelaars waarmee het mogelijk is sommige functies zo aan te passen dat de installatie beter op bepaalde
eisen is ingesteld.

Let op!: sommige programmeerbare functies zijn gekoppeld aan veiligheidsaspecten; bekijk deze programmeringen aandach-
tig ook op grond van het vereiste veiligheidsniveau.

Schakelaar 1 Off = ingang STAP-VOOR-STAP werking: “stap-voor-stap”
On = ingang STAP-VOOR-STAP werking: “open”
Schakelaar 2 Off = Functie woonblok niet ingeschakeld
On = Functie woonblok ingeschakeld
Schakelaar 3-4 off  Off = ingang STOP bij contact NO
Off On = ingang STOP bij contact NC
On Off = ingang STOP bij contact met constante weerstand 8.2kQ zonder uitsluiting van de terugloop
On On = ingang STOP bij contact met constante weerstand 8.2kQ met uitsluiting van de terugloop

/
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4.4) Beschrijving van de functies

Ingang Stap-voor-stap:

Deze ingang, die normaal de volgorde: open-stop-sluit-stop uitvoert,
kan geprogrammeerd worden als “open” (dipschakelaar 1 ON); in dit
geval is de volgorde: open-stop-open-stop.

Wanneer de ingang stap-voor-stap op deze manier geprogram-
meerd is en de functie “woonblok” ingeschakeld is, is het niet moge-
lijk de automatisering te laten sluiten; dit kan alleen gebeuren via een
automatische hersluiting of via een radio-instructie

Functie woonblok:
Wanneer de functie woonblok is ingeschakeld, wordt ervoor gezorgd dat
tijdens een openingsmanoeuvre een instructie open of stap-voor-stap

de manoeuvre tot staan kan brengen of omkeren zolang die manoeuvre
niet ten einde is. Tijdens een sluitmanoeuvre veroorzaakt een instructie
open of stap-voor-stap een terugloop in de openingsrichting.

Ingang Stop

Deze ingang kan met behulp van de dipschakelaars 3 en 4 op ver-
schillende manieren geprogrammeerd worden, al naar gelang het
soort aangesloten veiligheidsinrichtingen:

Contact NO (Normaal Open)

Contact NC (Normaal Dicht)

Contact met constante weerstand 8.2kQ zonder uitsluiting van de
terugloop

Contact met constante weerstand 8.2kQ met uitsluiting van de
terugloop

-
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4.5) Geheugenopslag van de zenders

De besturingseenheid herkent verschillende soorten zenders (zie tabel
A1); omdat er verschillende soorten codering zijn, bepaalt de zender
die als eerste is opgeslagen ook het soort zenders dat daarna opge-
slagen kan worden. Indien u van type zender zou willen veranderen,
dient u eerst het geheugen helemaal te wissen (zie tabel A7).

1 knippering “led radio”

Tabel “A5” Controle van het type opgeslagen zenders

Opgeslagen zenders van het type FLO

/
~

U kunt nagaan welk type zenders in de besturingseenheid is opge-
slagen en dus het soort zender dat kan worden toegevoegd; hiervoor
behoeft u slechts het aantal knipperingen van de “led radio” te tellen
wanneer de besturingseenheid van stroom wordt voorzien.

2 knipperingen “led radio”

Opgeslagen zenders van het type FLOR

3 knipperingen “led radio”

Opgeslagen zenders van het type SMILO

5 knipperingen “led radio”

Leeg geheugen (geen enkele zender in het geheugen opgeslagen)

De zenders kunnen in het geheugen opgeslagen worden door toets
T2 van de besturingseenheid te gebruiken (verplicht voor de eerste
zender) of door de techniek van geheugenopslag op afstand toe te
passen indien u een reeds ingevoerde zender ter beschikking hebt.

Er zijn 2 manieren om de zenders in het geheugen op te slaan:

modus |

In deze modus staat de functie van de toetsen op de zender vast:
toets 1 stuurt het openen aan, toets 2 een stop, toets 3 stuurt het
sluiten aan en toets 4 een stop. Er vindt voor elke zender een enkele
fase van geheugenopslag plaats; tijdens deze fase is het van geen
enkel belang op welke toets er wordt gedrukt en wordt er slechts
één plaats in het geheugen ingenomen.

Om de zenders in het geheugen op te slaan gelieve u onderstaande tabellen te raadplegen.

modus Il

In deze modus kan elke toets van de zender gekoppeld worden aan
één van de 4 mogelijke instructies: “stap-voor-stap”, “open”, “sluit”,
“stop”. In dit geval dient u de zender in het geheugen op te slaan
door voor elke te activeren instructie op de gewenste toets te druk-
ken. Natuurlijk kan er aan elke toets slechts één instructie gekoppeld
worden, terwijl deze zelfde instructie door meerde toetsen geactiveerd
kan worden. Er wordt voor elke opgeslagen toets één plaats in het
geheugen ingenomen.

Tabel “A6”
Voorbeeld | Geheugenopslag in modus |I
A02 1 AQ02 2 A02 3
Toets 1 Open
Toets 2 Sluit
Toets 3 Stap-voor-stap
Toets 4 Stap-voor-stap

Tabel “A7” Geheugenopslag in modus | Voorbeeld
1. Druk op toets T2 en houd die ten minste 3 seconden ingedrukt A 4
3s
2. Wanneer de “led radio” gaat branden, laat u de toets los *\‘D/* 4
T
3. Druk binnen 10 seconden ten minste 3 seconden op een willekeurige toets van de zender ¥
die in het geheugen moet worden opgeslagen 3s

N.B.: Als de geheugenopslag tot een goed eind is gekomen, gaat het ledlampje radio 3 maal knipperen. Als er nog meer zenders in het geheugen
opgeslagen moeten worden dient u stap 3 binnen 10 seconden nogmaals uit te voeren; anders zal de fase van geheugenopslag beéindigd worden.

Tabel “A8” Geheugenopslag in modus Il Voorbeeld

1. Druk op toets T2 en laat hem weer los; u doet dit zoveel maal als het nummer van de ¥ 4
gewenste functie: 1 = “stap-voor-stap” 2 = “open” 3 = “sluit” 4 = “stop”

2. Controleer dat de “led radio” net zoveel maal knippert als het nummer van de gewenste N1
functie. \

3. Druk binnen 10 seconden ten minste 3 seconden lang op de toets van de zender die u in A 4
het geheugen wilt opslaan 3s 3s

N.B.: Als de geheugenopslag tot een goed eind is gekomen, gaat het ledlampje radio 3 maal langzaam knipperen. Als er nog meer zenders in het geheu-
k gen opgeslagen moeten worden dient u stap 3 binnen 10 seconden nogmaals uit te voeren; anders zal de fase van geheugenopslag beéindigd worden.

/
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4.6) Geheugenopslag op afstand

U kunt een nieuwe zender in het geheugen van de besturingseen-
heid opslaan zonder de programmeertoets T2 te gebruiken.

U dient dan over een zender te beschikken welke al in het geheugen
is opgeslagen en die goed werkt.

De nieuwe zender zal de eigenschappen van de reeds in het geheu-
gen opgeslagen zender “erven”. Als dus de eerste zender in modus |
is opgeslagen, zal ook de nieuwe zender in modus | in het geheugen
worden opgeslagen en kunt u dus op een willekeurige toets van
de zenders drukken. Als de eerste zender daarentegen in modus |l

opgeslagen is, zal ook de nieuwe in modus Il worden opgeslagen; in
dit geval dient u er goed op te letten welke toetsen u op de 2 zen-
ders gebruikt, want de toets die u op de nieuwe zender gebruikt zal
dezelfde functie verrichten als de toets die u op de oude zender hebt
ingedrukt. Ga nu met de 2 zenders - waarvan de in te voeren zender
de NIEUWE genoemd wordt en de zender die al in het geheugen
opgeslagen is de OUDE genoemd wordt - binnen het bereik van de
afstandsbedieningen staan en voer de stappen uit zoals die in tabel
A9 zijn weergegeven.

Tabel “A9” Geheugenopslag op afstand Voorbeeld
1. Druk ten minste 5 seconden op de toets van de NIEUWE zender, laat hem daarna los L 4 4
5s
2. Druk 3 maal langzaam op de toets van de OUDE zender V4 V4 V4
1s 1s 1s
3. Druk 1 maal langzaam op de toets van de NIEUWE zender, laat hem daarna los 4
X1

N.B.: als er nog meer zenders moeten worden opgeslagen dient u voor elke nieuwe zender alle stappen uit te voeren

besturingseenheid aanwezig

Tabel “A10” Wissen van één enkele zender uit het geheugen Voorbeeld
1. Druk op toets T2 en houd die gedrukt totdat het ledje radio gaat branden 4 N
S
2. Terwijl het ledje brandt en u de toets ingedrukt houdt, zendt u met de TX die u wilt verwijderen A 4 Yo A 4
e
3. 5 knipperingen geven aan dat de code gewist is. Laat de toets binnen de 5 knipperingen los. N\ L~ 4
Als het lampje slechts 1 maal knippert, is de zender niet in het geheugen van de D: X5

N.B.: als er nog meer zenders gewist moeten worden, dient u voor elke zender apart alle stappen uit te voeren. Als er een zender in modus
k Il is opgeslagen dient u elke in het geheugen opgeslagen toets apart te wissen

4.7) Wissen van het geheugen

Het is mogelijk het geheugen alleen voor wat betreft de codes van de zenders of in zijn geheel te wissen waarbij u de besturingseenheid in
de fabrieksconfiguratie terugbrengt. Wanneer alle zenders gewist zijn kunt u ook het type van de te gebruiken zenders wijzigen.
Om het geheugen te wissen dient u onderstaande procedure te volgen:

Tabel “A11” Wissen van alle opgeslagen zenders en/of parameters uit het Voorbeeld
1. Druk op toets T2 van de besturingseenheid en houd die ingedrukt 4
-
Sl
2. Houd toets T2 ingedrukt en wacht dat de “led radio” gaat branden; wacht vervolgens tot v - \Iji
het uit gaat en daarna begint te knipperen /N \
3. Laat de toets precies bij de 3de knippering los om alleen de zenders te wissen, \tﬁ 4
Laat de toets precies bij de 5de knippering los om het geheugen helemaal te wissen N X8/X5

de besturingseenheid in de fabrieksconfiguratie wordt teruggebracht.

N

N.B.: Tijdens het wissen knippert de “led radio” snel, terwijl het einde van de handeling aangegeven wordt door 5 knipperingen. Wanneer het
geheugen in zijn geheel gewist wordt, worden ook eventueel uitgevoerde programmeringen (bedrijfstijd, adres TTBUS...) gewijzigd waarbij

/
~
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5) Apart leverbare accessoires

De besturingseenheid Mindy AO02 heeft een stekker waarop de
programmeerinrichting SMU aangesloten kan worden. U kunt de
programmeerinrichting gebruiken om de zendercodes in te voeren,
te wissen, te zoeken en te kopiéren.

Andere functies kunnen door de programmeereenheden TTP en TTI
via de ingang TTBUS uitgevoerd worden.

Raadpleeg de aanwijzingen van de programmeerinrichting SMU

voor de details inzake toepassing daarvan.

N

ABij gebruik van de programmeerinrichting SMU kunt u
alleen de codes van de radiobesturingen beheren. Alleen de
functies “read” en “write” lezen en kopiéren de gehele inhoud
van het geheugen van de besturingseenheid en dus ook de
parameters en configuraties (bedrijfstijd, adres TTBUS...).
Wanneer deze besturingen gebruikt worden dient u zich ervan
te verzekeren dat die op verenigbare producten worden
gebruikt.

~




6) Wat te doen als...

De manoeuvre gaat niet van start, ook niet als u op toets T1
op de kaart drukt. Controleer of de kaart correct van stroom wordt
voorzien en of de zekering intact is. Tussen de klemmetjes 8-9 moet
er netspanning staan en tussen de klemmetjes 10-11 moet er een
spanning van ongeveer 24Vdc gemeten worden.

Het is onmogelijk een manoeuvre van start te laten gaan en het
ledlampje met betrekking tot de ingang STOP knippert snel.
Waarschijnlijk is er kortsluiting opgetreden en/of overbelasting op de
uitgangen van de neveninrichtingen opgetreden. De besturingseen-
heid heeft een zekering die automatisch teruggesteld wordt; probeer
de stroom van het apparaat te halen, wacht enige seconden en zet
het dan weer onder stroom.

De spanning van de stroomtoevoer is correct, maar de
manoeuvre gaat nog steeds niet van start.

Om de manoeuvre te activeren dienen de ingang Stop en de ingang
Photo die vrij te geven: ga na of de ledlampjes voor die ingangen

branden. Controleer of de dipschakelaars 3-4 overeenkomen met
het gebruikte type ingang . Als de ingang tot het type 8.2kQ behoort,
moet de tussen de klemmetjes 10-12 gemeten spanning tussen de
B6Vdc en 18Vdc liggen.

Het is onmogelijk een nieuwe zender in te voeren.

Ga na of het type zender verenigbaar is met die welke reeds in het
geheugen zijn ingevoerd. Zet de besturingseenheid uit en weer aan
en controleer daarbij het aantal knipperingen van de “led radio” om
na te gaan welke type zenders reeds in het geheugen is opgeslagen.

Het type in te voeren zender is correct, maar er vindt geen
geheugenopslag plaats. Ga na of het ontvangcircuit van de kaart
correct werkt: gebruik een reeds functionerende zender. Als de
besturingseenheid een radiocode correct ontvangt, maar die niet in
het geheugen aanwezig is, wordt dit aangegeven met een knippe-
ring van de “led radio”. Als het maximaal in te voeren aantal zenders
(254) bereikt is, wordt dit met 6 knipperingen gesignaleerd.

~
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7) Technische gegevens

/

/

~

Elektronische besturingseenheid
Stroomvoorziening:

230 Vac 50/60 Hz of 120Vac 50/60Hz al naar gelang de uitvoeringen
(zie de waarde op het typeplaatje)

950 W

ongeveer 24Vdc

spanning 24Vdc +£30%; stroom max. 50mA

Maximumvermogen motor:
Spanning instructiesignalen:
Neveninrichtingen (klemmetjes 8-9):

Ingang stop: configureerbaar tussen NA, NC of 8,2kQ +-25%
Bedrijfstijd: programmeerbaar van 5 tot 120s

Pauzeduur: programmeerbaar van 1 tot 120s of uit te sluiten
Werkingstemperatuur: -20 + 50 °C

Afmetingen/gewicht: 128 x 112 x 43 mm 350 gr

Beschermingsklasse IP: 44

Aantal manoeuvres per dag:
Radio-ontvanger
Frequentie: 433,92 MHz

Covering: FLO (fixed code), FLOR (rolling code) SMILO (rolling code)
Maximum aantal zenders dat opgeslagen kan worden: 254

20; 10 niet opeenvolgende manoeuvres worden uitgevoerd bij maximale belasting.

k Nice spa behoudt zich het recht voor op elk door haar nuttig geacht moment wijzigingen aan haar producten aan te brengen

/
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4 EG-verklaring van overeenstemming
Verklaring conform de richtlijnen: 1999/5/EG (R&TTE), 2004/108/EG (EMC); 2006/42/EG (MR) bijlage Il, deel B

Opmerking: De inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen verklaard wordt in het officiéle document dat is neergelegd bij de zetel van Nice S.p.A., en in het bijzonder met de laatste herzien-
ing hiervan die voor het ter perse gaan van deze handleiding beschikbaar was. De hier beschikbare tekst werd om uitgeversredenen aangepast.
Een kopie van de originele verklaring kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) I.

Nummer verklaring: 241/A02 Revisie: 5

Naam fabrikant: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italié

Gemachtigde voor de samenstelling van de technische documentatie: NICE S.p.A.
Producttype: Besturingseenheid voor 1 230 Va.c. motor

Model: A02

Uitrustingen: Radiobesturingen series FLO, FLOR, Smilo

Ondergetekende Mauro Sordini verklaart als Chief Executive Officer onder zijn verantwoordelijkheid dat het bovengenoemde product voldoet aan de voorschriften van de volgende richtlijnen:

o Richtlijn 1999/5/EG VAN HET EUROPESE PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 9 maart 1999 betreffende radioapparatuur en telecommunicatie-eindapparatuur en de wederzijdse erkenning van hun
conformiteit, volgens de volgende geharmoniseerde normen:

- Bescherming van de gezondheid (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010 - Elektrische veiligheid (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - Elektromagnetische compatibiliteit (art. 3(1)(b)): EN 301
489-1V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Radiospectrum (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

© RICHTLIJN 2004/108/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 15 december 2004 betreffende de onderlinge aanpassing van de wettelijke voorschriften der lidstaten inzake de
elektromagnetische compatibiliteit en tot intrekking van de richtlijn 89/336/EG, volgens de volgende geharmoniseerde normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Bovendien voldoet het product aan de hieropvolgende richtliin volgens de voor “niet-voltooide machines” geldende vereisten:

Richtlijn 2006/42/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN DE RAAD van 17 mei 2006 met betrekking tot machines tot wijziging van de Richtlijn 95/16/EG (herschikking)

o Hierbij verklaart men dat het relevante technische dossier is ingevuld volgens de aanwijzingen in bijlage VIl B van de richtlijin 2006/42/EG en dat daarbij aan de hieropvolgende verplichte eisen is voldaan:
11-11.2-11.3-1.21-1.2.6- 1.6.1-1.6.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

 De fabrikant zal zorgdragen voor de overdracht van informatie betreffende de niet-voltooide machine, op gegrond verzoek van de nationale wetgevende instanties, zonder daarbij schade te doen
toekomen aan zijn eigen intellectueel eigendomsrecht.

- Mocht de “niet-voltooide machine” in gebruik worden genomen in een land waar officieel een andere taal wordt gesproken dan in deze verklaring is gebruikt, is de importeur verplicht de vertaling van
het desbetreffende document aan de documentatie toe te voegen.

- Het is niet toegestaan de “niet-voltooide machine” in gebruik te nemen voordat de uiteindelijke machine waarin zij zal worden ingebouwd, in overeenstemming wordt verklaard met de bepalingen van

de richtlijn 2006/42/EG, waar toepasselijk.
Bovendien voldoet het product aan de hierna volgende normen: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Ing. Mauro Sordini{Chi f/égg,w,e Officer)
= j

Taal: NL

Het product voldoet, waar van toepassing, aan de hierna volgende normen: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 1 juli 2014







MpeaynpexaeHusa:

Bnok ynpasnexnna MINDY AO2 paspaboTaH AnA ynpaBneHWA acwH-
XPOHHbIM OAHOMPa3HbIM ABUraTesieM asBTOMATUYECKUX XKanosu,
OMYCKHbIX PeLUeToOK, BOPOT, ponnet unu TeHToB. Jlioboe apyroe
MCnonb3oBaHve 3anpelleHo. [isurateny AoMKHbI 6bITb 060pyAOBaHbI

1) OnucaHue usgenuna

KOHLIEBbIMX BbIKNO4aTenAMu, orpaHu4YnBarolwiMmn aBUXXKeHne. Hano-
MWHaeM, 4TO CUCTeMbl aBTOMaTu3aunn OOSKHbl BbINONHATLCA KBa-
NMLUMPOBaHHBLIM NEPCOHANIOM U B COOTBETCTBUM C ,D,GVICTBleLLI,I/IMI/I
3aKOHaMun u ctaHgapTamun.

Tnamu nepegaT4ynkos:

Koauposka| JluHma TX MepepaTynkun

Bnok ynpaenexnnAa mindy AO2 ynpasnAeT oAHOMa3HbIMA ACUHXPOHHBLIMWU OBUraTeNiAMU, OCHALLEHHbIMW TPEMA COeAUHEHUAMU Tuna
OB, OTKPbITb, 3AKPbITb. OH npenHasHayeH 1A aBTOMaTU3aUmMi aBTOMaTUYECKUX XKaro3u, OMyCKHbIX PeLIeToK, BOPOT, porneT
UNn TEHTOB. B 610K ynpaBneHnA MHTErpupoBaH paanornpuemMHunK, paboTatoLwmin Ha YacTtoTe 433.92 MITL, COBMECTUMbIN CO CreayoWmMm

Tabnuua «A1» Tak Kak TuMbl KOAOB OTNIMHAIOTCA, NEPBLIA 3anvcaHHbIN

~

B NMaMATb nepefatyuk onpepenAeT moaenn nepenar-

YMKOB, KOTOpble MOryT OblTb 3arMOMHEHbI NO3Xe, CM.
«KOAMPOBKY» B Tabnuue A1l. NMamATb NpueMHuKa BmeLla-
eT no 254 nepefaTynkoB.

FLO FLO FLO1, FLO2, FLO4
VERY VERY VE
NICE WAY | WMO080G, WM240C (kog C)
FLOR FLOR FLO1R, FLO2R, FLO4R
VERY VERY VR
ERGO ERGO1, ERGO4, ERGO6

PLANO PLANO1, PLANO4, PLANO6, PLANOTIME

NICE ERA | BCA NIMHNA: ONE, INTI

NICE WAY | BCA NIMHNA; WMO080G, WM240C (ko A vnu B) Taxa «BpemeHn paboTbl». BcTpoeHHble B aBuratenb

YnpasneHve nepegaTyuMkamm YCKOPAETCA WCMOnb30Ba-
HMeM ycTponcTB nporpammmpoBaHua SMU, TTP nnn TTI.
MNocne Kaxxaon KomaHabl Ha ABuratesnb nogaeTca nuta-
HVWe B TeyeHue 3anporpammmMpoBaHHOrO Ha 3Tane MOH-

KOHLeBble BbIKKO4YaTenn ocTaHaBnMBaKT OBUXKEHUe

SMILO SMILO SM2, SM4
NICE WAY | WM080G, WM240C (kop D)

npv OOCTUXKEHUWN XXenaemoro nonoxeHua. AnAa ncnosnb-
30BaHMA (PYHKUMM aBTOMATMYECKOro 3aKpblBaHUA Tpe-

K cuctemam TTBUS.

Bnok ynpasnieHnA OCHalleH BXoA4aMu, Ha KOTOPbIX MOryT akKTUBMPOBaTbCA KOMaHAbl TUNa «nowaroBo», «0TKPbITb», «3aKPbITb» N CUT-
Habl NpeaoxpaHUTesbHbIX yCTpOI?ICTB, TaKNX Kak CbOTOSJ'IeMeHTbI WU KHOMKK OCTaHOBKMW. Bnok ynpasJieHUA MOXeT ObITb NOAKIHOYEH

6yeTcA 3anporpaMMupoBaTh «BpemaA nayabi».

C D E F A JlnHenHbI npenoxpanuTenb (5A)
B Pene «3aKpbiTb»
B \ ¥ @@ C Pene «OTKpbITb»
= = [ 7] G D [oHvxarowmin TpaHchopmartop
@ 9 E Mukponpoueccop
D 1 F Pasbem gnAa yctporctea nporpammuposaHua SMU
1 H G Dip-Bbiknto4aresnb NporpaMmMmMpoBaHnA
(= O | H CseToavoaHbIii MHAMKATOP «paavo»
E o I KHonka «paguno»
A MMH ‘;H‘ L L BxogHble cBeTOOAMOAHbIE WHAMKATOPbLI «CTOM»,
@ O uzﬂ oot | «pOTO» W «MOLWAroBo»
- | M M Knemma aHTeHHbI paavo
‘T‘ N KHonka «nowaroso»
FLASHY C A® @ L N . g "é g & m I_Q O Knemmbl ANA HUSKOBOJSbTHBLIX NOAKITHOYEHN
RG-S P Knemwmbl gna nogknoyeHnn cetu, asuratens u npo-
6r1eckoBoOV namnel
\_ P ©) N -
2) MoHTaXx

A311eKTpl'I‘~IeCKI»‘Ie noaks4YeHUA U ycCtTaHOBKa CUCTEM aBTO-
MaTu3aumMm OOJMHKHbI BbIMOJTHATLCA KBaJ'IVICpVILIMpOBaHHbIM u
ONbITHbIM MepcoHajsiloM B COOTBEeTCTBUU C ﬂeﬁCTByIOI.I.WIM
3aKoHoAaTesNIbCTBOM U CTaHAapTaMu. nepen BbiNOJIHEHUEM
NobbiX NOAKNHOYEHUN yﬁeﬂMTer, 4YTO NUTaKoLWanA CeTb OTKJIIO-
YeHa.

YT106bl NPOAOIKUTL YCTAHOBKY, PAaCMONoXWTb Kopryc 6noka,
KakK nokasaHo Ha pucyHke. 1. [py BbINOMHEHUN OTBEPCTUN AnA
MOHTaXKa Kopryca 6510Ka 1 NpoKnaaku anekTpokabena NpuHATb
BCE HeobxoauMble Mepbl NPeAOCTOPOXHOCTU AnA obecnedeHuA
Tpebyemoro knacca s3awmTbl IP. Kabenb gonxeH npoknaasbiBaTbCcA
CHU3Y.

~
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2.1) dnekTpuyeckue coeamHeHUA Te www.niceforyou.com.
HenpaBunbHoe nogko4YeHME MOXET MPUBECTU K cepbes-
ACoﬁmonaﬁTe BCE MHCTPYKLMW MO BbINOJSIHEHUIO 3MIEKTPU-  HbIM MOBpeXaeHuAMm 6noka ynpaBneHuA. He nopkniovartb
Yyeckux coeAmHeHuin. Ecnu y Bac BO3HMKHYT COMHEHWA, HE  HECKOJIbKO ABuUratesiei napasnsesibHO, eC&iM 3TO cneuuanbHO
nbiTalTeCb CamMOCTOATENbHO pa3obpaTbcA, obpaTuTecb K  He MpPeayCMOTPEHO TMMOM ABuraTtensa; npu Heo6xoaMMocTu
\ AeTanbHOW TEXHUYECKON UH(opMaLMK, pasMeLeHHON Ha cal-  UCMONb30BaTh CrneuuarnbHbie MOAYIW pacluMpeHUA. /
/2.1.1) AnekTpuyeckasa cxema )
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/2.1.2) OnucaHue coeguHeHUM )
Knemmbi DYyHKUMA OnucaHue
1-2 Flash = npobneckosasa namna 230B
3-4-5-6 Osuratens = BbIXOA, yNpaBneHvA asuratena (3akpbiTb, 06LWMIA, OTKPbITb, 3a3eMIIeHNe)
7-8-9 Mutanne = NINHUA NMTaHUA (3a3emreHune, hasa, HenTpasb)
10-11 24Vdc = BbIxof 24 Vdc (BcnomorartesibHble YCTponUcTBa) Makc. 50MA
12 Cton = BXOA, 4NA NpeaoxpaHnTesbHbIX YCTPoncTB (Alt/MyBcTBUTENBHAA KPOMKA)
13 doTo = BxoA onA poToanemeHToB
14 Mowaroso = BXOA, UMKJIMYHOIO yNpaBfieHnA (OTKPbITb-CTOMN-3aKpbiTb-CTOMN) MK nogknioveHna TTBUS
15-16 AHTeHHa = BXOJ, @HTEHHbI Paavo npuemMmHuKa

/

/2.1.3) KommeHTapuu no coeaAuHEHUAM

Ha 6noke ynpasneHua nmetotca 2 knemmbl (10-11) HU3KOBONbLTHO-
ro nuTanua (24Vdc) ona BcnomoraTesnbHbIX YCTPONCTB, Hanpuvep,
¢oTo3anemMeHToB. 3 Apyrnx Knemmbl (12-13-14) npegHasHayeHbl
ONA BXOAOB ynpasneHua u/unn 6e3onacHoOCTu; obLen AnA HUX

ABnAeTcA knemma Ha 0 B (10). HekoTopble BxoAbl BbINOMHAOT
byHKLUMK, 3aBUCALLME OT 3anporpaMmMMpoOBaHHbIX HACTPOEK.

Bxog CTON

[aHHbIn BXOA MpeAHasHayveH AnA MOAKIMIOHYEHNA MPeaoXpaHUTenb-
HbIX YCTPOWCTB, Hamnpumep, 4yBCTBUTENMbHBLIX KPOMOK. Bxoa moxeTt
MCNONb30BaTbCA C HOPMasbHO 3aKpbITbiMM KoHTakTamu (NC), Hop-
MasibHO OTKPbITbIMA (NA) U KOHTaKTamMy C NOCTOAHHBLIM COMPOTUB-
nenviem (8.2KQ2); cm.rmasy «[porpaMmmupyemble doyHKUMK» Anga ycTa-
HoBKM dip-Bbikntoyartenei 3-4 B MONOXEHUEe € y4eTOM TUna Bxoda.
BHuMaHve: TONbkO BXO4, C MNOCTOAHHBLIM compoTusieHuem (dip-
BbikntodaTens N°3=BKJ1.) rapaHTUpyeT MUHUMaIbHBIA YPOBEHb ANA
YCTOMYMBOCTM K HEMCNPaBHOCTAM B COOTBETCTBUM CO CTaHAApTaMu.
O6blMHO aKTVBaUMA YCTPOWCTBA, MOAKMOYeHHoro K Bxogy CTonm,
BbI3bIBAET OCTAHOBKY [ABWXXEHVWA U KOPOTKUMA peBepc; AnA OTKIIo-
YeHVA peBepca Npy aKTUBaUMM NpPeaoXpaHUTENbHbIX YCTPOWUCTB,
Hanpumep, Koraa YyBCTBUTENbHAA KPOMKa KacaeTcA rona; MOXHO
MCMONb30BaTh KOHTAKT «S» CKOMMYTUMPOBAHHbIA MOCnefoBaTerb-
k|-|o ¢ conpoTueneHnem 8,2KQ 1 napannenbHo C YyBCTBUTENbHON

KPOMKOW (CM.pUCYHOK 2). KOHTakT «S» pacnonaratoT Tak, 4Tobbl OH
akTuBmpoBsasca 3a 30-40MM [0 KOHLA Xoda orepaumn 3akpblBaHuA
nepen cpabaTbiBaHNEM YYBCTBUTENTBHON KPOMKW.

Korpa KOHTaKT «S» 3aMKHyT, a YyBCTBUTENbHAA KPOMKa KacaeTcA
nona, aNeKTPONpVBO4 OCTaHaBNMBaET BOPOTa B NOMHOCTLIO 3aKpbl-
TOM MOMOXEHUW, KOPOTKUIA PEBEPC Npy 3TOM He BbINOMHAETCA.

M3 3TOro nonoxxeHusa [OMYyCTMMO TOMbKO BbIMOSTHEHWE Onepaunm
OTKpbIBaHMWA.

Crartyc Bxoga «Cton» oTobpaxkaeTcA CBETOANOAHbIM UHAMKATO-
pPOM B COOTBETCTBMU C AAHHbIMU Tabnmubl HUXeE.

Tabnuua «A2»

cup «STOP» Crartyc Bxoga CTOIN

BKI1. AKTVBHbI (paspeLueHme Ha
BbINOMIHEHWE orepaumnmn)

BbIKI1. HeakTuBHbI (onepaumna 3abnoknpoBaHa)

50%BKIJ1.+50%BbIKJ1.
20%BKI1.+80%BbIKJ1.

OTKnoYeHne pesepca
He akTuBeH C OTKSOHYEeHEM peBepca
(paspeluaeTcA TONbKO OTKPbIBaHWE)

8,2KQ

10

12 quCTBMTeHbHaH KpOMKa

8,2KQ

2

-J

2
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Bxop NMOLIATOBO

Kaxkpaa komaHaa, nogaHHaA Ha BXof, akTUBMPYeT nocnenosaresib-
HOCTb OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb-CTOM. B AaHHOM pexxume, ecnn KoMax-
fa rnopaeTcA Aonblue, YeM B TeyeHune 3 cekyHp, (HO He meHee 10
CEKyH[1), aKTUBMPYETCA ornepaunA OTKPbIBaHWA; B Clyyae npesbiLle-
HWA neproga BpeMeHn 10 ceKyHp, akTUBMPYeTCA KOMaHaa 3akpbiBa-
HWA. [JaHHaA yHKLMA MOXET 6bITb MCMONb30BaHa AfA CUHXPOHM3a-
LMW HECKOIbKUX 6MTOKOB yNpaBIieHWA, ypasnaembIX napasnnesisHo, B
O[HOM HarnpasfieHNN, HE3aBNCUMO OT TEKYLLIEro COCTOAHMA.

Bxop «nowaroBo» CAYXWUT TakXe ANA KOMMyHMKauuu Bxoaa
«TBU». lLnHa «TTBUS» paspaboTaHa AnA ynpasneHvA 6nokamu

yrnpaBfieHnA TEHTOB W POSIMIET, a TakXXe ABuratenen.

LLnHa moxxeT He3aBMCUMO ynpaBnATb 61okamu (A0 100 ycTporcTB),
MOAKJIIOYEHHbIX NapanesnibHo BCEro Nuillb 2 NpoBoAaMm.
[ononHntensHaA wvHdoOpMauna COAEPXUTCA B WHCTPYKUMW MO
ynpasnenuio vepes «I TBUS».

Bxog ®OTO

Bxon npenHasHayeH AnA noakntoYeHnsa poTO3NEMEHTOB C KOH-
TakTamu Tuna NC.

B oTcyTcTBUME paspelleHnAa MOXET BbIMOMHATLCA TOSbKO onepa-
LMA OTKPbIBaHWA; B OTCYTCTBUE paspeLleHna BO BPEMA BbIMOHe-
HMA onepaunn 3aKpbiBaHUA aKTUBUPYETCA peBepc.

/
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MpueMoyYHble UcnbITaHUA

Mocne BLINOMHEHWA BCEX MOAKIIOYEHUA MOXHO NEpenTn K npu-
€MOYHBIM WCMbITaHNAM 060PYAOBaHNA.

AaneMO'-IHbIe UCMNbITaHUA CUCTEMbI aBTOMaTM3aLUnU [OJK-
Hbl NPOU3BOAUTBLCA KBanupUUMPOBaHHbIM OMepaTopPoM,
KOTOPbIA AO/HKEeH MPOBECTUM BCe NpPeayCMOTPEeHHble BuAbl
NpPoOBEPOK B 3aBUCUMOCTU OT MMEIOLUXCA PUCKOB.

MpuemoyHble UCTIbITaHWA ABAAIOTCA CaMblM BaXKHbIM 3TaroM npu
BbINOMHEHWUN CUCTEMbI aBTOMaTH3aLMN.

Kaxkaplii OTAerNbHbIA 3NemMeHT, Hanpumep, ABuratenb, npeaoxpa-
HUTESIbHbIe YCTPOWCTBA, POTOINEMEHTLI U MP. MOXET NoTpeto-
BaTb creumasnbHOro aTana NpPUeMOYHbIX WUCMbITaHUA, U NO3TOMY
pekomeHayeTCcA BbINMOMHUTL BCe HeobXxoAuMble ornepauuun, yKa-
3aHHbIE B COOTBETCTBYIOLMX PYKOBOACTBAX Mofib3oBaTena

Ocoboe BHUMaHWE cnegyeT 06paTuTb HA MOHTaX 3NEeKTpoaBura-
TensA, KOTOpbIN AOMKEH BbITb 060PYAOBaH SNEKTPOMEXaHNYECKU-
MW KOHLIEBBIMM BbIKMIOYATENAMW, OrPaHNYMBAIOWMMUN ABUXKEHUE.
KoHuUeBble BbIKNOYaTeNM AOMKHbLI HacTpanBaTbCA nepen npose-
AeHnem npuemMoYyHbIX MCMbITaHWIA.

PaboTta 6noka ynpaBneHuna 3aBUCUT OT 3a4aHHbIX HACTPOEK.

[nA npoBeAeHVA MNPUEMOYHBIX UCMbITAHWA [OEeACTBOBATb, Kak
OMNUCaHO HMXe.

[Ona sbinonHeHuA onepauui Bxoabl CTOM n ®OTO fonKHbI XaTb
CBO€ paspeLleHne, NoATBEPKAEHHOEe COOTBETCTBYHOLWMMUN CBETO-
ONOAHBIMU UHAMKATOpaMU.

1 MpoBepka HanpaBneHUA BpalleHUA

MockonbKy B HeKOTOpbIX criydaAx paboTa npeaoxpaHUTerNbHbIX
YCTPOWCTB 3aBWCMT OT HarnpaBneHWA BbINOMHEHWA onepauuu,
Heob6xo0AMMO NPOBEPUTL NOAKIIOYEHNE ABUraTens.

- OTkMouYNTb Nogadvy NUTaHuA Ha 6rMoK yrnpaBneHnA U BO306HO-
BWUTb Nojavy NUTaHUA Yepes3 HECKONbKO CEeKYHA.

MogaTb komaHAdy ¢ nMomoLbio KHonku T1 nnu Bxoga «[lowaro-
BO» (knemma 14).

Y6eauTbCA, 4TO cMCTeMa aBToMaTu3aummn ABUXETCA B Hanpas-
NIEHUN OTKPbIBaHWA; €Cnn Xe BbINONHAETCA 3aKpbiBaHue obe-
CTO4UTb BNOK NUTaHWA U MHBEPTMPOBATbL NPOBOAA ABUratens,
NOAKMIOYEHHbIE K Knemmam 3 u 5.

2 MpoBepKa NpoAoIMHKUTENIBHOCTU onepauvmn

- MNopaTb KOMaHOy Ha Ha4yano onepauuMu OTKpPbIBAHUA U 4Yepes
HECKO/IbKO CeKyH[ MpoBepuTb, YTO orfepaurA 3aseplunnacb
W Ha gBuratefl He MojaeTcA NUTaHne (pene «OTKpbITb» =
BbIKI1.).

- Ecnn Bpema paboTbl 6noka ynpasfneHuA HeJoCTaTo4HO AnA
BbIMONHEHUA onepauuii, nepenporpaMmMmpoBats Bpema paboThbl,
Kak onucaHo B rmase 4.1 «[lporpammupoBaHme BpemeHn pabo-
Thl».

- W3 nonoxxeHnA nonHoro oTKpbiBaHUA NogaTb KOMaHAy Ha Hava-
1o onepauuy 3aKpbIBaHNA N Yepe3 HECKONbKO CEKYH[ NpoBe-
pWTb, YTO OMepaumA 3aBepLunnach 1 Ha ABUraTenb He nojaeTcA
nuTaHune (pene «3akpbiTb» = BbIKJL.).

3 MNMpoBepka paboTbl BXxoAoB

Y6eanTtbcA, YTO KOMaHaa Ha Bxoge «[lowaroBo» (knemma 14)
BbIMOSIHAET MNOCNeAOBaTENbHOCTL: OTKPbITb-CTOMN-3aKPbITb-CTOMN
(ecnu dip-BbikntodaTtenu 1 1 2 = BbIKJ1.).

4 MpoBepka paboTbl HOTOINEMEHTOB (€CNN NOAKJITIOUYEHbI)

- Hayatb onepaumio 3akpbiBaHWA U NPOBEPUTb, YTO NpW Npepbl-
BaHUM ny4a POTOINEMEHTOB 60K ynpaBneHuA UHBepPTUpyeT
[BVKEHME Ha OTKpbIBaHue.

- Hayatb onepaunio oTKpbIBaHUA ¥ NPOBEPUTL, YTO MPU MPepbI-
BaHWM ny4a (poTO3N1EMEHTOB ONOK ynpaBneHUA MHBEpPTUMpPYeT
OBV>XEHNe Ha OTKPpbIBaHME.

5 MNpoBepka paboTbl NpeaoxpaHUTENbHbIX YCTPOUCTB (ecnu
nogkno4eHbl) Ha Bxoge CTOMN

HayaTb onepaunio 3akpbiBaHUA U NPOBEPUTb, YTOObI BO BpemA
BbIMOMHEHUA onepauun cpabaTtbiBaHWe YyCTPOMCTBA, MOAKIIIOYEH-
Horo K Bxogy 12 (CTOIT), Bbi3biBano:

- HEMeAJIeHHYIO OCTaHOBKY ABWMXXEHUA N KOPOTKMUI peBepc.
HayaTb onepaumio OTKpbIBaHUA U NPOBEPUTb, YTOObI BO BpemA
BbIMOSIHEHUA onepaumun cpabaTbiBaHWe YCTPOMCTBA, MNOAKIOYEH-
Horo K Bxogy 12 (CTOIT), Bbi3biBano:

- HEeMeASIeHHYI0 OCTaHOBKY ABWXXEHUA U KOPOTKMWI peBepc.

6 Mosepka ucknoyeHnA pesepca (€Crm MMEeTCA KOHTaKT «S»)

- NojaTb KOMaHAy OTKPbIBaHWA M aKTUBMPOBATb KOHTAKT «S»,
MCKIIoYaloLWwmMin pesepc. B 9TOT MOMEHT aKTuMBUpOBATb YCTPOW-
CTBO, noaknoyeHHoe k Bxogy CTOIN n yb6eautbea, 4TO oOne-
paumA HemeAneHHO OCTaHaBNMBaeTCA, NMpU 3TOM peBepc He
BbIMOHAETCA.

7 NpoBepka ycunua (ecnu TpebyetcA)
MponsBecTn HeobxoauMble NPOBEPKMN ANA ONpeaeneHna yeunua
cornacHo ctaHaapty EN 12445,
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MporpammupoBaHue

Brnok ynpasneHus no3eonseT NporpaMMMpoBaTh NapameTpbl U BbiGUpaTh yHKUMW, KOTOPbIE NOAPOGHO OMMUCaHbI HUXE.

/

4.1) MporpammupoBaHue BpemeHU paboTbl

«BpemA paboTbl» - 9TO MakCMManbHOEe BPEeMA, Ha MPOTAXEHUW KOTOPOro OCYLIECTBMAETCA 3MIeKTPOHHOE ynpasfieHue ABUXKEHWEM
asuratens 4O BEPXHEro MM HUXKHEro KOHLIEBOrO BblKMoYaTens; 3a4aHHoe Mo-yMOM4aHUIo U BHOBb YCTAHOBIEHHOE 3HaYeHue nocne
OYUCTKN NamATU cocTaeBnAeT npubnusmTtensHo 120 cek. Ecnn cywecTtByeT HeobxoaMMOCTb, paboyee BpemA MOXET ObiTb M3MEHEHO
OT MMHUM. 5 cek. go makc. 120. Mpoueaypa nporpaMMMpoBaHUA MpPeAcTaBlieHa B PEXWUME «Camopacrno3HaBaHuA», T.e. U3MepPeHNeM
HeobXxoAuMOro BpemMeHu ANA BCel onepaumu.

HeobxoaMmo Mpou3BecT! M3MepeHWe CaMOWn CNOXHOW orepauvn AnA Asuratena (M camoro MeAJIeHHOW), Kak MnpaBuio, 3TO LMK
nogbema. PekomeHOoBaHO 3anporpaMmMmnpoBaTh BpeMA paboThbl HA HECKOMBKO CeKyHA 60sblue Tpebyemoro AnA BbIMOMHEHNA ornepauyn.

[na BbinonHeHWA npoueaypbl nporpaMmMmpoBaHuA crnegoBaTb MHCTPYKUMAM Tabnuubl HUXeE.

Tabnuua «A3» [porpammvpoBaHue BpemeHu paboTbl Mpumep
1 HaxaTtb 1 yaepxusarb HaxkxaTon KHonky T1 Ha 6noke ynpaBneHua AnA 3anycka
asurarensa Crid
2. Yepes 5 ceKyH nocne HaXkaTua Ha KHOMKY T1 HadHeTCcA n3aMepeHre NpoaoiKUTENbHOCTU A 4
onepaumu il 5cek
3. Mocne Toro, Kak kHonka T1 BydeT oTnyLleHa, ABuraTenb OCTaHaBMBAETCA U 3 arnoMMHaeTcA
HoBOe BpemA paboTbl. (BHMMaHWE: BKNIOYMTL ABUraTesib He paHee Yem Yepes 4 ceKyHAbl) il

Mpumeyarue: [inA n3meHeHnA BpeMeHn paboTbl MOBTOPUTL MpoLeaypy € NyHKTa 1 A0 nyHKTa 3 npy HEOBXOANMMOCTM OTKSIIOHEHWA aBToOMaT-
YeCKOro 3aKpbIBaHWA; UKW NPoOAoKaTh A0 NyHKTa 5 B Tabnuue A4 npy HEO6XOAMMOCTY BKITHOHEHNA aBTOMATUYECKOro 3aKpbiBaHWA

/
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4.2) MporpamMmupoBaHue BpeMeHM nay3bl aBTOMaTUYECKOro 3aKpbiBaHUA

<<Bp6MF| naysbl» MOXeT ObITb 3anporpamMmmupoBaHo oT 1 MuH o 120 cekyHa. Mocne 3aBeplleHna Lmkna oTKpblBaHUA HA4YMHAEeTCA OTCHeT
«BpeMeHU nay3bl», N0 UCTe4eHUN KOTOPOro Ha4nMHaeTCcA aBToMaTtn4eckoe 3aKpbiBaHUE.

Tabnuua «A4» [MporpammupoBaHue BpeMeHU nay3sbl aBTOMaTU4ECKOro 3akpbiBaHUa Mpumep
3anporpammumpoBaTb BpemA paboThbl, Kak onucaHo Bbiwe (Tabnuua A3) o nyHkTa 3

4. [Mocne oCTaHOBKU ABUXEHMUA B TEYEHNE 2 CEKYHA HAXaTb U yAepXKMBaTh HaXKaTon ) 2

KHOMNKY T1, B 3TOT MOMEHT Ha4yHeTCA 3anoMUHaHe «BPEMEHN nay3bl» 2ceKk
5. Korga kHonka «T1» 6ygeT oTnylieHa, 6noK ynpaBneHna 3anoMHUT «BpeMA nay3bl» 4

W 3anycTuT ABuraTtesib B 06paTHOM HMapBfeHun

Mpumeyanune: [nA OTKNOYEHWA hyHKLMM aBTOMATUHECKOro 3aKpblBaHUA HEOOXOAMMO yaanuTb «BpeMA nay3bl», BbIMNOMHUB AENCTBUA
A0 nyHkTa 3 (Tabnuua A3).

/
~

N
/

N

4.3.) Mporpammupyembie hyHKLUU

Ha 6noke ynpaeneHua umetoTca 4 dip-BbiKnioyaTens, KOTopble NO3BOMAIOT NPUBECTU CUCTEMY B COOTBETCTBUE C KOHKPETHbIMM NoTpe6-
HOCTAMM.

BHUMaHuWe: HeKOTOpble NporpammmupyemMbie (YHKLUUM CBA3aHbl C (PyHKUMUAMM 6€30nMacHOCTU; BHUMATESIbHO OLEHUTb UX C Y4ETOM
AOCTUXXEHUA Tpebyemoro ypoBHA 6e30MacHOCTU BCe CUCTEMbI.

Bbikntouatenb 1 Bbikn. Bxof NMOLIAITOBO paboTaeT B pexumMe: «noLiaroso»

Bkn. = Bxog NMOLLUAITOBO paboTaeT B pexxume: «0TKpbITb»
Bbikntoyatenb 2  Bbikn. = QYHKUMA «KOHAOMWHUYM>» HE BKIIIOYEHa
Bkn. = OYHKLUMA «KOHAOMUHUYM>» BKIIOYeHa

Bxof CTOI ¢ koHTakToM NA

Bxog CTOI ¢ koHTakTOoM NC

Bxof CTOIN ¢ KOHTaKTOM C MOCTOAHHBLIM conpoTusneHneM 8,2kQ 6e3 UCKIoYeHVA pesepca
BxoA CTOIN ¢ KOHTaKTOM C MOCTOAHHBLIM CONPOTMBEHNEM 8,2KQ C MCKNIOYEHNEM peBepca

Bbikntoyatenu 3-4 Bbikn. Bbikn.
Bbikn. Bkn.
Bkn. Bbikn.
Bkn. Bkn.

/
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4.4) OnucaHue pyHKUMA

Bxop MowaroBo:

[aHHbIn Bxod, OObIMHO BbLIMOMHAIOWMA MOCNEA0BATENbHOCTb:
OTKPbITb-CTOMN-3aKPbITb-CTOMN, MOXET ObiTb 3anporpaMmMMpoBaH Kak
«OTKPbITb» (dip-BbIkMtoyarens 1 BKJ1.); B 3ToM criyyae BbINonHAETCA
cneayoLlanA nocnenoBaTenibHOCTb: OTKPbITb-CTOM-0TKPbITE-CTOM.
Ecnn Bxon «nowaroBo» 3anporpamMMuMpoBaH Takum obpasom wu
BKJIOYEHa (PyHKUMA «KOHAOMUHUYM»IO Henb3A nogaBaTb KOMaH-
Oy Ha 3aKpbiBaHWe, KOTOpPaA MOXET BbIMOMHATLCA TOMbKO MpU
aBTOMAaTUYECKOM 3aKpbIBaHUM U ANCTAHLUMOHHO.

DYHKUNA «KOHAOMUHUYM»:

Mpn BKMIOYEHHON (PYHKLUNUN «KOHAOMWHWUYM», BO BpPEMA BbINoi-
HEHUA onepauuyM OTKPbIBaHWA KOMaHAbl Ha OTKpPbIBaHWE WNn
noLlaroBO He OCTaHaBMMBAKT WM HE PEBEPCUPYIOT onepaumto

OTKpbIBaHWA, NOKa OHa He ByAeT BbIMOMTHEHA MOSTHOCThLIO.
KomaHabl OTKpbIBaHWA 1 MOLWAaroso, nogaHHbIe BO BPEMA BbINOf-
HEHWA UMKNa 3akpbiBaHWA, PEBEPCUPYIOT ABWXKEHWE BO BpeMmA
onepauun 3aKpbiBaHUA.

Bxoa Cton

[aHHbIN BXOA MOXeET 6bITb 3anporpamMMupoBaH npu nomowm dip-
Bblknto4aTenen 3 n 4 B pasnnMyHbIX pexuMax B 3aBUCUMOCTM OT
TUNa NOAKIIIOYEHHBIX NPeAOXPAHUTENbHBIX YCTPONCTB:

KoHTakT NA (HOpMasibHO OTKPbITbIN).

KoHTakT NC (HOpMasnbHO 3aKpbITbIiA).

KOHTaKT ¢ nNocToAHHbIM conpoTusneHnem 8,2kQ 6e3 uckniode-
HMA pesepca.

KOHTaKT ¢ MOCTOAHHbIM conpoTuBreHnemM 8,2kQ ¢ UCKIoYEeHeM
pesepca.

~
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4.5) CoxpaHeHue B NamATU NepefaTynKoB

Bnok ynpaBneHvsa pacro3HaeT pasfiyHble TUMbl NepefaTHnkoB
(cm.Tabnuuy Al).

Tak Kak TuMbl KOAOB OTNMYAOTCA, NEPBLI 3aNUCaHHbIA B NaMATb
nepeaaTyvk onpesenseT MOAeU NepenaTynkoB, KOTopble MOTyT
6bITb 3arMOMHeHbI Mo3xe. [pu Heo6XoAUMOCTW U3MEHEHWA Tuna

Tabnuua «A5»
1 Benblwka «CU[ paauno»

[poBe| OMHEHHbIX nep

eaT4YNKOB
CoxpaHeHHble nepegaTtymkm Tuna FLO

nepeaTyMkoB, NpeXxx e BCEro cneayeT yoanuTb BCe COAEPXMMoe
namATu (cm.Tabnuuy A7).

Mao>XHO NPOBEPUTb, Kakol TWM NepeaaTyMKoB 3aHeCeH B 610K yrnpas-
JIEHVA W, CNepgoBaTenbHO, TUN NepeaaTynka, KOTopbI MOXHO Aoba-
BUTb; AJIA 9TOW LieNM AOCTaTO4HO MPOBEPUTL KOTMYECTBO BCrbILLEK
«CN[ pagvo» npu nogkntodeHn 6noka yrnpasneHyAa K CETU NUTaHuA

2 Benblwkn «CNL, pagno»

CoxpaHeHHble nepegatymku Tuna FLOR

3 Benbiwkn «CNL, pagno»

CoxpaHeHHble nepegatymku Tuna SMILO

5 anvHHbIX Benblwek «CUI paano»

MamATb nNycTa (B NamATW HET COXPaHEHHbIX NEPEAaTHMKOB)

MepepaTyvky 3anucbiBalOTCA B NaMATb MPUEMHMKA Hemocpea-
CTBEHHO MpW HaxkaTuu KHOMKM T2 Ha 6roke ynpaeneHusa (06sA-
3aTenbHO ANA MEepBOro nepefarynka) Unv nyTem BbINOMHEHWA
onepauum AMCTaHUMOHHOMO COXpaHeHUA B Crlyyae, ecnv MMeeTcA B
pacnopAXeHW paHee 3anncaHHbIN B NamMATb NepeaaTyuk.

[MepenaTynkm MOryT 3arnoMMHATLCA B 2 peXumax:
pexum |

B aToM pexxunme dhyHKUMA KHOMOK NMepeaaTynMkoB CTPOro doukcu-
poBaHa: KHonka 1 - KoOMaHAa «OTKPbITb», KHOMKA 2 - KOMaHaa

pexum Il

B aToM pexwume nrobas KHomka nepenaryvka MOXeT ObiTb cBA-
3aHa C O[IHOW U3 4 BO3MOXHbIX KOMAaH[: «MOLIAroBO», «OTKPbITh>,
«3aKpblTb», _«CTON». B 3TOM cnyyae npouedypa 3anoMuHaHWUA
BbINOMHAETCA MMEHHO ANA TOW KHOMKWU nepeaaTynka, KOTOpyto
HeobX0AUMO CBA3aThb C XKenaeMon KomaHaow. Tonbko ogHa komaHaa
MOXET ObITb CBA3aHA C KaXXA0W KHOMKOM nepegaryunka, npyu 3Tom
nobaa komaHaa MoxeT 6biTb nogaHa tobov KHOMKOW nepeaaTyun-
Ka. Kaxkgas KHomka 3aHMMaeT OfHY AYeiiKy NamATh NpUeMHUKa.

Tabnuua «A6»

«CTOM»,_ KHOMKa 3 - KOMaHaa «3aKpbiTb», KHOMKa 4 - KoMaHaa Mpumep | Pexxkum 3anomuHanna i
«cTon». ®asa coxpaHeHVA BbINOMHAETCA ANA KaXXAoro nepeaat- A02 N°1 A02 N°2 A02 N°3
yYMKa oTAenbHOo. Bo BpemA BbIMOMHEHWA AAHHOW onepaumn HeT KHonka 1 | OTKpbITb
3HaYeHNA, KakaA KHoMKa 6ymeT HaxaTta, M 3aHMMaeTCA TOMbKO KHonka 2 | 3akpbITb
oflHa AYelrKa NamMATK. KHonka 3 MNowaroso
KHonka 4 Mowaroso
[nA BbINONHEHUA Npoueaypbl 3anoOMUHaHNA NepeaaTyYMKoB obpallaTbeA K cneayowmm Tabnuuam:
Tabnuua «A7» CoxpaHeHue B Pexxume | Mpumep
1 HaxaTtb 1 yaepXuBarb HaXkxaTow KHOMKy T2 npuMepHO 3 ceKyHAabl A 4
2
Gz 3cek
2. Mocne BknioyeHnA «CUl paano» KHOMKY OTNYCTUTb. Yo 4
7D7 — =
VAR G2
3. B TeuveHune 10 cekyHA HaXkaTb U yaep>KmBaTb HAXKaTOW KHOMKY He MeHee 3 CeKyHz, Nobyto A 4
~ =
KHOMKY Ha nepegaT4ymke, KOTOPbI BHOCUTCA B NaMATb G 3cek

MpumeyaHue: Ecnm coxpaHeHne B NnamATb Npon3oLwsio ycnewHo, «CUI paamo» nogaeT 3 BCnbIWKW. [Mpy HEO6X0AMMOCTU 3anoMUHaHNA
OpYyrvx nepenaTynkos, MOBTOPUTL Wwar 3 B TedeHue ewe 10 cekyHA, MHaye npoueaypa CoxpaHeHuA B NaMATb NpepbiBaeTcA.

Tabnuua «A8» CoxpaHeHue B pexxume | Mpumep
1. HaxxaTb 1 oTNyCTUTb KHOMKY T2 KONMYECTBO pa3, COOTBETCTBYHIOLLEE HYUCIY XKEeNaeMon L 4 4
— =2 — =
hyHKUMM: 1 = «MoLWwaroBo» 2 = «OTKPbITb» 3 = «3aKPbITb» 4 = «CTOM>» 20 320
2. [MpoBepuTb KONMYECTBO ANNHHBLIX BenbiweKk «CU[ paano» cOOTBETCTBYHOLIMX N/
onpepeneHHon pyHKLUMN Eh
3. B TeueHne 10 cekyHA HaxaTb 1 yaep>KUBaTb HAXKATOW KHOMKY B Te4YeHne He MeHee A4
o —
3 CeKyHA HY>KHYIO KHOMKY Ha Nepeaarymke, KOTopbIi BHOCUTCA B MaMATb 7 3cek

MpvmeyaHue: Ecnmn coxpaHeHne B namATb Npom3oLwio yenewHo, «CU[ paano» nogaet 3 MeAneHHbIX BCrbIWwKK. Mpy HeobxoammocTu 3ano-
MVHaHWA OPYrMX NepeaaTymkoB, NOBTOPUTL war 3 B TeyeHue ewle 10 cekyHa, nHadve npoleaypa CoxpaHeHna B NaMATb NpepbIBaeTCA.
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4.6) AuctaHUMOHHOE 3anoMUHaHue

Bo3mMoxxHOCTM 6r10Ka ynpaBfieHWA NO3BOMAKT 3aHOCUTL B NaMATb
HOBbIN nepegatynk 6e3 NPAMOro MCMoNb30BaHWA KHOMKMK Mpo-
rpammupoBaHma T2.

[nAa paHHOM Npouenypbl HE06X0AMM paHee 3aHEeCEHHbI B MaMATb
1 paboTtatowmi nepeaatymk. HoBbIM NepesaTynmk CMOXET «yHac-
nepoBaTb» YK€ BBeAEHHble HACTPOWKM; MO3TOMY €CNnu MNepBbIn
nepenartymk 6bisi COXpaHeH B pexunme.

I, HOBBIN Takke ByaeT coxpaHeH B pexkume | 1 anAa 3anncum MOXHO
Mcnonb3oBaTth Mobyld U3 KHOMOK MepefaTyvkoB; ecnv nepsbiit

nepefaTtyMk coxpaHeH B pexume |l, HOBbI nepepaTyvk Takxe
6ynet coxpaHeH B pexxume Il. B atom cnyyae cnegyet obpatutb
BHMMaHWe Ha KHOMKWU, KOTOPble UCNOMb3YHOTCA Ha 2 nepegaryumkax,
TaK Kak KHOMKa, ucronb3yemas Ha HOBOM nepepatyvke, byoeT
BbINOMHATB TY ke PyHKLMIO, YTO 1 KHOMKa Ha CTapoM NepeaaTyuke.
Oba nepefaTynka, KOTopbil Mbl HasoBem HOBbIV, BHOCWMbIi
B namAaTb, 1 CTAPbIV, y>X€ BHECEHHbI B NamATb, Heo6Xxoaumo
pa3mMecTuTb B paanyce AeACTBMA AUCTAHLUMOHHOIO yNpaBneHua v
BbIMOMHUTb LUarK, nepe4vncneHHble B Tabnuue A9.

Tabnuua «A9»  [IMcTaHLUMOHHOE COXpaHeHue Mpumep
1. HaxxaTb 1 yaep>xmBaTb HaXkaTon B TedeHue 5 cekyHa kHonky Ha HOBOM nepepatuuke, ¥ 4
2 —
3aTeMm OTNyCTUTb 5cek
2. MepneHHo HaxaTb 1 OTNYCcTUTb 3 pa3a kHornky Ha CTAPOM nepenatyuke V4 V4 V4
Cocbex Cocdex Crclex
3. MeaneHHo HaxkaTb 1 pa3 kHonky Ha HOBOM nepepatyvke, 3aTem OTNyCcTUTb 4
ol
&Y X1
MpvmeyaHue: Npu Heo6XoAMMOCTH 3aHECEHUA B MAMATb APYr1X nepefaTynkoB, MOBTOPUTL BCe LIarv AfiA KaXKAoro HOBOro nepeaaryu-
Ka
Ta6bnuua «A10» CTupaHue U3 NnamMATU OOHOro nepegaTtymka MNpumep
1. HaXkaTb U yaepXunsaTb HaXKaTon KHoMkKy T2, noka He 3aroputcA «CU[ pagno» A 4 Ny
- L=
N
2. noka ropuT CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP, HaXKaTb KHOMKY nepeaaTtynka TX, ko KOToporo ¥ Yo A 4
> ’D’ .
HeobX0AMMO yaanuTb 29 1 XY
3. 5 BCMbIWEK CUTHANM3MPYET O CTUPaHUM KOAQ; Nocne 5 BCrbIWeK KHOMKY HeobX0AnMO OTMYCTUTb. \Ij/ 4
Ecnu nopgaeTca Tonbko 1 BCMbILLKA, NepefaTymK OTCyTCTBYET B MaMATY 6/10Ka ynpaBneHnsa L x5 G

TOYHO BO BpeMA 5 BCMbIWKW ANA MOSTHOM OYUCTKM NamATK 6noka ynpasneHuna

MpumeyaHue: Mpu HeO6xo0AMMOCTU CTUPAHMA U3 NaMATU, NOBTOPUTb BCE LUArn AnA KaXaoro HOBOro nepejarymka.
Ecnu nepepatunk coxpaHeH B pexxume I, cneayeT yoanaTe KOA KaX A0 ero KHOMKM.

/

N

4.7) CTupaHue namATU

|_|pI/I HeobX0aMMOCTU MOXHO OYUCTUTL BCE KOAbl nepenarymnkoB, COXpaHeHHble B NaMATU, UK BbIMNONMHUTb NOSHbIN C6pOC HaCcTpoeK 6no-
Ka ynpaeneHunAa K 3aBOACKUM HaCTpOVIKaM. Mocne yoaneHnAa Bcex nepegartynkoB MOXXHO U3MEHUTb TUN nepenaTtynkoB, KOTOPble MOryT

ncnonb3oBaTbCA.

YT06bI yoanuTb AaHHble, cogepXkawmeca B NaMATU, BbINONHUTDL cnieaylollee:

Tabnuua «A11» CTtupaHue namaTtu MNpumep
1. HaxkaTb 1 yaepxxmBaTb HaxaTon KHornKy T2 Ha 6rioke ynpasneHusa
-
Sl
2. YaepxvBas HaxkaTon KHonKy T2, nogoxaatb, noka 3aroputca «CUJ1 paguno», 3atem \ u \|j/
> - =
noaoXAaTb, NOKa OH MOracHeT, 3aTeM Ha4YHeT MuUraTb /1N \
3. OTnycTUTb KHOMKY TO4HO BO BPEMA 3 BCMbILLKM ANA yAareHNA U3 MamMATW TOMNbKO nepeaaTyinkos,  \ L/ 4
OTNyCTUTb KHOMKY TOYHO BO BPEMA 5 BCMbILLKMW ASIA NOIHOTO CTMPaHUA NaMATh N\ X3/X5

MpumeyaHue: Bo Bpema ctupanma «CU[ paauo» 6bICTPO MAraeT, a KoHeL, onepaummn oTMedaeTcA 5 Benblwkamu. NonHaA oumcTka nama-
TW OTMEHAETCA BCe Npeablaylime HacTPovKn (Bpema paboTbl, agpec TTBUS, ...), Bo3BpaLiaA 3Ha4eHNA BCEX HACTPOEK K 3aBOACKUM

napameTpam.

5)

[JononHutenbHble akceccyapbl

Bnok ynpaenenvua mindy AO2 nMmeeT pasbeM AnA MNOAKYEHne
ycTponcTBa nporpammmpoBaHna SMU. YCTponcTBO nporpaMmu-
poBaHUA MOXET UCNONb30BaThLCA AJ/1A BBOAA, YAaSIEHWA, NomcKa u
KOMMPOBaHNA KOAOB NepeaaTHnKoB.

Mpu nogkntoyeHun ycTponcTs nporpammupoBanna TTP n TTI
Yyepes Bxog TTBUS moryT BbIMONHATLCA Apyrve yHKUMN.
ObpatnuTbCA K PyKOBOACTBY MO 3KCMiyarauuu ycTponcTsa npo-
rpammupoBanna SMU gna nony4venna 6onee noapobHom nHdop-
Mauwmu Mo ero UCMonb30BaHuIo.

AVc-rpoﬁc'rBo nporpammuposaHua SMU ocywecTtBnaer
ynpaBJieHUe TOJNIbKO Kogamu papguokomaHa. Mocpeactsom
PYHKLUMIA «4UTaTb» M «3anucaTb» MOXXHO YUTaTb U KOMUPO-
BaTb COAEpPXXMMOe NaMATU 6/10Ka ynpaBrieHUA, a Tak)Xe napa-
MeTpbl U KOoHdurypauumn (BpemAa pabotbi, agpec TTBUS...).
Mpy npumeHeHUN AaHHbIX KOMaHA Y6eauTbCA, YTO UCNONb3Y-
I0TCA COBMECTUMbIe YCTPOMCTBA.




6) YUto penartb, ecnu...

Onepauma He Ha4yMHaeTcA Aaxke oT KHonku T1 Ha nnare.
HDOBepI/ITb nnTaHWe nnartbl U UeNOCTHOCTb NpeaoxXpaHnuTenAa. Mex-
Ay Knemmamm 8-9 [OMKHO NofaBaThbCA HaNPAXEHNe ceTu, a Mexay
knemmamm 10-11 npucyTCTBYET HanpAXxeHue npumepHoO 24Vdc.

KomaHgabl He BbI3bIBalOT HUKaKUe onepaumm u cBeToOANOAHbIN
MHAMKaTOp, cooTBeTCTBYloWMI BXxoay CTOMN, 6bicTpO muraer.
BepoATHO, MPOM30LLI0 KOPOTKOE 3amblkaHue Wunu neperpyska
Ha BbIXOAe CepBUCHOTO NMTaHWA. BoK ynpasneHns nMeeT npeno-
XpaHUTENb, KOTOPLIN cpabaTbiBaeT aBTOMATUYECKU; MOMbITATLCA
BbIKMIOYATb MUTaHWe, MOAOXKAATb HECKONbKO CEKYHA U CHOBa
noaaTb NUTaHue.

Hanps>xeHue nuTaHMA B HOpMe, HO onepalua He Ha4YMHaeTcA
[lnA akTMBaumn onepaumn Heobxoaumo, 4Tobbl Bxoa Cton n doTo
fanu paspelueHune: npoBepuTb, YTObbl CBETOAMOAHbIE WHAMKA-
TOpbI, COOTBETCTBYIOLME BXxoAaM, ropenu. Ybeautbea, 4to dip-

Ecnu Bxof oTHocuTcA K Tuny 8,2KQ, HanpsXeHne mMexay Knem-
mamm 10-12 gomxHo 6biTb B npeaenax 6Vdc - 18Vdc.

3anomuHaHMe HOBOro nepefaTynka HeBO3MOXKHO.
Y6eanTbCA, YTO TUM NepeaaTyka COBMECTUM C MepeaaTymkomM,
KOTOpbIA COXpaHeH C NamATW. BbIKNO4UTL U BKAOYUTL 60K
ynpaeneHva, npoeepus Benbiwkn «CU[ pagmo» AnA nNpoBepku
TUNa NepeaaTyYkoB, COXPAaHEHHbIX B NaMATK.

Tun nepegaTyuka Bbl6bpaH NpaBuUNbHO, HO MepeAaTyYUK He
3anoMuHaeTcA.

Verificare cheil circuito ricevente della scheda funzioni correttamente:
nucnonb3oBaTb paboTatowmn nepegatymk. Ecnvn 6nok ynpaenexua
npaBuSIbHO MOMy4YaeT paguo CUrHan, KOTOpbIi O4HAKO He coxpa-
HeH B namATW, GygeT nogaH curHan B BuAe Benblwku «CULO
paauno». 1o AoCTUXEeHUN MakcMaribHO AONYCTUMOrO Konnyectsa
nepenarynkos (254), nogaeTcA 6 BCMbILEK.

BbIKMo4aTenu 3-4 cooTBETCTBOBANN TNy ncnonb3yemoro exoaa.

N

7) TexHU4YeCKMe XxapaKTepucTuKu

/

~

OneKTPOHHbIA 650K ynpasneHua

OnekTponuTaHue: 230 B nepem.Toka 50/60 'u unn 120B nepem.Toka 50/60y B 3aBUCMMOCTM OT BEPCUM
(cm.3Ha4eHne, ykaszaHHoOe B nNacnopT.Tabnumyke)

Makc.mowWHoCTb ABUraTens: 950 W

Hanps>xeHne curHanos KOMaHAa: npumMepHo 24Vdc

BcrnomoraTenbHble ycTporcTBa (kKnemmbl 8-9): HanpaxeHue 24Vdc +30%; makc.Tok 50MA

Bxop cTon: KoHpurypupyeTca nog koHTakTel NA, NC nnm 8,2kQ +-25%
Bpemsa paboTbl: nporpammMmupyeTtca oT 5 o 120cek

Bpewms nayabi: nporpammupyeTtcsa ot 1 Ao 120cek unu ncknto4aeTcA
Paboyas Temnepatypa: -20+50°C

Pasmepbl / Bec: 128 x 112 x 43mm 350 1

Knacc 3awmThl IP: 44

Yucno onepaunii B A€Hb: 20; 10 HenocneaoBaTenbHbIX NPU MaKCUManbHOWN Harpyske

PaguonpueMHuk

YacToTa: 433.92 MHz

Koauposka: FLO (noctoAHHbIn Kog), FLOR (anHamunyecknin kog), SMILO (auHamuydeckni kon)

Makc.kon-Bo coxpaHAeMmblX nepeaaTymKoB: 254
KomanHua Nice spa octaBnaeT 3a co6oi npaBo BHOCUTb MoauduKauum B CBOIO NPOAYKLUMIO B N1lo6on momeHT 6e3 npeaBapu-
TenbHOro npeaynpexaeHua

N\

Heknapauua cootsetcTBuA EC \
[Oeknapauua o cooTBeTcTBUU TpeGoBaHuAM [AupekTus: 1999/5/CE (R&TTE), 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) npunoxetue ll, yactb B

Mpumeyanue: CoaepxaHne HaCTOALIEN AeKnapaLvm COOTBETCTBYET AaHHbIM, 3aAeKNapupoBaHHbIM B OhvLManbHOM AOKYMEHTE, KOTOPbI MOXET 6biTb MpeAcTaBneH B ouce komnanum Nice
S.p.a., U, B YaCTHOCTW, B CBOEI NOCNeaHei Bepcuu, AOCTYMHOM [I0 MOMEHTA Nepeaayn HacTOALLEro PyKoBOACTBA B NeYaTh. [pUBEAEHHDIN TEKCT Aeknapaumm 6bii aAanTypoBaH No U3aaTeNbekuM
cooBpaxeHuam. Konuto opuruHanbHoM Aeknapauum MoxHo 3anpocutb y komnanum Nice S.p.A. (TV) I.
Homep geknapauum: 241/A02 PeBusua: 5

HassaHnue usrotosutensa: NICE S.p.A.

Appec: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly (Utanua)

Jnuo, ynonHomo4eHHOe Ha cocTaBneHue TexHu4eckon gokymenTauuu: NICE S.p.A.
Bua nspenua: brok ynpaenexua ana 1 asuratena 230 B npem.Toka

Mopenb: A02

[lononHutenbHble akceccyapbl: Pagnokomanabl cepum FLO, FLOR, Smilo

A, HuxenoanucasLwuniica, Maypo Copamtn (Mauro Sordini), B ka4ecTse [eHepanbHOro ANPEKTopa, 3aABNAI0 CO BCEN OTBETCTBEHHOCTBIO, YTO YKa3aHHOE Aanee U3Aenue NpuaHaHo COoTBETCTBY-
I0LLMM TPeBOBaHNAM HUKEYKa3aHHbIX AMPEKTYB:

¢ [InpekTunsa 1999/5/CE EBPOMENCKOIO MAPJTAMEHTA Y COBETA MUHWCTPA ot 9 mapTa 1999 ropa B 4acTu paavo YCTPONCTB 1 TENEKOMMYHUKALMOHHBIX YCTPOWCTB, @ Takxe creaytowwmm
rapMOHU3MPOBaHHbIM CTaHAapTaM:

¢ OxpaHa 3a0poBbA (cT. 3(1)(a)): EN 62479:2010 OnekTpuyeckan 6esonacHocTb (CT. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011 - OnekTpomarHuTHaa coBmectumocTb (cT. 3(1)(b)): EN 301
489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013 - Pagvo cnekTp (cT. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2010

o NPEKTVBA 2004/108/CE EBPOMEMCKOIO MAPJIAMEHTA 1 COBETA MMHUCTPOB ot 15 aekabpa 2004, Kacatowenca yHudukaumm 3akoHoaaTenscTea cTpaH-uneHos EC no anekTpo-
MarHuUTHON COBMECTUMOCTH, 1 3ameHsAtoLen [upekTusy 89/336/CEE, B cooTBeTCTBUM CO creayowmmi oblieesponeiickumm ctanaapTamu: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

TMomumo 3Toro nsaenme oTeevaeT TPeOOBaHNAM CREAyIoLei AUPEKTUBbI B HaCTy, KACAIOWIENCA «KBa3NMaLLMH»:

[vpekTunBbl 2006/42/CE EBPOIMENCKOIO NAPNAMEHTA 1 COBETA MUHUCTPOB ot 17 maa 2006r., kacatoLLeiicA MalMHOCTPOHUA 1 u3meHAtowen fiupextusy 95/16/CE (nepepaboTka)

* Takxe AeKnapupyeTcA YTO COOTBETCTBYIOLAA TEXHNYECKAA AOKYMEHTaUMA Bbina coctaBneHa B coOTBETCTBUM ¢ npunoxennem VIl B upektuebl 2006/42/CE u ¢ cobnioaeHnem cnepyiowmx
OCHOBHbIX MonoxeHuit: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

* 113roToBuUTENb 06A3YETCA NMPEAOCTABUTb YNONMHOMOYEHHBIM HALMOHaSbHBIM OpraHam Mo COOTBETCTBYIOLLMM 06pa30oM 0ChOpPMIIEHHOMY 3anpocy BCIO HEOBXOANUMYIO MHE(OPMALMIO MO «KBa3uMa-
LUMHe», COXPaHAA NpU 3TOM BCE UMEIOLUVECA aBTOPCKME NpaBsa.

- Ecnm «KBasumalunHa» BBOAMTCA B 9KCMNyaTaLMIO B CTpaHe, A3bIK KOTOPOIA OTNIN4AETCA OT UCMONb30BAHHOTO B HACTOALLE AeKnapaumi, MMnopTep 06A3aH NpefoCcTaBNTL Haanexaluni nepe-
BO/, AeKnapaLmi.

- «KBasumalumHa» He JOMKHA BBOAWTLCA B 3KCMyaTalyio 0 TeX Mop, MoKa MallnHa, B KOTOPYIO OHa BCTPOeHa, He GyaeT, B CBOK o4epe/b, Mpu3HaHa COOTBETCTBYIOLEN, €N NPUMEHNMO,
TpeboBaHNAM AvpeKTUBbI 2006/42/CE.

Kpome Toro usaenue oteevaeT TpeboBaHnAM cneaytowmx ctaHaapTos: EN 60335-1:2012, EN 60335-2-103:2003+A1:2009
W3penve, BKNKOYaA TONMbKO NPUMEHNMbIE KOMMOHEHTbI, MPU3HAHO OTBEHaloLLMM TpeboBaHNAM creaytowmx ctaHaapTos: BN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Asbik: RU

k Onepuo, 1 nonAa 2014r. k. Mauro Sordini (Maypo CopauHm) ([eHepanbHbIi ANPEKTOp) j
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