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¢ EN - Control unit for THREE-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore TRIFASE meccanico o elettronico ¢ FR
- Logique de commande pour moteur TRIPHASE mécanique et électronique * ES - Central para motor. TRIFASICO mecanico o electronico ® DE - Steue-
rungseinheit fiir mechanischen oder elektronischen DREIPHASENMOTOR e PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub elektronicznym
wylacznikiem krancowym e NL - Besturingseenheid voor DRIEFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - Bnok ynpaBnexua gna
TPEX®A3HOIO mexaHU4YecKoro unm snekTpoHHoro asuratens ® TR - UC FAZLI mekanik veya elektronik motor santrali
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e EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT
- Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ® FR -
Lancer la recherche des appareils (paragraphe
2) » ES - Ejecutar la busqueda de dispositivos
e DE - Suche nach Vorrichtungen ausfiihren
(Abschnitt 2) » PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie urzadzen (paragraf
2) o NL - Zoek inrich-
tingen (paragraaf 2) e
RU - BbinonHuTe nonck
yCTpPONCTB (CM. nap. 2)

* TR - Arama cihazla-
rinin calistirlmasi (Pa-
ragraf 2)

e EN - Run a height acquisition (paragraph 3) ®
IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3)
® FR - Lancer P’acquisition des mesures (pa-
ragraphe 3) * ES - Ejecutar la adquisiciéon de
medidas (apartado 3) ¢ DE - Héhenerfassung
ausfiihren (Abschnitt 3) ® PL - Przeprowadzi¢
wyszukiwanie potozen (paragraf 3) ¢ NL - Leer
positiewaarden aan
(paragraaf 3) ¢ RU -
BbinonHute nouck no-
suumin (cm. nap. 3) ®
TR - Iktisap kotasinin
karsilanmasi (Paragraf
3)




¢ EN - Control unit for MONO-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore MONOFASE con finecorsa meccanico o elettronico ¢
FR - Logique de commande pour moteur MONOPHASE mécanique et électronique ¢ ES - Central para motor MONOFASICO con final de carrera mecanico o electrénico
¢ DE - Steuerungseinheit fiir EINPHASENMOTOR mit mechanischem oder elektronischem Endschalter * PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub
elektronicznym wytacznikiem kraricowym ¢ NL - Besturingseenheid voor EENFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - bnok ynpasnenuns gna
OJHO®A3HOIO gBUraTensa c MexaHU4eCKNMMN UNK 3NEeKTPOHHbIMU KOHLeBbIMM faTuukamu ® TR - Mekanik veya elektronik aksamli TEK FAZLI motor santrali
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Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ¢ FR -
Lancer la recherche des appatreils (paragraphe
2)  ES - Ejecutar la busqueda de dispositivos
¢ DE - Suche nach Vorrichtungen ausfiihren
(Abschnitt 2)  PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie urzadzen (paragraf 2) e NL - Zoek inrichtin-
gen (paragraaf 2) ¢ RU
- BbinonHuTe NONCK
YCTpOWCTB (CM. nap. 2)
* TR - Arama cihaz-
larinin calistirimasi
(Paragraf 2)

E e EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT -

=
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- Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3) * FR
- Lancer P’acquisition des mesures (paragraphe
3) * ES - Ejecutar la adquisicion de medidas
(apartado 3) ® DE - Héhenerfassung ausfiihren
(Abschnitt 3) ® PL - Przeprowadzi¢ wyszukiwa-
nie potozen (paragraf
3) ® NL - Leer positie-
waarden aan (paragraaf
3) ¢ RU - BbinonHute
nouck nosuuymm  (cm.
nap. 3) ® TR - lktisap
kotasinin karsilanmasi
(Paragraf 3)

* EN - Run a height acquisition (paragraph 3) ¢ IT




e EN - Control unit for motor with MEIN inverter ¢ IT - Centrale per motore con inverter MEIN ¢ FR - Logique de commande pour moteur avec inverseur
MEIN e« ES - Central para motor con inverter MEIN ¢ DE - Steuerungseinheit fiir Motor mit Inverter der Serie MEIN ¢ PL - Centrala do silnika z falownikiem
MEIN e NL - Besturingseenheid voor motor met inverter MEIN - RU - Bnok ynpasneHusa ana gpuratena c uisepropom MEIN ¢ TR - MEIN invertérlii motor santrali
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EN - Activate inverter function EN - Run a device search (paragraph 2) ¢ IT -
(L7, level 1 and Table 5 - refer to 7 Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 2) ® FR -
the full instruction manual) Lancer la recherche des appareils (paragraphe
IT - Attivare funzione “Inverter” (L7, 1° 2) ¢ ES - Ejecutar la bt’ls.queda de diqu_sitivos
livello e Tabella 5 - vedere manuale istru- * DE - Suche nach Vorrichtungen ausfihren
o Zioni completo) (A_bschn/tt 2) . PL - Przeprowadzi¢ wy§zu.k|w.a-
NXa oY nie urzadzen (paragraf 2) ® NL - Zoek inrichtin-
. FR - Activer fonction Inverter (L7, ni- gen (paragraaf 2) * RU = —~ —~ 1l
3 7N veau 1 et Tableau 5 - consulter la notice - BbINOJIHUTE NOUCK (o= =
Y/ d’instructions compléte) YCTpPOIcTB (cM. nap. 2)
== 000 ES - Activar funcion “Inverter” (L7, 1° * TR - Arama cihaz-
ﬂ ?‘@‘@‘% E@ @@@ U;“‘UQUQM“ nivel y Tabla 5 - ver manual de instruccio- larimin ¢alistiniimasi
nes completo) (Paragraf 2)

DE - Funktion aktivieren ,Inverter“(7, U= AL A

;ejgigigigzlﬁfig)e 9 = Slals L * EN - Run_a heigh? e_ac_quisition (paragraph 3) ®
PL - Wiaczyé funkcje “Falownik” (L7, IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo 3)
1. poziom i Tabela 5 - patrz petna instruk- * FR - Lancer P’acquisition des mesures (pa-
cja obstugj) ragraphe 3) * ES - Ejecutar la adquisicion de
medidas (apartado 3) ¢ DE - H6éhenerfassung

3

r— T N ausfiihren (Abschnitt 3) » PL - Przeprowadzié
@ TREEL €l Tabe/S - Zie de volledige instruc- wyszukiwanie potozen (paragraf 3) ¢ NL - Leer
tiehandleiding) o
positiewaarden aan |\Z —
RU - Bkniountb pyHKUMIO (paragraaf 3) ¢ RU -
«YacToTHbIN Npeob6pasoBaTenb» (L7, 1-i BbINOMIHUTE MOMNCK MNO- :
ypoBeHb 1 Tabnuua 5 - Cm. NonHy0 Bepcuio 3uyumia (cm. nmap. 3) e
VHCTPYKLK) TR - iktisap kotasinin
TR - “Invertér” fonksiyonunun etkin- karsilanmasi (Paragraf
lestirilmesi (Seviye L7,1 ve Tablo 5 - Kul- 3)

lanim kilavuzunun tamamina bakin)



ATTENZIONE! - La presente guida rapida NON
sostituisce il manuale completo che é scaricabile sul
sito: www.niceforyou.com

1 - Limiti d’impiego del prodotto

Il prodotto pud essere utilizzato esclusivamente come riportato nella tabella di
seguito:

Centrale Alimentazione centrale | Tipologia motore*
NDSE490% | Trifase 3x230 Vac, 3x400 | Trifase 3x230 Vac, 3x400 Vac con
NDCC4005 Vac - 50/60Hz encoder Nice o finecorsa meccanici
Monofase 230 Vac con encoder
NDCC2301 | Monofase 230 Vac - Nice o finecorsa meccanici
50/60Hz Motore con Inverter famiglia MEIN
monofase

(*) Nel rispetto dei corrispondenti limiti d’impiego.

2 - Apprendimento dei dispositivi collegati

Dopo aver effettuato la prima accensione (paragrafo 3.11 - ), € necessario
eseguire il riconoscimento dei dispositivi collegati sugli ingressi “Bluebus”, “Stop”
e encoder da parte della centrale di comando.

ATTENZIONE! - La fase di apprendimento deve essere eseguita anche
se non é presente alcun dispositivo collegato alla centrale di comando.
NOTA PER MOTORE CON INVERTER! - Se viene utilizzato un motore con
inverter famiglia MEIN, prima di eseguire I"apprendimento dei dispositivi
collegati, € necessario attivare la funzione “L7 Inverter”, vedere Tabella 5
del paragrafo 8.

La necessita di eseguire questa operazione & segnalata dal lampeggio
contemporaneo dei led “L1” e “L2” presenti sulla centrale.

Per eseguire I'apprendimento dei dispositivi, procedere nel modo seguente:

Premere e tenere premuti
contemporaneamente i
tasti [Open] e [Set]

Rilasciare i tasti quando i led “L1” e “L2” iniziano a lampeggiare
velocemente (dopo circa 3 secondi)

Attendere alcuni secondi perche la centrale completi la fase di
apprendimento dei dispositivi

Al termine di questa fase, il led del morsetto STOP deve essere
acceso e i led “L1” e “L2” devono spegnersi (potrebbero iniziare a
lampeggiare i led “L3” e “L4” per indicare che non & stato eseguito
I'apprendimento delle quote).

Questa procedura deve essere ripetuta se viene eseguita una modifica

ai dispositivi collegati ai morsetti BlueBus e Stop (ad esempio, dopo aver
collegato un nuovo dispositivo alla centrale di comando). L’operazione
deve essere eseguita anche se viene collegato un Inverter oppure un
motore con encoder.

3 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura

Dopo aver eseguito 'apprendimento dei dispositivi collegati alla centrale di
comando (paragrafo 2), & necessario far riconoscere alla centrale le posizioni di
apertura e chiusura del portone.

ATTENZIONE! - Procedura per motori con finecorsa elettronico: dopo aver
eseguito la procedura di apprendimento delle posizioni di Apertura e Chiu-
sura, & necessario eseguire 3 manovre complete. Durante ’esecuzione
di queste manovre, il portone si avvicina progressivamente alle posizioni
memorizzate in precedenza, fino a raggiungere quelle programmate.

Se il portone si trova nella posizione di chiusura, & necessario posizionarlo ma-
nualmente a circa 50 cm da terra, utilizzando il sistema di manovra di emergenza
(vedere manuale istruzioni del motore) per evitare, nel caso di rotazione invertita, la
fuoriuscita dalla loro sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero I'avvolgimento
eccessivo della serranda (serrande avvolgibili).

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I'intera procedura di apprendimento.
Se al termine della fase di apprendimento i led “L3” e “L4” lampeggiano,
significa che si & verificato un errore. La fase di apprendimento delle po-
sizioni puo essere ripetuta in qualsiasi momento anche successivamente
all’installazione.

4 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con
finecorsa elettronico (encoder)

E possibile programmare 3 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione | Led | Significato
Al L1

Quota di massima apertura che si desidera. Quando
il portone arriva in questa posizione si ferma

AP L5 Quota di apertura parziale. E la quota in cui il portone
si arresta dopo aver dato un comando di apertura
parziale.

AO L8 | Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva
in questa posizione si ferma.

Attenzione!

- se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione impostata (tasto
Open = direzione apertura), & necessario togliere alimentazione elettrica
e invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel connettore
motore (fig. 19 - vedere manuale istruzioni completo).

- se durante il movimento il portone si arresta e lampeggia il led L6, &
necessario impostare la funzione “Direzione di rotazione invertita”; fare
riferimento alla Tabella 5.

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

B

Premere e tenere premuti

per entrare in memorizzazione
quote.

Lampeggia il led L1: program-
mazione quota A1

S

contemporaneamente i tasti [E| o
[Set] e [Close] per 3 secondi, [ g
e g

I

—
B

i

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posi-
zione di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
Al.

Illed L1 rimane acceso.
Lampeggia il led L5: program-
mazione quota AP

000000«
000000«
000000«
AAAAAA?

o

Se non si vuole programmare la quota di apertura parziale, premere
2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima program-
mazione. Il led L5 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
apertura parziale.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
AP,

Il led L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L8: program-
mazione quota A0

000000(

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posi-
zione di chiusura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
AO.

Il led L8 rimane acceso.

000000¢(

Rilasciando il tasto [Set] si spengono tutti il led.

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per ese-
guire una manovra completa di apertura.

t

oo
oo
oo
oo
oo
(o]e]

9000000¢

E




11.

Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per ese-
guire una manovra completa di chiusura

I

{8 o

=
Bl

0006000¢
000000«
000000¢
000000¢
9000000¢

[}
oo
PO O
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5 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con
utilizzo di Inverter famiglia MEIN

E possibile programmare 5 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione | Led | Significato

A1

L1 Quota di massima apertura. Quando il portone arriva
in questa posizione si ferma

RA1

L2 Quota di inizio rallentamento durante la manovra

di apertura. Quando il portone arriva in questa
posizione il motore decelera portandosi alla velocita
minima.

AP

L5 Quota di apertura parziale. E la quota in cui il
portone si arresta dopo aver dato un comando di
apertura parziale.

RAO

L7 Quota di inizio rallentamento durante la manovra

di chiusura. Quando il portone arriva in questa
posizione il motore decelera portandosi alla velocita
minima.

A0

L8 Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva

in questa posizione si ferma.

Attenzione! - Se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione impo-
stata (tasto Open = direzione apertura), & necessario uscire dalla procedura
di “Apprendimento delle posizionidi apertura e di chiusura” e attivare la
funzione “Direzione di rotazione invertita”; fare riferimento alla Tabella 5.

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

Premere e tenere premuti 000¢
contemporaneamente i tasti gggg
[Set] e [Close] per 3 secondi, 0060¢
per entrare in memorizzazione 000¢
quote. 00%s
Lampeggia il led L1: program-  |=H) %66

mazione quota A1

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posi-
zione di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se- 3”
condi per confermare la quota
Al

Il led L1 rimane acceso.
Lampeggia il led L2: program-
mazione quota RA1

000000«
000000«
000000«
~NAAAAA

o
oo
nDoo

Se non si vuole programmare la quota di rallentamento apertura
premere 2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima
programmazione. Il led L2 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
rallentamento apertura.

Premere il tasto [Set] per 3 se- 3”

condi per confermare la quota
AP.

Il Iéd L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L7: program-
mazione quota RAO

000000«
000000«
000000«
~NAANAAA

o
oo
Do o

Se non si vuole programmare la quota di apertura parziale, premere
2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima program-
mazione. Il led L5 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
apertura parziale.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
AP,

Il led L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L7: program-
mazione quota RAO

000000(

Se non si vuole programmare la quota di rallentamento chiusura
premere 2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima
programmazione. Il led L7 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
rallentamento chiusura.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
RAO.

Il led L7 rimane acceso.
Lampeggia il led L8: program-
mazione quota A0

000000«

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
chiusura massima.

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per ese-
guire una manovra completa di apertura

t

Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per ese-
guire una manovra completa di chiusura

I3

—
B

i
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6 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con

finecorsa meccanico

E possibile programmare 2 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione | Led | Significato

Al L1 Quota di massima apertura. Quando il portone arriva
in questa posizione si ferma

A0 L8 Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva
in questa posizione si ferma.

Per eseguire la procedura, il motore deve essere collegato elettricamente alla
scheda del finecorsa con 7/8 camme (fig. 1). E possibile accedere alla scheda
solo dopo aver svitato il carter-coprifinecorsa. Attenzione! - Se il senso di ro-
tazione non corrisponde alla direzione impostata (tasto Open = direzione
apertura), & necessario invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di
fase) nel connettore motore (fig. 19 - vedere manuale istruzioni completo).

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

01.

Premere e tenere premuti con- 500¢
temporaneamente i tasti [Set] e 938
[Close] per 3 secondi, per en- 888E
trare in memorizzazione quote. 000¢

o ] [e]°)
Lampeggia il led L1: program- %56

mazione quota A1




Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posi-
zione di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
Al.

Illed L1 rimane acceso e inizia a
lampeggiare il led L8.

Q00000¢
Q00000¢
Q00000¢(
AA~AA~A~Ar

[e)
oo
DO O

a) Impostare la camma di contatto 1 E 4 (colore verde, fig. 1) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 1)

c) Per la regolazione di precisione, servirsi della vite “B” (fig. 1).
Lampeggia il led L8: programmazione quota A0

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
chiusura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se- 3”
condi per confermare la quota
AQ.

Il led L8 rimane acceso.

O00000¢
O00000¢
QO00000¢
ARAA~AA

(o]
oo
Do o

Rilasciando il tasto [Set] si spengono tutti il led.

a) Impostare la camma di contatto 3 E 4 (colore bianco, fig. 1) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 1)

c) Per la regolazione di precisione, servirsi della vite “B” (fig. 1).

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per ese-
guire una manovra completa di apertura

t

6060606006«
0000C00(
000000¢
000000¢

9 000000¢

o
(ofe)

Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per ese-
guire una manovra completa di chiusura

| finecorsa di sicurezza 2 SE4 e 4 SE4 (colore rosso, fig. 1) devono essere
impostati in modo che intervengano subito dopo il superamento del finecorsa di
comando.

| finecorsa di sicurezza 2 SE4 e 4 SE4 (colore rosso, fig. 1) sono impostati in
fabbrica in modo che seguano a breve distanza il finecorsa d’esercizio.

Dopo la prova di funzionamento, controllare il corretto posizionamento delle viti
di fissaggio.

| finecorsa supplementari 8 P24 e 7 P24 sono contatti di chiusura a potenziale
zero e i finecorsa supplementari 6 P14 e 5 P14 sono contatti di commutazione
a potenziale zero.

Il finecorsa supplementare 1 CHIUSURA (6 P1J o 5 P1J) viene utilizzato
come finecorsa preliminare; quindi, deve essere impostato in modo che
scatti quando il portone raggiunge una distanza di 5 cm da terra. L’attiva-
zione di questo finecorsa, evita I’esecuzione della manovra di “breve in-
versione”. Se viene attivato il bordo sensibile, esegue solo lo STOP. Que-
sto finecorsa deve sempre essere collegato all’ingresso PRE-CLOSE della
centrale. Se non viene collegato, nella centrale & necessario ponticellare
Pingresso del finecorsa 3 con l'ingresso del comune 1.

Impostazione finecorsa meccanici per motori di grosse

dimensioni: 7 camme di contatto
Finecorsa supplementare 2 CHIUSURA ©

[ e [ s
Finecorsa supplementare 2 APERTURA g
Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 VERDE
Finecorsa APERTURA
B A

Impostazione finecorsa meccanici per motori di piccole

dimensioni: 8 camme di contatto
Finecorsa supplementare 2 CHIUSURA ch

e | s
Finecorsa supplementare 2 APERTURA o
.:.ﬁ 6 BIANCO
Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa supplementare 1 APERTURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 VERDE
Finecorsa APERTURA
. B A J

7 - Utilizzo con convertitore di frequenza (inverter) della serie MEIN

La centrale NDCC2301 & predisposta per pilotare motoriduttori con a bordo un
convertitore di frequenza (inverter) della serie MEIN.

Dopo aver completato le connessioni come descritto nel manuale istruzioni del

motore, I'inverter € gia pronto per eseguire le procedure d’installazione:

1 Cancellazione memoria per porte sezionali o porte veloci (paragrafo 10);

2 Attivare la funzione “inverter” (L7, ° livello);

3 Apprendimento dei dispositivi collegati (paragrafo 2);

4 Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con utilizzo di Inverter
famiglia MEIN (paragrafo 5).

Di fabbrica sono predefiniti dei valori standard che possono essere modificati tra-
mite il programmatore Oview oppure tramite la programmazione usando i tasti
della scheda.

| parametri che possono essere visualizzati / modificati sono:
¢ \elocita in apertura

e \elocita in rallentamento apertura
e \elocita in chiusura

¢ \elocita in rallentamento chiusura
¢ Frequenza minima

® Accelerazione

¢ Decelerazione

® Decelerazione di emergenza

* Spunto

¢ Riscaldamento motore

¢ Gestione allarmi e protezioni

e Stato dell'inverter

Per le specifiche dei valori di ogni parametro, consultare la scheda delle funzioni
per centrali industriali disponibile sul sito www.niceforyou.com
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8 - Programmazione primo livello (ON-OFF)

01.
02.
03.
04.
05.

TABELLA 4

Procedura di programmazione di primo livello (ON-OFF)

Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

Rilasciare il tasto “Set” quando il led L1 inizia a lampeggiare;

Premere il tasto “A” oppure “¥” per far lampeggiare il led corrispondente alla funzione da modificare;

Premere il tasto “Set” per cambiare lo stato della funzione: lampeggio breve = OFF - lampeggio lungo = ON;

Attendere 10 secondi (tempo massimo) per uscire dalla programmazione e salvare il parametro.

Nota — Per programmare altre funzioni su “ON” oppure “OFF”, durante I’esecuzione della procedura, occorre ripetere i punti 03 e 04.

Led Funzione

TABELLA 5: elenco funzioni programmabili (primo livello)

Descrizione

Chiusura Questa funzione permette una chiusura automatica del portone dopo il tempo pausa programmato. Di fabbrica il Tempo
L1 Automatica Pausa € posto a 40 secondi ma pud essere modificato a 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 e 250 secondi.
Se la funzione non ¢ attivata, il funzionamento & “semiautomatico”.
Questa funzione permette di tenere il portone aperto solo per il tempo necessario al transito, infatti I'intervento delle foto-
cellule provoca sempre una richiusura automatica con un tempo pausa di 5s (indipendentemente dal valore programmato)
Il comportamento cambia a seconda che sia attiva 0 meno la funzione di “Chiusura Automatica”.
L2 Richiudi e Con “Chiusura Automatica” non attiva: Il portone raggiunge sempre la posizione di totale apertura (anche se il disim-
Dopo Foto pegno di Foto avviene prima). Al disimpegno di Foto si provoca la richiusura automatica con una pausa di 5s.
e Con “Chiusura Automatica” attiva: la manovra di apertura si arresta subito dopo il disimpegno delle fotocellule e si
provoca la richiusura automatica con una pausa di 5s.
La funzione di “Richiudi Dopo Foto” viene sempre disabilitata nelle manovre interrotte con un comando di Stop.
Chiude Se attiva, la funzione “Chiude Sempre” interviene, provocando una chiusura, quando al ritorno dell’alimentazione viene rilevato
L3 Sempre il portone aperto. Per questioni di sicurezza la manovra viene preceduta da 3s di prelampeggio. Se la funzione non ¢ attiva, al
P ritorno dell’alimentazione il portone rimarra fermo.
. Questa funzione permette di recuperare I'allungamento nel tempo delle funi metalliche del portone ed € subordinata all'im-
L4 Compensazione piego di un bordo sensibile di tipo resistivo 8k2Q oppure ottico OSE.
L5 Riscaldamento Questa funzione permette di attivare un ciclo di riscaldamento delle fasi del motore quando la temperatura ambiente scende
sotto i 5° C. Questa funzione e possibile solo nella configurazione con inverter famiglia MEIN.
Con la funzione di prelampeggio viene aggiunta una pausa di 3s tra I'accensione del lampeggiante e l'inizio della manovra per
L6 Prelampeggio avvertire in anticipo della situazione di pericolo. Se il prelampeggio non & attivo I'accensione del lampeggiante coincide con
I’inizio manovra.
Questa programmazione permette di attivare la logica di funzionamento per motori con Inverter famiglia MEIN a bordo. il valore
L7 Inverter impostato di fabbrica & “OFF”. Importante — Dopo averlo attivato & necessario eseguire nuovamente I’'apprendimen-
to dei dispostivi (paragrafo 2)
Direzione di Questo parametro consente di invertire il senso di rotazione dell’encoder ed allinearlo al senso di rotazione del motore;
L8 rotazione il valore impostato di fabbrica ¢ “OFF” (rotazione standard dell’encoder). Importante — Quando viene modificato questo
invertita parametro, & necessario eseguire I'apprendimento delle posizioni di apertura e di chiusura (paragrafo 3).

9 - Programmazione secondo livello (parametri regolabili)

01.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

TABELLA 6

Procedura di programmazione di secondo livello (parametri regolabili)

Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

Rilasciare il tasto “Set” quando il led L1 inizia a lampeggiare;

Premere il tasto “A” oppure “¥” per far lampeggiare il led corrispondente al parametro da modificare;

Premere e mantenere premuto il tasto “Set” fino alla conclusione del punto 06;

Attendere circa 3 secondi, fino a quando si accende il led che rappresenta il livello attuale del parametro da modificare;

Premere il tasto “A” oppure “¥” per spostare il led che rappresenta il valore del parametro;

Rilasciare il tasto “Set”;

Attendere 10 secondi (tempo massimo) per uscire dalla programmazione.

Nota — Per programmare altre funzioni su “ON” oppure “OFF”, durante I'esecuzione della procedura, occorre ripetere i punti da 03 a 07.

Led di entrata Parametro

L1

Tempo Pausa

TABELLA 7: elenco funzioni programmabili (secondo livello)

Led (livello) Valore Descrizione
L1 10 secondi
L2 20 secondi
L3 40 secondi
. Regola il tempo di pausa ciog il tempo
L4 60 secondi prima della richiusura automatica. Ha
L5 80 secondi effetto solo se la chiusura automatica
¢ attiva.
L6 120 secondi
L7 160 secondi
L8 250 secondi




L1 P.P. : Apre — stop — chiude - stop
L2 P.P. : Apre - stop - chiude- apre
L3 P.P. : Apre — chiude - apre — chiude
i di L4 Passo-Passo 2 (meno di 2” fa apre parziale
L2 mg(zj;o(ﬂamento s Condominale 2((piu i h sto::) P ) Assegna dei modi di funzionamento.
L6 Condominiale
L7 Uomo presente
L8 Apertura in “semiautomatico”, chiusura a “uomo presente”
L1 Velocita 1: 80%
L2 Velocita 2: 100%
L3 Velocita 3: 140%
H motore. = oot T I chrsa mommals el moore con
motore L5 Velocita 5: Apre 80%, chiude 50% verter.
L6 Velocita 6: Apre 100%, chiude 50%
L7 Velocita 7: Apre 140%, chiude 60%
L8 Velocita 8: Apre 180%, chiude 60%
L1 Spia Portone Aperto
L2 Attiva se portone chiuso
L3 Attiva se portone aperto
L4 Lampeggiante i g it )
L4 Uscita 1 (MOS) - Eleﬂfo:scco g;lteaz;ogﬁ Olltgtgpao’?/llnovg.collegato all'u-
L6 Lampeggiante 24
L7 Ventosa
L8 Spia Manutenzione
L1 Attiva se portone chiuso
L2 Attiva se portone aperto
L3 Luce di cortesia
L4 Elettroblocco i i1 di it )
L Uscita 3 (relé) |- o —— Soierd piotata & FELE. o A
L6 Canale radio 2
L7 Canale radio 3
L8 Canale radio 4
L1 Semaforo Rosso
L2 Semaforo Verde
L3 Semaforo a senso unico
L6 Uscita L4 Senso unico lampeggiants Seleziona il dispositivo collegato all’u-
semaforo L5 Semaforo a senso alternato scita semaforo.
L6 Spia portone aperto
L7 Stato
L8 Spia Manutenzione
L1 Passo Passo (contatto normalmente aperto)
L2 Ap parziale 1 (contatto normalmente aperto)
L3 ALT (contatto normalmente chiuso)
15 INGH L4 Foto (contatto normalmente chiuso) Sq!eziona la funzione da associare
L5 Foto1 (contatto normalmente chiuso) allingresso ING1
L6 Foto2 (contatto normalmente chiuso)
L7 Foto3 (contatto normalmente chiuso)
L8 Emergenza (contatto normalmente chiuso)
L1 0, 0, 0, 0 attivazione immediata
L2 20, 20,0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Seleziona il tempo di ritardo in “ms”
Ritardo L4 100, 100, 50, 50 ?'fpgﬁﬁﬁg"mo”e deffreno in:
L8 disattivazione .
freno L5 150, 150, 100, 100 - ?e%iffape e
L6 200, 200, 150, 150 - fermata chiusura
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Nota: “ ” rappresenta la regolazione di fabbrica




IT

10 - Cancellazione totale della memoria della centrale di comando

Nella centrale di comando € possibile cancellare tutti i dati memorizzati e riportarla allo stato iniziale con i valori di fabbrica.

La centrale prevede 2 tipi di cancellazione:
¢ Cancellazione per porte sezionali: con questo tipo di cancellazione, vengono caricati i valori di fabbrica tipici per comandare un portone sezionale o serranda.
e Cancellazione per porte veloci: con questo tipo di cancellazione vengono caricati i valori di fabbrica tipici per comandare un portone veloce con inverter.

Cancellazione per portone sezionale o serranda:

Premere e tenere premuti contemporaneamente, i tasti “A” e “V¥”;

Rilasciare i tasti quando i led di programmazione si accendono (circa, dopo 3 secondi);

Se I'operazione & avvenuta correttamente i led di programmazione lampeggeranno velocemente per 3 secondi.

Cancellazione per portone veloce:

Premere e tenere premuti contemporaneamente, i tasti “A” e “V¥”;

Dopo 3 secondi, i led di programmazione si accendono e poi si spengono: rilasciare i tasti quando i led si spengono (circa, dopo 6 secondi);

Se 'operazione & avvenuta correttamente i led di programmazione lampeggeranno velocemente per 6 secondi.

11 - Segnalazioni del lampeggiante

Se all'uscita FLASH presente sulla centrale di comando viene collegato un lampeggiante (oppure il lampeggiante a led programmato come lampeggiante), questo, durante
I'esecuzione di una manovra emette un lampeggio con cadenza di 1 secondo. Se si verificano delle anomalie, il lampeggiante emette dei segnali; questi ultimi vengono
ripetuti due volte divisi da una pausa di 1 secondo. Le stesse segnalazioni sono emesse anche dal lampeggiante a led e dal led “Bluebus”. Nella Tabella 11 sono descritte

la causa e la soluzione per ogni tipo di segnalazione.

TABELLA 11

Segnalazione Soluzione
1 lampeggio Errore sul sistema Bluebus La verifica dei dispositivi collegati al sistema Bluebus, che viene eseguita all'inizio della manovra, non corri-
pausa di 1 secondo sponde ai dispositivi memorizzati durante la fase di apprendimento. E possibile che siano presenti dispositivi
1 lampeggio guasti, quindi occorre verificare e sostituire. Se sono state fatte delle modifiche occorre rifare I’apprendimento

dei dispositivi (vedere paragrafo 2).
2 lampeggio Intervento di una fotocellula All'inizio della manovra una o piu fotocellule non danno il consenso al movimento; verificare se sono presenti
pausa di 1 secondo ostacoli o0 se le fotocellule si interferiscono a vicenda con I'infrarosso.
2 lampeggio
3 lampeggio Non usato -
pausa di 1 secondo
3 lampeggio
4 lampeggio Intervento dell’'ingresso di STOP All'inizio della manovra o durante il movimento c’e stato un intervento dell'ingresso di STOP o ALT; verificare
pausa di 1 secondo o ALT la causa.
4 lampeggio
5 lampeggio Errore nei parametri interni della Togliere e ridare alimentazione. Se I'errore persiste eseguire la “Cancellazione totale della memoria” come
pausa di 1 secondo centrale di comando descritto nel paragrafo 10 e rifare I'installazione; se lo stato rimane, potrebbe esserci un guasto grave ed
5 lampeggio occorre sostituire la scheda elettronica.
6 lampeggio Non usato -
pausa di 1 secondo
6 lampeggio
7 lampeggio Errore nei circuiti elettrici interni Scollegare per qualche secondo tutti i circuiti di alimentazione, poi riprovare a inviare un comando; se lo stato
pausa di 1 secondo rimane, potrebbe esserci un guasto grave sulla scheda oppure sui collegamenti del motore. Fare le verifiche
7 lampeggio ed eventuali sostituzioni.
8 lampeggio E gia presente un comando che Verificare la natura del comando sempre presente; ad esempio potrebbe essere il comando da un orologio
pausa di 1 secondo non consente di eseguire altri sullingresso “apre”.
8 lampeggio comandi
9 lampeggio Blocco automazione Inviare il comando “Sblocca automazione” oppure comandare la manovra con “Passo Passo Alta priorita”.
pausa di 1 secondo
9 lampeggio

guida alla risoluzione dei problemi
Di seguito, sono riportati gli eventuali casi di malfunzionamento che possono verificarsi durante la fase d’installazione oppure in caso di guasto e i rimedi possibili:
« |l trasmettitore radio non comanda il movimento ed il led sul trasmettitore non si accende: verificare se le pile del trasmettitore sono scariche ed eventualmente sostituirle.
¢ |l trasmettitore radio non comanda il movimento ma il led sul trasmettitore si accende: verificare se il trasmettitore & correttamente memorizzato nel ricevitore radio.
Inoltre, verificare sul trasmettitore la corretta emissione del segnale radio, eseguendo la seguente prova empirica: premere un tasto qualsiasi del trasmettitore e appoggiare il suo
led sull’antenna di un comune apparecchio radio in funzione e sintonizzato sulla banda FM alla frequenza di 108,5 Mhz oppure la piu prossima; in questo modo, si dovrebbe sentire
un leggero rumore con pulsazione gracchiante.

¢ Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il led OK non lampeggia: verificare che la centrale sia alimentata con la tensione di rete a 230/400V. Inoltre,
verificare che i fusibili non siano interrotti; in questo caso, verificare la causa del guasto e poi sostituirli con altri con le stesse caratteristiche.

* Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il lampeggiante & spento: verificare che il comando venga effettivamente ricevuto; se il comando inviato arriva
al’ingresso PP, il led OK esegue un doppio lampeggio per segnalare che il comando ¢ stato ricevuto.

* La manovra non parte e il lampeggiante emette alcuni lampeggi: contare il numero di lampeggi e verificare il significato dei lampeggi nella tabella di seguito:

Causa

Led di programmazione

L1 lamp veloce Errore memoria dispositivi

L2 lamp veloce Errore memoria quote

L3 lamp veloce Errore memoria parametri

L4 lamp veloce Errore sincronismo o scheda freno

L5 lamp veloce Errore conteggio encoder

L6 lamp veloce Errore direzione encoder

L7 lamp veloce Errore inverter

L8 lamp veloce Non usato

|l motore gira al contrario:
- per il motore trifase, & necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore
- per il motore monofase, € necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore
- per il motore monofase con inverter, & necessario attivare la funzione “direzione di rotazione invertita”
* La manovra parte e si ferma dopo poco: verificare la causa tramite la diagnostica dei Led presenti sulla centrale di comando.
¢ Il motore versione monofase parte da solo dopo I’accensione: verificare se € stato attivato il parametro INVERTER” durante la fase di programmazione di secondo livello;
eventualmente, porre il parametro su “OFF”.

6



IMPORTANT: This quick reference guide is NOT a
substitute for the complete manual, which is available for
download from www.niceforyou.com

1 - Product application limits
The product may only be used as reported in the table below:

Type of motor*

Control unit | Control unit power supply

NDCC4001 Three-phase 3x230 Vac, 3x400
NDCC4002 gga%%’%g%s? 535/26%?_'\2/80 Vac with Nice encoder or me-
NDCC4005 chanical limit switches
Mon%—phase 238 Vac \llvlith Nice
encoder or mechanical limit
NDCC2301 | Mong-phase 230 Vac - switches
Motor with mono-phase MEIN
family inverter

(*) In compliance with the corresponding application limits.

2 - Recognition of the connected devices

After the initial power-up (paragraph 3.11 - Refer to the full instruction manual),
the devices connected on the “Bluebus”, “Stop” and encoder inputs must be
recognised by the control unit.

CAUTION! - The learning phase must be performed even if no device is
present that is connected to the control unit.

NOTE FOR MOTOR WITH INVERTER! - If a motor with MEIN family inverter
is used, prior to running the device learning phase, the function “L7
Inverter” must be activated; see Table 5 of paragraph 8.

The need to proceed is signaled by LEDs “L.1” and “L.2” present on the control unit
flashing at the same time.

To run the device learning phase proceed as follows:

Press and hold
down[Open] and [Set]
keys at the same time

(Al Release the keys when LEDs "L1" and "L2" start flashing quickly
(after approx. 3 seconds).

[\Am \Vait a few seconds for the control unit to complete the device
learning phase.

[\ZEl At the end of this phase, the STOP terminal LED must be lit and
LEDs “L1” and “L2” must turn off (LEDs “L3” and “L4” may start
flashing to indicate that the positions have not be learnt).

This procedure must be repeated in the case of modifications to the
devices connected to the BlueBus and Stop terminals (for example, after
connecting a new device to the control unit). The operation must be
carried out also if an Inverter or a motor with encoder is connected.

3 - Recognition of limit positions on opening and closing

After the recognition of the devices connected to the control unit (paragraph 2), the
control unit must recognise the door’s open and closed positions.

CAUTION! - Procedure for motors with electronic limit switch: after the
learning procedure for the opening and closing positions, 3 complete ma-
noeuvres must be performed. While these manoeuvres are performed, the
door progressively moves closer to the positions memorised previously,
until reaching the programmed positions.

If the door is in the closing position, it must be positioned manually at about 50
cm from the ground by using the emergency manoeuvre system (see motor in-
struction manual) to prevent, in case of inverted rotation, the load-bearing ropes
(sectional doors) from leaving their seat or the excessive tightening of the shutter
(rolling shutters).

CAUTION! - The learning phases must never be interrupted. If this occurs,
the entire learning procedure must be repeated. At the end of the learning
phase, if LEDs “L3” and “L4” flash, this means that there is an error. The
position recognition procedure can be repeated at any time also after the
installation.

4 - Recognition of limit positions on opening and closing with
electronic limit switch (encoder)

3 positions can be programmed, as described below:

Position | LED | Meaning

Al L1 Maximum opening position desired. When the door
reaches this position it stops
AP L5 Partial opening position. It is the position in which the
door stops after giving a partial opening command.
A0 L8 Maximum closing position. When the door reaches
this position it stops.
Caution!

- if the direction of rotation does not correspond to the direction set (Open

= opening direction), you must disconnect the electrical supply and invert
the “V” and “W” connections (phase inversion) in the motor connector (fig.
19 - Refer to the full instruction manual).

- if, during the movement, the door stops and LED L6 flashes, the function
“Inverted rotation direction” must be set; refer to Table 5.

To carry out the procedure, proceed as described below:

Press and hold down [Set]
and [Close] keys for 3
seconds to start the position =2H = -k = -
memorisation phase.

LED L1 flashes: programming
position A1

000000¢

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

Press the [Set] key for 3 sec- 3”
onds to confirm position A1.
LED L1 stays on. @

LED L5 flashes: programming
position AP

000000«

If you do not wish to program the partial opening position, quickly
press the [Set] key twice to move to the new programming stage.
LED L5 stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the partial open-
ing position.

Press the [Set] key for 3 sec-
onds to confirm position AP.
LED L5 stays on.

LED L8 flashes: programming
position AO

B

I

[ |
A b el

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
closing position.

Press the [Set] key for 3 sec- 3”
onds to confirm position AQ.
LED L8 stays on. @

000000(

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform
a complete opening manoeuvre.

1t

000000¢
OOOOOOO(
000000¢

Send a closing command by pressing the [Close] key to perform a
complete closing manoeuvre.
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5 - Recognition of limit positions on opening and closing with the use

of MEIN family inverter If you do not wish to program the closing deceleration position,

quickly press the [Set] key twice to move to the new programming.

5 positions can be programmed, as described below: LED L7 stays off.
Otherwise continue the sequence.
Position | LED | Meaning )
Use the [Open] or [Close] key to move the door to the closing
A1 L1 Maximum opening position. When the door reaches deceleration position.
this position it stops
Press the [Set] key for 3 sec- 3”
RA1 L2 Position when the deceleration starts during the onds to confirm position RAQ.
opening manoeuvre. When the door reaches this po- LED L7 stays on.
sition, the motor decelerates and reaches the mini- LED L8 flashes: programming
mum speed. position AO
AP L5 Partial opening position. It is the position in which the
door stops after giving a partial opening command.
RAO L7 Position when the deceleration starts during the clos-
ing manoeuvre. When the door reaches this position,
the motor decelerates and reaches the minimum
speed.
A0 L8 Maximum closing position. When the door reaches Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum

closing position.

this position it stops.

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform
Caution! - If the direction of rotation does not correspond to the direction a complete opening manoeuvre.
set (Open = opening direction), you must leave the “Recognition of open-
ing and closing positions” procedure and activate the function “Inverted
rotation direction”; refer to Table 5. f

To carry out the procedure, proceed as described below:

Press and hold down [Set]
and [Close] keys for 3
seconds to start the position
memorisation phase.

LED L1 flashes: programming
position A1

000000¢(
000000¢
O00000¢
ARAAAA

o

Send a closing command by pressing the [Close] key to perform a
complete closing manoeuvre.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

Press the [Set] key for 3 sec- 3”
onds to confirm position A1.
LED L1 stays on. a
LED L2 flashes: programming
position RA1

O00000«C

000000(

6 - Recognition of limit positions on opening and closing with
mechanical limit switch

' . 2 positions can be programmed, as described below:
If you do not wish to program the opening deceleration position, Position | LED | Meaning
quickly press the [Set] key twice to move to the new programming . : -
stage. LED L2 stays off. Al L1 Maximum opening position. When the door reaches
Otherwise continue the sequence. this position it stops

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the opening AO L8 Maximum closing position. When the door reaches
deceleration position. this position it stops.

Press the [Set] key for 3 sec- 3” To run the procedure, the motor must be electrically connected to the limit switch
onds to confirm position AP. board with 7/8 cams (fig. 1). The board can be accessed only after unscrew-
LED L5 stays on. ) @ ing the guard-limit switch cover. Caution! - If the direction of rotation does
LED L7 flashes: programming not correspond to the direction set (Open = opening direction), you must
position RAQ invert the “v” and “W” connections (phase inversion) in the motor connec-
tor (fig. 19 - Refer to the full instruction manual).

To carry out the procedure, proceed as described below:

000000¢(

Press and hold down [Set]
and [Close] keys for 3
seconds to start the position

- - - — - memorisation phase.

If you do not wish to program the partial opening position, quickly LED L1 flashes: programming
press the [Set] key twice to move to the new programming stage. position A1

LED L5 stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the partial open-
ing position. Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

Press the [Set] key for 3 sec- 3”
onds to confirm position AP. Press the [Set] key for 3 sec- 3”
LED L5 stays on. onds to confirm position A1.

LED L7 flashes: programming LED L1 stays on and LED L8
position RAO starts flashing.
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a) Set the contact cam 1 E 4 (green, fig. 1) to activate the limit
switch

b) Tighten down the fixing screw “A” (fig. 1)

¢) For precision adjustment, use screw “B” (fig. 1).

LED L8 flashes: programming position AO

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
closing position.

Press the [Set] key for 3 sec-
onds to confirm position AO.
LED L8 stays on.

O00000¢

When the [Set] key is released, all LEDs are switched off.

a) Set the contact cam 3 E 4 (white, fig. 1) to activate the limit
switch

b) Tighten down the fixing screw “A” (fig. 1)

¢) For precision adjustment, use screw “B” (fig. 1).

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform
a complete opening manoeuvre.

1
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complete closing manoeuvre.
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The safety limit switches 2 SE4* and 4 SE4 (red, fig. 1) must be set to intervene
as soon as the control limit switch is exceeded.

The safety limit switches 2 SE4 and 4 SE/ (red, fig. 1) must be set at the factory
to follow the operating limit switch from a short distance.

After the operation test, check that the fixing screws are positioned correctly.

The additional limit switches 8 P21 and 7 P24 are zero potential closing contacts
and the additional limit switches 6 P14 and 5 P14 are zero potential switching
contacts.

The additional limit switch 1 CLOSING (6 P1J or 5 P1J) is used as pre-
liminary limit switch; therefore, it must be set to be triggered when the
door reaches a distance of 5 cm from the ground. The activation of this
limit switch avoids the execution of the “brief inversion” manoeuvre. If the
sensitive edge is activated, it only runs the STOP. This limit switch must
always be connected to the PRE-CLOSE input of the control unit. If it is
not connected, in the control unit it is necessary to bridge the limit switch
3 input with the common 1 input.

Setting mechanical limit switches for large-sized motors:
7 contact cams
Additional limit switch 2 CLOSING g
Additional limit switch 2 OPENING 3
Additional limit switch 1 CLOSING
Limit switch CLOSING
Safety limit switch OPENING
Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 GREEN
Limit switch OPENING
B A
Setting mechanical limit switches for small-sized motors:
8 contact cams
Additional limit switch 2 CLOSING (_C"
Additional limit switch 2 OPENING s
Additional limit switch 1 CLOSING
Additional limit switch 1 OPENING
Safety limit switch CLOSING
Limit switch CLOSING
Safety limit switch OPENING
1 GREEN
Limit switch OPENING
B A
N J

7 - Use with MEIN series inverter

The NDCC2301 control unit can pilot gearmotors with a MEIN series inverter on
board.

Having completed the connections as described in the motor’s instruction manual,
the inverter is ready to be installed:

Memory deletion for sectional or High-speed doors (paragraph 10);

Activate inverter function (L7, level 1);

Recognition of the connected devices (see paragraph 2);

Recognition of limit positions on opening and closing with the use of MEIN
family inverter (paragraph 5).

HAWON =

The standard values are set in the factory. These may be changed via the Oview
programmer or by programing with the keys of the board.

The parameters which may be shown / changed are:
e Speed when opening

Speed in opening deceleration
Speed when closing

Speed in closing deceleration
Minimum frequency

Acceleration

Deceleration

Emergency deceleration

Start-up

Motor warm up

Alarm and protection management
Inverter status

For the specifications of the values of each parameter, please consult the function




datasheet for industrial control units at www.niceforyou.com
8 - Level one programming (ON-OFF functions)

TABLE 4

01.
02.
03.
04.
05.

Level one programming procedure (ON-OFF functions)

Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

Release the “Set” key when LED L1 starts flashing;

Press the “A” or “¥” key to make the LED corresponding to the function to be changed flash;

Press the “Set” key to change the status of the function: short flash = OFF; long flash = ON;

Wait 10 seconds (maximum time) to exit the programming mode and save the parameter.

Note — During this procedure, points 03 and 04 need to be repeated when programming other functions to “ON” or “OFF”.

LED

Function

TABLE 5: list of programmable functions (level one)

Description

Automatic This function performs automatic closure of the door after the programmed pause time. The pause time is factory set at 40
L1 closure seconds but can be changed to 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 and 250 seconds.
If the function is deactivated, the operation is "semi-automatic".
This function enables the door to remain open only for the time required for transit; indeed, the activation of the
photocells always causes an automatic re-closing with a pause time of 5s (regardless of the programmed value)
The behaviour changes depending on whether the “Automatic closure” function is active or not.
L2 Re-close e With “Automatic Closure” not active: The door always reaches the total opening position (even if the Photo has been
After photo disengaged before). The Photo disengagement causes the automatic re-closing with a pause of 5s.
e With “Automatic Closure” active: the opening manoeuvre stops after the photocells are disengaged and causes the
automatic reclosing with a pause of 5s.
The “Re-close after photo” function is always disabled in the manoeuvres interrupted with a Stop command.
Alwavs If active, the “Always close” function is activated and causes a closure when the open door is detected once the power sup-
L3 closey ply returns. For reasons of safety the manoeuvre is preceded by 3s of flashing. If the function is not active, the door will be
stationary when the power supply returns.
- This function allows the recovery over time of the lengthening metal ropes of the door and is subject to the use of a resistive
L4 Compensation sensitive edge 8K2Q or optical OSE.
L5 Heatin This function activates a heating cycle for the phases of the motor when the room temperature drops below 5° C. This function
9 is only possible in the configuration with MEIN family inverter.
With the pre-flash function, a pause of 3s is added between when the flashing light is turned on and the manoeuvre starts to
L6 Pre-flash warn about the situation of danger in advance. If the pre-flash is not active, the coming on of the flashing light coincides with
the start of the manoeuvre.
L7 Inverter This programming allows the activation of the operation logic for motors with MEIN family inverter on board. The factory setting
is “OFF”. Important - After activating it, it is necessary to carry out the device learning phase again (paragraph 2)
Inverted This parameter inverts the rotation direction of the encoder and aligns it to the rotation direction of the motor;
L8 rotation the default value is “OFF” (standard rotation of the encoder). Important - When this parameter is modified, the opening
direction and closing positions must be memorised again (paragraph 3).

9 - Level two programming (adjustable parameters)

01.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

TABLE 6

Level two programming procedure (adjustable parameters)

Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

Release the “Set” key when LED L1 starts flashing;

Press the “A” or “¥” key to make the LED corresponding to the parameter to be changed flash;

Press and hold the “Set” key through to completion of point 06;

Wait approx. 3 seconds, until the LED representing the current level of the parameter to be modified illuminates;

Press “A” or “¥” key to move the LED representing the value of the parameter;

Release the “Set” key;

Wait 10 seconds (maximum time) to exit the programming mode.

Note — During this procedure, points 03 and 07 need to be repeated when programming other functions to “ON” or “OFF”.

Input LED

L1

Parameter

Pause Time

TABLE 7: list of programmable functions (level two)

LED (level) Value

L1 10 seconds

L2 20 seconds

L3 40 seconds

L4 60 seconds Sets the pause time, i.e. the time before
the automatic re-closing. It is only effec-

L5 80 seconds tive if the automatic closure is active.

L6 120 seconds

L7 160 seconds

L8 250 seconds




L1 S.S. : Open - stop — close - stop
L2 S.S. : Open -stop - close - open
L3 S.S. : Open - close - open - close
19 Operation L4 Step-Step 2 (less than 2 sec. generates partial opening). . .
modes L5 Apartment block 2 (more than 2 sec. generates Stop) It assigns the operation modes.
L6 Apartment block
L7 Hold-to-run
L8 Opening in "semi-automatic mode", closing in “hold-to-run”
mode
L1 Speed 1: 80%
L2 Speed 2: 100%
L3 Speed 3: 140%
L3 Motor L4 Speed 4: 180% Sets the motor speed during normal trav-
speed L5 Speed 5: Open 80%, close 50% el of the motor with inverter.
L6 Speed 6: Open 100%, close 50%
L7 Speed 7: Open 140%, close 60%
L8 Speed 8: Open 180%, close 60%
L1 Door Open Indicator
L2 It activates if the door is closed
L3 It activates if the door is open
L4 Flashing light Selects the device connected to output 1
L4 Output 1MOS) ¢ Electric block piloted at MOS. "
L6 Flashing light 24
L7 Suction cup
L8 Maintenance indicator
L1 It activates if the door is closed
L2 It activates if the door is open
L3 Courtesy light
L4 Electric block Selects the device connected to output 3
LS Output 3 (relay) L5 Radio channel 1 piloted at RELAY. i
L6 Radio channel 2
L7 Radio channel 3
L8 Radio channel 4
L1 Red traffic light
L2 Green traffic light
L3 One-way traffic light
L6 Output L4 Flashing light one-way Selects the device connected to the traf-
traffic light L5 Two-way traffic light fic light output.
L6 Door open indicator
L7 Status
L8 Maintenance indicator
L1 Step Step (normally open contact)
L2 Partial Ap 1 (normally open contact)
L3 ALT (normally closed contact)
L7 ING1 L4 Foto (normally closed contact) Selects the function to be associated to
L5 Foto1 (normally closed contact) input ING1
L6 Foto2 (normally closed contact)
L7 Foto3 (normally closed contact)
L8 Emergency (normally closed contact)
L1 0, 0, 0, O instant activation
L2 20,20,0,0
L3 50, 50, 20, 20 Select thQ delay time in “ms” for brake
Delay ~ _  |L4 100, 100, 50, 50 deactivation for
L8 brake deactiva-
tion L5 150, 150, 100, 100 i gg’:ﬁifg stop
L6 200, 200, 150, 150 - closure stop
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Note: “ " represents the factory adjustment




10 - Total deletion of control unit memory
It is possible to delete all memorised data on the control unit and reset it to the original factory settings.

The control unit has 2 types of deletion:
¢ Deletion for sectional doors: with this type of deletion, the typical default values are loaded to control a sectional door or shutter.
¢ Deletion for High-speed doors: with this type of deletion, the typical default values are loaded to control a High-speed door with inverter.

Deletion for sectional doors or shutters:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

Release the keys when all LEDs illuminate (after approx.3 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will flash quickly for 3 seconds.

Deletion for High-speed doors:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

After 3 seconds, the programming LEDs illuminate and then turn off: release the keys when all LEDs tumn off (after approx. 6 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will flash quickly for 6 seconds.

11 - Flashing light signals

If a flashing light is connected to the FLASH output on the control unit (or the LED flashing light programmed as flashing light), during the performance of a manoeuvre this
emits a flash each second. If faults occur, the flashing light will emit signals; these are repeated twice, separated by a 1 second pause. The same signals are also emitted
by the LED flashing light and the “Bluebus” LED. Table 11 shows the cause and solution for each type of signal.

TABLE 11

Solution
1 flash Bluebus system error At the start of the manoeuvre, the devices connected to Bluebus do not correspond
1 second pause to those memorised during the learning phase. One or more devices may be faulty;
1 flash check and, if necessary, replace them.

In case of modifications repeat the device learning process (see paragraph 2).
2 flash Photocell activated At the start of the manoeuvre, one or more photocells do not enable it; check to see
1 second pause if there are any obstacles or if the photocell interfere with the infrared.
2 flash
3 flash Unused -
1 second pause
3 flash
4 flash STOP or ALT input activation At the start of the manoeuvre or during the movement, the STOP or ALT input was
1 second pause activated; identify the cause.
4 flash
5 flash Error on internal parameters in control unit Switch off the power and turn it on again. If the error continues carry out the “Total
1 second pause deletion of the memory” as described in paragraph 10 and redo the installation; if
5 flash the condition persists, there may be a serious malfunction and the electronic board

must be replaced.
6 flash Unused ---
1 second pause
6 flash
7 flash Error in internal electric circuits Disconnect all power circuits for a few seconds and then retry a command; if the
1 second pause condition persists this may indicate a serious fault with the board or motor wiring.
7 flash Check and make replacements as necessary.
8 flash A command is already present that disables Check the type of command that is always present; for example, it could be a com-
1 second pause execution of other commands mand from a timer on the “open” input.
8 flash
9 flash Block automation Send the command “Release automation” or control the manoeuvre with “High Pri-
1 second pause ority Step Step”.
9 flash

troubleshooting guide

Possible causes of malfunctions are listed below, which may occur during the installation phase or in the case of faults, and the possible remedies:

* The radio transmitter does not control the movement and the transmitter LED does not illuminate: check that the transmitter batteries are not discharged and replace
if necessary.

* The radio transmitter does not control the movement but the transmitter LED illuminates: check that the transmitter is correctly memorised on the radio receiver. Ensure
correct emission of the radio signal of the transmitter with the following empirical test: Press a key and place the LED against the aerial of a standard radio switched on and tuned
to FM at the frequency of 108.5Mhz or as close to this value as possible; a slight noise with a scratching pulse noise should be heard.

* No manoeuvre is performed when a command is sent, and the OK LED does not flash: check that the control unit is powered via the mains at 230/400V. Also check that
the fuses are not blown; in this case try to locate the cause of the fault and then replace with a version with the same specifications.

* No manoeuvre is performed when a command is sent, and the flashing light remains off: check that the command is effectively received; if the sent command reaches
the S.S. input, the OK LED emits a double flash to indicate that the command is received.

* The manoeuvre does not start and the flashing light flashes a few times: count the number of flashes and check against the data in the table below:

Programming LED Cause

L1 fast flash Device memory error

L2 fast flash Position memory error

L3 fast flash Parameter memory error

L4 fast flash Braking board or synchronism error
L5 fast flash Encoder counting error

L6 fast flash Encoder direction error

L7 fast flash Inverter error

L8 fast flash Unused

* The motor runs in the opposite direction:
- for the three-phase motor, phases “V” and “W” of the motor must be inverted
- for the mono-phase motor, phases “V” and “W” of the motor must be inverted
- for the mono-phase motor with inverter, the function “inverted rotation direction” must be activated
* The manoeuvre starts and stops after a short while: check the cause through the diagnostics of the LEDs on the control unit.
* The mono-phase motor starts by itself after turning on: check whether the "INVERTER” parameter has been activated during the level two programming phase; if necessary,
put the parameter on “OFF”.
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ATTENTION! - ce guide rapide NE remplace PAS la notice
compléte a télécharger sur le site : www.niceforyou.com

1 - Limites d’utilisation du produit

Le produit peut étre utilisé exclusivement conformément aux indications figurant
dans le tableau ci-dessous :

Centrale | Alimentation de la centrale | Type de moteur*

NDCC4001 - . Triphasé 3x230 VCA, 3x400 VCA
NDCC4002 ggwa%%?gggg VCA, 3x400 avgc encodeur Nice ou butée
NDCC4005 mécanique

Monophasé 230 VCA avec enco-
deur Nice ou butées mécaniques
Moteur avec inverseur gamme
MEIN monophasé

Monophasé 230 VCA -

NDCC2301 | 55017

(*) Dans le respect des restrictions d'utilisation.

2 - Reconnaissance des dispositifs connectés

Au terme de la premiére mise sous tension (par. 3.11 - Consulter la notice
d’instructions compléte), il faut procéder a la reconnaissance des dispositifs
branchés sur les entrées « Bluebus », « Stop » et encodeur a partir de la logique
de commande.

ATTENTION ! - La phase d’apprentissage doit étre réalisée méme s’il n’y a
aucun dispositif branché sur la logique de commande.

NOTE POUR LE MOTEUR AVEC INVERSEUR - En présence d’un
moteur avec inverseur MEIN, avant de procéder a la reconnaissance
des dispositifs connectés, il faudra activer la fonction « L7 Inverter ». V.
Tableau 5 du par. 8.

La nécessité de réaliser cette opération est signalée par le clignotement simultané
des témoins L1 et L2 qui équipent la logique de commande.

Pour la reconnaissance des dispositifs, procéder de la sorte :

Appuyer sur les touches
[Open] et [Set] sans les
relacher

C.r A

Relacher les touches lorsque les témoins L1 et L2 clignotent
rapidement (aprés 3 secondes environ)

Attendre quelques secondes que la logique de commande termine
la reconnaissance des dispositifs.

Au terme de cette phase, le témoin correspondant a la borne
STOP doit étre allumé et les témoins L1 et L2 doivent s’éteindre
(les témoins L3 et L4 pourraient commencer a clignoter pour
indiquer que la reconnaissance des mesures n’a pas été effectuée).

Cette procédure doit étre réitérée en cas de modification des dispositifs
raccordés aux bornes BlueBus et Stop (par ex., aprés avoir branché
un nouveau dispositif a la logique de commande). L’opération doit étre
réalisée méme en présence d’un inverseur ou d’'un moteur avec encodeur.

3 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture

Au terme de la reconnaissance des dispositifs raccordés a la logique de commande
(par. 2), celle-ci devra détecter les positions d’ouverture et de fermeture de la
porte.

ATTENTION ! - Procédure pour moteurs avec butée électronique : aprées
avoir effectué la procédure de reconnaissance des positions d’ouverture
et de fermeture, trois manoeuvres complétes doivent étre réalisées. Au
cours de I’exécution de ces manoeuvres, la porte s’approche progres-
sivement des positions mémorisées jusqu’a atteindre les positions pro-
grammeées.

Si la porte se trouve en position de fermeture, il faut la placer manuellement a 50
cm du sol, a I'aide du systeme de manoeuvre d’urgence (v. manuel du moteur)
pour éviter, en cas de rotation inverse, que les cébles porteurs (portes section-
nelles) sortent ou I'enroulement excessif du volet (volets roulants).

ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre réi-
térée dans son intégralité. Si au terme de la phase de reconnaissance, les
témoins L3 et L4 clignotent, c’est qu’une erreur s’est produite. La phase
de reconnaissance des positions peut étre réitérée a tout moment, méme
apreés linstallation.

4 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec
butée électronique (encodeur)

Trois positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-apres :

Position | Led | Signification
Al L1

Plus grande ouverture souhaitée. Arrét lorsque la
porte arrive en position

AP L5 Mesure d’ouverture partielle. Mesure a laquelle la
porte s’arréte apres une commande d’ouverture
partielle.

A0 L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la
porte arrive en position

Attention !

- si le sens de rotation ne correspond pas a la direction définie (touche
Open = direction d’ouverture), il faudra débrancher I’'appareil et inverser
les raccordements V et W (inversion de phase) pour la borne du moteur
(fig. 19 - Consulter la notice d’instructions compléte).

- si pendant le mouvement, la porte s’arréte et le témoin L6 clignote, il faut
régler la fonction « Sens de rotation inversé ». V. Tableau 5.

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Appuyer et maintenir enfon-
cées les touches [Set] et
[Close] pendant 3 secondes,
pour mémoriser les valeurs.
Le témoin L1 clignote : pro-
grammation de la mesure A1

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] 3”
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure A1.

Le témoin L1 reste allumé.

Le témoin L5 clignote : pro-
grammation de la mesure AP

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure d’ouverture par-
tielle, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour passer
au parametre suivant. Le témoin L5 reste allumé.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture partielle.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.
Le témoin L8 clignote : pro-
grammation de la mesure AO

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure AQ.

Le témoin L8 reste allumé.

t




11.

Envoyer une commande de fermeture en appuyant sur la touche
[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.
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5 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec
inverseur MEIN

Cing positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-apres :

Position | Led |Signification

Al

L1 Mesure d’ouverture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

RA1

L2 Mesure correspondant au début du ralentissement
pendant la manoeuvre d’ouverture. Lorsque la porte
arrive a cette position, le moteur ralentit et adopte la
vitesse minimale.

AP

L5 Mesure d’ouverture partielle. Mesure a laquelle la
porte s’arréte apres une commande d’ouverture par-
tielle.

RAO

L7 Mesure correspondant au début du ralentissement
pendant la manoeuvre de fermeture. Lorsque la porte
arrive a cette position, le moteur ralentit et adopte la
vitesse minimale.

A0

L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Attention ! - Si le sens de rotation ne correspond pas a la direction défi-
nie (touche Open = direction ouverture), il faut interrompre la procédure «
Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture » et activer la
fonction « Direction de rotation inversée ». Consulter le Tableau 5.

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Appuyer et maintenir enfon- 000¢
cees les touches [Set] et 000¢C
[Close] pendant 3 secondes, goa«
pour mémoriser les valeurs. 000¢
Le témoin L1 clignote : pro- NAVATIS
; o
grammation de la mesure A1 %)

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure A1.

Le témoin L1 reste allumé.

Le témoin L2 clignote : pro-
grammation de la mesure RA1
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Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure de ralentissement
al'ouverture, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour
passer au parametre suivant. Le témoin L2 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A 'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion de ralentissement a I'ouverture.

Appuyer sur la touche [Set] 3”

pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.

Le témoin L7 clignote : pro-
grammation de la mesure RAO
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Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure d’ouverture par-
tielle, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour passer
au parametre suivant. Le témoin L5 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture partielle.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.

Le témoin L7 clignote : pro-
grammation de la mesure RAO

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure de ralentissement a
la fermeture, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour
passer au parametre suivant. Le témoin L7 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion de ralentissement a la fermeture.

Appuyer sur la touche [Set] 3”
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure RAQ.

Le témoin L7 reste allumé.
Le témoin L8 clignote : pro-
grammation de la mesure AO

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion de fermeture maximale.

Envoyer une commande d’ouverture en appuyant sur la touche
[Open] pour réaliser une manoeuvre d’ouverture complete.

t

Envoyer une commande de fermeture en appuyant sur la touche
[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.

6 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec

butée mécanique

Deux positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-apres :

Position | Led | Signification

Al L1 Mesure d’ouverture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

A0 L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la
porte arrive en position

Pour réaliser cette procédure, le moteur doit étre branché a la carte de la butée
avec 7/8 cames (fig. 1). Attention ! - si le sens de rotation ne correspond
pas a la direction définie (touche Open = direction d’ouverture), il faudra
débrancher I'appareil et inverser les raccordements V et W (inversion de
phase) pour la borne du moteur (fig. 19 - Consulter la notice d’instructions
compleéte).

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

01.

Appuyer et maintenir enfon- S06¢
cées les touches [Set] et 000¢C
[Close] pendant 3 secondes, 99a¢
pour mémoriser les valeurs. 000¢
Le témoin L1 clignote : pro- NAVIPN
: o
grammation de la mesure A1 o0




A 'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure Al.

Le témoin L1 reste allumé et
le témoin L8 commence a cli-
gnoter.

000000¢(
0O00000(
0O00000(
AAAAAAE

o
oo
Do o

a) Régler la came de contact 1 E 4 (couleur verte, fig. 1) pour ac-
tionner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 1)

¢) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 1).

Le témoin L8 clignote : programmation de la mesure AO

A 'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en posi-
tion de fermeture maximale.

Appuyer sur la touche [Set]
pendant 3 secondes pour
confirmer la mesure AQ.

Le témoin L8 reste allumé.

0O00000¢
0O00000¢
QO00000¢
AnANAAe

o
oo
Do o

Relacher la touche [Set] pour éteindre tous les LED.

a) Régler la came de contact 3 E 4 (couleur blanche, fig. 1) pour
actionner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 1)

c) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 1).

Envoyer une commande d’ouverture en appuyant sur la touche
[Open] pour réaliser une manoeuvre d’ouverture compléte.

1

[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.

00000
00000
00000
00000
00000
O%ﬁ?@
¥

Les butées de sécurité 2 SE1 et 4 SE4 (couleur rouge, fig. 1) doivent étre ré-
glées de maniére a se déclencher automatiquement une fois la butée de com-
mande dépassée.

Les butées de sécurité 2 SE4 et 4 SE4 (couleur rouge, fig. 1) sont réglées en
usine pour suivre de pres la butée d’exercice.

Apres I'essai de fonctionnement, controler le bon positionnement des vis de fixa-
tion.

Les butées supplémentaires 8 P24 et 7 P24 sont des contacts de fermeture a
potentiel nul et les butées supplémentaires 6 P14 et 5 P14 sont des contacts de
commutation a potentiel nul.

La butée supplémentaire 1 FERMETURE (6 P1J ou 5 P1J) est utilisée
comme butée préliminaire ; elle doit donc étre réglée de telle sorte a s’en-
clencher dés que la porte se trouve a 5 cm du sol. L’activation de cette
butée évite I'’exécution de la manoeuvre d’inversion bréve. Si le bord sen-
sible est activé, seule la manoeuvre STOP est effectuée. Cette butée doit
toujours étre reliée a I’entrée PRE-CLOSE de la logique de commande. Si
ce n’est pas le cas, il faudra ponter I’entrée de la butée 3 avec I’entrée du
commun 1 sur la logique de commande.

Réglage butées mécaniques pour moteurs grand format : 7
cames de contact

Butée supplémentaire 2 FERMETURE =
Butée supplémentaire 2 OUVERTURE 8
Butée supplémentaire 1 FERMETURE

Butée de sécurité FERMETURE

Butée FERMETURE

Butée de sécurité OUVERTURE

1 VERT

Butée OUVERTURE

Réglage butées mécaniques pour moteurs petit format : 8
cames de contact

Butée supplémentaire 2 FERMETURE =
Butée supplémentaire 2 OUVERTURE §
Butée supplémentaire 1 FERMETURE
Butée supplémentaire 1 OUVERTURE
Butée de sécurité¢ FERMETURE
Butée FERMETURE
Butée de sécurité OUVERTURE
1 VERT
Butée OUVERTURE
. B A J

7 - Utilisation avec convertisseur de fréquence (inverseur) MEIN

La logique de commande NDCC2301 est prévue pour commander les moto-
réducteurs avec convertisseur de fréquence embarqué (inverseur) de la gamme
MEIN. Aprés avoir effectué les raccordements conformément au manuel d’ins-
tructions du moteur, I'inverseur est prét pour I'installation :

1 Effacement de la mémoire pour portes sectionnelles ou portes rapides (para-
graphe 10) ;

Activer fonction Inverter (L7, niveau 1) ;

Reconnaissance des appareils connectés (par. 2) ;

Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec inverseur
MEIN (par. 5)

Les valeurs standard peuvent étre modifiées a I'aide du programmateur Oview ou
les touches de la carte.

Les parametres pouvant étre affichés ou modifiés sont :
e \itesse en ouverture

Vitesse de ralentissement de I'ouverture
Vitesse en fermeture

Vitesse de ralentissement de la fermeture
Fréquence minimale

Accélération

Décélération

Décélération d’urgence

Appoint

Réchauffement moteur

Gestion des alertes et sécurités

Etat de l'inverseur

HAWON

Pour le détail des valeurs de chaque parametre, consulter la fiche contenant les
fonctions des logiques de commande industrielles disponible sur le site www.
niceforyou.com




8 - Programmation de niveau 1 (fonctions ON-OFF)

01.
02.
03.
04.
05.

TABLEAU 4

Procédure de programmation de niveau 1 (ON-OFF)

Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

Relacher la touche Set quand la LED L1 commence a clignoter.

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour faire clignoter le témoin correspondant a la fonction & modifier ;

Appuyer sur la touche Set pour changer I'état de la fonction (clignotement bref = OFF; clignotement long = ON).

Attendre 10 secondes (délai maximal) pour quitter la programmation et enregistrer le parametre.

Note — Pour programmer d’autres fonctions sur ON ou OFF, pendant la procédure, répétez les étapes 03 et 04.

Led Fonction

Tableau 5 : liste des fonctions programmables (premier niveau)

Description

Fermeture Cette fonction permet la fermeture automatique du portail pendant la pause programmée. De série, le temps de pause est de
L1 Automatique 40 secondes, mais il peut étre modifié (10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 et 250 secondes).
q Si la fonction n’est pas activée, le mode sera « semi-automatique ».
Cette fonction permet de garder la porte ouverte pendant le temps nécessaire au passage. L'intervention des cellules pro-
voque toujours la fermeture automatique avec un temps de pause de 5 s (indépendamment de la valeur programmeée)
Le comportement varie en fonction de I'activation ou non de la fermeture automatique.
L2 Refermer ¢ Avec fonction Fermeture automatique non active : La porte atteint toujours la position d’ouverture totale (méme si les
Apres photo cellules sont désactivées avant). En cas de désactivation, la porte se ferme automatiquement aprés une pause de 5 s.
¢ Avec fonction Fermeture automatique active : la manoeuvre d’ouverture s’arréte apres la désactivation des cellules. la
porte se ferme automatiquement aprés une pause de 5 s.
LLa fonction Fermeture aprés photo est désactivée lors des manoeuvres interrompes a I'aide d’'une commande d’arrét.
Fermeture Si elle est active, la fonction Fermeture toujours entraine ainsi la fermeture lorsque la porte est signalée ouverte une fois le
L3 Touiours courant rétabli. Pour des raisons de sécurité, la manoeuvre est précédée de 3 s de clignotement. Si la fonction n’est pas
I active, la porte reste fixe dés que le courant est rétabli.
L4 Compensation Cette fonction permet de récupérer la prolongation des cébles métalliques de la porte au fil du temps. Elle dépend de I'utili-
p sation d’un bord sensible avec une résistance de 8k2Q ou optique OSE.
L5 Réchauffement Cette fonction permet d’activer un cycle de réchauffement des phases du moteur lorsque la température ambiance descend
sous les 5 °C. Cette fonction est possible uniquement sur les éléments avec inverseur MEIN.
L6 Pré-clignotement Cette fonction prévoit I'ajout d’une pause de 3 s entre I'allumage du clignotant et le début de la manoeuvre pour prévenir
9 toute situation de danger. Si le pré-clignotement n’est pas actif, I'allumage du clignotant marque le début de la manoeuvre.
Cette programmation permet d’activer la logique de fonctionnement des moteurs avec inverseur de la gamme MEIN. La
L7 Inverseur valeur par défaut est OFF. Important : aprés activation, la reconnaissance des dispositifs (par. 2) doit étre une nou-
velle fois effectuée.
Sens de Ce parametre permet d’inverser le sens de rotation de I'encodeur et de I'aligner sur le sens de rotation du moteur ;
L8 rotation la valeur d’usine est OFF (rotation standard). Important — En cas de modification de ce paramétre, la reconnaissance
inversé des positions d’ouverture et de fermeture (par. 3) doit étre une nouvelle fois effectuée.

9 - Programmation de niveau 2 (parameétres réglables)

01.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

TABLEAU 6

Procédure de programmation de niveau 2 (parameétres réglables)

Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

Relacher la touche Set quand la LED L1 commence a clignoter.

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour faire clignoter le témoin correspondant a la fonction a modifier ;

Appuyer sur la touche Set et la maintenir enfoncée jusqu’a la fin du point 06 ;

Attendre environ 3 s puis la LED qui correspond au niveau actuel du paramétre a modifier s’allumera ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour déplacer le témoin représentant la valeur du parametre ;

Relacher la touche Set ;

Attendre 10 secondes (délai maximal) pour quitter la programmation.

Note — Pour programmer d’autres fonctions sur ON ou OFF, pendant la procédure, répétez les étapes 03 a 07.

LED d’entrée

L1

Parameétre

Temps de pause

TABLEAU 7 : liste des fonctions programmables (niveau 2)

LED (niveau) Valeur Description

L1 10 secondes

L2 20 secondes

L3 40 secondes . R .
Régle le temps de pause, a savoir

L4 60 secondes le temps qui s’écoule avant la refer-
meture automatique. La fonction n’a

L5 80 secondes d'effet que si la fermeture automatique

L6 120 secondes estactive:

L7 160 secondes

L8 250 secondes




L1 P.P. : Ouvrir - Stop - Fermer - Stop
L2 P.P. : Ouverture - stop - fermeture- ouverture
L3 P.P. : Ouvrir - Fermer - Ouvrir - Fermer
L2 Modes de fonc- | L4 Pas-a-pas 2 (si valeur <2 » , ouverture partielle) Affectation des modes de fonction-
tionnement L5 Fonctionnement collectif 2 (si valeur >2 », arrét) nement.
L6 Fonctionnement collectif
L7 Présence humaine
L8 Quverture semi-automatique, fermeture Présence humaine
L1 Vitesse 1: 80%
L2 Vitesse 2 : 100%
L3 Vitesse 3 : 140%
L3 ) L4 Vitesse 4 : 180% Regle la vitesse du moteur pendant
Vitesse moteur la course normale du moteur avec
L5 Vitesse 5 : Ouvre a 80 %, ferme a 50 % inverseur.
L6 Vitesse 6 : Ouvre a 100%, ferme a 50 %
L7 Vitesse 7 : Ouvre a 140%, ferme a 60%
L8 Vitesse 8 : Ouvre a 180%, ferme & 60%
L1 Témoin porte ouverte
L2 Actif si porte fermée
L3 Actif si porte ouverte
. L4 Clignotant Secti i iti 5 2
L4 Sortie 1 {MOS) L5 Butée électronique ggf‘ggtqogﬂgtgedgzﬁ?:'%"gcorde "e
L6 Témoin 24
L7 Ventouse
L8 Témoin maintenance
L1 Actif si porte fermée
L2 Actif si porte ouverte
L3 Témoin lumineux
L5 Sortie 3 (relais) L4 Butée électronique Sélectionne le dispositif raccordé & la
L5 Canal radio 1 sortie 3 pilotée par RELAIS.
L6 Canal radio 2
L7 Canal radio 3
L8 Canal radio 4
L1 Feu rouge
L2 Feu vert
L3 Feu a sens unique
L6 Sortie feu L4 Sens unique clignotant Sélectionne le dispositif raccordé a la
L5 Feu & sens alterné sortie feu
L6 Témoin porte ouverte
L7 Etat
L8 Témoin maintenance
L1 Pas-a-pas (contact normalement ouvert)
L2 Quverture partielle 1 (contact normalement ouvert)
L3 ALT (contact normalement fermé)
1 . L4 Photo (contact normalement fermé) I$e’|eo/tionne la fonction & associer &
L5 Photo1 (contact normalement fermé) entrée ING1
L6 Photo2 (contact normalement fermé)
L7 Photo3 (contact normalement fermé)
L8 Urgence (contact normalement fermeé)
L1 0, 0, 0, 0 activation immédiate
L2 20, 20, 0,0
L3 50, 50, 20, 20 Sélectionne le délai en « ms » pour la
15 Délai de désac- | L4 100, 100, 50, 50 dgi?/%tgﬁelon cutreinen
tivation du frein | | 5 150, 150, 100, 100 - fermeture
- ouverture arrétée
L6 200, 200, 150, 150 - fermeture arrétée
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Remarque : « » représente le réglage par défaut.




10 - Effacement complet de la mémoire de la logique de commande

Il est possible d’effacer toutes les données enregistrées et de rétablir la configuration d’origine.

La logique de commande prévoit deux types de réinitialisation :
¢ Réinitialisation pour portes sectionnelles : avec ce type de réinitialisation, les valeurs d’usine associées a la commande d’une porte sectionnelle ou un volet sont
rétablies.
¢ Annulation pour portes rapides : avec ce type de réinitialisation, les valeurs d’usine associées a la commande d’une porte rapide avec inverseur.

Annulation pour porte sectionnelle ou volet :

Appuyer simultanément sur les touches « A » et « ¥ » sans les relacher ;

Relacher les touches lorsque les témoins de programmation s’allument (apres 3 s environ) ;

Si I'opération s’est bien déroulée, les témoins de programmation clignotent rapidement pendant 3 secondes.

Annulation pour porte rapide :

Appuyer simultanément sur les touches « A » et « ¥ » sans les relacher ;

Aprés 3 secondes, les témoins de programmation s’allument et s’éteignent : relacher les touches lorsque les témoins s’éteignent (aprés 6 secondes environ).

Si I'opération s’est bien déroulée, les témoins de programmation clignotent rapidement pendant 6 secondes.

11 - Signalements du clignotant

Si un clignotant (ou un clignotant & LED programmé comme clignotant) est branché sur la sortie FLASH de la logique de commande, pendant une manoeuvre, il clignotera
toutes les secondes. En cas d’anomalie, le clignotant émet deux signaux séparés par une pause d’une seconde. Les mémes signaux sont émis par le clignotant a LED
et le led Bluebus. Le tableau 11 contient la cause et la solution pour chaque signal.

TABLEAU 11
Solution
1 clignotement Erreur sur le systéme Bluebus Le controle des dispositifs reliés au systéme Bluebus et réalisé au début de la ma-
Pause de 1 seconde noeuvre ne correspond pas aux dispositifs mémorisés au cours de la phase d’appren-
1 clignotement tissage. Il est possible que des appareils soient endommagés. Il convient donc de les

verifier et de les remplacer. En cas de modification, procéder a nouveau a la reconnais-
sance des appareils (v. par. 2).

2 clignotements Intervention d’une photocellule Au début de la manoeuvre, une ou plusieurs cellules n’autorisent pas le mouvement.
Pause de 1 seconde Vérifier la présence d’obstacles ou si les cellules provoguent des interférences au niveau
2 clignotements de linfrarouge.

3 clignotements Inutilisé

Pause de 1 seconde
3 clignotements

4 clignotements Intervention de I'entrée STOP ou ALT Au début de la manceuvre ou durant le mouvement, il y a eu une intervention de I'entrée
Pause de 1 seconde de STOP ou ALT. En vérifier la cause.

4 clignotements

5 clignotements Erreur dans les parametres internes de la Débrancher et rebrancher. Si I'erreur persiste, effacer la mémoire conformément au par.
Pause de 1 seconde logique de commande. 10 et réinstaller. Si rien ne change, il pourrait s’agir d’un dégat important. Il faut donc
5 clignotements remplacer la carte électronique.

6 clignotements Inutilisé

Pause de 1 seconde
6 clignotements

7 clignotements Erreur dans les circuits électriques internes Déconnecter tous les circuits d’alimentation pendant quelques secondes puis tenter

Pause de 1 seconde d’exécuter de nouveau une commande. Si la situation persiste, il peut y avoir une panne

7 clignotements grave sur la carte ou sur le cablage du moteur. Verifier et procéder aux remplacements
nécessaires.

8 clignotements Présence dbune commande ne permettant pas | Veérifier la nature de la commande active. Il pourrait s’agir d’'une commande émanant

Pause de 1 seconde dbexécuter drautres commandes d’une horloge sur I'entrée « Ouvrir ».

8 clignotements

9 clignotements Blocage automatisme Envoyer la commande « Débloquer I'automatisme » ou lancer la manoeuvre « Pas-&-pas

Pause de 1 seconde prioritaire ».

9 clignotements

Guide de résolution des problémes

Vous trouverez ci-dessous les principales causes de dysfonctionnement qui peuvent apparaitre lors de la phase d’installation ou suite a une panne, ainsi que les solutions possibles :

¢ L’émetteur radio ne commande pas le mouvement et le témoin sur ’émetteur ne s’allume pas : vérifier si les piles de I'émetteur ne sont pas déchargées et les remplacer
le cas échéant.

¢ L’émetteur radio ne commande pas le mouvement mais le témoin sur I’émetteur s’allume : vérifier si I'émetteur est bien mémorisé dans le récepteur radio. Vérifier si
I’émetteur émet bien le signal radio en effectuant le test suivant : appuyer sur une touche de I'émetteur et appuyer le témoin sur I'antenne d’une radio standard. Passer a la
fréquence FM de 108,5 Mhz ou la fréquence la plus proche. Un bruit et une impulsion devraient étre audibles.

* La commande ne donne lieu a aucune manoeuvre et le témoin OK ne clignote pas : vérifier si la logique de commande est alimentée par une tension de 230/400V. Vérifier
si les fusibles n’ont pas sauté. Si c’est le cas, vérifier la cause de la panne et remplacer les fusibles par des fusibles ayant les mémes caractéristiques.

¢ La commande n’est pas exécutée et le clignotant est éteint : Vérifier si la commande est bien recue. Sila commande arrive a I'entrée PP, le témoin OK clignote deux fois
pour signaler que la commande a bien été recue.

* La manoeuvre n’a pas lieu et le témoin clignote : compter le nombre de clignotements et consulter le tableau ci-dessous pour en connaitre le sens :

Led de programmation Cause

L1 clignote vite Erreur mémoire dispositifs

L2 clignote vite Erreur mémoire mesures

L3 clignote vite Erreur mémoire parametres

L4 clignote vite Erreur synchronisation ou carte frein
L5 clignote vite Erreur décompte encodeur

L6 clignote vite Erreur direction encodeur

L7 clignote vite Erreur inverseur

L8 clignote vite Inutilisé

¢ Le moteur tourne a I’envers :
- pour le moteur triphasé, il faut inverser les phases V et W du moteur
- pour le moteur monophassé, il faut inverser les phases V et W du moteur
- pour le moteur monophasé avec inverseur, il faut activer la fonction « direction de rotation inversée »
¢ La manoeuvre commence et s’arréte peu apres : Vérifier la cause du probleme a I'aide du diagnostic des témoins de la logique de commande.
* Le moteur monophasé démarre seul a ’allumage : vérifier si le parameétre INVERTER a été activé pendant la programmation de niveau 2. Le cas échéant, adopter la valeur
OFF.




(ATENCION! - Esta guia rapida NO sustituye el manual
completo, que puede descargarse del sitio Web: www.
niceforyou.com

1 - Limites de empleo del producto
El producto se puede utilizar sélo como se indica en la tabla siguiente:

Central |Alimentaci6n central |Tipo de motor*

NDCC4001 s Trifasico 3x230 Vac, 3x400 Vac con
NDCC4002 ggzagécsscx?%%/\é%ﬁz encoder Nice o finales de carrera
NDCC4005 mecanicos

Monofasico 230 Vac con encoder
Nice o finales de carrera mecanicos
Motor con Inverter familia MEIN
monofasico

Monofasica 230 Vac -

NDCC2301 50/60H2

(*) De conformidad con los limites de empleo.

2 - Reconocimiento de los dispositivos conectados

Después del primer encendido (apartado 3.11 - Ver manual de instrucciones
completo), es necesario hacer ejecutar a la central de mando el reconocimiento
de los dispositivos conectados a las entradas “Bluebus”, “Stop” y encoder.

{ATENCION! - El procedimiento debe ejecutarse incluso si no se ha
conectado ningun dispositivo a la central de mando.

NOTA SOBRE EL MOTOR CON INVERTER - Si se utiliza un motor con
inverter familia MEIN, antes del reconocimiento de los dispositivos
conectados es necesario activar la funcion “L7 Inverter”; ver la Tabla 5
del apartado 8.

La necesidad de ejecutar esta operacién es indicada por el parpadeo simultaneo
de los leds “L1” y “L.2” de la central.

Para ejecutar el reconocimiento de los dispositivos, proceder de la siguiente
manera:

Pulsar y mantener
pulsadas
simultaneamente las
teclas [Open] y [Set]

Soltar las teclas cuando los leds “L1” y “L2” comiencen a
parpadear rapidamente (a los 3 segundos aproximadamente).

Esperar unos segundos hasta que la central concluya el
reconocimiento de los dispositivos.

Al finalizar esta fase, el led del borne STOP debe estar encendido
y los leds “L1” y “L2” deben apagarse (podrian comenzar a
parpadear los leds “L3” y “L4” para indicar que no se ha ejecutado
el reconocimiento de las medidas).

Este procedimiento se debe repetir en caso de modificaciones.

en los dispositivos conectados a los bornes BlueBus y Stop (por ejemplo,
después de conectar un nuevo dispositivo a la central de mando). La
operacion se debe realizar aun si se conecta un Inverter o un motor con
encoder.

3 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre

Una vez ejecutado el reconocimiento de los dispositivos conectados a la central
de mando (apartado 2), es necesario hacer reconocer a la central las posiciones
de apertura y cierre del portén.

{ATENCION! - Procedimiento para motores con final de carrera electrénico:
una vez ejecutado el reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre,
es necesario ejecutar 3 maniobras completas. Durante la ejecucion de estas
maniobras, el portén se acerca progresivamente a las posiciones memoriza-
das anteriormente, hasta alcanzar aquellas programadas.

Si el portdn se encuentra en la posicion de cierre, es necesario ponerlo manual-
mente a unos 50 cm del suelo, utilizando el sistema de maniobra de emergencia
(ver el manual de instrucciones del motor) de modo que, en caso de rotacion
invertida, los cables portantes (puertas seccionales) no se salgan, o la persiana
(persianas enrollables) no se enrollen demasiado.

{ATENCION! - Las fases de reconocimiento no se deben interrumpir. De
lo contrario, hay que repetir todo el procedimiento. Si al terminar la fase
de reconocimiento parpadean los leds “L3” y “L4”, esto significa que ha
ocurrido un error. La fase de reconocimiento de las posiciones puede re-
petirse en cualquier momento incluso después de la instalacion.

4 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre con final
de carrera electrénico (encoder)

Es posible programar 3 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicion | Led | Significado
Al L1

Medida de maxima apertura deseada. Cuando el
portdn llega a esta posicion, se detiene.

AP L5 Medida de apertura parcial. Es la medida donde el
portdn se detiene después de un mando de apertura
parcial.

AO L8 Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a
esta posicion, se detiene.

jAtencion!

- si el sentido de rotacion no corresponde a la direcciéon programada (te-
cla Open = direccion apertura), es necesario desconectar la alimentacion
eléctrica e invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de fase) en el co-
nector del motor (fig. 19 - Ver manual de instrucciones completo).

- si durante el movimiento el portén se detiene y el led L6 parpadea, es
necesario configurar la funcion “Direccion de rotacion invertida”; consul-
tar la Tabla 5.

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas
simultaneamente las teclas
[Set] y [Close] 3 segundos,
para entrar en el modo memo-
rizacion de medidas.

Parpadea el led L1: programa-
cion medida A1

000000«

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de aper-
tura maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun- 3”

dos para confirmar la medida
Al

El fed L1 permanece encendi-
do.

Parpadea el led L5: programa-
cion medida AP

000000«
000000«
000000«
AAA~AAA?

o
oo
Do o

Si no se desea programar la medida de apertura parcial, pulsar ra-
pidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la siguiente
programacion. El led L5 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de aper-
tura parcial.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
AP

El led L5 permanece encendi-
do.

Parpadea el led L8: programa-
cién medida AO

000000«

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de cierre
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
A0

El led L8 permanece encendi-
do.

000000¢(
000000¢(
000000¢(
AARAAAAF
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Al soltar la tecla [Set] se apagan todos los leds.

Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.

000000¢
000000«
9600000¢




AW Enviar un mando de cierre pulsando la tecla [Close] para ejecutar
una maniobra completa de cierre.

00060600¢
000000¢
©000000¢
000000¢
9000000¢
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5 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre con uso de
inverter familia MEIN

Es posible programar 5 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicion | Led | Significado

A1 L1 Medida de maxima apertura. Cuando el portdn llega
a esta posicion, se detiene.

RA1 L2 Medida de inicio de ralentizacion durante la maniobra
de apertura. Cuando el portén llega a esta posicion,
el motor desacelera hasta alcanzar la velocidad mi-

nima.

AP L5 Medida de apertura parcial. Es la medida donde el
portdn se detiene después de un mando de apertura

parcial.

RAO L7 Medida de inicio de ralentizacion durante la maniobra
de cierre. Cuando el portdn llega a esta posicion, el
motor desacelera hasta alcanzar la velocidad mini-

ma.

A0 L8 Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a

esta posicion, se detiene.

jAtencion! - Si el sentido de rotaciéon no corresponde a la direccién pro-
gramada (tecla Open = direccion apertura), es necesario salir del procedi-
miento de reconocimiento de las posiciones de aperturay cierre y activar
la funcion “Direccion de rotacion invertida”; consultar la Tabla 5.

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas 000¢
simultaneamente las teclas 000¢
[Set] y [Close] 3 segundos, gg¢s«
para entrar en el modo me- 000¢
morizacion de medidas. NAVITIS
Parpadea el led L1: programa- %60

cién medida A1

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de aper-
tura maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun- 3”
dos para confirmar la medida
Al

El led L1 permanece encen-
dido.

Parpadea el led L2: programa-
cién medida RA1

000000(
000000¢(
000000¢
AAA~AA~Ae

o
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Si no se desea programar la medida de ralentizacion de apertura,
pulsar rapidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la
siguiente programacion. El led L2 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

(VB Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
AP

El led L5 permanece encen-
dido.

Parpadea el led L7: programa-
cién medida RAO

Si no se desea programar la medida de ralentizacion de cierre, pul-
sar rapidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la si-
guiente programacion. El led L7 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portén a la posicion de ra-
lentizacion de cierre.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
RAO.

El led L7 permanece encen-
dido.

Parpadea el led L8: programa-
cién medida AO

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de cierre
maxima.

Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.

t

000000C
000000¢

6 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre con final
de carrera mecanico

Es posible programar 2 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicién | Led | Significado

Al L1 Medida de maxima apertura. Cuando el portdn llega
a esta posicion, se detiene.

AO L8 Medida de maximo cierre. Cuando el porton llega a
esta posicion, se detiene.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portén a la posicion de ralen-
tizacion de apertura.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
AP.

El led L5 permanece encen-
dido.

Parpadea el led L7: programa-
cién medida RAO

000000¢
O00000¢
O00000¢
ARAA~AAe
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Si no se desea programar la medida de apertura parcial, pulsar ra-
pidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la siguiente
programacion. El led L5 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portén a la posicién de aper-
tura parcial.

Para ejecutar el procedimiento, el motor debe estar conectado eléctricamente a
la tarjeta del final de carrera con 7/8 levas (fig. 1). Es posible acceder a la tarjeta
solo después de destornillar el carter del final de carrera. jAtencion! - Si el sen-
tido de rotacion no corresponde a la direccion programada (tecla Open =
direccion apertura), es necesario invertir las conexiones “V” y “W” (inver-
sion de fase) en el conector del motor (fig. 19 - vedere manuale istruzioni
completo).

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas 8008¢
simultaneamente las teclas 000¢
[Set] y [Close] 3 segundos, 9%3¢
para entrar en el modo memo- 000«
rizacion de medidas. ST
Parpadea el led L1: programa- 960

cién medida A1

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de aper-
tura maxima.




Pulsar la tecla [Set] 3 segun- 3”

dos para confirmar la medida
A

El led L1 permanece encendi-
doy el led L8 comienza a par-
padear.

000000¢
000000¢
000000¢
AAANAA~AC

o
oo
Do O

a) Ajustar la leva de contacto 1 E 4 (color verde, fig. 1) para accio-
nar el final de carrera

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 1)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 1).
Parpadea el led L8: programacion medida AO

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de cierre
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segun-
dos para confirmar la medida
A0

El fed L8 permanece encendi-
do.

000000«
000000«
000000«
~NAANAAA?
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Al soltar la tecla [Set] se apagan todos los leds.

a) Ajustar la leva de contacto 3 E 1 (color blanco, fig. 1) para ac-
cionar el final de carrera

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 1)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 1).

Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.

1
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Los finales de carrera de seguridad 2 SE4* y 4 SE4 (color rojo, fig. 1) deben
estar ajustados de modo que intervengan inmediatamente al superar el final de
carrera de mando.

Los finales de carrera de seguridad 2 SE4* y 4 SE4 (color rojo, fig. 1) vienen re-
gulados de fabrica para que sigan a breve distancia el final de carrera de ejercicio.
Después de la prueba de funcionamiento, controlar la posicion de los tornillos de
fijacion.

Los finales de carrera suplementarios 8 P24 y 7 P24 son contactos de cierre
de potencial cero y los finales de carrera suplementarios 6 P14 y 5 P14 son
contactos de conmutacién de potencial cero.

El final de carrera suplementario 1 CIERRE (6 P1J o 5 P1J) se utiliza
como final de carrera preliminar; ajustarlo de modo que se dispare cuan-
do el porton alcance una distancia de 5 cm al suelo. La activacion de este
final de carrera evita la ejecucion de la maniobra de “breve inversion”.
Si se activa el borde sensible, ejecuta sélo el STOP. Este final de carrera
siempre debe estar conectado a la entrada PRE-CLOSE de la central. Si
no esta conectado, en la central es necesario puentear la entrada del final
de carrera 3 con la entrada del comun 1.

Configuracion de finales de carrera mecanicos para motores de
gran tamano: 7 levas de contacto
Final carrera suplementario 2 CIERRE ©
[ e [ i
Final carrera suplementario 2 APERTUR g
Final carrera suplementario 1 CIERRE
Final carrera de seguridad CIERRE
Final carrera CIERRE
Final carrera de seguridad APERTURA
1 VERDE
Final carrera APERTURA
B A
Configuracion de finales de carrera mecanicos para mo-
tores de pequeio tamano: 8 levas de contacto
Final carrera suplementario 2 CIERRE T
= .
Final carrera suplementario 2 APERTUR S
Final carrera suplementario 1 CIERRE
Final carrera suplementario 1 APERTURA
Final carrera de seguridad CIERRE
Final carrera CIERRE
Final carrera de seguridad APERTURA
1 VERDE
Final carrera APERTURA
& B A J

7 - Uso con convertidor de frecuencia (inverter) de la serie MEIN

La central NDCC2301 esté predispuesta para pilotear motorreductores con un con-
vertidor de frecuencia (inverter) de la serie MEIN.

Una vez realizadas las conexiones segun se describe en el manual de instruccio-
nes del motor, el inverter queda listo para ejecutar los procedimientos de insta-
lacion:

Borrado de memoria para puertas seccionales o puertas veloces (apartado 10);
Activar funcion “Inverter” (L7, 1° nivel);

Reconocimiento de los dispositivos conectados (apartado 2);
Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre con uso de inverter
familia MEIN (apartado 5).

Vienen predefinidos de fabrica valores estandar que se pueden modificar me-
diante el programador Oview o mediante la programacion, utilizando las teclas
de la tarjeta.

Los parametros que se pueden visualizar / modificar son:
Velocidad en apertura

Velocidad en ralentizacion apertura
Velocidad en cierre

Velocidad en ralentizacion cierre
Frecuencia minima

Aceleracion

Deceleracion

Deceleracion de emergencia
Arranque

Calentamiento motor

Gestion alarmas y protecciones
Estado del inverter

HAWON =

Consultar los valores de cada parametro en la ficha de las funciones para centra-
les industriales disponible en el sitio www.niceforyou.com




8 - Programacion de primer nivel (ON-OFF)

TABLA 4

Procedimiento de programacion de primer nivel (ON-OFF)

(VIR Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

(/2R Soltar la tecla “Set” cuando el led L1 comience a parpadear;

VBN Pulsar la tecla “A” 0 “¥” para hacer parpadear el led correspondiente a la funcion a modificar;

(/N Pulsar la tecla “Set” para cambiar el estado de la funcién: parpadeo breve = OFF - parpadeo largo = ON;

(VR Esperar 10 segundos (tiempo méaximo) hasta salir de la programacion; el parametro queda guardado.

Nota - Para programar otras funciones en “ON” u “OFF”, durante la ejecucion del procedimiento hay que repetir los puntos 03 y 04.

TABLA 5: lista de funciones programables (primer nivel)

Funcion

Descripcion

Esta funcién permite el cierre automatico del portdn después del tiempo de pausa programado. El tiempo de pausa viene

después de Foto

L1 X:jet:)r;ético programado de fabrica en 40 segundos, pero se puede ajustar en 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 y 250 segundos.
Si la funcién no se activa, el funcionamiento es “semiautomatico”.
Esta funcion permite tener abierto el portdn sdlo por el tiempo necesario para el transito: en efecto, la intervencion de las
fotocélulas provoca siempre el cierre automatico con un tiempo pausa de 5s (independientemente del valor programado).
El comportamiento cambia segun se active o no la funcién de cierre automatico.

L2 Cierra ¢ Con la funcién “Cierre Automatico” no activa: el portdn alcanza siempre la posicién de apertura total, aungue la foto-

célula se desactive antes. Al desactivarse la fotocélula, el sistema genera el cierre automatico con una pausa de 5s.

e Con la funcidn “Cierre Automatico” activa: la maniobra de apertura se detiene inmediatamente después de la desac-
tivacion de las fotocélulas y el sistema genera el cierre automatico con una pausa de 5s.
La funcion “Cierra después de Foto” se desactiva siempre en las maniobras interrumpidas con un mando Stop.

Cierra
L3 Siempre

Esta funcion interviene generando un cierre cuando, al volver la alimentacion, se detecta el estado de porton abierto. Por
cuestiones de seguridad la maniobra es precedida por 3s de pre-parpadeo. Si la funcidn no esta activada, al volver la alimen-
tacion, el portdn queda detenido.

L4 Compensacion

Esta funcion permite compensar el alargamiento de los cables metdlicos del portdn y esta supeditada al empleo de un
borde sensible de tipo resistivo 8k2Q u dptico OSE.

L5 Calentamiento

Esta funcidn es posible sélo en la configuracion con inverter familia MEIN y permite activar un ciclo de calentamiento de las
fases del motor cuando la temperatura ambiente baja de 5° C.

L6 Pre-parpadeo

Con la funcién activada se afade una pausa de 3s entre el encendido del intermitente y el comienzo de la maniobra, para
advertir con anticipacion sobre la situacion de peligro. Si la funcidn no se activa, el encendido del intermitente coincide con
el comienzo de la maniobra.

L7 Inverter

Esta programacion permite activar la légica de funcionamiento para motores con Inverter familia MEIN a bordo. El valor ajus-
tado de fabrica es “OFF”. Importante - Después de activarla es necesario ejecutar nuevamente el reconocimiento
de los dispositivos (apartado 2)

L8 rotacion
invertida

Direccion de

Este parametro permite invertir el sentido de rotacion del encoder y alinearlo al sentido de rotacién del motor;
el valor ajustado de fabrica es “OFF” (rotacion estandar del encoder). Importante - Al modificar este parametro, es
necesario ejecutar el reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre (apartado 3).

9 - Programacion de segundo nivel (parametros regulables)

TABLA 6

Procedimiento de programacion de segundo nivel (parametros regulables)

01. Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

02. Soltar la tecla “Set” cuando el led L1 comience a parpadear;

03. Pulsar la tecla “A” o “¥” para hacer parpadear el led correspondiente al parametro a modificar;

04. Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” hasta la conclusion del punto 06;

05. Esperar unos 3 segundos, hasta que se encienda el led correspondiente al nivel actual del parametro a modificar;

06. Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazar el led correspondiente al valor del parametro;

(@ Soltar la tecla “Set”;

(Vi3 Fsperar 10 segundos (tiempo maximo) hasta salir de la programacion.

Nota - Para programar otras funciones en “ON” u “OFF”, durante la ejecucion del procedimiento hay que repetir los puntos de 03 a 07.

Led de
entrada

L1

Parametro

Tiempo de
pausa

TABLA 7: lista de funciones programables (segundo nivel)

Led (nivel) Valor Descripcion
L1 10 segundos
L2 20 segundos
L3 40 segundos
Regula el tiempo de pausa, es decir el
L4 60 segundos tiempo antes del cierre automatico. Es
L5 80 segundos valido sélo si el cierre automatico esta
activo.
L6 120 segundos
L7 160 segundos
L8 250 segundos




L1 P.P. : Abrir - Stop - Cerrar - Stop
L2 P.P. : Abrir - Stop - Cerrar - Abrir
L3 P.P. : Abrir - Cerrar - Abrir - Cerrar
L2 Modos de fun- L4 Paso a paso 2 (menos de 27 abre parcial) Asigna modos de funcionamiento.
cionamiento L5 Condominio 2 (mas de 2” stop)
L6 Condominio
L7 Manual
L8 Apertura semiautomatica, cierre manual
L1 Velocidad 1: 80%
L2 Velocidad 2: 100%
L3 Velocidad 3: 140%
L3 Velocidad motor L4 Velocidad 4: 180% Regula la velocidad del motor durante la
L5 Velocidad 5: Abre 80%, cierra 50% carrera normal del motor con inverter.
L6 Velocidad 6: Abre 100%, cierra 50%
L7 Velocidad 7: Abre 140%, cierra 60%
L8 Velocidad 8: Abre 180%, cierra 60%
L1 Piloto portén abierto
L2 Activa si portén cerrado
L3 Activa si portdn abierto
L4 Salida 1 (MOS) L4 Luz intermitente Selecciona el dispositivo conectado a la
L5 Electrobloqueo salida 1 piloteada con MOS.
L6 Intermitente 24
L7 Ventosa
L8 Piloto mantenimiento
L1 Activa si portén cerrado
L2 Activa si portén abierto
L3 Luz de cortesia
L5 Salida 3 (relé) L4 Electroblogueo Selecciona el dispositivo conectado a la
L5 Canal radio 1 salida 3 piloteada con relé.
L6 Canal radio 2
L7 Canal radio 3
L8 Canal radio 4
L1 Semaforo rojo
L2 Semaforo verde
L3 Semaforo sentido Unico
L6 Salida semaforo L4 Sentido Unico intermitente Selecciona el dispositivo conectado a la
L5 Seméforo sentido alterno salida semaforo.
L6 Piloto portén abierto
L7 Estado
L8 Piloto mantenimiento
L1 Paso a paso (contacto normalmente abierto)
L2 Ap parcial 1 (contacto normalmente abierto)
L3 ALT (contacto normalmente cerrado)
L7 ING1 L4 Foto (contacto normalmente cerrado) Selecciona la funcién a asociar a la en-
L5 Foto1 (contacto normalmente cerrado) trada ING1
L6 Foto2 (contacto normalmente cerrado)
L7 Foto3 (contacto normalmente cerrado)
L8 Emergencia (contacto normalmente cerrado)
L1 0, 0, 0, 0 activacion inmediata
L2 20, 20,0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Selecciona.el ti_elmpo de retardo en “ms”
L F_!etafglo desac. | L4 100, 100, 50, 50 ?;%ggﬁfactlvaaon del freno en:
tivacion freno L5 150, 150, 100, 100 - Cierre
- parada apertura
L6 200, 200, 150, 150 - parada cierre
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Nota: “ ” representa la regulacion de fabrica




10 - Total deletion of control unit memory
It is possible to delete all memorised data on the control unit and reset it to the original factory settings.

The control unit has 2 types of deletion:
¢ Deletion for sectional doors: with this type of deletion, the typical default values are loaded to control a sectional door or shutter.
¢ Deletion for High-speed doors: with this type of deletion, the typical default values are loaded to control a High-speed door with inverter.

Deletion for sectional doors or shutters:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

Release the keys when all LEDs illuminate (after approx.3 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will flash quickly for 3 seconds.

Deletion for High-speed doors:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

After 3 seconds, the programming LEDs illuminate and then turn off: release the keys when all LEDs tumn off (after approx. 6 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will flash quickly for 6 seconds.

11 - Senales del intermitente

Si a la salida FLASH de la central de mando se conecta un intermitente (o el intermitente de led programado como intermitente), durante la ejecucion de una maniobra,
éste emite un parpadeo cada 1 segundo. Si se verifican anomalias, el intermitente emite sefiales que se repiten dos veces con una pausa de 1 segundo. Las mismas
sefales son emitidas por el intermitente de led y por el led “Bluebus”. En la Tabla 11 se describen la causa y la solucion por cada tipo de sefial.

TABLA 11
Solucién
1 parpadeo Error en el sistema Bluebus La verificacion de los dispositivos conectados al sistema Bluebus, que se ejecuta al
pausa de 1 segundo comienzo de la maniobra, no corresponde a los dispositivos memorizados durante
1 parpadeo el reconocimiento. Es posible que haya dispositivos averiados; verificar y sustituir.

¢ Si se han realizado modificaciones, es necesario ejecutar el reconocimiento de los
dispositivos (ver el apartado 2).

2 parpadeos Activacion de una fotocélula Al comienzo de la maniobra una o varias fotocélulas no dan el asenso para el movi-
pausa de 1 segundo miento; verificar si hay obstaculos o si las fotocélulas se interfieren con el infrarrojo.
2 parpadeos

3 parpadeos No usado. ---
pausa de 1 segundo
3 parpadeos

4 parpadeos Intervencion de la entrada de STOP o ALT Al comienzo de la maniobra o durante el movimiento se ha activado la entrada STOP

pausa de 1 segundo 0 ALT; verificar la causa.

4 parpadeos

5 parpadeos Error en los parametros internos de la central | Desconectar y volver a conectar la alimentacion. Si el error persiste, ejecutar el “Bo-

pausa de 1 segundo de mando rrado total de la memoria” como se indica en el apartado 5.3.1 y repetir la instalacion;

5 parpadeos si el estado persiste, podria haber una averfa grave, en cuyo caso sera necesario
sustituir la tarjeta electronica.

6 parpadeos No usado. ---

pausa de 1 segundo

6 parpadeos

7 parpadeos Error en los circuitos eléctricos internos Desconectar unos segundos todos los circuitos de alimentacion y enviar un mando;

pausa de 1 segundo si el estado persiste, podria haber una averia grave en la tarjeta o en las conexiones

7 parpadeos del motor. Verificar y sustituir si es necesario.

8 parpadeos Estéa activado un mando que no permite la Verificar la naturaleza del mando; por ejemplo, podria ser el mando de un reloj en la

pausa de 1 segundo ejecucion de otros mandos entrada “abre”.

8 parpadeos

9 parpadeos Blogueo automatizacion Enviar el mando “Desbloquear automatizacion” o activar la maniobra con “Paso a

pausa de 1 segundo paso Alta prioridad”.

9 parpadeos

guia para la resolucion de problemas

A continuacién se describen algunos defectos de funcionamiento que pueden presentarse durante la instalacion o en caso de averfas, con las respectivas soluciones:

¢ El transmisor radio no activa el movimiento, y el led en el transmisor no se enciende: verificar si las pilas del transmisor estan descargadas y en tal caso sustituirlas.

¢ El transmisor radio no activa el movimiento, pero el led en el transmisor se enciende: verificar si el transmisor estd memorizado correctamente en el receptor radio.
Ademas, verificar en el transmisor la emision correcta de la sefial radio, ejecutando la siguiente prueba empirica: pulsar cualquier tecla del transmisor y apoyar su led sobre la
antena de un aparato de radio comun, en funcionamiento, sintonizado en la banda FM a la frecuencia de 108,5 Mhz, o la mas préoxima posible; de esta manera se deberia oir un
leve chirrido.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ninguna maniobra y el led OK no parpadea: comprobar que la central esté alimentada con la tension de red a 230/400V. Comprobar
que los fusibles no se hayan quemado; si asi fuera, verificar la causa de la averia y sustituirlos con otros de las mismas caracteristicas.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ninguna maniobra y el intermitente esta apagado: comprobar que el mando sea recibido efectivamente; si el mando enviado llega a
la entrada PP, el led OK parpadea dos veces para indicar que el mando ha sido recibido.

¢ La maniobra no comienza y el intermitente emite algunos parpadeos: contar el nimero de parpadeos y verificar el significado de los parpadeos en la tabla siguiente:

L1 parpadeo rapido Error memoria dispositivos

.2 parpadeo rapido Error memoria medidas

L3 parpadeo rapido Error memoria parametros

L4 parpadeo rapido Error sincronismo o tarjeta freno
L5 parpadeo rapido Error recuento encoder

L6 parpadeo rapido Error direccion encoder

L7 parpadeo rapido Error inverter

L8 parpadeo rapido No usado.

* El motor gira al revés:

- en caso de motor trifdsico: invertir las fases “V” 'y “W” del motor

- en caso de motor monofasico: invertir las fases “V” 'y “W” del motor

- en caso de motor monofasico con inverter: activar la funcion “direccion de rotacion invertida”

* La maniobra comienza y se para al poco tiempo: verificar la causa mediante el diagndstico de los leds de la central de mando.

* El motor monofasico arranca solo después del encendido: verificar si se ha activado el parametro INVERTER durante la fase de programacion de segundo nivel;
eventualmente poner el parametro en “OFF”.




ACHTUNG! - Die voliegende Kurzanleitung kann die
komplette Gebrauchsanweisung, die Sie unter www.
niceforyou.com herunterladen kénnen, nicht ersetzen.

1 - Verwendungsbeschriankungen des Produkts

Das Produkt darf ausschlieBlich so verwendet werden, wie dies in der
nachfolgenden Tabelle spezifiziert ist:

Steuerungs- | Spannungsversorgung
einheit Steuerungseinheit Motortyp*
NDCC4001 : ’ Dreiphasig 3x230 V AC, 3x400 V
NDCC4002 | orelbhasi 3230 ¥ac, | AG mit Encoder NICE oder me-
NDCC4005 X ac- Z chanischen Endschaltern
Einphasig 230 Vac mit Encoder
, . NICE oder mechanischen End-
NDCG2301 | Ziohasia 230 Vac - schaltern
Motor mit Inverter der Serie MEIN,
einphasig

(*) Unter Beachtung der entsprechenden Verwendungsbeschrdnkungen

2 - Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen

Nach der Ersteinschaltung (Abschnitt 3.11 - Siehe komplette Bedienungsanleitung)
ist es erforderlich, die Erkennung der an die Eingange ,Bluebus®, ,Stop“
und ,Encoder” angeschlossenen Vorrichtungen durch die Steuerungseinheit
durchzuflhren.

ACHTUNG! - Die Einlernung muss auch dann erfolgen, wenn keine
Vorrichtung an die Steuerungseinheit angeschlossen ist.

HINWEIS FUR MOTOR MIT INVERTER! - Bei Verwendung eines Motors
mit Inverter der Serie MEIN muss vor der Einlernung der angeschlossenen
Vorrichtungen die Funktion ,,L7 Inverter® aktiviert werden (siehe Tabelle
5 des Abschnitts 5.1).

Wenn dieser Vorgang durchgefihrt werden muss, wird dies durch gleichzeitiges
Blinken der LEDs ,L1“ und ,L2“ auf der Steuerungseinheit angezeigt.

Gehen Sie zum Einlernen der Vorrichtungen folgendermalBen vor:

Die Tasten [Open]

und [Set] gleichzeitig
driicken und gedriickt
halten

Die beiden Tasten loslassen, wenn die LEDs ,L1“ und ,L2“ sehr
schnell zu blinken beginnen (nach etwa 3 Sekunden).

Ein paar Sekunden warten, bis die Steuerung die Phase der
Einlernung der Vorrichtungen beendet.

Nach Beendigung dieser Phase muss die LED der Klemme
STOP eingeschaltet bleiben; die LEDs ,L1“ und ,L2“ missen sich
ausschalten (es kann sein, dass die LEDs ,L.3" und ,L4“ zu blinken
beginnen, da die Erlernung der Laufhdhen nicht ausgefuhrt wurde).

Dieses Verfahren muss bei einer Verdnderung der an den Klemmen
»BlueBus“ und ,Stop“ angeschlossenen Vorrichtungen wiederholt
werden (z. B. dann, wenn eine neue Vorrichtung an die Steuerungseinheit
angeschlossen wurde). Dieser Vorgang muss auch bei Anschluss eines
Inverters oder eines Motors mit Encoder ausgefiihrt werden.

3 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen

Nach Einlernung der an der Steuerungseinheit angeschlossenen Vorrichtungen
(Abschnitt 2) muss man die Steuerungseinheit die Offnungs- und SchlieBpositionen
des Tors erkennen lassen.

ACHTUNG! - Verfahren fiir Motoren mit elektronischem Endschalter: Nach
Ausfiihrung des Einlernungsverfahrens der Offnungs- und SchlieBpositio-
nen miissen drei vollstandige Bewegungszyklen durchgefiihrt werden. Bei
der Ausfiihrung dieser Bewegungen ndhert sich das Tor nach und nach
den zuvor gespeicherten Positionen, bis die programmierten Positionen
erreicht sind.

Wenn sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mithil-
fe des Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positionieren
(siehe Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung der Dreh-
richtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionaltiren) aus ihrer Verankerung
geraten bzw. die Rollladen zu stark aufgewickelt werden.

ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen werden.
Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsverfahren
wiederholt werden. Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase die LEDs
»L3“ und ,,L4“ aufleuchten, wird dadurch das Auftreten eines Fehlers an-
gezeigt. Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem Zeitpunkt
auch nach der Installation wiederholt werden.

4 - Recognition of limit positions on opening and closing
with Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit
elektronischem Endschalter (Encoder)

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 3 Positionen moglich:

Position | Led | Bedeutung

Al L1 Gewiinschte Hohe der maximalen Offnung Wenn das
Tor diese Position erreicht, halt dieses an
AP L5 Hohe der Teildffnung. Das ist die Hohe, in der das Tor nach
Ubermittlung eines Teiloffnungs-Steuerungsbefehls anhélt.
AO L8 Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.
Achtung!

- Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht (Tas-
te Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, die Stromversorgung zu
unterbrechen und die Anschliisse ,,V* und ,,W* im Motorstecker umzukeh-
ren (Phaseninversion) (Abb. 19 - Siehe komplette Bedienungsanleitung).
- Wenn bei der Bewegung das Tor anhélt und die LED L6 aufleuchtet,
muss die Funktion ,,umgekehrte Drehrichtung® eingestellt werden; (siehe
Tabelle 5).

Gehen Sie fUr die Ausfiihrung des Verfahrens wie folgt vor:

Die Tasten [Set] und [Close]
drlicken und 3 Sekunden

lang gedruckt halten, um zur
Speicherung der Héhen zu
gelangen.

Es leuchtet die LED1 auf: Pro-
grammierung der Hohe A1

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
maximalen Offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden
lang dricken, um die Hohe A1
zu bestétigen.

Die LED L1 bleibt weiter ein-
geschaltet.

Es leuchtet die LED L5 auf:
Programmierung der Hohe AP

Wenn keine Programmierung der Hohe der Teildffnung gewtinscht
ist, 2 mal schnell die Taste [Set] drlicken, um zur nachsten Program-
mierung zu springen. Die LED L5 bleibt ausgeschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
Teil6ffnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden
lang dricken, um die Héhe AP
zu bestétigen.

Die LED L5 bleibt weiter ein-
geschaltet.

Es leuchtet die LED L8 auf:
Programmierung Hohe AO

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
maximalen SchlieBung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden
lang dricken, um die Hohe AO
Zu bestétigen.

Die LED L8 bleibt weiter ein-
geschaltet.

Bei Loslassen der Taste [Set] werden alle LEDs ausgeschaltet.

Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl tibermitteln, um eine
vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.




LM Mithilfe der Taste [Close] einen SchlieBbefehl Ubermitteln, um eine Ml Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
vollstandige SchlieBbewegung auszuflhren. Teil6ffnung bewegen.
Die Taste [Set] 3 Sekunden 3”
lang drlcken, um die Héhe

i) 55555 AP zu bestétigen.
[ E] 00000 Die LED L5 bleibt weiter ein- UIIUN
I 96606 geschaltet. gggg
IE 99999 Es leuchtet die LED L7 auf: 000¢
= 5000 Programmierung Hohe RAO gggﬁ
28 ; 000¢
000
0o

5 - Recognition of limit positions on opening and closing with the use

Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mithilfe eines Bl \Wenn keine Programmierung der Hohe fur die Verlangsamung der
Inverters der Serie MEIN SchlieBbewegung gewlnscht ist, 2 mal schnell die Taste [Set] drik-
. ) . ) " . ken, um zur nachsten Programmierung zu springen. Die LED L7
Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 5 Positionen méglich: bleibt ausgeschaltet.
- Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.
Position | Led | Bedeutung

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position flir die
Verlangsamung des SchlieBvorgangs bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden

A1 L1 Hohe der maximalen Offnung. Wenn das Tor diese Po-
sition erreicht, halt dieses an

RA1 L2 | Héhe fir Beginn Abbremsvorgang wahrend der Off- lang driicken, um die Hohe
nungsbewegung. Wenn das Tor diese Position erreicht, RAQ zu bestéfigen
verlangsamt der Motor und wird auf Mindestgeschwin- Die LED L7 bleibt weiter ein-
digkeit gebracht. geschaltet. éééi
AP L5 | Héhe der Teildffnung. Das ist die Hohe, in der das Tor Es leuchtet die LED L8 auf: 000¢
nach Ubermittlung eines Teildffnungs-Steuerungsbe- Programmierung Hohe AO 898
fehls anhalt. 000¢
o
RAO L7 | Hoéhe fir Beginn Abbremsvorgang wéhrend der 28

SchlieBbewegung. Wenn das Tor diese Position er-
reicht, verlangsamt der Motor und wird auf Mindestge-
schwindigkeit gebracht. Mithilfe der Tasten [Open] oder [Close] das Tor in die maximale
AO L8 | Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese SchlieBposition bringen.

Position erreicht, halt dieses an. Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl tibermitteln, um eine
vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.

Achtung! - Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung ent-
spricht (Taste Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, das Verfahren
»Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen* zu unterbrechen und die f

Funktion ,,Umgekehrte Drehrichtung® zu aktivieren; siehe Tabelle 5. ggg
Gehen Sie fur die Ausflhrung des Verfahrens wie folgt vor: 999
000
Die Tasten [Set] und [Close] 000¢ o
driicken und 3 Sekunden 000¢
lang gedriickt halten, um zur 998¢
Speicherung der Hohen zu 000¢C
gelangen. : | PO.OS
Es leuchtet die LED L1 auf: S =1 R96 0
=] >

Programmierung der Hohe A1

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
maximalen Offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden 3”
lang drtcken, um die Hohe @

A1 zu bestatigen.

Die LED L1 bleibt weiter ein-
geschaltet.

Es leuchtet die LED L2 auf:
Programmierung Hohe RA1

000000¢(
000000¢
000000¢
ARAAAA

6 - Recognition of limit positions on opening and closing
with Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit
mechanischem Endschalter

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 2 Positionen maglich:
Wenn keine Programmierung der Hohe flr die Verlangsamung der
Offnungsbewegung gewlnscht ist, 2 mal schnell die Taste [Set]
driicken, um zur nachsten Programmierung zu springen. Die LED "
L2 bleibt ausgeschaltet. Al L1 Hbhe der maximalen Offnung. Wenn das Tor diese
Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren. Position erreicht, halt dieses an

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position fur die A0 L8 Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor
Verlangsamung des Offnungsvorgangs bewegen. diese Position erreicht, halt dieses an.

Die Taste [Set] 3 Sekunden 3”

[e]
oo
Do O

lang driicken, um die Héhe Zur Ausflihrung des Verfahrens muss der Motor elektrisch an die Platine des End-
Aszu bestatigen. schalters mit 7/8 Nocken angeschlossen sein (Abb. 1). Auf die Platine kann nur
Die LED L5 bleibt weiter ein- R durch Aufschrauben des Endschalterschutzgehduses zugegriffen werden.
geschaltet. 888% Achtung! - Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung ent-
Es leuchtet die LED L7 auf: 000¢ spricht (Taste Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, die Anschliisse
Programmierung Hohe RAO 000¢ »V*und ,W* im Motorstecker umzukehren (Phaseninversion) (Abb. 19 - Sie-

8 8 8 E he komplette Bedienungsanleitung).

08% Gehen Sie flr die Ausflhrung des Verfahrens wie folgt vor:

Wenn keine Programmierung der Hohe der Teildffnung gewinscht
ist, 2 mal schnell die Taste [Set] drlicken, um zur nachsten Program-
mierung zu springen. Die LED L5 bleibt ausgeschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.




immer an den Eingang PRE-CLOSE der Steuerungseinheit angeschlossen

Die Tasten [Set] und [Close] |' 000¢ sein. Wenn kein Anschluss erfolgt, ist es erforderlich, an der Steuerungs-
driicken u“nd 3 Sekunden e 888§ einheit eine Briicke zwischen dem Eingang des Endschalters 3 mit dem
lang gedriickt halten, um zur [ 000¢ Eingang des allgemeinen Anschlusses 1 herzustellen.
Speicherung der Hohen zu | 000¢
gelangen. HE PAVATAS e N
Es leuchtet die LED L1 auf: B o8 0

=]

Programmierung der Héhe A1 y . . . .
Einstellung mechanische Endschalter fiir groB dimensio-

nierte Motoren: 7 Kontaktnocken

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der
imal ff .

m.axma en Offnung bewegen IE 7 WEISS

Die Taste [Set] 3 Sekunden Zusétzlicher Endschalter 2 SCHLIESSU

lang driicken, um die Hohe A1 IE 6 GROUN |
Zusétzlicher Endschalter 2 OFFNUNG

zu bestétigen.
Die LED L1 bleibt eingeschal-

optional

tet und es beginnt die LED L8 | 0060¢ IE 5 WEISS
zu leuchten. =, ggs¢ Zusétzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG
I 000¢ Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG
: | == =
= = Endschalter SCHLIESSUNG

Sicherheitsendschalter OFFNUNG

a) Die Kontaktnocke 1 E 4 (grin, Abb. 1) einstellen, um den End- 1 GRUN
schalter zu betétigen N
b) Die Befestigungsschrauben ,A“ anziehen (Abb. 1) Endschalter OFFNUNG

c) Fur eine Prézisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B“

(Abb. 1). B A

Es leuchtet die LED L8 auf: Programmierung H6he AO

Mithilfe der Tasten [Open] oder [Close] das Tor in die maximale Einstellung mechanische Endschalter fiir klein dimensio-
SchlieBposition bringen. nierte Motoren: 8 Kontaktnocken
Die Taste [Set] 3 Sekunden 3”

Ian% dricken, um die Hohe AO

zu bestétigen. . . IE 8 WEISS

Dio LED L8 bleibt weiter einge 5358 Zusétzlicher Endschalter 2 SCHLIESSUNG ™ &
| o= [ e
000¢ Zusatzlicher Endschalter 2 OFFNUNG g
G| |IC==E i
og% Zusétzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG

Zusétzlicher Endschalter 1 OFFNUNG

Bei Loslassen der Taste [Set] werden alle LEDs ausgeschaltet. Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG

a) Die Kontaktnocke 3 E 4 (weiB3, Abb. 1) einstellen, um den End- IE 3 WEISS

schalter zu betahgen Endschalter SCHLIESSUNG

b) Die Befestigungsschrauben ,A* anziehen (Abb. 1) IE 2ROT i

c) Fur eine Prézisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B*“ Sicherheitsendschalter OFFNUNG

(Abb. 1). 1GRON

Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl tibermitteln, um eine Endschalter OFFNUNG

vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.

f & B A J

géééé 7 - Verwendung mit Frequenzwandler (Inverter) der Serie MEIN
98388 Die Steuerungseinheit NDCC2301 ist fir die Steuerung von Getriebemotoren mit
88888 eingebautem Frequenzwandler (Inverter) der Serie MEIN ausgelegt.

oggc Nach Fertigstellung der Anschllsse wie im Bedienungshandbuch des Motors be-

schrieben, ist der Inverter flr das Installationsverfahren bereit:

1 Ldschung Speicher flr Sektional- und Schnelltore (Abschnitt 10);
2 Funktion aktivieren,Inverter” (L7, 1. Ebene);
o - - - - ; 3 Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen (Abschnitt 2);
LU Mithilfe der Taste [Close] einen SchlieBbefehl tibermitteln, um eine 4 Einlernung der Offnungs- und SchiieBpositionen mithilfe eines Inverters der Se-
vollstandige SchlieBbewegung auszufihren. fie MEIN (Abschnitt 5).

Es sind werksméBig Standard-Werte vordefiniert, die mittels Programmiereinheit
Oview bzw. durch Programmierung mithilfe der Kartentasten abgeandert werden

00000 kénnen.

860606 Folgende Parameter kbnnen angezeigt / abgeandert werden:
93833 Geschwindigkeit bei der Offnung )

00000 Verlangsamung der Geschwindigkeit bei der Offnung
2609 ; Geschwindigkeit beim SchlieBvorgang

Verlangsamung der Geschwindigkeit beim SchlieBvorgang
Mindestfrequenz

Beschleunigung
. . N ) Verlangsamung
Die Sicherheitsendschalter 2 SE/ und 4 SE4 (rot, Abb. 1) missen so eingestellt Notbremsung
werden, dass sie sofort nach Uberschreiten des Steuerungsendschalters eingrei- Anlauf
fen. Motorerwarmung

Die Sicherheitsendschalter 2 SE4* und 4 SE4 (rot, Abb. 1) sind werksmaBig so
eingestellt, dass sie dem Betriebsendschalter in kurzem Abstand folgen.

Nach der Funktionskontrolle muss die ordnungsgemane Positionierung der Befes-
tigungsschrauben kontrolliert werden.

Bei den zusétzlichen Endschaltern 8 P24 und 7 P24 handelt es sich um potenti-
alfreie SchlieBkontakte, bei den zusatzlichen Endschaltern 6 P14 und 5 P14 um
potentialfreie Kommutationskontakte.

Der zusatzliche Endschalter 1 SCHLIESSUNG (6 P1J bzw. 5 P1J) wird als
Vorendschalter verwendet; er muss daher so eingestellt werden, dass er
ausgeldst wird, wenn das Tor eine Entfernung von 5 cm liber Boden er-
reicht. Durch die Aktivierung dieses Endschalters wird die Ausfiihrung der
kurzen ,Bewegungsumkehrung® verhindert. Bei Aktivierung der Schalt-
leiste, fiihrt dieser nur die STOPP-Funktion aus. Dieser Endschalter muss

Steuerung Alarme und Schutzvorrichtungen
Status des Inverters

Fur die Spezifikationen der Werte jedes Parameters siehe Funktions-Datenblatt

fur industrielle Steuerungseinheiten. Diese ist auf der Homepage www.niceforyou.
com verfligbar.



8 - Programmierung erste Ebene (ON-OFF)

01.
02.
03.
04.
05.

TABELLE 4

Programmierverfahren erste Ebene (ON-OFF)

Die Taste ,Set“ ca. 3 S

ekunden lang driicken und gedrickt halten;

Die Taste ,Set" loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt;

Die Taste ,A" bzw. ,¥°

* drlicken, um die LED blinken zu lassen, die der zu verandernden Funktion entspricht;

Die Taste ,Set" driicken, um den Status der Funktion zu andern: kurzes Blinken = OFF - langes Blinken = ON;

Maximal 10 Sekunden zuwarten, um die Programmierung zu verlassen und den Parameter zu speichern.

Hinweis — Zur Programmierung anderer Funktionen auf ,ON* oder ,OFF* ist es erforderlich, die Punkte 03 und 04 bei der Ausfiihrung des Verfahrens zu
wiederholen.

LED Funktion

TABELLE 5: Liste programmierbare Funktionen (erste Ebene)

Beschreibung

Automatische Diese Funktion ermdglicht eine automatische SchlieBung des Tors nach der programmierten Pausenzeit. WerksmaBig ist die
L1 SchlieBun Pausenzeit auf 40 Sekunden eingestellt, kann aber auf 10, 20, 40, 60, 80 120, 160 und 250 Sekunden verandert werden.
9 Bei nicht aktivierter Funktion ist der Betrieb ,halbautomatisch®.
Mithilfe dieser Funktion ist es moglich, das Tor Uber jene Zeitspanne, die fur das Passieren erforderlich ist, offen zu halten. Bei
Eingriff der Fotozellen wird immer ein automatischer VerschlieBvorgang mit einer Pausenzeit von 5s ausgeldst (unabhangig
vom programmierten Wert). Das Verhalten &ndert sich jedoch je nachdem, ob die Funktion ,Automatische SchlieBung” akti-
viert ist oder nicht. .
Nach Passieren ¢ Bei nicht aktivierter Funktion ,,Automatische SchlieBung*“: Das Tor erreicht immer die Position der vollstandigen Off-
L2 der Lichtschranke | nung (auch wenn die Ausldsung der Fotozelle vorher erfolgt). Bei Ausldsung der Fotozelle veranlasst das System das erneute
wieder schlieBen automatische SchlieBen mit einer Pause von 5 Sekunden. .
¢ Bei aktivierter Funktion ,,Automatische SchlieBung“: Die Offnungsbewegung stoppt unmittelbar nach der Auslésung der
Fotozellen und das System bewirkt das erneute automatische SchlieBen mit einer Pause von 5 Sekunden. Die Funktion ,,Schlie-
Ben nach Passieren der Lichtschranke” wird im Falle von Bewegungen, die mit einem Stoppbefehl unterbrochen wurden, immer
deaktiviert.
Immer Die Funktion ,immer schlieBen” bewirkt eine SchlieBung, wenn nach Wiedereinschaltung der Stromversorgung festgestellt
L3 schlieBen wird, dass das Tor offen ist. Aus Sicherheitsgriinden geht der Bewegung ein 3 Sekunden langes Warnblinken voraus. Wenn
die Funktion nicht aktiviert ist, bleibt das Tor nach Wiedereinschaltung der Stromversorgung blockiert.
L4 Korrektur Mithilfe dieser Funktion ist es méglich, die Metallseile des Tors dauerhaft zu verlangern. Dazu muss eine ohmsche Schaltleiste
mit 8k2Q bzw. eine optische Schaltleiste ,OSE" eingesetzt werden.
L5 Erwarmun Mithilfe dieser Funktion kann ein Erwarmungszyklus der Motorphasen aktiviert werden, wenn die Umgebungstemperatur
9 unter 5 °C sinkt. Diese Funktion ist nur in der Konfiguration mit Inverter der Serie MEIN verfugbar.
Bei aktiver Vorwarnfunktion wird eine 3 Sekunden lange Pause zwischen dem Einschalten der Blinkleuchte und dem Be-
L6 Warnblinken wegungsbeginn vorgesehen, um vor der Gefahrensituation zu warnen. Wenn die Vorwarn-Blinkfunktion nicht aktiviert ist,
erfolgen das Einschalten der Blinkleuchte und der Bewegungsbeginn zeitgleich.
Mithilfe dieser Programmierung ist es moglich, die Funktionsplatine fir Motoren mit eingebautem Inverter der Serie MEIN
L7 Inverter zu aktivieren. Der werksmaBig eingestelite Wert ist ,OFF“. Wichtig - Nach erfolgter Aktivierung muss eine neuerliche
Einlernung der Vorrichtungen erfolgen (Abschnitt 2)
Umgekehrte Mithilfe dieses Parameters ist es moglich, die Drehrichtung des Encoders umzukehren und ihn auf die Drehrichtung des
L8 Drehrichtung Motors auszurichten; der werksmaBig eingestellte Wert ist ,QFF* (Standard-Drehung des Encoders). Wichtig — Bei Ver-
(Inversion) anderung dieses Parameters muss eine Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen erfolgen (Abschnitt 3).

9 - Programmierung zweite Ebene (einstellbare Parameter)

01.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

TABELLE 6

Programmierungsverfahren (einstellbare Parameter)

Die Taste ,Set“ ca. 3 S

ekunden lang driicken und gedrickt halten;

Die Taste ,Set" loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt;

Die Taste , A" bzw. ,¥* drlicken, um die LED blinken zu lassen, die dem zu verandernden Parameter entspricht;

Die Taste ,Set” driicke

n und bis zur Beendigung des Punkts 06 gedrickt halten;

Etwa 3 Sek. warten, bis die LED aufleuchtet, die den aktuellen Status des zu &ndernden Parameters anzeigt;

Die Taste , A" bzw. , ¥* driicken, damit das Blinken auf jene LED Ubergeht, die dem zu verdndernden Parameter entspricht;

Die Taste ,Set” loslassen;

Maximal 10 Sekunden warten, um die Programmierung zu beenden.

Hinweis — Zur Programmierung anderer Funktionen auf ,ON" oder ,OFF" ist es erforderlich, die Punkte 03 bis 07 bei der Ausfihrung des Verfahrens zu
wiederholen.

Eingangs-LED Parameter

L1

Pausenzeit

TABELLE 7: Liste programmierbare Funktionen (zweite Ebene)

LED (Ebene) Wert Beschreibung

L1 10 Sekunden

L2 20 Sekunden

L3 40 Sekunden

L4 60 Sekunden Stellt die Pausenzeit ein bzw. die Zeit

vor der automatischen SchlieBung.
Dies ist nur von Bedeutung, falls die
L5 80 Sekunden automatische SchlieBung aktiviert ist.

L6 120 Sekunden
L7 160 Sekunden
L8 250 Sekunden




L1 P.P. (Schrittmodus): Offnet - Stopp - SchlieBt - Stopp
L2 P.P. : Offnet - Stopp - SchlieBt - Offnet
L3 P.P. : Offnet - SchiieBt - Offnet - SchlieBt -
: L4 Schrittbetrieb 2 (weniger als 2“ bewirkt Teiléffnun:
- ::tuér;l‘g‘lonsmc’da- L5 Wohnblockbetrit(ab (mihr als 2“ bewirkt Stopp) . Weist die Funktionsmodalitaten zu.
L6 Wohnblockbetrieb
L7 Totmannfunktion
L8 Offnung ,halbautomatisch®, SchlieBung mit , Totmannfunktion*
L1 Geschwindigkeit 1: 80%
L2 Geschwindigkeit 2: 100%
L3 Geschwindigkeit 3: 140%
L3 Motorgeschwin- | L4 Geschwindigkeit 4: 180% Stellt die Motorgeschwindigkeit wah-
digkeit L5 Geschwindigkeit 5: Offnet 80 %, schlieBt 50 % rend des normalen Laufs des Motors
L6 Geschwindigkeit 6: Offnet 100%, schlieBt 50 %
L7 Geschwindigkeit 7: Offnet 140 %, schlieBt 60 %
L8 Geschwindigkeit 8: Offnet 180 %, schlieBt 60 %
L1 Kontrollleuchte , Tor gedffnet”
L2 Aktiv, wenn das Tor geschlossen ist
L3 Aktiv, wenn das Tor gedffnet ist
y Ausgana 1 |14 e S SR AT
ektrosperre Vorrichtung aus.
L6 Blinkleuchte 24:
L7 Saugscheibe
L8 Kontrollleuchte ,Wartung erforderlich”
L1 Aktiv, wenn das Tor geschlossen ist
L2 Aktiv, wenn das Tor gedffnet ist
L3 Beleuchtung
¥ Asgmmas |14 e AR e
unkkanal 1 Vorrichtung aus.
L6 Funkkanal 2
L7 Funkkanal 3
L8 Funkkanal 4
L1 Rote Ampel
L2 Griine Ampel
L3 Einbahn-Ampel
L6 Ampel-Ausgang L4 Blinkleuchte , Einbahn* Wihit die an den Ampel-Ausgang an-
L5 Wechselverkehrs-Ampel geschlossene Vorrichtung aus
L6 Kontrollleuchte , Tor gedffnet”
L7 Status
L8 Kontrollleuchte ,Wartung erforderlich”
L1 Schrittbetrieb (Kontakt normalerweise gedffnet)
L2 Teil6ffnung1 (Kontakt normalerweise gedffnet)
L3 ALT (Kontakt normalerweise geschlossen)
1 ING1 L4 Fotozelle (Kontakt normalerweise geschlossen) Wihlt die Funktion aus, qie dem Ein-
L5 Fotozelle1 (Kontakt normalerweise geschlossen) gang ING1 zuzuordnen ist
L6 Fotozelle2 (Kontakt normalerweise geschlossen)
L7 Fotozelle3 (Kontakt normalerweise geschlossen)
L8 Notfall (Kontakt normalerweise geschlossen)
L1 0, 0, 0, 0 sofortige Aktivierung
L2 20, 20,0, 0
3 50.50,20, 20 ke Verzogeungezel 0 di
VerzGgerung L4 100, 100, 50, 50 aus:
L8 Bremsdeaktivie- - Offnung
rung L5 150, 150, 100, 100 - SchlieBung
L6 200, 200, 150, 150 _ Sesioppte Schifung
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Hinweis: “ ist die werksseitige Einstellung




10 - Vollstdndige Loschung des Speichers der Steuerungseinheit

Es ist mdglich, alle in der Steuerungseinheit gespeicherten Daten zu I6schen, und diese in den Ausgangsstatus mit den werksméaBigen Werten zurlickzusetzen.
Fur die Steuerungseinheit sind zwei Arten des L&schens vorgesehen:
¢ Loschung fiir Sektionaltore: Mit dieser Loschart werden die standardmaBigen Fabrikwerte zur Steuerung eines Sektionaltors oder eines Rollladens geladen.
¢ Loschung fiir Schnelltore: Mit dieser Loschart werden die standardméBigen Fabrikwerte zur Steuerung eines Schnelltors mit Inverter geladen.

Léschung fiir Sektionaltor oder Rollladen:

Die Tasten ,A" und , ¥ drlicken und gleichzeitig gedrickt halten;

Die Tasten auslassen, sobald die Programmierungs-LEDs aufleuchten (nach ca. 3 Sekunden);

Falls der Vorgang ordnungsgemaf durchgefuhrt wurde, blinken die Programmierungs-LEDs 3 Sekunden lang schnell auf.

Loéschung fiir Schnelltor:

Die Tasten , A" und , ¥* drlcken und gleichzeitig gedrickt halten;

Nach 3 Sekunden blinken die Programmierungs-LEDs auf und schalten sich anschlieBend aus: Die Tasten auslassen, sobald sich die LEDs ausschalten (nach ca. 6
Sekunden);

Falls der Vorgang ordnungsgemaf durchgeflihrt wurde, blinken die Programmierungs-LEDs 6 Sekunden lang schnell auf.

11 - Anzeigen der Blinkleuchte

Wenn an den FLASH-Ausgang auf der Steuerungseinheit eine Blinkleuchte (bzw. eine als Blinkleuchte programmierte LED-Leuchte) angeschlossen wird, blinkt diese bei
der Ausflihrung einer Bewegung in einem Abstand von einer Sekunde. Falls Stérungen festgestellt werden, sendet die Blinkleuchte Signale aus; diese werden zweimal
wiederholt (unterbrochen von einer Pause von 1 Sekunde). Diese Signale werden auch von der LED-Leuchte bzw. von der ,Bluebus®-LED ausgesendet. In der Tabellen

11 werden die Ursachen und die Lésungen fur jeden ausgesendeten Signaltyp beschrieben.

Signal (Anzeige)

Ursache

TABELLE 11

L6ésung

Einmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Einmaliges Blinken

Fehler im Bluebus-System

Bei der zu Beginn der Bewegung ausgefihrten Uberpriifung der an das Bluebus-System angeschlossenen Vorrich-
tungen, wurde festgestellt, dass diese nicht den in der Einlernungsphase gespeicherten Vorrichtungen entsprechen.
Es ist mdglich, dass beschédigte Vorrichtungen vorhanden sind, weswegen eine Uberprifung und gegebenenfalls
ein Austausch erforderlich ist. Falls Verdnderungen durchgefiihrt wurden, muss eine neuerliche Einlernung der Vor-
richtungen erfolgen (siehe Abschnitt 2).

Zweimaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Zweimaliges Blinken

Auslésung einer Lichtschranke (Fo-
tozelle)

Zu Beginn einer Bewegung gestatten eine oder mehrere Fotozellen die Durchfiihrung des Mandvers nicht; tber-
prifen, ob Hindernisse vorhanden sind bzw. ob die Fotozellen gegenseitig mit dem Infrarotstrahl interferieren.

Dreimaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Dreimaliges Blinken

Nicht verwendet

Viermaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Viermaliges Blinken

Auslosung des Eingangs ,STOP*
oder ,ALT"

Am Anfang oder wahrend der Bewegung erfolgte eine Auslésung des Eingangs ,STOP* bzw. ,ALT*; Ursache
Uberprtfen.

Finfmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Funfmaliges Blinken

Fehler in den internen Parametern
der Steuerungseinheit

Stromversorgung unterbrechen und wieder herstellen. Falls der Fehler weiter besteht, den Speicher vollstandig 16-
schen, wie in Abschnitt 10 (,Vollige Léschung des Speichers*) beschrieben und die Installation neuerlich durchfiihren;
falls sich dieser Status nicht &ndert, liegt moglicherweise eine schwere Stérung vor und es ist gegebenenfalls erfor-
derlich, die elektronische Steuerkarte auszuwechseln.

Sechsmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Sechsmaliges Blinken

Nicht verwendet

Siebenmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Siebenmaliges Blinken

Fehler in den internen Stromkreis-
laufen

Alle Versorgungskreislaufe ein paar Sekunden lang abtrennen, dann einen Befehl erteilen; sollte dieser Status
bleiben, kdnnte ein schwerer Defekt an der Steuerkarte oder der Motoranschlisse vorliegen. Entsprechende
Uberprifungen durchfiihren und gegebenenfalls austauschen.

Achtmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Achtmaliges Blinken

Es ist bereits ein Steuerungsbefehl vor-
handen, wodurch die Ausflihrung ande-
rer Steuerungsbefehle nicht moglich ist

Den Typ des immer vorhandenen Steuerungsbefehls Uberprifen; z. B. kdnnte es sich um einen Steuerungs-
befehl von einem Timer am Eingang ,6ffnet® handeln.

Neunmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Neunmaliges Blinken

Sperre Automation

Den Steuerungsbefehl ,Automation entriegeln® Gbermitteln bzw. das Mandver mit ,Schrittbetrieb hohe Prio-
ritat” steuern.

Merkmalen ersetzen.

Tabelle nachlesen:

L1 Leuchte schnell

Programmierungs-LED

Speicherfehler Vorrichtungen

Im Folgenden werden etwaige Stérungsfalle angefihrt, die in der Installationsphase auftreten kdnnen, bzw. Defekte und mogliche LosungsmaBnahmen:

¢ Der Funksender schaltet das Tor nicht und die LED am Sender leuchtet nicht auf: Prifen, ob die Batterien des Senders leer sind, ggf. auswechseln.

¢ Der Funksender steuert die Bewegung nicht, aber die LED am Sender leuchtet auf: Prifen, ob der Sender korrekt im Funkempfénger gespeichert ist. Mit dem folgenden
empirischen Test prifen, ob der Sender das Funksignal korrekt abgibt: auf irgendeine Taste des Senders driicken und die LED der Antenne eines handelsiblichen Funkgeréts néhern, das
eingeschaltet und auf FM Frequenz 108,5 MHz gestellt sein muss; so sollte ein leichtes, pulsierendes Kratzgeréusch zu héren sein.

* Bei Senden eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die LED ,,0K* blinkt nicht auf: kontrollieren, ob die Steuerungseinheit mit einer Netzspannung von
230/400 V versorgt wird. Uberprifen, ob die Sicherungen unterbrochen sind; in diesem Fall die Ursache des Defekts Uberprifen und sie dann durch andere Sicherungen mit denselben

¢ Bei Ubermittlung eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die Blinkleuchte ist ausgeschaltet: priifen, ob der Steuerungsbefehl tatsachlich empfangen
wird; wenn der gesendete Steuerungsbefehl den Eingang ,PP* erreicht, blinkt die LED ,OK" zweimal auf, um anzuzeigen, dass der Steuerungsbefehl empfangen wurde.
* Der Bewegungsablauf startet nicht und die Blinkleuchte sende einige Blinksignale aus: zahlen, wie oft die Beleuchtung blinkt, und die Bedeutung der Blinksignale in der folgenden

Leitfaden zur Problemlésung

L2 Leuchte schnell

Speicherfehler Hohen

L3 Leuchte schnell

Speicherfehler Parameter

L4 Leuchte schnell

Fehler Synchronisierung oder Bremsplatine

L5 Leuchte schnell

Zahlerfehler Encoder

L6 Leuchte schnell

Ausrichtungsfehler Encoder

L7 Leuchte schnell

Fehler Inverter

L8 Leuchte schnell

Nicht verwendet

* Der Motor dreht sich in umgekehrter Richtung: - bei einem Dreiphasenmotor ist eine Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich - bei einem Einphasenmotor ist eine

Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich - bei einem Einphasenmotor mit Inverter ist eine Aktivierung der Funktion ,,umgekehrte Drehrichtung” erforderlich

¢ Der Bewegungsvorgang startet, wird aber nach kurzer Zeit gestoppt: die Ursache mittels Diagnose der LEDs auf der Steuerungseinheit Uberprifen.
¢ Der Einphasenmotor startet nach der Einschaltung von allein: Gberprifen, ob der Parameter INVERTER* wéhrend der Programmierungsphase der zweiten Ebene aktiviert wurde;
gegebenenfalls den Parameter auf ,OFF* stellen.




UWAGA! - Niniejsze szybkie wprowadzenie NIE zastepuje
kompletnej instrukcji, ktéora mozna pobraé¢ ze strony
www.niceforyou.com

1 - Ograniczenia zwigzane z zastosowaniem produktu

Z produktu mozna korzysta¢ wytacznie w sposdb przedstawiony w ponizszej
tabeli:

Centrala |Zasilanie centrali Rodzaj silnik*

Tréjfazowy 3x230 Vac, 3x400 Vac z
enkoderem Nice lub mechaniczny-

NBESA001 | Tréjfazowe 3x230 Vac,

3x400 Vac - 50/60Hz

NDCC4005 mi wytacznikami kranicowymi
Jednofazowy 230 Vac z enkoderem
Nice lub mechanicznymi wytgaczni-
NDCC2301 |/ednofazowe 230 Vac | ani krarcowymi

- 50/60Hz Silnik z falownikiem z rodziny MEIN

jednofazowy

(*) Zgodnie z odpowiednimi ograniczeniami zastosowania.

2 - Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen

Po pierwszym witaczeniu (paragraf 3.11 - patrz petna instrukcja obstugi),
konieczne jest przeprowadzenie rozpoznawania przez centrale sterujaca urzadzen
przytaczonych do wejs¢ “Bluebus”, “Stop” i enkodera.

UWAGA! - Rozpoznawanie musi zosta¢ przeprowadzone, nawet jesli nie
zainstalowano zadnego urzadzenia potaczonego z centrala sterujaca.
UWAGA DOTYCZACA SILNIKOW Z FALOWNIKIEM! - Jesli korzysta
sie z silnika z falownikiem z rodziny MEIN, przed przeprowadzeniem
rozpoznawania podtaczonych urzadzen, nalezy wiaczy¢ funkcje “L7
Falownik”, zob. Tabela 5 w paragrafie 8.

Konieczno$¢ przeprowadzenia tej czynnosci jest sygnalizowana réwnoczesnym
miganiem diod “L1” i “L2” na centrali.

W celu przeprowadzenia rozpoznawania urzgdzen, nalezy:

Nacisng¢ rownoczesnie
i przytrzymac przyciski
[Open] i [Set]

C... [

Zwolni¢ przyciski, gdy diody "L1" i "L2" zaczynajg szybko migac
(po okoto 3 sekundach)

Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy rozpoznawanie
urzadzen

Po zakonczeniu rozpoznawania, dioda zacisku STOP musi by¢
zapalona, a diody “L1” i “L2” muszg zgasnac (moga zacza¢ migac
diody “L3” i “L4” w celu zasygnalizowania, ze nie przeprowadzono
rozpoznawania potozen).

Procedure te nalezy powtérzyé, jesli zostanie przeprowadzona jakas
zmiana w urzadzeniach przytaczonych do zaciskéw BlueBus i Stop (np. po
przytaczeniu nowego urzadzenia do centrali sterujacej). Operacje nalezy
przeprowadzi¢ ré6wniez wéwczas, gdy zostaje przytaczony falownik lub
silnik z enkoderem.

3 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia

Po przeprowadzeniu rozpoznawania urzadzen podtaczonych do centrali sterujacej
(paragraf 2), centrala musi rozpoznac¢ potozenia otwarcia i zamknigcia bramy.

UWAGA! - Procedura dla silnikow z elektronicznym wytacznikiem kranco-
wym: po przeprowadzeniu procedury rozpoznawania potozenia otwarcia i
zamkniecia, konieczne jest przeprowadzenie 3 petnych manewréw. Pod-
czas wykonywania tych manewréw, brama zbliza sie¢ stopniowo do zapi-
sanych wczesniej potozen, az do osiggniecia potozen zaprogramowanych.
Jesli brama znajduje sie w potozeniu zamknigtym, nalezy recznie umiescic ja na
wysokosci ok. 50 cm od ziemi, korzystajac z systemu manewru awaryjnego (zob.
instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w przypadku obrotu w odwrot-
nym kierunku, wypadniecia z gniazd lin nosnych (bramy segmentowe) lub nad-
miernego zwinigcia rolety

UWAGA! - Nie nalezy przerywacé etapu rozpoznawania. Jesli to nastapi,
nalezy powtorzy¢é cata procedure rozpoznawania. Jesli po zakonczeniu
etapu rozpoznawania diody “L3” i “L4” migaja, oznacza to, ze doszto do
btedu. Rozpoznawanie potozern mozna powtdrzy¢ w dowolnej chwili, row-
niez po przeprowadzeniu instalacji.

4 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z elektronicznym
wytacznikiem krancowym (enkoder)

Mozliwe jest zaprogramowanie 3 potozen, w sposdb opisany ponizej:

Potozenie | Dioda | Znaczenie
A1l L1

Z3dane potozenie maksymalnego otwarcia. Po
dotarciu w to potozenie brama zatrzymuije sie

AP L5 Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w
ktérym brama zatrzymuije sie po otrzymaniu pole-
cenia czesciowego otworzenia.

A0 L8 Pofozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu
w to potozenie brama zatrzymuje sie.

Uwagal!

- jesli kierunek obrotu nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przycisk
Open = kierunek otwierania), nalezy odtaczy¢ zasilanie i zamieni¢ miej-
scami potfaczenia “V” i “W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 19
- patrz petna instrukcja obstugi).

- jesli podczas ruchu brama zatrzymuje sie, a dioda L6 miga, nalezy usta-
wi¢ funkcje “Odwrécony kierunek obrotéw”; zob. Tabela 5.

W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

Nacisng¢ rownoczesnie i
przytrzymac przyciski [Set] i
[Close] przez 3 sekundy, aby
wejs¢ do trybu zapisywania
potozen.

Miga dioda L1: programowanie
potozenia A1

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego otwarcia.

Woeisng¢ przycisk [Set] na 3 3”
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona.
Miga dioda L5: programowanie
potozenia AP

Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czesciowego,
nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pominac¢ ten etap
programowania. Dioda L5 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywacé kolejno wszystkie eta-
py programowania.

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w potozenie czesciowego otwarcia.

Wecisna¢ przycisk [Set] na 3 3”
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L8: programowanie
potozenia AO

000000«

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego zamkniecia.

Wecisnag¢ przycisk [Set] na 3”
3 sekundy, aby potwierdzic¢
potozenie AO.

Dioda L8 pozostaje zapalona.

000000¢(
000000¢
000000¢
ARAAAA

o
oo
Do o

po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasna.

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania.

oo
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(o] e]
(o] e]
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LM Nalezy wydacé polecenia zamkniecia, naciskajac przycisk [Close],

Woeisnagé przycisk [Set] na 3 3”
aby przeprowadzi¢ petny manewr zamykania

sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L7: programowa-
nie potozenia RAO
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Jesli nie chce sie zaprogramowadé potozenia zwalniania podczas za-
mykania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomina¢
ten etap programowania. Dioda L7 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta-
py programowania.

5 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z uzyciem
falownika z rodziny MEIN

Mozliwe jest zaprogramowanie 5 potozen, w sposdb opisany ponizej:

Potozenie | Dioda | Znaczenie

A1 L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w
to potozenie brama zatrzymuie sie

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w potozenie zwalniania podczas zamykania.

Woeisng¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie RAO.

Dioda L7 pozostaje zapalona.
Miga dioda L8: programowa-
nie potozenia AOQ

RA1 L2 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
otwierania. Gdy brama dociera w to potozenie, sil-
nik zwalnia przechodzac na predko$¢ minimalna.

AP L5 Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w
ktorym brama zatrzymuje sie po otrzymaniu pole-
cenia czesciowego otworzenia.

RAO L7 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
zamykania. Gdy brama dociera w to potozenie, sil-
nik zwalnia przechodzgc na predkos¢ minimalng.

— — — - Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
A0 L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w w potozenie maksymalnego zamkniecia.

to potozenie brama zatrzymuije sie.

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
Uwagal! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu kierunkowi przeprowadzi¢ petny manewr otwierania
(przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy wyj$¢ z procedury “rozpo-
znawanie potozen otwarcia i zamkniecia” i wlaczyé funkcje “Odwrécony

kierunek obrotow”; zob. Tabela 5.
W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

t

Nacisng¢ réwnoczesnie i 000¢
przytrzymac przyciski [Set] i 000¢
[Close] przez 3 sekundy, aby gga¢
wejsé do trybu zapisywania gggg

potozen.
Miga dioda L1: programowa-
nie potozenia A1

[¢]
oo
noo

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego otwarcia.

Wecisna¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ po-
tozenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona.
Miga dioda L2: programowa-
nie potozenia RA1

O00000¢C
000000¢
Q00000¢
AnAANA~AC

o
oo
Do O

6 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z mechanicznym
wytacznikiem kraricowym

MoZliwe jest zaprogramowanie 2 potozen, w sposob opisany ponizej:

Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia zwalniania podczas Potozenie | Dioda | Znaczenie
otwierania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomi-

nac ten etap programowania. Dioda L2 pozostaje zgaszona. Al L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w
W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta- to pofozenie brama zatrzymuije si¢
py programowania. . . . -

AO L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w
Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame to potozenie brama zatrzymuije sie.

w potozenie zwalniania podczas otwierania.

. < . W celu przeprowadzenia procedury, silnik musi by¢ podtaczony elektrycznie do
W(f(lsngc pgyC'SL; [.S%t]. ha 3 3” karty wytgcznika kraricowego przy uzyciu 7 lub 8 krzywek (rys. 1). Do karty uzy-
sexundy, aby potwierazic po- skuje sie dostep dopiero po odkreceniu obudowy ochronnej wytacznika kran-

’fo_zenie AP. . cowego. Uwaga! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu
Dioda L5 pozostaje zapalona.

) - > 0= kierunkowi (przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy zamieni¢ miej-
Mlga d'Qda L7: programowa- 8882 scami potaczenia “V” i “W” (odwrécenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 19
nie potozenia RAO gggg - patrz petna instrukcja obstugi).

8882 W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:
000
o0 Nacisng¢ réwnoczesnie i przy- 500¢
= trzymac przyciski [Set] i [Clo- 000¢(
se] przez 3 sekundy, aby wejs¢ 998¢

P . - . ) -~ do trybu zapisywania potozen. 000¢
Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czgsciowego, Miga dioda L1: programowanie 000¢
nalezy nacisng¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomina¢ to pro- pofozenia A1 o gg

gramowanie. Dioda L5 pozostaje zgaszona.
W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie eta-
py programowania.

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
w potozenie czesciowego otwarcia.

potozenie maksymalnego otwarcia.




Woeisng¢ przycisk [Set] na 3
sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie A1.

Dioda L1 pozostaje zapalona, a
dioda L8 zaczyna migac.

000000¢
000000¢
000000¢
AAANAA~AC

o
oo
Do O

a) Ustawi¢ krzywke stykowag 1 E 4 (kolor zielony, rys. 1), w celu
uruchomienia wytacznika krancowego

b) Dokrecic¢ srube mocujaca “A” (rys. 1)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie sruba “B” (rys. 1).

Miga dioda L8: programowanie potozenia AO

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame
w pofozenie maksymalnego zamkniecia.

Woeisna¢ przycisk [Set] na 3 3”

sekundy, aby potwierdzi¢ poto-
zenie AQ.
Dioda L8 pozostaje zapalona.

000000«
000000«
000000«
~NAANAAA?

o
oo
Do o

Po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasnag.

a) Ustawi¢ krzywke stykowg 3 E 4 (kolor biaty, rys. 1) w celu uru-
chomienia wytgcznika kraricowego

b) Dokrecic¢ srube mocujaca “A” (rys. 1)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie srubg “B” (rys. 1).

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania

1

&

000000¢
O00000¢
O00000¢
000000¢(¢
000000¢

o
oo
PO O
o

Ustawienia wytacznikdw kraricowych bezpieczenstwa 2 SE4 i 4 SE4 (kolor czer-
wony, rys. 1), nalezy przeprowadzi¢ w taki sposdb, aby interweniowaty natych-
miast po przekroczeniu sterujgcego wytacznika kraricowego.

Fabryczne ustawienie wytacznikéw krancowych bezpieczenstwa 2 SE4 i 4 SE4
(kolor czerwony, rys. 1) przewiduje, ze znajduja sie one w niewielkiej odlegtosci za
roboczym wytacznikiem kranicowym.

Po przeprowadzeniu préby dziatania, nalezy sprawdzi¢ prawidtowe umieszczenie
$rub mocujacych.

Dodatkowe wytgczniki kraricowe 8 P24 i 7 P24 sa bezpotencjatowymi stykami
zamknietymi, a dodatkowe wytaczniki kraricowe 6 P14 i 5 P14 sg bezpotencja-
fowymi stykami przetaczajgcymi.

Dodatkowy wytacznik kranncowy 1 ZAMYKANIE (6 P1J lub 5 P1J) jest
wykorzystywany jak wstepny wytacznik kraricowy i z tego powodu musi
byé tak ustawiony, aby interweniowat, gdy brama osiagnie odlegtos¢ 5
cm od ziemi. Aktywacja tego wytacznik krarncowego powoduje, ze nie
jest przeprowadzany manewr ,krotkiego odwrécenia kierunku ruchu”.
Jesli wiaczona zostaje listwa krawedziowa, przeprowadza jedynie STOP.
Ten wytacznik kraricowy musi by¢ zawsze przytaczony do wejscia PRE-
-CLOSE centrali. Jesli nie zostaje on przylaczony, w centrali konieczne
jest potaczenie mostkiem wejscie wytacznika krancowego 3 z wejsciem
styku wspdlnego 1.

Ustawienie mechanicznych wytacznikéw kraricowych do silnikéw

duzych rozmiaréw: 7 krzywek stykowych
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE ©
Dodatkowy wytacznik kraicowy 2 OTWIERANIE g
Dodatkowy wyfacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Whytacznik kraricowy bezpieczenstwa ZAMYKANIE
Wytacznik krarcowy ZAMYKANIE
Wytacznik kraricowy bezpieczenstwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Wytgcznik kraricowy OTWIERANIE

B A

Ustawienie mechanicznych wytacznikéw kraricowych do silnikéw

matych rozmiaréw: 8 krzywek stykowych
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE ©
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 OTWIERANI S
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 OTWIERANIE
Wytgcznik krancowy bezpieczenstwa ZAMYKANIE
Wylgcznik krancowy ZAMYKANIE
Wylgcznik krancowy bezpieczeristwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Wytgcznik kraricowy OTWIERANIE

. B A J

7 - Uzytkowanie z przemiennikiem czestotliwosci (falownikiem) serii
MEIN

Centrala NDCC2301 jest przeznaczona do sterowania motoreduktorami z prze-
miennikiem czestotliwosci (falownikiem) serii MEIN.

Po przeprowadzeniu potgczen w sposdb opisany w instrukciji silnika, falownik jest
juz gotdw do wykonania procedur instalacji:

1 Wykasowanie pamigci w przypadku bram segmentowych lub szybkobieznych
(paragraf 10);

Wiaczy¢ funkcje “Falownik” (L7, 1. poziom);

Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen (paragraf 2);

Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia z uzyciem falownika z rodziny
MEIN (paragraf 5).

Standardowe wartosci, ktére ustawiono fabrycznie, mozna zmienia¢ przy uzyciu
programatora Oview lub przeprowadzajac programowanie za pomoca przyciskow
karty.

Parametry, ktére mozna wyswietli¢/zmieni¢ to:
Predkos¢ otwierania

Predkos¢ zwalniania podczas otwierania
Predkos$¢ zamykania

Predkos$¢ zwalniania podczas zamykania
Czestotliwos¢ minimalna

Przyspieszenie

Zwolnienie

Zwolnienie awaryjne

Rozruch

Rozgrzanie silnika

Zarzgdzanie alarmami i zabezpieczeniami
Stan falownika

HON

Specyfikacje dotyczace wartosci wszystkich parametrdow zawarto w karcie funkcji
do centrali przemystowych, dostepnej na stronie www.niceforyou.com




PL

8 - Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)

TABELA 4

Procedura programowania pierwszego poziomu (ON-OFF)

01.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02.

Zwolni¢ przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

03.

Nacisng¢ przycisk “A” lub “V¥”, aby zaczeta miga¢ dioda odpowiadajgca funkcji, ktdrg chce sie zmienic;

04.

Nacisna¢ przycisk “Set”, w celu zmiany stanu funkgji: krétkie migniecie = OFF; dtugie migniecie = ON;

05.

Odczekac 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z programowania i zapisa¢ parametr.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub“OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzy¢ punkty 03 i 04.

Funkcja

TABELA 5: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (pierwszy poziom)
Opis

Zamvkanie Ta funkcja umoZzliwia automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie pauzy. Czas pauzy jest ustawiony fabrycz-
L1 autoX‘latyczne nie na 40 sekund, ale mozna go zmienia¢ na 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 i 250 sekund.
Jezeli funkcja nie jest wigczona, dziatanie automatyki jest typu ,pdtautomatycznego”.
Ta funkcja sprawia, ze brama pozostaje otwarta tylko przez czas niezbedny do przejazdu. Interwencja fotokomoérek powo-
duje zawsze automatyczne zamkniecie bramy po czasie pauzy wynoszacym 5 s (niezaleznie od zaprogramowanej wartosci)
Dziatanie to zmienia sie w zaleznosci od tego czy funkcja “Zamykanie automatyczne” jest wigczona czy wytaczona.
L2 Zamknij ¢ Przy wytaczonym “Zamykaniu automatycznym”: Brama osiaga zawsze potozenie catkowitego otwarcia (nawet jesli Foto zostaje
po Foto zwolniona wczesniej). Po zwolnieniu ,Foto”, system powoduje automatyczne zamknigcie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
¢ Przy wiaczonym “Zamykaniu automatycznym”: manewr otwierania zatrzymuije sie natychmiast po zwolnieniu fotokomo-
rek i system powoduje automatyczne zamknigcie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
Funkcja ,Zamknij po Foto” zostaje zawsze wytgczona podczas manewrdw przerwanych za pomocg polecenia Stop.
Zamvka Wiaczenie funkcji “Zamyka zawsze” powoduje, ze brama jest zawsze zamykana, gdy po powrocie zasilania jest ona otwarta. Ze
L3 zaws‘.,z e wzgledow bezpieczenstwa, manewr jest poprzedzony 3-sekundowym miganiem. Jezeli funkcja nie jest wigczona, po powrocie
zasilania brama pozostanie zatrzymana.
L4 Kompensacia Ta funkcja umozliwia skompensowanie wydtuzenia metalowych lin bramy, do ktérego dochodzi wraz z uptywem czasu. Jej
P 13 | dziatanie jest uzaleznione od zastosowania listwy krawedziowej typu opornosciowego 8k2Q lub optycznego OSE.
L5 Rozgrzanie Ta funkcja umozliwia wigczenie cyklu nagrzewania faz silnika, gdy temperatura otoczenia spadnie ponizej 5° C. Korzystanie z tej
9 funkcii jest mozliwe tylko w konfiguraciji z falownikiem z rodziny MEIN.
Miganie Przy wigczonej funkgji migania wstepnego zostaje dodana 3-sekundowa przerwa migdzy zapaleniem sig lampy ostrzegawczej
L6 wsgt, ne i poczatkiem manewru, w celu wczesniejszego ostrzezenia o sytuacji niebezpiecznej. Jezeli funkcja nie jest aktywna, wiaczenie
ep lampy ostrzegawczej jest rownoczesne z poczagtkiem manewru.
L7 Falownik To ustawienie umozliwia wtgczenie logiki pracy dla silnikdw z falownikiem z rodziny MEIN. Fabryczne ustawienie to “OFF”. Wazne — Po
jego wiaczeniu konieczne jest ponowne przeprowadzenie rozpoznawania podiaczonych urzadzen (paragraf 2)
Odwrécony Ten parametr umozliwia odwrdcenia kierunku obrotéw enkodera i ustawienia go zgodnie z kierunkiem obrotow silnika;
L8 kierunek fabryczne ustawienie to “OFF” (standardowe obroty enkodera). Wazne - Po zmienieniu tego parametru, konieczne jest
obrotow ponowne przeprowadzenie rozpoznawania potozen otwarcia i zamykania (paragraf 3).

9 - Programowanie drugiego poziomu (regulowane parametry)

TABELA 6

Procedura programowania drugiego poziomu (regulowane parametry)

01.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02.

Zwolni¢ przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

03.

Nacisng¢ przycisk “A” lub “¥”, aby zaczeta miga¢ dioda odpowiadajaca parametrowi, ktéry chce sie zmienic;

04.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” az do zakonczenia kroku 06;

05.

Zaczekac okoto 3 sekund na zapalenie sie diody przedstawiajacej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany;

06.

Nacisnac¢ przycisk “A” lub“V¥”, aby przenies¢ diode przedstawiajgca wartos¢ parametru;

07.

Zwolni¢ przycisk “Set”;

08.

Odczeka¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub"OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzyc punkty od 03 do 07.

Dioda

Parametr

wejsciowa

L1

Czas pauzy L1 10 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas
2 20 seung B e Suanca
L3 40 sekund automatyczne zamykanie.
L4 60 sekund
L5 80 sekund
L6 120 sekund
L7 160 sekund
L8 250 sekund

TABELA 7: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (drugi poziom)

Dioda
(poziom)

Wartosé




Tryby robocze L1 Krokowy : Otwiera — stop — zamyka — stop Przypisuje tryby robocze.
L2 Krokowy : Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Krokowy : Otwiera — zamyka - otwiera — zamyka
15 L4 Krokowy 2 (mniej niz 2” powoduje otwarcie czesciowe)
L5 Zespdt mieszkalny 2 (wigcej niz 2” powoduje stop)
L6 Zespot mieszkalny
L7 Tryb manualny
Ls Otwarcig w trybie ,,pé’ragtomatyoznym”; zamkniecie “w
obecnosci uzytkownika
Predkos¢ L1 Predkosc¢ 1: 80% Reguluje predkosc¢ silnika podczas nor-
silnika L2 Predkosé 2: 100% malnego ruchu silnika z falownikiem.
L3 Predkosc¢ 3: 140%
L3 L4 Predkosc 4. 180%
L5 Predkos¢ 5: Otwiera 80%, zamyka 50%
L6 Predkosc 6: Otwiera 100%, zamyka 50%
L7 Predkosc¢ 7: Otwiera 140%, zamyka 60%
L8 Predkosc¢ 8: Otwiera 180%, zamyka 60%
Wyjscie 1 (MOS) | L1 Kontrolka Otwarta brama Wybiera urzadzenie podtaczone do wyj-
L2 Aktywna, gdy brama zamknieta $cia 1 sterowanego przez MOS.
L3 Aktywna, gdy brama otwarta
L4 Lampa ostrzegawcza
L4 L5 Blokada elektryczna
L6 Lampa ostrzegawcza 24
L7 Przyssawka
L8 Kontrolka Konserwacja
Wyijscie 3 L1 Aktywna, gdy brama zamknieta Wybiera urzadzenie podtaczone do wyj-
(przekaznik) L2 Aktywna, gdy brama otwarta Scia 3 sterowanego przez przekaznik.
L3 Swiatto pomocnicze
1= L4 Blokada elektryczna
L5 Kanat radiowy 1
L6 Kanat radiowy 2
L7 Kanat radiowy 3
L8 Kanat radiowy 4
Wyscie swiatet | L1 Swiatto czerwone Wybiera urzgdzenie podtgczone do wyj-
L2 Swiatlo zielone Scia Swiatel.
L3 Swiatto ruchu jednokierunkowego
L6 L4 Buoh jednokierunkowy, migajace
L5 Swiatto ruchu jednokierunkowego przemiennego
L6 Dioda otwarta brama
L7 Stan
L8 Kontrolka Konserwacja
ING1 L1 Tryb krokowy (styk normalnie otwarty) Wybiera funkcje, ktora zostanie przypi-
L2 Otwarcie czesciowe 1 (styk normalnie otwarty) sana do wejscia ING
L3 ALT (styk normalnie zamkniety)
L7 L4 Foto (styk normalnie zamkniety)
L5 Foto1 (styk normalnie zamknigty)
L6 Foto2 (styk normalnie zamkniety)
L7 Foto3 (styk normalnie zamkniety)
L8 Awaria (styk normalnie zamkniety)
Opébznienie L1 0, 0, 0, 0 natychmiastowa aktywacja Wybiera wyrazony w “ms” czas opG6z-
r‘vg:ggﬁ:zm L2 20,20, 0,0 ?lgtnvl\;aie?gn\ﬁljy’faczema hamulca w:
L3 50, 50, 20, 20 - iaal:pzyylﬁgmu otwierania
L8 L4 100, 100, 50, 50 - zatrzymaniu zamykania
L5 150, 150, 100, 100
L6 200, 200, 150, 150
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Uwagi: “ ” 1o regulacja fabryczna
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10 - Catkowite wykasowanie pamieci centrali sterujacej

W centrali sterujacej mozna wykasowac wszystkie zapisane dane i przywrdcic jg do stanu poczatkowego z wartosciami ustawionymi fabrycznie.

W centrali mozna przeprowadzi¢ 2 rodzaje kasowania:

e Kasowanie w przypadku bram segmentowych: przy tym rodzaju kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do sterowania brama
segmentowa lub roleta.

¢ Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych: przy tym rodzaju kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do sterowania bramag
szybkobiezna z falownikiem.

Kasowanie w przypadku bram segmentowych lub rolet:

Nacisnac réwnoczesnie i przytrzymac przyciski “A” i “¥7;

Zwolni¢ przyciski, gdy zapalg sie diody programowania (po okoto 3 sekundach);

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody programowania beda migac szybko przez 3 sekundy.

Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych:

Nacisng¢ rownoczesnie i przytrzymac przyciski “A” i “V¥”;

Po uptywie 3 sekund diody programowania zapalajg sig, a nastepnie gasna: przyciski nalezy zwolni¢ po zgasnieciu diod (po okoto 6 sekundach);

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody programowania bedg migac szybko przez 6 sekundy.

11 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Jesli do wyjscia FLASH na centrali sterujacej zostanie podtaczona lampa ostrzegawcza (lub lampa diodowa zaprogramowana tak samo jak lampa ostrzegawcza), podczas
wykonywania manewru bedzie ona migata z czestotliwoscia 1 sekundy. Jesli dojdzie do usterek, lampa ostrzegawcza wyda sygnaty swietlne; zostaja one powtérzone
dwa razy i oddziela je pauza o diugosci 1 sekundy. Takie same sygnaty emituje lampa diodowa oraz dioda “Bluebus”. W Tabeli 11 opisano przyczyne i $rodki zaradcze
dla kazdego rodzaju sygnatu.

TABELA 11
Przyczyna Srodki zaradcze
1 mignigcie Btad systemu Bluebus Kontrola urzadzen potaczonych z systemem Bluebus, ktéra zostaje przeprowadzona na poczatku manewru, nie od-
pauza 1-sekundowa powiada urzgdzeniom zapisanym podczas etapu rozpoznawania. Mozliwe, ze niektére z urzadzen sa uszkodzona,
1 mignigcie nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic.
Jesli dokonano zmian w urzadzeniach, nalezy ponownie przeprowadzi¢ ich rozpoznawanie (zob. paragraf 2).
2 migniecia Interwencja fotokomarki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomorek nie daje zgody na ruch; sprawdzié¢ czy nie ma przeszkdd lub czy
pauza 1-sekundowa nie dochodzi do interferencji wigzek podczerwieni poszczegdinych fotokomarek.
2 migniecia
3 mignigcia Nieuzywane -
pauza 1-sekundowa
3 mignigcia
4 mignigcia Interwencja wejscia STOP lub Na poczatku manewru lub w czasie wykonywania ruchu doszto do interwenciji wejscia STOP lub ALT; nalezy sprawdzi¢
pauza 1-sekundowa | ALT przyczyne interwencji.
4 mignigcia
5 mignie¢ Btad w parametrach wewnetrz- Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja btedu nie znika, nalezy przeprowadzi¢ “Catkowite wykaso-
pauza 1-sekundowa | nych centrali sterujacej wanie pamieci” w sposob opisany w paragrafie 10 i ponownie przeprowadzi¢ instalacje; jesli stan pozostaje taki sam,
5 mignie¢ mozliwe, ze doszto do powaznej usterki i konieczna bedzie wymiana karty elektroniczne;.
6 migniec Nieuzywane -
pauza 1-sekundowa
6 migniec
7 migniec Btad w elektrycznych obwodach | Nalezy odtaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilajgce, nastepnie sprobowac wydac jakies polecenie; jesli stan
pauza 1-sekundowa | wewnetrznych pozostaje taki sam, mozliwe, ze doszto do powaznej usterki karty lub w potaczeniach silnika. Nalezy to sprawdzi¢ i
7 mignie¢ przeprowadzi¢ ewentualng wymiane.
8 migniec Wydano juz polecenie, ktdre | Nalezy sprawdzic¢ jakiego rodzaju polecenie jest caly czas aktywne; moze to by¢ na przyktad polecenie z zegara na
pauza 1-sekundowa | uniemozliwia przeprowadzenie | wejsciu "otwiera".
8 migniec innych polecen
9 mignie¢ Blokada automatyki Nalezy wystaé polecenie “Odblokuj automatyke” lub wywota¢ manewr poleceniem “Tryb krokowy Wysoki priorytet”.
pauza 1-sekundowa
9 mignie¢

przewodnik opisujacy sposoby rozwiazania usterek

Ponizej przedstawiono ewentualne przypadki nieprawidtowego funkcjonowania, ktére moga pojawi¢ sie podczas fazy montazu lub w przypadku uszkodzenia oraz mozliwe $rodki

zaradcze:

¢ Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie wymienic je.

¢ Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie wymienic je. Dodatkowo
nalezy sprawdzi¢ prawidtowe nadawanie sygnatu radiowego przez nadajnik, przeprowadzajac nastepujaca probe: wcisnaé na nadajniku dowolny przycisk i przytozy¢ diode
nadajnika do anteny zwyktego, sprawnego nadajnika radiowego, zsynchronizowanego na pasmo FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub najblizsze; powinny by¢ styszalne skrzeczace
odgtosy o stabym natezeniu.

* Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr a dioda OK nie miga: sprawdzi¢ czy centrala jest zasilana napieciem sieciowym o wartosci 230/400V.
Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy bezpieczniki nie sg przepalone; w takim przypadku, nalezy sprawdzi¢ przyczyne uszkodzenia i wymienic je na inne, o takich samych parametrach.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr, a lampa ostrzegawcza jest zgaszona: sprawdzi¢ czy polecenie zostaje rzeczywiscie odebrane; jezeli
wystane polecenie dociera do wejécia PP, dioda OK zamiga dwa razy, aby zasygnalizowac, ze polecenie zostalo odebrane.

* Manewr nie rozpoczyna sie, a lampa ostrzegawcza wykonuje kilka btyskéw: nalezy policzy¢ ilos¢ btyskéw i sprawdzi¢ ich znaczenie w ponizszej tabeli:

L1 szybko miga Btad pamigci urzadzen

L2 szybko miga Btad pamieci potozen

L3 szybko miga Btad pamieci parametréow

L4 szybko miga Btad synchronizaciji lub karty hamulca
L5 szybko miga Btad obliczer enkodera

L6 szybko miga Btad kierunku obrotéw enkodera

L7 szybko miga Btad falownika

L8 szybko miga Nieuzywane

« Silnik obraca sie w odwrotna strone:

- w przypadku silnika tréjfazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego z falownikiem, nalezy wtaczy¢ funkcje “odwrécony kierunek obrotow”

e Manewr rozpoczyna sig, a po chwili zatrzymuje: sprawdzi¢ przyczyne za pomoca diod diagnostyki zainstalowanych na centrali sterujacej.

 Silnik w wersji jednofazowej rusza sam po uruchomieniu: sprawdzi¢, czy wigczony zostat parametr ,FALOWNIK” podczas programowania drugiego poziomu; w razie
potrzeby ustawi¢ parametr na “OFF”.
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OPGELET! - Deze snelstartgids vervangt GEENSZINS
de volledige handleiding, die gedownload kan worden
op de website: www.niceforyou.com

1 - Gebruikslimieten van het product

Het product mag uitsluitend worden gebruikt zoals in de volgende tabel staat
aangegeven:

Bestu- Voeding besturingse- | Type motor*
ringseen- | enheid
heid
NDCC4001 : Driefase 3x230 Vac, 3x400 Vac met
NDCC4002 g;%%s\e/sg?%%%ﬁ%ﬁ_"z encoder van Nice of mechanische
NDCC4005 eindaanslagen
Eenfase 230 Vac met encoder van
NDCC2301 ES%%?_?ZQSO Vac - Nice of mechanische eindaanslagen
Motor met inverter serie MEIN eenfase

(*) Met inachtneming van de bijbehorende gebruikslimieten.

2 - De aangesloten inrichtingen aanleren

Nadat de installatie voor het eerst ingeschakeld is (paragraaf 3.11 - Zie de volledige
instructiehandleiding), moeten de inrichtingen die zijn aangesloten op de ingangen

“Bluebus”, “Stop” en encoder door de besturingseenheid worden herkend.

LET OP! - De aanleerprocedure moet ook worden uitgevoerd als er geen
enkele inrichting aan de besturingseenheid is aangesloten.

OPMERKING VOOR MOTOR MET INVERTER! - Als een motor met
inverter van de serie MEIN wordt gebruikt, moet alvorens de aangesloten
inrichtingen aan te leren, de functie “L7 Inverter” worden geactiveerd, zie
Tabel 5 van paragraaf 8.

Het gelijktijdig knipperen van de leds “L1” en “L2” op de besturingseenheid geeft
aan dat dit moet gebeuren.

Om de inrichtingen aan te leren, gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de
toetsen [Open] en [Set]
en houd ze ingedrukt

Laat de toetsen los zodra de leds “L1” en “L2” snel gaan knipperen
(na ongeveer 3 seconden)

(VXM \\Vacht enkele seconden tot de besturingseenheid het aanleren van
de inrichtingen voltooit.

(VIR Als dit gedaan is moet de led van de klem STOP branden en moeten
de leds “L1” en “L2” uitgaan (de leds “L3” en “L4” kunnen gaan
knipperen om aan te geven dat de waarden nog niet zijn aangeleerd).

Deze procedure moet worden herhaald als er iets wordt gewijzigd aan
de inrichtingen die zijn aangesloten aan de klemmen BlueBus en Stop
(bijvoorbeeld, nadat een nieuwe inrichting aan de besturingseenheid is
aangesloten). Dit moet ook worden gedaan als er een inverter of een
motor met encoder wordt aangesloten.

3 - De openings- en sluitposities aanleren

Nadat de aan de besturingseenheid aangesloten inrichtingen zijn aangeleerd
(paragraaf 2), moet de besturingseenheid de openings- en sluitposities van de
poort opslaan.

LET OP! - Procedure voor motoren met elektronische eindaanslag: nadat
de openings- en sluitposities zijn aangeleerd, moeten 3 volledige bewe-
gingen worden uitgevoerd. Tijdens deze bewegingen nadert de poort
trapsgewijs de eerder opgeslagen posities, tot hij de geprogrammeerde
posities bereikt.

Als de poort zich in de sluitpositie bevindt, moet ze handmatig op ongeveer 50 cm
van de grond worden geplaatst met behulp van het noodbewegingssysteem (zie
de instructiehandleiding van de motor) om te voorkomen dat, in geval van omge-
keerde rotatie, de draagkabels (bij sectionaalpoorten) uit hun zittingen komen of
het luik (bij rolluiken) te ver oprolt.

LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden. Als aan het
eind van de aanleerfase de leds “L3” en “L4” knipperen, betekent dit dat
er een fout is opgetreden. De fase van het aanleren van de posities kan op
elk willekeurig moment herhaald worden, ook na de installatie.

4 - De openings- en sluitposities met elektronische eindaanslag
(encoder) aanleren

Er kunnen 3 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschreven:

Positie

| Led | Betekenis

Al L1 Positie van de gewenste maximale opening. Als de

poort in deze positie komt stopt ze met bewegen

AP L5 Positie van de gedeeltelijke opening. Dit is de positie
waarin de poort stopt nadat een instructie voor
gedeeltelijke opening is gegeven.

A0 L8 Positie van de maximale sluiting. Als de poort in deze
positie komt stopt ze met bewegen.

Let op!

- als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets
Open = openingsrichting), moet de elektrische voeding worden uitge-
schakeld en moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van fase) in
de motorconnector worden omgekeerd (afb. 19 - Zie de volledige instruc-
tiehandleiding).

- als tijdens het bewegen de poort stopt en de led L6 knippert, moet de
functie “Omgekeerde draairichting” worden ingesteld; raadpleeg Tabel 5.
Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de
toetsen [Set] en [Close] en
houd ze 3 seconden ingedrukt
om toegang te krijgen tot het
opslaan van de waarden.

De led L1 knippert: program-
mering positiewaarde A1

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets
[Set] om de waarde A1 te be-
vestigen.

De led L1 blijft branden.

B

De led L5 knippert: program- =
mering waarde AP i
=

=
E]

=
8]

i

Als u de positiewaarde voor de gedeeltelijke opening niet wilt pro-
grammeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L5 blijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de gedeelte-
lijke openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde AP te be-
vestigen.

De led L5 blijft branden.

De led L8 knippert: program-
mering waarde AO

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde AO te be-
vestigen.

De led L8 blijft branden.

Als de toets [Set] wordt losgelaten, gaan alle leds uit.

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken
om een volledige opening uit te voeren.
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11.

Stuur een sluitingsinstructie door op de toets [Close] te drukken
om een volledige sluiting uit te voeren.
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5 - De openings- en sluitposities met gebruik van inverter van de
serie MEIN aanleren

Er kunnen 5 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschreven:

Positie | Led | Betekenis

A1

L1 Positie van de maximale opening. Als de poort in
deze positie komt stopt ze met bewegen

RA1

L2 Positie van begin vertraging tijdens het openen. Als
de poort in deze positie komt, vertraagt de motor
naar de minimumsnelheid.

AP

L5 Positie van de gedeeltelijke opening. Dit is de positie
waarin de poort stopt nadat een instructie voor gede-
eltelijke opening is gegeven.

RAO

L7 Positie van begin vertraging tijdens het sluiten. Als de
poort in deze positie komt, vertraagt de motor naar
de minimumsnelheid.

A0

L8 Positie van maximale sluiting. Als de poort in deze
positie komt stopt ze met bewegen.

Let op! - Als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting

(toets

Open = openingsrichting), moet de procedure “De openings- en

sluitposities aanleren” worden verlaten en de functie “Omgekeerde draai-
richting” geactiveerd worden; raadpleeg Tabel 5.

Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de 000¢
toetsen [Set] en [Close] en 000¢
houd ze 3 seconden ingedrukt gga¢
om toegang te krijgen tot het 000¢
opslaan van de waarden. 00
De led L1 knippert: program- %50

mering waarde A1

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets
[Set] om de waarde A1 te be-
vestigen.

De led L1 blijft branden.

De led L2 knippert: program-
mering waarde RA1
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Als u de positiewaarde voor de vertraging tijdens de opening niet wilt
programmeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L2 bilijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de positie van
vertraging tijdens de opening te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”

[Set] om de waarde AP te be-

vestigen.

De led L5 blijft branden. ORI

De led L7 knippert: program- goa¢

mering waarde RAO 000¢
000¢
000¢
000¢
0]

Als u de positiewaarde voor de gedeeltelijke opening niet wilt pro-
grammeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L5 bilijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de gedeelte-
like openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde AP te be-
vestigen.

De led L5 blijft branden.

De led L7 knippert: program-
mering waarde RAO
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Als u de positiewaarde voor de vertraging tijldens de sluiting niet wilt
programmeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L7 blijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de positie van
vertraging tijdens de sluiting te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde RAO te
bevestigen.

De led L7 blijft branden.

De led L8 knippert: program-
mering waarde AO

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken
om een volledige opening uit te voeren.

t
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Stuur een sluitingsinstructie door op de toets [Close] te drukken
om een volledige sluiting uit te voeren.
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6 - De openings- en sluitposities met mechanische eindaanslag aanleren
Er kunnen 2 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschreven:

Positie | Led | Betekenis

Al L1 Positie van de maximale opening. Als de poort in
deze positie komt stopt hij met bewegen

AO L8 Positie van maximale sluiting. Als de poort in deze
positie komt stopt hij met bewegen.

Om de procedure uit te voeren moet de motor elektrisch aangesloten zijn aan
de printplaat van de eindaanslag met 7/8 nokken (afb. 1). De printplaat is pas
bereikbaar als het carter/de eindaanslagafdekking losgedraaid is. Let op! - Als
de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets Open
= openingsrichting), moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van
fase) in de motorconnector worden omgekeerd (afb. 19 - Zie de volledige
instructiehandleiding).

Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

B

Druk tegelijkertijd op de toet-
sen [Set] en [Close] en houd

=
i

I
ze 3 seconden ingedrukt om  [[E]
toegang te krijgen tot het op- i
slaan van de waarden.
De led L1 knippert: program- 15

il

mering waarde A1

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.




Druk 3 seconden op de toets
[Set] om de waarde A1 te be-
vestigen.

De led L1 blijft branden en de

= NI
i —— 000C¢

led L8 gaat knipperen. | 888%
] 000¢

000¢

| 000¢
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a) Stel de contactnok 1 E 4 in (groen, afb. 1) om de eindaanslag
te activeren

b) Draai de bevestigingsschroef “A” aan (afb. 1)

c) Voor de precisieregeling kan de schroef “B” worden gebruikt (afb.
1

).
De led L8 knippert: programmering waarde AO

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”

[Set] om de waarde AO te be-

vestigen.

De led L8 blijft branden. o
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Als de toets [Set] wordt losgelaten, gaan alle leds uit.

a) Stel de contactnok 3 E 4 in (wit, afb. 1) om de eindaanslag te
activeren

b) Draai de bevestigingsschroef “A” aan (afb. 1)

c) Voor de precisieregeling kan de schroef “B” worden gebruikt (afb.
1).

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken
om een volledige opening uit te voeren.

om een volledige sluiting uit te voeren.
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De veiligheidseindaanslagen 2 SE4 en 4 SE4 (rood, afb. 1) moeten zodanig
worden ingesteld dat de direct na het overschrijden van de besturingseindaanslag
ingrijpen.

De veiligheidseindaanslagen 2 SE4 en 4 SE4 (rood, afb. 1) zijn in de fabriek
zodanig ingesteld dat ze de werkingseindaanslag op korte afstand volgen.
Controleer na de werkingstest of de bevestigingsschroeven correct geplaatst zijn.
De extra eindaanslagen 8 P24 en 7 P24 zijn sluitcontacten met nulpotentiaal en
de extra eindaanslagen 6 P14 en 5 P14 zijn schakelcontacten met nulpotentiaal.
De extra eindaanslag 1 SLUITING (6 P1J of 5 P1J) wordt gebruikt als
preliminaire eindaanslag en moet dus zodanig worden ingesteld dat hij
geactiveerd wordt wanneer de poort op 5 cm van de grond komt. De ac-
tivering van deze eindaanslag voorkomt de uitvoering van de beweging
“korte omkering”. Als de veiligheidsrand wordt geactiveerd, wordt alleen
de STOP uitgevoerd. Deze eindaanslag moet altijd aan de ingang PRE-
CLOSE van de besturingseenheid aangesloten zijn. Als hij niet aangeslo-
ten wordt, moet op de besturingseenheid tussen de ingang van eindaan-
slag 3 en de ingang van gemeenschappelijke 1 een draadbrug worden
geplaatst.

Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren met

grote afmetingen: 7 contactnokken
Extra eindaanslag 2 SLUITING §
Extra eindaanslag 2 OPENING g
Extra eindaanslag 1 SLUITING
Veiligheidseindaanslag SLUITING
Eindaanslag SLUITING
Veiligheidseindaanslag OPENING
1 GROEN
Eindaanslag OPENING

B A

Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren met

kleine afmetingen: 8 contactnokken
Extra eindaanslag 2 SLUITING §
Extra eindaanslag 2 OPENING g
Extra eindaanslag 1 SLUITING
Extra eindaanslag 1 OPENING
Veiligheidseindaanslag SLUITING
Eindaanslag SLUITING
Veiligheidseindaanslag OPENING
1 GROEN
Eindaanslag OPENING

& B A J

7 - Gebruik met frequentieomvormer (inverter) van de serie MEIN

De besturingseenheid NDCC2301 is ingesteld om reductiemotoren met een fre-
quentieomvormer (inverter) van de serie MEIN te besturen.

Nadat de aansluitingen zijn uitgevoerd zoals beschreven in de instructiehandlei-
ding van de motor, is de inverter gereed om de installatieprocedures uit te voeren:
Wissen van het geheugen voor sectionaal- of snellooppoorten (paragraaf 10);
Activeer functie “Inverter” (L7, 1e niveau);

De aangesloten inrichtingen aanleren (paragraaf 2);

De openings- en sluitposities met gebruik van inverter van de serie MEIN aan-
leren (paragraaf 5).

In de fabriek zijn de standaardwaarden ingesteld die gewijzigd kunnen worden
met de programmeereenheid Oview of via de programmering met gebruik van de
toetsen van de printplaat.

De parameters die kunnen worden weergegeven/gewijzigd, zijn:
e Openingssnelheid
Vertragingssnelheid bij openen
Sluitsnelheid

Vertragingssnelheid bij sluiten
Minimumfrequentie

Versnelling

Vertraging

Noodvertraging

Startkracht

Verwarming motor

Beheer alarmen en beschermingen
Status van de inverter

HON =

Raadpleeg voor meer informatie over de waarden van elke parameter het functie-
blad voor industriéle besturingseenheden op de website www.niceforyou.com
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8 - Programmering eerste niveau (ON-OFF)

01.
02.
03.
04.
05.

Opmerking — Om andere functies op “ON” of “OFF” te programmeren moeten, tijdens het uitvoeren van de procedure, de punten 03 en 04 worden herhaald.

TABEL 4

Procedure voor programmering op het eerste niveau (ON-OFF)

Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden ingedrukt;

Laat de toets “Set” ” los zodra de led L1 gaat knipperen;

Druk op de toets “A” of “¥”, zodat de led die bij de te wijzigen functie hoort gaat knipperen;

Druk op de toets “Set” om de functiestatus te wijzigen: kort knipperen = OFF - lang knipperen = ON;

Wacht 10 seconden (maximale duur) om de programmering te verlaten en de parameter op te slaan.

Functie

TABEL 5: lijst met programmeerbare functies (eerste niveau)

Beschrijving

Automatische Met deze functie kan de poort na de geprogrammeerde pauze automatisch worden gesloten. In de fabriek is de pauze ingesteld
L1 sluitin op 40 seconden, maar deze kan gewijzigd worden in 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 en 250 seconden.
9 Als de functie niet is geactiveerd, is de werking “halfautomatisch”.
Metdezefunctiekande poortalleenvoor debenodigde duurvan de doorgang openwordengehouden: hetingrijpen vandefotocellen
zorgt er sowieso altijd voor dat de poort weer met een pauze van 5s wordt gesloten (onafhankelijk van de geprogrammeerde waarde)
De werking verandert naar gelang de actieve of inactieve status van de functie “Automatische sluiting”.
L2 Weer sluiten ¢ Met “Automatische sluiting” inactief: De poort bereikt altijd de volledige opening (ook als de activering van "Foto" eerder
na foto plaatsvindt). Bij de activering van "Foto" wordt de automatische hersluiting met een pauze van 5s veroorzaakt.
¢ Met “Automatische sluiting” actief: de opening stopt direct na de activering van de fotocellen en er wordt een automati-
sche hersluiting met een pauze van 5s veroorzaakt.
De functie “Hersluiten na foto” wordt altijd bij onderbroken bewegingen gedeactiveerd met een stop-instructie.
Altiid Indien actief grijpt de functie “Altijd sluiten” in door voor sluiting te zorgen wanneer, bij terugkeer van de voeding, de status van
L3 slui]t en open poort wordt gedetecteerd. Om veiligheidsredenen wordt de beweging voorafgegaan door 3s van knipperen. Als de functie
niet actief is, zal bij het terugkeren van de voeding de poort stil blijven staan.
L4 Compensatie Met deze functie kan het in de loop der tijd uitrekken van de metalen kabels van de poort worden hersteld. Voor deze functie
p is het gebruik van een veiligheidsrand van het weerstandstype 8k2Q of een optische OSE veiligheidsrand benodigd.
L5 Verwarmin Met deze functie kan een verwarmingscyclus van de motorfasen worden geactiveerd wanneer de omgevingstemperatuur onder
9 de 5° C komt. Deze functie is alleen beschikbaar in de configuratie met inverter van de serie MEIN.
Vooraf knippe- Met deze functie wordt een pauze van 3s ingelast tussen het aangaan van het knipperlicht en het begin van de beweging, om
L6 ren PP vooraf voor het gevaar te waarschuwen. Als de functie niet actief is, gaat het knipperlicht aan op het moment dat de beweging
begint.
Met deze programmering kan de werkingslogica worden geactiveerd voor motoren met inverter van de serie MEIN. De fa-
L7 Inverter briekswaarde is ingesteld op “OFF”. Belangrijk - Nadat de programmering is geactiveerd moet opnieuw het aanleren
van de inrichtingen worden uitgevoerd (paragraaf 2)
Met deze parameter kan de draairichting van de encoder worden omgekeerd en kan ze worden uitgelijind met de draairichting
Omgekeerde van de motor;
L8 draairichting de fabriekswaarde is ingesteld op “OFF” (standaardrotatie van de encoder). Belangrijk — Als deze parameter wordt
gewijzigd, moeten de openings- en sluitposities worden aangeleerd (paragraaf 3).

9 - Programmering tweede niveau (instelbare parameters)

01.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

Opmerking — Om andere functies op “ON” of “OFF” te programmeren moeten, tijdens het uitvoeren van de procedure, de punten 03 tot 07 worden herhaald.

TABEL 6

Procedure voor programmering op het tweede niveau (instelbare parameters)

Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden ingedrukt;

Laat de toets “Set” ” los zodra de led L1 gaat knipperen;

Druk op de toets “A” of “¥”, zodat de led die bij de te wijzigen parameter hoort gaat knipperen;

Druk op de toets “Set” en houd deze ingedrukt tot het voltooien van punt 06;

Wacht ongeveer 3 seconden tot de led gaat branden die het huidige niveau van de te wijzigen parameter aangeeft;

Druk op de toets “A” of “¥” om het knipperen naar de led te verplaatsen die de waarde van de parameter aangeeft;

Laat de toets “Set” los;

Wacht 10 seconden (maximale duur) om de programmering te verlaten.

Ingangsled Parameter

L1

Pauze

TABEL 7: lijst met programmeerbare functies (tweede niveau)

Led (niveau) Waarde Beschrijving
L1 10 seconden
L2 20 seconden
L3 40 seconden
Regelt de pauze. d.w.z. de tijd voor de
L4 60 seconden automatische hersluiting. Heeft alleen
L5 80 seconden effect als de automatische sluiting
actief is.
L6 120 seconden
L7 160 seconden
L8 250 seconden




L1 P.P. : Openen — stoppen — sluiten — stoppen
L2 P.P. : Openen — stoppen — sluiten — openen
L3 P.P. : Openen — sluiten - openen — sluiten
L2 . . L4 Stap-voor-stap 2 (korter dan 2” zorgt voor gedeeltelijk openen) . ) .
Werkingswijzen Wijst de werkingswijzen toe.
L5 Woonblok 2 (langer dan 2” zorgt voor stoppen)
L6 Woonblok
L7 Mens aanwezig
L8 Opening in “halfautomatisch”, sluiting met “mens aanwezig”
L1 Snelheid 1: 80%
L2 Snelheid 2: 100%
L3 Snelheid 3: 140%
L3 . L4 Snelheid 4: 180% F_i_egelt de snelheid van de motor
Motorsnelheid tijdens het normale traject van de mo-
L5 Snelheid 5: Openen 80%, sluiten 50% tor met inverter.
L6 Snelheid 6: Openen 100%, sluiten 50%
L7 Snelheid 7: Openen 140%, sluiten 60%
L8 Snelheid 8: Openen 180%, sluiten 60%
L1 Lampje poort open
L2 Actief als poort gesloten is
L3 Actief als poort open is
L4 Knipperlicht Selecteert de inrichting die aangeslo-
L4 Uitgang 1 (MOS) ten is aan de uitgang 1 bestuurd door
L5 Elektrische vergrendeling MOS.
L6 Knipperlicht 24
L7 Zuignap
L8 Onderhoudslampje
L1 Actief als poort gesloten is
L2 Actief als poort open is
L3 Gebruikerslicht
L Uigang 3 (re- |2 e g ton 5 aom d6 UlGang 3 bectiund met
adiokanaal 1 RELAIS.
L6 Radiokanaal 2
L7 Radiokanaal 3
L8 Radiokanaal 4
L1 Verkeerslicht rood
L2 Verkeerslicht groen
L3 Verkeerslicht één richting
L6 Uitgang verke- L4 Eén richting knipperlicht Selecteert de inrichting die aangeslo-
erslicht L5 Verkeerslicht afwisselende richting ten is aan de uitgang verkeerslicht.
L6 Lampje poort open
L7 Status
L8 Onderhoudslampje
L1 Stap-voor-stap (contact normaal open)
L2 Gedeeltelijk openen 1 (contact normaal open)
L3 ALT (contact normaal gesloten)
L7 ING1 L4 Foto (contact normaal gesloten) Selecteert de functie die bij de ingang
L5 Foto1 (contact normaal gesloten) ING1 moet horen
L6 Foto2 (contact normaal gesloten)
L7 Foto3 (contact normaal gesloten)
L8 Nood (contact normaal gesloten)
L1 0, 0, 0, O directe activering
L2 20,20, 0,0
L3 50, 50, 20, 20 Selecteert de vertragingstijd in “ms” tot
" Ver_trag_ing de- La 100, 100, 50, 50 Ejgg:rz]aiggverlng van de rem bij:
activering rem L5 150. 150. 100. 100 - sluiting
! ! ’ - stop opening
L6 200, 200, 150, 150 - stop sluiting
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Opm.: “ " is de fabrieksinstelling




10 - Volledig wissen van het geheugen van de besturingseenheid

Het is mogelijk om alle in de besturingseenheid opgeslagen gegevens te wissen en de fabrieksinstellingen te herstellen.

Het geheugen van de besturingseenheid kan op 2 manieren worden gewist:

¢ Wissen voor sectionaalpoorten: met deze manier van wissen worden de standaard fabriekswaarden hersteld om een sectionaalpoort of luik te besturen.

e Wissen voor snellooppoorten: met deze manier van wissen worden de standaard fabriekswaarden hersteld om een snellooppoort met inverter te besturen.

Wissen geheugen voor sectionaalpoort of rolluik:

Druk tegelijkertijd op de toetsen “A” en “¥” en houd ze ingedrukt;

Laat de toetsen los zodra de programmeringsleds gaan branden (na ongeveer 3 seconden);

Als de procedure correct is uitgevoerd, zullen de programmeringsleds 3 seconden snel knipperen.

Wissen geheugen voor snellooppoort:

Druk tegelijkertijd op de toetsen “A” en “¥” en houd ze ingedrukt;

Na 3 seconden gaan de programmeringsleds branden en vervolgens uit: laat de toetsen los zodra de leds uitgaan (na ongeveer 6 seconden);

Als de procedure correct is uitgevoerd, zullen de programmeringsleds 6 seconden snel knipperen.

11 - Signaleringen van het knipperlicht

Als er aan de uitgang FLASH op de besturingseenheid een knipperlicht (of het knipperlicht met geprogrammeerde led als knipperlicht) wordt aangesloten, knippert dit
elke seconde tijdens de uitvoering van een beweging. Als er zich afwijkingen voordoen, zendt het knipperlicht signalen uit. Deze worden twee keer herhaald met een
pauze van 1 seconde ertussen. Dezelfde signalen worden ook door het ledknipperlicht en de “Bluebus”-led uitgezonden. In Tabel 11 worden de oorzaak en oplossing
voor elk type signalering beschreven.

TABEL 11
Signalering Oorzaak Oplossing
1x knipperen Fout in het Bluebus-systeem Het resultaat van de controle van de inrichtingen die aan het Bluebus-systeem zijn aangesloten, die wordt
1 seconde pauze uitgevoerd aan het begin van de beweging, komt niet overeen met de inrichtingen die zijn opgeslagen tijdens
1x knipperen het aanleren. Er zijn misschien defecte inrichtingen. Controleer dit en vervang ze indien nodig.
Als er wijzigingen zijn aangebracht moet het aanleren van de inrichtingen opnieuw worden uitgevoerd (zie
paragraaf 2).
2x knipperen Ingrijpen van een fotocel Bij het begin van de beweging geven één of meerdere fotocellen geen toestemming voor de beweging. Con-
1 seconde pauze troleer of er obstakels aanwezig zijn of dat de fotocellen onderling interfereren met infrarood.
2x knipperen
3x knipperen Niet gebruikt ---
1 seconde pauze
3x knipperen
4x knipperen Ingrijpen van de ingang STOP of ALT Aan het begin van of tijdens de beweging heeft de ingang STOP of ALT ingegrepen; achterhaal de oorzaak.

1 seconde pauze
4x knipperen

5x knipperen Fout in de interne parameters van de Schakel de voeding uit en weer aan. Als de fout aanhoudt moet het “Volledig wissen van het geheugen” wor-
1 seconde pauze besturingseenheid den uitgevoerd, zoals beschreven in paragraaf 10 en de installatie opnieuw worden uitgevoerd. Als er niets
5x knipperen verandert, kan er sprake zijn van een ernstig defect en moet de elektronische printplaat worden vervangen.

6x knipperen Niet gebruikt ---

1 seconde pauze

6x knipperen

7x knipperen Fout in de interne elektrische circuits Ontkoppel enkele seconden alle voedingscircuits en probeer dan weer een instructie te sturen. Als er niets
1 seconde pauze verandert, kan er sprake zijn van een ernstig defect aan de printplaat of aan de aansluitingen van de motor.
7x knipperen Controleer de circuits en vervang ze indien nodig.

8x knipperen Er is reeds een instructie aanwezig Controleer de aard van de instructie die altijd aanwezig is; deze kan bijvoorbeeld de instructie van een klok
1 seconde pauze waardoor geen andere instructies uitgevo- | op de ingang “openen” zijn.

8x knipperen erd kunnen worden

9x knipperen Vergrendeling automatisering Stuur de instructie “Ontgrendel automatisering” of bestuur de beweging met “Stap-voor-stap Hoge prioriteit”.
1 seconde pauze

9x knipperen

leidraad bij het oplossen van problemen

Hieronder volgen de eventuele storingen die zich kunnen voordoen tijdens de installatie of in geval van een defect, en de mogelijke oplossingen:

¢ De RF-zender bestuurt de beweging niet en de led op de zender gaat niet branden: controleer of de batterijen van de zender leeg zijn en vervang ze indien nodig.

* De RF-zender bestuurt de beweging niet, maar de led op de zender gaat wel branden: controleer of de zender goed door de RF-ontvanger is opgeslagen. Controleer
tevens op de zender of het radiosignaal goed wordt verzonden, door het op de volgende manier te testen: druk op een willekeurige toets van de zender en plaats de led ervan
op de antenne van een gewoon, werkend RF-apparaat dat op FM-band op 108,5 Mhz of de dichtstbijzijnde frequentie is afgestemd; dan moet een lichte ruis met krassend getik
worden gehoord.

¢ Als een instructie wordt gestuurd wordt er geen beweging uitgevoerd en de led OK knippert niet: controleer of de besturingseenheid wordt gevoed met de netspanning
van 230/400V. Controleer tevens of de zekeringen niet zijn gesprongen; als dit wel het geval is, achterhaal dan de oorzaak van het defect en vervang ze door nieuwe met dezelfde
eigenschappen.

* Als een instructie wordt gestuurd wordt er geen beweging uitgevoerd en het knipperlicht is uit: controleer of de instructie wel wordt ontvangen; als de instructie bij de
ingang PP aankomt, knippert de led OK twee keer om aan te geven dat de instructie is ontvangen.

* De beweging start niet en het knipperlicht knippert enkele keren: tel het aantal keer knipperen en verifieer de betekenis ervan in de volgende tabel:

Programmeringsled Oorzaak

L1 knippert snel Fout geheugen inrichtingen

L2 knippert snel Fout geheugen waarden

L3 knippert snel Fout geheugen parameters

L4 knippert snel Fout synchronisme of remprintplaat
L5 knippert snel Fout telling encoder

L6 knippert snel Fout richting encoder

L7 knippert snel Fout inverter

L8 knippert snel Niet gebruikt

* De motor draait omgekeerd:

- voor de driefasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

- voor de eenfasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

- voor de eenfasemotor met inverter moet de functie “omgekeerde draairichting” worden geactiveerd

* De beweging start en stopt kort daarna: bepaal de oorzaak met behulp van de diagnostiek van de leds op de besturingseenheid.

* De eenfasemotor start zelf na de inschakeling: controleer of de parameter “INVERTER” is geactiveerd tijdens de programmering op het tweede niveau; stel de parameter
eventueel in op “OFF”.
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BHMUMAHMUE! HacTtosee KpaTkoe pykoBopcTeo HE sameHsieT
NOJIHYI0 BEPCUIO MHCTPYKLMN, KOTOPYIO MOXKHO CKayaTb Ha
caiite www.niceforyou.com

1 - YcnoBusA skcnnyatauumn

Bbnoku ynpaBneHna [OOJIKHbl 3KCMJyaTUpoOBaTbCA TONIBKO B B YC/NOBUAX,
npeacTaBfeHHbIX B Ta6J'II/IL|e HuXxe:

Bnok

ynpasne- Twun pBuratena*

HUA
“888388; TpéxdasHoe 3x230 B AC,
NDCC4005 3x400B AC - 50/60I’u

dnekTponutaHue

TpéxdasHoe 3x230 B AC, 3x400 B AC
¢ 3HKogepom Nice nnm mexaHude-
CKUMW KOHLEBbIMY AaTYMKaMU

OpHodasHoe 230 B AC c sHKogepom
Nice nnn mexaHnyecknmmn KoHLeBbI-
MW JaTymKamm

[Buratenb ¢ yacTOTHbIM Mpeobpa-
3oBatenem MEIN, ogHodasHbin

OpHodaszHoe 230 B AC -

NDCC2301 50/60Iy

(*) [pu cobntodeHuu ycnosuli 3kcnayamayuu.

2 - Mowuck 1 3anoMnHaHe NOAKNIOUYEHHDIX YCTPONCTB

Mocne nepsoro BknoyeHua (nap. 3.11 - CM. MOJHYI BepCUMio MHCTPYKLMM)
HEO6XOAVMO BbIMONHUTL MOUCK U 3aMOMMHAHUE YCTPOMNCTB, MOAKIIOYEHHBIX K
Bxofam «BlueBUS», «Stop» 1 aHKogepa 6510Ka ynpasneHus.

BHUMAHME! - Monck n 3anoMunHaHue yCcTpoIicTB AO/MKHbI NPOBOAUTBLCA, faXke
ecnn K 6noKy ynpasneHUs He NoAKII0HYEHO HN OfHOrO YCTPOIiCTBa.
MPUMEYAHUE ANA OBUTATEJNIEA C YACTOTHbIM NPEOBPA3OBATEJIEM! -
Ecnu ncnonb3syeTca ABuratenb C YacTOTHbIM npeo6pasosatenem MEIN, nepep
npoBeAeHNeM NoncKa U 3anoOMNHAHNA NOAKNIOYEHHDIX YCTPOIACTB He06X0ANMO
aKkTuBMpoBaTb ¢pyHKUMIo «L7 YacToTHbIN npeo6pasoBaTenb» (cm. Tabn. 5 nap. 8.
O Heob6XxoAMMOCTY BbINMOMHEHVA AaHHOW onepaunmn byneT CBUAETENbCTBOBATH
NOCTOAHHOE MUraHNe CBETOANOAOB «L1» 1 «L2» Ha 6noke ynpasneHus.

Mounck 1 3anoMnHaHve YCTPONCTB MPOBOANTCA ClefyioLyim obpasom:

Haxmute ogHOBpemeHHO
1 AepXKnTe KHOMKMN
[Open] n [Set]

Fuse 3.15AF
topush
buons

OTnycTTe KHOMKKM, Koraa ceetoamodbl «L1» n «L2» HauHyT 6bICTpO
MuraTb (4epes npmbn. 3 cek.)

MopoXanTe HECKONbKO CEKYHA, MoKa 610K yrnpaBineHna 3aBepwmnT
MOWVCK 1 3aNOMVHaHVe YCTPOWCTB.

[To oKOHYaHWM JaHHOro 3Tana ceetoamop Bxopa «STOP» ponxeH
ropeTb, a ceeToanofbl «L1» n «L2» fomKHbI NOracHyTb (MOryT HavaTb
Muratb ceetoanopbl «L3» 1 «L4», 4To yKa3biBaeT Ha TO, UTO He Obin
BbIMOJIHEH MOWUCK 1 3aMOMUHAHWNE NO3NLUNA).

[JaHHaA npoueaypa AOMKHa NPOBOAUTLCA NOCIE NIOGBIX N3MEHEHNIA
YCTPOIICTB, NOAKNIOUYEHHDIX K BbiBoAam «BlueBUS» u «Stop» (Hanpumep, nocne
NoAKAI0OYEHNA HOBOTO YCTPOICTBa K 6N10Ky ynpaBneHus). Onepauuns aomkHa
TaKXXe NPOBOANTbLCA NPU NOAKNIOYEHUN YAaCcTOTHOrO Npeo6pasoBaTensa unu
ABUraTens c SHKOAEPOM.

3 - Mowuck n 3anoMnHaHne NO3ULNIA OTKPbITUA U 3aKPbITUA

Mocne 3anomyHaHUA BCceX MOAKMIOUYEHHBIX YCTPOMCTB (CM. map. 2) HeobxoaumMo
3aNOMHUTb B 6N10Ke YNpaBieHnsa no3nummn OTKPbITUA 1 3aKPbITWS BOPOT.

BHMMAHUE! - Mpoueaypa ana aBuraTenei 1 3M1eKTPOHHbIX KOHLIEBbIX AaT-
UYMKOB: NOC/ne BbIMONAHEHNA NpoLeAypPbl MONCKA U 3aNOMUHAHUA NO3ULNIA OT-
KPbITUA 1 3aKpbITUA HEO6XOAMMO BbINONHUTL 3 MOMHBIX UMKNA OTKPbITUA/
3aKpbITUA. Bo Bpems BbINONHEHNA AaHHbIX onepayuii BopoTta 6yayT nocre-
NEeHHO NPNGAMKATLCA K NO3MLNAM, 3aNOMHEHHbIM paHee, 0 UX AOCTVKEHUA.

Ecnv BopoTa HaxoAATcA B NO3ULMMN 3aKPbITO, HEOOXOAUMO NPUOTKPbITL UX BPYUHYHO
B aBapUIHOM pexunme (CM. pyKOBOACTBO MO SKCNyaTaLuum ABUratens) NpUMEpPHO Ha
50 cMm, BO M36exKaHne nx CXofa C HECYLMX TPOCOB (MHOTOCEKLIMOHHbIE BOPOTA) U
Upe3mMepHOro HaKpyuMBaHWUA PONNEThI B Clyyae U3MEHEHWA HaNpPaBNeHNs nepeme-
LeHus.

BHUMAHME! - 3Tanbl 3anoMnHaHNA HaCTPOeK B 6110Ke He AOMKHbI NpepbiBaTb-
cA. Ecnm 310 npounsowno, Heo6xoAMMO NOBTOPUTL BCIO NpoLeAypY € CaMoro
Hauana. Ecnm no okoHYaHuu 3Tana 3anoMUHaHUA HacTpoeK cBeToanoabl «L3» n
«L4» muraioT, 3HauuT, npousoLuna ownbKa. Tan Noncka u 3anoMUHaHUA No3n-
Lu1ii MOXXHO MOBTOPUTD B J1I0601I MOMEHT fla)ke Noc/ie OKOHYAHUA YCTaHOBKW.

4 - TouncK 1 3aNoMNHaHMe NO3ULNI OTKPbITUSA N 3aKPbITUA C
3/1eKTPOHHbIM KOHLIEBbIM laTYNKOM (3HKOAEpOM)

MoxHo 3anporpaMmmMmmpoBaTtb 3 No3MyKMK, Kak ONNCAHO HUXe.

Mosuuyma | CeeTo- | 3HaueHmne

Anon
Al L1

Mo3numa nonHoro oTkpbITUA. MNocne gocTukeHnA
[aHHOW TOYKN BOPOTa/pOneTbl OCTAaHOBATCA.

AP L5 Mo3numa YacTUYHOro OTKPBITUA. ToUKa, 10 KOTOPOIA
6ynyT OTKpPbIBaTbCA BOPOTa/POsIETH MO KOMaHae
YaCTUYHOrO OTKPBITUA.
A0 L8 Mo3numa nonHoro 3akpbiTnA. [ocne gocTmxKeHus
[aHHOW TOYKM BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.
BHumanwme!

- @CIN HamnpaBJ/ieHne BpalleHnA He COOTBeTCTBYeT 3aZlaHHOMY HanpaB/ieHuIo
(kHonKa «Open» = OTKpbITUE), HEO6XOANMO OTCOEANHNTb GNOK NUTaHMA OT
3NEeKTPNYECKOoil CeT U NMOMEHATb MecTamu unbl Kabena asuratens, nop-
K/IOYEHHDbIE K KOHTaKTHbIM 3axumam «V» n «W» (nepedasupoBaTtb ABurarenb)
(pnc. 19 - CM. NONHYI0 BEPCNIO MHCTPYKLN).

- ecnin B nNpouecce nepemelleHNs BOpOTa/ponsieTbl OCTaHaBANBAIOTCA U 3aro-
paeTtca ceeToauop L6 Heo6xoanmo BKAouuTb GpyHKUMIo <MIHBEepcnA HanpaBsne-
HUA BpalleHus»; cM. Tabn. 5.

I'Ipouep.ypa BbIMNONMHAETCA, KaK ONNCaHO fanee:

HaxxmuTe ogHOBpEeMeHHO

v fepxute KHonku [Set] n
[Close] npv6n. 3 cekyHabl Ans
BXOJa B PEXMM 3anoMuHaHnA
no3numnin.

3amuraet ceetogmopg «L1»: npo-
rpammupoBaHue nosumumm Al

Knonkoi [Open] nnn [Closelnepemectute BopoTa/ponneTbl B Noso-
»KEHUe MOJIHOTO OTKPbITHA.

Haxmute 1 flep>xunte KHOMKyY
[Set] npu6n. 3 cekyHabl ans
noaTsepXaeHna nosnumn Al.
Ceetopwnop «L1» 6ynet ropetb.
3amuraet ceetogmopg «L5»: npo-
rpammupoBaHuve nosuumm AP

Ecnu HacTpoiika No3vuMmu Y4acTUYHOTO OTKPbITUA He TpebyeTcs, Ha-
XMuTe BbICTPO 2 pa3a KHoMKy [Set] Ana nepexofa K HacTpoKe cneay-
towjero napametpa. Ceetogmog «L5» He byaeT ropeTb.

B npoTrBHOM Crlyyae NpofokuTe BbiNOMHEeHVe NpoLeaypbl.

Knonkoi [Open] nnn [Closelnepemectute BopoTa/ponneTbl B Noso-
XKEHVEe YaCTUYHOTO OTKPbITUA.

Haxmute 1 filep>xute KHOMKY 3”
[Set] npubn. 3 cekyHabl ana
noatsepXxaeHna nosnumn AP. g
Cetoawuon «L5» bynet ropeTb. coun
3amuraet ceetogmop «L8»: npo- 888§
rpammupoBaHme nosuuymm A0 000¢
000¢
000¢
000¢
o000
o0

Knonkoi [Open] nnn [Closelnepemectute BopoTa/ponneTbl B Noso-
>KEHUe MOJTHOTO 3aKPbITUS.

Haxmute 1 fep>xunte KHOMKyY
[Set] npu6n. 3 cekyHabl ans
noatsepxaeHna nosnumn AO.
Ceetopnop «L.8» bynet ropetb.

MopaiiTe KOMaHAy Ha OTKpbITMe KHonKol [Open]. BygeT npovsBefeHo
OTKpbITVE BOPOT/PONSET.

t

000000¢
° 000000¢
000000¢




Mopaiite KomaHay Ha 3akpbiTve kKHomnKow [Close]. ByneT npon3sseaeHo
3aKpbiTVe BopoT/ponnet

00000
00000
00000
00000
00000
OOOOOOO
o O,
= ¥

5 - Momnck n 3anomMnHaHNe NO3ULMIA OTKPbITUA U 3aKPbITUA C YaCTOTHbIM
npeo6pasoBatenem MEIN

MoxHo 3anporpammmpoBaTb 5 no3nymu, Kak onmcaHo Huxe.

Mosuyma | CBeto- | 3HaueHne
Anopn

A1 L1 Mo3numa nonHoro oTKpbITUA. MNocne gocTuKeHnA
[laHHOW TOYKM BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.

RA1 L2 Mo3numa Hayana 3ameaneHNs B npoLecce OTKPbITUA.
Mocne e€ poCTMXKEHNA ABUraTeNb HAYHET CHXKEHME
CKOPOCTY A0 MUHNMASTbHOW.

AP L5 Mo3numa YacTMYHOro OTKPbITUA. TOUKa, 10 KOTOPOA
6yAyT OTKpbIBaTbCA BOPOTa/POSETb MO KOMaHAe
YaCTUYHOTO OTKPbITUA.

RAO L7 MNo3numa Hayana 3ameaneHNs B npoLecce 3aKpbITuA.
MNMocne e€ poCTMKeHNA ABUraTeNb HAYHET CHXKEHME
CKOPOCTY 10 MUHUMANbHOMN.

AO L8 Mo3numa nonHoro 3akpbiTnA. lNocne gocTmkeHna
[aHHOW TOUKM BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.

BHumanne! - Ecnn HanpaBneHue BpalleHNA He COOTBETCTBYET 3aJaHHOMY Ha-
npaeneHnio (KHonka «Open» = OTKpPbITHE), HEO6XOAMMO BbINTN U3 NpoLieAYPbI
nouncKa 1 3anoM1HaHNA NO3ULINIA OTKPbITUA 1 3aKPbITUA U BKNIOUNTb GYHKLUIO
«iHBepcna HanpaBneHUA BpaleHua» (cm. Tabn. 5.)

I'Ipouenypa BbIMONIHAETCA, KaK ONnncaHo aanee:

Haxxmunte ogHOBpPEMEeHHO 1
nepxute KHonku [Set] n [Close]
npnon. 3 ceKyHabl Ans BXOAA B
PEXMM 3aNOMUHAHNA NO3ULNIA.
3amuraet ceetoguopg «L1»: npo-
rpammupoBaHue nosunymm Al

000000«
000000«(
000000«
~NANAAA

[e]

Krnonkon [Open] nnu [Closelnepemectute BOpoTa/ponieTbl B NOJo-
YKEeHwue NOMHOro OTKPbITKA.

HaxXmute 1 pgep»ute KHOMKY 3”
[Set] npu6n. 3 cekyHabl ans
noateep)KAaeHuA nosuuymm Al.
Ceetopuog «L1» 6yaet ropeTb.
3amuraet ceetogmon «L2»: npo-
rpammupoBaHue nosumumm RA1

000000«
000000(
000000«
~NAANAAAe

[e]

Ecnn nporpammmpoBaHue no3nummn 3amefneHna He HYXXHO, HaXKMuTe
6bICTPO 2 pa3a KHorkKy [Set] Ana nepexofa K HacTpoliKe cnepytoLlero
napametpa. Ceetoauon «L2» He 6yaeT ropeTb.

B npoTrBHOM Ciyyae npofonXKuTe BbINONHEHME NpoLeaypbl.

Krnonkoi [Open] nnn [Closelnepemectute BopoTta/ponneTbl B No3u-
Lm0 Hauana 3ameieHuns Npy OTKPbITUN.

HaxXmute 1 gepute KHOMNKY 3”
[Set] npn6n. 3 cekyHabl ans
noaTeepxaeHna nosunumm AP.
Ceetoguog «L5» 6yaeT ropeTb.

= vuus
3amuraet csetoguog «L7»: npo- gggg
rpammupoBaHune nosuuymn RAO = 000¢
o 000¢
i 855
= 000
==y I 00

Ecnn HacTpolika mo3vumy YaCTUYHOTO OTKPbITUA He TpebyeTtcs, Ha-
XMuTe 6bICTPO 2 pa3a KHOMKy [Set] Ana nepexopaa K HacTpoKe crepy-
towjero napametpa. Cetoamop «L5» He byfeT ropeTb.

B npoTnBHOM Clyyae NPOAOIKMTE BbINONHEHWE NPOLEAYPbI.

Knonkoi [Open] nnu [Closelnepemectute BopoTa/ponneTbl B Noso-
MeHre YaCTUYHOTO OTKPbITUA.

Haxkmuite n aepKunte KHOMKy
[Set] npu6n. 3 cekyHabl ans
nogTeepkaeHNa nosuuum AP.
Ceetoawnop «L5» bynet ropetb.
3amuraet cBetoamog «L7»: npo-
rpammumpoBaHve nosuumm RAOQ

Ecnu nporpammupoBaHme nNo3nummn 3aMefyieHna He HY>XXHO, HaxmunTe
6bICTPO 2 pa3a KHonky [Set] ana nepexopa K HacTpolike crepyioLero
napametpa. CBetoanon «L7» He byaeT ropeTb.

B npoTrBHOM Crlyyae NpofoKmTe BbiNOMHEHVEe NpoLeaypbl.

Krnonkow [Open] nnu [Closelnepemectute BopoTa/ponnetbl B No3u-
LMo Havyana 3amefneHvs Npu 3akpbITUK.

HaxxmuTe 1 gepKute KHOMKy 3”
[Set] npu6bn. 3 cekyHabl ana
noateepxaeHnA nosnumm RAO.
Ceetoawuop «L7» bynet ropetb.
3amuraet csetoamog «L8»: npo-
rpammupoBaHme nosuymm AO
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Knonkoi [Open] nnu [Close]lnepemecTtnite BOpoTa/ponneTbl B NO3u-
LMo Hayana noJsiHoro 3akpbiTuA.

MNopante KOMaHAy Ha OTKpbITE KHoMKon [Open]. BygeT npovsseaeHo
OTKpbITe BOpOT/ponneT

t

MopaiiTe KOMaHAy Ha 3akpbiTue kHonKol [Close]. bynet npovisBeneHo
3aKpblTve BopoT/ponnet

000000C¢
o 000000C
000000¢

6 - Mowmck 1 3anomMuHaHNe NO3NLNI OTKPbITUA N 3aKPbITUA C

MeXaHNn4YeCKNM KOHUEeBbIM AaTYNKOM

MorxHOo 3anporpaMmmmpoBaTtb 2 No3numn, Kak ONmMcaHo HUXKe.

Mo3unumna | CBeto- | 3HaueHune
Anop
Al L1 Mo3numa nonHoro oTKpbITUA. Mocne JOCTUXeHUA
[laHHOW TOYKMN BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.
A0 L8 Mo3unuma nonHoro 3akpbiTnA. Mocne fOCTUXeHNA
OaHHOW TOYKM BOPOTa/ponnieTbl OCTaHOBATCA.

[inA BbINONHEHWA NpoueAypbl ABUraTeslb AOMKEH ObITb NMOAKMIOUEH SNEKTPUYECKN K
7/8 KynaukoBoW nnaTe KOHLeBOro gatuvka (pmuc. 1). [locTyn K Hell BO3MOXeH nocne
CHATUA KPbIWKN KOHLEBOro Aatumka. BHumaHue! - Ecnin HanpaBnieHue BpaleHus
He COOTBETCTBYET 3aflaHHOMY HamnpaBsneHuto (KHonKa «Open» = OTKpbITUe), He-
06X0AIMO OTCOEANHUTb 6JIOK MUTaHWUA OT 3NIEKTPUYECKOI CETU U MOMEHATb Me-
CTamm Xunbl Kabena agBuraTens, NOAKNIOUEHHDIE K KOHTAKTHbIM 3aXKumam «V» n
«W» (nepedasmnpoBatb asurarenn) (puc. 19 - CM. NONHYI0 BEPCUIO MHCTPYKLMM).

I'Ipou,en,ypa BbIMOJTHAETCA, KaK ONMCaHO Janee:

HaxmuTte ogHoBpemeHHO

1 pepxute KHonku [Set] n
[Close] npv6n. 3 cekyHabl Ans
BXOJa B PEXMM 3arOMUHaHNA
no3nyuni.

3amuraet ceetoauog «L1»: npo-
rpaMmmMmupoBaHue nosvuum Al




KHonkown [Open] nnu [CloselnepemecTtTte BOpOTa/pOIETHI B NOMO-
»KeHwue NOMHOro OTKPbITHA.

Haxkmute 1 pep»ute KHOMNKY
[Set] npunbn. 3 cekyHabl ans
noateepKaeHuA nosmymm Al.
Ceetopuof «L1» 6yaet ropeTb n
HAYHET MUraTb cBeToanopn «L8».
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a) YcTaHOBUTE KOHTAKTHBIN Kynadok 1 E 4 (3enéHoro uBeTa, puc. 1)
[NA aKTUBaLMM KOHLIEBOTO AaTymKa.

b) 3aTAHWTE BUHT «A» (puc. 1)

) MNMpun Heo6XoAMMOCTN NOAPEryNMPYITE NONOXKeHMe BUHTOM «B» (puc.
1).

3amuraet cBeToanog, «L8»: nporpammuposaHue nosnumn A0

Knonkon [Open] unu [Closelnepemectute BopoTa/ponnieTbl B No3u-
LMo Havana NoJIHOro 3aKpbITUA.

HaxmuTe 1 fepxute KHOMKy 3”
[Set] npu6bn. 3 cekyHabl ans
noareepkaeHnA nosuymm AO. @
CeeTopuog «L8» byaet ropeTb. = Cuun
o= 000¢
[E] 000¢
B 050¢
| 000¢
o oOo c§
o
. 00

Otnyctute KHOMKY [Set]. Bce cBeTOAMOAbI NOracHyT.

a) YcTaHOBUWTE KOHTaKTHBIN Kynayok 3 E 4 (6enoro useta, puc. 1) ans
aKTUBALMW KOHLEBOIO AaTuMKa.

b) 3aTAHWTE BUHT «A» (puc. 1)

c) Mpu HeobxoAMMOCTU MOAPErynNMpyiiTe MONOXeHWe BUHTOM «B»
(puc. 1).

Mopante KomaHAy Ha OTKpbITUe KHoMKon [Open]. BygeTt nponsseaeHo
OTKpbITVe BOpOT/ponnet

t
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Mopaiite KomaHay Ha 3akpbiTve kHornKol [Close]. ByneT npon3sseaeHo
3aKpbITve BOPOT/ponneT

3awunTHblE KOHLEeBble AaTunky 2 SEN n 4 SEQ (KpacHoro uBeTa, puc. 1) JOMKHbI
ObITb YyCTaHOBNEHbI TaknuM 06pa3oM, YToObl OHW CpabaTbiBany Cpasy e nocne fno-
3ULMOHHBIX KOHLIEBbIX AATUMKOB YMpaBieHus.

3awuTHble KoHUeBble gatunkn 2 SEP n 4 SEN (KkpacHoro ueTa, puc. 1) yctaHOB-
NIeHbl Ha 3aBOfE-N3roToBUTENE Ha MalOM PACCTOAHUM OT MO3NLMOHHbIX KOHLIEBbIX
[aTuMKOB.

Mocne ncnbiTaHna B paboTe NPoBepbTE MO3ULMMN U 3aTAXKKY KPEMEXHbBIX BUHTOB.
[lononHuTenbHble KoHLEeBble faTumku 8 P2 n 7 P24 npepcrtaBnsioT coboin 6ecnot-
eHUManbHble 3aMblKaeMble KOHTaKTbl, @ LOMOMHUTESIbHbIEe KOHLEeBble AaTumnky 6 P14
1 5 P14 6ecnoTeHUManbHble NepeKioyaemMble KOHTAKTbI.

LononHutenbHblil KOHUeBon aaTuuk 1 3AKPbITUE (6 P14 unu 5 P11) ucnonnb-
3yeTcA Kak NnpefBapuTenbHbIi, T.e. OH JOKeH 6bITb HACTPOEH Ha cPpaboTKy Ha
paccToAHNN NpUMepHO 5 cm ot 3emnun. CpaboTka AaHHOro faTyMka npepor-
BPaTUT BbINONIHEHNE KPaTKOBPEMEHHOro nepekioyeHns Ha o6paTHbIil XoA.
Mpu cpaboTKe OCHOBHOrO AaTuMKa 6yaet npousBenéH Tonbko OCTAHOB. [lo-
NOJIHUTENbHbIN AaTYUK AOMKEH Bceraa noagknovarbca Ko Bxoay «PRE-CLOSE»
6noka ynpasneHus. Mpn oTcyTCTBUM AAHHOrO AaTuMKa Heo6xoAMMO ycTaHoO-
BUTb NepeMbIUKy MeXAy KOHTaKTOM KOHLIeBOro faTumka 3 1 o6wmum BbiBoAOM
Bxopos 1.

( )
HacTpoiika mexaHn4yecKknx KOHLIEBbIX JaTYMKOB Ans ABU-

ratenein 6onblIOro pasmepa: 7-KOHTaKTHbIil KyNlauKOBbIil
mopynb

IE 7 BENbIA [ononHUTenbHblii KOHLEBOIA %
natuuk 2 3AKPbITUA E
IE 6 3EJIEHbIN [JononHuTenbHbIi KOHLIEBO 'é
natumk 2 OTKPbITUA %

<

5 BEJIbIA [JononHUTeNbHbI KOHLEBOA
natumk 1 3AKPbITUA

4 KPACHDI 3awmTHbIN KOHLEBOM AaTumK
3AKPbITUA

3 BEJIbIA KoHueBoit gatunk 3AKPbITUSA

2 KPACHDII 3awuTHbIi KOHLEBOI AaTYMK
OTKPbITUA

1 3ENEHDbIN KoHuesoi gatunk OTKPbITUA

T T
Hac1'p0|'/'|Ka MeXaHN4YeCKnX KOHLUEeBbIX AaTYNKOB ANA ABUraTte-
nei manoro pa3mepa: 8-KOHTaKTHbIN Kyﬂa‘lKOBbIl‘/'I moaynb

IE 8 BEJIbI [lononHUTENbHbI  KOHLEBOM %
patunk 2 3AKPBITAA E
IE 7 3EJIEHbIN [lononHuTenbHbIN KOHLEBOI 'é
patunk 2 OTKPbITUA g
IE 6 BEJIbIA [lononHuTenbHbI KOHLIEBO ©
natumk 1 3AKPbITUA
IE 5 3EJIEHBIV [JononHuTenbHbIi KOHLEBON
IE natumk 1 OTKPbITUA
4 KPACHDI 3awmTHbIN KOHLIEBOM AaTumK
E 3AKPBITUA
3 BEJIbIA KoHueBoit gatunk 3AKPbITUSA
IE 2 KPACHDII 3awuTHbIi KOHLEBOI AaTUYMK
OTKPbITUA
1 3ENEHbIN KoHuesoit aatunk OTKPbITIA
L B A J

7 - WUcnonb3oBaHMe C YacTOTHbIM Npeo6pasoBaTtenem MEIN

Bnok ynpasnenna NDCC2301 npefgHa3HaueH and ynpaBneHna Motop-pesykTopamu

C YacToTHbIMU NpeobpazosaTenamu MEIN.

Mocne 3aBeplueHs BbINOHEHWSA NMOAKMIOUEHIA, ONMUCAHHDBIX B PYKOBOACTBE MO 3KC-

nayaTtauumn BuUraTens, 4acToTHbIN NpeobpasoBaTeslb roToB K HanafKe:

1 OuncTka namaTu (c6poc) A4nA MHOrOCEKLMOHHbIX NN BbICOKOCKOPOCTHBIX BOPOT
(cm. nap. 10);

2 BknounTb GyHKLMIO <4acTOTHbIN NpeobpasosaTenb» (L7, 1-1 ypoBeHb);

3 [Monck 1 3anomMrHaHNe NOAKIOUYEHHbIX YCTPONCTB (CM. Nap. 2);

4  TloUCK 1 3aMOMUHaHVeE NO3MLMIA OTKPLITUA 1 3aKPbITWSA C YaCTOTHBIM Npeobpaso-
Batenem MEIN (cm. nap. 5).

Ha 3aBofe HacTpaunBaloTca CTaHAaPTHbIE MapaMeTpbl, KOTOPble MOTYT 6biTb U3MEHEHbI

nporpamMmaTtopom Oview 1num nyTém NporpamMmmMnpoBaHsa KHOMKaMK Ha nnate.

OTO6PaXKatoTCA 1 MOTYT ObITb M3MEHEHbI CnefyloLmMe napameTpbl:

+ CKOpOCTb OTKPbITUA

+ Manas cKopoCTb OTKPbITWA

+  CKopoCTb 3aKpbITuA

+ Manasa ckopoCTb 3aKpbITUA

+  MuHumanbHas yacToTa

+  YckopeHune

+  3amepnieHune

+  ABapwuiiHoe TOpMOXeHne

« Myck

» O6orpes gsuratens

+  YnpaBneHue curHanu3aumnamu 1 61oKMpoBKamMu

+  CocTosHMe YyacToTHOro NpeobpasoBaTtens

MoOpobHyto UHGOPMAyUK 0 3HAYeHUU U OUANA3oHAxX Kaxo020 napamempa cMompu-

me 8 6710Kk-cxeme (hyHKYULU npombluiieHHbIX 6710K08 ynpaesieHus Ha uHmepHem-cau-

me www.niceforyou.com



8 - MporpammupoBaHue nepsoro yposHs (BKJ1-BblKJ1)

TABJIULA 4

Mpoueaypa nporpammupoBaHus nepsoro yposHs (BKJ1-BblKIJ1)

01.

Haxxmute n pepxunte KHonky [Set] npumepHo 3 ceKyHAbl;

02.

Otnyctute KHonky [Set], korpa cBetogmon «L1» HaUHET muraTh;

03.

Haxmute KHonKy «A» nnn «¥» ans nepexopa K Tpebyemoin dyHKUMN (cBeToamoa GyHKLMM 3amuraeT);

04.

HaxmuTe KHonky [Set] ans nsmeHeHus 3HaueHUs GYHKUMMN: KpaTKOBpPeMeHHO MuraHme = BbIKJT - fonrospemeHHoe muratvuve = BKJ;

05.

MopoxpanTe 10 ceKyHA ANA BbIXOAa U3 PeXMMa NPorpaMMUPOBaHUA 1 COXPaHEHUA NapaMeTPOB.

Mpumeyanne - s seiknodeHus (ON) unu eeikmoyeHus (OFF) Opyaux ghyHkuul 8 npoyecce daHHoU npoyedypel nosmopume wazu 03 u 04.

TABJINMLIA 5: cnucok nporpammupyembix GYHKUMIA (NepBbiii ypOBEHD)

Ceetoanop  DyHKumMA OnucaHvne
ABTOMaTMUYECKOE JaHHaa ¢yHKUMA obecrneynBaeT aBTOMaTUYECKOE 3aKpbITUe ABEpeN NO NCTeYeHUN 3afiaHHON 3aaepKn. CTaH[apTHO 3aepxKa
L1 3aKpbITHE cocTaBnsaeT 40 ceKyHf, HO MOXeT BbITb ycTaHoBNEHa Ha 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 nnn 250 cekyHa. Ecnn GyHKLMA OTKNIOUEHa, OHa
P 6ynet BopoTa byAlyT 3aKpbiBaTbCA B MOJlyaBTOMATUUYECKOM pexume.
[NaHHaa GyHKLMA NO3BONAET yAepKMBaTb BOPOTa OTKPbITbIMU Tpebyemoe Bpems no cpaboTke poToaaTumka. Mpw oTcyTCTBUM Cpa-
60TOK AaTuMKa B TeUeHNn 5 ceK. BopoTa OyayT aBTOMaTMYeCKM 3aKpblBaTbCA (HE3aBUCUMO OT 3aAaHHOTO B NpeapblayLieM napame-
Tpe BpemeHw) MoBeaeHne faHHOW GYHKLMM pa3nnyaeTcs B 3aBUCYMOCTM OT TOTO, BKNIloUeHa GpyHKLMA aBTOMATUYECKOTO 3aKpbITHA
WNU HeT.
L2 3akpbiTue « Mpu BbIKNIOYEHHOI GYHKLMN aBTOMaTU4YeCKOro 3aKpbITua: BopoTa Bcerga 6yayT AocTuratb NO3MLMK NOSTHOTO OTKPbITUA
no ¢oToaaTUNKy (Aaxe ecnn 5 cekyHa nocne cpaboTkm poToaaTuMKa UCTEKYT paHbLue). Mo ucteyeHnn 5 cekyHf ¢ nocneaHen cpaboTkn potoaat-
ynka BOpoTa OyayT aBTOMATUUYECKM 3aKPbITbl.
« Mpu BKNIOYEHHOIN GYHKLMN aBTOMATUYECKOTrO 3aKPbITUA: OTKPbITUE OCTAaHOBUTCA CPasy e Noc/ie BOCCTAHOBMEHWA Jlyya
doTofaTumKa 1 Yepes 5 ceKyHp NPomn3onaéT aBTomaTnyeckoe 3akpbitue.
DOyHKLMA «3aKpbiTUe Mo GOTOAATUMKY» BCErfa OTKIIIOUYAETCA NPW BbINOSHEHUN KomaHAbl «CTOlM.
Mpu BKNOUEHUN PYHKUMK «Bceraa 3akpbiTo» BopoTa GyAyT BCeraa 3akpbiBaTbCA, €CM NPy BO30OHOBNEHU SNEKTPOCHABKEHNA
L3 Bcerpa 6510Ka ynpaBneHnsa o6Hapy»K1BaeTCA, YTO BOPOTa OTKPbITHI. [0 coobpakeHMAM 6€30MacHOCTI O 3aKpbITM BOPOT BCeraa byaert
3aKpbITO npepynpexpaTb 3-cekyHHoe muraHne ¢oHapsA. Ecnm yHKUMA oTKnouyeHa, Npu BO30OHOBNEHUM 3MeKTPOCHabXeHWsA 6roKa
ynpasneHna BopoTa 6yayT 0cTaBaTbCA HEMOABVKHBIMU.
L4 Komnexcauma [laHHasA GyHKLMA NO3BONSAET KOMMNEHCMPOBATb YANVHEHNE METaNINYECKUX TATOBbIX TPOCOB BOPOT M MOXET NCMONb30BaTbCA TOSb-
KO NPV HaNNuMm AaTurka 3eMm € NOCTOAHHbBIM conpoTuBneHvem 8k2Q unu potopatumnka semnn (OSE).
L5 O6orpes [aHHas yHKUMA BKOYaeT 06orpes ABMraTens, Koraa okpyatoLas Temnepatypa onyckaeTcs Huke 5° C. [laHHan GyHKUmA pabo-
TaeT TONbKO B KOHGUrypaLumax C 4acTOTHbIM Npeobpasosatenem MEIN.
L6 MNpeaBapuTenbHas Mpu BKNtoYeHNN faHHON GYHKLMKN Nioboe nepemelleHmne aBepel byaeT NpeaBapATb 3-CEKYHAHOE MUraHye CUrHanbHoro GoHaps.
curHanmnsauyma Ecnu ¢pyHKUMA OTKNIOUEHa MrraHue ByAeT HaUMHATLCA BMECTe C NepemeLLeHneM BOPOT.
YacroTHbiii npeo6- [laHHaa GpyHKLMA NO3BONAET akTUBMPOBATb CreLnanbHble anropuTMbl PaboTbl C ABUTaTENAMM, OCHALWEHHBIMW YaCTOTHLIMW Mpe-
L7 asoBaTens o6pasosatenamu MEIN. CtaHaapTHOe 3aBoACKOe 3HaueHve napameTpa - BbIK/1 (OFF). BHumaHue! - Mocne BKNoYeHNA AaHHON
P $yHKLMN He06XOANMO NOBTOPHO BbIMOAHUTL NPoLeAYPY NONCKa M 3aNOMNHaHNA NOAKIIOYEHHDbIX YCTPOICTB (M. nap. 2)
WHBepcns [laHHbI NapameTp No3BosIAET MHBEPTMPOBaTb HanpaBeHVe BpalleHUA SHKoAepa U CornacoBaThb ero C HanpaeneHem BpalleHna
L8 Hanp:r;sneum ABurarens.
BpalueHns CraHpapTHOe 3aBOfCKOe 3HaueHue napameTpa - BblKJ1 (OFF). BHumaHue! - Mocne BKnioueHns gaHHoi pyHKLumn Heo6xoanmo
NOBTOPHO BbINOJIHNTbL NPOLEeAYPY NONCKA 1 3aNOMUHAHWUA NO3ULNIA OTKPLITUA N 3aKpbITUA (cm. nap. 3).

9 - MporpammupoBaHue BTOPOro YpoBHA (perynupyemble napameTpbl)

TABJINLUA 6

Mpoueaypa nporpaMmmnpoBaHNA BTOPOro YPOBHA (perynupyembie napameTpbi)

01.

Haxxmute 1 gepxute kKHonky [Set] npumepHo 3 cekyHAbI;

02.

Otnyctute KHonky [Set], korpa ceetogmon «L1» HaUHET muraTh;

03.

Haxmute KHonKy «A» nnu «¥» ans nepexopa K Tpebyemoin dyHKUUN (cBeToamon GyHKLMM 3amuraeT);

04.

HaxxmuTe n pepxmte KHonky [Set] ao 3aBepLueHus n. 06;

05.

Mopoxgute npumMepHoO 3 CeKyHAbl, NOKa He 3aropuTca ceeToanon, 0Tpa>Ka|ou4vn7| d)aKTI/IHECKOE 3HayeHne N3MeHAEMOro napameTpa;

06.

KHonkow «&» nnn «¥» n3MeHnTe 3HaueHne napameTpa (ropALmii CBETOANOA).

07.

Otnyctute KHonky [Set].

08.

MopoxpanTe 10 ceKyHA ANA BbIXOAA U3 PeXMMa NporpaMmMUpOBaHUs.

MNprmeyanne - Jns seikodeHus (ON) unu eeikmoyeHus (OFF) Opyaux ¢yHkyuti 8 npoyecce 0aHHoU npoyedypel noemopume wiaeu 03 - 07.

CBetoavon
ANA BXxoAa

ETETNTE

TABJILIA 7: cnucok nporpammupyembix GyHKUMIA (BTOPOI1 ypOBEHb)

L1

MNaysa

CBetoguon 3HaueHue OnucaHune

3HayeHus

L1 10 cekyHA

L2 20 cekyHp

L3 40 ceKkyHA
May3a nnu 3apepxKa nepep aBTo-

L4 60 cekyHp MaTMYeCKMM 3aKpbiTrieM. 3me-
HeHWA NnapameTpa 6yAyT 3aMeTHbI

L5 80 ceKkyHA TONbKO NP BKNOUYEHHON GYHKLMN
aBTOMaTWNYECKOrO 3aKpbITUA.

L6 120 cekyHp

L7 160 cekyHp,

L8 250 cekyHp




L1

P.P.: OTKpbITME — cTOMN — 3aKpbiTHe — cTon

L2 P.P.: OTKpbITHE — CTON — 3aKpbITHE — OTKPbITME
L3 P.P.: OTKpbITHe — 3aKpbITUE — OTKPbITME — 3aKpbITHe
L2 L4 PyuHoIn pexunm 2 (MeHblLue 2 ceK. - YaCTUYHOE OTKPbITHE) .
Pexumbl pa6boTbi HacTtpoiika pexxunma paboTbl.
L5 CoBMeCTHbIN 2 (6orbLue 2 ceK. - cTon)
L6 CoBMeCTHbIN
L7 MpucyTtcTBre Yenoseka
L8 OTKpbITUE NoJsTyaBTOMATUYECKH, 3aKpbiTVe B NPUCYTCTBUM YeNoBeKa
L1 CkopocTb 1: 80%
L2 CkopocTb 2: 100%
L3 CkopocTb 3: 140%
L3 Crapocre. - Cropocte & 107 Cncrmmom npeepasseaTenam
L5 CkopocTb 5: OTKpbITUE 80%, 3aKkpbiTue 50% npv HOPManbHOM NMepeMeLLeHUN.
L6 CkopocTb 6: OTKpbITHE 100%, 3aKpbiThe 50%
L7 CkopocTb 7: OTKpbITME 140%, 3akpbiTre 60%
L8 CkopocTb 8: OTKpbITHEe 180%, 3aKpbiThe 60%
L1 MHanKauma cocToAaHni
L2 BknioueHo, ecnv BopoTa 3aKpbITbl
L3 BkntoyeHo, ecnu BopoTa OTKPbITbI
L4 ®oHapb Bbibop ycTPONCTBA, NOAKIMIOUEH-
L4 Bbixoa 1 (MOS) HOrO K Bbixogy 1, ynpasnaemomy
L5 JneKkTpo3acoB MOS.
L6 ®oHapb 24
L7 dneKTpoMarHmT
L8 MHANKaLMA TEXHUYECKOTo 06CTyKnBaHUA
L1 BkntoyeHo, ecnu BOpoTa 3aKpbITbl
L2 BknioueHo, ecniv BOpoTa OTKPbITbI
L3 MopcseTka
L4 OneKTpo3acos Bbibop ycTpoiicTBa, NOAKIIOUEH-
L5 Bbixog 3 (pene) HOrO K BbIXxoAy 3, ynpaBifaemomy
L5 Pagnokanan 1 pene.
L6 PagnokaHan 2
L7 PapguokaHan 3
L8 PapgvokaHnan 4
L1 KpacHbiil poHapb cBeTodopa
L2 3enéHbin poHapb cBeTodopa
L3 CBeTopOp OAHOCTOPOHHETO fBUXKEHUA
L6 Bbixoa L4 DoHapb OBHOCTOPOHHETO ABIKEHNS BbI6OP YCTPOICTBA, NOAKIOUEHHO-
ceeTodopa L5 CBeTopOp ABYCTOPOHHETO ABUKEHNA ro K BbIXOpy CcBeTodopa.
L6 MHgnKauma coctoaHum
L7 CocToaHve
L8 NHAMKaLmA TeXHNYeCcKoro obcnyxmBaHms
L1 PyuHol pexum (3ambikaembitn (NO) KOHTaKT)
L2 YactnyHoe oTkpbiThe 1 (3ambikaemblin (NO) KOHTaKT)
L3 ALT (pa3mbikaembiit (NC) KOHTaKT)
L4 QoTtopaTuviK (pa3mbikaemblii (NC) KOHTaKT)
L7 ING1 Bbibop dyHKUMM ans Bxoga ING1
L5 QotopatumK 1 (pa3mbikaembiin (NC) KOHTAKT)
L6 QoTtopaTuviK 2 (pa3mbikaemblin (NC) KOHTAKT)
L7 QoTtopaTumk 3 (pa3mbikaembiin (NC) KOHTAKT)
L8 KHonka aBapuritHoro octaHoBa (pa3mbikaemblii (NC) KOHTaKT)
L1 0, 0, 0, 0 HemeaneHHOe BK/OYEHNE
L2 20,20,0,0
L3 50,50, 20, 20 3apaéT BpeMa B MUNNCEKYHAAX
) 3anepmia La 100,100, 50, 50 AR OTKTIOdeHAA TOpMO3a TP
: :::’KM°33 L5 150,150, 100, 100 Ziig:ggre npw OTKPbITAN
L6 200, 200, 150, 150 - OCTaHOBKe MpW 3aKpbITUN
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
MpumeyvaHne:” " 0603HavaeT CTaHAAPTHOE 3aBOACKOE 3HaUYeHMe.




10 - MonHbIli c6poc 6noKa ynpaBneHus
I'Ipvl HeO6X0,ClVIMOCTI/I MOHO yaannTb N3 6)10Ka ynpasneHusa Bce HaCTpOI?IKI/I N BEPHYTb €ro B UCXOAHOE COCTOAHME CO CTaHAaPTHbIMU (BBBORCKI/IMI/I) HaCTpOI7IKaMI/I.
CylwecTByeT fiBa TNa copoca:
« C6pOC ANA MHOrOCEKLMOHHbIX BOPOT: NPpU AaHHOM cbpoce ByayT BOCCTAHOBMIEHbI CTAaHAAPTHbIE 3aBOACKME 3HAUEHWA HACTPOEK ANA YNPaBNeHNA MHOTOCEKLMOHHbBIMMN
BOpPOTaMu 1 ponneTamun.
. C6POC ANA BbICOKOCKOPOCTHbIX BOPOT: Npu JaHHOM c6poce 6y,qu BOCCTaHOBN€HbI CTaHAAPTHbIE 3aBOACKME 3HAaYEHUA HacTPOeK ANA ynpasieHnA BbICOKOCKOPOCTHbIMU
BOpOTamu.

C6POC ANA MHOIoCeKUVOHHbIX BOPOT 1N posneT:

HaXmuTe 0OgHOBPEMEHHO 1 fiepXKnTe KHOMKMN «A» 1 « Wy;

OTI'lyCTVITe KHOMKW, Korga ceetoanmoibl NporpaMmmMmmnpoBaHnA 3aropAaTca (I'Ipl/IMepHO yepes 3 CeKyH,qu).

Ecnn onepauua 6bina BbinosiHeHa BEPHO, CBETOANOADI NPOrPaMMUpoBaHmna 6yayT ObICTPO MUraTb B TeueHne 3 cekyHf,.

C6poc Ans BbICOKOCKOPOCTHbIX BOPOT:

HaMuTe OQHOBPEMEHHO U AePXKNTE KHOMKMN «A» 1 «W»;

Yepes 3 ceKyHAabl CBETOAMOAbI MPOTrPaMMUPOBaHIA 3aropATCS, a 3aTem NMoracHyT: OTNYCTUTE KHOMKK, KOrAa CBETOAMO/bI NOracHyT (MPUMePHO Yepes 6 ceKyHpA).

Ecnmn onepauunaA 6blN1a BbINONHEHA BEPHO, CBETOAMNOAbI MPOrpaMmmMmmnpoBaHnA 6y,£|,yT 6bICTp0 MUraTb B TeueHue 6 CeKyHA.

11 - CurHanusaumnsa ¢poHapém

Ecnu K Bbixopy «FLASH» 6noka nuTaHua NoakntouéH poHapb, Npy nepemelLeHnr BOPOT/ponneT oH 6yAeT MUraThb € YacToTol 1 pas B ceKyHay. [Mpu o6HapyXeHnn Henonaaku
doHapb byaeT nogasatb curHanbl. OHy 6yAyT NOBTOPATLCA ABa Pa3a C 1-CeKyHAHOM nay30i. 3T e camble CUrHanbl GyAyT nofaBaTbca cBeTOANOA0M «BlueBUS». B Tabnmue 11
oncaHbl BO3MOXHbIE MPUYMHBI 11 CNOCOObI YCTPAHEHWA Pa3fIyHbIX HEMONaAoK.

CurHanusayusa

Mpuunna

TABJILA 11

Cnoco6 ycTpaHeHusa

1 muranue OuwmbKa WiHbl BlueBUS MpoBepka ycTpoiicTB, NOAKMOUYEHHBIX K WiHe BlueBUS, npoBeaéHHas nepeq Hauanom nepemeLleHns Bo-
1-ceKyHAHaA naysa POT/ponneT, BbiABWIA HECOOTBETCTBYE PeasibHOW 1 3anporpamMmMpOBaHHON KOHGUrypaLmii. BosamoxHo,
1 Mmuranvne KaKoe-To YCTPOWCTBO BbILSO U3 CTPOS. MpoBepbTe 1, NpU HEOH6XOAUMOCTH, 3aMeHWTe ero.

Ecnun B KoHUrypauum 6binm caenaHbl USMeHeHUs, NPoV3BeMTe NOUCK 1 3aNOMVIHaHNe YCTPOWCTB (CM.

nap. 3.12).
2 muraHve Cpab6oTka poTofaTumka Mepepn Hayanom nepemelleHNA C OHOTO MK HECKOMbKUX GOTOAATUNKOB OTCYTCTBYeT pa3speLuatomi
1-cekyHAHas naysa curHan. Ybepurech B OTCYTCTBUM BHELHUX 1 B3aUMHbIX NomeX Ana GoToAaTUnKoB.
2 myraHve
3 MuraHve He ncnonbsyetca
1-ceKyHAHas naysa
3 muraHve
4 muranue CpaboTka Ha Bxoge «STOP» unn | B Hauane unm Bo Bpems nepemelLieHis NPOM30LLIOo NepekitoyeHre Bxoaa «STOP» nnu «ALT». Bbiasute
1-cekyHaHas naysa «ALT» npuynHy.
4 muranve
5 MuraHne OLwwmbKa BHyTPEHHUX Napame- BbikntounTe 1 BKouMTe 610K ynpaBneHus. Ecny Henonagka He UCYE3HET, BbIMOJIHMTE MOJHbINA COpOC
1-cekyHaHas naysa TpoB 6110Ka ynpasneHus. 6n0Ka, Kak onucaHo B nap. 10 , 1 Npor3BeAUTe NMOBTOPHYIO HAaCTPOIKY. Ecnn npobnema He ncyesHer,
5 MuraHve TpebyeTca 3ameHa 3MeKTPOHHON NnaTbl 6oKa.
6 MuraHue He ncnonb3yetca
1-cekyHaHas naysa
6 MuraHue
7 MmyraHvne C6011 BO BHYTPEHHUX IneKTpu- | OTCoeamnHNTE Ha HECKONIbKO CeKyHA 610K OT ceTn nutaHus. MoTom noacoeanHnTe 1 nonpobyiTte rno-
1-cekyHaHan naysa YecKunx Lenax naTb KoMaHy. Ecnm npobnema He ncue3HeT, 3HaUNT HencnpaBHa nata 611oka UK meeTcsa npobnema
7 MuraHve C noaknoueHvem gsuratens. lpousseauTe JONONHUTENbHbIE MTPOBEPKM U 3aMeHy AedeKTHOrO y3na.
8 muraHve YKe meeTca KoMaHaa, He MpoBepbTe, UTO 33 KOMaHAa MMeeTCA (HanPUMep, 3TO MOXeT 6biTb KOMaH/ja OTKPbLITUA MO PaCMUCaHWIO).
1-cekyHaHan naysa [lonycKatowwasa NCnosHeHns
8 muraHve LPYrnx KOMaHg
9 MuraHve Bnokuposka aBToMaTUKN MopaiiTe KomaHAy «Pa3bnoKMpoBKa aBTOMATUKM» UM OTKPOWTE/3aKPOoTe BOPOTa B PyYHOM PEXMME C
1-cekyHaHas naysa BbICOKVM MPUOPUTETOM.
9 MuraHve

PYKOBOACTBO NO NOUCKY N YCTPaHeHUIo Hel/lCﬂpaBHOCTeﬁ

[anee npuBefeHbl BO3MOXHble HeMoNaaKu1, KOTopble MOryT OBHAPYXXUTbCA NPU MOHTaXe WK B Cllydae OLIMOKM 1 BO3MOXHble CNocobbl ycTpaHeHumA:

« MynbT AUucTaHy o ynp He pa6oTaeT, n CBETOAMNOA Ha HEM He 3aropaeTca: NpoBepbTe HaTapeiku, 1, NPy HEO6XOANMOCTH, 3AMEHNTE WX.

« MynbT gucTaHy o ynp He pa6oTaeT, HO CBeTOAMOA Ha HEM ropuT: y6eauTech B TOM, YTO NPUEMHUK NPaBUIbHO 3aMOMHWUA NynbT. Takxe ybeanTech B TOM, UTO
nyNbT AUCTAHLMOHHOTO YNPaBNeHNA NMOCbINAET CUTHaMbl. 3TO MOXHO cfienaTb CiefyoLLyM 06pa3oM: HaXMUTe No6YIo KHOMKY My/bTa U HanpaBbTe ero CBETOAMOJ Ha aHTEHHY Jlloboro
PaavonpUEMHIIKa, HaCTPOEHHOTO Ha yacToTy 108,5 My FM-guranasoHa. Mpw 3ToM JOMKHBI MOABUTLCA HEGObLUNE MOMEXU.

- Mpunnopaye KoMaHAbI BOPOTa He ABUralTca u cBetoanop OK He 3aropaeTca Y6eanTech B TOM, YTO CMCTEMA NOAKIIOYEHA K aneKTpuyeckoin cet 230/400 B. Kpome Toro, nposepbTe
MNCNPaBHOCTb NpefoxpaHuTenein. Mpu obHapy»KeHUK NeperopeBLUNX BbIACHATE NPUYMHY, yCTpaHWTe eé a 3aTeM 3aMeHUTe NpefoXPaHNTENIN aHaNOrNYHbIMK.

- Mpn nogaye KoOMaHAbI BOPOTa He ABUraloTcA N GoHapb He 3aropaetca: YoeauTecb B TOM, YTO KOMaHAa npuHaATa. Mpu nocTynneHnn KomaHapl Ha Bxof «PP» ceeTtoanon OK pomxeH
LBaX[bl MUTHYTb.

« MepemeuieHne He npoucxoauT, a poHapb MUraeT: NoACUUTANTE KONMYECTBO MUrAHWI 1 NPOBEPbTE CUTHAN MO cnefytowen Tabnuue:

CeeToanoa nporpaMmMnpoBaHmna MpuunHa

L1 6bicTpO Muraet OwwnbKa yCTPONCTB B NamMATH

L2 6bIcTpO MUraet OwwnbKa No3nuuii B NnamaTn

L3 6bicTpo Muraet OwmbKa napameTpoB B NamATn

L4 6bicTpo Muraet OwwnbKa CUHXPOHM3aLMK UAN NAATbl TOPMO3a

L5 6bIcTpO Muraet OwwnbKa cyéTta sHKoAepa

L6 6bicTpO Muraet O6was owmnbKa YacToTHOro Npeobpasosatens

L7 6bIcTpo Muraet OwwnbKa YacToTHoro npeobpasosarens

L8 6bicTpo muraet He ncnonb3yetca

- iBUraTens BpawjaeTca B 06paTHOM HanpaBneHuu:

- ana TpéxdasHbix ABUraTenei, HEO6XOAMMO NOMEHATb MeCTaMV Wbl Kabens, NOAKNIOUEHHDBIE K 3axumam «V» 1 «W» fBuratens

- Ana ofHodasHOro Apurartens, Heo6XoANMO MOMEHATb MeCTaMU XINbl Kabena, NoakNouéHHble K 3axumam «V» n «W» aBuratena

- Ana opgHodasHOro ApnraTena ¢ YaCcTOTHbIM NpeobpaszoBaTeiem, HeO6XoAUMO BKOUNTb GYHKLMIO «HBepCMA HanpaBieHUsA BpalLeHns»

- MepemelleHne HauMHaeTCA 1 cpa3y OCTaHaBAMBAETCA: BbIABMTE NPUYMHY MO CUTHaNaM CBETOAMOO0B 6/10Ka yrpaBfieHus.

- OpHOa3HbI ABMraTeNb CAaMOCTOATENbHO 3anyCcKaeTcsa Nocsie BKAIOYEHNA: NpoBepbTe He 6bi n BKMouéH napameTp «YACTOTHbIV MPEOBPA3OBATESb» (INVERTER) npn
NpOorpamMmMr1poBaHm1M Ha BTOPOM ypoBHe. Ecnvi 6bin BKIIOUEH, BbiknounTe ero (OFF).
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ONEMLI: Bu hizh basvuru kilavuzu, www.niceforyou.com
adresinden indirebileceginiz tam kilavuzun YERINI ALMA

1 - Uriin uygulama sinirlan
Uriin yalnizca asadidaki tabloda bildirildigi gibi kullanilabilir:

Kontrol Motor tiiri*

Kontrol iinitesi glic

tinitesi kaynagi
NDCC4001 | Nice kodlayici veya mekanik sinirlama
NDCG4002 | Y6 fazh 8x230 Vac, | o niaranvia tic fazh 3x230 Vac,

NDCC4005 3x400 Vac - 50/60Hz 3x400 Vac
Nice kodlayici veya mekanik sinirlama
anahtarlaryla tek fazl 230 Vac

Tek fazl MEIN ailesi invertdre sahip
motor

Tek fazl 230 Vac -

NDCC2301 50/60Hz

(* ligili uygulama sinirlarina uygun.

2 - Bagl aygitlarin tanimlanmasi

ilk defa giig verdikten sonra (paragraf 3.11 - Kullanim kilavuzunun tamamina bakin),
“Bluebus”a baglh aygitlar, “Durdur” ve kodlayici girigleri kontrol Unitesi tarafindan
tanimlanmalidir.

DIKKAT! - Kontrol iinitesine bagh hicbir aygit olmasa bile, 6grenme
asamasi gerceklestirilmelidir.

iINVERTERLI MOTOR iCiN NOT! - MEIN ailesi invertériine sahip bir motor
kullaniliyorsa, aygit 6grenme asamasini ¢calistirmadan 6nce, “L7 invertér”
islevi etkinlestirilmelidir; bkz. paragraf 8, Tablo 5.

ilerleme gereksinimi, ayni anda yanip sénen kontrol (nitesindeki “L1” ve “L.2”
LED’leri tarafindan génderilir.

Aygit 6grenme asamasini galistirmak igin agsagdidaki gibi devam edin:

[Ac] ve [Ayarla] tuslarini
ayni anda basili tutun

“L1” ve “L2” LED’leri hizli sekilde yanip sdnmeye basladiginda tuslar
serbest birakin (yaklasik 3 saniye sonra).

Kontrol Unitesinin aygit 6grenme asamasini tamamlamasi igin birkag
saniye bekleyin.

Bu asamanin sonunda, DURDUR terminali LED’i yanmali ve “L1” ve
“L.2” LED’leri sénmelidir (Konumlarin 6grenilmedigini belirtmek igin
“L3” ve “L4” LED’leri yanip sdnmeye baglayabilir).

Bu prosediir Bluebus ve Durdurma terminallerine bagh aygitlarda
degisiklik yapilmasi durumunda yinelenmelidir (6rnegin, kontrol Unitesine
yeni bir aygit baglandiktan sonra). Ayrica invertor veya kodlayicili bir motor
baglanirsa da islem gerceklestirilmelidir.

3 - Acma ve kapatmayla ilgili sinir konumlarinin tanimlanmasi

Kontrol Unitesine bagdlanan aygitlarin tanimlanmasindan sonra (paragraf 2), kontrol
Unitesi kapinin acik ve kapall konumlarini tanimlamaldir.

DIKKAT! - Elektronik sinir anahtarli motorlara ait prosediir: agma ve ka-
patma konumlari icin 6grenim prosediiriinden sonra, 3 tam manevra ger-
ceklestirilmelidir. Bu manevralar gerceklestirilirken, kapi gittikce 6nceden
bellege alinan konumlara yakin hareket eder.

Kapi kapanma konumundaysa, ters dénts durumunda ylke dayanikli halatlarin (ka-
yar kapllar) yerlerinden gikmasini veya ortlicinin asir sikismasini (sarmal kepenkler)
Onlemek icin acil durum manevra sistemini kullanarak (motor yénerge kilavuzuna
bakin) zeminden yaklasik 50 cm’de mantiel olarak konumlandirimalidir.

DIKKAT! - Ogrenim asamalan kesinlikle kesilmemelidir. Kesilirse, tiim 6g-
renim prosediirii yinelenmelidir. Ogrenme asamasi sonunda, “L3” ve “L4”
LED’leri yanip sonerse, bir hata oldugu anlamina gelir. Konum tanimlama
prosediirii kurulumdan sonra da istediginiz zaman yinelenebilir.

4 - Elektronik sinirlama anahtariyla (kodlayici) agma ve kapatmayla
ilgili sinir konumlarinin tanimlanmasi

asagida aciklandigr gibi 3 konum programlanabilir:

Al L1 istenilen maksimum agma konumu. Kapi bu konuma
ulastiginda durdurulur
AP L5 Kismi agma konumu. Kismi agma komutu verdikten
sonra kapinin durduruldugu konum.
A0 L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma
ulastiginda durdurulur.
Dikkat!

- doniis yonii ayarlanan yone uygun degilse (Acik = agcma yonii), elektrik
beslemesini kesmeli ve motor konektériindeki “V” ve “W” baglantilarini
(faz ters cevirme) ters cevirmelisiniz (sek. 19 - Kullanim kilavuzunun ta-
mamina bakin).

- hareket esnasinda motor durdurulur ve LED L6 yanip sonerse, “Ters don-
diiriilmiis doniis yonii” islevi ayarlanmalidir; Tablo 5’e bakin.

Prosedurt gergeklestirmek icin, asagida agiklandigi gibi devam edin:

Konum bellege alma asamasi
icin [Ayarla] ve [Kapat] tusla-
rini 3 saniye basili tutun.

L1 LED’i yanip sénUyor: A1
programlama konumu

Kapiyr maksimum agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A1 konumunu onaylamak icin
[Ayarla] tusuna 3 saniye ba-
sin.

L1 LED’i yanik kalir.

L5 LED'’i yanip sonuyor: AP
programlama konumu

Kismi agma konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni program-
lama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa basin. L5
LED’i soner.

Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kaplyr kismi agma konumuna getirmek igin [A¢] veya [Kapat] tu-
sunu kullanin.

AP konumunu onaylamak i¢in
[Ayarla] tusuna 3 saniye ba-
sin.

L5 LED’i yanar.

L8 LED'i yanip sonlyor: AO
programlama konumu

Kaplyl maksimum kapatma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Ka-
pat] tusunu kullanin.

AO konumunu onaylamak 3”
icin [Ayarla] tusuna 3 saniye
basin.

L8 LED’i yanar.

[Ayarla] tusu serbest birakildiginda, tim LED’ler séner.

Tam agma manevrasi gergeklestirmek igin [A¢] tusuna basarak bir
acma komutu génderin.
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Tam kapatma manevrasi gergeklestirmek icin [Kapat] tusuna basa-
rak bir kapatma komutu génderin.

000000C
000000¢

[¢]




TR

5 - MEIN ailesi inverterin kullanilmasiyla agma ve kapatmayla ilgili
sinir konumlarinin tanimlanmasi

Asagida aciklandigi gibi 5 konum programlanabilir:

A1 L1 Maksimum agma konumu. Kapi bu konuma ulagti-
ginda durdurulur

RA1 L2 Agma manevrasl sirasinda yavaslama basladigi za-
man ki konum. Kapi bu konuma ulastiginda, motor
yavaslar ve minimum hiza ulasir.

AP L5 Kismi agma konumu. Kismi agma komutu verdikten
sonra kapinin durduruldugu konum.

RAO L7 Kapatma manevrasi sirasinda yavaslama basladi-
g1 zaman ki konum. Kapi bu konuma ulagtiginda,
motor yavaslar ve minimum hiza ulagir.

AO L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma
ulastiginda durdurulur.

Dikkat! - Doniis yénii ayarlanan yone uygun degilse (Acik = agma yo6nil),
“Acma ve kapatma konumlarini tanimlama” prosediiriinii birakmal ve
“Ters doniis yoni” islevini etkinlestirmelisiniz; Tablo 5’°e bakin.

ProsedUrl gergeklestirmek icin, asagida aciklandidi gibi devam edin:

Konum bellege alma asamasi 000¢
icin [Ayarla] ve [Kapat] tusla- 000¢
nni 3 saniye basili tutun. gga¢
L1 LED’i yanip s6nayor: A1 gggg

programlama konumu

[e]
oo
poo

Kapiyl maksimum agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A1 konumunu onaylamak

icin [Ayarla] tusuna 3 saniye
basin.

L1 LED’i yanik kalrr.

L2 LED’i yanip sonlyor: RA1
programlama konumu
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Acma yavaslama konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni
programlama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa
basin. L2 LED’i séner. Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kaplyl agma yavaslama konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

AP konumunu onaylamak 3”

icin [Ayarla] tusuna 3 saniye
basin.

L5 LED’i yanar.

= Cuun
L7 LED’i yanip sonlyor: RAO |' 8882
programlama konumu — o00¢
| 000¢
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Kismi agma konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni program-
lama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa basin. L5
LED’i soner. Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kapiyr kismi agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat] tu-
sunu kullanin.

AP konumunu onaylamak
icin [Ayarla] tusuna 3 saniye
basin.

L5 LED'i yanar.

L7 LED’i yanip sonuyor: RAO
programlama konumu
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Kapatma yavaslama konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni
programlama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa
basin. L7 LED’i sbner.

Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kapliy kapatma yavaslama konumuna getirmek icin [A¢] veya [Ka-
pat] tusunu kullanin.

RAO konumunu onaylamak
icin [Ayarla] tusuna 3 saniye
basin.

L7 LED’i yanar.

L8 LED’i yanip sdénlyor: AO
programlama konumu
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Kapiy maksimum kapatma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Ka-
pat] tusunu kullanin.

Tam agma manevrasi gergeklestirmek igin [A¢] tusuna basarak bir
acma komutu génderin.
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Tam kapatma manevrasi gergeklestirmek icin [Kapat] tusuna basa-
rak bir kapatma komutu génderin.

6 - Mekanik sinirlama anahtariyla agma ve kapatmayla ilgili sinir

konumlarinin tanimlanmasi

Asagida agiklandidi gibi 2 konum programlanabilir:

Al L1 Maksimum agma konumu. Kapi bu konuma ulastiginda
durdurulur

A0 L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma ulasti-
ginda durdurulur.

Prosedurt galistirmak icin, motor elektriksel olarak 7/8 kamlar ile sinir anahtarina
baglanmalidir (sek. 1). Karta yalnizca koruma sinir anahtar kapagi sékuldikten
sonra ulagilabilir.

Dikkat! - Doniis yonii ayarlanan yone uygun degilse (Acik = agma yoni),
motor konektdriindeki “V” ve “W” baglantilarini (faz ters ¢cevirme) ters ce-
virmelisiniz (sek. 19 - Kullanim kilavuzunun tamamina bakin).

ProsedUrl gerceklestirmek icin, asagida agiklandidi gibi devam edin:

Konum bellege alma asamasi
icin [Ayarla] ve [Kapat] tusla-
rini 3 saniye basili tutun.

L1 LED’i yanip sénUyor: A1
programlama konumu

Kapiyr maksimum a¢gma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A1 konumunu onaylamak icin
[Ayarla] tusuna 3 saniye ba-
sin.

L1 LED’i yanik kalir ve L8 LED'i
yanip sdbnmeye baglar.

a) Sinir anahtarini etkinlestirmek icin kontak kamini 1 E 4 (yesil, sek.
1) ayarlayin

b) Sabitleme vidasini sikistinn “A” (sek. 1)

c) Hassas ayarlama igin, “B” vidasini kullanin (sek. 1).

L8 LED’i yanip sénuyor: AO programlama konumu




Kaplyl maksimum kapatma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Ka-
pat] tusunu kullanin.

AO konumunu onaylamak igin
[Ayarla] tusuna 3 saniye ba-
sin.

L8 LED’i yanar.
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[Ayarla] tusu serbest birakildidinda, tim LED’ler séner.

a) Sinir anahtarini etkinlestirmek icin kontak kamini 3 E 4 (beyaz,
sek. 1) ayarlayin

b) Sabitleme vidasini sikistirin “A” (sek. 1)

c) Hassas ayarlama icin, “B” vidasini kullanin (sek. 1).

Tam agma manevrasi gergeklestirmek icin [A¢] tusuna basarak bir
acma komutu génderin.

rak bir kapatma komutu génderin.

00000
00000
00000
00000
00000
O%ﬁ?@
¥

Emniyetli sinir anahtarlar 2 SE4 ve 4 SE4 (kirmizi, sek. 1) kontrol sinir anahtari
gegcildiginde midahale edecek sekilde ayarlanmalidir.

Emniyetli sinir anahtarlar 2 SE4 ve 4 SE4 (kirmizi, sek. 1) fabrikada kisa mesafe-
den galisma sinir anahtarini takip edecek sekilde ayarlanmalidir.

Calisma testinden sonra, sabitleme vidalalarinin dogru sekilde yerlestirildigini kont-
rol edin.

llave sinir anahtarlari 8 P24 ve 7 P24 sifir potansiyel kapatma kontaklaridir ve
ilave sinir anahtarlar 6 P14 ve 5 P14 sifir potansiyel anahtarlama kontaklaridir.
llave sinir anahtari 1 KAPATMA (6 P1J veya 5 P1J) 6n sinir anahtari olarak
kullanilir; bu nedenle, kapi zeminden 5 cm mesafeye eristiginde tetiklene-
cek sekilde ayarlanmalidir. Bu sinir anahtarinin etkinlestirilmesi “kisa ters
cevirme” manevrasinin yiritiilmesini dnler. Duyarh kenar etkinlestirilirse,
yalmizca DURDUR’u caligtirir. Bu sinir anahtari daima kontrol initesinin
ONCEDEN KAPAT girisine baglanmalidir. Baglanmazsa, kontrol tinitesinde
sinir anahtan 3 girisini genel 1 girisi ile kdprillemek gerekir.

Mekanik sinir anahtarlarini biiyiik boyutlu motorlar icin ayar-
lama: 7 kontak kamlari

ilave sinir anahtarl 2 KAPATMA g
ilave sinir anahtari 2 AGMA &
ilave sinir anahtari 1 KAPATMA

Sinir anahtari KAPATMA

Guvenlik sinir anahtart ACMA

Finecorsa di sicurezza APERTURA

1 YESIL

Sinir anahtari ACMA

Mekanik sinir anahtarlarini kii¢iik boyutlu motorlar icin ayarla-
ma: 8 kontak kamlari

llave sinir anahtari 2 KAPATMA g
llave sinir anahtari 2 ACMA @
llave sinir anahtari 1 KAPATMA

llave sinir anahtari 1 ACMA

Guvenlik sinir anahtan KAPATMA

Sinir anahtari KAPATMA

Guvenlik sinir anahtart ACMA

1 YESIL

Sinir anahtar ACMA

B A

(& J

7 - MEIN serisi inverter ile kullanma

NDCC2301 kontrol Unitesi kart tzerindeki MEIN serisi inverter ile tahrik motorlarini
kullanabilir. Inverter kullaniimasi motor performansini artirir: hizi, hizlanmalari/yavas-
lamalari ve torku kontrol ederek; ayrica, Yuksek Hizll kapilar igin kullaniimasi énerilir.

Baglantilar motor yénerge kilavuzunda agiklandigi gibi tamamlandiktan sonra, in-
verter takimaya hazirdir:

Kayar veya Yiksek Hizli kapilar igin bellek silme islemi (paragraf 10);

“Invertdr” fonksiyonunun etkinlestirilmesi (Seviye L7,1);

Baglanan aygitlarin tanimlanmasi (bkz. paragraf 2);

MEIN ailesi inverter ile agma ve kapatmada sinir konumlarinin tanimlanmasi
(paragraf 5).

HON =

Standart degerler fabrikada ayarlanir. Bunlar Oview programlayici Gzerinden veya
karttaki anahtarlarla programlayarak degistirilebilir.

Gosterilebilen /degistirilebilen parametreler:
e Acarken hiz

Acgma hizini yavaglatmadaki hiz
Kapatirken hiz

Kapatma hizini yavaslatmadaki hiz
Minimum siklik

Hizlandirma

Yavaglatma

Acil durum yavaglatmasi
Calistirma

Motoru i1sitma

Alarm ve koruma yénetimi

Inverter durumu

Her parametre dederine ait ézellikler icin, Iitfen www.niceforyou.com adresindeki
endustriyel kontrol (nitesi islev veri sayfasina bakin.
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8 - Seviye bir programlama (ACMA-KAPATMA islevleri)

TABLO 4

Seviye bir programlama prosediirii (ACIK-KAPALI islevleri)

Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basili tutun;

“Ayarla” tusunu L1 LED’i yanip sénmeye basladiginda serbest birakin;

Degistirilecek islevle ilgili LED’in yanip sénmesini saglamak icin “A” veya “¥” tusuna basin;

islev durumunu degistirmek igin “Ayarla” tusuna basin: kisa yanip sénme = KAPALI; uzun yanip sénme = ACIK;

Programlama modundan ¢ikip parametreyi kaydetmek icin 10 saniye (maksimum sure) bekleyin.

Not — Bu prosedlir sirasinda, diger islevieri “ACIK” veya “KAPALI” olarak programiarken 03 ve 04 noktalar yinelenmelidir.

TABLO 5: programlanabilir islevlerin listesi (seviye bir)

LED islev Aciklama
Otomatik Bu islev, programlanan bekleme suresi sonrasinda kapinin otomatik kapatima islemini gerceklestirir. Bekleme stiresi fabrikada 40
L1 Kapatma saniye olarak ayarlanmistir ancak 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 ve 250 saniye olarak degistirilebilir.
p Islev devre digl birakilirsa, islem “yar otomatik” olur.
Bu islev, kapinin yalnizca gegis icin gerekli stre acik kalmasini saglar; aslinda, fotosellerin etkinlestiriimesi 5 saniye bekleme stre-
siyle otomatik yeniden kapanmaya neden olur (programlanan degerden bagimsiz olarak)
Davranig, “Otomatik kapatma” islevinin etkin olup olmadiginda bagl olarak degisir.
L2 Yeniden Kapat ¢ “Otomatik Kapatma” etkin degilken: Kapi daima toplam agma konumuna ulasir (Foto dnceden devreden cikariimis olsa
Foto sonrasi bile). Foto devreden cikariimasi 5 saniye beklemeyle otomatik yeniden kapatmaya neden olur.
¢ “Otomatik Kapatma” etkinken: fotoseller devre disi birakildiktan sonra agma manevrasi durdurulur ve 5 saniye beklemeyle
otomatik yeniden kapatmaya neden olur.
“Foto sonrasi yeniden kapat” islevi her zaman Durdur komutuyla kesilen manevralarda devre disi kalir.
L3 Her zaman Etkin ise, “Her zaman kapall” islevi etkinlestirilir ve glic besleme geri saglandiginda acik kapi algilandiginda kapatmaya neden olur.
kapali Guvenlik nedeniyle, manevra dncesi 3 saniye yanip sénme olur. Islev etkin degdilse, gl beslemesi geri saglandiginda kapi sabit olur.
L4 Dengeleme E: kiJSaleg\Illci?manla kapi metal halatlarinin uzamasindan kurtarmayi saglar ve 8k2<Q direncli duyarl kenar veya optik OSE kullanimi-
L5 Isitma Bu islev, oda sicakligi 5° C altina dustuginde motor agsamalari igin 1stma déngusunu etkinlestirir. Bu islev yalnizca MEIN ailesi
inverter ile yapilandirmada mUmkdndur.
L6 Onceden yanip | Onceden yanip sénme islevi ile, tehlikeli durumu énceden uyarmak icin yanip sénen 1sigin yanmasiyla manevranin baslatimasi
s6nme arasinda 3 saniye bekleme eklenir. Onceden yanip sénme etkin degilse, manevranin baslatimasiyla yanip sénen isik ayni anda olur.
L7 inverter Bu programlama, kartta MEIN ailesi invertere sahip motorlar i¢in ¢alisma mantigi etkinlestirmesine izin verir. Fabrika ayar
“KAPALI"dir. Onemli - Etkinlestirdikten sonra, aygit 6grenme asamasini yeniden gerceklestirmek gerekir (paragraf 2)
Ters cevrilmis Bu parametre, kodlayicinin dénts yénanu ters gevirir ve motorun dénus yonUyle hizalar;
L8 donus varsayllan deger “KAPALI"dir (standart kodlayici doniisll). Onemli — Bu parametre degistirildiginde, agma ve kapatma
yonii konumlan yeniden bellege alinmalidir (paragraf 3).

9 - Seviye iki programlama (ayarlanabilir parametreler)

o1.
02.
03.
04.
05.
06.
07.
08.

TABLO 6

Seviye iki programlama prosediirii (ayarlanabilir parametreler)

Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basili tutun;

“Ayarla” tusunu L1 LED’i yanip sénmeye basladiginda serbest birakin;

Degistirilecek parametreyle ilgili LED’in yanip sénmesini saglamak icin “A” veya “V¥” tusuna basin;

Nokta 06 tamamlanincaya kadar “Ayarla” tusunu basili tutun;

Degistirilecek parametrenin o anki seviyesini gdsteren LED yanincaya kadar yaklasik 3 saniye bekleyin;

Parametre degerini gdsteren LED’i tasimak icin “A” veya “¥” tusuna basin;

“Ayarla” tusunu serbest birakin;

Programlama modundan ¢ikmak igin 10 saniye (maksimum sure) bekleyin.

Not — Bu prosedir sirasinda, diger iglevieri “ACIK” veya “KAPALI” olarak programlarken 03 ve 07 noktalar yinelenmelidir.

Girig LED’i

L1

Parametre

Bekleme Siiresi

TABLO 7: programlanabilir islevlerin listesi (seviye iki)

LED (seviye) Deger Aciklama

L1 10 saniye

L2 20 saniye

L3 40 saniye

L4 60 saniye Bekleme sUresini ayarlar, 6rnegin otoma-
tik yeniden kapatmadan dnceki stre. Yal-

L5 80 saniye nizca otomatik kapatma etkin ise etkilidir.

L6 120 saniye

L7 160 saniye

L8 250 saniye




L1 S.S. : A¢ — durdur — kapat - durdur
L2 S.S. : A¢ -durdur - kapat - a¢
L3 S.S. : A¢ - kapat - ag - kapat
L4 Adim Adim 2 (2 saniyeden az kismi agma olusturur).
L2 Calisma .
modiar L5 Apartman blogu 2 (2 saniyeden fazla Durdurma olusturur) Galisma modiarini tahsis eder.
L6 Apartman blogu
L7 Calismaya devam et
L8 “Yar otomatik mod”da agma, “galismaya devam et” modunda
kapatma
L1 Hiz 1: %80
L2 Hiz 2: %100
L3 Hiz 3: %140
L3 Motor L4 Hiz 4: %180 inverterli motorun normal hareket stiresi
hizi L5 Hiz 5: Acma %80, kapatma %50 sirasindaki motor hizini ayarlar.
L6 Hiz 6: Agma %100, kapatma %50
L7 Hiz 7: Agma %140, kapatma %60
L8 Hiz 8: Agma %180, kapatma %60
L1 Kapi Acik Gostergesi
L2 Kapall kapallysa etkinlegtirilir
L3 Kapi aciksa etkinlestirilir
L4 Cikis 1 (MOS) L4 Yanip sonen isik MOS'ta kullanilan ¢ikis 1’e bagl aygiti
L5 Elektrik blogu secer.
L6 Yanip sénen isik 24
L7 Emme kupasi
L8 Bakim gdstergesi
L1 Kapall kapaliysa etkinlestirilir
L2 Kapi agiksa etkinlestirilir
L3 incelik 15131
1 Gikis 3 (rdle) L4 Elektrik blogu ROLE'de kullanilan cikis 3'e bag aygt
L5 Radyo kanall 1 seger.
L6 Radyo kanali 2
L7 Radyo kanali 3
L8 Radyo kanall 4
L1 Kirmizi trafik 15191
L2 Yesil trafik 1191
L3 Tek yonlu trafik 1sig1
L6 g;kf:?( IS11 ::: :jr;g;;:rea:if:;;k yon Trafik 15101 clkisina bagl aygrti secer.
L6 Kapi acik gostergesi
L7 Durum
L8 Bakim g&stergesi
L1 Adim Adm (normalde agik kontak)
L2 Kismi Ap 1 (normalde agik kontak)
L3 ALT (normalde kapall kontak)
L4 Foto (normalde kapali kontak)
L7 ING1 ING1 girisiyle iliskilendirilecek islevi seger
L5 Foto1 (normalde kapall kontak)
L6 Foto2 (normalde kapall kontak)
L7 Foto3 (normalde kapall kontak)
L8 Acil durum (normalde kapall kontak)
L1 0, 0, 0, 0 anlik etkinlestirme
L2 20, 20, 0,0
L3 50, 50. 20. 20 Asagidakiler igin fren devre digi
it birakmada gecikme stresini “ms” olarak
Gecikme L4 100, 100, 50, 50 segin:
L8 freni devre disi -agma
birakma L5 150, 150, 100, 100 - kapatma
L6 200, 200, 150, 150 - ESB“a?rﬁﬁrgt’ﬁﬁma
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Not: “ ” fabrika ayarlarini gdstermektedir
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10 - Kontrol iinitesi bellegini tamamen silme

Kontrol Unitesinde bellege alinan tim verileri silmek ve orijinal fabrika ayarlarina sifilamak mimkundr.

Kontrol Unitesi 2 siime tUrine sahiptir:
e Kayar kapilar icin silme: bu silme tlrtinde, kayar kapi veya kepenki kontrol etmek icin tipik varsayilan degerler yUklenir.
 Yiiksek Hizli kapilar igin silme: bu silme turlinde, inverterli YUksek Hizll kapiy kontrol etmek igin tipik varsayilan degerler ylklenir.

Kayar kapilar ve kepenkler icin silme:
Ayni anda “A” ve “¥” tuglarini basil tutun;
TUm LED’ler yandiginda tuslarn serbest birakin (yaklasik 3 saniye sonra);

islem dogru sekilde gerceklestiyse, programlama LED’leri 3 saniye hizll sekilde yanip séner.

Yiiksek Hizh kapilar icin silme:

Ayni anda “A” ve “¥” tuglarini basil tutun;

3 saniye sonra, programlama LED’leri yanar ve ardindan soner: tim LED’ler séndiginde tuslan serbest birakin (yaklasik 6 saniye sonra);
islem dogru sekilde gergeklestiyse, programlama LED’leri 6 saniye hizll sekilde yanip séner.

11 - Yanip s6nen isik sinyalleri

Kontrol Unitesindeki FLASH ¢ikisina yanip sénen isik bagliysa (veya yanip sénen isik olarak programlanmis LED yanip sénen 1s1g1), manevranin gergeklesmesi sirasinda
saniyede bir yanip séner. Hata olursa, yanip sénen isik sinyal yayinlar; bunlar 1 saniye beklemeyle ayrilan yinelenen iki defadir. Ayni sinyaller ayrica LED yanip s&nen 1sigi
ve “Bluebus” LED'i tarafindan da yayinlanir. Tablo 11’de her sinyal tlrtine ait nedeni ve ¢gdzimU gosteriimektedir.

EIWE]

1 yanip sénme
1 saniye bekleme
1 yanip sénme

Bluebus sistem hatasi

TABLO 11

Cozumii

Manevranin baslangicinda, Bluebus’a bagli aygitlar 6grenme asamasinda bellege alinanlara uymuyor.
Bir veya daha fazla aygit anzali; kontrol edin ve gerekirse bunlar degistirin.
Degistirme durumunda, aygit 6grenme islemini yineleyin (bkz. paragraf 3.12).

2 yanip sénme
1 saniye bekleme

Fotosel etkinlesti

Manevra baslangicinda, bir veya daha fazla fotosel etkinlestirmiyor; herhangi bir engel olup olmadigini
veya fotoselin kizildtesiyle girisimde bulunup bulunmadigini gérmek igin kontrol edin.

2 yanip sénme

3 yanip sbnme
1 saniye bekleme
3 yanip sénme

Kullaniimiyor -

4 yanip sbnme DURDUR veya ALT girisi etkinlesmesi Manevra baslangicinda veya hareket esnasinda, DURDUR veya ALT girisi etkinlesti; nedenini belir-
1 saniye bekleme leyin.
4 yanip sénme

5 yanip sénme
1 saniye bekleme
5 yanip sénme

Kontrol Unitesindeki dahili parametrelerde hata Gucl kapatin ve yeniden agin. Hata devam ederse, paragraf 10’de aciklandigi gibi “Bellegi tamamen
siime” iglemini gergeklestirin ve kurulumu yeniden yapin; durum devam ederse, ciddi bir ariza olabilir

ve elektronik kart degistirilmelidir.

6 yanip sbnme
1 saniye bekleme
6 yanip sbnme

Kullaniimiyor ---

7 yanip sénme Dahili elektrik devrelerinde hata
1 saniye bekleme

7 yanip sénme

Tum glg devrelerini birkac saniye igin ayin ve ardindan komutu yeniden deneyin; Durum devam
ederse, kart veya motor kablolamasiyla ilgili ciddi bir arizay belirtebilir. Kontrol edin ve gerektiginde
degistirin.

8 yanip sbnme
1 saniye bekleme
8 yanip sbnme

Diger komutlarin yirittlmesini devre digi birakan
bir komut var

Her zaman varolan komutun tirinl kontrol edin; érnegin, “ag” girisinde zamanlayicidan gelen bir
komut olabilir.

“Otomasyonu serbest birak” komutu génderin veya manevray “Yiksek Oncelikli Adim Adim” ile kont-
rol edin.

9 yanip sénme
1 saniye bekleme
9 yanip sénme

Otomasyonu engelle

sorun giderme kilavuzu

Kurulum agamasi veya ariza durumunda olusabilecek arizalarin olasi nedenleri ve olasi ¢ézimleri asagida listelenmektedir:

* Radyo aktaricisi hareketi kontrol etmiyor ve aktarici LED’i yanmiyor: aktarici pillerinin bosalmamis oldugunu kontrol edin ve gerekirse degistirin.

* Radyo aktaricisi hareketi kontrol etmiyor ancak aktarici LED’i yaniyor: aktaricinin radyo alicisi bellegine dogru sekilde alindigini kontrol edin. Asagidaki gdzleme dayall test
ile aktari radyo sinyalinin dogru yayildigindan emin olun: Bir tusa basin ve agik ve 108.5Mhz frekansina ya da mimkuin oldugunca bu degdere yakin ayarlanmis standart radyo anteni
karsisina LED'i yerlestirin; cizirtill darbe gurdltistne sahip hafif bir glriitt duyulmalidir.

¢ Bir komut génderildiginde higcbir manevra yapilmiyor ve UYGUN LED’i yanip sénmiiyor: kontrol Unitesine 230/240V sebeke Uzerinden gug verildigini kontrol edin. Ayrica
sigortalarin atmadigini kontrol edin; bu durumda arizanin nedenini bulmaya ¢alisin ve ardindan ayni 6zelliklere sahip bir strimler degistirin.

¢ Bir komut gonderildiginde hi¢cbir manevra yapilmiyor ve yanip sénen isik soniil kaliyor: komutun etkin olarak alindigini kontrol edin; génderile komut S.S. girisine ulasirsa,
komutun alindigini belirtmek icin UYGUN LED’i ¢ift yanip sénme gonderir.

* Manevra baslatiimiyor ve yanip sénen isik birka¢ defa yanip soniiyor: yanip sénme sayisini sayin ve asagidaki tabloya gére kontrol edin:

Programlama LED’i Nedeni

L1 hizli yanip sénme Aygit bellek hatasi

L2 hizl yanip sénme Konum bellek hatasi

L3 hizli yanip sénme Parametre bellek hatasi

L4 hizli yanip sénme Frenleme karti veya esitleme hatasi

L5 hizli yanip sénme Kodlayici sayma hatasi

L6 hizll yanip sénme Kodlayici yoni hatasl

L7 hizl yanip sénme inverter hatasi

L8 hizli yanip sénme Kullaniimiyor

* Motor ters yénde calisiyor:

- Ug fazh motor igin, motorun “V” ve “W” fazlar ters gevrimelidir

- tek fazli motor icin, motorun “V” ve “W” fazlari ters ¢evrilmelidir

- inverterli tek fazli motor icin, “ters gevrilmis donus yonu” islevi etkinlestirimelidir

* Manevra baslatiliyor ve kisa bir siire sonra durduruluyor: kontrol Unitesindeki LED’lerin tanilamasiyla nedeni kontrol edin.

¢ Tek fazl motor acildiktan sonra kendi kendine calisiyor: seviye iki programlamasi sirasinda “INVERTER” parametresinin etkinlestirilip etkinlestiriimedigini kontrol edin;
gerekirse, parametreyi “KAPALI” olarak ayarlayin.
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MANUALE PER L’USO (da consegnare all’utilizzatore finale)

Prima di usare per la prima volta I'automazione, fatevi spiegare dall’installatore I'origine dei rischi residui e dedicate qualche minuto alla
lettura del manuale presente. Conservate il manuale per ogni dubbio futuro e consegnatelo ad un eventuale nuovo proprietario dell’auto-

mazione.

ATTENZIONE! - La vostra automazione € un macchinario che esegue fedelmente i vostri comandi; un uso incosciente ed

improprio puo farlo diventare pericoloso:

- Non comandate il movimento dell’automazione se nel suo raggio di azione si trovano persone, animali o cose.

- E assolutamente vietato toccare parti del’automazione mentre il portone & in movimento!

- Le fotocellule non sono un dispositivo di sicurezza ma soltanto un dispositivo ausiliario alla sicurezza. Sono costruite con
tecnologia ad altissima affidabilita ma possono, in situazioni estreme, subire malfunzionamenti o addirittura guastarsi e, in
certi casi, il guasto potrebbe non essere subito evidente. Per questi motivi, durante I'utilizzo dell’automazione & necessario

fare attenzione alle seguenti avvertenze:

- il transito & consentito solo se il portone & completamente aperto e fermo
- E ASSOLUTAMENTE VIETATO transitare mentre il portone si sta chiudendo!
- verificare periodicamente il corretto funzionamento delle fotocellule e dei sistemi di sicurezza.

1 - Bambini: un impianto di automazione garantisce un alto grado
di sicurezza, impedendo con i suoi sistemi di rilevazione il movimen-
to in presenza di persone o cose, e garantendo un’attivazione sem-
pre prevedibile e sicura. E comunque prudente vietare ai bambini di
giocare in prossimita dell’automazione e per evitare attivazioni invo-
lontarie non lasciare i telecomandi alla loro portata: non & un giocol!

2 - |l prodotto non & destinato ad essere utilizzato da persone (bam-
bini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridot-
te, oppure con mancanza di esperienza o di conoscenza, a meno
che esse abbiano potuto beneficiare, attraverso I'intermediazione di
una persona responsabile della loro sicurezza, di una sorveglianza o
di istruzioni riguardanti I'uso del prodotto.

3 - Anomalie: Non appena notate qualunque comportamento
anomalo da parte dell’automazione, togliete alimentazione elettrica
allimpianto ed eseguite lo sblocco manuale. Non tentate da soli al-
cuna riparazione, ma richiedete I'intervento del vostro installatore di
fiducia: nel frattempo I'impianto pud funzionare come un’apertura
non automatizzata, una volta sbloccato il motoriduttore come de-
scritto pit avanti. In caso di rotture o assenza di alimentazione,
in attesa dell’'intervento del vostro installatore o del ritorno dell’ener-
gia elettrica, I'automazione puo essere ugualmente utilizzata. Oc-
corre eseguire lo sblocco manuale del motoriduttore (fare riferimento
al manuale istruzioni del motore) e muovere manualmente il portone
come si desidera.

4 - Comando con sicurezze fuori uso: se i dispositivi di sicurez-
za presenti nell’impianto non dovessero funzionare correttamente, &
comunque possibile comandare il portone in modalita “uomo pre-
sente” procedendo nel modo seguente:

01. Inviare un comando per azionare il portone, con un trasmettitore
oppure con un selettore a chiave, ecc. Se tutto funziona corret-
tamente il portone si muovera regolarmente, altrimenti procede-
re come di seguito;

02. Entro 3 secondi, azionare nuovamente il comando e mantenerlo
azionato;

03. Dopo 2 secondi circa, il portone effettuera la manovra richiesta
in modalita “uomo presente”; cioe, il portone continuera a
muoversi solo fino a quando verra mantenuto azionato il co-
mando.

IMPORTANTE! - Se i dispositivi di sicurezza sono fuori uso,
si consiglia di far eseguire la riparazione al piu presto, da un
tecnico qualificato.

5 - Anche se ritenete di saperlo fare, non modificate I'impianto ed
i parametri di programmazione e di regolazione dell’automa-
zione: la responsabilita & del vostro installatore.

6 - Il collaudo, le manutenzioni periodiche e le eventuali riparazio-
ni devono essere documentate da chi le esegue e, il proprietario
del’impianto deve conservare questi documenti. Gli unici interventi
che sono possibili all’utente e che consigliamo di effettuare periodi-
camente, sono la pulizia dei vetrini delle fotocellule e dell’automati-
smo. Per impedire che qualcuno possa azionare il portone, prima di
procedere, ricordatevi di sbloccare I'automatismo (fare riferimento al

manuale istruzioni del motore) e di utilizzare per la pulizia solamente
un panno leggermente inumidito con acqua.

7 - Smaltimento: Al termine della vita del’automazione, assicura-
tevi che lo smantellamento sia eseguito da personale qualificato e
che i materiali vengano riciclati o smaltiti secondo le horme valide a
livello locale.




OPERATION MANUAL (to be delivered to the end user)

Before using the automation for the first time, ask the installer to explain the origin of residual risks and devote a few minutes to reading this
manual. Keep the manual for reference when in doubt and pass it on to new owners of the automation.

CAUTION! - Your automation is a machine that performs your commands faithfully; negligent or improper use may make it
dangerous:

- Never activate automation controls if persons, animals or objects are present in the operating range.
- Never touch part of the automation while the door is moving!

- The photocells are not a safety device but only an auxiliary safety device. They are built with extremely reliable technology
but, in extreme situations, they may malfunction or even fail. In some cases the failure may not be immediately evident. For
these reasons, the following warnings must be considered while using the automation:

- transit is only permitted if the door is completely open and stationary

- NEVER transit while the door is closing!

- periodically check the correct operation of the photocells and safety systems.

1 - Children: an automation system guarantees a high level of safe-
1y, using its detection systems to prevent movement in the presence
of persons or objects, and ensuring constantly foreseeable and safe
activation. Nonetheless, it is advisable to ensure that children do
not play in the vicinity of the automation. To prevent any accidental
activation, keep the remote controls out of the reach of children: This
is not a toy!

2 - This product is not designed to be used by persons (including
children) whose physical, sensorial or mental capacities are reduced,
or with lack of experience or skill, unless suitable instructions regard-
ing use of the product have been provided by a person responsible
for safety or under supervision of the latter.

3 - Malfunctions: if the automation is seen to perform abnormally,
disconnect the electrical power supply from the system and manu-
ally release the gearmotor. Never attempt to perform repairs; contact
your local installer for assistance. In the meantime the system can
be used as a manual access point, after releasing the gearmotor as
described below in this document. In the event of breakage or a
power failure, while waiting for the installer or the electrical power
supply to return, the automation can still be used. Manually release
the gearmotor (see the motor instruction manual) and move the door
manually as required.

4 - Control with safety devices out of order: if the safety devices
present in the system malfunction, the door can be controlled in
“hold-to-run” mode as follows:

01. Send a command to activate door, with a transmitter or a key-
operated selector switch, etc. If it is in good working order, the
door will move properly, otherwise proceed as follows;

02. Activate and hold the command within three seconds;

03. After approx. 2 seconds, the door will carry out the requested
manoeuvre in “hold-to-run” mode; i.e., the door will continue
to move only as long as the command is held.

IMPORTANT! - If the safety devices are out of order, we rec-
ommend having them repaired by a qualified technical as
soon as possible.

5 - Even if you possess the skills, never modify the system or
programming and setting parameters of the automation: this
is the responsibility of the installer.

6 -Testing, periodic maintenance and any repairs must be docu-
mented by the person performing the operations and the relevant
documents must be kept by the system owner. The only operations
that can be performed by the user, and which we advise you to carry
out periodically, are to clean the photocell lenses and the automa-
tion. To prevent anyone from activating the door, release the auto-
mation system before proceeding with the operations (refer to the
motor instruction manual). Use a slightly damp cloth to clean.

7 - Disposal: At the end of the automation’s lifetime, ensure that it is
disposed by qualified personnel and that the materials are recycled
or scrapped according to current local standards.




MANUEL D’UTILISATION (a remettre a l'utilisateur final)

Avant d'utiliser pour la premiére fois I'automatisme, faites-vous expliquer par l'installateur I'origine des risques résiduels et consacrez
quelques minutes a la lecture du guide « Instructions et avertissements pour I'utilisateur » qui vous est remis par l'installateur. Conservez le
guide pour pouvoir le consulter dans le futur, en cas de doute, et remettez-le, le cas échéant, au nouveau propriétaire de I'automatisme.

ATTENTION ! - Votre automatisme est un équipement qui exécute fidélement vos commandes ; une utilisation inconsciente
et incorrecte peut le rendre dangereux :

- Ne commandez pas le mouvement de 'automatisme si des personnes, des animaux ou des objets se trouvent dans son
rayon d’action.

- Il est absolument interdit de toucher des parties de I'automatisme quand la porte est en mouvement !

- Les photocellules ne sont pas un dispositif de sécurité mais uniquement un dispositif auxiliaire a la sécurité. Elles sont
construites selon une technologie extrémement fiable mais peuvent, dans des situations extrémes, connaitre des problémes
de fonctionnement ou méme tomber en panne; dans certains cas, la panne peut ne pas étre immédiatement évidente. Pour
toutes ces raisons, il convient de faire attention aux éléments suivants lors de I'utilisation de I'automatisme :

- Le transit n'est autorisé que si le portail est complétement ouvert et a I'arrét

- IL EST ABSOLUMENT INTERDIT de transiter pendant que le portail est en phase de fermeture!

- vérifier périodiquement le fonctionnement correct des cellules et des systémes de sécurité.

1 - Enfants : une installation d’automatisation garantit un degré pour le nettoyage uniguement un chiffon légéerement imbibé d’eau.
de sécurité élevé en empéchant avec ses systemes de détection le
mouvement en présence de personnes ou d’objets et en garantis-
sant une activation toujours prévisible et slre. Il est toutefois prudent
de ne pas laisser jouer les enfants a proximité de I'automatisme et,
pour éviter les activations involontaires, de ne pas laisser a leur por-
tée les émetteurs qui commandent la manceuvre : ce n’est pas un
jouet !

7 - Mise au rebut : a la fin de la vie utile de I'automatisme, assurez-
vous gue le démantelement est effectué par du personnel qualifié et
que les matériaux sont recyclés ou mis au rebut en respectant les
normes locales en vigueur.

2 - Le produit ne peut-étre utilisé par des personnes (dont des en-
fants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
limitées, ou ne disposant de I'expérience ou des connaissances
nécessaires, a moins que celles-ci aient bénéficié, par I'entremise
d’une personne responsable de leur sécurité, d’une surveillance ou
d’instructions quant a I'utilisation du produit.

3 - Anomallies : En cas d’anomalie, débrancher I'automatisme et
procéder a un déblocage manuel. Ne tenter aucune réparation, mais
demander I'intervention d’un installateur de confiance : I'appareil
peut fonctionner sans toutefois étre automatisé des que le réducteur
aura été débloqué. En cas de panne ou d’absence de courant,
en attendant I'installateur ou le rétablissement du courant, I'automa-
tisme peut encore étre utilisé. Débloguer manuellement le réducteur
(consulter le manuel du moteur) et déplacer manuellement la porte.

4 - Commande avec sécurité hors d’usage : si les dispositifs de
sécurité de I'appareil ne fonctionnent pas correctement. Mieux vaut
commander la porte en mode « Présence humaine » en procédant
comme suit :

01. Envoyer une commande pour actionner la porte, a I'aide d’un
émetteur ou d’un sélecteur a clé, etc. Si tout fonctionne cor-
rectement, le portail se déplacera normalement. Dans le cas
contraire, procéder comme suit :

02. Dans les 3 secondes, réactiver la commande et la garder active

)

03. Apres 2 secondes environ, la porte passera en mode « Pré-
sence humaine ». Elle continuera a bouger tant que la com-
mande sera activée.

IMPORTANT ! - Si les dispositifs de sécurité sont hors d’'usage,
il est conseillé d’effectuer une réparation au plus vite a ’aide
d’un technicien qualifié.

5 - Méme si vous vous en sentez capable, mieux vaut ne pas mo-
difier installation ni les paramétres de programmation, voire
les réglages de IPautomatisme : cette responsabilité incombe a
votre installateur.

6 - Lessai de fonctionnement, les opérations de maintenance pério-
digue et les éventuelles réparations doivent étre documentés par la
personne qui s’en charge et les documents doivent étre conservés
par le propriétaire de linstallation. Les seules interventions acces-
sibles a I'utilisateur et qu’il est conseillé d’effectuer régulierement
sont le nettoyage des vitres des cellules et de I'automatisme. Pour
empécher que quelgu’un puisse actionner la porte, avant d’interve-
nir, n'oubliez pas de débrayer I'automatisme (v. manuel) et d’utiliser




MANUAL DE USO (para entregar al usuario final)

Antes de utilizar por primera vez la automatizacion, pedir al instalador que le explique el origen de los riesgos residuales y las advertencias
y dedicar algunos minutos tiempo a la lectura de presente manual. Conservar el manual por cualquier problema que surja y recuerde en-

tregarlo al nuevo propietario de la automatizacion en caso de reventa.

{ATENCION! - La automatizacién es una maquinaria que ejecuta fielmente los mandos dados: un uso inconsciente o inade-

cuado puede ser peligroso.

- No accionar la automatizacion cuando haya personas, animales o cosas en su radio de accion.

- Esta terminantemente prohibido tocar las partes de la automatizacion mientras el portén se esta moviendo.

- Las fotocélulas no son un dispositivo de seguridad, sino solamente un componente auxiliar de seguridad. Estan fabricadas
con tecnologia altamente fiable pero pueden, en situaciones extremas, tener problemas de funcionamiento o averiarse y, en
algunos casos, la averia podria no ser inmediatamente evidente. Por dichos motivos, durante el uso de la automatizacion es

necesario prestar atencion a las siguientes advertencias:

- Pasar solamente si el portén estd completamente abierto y parado.
- ESTA ABSOLUTAMENTE PROHIBIDO transitar mientras el porton se esta cerrando.
- Comprobar periédicamente el correcto funcionamiento de las fotocélulas y de los sistemas de seguridad.

1 - Ninos: un equipo de automatizacion garantiza un alto grado
de seguridad, impidiendo, con sus sistemas de deteccion, el movi-
miento en presencia de personas o cosas, y siempre garantizando
una activacion previsible y segura. Sin embargo, es prudente prohi-
bir a los nifos jugar cerca de la automatizacion a fin de evitar activa-
ciones involuntarias; no dejar los mandos a distancia al alcance de
SUS Manos: jNo es un juguete!

2 - El producto no puede ser utilizado por personas (incluidos los
nifios) con capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales reducidas
0 bien carentes de experiencia o conocimiento, a menos que sean
vigilados por una persona responsable de su seguridad o instruidos
acerca del uso del producto.

3 - Anomalias: Apenas se advierta que la automatizacion no fun-
ciona correctamente, cortar la alimentacion eléctrica de la instala-
cion y realizar el desbloqueo manual. No intentar la reparacion por
cuenta propia, solicitar la intervencién de un instalador de confianza,
mientras tanto el equipo puede funcionar como una apertura no au-
tomatizada, una vez desblogueado el motorreductor, como se des-
cribe adelante. En caso de roturas o de ausencia de alimenta-
cién, mientras se espera la intervencion del instalador o que vuelva
la corriente eléctrica, la automatizacion puede usarse igualmente. Es
necesario efectuar el desbloqueo manual del motorreductor (tomar
como referencia el manual de instrucciones del motor) y mover ma-
nualmente el portén como se desee.

4 - Mando con seguridad fuera de uso: si los dispositivos de se-
guridad presentes en el equipo no debiesen funcionar correctamen-
te es posible accionar el portén en modo “manual”’ procediendo del
siguiente modo:

01. Enviar una orden para accionar el portén, con un transmisor o
bien con un selector de llave, etc. Si todo funciona correcta-
mente el portdn se movera regularmente; de lo contrario, pro-
ceder como se indica a continuacion.

02. Dentro de los 3 segundos, accionar nuevamente el mando y
mantenerlo accionado.

03. Después de aproximadamente 2 segundos, el porton realizara
la maniobra solicitada en modo “manual”, es decir que el por-
tén continuara moviéndose solo mientras el mando se manten-
ga accionado.

iIMPORTANTE! - Si los dispositivos de seguridad estan fuera
de uso, se aconseja realizar la reparacion lo antes posible
solicitandolo a un técnico cualificado.

5 - Aunque considere saber hacerlo, no modifique el equipo y los
parametros de programacion y de regulacion de la automati-
zacion: la responsabilidad es de su instalador.

6 - La prueba de uso, los trabajos de mantenimiento periddico y las
posibles reparaciones deben ser documentados por quien los efec-
tday el propietario del equipo debe conservar estos documentos La
Unica intervencion que el usuario puede realizar y que aconsejamos
efectuar periddicamente, es la limpieza de los cristales de las foto-
células y del automatismo. Para que nadie pueda accionar el portén,
antes de proceder, recuerde desbloquear la automatizacion (tomar

v

como referencia el manual de instrucciones del motor) y utilizar para
la limpieza Unicamente un pafo ligeramente humedecido con agua.

7 - Eliminacién Al final de la vida util de la automatizacion, el des-
guace debe ser realizado por personal cualificado y los materiales
deben ser reciclados o eliminados segun las normas locales vigen-
tes.



BEDIENUNGSANLEITUNG (dem Endbenutzer zu libergeben)

Bevor Sie die Automatisierung zum ersten Mal verwenden, lassen Sie sich von Ihrem Installateur erklaren, wie Restrisiken
entstehen kénnen, und nehmen Sie sich ein paar Minuten Zeit, um die vorliegende Anleitung zu lesen. Bewahren Sie die
Anleitung fUr zukinftige Zweifelsfalle und Konsultationen auf und Gbergeben Sie diese ggf. einem neuen Besitzer der Auto-
matisierung.

ACHTUNG! - Ihre Automatisierung ist eine Maschine, die lhre Befehle getreu durchfiihrt; ein verantwortungsloser
und unsachgeméBer Gebrauch kann sie gefahrlich machen:

- Verursachen Sie keine Bewegung der Automatisierung, wenn sich Personen, Tiere oder Gegenstinde in ihrem
Bewegungsbereich befinden.

- Es ist strengstens verboten, Teileder Automatisierung wahrend der Torbewegung zu beriihren!

- Die Fotozellen (Lichtschranken) sind keine Sicherheitsvorrichtung, sondern nur eine Hilfseinrichtung zur Sicherheit.
Sie sind mit einer sehr zuverldassigen Technologie hergestellt, konnen aber unter extremen Bedingungen Betriebssto-
rungen unterliegen oder defekt werden; in bestimmten Fallen konnte der Defekt nicht sofort augenscheinlich sein.
Aus diesen Griinden miissen die folgenden Hinweise wahrend der Verwendung der Automatisierung beachtet werden:

- Der Durchgang ist nur gestattet, wenn das Tor ganz geodffnet ist und sich nicht bewegt;
- DER DURCHGANG IST UNTERSAGT, wenn sich das Tor schlieBt!
- Uberpriifen Sie den einwandfreien Betrieb der Lichtschranken (Fotozellen) und der Sicherheitssysteme in re-

gelméBigen Abstanden.

1 - Kinder: Eine Automatisierungsanlage gewahrleistet einen hohen
Sicherheitsgrad und verhindert mit ihren Schutzsystemen, dass sie
sich in Anwesenheit von Personen und Gegenstanden bewegt. Sie
gewahrleistet eine immer vorhersehbare und sichere Aktivierung. Als
VorsichtsmaBnahme sollte man aber Kindern verbieten, in der Néhe
der Automatisierung zu spielen, und man sollte die Fernbedienun-
gen nicht in der Reichweite von Kindern lassen: es handelt sich nicht
um ein Spiel!

2 - Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit
eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkei-
ten oder mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis verwendet werden,
es sei denn, eine flr ihre Sicherheit verantwortliche Person Uber-
wacht sie oder unterweist sie im Gebrauch des Produkts.

3 - Stérungen: Sobald Sie ein ungewdhnliches Verhalten der Auto-
matisierung bemerken, schalten Sie die Stromversorgung zur Anlage
ab und flihren Sie die manuelle Entriegelung aus. Versuchen Sie nie,
selbst Reparaturen auszufihren, sondern fordern Sie einen Eingriff
durch den Monteur lhres Vertrauens an: In der Zwischenzeit kann,
nachdem Sie das Untersetzungsgetriebe wie weiter vorne beschrie-
ben entriegelt haben, die Anlage wie eine nicht automatisierte Vorrich-
tung funktionieren. Bei Defekt oder Stromausfall kdnnen Sie die
Automatisierung trotzdem verwenden, wahrend Sie auf lhren Installa-
teur oder die Ruckkehr der Stromversorgung warten. Hierzu muss der
Antrieb manuell entriegelt werden (siehe Gebrauchsanweisung des
Motors), dann kann das Tor nach Bedarf von Hand bewegt werden.

4 - Steuerung mit auBer Betrieb befindlichen Sicherheitsvor-
richtungen: Sollten die in der Anlage vorhandenen Sicherheitsvor-
richtungen nicht korrekt funktionieren, kann das Tor trotzdem im
~Totmann“-Betriebsmodus bewegt werden. Gehen Sie dazu wie
folgt vor:

01. Einen Steuerbefehl zur Bewegung des Tors erteilen (beispiels-
weise mit einem Sender oder dem SchlUsseltaster). Wenn alles
ordnungsgemal funktioniert, wird sich das Tor normal bewe-
gen. Andernfalls folgendermaBen verfahren:

02. Innerhalb von 3 Sekunden erneut den Steuerbefehl erteilen und
das Bedienelement betétigt halten.

03. Nach etwa 2 Sekunden wird das Tor die verlangte Bewegung
im Betriebsmodus ,Totmann® ausflhren; das Tor wird die Be-
wegung also nur so lange fortsetzen, wie das Bedienelement
betatigt wird.

WICHTIG! - Wenn die Sicherheitsvorrichtungen nicht funktio-
nieren, sollte die Reparatur schnellstméglich von einer Fach-
kraft durchgefiihrt werden.

5 - Auch wenn Sie glauben, Uber die Kenntnisse dazu zu verfligen,
verdndern Sie die Anlage und die programmierten Parameter
sowie die Einstellungen der Automatisierung nicht: Ihr Mon-

teur ist flr die Ausfihrung dieser Tatigkeiten verantwortlich.

6 -Die Abnahmeprifung, die periodischen Wartungen und eventuel-
le Reparaturen mussen von der Person, die diese Arbeiten ausfuhrt,
dokumentiert werden und der Besitzer der Anlage ist zur Aufbe-
wahrung dieser Dokumente verpflichtet. Die einzigen Arbeiten, die
der Benutzer ausfuhren darf und auch in regelméaBigen Abstanden
ausflihren sollte, sind die Reinigung der Fotozellenglaser und die
Séuberung der Automatisierung. Um zu verhindern, dass jemand
moglicherweise das Tor betéatigt, vergewissern Sie sich vor den
nachfolgenden Arbeiten, dass die Automatisierung entriegelt wird
(siehe Gebrauchsanweisung des Motors). Verwenden Sie zur Reini-
gung nur ein mit etwas Wasser befeuchtetes Tuch.

7 - Entsorgung: Versichern Sie sich, dass die Entsorgung am Ende
der Lebensdauer Ihrer Automatisierung von Fachpersonal durchge-
fGhrt wird und dass die Materialien nach den &rtlich geltenden Vor-
schriften recycelt oder entsorgt werden.
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INSTRUKCJA UZYTKOWANIA (kt6ra nalezy przekazaé koncowemu uzytkownikowi)

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy przeczyta¢ ninigjszy podrecznik i zwrdcic sie z prosbg do instalatora o wyjasnienie pocho-
dzenia ryzyka resztkowego. Przechowywac podrecznik w celu przysztego uzycia i dostarczy¢ go ewentualnemu, nowemu wiascicielowi

automatyki.

UWAGA! - Automatyka jest maszyna, ktéra skrupulatnie wypetni Panstwa polecenia; nieodpowiedzialne i nieodpowiednie

uzycie automatyki moze by¢ niebezpieczne:

- Nie zlecaé ruchu automatyki, jezeli w promieniu jej dziatania znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.

- Stanowczo zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy brama jest w ruchu!

- Fotokomérki nie sa urzadzeniami ochronnymi, a wylacznie pomocniczymi urzadzeniami bezpieczenstwa. Sa wykonane z
zastosowaniem niezawodnej technologii ale, w ekstremalnych warunkach, moga dziata¢ w nieprawidlowy sposéb lub ulec
uszkodzeniu i, w niektérych przypadkach, uszkodzenie to moze nie by¢ natychmiastowo widoczne. W zwiazku z powyzszym,
podczas uzycia automatyki nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na nastepujace ostrzezenia:

- przejazd jest dozwolony wytacznie, gdy brama jest catkowicie zamknieta i nieruchoma

- przejazd podczas zamykania bramy jest SUROWO ZABRONIONY!

- nalezy okresowo sprawdzac¢ prawidiowe dziatanie fotokomoérek i systemow bezpieczenstwa.

1 - Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki stopien bezpieczeristwa
uniemozliwiajgc, dzieki zastosowanym systemom odczytu, ruch w
obecnosci oséb lub przedmiotéw i gwarantujgc zawsze przewidy-
walne i bezpieczne uruchamianie. Pomimo tego, zaleca sie zaka-
zanie dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w celu unikniecia
przypadkowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotow w
zasiegu dzieci: urzadzenie nie jest zabawka!

2 - Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w
tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badz umystowych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, chyba ze znajduja sie one pod nadzorem
0s6b odpowiedzialnych za ich bezpieczeristwo i zostaly przez te
0soby przeszkolone w kwestiach dotyczgcych uzytkowania produk-
tu.

3 - Anomalie: W razie zauwazenia jakiejkolwiek anomalii nalezy
natychmiastowo odcig¢ zasilanie elektryczne i odblokowac auto-
matyke w sposdb manualny. Nie nalezy samodzielnie wykonywac
zadnych napraw, ale nalezy sie zwréci¢é o pomoc do instalatora. W
miedzyczasie, po odblokowaniu motoreduktora w sposdb opisany
ponizej, instalacja moze dziata¢ jako brama niezautomatyzowana. W
przypadku uszkodzen lub braku zasilania, podczas oczekiwa-
nia na pomoc instalatora lub przywrécenie energii elektrycznej, au-
tomatyka moze by¢ uzywana. Nalezy odblokowaé motoreduktor w
sposoéb manualny (odpowiednie wskazowki znajduja sie w instrukcii
obstugi silnika) i manualnie przesuwac brame.

4 - Sterowanie przy niedziatajacych urzadzeniach zabezpie-
czajacych: jezeli urzgdzania zabezpieczajgce obecne w instaladii
nie dziatajg w sposob prawidtowy, mozliwe jest sterowanie bramag w
trybie ,manualnym” postepujac w nastepujacy sposob:

01. Przy uzyciu nadajnika lub przetgcznika kluczykowego nalezy
przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy. Jezeli wszystko
dziata w sposob prawidtowy, brama bedzie sie poruszata nor-
malnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w sposéb opisany
ponizej;

02. W ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzy¢ i przytrzymac przycisk
stuzacy do wydania polecenia;

03. Po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,w
obecnosci uzytkownika”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcz-
nie podczas przytrzymywania przycisku stuzgcego do wydania
polecenia.

WAZNE! - Jezeli urzadzenia ochronne nie dzialaja, zaleca sie
jak najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifikowane-
mu technikowi.

5 - Nawet jesli uwazacie Panstwo, ze jestescie w stanie zrobi¢ to
samodzielnie, nie powinniscie wprowadzaé¢ zmian w instalacji
i parametrach programowania i regulacji automatyki: prace te
powinny zosta¢ wykonane przez instalatora.

6 - Proba techniczna, okresowe prace konserwacyjne i ewentualne
naprawy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujgce
i przechowywane przez wtasciciela instalacji. Jedyne dziatania, ktdre
moze wykonac¢ uzytkownik i ktdre nalezy przeprowadzac okresowo
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to czyszczenie oston fotokomadrek i automatyki. W celu uniemoz-
liwienia uruchomienia bramy, przed przystgpieniem do wykonywa-
nia dalszych dziatan, nalezy pamietac, by odblokowac¢ automatyke
(odpowiednie wskazowki znajdujg sie w instrukcji obstugi silnika) i
uzywac do czyszczenia wytgcznie sciereczki lekko zwilzonej woda.

7 - Usuwanie: Po zakonczeniu okresu zywotnosci automatyki, na-
lezy upewnic sig, ze prace demontazowe sg wykonywane przez wy-
kwalifikowany personel, a materiaty zostang poddane recyklingowi
lub usunigte zgodnie z lokalnymi normami.



GEBRUIKSHANDLEIDING (te overhandigen aan de eindgebruiker)

Alvorens de automatisering voor het eerst te gebruiken, dient u zich door de installateur te laten informeren over de restrisico's en deze
handleiding te lezen. Bewaar deze handleiding voor toekomstige raadpleging en overhandig haar aan een eventuele volgende eigenaar van

de automatisering.

LET OP! - Uw automatisering is een machine die trouw uw opdrachten uitvoert; onverantwoord en oneigenlijk gebruik kan

haar gevaarlijk maken:

Laat de automatisering niet bewegen als er zich personen, dieren of voorwerpen binnen het bewegingsbereik bevinden.

Het is ten strengste verboden om onderdelen van de automatisering aan te raken terwijl de poort in beweging is!

- De fotocellen zijn geen veiligheidsinrichting, maar slechts een hulpmiddel voor de veiligheid. Ze zijn met zeer betrouwbare
technologie vervaardigd, maar kunnen in extreme situaties defecten vertonen en zelfs kapotgaan. In sommige gevallen is
het defect niet direct zicht- of merkbaar. Daarom is het belangrijk om tijdens het gebruik van de automatisering de volgende

zaken in acht te nemen:

- doorgang is alleen toegestaan als de poort volledig geopend is en stilstaat;
- HET IS TEN STRENGSTE VERBODEN om door de poort te passeren terwijl ze aan het sluiten is!
- controleer regelmatig of de fotocellen en veiligheidssystemen nog goed werken.

1 - Kinderen: een geautomatiseerde installatie biedt een hoge
graad van veiligheid, doordat haar detectiesystemen ervoor zorgen
dat ze niet kan bewegen bij aanwezigheid van personen of zaken,
en ze een activering garandeert die altijd te voorzien en veilig is. Het
is in ieder geval verstandig om kinderen te verbieden in de buurt van
de automatisering te spelen en de afstandsbedieningen buiten hun
bereik te houden om te voorkomen dat ze per ongeluk in werking
wordt gezet. Dit is geen speelgoed!

2 - Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door perso-
nen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglijke of mentale beper-
kingen of die onvoldoende kennis en/of ervaring hebben, tenzij deze
onder toezicht of met instructies van een persoon die verantwoorde-
lijk is voor hun veiligheid het product kunnen gebruiken.

3 - Storingen: Zodra u merkt dat de automatisering niet werkt zo-
als ze zou moeten, dient u de stroomtoevoer naar de installatie te
onderbreken en haar handmatig te ontgrendelen. Probeer niet zelf
reparaties uit te voeren, maar wend u tot uw installateur: in de tus-
sentijd kan de installatie werken als een niet-geautomatiseerde toe-
gangsopening, nadat de motor ontgrendeld is, zoals verderop zal
worden beschreven. In geval van defecten of stroomuitval kan,
in afwachting van uw installateur of het terugkeren van de stroom,
de automatisering op dezelfde wijze (als niet-geautomatiseerde toe-
gangsopening) worden gebruikt. Hiervoor dient u de motor handma-
tig te ontgrendelen (raadpleeg de instructiehandleiding van de mo-
tor) en beweeg de poort handmatig naar wens.

4 - Bediening als de veiligheidsinrichtingen buiten gebruik
zijn: als de veiligheidsinrichtingen van de installatie niet naar beho-
ren functioneren, kan de poort in modus “mens aanwezig” worden
bediend. Ga als volgt te werk:

01. Stuur met een zender of een sleutelschakelaar, etc. een instruc-
tie om de poort te starten. Als alles correct werkt, zal de poort
op regelmatige wijze gaan bewegen. Als dit niet het geval is, ga
dan als volgt te werk.

02. Stuur binnen 3 seconden opnieuw de instructie en houd de be-
treffende toets ingedrukt.

03. Na ongeveer 2 seconden zal de poort de gewenste beweging
uitvoeren in modus “mens aanwezig”; dat wil zeggen, de poort
blijft bewegen zolang de toets ingedrukt bilijft.

BELANGRIJK! - Als de veiligheidsinrichtingen buiten gebruik
zijn, wordt aanbevolen de reparatie zo snel mogelijk te laten
uitvoeren door een gekwalificeerd technicus.

5 - Ook al denkt u het zelf te kunnen doen, breng geen wijzigin-
gen aan de installatie en/of de programmerings- en instel-
lingsparameters van de automatisering aan: uw installateur is
aansprakelijk.

6 - Het testen, de periodieke onderhoudswerkzaamheden en even-
tuele reparaties moeten gedocumenteerd worden door degene die
ze uitvoert en de eigenaar van de installatie moet deze documenten
bewaren. De enige werkzaamheden die de gebruiker mag uitvoeren,
en waarvan we aanbevelen dat de gebruiker ze regelmatig uitvoert,

zZijn het reinigen van de glaasjes van de fotocellen en van de auto-
matisering. Om te voorkomen dat iemand de poort in beweging kan
zetten, dient u eraan te denken om, alvorens met het reinigen te
beginnen, de automatisering te ontgrendelen (raadpleeg hiervoor de
instructiehandleiding van de motor). Gebruik voor de reiniging alleen
een licht met water bevochtigde doek.

7 - Afvalverwerking: Aan het eind van de levensduur van de au-
tomatisering dient u ervoor te zorgen dat de ontmanteling door
gekwalificeerd personeel wordt uitgevoerd en dat de materialen
worden gerecycled of verwerkt volgens de plaatselijk geldende vo-
orschriften.
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PYKOBOACTBO NOJIb3OBATEJIAl (ana nepegaum KOHEYHOMY NoJsib3oBaTesio)

[epen nepBbiM NCMONb30BaHNEM CUCTEMDI aABTOMaTM3aLMn/aBTOMATUYECKINX BOPOT nmony4ynte OT npeactaButTena MOHTa>XHOW opraHunsaunn
VIHd)OpMaLlI/IIO 06 0CTaTOYHbIX puUcKax n yoennte HEMHOro BpemMmeH NpoYTEHNIO HaCTOALLEro pykoBoACTBa. XpaHI/lTe PYKOBOACTBO Ha cnyqaﬁl
CnpaBoOK B 6y}:lyLIJ,EM WM BO3MOXHON nepefavn nsgenma Hosomy Bnagenbly.

BHUMAHME! - Cucrema aBTomartusayum - 371o o6opyaoBaHue, BbiNoNHAWLLee KOMaHAbl Nonb3oBaTtens. He6pexxHoe nnu HeHapgnexa-

wee eé ncnonb3oBaHNe MOXeT npeacTaBNATb OMNACHOCTDb.

- He nogaBaiiTe KomaHAbl Ha BOpPOTa, Korga B 30He ux AEeNCTBUA HAXOAATCA NIOAN, XKUBOTHbIE AN NOCTOPOHHMNE NpeaMeTbl.

- Ka'reropvmecmn 3anpeLjaeTca TporaTtb 4aCTu CUCTeMbl BO BpeMA nepemeLyeHna BOPOT!

- d’OTOAaT‘II/IKI/I He ABNAITCA 3allUTHbIMN YCTpOﬁCTBaMM. OHM ABNAIOTCA BCnomoraTtesibHbIMU yCTpOﬁCTBaMVI cnctem 3awmTbl. He-
CMOTPA Ha TO, YTO N3AeNINA N3roToBJieHbl C NCNOJZIb30BaHNEM CaMbIX HaAEXHbIX TeXHONOrNM, B HUX MOryT BO3HMKATb HenoJslagku, a
TaKXXe U3HOC, KOTOopble B OTAEJIbHbIX CJZly4YadaX coBCceM He o4YeBUAHbI. Mo sTon npuYnHe Npun 3KcnyatTayun CUCTeMbl aBTOMaTU3aynun

Heo6xoanmo o6paLaTb BHUMaHMe Ha criefyiolee:

- Mpoxop uepes BopoTa pa3peluaeTcaA TONbKO KOrAa OHY NOMHOCTbIO OTKPbITbI 1 CTOAT.
- KATETOPUYECKU 3ANPELWAETCA nepecekaTb NPpo&m BOPOT BO BpeMsA 3aKpbiTuaA!
- Mepuopunueckn npoBepANTe NPaBUAbHOCTb paboTbl pOTOAATUMKOB M YCTPOMCTB 6e30nacHoCTu.

1 - JeTu: cuctema aBTomaTr3aumy obecneyrBaeT BbICOKYIO CTeMNeHb
6e30MacHOCTM, MOCTOSAHHYIO 1 Hag&xHylo paboty. Kpome Toro, 6naro-
[lapA Hanmumio cobCTBEHHBIX CMCTeM 6E30MacHOCTM OHa MOSHOCTHIO
WCKNIoYaeT ABMXeHVe BOPOT/PonneT Npu Hanuumum nogein nnn npea-
METOB B 30HE UX AEIZCTBI/IH. Tem He MeHee AeTAM KaTeropuyecku
3anpeLlaeTca nrpatb B HEMOCPeACTBEHHOW 6/M30CT OT CUCTEMBI.
XpaHuTte nNynbT AUCTAHLMOHHOIO YNpaBfieHMA CUCTEMOIA/BOPOTaMM B
mecTe, HeOCTYNHOM feTAM. HOMHVITe, YTO 3TO HEe UrpyLlKa.

2 - V3genue He npefiHa3HauYeHo AnA SKCNnyaTauuy nuuamu (BKnoyas
Jeten) dursnyeckne, NCMXUYECKUE WU YMCTBEHHble CMOCOOHOCTU
KOTOPbIX OrPaHMYeHbl, a TakXe N1MuamMmn He 0bajaoWwmnmMmn JOCTaTou-
HbIMW 3HAHMSAMM U HaBblKaMW, €CIN OHW HEe MPOLUN HeoOXoAUMbIN
WHCTPYKTaX MO UCMOJIb30BaHMIO U3JEeNnsa Nnoj pPyKOBOACTBOM OTBET-
CTBEHHOTO Nnua.

3 - Henonapku MNpy 06HapyXeHUV HenonagKy UM aHoManmin B pabo-
Te HemMe[JIEHHO OTK/OUMTE CUCTEMY OT SNIEKTPUNYECKON CETU 1 3ab110-
KUpynte eé mexaHunyeckn. He nbiTanTecb NPOBOAUTL PEMOHT CaMoO-
CTOATENbHO. BbI30BUTE YNONHOMOUYEHHOIO CEPBUCHOTO CrielmanucTa.
[lo npuxofa crneumnanicTa BOPOTa/poNeTbl MOXHO OYAeT OTKpblBaTb
BPYUHYI0, MpeABapuTeNibHO Pa3blioKMPOBaB MOTOP-PefyKTop, Kak
onvcaHo panee. Tpu nonomke WAM OTCYTCTBMMN HanpsXeHUA B
3NEeKTPUYECKON ceTu, BO BpeEMA OXMAaHNA BO3OOHOBMIEHUA MOLauM
SHeprun UM Nprxoaa Cneymanncta no PeMoHTy BOpoTamun/posnneTa-
MV MO>KHO MOJb30BaTbCA B PYYHOM pexmme. [na 3Toro cnepyet pas-
6NMOKMpPOBaTb MOTOP-PefyKTop (CM. PyKOBOACTBO MO 3KCMJlyaTauuu
[BUraTens) N OTKPbITb/3aKpbITb BOPOTA WUIIN POSNETbI BPYUHY!O.

4 - YnpaBneHue npu OTKNIOUYEHHDbIX YCTPONCTBax 6e3onacHocTu:
Ecnu ycTaHOBNEHHbIE B CCTeMe YCTPOCTBa 6e30nacHOCTU paboTatoT
HEKOPPEKTHO, MOXHO YNpaBnsATb BOpoTamMu B pexume «lpucytcrene
yenoBeKa» ciefyloLwym o6pasom:

01. lNogaiTe KOMaHAY BOPOTaM C NysbTa AUCTAHLMOHHOIO yrnpasne-
HUSA UK NepeksTloyaTesiemM. BopoTa AOMKHbI BbIMOMHUTL KOMaHAY.
Ecnu 3Toro He NPoV30LWNo,AeNCTBYITE, KaK ONCaHOo Aanee.

02. BTeyeHwne 3 cekyHp eLLé pa3 NoAanTe KOMaHAy 1 fepXnTe KHOMKY
Ha)KaToM NN NepekstoyaTesib BKIOYEHHbIM;

03. MpumepHO yepes 2 ceKyHAbl BOPOTa BbIMOJIHAT Tpebyemyto Ko-
MaHgy B pexume «MpucyTcTBue yenoBekar, T.e. BOpPoTa byayT
nepemeLLaTbCs TONbKO Npu AeNCTBAN Ha COOTBETCTBYIOWMIA Op-
raH ynpaeneHus (HaxkaTuv KHOMKK, MOBOPOTE NepeksitoyaTens.

BHUMAHMUE! - NMpn HencnpaBHOCTN 3aWUTHbIX YCTPONCTB peKo-
MeHyeTCcA NPOBEeCTN PEMOHT KaK MOXKHO GbicTpee.

5 - [la’ke Npu NOHUMaHMM NPOLIeCCa, He N3MEHANTEe HaCTPOMKM 1 Na-
paMeTpbl CMCTEMbI: 3TO JO/PKEH AenaTb CreLmanmncT.

6 - VcnbiTaHUA, Neproanyeckoe TeXHNYECKoe O0bCyXM1BaHKE U pe-
MOHT [OJSIXKHbI JOKYMEHTMPOBATbCA 06CNYKMBAOLLEN opraHu3aumen.
Konuu paHHbIX JOKYMEHTOB JOMKHbI XPaHUTLCA Y BragenbLa cucTte-
Mbl. EAVHCTBEHHas onepauus, KOTOPYIO MOXET NMPOBOAUTL Braaenel,
- 5TO MepPUOANYECKasa UNCTKa CTEKON POTOAATUMKOB 1 KOMMOHEHTOB
cucTeMbl aBToMaTu3aumn. Bo m3bexaHne HeCaHKLMOHMPOBAHHOIO
MCNONb30BaHUA CUCTEMbI Nepes Hauyanom nposefeHns PaboT He 3a-
6biBaliTe 0 € GNOKNPOBKE (CM. YKa3aHMA B PYKOBOACTBE MO IKCMIY-
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atauun aguratend). YMcTky npoun3BoamMTe UYMCTOWM BETOLLbIO, Clerka
CMOYEHHOW BOAOMN.

7 - Yrunusauyusa: 1o OKOHYaHMKN CPOKa CyXObl CUCTEMbI fEMOHTY-
pynTte eé KBanmouUMpOBaHHbIM NEPCOHANIOM U YTUAN3UPYIATE KOM-
NMOHEHTbI B COOTBETCTBUM C TPeboBaHMAMUN AENCTBYIOLLErO 3aKOHOAA-
TenbCTBa.



CALISTIRMA KILAVUZU (son kullaniciya teslim edilecektir)

Otomasyonu ilk defa kullanmadan 6nce kurulumu yapandan, kalinti risklerin kaynagini agiklamasi ve bu kilavuzu okumak icin birkac dakika
ayirmasini isteyin. Emin olmadidiniz hususlarla ilgili bagvurmak i¢in bu kilavuzu saklayin ve otomasyonun yeni sahiplerine iletin.

DiKKAT! - Otomasyonunuz, komutlarinizi aynen yerine getiren bir makine olup ihmalci ya da diizgiin olmayan kullanimi bunu
tehlikeli hale getirebilir:

- Calisma menzili icerisinde insan, hayvan ya da nesne varsa otomasyon kontrollerini asla etkinlestirmeyin.
- Kapi1 hareket ederken otomasyonun par¢asina asla dokunmayin!

- Fotoseller bir giivenlik cihazi degil, yardimci bir giivenlik cihazidir. Asiri glivenilir teknolojiyle imal edilmislerdir, ama u¢ du-
rumlarda arizalanabilir ve hatta hi¢ calismayabilir. Bazi durumlarda ariza durumu aninda anlasilir. Bu nedenlerle, otomasyon
kullanilirken asagidaki uyarilar dikkate alinmaldir:

- transit gecise ancak kapi tamamen acik ve hareketsizse izin verilir

- kapi kapanirken ASLA transit gecis yapmayin!

- fotosellerin ve giivenlik sistemlerinin dogru calistigini periyodik olarak kontrol edin.

1 - Cocuklar: bir otomasyon sistemi, kisilerin veya nesnelerin varli-
ginda hareketi 6nlemek icin algilama sistemini kullanarak ve surekli
ongorulebilir ve glvenlik etkinlestirme saglayarak yiksek bir gtivenlik
seviyesi saglar. Bununla beraber cocuklarin, otomasyonun yakinin-
da oynamamalarinin saglanmasi onerilir. Yanliglikla etkinlestirilimesini
Onlemek i¢in uzaktan kumandalar gocuklarin erisemeyecegi yere ko-
yun: Bu bir oyuncak degildir!

2 - Bu Urun, guvenlikten veya goézetimden sorumlu kisi tarafindan
Urdn kullanimiyla ilgili uygun yénergeler saglanmadikea fiziksel, duy-
gusal veya zihinsel yetenekleri azalmis yada deneyim veya beceri
eksikligi bulunan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan kullanimak Uzere
tasarlanmamistir.

3 - Arizalar: otomasyonun anormal calistigi goérUlirse elektrik glic
kaynaginin sistemle olan baglantisini kesin ve disli motoru manuel
olarak serbest birakin. Asla onarm girisiminde bulunmayin; yardm
icin bulundugunuz yerdeki tesisat¢lya basvurun. Bu arada, digli mo-
tor bu belgede asagida aciklandigi Uzere serbest birakildiktan sonra
sistern manuel bir erisim noktasi olarak kullanilabilir. Bir ariza ya da
elektrik kesintisi durumunda, tesisat¢i ya da elektrik glic kayna-
ginin dénmesini beklerken otomasyon hala kullanilabilir. Digli motoru
manuel olarak serbest birakin (motor talimat kilavuzuna basvurun) ve
kapiyr gerektigi sekilde manuel olarak hareket ettirin.

4 - Bozuk giivenlik cihazlarinin kontrolii: sistemde guvenlik ci-
hazlan arizalanirsa kapi asagidaki sekilde “calismaya devam et”
modunda kontrol edilebilir:

01. Anahtarla calisan bir selektdr anahtar ya da bir verici vb. ile ka-
piy etkinlestirmek igin bir komut gdénderin. Ariza yoksa kapi duz-
glnce kapanir; aksi halde asagidaki islemleri yapin;

02. Kumanday! etkinlestirin ve U¢ saniye basil tutun;

03. Yaklasik 2 saniye sonra kapi istenen manevrayi “¢calismaya de-
vam et” modunda gergeklestirir; yani, kumanda basili tutuldugu
sUrece kapi hareket etmeye devam eder.

ONEMLI! - Giivenlik cihazlari arzaliysa en kisa zamanda yet-
kin bir teknisyen tarafindan onarilmalarini dneririz.

5 - Beceri sahibiz olsaniz bile, sistemde ya da otomasyonun
programlama ve ayar parametrelerinde asla degisiklik yap-
mayin: bu islem tesisatginin sorumlulugundadir.

6 -Test islemleri, periyodik bakim ve her tirli onarim bu islemleri ger-
ceklestiren kisi tarafindan belgelendirilmeli ve ilgili belgeler sistemin
sahibi tarafindan saklanmalidir. Kullanicinin yapabilecegi ve periyo-
dik olarak yapmanizi énerdigimiz tek islem fotosel merceklerinin ve
otomasyonun temizligidir. Herhangi birisinin kapiy! etkinlestirmesini
Onlemek icin islemlere devam etmeden 6nce otomasyon sistemini
serbest birakin (motor talimat kilavuzuna bagvurun). Temizlik icin hafif
nemli bir bez kullanin.

7 - Bertaraf: Otomasyonun kullanm 6mrU doldugunda yetkin per-
sonel tarafindan bertaraf edildiginden ve malzemelerin gecerli yerel
standartlara gére geri donustirtlduginden veya hurdaya ayrildigin-
dan emin olun.
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