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¢ EN - Control unit for THREE-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore TRIFASE meccanico o elettronico ¢ FR
- Logique de commande pour moteur TRIPHASE mécanique et électronique * ES - Central para motor. TRIFASICO mecanico o electronico ® DE - Steue-
rungseinheit fiir mechanischen oder elektronischen DREIPHASENMOTOR e PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub elektronicznym
wylacznikiem krancowym e NL - Besturingseenheid voor DRIEFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - Bnok ynpaBnexua ana
TPEX®A3HOIO mexaHU4ecKoro unm snekTpoHHoro asuratens ® TR - UC FAZLI mekanik veya elektronik motor santrali
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: e EN - Run a device search (paragraph 3.12) e
: IT - Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 3.12)
: * FR - Lancer la recherche des appareils (para-

graphe 3.12) ¢ ES - Ejecutar la busqueda de
dispositivos ¢ DE - Suche nach Vorrichtungen
ausfiihren (Abschnitt 3.12) e PL - Przeprowa-
dzi¢ wyszukiwanie urzadzen (paragraf 3.12) e
NL - Zoek inrichtin- ——r—y
gen (paragraaf 3.12) e ‘ h
RU - BbinonHurte no-
NCK YCTPOMCTB (CM. nap.
3.12) TR - Arama
cihazlarinin calistiril-
masi (Paragraf 3.12)

@

* EN - Run a height acquisition (paragraph 3.13)
¢ IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo
3.13) e FR - Lancer Pacquisition des mesures
(paragraphe 3.13) * ES - Ejecutar la adqui-
sicion de medidas (apartado 3.13) ¢ DE - H6-
henerfassung ausfiihren (Abschnitt 3.13) e PL
- Przeprowadzi¢ wyszukiwanie potozen (para-
graf 3.13) ® NL - Leer | =

positiewaarden aan
(paragraaf 3.13) « RU -
BbinonHuTe nouck no-
3uymi (cm. nap. 3.13) e
TR - Iktisap kotasinin
karsilanmasi (Paragraf
3.13)




¢ EN - Control unit for MONO-PHASE motor with mechanical or electronic limit switch ¢ IT - Centrale per motore MONOFASE con finecorsa meccanico o elettronico ¢
FR - Logique de commande pour moteur MONOPHASE mécanique et électronique ¢ ES - Central para motor MONOFASICO con final de carrera mecanico o electrénico
¢ DE - Steuerungseinheit fiir EINPHASENMOTOR mit mechanischem oder elektronischem Endschalter ® PL - Centrala do silnika TROJFAZOWEGO z mechanicznym lub
elektronicznym wytacznikiem kraricowym ¢ NL - Besturingseenheid voor EENFASEMOTOR met mechanische of elektronische eindaanslag * RU - bnok ynpasnenuns gna
OJHO®A3HOIO gBUraTensa c MexaHUu4eCKUMMN UNu 3NEeKTPOHHbIMU KOHLeBbIMM faTuukamu ® TR - Mekanik veya elektronik aksamli TEK FAZLI motor santrali
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IT - Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 3.12)
* FR - Lancer la recherche des appareils (para-
graphe 3.12) » ES - Ejecutar la busqueda de
dispositivos ¢ DE - Suche nach Vorrichtungen
ausfiihren (Abschnitt 3.12) * PL - Przeprowa-
dzi¢ wyszukiwanie urzadzen (paragraf 3.12) e
NL - Zoek inrichtin-
gen (paragraaf 3.12) e
RU - BbinonHurte no-
WNCK YCTPOWCTB (CM. Mmap.
3.12) * TR - Arama
cihazlarinin calistiril-
masi (Paragraf 3.12)

E e EN - Run a device search (paragraph 3.12) ®
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¢ IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo
3.13) e FR - Lancer I’acquisition des mesures
(paragraphe 3.13) ® ES - Ejecutar la adquisicion
de medidas (apartado 3.13) ¢ DE - Héhenerfas-
sung ausfiihren (Abschnitt 3.13) ® PL - Przepro-
wadzi¢ wyszukiwanie poto é M%
NL - Leer positiewaar- F ( M) =
den aan (paragraaf
3.13) * RU - BbinonHu-
Te nouck nosuvumin (cm.
nap. 3.13) ® TR - Iktisap
kotasinin karsilanmasi
(Paragraf 3.13)

* EN - Run a height acquisition (paragraph 3.13)




e EN - Control unit for motor with MEIN inverter ¢ IT - Centrale per motore con inverter MEIN ¢ FR - Logique de commande pour moteur avec inverseur
MEIN e« ES - Central para motor con inverter MEIN ¢ DE - Steuerungseinheit fiir Motor mit Inverter der Serie MEIN ¢ PL - Centrala do silnika z falownikiem
MEIN e NL - Besturingseenheid voor motor met inverter MEIN - RU - Bnok ynpaeneHusa ana apuratena c uisepropom MEIN ¢ TR - MEIN invertérlii motor santrali

S35585SYy

203

|
T

_&
ﬁ

B
C
C
C
C
C
C

@

[BEAEEE [AE| [AAED

©

© ®

e EN - Run a device search (paragraph 3.12) e
7 IT - Eseguire ricerca dispositivi (paragrafo 3.12)
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* FR - Lancer la recherche des appareils (para-
graphe 3.12) » ES - Ejecutar la busqueda de
dispositivos ¢ DE - Suche nach Vorrichtungen
ausfiihren (Abschnitt 3.12) ¢ PL - Przeprowa-

EN - Activate inverter function
(L7, level 1 - Table 5)

Na o . . dzié wyszukiwanie urzadzen (paragraf 3.12) e
M) IT - Attivare funzione “Inverter” NL - Zoek inrichtin- =) ———]
3 7\ (|_7, 1° livello - Tabella 5) gen (paragraaf 3.12) &
Em=) ) FR - Activer fonction Inverter E:‘I’( '“B:'I;I"C"T"B“("C'Ine i
ﬂ ;\w“u\ m o (L7, niveau 1 - Tableau 5) 3 12)y .P TR - A",amF;'
12 3 4||SAFE 56 7 8 91011 ES _ Activar funcién “Invertel’” cihazlarinin gall§t"—,l.
(L7, 1° nivel - Tabla 5) masi (Paragraf 3.12) gl || |cce...

L ¢ EN - Run a height acquisition (paragraph 3.13)

5L

»Inverter” (L7, 1. Ebene - Tabelle 5)

PL - Wiaczyé funkcje “Falow-
nik” (L7, 1. poziom - Tabela 5)

NL - Activeer functie “Inverter”
(L7, 1¢ niveau - Tabel 5)

RU - Bkniountb GpyHKLMIO
«YacToTHbIN nNpeobpasoBarenb»
(L7, 1-1 ypoBeHb - Tabnuua 5)

TR - “Invertor” fonksiyonunun
etkinlestirilmesi (Seviye L7,1 -
Tablo 5)

¢ IT - Eseguire acquisizione quote (paragrafo
3.13) e FR - Lancer Pacquisition des mesures
(paragraphe 3.13) e ES - Ejecutar la adqui-
sicion de medidas (apartado 3.13) ¢ DE - H6-
henerfassung ausfiihren (Abschnitt 3.13) ® PL
- Przeprowadzi¢ wyszukiwanie potozen (para-
graf 3.13) ¢ NL - Leer
positiewaarden aan
(paragraaf 3.13) * RU -
BbinonHute nouck no-
3uumin (cm. nap. 3.13) e
TR - Iktisap kotasinin
karsilanmasi (Paragraf
3.13)
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IMPORTANT!

Before carrying out any type of operation or
procedure, carefully read the general warnings in
this manual (chapter 7),
application limits (paragraph 2.2)

1 PRODUCT DESCRIPTION AND INTENDED USE

DIC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 are control units to be used to automate
Rolling shutters and sectional doors with three-phase motors.

NDCC2301 is a control unit to be used to automate sectional doors with mono-
phase motors or for sectional and high-speed doors automated by a three-
phase motor with MEIN inverter on board.

Model ‘ Door type ‘ Connection ‘ Max. power
DIC4go1 | 5Oling dooropener | thyee phase 1.1KW
NDCG4002 | 5OIng dooropener | e prase 2.2KW
NDCC4005 | Holng door Pener | tiyee phase 5.5KW
NBCEZ aieg;r:i—?s%aeled door mglnl\?}gpneillileinverter 1 ?Ew /2.2KW

CAUTION! - All uses other than the intended use described and use
in environmental conditions other than those described in this manual
should be considered improper and forbidden!

All the control unit models may be connected to all the common safety elements.

To open and close a door, just press the specific button installed on the cover or
the external button or via the radio receiver.

CAUTION! - The control units described in this instruction manual may
not be used in the zones at risk of explosion.

? INSTALLATION

2.1 - Preliminary checks for installation

Before proceeding with installation, check the condition of the product
components, suitability of the selected model and conditions of the intended
installation environment.

® Ensure that all material used is in perfect condition and suitable for use.

e Check that all use conditions are within the product application limits
(paragraph 2.2) and within the value limits reported in the “Product technical
specifications”.

e Check that the intended installation area is suitable for the overall size of the
product (fig. 1).

e Ensure that the selected surfaces for product installation are solid and
guarantee a stable fixture.

* Make sure that the fixing zone is not subject to flooding. If necessary, mount
the product suitably raised from the ground.

* Check that the space around the product provides easy and safe access.

* Make sure that all the electrical cables to be used are of the type listed in Table
1.

® Check that in the automation there are the mechanical stops when closing and
opening

2.2 - Product application limits
The product may only be used as reported in the table below:

Control
unit

Control unit power
supply

Type of motor*

DIC4001 Three-phase 3x230 Vac, 3x400 Vac
NDCC4002 gzz%ed%gis_egg%%%\zlac, with Nice encoder or mechanical limit
NDCC4005 switches
Mono-phase 230 Vac with Nice en-
NDCC2301 Mono-phase 230 Vac - coder or mechanical limit switches
50/60Hz Motor with mono-phase MEIN family
inverter

(*) In compliance with the corresponding application limits.




2.3 - Typical system

Fig. 2 shows an example of an automation system set up with

Nice components:

1 Gearmotor

2 Transmitter

3 Sensitive edge

4 Junction box

5 Control unit

6 Spiral cable

7 Flashing light

8 Photocell

9 Digital keypad - Transponder reader - Key-operated selector switch - External
pushbuttons

These components are positioned according to a typical and usual layout. With
reference to fig. 2, establish the approximate position where each component
included in the system will be installed.

Important — Before the installation, prepare the electrical cables needed for
your system, referring to fig. 2 and “Table 1 - Technical characteristics of
electrical cables”.

Caution! — When laying pipelines for routing the electric cables and for the
entrance of the cables into the container of the control unit, take into account
the risk of possible deposits of water in the branch wells, where condensate
may form in the pipelines and the control unit which may damage the electronic
circuits.

2.4 - Installation of the control unit

To fix the control unit, proceed as described below:

01. Open the box of the control unit: unscrew the relative screws as shown
in fig. 3-A / fig. 3-B;

02. Prepare the holes for the passage of the electrical cables of the control and/
or signaling accessories. To this end and also in order to guarantee that the
IP protection rating is maintained, the use of a specific tool is recommended
(e.g. cup wheel cutter) to adjust the positions predisposed in the lower part
of the box. If necessary, it is possible to use the side cable entrances, but
only when using suitable couplings for pipelines;

03. Fix the box; based on the needs of the installation area, it is possible to fix
it in three ways:
a) directly on the wall by applying the screws inside the box (fig. 4-A);
b) by using the standard supports provided (fig. 4-B);
c) if the ducting for the passage of the electrical cables is external and it
is necessary to fix the box at a maximum distance of 2 cm from the wall,
to allow the passage of the connection cables behind the control unit. The
optional accessory set DCC includes 4 spacers and a plastic element to
protect the entrance of the cables inside the control unit. To carry out the
installation using the accessory, refer to fig. 4-C.

04. At this point, it is possible to carry out all the electrical connections: refer to
chapter 3.

To install the other devices in the automation, refer to their instruction manuals.
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TABLE 1 - Technical specifications of electrical cables (fig. 2)

Connection Cable type Maximum length allowed
A: CONTROL UNIT POWER SUPPLY cable 4 x 1 mm? 5m (note 1)
B: MOTOR cable for the Nice gearmotors, dedicated cables sold as 3-5-9-11m
accessories.
ask the manufacturer of the gearmotor for different
brands
C: FLASHING LIGHT cable 2 x 1 mm? (for flashing light) 10m
with aerial RG58 shielded cable type (for aerial)
D: BLUEBUS DEVICE cable 2 x 0.5 mm? 15 m (note 2)
E: KEY-OPERATED SELECTOR SWITCH cable 2 cables 2 x 0.25 mm? 10 m (note 3)
F: Spiral cable for sensitive edge Nice Spiral cable available as accessory 50m

Note 1 - If the power supply cable exceeds 5 m in length,

it is necessary to use a cable with a larger cross-section.

Note 2 - If the Bluebus cable is longer than 10 m and reaches up to a maximum of 15 m, a cable with a larger cross-sectional area is required (2x1mm?).

The Bluebus cable must be separated from the other cables.

Note 3 - These 2 cables may be replaced by a single cable 4 x 0.5 mm?.

CAUTION! - The cables used must be suited to the installation environment.
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3 ELECTRICAL CONNECTIONS

CAUTION!

- All electrical connections must be made with the unit disconnected
from the mains power supply.

- The connection operations must only be carried out by qualified
personnel.

— Provide a device on the electrical power line ensuring complete disconnection
of the automation mechanism from the grid. The disconnection device must
have contacts with an opening distance large enough to permit complete
disconnection under the conditions sanctioned by overvoltage category |lI,
in accordance with installation regulations. The device ensures quick, safe
disconnection from the power supply if needed, and must therefore be
positioned in view of the automation mechanism. If located in a concealed
position, it must be equipped with a system that prevents inadvertent
or unauthorised reconnection of power, to avoid potential hazards. The
disconnect device is not supplied with the product.

3.1 - Connection of the three-phase mains power cable for
control units DIC4001, NDCC4002, NDCC4005

To make the electrical connection, refer to fig. 5.

A 16A CEE plug is connected to terminals L1, L2, L3 and the PE terminal.

The connection to the control unit may also be made by using a main three-
phase switch (accessory not provided). In this case, it is possible to remove the
CEE plug during mounting.

3.2 - Connection of the mono-phase power supply cable for
NDCC2301 control unit

To make the electrical connection, refer to fig. 6. A Schuko plug is connected
to terminals L1, L3 and the PE terminal.

The connection to the control unit may also be made by using a main mono-
phase switch (accessory not provided). In this case, it is possible to remove the
Schuko plug during mounting.

3.3 - Description of the electrical connections to the logic
board NDAOO1 (fig. 7): safety devices, control devices and
accessories

Control devices with Normally Open (NO) contacts can be connected on inputs
ING1, 2, 3. One of these inputs, or a combination of them, in addition to any
STOP/ALT input, may be used, for example, to connect an external External
pushbuttons or a switch with cable connected to the ceiling.

ING3 (CLOSE) - input for devices which control only the closing manoeuvre.
NO contacts can be connected to this input.

ING2 (OPEN) - input for devices which control only the opening manoeuvre.
NO contacts can be connected to this input.

ING1 (S.S.) - input for devices which control movement in Step-Step mode,
enabling the connection of Normally Open contacts.

JP - The jumper must be positioned in a suitable position to allow the con-
nection on the STOP input of optical sensitive edges or 8.2 kQ constant
resistance edges (see paragraph 3.9)

STOP - input for devices that block the manoeuvre in progress and have it
followed by a short reverse run; by setting the input accordingly, it is pos-
sible to connect Normally Closed type contacts, Normally Open contacts,
constant resistance or optical devices. For further details see paragraph 3.9.

ALT - input for devices that shut down the manoeuvre in progress; connect
Normally Closed type contacts.

- Flashing light 24: this function is used to turn a 24 V - max 25 W lamp on
and off during a manoeuvre. During the manoeuvre it flashes at intervals of
0.5 slitand 0.5 s off.

- Maintenance/status indicator: a 24 V indicator (max 10 W) can be con-
nected for the following signals:

® “Door open indicator” function

Door closed: off

Door opening: slow flashing light

Door closing: quick flash light

Door open (not in closing position): on

* “Activated if the door is closed” function
Door closed: on

All other cases: off

e “Activated if the door is open” function
Door open: on

All other cases: off

* “Maintenance indicator” function

The indicators illuminates for 2 seconds at the start of the opening manoeu-
vre until the number of manoeuvres carried out is below the threshold of 80%
the number of manoeuvres set for the scheduled maintenance operations to
be performed.

Flashing light indicator for the entire duration of the manoeuvre: number of
manoeuvres ranging between 80% and 100%
indicator constantly flashing: number of manoeuvres greater than 100%

- Electric block: a 24 V max 10 W electric block with latch can be con-
nected (versions with electromagnet only, without electronic devices).
During the opening manoeuvre, the electric block is activated and remains
active to free the door and perform the manoeuvre. At the end of the Closing
manoeuvre ensure that the electric block re-engages mechanically.

- Electric lock: a 24 V max 10 W electric lock with latch can be connected
(versions with electromagnet only, without electronic devices). At the start
of the opening manoeuvre, the electric lock is activated for a short period
to release the door and complete the manoeuvre. At the end of the Closing
manoeuvre ensure that the electric lock re-engages mechanically.

- Suction cup: a 24V max 10 W suction cup can be connected (versions
with electromagnet only, without electronic devices).

When the door is closed, the suction cup is activated to lock the door in
place. During the opening and closing manoeuvre the output is deactivated.

OUTS - this is a free contact output, voltage-free with relay, which can be
reprogrammed with level two programming (see paragraph 5.2).

The possible connections are as follows:

-5 COMMON

-6NC

-7NO

AERIAL ¥—| - radio receiver aerial connection input (nota: the aerial is incor-
porated on Nice LUCY B, MBL, MLBT flashing lights).

LIMIT SWITCH - input for the connection of the mechanical limits switches.
If the used motor is with electronic limit switch, inputs 1-2 and 1-4 must be
connected one to the other with jumpers (also see fig. 10).

BLUEBUS - the devices that are compatible with the Nice BlueBus protocol
may be connected on this terminal. All devices are connected in parallel with
just two wires conveying the electric power and communication signals; the
control unit is able to recognise all the devices connected automatically and
individually, and to detect any fault safely. For further details see paragraphs
3.12 and 5.3.6.

The control logic card NDA0OO1 has three reprogrammable outputs
and a fourth multifunctional output that is pre-set to connect a traffic
light but can be configured in many different modes.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - these outputs can be used to connect one of
the devices specified in the following list. OUT1 can be reprogrammed with level
two programming (see paragraph 5.2). OUT2 can be reprogrammed with the
Oview programmer accessory only (for further details see the product manual).

- Flashing light: it is the standard factory setting. A NICE flashing light
model LUCY B, MLB or MLBT with a 12 V 21 W car type lamp can be con-
nected. During the manoeuvre it flashes at intervals of 0.5 s lit and 0.5 s off.

Note - Only one 12 V - 21 W flashing light can be connected to the control
unit. If two flashing lights need to be connected, these must be of the 24
V - max 25 W type and the outputs must be programmed as “Flashing light
24" (see below).

SAFE - input for the connection of the thermal protection device of the mo-
tor (also see fig. 8). CAUTION! - [t is used for motors with mechanical limit
switches only. Leave “disconnected” in motors with electronic limit switch.

TRAFFIC LIGHT (traffic light output) - it is a multifunctional output made up
of a combination of 3 outputs to which an overall load of 24 V - 25 W can
be connected.

To use 230 Vac lamps, an interface relay needs to be connected to each
output

4 connections are available on the terminal:
8: Common 24V

9: OUT-TL1 output

10: OUT-TL2 output

11: OUT-TL3 output

If these outputs are suitably programmed via level two programming (see
paragraph 5.2) or with the Nice Oview programmer, the following operating
modes can be obtained; the option to choose in the level two programming
is described between brackets:

Red traffic light (option 1): OUT-TL2




Green traffic light (option 2): OUT-TL3

One-way traffic light (option 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Two-way traffic light (option 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Door open indicator (option 6): OUT-TL1
Maintenance indicator (option 8): OUT-TL1
Flashing one-way traffic light (option 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Status*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Electric lock*: OUT-TL2

Electric block*: OUT-TL2

Suction cup*: OUT-TL2

Courtesy light*: OUT-TL2

Radio channel 1*: OUT-TL3

Radio channel 2*: OUT-TL3

Radio channel 3*: OUT-TL3

Radio channel 4*: OUT-TL3

* Note1 - These functions can be activated only by using the Oview pro-
grammer.

ENCODER - input for the connection of the wiring of the electronic limit
switch (encoder)

PUSH BUTTONS - input for the connection of the External pushbuttons

present on the box cover.

IMPORTANT!

It is UNADVISABLE to connect any type of
device or accessory not expressly stated in this
instruction manual. The manufacturer declines
all liability for damage resulting from improper
use of the various devices of the system, not
conforming to the indications in this instruction
manual.

For more information contact the Nice customer
service department

3.4 - Description of the electrical connections to the power
board (fig. 7)

MOTOR = output for the motor connection. In the version NDCC2301, to
control a motor with inverter it is necessary to connect the power supply of
the inverter on this output.

BRAKE = output for the connection of the electric brake (205 Vdc / max
25 W).

BOOST = output for the connection of the start-up condenser (model
NDCC2301 only).

LINE = input for the connection of the electric power supply.
L1-L2-L3: THREE-PHASE connection
L1-L3: MONO-PHASE connection

PE = input for the earthing connection of the control unit and motors.

3.5 - Electrical connections of the control unit (fig. 8)
CAUTION! - All electrical connections must be made with the unit
disconnected from the mains power supply.

After fixing the box of the control unit and having arranged the holes for the
passage of electrical cables (see paragraph 2.4), make the electrical connections
as follows:

If not already present, first connect the electrical power supply cable:

- for the models DIC4001, NDCC4002, NDCC4005 see paragraph
3.1

- for the model NDCC2301 see paragraph 3.2;

Then, connect the electrical cable coming from the motor:

- Three-phase motor with mechanical limit switch (fig. 9 and 10)
- Three-phase motor with electronic limit switch (fig. 11 and 12)

- Mono-phase motor with mechanical limit switch and start-up
condenser (fig. 12 and 9)

- Mono-phase motor with electronic limit switch and start-up condenser
(fig. 12 and 11)

- Three-phase motor with MEIN family inverter (fig. 13 and 11)

Finally, connect the electrical cables of the various accessories present,
referring to fig. 14 and paragraph 3.3.

Note — To facilitate cable connections, the terminals can be removed from
their seats.

3.6 - Connections of other devices to the control unit

If it is necessary to power additional devices included in the system, these can
be connected to the control unit on the terminals “S.S. (positive)” and “STOP
(negative)” (fig. 14). The power supply voltage is 24 Vdc (-20% + +20%), with
maximum available current 1A. Important - Do not connect inductive charges.
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TABLE 2 - PHOTOCELL ADDRESSES

Jumpers

Photocell

PHOTO Photocell h = 50 activated when
closing (activated when closing with

inversion on “open”)
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3.7 - Photocells PHOTO Il | Photocell h = 100 activated when
The Bluebus system enables the control unit to recognise the photocells in the closing (activated when closing with
system by control routing the relative electric jumpers (see Table 2) and also inversion on “open”)
enables assignment of the correct value for the "obstacle detection” function.
The routing operation must be carried out on both TX and RX by placing the
electric jumpers in the same way on both and and checking that there are no -
other pairs of photocells with the same address. The photocells may be installed | | PHOTO 1 Photocell h = 50 activated when
as shown in fig. 15. opening/closing (on “open” the
Important — After installing or removing the photocells, the device learning phase Enlano%ut\r/wre stops temp.orar:l?/ -on
must be performed, as described in paragraph 3.12. “gg;?”) S Manosuvre inverts on
Notes
- 2 photocells with control function “opens FA1” and “opens FA2” can be .
connected to the Bluebus input (it is necessary to cut the A electric jumper at | | PHOTO 111 | Photocell h = 100 activated, the
the rear of TX and RX cards). In this way, when these photocells intervene, the manoeuvre inverts on “open”) opening/
control unit commands an opening manoeuvre. For further information, refer to closing (on “open” the manoeuvre
the instruction manual for the photocells. stops tempgranly - on “close” the
- It is not possible to have more addresses of the same type on the same manoeuvre inverts on “open’)
system.
PHOTO 2 Photocell activated on opening %

(activated on opening with inversion on
“close”)




PHOTO 21l | Photocell activated when opening
(on “open” the manoeuvre stops
temporarily - on “close” the manoeuvre

inverts on “open”)

PHOTO 3 Single photocell activated on opening
and closing (on “open” the manoeuvre
stops temporarily - on “close” the

manoeuvre inverts on “open”)

FA1 Photocell for opening command (cut
the A jumper at the rear of TX and RX

cards)

FA2 Photocell for opening command (cut the

A jumper at the rear of TX and RX cards)

AL AW 4

CAUTION! - Certain types of photocells activate and operate simultaneously
during the same time frame, therefore, to avoid possible interferences of
the infrared ray, these photocells must NOT be installed near one another.
The combinations of photocells that may interfere with each other include:
- PHOTO with PHOTO 2

- PHOTO Il with PHOTO 3

- PHOTO 1 with PHOTO 2II
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3.8 - MOTB digital selector and proximity reader for MOMB
transponder cards

The Bluebus system enables connection of up to 4 MOTB digital selectors or 4
MOMB transponder card readers.

MOTB enables control of the automation by entering one of the memorised
numerical codes on the keypad.

MOMB enables control of the automation by simply placing the memorised
transponder card close to the automation.

These devices have an individual code, which is recognised and memorised
by the control unit during the phase for learning all connected devices (see
paragraph 3.12). Note - Prior to running the device learning phase, enter a
combination of numbers on the MOTB digital selector or on the MOMB
transponder card.

This makes it possible to prevent any fraudulent attempt to replace a device or
use the automation by unauthorised persons. For further information, refer to
the instruction manual for MOTB and MOMB devices.

3.9 - STOP Input

The Stop input function causes the manoeuvre to stop immediately followed by
a short reverse run manoeuvre.

At this input, devices such as sensitive edges or with an 8.2 kQ.constant
resistance output may be connected.

The control unit, during the learning phase, recognises the type of device
connected and activates a "STOP" command when any variation in the learnt
status occurs.

When set accordingly, more than one device can be connected to the STOP
input, also of different type;

- NO devices: connect the 8.2 kQ resistance in parallel with the device;

- NC devices: connect the 8.2 kQ resistance in series with the device;

8

- several NC devices can be connected "in series" with no limit to the number;

- if other devices are present, all of them must be connected “in cascade” with
a single 8.2 kQ termination resistance;

- it is also possible to create a combination of NO and NC type, by arranging the
two contacts “in parallel”. In this case, an 8.2 KQ resistance must be placed
in series with the NC contact; this also enables the combination of 3 devices:
NO, NC and 8.2 kQ.

Caution!

- For the connection of devices with an 8.2 kQ constant resistance it is
necessary to place the electric jumper (JP) as shown in fig. 16.

- For connection of an optical device type OPTO SENSOR (OSE), place
the electric jumper (JP) as shown in fig. 17, and make the connections
as shown in Figure 18. The maximum current provided on the line is
12 Vdc and 40 mA.

IMPORTANT! After having made a connection,
it is necessary to carry out the learning phase of the

connected devices (see paragraph 3.12)
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3.10 - Connecting a radio receiver

The control unit is fitted with a SM type connector for connection of a radio
receiver (optional accessory, not provided) model SMXI, SMXIS, OXI or OXIT
and similar.

To insert the radio receiver, disconnect the control unit from the power mains
and insert the receiver as shown in fig. 19.

Table 3 shows the actions performed by the control unit according to the
outputs activated or the commands sent from the radio receiver.

Note - For further information, see the instruction manual of the receiver.



S
TABLE 3

SMXI, SMXIS, OIX, OXIT receiver in “Mode | or II”

output description

Output no. 1 Step by step

Output no. 2 Partial Open; factory value: mid-travel opening (can be
modified during the height acquisition phase or using the
Oview programmer)

QOutput no. 3 Open

Qutput no. 4 Close

command description

Command no. 1 | Step by step

Command no. 2 | Partial Open; factory value: mid-travel opening (can be
modified during the height acquisition phase or using the

Oview programmer)

Command no. Open
Command no. Close
Stop

Command no. Apartment block Step by Step

3
4
Command no. 5
6
7
8

NOTE FOR MOTOR WITH INVERTER! - If a motor with MEIN family
inverter is used, prior to running the device learning phase, the function
“L7 Inverter” must be activated; see Table 5 of paragraph 5.1.

The need to proceed is signaled by LEDs “L1” and “L2” present on the control
unit flashing at the same time.

To run the device learning phase proceed as follows:

Press and hold
down[Open] and [Set] keys
at the same time

Release the keys when LEDs "L1" and "L2" start flashing quickly (after
approx. 3 seconds).

Wait a few seconds for the control unit to complete the device
learning phase.

At the end of this phase, the STOP terminal LED must be lit and LEDs
“L1” and “L2” must turn off (LEDs “L3” and “L4” may start flashing to
indicate that the positions have not be learnt).

This procedure must be repeated in the case of modifications

to the devices connected to the BlueBus and Stop terminals (for example,
after connecting a new device to the control unit). The operation must
be carried out also if an Inverter or a motor with encoder is connected.

3.13 - Recognition of limit positions on opening and closing
After the recognition of the devices connected to the control unit (paragraph
3.12), the control unit must recognise the door’s open and closed positions.

CAUTION! - Procedure for motors with electronic limit switch: after the
learning procedure for the opening and closing positions, 3 complete
manoeuvres must be performed. While these manoeuvres are per-
formed, the door progressively moves closer to the positions memo-
rised previously, until reaching the programmed positions.

To proceed, follow the various procedures for the different types of motor:

- Motor with electronic limit switch (encoder), see paragraph 3.14;

- Motor with MEIN family inverter, see paragraph 3.15;

- Motor with mechanical limit switch, see paragraph 3.16;

3.14 - Recognition of limit positions on opening and closing with
electronic limit switch (encoder)

3 positions can be programmed, as described below:

Position ‘ LED ‘ Meaning

Command no. 12 | Block automation

Command no. 13 | Release automation

Command no. 14 | Timer courtesy light

ON/OFF courtesy light

Command no. 15

3.11 - Initial start-up and electrical connections
After powering up the control unit, perform the following checks:

* Make sure that the “Bluebus” LED flashes quickly for a few seconds and then
regularly with a frequency of one flash per second.

e |f photocells are present in the system, check that the LEDs on the latter also
flash (both TX and RX); the type of flash is not important as this depends on
other factors.

e Check that the flashing light connected to the FLASH output is switched off.
If all the checks do not correspond to what is requested, you must disconnect
the electrical supply to the control unit and check the various electrical
connections made previously.

3.12 - Recognition of the connected devices
After the initial power-up (paragraph 3.11), the devices connected on the
“Bluebus”, “Stop” and encoder inputs must be recognised by the control unit.

CAUTION! - The learning phase must be performed even if no device is
present that is connected to the control unit.

Command no. 7_| Step by step High priorty Al L | Meim.m opening positon desied. When the coor
Command no. Partial open 2 AP L5 Partial opening position. It is the position in which the
Command no. 9 | Partial open 3 door stops after giving a partial opening command.
Command no. 10 | Open and block automation AO L8 Maximum closing position. When the door reaches this
Command no. 11 | Close and block automation position it stops.

If the door is in the closing position, it must be positioned manually at about
50 cm from the ground by using the emergency manoeuvre system (see motor
instruction manual) to prevent, in case of inverted rotation, the load-bearing
ropes (sectional doors) from leaving their seat or the excessive tightening of the
shutter (rolling shutters)

Caution!

- if the direction of rotation does not correspond to the direction set
(Open = opening direction), you must disconnect the electrical supply
and invert the “V” and “W” connections (phase inversion) in the motor
connector (fig. 19).

- if, during the movement, the door stops and LED L6 flashes, the func-
tion “Inverted rotation direction” must be set; refer to Table 5.

To carry out the procedure, proceed as described below:

Press and hold down [Set] and 000¢
[Close] keys for 3 seconds to 993
start the position memorisation 000c¢

000¢
phase. 000¢
LED L1 flashes: programming 08%
position A1 o)

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

9




Press the [Set] key for 3 seconds
to confirm position A1.

LED L1 stays on.

LED L5 flashes: programming po-
sition AP

O00000¢

If you do not wish to program the partial opening position, quickly press
the [Set] key twice to move to the new programming stage. LED L5
stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the partial opening
position.

Press the [Set] key for 3 seconds
to confirm position AP.

LED L5 stays on.

LED L8 flashes: programming po-
sition AO

O00000¢

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
closing position.

Press the [Set] key for 3 seconds
to confirm position AQ.
LED L8 stays on.

O00000¢(
000000¢
O00000¢
AnAAA~AC

o

When the [Set] key is released, all LEDs are switched off.

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform a
complete opening manoeuvre.

1

Send a closing command by pressing the [Close] key to perform a
complete closing manoeuvre.

CAUTION! - The learning phases must never be interrupted. If this oc-
curs, the entire learning procedure must be repeated. At the end of the
learning phase, if LEDs “L3” and “L4” flash, this means that there is an
error. The position recognition procedure can be repeated at any time
also after the installation.
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3.15 -

Recognition of limit positions on opening and closing with
the use of MEIN family inverter

5 positions can be programmed, as described below:

Position | LED | Meaning

A1

L1 Maximum opening position. When the door reaches
this position it stops

RA1

L2 Position when the deceleration starts during the open-
ing manoeuvre. When the door reaches this position,
the motor decelerates and reaches the minimum

speed.

AP

L5 Partial opening position. It is the position in which the

door stops after giving a partial opening command.

RAO

L7 Position when the deceleration starts during the clos-
ing manoeuvre. When the door reaches this position,
the motor decelerates and reaches the minimum

speed.

A0

L8 Maximum closing position. When the door reaches this

position it stops.

If the door is in the closing position, it must be positioned manually at about

50 cm from the ground by using the emergency manoeuvre system (see motor

instruction manual) to prevent, in case of inverted rotation, the load-bearing

ropes (sectional doors) from leaving their seat or the excessive tightening of the
shutter (rolling shutters).

Caution! - If the direction of rotation does not correspond to the direc-

tion set (Open = opening direction), you must leave the "Recognition

of opening and closing positions” procedure and activate the function
“Inverted rotation direction”; refer to Table 5.

To carry out the procedure, proceed as described below:

Press and hold down [Set] and 000¢
[Close] keys for 3 seconds to gggg
start the position memorisation 000¢

[eXelelq
phase. : L 000¢
LED L1 flashes: programming po- =g RO g%

sition A1

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

Press the [Set] key for 3 seconds
to confirm position A1.

LED L1 stays on.

LED L2 flashes: programming po-
sition RA1

O00000¢
0O00000¢
O00000¢
AARAAAAS

(¢]
Oo
Do O

If you do not wish to program the opening deceleration position, quick-
ly press the [Set] key twice to move to the new programming stage.
LED L2 stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the opening de-
celeration position.

Press the [Set] key for 3 seconds 3”

to confirm position AP.

LED L5 stays on.

LED L7 flashes: programming po- 000¢

sition RAO 838
000¢
000¢
000¢
%50

If you do not wish to program the partial opening position, quickly press
the [Set] key twice to move to the new programming stage. LED L5
stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the partial opening
position.




Press the [Set] key for 3 seconds 3”
to confirm position AP.

LED L5 stays on.

LED L7 flashes: programming
position RAO

O00000¢

If you do not wish to program the closing deceleration position, quickly
press the [Set] key twice to move to the new programming. LED L7
stays off.

Otherwise continue the sequence.

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the closing decel-
eration position.

Press the [Set] key for 3 sec- 3”
onds to confirm position RAQ.
LED L7 stays on.

LED L8 flashes: programming po-
sition AO

O00000¢

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
closing position.

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform a
complete opening manoeuvre.
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CAUTION! - The learning phases must never be interrupted. If this oc-
curs, the entire learning procedure must be repeated. At the end of the
learning phase, if LEDs “L3” and “L4” flash, this means that there is an
error. The position recognition procedure can be repeated at any time
also after the installation.

3.16 - Recognition of limit positions on opening and closing
with mechanical limit switch

2 positions can be programmed, as described below:

Position |LED |Meaning

Al L1 Maximum opening position. When the door reaches
this position it stops

AO L8 Maximum closing position. When the door reaches
this position it stops.

To run the procedure, the motor must be electrically connected to the limit
switch board with 7/8 cams (fig. 20). The board can be accessed only after
unscrewing the guard-limit switch cover. If the door is in the closing position,
it must be positioned manually at about 50 cm from the ground by using the
emergency manoeuvre system (see motor instruction manual) to prevent, in
case of inverted rotation, the load-bearing ropes (sectional doors) from leaving
their seat or the excessive tightening of the shutter (rolling shutters).

Caution! - If the direction of rotation does not correspond to the direc-
tion set (Open = opening direction), you must invert the “v” and “W”
connections (phase inversion) in the motor connector (fig. 19).

To carry out the procedure, proceed as described below:

Press and hold down [Set] and 500¢
[Close] keys for 3 seconds to 888%
start the position memorisation 000¢

000¢
phase. 000¢
LED L1 flashes: programming 029

position A1

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
opening position.

Press the [Set] key for 3 seconds 3”
to confirm position A1.
LED L1 stays on and LED L8

starts flashing.

000000«
000000«
000000«
AAAAAAS

o
oo
Do o

a) Set the contact cam 1 E 4 (green, fig. 20) to activate the limit switch
b) Tighten down the fixing screw “A” (fig. 20)

c) For precision adjustment, use screw “B” (fig. 20).

LED L8 flashes: programming position AO

Use the [Open] or [Close] key to move the door to the maximum
closing position.

Press the [Set] key for 3 seconds 3”
to confirm position AO.
LED L8 stays on.

000000¢
000000¢
000000¢
AAAAAA,

o
oo
\olee]

When the [Set] key is released, all LEDs are switched off.

a) Set the contact cam 3 E 4 (white, fig. 20) to activate the limit switch
b) Tighten down the fixing screw “A” (fig. 20)
c) For precision adjustment, use screw “B” (fig. 20).

Send an opening command by pressing the [Open] key to perform a
complete opening manoeuvre.

1

8 b i il

The safety limit switches 2 SE4 ™ and 4 SE4 (red, fig. 20) must be set to inter-
vene as soon as the control limit switch is exceeded.

The safety limit switches 2 SE4* and 4 SE4 (red, fig. 20) must be set at the
factory to follow the operating limit switch from a short distance.

After the operation test, check that the fixing screws are positioned correctly.
The additional limit switches 8 P24 and 7 P24 are zero potential closing con-
tacts and the additional limit switches 6 P14 and 5 P14 are zero potential
switching contacts.

The additional limit switch 1 CLOSING (6 P1J, or 5 P1J) is used as preliminary
limit switch; therefore, it must be set to be triggered when the door reaches
a distance of 5 cm from the ground. The activation of this limit switch avoids
the execution of the "brief inversion" manoeuvre. If the sensitive edge is acti-
vated, it only runs the STOP. This limit switch must always be connected to
the PRE-CLOSE input of the control unit. If it is not connected, in the control
unit it is necessary to bridge the limit switch 3 input with the common 1 input.
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CAUTION! - The learning phases must never be interrupted. If this oc-
curs, the entire learning procedure must be repeated. At the end of the
learning phase, if LEDs “L3” and “L4” flash, this means that there is an
error. The position recognition procedure can be repeated at any time
also after the installation.

( @ 1\
Setting mechanical limit switches for large-sized motors:
7 contact cams

Additional limit switch 2 CLOSING g
Additional limit switch 2 OPENING s
Additional limit switch 1 CLOSING

Limit switch CLOSING

Safety limit switch OPENING

Finecorsa di sicurezza APERTURA

1 GREEN

Limit switch OPENING

Setting mechanical limit switches for small-sized motors:
8 contact cams

Additional limit switch 2 CLOSING ©
Additional limit switch 2 OPENING o3
Additional limit switch 1 CLOSING

Additional limit switch 1 OPENING

Safety limit switch CLOSING

Limit switch CLOSING

Safety limit switch OPENING

1 GREEN

Limit switch OPENING
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3.17 - Programming unit Oview

The use of the programming unit Oview enables complete and rapid management
of installation, maintenance and troubleshooting of any malfunctions of the
whole automation system.

Oview can be connected to the control unit by means of the BusT4 connector
on the control unit.

To access the BusT4 connector, open the box and insert the connector in its
seat (fig. 21).

In general, Oview can be positioned at a maximum distance of 100 m of cable
from the control unit; it can be connected to multiple control units simultaneously
(max. 16) and can also remain connected during normal operation of the
automation.

To operate with Oview, it is very important to observe the warnings in the Oview
instruction manual and Oview System Book system manual.

If an OXI type radio receiver is present in the control unit, Oview enables access
to the parameters of the transmitters memorised in this receiver. For detailed
information, refer to the instruction manual of the Oview programmer or the
control unit function datasheet also available on the website www.niceforyou.com
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3.18 - Use with MEIN series inverter

The NDCC2301 control unit can pilot gearmotors with a MEIN series inverter
on board. The use of the inverter improves the motor’s performance: controlling
the speed, accelerations/decelerations and the torque; in addition, its use is
recommended for High-speed doors.

There are two ranges of Nice gearmotors with preassembled inverter of the
MEIN series:

- HDFI, HDFNI for High-speed doors

- SDI, SDNI for sectional doors

The control unit supplies the mono-phase 230 Vac 50/60 Hz voltage to the
inverter and the commands are transmitted via an RS485 industrial interface.

Having completed the connections as described in the motor’s instruction man-

ual, the inverter is ready to be installed:

1 Memory deletion for sectional or High-speed doors (paragraph 5.3.1);

2 Activate inverter function (L7, level 1);

3 Recognition of the connected devices (see paragraph 3.12);

4 Recognition of limit positions on opening and closing with the use of MEIN
family inverter (paragraph 3.15).

The standard values are set in the factory. These may be changed via the Oview
programmer or by programing with the keys of the board.

The parameters which may be shown / changed are:
Speed when opening

Speed in opening deceleration
Speed when closing

Speed in closing deceleration
Minimum frequency

Acceleration

Deceleration

Emergency deceleration

Start-up

Motor warm up

Alarm and protection management
Inverter status

For the specifications of the values of each parameter, please consult the func-
tion datasheet for industrial control units at www.niceforyou.com



4 TESTING AND COMMISSIONING

Testing and commissioning are the most important operations, designed to
guarantee the maximum safety of the automation system. The test can also be
performed as a periodic check of automation devices.

These phases must be performed by skilled and qualified personnel, who are
responsible for the tests required to verify the solutions adopted according to
the risks present, and for ensuring observance of all legal provisions, standards
and regulations and in particular all requirements of the standard EN12445,
which establishes the test methods for checking automations for gates and
doors. Additional devices must undergo a specific test for functionality and
correct interaction with the control unit; therefore, please refer to the instructions
manuals of the individual devices.

4.1 - Testing

The sequence of operations to be performed for testing, described below, refers

to a standard system (fig. 2):

1 Make sure that the provisions contained in chapter “Installation warnings”
have been carefully observed.

2 Releasing the gearmotor: Check that it is possible to manually move the door
for closing and opening with a force not greater than 225N.

3 Locking the motor.

4 Using the control devices (transmitter, control button, key-operated selector
switch, etc.), perform tests of opening, closing and stopping the door, and
ensure that the leaf movement corresponds to specifications. Test several
times to check for door movement and any defects in assembly or adjustment
and any possible points of friction.

5 Check operation of all system safety devices one at a time (photocells,
sensitive edges, etc.). Each time a device is activated the “BLUEBUS” LED
on the control unit must flash rapidly twice to confirm acknowledgement of
the event.

6 If dangerous situations caused by the leaf movement have been remedied
by limiting the force of impact, the force must be measured according to the
provisions of standard EN 12445.

4.2 - Commissioning

The commissioning operations can be performed only after all the tests have
been successfully carried out (paragraph 4.1) for the control unit and the
other devices present. Partial or “makeshift” commissioning is strictly
prohibited.

1 Prepare and store for at least 10 years the technical documentation on the
automation, which must at least include: an overall drawing of the automation,
the wiring diagram of all connections made, an assessment of all risks present
and relative solutions adopted, declaration of conformity of the manufacturer
of all the devices used (for the control unit use the CE Declaration of
Conformity attached); a copy of the instruction manual and the automation
maintenance schedule.

2 Post a label on the door providing at least the following data: type of
automation, name and address of manufacturer (person responsible for the
“commissioning”), serial number, year of manufacture and “CE” marking.

3 Post a permanent label or sign detailing the operations for the release and
manual manoeuvre near the door

4 Post a permanent label or sign with this image on the door (minimum height
60mm).

4 )

. J

5 Prepare the declaration of conformity for the automation and deliver it to the
owner.

6 Prepare the “Instructions and warnings for using the automation” manual and
deliver it to the owner.

7 Prepare the maintenance schedule of the automation and deliver it to the
owner (it must contain all the maintenance instructions for the individual
devices).

8 Before commissioning the automation, ensure that the owner is adequately
informed in writing of all associated risks and hazards (e.g. on the instructions
and warnings for using the automation manual).

5 PROGRAMMING THE CONTROL UNIT

The board has 3 keys: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (fig. 22); these can
be used both for controlling the unit during testing and for programming the
available functions. The cover of the control unit features 3 control buttons: UP
(1), ALT (®), DOWN (1)

The programmable functions available are divided into 2 levels and their relative
operating status is displayed by means of the 8 LEDs (L1 ... L8) on the control
unit:

- LED on = function active;

- LED off = function not active.

Programming keys on the board:

OPEN (A): it enables control of the door opening or can be used, during
programming, to move the programming point up.

STOP (Set): it enables the user to stop the manoeuvre; if pressed for more than
5 seconds, it enables entry to programming mode.

CLOSE (V): it enables control of the door closing or can be used, during
programming, to move the programming point down.

CAUTION! - During a manoeuvre (Open or Close) all three keys allow the STOP
function only: all manoeuvres in progress are stopped.

Close L1 L2 L3 L4 LS L6 L7 L8
=
S
~
CHl OsE -
= =< Nices
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5.1 - Level one programming (ON-OFF functions)

All'level 1 functions are set by default to “OFF” and may be modified at any time
as explained in Table 4. Table 5 shows the functions available: a LED status
signal is present in correspondence with each function.

IMPORTANT - In the programming procedure, the maximum time interval that
can elapse between the activation of one key and the next is 10 seconds;
when this time elapses, the procedure terminates automatically, memorising the
modifications made up until then.

TABLE 4

Level one programming procedure (ON-OFF functions)

(MM Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

(/B Release the “Set” key when LED L1 starts flashing;

(<Nl Press the “A” or “¥” key to make the LED corresponding to the
function to be changed flash;

[\l Press the “Set” key to change the status of the function: short flash
= OFF; long flash = ON;

(VIR \Vait 10 seconds (maximum time) to exit the programming mode
and save the parameter.

Note — During this procedure, points 03 and 04 need to be repeated when
programming other functions to “ON” or “OFF”.
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Function

TABLE 5: list of programmable functions (level one)

Description

Automatic This function performs automatic closure of the door after the programmed pause time. The pause time is factory set at 40 sec-
L1 onds but can be changed to 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 and 250 seconds.
closure o h i : T
If the function is deactivated, the operation is "semi-automatic”.
This function enables the door to remain open only for the time required for transit; indeed, the activation of the pho-
tocells always causes an automatic re-closing with a pause time of 5s (regardless of the programmed value)
The behaviour changes depending on whether the “Automatic closure” function is active or not.
L2 Re-close e With “Automatic Closure” not active: The door always reaches the total opening position (even if the Photo has been
After photo disengaged before). The Photo disengagement causes the automatic re-closing with a pause of 5s.
¢ With “Automatic Closure” active: the opening manoeuvre stops after the photocells are disengaged and causes the auto-
matic reclosing with a pause of 5s.
The “Re-close after photo” function is always disabled in the manoeuvres interrupted with a Stop command.
Alwavs If active, the “Always close” function is activated and causes a closure when the open door is detected once the power supply
L3 closey returns. For reasons of safety the manoeuvre is preceded by 3s of flashing. If the function is not active, the door will be stationary
when the power supply returns.
. This function allows the recovery over time of the lengthening metal ropes of the door and is subject to the use of a resistive
L4 Compensation sensitive edge 8k2Q or optical OSE.
. This function activates a heating cycle for the phases of the motor when the room temperature drops below 5° C. This function
L5 Heating . R ) f ; TS
is only possible in the configuration with MEIN family inverter.
With the pre-flash function, a pause of 3s is added between when the flashing light is turned on and the manoeuvre starts to
L6 Pre-flash warn about the situation of danger in advance. If the pre-flash is not active, the coming on of the flashing light coincides with the
start of the manoeuvre.
L7 Inverter This programming allows the activation of the operation logic for motors with MEIN family inverter on board. The factory setting
is “OFF”. Important - After activating it, it is necessary to carry out the device learning phase again (paragraph 3.12)
Inverted This parameter inverts the rotation direction of the encoder and aligns it to the rotation direction of the motor;
L8 rotation the default value is “OFF” (standard rotation of the encoder). Important - When this parameter is modified, the opening
direction and closing positions must be memorised again (paragraph 3.13).

5.2 - Level two programming (adjustable parameters)

All level two parameters may be modified at any time as explained in the procedure in Table 6 and are factory-set as shown in grey in Table 7.

The parameters are adjustable on a scale from 1 to 8 (L1 ... L8); Table 7 shows the function corresponding to each LED.

IMPORTANT - In the programming procedure, the maximum time interval that can elapse between the activation of one key and the next is 10 seconds; when
this time elapses, the procedure terminates automatically, memorising the modifications made up until then.

o1.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

Note — During this procedure, points 03 and 07 need to be repeated when programming other functions to “ON” or “OFF”.

TABLE 6

Level two programming procedure (adjustable parameters)

Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

Release the “Set” key when LED L1 starts flashing;

Press the “A” or “¥” key to make the LED corresponding to the parameter to be changed flash;

Press and hold the “Set” key through to completion of point 06;

Wait approx. 3 seconds, until the LED representing the current level of the parameter to be modified illuminates;

Press “A” or “¥” key to move the LED representing the value of the parameter;

Release the “Set” key;

Wait 10 seconds (maximum time) to exit the programming mode.

Input LED

L1

Parameter

Pause Time

TABLE 7: list of programmable functions (level two)

LED (level) Value Description

L1 10 seconds

L2 20 seconds

L3 40 seconds

L4 60 seconds Sets the pause time, i.e. the time before
the automatic re-closing. It is only effective

LS 80 seconds if the automatic closure is active.

L6 120 seconds

L7 160 seconds

L8 250 seconds
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L1 S.S. : Open - stop — close - stop
L2 S.S. : Open -stop - close - open
L3 S.S. : Open - close - open - close
L4 Step-Step 2 (less than 2 sec. generates partial opening).
L2 Operation ) .
modes L5 Apartment block 2 (more than 2 sec. generates Stop) It assigns the operation modes.
L6 Apartment block
L7 Hold-to-run
L8 Opening in "semi-automatic mode", closing in “hold-to-run”
mode
L1 Speed 1: 80%
L2 Speed 2: 100%
L3 Speed 3: 140%
L3 Motor L4 Speed 4: 180% Sets the motor speed during normal travel
speed L5 Speed 5: Open 80%, close 50% of the motor with inverter.
L6 Speed 6: Open 100%, close 50%
L7 Speed 7: Open 140%, close 60%
L8 Speed 8: Open 180%, close 60%
L1 Door Open Indicator
L2 It activates if the door is closed
L3 It activates if the door is open
L4 Flashing light Selects the device connected to output 1
L4 Output1(MOS) T7/5 Electric block piloted at MOS. "
L6 Flashing light 24
L7 Suction cup
L8 Maintenance indicator
L1 It activates if the door is closed
L2 It activates if the door is open
L3 Courtesy light
L4 Electric block Selects the device connected to output 3
L Output3 frelay) 5 Radio channel 1 piloted at RELAY. ’
L6 Radio channel 2
L7 Radio channel 3
L8 Radio channel 4
L1 Red traffic light
L2 Green traffic light
L3 One-way traffic light
1 Output L4 Flashing light one-way Selects the device connected to the traffic
traffic light L5 Two-way traffic light light output.
L6 Door open indicator
L7 Status
L8 Maintenance indicator
L1 Step Step (normally open contact)
L2 Partial Ap 1 (normally open contact)
L3 ALT (normally closed contact)
L7 ING1 L4 Foto (normally closed contact) Selects the function to be associated to
L5 Foto1 (normally closed contact) input ING1
L6 Foto2 (normally closed contact)
L7 Foto3 (normally closed contact)
L8 Emergency (normally closed contact)
L1 0, 0, 0, O instant activation
L2 20, 20, 0, O
L3 50, 50, 20, 20 Select the delay time in “ms” for brake
Delay L 100,100, 50. 50 Sjiacti\{ation for:
L8 brake deactiva- —— pening
tion L5 150, 150, 100, 100 - closure
- opening stop
L6 200, 200, 150, 150 - closure stop
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Note: “ " represents the factory adjustment
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5.3 - ADDITIONAL INFORMATION
5.3.1 - Total deletion of control unit memory
It is possible to delete all memorised data on the control unit and reset it to the
original factory settings.
The control unit has 2 types of deletion:
¢ Deletion for sectional doors: with this type of deletion, the typical default
values are loaded to control a sectional door or shutter.

¢ Deletion for High-speed doors: with this type of deletion, the typical
default values are loaded to control a High-speed door with inverter.

Deletion for sectional doors or shutters:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

Release the keys when all LEDs illuminate (after approx.3 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will
flash quickly for 3 seconds.

Deletion for High-speed doors:

Press and hold down “A” and “¥” keys at the same time;

After 3 seconds, the programming LEDs illuminate and then turn off:
release the keys when all LEDs turn off (after approx. 6 seconds);

If the operation has taken place correctly, the programming LEDs will
flash quickly for 6 seconds.

Important — This procedure does not delete the parameter regarding the
"direction of motor rotation" and the "number of manoeuvres performed".

5.3.2 - Other functions

¢ “Always open” function
This function is a special feature of the control unit; it is associated with the
“Step Step” input and enables an always open command when the "Step
Step" command remains active for more than 3 seconds. This function is valid
for any setting of the "Step Step" input (see “S.S. Function” in Table 8).
For example, it can be used to connect a clock for programming the
permanent opening of the door during a specific time band.

¢ “Move anyway” function
If one or more safety devices in the system malfunctions or is out of service,
this function enables control of the door in “hold-to-run” mode (see “10 -
operating manual”).

TABLE 8

Number of Maintenance indicator

manoeuvres

Flash flashing
light

Below 80% of the Normal Lit for 2 seconds at the start
limit (0.5 sec. lit- 0.5 of the opening manoeuvre
sec. off)

Between 81% and
100% of the limit

Lit for 2 seconds

at the start of the
manoeuvre

then continues as
normal

At the start and end
of the manoeuvre,
remains lit for 2
sec., then continues
as normal

Flashing for the entire
duration of manoeuvre

Over 100% of the
limit

Always flashes

¢ “Maintenance notification” function
This function enables notification of when an automation maintenance check
is necessary. The “Maintenance notification” parameter can be set through the
Oview programmer. The maintenance notification is signalled via the "Flash"
flashing light or by the "maintenance indicator" according to the type of setting.
The signals emitted by the "Flash" flashing light and the "maintenance indicator"
are shown in Table 8.

¢ Manoeuvre counter reset

The number of manoeuvres can be reset at the end of the automation

maintenance phase.

Resetting takes place by deactivating the “Maintenance indicator” function

relating to the “OUT1” output or through the use of the Oview programmer.

Note - During the execution of this function, temporarily disconnect the device

connected to output OUTT.

Status indicator and diagnostics

The control unit allows for connecting a 24V-5W max. indicator light to the

“indicator” terminal on the pushbutton board housed inside the box cover

(Fig. 23: terminal 1 -, 2 +).

The “indicator” can be installed on the cover itself, by making a hole on the

latter, or it can be installed outside the control unit at a maximum distance

of 2 m from the latter. CAUTION! - The output is not protected against

short-circuits.

This “indicator” functions in the following way:

16

- the operation of the Bluebus LED is reported with the same diagnostics
notifications;

- the indicator remains lit (fixed light) when the safety circuit (STOP from terminal
or button, motor thermal protection device, motor release, etc.) is interrupted.

r® %Jj - Lg a
s L =

5.3.3 - Procedure to activate the Maintenance indicator
(when it is not already active)

Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

Release the key when LED L1 starts flashing;

Press “A” or “¥” key to move from the flashing LED to L4 LED
(“OUT1” input LED);

Press and hold the “Set” key through to completion of point 07;

Wait approx. 3 seconds, until the LED of the programmed output
illuminates;

Press “A” or “¥” key to move the LED lit on L8;

Release the “Set” key and wait for the output for the timeout from the
programming procedure.

5.3.4 - Procedure to deactivate the Maintenance indicator
(when it is already active)

Press and hold down the “Set” key for approx. 3 seconds;

Release the key when LED L1 starts flashing;

Press “A” or “¥” key to move from the flashing LED to L4 LED
(“*OUT1” input LED);

Press and hold the “Set” key through to completion of point 07;

Wait approx. 3 seconds, until LED L8 illuminates;

Press “A” or “¥” key to move the LED lit on a LED other than L8;

Release the “Set” key and wait for the output for the timeout from the
programming procedure.

Now the maintenance notification has been cancelled.

Note - Set the programming of the OUT1 output again with the device to be
used and then connect it to the output again.

5.3.5 - Adding or removing devices

New devices can be added at any time, connected to the BlueBus and Stop
input or those already present can be removed as required.

To do this procedure, proceed as follows:

Press and hold down “A” and “Set” keys at the same time;

Release the buttons when LEDs L1 and L2 start flashing very quickly
(after approx. 3 s);

Wait a few seconds for the control unit to finish the connected device
learning phase;

At the end of this phase, the STOP LED must remain lit, while LEDs
L1 and L2 turn off (where relevant LEDs L3 and L4 start flashing).
After performing this procedure, the automation testing procedure
must be performed as described in chapter 6.

5.3.6 - Bluebus Input

This Bluebus system allows device connections to be made using just 2
conductors for both the electricity supply and the communication signals. All
devices are connected in parallel on the same 2 Bluebus wires, without the need
to observe polarity. Each device is individually recognised because a unique
address is assigned to it during installation. The Bluebus system can be used to
connect the following: photocells, safety devices, control devices such as key-
boards and readers for transponder cards, indicator lamps, etc. The control unit
recognises each one of the devices connected during the learning phase and is
able to detect all possible faults in maximum safety. For this reason each time
a device is connected to or removed from Bluebus the learning phase must be
repeated, as described in paragraph 3.12.



5.4 - DIAGNOSTICS

Some devices are able to emit signals that serve to recognise their state of operation or possible faults. The paragraphs below describe the various signals per

device type.

5.4.1 - Signals of the control unit

The LEDs of the terminals, the connectors and the keys on the control unit emit special signals to indicate both normal operation and possible faults.

Tables 9 and 10 describe the cause and solution for each type of signal.

TABLE 9

1 1
(T ETER

Terminal LEDs on the
control unit

il

OPEN
PRECL
CLOSE

SAFE

%

e

a— ENCODER

I
) ) ) ) ) O

HHEA

FHE

HHBH

Bluebus LED Cause

Fault

Solution

Check for presence of the power supply; check that the fuses are not
blown; in this case, identify the cause of the fault and then replace with
versions with the same specifications.

On Serious fault

This indicates a serious fault; try switching off the control unit for a few
seconds; if the condition persists there is a fault and the electronic board
needs to be replaced.

1 flash per second All OK

Normal operation of the control unit

2 quick flashes A status variation has taken place

Normal when there is a variation to one of the inputs: S.S., STOP, OPEN,
CLOSE, activation of the photocells, or when the radio transmitter is used.

Pre-closing limit switch

LED

Off Limit switch activation

Series of flashes separated Various This is the same signal as on the flashing light (See Table 11)
by a 1 second pause
STOP LED Cause Solution
STOP input activation Check the devices connected to the STOP input
On All OK STOP input active
S.S. LED Cause Solution
Off All OK S.S. input not active
On S.S. input activation Normal if the device connected to the S.S. input is active
OPEN LED Cause Solution
Off All OK OPEN input not active
On OPEN input activation Normal if the device connected to the OPEN input is active
CLOSE LED Cause Solution
Off All OK CLOSE input not active
CLOSE input activation Normal if the device connected to the CLOSE is active
ALT LED Cause Solution
ALT input Check the devices connected to the ALT input
On All OK ALT input active
Opening limit switch LED Cause Solution
Off Limit switch activation Normal if the door is in the total opening position
On Limit switch not activated Normal if the door is in a position other than the total opening position

Solution

Normal if the door is near the total closing position (last 5 cm)

On Limit switch not activated

Normal if the door is in another position

Closing limit switch LED Cause Solution

Off Limit switch activation Normal if the door is in the total closing position

On Limit switch not activated Normal if the door is in a position other than total

SAFE LED Cause Solution

Off SAFE input activation Check the devices connected to the SAFE input (motor thermal if




On All OK SAFE input active

Encoder/Inverter LED Cause Solution

On Failure Try to turn the board off and on again, if the problem continues replace
the board

Off All Ok if operating with limit switch Failure if operating with encoder or inverter

1 pause flash 1 flash All OK The communication with the encoder or the inverter works correctly

2 pause flash 2 flash Communication error with the inverter Check whether the cable is connected and the inverter is powered

3 pause flash 3 flash Communication error with the encoder Check whether the cable is connected and make sure it is not damaged

4 pause flash 4 flash - Inverter overcurrent protection activated - Check whether there are obstacles on the door or in the gear reducer
of the motor inverter

- Over/under current protection activated - Check whether the line voltage is within the specifications, otherwise

stabilise the line voltage

5 pause flash 5 flash Inverter over temperature protection activated Leave the inverter to cool down and decrease the operating cycle

6 pause flash 6 flash Overload protection activated Check whether there are obstacles on the door or in the gear reducer of
the motor with inverter

7 pause flash 7 flash Protection activated from short circuit Replace the inverter braking resistance

8 pause flash 8 flash Protection from interrupted wire activated Cut the power to the control unit, open the inverter and check whether

the phases of the motor are interrupted. In this case replace the motor
or check whether the motor inverter power supply cable has become
disconnected.

TABLE 10 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

Programming
LEDs on the
control unit

Description
Off During normal operation, it indicates “Automatic closure” not active.
On During normal operation, it indicates “Automatic closure” active
Flashes * Programming of functions in progress.

o If this flashes together with L2 this indicates that the device learning phase must be performed (see paragraph 3.12).

Quick flash After control unit start-up, it indicates a memory error regarding the devices connected. At the same time, the “Bluebus” LED emits a
diagnostic signal: 5 flashes - pause of 1 second - 5 flashes. In this case it is necessary to carry out the learning phase of the connected
devices (see paragraph 3.12) or delete the memory (see paragraph 5.3.1).

Off During normal operation, it indicates “Re-close after photo” not active.
On During normal operation, it indicates “Re-close after photo” active.
Flashes ® Programming of functions in progress

e |f this flashes together with L1, this indicates that the device learning phase must be performed (see paragraph 3.124.4).

Quick flash After control unit start-up, it indicates a memory error regarding the positions. At the same time, the “Bluebus” LED emits a diagnostic
signal: 5 flashes - pause of 1 second - 5 flashes. In this case it is necessary to carry out the opening and closing learning phase (see
paragraph 3.13.5) or delete the memory (see paragraph 5.3.1).

Off During normal operation, it indicates “Always close” not active.
On During normal operation, it indicates “Always close” active.
Flashes * Programming of functions in progress.

e |f this flashes together with L4, this indicates that the learning phase of the opening and closing positions of the door must be
performed (see paragraph 3.12).

Quick flash After control unit start-up, it indicates a memory error regarding the parameters and configurations. At the same time, the “Bluebus”
LED emits a diagnostic signal: 5 flashes - pause of 1 second - 5 flashes. In this case the memory must be deleted (see paragraph
5.3.1), and also the learnt connected devices (see paragraph 3.12) and learnt Opening and Closing positions (see paragraph 3.13).

Off During normal operation, it indicates “compensation” not active.
On During normal operation, it indicates “compensation” active.
Flashes * Programming of functions in progress.

e |f this flashes together with L3, this indicates that the learning phase of the opening and closing positions of the door must be
performed (see paragraph 3.13).

Quick flash An error in the mains voltage reading has been detected or the braking board is missing. Turn off and on again: if the problem continues,
it might be necessary to replace the braking board.

Off During normal operation, it indicates “Short deceleration” active.

On During normal operation, it indicates “Long deceleration” active.

Flashes Programming of functions in progress.

18



Quick flash

There is an error in the reading of the encoder probably due to a disturbance. Check whether the wiring between the control unit and
the encoder is correctly connected.

LED 7

Off During normal operation, it indicates “Pre-flash” not active.

On During normal operation, it indicates “Pre-flash” active.

Flashes Programming of functions in progress.

Quick flash There is an error linked to the encoder direction. Modify the setting of the parameter “Inverted rotation direction”.

Description

LED 8

Off During normal operation, it indicates that the operation for inverter is not activated.

On During normal operation, it indicates that the operation for inverter is activated.

Flashes Programming of functions in progress.

Quick flash “Inverter” generic error. To check the type of error, see the diagnostics of the encoder/Inverter LED described in table 9.

Description

Off During normal operation, it indicates that the motor Rotation Direction is standard.
On During normal operation, it indicates that the motor Rotation Direction is inverted.
Flashes Programming of functions in progress.

Quick flash Unused.

5.4.2 - Flashing light signals

If a flashing light is connected to the FLASH output on the control unit (or the LED flashing light programmed as flashing light), during the performance of a
manoeuvre this emits a flash each second. If faults occur, the flashing light will emit signals; these are repeated twice, separated by a 1 second pause. The same
signals are also emitted by the LED flashing light and the “Bluebus” LED. Table 11 shows the cause and solution for each type of signal.

TABLE 11

Solution

1 flash
1 second pause
1 flash

Bluebus system error At the start of the manoeuvre, the devices connected to Bluebus do not
correspond to those memorised during the learning phase. One or more
devices may be faulty; check and, if necessary, replace them.

In case of modifications repeat the device learning process (see para-

graph 3.12).

2 flash
1 second pause
2 flash

Photocell activated At the start of the manoeuvre, one or more photocells do not enable it;
check to see if there are any obstacles or if the photocell interfere with

the infrared.

3 flash
1 second pause
3 flash

Unused ---

4 flash
1 second pause
4 flash

STOP or ALT input activation At the start of the manoeuvre or during the movement, the STOP or ALT

input was activated; identify the cause.

5 flash
1 second pause
5 flash

Error on internal parameters in control unit Switch off the power and turn it on again. If the error continues carry
out the “Total deletion of the memory” as described in paragraph 5.3.1
and redo the installation; if the condition persists, there may be a serious

malfunction and the electronic board must be replaced.

6 flash
1 second pause
6 flash

Unused

7 flash
1 second pause
7 flash

Error in internal electric circuits Disconnect all power circuits for a few seconds and then retry a com-
mand; if the condition persists this may indicate a serious fault with the

board or motor wiring. Check and make replacements as necessary.

8 flash
1 second pause
8 flash

A command is already present that disables | Check the type of command that is always present; for example, it could
execution of other commands be a command from a timer on the “open” input.

9 flash
1 second pause
9 flash

Send the command “Release automation” or control the manoeuvre with
“High Priority Step Step”.

Block automation
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6 WHAT TO DO IT...

(troubleshooting guide)

Possible causes of malfunctions are listed below, which may occur during the installation phase or in the case of faults, and the possible remedies:

* The radio transmitter does not control the movement and the transmitter LED does not illuminate: check that the transmitter batteries are not
discharged and replace if necessary.

¢ The radio transmitter does not control the movement but the transmitter LED illuminates: check that the transmitter is correctly memorised on the
radio receiver. Ensure correct emission of the radio signal of the transmitter with the following empirical test: Press a key and place the LED against the aerial
of a standard radio switched on and tuned to FM at the frequency of 108.5Mhz or as close to this value as possible; a slight noise with a scratching pulse
noise should be heard.

* No manoeuvre is performed when a command is sent, and the OK LED does not flash: check that the control unit is powered via the mains at
230/400V. Also check that the fuses are not blown; in this case try to locate the cause of the fault and then replace with a version with the same specifications.

* No manoeuvre is performed when a command is sent, and the flashing light remains off: check that the command is effectively received; if the sent
command reaches the S.S. input, the OK LED emits a double flash to indicate that the command is received.

* The manoeuvre does not start and the flashing light flashes a few times: count the number of flashes and check against the data in the table below:

L1 fast flash Device memory error

L2 fast flash Position memory error

L3 fast flash Parameter memory error

L4 fast flash Braking board or synchronism error
L5 fast flash Encoder counting error

L6 fast flash Encoder direction error

L7 fast flash Inverter error

L8 fast flash Unused

¢ The motor runs in the opposite direction:

- for the three-phase motor, phases “V” and “W” of the motor must be inverted

- for the mono-phase motor, phases “V” and “W” of the motor must be inverted

- for the mono-phase motor with inverter, the function “inverted rotation direction” must be activated

* The manoeuvre starts and stops after a short while: check the cause through the diagnostics of the LEDs on the control unit.

¢ The mono-phase motor starts by itself after turning on: check whether the "INVERTER” parameter has been activated during the level two programming
phase; if necessary, put the parameter on “OFF”.

[ GENERAL WARNINGS

9.1 - Safety instructions

¢ CAUTION! - This manual contains important instructions and warnings for personal safety. Incorrect installation could cause serious physical
injury. We recommend that you read this entire manual with care before starting any work. If in doubt, do not install the product and contact the
Nice technical assistance department.

e CAUTION! - Important instructions: keep this manual in a safe place to enable future product maintenance and disposal operations.

9.2 - Installation warnings

e Before commencing installation, check that the product is suitable for the intended kind of use (see paragraph 3.1 and 3.2). If not suitable, do NOT proceed with
installation.

e The contents of this manual refer to a standard system such as that shown in fig. 2.
Considering the risk situations that may arise during installation phases and use of the product, the automation must be installed in observance of the following
warnings.
On the power line to the system, install a device for disconnection from the power mains with a gap between contacts that assures complete disconnection in
the conditions of overvoltage category lll.
- All product installation and maintenance operations must be performed with the automation disconnected from the power mains. If the power disconnect device
is not visible from the location of the automation, before starting working, a suitable notice must be affixed on the power disconnect device stating: “WARNING!
MAINTENANCE IN PROGRESS”.
- Connect the product to an electric power line equipped with an earthing system.
- During installation, handle the automation with care to avoid crushing, impact, dropping or contact with liquids of any type. Never place the product near
sources of heat or expose to naked flames. This may damage product components and cause malfunctions, fire or hazardous situations. If this occurs, suspend
installation immediately and contact the Nice Service Centre.
- Never make modifications to any part of the product. Operations other than as specified can only cause malfunctions. The manufacturer declines all liability for
damage caused by makeshift modifications to the product.
This product is not designed to be used by persons (including children) whose physical, sensorial or mental capacities are reduced, or with lack of experience or
skill, unless suitable instructions regarding use of the product have been provided by a person responsible for safety or under supervision of the latter.
- The product may not be considered an efficient system of protection against intrusion. If an efficient protection system is required, the automation must be
integrated with other safety devices.
- Do not allow children to play with fixed control devices. Keep remote control devices out of reach of children.
- The automation mechanism cannot be used before it has been commissioned as specified in the chapter 4 on “Testing and commissioning”.
- The product’s packaging materials must be disposed of in full compliance with local regulations.

9.3 - Special warnings related to European Directives applicable to the product

e “Construction Products” Directive: Special warnings related to 89/106/EEC “Construction Products” Directive and subsequent modification 93/68/EEC applicable
to the product:
- Complete installation of this product, as described in this instruction manual and for certain types of use (for example excluding exclusive use for vehicles) may
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class it in the field of application of the Directive “Construction Products” 89/106/EEC and relative harmonised standard EN 13241-1.
- Paragraph 1.3.1 specifies all installation criteria required to ensure that the product complies with the essential requirements of the directive 89/106/EEC; the
installer should check and ensure that all these criteria are strictly observed.
- Failure to observe one or more of these criteria may mean that the product may not meet all the essential requirements. Use of the product in these situations
is strictly prohibited until all the directive requirements are met; in this case, the label “ES13241-1.4870” applied on the product must be removed and the “CE
Declaration of Conformity” in appendix | of this manual may not be used. As a consequence, the installer in turn becomes the manufacturer of the product and
must therefore observe all requirements of the Directive “Construction Products” 89/106/EEC and relative harmonised standard EN 13241-1. In this case the
product must be considered as a “quasi-machine” and the “Declaration of conformity” in appendix Il may be used (for insertion in the technical documentation).
“Machinery” Directive:
Paragraph 7.3.1 specifies all installation criteria required to ensure that the product complies with the essential requirements of the “Machinery directive” 2006/42/
EC (ex 98/37/EC). The installer should check and ensure that all these criteria are strictly observed.
- Failure to observe one or more of these criteria may mean that the product may not meet all the essential requirements. The use of the product is prohibited in
these situations until the correspondence to the requirements of the directive has been verified by those performing the installation; in this case the “CE declaration
of Conformity: appendix I” may not be used. As a consequence, the installer in turn becomes the manufacturer of the product and must therefore observe
all requirements of the Machinery Directive 2006/42/EC. The manufacturer must complete a risk assessment, which also includes the list of essential safety
requirements as stated in “appendix | of the Machinery Directive”, specifying the relative solutions adopted. Note that the risk assessment is one of the documents
that constitutes the automation “technical documentation”. This must be compiled by a professional installer with the possibility of using the “Declaration of
Conformity” in appendix Il to be compiled by the installer of the product.
Special warnings regarding suitability of this product in relation to the “Machinery” Directive 2006/42/EC; to be taken into consideration when the installer becomes
the manufacturer of the product.
The product is issued onto the market as a “quasi machine” and therefore constructed for incorporation in a machine or to be assembled with other machinery
to produce a single “machine” in accordance with the Directive 2006/42/EC only in conjunction with the other components and in the ways as described in this
instruction manual. As established in directive 2006/42/EC, this product may not be started up until the manufacturer of the machine, in which this product is
incorporated, has not identified and declared as compliant with the directive 2006/42/EC.
* “Low Voltage” Directive:
Particular warnings concerning the suitable use of this product in relation to the 2006/95/EEC “Low Voltage” Directive: This product meets the requirements
of the “Low Voltage” Directive if used as specified in the configurations as envisaged in this instruction manual and in combination with the articles listed in the
product catalogue of Nice S.p.a.
These requirements may not be guaranteed if the product is used in configurations or with other products that have not been foreseen; the use of the product
is prohibited in these situations until the correspondence to the requirements foreseen by the directive has been verified by those performing the installation.
¢ “Electromagnetic compatibility” Directive:
Particular warnings concerning the suitable use of this product in relation to the “Electromagnetic Compatibility” Directive 2004/108/EEC:
This product has been subjected to tests regarding the electromagnetic compatibility in the most critical of use conditions, in the configurations foreseen in this
instructions manual and in combination with articles present in the Nice S.p.a. product catalogue.
The electromagnetic compatibility may not be guaranteed if the product is used in configurations or with other products that have not been foreseen; the use of
the product is prohibited in these situations until the correspondence to the requirements foreseen by the directive have been verified by those performing the
installation.

9.3.1 -Installation criteria and special warnings related to essential requirements

This product, if correctly installed, complies with the essential requirements as envisaged by the European Directive on “Construction Products” 89/106/EEC
according to the provisions of harmonised standard EN 13241-1, as specified in Table 1; and by the European Directive on “Machinery” 2006/42/EC.
® Release of hazardous substances:
The product does not contain and/or release hazardous substances in conformity with the provisions of the standard EN 13241-1, point 4.2.9 and according
to the list of substances stated in the web site of the European Community *: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_
en.htm
(*) Last update: 17/03/2003
Special warning to guarantee compliance with the requirement — It is essential that also all other materials used in installation, such as electric cables, comply with
this requirement
e Safe opening for vertically moving doors: The product does not cause uncontrolled movements.
Special warnings to guarantee compliance with the requirements:
- Perform installation in strict observance of all instructions in chapters “2 - Installation ” and “4 - Testing and Commissioning”.
Ensure that a maintenance schedule is drawn up (for example, by using a “Maintenance indicator” connected to the FLASH output associated with the relative
function - see Table 7); in which, all instructions in the chapter “Maintenance Schedule” must be strictly followed.
door in relation to the risks of crushing and impact are protected by means of one of the three following methods:
1 - For operation with “hold-to-run” controls: as specified in EN 12453:2000, point 5.1.1.4. In this case the control button must be located in sight of the
automation, and if accessible by the public, the control must not be available to the latter, for example protected by means of a key-operated selector switch.
2 - For “semi-automatic” operating mode: by using a sensitive edge for force limitation as specified in EN 12453:2000, points 5.1.1.5 and 5.1.3.
3 - For “automatic” operating mode: by using a sensitive edge for force limitation as specified in EN 12453:2000, points 5.1.1.5 and 5.1.3; in this case installation
is compulsory of at least one pair of photocells as shown in fig. 2.

8 PRODUCT DISPOSAL

This product is an integral part of the automation system it controls and must be disposed of along with it.
As in installation operations, at the end of the product’s lifespan, disposal operations must be performed by qualified personnel.

The product is made of various types of materials: some of them may be recycled, while others must be scrapped. Find out about recycling and disposal systems
in use in your area for this product category.

Caution! — Some parts of the product may contain polluting or hazardous substances which, if released into the environment, may cause serious damage to the
environment or to human health.

As indicated by the symbol alongside, disposal of this product with household waste is prohibited. Separate the waste into categories for disposal,
according to the methods established by current legislation in your area, or return the product to the retailer when purchasing a new version.

Caution! — Local legislation may impose heavy fines in the event of illegal disposal of this product.
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9 TECHNICAL CHARACTERISTICS OF THE PRODUCT

WARNINGS: e All technical characteristics stated in this section refer to an ambient temperature of 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. reserves the right to apply
modifications to products at any time when deemed necessary, maintaining the same intended use and functionality.

Model | DIC4001 | NDCC4002 | NDCC4005 | NDCC2301
Type Nice control unit for mono-phase or three-phases motors with mechanical or electronic limit switch
Power supply voltage Three-phase 3x400Vac / 3x230Vac (+10% -10%) 50/60Hz Mono-phase
1x 230Vac (+10% -10%) 50/60Hz

Motor max. power 1.1KW | 2.20KW | 5.5KW 1.5KW
Power in Stand-by mode <1W
Power board fuse F1, F2, F3: 6.3A type T quartz F1, F2, F3: 10A type F1: 10A type T quartz

F4: 1A type T quartz T quartz F4: 1A type T quartz

F4 1A type T quartz

NDAO0O01 logic board fuse 3.15Atype T

Output 1 (FLASH)

for 1 LUCYB, MLB or MLBT flashing light signal (12V — 21W)

Output 2 (SCA) for signal indicator 24Vdc (max 10W)

Output 3 free contact (relay)

Traffic light output 24Vdc (max 10W)

BLUEBUS output 1 output with maximum load of 12 Bluebus units

Services output 24Vdc +/-15% between terminal Input 1 (S.S.) and Input STOP (see paragraph 3.5)

“STOP” input For normally closed, normally open, 8.2KQ constant resistance or OSE optical type contacts; in self-learning
mode (a change from the memorised state prompts the "STOP" command)

“ALT” input For Normally Closed contacts of the safety circuit

Input 1 (STEP-STEP) For Normally Open contacts

Input 2 (OPEN) For Normally Open contacts

Input 3 (CLOSE) For Normally Open contacts

Radio connector

SM connector for receiver types SMXI, SMXIS, OXI or OXIT

Radio AERIAL input

52 ohm for RG58 or similar type cable

Programmable functions

8 ON-OFF functions and 8 adjustable functions (see tables 5 and 7) and additional programming through the
Programming Unit and Oview Command

Functions in self-learning mode

Self-learning of devices connected to the BlueBUS output. Self-learning of "STOP" type devices (contacts NO, NC
or 8.2KQ resistance).
Self-learning of the motor version connected

Operating temperature -20°C + +50°C
Use in particularly acid, saline or No
potentially explosive atmospheres

Protection rating P54

Vibration Assembly without oscillation (e.g. on a masonry wall)
Dimensions 310x210x 125 mm
Weight 3.5kg




IMPORTANTE!

Prima di eseguire qualsiasi tipo di operazione o
procedura, leggere attentamente le avvertenze
generali presenti in questo manuale (capitolo 7),
i limiti d’impiego (paragrafo 2.2)

istruzioni originali

Sommario

1 - DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E DESTINAZIONE D’USO........ccccovviviiiiiiiininen 1
2 - INSTALLAZIONE ..........c.co...

2.2 - Limiti d’impiego del prodotto
2.3 - Impianto tipico...... .
2.4 - Installazione della centrale di comando . DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E DESTINAZIONE
3 - COLLEGAMENTI ELETTRICI D’USO

3.1 - Collegamento del cavo di alimentazione trifase per centrali NDCC4001,NDCC4002, NDCC4005 .
3.2 - Collegamento del cavo di alimentazione monofase per centrale NDCC2301
3.3 - Descrizione dei collegamenti elettrici alla scheda logica NDAQOT ...
3.4 - Descrizione dei collegamenti elettrici alla scheda di potenza...
3.5 - Collegamenti elettrici della centrale di comando
3.6 - Collegamento di altri dispositivi alla centrale di comando....
3.7 - FOtOCEIIUIE ..ot
3.8 - Selettore digitale MOTB e lettore di prossimita per tessere a transponder MOMB .
3.9 - Ingresso STOP
3.10 - Collegamento di un ricevitore radio.
3.11 - Prima accensione e verifica dei collegamenti.
3.12 - Apprendimento dei dispositivi collegati..........

-5 | NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 sono centrali di comando destinate
ad essere utilizzate per automatizzare serrande avvolgibili e porte sezionali con
motori trifase.

.7 | NDCC2301 & una centrale di comando destinata ad essere Uutilizzata per
-8 | automatizzare porte sezionali e porte veloci comandate da motore trifase con
inverter famiglia MEIN a bordo.

.9
9 Modello ‘ Tipo porta ‘ Collegamento ‘ Potenza max
9

3.13 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura .. . S S
erranda avvolgibile !
3.14 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con finecorsa elettronico (encoder)........9 NDCC4001 Sezionale 9 Trifase 1.1KW
3.15 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con utilizzo di inverter famiglia MEIN .... 10 —
3.16 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con finecorsa meccanico NDCC4002 Serranda avvolgibile Trifase 2 oKW
3.17 - Unita di programmazione Oview Sezionale
3.18 - Utilizzo con convertitore di frequenza (inverter) della serie MEIN ... Serranda a\/volgibile .
4 - COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO NDCC4005 | 5 zionale Trifase 5.5KW
2'; ) f;“auqo - NDCC2301 | Sezionale Monofase 1.5KW
< - Messain sevizio Porta veloce Inverter famiglia MEIN | 1.1KW / 2.2KW

5 - PROGRAMMAZIONE DELLA CENTRALE DI COMANDO ..
5.1 - Programmazione primo livello (ON-OFF)...........cccccveueaene

5.2 - Programmazione secondo livello (parametri regolabili)
5.3 - APPROFONDIMENTI
5.4 - DIAGNOSTICA.........
6 - COSA FARE SE... (guida alla risoluzione dei problemi)... .
7 - AVWERTENZE GENERALL .......ccooiiiiiiiiiitii s
8 - SMALTIMENTO DEL PRODOTTO ......cccovviirnne
9 - CARATTERISTICHE TECNICHE DEL PRODOTTO
10 - MANUALE PER L'USO ....ccviiiiiiiiiiiceieiies
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA ........covuivioeseeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 1l

ATTENZIONE! - Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto e in con-
dizioni ambientali diverse da quelle riportate in questo manuale & da
considerarsi improprio e vietato!

Tutti i modelli di centrale di comando possono essere collegati a tutti i comuni
elementi di sicurezza. Per I'apertura e la chiusura di un portone, basta azionare
il pulsante specifico installato sul coperchio o il pulsante esterno o tramite
ricevitore radio.

ATTENZIONE! - Le centrali di comando descritte nel presente manuale
istruzione non possono essere utilizzate nelle zone a rischio d’esplosione.

) INSTALLAZIONE

(. )
o 2.1 - Verifiche preliminari all’installazione

Prima di procedere all’installazione & necessario verificare 'integrita dei componenti

210 del prodotto, I'adeguatezza del modello scelto e I'idoneita del’ambiente destinato

allinstallazione:

 Verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato e adatto all’'uso
previsto.

 Verificare che tutte le condizioni di utilizzo rientrino nei limiti d’impiego del
prodotto (paragrafo 2.2) e nei limiti dei valori riportati nelle “Caratteristiche
tecniche del prodotto”.

e Verificare che I'ambiente scelto per linstallazione sia compatibile con
I'ingombro totale del prodotto (fig. 1).

 Verificare che la superficie scelta per I'installazione del prodotto sia solida e
possa garantire un fissaggio stabile.

e Verificare che la zona di fissaggio non sia soggetta ad allagamenti;
eventualmente prevedere il montaggio del prodotto adeguatamente sollevato

da terra.
* \Verificare che lo spazio intorno al prodotto consenta un accesso facile e
sicuro.
o \erificare che tutti i cavi elettrici da utilizzare siano del tipo elencato nella
Tabella 1.
* Verificare che nell’automazione siano presenti gli arresti meccanici sia in
chiusura sia in apertura
2.2 - Limiti d’impiego del prodotto
o Il prodotto pud essere utilizzato esclusivamente come riportato nella tabella di
o seguito:
mM
Centrale ‘ Alimentazione centrale ‘ Tipologia motore*
NBocaa0s | Trifase 3230 Vac, 3+400 | Tiftase 8x230 Vac, 3x400 Vac con
NDCC4005 Vac - 50/60Hz encoder Nice o finecorsa meccanici
Monofase 230 Vac con encoder Nice
Monofase 230 Vac - o finecorsa meccanici
NECEZED 50/60Hz Motore con Inverter famiglia MEIN
- monofase
- | (¥ Nel rispetto dei corrispondenti limiti d’impiego.
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2.3 - Impianto tipico

La fig. 2 mostra un esempio di impianto di automatizzazione, realizzato con
componenti Nice:

1 Motoriduttore

2 Trasmettitore

3 Bordo sensibile

4 Scatola di derivazione

5 Centrale di comando

6 Cavo a spirale

7 Lampeggiante

8 Fotocellula

9 Tastiera digitale - Lettore a transponder - Selettore a chiave - Pulsantiera

Questi componenti sono posizionati secondo uno schema tipico e usuale.
Facendo riferimento alla fig. 2, stabilire la posizione approssimativa in cui verra
installato ciascun componente previsto nell'impianto.

Importante — Prima di eseguire I'installazione, preparare i cavi elettrici necessari
al vostro impianto, facendo riferimento alla fig. 2 e alla “Tabella 1 - Caratteristiche
tecniche dei cavi elettrici”.

Attenzione! — Durante la posa in opera dei tubi per il passaggio dei cavi
elettrici e I'entrata dei cavi nel contenitore della centrale, considerare che a
causa di possibili depositi d’acqua presenti nei pozzetti di derivazione, i tubi di
collegamento possono creare fenomeni di condensa all’interno della centrale
che possono danneggiare i circuiti elettronici.

2.4 - Installazione della centrale di comando

Per eseguire il fissaggio della centrale di comando, procedere come descritto

di seguito:

01. Aprire il box della centrale: svitare le apposite viti come mostrato in fig.
3-A/ fig. 3-B;

02. Predisporre i fori per il passaggio dei cavi elettrici degli accessori di comando
e/o di segnalazione. A questo scopo, anche per garantire il mantenimento
del grado di protezione IP, si consiglia di utilizzare un utensile apposito
(per esempio fresa a tazza) agendo nelle posizioni predisposte nella parte
inferiore del box. Se necessario, € possibile utilizzare le entrate cavi laterali,
ma solo con 'uso di idonei raccordi per tubi;

03. Fissare il box; in base alle esigenze della zona d’installazione, & possibile
fissarlo in tre modalita:

a) direttamente sulla parete applicando le viti dall'interno del box (fig. 4-A);
b) utilizzando i supporti standard in dotazione (fig. 4-B);

) se la canalina per il passaggio dei cavi elettrici € esterna e si necessita di
fissare il box ad una distanza di massimo 2 cm dalla parete, per permettere
il passaggio dei cavi di collegamento dietro la centrale. DCC e composto
da 4 distanziali e un carter di protezione per I'ingresso dei cavi all’interno
del box della centrale di comando. Per eseguire I'installazione utilizzando
I’accessorio, fare riferimento alla fig. 4-C.

04. A questo punto, € possibile effettuare tutti i collegamenti elettrici: fare
riferimento al capitolo 3.

Per eseguire l'installazione degli altri dispositivi presenti nell’automazione, fare
riferimento ai rispettivi manuali d’istruzione.




TABELLA 1 - Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici (fig. 2)

Collegamento Tipo di cavo Lunghezza massima consentita
A: Cavo ALIMENTAZIONE CENTRALE DI COMANDO 4 x1 mm? 5m (nota 1)
B: Cavo MOTORE per motoriduttori Nice, cavi dedicati in vendita come 3-5-9-11m
accessori.
per marchi diversi, richiedere al produttore del
motoriduttore
C: Cavo LAMPEGGIANTE 2 x 1 mm? (per lampeggiante) 10m
con antenna cavo schermato tipo RG58 (per antenna)
D: Cavo DISPOSITIVI BLUEBUS 2 x 0,5 mm? 15 m (nota 2)
E: Cavo SELETTORE A CHIAVE 2 cavi2x0.25 mm? 10 m (nota 3)
F: Cavo SPIRALATO per bordo sensibile cavo spiralato Nice disponibile come accessorio 50m
Nota 1 - Se il cavo di alimentazione supera i 5 m di lunghezza, occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore.
Nota 2 - Se il cavo Bluebus supera i 10 m di lunghezza, fino ad un massimo di 15 m, occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore (2x1mm?). Il cavo del
Bluebus deve essere separato dagli altri cavi.
Nota 3 - Questi 2 cavi possono essere sostituiti da 1 unico cavo da 4 x 0,5 mm?.
ATTENZIONE! - | cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di ambiente in cui avviene P'installazione.
~
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3 COLLEGAMENTI ELETTRICI

ATTENZIONE!

- Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in assenza di
alimentazione elettrica;

- Le operazioni di collegamento devono essere eseguite esclusivamente
da personale qualificato.

— Sulla linea elettrica di alimentazione, e necessario prevedere un dispositivo
che assicuri la disconnessione completa dell’automazione dalla rete. |
dispositivo di disconnessione deve avere i contatti con distanza di apertura
tale da consentire la disconnessione completa, nelle condizioni sancite dalla
categoria di sovratensione lll, conformemente alle regole di installazione.
In caso di necessita, questo dispositivo garantisce una veloce e sicura
sconnessione dell’alimentazione; pertanto deve essere posizionato in vista
dell’automazione. Se invece e collocato in posizione non visibile, deve avere un
sistema che blocca un’eventuale riconnessione accidentale o non autorizzata
dell’alimentazione, al fine di scongiurare qualsiasi pericolo. Il dispositivo di
sconnessione non e fornito con il prodotto.

3.1 - Collegamento del cavo di alimentazione trifase per centrali
NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005

Per eseguire il collegamento elettrico fare riferimento alla fig. 5.

Ai morsetti L1, L2, L3 e al morsetto PE ¢ collegata una spina CEE da 16A.
L’allacciamento alla centrale pud essere effettuato anche con I'utilizzo di un
interruttore principale trifase (accessorio non fornito). In questo caso, & possibile
rimuovere la spina CEE durante il montaggio.

3.2 - Collegamento del cavo di alimentazione monofase per
centrale NDCC2301

Per eseguire il collegamento elettrico fare riferimento alla fig. 6.

Ai morsetti L1, L3 e al morsetto PE ¢ collegata una spina Schuko.
L’allacciamento alla centrale pud essere effettuato anche con I'utilizzo di un
interruttore principale monofase (accessorio non fornito). In questo caso, &
possibile rimuovere la spina Schuko durante il montaggio.

3.3 - Descrizione dei collegamenti elettrici alla scheda logica
NDAO0O01 (fig. 7): dispositivi di sicurezza, di comando e
accessori

Sugli ingressi ING1, 2, 3 € possibile collegare dispositivi di comando con
contatti di tipo “Normalmente Aperto” (NA). Si pud quindi sfruttare uno di questi
ingressi 0 una loro combinazione, oltre eventualmente agli ingressi di STOP/
ALT, per collegare ad esempio una pulsantiera esterna o un interruttore con
fune collegata al soffitto.

ING3 (CLOSE) - ingresso per dispositivi che comandano il movimento di
sola chiusura; & possibile collegare contatti di tipo “Normalmente Aperto”

ING2 (OPEN) - ingresso per dispositivi che comandano il movimento di sola
apertura; & possibile collegare contatti di tipo “Normalmente Aperto”.

ING1 (PP) - ingresso per dispositiviche comandano il movimento in modalita
Passo- Passo; & possibile collegare contatti di tipo “Normalmente Aperto”.

JP - Il jumper va posizionato nella posizione opportuna, per permettere il col-
legamento sull’ingresso STOP di bordi sensibili ottici o a resistenza costante
8,2 kQ (vedere paragrafo 3.9)

STOP - ingresso per dispositivi che bloccano la manovra in corso facendola
normalmente seguire da una breve inversione; con opportuni accorgimenti &
possibile collegare contatti tipo “Normalmente Chiuso”, tipo “Normalmente
Aperto”, dispositivi a resistenza costante o di tipo ottico. Per approfondimenti
vedere il paragrafo 3.9.

ALT - ingresso per dispositivi che arrestano la manovra in corso; collegare
contatti di tipo “Normalmente Chiuso”.

BLUEBUS - su questo morsetto si possono collegare i dispositivi compatibili
con il protocollo Nice BlueBus. Tutti i dispositivi vengono collegati in parallelo
con soli due conduttori sui quali transita sia I’alimentazione elettrica che i
segnali di comunicazione; la centrale € in grado di riconoscere automatica-
mente e singolarmente tutti i dispositivi collegati e di rilevare con sicurezza le
eventuali anomalie. Per approfondimenti vedere paragrafi 3.12 e 5.3.6.

La scheda logica di comando NDAOO1 dispone poi di tre uscite ripro-
grammabili e di una quarta uscita multifunzione, preimpostata per il
collegamento di una luce semaforica ma configurabile in molte mo-
dalita differenti.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - queste uscite possono essere utilizzate per
collegare uno dei dispositivi indicati nella lista seguente. OUT1 pud essere
riprogrammata con la programmazione di secondo livello (vedere paragrafo
5.2). OUT2 pud essere riprogrammata solo tramite I’'accessorio programma-
tore Oview (per approfondimenti vedere il manuale del prodotto).

- Lampeggiante: & I'impostazione standard di fabbrica. E possibile collega-
re un lampeggiante NICE modelli LUCY B, MLB o MLBT con una lampadina
a 12V, 21 W tipo auto. Durante la manovra lampeggia con periodo 0.5 s
acceso e 0.5 s spento.

Nota - E possibile collegare alla centrale di comando solo un lampeggiante
da 12V - 21 W. Se si necessita di collegare due lampeggianti, questi devono
essere da 24 V - max 25 W e le uscite devono essere programmate come
“Lampeggiante 24” (vedi sotto).

- Lampeggiante 24: questa funzione permette di accendere e spegnere
una lampada da 24 V - max 25 W, durante I'esecuzione di una manovra.
Durante la manovra lampeggia con periodo 0,5 s acceso e 0,5 s spento.

- Spia di segnalazione stato/manutenzione: ¢ possibile collegare una
spia da 24 V, max 10 W e scegliere tra una delle seguenti modalita di se-
gnalazione:

® Funzione “Spia portone aperto”
Portone chiuso: spenta

Portone in apertura: lampeggiante lento
Portone in chiusura: lampeggiante veloce
Portone aperto (non in posizione di chiusura): accesa
® Funzione “Attiva se portone chiuso”
Portone chiuso: accesa

In tutti gli altri casi: spenta

e Funzione “Attiva se portone aperto”
Portone aperto: accesa

In tutti gli altri casi: spenta

¢ Funzione “Spia manutenzione”

La spia si accende per 2 secondi all’inizio della manovra di Apertura fino a
che il numero di manovre effettuato resta al di sotto della soglia del’80% del
numero di manovre previsto per I'intervento di manutenzione programmata.

Spia lampeggiante durante I'esecuzione dell'intera manovra: numero di ma-
novre compreso tra 80% e 100%
Spia sempre lampeggiante: numero di manovre superiore al 100%

- Elettroblocco: ¢ possibile collegare un elettroblocco con scrocco 24V,
max 10 W (versioni con solo elettromagnete, senza dispositivi elettronici).

Durante la manovra di Apertura I'elettroblocco viene attivato e rimane attivo
per liberare il portone ed eseguire la manovra. Al termine della manovra di
Chiusura occorre accertarsi che I'elettroblocco si riagganci meccanicamente.

- Elettroserratura: & possibile collegare una elettroserratura con scrocco
24V, max 10 W (versioni con solo elettromagnete, senza dispositivi elettro-
nici). All'inizio della manovra di Apertura I'elettroserratura viene attivata per
un breve periodo per liberare il portone ed eseguire la manovra. Al termine
della manovra di Chiusura occorre accertarsi che I'elettroseratura si riagganci
meccanicamente.

- Ventosa: ¢ possibile collegare una ventosa 24 V, max 10 W (versioni con
solo elettromagnete, senza dispositivi elettronici).

Quando il portone € chiuso la ventosa si attiva e blocca il portone. Durante la
manovra di Apertura o Chiusura I'uscita viene disattivata.

OUTS3 - questa e un’uscita a contatto pulito, senza tensione, a rele, che
pud essere riprogrammata con la programmazione di secondo livello (vedere
paragrafo 5.2).

Le connessioni possibili sono:

- 5 COMUNE
-6NC
-7NA

ANTENNA ¥—| - ingresso di collegamento dell’antenna per ricevitore radio
(nota: 'antenna & incorporata sui lampeggianti Nice LUCY B, MBL, MLBT).

LIMIT SWITCH - ingresso per il collegamento dei finecorsa meccanici. Se il
motore usato ha finecorsa elettronico devono essere collegati tra loro con dei
ponticelli gli ingressi 1-2 e 1-4 (vedere anche fig. 10).

SAFE - ingresso per collegamento del dispositivo di protezione termica del
motore (vedere anche fig. 8). ATTENZIONE! - E usato solo per i motori
con finecorsa meccanici. Lasciare “non connesso” nei motori con finecorsa
elettronico.

TRAFFIC LIGHT (uscita semaforica) - € una uscita multifunzione, realizzata
con una combinazione di 3 uscite, alla quale € possibile collegare un carico
complessivo di 24 V - 25 W.

Per utilizzare lampade da 230 Vac & necessario collegare ad ogni uscita un
rele di interfaccia

Sul morsetto sono disponibili 4 connessioni:
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8: Comune 24V

9: uscita OUT-TLA1
10: uscita OUT-TL2
11: uscita OUT-TL3

Se queste uscite vengono opportunamente programmate, tramite la pro-
grammazione di secondo livello (vedere paragrafo 5.2) oppure con il pro-
grammatore Nice Oview, € possibile ottenere i seguenti modi di funziona-
mento; tra parentesi € descritta I'opzione da scegliere nel secondo livello di
programmazione:

Semaforo rosso (opzione 1): OUT-TL2

Semaforo verde (opzione 2): OUT-TL3

Semaforo a senso unico (opzione 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Semaforo senso unico lampeggiante (opzione 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Semaforo a senso alternato (opzione 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Spia portone aperto (opzione 6): OUT-TL1

Spia manutenzione (opzione 8): OUT-TL1

Stato*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Elettroserratura*: OUT-TL2

Elettroblocco*: OUT-TL2

Ventosa*: OUT-TL2

Luce di cortesia*: OUT-TL2

Canale radio 1*: OUT-TL3

Canale radio 2*: OUT-TL3

Canale radio 3*: OUT-TL3

Canale radio 4*: OUT-TL3

* Nota1 - Queste funzioni possono essere attivate solo con I'utilizzo del pro-
grammatore Oview.

ENCODER - ingresso per il collegamento del cablaggio del finecorsa elet-
tronico (encoder)

PUSH BUTTONS - ingresso per il collegamento della pulsantiera presente
sul coperchio del box.

IMPORTANTE!

Si SCONSIGLIA il collegamento di qualsiasi tipo di
dispositivo oppure accessorio non espressamente
indicato in questo manuale istruzioni. Il costruttore
declina qualsiasi responsabilita per eventuali
danni provocati da un uso improprio dei vari
dispositivi del sistema, non conforme a quanto
indicato nel presente manuale istruzioni.

Per maggiori informazioni rivolgersi al servizio
assistenza Nice

3.4 - Descrizione dei collegamenti elettrici alla scheda di
potenza (fig. 7)

Se non ¢ gia presente, collegare prima il cavo di alimentazione elettrica:

- per i modelli NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 vedere paragrafo
3.1

- per i modello NDCC2301 vedere paragrafo 3.2;

Poi, collegare il cavo elettrico proveniente dal motore:
- Motore trifase con finecorsa meccanico (fig. 9 e 10)
- Motore trifase con finecorsa elettronico (fig. 11 e 12)

- Motore monofase con finecorsa meccanico e condensatore di spunto
(fig. 12 e 9)

- Motore monofase con finecorsa elettronico e condensatore di spunto
(fig. 12 e 11)

- Motore trifase con inverter famiglia MEIN (fig. 13 e 11)

Infine, collegare i cavi elettrici dei vari accessori presenti, facendo
riferimento alla fig. 14 e paragrafo 3.3.

Nota — Per facilitare i collegamenti dei cavi, & possibile estrarre i morsetti
dalle proprie sedi.
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MOTOR = uscita per il collegamento del motore. Nella versione NDCC2301
per comandare un motore con inverter € necessario collegare su questa
uscita I'alimentazione dell’'inverter.

BRAKE = uscita per il collegamento dell’elettrofreno (205 Vdc / max 25 W).

BOOST = uscita per il collegamento del condensatore di spunto (solo per
modello NDCC2301).

LINE = ingresso per il collegamento dell’alimentazione elettrica.
L1-L2-L3: collegamento TRIFASE
L1-L3: collegamento MONOFASE

PE = ingresso per il collegamento di terra per centrale di comando e motori..

3.5 - Collegamenti elettrici della centrale di comando (fig. 8)

ATTENZIONE! - Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in
assenza di alimentazione elettrica di rete.

Dopo aver fissato il box della centrale di comando e predisposto i fori per il
passaggio dei cavi elettrici (vedere paragrafo 2.4), effettuare i collegamenti
elettrici nel modo seguente:
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3.6 - Collegamento di altri dispositivi alla centrale di comando | Note

Se si necessita di alimentare ulteriori dispositivi previsti nell'impianto, € possibile
collegare questi dispositivi alla centrale di comando sui morsetti “P.P. (positivo)”
e “STOP (negativo)” (fig. 14). La tensione di alimentazione & 24 Vcc (-20% +
+20%) con corrente massima disponibile di 1A. Importante - Non collegare
carichi induttivi.

(® )

~— 24Vdc (+)

<~— GND ()

STOP

|

- J

3.7 - Fotocellule

Il sistema Bluebus consente alla centrale di comando di riconoscere le fotocellule
presenti nel’impianto, regolando I'indirizzamento degli appositi ponticelli elettrici
(fare riferimento alla Tabella 2) e inoltre, consente di assegnare il valore corretto
della funzione “rilevazione ostacoli”.

L'operazione d’indirizzamento va eseguita sia sulla fotocellula TX sia su RX
posizionando i ponticelli elettrici nello stesso modo su entrambi e verificando
che non siano presenti altre coppie di fotocellule con lo stesso indirizzo.

Le fotocellule possono essere installate come mostrato in fig. 15.

Importante — Dopo aver eseguito I'installazione oppure la rimozione di fotocellule,
€ necessario eseguire la fase di apprendimento dei dispositivi, come descritto nel
paragrafo 3.12.

- E possibile collegare all'ingresso Bluebus due fotocellule con funzione di
comando “apre FA1” e “apre FA2” (&€ necessario tagliare il ponticello elettrico
A sul retro delle schede del TX e RX). In questo modo, quando le fotocellule
intervengono, la centrale comanda una manovra di apertura. Per ulteriori
informazioni consultare il manuale istruzioni delle fotocellule

- Non e possibile avere sullo stesso impianto piti indirizzi dello stesso tipo.

TABELLA 2 - INDIRIZZI DELLE FOTOCELLULE
Fotocellula | Ponticelli

FOTO

Fotocellula h = 50 con intervento in
chiusura (intervento in chiusura con
inversione in “apre”)

FOTO I Fotocellula h = 100 con intervento in
chiusura (intervento in chiusura con

inversione in “apre”)

FOTO 1 Fotocellula h = 50 con intervento in
apertura/chiusura (in “apre” ferma
temporaneamente la manovra - in

“chiude” inverte la manovra in “apre”)




IT

FOTO11I Fotocellula h = 50 con intervento in
apertura/chiusura (in “apre” ferma
temporaneamente la manovra - in

“chiude” inverte la manovra in “apre”)

FOTO 2 Fotocellula con intervento in apertura
(intervento in apertura con inversione in

“chiude”)

FOTO 21I Fotocellula con intervento in apertura
(in “apre” ferma temporaneamente
la manovra - in “chiude” inverte la

manovra in “apre”)

FOTO 3 Fotocellula unica con intervento sia in
apertura che chiusura (in “apre” ferma
temporaneamente la manovra - in

“chiude” inverte la manovra in “apre”)

FA1 Fotocellula per comando di apertura
(tagliare il ponticello A sul retro delle

schede TX e RX)

FA2 Fotocellula per comando di apertura
(tagliare il ponticello A sul retro delle

schede TX e RX)

TALAW A Al

ATTENZIONE! - Alcuni tipi di fotocellule si attivano e operano
contemporaneamente durante la stessa porzione di tempo, quindi per
evitare possibili interferenze del raggio infrarosso & necessario NON
installare queste fotocellule vicine tra loro. Le coppie di fotocellule che
potrebbero interferire fra loro sono:

- FOTO con FOTO 2

- FOTO Il con FOTO 3

- FOTO 1 con FOTO 211
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3.8 - Selettore digitale MOTB e lettore di prossimita per tessere
a transponder MOMB

Il sistema Bluebus permette di collegare fino a 4 selettori digitali MOTB oppure
4 lettori di tessere transponder MOMB.

Con MOTB ¢ possibile comandare I'automazione digitando sulla tastiera una
delle combinazioni numeriche memorizzate.

Con MOMB ¢ possibile comandare I'automazione semplicemente avvicinando
al sensore la tessera a transponder memorizzata.

Questi dispositivi sono dotati di un codice univoco che viene riconosciuto e
memorizzato dalla centrale di comando durante la fase di apprendimento di
tutti i dispositivi collegati (vedere paragrafo 3.12). Nota - Prima di eseguire
I'apprendimento dei dispositivi, inserire una combinazione di numeri sul selettore
digitale MOTB oppure sulla tessera a transponder MOMB.

Agendo in questo modo, & possibile evitare qualsiasi tentativo fraudolento
di sostituzione di un dispositivo e, nessun estraneo potra comandare

8

I’automazione. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale istruzioni dei
dispositiviMOTB e MOMB.

3.9 - Ingresso STOP

La funzione dell'ingresso STOP & provocare I'arresto immediato della manovra

in atto seguita da una manovra di breve inversione.

A questo ingresso possono essere collegati dispositivicome bordi sensibili ottici

oppure con uscita a resistenza costante 8,2 kQ.

La centrale, durante la fase di apprendimento, riconosce il tipo di dispositivo

collegato e provoca uno “STOP” quando si verifica una qualsiasi variazione

rispetto allo stato appreso.

Con opportuni accorgimenti, & possibile collegare all'ingresso STOP piu di un

dispositivo, anche di tipo diverso:

- dispositivi NA: collegare la resistenza da 8,2 kQ in parallelo al dispositivo;

- dispositivi NC: collegare la resistenza da 8,2 kQ in serie al dispositivo;

- & possibile collegare pit dispositivi NC “in serie” tra loro senza limiti di quantita;

- se sono presenti piu dispositivi, tutti devono essere collegati “in cascata” con
una sola resistenza di terminazione da 8,2 kQ;

- & possibile creare anche una combinazione di tipo NA ed NC, disponendo i
due contatti “in parallelo”. In questo caso, occorre porre “in serie” al contatto
NC una resistenza da 8,2 kQ; questo, rende possibile anche la combinazione
di tre dispositivi: NA, NC e 8,2 kQ.

Attenzione!

- Per il collegamento di dispositivi a resistenza costante 8,2 kQ occorre
posizionare il ponticello elettrico (JP) come mostrato in fig. 16.

- Per il collegamento di un dispositivo ottico tipo OPTO SENSOR (OSE),
posizionare il ponticello elettrico (JP) come mostrato in fig. 17 ed
eseguire le connessioni come mostrato in fig. 18; la corrente elettrica
massima fornita sulla linea &€ 12 Vcc e di 40 mA.

IMPORTANTE! Dopo aver eseguito

un collegamento, & necessario eseguire

I'apprendimento dei dispositivi collegati
(vedere paragrafo 3.12)

(¢ | - )
® ‘ L STeTell®
R per 8,2KQ
N

JP

BEE

(s 1\
@ <—— 12Vdc (+)

OPEN

~<—— GND (+)

—~—— SIGNAL
. J

STOP

1] [0

3.10 - Collegamento di un ricevitore radio

La centrale di comando presenta un connettore tipo SM per il collegamento di
un ricevitore radio (accessorio opzionale, non fornito) modello SMXI, SMXIS,
OXI oppure OXIT e simili.

Per inserire il ricevitore radio, occorre togliere I'alimentazione elettrica di rete alla



centrale ed inserire il ricevitore come mostrato in fig. 19.

Nella Tabella 3, sono riportate le azioni eseguite dalla centrale di comando in
funzione delle uscite attivate oppure dai comandi inviati dal ricevitore radio.
Nota - Per qualsiasi altra informazione, fare riferimento al manuale istruzioni del
ricevitore.
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TABELLA 3

Ricevitore SMXI, SMXIS, OIX, OXIT in “Modo | o II”

uscita descrizione

Uscita N°1 Passo-Passo

Uscita N°2 Apre parziale; valore di fabbrica: apre per meta corsa
(pud essere modificato in fase di acquisizione quote
oppure utilizzando il programmatore Oview)

Uscita N°3 Apre

Uscita N°4 Chiude

comando descrizione

Comando n°1 Passo-Passo

Comando n°2 Apre parziale; valore di fabbrica: apre per meta corsa
(oud essere modificato in fase di acquisizione quote

oppure utilizzando il programmatore Oview)

Comando n°3 Apre
Comando n°4 Chiude
Comando n°5 Stop

Comando n°6 Passo-Passo Condominiale

Comando n°7 Passo-Passo Alta priorita

Comando n°8 Apre parziale 2

Comando n°9 Apre parziale 3

Comando n°10 Apre e Blocca automazione

Comando n°11 Chiude e Blocca automazione

Comando n°12 Blocca automazione

Comando n°13 Sblocca automazione

Luce di cortesia Timer
luce di cortesia ON/OFF

Comando n°14

Comando n°15

3.11 - Prima accensione e verifica dei collegamenti

Dopo aver dato alimentazione elettrica alla centrale di comando, eseguire le
seguenti verifiche:

o Verificare che il led Bluebus lampeggi velocemente per qualche secondo e poi,
che lampeggi regolarmente con frequenza di 1 lampeggio al secondo.

¢ Se nell'impianto sono presenti le fotocellule, verificare che i loro led lampeggino
(sia TX sia RX); il tipo di lampeggio non ¢ significativo perche dipende da altri
fattori.

e \erificare che il lampeggiante collegato all’uscita FLASH sia spento.

Se tutte queste verifiche non corrispondono a quanto richiesto, € necessario
togliere I'alimentazione elettrica alla centrale di comando e verificare i vari
collegamenti elettrici effettuati precedentemente.

3.12 - Apprendimento dei dispositivi collegati

Dopo aver effettuato la prima accensione (paragrafo 3.11), & necessario
eseguire il riconoscimento dei dispositivi collegati sugli ingressi “Bluebus”,
“Stop” e encoder da parte della centrale di comando.

ATTENZIONE! - La fase di apprendimento deve essere eseguita anche
se non é presente alcun dispositivo collegato alla centrale di comando.
NOTA PER MOTORE CON INVERTER! - Se viene utilizzato un motore
con inverter famiglia MEIN, prima di eseguire "apprendimento dei
dispositivi collegati, € necessario attivare la funzione “L7 Inverter”,
vedere Tabella 5 del paragrafo 5.1.

La necessita di eseguire questa operazione € segnalata dal lampeggio
contemporaneo dei led “LL1” e “L2” presenti sulla centrale.

Per eseguire I'apprendimento dei dispositivi, procedere nel modo seguente:

Premere e tenere premuti
contemporaneamente i tasti
[Open] e [Set]

C.r d

Rilasciare i tasti quando i led “L1” e “L.2” iniziano a lampeggiare
velocemente (dopo circa 3 secondi)

Attendere alcuni secondi perché la centrale completi la fase di
apprendimento dei dispositivi

Al termine di questa fase, il led del morsetto STOP deve essere
acceso eiled “L1” e “L2” devono spegnersi (potrebbero iniziare a
lampeggiare i led “L3” e “L4” per indicare che non ¢ stato eseguito
I’apprendimento delle quote).

Questa procedura deve essere ripetuta se viene eseguita una modifica
ai dispositivi collegati ai morsetti BlueBus e Stop (ad esempio, dopo aver
collegato un nuovo dispositivo alla centrale di comando). L’operazione
deve essere eseguita anche se viene collegato un Inverter oppure un
motore con encoder.

3.13 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura

Dopo aver eseguito I'apprendimento dei dispositivi collegati alla centrale di
comando (paragrafo 3.12), € necessario far riconoscere alla centrale le posizioni
di apertura e chiusura del portone.

ATTENZIONE! - Procedura per motori con finecorsa elettronico: dopo
aver eseguito la procedura di apprendimento delle posizioni di Apertura
e Chiusura, & necessario eseguire 3 manovre complete. Durante I’ese-
cuzione di queste manovre, il portone si avvicina progressivamente alle
posizioni memorizzate in precedenza, fino a raggiungere quelle pro-
grammate.

Per procedere, seguire le diverse procedure per i diversi tipi di motore:

- Motore con finecorsa elettronico (encoder), vedere paragrafo 3.14;

- Motore con inverter famiglia MEIN, vedere paragrafo 3.15;

- Motore con finecorsa meccanico, vedere paragrafo 3.16.

3.14 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura
con finecorsa elettronico (encoder)

E possibile programmare 3 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione ‘ Led ‘ Significato

Al L1 Quota di massima apertura che si desidera. Quando il
portone arriva in questa posizione si ferma

AP L5 Quota di apertura parziale. E la quota in cui il portone
si arresta dopo aver dato un comando di apertura
parziale.

AO L8 Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma.

Se il portone si trova nella posizione di chiusura, & necessario posizionarlo ma-
nualmente a circa 50 cm da terra, utilizzando il sistema di manovra di emer-
genza (vedere manuale istruzioni del motore) per evitare, nel caso di rotazione
invertita, la fuoriuscita dalla loro sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero
I'avvolgimento eccessivo della serranda (serrande avvolgibili)

Attenzione!

- se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione impostata (ta-
sto Open = direzione apertura), & necessario togliere alimentazione
elettrica e invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel con-
nettore motore (fig. 19).

- se durante il movimento il portone si arresta e lampeggia il led L6, &
necessario impostare la funzione “Direzione di rotazione invertita”; fare
riferimento alla Tabella 5.

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:




Premere e tenere premuti con-
temporaneamente i tasti [Set] e
[Close] per 3 secondi, per entra-
re in memorizzazione quote.
Lampeggia il led L1: programma-
zione quota A1

O00000¢

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione
di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se- 3”
condi per confermare la quota A1.
Il'led L1 rimane acceso.
Lampeggia il led L5: programma-
zione quota AP

000000«
000000«
000000«
~NAANAAA?

o

Se non si vuole programmare la quota di apertura parziale, premere 2
volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima programma-
zione. Il led L5 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
apertura parziale.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota AP.
Il led L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L8: programma-
zione quota AO

000000(

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione
di chiusura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota AO.
Il led L8 rimane acceso.

5

|
B

[T

i

Q00000(
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il

Rilasciando il tasto [Set] si spengono tutti il led.

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per eseguire
una manovra completa di apertura.

t

060000¢
000000¢
000000¢
000000¢
9000000¢

o
©o

Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per eseguire
una manovra completa di chiusura

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I'intera procedura di apprendimen-
to. Se al termine della fase di apprendimento i led “L3” e “L4” lampeg-
giano, significa che si e verificato un errore. La fase di apprendimento
delle posizioni puo essere ripetuta in qualsiasi momento anche succes-
sivamente all’installazione.
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3.15 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura
con utilizzo di Inverter famiglia MEIN

E possibile programmare 5 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione | Led | Significato

A1 L1 Quota di massima apertura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma

RA1 L2 Quota di inizio rallentamento durante la manovra di
apertura. Quando il portone arriva in questa posizione

il motore decelera portandosi alla velocita minima.

AP L5 Quota di apertura parziale. E la quota in cui il portone
si arresta dopo aver dato un comando di apertura

parziale.

RAO L7 Quota di inizio rallentamento durante la manovra di
chiusura. Quando il portone arriva in questa posizione

il motore decelera portandosi alla velocita minima.

A0 L8 Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva in

questa posizione si ferma.

Se il portone si trova nella posizione di chiusura, € necessario posizionarlo ma-
nualmente a circa 50 cm da terra, utilizzando il sistema di manovra di emer-
genza (vedere manuale istruzioni del motore) per evitare, nel caso di rotazione
invertita, la fuoriuscita dalla loro sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero
I’avvolgimento eccessivo della serranda (serrande avvolgibili).

Attenzione! - Se il senso di rotazione non corrisponde alla direzione
impostata (tasto Open = direzione apertura), & necessario uscire dalla
procedura di “Apprendimento delle posizionidi apertura e di chiusura”
e attivare la funzione “Direzione di rotazione invertita”; fare riferimento
alla Tabella 5.

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

Premere e tenere premuti con- 000¢
temporaneamente i tasti [Set] e 838
[Close] per 3 secondi, per entra- gggg
re in memorizzazione quote. 000¢

T ) [e)e)
Lampeggia il led L1: programma- S50

zione quota A1

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione
di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se- 3”
condi per confermare la quota A1.
Illed L1 rimane acceso.

Lampeggia il led L2: programma-
zione quota RA1
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Se non si vuole programmare la quota di rallentamento apertura pre-
mere 2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima pro-
grammazione. Il led L2 rimane spento.
Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di ral-
lentamento apertura.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota AP.
Il led L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L7: programma-
zione quota RAO

Se non si vuole programmare la quota di apertura parziale, premere 2
volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima programma-
zione. Il led L5 rimane spento.

Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di
apertura parziale.




Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota AP.
Il led L5 rimane acceso.
Lampeggia il led L7: programma-
zione quota RAO

5

- -
\BE) iE)

@_I_:l_
Q00000¢

g |

3.16 - Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura
con finecorsa meccanico

E possibile programmare 2 posizioni, come descritto di seguito:

Posizione | Led | Significato

Al L1 Quota di massima apertura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma

A0 L8 Quota di massima chiusura. Quando il portone arriva in
questa posizione si ferma.

Se non si vuole programmare la quota di rallentamento chiusura pre-
mere 2 volte velocemente il tasto [Set] per saltare alla prossima pro-
grammazione. Il led L7 rimane spento.
Altrimenti proseguire con la sequenza.

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di ral-
lentamento chiusura.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota
RAO.

Illed L7 rimane acceso.
Lampeggia il led L8: programma-
zione quota AO
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Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di chiu-
sura massima.

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per eseguire
una manovra completa di apertura

1
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Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per eseguire
una manovra completa di chiusura

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I'intera procedura di apprendimen-
to. Se al termine della fase di apprendimento i led “L3” e “L4” lampeg-
giano, significa che si & verificato un errore. La fase di apprendimento
delle posizioni puo essere ripetuta in qualsiasi momento anche succes-
sivamente all’installazione.

Per eseguire la procedura, il motore deve essere collegato elettricamente alla
scheda del finecorsa con 7/8 camme (fig. 20). E possibile accedere alla scheda
solo dopo aver svitato il carter-coprifinecorsa. Se il portone si trova nella po-
sizione di chiusura, & necessario posizionarlo manualmente a circa 50 cm da
terra, utilizzando il sistema di manovra di emergenza (vedere manuale istruzioni
del motore) per evitare, nel caso di rotazione invertita, la fuoriuscita dalla loro
sede delle funi portanti (porte sezionali) ovvero I'avvolgimento eccessivo della
serranda (serrande avvolgibili). Attenzione! - Se il senso di rotazione non
corrisponde alla direzione impostata (tasto Open = direzione apertura),
€ necessario invertire i collegamenti “V” e “W” (inversione di fase) nel
connettore motore (fig. 19).

Per eseguire la procedura, operare come descritto di seguito:

Premere e tenere premuti con- 0005¢
temporaneamente i tasti [Set] e gggg
[Close] per 3 secondi, per entrare gggﬁ
in memorizzazione quote. 000¢

o
oo
\olee]

Lampeggia il led L1: programma-
zione quota A1

Utilizzando il tasto [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione
di apertura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota A1.
Il led L1 rimane acceso e inizia a
lampeggiare il led L8.
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a) Impostare la camma di contatto 1 E 4 (colore verde, fig. 20) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 20)

c) Per la regolazione di precisione, servirsi della vite “B” (fig. 20).
Lampeggia il led L8: programmazione quota A0

Con i tasti [Open] o [Close] spostare il portone nella posizione di chiu-
sura massima.

Premere il tasto [Set] per 3 se-
condi per confermare la quota AO.
Il led L8 rimane acceso.

Rilasciando il tasto [Set] si spengono tutti il led.

a) Impostare la camma di contatto 3 E 4 (colore bianco, fig. 20) per
azionare il finecorsa

b) Serrare la vite di fissaggio “A” (fig. 20)

c) Per la regolazione di precisione, servirsi della vite “B” (fig. 20).

Inviare un comando di apertura premendo il tasto [Open] per eseguire
una manovra completa di apertura
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Inviare un comando di chiusura premendo il tasto [Close] per eseguire
una manovra completa di chiusura
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| finecorsa di sicurezza 2 SE4 e 4 SE4 (colore rosso, fig. 20) devono essere
impostati in modo che intervengano subito dopo il superamento del finecorsa
di comando.

| finecorsa di sicurezza 2 SE4 e 4 SE4 (colore rosso, fig. 20) sono impostati in
fabbrica in modo che seguano a breve distanza il finecorsa d’esercizio.

Dopo la prova di funzionamento, controllare il corretto posizionamento delle viti
di fissaggio.

| finecorsa supplementari 8 P24 e 7 P24 sono contatti di chiusura a potenziale
zero e i finecorsa supplementari 6 P14 e 5 P14 sono contatti di commutazio-
ne a potenziale zero.

Il finecorsa supplementare 1 CHIUSURA (6 P1d, o 5 P1J) viene utilizzato
come finecorsa preliminare; quindi, deve essere impostato in modo che scatti
quando il portone raggiunge una distanza di 5 cm da terra. Lattivazione di
questo finecorsa, evita I'esecuzione della manovra di “breve inversione”. Se
viene attivato il bordo sensibile, esegue solo lo STOP. Questo finecorsa deve
sempre essere collegato all'ingresso PRE-CLOSE della centrale. Se non viene
collegato, nella centrale & necessario ponticellare I'ingresso del finecorsa 3 con
I'ingresso del comune 1.

ATTENZIONE! - Le fasi di apprendimento non devono essere interrotte.
Se questo avviene, occorre ripetere I’'intera procedura di apprendimen-
to. Se al termine della fase di apprendimento i led “L3” e “L4” lampeg-
giano, significa che si e verificato un errore. La fase di apprendimento
delle posizioni puo essere ripetuta in qualsiasi momento anche succes-
sivamente all’installazione.

Impostazione finecorsa meccanici per motori di grosse

dimensioni: 7 camme di contatto
Finecorsa supplementare 2 CHIUSURA ©

e [ s
Finecorsa supplementare 2 APERTURA g
Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 VERDE
Finecorsa APERTURA
B A

Impostazione finecorsa meccanici per motori di piccole

dimensioni: 8 camme di contatto
Finecorsa supplementare 2 CHIUSURA TCU

[ | s
Finecorsa supplementare 2 APERTURA g
Finecorsa supplementare 1 CHIUSURA
Finecorsa supplementare 1 APERTURA
Finecorsa di sicurezza CHIUSURA
Finecorsa CHIUSURA
Finecorsa di sicurezza APERTURA
1 VERDE
Finecorsa APERTURA
\ B A J
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3.17 - Unita di programmazione Oview

L'utilizzo dell’'unita di programmazione Oview consente una completa e rapida
gestione della fase d’installazione, di manutenzione e di diagnosi dell’'intera
automazione.

E possibile collegare Oview alla centrale di comando, collegandolo tramite il
connettore BusT4 presente sulla centrale di comando.

Per accedere al connettore BusT4, & necessario aprire il box e inserire il
connettore nell’apposita sede (fig. 21).

In generale, Oview pud essere posizionato rispetto alla centrale ad una distanza
massima pari a 100 metri di cavo; pud essere collegato simultaneamente a
piu centrali (fino a 16) e pud restare collegato anche durante il normale
funzionamento dell’automazione.

Per operare con Oview, € molto importante osservare le avvertenze riportate
nel manuale istruzioni di Oview e nel manuale del sistema Oview System Book.

Se nella centrale di comando &€ presente un ricevitore radio della serie OXI,
utilizzando Oview & possibile avere I'accesso ai parametri dei trasmettitori
memorizzati nel ricevitore stesso. Per ulteriori approfondimenti, consultare il
manuale istruzioni del programmatore Oview oppure la scheda delle funzioni
della centrale, disponibile anche sul sito www.niceforyou.com
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3.18 - Utilizzo con convertitore di frequenza (inverter) della serie
MEIN

La centrale NDCC2301 & predisposta per pilotare motoriduttori con a bordo un
convertitore di frequenza (inverter) della serie MEIN. L'uso dell'inverter permette
di migliorare le prestazioni del motore: controllo della velocita, delle accelerazio-
ni/decelerazioni e della coppia; inoltre, se ne raccomanda I’'uso per porte veloci.

| motoriduttori Nice predisposti con inverter della serie MEIN premontato si di-
vidono in due gamme:

- HDFI, HDFNI per porte veloci

- SDI, SDNI per porte sezionali

La centrale fornisce la tensione di 230 Vac 50/60 Hz monofase all'inverter e i
comandi vengono trasmessi tramite interfaccia industriale RS485.

Dopo aver completato le connessioni come descritto nel manuale istruzioni del

motore, I'inverter & gia pronto per eseguire le procedure d’installazione:

1 Cancellazione memoria per porte sezionali o porte veloci (paragrafo 5.3.1);

2 Attivare la funzione “inverter” (L7, 1° livello);

3 Apprendimento dei dispositivi collegati (paragrafo 3.12);

4 Apprendimento delle posizioni di Apertura e di Chiusura con utilizzo di Inver-
ter famiglia MEIN (paragrafo 3.15).

Di fabbrica sono predefiniti dei valori standard che possono essere modificati
tramite il programmatore Oview oppure tramite la programmazione usando i
tasti della scheda.

| parametri che possono essere visualizzati / modificati sono:
e \elocita in apertura

Velocita in rallentamento apertura

Velocita in chiusura

Velocita in rallentamento chiusura

Frequenza minima

Accelerazione

Decelerazione

Decelerazione di emergenza

Spunto

Riscaldamento motore

Gestione allarmi e protezioni

Stato dell'inverter

Per le specifiche dei valori di ogni parametro, consultare la scheda delle funzioni
per centrali industriali disponibile sul sito www.niceforyou.com



4 COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

Le fasi del collaudo e della messa in servizio sono le piu importanti durante
la realizzazione dell’automazione per garantirne la massima sicurezza. Il
collaudo puo essere usato anche per verificare periodicamente i dispositivi che
compongono I'automazione.

Queste fasi devono essere eseguite da personale qualificato ed esperto che
dovra farsi carico di stabilire le prove necessarie a verificare le soluzioni adottate
nei confronti dei rischi presenti e, di verificare il rispetto di quanto previsto da
leggi, normative e regolamenti: in particolare, di tutti i requisiti della norma EN
12445 che stabilisce i metodi di prova per la verifica degli automatismi per
cancelli e porte. | dispositivi aggiuntivi devono essere sottoposti ad uno specifico
collaudo, sia per quanto riguarda la funzionalita sia per quanto riguarda la loro
corretta interazione con la centrale; quindi, fare riferimento ai manuali istruzioni
dei singoli dispositivi.

4.1 - Collaudo

La sequenza di operazioni da eseguire per eseguire il collaudo, descritta di

seguito, si riferisce ad un impianto tipico (fig. 2):

1 Verificare che sia stato rispettato rigorosamente tutto quello previsto nel
capitolo “Avvertenze per I'installazione”.

2 Sbloccare il motore. Verificare che sia possibile muovere manualmente il
portone in apertura e in chiusura con una forza non superiore a 225N.

3 Bloccare il motore.

4 Utilizzando i dispositivi di comando (trasmettitore, pulsante di comando,
selettore a chiave, ecc.), effettuare delle prove di apertura, Chiusura ed Arresto
del portone, accertando che il movimento delle ante corrisponda a quanto
previsto. Conviene eseguire diverse prove al fine di valutare il movimento del
portone ed accertare eventuali difetti di montaggio, di regolazione, nonché la
presenza di particolari punti d’attrito.

5 Verificare uno ad uno il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza
presenti nell'impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.). Quando un dispositivo
interviene il led “BLUEBUS”, presente sulla centrale, emette 2 lampeggi piu
veloci come conferma dell’avvenuto riconoscimento.

6 Se le situazioni pericolose provocate dal movimento delle ante sono state
salvaguardate mediante la limitazione della forza d’impatto si deve eseguire
la misura della forza secondo quanto previsto dalla norma EN 12445.

4.2 - Messa in servizio

La messa in servizio pud avvenire solo dopo aver eseguito con esito positivo
tutte le fasi del collaudo (paragrafo 4.1) della centrale di comando e degli altri
dispositivi presenti. E vietata la messa in servizio parziale o in situazioni
“provvisorie”.

1 Realizzare e conservare per aimeno 10 anni il fascicolo tecnico dell’automazione
che dovra comprendere almeno: disegno complessivo dell’automazione,
schema dei collegamenti elettrici, analisi dei rischi e relative soluzioni adottate,
dichiarazione di conformita del fabbricante di tutti i dispositivi utilizzati (per la
centrale utilizzare la Dichiarazione CE di conformita allegata); copia del manuale
di istruzioni per I'uso e del piano di manutenzione dell’automazione.

2 Apporre sul portone una targhetta contenente almeno i seguenti dati: tipo di
automazione, nome e indirizzo del costruttore (responsabile della “messa in
servizio”), numero di matricola, anno di costruzione e marchio “CE”.

3 Fissare in maniera permanente in prossimita del portone un’etichetta o una
targa con indicate le operazioni per lo sblocco e la manovra manuale

4 Fissare in maniera permanente sul portone una etichetta o targa con questa
immagine (altezza minima 60mm).

4 )
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8 Prima di mettere in servizio I'automatismo informare adeguatamente ed in
forma scritta il proprietario (ad esempio sul manuale di istruzioni ed avvertenze
per I'uso dell’automazione) sui pericoli ed i rischi ancora presenti.

5 PROGRAMMAZIONE DELLA CENTRALE

Sulla scheda sono presenti 3 tasti: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (fig.
22); questi possono essere utilizzati sia per comandare la centrale durante le
fasi di prova sia per la programmazione delle funzioni disponibili. Sul coperchio
della centrale sono previsti 3 pulsanti di comando: UP (1), ALT (®), DOWN (1)

Le funzioni programmabili disponibili sono disposte su 2 livelli e il loro stato di
funzionamento viene segnalato dagli 8 led (L1 ... L8) presenti sulla centrale:

- led acceso = funzione attiva;

- led spento = funzione non attiva.

Tasti di programmazione sulla scheda:

OPEN (A): permette di comandare I'apertura del portone oppure essere
utilizzato, durante la programmazione, per spostare verso l'alto il punto di
programmazione.

STOP (Set): permette di fermare la manovra; se viene premuto per piu di 5
secondi permette di entrare nella fase di programmazione.

CLOSE (V): permette di comandare la chiusura del portone oppure essere
utilizzato, durante la programmazione, per spostare verso il basso il punto di
programmazione.

ATTENZIONE! - Durante 'esecuzione di una manovra (apertura o chiusura)
tutti i 3 tasti permettono solo la funzione di STOP: arrestano la manovra in atto.

f@ )
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5.1 - Programmazione primo livello (ON-OFF)

Tutte le funzioni del primo livello sono programmate di fabbrica su “OFF” e
possono essere modificate in qualsiasi momento come mostrato nella Tabella
4; la Tabella 5 mostra le funzioni disponibili: ad ogni funzione corrisponde un
led che ne segnala lo stato.

IMPORTANTE - La procedura di programmazione prevede un tempo massimo
di 10 secondi tra la pressione di un tasto e I'altro; scaduto questo tempo, la
procedura termina automaticamente memorizzando le modifiche fatte fino a
quel momento.

TABELLA 4

Procedura di programmazione di primo livello (ON-OFF)

[\A Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

(/A Rilasciare il tasto “Set” quando il led L1 inizia a lampeggiare;

[\<BEl Premere il tasto “A” oppure “¥” per far lampeggiare il led
corrispondente alla funzione da modificare;

(/2N Premere il tasto “Set” per cambiare lo stato della funzione:
lampeggio breve = OFF - lampeggio lungo = ON;

[\ Attendere 10 secondi (tempo massimo) per uscire dalla
programmazione e salvare il parametro.

Nota — Per programmare altre funzioni su “ON” oppure “OFF”, durante
I'esecuzione della procedura, occorre ripetere i punti 03 e 04.

5 Realizzare e consegnare al proprietario la dichiarazione di conformita
dell’automazione.

6 Realizzare e consegnare al proprietario il manuale di “Istruzioni ed avvertenze
per I'uso dell’automazione”.

7 Realizzare e consegnare al proprietario il piano di manutenzione
dell’automazione (che deve raccogliere tutte le prescrizioni sulla manutenzione
dei singoli dispositivi).
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TABELLA 5: elenco funzioni programmabili (primo livello)

Funzione Descrizione

Questa funzione permette una chiusura automatica del portone dopo il tempo pausa programmato. Di fabbrica il Tempo Pausa
€ posto a 40 secondi ma pud essere modificato a 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 e 250 secondi.
Se la funzione non ¢ attivata, il funzionamento € “semiautomatico”.

L1 Chiusura
Automatica

Questa funzione permette di tenere il portone aperto solo per il tempo necessario al transito, infatti I'intervento delle foto-
cellule provoca sempre una richiusura automatica con un tempo pausa di 5s (indipendentemente dal valore programmato)
Il comportamento cambia a seconda che sia attiva o meno la funzione di “Chiusura Automatica”.

L2 Richiudi ¢ Con “Chiusura Automatica” non attiva: Il portone raggiunge sempre la posizione di totale apertura (anche se il disimpegno
Dopo Foto di Foto avviene prima). Al disimpegno di Foto si provoca la richiusura automatica con una pausa di 5s.

¢ Con “Chiusura Automatica” attiva: la manovra di apertura si arresta subito dopo il disimpegno delle fotocellule e si provoca
la richiusura automatica con una pausa di 5s.

La funzione di “Richiudi Dopo Foto” viene sempre disabilitata nelle manovre interrotte con un comando di Stop.

Chiude Se attiva, la funzione “Chiude Sempre” interviene, provocando una chiusura, quando al ritorno dell’alimentazione viene rilevato
il portone aperto. Per questioni di sicurezza la manovra viene preceduta da 3s di prelampeggio. Se la funzione non ¢ attiva, al
ritorno dell’alimentazione il portone rimarra fermo.

— Sempre

Questa funzione permette di recuperare I’allungamento nel tempo delle funi metalliche del portone ed € subordinata all’impiego

. Compensazione di un bordo sensibile di tipo resistivo 8K2Q oppure ottico OSE.

Questa funzione permette di attivare un ciclo di riscaldamento delle fasi del motore quando la temperatura ambiente scende sotto

= Riscaldamento i 5° C. Questa funzione & possibile solo nella configurazione con inverter famiglia MEIN.

Con la funzione di prelampeggio viene aggiunta una pausa di 3s tra I'accensione del lampeggiante e I'inizio della manovra per
L6 Prelampeggio avvertire in anticipo della situazione di pericolo. Se il prelampeggio non ¢ attivo I'accensione del lampeggiante coincide con 'inizio
manovra.

Questa programmazione permette di attivare la logica di funzionamento per motori con Inverter famiglia MEIN a bordo. il valore
L7 Inverter impostato di fabbrica & “OFF”. Importante — Dopo averlo attivato & necessario eseguire nuovamente I’apprendimento
dei dispostivi (paragrafo 3.12)

Direzione di Questo parametro consente di invertire il senso di rotazione dell’encoder ed allinearlo al senso di rotazione del motore;
L8 rotazione il valore impostato di fabbrica & “OFF” (rotazione standard dell’encoder). Importante - Quando viene modificato questo
invertita parametro, & necessario eseguire I'apprendimento delle posizioni di apertura e di chiusura (paragrafo 3.13).

5.2 - Programmazione secondo livello (parametri regolabili)

Tutti i parametri del secondo livello possono essere modificati in qualsiasi momento come descritto nella procedura di Tabella 6 e sono programmati di fabbrica
come evidenziato in colore grigio nella Tabella 7.

| parametri sono regolabili su una scala di valorida 1 a 8 (L1 ... L8); la Tabella 7 mostra la funzione corrispondente ad ogni led.

IMPORTANTE - La procedura di programmazione prevede un tempo massimo di 10 secondi tra la pressione di un tasto e I'altro; scaduto questo tempo, la
procedura termina automaticamente memorizzando le modifiche fatte fino a quel momento.

TABELLA 6

Procedura di programmazione di secondo livello (parametri regolabili)

01. Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

02. Rilasciare il tasto “Set” quando il led L1 inizia a lampeggiare;

VR Premere il tasto “A” oppure “¥” per far lampeggiare il led corrispondente al parametro da modificare;

04. Premere e mantenere premuto il tasto “Set” fino alla conclusione del punto 06;

(VIR Attendere circa 3 secondi, fino a quando si accende il led che rappresenta il livello attuale del parametro da modificare;

06. Premere il tasto “A” oppure “V¥” per spostare il led che rappresenta il valore del parametro;

(@ Rilasciare il tasto “Set”;

(Rl Attendere 10 secondi (tempo massimo) per uscire dalla programmazione.

Nota — Per programmare altre funzioni su “ON” oppure “OFF”, durante I'esecuzione della procedura, occorre ripetere i punti da 03 a 07.

TABELLA 7: elenco funzioni programmabili (secondo livello)

Led di entrata Parametro Led (livello) Valore Descrizione

L1 10 secondi

L2 20 secondi

L3 40 secondi

L4 60 secondi Regola il tempo di pausa cioé il tempo pri-
L1 Tempo Pausa ma della richiusura automatica. Ha effetto

LS 80 secondi solo se la chiusura automatica & attiva.

L6 120 secondi

L7 160 secondii

L8 250 secondi
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L1

P.P. : Apre — stop — chiude — stop

L2 P.P. : Apre - stop - chiude- apre
L3 P.P. : Apre — chiude - apre — chiude
L2 Modi di L4 Passo-Passo 2 (meno di 2” fa apre parziale) . - )
funzionamento | L5 Condominiale 2 (pib di 2° fa stop) Assegna dei modi di funzionamento.
L6 Condominiale
L7 Uomo presente
L8 Apertura in “semiautomatico”, chiusura a “uomo presente”
L1 Velocita 1: 80%
L2 Velocita 2: 100%
L3 Velocita 3: 140%
L3 Velocita L4 Velocita 4: 180% Regola la velocita del motore durante la
motore L5 Velocita 5: Apre 80%, chiude 50% corsa normale del motore con inverter.
L6 Velocita 6: Apre 100%, chiude 50%
L7 Velocita 7: Apre 140%, chiude 60%
L8 Velocita 8: Apre 180%, chiude 60%
L1 Spia Portone Aperto
L2 Attiva se portone chiuso
L3 Attiva se portone aperto
1 Uscita 1 (MOS) L4 Lampeggiante Seleziona il dispositivo collegato all'uscita
L5 Elettroblocco 1 pilotata a MOS.
L6 Lampeggiante 24
L7 Ventosa
L8 Spia Manutenzione
L1 Attiva se portone chiuso
L2 Attiva se portone aperto
L3 Luce di cortesia
. N L4 Elettroblocco Seleziona il dispositivo collegato all’'uscita
= Uscita 3 (rele) L5 Canale radio 1 3 pilotata a REEE. ?
L6 Canale radio 2
L7 Canale radio 3
L8 Canale radio 4
L1 Semaforo Rosso
L2 Semaforo Verde
L3 Semaforo a senso unico
I Uscita L4 Senso unico lampeggiante Seleziona il dispositivo collegato all'uscita
semaforo L5 Semaforo a senso alternato semaforo.
L6 Spia portone aperto
L7 Stato
L8 Spia Manutenzione
L1 Passo Passo (contatto normalmente aperto)
L2 Ap parziale 1 (contatto normalmente aperto)
L3 ALT (contatto normalmente chiuso)
1 INGH L4 Foto (contatto normalmente chiuso) Seleziona la funzione da associare all'in-
L5 Foto1 (contatto normalmente chiuso) gresso ING1
L6 Foto2 (contatto normalmente chiuso)
L7 Foto3 (contatto normalmente chiuso)
L8 Emergenza (contatto normalmente chiuso)
L1 0, 0, 0, 0 attivazione immediata
L2 20, 20,0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Seleziona il tempo di ritardo in “ms” alla
Ritardo L 100.100.50. 50 fiisattivazione del freno in:
L8 disattivazione : — apgr’[ura
freno L5 150, 150, 100, 100 - chiusura
- fermata apertura
L6 200, 200, 150, 150 - fermata chiusura
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Nota: “ ” rappresenta la regolazione di fabbrica
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5.3 - APPROFONDIMENTI
5.3.1 - Cancellazione totale della memoria della centrale di comando

Nella centrale di comando & possibile cancellare tutti i dati memorizzati e
riportarla allo stato iniziale con i valori di fabbrica.
La centrale prevede 2 tipi di cancellazione:
e Cancellazione per porte sezionali: con questo tipo di cancellazione,
vengono caricati i valori di fabbrica tipici per comandare un portone sezionale
0 serranda.
¢ Cancellazione per porte veloci: con questo tipo di cancellazione vengono
caricati i valori di fabbrica tipici per comandare un portone veloce con inverter.

Cancellazione per portone sezionale o serranda:

Premere e tenere premuti contemporaneamente, i tasti “A” e “V¥7”;

Rilasciare i tasti quando i led di programmazione si accendono (circa,
dopo 3 secondi);

Se I'operazione € avvenuta correttamente i led di programmazione
lampeggeranno velocemente per 3 secondi.

Cancellazione per portone veloce:

Premere e tenere premuti contemporaneamente, i tasti “A” e “V¥7”;

Dopo 3 secondi, i led di programmazione si accendono e poi si
spengono: rilasciare i tasti quando i led si spengono (circa, dopo 6
secondi);

Se I'operazione € avvenuta correttamente i led di programmazione
lampeggeranno velocemente per 6 secondi.

5.3.2 - Altre funzioni

¢ Funzione “Apri sempre”
Questa funzione, € una particolarita della centrale di comando; € associata
allingresso “Passo Passo” e permette di comandare sempre una manovra
di apertura quando il comando di “Passo Passo” rimane attivo per piu di 3
secondi. Questa funzione & valida per qualsiasi programmazione dell’ingresso
“Passo Passo” (vedere “Funzione PP” nella Tabella 8).
Ad esempio, puo essere utilizzata per collegare un orologio per programmare
I’Apertura permanente del portone durante una determinata fascia oraria.

¢ Funzione “Muovi comunque”
Se uno o piu dispositivi di sicurezza presenti nell’impianto non dovessero
funzionare correttamente oppure fossero fuori uso, questa funzione permette
ugualmente di comandare il portone in modalita “Uomo presente” (vedere
“10 - manuale per I'uso”).

TABELLA 8

Lampeggiante
Flash

Normale
(0,5 sec. acceso -
0,5 sec. spento)

Numero di manovre

Spia di manutenzione

Inferiore a 80% del
limite

Accesa per 2 sec. all'inizio
della manovra

Fra 81% e 100% del
limite

All'inizio della
manovra rimane
acceso per 2 sec.
poi continua
normalmente

Lampeggia durante I'intera
durata della manovra

All'inizio e al termine
della manovra,
rimane acceso per
2 sec. poi continua
normalmente

Superiore al 100%
del limite

Lampeggia sempre

¢ Funzione “Avviso di manutenzione”
Questa funzione serve per segnalare quando & necessario eseguire un controllo
di manutenzione dell’automazione. Il parametro “Awiso di manutenzione” pud
essere regolato tramite il programmatore Oview. L’awiso di manutenzione,
viene segnalato attraverso il lampeggiante “Flash” oppure dalla “spia di
manutenzione”, dipende dal tipo di programmazione impostata. Le segnalazioni
emesse dal lampeggiante “Flash” e dalla “spia di manutenzione” sono riportate
nella Tabella 8.

* Azzeramento contatore manovre

L’azzeramento del numero di manovre deve essere eseguito al termine della

fase di manutenzione dell’automazione.

’azzeramento avviene disattivando la funzione “Spia di manutenzione”

relativa all’'uscita “OUT1” oppure tramite I'utilizzo del programmatore Oview.

Nota - Durante 'esecuzione di questa funzione, scollegare momentaneamente

il dispositivo collegato all’'uscita OUTT.

Spia di stato e diagnostica

La centrale prevede la possibilita di collegare una spia da 24 V-5 W max al

morsetto “spia” della scheda pulsantiera che si trova all’'interno del coperchio

del box (fig. 23: morsetto 1 -, 2 +).

La “spia” pud essere installata sullo stesso coperchio, forandolo oppure

esternamente alla centrale con una distanza massima di 2 m da quest’ultima.

16

ATTENZIONE! - L’uscita non é protetta da cortocircuito.
Questa “spia” funziona nel modo seguente:

- viene riportato il funzionamento del led Bluebus con le stesse segnalazioni di
diagnostica;

- rimane accesa fissa quando il circuito di sicurezza (ALT da morsetto o da
pulsante, termica motore, sblocco motore,...) € interrotto.

r@ %Jj Lg a
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5.3.3 - Procedura per attivare la Spia manutenzione
(quando non é gia attiva)

Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

Rilasciare il tasto quando il led “L1” inizia a lampeggiare;

Premere il tasto “A” oppure “V¥” per spostarsi dal led che sta
lampeggiando al led L4 (led di entrata “OUT1");

Premere e mantenere premuto il tasto “Set” fino alla conclusione del
punto 07;

Attendere circa 3 secondi, fino a quando si accende il led dell’uscita
programmata;

Premere il tasto “A” oppure “V¥” per spostare il led acceso su L8;

Rilasciare il tasto “Set” e attende I'uscita per timeout dalla procedura
di programmazione.

5.3.4 - Procedura per disattivare la Spia manutenzione
(quando é gia attiva)

Premere e tenere premuto il tasto “Set” per circa 3 secondi;

Rilasciare il tasto quando il led “L1” inizia a lampeggiare;

Premere il tasto “A” oppure “V¥” per spostarsi dal led che sta
lampeggiando al led L4 (led di entrata “OUT1");

Premere e mantenere premuto il tasto “Set” fino alla conclusione del
punto 07;

Attendere circa 3 secondi, fino a quando si accende il led L8;

Premere il tasto “A” oppure “¥” per spostare il led acceso su un led
diverso da L8;

Rilasciare il tasto “Set” e attende I'uscita per timeout dalla procedura
di programmazione.

A questo punto, I'awiso di manutenzione & stato cancellato.

Nota - Impostare nuovamente la programmazione dell’uscita OUT1 con il
dispositivo da utilizzare e poi collegarlo di nuovo all’uscita.

5.3.5 - Aggiungere o rimuovere dispositivi

In qualsiasi momento, & possibile aggiungere nuovi dispositivi o rimuoverne altri
gia presenti, collegati all'ingresso BlueBus e Stop.

Per eseguire questa procedura, procedere nel modo seguente:

Premere e tenere premuti, contemporaneamente, i tasti “A” e “Set”;

(dopo circa 3 secondi) Rilasciare i tasti, quando i led L1 e L2 iniziano
a lampeggiare molto velocemente;

Attendere alcuni secondi, fino a quando la centrale di comando
termina la fase di apprendimento dei dispositivi collegati;

Al termine di questa fase, il led STOP rimane acceso mentre i led
L1 e L2 si spengono (eventualmente iniziano a lampeggiare i led L3
e L4). Dopo aver eseguito questa procedura & necessario eseguire
nuovamente il collaudo dell’automazione come indicato nel capitolo
6.

5.3.6 - Ingresso Bluebus

Il sistema Bluebus permette di effettuare i collegamenti dei dispositivi compatibili
con soli due conduttori, sui quali transita sia I'alimentazione elettrica sia i segnali
di comunicazione. Tutti i dispositivi vengono collegati in modo parallelo sugli
stessi 2 conduttori di Bluebus e senza necessita di rispettare alcuna polarita.



Ogni dispositivo viene riconosciuto singolarmente poiché durante I'installazione gli viene assegnato un indirizzo univoco. Al sistema Bluebus si possono collegare
fotocellule, dispositivi di sicurezza, dispositivi di comando come tastiere e lettori di tessere a trasponder, spie di segnalazione, ecc. La centrale di controllo, durante
la fase di apprendimento, riconosce singolarmente tutti i dispositivi collegati ed & anche in grado di rilevare con estrema sicurezza eventuali anomalie presenti.
Infatti, ogni volta che viene aggiunto o rimosso un dispositivo collegato al Bluebus occorre eseguire la fase di apprendimento come descritto nel paragrafo 3.12.

5.4 - DIAGNOSTICA

Alcuni dispositivi sono predisposti per emettere delle segnalazioni con il quale € possibile riconoscere lo stato di funzionamento oppure di eventuali anomalie. |
paragrafi seguenti descrivono le varie segnalazioni per tipo di dispositivo.

5.4.1 - Segnalazioni della centrale di comando

| led dei morsetti, connettori e dei tasti presenti sulla centrale di comando emettono delle segnalazioni particolari sia per segnalare il normale funzionamento sia
eventuali anomalie.
Nella Tabella 9 e 10 sono descritte la causa e la soluzione per ogni tipo di segnalazione.

TABELLA 9
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Led dei morsetti
presenti sulla centrale
di comando
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Led Bluebus Causa Soluzione

Spento Anomalia Verificare se c¢’é alimentazione; verificare che i fusibili non siano interve-
nuti; nel caso, verificare la causa del guasto e poi sostituirli con altri del
lo stesso valore.

Acceso Anomalia grave C’e una anomalia grave; provare a spegnere per qualche secondo la cen-
trale; se lo stato permane c’e un guasto e occorre sostituire la scheda
elettronica.

1 lampeggio al secondo Tutto OK Funzionamento normale della centrale

2 lampeggi veloci E avvenuta una variazione dello stato E normale quando awiene un cambiamento di uno degli ingressi: PP,
STOP, OPEN, CLOSE, intervento delle fotocellule o viene utilizzato il tra-
smettitore radio.

Serie di lampeggi separati Varie E la stessa segnalazione che ¢’é sul lampeggiante (vedere Tabella11)

da una pausa di 1 secondo

Led STOP Causa Soluzione

Spento Intervento dell'ingresso di STOP Verificare i dispositivi collegati all'ingresso di STOP

Acceso Tutto OK Ingresso STOP attivo

Led PP Causa Soluzione

Spento Tutto OK Ingresso PP non attivo

Acceso Intervento dell'ingresso di PP E normale se & effettivamente attivo il dispositivo collegato all’ingresso
di PP

Led OPEN Causa Soluzione

Spento Tutto OK Ingresso OPEN non attivo

Acceso Intervento dell'ingresso di OPEN E normale se & effettivamente attivo il dispositivo collegato all’ingresso
di OPEN

Led CLOSE Causa Soluzione

Spento Tutto OK Ingresso CLOSE non attivo

Acceso Intervento dell'ingresso di CLOSE E normale se & effettivamente attivo il dispositivo collegato di CLOSE

Led ALT Causa Soluzione

Spento ingresso ALT Verificare i dispositivi collegati all’ingresso ALT

Acceso Tutto OK Ingresso ALT attivo

Led finecorsa apertura Causa Soluzione

Spento Finecorsa intervenuto E normale se il portone si trova nella posizione di apertura totale

Acceso Finecorsa non intervenuto E normale se il portone si trova in una posizione diversa da apertura totale

Led finecorsa pre-chiusura Causa Soluzione

Spento Finecorsa intervenuto E normale se il portone si trova nella posizione vicino alla chiusura totale
(ultimi 5 cm)
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Acceso

Led finecorsa chiusura

Finecorsa non intervenuto

E normale se il portone si trova in una posizione diversa

Soluzione

Spento Finecorsa intervenuto E normale se il portone si trova nella posizione di chiusura totale

Acceso Finecorsa non intervenuto E normale se il portone si trova in una posizione diversa da totale

Led SAFE Causa Soluzione

Spento Intervento ingresso SAFE Verificare i dispositivi collegati all'ingresso SAFE (termica motore se

Acceso Tutto OK Ingresso SAFE attivo

Led encoder/Inverter Causa Soluzione

Acceso Guasto Provare a spegnere e riaccendere la scheda, se il problema persiste so-
stituire la scheda

Spento Tutto Ok se funzionamento con finecorsa Guasto se funzionamento con encoder o inverter

1 lamp pausa 1 lamp

Tutto OK La comunicazione con I'encoder o l'inverter funziona correttamente

2 lamp pausa 2 lamp

Errore di comunicazione con I'inverter Verificare se il cavo & collegato e l'inverter & alimentato

3 lamp pausa 3 lamp

Errore di comunicazione con I'encoder Verificare se il cavo & collegato e che non sia danneggiato

4 lamp pausa 4 lamp

- Intervenuta protezione da sovra corrente inverter | - Controllare se ci sono impedimenti sul portone o nel riduttore del inverter
motore
- Controllare se la tensione di linea & all’interno delle specifiche, altrimenti

stabilizzare la tensione di linea

- Intervenuta protezione da sovra/sotto tensione

5 lamp pausa 5 lamp

Intervenuta protezione da sovra temperatura inverter | Lasciar raffreddare I'inverter e diminuire il ciclo di funzionamento

6 lamp pausa 6 lamp

Intervenuta protezione da sovra carico Controllare se ci sono impedimenti sul portone o nel riduttore del motore

con inverter

7 lamp pausa 7 lamp

Intervenuta protezione da cortocircuito Sostituire resistenza di frenatura inverter

8 lamp pausa 8 lamp

Intervenuta protezione da filo interrotto Togliere alimentazione alla centrale, aprire I'inverter e controllare se le To-
gliere alimentazione alla centrale, aprire I'inverter e controllare se le fasi
del motore sono interrotte. In questo caso sostituire il motore. Oppure

controllare se si & scollegato il cavo di alimentazione da inverter a motore.

TABELLA 10

Led di
programmazione
presenti sulla
centrale di
comando

Led 1

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

000

Descrizione

Led 3

Spento Durante il funzionamento normale indica “ Chiusura automatica” non attiva.

Acceso Durante il funzionamento normale indica “Chiusura automatica” attiva

Lampeggia * Programmazione delle funzioni in corso.
* Se lampeggia contemporaneamente a L2 significa che € necessario eseguire la fase di apprendimento dei dispositivi (vedere paragrafo
3.12).

Lampeggia veloce Dopo I'awio della centrale, indica un errore di memoria riguardante i dispositivi collegati. Contemporaneamente, il led “Bluebus”
emette una segnalazione di diagnostica: 5 lampeggi - pausa di 1 secondo - 5 lampeggi. In questo caso € necessario eseguire la fase
di apprendimento dei dispositivi collegati (vedere paragrafo 3.12) oppure la cancellazione della memoria (vedere paragrafo 5.3.1).

Led 2 Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica “Richiudi dopo foto” non attivo.

Acceso Durante il funzionamento normale indica “Richiudi dopo foto” attivo.

Lampeggia ® Programmazione delle funzioni in corso
® Se lampeggia contemporaneamente a L1 significa che & necessario eseguire la fase di apprendimento dei dispositivi (vedere
paragrafo 3.124.4)

Lampeggia veloce Dopo l'awio della centrale, indica un errore di memoria riguardante le guote. Contemporaneamente, il led “Bluebus” emette

una segnalazione di diagnostica: 5 lampeggi - pausa di 1 secondo - 5 lampeggi. In questo caso € necessario eseguire la fase di
apprendimento delle posizioni di Apertura e Chiusura (vedere paragrafo 3.13.5) oppure la cancellazione della memoria (vedere paragrafo
5.3.1).

Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica “Chiudi sempre” non attivo.

Acceso Durante il funzionamento normale indica “Chiudi sempre” attivo.

Lampeggia * Programmazione delle funzioni in corso.
* Se lampeggia contemporaneamente ad L4 significa che € necessario eseguire la fase di apprendimento delle posizioni di Apertura e
Chiusura del portone (vedere paragrafo 3.12).

Lampeggia veloce Dopo I'awio della centrale, indica un errore di memoria riguardante i parametri e configurazioni. Contemporaneamente, il led “Bluebus”
emette una segnalazione di diagnostica: 5 lampeggi - pausa di 1 secondo - 5 lampeggi. In questo caso € necessario cancellare la
memoria (vedere paragrafo 5.3.1), I'apprendimento dei dispositivi collegati (vedere paragrafo 3.12) e I'apprendimento delle posizioni di
Apertura e Chiusura (vedere paragrafo 3.13).

Led 4 Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica “compensazione” non attivo.

Acceso Durante il funzionamento normale indica “compensazione” attivo.
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Lampeggia

® Programmazione delle funzioni in corso.

® Se lampeggia contemporaneamente ad L3 significa che & necessario eseguire la fase di apprendimento delle posizioni di Apertura e
Chiusura del portone (vedere paragrafo 3.13).

Lampeggia veloce

Led 5

E stato rilevato un errore nella lettura della tensione di rete oppure manca la scheda freno. Spegnere e riaccendere: se il problema
persiste, potrebbe essere necessario sostituire la scheda freno.

Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica “Rallentamento corto” attivo.
Acceso Durante il funzionamento normale indica “Rallentamento lungo” attivo.
Lampeggia Programmazione delle funzioni in corso.

Lampeggia veloce

Led 6

C’e un errore nella lettura dell’encoder probabilmente dovuto ad un disturbo. Verificare se il cablaggio di collegamento tra la centrale
e I’'encoder & connesso correttamente.

Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica “Prelampeggio” non attivo.
Acceso Durante il funzionamento normale indica “Prelampeggio” attivo.
Lampeggia Programmazione delle funzioni in corso.

Lampeggia veloce

C’e un errore legato alla direzione encoder. Modificare I'impostazione del parametro “Direzione di rotazione invertita”.

Spento Durante il funzionamento normale indica che non & attivato il funzionamento per inverter.
Acceso Durante il funzionamento normale indica che ¢ attivato il funzionamento per inverter.
Lampeggia Programmazione delle funzioni in corso.

Lampeggia veloce
Led 8

Errore generico “Inverter”. Per verificare il tipo di errore vedere la diagnostica del Led encoder/Inverter descritta in tabella 9.

Descrizione

Spento Durante il funzionamento normale indica che la Direzione di Rotazione del motore € standard.
Acceso Durante il funzionamento normale indica che la Direzione di rotazione del motore & invertita.
Lampeggia Programmazione delle funzioni in corso.

Lampeggia veloce

Non usato.

5.4.2 - Segnalazioni del lampeggiante

Se all’'uscita FLASH presente sulla centrale di comando viene collegato un lampeggiante (oppure il lampeggiante a led programmato come lampeggiante), questo,
durante I'esecuzione di una manovra emette un lampeggio con cadenza di 1 secondo. Se si verificano delle anomalie, il lampeggiante emette dei segnali; questi
ultimi vengono ripetuti due volte divisi da una pausa di 1 secondo. Le stesse segnalazioni sono emesse anche dal lampeggiante a led e dal led “Bluebus”. Nella
Tabella 11 sono descritte la causa e la soluzione per ogni tipo di segnalazione.

Segnalazione

TABELLA 11

Soluzione

1 lampeggio Errore sul sistema Bluebus La verifica dei dispositivi collegati al sistema Bluebus, che viene eseguita

pausa di 1 secondo all'inizio della manovra, non CO(risponde ai dispositivi memorizzati du-

1 lampeggio rante la fase di apprendimento. E possibile che siano presenti dispositivi
guasti, quindi occorre verificare e sostituire.
Se sono state fatte delle modifiche occorre rifare I'apprendimento dei
dispositivi (vedere paragrafo 3.12).

2 lampeggio Intervento di una fotocellula Allinizio della manovra una o piu fotocellule non danno il consenso al

pausa di 1 secondo movimento; verificare se sono presenti ostacoli o se le fotocellule si inter-

2 lampeggio feriscono a vicenda con I'infrarosso.

3 lampeggio Non usato ---

pausa di 1 secondo

3 lampeggio

4 lampeggio Intervento dell’ingresso di STOP o ALT All'inizio della manovra o durante il movimento c’e stato un intervento

pausa di 1 secondo dell'ingresso di STOP o ALT; verificare la causa.

4 lampeggio

5 lampeggio Errore nei parametri interni della centrale di Togliere e ridare alimentazione. Se I'errore persiste eseguire la “Cancel-

pausa di 1 secondo comando lazione totale della memoria” come descritto nel paragrafo 5.3.1 e rifare

5 lampeggio I'installazione; se lo stato rimane, potrebbe esserci un guasto grave ed
occorre sostituire la scheda elettronica.

6 lampeggio Non usato

pausa di 1 secondo

6 lampeggio

7 lampeggio Errore nei circuiti elettrici interni Scollegare per qualche secondo tutti i circuiti di alimentazione, poi ri-

pausa di 1 secondo provare a inviare un comando; se lo stato rimane, potrebbe esserci un

7 lampeggio guasto grave sulla scheda oppure sui collegamenti del motore. Fare le
verifiche ed eventuali sostituzioni.

8 lampeggio E gia presente un comando che non Verificare la natura del comando sempre presente; ad esempio potrebbe

pausa di 1 secondo consente di eseguire altri comandi essere il comando da un orologio sull'ingresso “apre”.

8 lampeggio

9 lampeggio Blocco automazione Inviare il comando “Sblocca automazione” oppure comandare la mano-

pausa di 1 secondo vra con “Passo Passo Alta priorita”.

9 lampeggio
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O COSAFARE SE...

(guida alla risoluzione dei problemi)

Di seguito, sono riportati gli eventuali casi di malfunzionamento che possono verificarsi durante la fase d’installazione oppure in caso di guasto e i rimedi possibili:

¢ || trasmettitore radio non comanda il movimento ed il led sul trasmettitore non si accende: verificare se le pile del trasmettitore sono scariche ed
eventualmente sostituirle.

¢ |l trasmettitore radio non comanda il movimento mai il led sul trasmettitore si accende: verificare se il trasmettitore &€ correttamente memorizzato nel
ricevitore radio. Inoltre, verificare sul trasmettitore la corretta emissione del segnale radio, eseguendo la seguente prova empirica: premere un tasto qualsiasi
del trasmettitore e appoggiare il suo led sull’antenna di un comune apparecchio radio in funzione e sintonizzato sulla banda FM alla frequenza di 108,5 Mhz
oppure la piu prossima; in questo modo, si dovrebbe sentire un leggero rumore con pulsazione gracchiante.

¢ Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il led OK non lampeggia: verificare che la centrale sia alimentata con la tensione
di rete a 230/400V. Inoltre, verificare che i fusibili non siano interrotti; in questo caso, verificare la causa del guasto e poi sostituirli con altri con le stesse
caratteristiche.

¢ Inviando un comando non viene eseguita nessuna manovra e il lampeggiante & spento: verificare che il comando venga effettivamente ricevuto; se
i comando inviato arriva all'ingresso PP, il led OK esegue un doppio lampeggio per segnalare che il comando ¢ stato ricevuto.

¢ La manovra non parte e il lampeggiante emette alcuni lampeggi: contare il numero di lampeggi e verificare il significato dei lampeggi nella tabella di

seguito:

L1 lamp veloce Errore memoria dispositivi

L2 lamp veloce Errore memoria quote

L3 lamp veloce Errore memoria parametri

L4 lamp veloce Errore sincronismo o scheda freno
L5 lamp veloce Errore conteggio encoder

L6 lamp veloce Errore direzione encoder

L7 lamp veloce Errore inverter

L8 lamp veloce Non usato

¢ || motore gira al contrario:

- per il motore trifase, & necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore

- per il motore monofase, € necessario invertire le fasi “V” e “W” del motore

- per il motore monofase con inverter, & necessario attivare la funzione “direzione di rotazione invertita”

¢ La manovra parte e si ferma dopo poco: verificare la causa tramite la diagnostica dei Led presenti sulla centrale di comando.

¢ Il motore versione monofase parte da solo dopo ’accensione: verificare se & stato attivato il parametro INVERTER” durante la fase di programmazione
di secondo livello; eventualmente, porre il parametro su “OFF”.

7 AVVERTENZE GENERALI

7.1 - Avvertenze per la sicurezza

e ATTENZIONE! - Il presente manuale contiene importanti istruzioni e avvertenze per la sicurezza delle persone. Un’installazione errata puo causare
gravi ferite. Prima di iniziare il lavoro & necessario leggere attentamente tutte le parti del manuale. In caso di dubbi, sospendere l'installazione e
richiedere chiarimenti al Servizio Assistenza Nice.

e ATTENZIONE! - Istruzioni importanti: conservare questo manuale per eventuali interventi di manutenzione e di smaltimento del prodotto.

7.2 - Avvertenze per l'installazione

¢ Prima di iniziare I'installazione verificare se il presente prodotto & adatto al tipo di utilizzo desiderato (vedere capitolo 3.1 € 3.2). Se non & adatto, NON procedere
allistallazione.

e || contenuto del presente manuale ¢ riferito ad un impianto tipico come quello descritto in fig. 2.
Considerando le situazioni di rischio che possono verificarsi durante le fasi di installazione e di uso del prodotto &€ necessario installare I’automazione osservando
le seguenti avvertenze:
- Prevedere nella rete di alimentazione dell'impianto un dispositivo di disconnessione con una distanza di apertura dei contatti che consenta la disconnessione
completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione |Il.
- Tutte le operazioni d’installazione e di manutenzione devono avvenire con I'automazione scollegata dall’alimentazione elettrica. Se il dispositivo di sconnessione
dell’alimentazione non & visibile dal luogo dove € posizionato I'automatismo, prima di iniziare il lavoro, & necessario attaccare sul dispositivo di sconnessione un
cartello con la scritta: “ATTENZIONE! MANUTENZIONE IN CORSO”.
- Il prodotto deve essere collegato ad una linea di alimentazione elettrica dotata di messa a terra di sicurezza.
- Durante I'installazione, maneggiare con cura I'automatismo evitando schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi natura. Non mettere il
prodotto vicino a fonti di calore, né esporlo a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed essere causa di malfunzionamenti o situazioni di
pericolo. Se questo accade, sospendere immediatamente I'installazione e rivolgersi al Servizio Assistenza Nice.
- Non eseguire modifiche su nessuna parte del prodotto. Operazioni non permesse possono causare solo malfunzionamenti. Il costruttore declina ogni
responsabilita per danni derivanti da modifiche arbitrarie al prodotto.
- Il prodotto non & destinato ad essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali o mentali siano ridotte, oppure con mancanza di
esperienza o di conoscenza, a meno che esse abbiano potuto beneficiare, attraverso I'intermediazione di una persona responsabile della loro sicurezza, di una
sorveglianza o di istruzioni riguardanti I'uso del prodotto.
- Il prodotto non pud essere considerato un efficace sistema di protezione contro I'intrusione. Se desiderate proteggervi efficacemente, € necessario integrare
I’automazione con altri dispositivi.
- Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando fissi. Tenere i dispositivi di comando (remoti) fuori dalla portata dei bambini.
- L’automazione non pud essere utilizzato prima di aver effettuato la messa in servizio come specificato nel capitolo 4 “Collaudo e messa in servizio”.
- I materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa locale.

7.3 - Avvertenze particolari in relazione alle Direttive Europee applicabili al prodotto

e Direttiva “Prodotti da Costruzione”: Avvertenze particolari per questo prodotto in relazione alla Direttiva “Prodotti da Costruzione” 89/106/CEE e successiva
modifica 93/68/CEE:
- L'installazione completa di questo prodotto, cosi come descritta in questo manuale di istruzioni e per alcuni tipi di uso (ad esempio escluso I'uso solo per veicoli),
possono farlo rientrare nel campo di applicazione della Direttiva “Prodotti da Costruzione” 89/106/CEE e della relativa norma armonizzata EN 13241-1.
- Nel paragrafo 1.3.1 sono indicati tutti i criteri di installazione necessari affinché il prodotto risponda ai requisiti essenziali della direttiva 89/106/CEE; chi esegue
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I'installazione dovra verificare ed assicurarsi che tutti questi criteri siano stati scrupolosamente rispettati.
- Potrebbero non essere garantiti i requisiti essenziali se il prodotto & installato e usato senza il rispetto di uno o pitl di questi criteri. E vietato I'uso del prodotto in
queste situazioni finche chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva; in questo caso I'etichetta “ES13241-1.4870”
applicata sul prodotto dovra essere immediatamente rimossa e non potra essere utilizzata la “Dichiarazione CE di Conformita” dell’allegato | presente in questo
manuale. Come conseguenza chi esegue I'installazione diventa, a sua volta il fabbricante del prodotto e dovra rispettare quanto previsto dalla Direttiva “Prodotti
da Costruzione” 89/106/CEE e della relativa norma armonizzata EN 13241-1. In questo caso il prodotto deve essere considerato come “quasi macchina” e potra
essere utilizzato (per essere inserita nel fascicolo tecnico), la “Dichiarazione di Conformita” dell’allegato II.
Direttiva “Macchine”:
- Nel paragrafo 7.3.1 sono indicati tutti i criteri di installazione necessari affinché il prodotto risponda ai requisiti essenziali della Direttiva Macchine 2006/42/CE
(ex 98/37/CE). Chi esegue I'installazione dovra verificare ed assicurarsi che tutti questi criteri siano stati scrupolosamente rispettati.
- Potrebbero non essere garantiti i requisiti essenziali se il prodotto € installato ed usato senza il rispetto di uno o piu di questi criteri. E vietato I'uso del prodotto in
queste situazioni finche chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva; in questo caso non potra essere utilizzata la
“Dichiarazione CE di Conformita: allegato I”. Come conseguenza chi esegue I'installazione diventa, a sua volta, il fabbricante del prodotto e dovra rispettare quanto
previsto dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. |l fabbricante deve eseguire I'analisi dei rischi, che comprende anche I'elenco dei requisiti essenziali di sicurezza
riportati “nell’allegato | della Direttiva Macchine”, indicando le relative soluzioni adottate. Si ricorda che I'analisi dei rischi € uno dei documenti che costituiscono
il “fascicolo tecnico” dell’automazione. Questo, dev’essere compilato da un installatore professionista, e potra essere utilizzata la “Dichiarazione di Conformita”
dell’allegato Il da compilare a carico di chi esegue I'installazione.
Avvertenze particolari sull’idoneita all’'uso di questo prodotto in relazione alla Direttiva “Macchine” 2006/42/CE; da considerare nel caso l'installatore diventi il
fabbricante del prodotto.
Il prodotto viene immesso sul mercato come “quasi macchina” e quindi costruito per essere incorporato in una macchina o per essere assemblato con altri
macchinari al fine di realizzare “una macchina” ai sensi della Direttiva 2006/42/CE solo in abbinamento agli altri componenti e nei modi cosi come descritto
nel presente manuale di istruzioni. Come previsto dalla direttiva 2006/42/CE si avverte che non & consentita la messa in servizio di questo prodotto finché il
costruttore della macchina, in cui questo prodotto & incorporato, non I’ha identificata e dichiarata conforme alla direttiva 2006/42/CE.
¢ Direttiva “Bassa Tensione”:
Avvertenze particolari sull'idoneita all’'uso di questo prodotto in relazione alla Direttiva “Bassa Tensione” 2006/95/CEE. Questo prodotto risponde ai requisiti
previsti dalla Direttiva “Bassa Tensione” se impiegato per I'uso e nelle configurazioni previste in questo manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli
presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a.
Potrebbero non essere garantiti i requisiti se il prodotto & usato in configurazioni o con altri prodotti non previsti; & vietato I'uso del prodotto in queste situazioni
finché chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.
e Direttiva “Compatibilita Elettromagnetica”:
Avvertenze particolari sull’idoneita all’'uso di questo prodotto in relazione alla Direttiva “Compatibilita Elettromagnetica” 2004/108/CEE.
Questo prodotto & stato sottoposto alle prove relative alla compatibilita elettromagnetica nelle situazioni d’uso piu critiche, nelle configurazioni previste in questo
manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a.
Potrebbe non essere garantita la compatibilita elettromagnetica se il prodotto & usato in configurazioni o con altri prodotti non previsti; & vietato I'uso del prodotto
in queste situazioni finché chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.

7.3.1 - Criteri d’installazione e avvertenze particolari in relazione ai requisiti essenziali

Questo prodotto, se installato correttamente, rispetta i requisiti essenziali previsti dalla Direttiva europea sui “Prodotti da Costruzione” 89/106/CEE secondo quanto
richiesto della norma armonizzata EN 13241-1, cosi come indicato nella Tabella 1 e dalla Direttiva europea sulle “macchine” 2006/42/CE.
¢ Rilascio di sostanze pericolose:
Il prodotto non contiene e/o non rilascia sostanze pericolose in conformita a quanto previsto dalla norma EN 13241-1, punto 4.2.9 e secondo I'elenco delle
sostanze presente nel sito internet della Comunita Europea*: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) Last update: 17/03/2003
Avvertenza particolare per garantire il mantenimento del requisito — E fondamentale che anche gli altri materiali utilizzati nell’installazione, ad esempio i cavi elettrici,
siano conformi a questo requisito.
e Apertura sicura per porte a movimento verticale: il prodotto non provoca movimenti incontrollati.
Awvertenze particolari per garantire il mantenimento dei requisiti:
- Eseguire I'installazione seguendo scrupolosamente tutte le indicazioni descritte nei capitoli “2 - Installazione” e “4 - Collaudo e messa in servizio”.
- Assicurarsi che venga organizzato un piano di manutenzione (ad esempio, utilizzando una “Spia di manutenzione” collagata all’'uscita FLASH abbinata alla
relativa funzione - vedere Tabella 7); nel quale, venga scrupolosamente eseguito quanto previsto nel capitolo “Piano di manutenzione”.
portone relativamente ai rischi di schiacciamento e impatto sono protetti mediante uno di questi tre metodi:
1 - Per il funzionamento con “comando senza autoritenuta” (uomo presente): come specificato in EN 12453:2000, punto 5.1.1.4. In questo caso il pulsante di
comando deve essere posto a vista dell’automazione e se accessibile al pubblico il comando non deve essere loro disponibile, ad esempio utilizzando un selettore
a chiave.
2 - Per il funzionamento “semiautomatico”: attraverso I'uso di un bordo sensibile attivo per la limitazione delle forze come specificato nella EN 12453:2000, punti
511.5e5.1.3.
3 - Per il funzionamento “automatico”: attraverso I'uso di un bordo sensibile attivo per la limitazione delle forze come specificato nella EN 12453:2000, punti
5.1.1.5 e 5.1.3; in questo caso deve essere obbligatoriamente installato almeno una coppia di fotocellule come indicato in fig. 2.

8 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto é parte integrante dell’automazione, e dunque deve essere smaltito insieme con essa.
Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale
qualificato.

Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento
previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

Attenzione! - Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero provocare effetti dannosi
sul’ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento,
secondo i metodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di
un nuovo prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.
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9 CARATTERISTICHE TECNICHE DEL PRODOTTO

AVVERTENZE: * Tutte le caratteristiche tecniche riportate, sono riferite ad una temperatura ambientale di 20°C (+ 5°C). ® Nice S.p.A. siriserva il diritto di apportare

modifiche al prodotto in qualsiasi momento lo riterra necessario, mantenendone comunque la stessa funzionalita e destinazione d’uso.

Modello

NDCC4002 NDCC4005 NDCC2301

NDCC4001

Tipologia Centrale di comando per motori monofase o trifase con finecorsa meccanico o elettronico Nice
Tensione di alimentazione Trifase Monofase

3x400Vac / 3x230Vac (+10% -10%) 50/60Hz 1x 230Vac (+10% -10%) 50/60Hz
Potenza max motore 1.1KW | 2.2KW | 5.5KW 1.5KW
Potenza in Stand by <1W
Fusibile scheda di potenza F1, F2, F3: 6.3A type T quarzo F1, F2, F3: 10A type F1: 10A type T quarzo

F4: 1A type T quarzo T quarzo F4: 1A type T quarzo

F4 1A type T quarzo

Fusibile scheda logica NDA0O1 3.15Atype T

Uscita 1 (FLASH)

per 1 segnalatore lampeggiante LUCYB, MLB o MLBT (12V - 21W)

Uscita 2 (SCA)

per spia di segnalazione 24Vdc (max 10W)

Uscita 3

a contatto pulito (relg)

Uscita semaforo

24Vdc (max 10W)

Uscita BlueBUS

1 uscita con carico max 12 unita Bluebus

Uscita servizi

24Vdc +/-15% tra morsetto Ingresso 1 (PP) e Ingresso STOP (vedi paragrafo 3.5)

Ingresso “STOP”

Per contatti normalmente chiusi, normalmente aperti, a resistenza costante 8,2KQ oppure di tipo ottico OSE ; in
autoapprendimento (una variazione rispetto allo stato memorizzato provoca il comando “STOP”)

Ingresso “ALT”

Per contatti Normalmente Chiusi del circuito di sicurezza

Ingresso 1 (PASSO-PASSO)

Per contatti Normalmente Aperti

Ingresso 2 (APRE)

Per contatti Normalmente Aperti

Ingresso 3 (CHIUDE)

Per contatti Normalmente Aperti

Innesto Radio

Connettore SM per ricevitori SMXI; SMXIS; OXI o OXIT

Ingresso ANTENNA Radio

52 ohm per cavo tipo RG58 o simili

Funzioni programmabili

8 funzioni di tipo ON-OFF e 8 funzioni regolabili (vedere tabelle 5 e 7) e ulteriori programmazioni tramite Unita di
Porgrammazione e Comando Oview

Funzioni in autoapprendimento

Autoapprendimento dei dispositivi collegati all’uscita BlueBUS. Autoapprendimento del tipo di dispositivo di
“STOP” (contatto NA, NC o resistenza 8,2KQ).
Autoapprendimento della versione motore collegata

Temperatura di funzionamento -20°C + +50°C
Utilizzo in atmosfera particolarmente No
acida o salina o potenzialmente

esplosiva

Grado di protezione P54

Vibrazione Montaggio esente da oscillazione, (es. su una parete in Muratura)
Dimensioni 310x210x 125 mm
Peso 3.5kg
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IMPORTANT !

Avant de lancer tout type d’opération ou
procédure, lire attentivement les avertissements
repris dans ce manuel (chapitre 7),
les restrictions d’utilisation (paragraphe 2.2).

1 DESCRIPTION DU PRODUIT ET APPLICATION

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 sont des logiques de commande
destinées a étre utilisées pour automatiser les volets roulants ou les portes
sectionnelles avec moteurs triphasés.

NDCC2301 est une logique de commande destinée a étre utilisée pour
automatiser les portes sectionnelles et portes rapides commandées par un
moteur triphasé avec inverseur de la gamme MEIN embarqué.

Modeéle ‘ Type de porte ‘ Connexion ‘ Puissance max.
NDCC4001 | foket roulant Triphasé 11KW
NDCC4002 | (%t roulant Triphasé 2.9KW
NDCC4005 | 4ot roulant Triphasé 5.5KW
NDCC2301 ggﬁiog%eigee e NEN 15w 2.2kw

ATTENTION ! - Toute autre utilisation différente de celle décrite et
dans des conditions ambiantes différentes de celles indiquées dans ce
manuel doit étre considérée comme impropre et interdite !

Tous les modeles de logique de commande peuvent étre raccordés a tous les
dispositifs de sécurité standard. Pour I'ouverture et la fermeture d’'une grande
porte, appuyer sur le bouton prévu a cet effet sur le couvercle, le bouton
extérieur ou le récepteur radio.

ATTENTION ! - Les logiques de commandes décrites dans le présent
manuel d’instruction ne peuvent pas étre utilisées dans les zones
présentant un risque d’explosion.

) INSTALLATION

2.1 - Contréles préliminaires

Avant d’effectuer I'installation, il faut vérifier I'intégrité des composants du

produit, I'adéquation du modele choisi et son adaptation au lieu prévu pour

son installation.

o \Erifier que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté a I'usage.

* \kérifier que toutes les conditions d’utilisation rentrent dans les restrictions
d’utilisation du produit (paragraphe 2.2) et respectent les limites prévues au
paragraphe « Caractéristiques techniques du produit ».

* \érifier que I'environnement choisi pour I'installation convient aux dimensions
du produit (fig. 1).

* \érifier que les surfaces choisies pour installer les divers dispositifs sont solides
et peuvent garantir une fixation stable.

o \érifier que la zone de fixation est a I'abri des inondations ; prévoir
éventuellement le montage du produit a un endroit suréleveé.

* \érifier que I'espace entourant le produit autorise un acces facile et sdr.

* \érifier que tous les cables électriques correspondent aux indications figurant
dans le Tableau 1

e \érifier que I'automatisme dispose des arréts mécaniques a I’'ouverture
comme a la fermeture.

2.2 - Limites d’utilisation du produit

Le produit peut étre utilisé exclusivement conformément aux indications figurant
dans le tableau ci-dessous :

Centrale Alimentation de la Type de moteur*
centrale
NBaaia0y | Triphasé 3x230 VCA, Triphasé 3x230 VCA, 3x400 VCA avec
NDGCG4005 3x400 VCA - 50/60Hz encodeur Nice ou butée mécanique
Monophaseé 230 VCA avec encodeur
NDGCC2301 Monophasé 230 VCA - Nice ou butées mécaniques
50/60Hz Moteur avec inverseur gamme MEIN
monophasé

(*) Dans le respect des restrictions d’utilisation.




2.3 - Installation standard

La fig. 2 présente un exemple d’installation automatisée réalisée avec
des composants Nice :

1 Motoréducteur

2 Emetteur

3 Bord sensible

4 Boite de dérivation

5 Logique de commande

6 Cable a spirale

7 Témoin

8 Cellule photoélectrique

9 Clavier numérique - Lecteur avec transpondeur - Sélecteur a clé - Boutons

Ces composants sont positionnés et assemblés selon un schéma typique
et commun. En se référant a la fig. 2, établir la position approximative dans
laquelle chaque composant prévu sera installé.

Important — Avant de procéder a I'installation, préparer les cables électriques
nécessaires a votre installation, en se reportant a la fig. 2 et au Tableau 1 -
Caractéristiques techniques des cables électriques.

Attention ! - Pendant la pose des tubes prévus pour le passage des
cébles électriques et I'entrée des cables dans le conteneur de la logique de
commande, tenir compte du fait que, en raison des dépdts d’eau dans les
jonctions, les tubes de raccordement peuvent favoriser la condensation dans la
logique de commande. Cette condensation risque d’endommager les circuits
électroniques.

2.4 - Installation de la logique de commande

Pour fixer la logique de commande procéder comme suit :

01. Ouvrir le boitier de la logique de commande :
conformément a la fig. 3-A / fig. 3-B;

02. Percer les trous pour le passage des cébles électriques des accessoires de
commande et/ou de signalisation. A cette fin et pour garantir le maintien
du niveau de protection IP, il est conseillé d’utiliser un outil adapté (scie-
cloche) et intervenir sur les espaces prévus dans la partie inférieure du
boitier. Si nécessaire, utiliser les entrées latérales, mais uniquement avec
des raccords adaptés.

03. Fixer le boitier ; selon les exigences de la zone d’installation, la fixation est
possible de trois manieres :
a) directement sur la paroi a I'aide des vis se trouvant dans le boitier (fig.
4-A) ;
b) en utilisant les supports fournis (fig. 4-B) ;
C) si la goulotte prévue pour le passage des cables électriques est extérieure,
le boitier doit étre fixé a max. 2 cm du mur pour permettre le passage
des cébles de raccordement derriére la logique de commande. DCC se
compose de 4 entretoises et d’une protection pour I'entrée des cables dans
le boitier de la logique de commande. Pour réaliser 'installation a I'aide de
I’accessoire, consulter la fig. 4-C.

04. A ce stade, vous pouvez effectuer les raccordements électriques. V. chapitre 3.

dévisser les vis

Pour installer les autres appareils composant I'automate, consulter les manuels
correspondants.

(]




TABLEAU 1 - Caractéristiques techniques des cables électriques (fig.

Connexion Type de cable Longueur maximum admise
A : Céble ALIMENTATION CENTRALE DE COMMANDE | 4 x 1 mm? 5m (note 1)
B : Cable MOTEUR pour les motoréducteurs Nice, cables vendus 3-5-9-11m
séparément.
pour les autres marques, s’adresser au fabricant du
motoréducteur.
C : Céble CLIGNOTANT 2 x 1 mm? (pour clignotant) 10m
avec antenne céable blindé RG58 (pour antenne)
D : Cable DISPOSITIFS BLUEBUS 2 x 0,5 mm? 15 m (note 2)
E : Cable SELECTEUR A CLE 2 cébles 2 x 0.25 mm? 10 m (note 3)
F : Cable SPIRALE pour bord sensible céble a spirale Nice vendu séparément 50m
Note 1 - Si le cable d’alimentation dépasse 5 m de long, il faut utiliser un cable d’une plus grande section.
Note 2 - Si le cable Bluebus dépasse 10 m de long, et jusqu’a 15 m, il faut utiliser un cable d’une section plus grande (2 x 1 mm?). Le cable Bluebus doit
étre séparé des autres.
Note 3 - Ces deux cables peuvent étre remplacés par un cable unique de 4 x 0,5 mm?.
ATTENTION ! - Les cables utilisés doivent étre adaptés au type d’environnement dans lequel a lieu ’installation.
~
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3 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

ATTENTION!

- Toutes les connexions électriques doivent étre effectuées sans
courant ;

- Les raccordements doivent étre effectués par le personnel qualifié.

- Sur la ligne électrique, il faut prévoir un dispositif assurant la mise hors
tension de I'automate. Les contacts du dispositif de déconnexion doivent
étre écartés de telle sorte a permettre la déconnexion compléte dans les
conditions prévues pour la catégorie de surtension lll, conformément aux
regles d'installation. Si besoin est, ce dispositif garantit une déconnexion slire
et rapide de I'alimentation ; il doit donc étre placé si possible dans une position
visible depuis I"'automatisme. S'il se trouve a distance, dans une position
non visible, il faut prévoir un systeme empéchant I'éventuelle reconnexion
accidentelle ou non autorisée de I'alimentation, pour conjurer tout danger. Le
dispositif de connexion n’est pas fourni avec le produit.

3.1 - Raccordement du cable d’alimentation triphasé pour
logiques de commande NDCC4001,NDCC4002, NDCC4005

Pour effectuer le raccordement, v. fig. 5.

Les bornes L1, L2, L3 et PE sont reliées a une prise CEE de 16A.

Le raccordement a la logique de commande peut étre effectué par le biais d’un
interrupteur principal triphasé (accessoire non fourni). Le cas échéant, il est
possible de retirer la prise CEE pendant le montage.

3.2 - Raccordement du cable d’alimentation monophasé pour
logiques de commande NDCC2301

Pour effectuer le raccordement, v. fig. 6.

Les bornes L1, L3 et PE sont reliées a une prise Schuko.

Le raccordement a la logique de commande peut étre effectué par le biais d’un
interrupteur principal monophasé (accessoire non fourni). Le cas échéant, il est
possible de retirer la prise Schuko pendant le montage.

3.3 - Description des raccordements électriques de la carte
NDAOO01 (fig. 7) : dispositifs de sécurité, de commande et
accessoires

Il est possible de brancher des dispositifs de commande avec contacts de type
« Normalement ouvert » (NO) sur les entrées ING1, 2 et 3. Ces entrées ou leur
combinaison sont donc exploitables, ainsi que les entrées STOP/ALT, afin de
brancher par exemple un clavier externe ou un interrupteur dont le céble est
relié au plafond.

ING3 (CLOSE) - entrée pour les dispositifs qui commandent le mouvement
de fermeture uniquement ; on peut y connecter des contacts du type « nor-
malement ouvert ».

ING2 (OPEN) - entrée pour les dispositifs qui commandent le mouvement
de fermeture uniquement ; on peut y connecter des contacts du type « nor-
malement ouvert ».

ING1 (PP) - entrée pour les dispositifs qui commandent le mouvement en
mode « Pas-a-pas »; on peut y connecter des contacts du type « normale-
ment ouvert ».

JP - Le disjoncteur est placé dans la position adéquate, pour permettre le
raccordement sur I'entrée STOP des bords sensibles optiques ou sur la ré-
sistance constante de 8,2 kQ (v. par. 3.9)

STOP - Entrée pour les dispositifs bloguant la manoeuvre en cours pour la
faire suivre par une bréve inversion. Apres contrdle opportun, il est possible
d’effectuer des contacts de type « Normalement fermé », « Normalement
ouvert », des dispositifs a résistance constante ou optiques. Pour approfon-
dir la question, v. par. 3.9.

ALT - Entrée pour les dispositifs interrompant la manoeuvre en cours ; bran-
cher les contacts de type « Normalement fermé ».

BLUEBUS - cette borne peut accueillir les dispositifs compatibles avec le
protocole Nice BlueBus. Tous les dispositifs sont raccordés en parallele avec
deux conducteurs assurant I'alimentation électrique et le transfert des si-
gnaux de communication. La logique de commande reconnait automatique-
ment et isolément tous les dispositifs connectés et les anomalies éventuelles.
Pour plus d’informations, v. les paragraphes 3.12 et 5.3.6.

- Clignotant : réglage d’usine. Vous pouvez raccorder un clignotant NICE
(modeles LUCY B, MLB ou MLBT) avec une ampoule de 12V, 21 W, comme
celles utilisées dans les voitures. Pendant la manoceuvre, la lampe clignote :
elle est allumée pendant 0.5 s et éteinte pendant 0.5 s.

Note - Il est possible de brancher sur la logique de commande un clignotant
de 12 V - 21 W. Si vous devez brancher deux clignotants, opter pour des
modeles de 24 V - max 25 W. Les sorties doivent étre programmeées comme
« Clignotant 24 » (v. ci-dessous).

- Clignotant 24 : cette fonction permet d’allumer/éteindre une ampoule de
24 V - max 25 W pendant I'exécution d’'une manoeuvre. Pendant la ma-
nceuvre, la lampe clignote : elle est allumée pendant 0.5 s et éteinte pendant
0.5s.

- Témoin d’état/entretien : un témoin de 24 V, max 10 W peut étre bran-
ché, avec 'un des modes de signalisation suivants :

e Fonction « Témoin porte ouverte »

Porte fermée : éteinte

Porte en cours d’ouverture : clignotant lent
Porte en cours de fermeture : clignotant rapide
Porte ouverte (hors position de fermeture) : allumé
e fonction « Actif si porte fermeée »

Porte fermée : allumé

Dans tous les autres cas : éteint

e Fonction « Actif si porte ouverte »

Porte ouverte : allumé

Dans tous les autres cas : éteint

e Fonction « Témoin entretien »

Le témoin s’allume pendant 2 secondes au début de la manoeuvre d’ouver-
ture tant que le nombre de manoeuvres reste inférieur a 80 % du nombre de
manoeuvres prévu pour l'intervention d’entretien programmeée.

Le témoin clignote pendant la manoeuvre : nombre de manoeuvres compris
entre 80 % et 100 %

Témoin toujours clignotant : nombre de manoeuvres supérieur a 100 %

- Butée électronique : il est possible de brancher une butée électronique
de 24 V, max 10 W (versions avec électroaimant sans dispositif électronique).
Pendant la manoeuvre d’ouverture, la butée électronique est activée et reste
active pour libérer la porte et exécuter la manoeuvre. Au terme de la ma-
noeuvre de fermeture, il faut vérifier sila butée électronigue est bien réactivée
mécaniquement.

- Serrure électronique : il est possible de brancher une serrure électro-
nigue de 24V, max 10 W (versions avec électroaimant sans dispositif électro-
nigue). Pendant la manoeuvre d’ouverture, la serrure électronique est activée
et reste active pour libérer la porte et exécuter la manoeuvre. Au terme de
la manoeuvre de fermeture, il faut vérifier si la serrure électronique est bien
réactivée mécaniquement.

- Ventouse : il est possible de brancher une serrure électronique de 24 V,
max 10 W (versions avec électroaimant sans dispositif électronique).

Quand la porte est fermée, la ventouse s’active et blogque la porte. Pendant la
manoeuvre d’ouverture ou fermeture, la sortie est désactivée.

OUTS - sortie a contact propre, sans tension, avec relais, qui peut étre repro-
grammeée grace au programme de niveau 2 (v. paragraphe 5.2).

Les raccordements possibles sont :

- 5 COMMUN
-6 NF
-7NO

ANTENNE ¥—| - entrée pour branchement de I'antenne du récepteur radio
(note : 'antenne est intégrée aux clignotants Nice LUCY B, MBL, MLBT).

LIMIT SWITCH - entrée pour le branchement des butées mécaniques. Si
le moteur utilisé présente des butées électroniques, les bornes 1-2 et 1-4
doivent étre pontées (v. aussi fig. 10).

La carte de commande NDAQO1 dispose également de trois sorties
reprogrammables et d’'une quatrieme sortie multifonction. Elle est
programmeée de série pour le raccordement d’un feu, mais elle peut
étre modifiée.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - ces sorties peuvent étre utilisées pour
raccorder I'un des dispositifs repris dans la liste suivante. OUT1 peut étre
reconfiguré avec le programme de niveau 2 (v. par 5.2). OUT2 peut étre
reconfiguré avec le programmateur Oview exclusivement, vendu séparément
(pour plus d’informations, v. le manuel du produit).

SAFE - entrée pour le branchement des dispositifs de protection thermique
du moteur (v. fig. 8). ATTENTION ! - Utilisé uniqguement pour les moteurs
avec butées mécaniques. Laisser I'option « non connectée » pour les mo-
teurs avec butée électronique.

TRAFFIC LIGHT (sortie clignotant) - sortie multifonction réalisée avec une
combinaison de trois sorties, a laquelle une charge globale de 24 V - 25 W
peut étre raccordée.

Pour utiliser des lampes de 230 VCA, il faut brancher un relais d’interface
sur chaque sortie

Quatre branchements sont possibles sur le bornier :




8 : 24V commun

9 : sortie OUT-TL1
10 : sortie OUT-TL2
11 : sortie OUT-TL3

Si ces sorties sont correctement programmeées grace au niveau 2 (v. par.
5.2) ou a I'aide du programmateur Nice Oview, il est possible d’obtenir les
modes de fonctionnement suivant. L'option a choisir au deuxieme niveau de
programmation figure entre parenthéses :

Feu rouge (option 1) : OUT-TL2

Feu vert (option 2) : OUT-TL3

Feu a sens unique (option 3) : OUT-TL2, OUT-TL3
Feu a sens unique clignotant (option 4) : OUT-TL2, OUT-TL3
Feu a sens alterné (option 5) : OUT-TL2, OUT-TL3
Témoin porte ouverte (option 6) : OUT-TL1
Témoin entretien (option 8) : OUT-TL1

Etat* : OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Serrure électronique* : OUT-TL2

Butée électronique* : OUT-TL2

Ventouse* : OUT-TL2

Témoin lumineux* : OUT-TL2

Canal radio 1* : OUT-TL3

Canal radio 2* : OUT-TL3

Canal radio 3* : OUT-TL3

Canal radio 4* : OUT-TL3

* Note1 - Ces fonctions peuvent étre activées uniquement a I'aide du pro-
grammateur Oview.

ENCODER - entrée pour le raccordement du cablage de la butée électro-
nique (codeur)

PUSH BUTTONS - entrée pour le raccordement du clavier se trouvant sur
le couvercle du boitier.

IMPORTANT !

Il est déconseillé de procéder au raccordement
de tout type de dispositif ou accessoire ne
figurant pas dans ce manuel. Le fabricant
décline toute responsabilité pour les dommages
causés par une utilisation inadéquate des
dispositifs du systéme de maniére non conforme
aux indications du présent manuel.

Pour plus d’informations, consultez le service
technique de Nice

3.4 - Description des raccordements électriques a la carte de
puissance (fig. 7)

MOTOR = sortie pour le raccordement du moteur. Pour la version
NDCC2301, pour commander un moteur avec inverseur, il faut brancher sur
cette sortie I'alimentation de I'inverseur.

BRAKE = sortie pour le branchement du frein électronigue (205 VCC / max
25 W).

BOOST = sortie pour le branchement du condensateur d’appoint (modéle
NDCC2301 uniquement).

LINE = entrée pour le raccordement électrique.
L1-L2-L3 : raccordement TRIPHASE
L1-L3 : raccordement MONOPHASE

PE = entrée pour le raccordement de la terre pour les logiques de commande

et les moteurs.

3.5 - Raccordements électriques de la logique de commande
(fig. 8)

ATTENTION! - Toutes les connexions électriques doivent étre effectuées

sans courant.

Aprés avoir fixé le boitier de la logique de commande et perceé les trous pour

le passage des cébles électriques (v. par. 2.4), effectuer les raccordements

électriques comme suit :

6

Si can’apas encore été fait, raccorder le cable d’alimentation électrique

- pour les modéles NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, v.
paragraphe 3.1

- pour le modéle NDCC2301, v. paragraphe 3.2

Raccorder ensuite le cable électrique provenant du moteur :

- Moteur triphasé avec butée mécanique (fig. 9 et 10)
- Moteur triphasé avec butée électronique (fig. 11 et 12)

- Moteur triphasé avec butée mécanique et condensateur d’appoint
(fig. 12 et 9)

- Moteur triphasé avec butée électronique et condensateur d’appoint
(fig. 12 et 11)

- Moteur triphasé avec inverseur MEIN (fig. 13 et 11)

Raccorder enfin les cables électriques des divers accessoires sur la
base de la fig. 14 et du paragraphe 3.3.

Note — Pour faciliter les raccordements, extraire les bornes.
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3.6 - Raccordement d’autres dispositifs de la logique de
commande

S'il faut alimenter d’autres dispositifs, les raccorder a la logique de commande
a l'aide des bornes « P.P. (positif) » et « STOP (négatif) » (fig. 14). La tension
d’alimentation est de 24VCC (-20% + +20%) avec un courant maximal
disponible de 1A. Important - Ne pas brancher de charges inductives.

f® )

~—— 24Vdc (+)

PP

01 [

<~— GND ()

STOP

- J

3.7 - Cellule photoélectrique

Le systeme Bluebus permet a la logiqgue de commande de reconnaitre les
cellules photoélectriques qui équipent I'installation en adressant les pontages
(v. Tableau 2). Par ailleurs, il permet d’affecter la valeur correcte pour la fonction
« détection d’obstacles ».

'opération d’adressage est réalisée sur les cellules TX et RX grace a la
disposition des pontages de la méme fagon sur chacun d’eux et en vérifiant
qu’il N’y a pas d’autres paires de cellules a la méme adresse.

Les cellules photoélectriques peuvent étre installées conformément a la fig. 15.
Important — Aprés avoir installé ou retiré des cellules, il faudra procéder a la
reconnaissance des dispositifs, conformément au paragraphe 3.12.

Notes :

- L’entrée Bluebus peut étre raccordée a deux cellules ayant une fonction de
commande « ouvrir FAT » et « ouvrir FA2 » (il faut pour cela couper le pont
A derriere les cartes de transmission et réception). Ainsi, lorsque les cellules
s’enclenchent, la logique de commande lance une manoeuvre d’ouverture.
Pour plus d’informations, consulter le manuel des cellules

- Il n’est pas possible d’avoir sur la méme installation plusieurs adresses de ce type.

TABLEAU 2 - ADRESSES DES CELLULES
Cellule Pontages

PHOTO

Cellule h = 50 avec activation a
la fermeture (activation lors de la
fermeture avec inversion en ouverture)

Cellule h = 100 avec activation a
la fermeture (activation lors de la
fermeture avec inversion en ouverture)

PHOTO I

Cellule h = 50 avec activation a
I’ouverture/fermeture (a I'ouverture,
la manoeuvre s’interrompt
temporairement ; a la fermeture, la
manoeuvre d’ouverture s’interrompt)

PHOTO 1




PHOTO 1 Il | Cellule h = 100 avec activation a
I'ouverture/fermeture (a I'ouverture,
la manoeuvre s’interrompt
temporairement ; a la fermeture, la

manoeuvre d’ouverture est inversée)

PHOTO 2 Cellule avec activation a I'ouverture
(activation lors de I'ouverture avec

inversion en fermeture)

PHOTO 2 1l | Cellule avec activation a I'ouverture (a
I’ouverture, la manoeuvre s’interrompt
temporairement ; a la fermeture, la

manoeuvre d’ouverture est inversée)

PHOTO 3 Cellule unique avec activation a
I'ouverture (a I'ouverture, la manoeuvre
s’interrompt temporairement ; a la
fermeture, la manoeuvre d’ouverture

est inversée)

FA1 Cellule pour commande d’ouverture
(couper le pont A a I'arriere de la carte

de transmission et de réception)

FA2 Cellule pour commande d’ouverture
(couper le pont A a I'arriere de la carte de

transmission et de réception)

v8 787

ATTENTION ! Certaines cellules s’activent et fonctionnent simultanément
pendant le méme laps de temps. Pour éviter les interférences au
niveau du rayon infrarouge, mieux vaut NE PAS installer ces cellules a
proximité les unes des autres. Les cellules qui pourraient étre soumises
a certaines interférences sont :

- PHOTO avec PHOTO 2

- PHOTO Il avec PHOTO 3

- PHOTO 1 avec PHOTO 2II
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3.8 - Sélecteur numérique MOTB et lecteur de proximité pour
cartes avec transpondeur MOMB

Le systeme Bluebus permet de raccorder jusqu’a quatre sélecteurs numériques
MOTB ou quatre lecteurs de carte avec transpondeur MOMB.

Avec MOTB, vous pouvez commander 'automatisme en tapant a I'aide du
clavier 'une des combinaisons numériques en mémoire.

Avec MOMB, vous pouvez commander I'automatisme simplement en
approchant du capteur la carte avec transpondeur en mémoire.

Ces appareils sont dotés d’un code unique reconnu et mémorisé par la logique
de commande pendant la phase de reconnaissance de tous les dispositifs
connectés (v. par. 3.12). Note - Avant de procéder a la reconnaissance des
appareils, insérer une combinaison de chiffres sur le sélecteur numeérique MOTB
ou sur la carte avec transpondeur MOMB.

Ce faisant, vous pourrez éviter les tentatives frauduleuses visant a remplacer un
dispositif. Aucune personne extérieure ne pourra commander I'automatisme.
Pour plus d’informations, consulter le manuel MOTB et MOMB.

8

3.9 - Entrée STOP

La fonction de I'entrée STOP consiste a provoquer I'arrét immédiat de la

manoeuvre en cours suite a une manoeuvre d’inversion rapide.

D’autres dispositifs peuvent étre raccordés a cette entrée, comme des bords

optiques sensibles ou une sortie a résistance constante de 8,2 kQ.

Pendant la phase de reconnaissance, la logique de commande détecte le type

de dispositif connecté et provoque un arrét en cas de modification par rapport

a I'état mémorisé.

En adoptant certaines solutions, on peut connecter a I'entrée STOP plusieurs

dispositifs, méme s’ils sont de différents types :

- dispositifs NO : raccorder la résistance de 8,2 kQ2 en parallele au dispositif ;

- dispositifs NF : raccorder la résistance de 8,2 kQ en série au dispositif ;

- vous pouvez raccorder plusieurs dispositifs NF en série sans limite de quantité

- en présence de plusieurs dispositifs, tous doivent étre raccordés « en cascade
» avec une seule résistance de terminaison de 8,2 kQ ;

- vous pouvez créer une combinaison de type NO et NF en installant deux
contacts en parallele. Le cas échéant, il faudra intégrer en série au contact
NF une résistance de 8,2 kQ. Cela permet également de combiner les trois
dispositifs : NO, NF et 8,2 kQ.

Attention !

- Pour le raccordement des dispositifs dotés d’une résistance constante
de 8,2 kQ, il faudra placer le disjoncteur conformément a la fig. 16.

- Pour brancher un dispositif optique de type OPTO SENSOR (OSE),
placer le disjoncteur (JP) selon la fig. 17 et raccorder selon la fig. 18 ;
le courant électrique maximal est de 12 VCC et 40 mA.

IMPORTANT ! Aprés avoir effectué un

raccordement, effectuer la reconnaissance des

dispositifs connectés (voir par. 3.12).
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3.10 - Raccordement d’un récepteur radio

La logiqgue de commande présente un connecteur de type SM pour le
raccordement d’un récepteur radio (accessoire vendu séparément) de type
SMXI, SMXIS, OXI, OXIT ou similaires.

Pour installer le récepteur radio, il faudra débrancher la logique de commande
et insérer le récepteur conformément a la fig. 19.

Le Tableau 3 contient les actions réalisées par la logigue de commande en
fonction des sorties activées ou des commandes envoyées par le récepteur
radio.



Note - Pour toute autre information, consulter le manuel du récepteur.
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TABLEAU 3

Récepteur SMXI, SMXIS, OIX, OXIT en « Mode | ou Il »

sortie description

Sortie n°1 Pas-a-pas

Sortie n°2 Quverture partielle ; valeur d’usine : ouvre a mi-course
(peut étre modifié lors de I'acquisition des mesures ou a
I'aide du programmateur Oview)

Sortie n°3 Ouverture

Sortie n°4 Fermeture

commande description

Commande n°1 Pas-a-pas

Commande n°2 Quverture partielle ; valeur d’usine : ouvre a mi-course
(peut étre modifié lors de I'acquisition des mesures ou a

I'aide du programmateur Oview)

Commande n°3 | Quverture
Commande n°4 Fermeture
Commande n°5 | Stop

Commande n°6 | Pas-a-pas commun

Commande n°7 | Pas-a-pas prioritaire

Commande n°8 | Ouverture partielle 2

Commande n°9 | Ouverture partielle 3

Commande n°10 | Ouverture et blocage automatisme

Commande n°11 | Fermeture et blocage automatisme

Commande n°12 | Blocage automatisme

Commande n°13 | Déblocage automatisme

Commande n°14 | Signal lumineux temporisateur

Signal lumineux ON/OFF

Commande n°15

3.11 - Premier allumage et vérification des raccordements
Aprées avoir branché la logique de commande, effectuer les contrbles suivants :

o \érifier si le témoin Bluebus clignote rapidement pendant quelques secondes
et ensuite s’il clignote réguliérement a raison d’un clignotement par seconde.

¢ Si l'installation comporte des cellules photoélectriques, vérifier si le témoin
clignote (transmission et réception) ; le type de clignotement n’a pas
d’importance car il dépend d’autres éléments.

e \rifier si le clignotant raccordé a la sortie FLASH est bien éteint.

Si tous ces contrdles ne correspondent pas aux attentes, il faudra débrancher
la logique de commande et vérifier les différents branchements.

3.12 - Reconnaissance des dispositifs connectés

Au terme de la premiere mise sous tension (par. 3.11), il faut procéder a la
reconnaissance des dispositifs branchés sur les entrées « Bluebus », « Stop »
et encodeur a partir de la logique de commande.

ATTENTION ! - La phase d’apprentissage doit étre réalisée méme s’il n’y
a aucun dispositif branché sur la logique de commande.

NOTE POUR LE MOTEUR AVEC INVERSEUR - En présence d’un
moteur avec inverseur MEIN, avant de procéder a la reconnaissance
des dispositifs connectés, il faudra activer la fonction « L7 Inverter ». V.
Tableau 5 du par. 5.1.

La nécessité de réaliser cette opération est signalée par le clignotement
simultané des témoins L1 et L2 qui équipent la logique de commande.

Pour la reconnaissance des dispositifs, procéder de la sorte :

Appuyer sur les touches
[Open] et [Set] sans les
relacher

rapidement (apres 3 secondes environ)

[[<Mm Attendre quelgques secondes que la logique de commande termine la
reconnaissance des dispositifs.

(VB Au terme de cette phase, le témoin correspondant a la borne STOP
doit étre allumé et les témoins L1 et L2 doivent s’éteindre (les témoins
L3 et L4 pourraient commencer a clignoter pour indiquer que la
reconnaissance des mesures n’a pas été effectuée).

Cette procédure doit étre réitérée en cas de modification

des dispositifs raccordés aux bornes BlueBus et Stop (par ex., aprés
avoir branché un nouveau dispositif a la logique de commande).
L’opération doit étre réalisée méme en présence d’un inverseur ou d’un
moteur avec encodeur.

3.13 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture
Au terme de la reconnaissance des dispositifs raccordés a la logique de
commande (par. 3.12), celle-ci devra détecter les positions d’ouverture et de
fermeture de la porte.

ATTENTION ! - Procédure pour moteurs avec butée électronique : aprés
avoir effectué la procédure de reconnaissance des positions d’ouver-
ture et de fermeture, trois manoeuvres complétes doivent étre réalisées.
Au cours de I’exécution de ces manoeuvres, la porte s’approche pro-
gressivement des positions mémorisées jusqu’a atteindre les positions
programmeées.

Pour procéder, suivre les différentes procédures pour les différents types de
moteur :

- Moteur avec butée électronique (encodeur), v. par 3.14 ;

- Moteur avec inverseur MEIN, v. par 3.15 ;

- Moteur avec butée mécanique, v. par 3.16.

3.14 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de
fermeture avec butée électronique (encodeur)

Trois positions peuvent étre programmées, selon les indications ci-aprés :

Position ‘ Led ‘ Signification

A1l L1 Plus grande ouverture souhaitée. Arrét lorsque la porte
arrive en position

AP L5 Mesure d’ouverture partielle. Mesure a laguelle la porte
s’arréte apres une commande d’ouverture partielle.

A0 L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Sila porte se trouve en position de fermeture, il faut la placer manuellement a 50
cm du sol, a I'aide du systeme de manoeuvre d’urgence (v. manuel du moteur)
pour éviter, en cas de rotation inverse, que les cables porteurs (portes section-
nelles) sortent ou I'enroulement excessif du volet (volets roulants).

Attention !

- si le sens de rotation ne correspond pas a la direction définie (touche
Open = direction d’ouverture), il faudra débrancher ’appareil et inverser
les raccordements V et W (inversion de phase) pour la borne du moteur
(fig. 19).

- si pendant le mouvement, la porte s’arréte et le témoin L6 clignote, il
faut régler la fonction « Sens de rotation inversé ». V. Tableau 5.

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :




Appuyer et maintenir enfoncées
les touches [Set] et [Close] pen-
dant 3 secondes, pour mémori-
ser les valeurs.

Le témoin L1 clignote : program-
mation de la mesure A1

O00000¢

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] pen- 3”

dant 3 secondes pour confirmer la @
mesure Al.

Le témoin L1 reste allumé.
Le témoin L5 clignote : program-
mation de la mesure AP

000000«
000000«
000000«
~NAA~AAA

o

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure d’ouverture partielle,
appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour passer au para-
métre suivant. Le témoin L5 reste allumé.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture partielle.

Appuyer sur la touche [Set] pen-
dant 3 secondes pour confirmer la
mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.

Le témoin L8 clignote : program-
mation de la mesure AO

000000(
000000«
000000«
~NAANAAA?

o

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] pen-
dant 3 secondes pour confirmer la
mesure AO.

Le témoin L8 reste allumé.
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Relacher la touche [Set] pour éteindre tous les LED.

Envoyer une commande d’ouverture en appuyant sur la touche [Open]
pour réaliser une manoeuvre d’ouverture complete.

t

060000¢
000000¢
000000¢
000000¢
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Envoyer une commande de fermeture en appuyant sur la touche
[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.

ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre
réitérée dans son intégralité. Si au terme de la phase de reconnais-
sance, les témoins L3 et L4 clignotent, c’est qu’une erreur s’est pro-
duite. La phase de reconnaissance des positions peut étre réitérée a
tout moment, méme apres l'installation.
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3.15 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de

fermeture avec inverseur MEIN

Cing positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-aprés :

Position | Led |Signification

A1

L1 Mesure d’ouverture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

RA1

L2 Mesure correspondant au début du ralentissement
pendant la manoeuvre d’ouverture. Lorsque la porte
arrive a cette position, le moteur ralentit et adopte la
vitesse minimale.

AP

L5 Mesure d’ouverture partielle. Mesure a laguelle la porte
s’arréte apres une commande d’ouverture partielle.

RAO

L7 Mesure correspondant au début du ralentissement
pendant la manoeuvre de fermeture. Lorsque la porte
arrive a cette position, le moteur ralentit et adopte la
vitesse minimale.

AO

L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Si la porte se trouve en position de fermeture, il faut la placer manuellement a 50
cm du sol, a I'aide du systeme de manoeuvre d’urgence (v. manuel du moteur)
pour éviter, en cas de rotation inverse, que les cables porteurs (portes section-
nelles) sortent ou I'enroulement excessif du volet (volets roulants).

Attention ! - Si le sens de rotation ne correspond pas a la direction défi-
nie (touche Open = direction ouverture), il faut interrompre la procédure
« Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture » et activer
la fonction « Direction de rotation inversée ». Consulter le Tableau 5.

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Appuyer et maintenir enfoncées 000¢
les touches [Set] et [Close] pen- 838
dant 3 secondes, pour mémori- gggg
ser les valeurs. o oOoog
Le témoin L1 clignote : program- S50
mation de la mesure A1 >

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] pen- 3”

dant 3 secondes pour confirmer la

mesure Al.

Le témoin L1 reste allumé. 500¢

Le témoin L2 clignote : program- 893

mation de la mesure RA1 000¢
000¢
000«
°60

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure de ralentissement
a I'ouverture, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour
passer au parametre suivant. Le témoin L2 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
de ralentissement a I'ouverture.

Appuyer sur la touche [Set] pen-
dant 3 secondes pour confirmer la
mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.

Le témoin L7 clignote : program-
mation de la mesure RAO

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure d’ouverture partielle,
appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour passer au para-
metre suivant. Le témoin L5 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séguence.

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture partielle.




[\l Appuyer sur la touche [Set] pen-
dant 3 secondes pour confirmer la
mesure AP.

Le témoin L5 reste allumé.

Le témoin L7 clignote : program-
mation de la mesure RAO

O00000¢

Si vous ne souhaitez pas programmer la mesure de ralentissement a
la fermeture, appuyer deux fois rapidement sur la touche [Set] pour
passer au parametre suivant. Le témoin L7 reste éteint.

Il est aussi possible de suivre la séquence.

A 'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
de ralentissement a la fermeture.

Appuyer sur la touche [Set] pen-
dant 3 secondes pour confirmer la
mesure RAQ.

Le témoin L7 reste allumé.

Le témoin L8 clignote : program-
mation de la mesure AO

O00000¢

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
de fermeture maximale.

Envoyer une commande d’ouverture en appuyant sur la touche [Open]
pour réaliser une manoeuvre d’ouverture complete.
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Envoyer une commande de fermeture en appuyant sur la touche
[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.
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ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre
réitérée dans son intégralité. Si au terme de la phase de reconnais-
sance, les témoins L3 et L4 clignotent, c’est qu’une erreur s’est pro-
duite. La phase de reconnaissance des positions peut étre réitérée a
tout moment, méme apres l’installation.

3.16 - Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture
avec butée mécanique

Deux positions peuvent étre programmeées, selon les indications ci-apres :

Position | Led | Signification

Al L1 Mesure d’ouverture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

A0 L8 Mesure de fermeture maximale. Arrét lorsque la porte
arrive en position

Pour réaliser cette procédure, le moteur doit &tre branché a la carte de la butée
avec 7/8 cames (fig. 20). L'acces a la carte est possible uniquement apres
avoir dévissé le couvercle du bottier protégeant la butée. Si la porte se trouve
en position de fermeture, il faut la placer manuellement & 50 cm du sol, a I'aide
du systeme de manoeuvre d’urgence (v. manuel du moteur) pour éviter, en cas
de rotation inverse, que les cables porteurs (portes sectionnelles) sortent ou
I’enroulement excessif du volet (volets roulants). Attention ! - si le sens de
rotation ne correspond pas a la direction définie (touche Open = direc-
tion d’ouverture), il faudra débrancher I’'appareil et inverser les raccor-
dements V et W (inversion de phase) pour la borne du moteur (fig. 19).

Pour réaliser la procédure, agir comme suit :

Appuyer et maintenir enfoncées
les touches [Set] et [Close] pen-
dant 3 secondes, pour mémoriser
les valeurs.

Le témoin L1 clignote : program-
mation de la mesure A1

A I'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
d’ouverture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] pen- 3”
dant 3 secondes pour confirmer la a
mesure A1.
Le témoin L1 reste allumé et le 3806¢
AmMoi 3 cli 000¢
témoin L8 commence a clignoter. ooac¢
000¢C
000¢C
000¢
000
[o})

a) Régler la came de contact 1 E 4 (couleur verte, fig. 20) pour action-
ner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 20)

c) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 20).

Le témoin L8 clignote : programmation de la mesure AO

A l'aide de la touche [Open] ou [Close], déplacer la porte en position
de fermeture maximale.

Appuyer sur la touche [Set] pen- 3”

dant 3 secondes pour confirmer la g

mesure AO.

Le témoin L8 reste allumé. 385¢
000¢
000¢
000¢
000¢
000«

o
00

Relacher la touche [Set] pour éteindre tous les LED.

a) Régler la came de contact 3 E 4 (couleur blanche, fig. 20) pour
actionner la butée

b) Serrer la vis « A » (fig. 20)

c) Pour un réglage de précision, utiliser la vis « B » (fig. 20).

Envoyer une commande d’ouverture en appuyant sur la touche [Open]
pour réaliser une manoeuvre d’ouverture complete.

t
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Envoyer une commande de fermeture en appuyant sur la touche
[Close] pour réaliser une manoeuvre de fermeture compléte.

000606006«
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Les butées de sécurité 2 SE4 et 4 SE4 (couleur rouge, fig. 20) doivent étre
réglées de maniere a se déclencher automatiquement une fois la butée de
commande dépasseée.

Les butées de sécurité 2 SE4 et 4 SE4 (couleur rouge, fig. 20) sont réglées
en usine pour suivre de pres la butée d’exercice.

Aprés I'essai de fonctionnement, contrbler le bon positionnement des vis de
fixation.

Les butées supplémentaires 8 P24 et 7 P24 sont des contacts de fermeture a
potentiel nul et les butées supplémentaires 6 P14 et 5 P14 sont des contacts
de commutation a potentiel nul.

La butée supplémentaire 1 FERMETURE (6 P1Jd ou 5 P1Jl) est utilisée
comme butée préliminaire ; elle doit donc étre réglée de telle sorte a s’enclen-
cher dées que la porte se trouve a 5 cm du sol. L’activation de cette butée évite
I’exécution de la manoeuvre d’inversion breve. Si le bord sensible est active,
seule la manoeuvre STOP est effectuée. Cette butée doit toujours étre reliée
a I'entrée PRE-CLOSE de la logique de commande. Si ce n’est pas le cas, il
faudra ponter I'entrée de la butée 3 avec I'entrée du commun 1 sur la logique
de commande.

ATTENTION ! - Les phases de reconnaissance ne doivent pas étre inter-
rompues. Si cela se produit, la procédure de reconnaissance doit étre
réitérée dans son intégralité. Si au terme de la phase de reconnais-
sance, les témoins L3 et L4 clignotent, c’est qu’une erreur s’est pro-
duite. La phase de reconnaissance des positions peut étre réitérée a
tout moment, méme apres l'installation.

Réglage butées mécaniques pour moteurs grand

format : 7 cames de contact
Butée supplémentaire 2 FERMETURE =
Butée supplémentaire 2 OUVERTURE &
Butée supplémentaire 1 FERMETURE
Butée de sécurité FERMETURE
Butée FERMETURE
Butée de sécurité OUVERTURE
1 VERT
Butée OUVERTURE

B A

Réglage butées mécaniques pour moteurs petit

format : 8 cames de contact
Butée supplémentaire 2 FERMETURE =
Butée supplémentaire 2 OUVERTURE 8
Butée supplémentaire 1 FERMETURE
Butée supplémentaire 1 OUVERTURE
Butée de sécurité¢ FERMETURE
Butée FERMETURE
Butée de sécurité¢ OUVERTURE
1 VERT
Butée OUVERTURE

S B A J
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3.17 - Unité de programmation Oview

L'utilisation de I'unité de programmation Oview permet une gestion rapide
et complete de la phase d’installation, de maintenance et de diagnostic de
I'automatisme. Oview peut étre raccordé a la logigue de commande a I'aide
de la borne BusT4 se trouvant sur la logique de commande. Pour accéder a la
borne BusT4, il faut ouvrir le boitier et insérer le connecteur dans I'emplacement
prévu (fig. 21). En général, Oview peut étre placé a une distance équivalant a
100 m de céble. Il peut étre relié a plusieurs logiques de commande (jusque 16)
et peut rester branché pendant le fonctionnement normal de I'automatisme.
Pour utiliser Oview, il faut observer les consignes reprises dans le manuel
d’Oview et dans le manuel Oview System Block.

Si la logigue de commande est équipée d’un récepteur radio de la gamme
OXI, Oview permet d’accéder aux parametres des émetteurs mémorisés dans
le récepteur. Pour plus d’informations, consulter le manuel du programmateur
Oview ou la fiche contenant les fonctions de la logique de commande,
également disponible sur le site www.niceforyou.com
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3.18 - Utilisation avec convertisseur de fréquence (inverseur)
MEIN

La logique de commande NDCC2301 est prévue pour commander les motoré-
ducteurs avec convertisseur de fréquence embarqué (inverseur) de la gamme
MEIN. L'usage de I'inverseur permet d’améliorer les performances du moteur :
contrdle de vitesse, des accélérations/décélérations et du couple. Il est conseil-
|é de I'utiliser avec les portes rapides.

Les motoréducteurs Nice dotés d’un inverseur de la gamme MEIN se répar-
tissent en deux séries :

- HDFI, HDFNI pour portes rapides

- SDI, SDNI pour portes sectionnelles

La logique de commande offre une tension de 230 VCA 50/60 Hz monophasé
a l'inverseur et les commandes sont transmises par le biais de I'interface indus-
trielle RS485.

Apres avoir effectué les raccordements conformément au manuel d’instruc-

tions du moteur, I'inverseur est prét pour 'installation :

1 Effacement de la mémoire pour portes sectionnelles ou portes rapides (pa-
ragraphe 5.3.1) ;

2 Activer fonction Inverter (L7, niveau 1) ;

3 Reconnaissance des appareils connectés (par. 3.12) ;

4 Reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture avec inverseur
MEIN (par. 3.15)

Les valeurs standard peuvent étre modifiées a I'aide du programmateur Oview
ou les touches de la carte.

Les paramétres pouvant étre affichés ou modifiés sont :
Vitesse en ouverture

Vitesse de ralentissement de I'ouverture
Vitesse en fermeture

Vitesse de ralentissement de la fermeture
Fréguence minimale

Accélération

Décélération

Décélération d’urgence

Appoint

Réchauffement moteur

Gestion des alertes et sécurités

Etat de I'inverseur

Pour le détail des valeurs de chaque paramétre, consulter la fiche contenant les
fonctions des logiques de commande industrielles disponible sur le site
www.niceforyou.com.



4 ESSAI ET MISE EN SERVICE

Les phases d’essai et de mise en service sont les plus importantes pendant la
mise en place de I'automatisme, car elles permettent d’en garantir la sécurité.
La procédure d’essai peut étre utilisée aussi pour vérifier périodiquement les
dispositifs qui composent I'automatisme.

Ces phases doivent étre effectuées par du personnel qualifié et expérimenté
qui devra se charger d’établir les essais nécessaires pour vérifier les solutions
adoptées en fonction du risque présent et s’assurer du respect de tout que
ce qui est prévu par les lois, les normes et les réglementations, en particulier,
de toutes les prescriptions de la norme EN 12445 qui établit les méthodes
d’essai pour le contrdle des automatismes de portes et barrieres. Les
dispositifs supplémentaires doivent faire I'objet d’essais spécifiques en termes
de fonctionnalités, mais aussi au niveau de leur interaction avec la logique de
commande. Pour cela, consulter le manuel des dispositifs en question.

4.1 - Essai

La séquence des opérations a effectuer concerne une installation standard (fig. 2) :

1 Veérifier si les éléments prévus dans le chapitre « Avertissements pour
I'installation » ont été respectés.

2 Débloguer le moteur. Veérifier s’il est possible de déplacer manuellement la
porte en ouverture et en fermeture avec une force inférieure ou égale a 225 N.

3 Bloguer le moteur.

4 A I'aide des dispositifs de commande (émetteur, bouton de commande,
sélecteur a clé, etc.), réaliser des essais d’ouverture, de fermeture et d’arrét
de la porte en veillant a ce que le mouvement des portes corresponde bien a
ce qui est prévu. Il convient d’effectuer différentes manceuvres pour contréler
la fluidité du mouvement et détecter les éventuels défauts de montage et de
réglage ainsi que la présence de points de frottement.

5 Vérifier un par un le fonctionnement correct de tous les dispositifs de sécurité
présents dans I'installation (photocellules, bords sensibles, etc.). Lorsqu’un
dispositif se déclenche, le témoin « BLUEBUS » de la logique de commande
clignote deux fois rapidement pour confirmer la reconnaissance.

6 Si les risques liés au mouvement des portes n'ont pas été résorbés par la
limitation de la force d’impact, il faut effectuer la mesure de la force suivant
les prescriptions de la norme EN 12445,

4.2 - Mise en service

La mise en service peut avoir lieu uniqguement au terme des différentes phases
d’essai (par. 4.1) de la logique de commande et des autres appareils. La mise
en service partielle ou dans des situations « provisoires » n’est pas
autorisée.

1 Réaliser et conserver pendant au moins 10 ans le dossier technique de
I’automatisme qui devra comprendre au moins les éléments suivants : dessin
global de I'automatisme, schéma des raccordements électriques, analyse des
risques et solutions adoptées, déclaration de conformité du fabricant de tous
les dispositifs utilisés (pour OVO, utiliser le label CE de conformité en annexe),
copie du manuel d'utilisation et du plan de maintenance de I'automatisme.

2 Fixer sur le portail une plague contenant au moins les données suivantes :
type d’automatisme, nom et adresse du constructeur (responsable de la «
mise en service »), numéro de matricule, année de construction et label CE.

3 Installer une étiquette ou une plaque a proximité de la porte, contenant les
indications relatives au déblocage et a la manoeuvre manuelle

4 Fixer de maniere permanente sur la porte une étiquette ou une plaque avec
cette image (hauteur minimum : 60mm).

4 1
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5 Remplir et remettre au propriétaire la déclaration de conformité de
I’automatisme.

6 Rédiger et remettre au propriétaire de I'automatisme le manuel « Instructions
et recommandations pour I'utilisation de I'automatisme ».

7 Fournir au propriétaire le programme d’entretien de I'automatisme. Il devra
contenir toutes les précisions quant a I'entretien des différents appareils.

8 Avant de mettre en service I'automatisme, informer le propriétaire, de maniere
adéquate et par écrit (par exemple dans le manuel d’instructions et de

recommandations pour I'utilisation de I'automatisme), sur les dangers et les
risques encore présents.

5 PROGRAMMATION DE LA CENTRALE

Trois touches se trouvent sur la carte : OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V)
(fig. 22) ; elles peuvent étre utilisées pour commander la logique de commande
pendant les phases d’essai ou pour la programmation des fonctions disponibles.
La logigue de commande comporte trois boutons de commande : UP (1), ALT
(@), DOWN (1)

Les fonctions programmables disponibles sont installées sur deux niveaux et
leur état de fonctionnement est signalé par huit témoins (L1 ... L8) présents sur
la logique de commande :

- témoin allumé = fonction active ;

- témoin éteint = fonction inactive.

Touche de programmation sur la carte :

OPEN (A) : permet de commander I'ouverture du portail ou une utilisation
pendant la programmation pour déplacer vers le haut le point de programmation.
STOP (Set) : permet d’interrompre la manoeuvre ; en cas de pression pendant
plus de 5 secondes, il permet d’accéder a la fonction de programmation.
CLOSE (V) : permet de commander la fermeture du portail ou une utilisation
pendant la programmation pour déplacer vers le bas le point de programmation.

ATTENTION ! - Pendant I'exécution d’une manoeuvre (ouverture ou fermeture),
les trois touches permettent la fonction STOP : elles interrompent la manoeuvre
en cours.

f@ )
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5.1 - Programmation de niveau 1 (fonctions ON-OFF)

Toutes les fonctions de niveau 1 sont de série en mode OFF. Elles peuvent étre
modifiées a tout moment conformément au Tableau 4 ; le Tableau 5 présente les
fonctions disponibles : a chaque fonction correspond un témoin qui en indique
I'état.

IMPORTANT - La procédure de programmation prévoit un temps maximal de
10 secondes entre la pression d’une touche et I'autre. Au terme de ce délai,
la procédure s’acheve automatiguement et les modifications jusqu’a ce point
sont mémorisées.

TABLEAU 4

Procédure de programmation de niveau 1 (ON-OFF)

[\A Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

(V2B Relacher la touche Set quand la LED L1 commence a clignoter.

(\<BEl Appuyer sur la touche « A » ou « W » pour faire clignoter le témoin
correspondant a la fonction a modifier ;

[\l Appuyer sur la touche Set pour changer I'état de la fonction
(clignotement bref = OFF; clignotement long = ON).

[Nl Attendre 10 secondes (délai maximal) pour quitter la programmation
et enregistrer le parametre.

Note — Pour programmer d’autres fonctions sur ON ou OFF, pendant la
procédure, répétez les étapes 03 et 04.
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Tableau 5 : liste des fonctions programmables (premier niveau)

Fonction Description
Fermeture Cette fonction permet la fermeture automatique du portail pendant la pause programmeée. De série, le temps de pause est de 40
L1 . secondes, mais il peut étre modifié (10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 et 250 secondes).
Automatique . : , L . X
Si la fonction n’est pas activée, le mode sera « semi-automatique ».
Cette fonction permet de garder la porte ouverte pendant le temps nécessaire au passage. L'intervention des cellules pro-
voque toujours la fermeture automatique avec un temps de pause de 5 s (indépendamment de la valeur programmeée)
Le comportement varie en fonction de I'activation ou non de la fermeture automatique.
L2 Refermer ¢ Avec fonction Fermeture automatique non active : La porte atteint toujours la position d’ouverture totale (méme si les
Aprés photo cellules sont désactivées avant). En cas de désactivation, la porte se ferme automatiquement apres une pause de 5 s.
¢ Avec fonction Fermeture automatique active : la manoeuvre d’ouverture s’arréte aprés la désactivation des cellules. la
porte se ferme automatiquement apres une pause de 5 s.
La fonction Fermeture aprés photo est désactivée lors des manoeuvres interrompes a I'aide d’'une commande d’arrét.
Si elle est active, la fonction Fermeture toujours entraine ainsi la fermeture lorsque la porte est signalée ouverte une fois le courant
Fermeture ot ) . R ) ; A \ )
L3 Touiours rétabli. Pour des raisons de sécurité, la manoeuvre est précédée de 3 s de clignotement. Si la fonction n’est pas active, la porte
! reste fixe dés que le courant est rétabli.
L4 Compensation Cette fonction permet de récupérer la prolongation des cables métalliques de la porte au fil du temps. Elle dépend de I'utilisa-
P tion d’un bord sensible avec une résistance de 8k2Q ou optique OSE.
. Cette fonction permet d’activer un cycle de réchauffement des phases du moteur lorsque la température ambiance descend
L5 Réchauffement ° . . . 4 )
sous les 5 °C. Cette fonction est possible uniquement sur les éléments avec inverseur MEIN.
L6 Pré-clignotement Cette fonction prévoit I'ajout d’une pause de 3 s entre I'allumage du clignotant et le début de la manoeuvre pour prévenir toute
9 situation de danger. Si le pré-clignotement n’est pas actif, I'allumage du clignotant marque le début de la manoeuvre.
Cette programmation permet d’activer la logique de fonctionnement des moteurs avec inverseur de la gamme MEIN. La valeur
L7 Inverseur par défaut est OFF. Important : aprés activation, la reconnaissance des dispositifs (par. 3.12) doit étre une nouvelle
fois effectuée.
Sens de Ce parameétre permet d’inverser le sens de rotation de I'encodeur et de I'aligner sur le sens de rotation du moteur ;
L8 rotation la valeur d’usine est OFF (rotation standard). Important — En cas de modification de ce paramétre, la reconnaissance
inversé des positions d’ouverture et de fermeture (par. 3.13) doit étre une nouvelle fois effectuée.

5.2 - Programmation de niveau 2 (paramétres réglables)

Tous les parametres de niveau 2 peuvent étre modifiés a tout moment conformément a la description reprise dans le Tableau 6. lls sont définis en usine (éléments
en gris dans le Tableau 7).

Les parametres peuvent étre réglés sur une échelle de valeurs de 1 a 8 (L1... L8) ; le Tableau 7 affiche la fonction correspondant a chaque LED.

IMPORTANT - La procédure de programmation prévoit un temps maximal de 10 secondes entre la pression d’une touche et I'autre. Au terme de ce délai, la
procédure s’achéve automatiquement et les modifications jusqu’a ce point sont mémorisées.

o1.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

Note — Pour programmer d’autres fonctions sur ON ou OFF, pendant la procédure, répétez les étapes 03 a 07.

TABLEAU 6

Procédure de programmation de niveau 2 (paramétres réglables)

Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

Reléacher la touche Set quand la LED L1 commence a clignoter.

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour faire clignoter le témoin correspondant a la fonction a modifier ;

Appuyer sur la touche Set et la maintenir enfoncée jusqu’a la fin du point 06 ;

Attendre environ 3 s puis la LED qui correspond au niveau actuel du parameétre a modifier s’allumera ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour déplacer le témoin représentant la valeur du parametre ;

Relacher la touche Set ;

Attendre 10 secondes (délai maximal) pour quitter la programmation.

LED d’entrée

L1

Temps de
pause

Parameétre

TABLEAU 7 : liste des fonctions programmables (niveau 2)

LED Valeur Description

(niveau)

L1 10 secondes

L2 20 secondes

L3 40 secondes .
Regle le temps de pause, a savoir le

L4 60 secondes temps qui s’écoule avant la refermeture

L5 80 secondes automatigue. La fonction n’a d’effet que si
la fermeture automatique est active.

L6 120 secondes

L7 160 secondes

L8 250 secondes
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L1

P.P. : Ouvrir - Stop - Fermer - Stop

L2 P.P. : Ouverture - stop - fermeture- ouverture
L3 P.P. : Ouvrir - Fermer - Ouvrir - Fermer
o Modes de L4 Pas-apas 2 [si valeur <2 » , owverture partielc) Affectation des modes de fonctionnement.
fonctionnement | | 5 Fonctionnement collectif 2 (si valeur >2 », arrét)
L6 Fonctionnement collectif
L7 Présence humaine
L8 Quverture semi-automatique, fermeture Présence humaine
L1 Vitesse 1 : 80%
L2 Vitesse 2 : 100%
L3 Vitesse 3 : 140%
L3 Vitesse moteur - Vitesse 4 : 180% Regle la vitesse du moteur pendant la
L5 Vitesse 5 : Ouvre a 80 %, ferme a 50 % course normale du moteur avec inverseur.
L6 Vitesse 6 : Ouvre a 100%, ferme a 50 %
L7 Vitesse 7 : Ouvre a 140%, ferme a 60%
L8 Vitesse 8 : Ouvre a 180%, ferme a 60%
L1 Témoin porte ouverte
L2 Actif si porte fermée
L3 Actif si porte ouverte
1 Sortie 1 (MOS) L4 Clignotant Sélectionne le dispositif raccordé & la sor-
L5 Butée électronique tie 1 pilotée par le MOS.
L6 Témoin 24
L7 Ventouse
L8 Témoin maintenance
L1 Actif si porte fermée
L2 Actif si porte ouverte
L3 Témoin lumineux
5| sonesim [S[ouedons S e ks e
L6 Canal radio 2
L7 Canal radio 3
L8 Canal radio 4
L1 Feu rouge
L2 Feu vert
L3 Feu a sens unique
L6 Sortie feu L4 Sens unique clignotant Sélectionne le dispositif raccordé a la
L5 Feu a sens alterné sortie feu
L6 Témoin porte ouverte
L7 Etat
L8 Témoin maintenance
L1 Pas-a-pas (contact normalement ouvert)
L2 Ouverture partielle 1 (contact normalement ouvert)
L3 ALT (contact normalement fermé)
1 ING L4 Photo (contact normalement fermé) Sélectionne la fonction & associer &
L5 Photo1 (contact normalement fermé) I'entrée ING1
L6 Photo2 (contact normalement fermé)
L7 Photo3 (contact normalement fermé)
L8 Urgence (contact normalement fermé)
L1 0, 0, 0, 0 activation immédiate
L2 20, 20, 0, O
L3 50, 50, 20, 20 Sélectionne le délai en « ms » pour la
désactivation du frein en :
I Délai de désac- L4 100, 100, 50, 50 - ouverture
tivation du frein | | 5 150, 150, 100, 100 - fermeture
- ouverture arrétée
L6 200, 200, 150, 150 - fermeture arrétée
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Remarque : « » représente le réglage par défaut.
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5.3 - APPROFONDISSEMENTS
5.3.1 - Effacement complet de la mémoire de la logique de commande
Il est possible d’effacer toutes les données enregistrées et de rétablir la
configuration d’origine.
La logique de commande prévoit deux types de réinitialisation :

¢ Réinitialisation pour portes sectionnelles : avec ce type de réinitialisation,

les valeurs d’usine associées a la commande d’une porte sectionnelle ou un
volet sont rétablies.

e Annulation pour portes rapides : avec ce type de réinitialisation, les
valeurs d’usine associées a la commande d’une porte rapide avec inverseur.

Annulation pour porte sectionnelle ou volet :

Appuyer simultanément sur les touches « A » et « ¥ » sans les
relacher ;

Relacher les touches lorsque les témoins de programmation
s’allument (apres 3 s environ) ;

Si I'opération s’est bien déroulée, les témoins de programmation
clignotent rapidement pendant 3 secondes.

Annulation pour porte rapide :

Appuyer simultanément sur les touches « A » et « ¥ » sans les
relacher ;

Apres 3 secondes, les témoins de programmation s’allument et
s’éteignent : relacher les touches lorsque les témoins s’éteignent
(aprés 6 secondes environ).

Si I'opération s’est bien déroulée, les témoins de programmation
clignotent rapidement pendant 6 secondes.

5.3.2 - Autres fonctions

¢ Fonction « Toujours ouvrir »
Cette fonction est une particularité de la logique de commande. Elle est
associée a I'entrée « Pas-a-pas » et permet de commander une manoeuvre
d’ouverture lorsque la commande Pas-a-pas reste active pendant plus de 3
secondes. Cette propriété est valable quelle que soit la programmation de
I'entrée Pas-a-pas (voir paramétre « Fonction P.P. » dans le tableau 8).
Par exemple, elle peut étre utilisée pour brancher une horloge permettant de
programmer I'ouverture permanente de la porte a un moment donné.

* Fonction « Manoeuvre dans tous les cas »
Si au moins un dispositif de I'installation ne fonctionne pas correctement ou
est hors service, cette fonction permet de commander la porte en mode «
Présence humaine » (v. 10 Manuel d’utilisation).

TABLEAU 8

Nombre de Témoin de maintenance

manoeuvres

Clignotant

Inférieur a2 80 % de | Normal Allumé pendant 2 s au
la limite (0,5sallumé-0,5s début de la manoeuvre
éteint)

Entre 81% et 100%
de la limite

Au début de la
manoeuvre, il reste
allumé pendant 2 s
puis continue
normalement

Au début et a la fin
de la manoeuvre, il
reste allumé pendant
2 s, puis continue
normalement

Clignote pendant toute la
manoeuvre

Supérieur a 100%
de la limite

Clignote toujours

¢ Fonction « Avis de maintenance »
Cette fonction permet de signaler lorsqu’il convient d’effectuer un contrdle de
maintenance de I'automatisme. Le paramétre « Avis de maintenance » peut
étre réglé a I'aide du programmateur Oview. L’avis de maintenance est signalé
al'aide du clignotant ou du témoin de maintenance, selon la programmation.
Les signaux émis par le clignotant et le témoin de maintenance figurent dans
le Tableau 8.

¢ Remise a zéro du compteur de manoeuvres
La remise a zéro doit étre effectuée au terme de la phase de maintenance de
I’automatisme.
La remise a zéro est effectuée en désactivant le témoin de maintenance relatif
a la sortie OUT1 ou a I'aide du programmateur Oview.
Note : pendant I'exécution de cette fonction, débrancher un instant le
dispositif relié a la sortie OUT1.

* Témoin d’état et diagnostic
La logique de commande permet le branchement d’un témoin de 24V -5 W
max sur la borne « témoin » de la carte intégrée au couvercle du boitier (fig.
23 :borne 1 -, 2 +).
Le témoin peut étre installé sur le baoitier, s’il a été préalablement percé ou
a I'extérieur de la logique de commande, avec un écart maximal de 2 m.
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ATTENTION ! - La sortie n’est pas a I’abri d’'un court-circuit.
Le témoin fonctionne comme suit :

- description du fonctionnement du témoin Bluebus avec les mémes signaux
de diagnostic ;

- reste allumé lorsque le circuit de sécurité (ALT a partir de la borne ou du
bouton, température moteur, déblocage moteur, etc.) est interrompu.
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5.3.3 - Procédure d’activation du témoin de maintenance
(s’il n’est pas encore actif)

Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

Relacher la touche quand la LED L1 commence a clignoter ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour passer du témoin qui
clignote au témoin L4 (témoin de 'entrée « OUT1« ) ;

Appuyer sur la touche Set et la maintenir enfoncée jusqu’a la fin du point 07 ;

Attendre 3 s environ, jusqu’a l'allumage du témoin de la sortie
programmee ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour déplacer le témoin allumé vers L8 ;

Relacher la touche « Set » et attendre la sortie de la procédure de
programmation.

5.3.4 - Procédure de désactivation du témoin de maintenance
(s’il est actif)

Appuyer et maintenir enfoncée la touche Set pendant 3 s environ.

Relacher la touche quand la LED L1 commence a clignoter ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour passer du témoin qui
clignote au témoin L4 (témoin de 'entrée « OUT1« ) ;

Appuyer sur la touche Set et la maintenir enfoncée jusqu’a la fin du point 07 ;

Attendre 3 s environ, jusqu’a I'allumage du témoin L8 ;

Appuyer sur la touche « A » ou « ¥ » pour déplacer le témoin allumé
sur un témoin autre que L8 ;

Relacher la touche « Set » et attendre la sortie de la procédure de
programmation.

A ce stade, I'avis de maintenance est annulé.

Note : reprogrammer la sortie OUT1 a I'aide du dispositif a utiliser et brancher
la sortie a nouveau.

5.3.5 - Ajouter ou supprimer les dispositifs

A tout moment, il est possible d’ajouter de nouveaux dispositifs a I'entrée
Bluebus et Stop, ou d’en supprimer.

Pour ce faire, procéder de la fagon suivante :

Appuyer simultanément sur les touches « A » et « Set » sans les relacher ;

(aprés 3 secondes) Relacher les touches lorsque les témoins L1 et
L2 clignotent trés rapidement ;

Attendre quelques secondes jusqu’a ce que la logique de
commande acheve la phase de reconnaissance des dispositifs
branchés ;

Au terme de cette phase, le témoin STOP reste allumé alors que

les témoins L1 et L2 s’éteignent (les témoins L3 et L4 peuvent
commencer a clignoter). Au terme de cette procédure, il faudra tester
a nouveau I'automatisme selon les indications du chapitre 6.

5.3.6 - Entrée Bluebus

Le systeme Bluebus permet de raccorder les dispositifs compatibles avec deux
conducteurs sur lesquels transitent I'alimentation électrique et les signaux de
communication. Tous les dispositifs sont raccordés en parallele sur les deux
conducteurs Bluebus, quelle que soit la polarité. Chaque dispositif est détecté
isolément puisque pendant I'installation une adresse unique lui est attribuée.
Des cellules photoélectriques peuvent étre raccordées au systeme Bluebus,



ainsi que des systemes de sécurité, des dispositifs de commande tels que des claviers et des lecteurs de carte avec transpondeur, des témoins, etc. La logique
de commande, pendant la phase de reconnaissance, détecte chaque dispositif. Elle peut aussi déceler les éventuelles anomalies. Chaque fois qu’un dispositif est
branché sur I'entrée Bluebus, la phase de reconnaissance doit étre effectuée conformément au paragraphe 3.12.

5.4 - DIAGNOSTIC

Certains dispositifs sont prévus pour émettre un signal permettant de détecter I'état de fonctionnement ou les anomalies éventuelles. Les paragraphes suivants
décrivent les différents signaux par type de dispositif.

5.4.1 - Signaux de la centrale de commande

Les témoins des bornes, connecteurs et touches de la logique de commande émettent des signaux particuliers associés au fonctionnement normal de I'appareil
ou en cas d’anomalies.

Les Tableaux 9 et 10 contiennent la cause et la solution pour chaque signal.
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Témoin Bluebus Cause Solution

Eteinte Anomalie Vérifier si I'alimentation arrive ; vérifier si les fusibles sont intervenus ; le
cas échéant, vérifier la cause de la panne et remplacer les fusibles par des
fusibles ayant les mémes caractéristiques.

Allumée Anomalie grave Il'y a une anomalie grave ; essayer d’éteindre la logique pendant quelques
secondes. Si la situation persiste, il y a une panne et il faut remplacer la
carte électronique.

Un clignotement a la seconde | Tout fonctionne Fonctionnement normal de la logique

2 clignotements rapides Il'y a eu une variation de I'état. C’est normal quand il y a un changement de I'une des entrées : PP, STOP,
OPEN, CLOSE, intervention des photocellules ou quand on utilise I'émet-
teur radio.

Série de clignotements sépa- | Diverses Méme signal que le clignotant (v. Tableau 11)

rés d’une Pause de 1 seconde

Led STOP Cause Solution

Eteinte Intervention de I'entrée de STOP Vérifier les dispositifs connectés a I'entrée de STOP.

Allumée Tout est OK Entrée STOP active

Témoin PP Cause Solution

Eteinte Tout est OK Entrée PP inactive

Allumée Intervention de I'entrée PP Normal si le dispositif relié a I'entrée PP est actif

Témoin OPEN Cause Solution

Eteinte Tout est OK Entrée OPEN inactive

Allumée Intervention de I'entrée OPEN Normal si le dispositif relié a I'entrée OPEN est actif

Témoin CLOSE Cause Solution

Eteinte Tout est OK Entrée CLOSE inactive

Allumée Intervention de I'entrée CLOSE Normal si le dispositif relié a I'entrée CLOSE est actif

Témoin ALT Cause Solution

Eteinte Entrée ALT Vérifier les dispositifs connectés a I'entrée ALT.

Allumée Tout est OK Entrée ALT active

Témoin fin de course Cause Solution

ouverture

Eteinte Fin de course enclenchée Normal si la porte est totalement ouverte

Allumée Fin de course non enclenchée Normal si la porte n’est pas totalement ouverte

Témoin fin de course Cause Solution

pré-fermeture

Eteinte Fin de course enclenchée Normal si la porte est proche de la position totalement ouverte (5 deniers
centimétres)

Allumée Fin de course non enclenchée Normal si la porte est dans une autre position
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Témoin fin de course Cause Solution

fermeture

Eteinte Fin de course enclenchée Normal si la porte est totalement fermée

Allumée Fin de course non enclenchée Normal si la porte n’est pas totalement fermée

Témoin SAFE Cause Solution

Eteinte Enclenchement entrée SAFE Vérifier les dispositifs branchés sur I'entrée SAFE (t° moteur si

Allumée Tout est OK entrée SAFE active

Témoin encodeur/inver- Cause Solution

seur

Allumée Panne Essayer d’éteindre et rallumer la carte. Si le probleme persiste, la rem-
placer.

Eteinte Normal si fonctionnement avec butée. Panne si fonctionnement avec encodeur ou inverseur

1 clignotement, pause, 1 Tout fonctionne La communication avec I'encodeur ou I'inverseur est bonne

clignotement

2 clignotements, pause, 2 Erreur de communication avec 'inverseur Veérifier si le cable de I'inverseur est branché et si I'inverseur est alimenté

clignotements

3 clignotements, pause, 3 Erreur de communication avec I'encodeur Veérifier si le cable est branché et en bon état

clignotements

4 clignotements, pause, 4 - Protection contre la surtension (inverseur) - Controler la présence d’un blocage sur la porte ou au niveau du réduc-

clignotements teur du moteur avec inverseur

- Protection contre la sur-/sous-tension - ContrOler si la tension de ligne respecte les limites. Sinon, stabiliser la

tension.

5 clignotements, pause, 5 Protection contre la surtension (inverseur) Laisser refroidir I'inverseur et diminuer le cycle de fonctionnement

clignotements

6 clignotements, pause, 6 Protection contre la surcharge Controler la présence d’un blocage sur la porte ou au niveau du réducteur

clignotements d’un moteur avec inverseur

7 clignotements, pause, 7 Protection contre les courts-circuits Remplacer la résistance de freinage de I'inverseur

clignotements

8 clignotements, pause, 8 Protection contre rupture de céble Couper I'alimentation de la logique de commande, ouvrir I'inverseur et

clignotements controler si les phases du moteur sont interrompues. Le cas échéant,
remplacer le moteur. Contréler si le cable d’alimentation reliant I'inverseur
au moteur est débranché.

TABLEAU 10 1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

Témoin de
programmation

sur la logique de
commande @ @ @

Led L1 Description

Eteinte Durant le fonctionnement normal, indique « Fermeture automatique » non active.
Allumée Durant le fonctionnement normal, indique « Fermeture automatique » active.
Clignote * Programmation des fonctions en cours

e Si clignote en méme temps que L2, cela signifie qu'il faut procéder a la reconnaissance des dispositifs (v. par. 3.12).

Clignotement rapide Apres le démarrage de la logique de commande, indique une erreur de mémoire pour les dispositifs connectés. En méme temps,
le témoin Bluebus envoie un message : 5 clignotements, pause de 1 seconde, 5 clignotements. Le cas échéant, procéder a la
reconnaissance des dispositifs branchés (v. par. 3.12) ou au vidage de la mémoire (v. par. 5.3.1).

Eteinte Durant le fonctionnement normal, indique « Fermeture aprés photo » non active.
Allumée Durant le fonctionnement normal, indique « Fermeture aprés photo » active.
Clignote * Programmation des fonctions en cours

¢ Sj clignote en méme temps que L1, cela signifie qu'il faut procéder a la reconnaissance des dispositifs (v. par. 3.12.4).

Clignotement rapide Apres le démarrage de la logique de commande, indique une erreur de mémoire pour les mesures. En méme temps, le témoin Bluebus
envoie un message : 5 clignotements, pause de 1 seconde, 5 clignotements. Le cas échéant, procéder a la reconnaissance des
positions d’ouverture et de fermeture (v. par. 3.13.5) ou au vidage de la mémoire (v. par. 5.3.1).

Eteinte Durant le fonctionnement normal, indigue « Fermeture toujours » non active.
Allumée Durant le fonctionnement normal, indique « Fermeture toujours » active.
Clignote * Programmation des fonctions en cours

¢ Si elle clignote en méme temps que L4, cela signifie qu'il faut effectuer la reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture
de la porte (voir paragraphe 3.12).

Clignotement rapide Apres le démarrage de la logique de commande, indique une erreur de mémoire pour les parametres et les configurations. En méme
temps, le témoin Bluebus envoie un message : 5 clignotements, pause de 1 seconde, 5 clignotements. Le cas échéant, il faut effacer
la mémoire (v. par. 5.3.1), la reconnaissance des appareils (v. par. 3.12) et des positions d’ouverture et fermeture (v. par. 3.13).

Led 4 Description
Eteinte Durant le fonctionnement normal, indique « Compensation » non active.
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Allumée

Durant le fonctionnement normal, indique « Compensation » active.

Clignote

e Programmation des fonctions en cours

e Sj elle clignote en méme temps que L3, cela signifie qu’il faut effectuer la reconnaissance des positions d’ouverture et de fermeture
de la porte (voir paragraphe 3.13).

Clignotement rapide

Led 5

Erreur lors de la lecture de la tension ou carte de freinage manquante. Eteindre et rallumer si le probleme persiste. La carte de freinage
doit peut-étre étre remplacée.

Description

Eteinte Durant le fonctionnement normal, indique fonction « Ralentissement court » active.
Allumée Durant le fonctionnement normal, indique fonction « Ralentissement long » active.
Clignote Programmation des fonctions en cours.

Clignotement rapide

Led 6

Erreur lors de la lecture de I'encodeur probablement due a une panne. Veérifier le cablage entre la logique et I'encodeur.

Description

Eteinte Durant le fonctionnement normal, indique la fonction « Pré-clignotement » non active.
Allumée Durant le fonctionnement normal, indique la fonction « Pré-clignotement » actif.
Clignote Programmation des fonctions en cours.

Clignotement rapide
Led 7

Erreur liée a la direction de I'encodeur. Modifier le réglage du parameétre « Direction de rotation inversée ».

Description

Eteinte En fonctionnement normal, indique que le fonctionnement par inverseur n’est pas actif.
Allumée En fonctionnement normal, indique que le fonctionnement par inverseur est actif.
Clignote Programmation des fonctions en cours.

Clignotement rapide

Led 8

‘

Erreur générique de I'inverseur. Pour vérifier le type d’erreur, voir le diagnostic du témoin de I’encodeur/inverseur décrit dans le tableau

Description

Eteinte Pendant le fonctionnement normal, indique que la direction de rotation du moteur est standard.
Allumée Pendant le fonctionnement normal, indique que la direction de rotation du moteur est inversée.
Clignote Programmation des fonctions en cours.

Clignotement rapide

Inutilisé.

5.4.2 - Signalements du clignotant

Si un clignotant (ou un clignotant a LED programmé comme clignotant) est branché sur la sortie FLASH de la logique de commande, pendant une manoeuvre, |l
clignotera toutes les secondes. En cas d’anomalie, le clignotant émet deux signaux séparés par une pause d’une seconde. Les mémes signaux sont émis par le
clignotant a LED et le led Bluebus. Le tableau 11 contient la cause et la solution pour chague signal.

TABLEAU 11

Solution

1 clignotement
Pause de 1 seconde
1 clignotement

Erreur sur le systeme Bluebus Le contrble des dispositifs reliés au systéme Bluebus et réalisé au début
de la manoeuvre ne correspond pas aux dispositifs mémorisés au cours
de la phase d’apprentissage. Il est possible que des appareils soient
endommagés. Il convient donc de les Vérifier et de les remplacer.

En cas de modification, procéder a nouveau a la reconnaissance des

appareils (v. par. 3.12).

2 clignotements
Pause de 1 seconde
2 clignotements

Intervention d’une photocellule Au début de la manoeuvre, une ou plusieurs cellules n"autorisent pas le
mouvement. Vérifier la présence d’obstacles ou si les cellules provoquent

des interférences au niveau de I'infrarouge.

3 clignotements
Pause de 1 seconde
3 clignotements

Inutilisé -

4 clignotements
Pause de 1 seconde
4 clignotements

Intervention de I'entrée STOP ou ALT Au début de la manceuvre ou durant le mouvement, il y a eu une interven-

tion de I'entrée de STOP ou ALT. En vérifier la cause.

5 clignotements
Pause de 1 seconde
5 clignotements

Erreur dans les paramétres internes de la
logique de commande.

Débrancher et rebrancher. Si I'erreur persiste, effacer la mémoire confor-
mément au par. 5.3.1 et réinstaller. Si rien ne change, il pourrait s’agir
d’un dégat important. Il faut donc remplacer la carte électronique.

6 clignotements
Pause de 1 seconde
6 clignotements

Inutilisé ---

7 clignotements
Pause de 1 seconde
7 clignotements

Erreur dans les circuits électriques internes Déconnecter tous les circuits d’alimentation pendant quelgues secondes
puis tenter d’exécuter de nouveau une commande. Si la situation per-
siste, il peut y avoir une panne grave sur la carte ou sur le cablage du

moteur. Vérifier et procéder aux remplacements nécessaires.

8 clignotements
Pause de 1 seconde
8 clignotements

Présence d»une commande ne permettant
pas drexécuter d-autres commandes

Vérifier la nature de la commande active. Il pourrait s’agir d’'une com-
mande émanant d’une horloge sur I'entrée « Ouvrir ».

9 clignotements
Pause de 1 seconde
9 clignotements

Blocage automatisme Envoyer la commande « Débloquer I'automatisme » ou lancer la ma-

noeuvre « Pas-a-pas prioritaire ».
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O QUE FAIRESL..

(Guide de résolution des probléemes)

Vous trouverez ci-dessous les principales causes de dysfonctionnement qui peuvent apparaitre lors de la phase d’installation ou suite & une panne, ainsi que

les solutions possibles :

¢ ’émetteur radio ne commande pas le mouvement et le témoin sur I’émetteur ne s’allume pas : vérifier si les piles de I'émetteur ne sont pas
déchargées et les remplacer le cas échéant.

¢ | ’émetteur radio ne commande pas le mouvement mais le témoin sur I’émetteur s’allume : vérifier si I’émetteur est bien mémorisé dans le récepteur
radio. Vérifier si I'émetteur émet bien le signal radio en effectuant le test suivant : appuyer sur une touche de I'’émetteur et appuyer le témoin sur I’antenne
d’une radio standard. Passer a la fréquence FM de 108,5 Mhz ou la fréquence la plus proche. Un bruit et une impulsion devraient étre audibles.

¢ La commande ne donne lieu a aucune manoeuvre et le t¢moin OK ne clignote pas : vérifier si la logique de commande est alimentée par une tension
de 230/400V. Veérifier si les fusibles n’ont pas sauté. Si c’est le cas, Vérifier la cause de la panne et remplacer les fusibles par des fusibles ayant les mémes
caractéristiques.

¢ La commande n’est pas exécutée et le clignotant est éteint : Vérifier si la commande est bien regue. Sila commande arrive a I'entrée PP, le témoin OK
clignote deux fois pour signaler que la commande a bien été regue.

¢ La manoeuvre n’a pas lieu et le témoin clignote : compter le nombre de clignotements et consulter le tableau ci-dessous pour en connaitre le sens :

L1 clignote vite Erreur mémoire dispositifs

L2 clignote vite Erreur mémoire mesures

L3 clignote vite Erreur mémoire parametres

L4 clignote vite Erreur synchronisation ou carte frein
L5 clignote vite Erreur décompte encodeur

L6 clignote vite Erreur direction encodeur

L7 clignote vite Erreur inverseur

L8 clignote vite Inutilisé

¢ Le moteur tourne a I’envers :

- pour le moteur triphasé, il faut inverser les phases V et W du moteur

- pour le moteur monophasg, il faut inverser les phases V et W du moteur

- pour le moteur monophasé avec inverseur, il faut activer la fonction « direction de rotation inversée »

¢ La manoeuvre commence et s’arréte peu apres : Vérifier la cause du probleme a 'aide du diagnostic des témoins de la logique de commande.

¢ Le moteur monophasé démarre seul a 'allumage : vérifier si le parametre INVERTER a été activé pendant la programmation de niveau 2. Le cas échéant,
adopter la valeur OFF.

[ AVERTISSEMENTS GENERAUX

7.1 Avertissements de sécurité

¢ ATTENTION ! - Ce manuel contient des instructions et des avertissements permettant d’assurer la sécurité des personnes. Une mauvaise
installation peut provoquer de lourdes blessures. Avant de commencer le travail, veuillez lire attentivement le présent manuel. En cas de doute,
mettez l’installation en suspens et demandez des explications au service clientéle de Nice.

¢ ATTENTION ! - Consignes importantes : conservez ce manuel en lieu sir afin de pouvoir le consulter lors des interventions d’entretien ou de
mise au rebut du produit.

7.2 Avertissements pour P’installation

e Avant de commencer I'installation, vérifier sile produit convient a I'usage souhaité (v. chapitres 3.1 et 3.2). Dans le cas contraire, ne procédez pas a I'installation.

¢ | e contenu du présent manuel fait référence a une installation traditionnelle telle que décrite a la fig. 2.
Compte tenu des situations de risque qui peuvent se vérifier durant les phases d’installation et d’utilisation du produit, il faut installer I'automatisme en respectant
les recommandations qui suivent :
- Prévoir sur le réseau d’alimentation de I'installation un dispositif d’arrét dont la distance d’ouverture des contacts permet la déconnexion compléte dans les
conditions de surtension IIl.
- Toutes les opérations d’installation et de maintenance devront avoir lieu tandis que I'automatisme est désalimenté. Si le dispositif de déconnexion n’est
pas visible la ou se trouve I'automatisme, avant le début des travaux, il convient d’installer sur le dispositif une affiche portant la mention : « ATTENTION !
MAINTENANCE EN COURS » .
- Le produit doit étre relié a une ligne d’alimentation électrique mise a la terre.
- Pendant I'installation, manipuler avec soin I'automatisme en évitant les écrasements, les chocs, les chutes ou tout contact avec des liquides de quelque
nature que ce soit. Ne pas laisser le produit a proximité de sources de chaleur ni exposé a des flammes vives. Cela pourrait 'endommager et provoquer des
dysfonctionnements ou des situations de danger. Le cas échéant, suspendre immédiatement I'installation et s’adresser au service clientéle de KING-gates.
- Ne pas modifier le produit. Les manipulations non autorisées peuvent provoquer des dysfonctionnements. Le constructeur décline toute responsabilité pour
les dommages dérivant de produits modifiés arbitrairement.
- Le produit ne peut étre utilisé par des personnes (dont des enfants) dont les capacités physigues, sensorielles ou mentales sont limitées, ou ne disposant
de I'expérience ou des connaissances nécessaires, a moins que celles-ci aient bénéficié, par I'entremise d’une personne responsable de leur sécurité, d’une
surveillance ou d’instructions quant a I'utilisation du produit.
- Le produit ne peut étre considéré comme un moyen de protection efficace contre I'intrusion. Si vous souhaitez vous protéger de maniere efficace, vous devez
compléter I'automatisme avec d’autres dispositifs.
- Tenez les enfants a I'écart des dispositifs de commande fixes. Maintenez les dispositifs de commande a distance hors de portée des enfants.
- Lautomatisme ne peut pas étre utilisé avant d’avoir effectué la mise en service comme I'explique le chapitre 4 « Mise en service« .
- Les matériaux d’emballage doivent étre mis au rebut conformément a la réglementation locale.

7.3 Avertissements particuliers sur les Directives européennes concernant le produit

e Directive « Produits de construction » : Avertissements pour ce produit en raison de la Directive 89/106/CEE (« Produits de construction ») et I'amendement
93/68/CEE :
- Linstallation complete de ce produit, conformément a ce manuel et pour certains types d’utilisation (exception faite de I'utilisation uniquement pour les véhicules)
peuvent I'amener a entrer dans le champ d’application de la Directive 89/106/CEE (« Produits de construction » ) et la loi EN 13241-1.
- Au paragraphe 1.3.1 figurent tous les criteres d’installation nécessaires pour que le produit réponde aux conditions essentielles de la directive 89/106/CEE.
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Quiconque procede a l'installation devra vérifier et s’assurer que tous ces éléments sont scrupuleusement respectés.
- Les conditions de base pourraient ne pas étre respectées si le produit est installé et utilisé contrairement aux régles stipulées dans ces documents. L'utilisation
du produit est interdite dans ces situations tant que la personne chargée de I'installation n’aura pas vérifié si celle-ci est conforme a la directive. Le cas échéant,
la mention « ES13241-1.4870 » devra étre enlevée et la Déclaration de conformité CE faisant I’'objet de I’Annexe | du manuel ne pourra étre utilisée. Dés lors,
I'installateur deviendra le fabricant et devra a ce titre respecter les conditions de la Directive 89/106/CEE « Produits de construction » et le reglement EN 13241-
1. Le cas échéant, le produit sera considéré comme étant une « quasi-machine » et la Déclaration de conformité de I’Annexe Il pourra étre utilisée (afin d’étre
intégrée au dossier technique).
Directive « Machines »
- Le paragraphe 7.3.1 contient tous les criteres d’installation a respecter afin que le produit réponde aux conditions de la Directive Machines 2006/42/CE
(précédemment 98/37/CE). Linstallateur devra vérifier et faire en sorte que tous les criteres soient scrupuleusement respectés.
- Les conditions de base pourraient ne pas étre respectées si le produit est installé et utilisé contrairement aux régles stipulées dans ces documents. L'utilisation
du produit est interdite dans ces situations tant que la personne chargée de I'installation n’aura pas vérifié si celle-ci est conforme a la directive. Le cas échéant,
la Déclaration de conformité CE faisant I'objet de I’Annexe | du manuel ne pourra étre utilisée. Dés lors, I'installateur deviendra le fabricant et devra a ce titre
respecter les conditions de la Directive Machines 2006/42/CEE. Le fabricant devra effectuer I'analyse des risques qui doit comprendre aussi la liste des exigences
essentielles de sécurité requises par ’Annexe | de la Directive Machines, en indiquant les solutions adoptées. Nous rappelons que I'analyse des risques est
I’'un des documents qui constituent le « dossier technique » de I'automatisme. Le dossier devra étre rempli par un installateur professionnel et la Déclaration de
conformité de I’Annexe Il devra étre remplie par Iui.
Avertissements particuliers sur I'adéquation a I'usage de ce produit en ce qui concerne la Directive Machines 2006/42/CE, a prendre en compte au cas ou
I'installateur deviendrait le fabricant.
Le produit est proposé sur le marché sous la forme de « quasi-machine ». Il est donc fabriqué pour étre intégré a une machine ou pour compléter d’autres
appareils en vue de réaliser « une machine » selon la définition de la Directive 2006/42/CE uniquement en présence d’autres composants et selon des méthodes
figurant dans le présent manuel. Conformément a la Directive 2006/42/CE, la mise en service de ce produit est interdite tant que le fabricant de la machine a
laquelle le produit est intégré ne I'a pas identifiée et déclarée conforme a la Directive 2006/42/CEE.
¢ Directive « Basse tension » :
Avertissements sur la conformité du produit a la Directive 2006/95/CEE, dite « Basse tension ». Le produit respecte les normes imposées par la Directive Basse
tension lorsqu'il est utilisé dans des configurations prévues dans le présent manuel et avec les articles composant le catalogue de Nice S.p.a.
Ces conditions pourraient ne pas étre garanties si le produit est utilisé dans des configurations ou avec d’autres produits non prévus a cet effet. L'utilisation du
produit dans ces situations est interdite tant que I'installateur n’a pas Vvérifié si celles-ci sont conformes a la Directive.
e Directive « Compatibilité électromagnétique » :
Avertissements sur la conformité du produit a la Directive 2004/108/CEE, dite « Compatibilité électromagnétique ».
Le produit respecte les criteres relatifs aux essais de compatibilité électromagnétique dans les conditions d’utilisation les plus critiques, dans des configurations
prévues dans le présent manuel et avec les articles composant le catalogue de Nice S.p.a.
Ces conditions pourraient ne pas étre garanties si le produit est utilisé dans des configurations ou avec d’autres produits non prévus a cet effet. L'utilisation du
produit dans ces situations est interdite tant que I'installateur n’a pas vérifié si celles-ci sont conformes a la Directive.

7.3.1 - Consignes d’installation et avertissements sur les conditions préalables

En cas d'installation correcte, ce produit respecte les conditions stipulées dans la Directive européenne 89/106/CEE, dite « Produits de construction » et le
reglement EN 13241-1, comme l'indique le Tableau 1, ainsi que la Directive 2006/42/CE (« Machines »).
e Emission de produits dangereux :
Le produit ne contient ni n’émet de produits dangereux, conformément au reglement EN 13241-1, par. 4.2.9 et selon la liste des produits dangereux repris sur
le site de la Communauté européenne* : http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) Derniere version : 17/03/2003
Avertissements particuliers pour garantir le respect des conditions : les autres produits utilisés lors de l'installation, comme les cébles électriques, doivent étre
conformes eux aussi.
* Quverture sdre pour les portes @ mouvement vertical : le produit ne provoque pas de mouvements incontrélés.
Avertissements particuliers pour garantir le respect des conditions :
- Effectuer I'installation en suivant scrupuleusement les indications des chapitres « 2 - Installation » et « 4 - Essai et mise en service ».
- Veiller a la mise en place d’un plan de maintenance (par ex., a I'aide d’un témoin de maintenance reli¢ a la sortie FLASH associée a la fonction en question - v.
Tableau 7). Celui-ci devra faire I'objet d’un suivi rigoureux conformément au chapitre « Plan de maintenance ».
Les portes sont protégées contre les risques d’écrasement et d’impact grace a I'une des trois méthodes suivantes :
1 - Pour le fonctionnement avec « commande sans retenue automatique » (présence humaine) : conformément au réglement EN 12453:2000, par. 5.1.1.4. Le
cas échéant, le bouton de commande doit étre placé a vue de I'automatisme. S'il est accessible au public, la commande doit étre protégée, par exemple a I'aide
d’un sélecteur a clé.
2 - Pour le fonctionnement « semi-automatique » : grace a un bord sensible actif pour la limitation des forces, conformément au reglement EN 12453:2000, par.
51.1.5et5.1.8.
3 - Pour le fonctionnement « automatique » : grace a un bord sensible actif pour la limitation des forces conformément au réglement EN 12453:2000, par. 5.1.1.5
et 5.1.3. Ici, au moins deux cellules doivent étre installées conformément a la fig. 2.

8 MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit fait partie intégrante de 'automatisme et doit donc étre mis au rebut avec ce dernier.
Comme pour I'installation, a la fin de la durée de vie de ce produit, les opérations de démantélement doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit se compose de divers matériaux : certains peuvent étre recyclés, d’autres doivent étre mis au rebut. Informez-vous sur les systéemes de recyclage ou
de mise au rebut prévus par les normes en vigueur dans votre région pour cette catégorie de produit.

Attention ! - Certains composants du produit peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles sur
I’environnement et sur la santé des personnes s’ils n’étaient pas adéquatement éliminés.

Comme I'indique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les ordures ménageres. Procéder a la « collecte différenciée » des
composants pour leur traitement conformément aux méthodes prescrites par les normes locales en vigueur ou restituer le produit au vendeur
lors de I'achat d’un nouveau produit équivalent.

Attention ! - Les reglements locaux en vigueur peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’élimination prohibée de ce produit.
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9 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DU PRODUIT

AVERTISSEMENTS : e Toutes les caractéristiques techniques indiquées se réferent a une température ambiante de 20 °C (+ 5 °C) e Nice S.p.a. se réserve le
droit d’apporter des modifications au produit a tout moment si elle le juge nécessaire, en garantissant dans tous les cas les mémes fonctions et le méme type

d’utilisation prévu.

NDCC4002

NDCC4001 NDCC4005 NDCC2301

Type

Logique de commande pour moteurs monophasés ou triphasés avec butée mécanique ou électronique Nice

Tension d’alimentation Triphasé Monophasé
3x400VCA / 3x230VCA (+10% -10%) 50/60Hz 1x 230VCA (+10% -10%) 50/60Hz

Puissance max. moteur 1.1KW | 2.2KW 5.5KW 1.5KW

Puissance en veille <1W

Fusible carte de puissance

F1, F2, F3: 6.3A type T a quartz F1, F2, F3: 10A type
F4 : 1A type T a quartz Taquartz
F4 1A type T a quartz

F1:10A type T a quartz
F4 : 1Atype T a quartz

Fusible carte logique NDA0O1

3.15A type T

Sortie 1 (FLASH)

pour 1 clignotant LUCYB, MLB o MLBT (12V - 21W)

Sortie 2 (SCA) pour témoin 24VCC (max 10W)
Sortie 3 a contact propre (relais)
Sortie feu 24 VCC max 10W

Sortie BlueBUS

1 sortie avec charge max 12 unités Bluebus

Sorties services

24VCC +/-15% entre borne Entrée 1 (PP) et Entrée STOP (v. par. 3.5)

Entrée STOP Pour les contacts normalement fermés, normalement ouverts, a résistance constante de 8 kQ ou optiques OSE,
en reconnaissance automatique (une variation par rapport a I'état mémorisé provoque la commande STOP)

Entrée ALT Pour contacts normalement fermés du circuit de sécurité

Entrée 1 (PAS A PAS) Pour contacts normalement ouverts

Entrée 2 (OUVRIR) Pour contacts normalement ouverts

Entrée 3 (FERMER) Pour contacts normalement ouverts

Prise radio Prise SM pour récepteurs SMXI, SMXIS, OXI ou OXIT

Entrée ANTENNE Radio

52 Q pour céble type RG58 ou similaire

Fonctions programmables

8 fonctions ON-OFF et 8 fonctions réglables (v. tableaux 5 et 7) et autres programmes avec I'unité de
programmation et commande Oview

Fonctions en auto-apprentissage

Auto-apprentissage des dispositifs reliés a la sortie BlueBUS. Auto-apprentissage du type de dispositif de STOP
(contact NO, NF ou résistance 8 kQ).
Auto-apprentissage de la version du moteur branchée

Température de fonctionnement -20°C + +50°C
Utilisation en atmosphére Non
particulierement acide ou saline ou

potentiellement explosive

Indice de protection P54

Vibration Montage sans oscillation (ex. : sur un mur en briques)
Dimensions 310x210x 125 mm
Poids 3.5Kkg
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iIMPORTANTE!

Antes de ejecutar cualquier tipo de operacion o
procedimiento, leer atentamente las advertencias
generales de este manual (capitulo 7),
los limites de empleo (apartado 2.2)

1 DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO PREVISTO

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 son centrales de mando destinadas
a utilizarse para automatizar persianas enrollables y puertas seccionales con
motores trifasicos.

NDCC2301 es una central de mando destinada a utilizarse para automatizar
puertas seccionales y puertas rapidas con mando de motor trifasico con inverter
familia MEIN a bordo.

Modelo ‘ Tipo de puerta ‘ Conexion ‘ Potencia max.
NDCC4001 | £orsiana enrallable | gigicy 1,1KW
NDCC4002 | Eersiana enrollable | girsgica 2,2KW
NDCC4005 | £orsiana enrollable | gigicq 5,5KW
NBOG2301 gﬁgggr:;)ida oA MEN | 1310 /22N

{ATENCION! - Cualquier empleo diferente de aquel descrito y en
condiciones ambientales diferentes de aquellas indicadas en este
manual debe considerarse inadecuado y prohibido.

Todos los modelos de central de mando se pueden conectar a todos los
elementos de seguridad comunes. Para la apertura y el cierre de un porton
es suficiente accionar la tecla correspondiente en la tapa o la tecla externa o
utilizar el receptor radio.

{ATENCION! - Las centrales de mando descritas en este manual de
instrucciones no se pueden utilizar en zonas con riesgo de explosion.

) INSTALACION

2.1 - Controles preliminares a la instalacion

Antes de proceder con la instalacion, controle que los componentes del
producto estén integros, que el modelo corresponda con el pedido y que sea
idoneo para el entorno en el cual debe ser instalado:

e Compruebe que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas
condiciones y que sea apto para el uso previsto.

e Compruebe que todas las condiciones de uso estén dentro de los limites
de empleo del producto (apartado 2.2) y de los valores indicados en
“Caracteristicas técnicas del producto”.

e Compruebe que el ambiente de instalacién sea compatible con el espacio
total ocupado por el producto (fig. 1).

e Controle que las superficies de instalacion sean firmes y garanticen una
fijacion segura.

e Compruebe que la zona de fijacidon no esté sujeta a inundaciones; en todo
caso, haga una instalacion levantada del suelo.

e Controle que el espacio alrededor del producto permita un acceso facil y
seguro.

e Compruebe que todos los cables eléctricos sean del tipo indicado en la tabla 1.

e Compruebe que en la automatizacion estén presentes los topes mecanicos
de cierre y apertura

2.2 - Limites de empleo del producto
El producto se puede utilizar sélo como se indica en la tabla siguiente:

Central Alimentacion central

Tipo de motor*

NDCC4001 e Trifasico 3x230 Vac, 3x400 Vac con
NDCC4002 ggcas'%%%ggg Vac, 3x400 | oncoder Nice o finales de carrera
NDCC4005 mecanicos
Monofasico 230 Vac con encoder
NDCC2301 Monofésica 230 Vac - Nice o finales de carrera mecanicos
50/60Hz Motor con Inverter familia MEIN
monofasico

(*) De conformidad con los limites de empleo.




2.3 - Instalacién tipica

La fig. 2 muestra un ejemplo de instalacion de automatizacion realizada con
componentes Nice:

1 Motorreductor

2 Transmisor

3 Borde sensible

4 Caja de derivacion

5 Central de mando

6 Cable espiral

7 Intermitente

8 Fotocélula

9 Teclado digital - Lector de transponder - Selector de llave - Botonera

Estos componentes estan instalados segun un esquema tipico y habitual.
Tomando como referencia la fig. 2, establecer la posicion aproximada donde
se instalara cada componente previsto en la instalacion.

Importante - Antes de realizar la instalacion, preparar los cables eléctricos
necesarios tomando como referencia la fig. 2 y la “Tabla 1 - Caracteristicas
técnicas de los cables eléctricos”.

jAtencion! - Durante la colocacién en obra de los tubos para el paso de los
cables eléctricos y la entrada de los cables en la caja de la central, considerar
que, a causa de posibles depdsitos de agua en los pozos de derivacion,
los tubos de conexidn pueden crear dentro de la central fendmenos de
condensacion que pueden dafar los circuitos electronicos.

2.4 - Instalacién de la central de mando

Para la fijacion de la central de mando, proceder de la siguiente manera:

01. Abrir la caja de la central: desenroscar los tornillos como muestra la fig.
3-A/ fig. 3-B;

02. Preparar los orificios para el paso de los cables eléctricos de los accesorios
de mando y/o sefalizacion. Para garantizar el mantenimiento del grado de
proteccion IP se recomienda utilizar una herramienta (por ejemplo una fresa
de disco) en las posiciones predispuestas en la parte inferior de la caja. Si
es necesario, se pueden utilizar las entradas de cables laterales, pero sélo
con racores adecuados;

03. Fijar la caja; segun las exigencias de la zona de instalacion, es posible
fijarla de tres maneras:

a) directamente en la pared, aplicando los tornillos desde el interior de la
caja (fig. 4-A);

b) utilizando los soportes estandar en dotacion (fig. 4-B);

c) si el conducto para el paso de los cables eléctricos es exterior, se
necesita fijar la caja a una distancia maxima de 2 cm de la pared, para
permitir el paso de los cables de conexion por detras de la central. DCC
se compone de 4 espaciadores y un carter de proteccion para la entrada
de los cables en la caja de la central de mando. Para realizar la instalacion
utilizando el accesorio, consultar la fig. 4-C.

04. Ahora es posible realizar todas las conexiones eléctricas: consultar el
capitulo 3.

Para realizar la instalacion de los otros dispositivos de la automatizacion
consultar los manuales de instrucciones correspondientes.

(]
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TABLA 1 - Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos (fig. 2)

Conexion Tipo de cable Longitud maxima admitida
A: Cable ALIMENTACION CENTRAL DE MANDO 4 x1 mm? 5m (nota 1)
B: Cable MOTOR para motorreductores Nice, cables dedicados, en 3-5-9-11m
venta como accesorios.
para otras marcas, consultar con el fabricante del
motorreductor
C: Cable INTERMITENTE 2 x 1 mm? (para intermitente) 10m
con antena cable blindado tipo RG58 (para antena)
D: Cable DISPOSITIVOS BLUEBUS 2 x 0,5 mm? 15 m (nota 2)
E: Cable SELECTOR DE LLAVE 2 cables 2 x 0,25 mm? 10 m (nota 3)
F: Cable ESPIRALADO para borde sensible cable espiralado NICE disponible como accesorio 50m

Nota 1 - Si el cable de alimentacion supera los 5 m de longitud, es necesario utilizar un cable de seccion mayor.

Bluebus debe estar separado de los otros cables.

Nota 2 - Si el cable Bluebus supera los 10 m de longitud, hasta un maximo de 15 m, es necesario utilizar un cable de seccion mayor (2 x 1 mm?). El cable

Nota 3 - Estos 2 cables se pueden sustituir con 1 Unico cable de 4 x 0,5 mm?.

{ATENCION! - Los cables deben ser adecuados para el tipo de ambiente de instalacion.
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- " Intermitente: es la configuracion estandar de fabrica. Es posible conectar

3 CONEXIONES ELECTRICAS una luz intermitente NICE modelo LUCY B, MLB o MLBT con una bombilla

de 12V, 21 W tipo auto. Durante la maniobra parpadea con una frecuencia
JATENCION! de 0,5 segundos encendida y 0,5 segundos apagada.

- Todas las conexiones eléctricas deben efectuarse en ausencia de Nota - Es DOSlb/e conectar a la central de mando sdlo una luz intermitente de 12
alimentacién eléctrica. V- 21 W. Si se necesita conectar dos intermitentes, deben ser de 24 V - méx. 25

- Las operaciones de conexién deben ser ejecutadas por personal | | WY /as salidas deben estar programadas como “Intermitente 24” (ver mas abajo).

cualificado. - Intermitente 24: esta funcion permite encender y apagar una bombilla de 24
- En la linea eléctrica de alimentacion es necesario instalar un dispositivo que | | V - méx. 25 W durante la ejecucion de una maniobra. Durante la maniobra par-
asegure la desconexion completa de la automatizacion de la red. El dispositivo padea con una frecuencia de 0,5 segundos encendida y 0,5 segundos apagada.
de desconexin debe tener los COMACEOS COn Un GISANCIA 06 BPEILIE QUE | [ 1o i 1 " " T ie T T ararerasaras s e s st s e st st s it arsedear dassanse e reves
permita la desconexion completa en las condiciones establecidas por la
categoria de sobretension lll, conforme a las reglas de instalacion. En caso
de necesidad, este dispositivo garantiza una desconexion rapida y segura
de la alimentacion; por lo tanto, debe montarse en una posiciéon de la ® Funcion “Piloto portén abierto”
automatizacion que esté a la vista. Por el contrario, si se lo monta en una
posicion no visible, hay que instalar un sistema que bloquee una conexion
accidental o no autorizada de la alimentacion, a fin de evitar cualquier Portdn en apertura: intermitente lento
situacion peligrosa. El dispositivo de desconexion no se suministra junto con

- Piloto de senalizacion de estado/mantenimiento: es posible conectar
un piloto de 24 V, max. 10 W'y elegir entre una de las siguientes modalidades
de sefalizacion:

Portdn cerrado: apagado

Portdn en cierre: intermitente rapido

el producto.
L. A L. . Porton abierto (no en posicion de cierre): encendido
3.1 - Conexion del cable de alimentacion trifasica para centrales e . ”
NDCC4001,NDCC4002, NDCC4005 * Funcion “Activa si porton cerrado
Para realizar la conexion eléctrica consultar la fig. 5. Porton cerrado: encendido
Alos bornes L1, L2, L3y al borne PE esté conectada una clavija CEE de 16A. En todos los otros casos: apagado

La conexidn a la central puede efectuarse también con un interruptor principal e 3 o
trifasico (accesorio no suministrado). En este caso, es posible prescindir de la * Funcion “Activa si porton abierto
clavija CEE durante el montaje. Portdn abierto: encendido

3.2 - Conexién del cable de alimentacién monofasica para | | Entodos los otros casos: apagado

central NDCC2301 * Funcién “Piloto mantenimiento”
Para realizar la conexion eléctrica consultar la fig. 6.
Alos bornes L1, L3y al borne PE esta conectada una clavija Schuko.
La conexion a la central puede efectuarse también con un interruptor principal
monofasico (accesorio no suministrado). En este caso, es posible prescindir de
la clavija Schuko durante el montaje. Piloto intermitente durante la ejecucion de toda la maniobra: nimero de ma-
niobras entre 80% y 100%.

El piloto se enciende 2 segundos al comienzo de la maniobra de apertura,
hasta que el nimero de maniobras alcanza el umbral del 80% del nimero
de maniobras previsto para la intervencion de mantenimiento programado.

3.3 - Descripcion de las conexiones eléctricas a la tarjeta légica ) ) ) ) . ) )
NDAO0O1 (fig. 7): dispositivos de seguridad y de mando y Piloto siempre intermitente: nUmero de maniobras superior al 100%.

accesorios - Electrobloqueo: es posible conectar un electroblogqueo con pestillo 24 V,
En las entradas ING1, 2, 3 es posible conectar dispositivos de mando con max. 10 W (versiones solo con electroiman, sin dispositivos electronicos).
contactos de tipo “Normalmente Abierto” (NA). Es posible utilizar una de estas | | Durante la maniobra de Apertura, el electrobloqueo se activa y permanece
entradas o una combinacién entre ellas, ademés de las entradas STOP/ALT, activo para liberar el portdn y ejecutar la maniobra. Al finalizar la maniobra
para conectar, por ejemplo, una botonera externa o un interruptor con cable | | de Cierre hay que asegurarse de que el electrobloqueo se enganche meca-
conectado al techo. nicamente.

- Electrocerradura: es posible conectar una electrocerradura con pestillo
24V, max. 10 W (versiones sdlo con electroiman, sin dispositivos electréni-
cos). Al comienzo de la maniobra de Apertura, la electrocerradura se activa
por un breve lapso para liberar el portdn y ejecutar la maniobra. Al finalizar

ING3 (CLOSE) - entrada para dispositivos que controlan el movimiento de
cierre; es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Abierto”.

ING2 (OPEN) - entrada para dispositivos que controlan el movimiento de la maniobra de Cierre hay que asegurarse de que la electrocerradura se
apertura; es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Abierto”. enganche mecanicamente.

ING1 (PP) - entrada para dispositivos que controlan el movimiento en modo - Ventosa: es posible conectar una ventosa 24 V, max. 10 W (versiones sdlo
paso a paso; es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Abierto”. con electroiman, sin dispositivos electrénicos).

JP - El jumper se debe colocar en la posicién adecuada para permitir la Cuando el portén estd cerrado, la ventosa se activa y bloquea el porton.
conexién a la entrada STOP de bordes sensibles dpticos o de resistencia Durante la maniobra de Apertura o Cierre la salida se desactiva.

constante 8,2 kQ (ver el apartado 3.9) OUTS3 salida de contacto limpio sin tensién, con relé, que se puede repro-
STOP - entrada para dispositivos que bloguean la maniobra en curso, a la gramar con la programacion de segundo nivel (ver el apartado 5.2).

que normalmente sigue una breve inversion; adoptando las soluciones ade-

: . N Las conexiones posibles son:
cuadas, es posible conectar contactos de tipo “Normalmente Cerrado”, de

tipo “Normalmente Abierto”, dispositivos de resistencia constante u dpticos. - 5 COMUN
Para mas informacion ver el apartado 3.9. -6NC
ALT - entrada para dispositivos que detienen la maniobra en curso; conectar -7 NA

contactos de tipo “Normalmente Cerrado”.

ANTENA ¥—| - entrada de conexion de la antena para receptor radio (nota:

BLUEBUS - a este borne se pueden conectar los dispositivos compatibles la antena esta incorporada en los intermitentes Nice LUCY B, MBL, MLBT).
con el protocolo Nice BlueBus. Todos los dispositivos se conectan en pa-

ralelo con solo dos conductores por los que transita tanto la alimentacion
eléctrica como las sefiales de comunicacion; la central esta en condiciones
de reconocer automatica e individualmente todos los dispositivos conecta-
dos y de detectar con seguridad cualquier anomalia. Para mas informacion SAFE - entrada para conexion del dispositivo de proteccion térmica del mo-
ver los apartados 3.12'y 5.3.6. tor (ver también la fig. 8). jATENCION! - Se utiliza sélo para los motores con
finales de carrera mecanicos. Dejar “no conectado” en los motores con final
de carrera electronico.

LIMIT SWITCH - entrada para la conexion de los finales de carrera mecani-
cos. Si el motor utilizado tiene final de carrera electrénico, deben conectarse
entre si con puentes las entradas 1-2 y 1-4 (ver también la fig. 10).

La tarjeta logica de mando NDAOO1 tiene tres salidas reprograma-
bles y una cuarta salida multifuncién, preajustada para la conexién

de una luz de semaforo, pero configurable en muchas modalidades TRAFFIC LIGHT (salida de semaforo) - es una salida multifuncion realizada
diferentes. con una combinacion de 3 salidas, a la que se puede conectar una carga
OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - estas salidas se pueden utilizar para co- total de 24V - 25 W.

nectar uno de los dispositivos indicados en la lista siguiente. OUT1 se puede Para utilizar bombillas de 230 Vac hay que conectar a cada salida un relé
reprogramar con la programacion de segundo nivel (ver el apartado 5.2). de interfaz

OUT2 se puede reprogramar solo con el accesorio programador Oview
(para mas informacion ver el manual del producto).

En el borne hay disponibles 4 conexiones:




8: Comun 24V

9: salida OUT-TLA
10: salida OUT-TL2
11: salida OUT-TL3

Si estas salidas se programan adecuadamente con la programacion de se-
gundo nivel (ver el apartado 5.2) o con el programador Nice Oview, es posi-
ble obtener los siguientes modos de funcionamiento; entre paréntesis esta
descrita la opcion a elegir en el segundo nivel de programacion:

Semaéforo rojo (opcion 1): OUT-TL2

Seméforo verde (opcién 2): OUT-TL3

Seméforo sentido unico (opcién 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Seméaforo sentido unico intermitente (opcion 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Semaforo sentido alterno (opcion 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Piloto portén abierto (opcidn 6): OUT-TLA

Piloto mantenimiento (opcion 8): OUT-TL1

Estado*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3
Electrocerradura*: OUT-TL2

Electrobloqueo*: OUT-TL2

Ventosa*: OUT-TL2

Luz de cortesia*: OUT-TL2

Canal radio 1*: OUT-TL3

Canal radio 2*: OUT-TL3

Canal radio 3*: OUT-TL3

Canal radio 4*: OUT-TL3

* Nota1 - Estas funciones se pueden activar solo utilizando el programador
Oview.

ENCODER - entrada para la conexién del cableado del final de carrera elec-
trénico (encoder)

PUSH BUTTONS - entrada para la conexion de la botonera de la tapa de

la caja.

iIMPORTANTE!

Se recomienda NO conectar dispositivos o
accesorios no expresamente indicados en
este manual de instrucciones. El fabricante no
responde de los dafos que pudieran surgir por
un uso inadecuado de los distintos dispositivos
del sistema, no conforme a lo indicado en este
manual de instrucciones.

Para mas informacidn dirigirse al servicio de
asistencia Nice

3.4 - Descripcion de las conexiones eléctricas a la tarjeta de
potencia (fig. 7)

MOTOR = salida para la conexion del motor. En la version NDCC2301, para
controlar un motor con inverter es necesario conectar la alimentacion del
inverter en esta salida.

BRAKE = salida para la conexion del electrofreno (205 Vdc / max. 25 W).

BOOST = salida para la conexion del condensador de arranque (s6lo modelo
NDCC2301).

LINE = entrada para la conexién de la alimentacion eléctrica.
L1-L2-L3: conexidn TRIFASICA
L1-L3: conexién MONOFASICA

PE = entrada para la conexién de tierra para la central de mando vy los
motores.

3.5 - Conexiones eléctricas de la central de mando (fig. 8)
{ATENCION! - Todas las conexiones eléctricas deben efectuarse en
ausencia de alimentacion eléctrica de red.

Después de fijar la caja de la central de mando y preparar los orificios para
el paso de los cables eléctricos (ver el apartado 2.4), realizar las conexiones
eléctricas de la siguiente manera:

6

Conectar primero el cable de alimentacion eléctrica, si no esta
conectado:

- para los modelos NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 ver el
apartado 3.1

- para el modelo NDCC2301 ver el apartado 3.2;

Luego conectar el cable eléctrico proveniente del motor:

- Motor trifasico con final de carrera mecanico (fig. 9 y 10)
- Motor trifésico con final de carrera electronico (fig. 11y 12)

- Motor monofasico con final de carrera mecanico y condensador de
arranque (fig. 12y 9)

- Motor monofasico con final de carrera electrénico y condensador de
arranque (fig. 12y 11)

- Motor trifasico con inverter familia MEIN (fig. 13 y 11)

Por ultimo, conectar los cables eléctricos de los accesorios consultando
la fig. 14 y el apartado 3.3.

Nota - Para facilitar las conexiones de los cables es posible extraer los bornes
de sus alojamientos.
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3.6 - Conexion de otros dispositivos a la central de mando

Si se necesita alimentar otros dispositivos de la instalacion, es posible
conectarlos a la central de mando en los bornes “P.P. (positivo)” y “STOP
(negativo)” (fig. 14). La tension de alimentacion es de 24 Vcc (-20% + +20%)
con corriente maxima disponible de 1A. Importante - No conectar cargas
inductivas.

fm )

<~ 24Vdc (+)

PP

)

<~— GND ()

- J

3.7 - Fotocélulas

El sistema Bluebus permite a la central de mando reconocer las fotocélulas de
la instalacion regulando el direccionamiento de los puentes eléctricos (consultar
la Tabla 2) y ademas permite asignar el valor correcto de la funcién “deteccion
de obstaculos”.

La operacion de direccionamiento se debe ejecutar tanto en la fotocélula TX
como en la RX, colocando los puentes eléctricos de la misma manera en ambas
y comprobando que no haya otros pares de fotocélulas con la misma direccion.
Las fotocélulas se pueden instalar como muestra la fig. 15.

Importante - Después de la instalacion o el desmontaje de las fotocélulas,
es necesario ejecutar la fase de reconocimiento de los dispositivos como se

describe en el apartado 3.12.

Notas

- Es posible conectar a la entrada Bluebus dos fotocélulas con funcion de
mando “abre FA1” y “abre FA2” (es necesario cortar el puente eléctrico A del
lado posterior de las tarjetas TX y RX). De esta manera, cuando las fotocélulas
intervienen, la central ordena una maniobra de apertura. Para mas informacion
consultar el manual de instrucciones de las fotocélulas

- No es posible tener en la misma instalacion varias direcciones del mismo tipo.

TABLA 2 - DIRECCIONES DE LAS FOTOCELULAS
Puentes

Fotocélula

Fotocélula h = 50 con intervencion
en cierre (intervencion en cierre con
inversion a “abre”)

FOTO

Fotocélula h = 100 con intervencion
en cierre (intervencion en cierre con
inversion a “abre”)

FOTOIII




FOTO 1 Fotocélula h = 50 con intervencion
en apertura/cierre (en “abre” detiene
temporalmente la maniobra - en

“cierra” invierte la maniobra a “abre”)

FOTO 11I Fotocélula h = 100 con intervencion
en apertura/cierre (en “abre” detiene
temporalmente la maniobra - en

“cierra” invierte la maniobra a “abre”)

FOTO 2 Fotocélula con intervencion en apertura
(intervencion en apertura con inversion

a “cierra”)

FOTO 211 Fotocélula con intervencién en apertura
(en “abre” detiene temporalmente
la maniobra - en “cierra” invierte la

maniobra a “abre”)

FOTO 3 Fotocélula Unica con intervencion tanto
en apertura como en cierre (en “abre”
detiene temporalmente la maniobra -

en “cierra” invierte la maniobra a “abre”)

FA1 Fotocélula para mando de apertura
(cortar el puente A del lado posterior de

las tarjetas TX y RX)

y memorizado por la central de mando durante la fase de reconocimiento
de todos los dispositivos conectados (ver el apartado 3.12). Nota - Antes de
gjecutar el reconocimiento de los dispositivos, introducir una combinacion de
numeros en el selector digital MOTB o en el teclado de transponder MOMB.
De esta manera se podra evitar cualquier intento fraudulento de sustitucion
de un dispositivo, y ningun extrafio podra utilizar la automatizacion. Para mas
informacion consultar el manual de instrucciones de los dispositivos MOTB y
MOMB.

3.9 - Entrada STOP

La funcién de la entrada STOP es provocar la parada inmediata de la maniobra,

seguida de una breve inversion.

En esta entrada se pueden conectar dispositivos como bordes sensibles

opticos o con salida de resistencia constante 8,2 kQ.

Durante el procedimiento de reconocimiento la central reconoce el tipo de

dispositivo conectado y provoca un “STOP” cuando se produce cualquier

variacion respecto del estado reconocido.

Adoptando las soluciones adecuadas, es posible conectar a la entrada STOP

mas de un dispositivo, incluso de distinto tipo:

- dispositivos NA: conectar la resistencia de 8,2 kQ en paralelo al dispositivo;

- dispositivos NC: conectar la resistencia de 8,2 kQ en serie al dispositivo;

- es posible conectar en serie entre si varios dispositivos NC, sin limites de
cantidad;

- si hay varios dispositivos, todos deben estar conectados “en cascada” con
una sola resistencia de terminacion de 8,2 kQ;

- es posible crear también una combinacion de tipo NA y NC, poniendo los dos
contactos “en paralelo”. En este caso, hay que poner “en serie” al contacto
NC una resistencia de 8,2 kQ; esto permite incluso la combinacion de tres
dispositivos: NA, NC y 8,2 kQ.

jAtencion!

- Para la conexion de dispositivos de resistencia constante 8,2 kQ hay
que colocar el puente eléctrico (JP) como muestra la fig. 16.

- Para la conexion de un dispositivo optico tipo OPTO SENSOR (OSE),
poner el puente eléctrico (JP) como muestra la fig. 17 y realizar las
conexiones como muestra la fig. 18; la corriente eléctrica maxima
suministrada en la linea es 12 Vcc y 40 mA.

FA2 Fotocélula para mando de apertura
(cortar el puente A del lado posterior de

las tarjetas TX y RX)

§8 78578

{ATENCION! - Algunos tipos de fotocélulas se activan y operan
simultaneamente durante la misma porcion de tiempo; para evitar
posibles interferencias del rayo infrarrojo es necesario NO instalar
estas fotocélulas demasiado cerca entre si. Los pares de fotocélulas
que podrian interferir entre si son:

- FOTO con FOTO 2

-FOTO Il con FOTO 3

- FOTO 1 con FOTO 21
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3.8 - Selector digital MOTB y lector de proximidad para tarjetas
de transponder MOMB

El sistema Bluebus permite conectar hasta 4 selectores digitales MOTB o 4
lectores de tarjetas de transponder MOMB.

Con MOTB es posible controlar la automatizacion introduciendo con el teclado
una de las combinaciones numéricas memorizadas.

Con MOMB es posible controlar la automatizacion simplemente acercando al
sensor la tarjeta de transponder memorizada.

Estos dispositivos estan dotados de un codigo univoco que es reconocido

8

iIMPORTANTE! Después de efectuar una
conexion hay que ejecutar el reconocimiento de los
dispositivos conectados.
(ver el apartado 3.12)
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3.10 - Conexién de un receptor radio

La central de mando presenta un conector tipo SM para la conexion de un
receptor radio (accesorio opcional, no suministrado) modelo SMXI, SMXIS, OXI
o OXIT o similares.

Para activar el receptor radio hay que desconectar la alimentacion eléctrica de
red a la central y activar el receptor como muestra la fig. 19.

En la Tabla 3 se indican las acciones ejecutadas por la central de mando en
funcion de las salidas activadas o por los mandos enviados por el receptor
radio.

Nota - Para mas informacion, consultar el manual de instrucciones del receptor.

TABLA 3

Receptor SMXI, SMXIS, OIX, OXIT en “Modo | o II”

salida descripcion

Salida N°1 Paso a paso

Salida N°2 Abre parcial; valor de fabrica: abre mitad de carrera (se
puede modificar durante la fase de adquisicién de las
medidas o utilizando el programador Oview)

Salida N°3 Abre

Salida N°4 Cierra

mando descripcion

Mando n°1 Paso a paso

Mando n°2 Abre parcial; valor de fabrica: abre mitad de carrera (se
puede modificar durante la fase de adquisicion de las
medidas o utilizando el programador Oview)

Mando n°3 Abre

Mando n°4 Cierra

Mando n°5 Stop

Mando n°6 Paso a paso Condominio

Mando n°7 Paso a paso Alta prioridad

Mando n°8 Abre parcial 2

Mando n°9 Abre parcial 3

Mando n°10 Abre y bloquea automatizacion

Mando n°11 Cierra y bloquea automatizacion

Mando n°12 Bloquea automatizacion

Mando n°13 Desbloguea automatizacion
Mando n°14 Luz de cortesia Timer
Mando n°15 Luz de cortesia ON/OFF

3.11 - Primer encendido y control de las conexiones

Después de activar la alimentacion eléctrica a la central de mando, realizar las
siguientes verificaciones:

e Comprobar que el led Bluebus parpadee rapidamente unos segundos y luego
regularmente a una frecuencia de 1 parpadeo por segundo.

e Si en la instalacion hay fotocélulas, comprobar que sus leds (TX y RX)
parpadeen; el tipo de parpadeo no es significativo porque depende de otros
factores.

e Comprobar que el intermitente conectado a la salida FLASH esté apagado.
Si no se cumplen estas condiciones, es necesario desactivar la alimentacion
eléctrica a la central y verificar las conexiones eléctricas que se realizaron
anteriormente.

3.12 - Reconocimiento de los dispositivos conectados

Después del primer encendido (apartado 3.11), es necesario hacer ejecutar
a la central de mando el reconocimiento de los dispositivos conectados a las
entradas “Bluebus”, “Stop” y encoder.

{ATENCION! - El procedimiento debe ejecutarse incluso si no se ha
conectado ningun dispositivo a la central de mando.

NOTA SOBRE EL MOTOR CON INVERTER - Si se utiliza un motor con
inverter familia MEIN, antes del reconocimiento de los dispositivos
conectados es necesario activar la funcién “L7 Inverter”; ver la Tabla
5 del apartado 5.1.

La necesidad de ejecutar esta operacion es indicada por el parpadeo simultaneo
de los leds “L1"y “L.2” de la central.

Para ejecutar el reconocimiento de los dispositivos, proceder de la siguiente
manera:

Pulsar y mantener pulsadas
simultaneamente las teclas
[Open] y [Set]

rapidamente (a los 3 segundos aproximadamente).

(V<M Esperar unos segundos hasta que la central concluya el
reconocimiento de los dispositivos.

(VIR Al finalizar esta fase, el led del borne STOP debe estar encendido

y los leds “L1”y “L2” deben apagarse (podrian comenzar a
parpadear los leds “L3” y “L4” para indicar que no se ha ejecutado el
reconocimiento de las medidas).

Este procedimiento se debe repetir en caso de modificaciones.

en los dispositivos conectados a los bornes BlueBus y Stop (por
ejemplo, después de conectar un nuevo dispositivo a la central de
mando). La operacion se debe realizar aun si se conecta un Inverter o
un motor con encoder.

3.13 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre

Una vez ejecutado el reconocimiento de los dispositivos conectados a la
central de mando (apartado 3.12), es necesario hacer reconocer a la central las
posiciones de apertura y cierre del portén.

{ATENCION! - Procedimiento para motores con final de carrera electré-
nico: una vez ejecutado el reconocimiento de las posiciones de aperturay
cierre, es necesario ejecutar 3 maniobras completas. Durante la ejecucion
de estas maniobras, el portén se acerca progresivamente a las posiciones
memorizadas anteriormente, hasta alcanzar aquellas programadas.
Seguir los procedimientos para los distintos tipos de motor:

- Motor con final de carrera electronico (encoder), ver el apartado 3.14;
- Motor con inverter familia MEIN, ver el apartado 3.15;

- Motor con final de carrera mecanico, ver el apartado 3.16.

3.14 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre
con final de carrera electrénico (encoder)

Es posible programar 3 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicién | Led | Significado
Al L1

Medida de maxima apertura deseada. Cuando el por-
ton llega a esta posicion, se detiene.




AP L5 Medida de apertura parcial. Es la medida donde el
portén se detiene después de un mando de apertura
parcial.

AO L8 Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a
esta posicion, se detiene.

Si el portén se encuentra en la posicion de cierre, es necesario ponerlo ma-
nualmente a unos 50 cm del suelo, utilizando el sistema de maniobra de emer-
gencia (ver el manual de instrucciones del motor) de modo que, en caso de
rotacion invertida, los cables portantes (puertas seccionales) no se salgan, o la
persiana (persianas enrollables) no se enrollen demasiado.

jAtencion!

- si el sentido de rotacion no corresponde a la direccion programada
(tecla Open = direccion apertura), es necesario desconectar la alimen-
tacion eléctrica e invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de fase)
en el conector del motor (fig. 19).

- si durante el movimiento el porton se detiene y el led L6 parpadea,
es necesario configurar la funcion “Direccion de rotacion invertida”;
consultar la Tabla 5.

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas
simultaneamente las teclas [Set]
y [Close] 3 segundos, para
entrar en el modo memorizacion
de medidas.

Parpadea el led L1: programacion
medida A1

O00000¢

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de apertura
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida A1.

El led L1 permanece encendido.
Parpadea el led L5: programacion
medida AP

000000¢(

Si no se desea programar la medida de apertura parcial, pulsar ra-
pidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la siguiente
programacion. El led L5 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de apertura
parcial.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida AP.

El led L5 permanece encendido.
Parpadea el led L8: programacion
medida AO
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Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de cierre
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida AO.
El led L8 permanece encendido.

Q00000¢(

VBl Al soltar la tecla [Set] se apagan todos los leds.
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Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.
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Enviar un mando de cierre pulsando la tecla [Close] para ejecutar una
maniobra completa de cierre.

{ATENCION! - Las fases de reconocimiento no se deben interrumpir. De
lo contrario, hay que repetir todo el procedimiento. Si al terminar la fase
de reconocimiento parpadean los leds “L3” y “L4”, esto significa que ha
ocurrido un error. La fase de reconocimiento de las posiciones puede
repetirse en cualquier momento incluso después de la instalacion.

3.15 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre
con uso de inverter familia MEIN

Es posible programar 5 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicion | Led | Significado

A1 L1 Medida de méaxima apertura. Cuando el porton llega a
esta posicion, se detiene.

RA1 L2 Medida de inicio de ralentizacion durante la maniobra
de apertura. Cuando el portdn llega a esta posicion, el

motor desacelera hasta alcanzar la velocidad minima.

AP L5 Medida de apertura parcial. Es la medida donde el
portdn se detiene después de un mando de apertura

parcial.

RAO L7 Medida de inicio de ralentizacién durante la maniobra
de cierre. Cuando el portdn llega a esta posicion, el

motor desacelera hasta alcanzar la velocidad minima.

A0 L8 Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a

esta posicion, se detiene.

Si el portén se encuentra en la posicion de cierre, es necesario ponerlo ma-
nualmente a unos 50 cm del suelo, utilizando el sistema de maniobra de emer-
gencia (ver el manual de instrucciones del motor) de modo que, en caso de
rotacion invertida, los cables portantes (puertas seccionales) no se salgan, o la
persiana (persianas enrollables) no se enrollen demasiado.

jAtencion! - Si el sentido de rotacion no corresponde a la direccion pro-
gramada (tecla Open = direccién apertura), es necesario salir del pro-
cedimiento de reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre y
activar la funcion “Direccion de rotacion invertida”; consultar la Tabla 5.

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas A A A LS peaosc
simultaneamente las teclas [Set] i U 898
y [Close] 3 segundos, para “|[==poooc
entrar en el modo memorizacion 888%
de medidas. 099
Parpadea el led L1: programacion >
medida A1

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de apertura
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida A1.
Elled L1 permanece encendido.
Parpadea el led L2: programacion
medida RA1
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Si no se desea programar la medida de ralentizacion de apertura, pul-
sar rapidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la si-
guiente programacion. El led L2 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de ralenti-
zacion de apertura.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos
para confirmar la medida AP.
Elled L5 permanece encendido.
Parpadea el led L7: programacion
medida RAO

000000«

Si no se desea programar la medida de apertura parcial, pulsar ra-
pidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la siguiente
programacion. El led L5 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicidn de apertura
parcial.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida AP.

El led L5 permanece encendido.
Parpadea el led L7: programacion
medida RAO

000000¢(

Si no se desea programar la medida de ralentizacion de cierre, pulsar
rapidamente 2 veces seguidas la tecla [Set] para saltar a la siguiente
programacion. El led L7 permanece apagado.

De lo contrario, continuar con la secuencia.

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el porton a la posicion de ralenti-
zacion de cierre.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida RAO.
Elled L7 permanece encendido.

Parpadea el led L8: programacion
medida A0
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Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portén a la posicién de cierre
maxima.

Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.

t

000000¢(
000000¢

0060606006«
0000C00¢(
9 000000¢

o
(ofe)

Enviar un mando de cierre pulsando la tecla [Close] para ejecutar una
maniobra completa de cierre.
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{ATENCION! - Las fases de reconocimiento no se deben interrumpir. De
lo contrario, hay que repetir todo el procedimiento. Si al terminar la fase
de reconocimiento parpadean los leds “L3” y “L4”, esto significa que ha
ocurrido un error. La fase de reconocimiento de las posiciones puede
repetirse en cualquier momento incluso después de la instalacion.

3.16 - Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre

con final de carrera mecanico

Es posible programar 2 posiciones, como se describe a continuacion:

Posicion | Led | Significado

Al L1 Medida de maxima apertura. Cuando el portdn llega a
esta posicion, se detiene.
A0 L8 Medida de maximo cierre. Cuando el portén llega a

esta posicion, se detiene.

Para ejecutar el procedimiento, el motor debe estar conectado eléctricamente
a la tarjeta del final de carrera con 7/8 levas (fig. 20). Es posible acceder a la
tarjeta solo después de destornillar el carter del final de carrera. Si el portén se
encuentra en la posicion de cierre, es necesario ponerlo manualmente a unos
50 cm del suelo, utilizando el sistema de maniobra de emergencia (ver el ma-
nual de instrucciones del motor) de modo que, en caso de rotacion invertida,
los cables portantes (puertas seccionales) no se salgan, o la persiana (persia-
nas enrollables) no se enrollen demasiado. jAtencion! - Si el sentido de rota-
cién no corresponde a la direccién programada (tecla Open = direccion
apertura), es necesario invertir las conexiones “V” y “W” (inversion de
fase) en el conector del motor (fig. 19).

Para ejecutar el procedimiento es necesario realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas si-
multaneamente las teclas [Set] y
[Close] 3 segundos, para entrar
en el modo memorizacion de me-
didas.

Parpadea el led L1: programacién
medida A1

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de apertura
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida A1.

El led L1 permanece encendido y
el led L8 comienza a parpadear.
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a) Ajustar la leva de contacto 1 E 4 (color verde, fig. 20) para accionar
el final de carrera

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 20)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 20).
Parpadea el led L8: programacion medida AO

Con la tecla [Open] o [Close] llevar el portdn a la posicion de cierre
maxima.

Pulsar la tecla [Set] 3 segundos 3”
para confirmar la medida AO.
El led L8 permanece encendido.
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Al soltar la tecla [Set] se apagan todos los leds.

a) Ajustar la leva de contacto 3 E 4 (color blanco, fig. 20) para accio-
nar el final de carrera

b) Apretar el tornillo de fijacion “A” (fig. 20)

c) Para la regulacion de precision utilizar el tornillo “B” (fig. 20).

Enviar un mando de apertura pulsando la tecla [Open] para ejecutar
una maniobra completa de apertura.
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Enviar un mando de cierre pulsando la tecla [Close] para gjecutar una
maniobra completa de cierre.
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Los finales de carrera de seguridad 2 SE4* y 4 SE4 (color rojo, fig. 20) deben
estar ajustados de modo que intervengan inmediatamente al superar el final de
carrera de mando.

Los finales de carrera de seguridad 2 SE4/ y 4 SE4 (color rojo, fig. 20) vienen
regulados de fabrica para que sigan a breve distancia el final de carrera de
gjercicio.

Después de la prueba de funcionamiento, controlar la posicion de los tornillos
de fijacion.

Los finales de carrera suplementarios 8 P24 y 7 P24 son contactos de cierre
de potencial cero y los finales de carrera suplementarios 6 P14 y 5 P14 son
contactos de conmutacién de potencial cero.

El final de carrera suplementario 1 CIERRE (6 P1J, 0 5 P1J,) se utiliza como
final de carrera preliminar; ajustarlo de modo que se dispare cuando el portén
alcance una distancia de 5 cm al suelo. La activacion de este final de carrera
evita la ejecucion de la maniobra de “breve inversion”. Si se activa el borde sen-
sible, ejecuta sdlo el STOP. Este final de carrera siempre debe estar conectado
a la entrada PRE-CLOSE de la central. Si no esta conectado, en la central es
necesario puentear la entrada del final de carrera 3 con la entrada del comun 1.

{ATENCION! - Las fases de reconocimiento no se deben interrumpir. De
lo contrario, hay que repetir todo el procedimiento. Si al terminar la fase
de reconocimiento parpadean los leds “L3” y “L4”, esto significa que ha
ocurrido un error. La fase de reconocimiento de las posiciones puede
repetirse en cualquier momento incluso después de la instalacion.

(, @ 1\
Configuracion de finales de carrera mecanicos para motores de gran
tamano: 7 levas de contacto

Final carrera suplementario 2 CIERRE =
[ e [oven N

Final carrera suplementario 2 APERTUR s
=

Final carrera suplementario 1 CIERRE

Final carrera de seguridad CIERRE

Final carrera CIERRE

Final carrera de seguridad APERTURA

1 VERDE

Final carrera APERTURA

T T
Configuracion de finales de carrera mecanicos para motores
de pequeno tamano: 8 levas de contacto

Final carrera suplementario 2 CIERRE ©
[ e | N

Final carrera suplementario 2 APERTUR S
e e

Final carrera suplementario 1 CIERRE

Final carrera suplementario 1 APERTURA

Final carrera de seguridad CIERRE
=i

Final carrera CIERRE

Final carrera de seguridad APERTURA

1 VERDE

Final carrera APERTURA

L B A J

12

3.17 - Unidad de programacién Oview

El uso de la unidad de programacion Oview permite una gestion rapida y
completa de la fase de instalacion, mantenimiento y diagndstico de toda la
automatizacion.

Es posible conectar Oview a la central de mando mediante el conector BusT4
presente en la central de mando.

Para acceder al conector BusT4, es necesario abrir la caja e introducir el
conector en el alojamiento correspondiente (fig. 21).

En general, Oview puede ponerse a una distancia de la central equivalente
a un maximo de 100 m de cable; puede conectarse simultaneamente a
varias centrales (hasta 16) y puede quedar conectado incluso durante el
funcionamiento normal de la automatizacion.

Para operar con Oview, es muy importante observar las advertencias contenidas
en el manual de instrucciones de Oview y en el manual del sistema Oview
System Book.

Si en la central de mando hay un receptor radio de la serie OXI, utilizando Oview
es posible acceder a los parametros de los transmisores memorizados en €l
receptor. Para mas ahondamientos consultar el manual de instrucciones del
programador Oview o la ficha de las funciones de la central, disponible también
en el sitio www.niceforyou.com

~

©
@

o

-

3.18 - Uso con convertidor de frecuencia (inverter) de la serie MEIN

La central NDCC2301 esta predispuesta para pilotear motorreductores con un
convertidor de frecuencia (inverter) de la serie MEIN. El uso del inverter permite
mejorar las prestaciones del motor: control de la velocidad, de las aceleracio-
nes/deceleraciones y del par; ademas, su uso se recomienda para las puertas
veloces.

Los motorreductores Nice con inverter de la serie MEIN se dividen en dos gamas:
- HDFI, HDFNI para puertas veloces
- SDI, SDNI para puertas seccionales

La central suministra la tension de 230 Vac 50/60 Hz monofasica al inverter y
los mandos se transmiten por interfaz industrial RS485.

Una vez realizadas las conexiones segun se describe en el manual de instruc-

ciones del motor, el inverter queda listo para ejecutar los procedimientos de

instalacion:

1 Borrado de memoria para puertas seccionales o puertas veloces (apartado 5.3.1);

2 Activar funcion “Inverter” (L7, 1° nivel);

3 Reconocimiento de los dispositivos conectados (apartado 3.12);

4 Reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre con uso de inverter
familia MEIN (apartado 3.15).

Vienen predefinidos de fabrica valores estandar que se pueden modificar me-

diante el programador Oview o mediante la programacion, utilizando las teclas

de la tarjeta.

Los parametros que se pueden visualizar / modificar son:

Velocidad en apertura

Velocidad en ralentizacion apertura

Velocidad en cierre

Velocidad en ralentizacion cierre

Frecuencia minima

Aceleracion

Deceleracion

Deceleracion de emergencia

Arranque

Calentamiento motor

Gestién alarmas y protecciones

Estado del inverter

Consultar los valores de cada parametro en la ficha de las funciones para cen-
trales industriales disponible en el sitio www.niceforyou.com



4 PRUEBA Y PUESTA EN SERVICIO

Las fases de prueba y puesta en servicio son las mas importantes durante
la realizacion de la automatizacidon para garantizar la maxima seguridad. El
procedimiento de prueba también puede llevarse a cabo para comprobar
periédicamente los dispositivos que componen la automatizacion.

Estas fases deben ser ejecutadas por personal cualificado y experto que debera
establecer las pruebas necesarias para verificar las soluciones adoptadas
contra los riesgos y debera controlar que se respeten las leyes, normas y
reglamentos, especialmente todos los requisitos de la norma EN 12445, que
establece los métodos de prueba de las automatizaciones para portones y
puertas. Los dispositivos adicionales se deben someter a pruebas especificas
de funcionamiento e interaccion con la central; consultar los manuales de
instrucciones de los distintos dispositivos.

4.1 - Prueba

Las operaciones de prueba descritas a continuacion se refieren a una instalacion

tipica (fig. 2):

1 Asegurarse de respetar estrictamente las instrucciones del capitulo
“Advertencias para la instalacion”.

2 Desbloquear el motor. Comprobar que se pueda abrir y cerrar manualmente
la puerta con una fuerza no superior a 225N.

3 Bloguear el motor.

4 Realizar con los dispositivos de mando (transmisor, tecla de mando, selector
de llave, etc.) pruebas de apertura, cierre y parada del portén, comprobando
que el movimiento de las hojas responda a lo previsto. Conviene hacer varias
pruebas para controlar el movimiento del portén y comprobar los posibles
defectos de montaje, o de regulacion, asi como la presencia de puntos de
friccion.

5 Verificar uno a uno el funcionamiento correcto de todos los dispositivos de
seguridad montados en la instalacion (fotocélulas, bordes sensibles, etc.).
Cuando un dispositivo interviene, el led “BLUEBUS” de la central emite 2
parpadeos mas rapidos como confirmacién del reconocimiento.

6 Si las situaciones peligrosas causadas por el movimiento de las hojas se han
prevenido limitando la fuerza de impacto, hay que medir la fuerza de acuerdo
con la prescripcion de la norma EN 12445.

4.2 - Puesta en servicio

La puesta en servicio puede llevarse a cabo sélo después de haber efectuado
correctamente todas las etapas de prueba (apartado 4.1) de la central de
mando y de los otros dispositivos. Esta prohibida la puesta en servicio
parcial o en situaciones “precarias”.

1 Realice y conserve durante al menos 10 afios el expediente técnico de la
automatizacion, que debera incluir como minimo: dibujo de conjunto de
la automatizacion, esquema de las conexiones eléctricas, andlisis de los
riesgos y soluciones adoptadas, declaracion de conformidad del fabricante
de todos los dispositivos utilizados (para la central utilice la Declaracion de
conformidad CE adjunta); copia del manual de instrucciones de uso y del plan
de mantenimiento de la automatizacion.

2 Aplique sobre el portdn una placa con los siguientes datos: tipo de
automatizacion, nombre y direccion del fabricante (responsable de la “puesta
en servicio”), numero de serie, ano de fabricacion y marca “CE”.

3 Apligue de forma permanente sobre el portdn una etiqueta o una placa que
indique las operaciones para el desbloqueo y la maniobra manual

4 Aplique de forma permanente sobre el portdn una etiqueta o una placa con
esta imagen (altura minima 60mm).

4 )
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5 Prepare y entregue al propietario la declaracion de conformidad de la
automatizacion.

6 Prepare y entregue al propietario el “Manual de instrucciones y advertencias
para el uso de la automatizacion”.

7 Prepare y entregue al propietario el plan de mantenimiento (con las
prescripciones sobre el mantenimiento de todos los dispositivos).

8 Antes de poner en funcionamiento la automatizacion, informe al propietario

adecuadamente y por escrito (por ejemplo, en el manual de instrucciones y
advertencias para el uso de la automatizacion) acerca de los peligros y los
riesgos existentes.

5 PROGRAMACION DE LA CENTRAL

La tarjeta presenta 3 teclas: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (fig. 22); sirven
tanto para el mando de la central durante las fases de prueba como para la
programacion de las funciones. En la tapa de la central hay 3 teclas de mando:
UP (1), ALT (®), DOWN (1)

Las funciones programables estan dispuestas en 2 niveles y el estado de
funcionamiento es sefalizado por los 8 leds (L1 ... L8) en la central:

- led encendido = funcion activa;

- led apagado = funcién no activa;

Teclas de programacion en la tarjeta:

OPEN (A): permite el mando de apertura del portén, o bien, durante la
programacion, puede utilizarse para levantar el punto de programacion.
STOP (Set): permite detener la maniobra; si se pulsa mas de 5 segundos,
permite entrar en programacion.

CLOSE (A): permite el mando de cierre del porton, o bien, durante la
programacion, puede utilizarse para bajar el punto de programacion.

{ATENCION! - Durante la ejecucién de una maniobra (apertura o cierre) las 3
teclas permiten sdlo la funcion de STOP: detienen la maniobra en curso.
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5.1 - Programacion de primer nivel (ON-OFF)

Todas las funciones de primer nivel vienen ajustadas en “OFF” de fabrica y se
pueden modificar en cualquier momento como muestra la Tabla 4; la Tabla
5 muestra las funciones disponibles; a cada funcion corresponde un led que
sefaliza el estado.

IMPORTANTE - El procedimiento de programacion prevé un tiempo maximo
de 10 segundos entre un accionamiento de tecla y el siguiente; transcurrido
este lapso, el procedimiento se concluye automaticamente, memorizando las
modificaciones hechas hasta ese momento.

TABLA 4

Procedimiento de programacion de primer nivel (ON-OFF)

[\ Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

(/A Soltar la tecla “Set” cuando el led L1 comience a parpadear;

(V<N Pulsar la tecla “A” 0 “¥” para hacer parpadear el led
correspondiente a la funcidon a modificar;

['\ZNE Pulsar la tecla “Set” para cambiar el estado de la funcién: parpadeo
breve = OFF - parpadeo largo = ON;

[VINE Esperar 10 segundos (tiempo maximo) hasta salir de la
programacion; el parametro queda guardado.

Nota - Para programar otras funciones en “ON” u “OFF”, durante la ejecucion
del procedimiento hay que repetir los puntos 03 y 04.
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TABLA 5: lista de funciones programables (primer nivel)

Funcion Descripcion
Cierre Esta funcion permite el cierre automatico del portén después del tiempo de pausa programado. El tiempo de pausa viene pro-
L1 - gramado de fabrica en 40 segundos, pero se puede ajustar en 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 y 250 segundos.
Automatico ! - . . : M . iy
Si la funcion no se activa, el funcionamiento es “semiautomatico”.
Esta funcion permite tener abierto el portdn sélo por el tiempo necesario para el transito: en efecto, la intervencion de las
fotocélulas provoca siempre el cierre automatico con un tiempo pausa de 5s (independientemente del valor programado).
El comportamiento cambia seguin se active o no la funcién de cierre automatico.
L2 Cierra ¢ Con la funcién “Cierre Automatico” no activa: el porton alcanza siempre la posicion de apertura total, aunque la fotocélula
después de Foto se desactive antes. Al desactivarse la fotocélula, el sistema genera el cierre automatico con una pausa de 5s.
¢ Con la funcién “Cierre Automatico” activa: la maniobra de apertura se detiene inmediatamente después de la desactiva-
cion de las fotocélulas vy el sistema genera el cierre automatico con una pausa de 5s.
La funcion “Cierra después de Foto” se desactiva siempre en las maniobras interrumpidas con un mando Stop.
Ci Esta funcion interviene generando un cierre cuando, al volver la alimentacion, se detecta el estado de portdn abierto. Por cues-
ierra ; ) - . ) ) A . -~
L3 Siempre tiones de seguridad la maniobra es precedida por 3s de pre-parpadeo. Si la funcién no esta activada, al volver la alimentacion,
P el portén queda detenido.
.. Esta funcion permite compensar el alargamiento de los cables metalicos del portdn y esta supeditada al empleo de un borde
. Compensacién sensible de tipo resistivo 8k2Q u éptico OSE.
. Esta funcién es posible sélo en la configuracion con inverter familia MEIN y permite activar un ciclo de calentamiento de las fases
L5 Calentamiento ; ' o
del motor cuando la temperatura ambiente baja de 5° C.
Con la funcién activada se afiade una pausa de 3s entre el encendido del intermitente y el comienzo de la maniobra, para advertir
L6 Pre-parpadeo con anticipacion sobre la situacion de peligro. Si la funcion no se activa, el encendido del intermitente coincide con el comienzo
de la maniobra.
Esta programacion permite activar la légica de funcionamiento para motores con Inverter familia MEIN a bordo. El valor ajustado
L7 Inverter de fabrica es “OFF”. Importante - Después de activarla es necesario ejecutar nuevamente el reconocimiento de los
dispositivos (apartado 3.12)
Direccion de Este parametro permite invertir el sentido de rotacion del encoder y alinearlo al sentido de rotacion del motor;
L8 rotacion el valor ajustado de fabrica es “OFF” (rotacidn estandar del encoder). Importante - Al modificar este parametro, es nece-
invertida sario ejecutar el reconocimiento de las posiciones de apertura y cierre (apartado 3.13).

5.2 - Programacion de segundo nivel (parametros regulables)

Todos los parametros de segundo nivel se pueden modificar en cualquier momento como se indica en el procedimiento de la Tabla 6; vienen programados de
fabrica con los valores en color gris de la Tabla 7.

Los parametros son regulables en una escala de valores de 1 a 8 (L1 ... L8); la Tabla 7 muestra la funcidn correspondiente a cada led.

IMPORTANTE - El procedimiento de programacion prevé un tiempo maximo de 10 segundos entre un accionamiento de tecla y el siguiente; transcurrido este
lapso, el procedimiento se concluye automaticamente, memorizando las modificaciones hechas hasta ese momento.

TABLA 6

o1.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

Procedimiento de programacion de segundo nivel (parametros regulables)

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

Soltar la tecla “Set” cuando el led L1 comience a parpadear;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para hacer parpadear el led correspondiente al parametro a modificar;

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” hasta la conclusion del punto 06;

Esperar unos 3 segundos, hasta que se encienda el led correspondiente al nivel actual del parametro a modificar;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazar el led correspondiente al valor del parametro;

Soltar la tecla “Set”;

Esperar 10 segundos (tiempo maximo) hasta salir de la programacion.

Nota - Para programar otras funciones en “ON” u “OFF”, durante la gjecucion del procedimiento hay que repetir los puntos de 03 a 07.

Led de en- Parametro

trada

L1

Tiempo de
pausa

TABLA 7: lista de funciones programables (segundo nivel)

Led (nivel)  Valor Descripcion

L1 10 segundos

L2 20 segundos

L3 40 segundos . )
Regula el tiempo de pausa, es decir el

L4 60 segundos tiempo antes del cierre automatico. Es

L5 80 segundos vélido sdlo si el cierre automatico esta
activo.

L6 120 segundos

L7 160 segundos

L8 250 segundos
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L1

P.P. : Abrir - Stop - Cerrar - Stop

L2 P.P. : Abrir - Stop - Cerrar - Abrir
L3 P.P. : Abrir - Cerrar - Abrir - Cerrar
L2 Modos de fun- | L4 Paso a paso 2 (menos de 2” abre parcial) . . )
cionamiento 5 Condominio 2 (més de 2 Stop) Asigna modos de funcionamiento.
L6 Condominio
L7 Manual
L8 Apertura semiautomatica, cierre manual
L1 Velocidad 1: 80%
L2 Velocidad 2: 100%
L3 Velocidad 3: 140%
L3 Velocidad mo- | L4 Velocidad 4: 180% Regula la velocidad del motor durante la
tor L5 Velocidad 5: Abre 80%, cierra 50% carrera normal del motor con inverter.
L6 Velocidad 6: Abre 100%, cierra 50%
L7 Velocidad 7: Abre 140%, cierra 60%
L8 Velocidad 8: Abre 180%, cierra 60%
L1 Piloto portén abierto
L2 Activa si portdn cerrado
L3 Activa si portdn abierto
L4 Salida 1 (MOS) L4 Luz intermitente Selecciona el dispositivo conectado a la
L5 Electrobloqueo salida 1 piloteada con MOS.
L6 Intermitente 24
L7 Ventosa
L8 Piloto mantenimiento
L1 Activa si portdn cerrado
L2 Activa si portdn abierto
L3 Luz de cortesia
L5 Salida 3 (relé) L4 Electrobloqueo Selecciona el dispositivo conectado a la
L5 Canal radio 1 salida 3 piloteada con relé.
L6 Canal radio 2
L7 Canal radio 3
L8 Canal radio 4
L1 Semaforo rojo
L2 Semaéforo verde
L3 Semaforo sentido unico
I Salida sema- L4 Sentido Unico intermitente Selecciona el dispositivo conectado a la
foro L5 Seméforo sentido alterno salida seméforo.
L6 Piloto portén abierto
L7 Estado
L8 Piloto mantenimiento
L1 Paso a paso (contacto normalmente abierto)
L2 Ap parcial 1 (contacto normalmente abierto)
L3 ALT (contacto normalmente cerrado)
1 INGH L4 Foto (contacto normalmente cerrado) Selecciona la funcién a asociar a la entra-
L5 Foto1 (contacto normalmente cerrado) da ING1
L6 Foto2 (contacto normalmente cerrado)
L7 Foto3 (contacto normalmente cerrado)
L8 Emergencia (contacto normalmente cerrado)
L1 0, 0, 0, 0 activacion inmediata
L2 20, 20,0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Selecciona el tiempo de retardo en “ms” a
la desactivacion del freno en:
e Retardo desac- L4 100, 100, 50, 50 - apertura
tivacion freno L5 150, 150, 100, 100 - Clerre
- parada apertura
L6 200, 200, 150, 150 - parada cierre
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Nota: “ ” representa la regulacion de fabrica
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5.3 - AHONDAMIENTOS
5.3.1 - Borrado total de la memoria de la central de mando

En la central de mando es posible borrar todos los datos memorizados y llevarla
a su estado inicial, con los valores de fabrica.

La central prevé 2 tipos de borrado:
¢ Borrado para puertas seccionales: con este tipo de borrado se cargan
los valores de fabrica tipicos para el mando de un portén seccional o una
persiana.
¢ Borrado para puertas veloces: con este tipo de borrado se cargan los
valores de fabrica tipicos para el mando de un portdn veloz con inverter.

Borrado para portén seccional o persiana:

Pulsar y mantener pulsadas simultaneamente las teclas “A” y “¥”;

Soltar las teclas cuando los leds de programacion se enciendan (a los
3 segundos aproximadamente).

Si la operacion se ha ejecutado correctamente, los leds de
programacion parpadean rapidamente 3 segundos.

Borrado para portén veloz:

Este “piloto” funciona de la siguiente manera:

- indica el funcionamiento del led Bluebus con las mismas sefales de
diagnéstico;

- queda encendido fijo cuando el circuito de seguridad (ALT desde borne
o desde tecla, proteccion térmica de motor, desbloqueo motor...) se
interrumpe.

r® %Jj - Lg a
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Pulsar y mantener pulsadas simultaneamente las teclas “A” y “V¥”;

A los 3 segundos, los leds de programacion se encienden y
luego se apagan; soltar las teclas cuando los leds se apaguen
(aproximadamente a los 6 segundos);

Si la operacion se ha ejecutado correctamente, los leds de
programacion parpadean rapidamente 6 segundos.

5.3.2 - Otras funciones

e Funcion “Abre siempre”
Esta funciéon es una particularidad de la central de mando; esta asociada
a la entrada paso a paso y permite el mando de una maniobra de apertura
cuando el mando de paso a paso permanece activo mas de 3 segundos.
Esta funcion es valida cualquiera sea la programacion de la entrada de paso
a paso (ver el parametro “Funcion PP” en la Tabla 8).
Por ejemplo, se puede utilizar para conectar un reloj para programar la
Apertura permanente del portdn durante una determinada franja horaria.

¢ Funcién “Mover Igualmente”
Si uno o varios dispositivos de seguridad montados en la instalacion no
funcionaran correctamente o estuvieran fuera de uso, igualmente sera posible
accionar el portdon en modo manual (ver “10 - manual de uso”).

TABLA 8

Numero de Intermitente Flash Piloto de mantenimiento

maniobras

Inferior al 80% del Normal Encendido 2 s al comienzo
limite (0,5 s encendido - de la maniobra
0,5 s apagado)

Entre 81% y 100%
del limite

Al comienzo de la
maniobra queda
encendido 2 s
luego contintia
normalmente

Parpadea durante toda la
maniobra

Superior al 100% del
limite

Al comienzo y

al término de la
maniobra queda
encendido 2 s,
luego continua
normalmente

Parpadea siempre

¢ Funcién “Aviso de mantenimiento”
Esta funcién sirve para indicar la necesidad de un control de mantenimiento
de la automatizacion. El parametro “Aviso de mantenimiento” se puede
regular con el programador Oview. El aviso de mantenimiento es sefializado
por el intermitente “Flash” o por el “piloto de mantenimiento”, segun la
programacion elegida. Las sefiales del intermitente “Flash” y del “piloto de
mantenimiento” se indican en la Tabla 8.

* Puesta en cero del contador de maniobras
La puesta en cero del nimero de maniobras debe efectuarse al término de la
fase de mantenimiento de la automatizacion.
La puesta en cero se lleva a cabo desactivando la funcién “Piloto de
mantenimiento” relativa a la salida “OUT1” o mediante el programador Oview.
Nota - Durante la gjecucion de esta funcion, desconectar momentaneamente
el dispositivo conectado a la salida OUT1.

¢ Piloto de estado y diagnéstico
La central prevé la posibilidad de conectar un piloto de 24 V — 5 W max. al
borne “piloto” de la tarjeta botonera que se encuentra del lado interior de la
tapa de la caja (fig. 23: borne 1 -, 2 +).
El “piloto” se puede instalar en la tapa misma, perforandola, o externamente a
la central, a una distancia maxima de 2 m. jATENCION! - La salida no esta
protegida de cortocircuito.
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5.3.3 - Procedimiento para activar el piloto de mantenimiento
(si no esta activado)

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

Soltar la tecla cuando el led “L1” comience a parpadear;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazarse del led parpadeante al al
led L4 (led de salida “OUT1");

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” hasta la conclusion del punto 07;

Esperar unos 3 segundos, hasta que se encienda el led de la salida
programada;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazar el led encendido a L8;

Soltar la tecla “Set” y esperar la salida del procedimiento de
programacion por timeout.

5.3.4 - Procedimiento para desactivar el piloto de mantenimiento
(cuando esta activado)

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” 3 segundos.

Soltar la tecla cuando el led “L1” comience a parpadear;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazarse del led parpadeante al al
led L4 (led de salida “OUT1");

Pulsar y mantener pulsada la tecla “Set” hasta la conclusion del punto 07;

Esperar unos 3 segundos, hasta que se encienda el led L8;

Pulsar la tecla “A” o “¥” para desplazar el led encendido a un led
que no sea L8;

Soltar la tecla “Set” y esperar la salida del procedimiento de
programacion por timeout.

El aviso de mantenimiento se ha borrado.

Nota - Programar nuevamente la salida OUT1 con el dispositivo a utilizar y
conectarlo de nuevo a la salida.

5.3.5 - Ahadir o quitar dispositivos

En cualquier momento sera posible afiadir o quitar dispositivos conectados a
la entrada BlueBus y Stop.
Para este procedimiento, realizar las siguientes operaciones:

Pulsar y mantener pulsadas simultaneamente las teclas “A” y “Set”;

Soltar las teclas cuando los leds L1y L2 comiencen a parpadear
muy rapidamente (a los 3 segundos aproximadamente);

Esperar unos segundos hasta que la central de mando concluya el
reconocimiento de los dispositivos conectados;

Alfinalizar esta fase, el led STOP permanece encendido y los led L1y L2
se apagan (eventualmente pueden comenzar a parpadear los led L3y L4).
Después de ejecutar este procedimiento, es necesario realizar nuevamente
la prueba de la automatizacion como se indica en el capitulo 6.

5.3.6 - Entrada Bluebus

El sistema Bluebus permite efectuar las conexiones de los dispositivos
compatibles con dos conductores solos, por los cuales transitan la alimentacién
eléctrica y las sefiales de comunicacion. Todos los dispositivos se conectan en
paralelo a los 2 conductores de Bluebus y sin necesidad de respetar ninguna
polaridad. Cada dispositivo se reconoce individualmente, ya que durante la
instalacion se le asigna una direccion univoca. Al sistema Bluebus se pueden



conectar fotocélulas, dispositivos de seguridad, dispositivos de mando como teclados y lectores de tarjetas de transponder, pilotos de sefializacion, etc. Durante
la fase de reconocimiento, la central de mando reconoce individualmente todos los dispositivos conectados y esta en condiciones de detectar cualquier anomalia
con la maxima seguridad. En efecto, cada vez que se ahade o se quita un dispositivo conectado a Bluebus, es necesario ejecutar la fase de reconocimiento como
se describe en el apartado 3.12.

5.4 - DIAGNOSTICO

Algunos dispositivos estan predispuestos para emitir sefiales que permiten reconocer el estado de funcionamiento y las anomalias. Los apartados siguientes
describen las distintas sefales por tipo de dispositivo.

5.4.1 - Senales de la central de mando

Los leds de los bornes, de los conectores y de las teclas de la central de mando emiten distintas sefiales para indicar el estado de funcionamiento y las anomalias.
En las Tablas 9 y 10 se describen la causa y la solucidn por cada tipo de sefal.

TABLA 9

1 1
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Leds de los bornes de
la central de mando
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Led Bluebus Causa Solucién

Apagado Anomalia Controle si hay alimentacion; controle que los fusibles no se hayan que-
mado; si asi fuera, controle la causa de la averia y sustitiyalos por otros
del mismo valor de corriente.

Encendido Anomalia grave Hay una anomalia grave; apague la central durante algunos segundos;
si el estado persiste, significa que hay una averia y hay que sustituir la
tarjeta electronica.

1 parpadeo por segundo Todo OK Funcionamiento normal de la central

2 parpadeos rapidos Se ha producido una variacién del estado. Es normal cuando se produce un cambio de una de las entradas: PP, STOP,
OPEN, CLOSE, activacion de las fotocélulas o se utiliza el transmisor radio.

Serie de parpadeos separa- Varias Es la misma sefal que emite la luz intermitente (ver Tabla11)

dos por una pausa de 1 segundo

Led STOP Causa Solucién

Apagado Activacion de la entrada de STOP Controle los dispositivos conectados a la entrada STOP.

Encendido Todo OK Entrada STOP activa

Led PP Causa Solucién

Apagado Todo OK Entrada PP no activa

Encendido Activacion de la entrada de PP Normal si esta efectivamente activo el dispositivo conectado a la entrada de PP

Led OPEN Causa Solucién

Apagado Todo OK Entrada OPEN no activa

Encendido Activacion de la entrada de OPEN Normal si esta efectivamente activo el dispositivo conectado a la entrada
de OPEN

Led CLOSE Causa Solucién

Apagado Todo OK Entrada CLOSE no activa

Encendido Activacion de la entrada de CLOSE Normal si esta efectivamente activo el dispositivo conectado a la entrada
de CLOSE

Led ALT Causa Solucién

Apagado Entrada ALT Controle los dispositivos conectados a la entrada ALT

Encendido Todo OK Entrada ALT activa

Led final carrera apertura  Causa Solucién

Apagado Final carrera activado Normal si el portdn se encuentra en posicion de apertura total

Encendido Final carrera no activado Normal si el portén se encuentra en una posicion diferente de apertura total

Led final carrera pre-cierre Causa Solucién

Apagado Final carrera activado Normal si el portén se encuentra en posicion cercana al cierre total (Ulti-
mos 5 cm)

Encendido Final carrera no activado Normal si el portén se encuentra en una posicion diferente

Led final carrera cierre Causa Solucién

-
-~



Apagado

Final carrera activado Normal si el portén se encuentra en posicion de cierre total

Encendido Final carrera no activado Normal si el portén se encuentra en una posicion diferente de total

Led SAFE Causa Solucién

Apagado Activacion de la entrada SAFE Controle los dispositivos conectados a la entrada SAFE (proteccion tér-
mica motor si

Encendido Todo OK Entrada SAFE activa

Led encoder/Inverter Causa Solucién

Encendido Averia Apagar y volver a encender la tarjeta; si el problema persiste, sustituir la tarjeta

Apagado Todo OK en funcionamiento con final de carrera Averia en funcionamiento con encoder o inverter

1 parpadeo - pausa - 1
parpadeo

Todo OK La comunicacion con el encoder o el inverter funciona correctamente

2 parpadeos - pausa - 2
parpadeos

Error de comunicacion con el inverter Verificar si el cable esté conectado y el inverter esta alimentado

3 parpadeos - pausa - 3
parpadeos

Error de comunicacion con el encoder Verificar si el cable esté conectado y comprobar que no esté dafado

4 parpadeos - pausa - 4
parpadeos

- Intervencioén de la proteccion por sobrecorriente
del inverter

- Controlar si hay impedimentos en el portdn o en el reductor del inverter
del motor

- Controlar si la tensién de linea responde a las especificaciones; en caso
- Intervencion de la proteccion por sobretension o | contrario, estabilizar la tension de linea

baja tension

5 parpadeos - pausa - 5
parpadeos

Intervencion de la proteccion por sobretemperatu-
ra del inverter

Dejar enfriar el inverter y reducir el ciclo de funcionamiento

6 parpadeos - pausa - 6
parpadeos

Intervencion de la proteccion por sobrecarga Controlar si hay impedimentos en el portén o en el reductor del motor

con inverter

7 parpadeos - pausa - 7
parpadeos

Intervencion de la proteccion por cortocircuito Sustituir la resistencia de frenado del inverter

8 parpadeos - pausa - 8
parpadeos

Intervencion de la proteccion por conductor inte-
rrumpido

Desconectar la alimentacion a la central, abrir el inverter y verificar si las
fases del motor estan interrumpidas. En este caso, sustituir el motor. O ve-
rificar si esta desconectado el cable de alimentacion del inverter al motor.

TABLA 10

Leds de
programacion
de la central de
mando

Led 1

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

GAUAY,

Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Cierre automatico” desactivado.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Cierre automatico” activo.
Parpadea ® Programacion de las funciones en curso.

* Si parpadea simultaneamente a L2, es necesario ejecutar el reconocimiento de los dispositivos (ver el apartado 3.12).

Parpadeo rapido

Led 2

Después del inicio de la central, indica un error de memoria relacionado con los dispositivos conectados. Simultaneamente, el led
“Bluebus” emite una sefial de diagndstico: 5 parpadeos - pausa de 1 segundo - 5 parpadeos En este caso, es necesario ejecutar el
reconocimiento de los dispositivos conectados (ver el apartado 3.12) o el borrado de la memoria (ver el apartado 5.3.1).

Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Cierra después de foto” desactivado.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Cierra después de foto” activo.
Parpadea * Programacion de las funciones ejecutandose.

¢ Sj parpadea simultaneamente a L1, es necesario ejecutar el reconocimiento de los dispositivos (ver el apartado 3.124.4)

Parpadeo rapido

Después del inicio de la central, indica un error de memoria relacionado con las medidas. Simultdneamente, el led “Bluebus” emite una
sefal de diagndstico: 5 parpadeos - pausa de 1 segundo - 5 parpadeos En este caso, es necesario ejecutar el reconocimiento de las
posiciones de Apertura y Cierre (ver el apartado 3.13.5) o el borrado de la memoria (ver el apartado 5.3.1).

Led 3 Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Cierra siempre” desactivado.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Cierra siempre” activo.
Parpadea ® Programacion de las funciones en curso.

¢ Si parpadea simultdneamente a L4, es necesario ejecutar el reconocimiento de las posiciones de Apertura y Cierre del portdn (ver
el apartado 3.12).

Parpadeo rapido

Después del inicio de la central, indica un error de memoria relacionado con los parametros y configuraciones. Simultaneamente, el
led “Bluebus” emite una sefial de diagndstico: 5 parpadeos - pausa de 1 segundo - 5 parpadeos En este caso, es necesario borrar
la memoria (ver el apartado 5.3.1), el reconocimiento de los dispositivos conectados (ver el apartado 3.12) y el reconocimiento de las
posiciones de Apertura y Cierre (ver el apartado 3.13).

Led 4 Descripcion
Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Compensacion” desactivado.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Compensacion” activo.
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Parpadea

e Programacion de las funciones en curso.

e Si parpadea simultaneamente a L3, es necesario ejecutar el reconocimiento de las posiciones de Apertura y Cierre del portdn (ver
el apartado 3.13).

Parpadeo rapido

Led 5

Se ha detectado un error en la lectura de la tension de red o falta la tarjeta de freno. Apagar y volver a encender: si el problema persiste,
podria ser necesario sustituir la tarjeta de freno.

Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Ralentizacion corta” activo.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Ralentizacion larga” activo.
Parpadea Programacion de las funciones en curso.

Parpadeo rapido

Hay un error en la lectura del encoder probablemente debido a una interferencia. Verificar si el cableado de conexion entre la centra 'y
el encoder esta conectado correctamente.

Led 6 Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica “Pre-parpadeo” desactivado.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica “Pre-parpadeo” activo.
Parpadea Programacion de las funciones en curso.

Parpadeo rapido
Led 7

Hay un error relacionado con la direccion del encoder. Modificar el ajuste del parametro “Direccion de rotacion invertida”.

Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica que no esta activado el funcionamiento por inverter.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica que estéa activado el funcionamiento por inverter.
Parpadea Programacion de las funciones en curso.

Parpadeo rapido
Led 8

Error genérico “Inverter”. Para verificar el tipo de error, ver el diagndstico del Led encoder/inverter descrito en la tabla 9.

Descripcion

Apagado Durante el funcionamiento normal indica que la direccién de rotacion del motor es estandar.
Encendido Durante el funcionamiento normal indica que la direccién de rotacion del motor es invertida.
Parpadea Programacion de las funciones en curso.

Parpadeo rapido

No usado.

5.4.2 - Senales del intermitente

Si a la salida FLASH de la central de mando se conecta un intermitente (o el intermitente de led programado como intermitente), durante la ejecucion de una
maniobra, éste emite un parpadeo cada 1 segundo. Si se verifican anomalias, el intermitente emite sefiales que se repiten dos veces con una pausa de 1 segundo.
Las mismas sefales son emitidas por el intermitente de led y por el led “Bluebus”. En la Tabla 11 se describen la causa y la solucion por cada tipo de sefal.

TABLA 11

Solucion

1 parpadeo
pausa de 1 segundo
1 parpadeo

Error en el sistema Bluebus La verificacion de los dispositivos conectados al sistema Bluebus, que se
ejecuta al comienzo de la maniobra, no corresponde a los dispositivos
memorizados durante el reconocimiento. Es posible que haya dispositi-
vos averiados; verificar y sustituir.

¢ Si se han realizado modificaciones, es necesario ejecutar el reconoci-

miento de los dispositivos (ver el apartado 3.12).

2 parpadeos
pausa de 1 segundo
2 parpadeos

Al comienzo de la maniobra una o varias fotocélulas no dan el asenso
para el movimiento; verificar si hay obstaculos o si las fotocélulas se in-
terfieren con el infrarrojo.

Activacion de una fotocélula

3 parpadeos
pausa de 1 segundo
3 parpadeos

No usado. ---

4 parpadeos
pausa de 1 segundo
4 parpadeos

Al comienzo de la maniobra o durante el movimiento se ha activado la
entrada STOP o ALT; verificar la causa.

Intervencion de la entrada de STOP o ALT

5 parpadeos
pausa de 1 segundo
5 parpadeos

Error en los parametros internos de la cen-
tral de mando

Desconectar y volver a conectar la alimentacion. Si el error persiste, eje-
cutar el “Borrado total de la memoria” como se indica en el apartado
5.3.1 y repetir la instalacion; si el estado persiste, podria haber una averia
grave, en cuyo caso sera necesario sustituir la tarjeta electronica.

6 parpadeos
pausa de 1 segundo
6 parpadeos

No usado.

7 parpadeos
pausa de 1 segundo
7 parpadeos

Error en los circuitos eléctricos internos Desconectar unos segundos todos los circuitos de alimentacion y enviar
un mando; si el estado persiste, podria haber una averia grave en la

tarjeta 0 en las conexiones del motor. Verificar y sustituir si es necesario.

8 parpadeos
pausa de 1 segundo
8 parpadeos

Esta activado un mando que no permite la
ejecucion de otros mandos

Verificar la naturaleza del mando; por ejemplo, podria ser el mando de un
reloj en la entrada “abre”.

9 parpadeos
pausa de 1 segundo
9 parpadeos

Bloqueo automatizacion Enviar el mando “Desbloquear automatizacion” o activar la maniobra con

“Paso a paso Alta prioridad”.
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O QUEHACERSI...

(guia para la resolucion de problemas)

A continuacion se describen algunos defectos de funcionamiento que pueden presentarse durante la instalacion o en caso de averias, con las respectivas

soluciones:

¢ El transmisor radio no activa el movimiento, y el led en el transmisor no se enciende: verificar si las pilas del transmisor estan descargadas y en tal
caso sustituirlas.

¢ El transmisor radio no activa el movimiento, pero el led en el transmisor se enciende: verificar si el transmisor esta memorizado correctamente en
el receptor radio. Ademas, verificar en el transmisor la emision correcta de la sefial radio, ejecutando la siguiente prueba empirica: pulsar cualquier tecla del
transmisor y apoyar su led sobre la antena de un aparato de radio comun, en funcionamiento, sintonizado en la banda FM a la frecuencia de 108,5 Mhz, o
la mas proxima posible; de esta manera se deberia oir un leve chirrido.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ninguna maniobra y el led OK no parpadea: comprobar que la central esté alimentada con la tension de red a
230/400V. Comprobar que los fusibles no se hayan quemado; si asi fuera, verificar la causa de la averia y sustituirlos con otros de las mismas caracteristicas.

¢ Al enviar un mando no se ejecuta ninguna maniobra y el intermitente esta apagado: comprobar que el mando sea recibido efectivamente; si el
mando enviado llega a la entrada PP, el led OK parpadea dos veces para indicar que el mando ha sido recibido.

¢ La maniobra no comienza y el intermitente emite algunos parpadeos: contar el nimero de parpadeos y verificar el significado de los parpadeos en
la tabla siguiente:

L1 parpadeo rapido Error memoria dispositivos

L2 parpadeo rapido Error memoria medidas

L3 parpadeo rapido Error memoria parametros

L4 parpadeo répido Error sincronismo o tarjeta freno
L5 parpadeo rapido Error recuento encoder

L6 parpadeo rapido Error direccion encoder

L7 parpadeo rapido Error inverter

L8 parpadeo rapido No usado.

¢ El motor gira al revés:

- en caso de motor trifésico: invertir las fases “V” y “W” del motor

- en caso de motor monofasico: invertir las fases “V” y “W” del motor

- en caso de motor monofasico con inverter: activar la funcién “direccion de rotacion invertida”

¢ La maniobra comienza y se para al poco tiempo: verificar la causa mediante el diagnéstico de los leds de la central de mando.

¢ El motor monofasico arranca solo después del encendido: verificar si se ha activado el parametro INVERTER durante la fase de programacion de
segundo nivel; eventualmente poner el parametro en “OFF”.

7 ADVERTENCIAS GENERALES

7.1 - Advertencias de seguridad

« {ATENCION! - Este manual contiene instrucciones y advertencias importantes para la seguridad de las personas. Una instalacion errénea puede
causar lesiones graves. Antes de comenzar a trabajar es necesario leer atentamente todas las partes del manual. En caso de dudas suspenda
la instalacion y solicite aclaraciones al Servicio de Asistencia Nice.

* {ATENCION! - Instrucciones importantes: conserve con cuidado este manual para facilitar las operaciones futuras de mantenimiento y desguace
del producto.

7.2 - Advertencias para la instalacion

* Antes de comenzar con la instalacion, cercidrese de que el producto corresponda al tipo de uso deseado (capitulos 3.1y 3.2). Si el producto no responde a sus
expectativas NO proceda a su instalacion.

¢ E| contenido de este manual se refiere a una instalacion tipica como la que se describe en la fig. 2.
Teniendo en cuenta las situaciones de peligro que pueden generarse durante la instalacion y el uso del producto, es necesario instalar la automatizacion
observando las siguientes advertencias:
- Coloque en la red de suministro eléctrico un dispositivo de desconexion con una distancia de apertura de los contactos que consienta la desconexion total en
las condiciones establecidas para la categoria lll de sobretension.
- Todas las operaciones de instalacién y mantenimiento deben efectuarse con el equipo de automatizacion desconectado de la red de suministro eléctrico. Si
desde el lugar de instalacion de la automatizacion no fuera posible ver el dispositivo de desconexion de la red eléctrica, antes de iniciar el trabajo es necesario
colocar en este Ultimo un cartel que indique: “{ATENCION! MANTENIMIENTO EJECUTANDOSE”.
- El producto debe conectarse a una linea de alimentacion dotada de puesta a tierra de seguridad.
- Durante la instalacion, maneje la automatizacion con cuidado evitando su aplastamiento, caida o contacto con cualquier tipo de liquido. No ponga el producto
cerca de fuentes de calor ni lo exponga a llamas libres. Todas estas acciones pueden danarlo, afectar su funcionamiento y constituir una fuente de peligro. En
ese caso, suspenda inmediatamente la instalacion y recurra al Servicio de Asistencia Nice.
- No aporte modificaciones en ninguna parte del producto. Las operaciones no autorizadas sélo pueden causar un mal funcionamiento. El fabricante declina
toda responsabilidad por dafios causados por modificaciones arbitrarias al producto.
- El producto no puede ser utilizado por los nifios ni por personas con discapacidades fisicas, sensoriales o0 mentales, o bien carentes de experiencia o
conocimiento, a menos que sean vigilados por una persona responsable de su seguridad o instruidos acerca del uso del producto.
- El producto no puede considerarse un sistema de proteccion eficaz contra las intrusiones. Si desea obtener una proteccion eficaz, habra que integrar la
automatizacion con otros dispositivos.
- No permita que los nifios jueguen con los dispositivos de mando fijos. Conserve los dispositivos de mando remotos fuera del alcance de los nifios.
- La automatizacion no puede utilizarse si no se ha puesto en servicio tal como se especifica en el capitulo 4 “Prueba y puesta en servicio”.
- El material de embalaje del producto debe eliminarse de plena conformidad con la normativa local.

7.3 - Advertencias particulares relacionadas con las Directivas Europeas aplicables al producto

e Directiva “Productos para la construccion”: Advertencias particulares sobre este producto en relacion con la Directiva “Productos para la construccion” 89/106/
CEE y posterior modificacion 93/68/CEE:
- Lainstalacion completa de este producto tal como se describe en este manual de instrucciones y para algunos tipos de uso (excluyendo el uso para vehiculos)
puede determinar su inclusion en el campo de aplicacion de la Directiva “Productos para la construccion” 89/106/CEE y de la relativa norma armonizada EN
13241-1.
- En el apartado 1.3.1 se indican todos los criterios de instalacion necesarios para que el producto responda a los requisitos esenciales de la directiva 89/106/
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CEE; quien realice la instalacion debera comprobar y asegurarse de que todos estos criterios se hayan respetado estrictamente.
- Podrian no estar garantizados los requisitos esenciales si el producto se instala y utiliza sin respetar alguno de estos criterios. Esta prohibido utilizar el producto
si el instalador no ha verificado la conformidad con los requisitos establecidos por la directiva; en este caso, la etiqueta “ES13241-1.4870” aplicada al producto
debera quitarse de inmediato y la “Declaracion de conformidad CE” del anexo | de este manual quedara sin efecto. Quien realice la instalacion se convertira a
su vez en fabricante del producto y debera cumplir con las disposiciones de la Directiva “Productos para la construccion” 89/106/CEE vy de la relativa norma
armonizada EN 13241-1. En este caso, el producto debera considerarse como “cuasi maquina” y la “Declaracion de conformidad CE” del anexo Il sera valida
y podra estar incluida en el expediente técnico.
Directiva “Maquinas”:
- En el apartado 7.3.1 se indican todos los criterios de instalacion necesarios para que el producto responda a los requisitos esenciales de la Directiva Maguinas
2006/42/CE (ex 98/37/CE). Quien realice la instalacion debera comprobar y asegurarse de que se cumplan estrictamente todos estos criterios.
- Podrian no estar garantizados los requisitos esenciales si el producto se instala y utiliza sin respetar alguno de estos criterios. Esta prohibido utilizar el producto
en estas condiciones si el instalador no ha verificado la conformidad a los requisitos establecidos por la directiva; en este caso, la “Declaracion de conformidad
CE” del anexo | quedara sin efecto. Quien realice la instalacion se convertira a su vez en fabricante del producto y debera cumplir con las disposiciones de la
Directiva Maquinas 2006/42/CE. El fabricante debe realizar el andlisis de los riesgos, incluyendo la lista de los requisitos esenciales de seguridad previstos en
el “anexo | de la Directiva de Maquinas”, indicando las relativas soluciones adoptadas. El andlisis de los riesgos es uno de los documentos que constituyen el
“expediente técnico” de la automatizacion. Debe ser compilado por un instalador profesional utilizando la “Declaracién de Conformidad” del anexo |l compilada
por quien ha realizado la instalacion.
Advertencias particulares sobre la idoneidad de este producto segun la Directiva “Maquinas” 2006/42/CE; a considerar en caso de que el instalador se convierta
en fabricante del producto.
El producto se introduce en el mercado como “cuasi maquina”, construido para incorporarse en una maquina o para ser ensamblado con otras maquinas
y conformar “una maquina” conforme a la Directiva 2006/42/CE, sdlo en combinacion con los otros componentes y segun se indica en este manual de
instrucciones. De conformidad con la directiva 2006/42/CE, se advierte que no esta permitida la puesta en servicio de este producto mientras el fabricante de
la maquina en la que se incorpore este producto no la haya identificado y declarado conforme a la directiva 2006/42/CE.
e Directiva “Baja Tension”:
Advertencias particulares sobre la idoneidad de este producto segun la Directiva “Baja Tension” 2006/95/CEE. Este producto responde a los requisitos
establecidos por la Directiva “Baja Tension” si se destina al uso y a las configuraciones previstas en este manual de instrucciones, en combinacion con los
articulos ilustrados en el catdlogo de productos de Nice S.p.a.
Podrian no estar garantizados los requisitos si el producto se utilizara en configuraciones o con productos no previstos; esta prohibido el uso del producto en
estas situaciones si el instalador no ha verificado la conformidad a los requisitos establecidos por la normativa.
e Directiva “Compatibilidad Electromagnética”:
Advertencias particulares sobre la idoneidad de este producto segun la Directiva “Compatibilidad Electromagnética” 2004/108/CEE.
Este producto se ha sometido a pruebas de compatibilidad electromagnética en las situaciones de uso mas criticas, en las configuraciones previstas en este
manual de instrucciones y en combinacion con los articulos ilustrados en el catdlogo de productos de Nice S.p.a.
Podria no estar garantizada la compatibilidad electromagnética si el producto se utilizara en configuraciones o con productos no previstos; esta prohibido el uso
del producto en estas situaciones si el instalador no ha verificado la conformidad a los requisitos establecidos por la normativa.

7.3.1 - Criterios de instalacion y advertencias particulares en relacion con los requisitos esenciales

Si se instala correctamente, este producto cumple con los requisitos esenciales previstos por la Directiva europea sobre los “Productos para la construccion”
89/106/CEE segun lo establecido por la norma armonizada EN 13241-1, tal como se indica en la Tabla 1y en la Directiva “Maquinas” 2006/42/CE.
e Emision de sustancias peligrosas:
El producto no contiene ni emite sustancias peligrosas, considerando la norma EN 13241-1, punto 4.2.9 y la lista de sustancias publicada en el sitio Internet de
la Comunidad Europea™: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) Ultima actualizacion: 17/03/2003
Advertencia particular para garantizar el mantenimiento del requisito - Es fundamental que también los materiales empleados en la instalacion, como los cables
eléctricos, cumplan con este requisito.
® Apertura segura para puertas de movimiento vertical: el producto no provoca movimientos incontrolados.
Advertencias particulares para garantizar el mantenimiento de los requisitos:
- Realizar la instalacion siguiendo estrictamente todas las indicaciones de los capitulos “2 - Instalacion” y “4 - Prueba y puesta en servicio”.
- Realizar un plan de mantenimiento (utilizando, por ejemplo, un “Piloto de mantenimiento” conectado a la salida FLASH asociada a esta funcion - ver la Tabla
7) siguiendo estrictamente las indicaciones del capitulo “Plan de mantenimiento”.
Los riesgos de aplastamiento se previenen con uno de estos tres métodos:
1 - Para el funcionamiento con “mando sin retén automatico” (manual): segun se especifica en EN 12453:2000, punto 5.1.1.4. En este caso, la tecla de mando
debe estar a la vista y, si esta al alcance de la mano, su uso debe estar protegido por un selector de llave, por ejemplo.
2 - Para el funcionamiento “semiautomatico”: a través del uso de un borde sensible activo para la limitacion de las fuerzas segun se especifica en EN 12453:2000,
puntos 5.1.1.5y 5.1.3.
3 - Para el funcionamiento “automatico”: a través del uso de un borde sensible activo para la limitacion de las fuerzas segun se especifica en EN 12453:2000,
puntos 5.1.1.5y 5.1.3; en este caso, se debe instalar al menos un par de fotocélulas como se indica en la fig. 2.

8 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte de la automatizacion y, por consiguiente, debe eliminarse junto con ella.
Al final de la vida util de este producto, las operaciones de desguace deben ser efectuadas por personal experto, al igual que las operaciones de instalacion.

Este producto esta formado por varios tipos de materiales, algunos de los cuales pueden reciclarse. Inférmese sobre los sistemas de reciclado o de eliminacion
previstos por las normativas locales vigentes para esta categoria de producto.

jAtencion! - Algunas piezas del producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas que, si se las abandona en el medio ambiente, podrian provocar
efectos perjudiciales para el medio ambiente y para la salud humana.

Tal como indica el simbolo al lado, esta prohibido desechar este producto entre los residuos domésticos. Realice la “recogida selectiva” para la
eliminacion, segun los métodos previstos por las normativas locales vigentes, o bien entregue el producto al vendedor cuando compre un nuevo
producto equivalente.

jAtencion! La reglamentacion local puede prever sanciones importantes en caso de eliminacion abusiva de este producto.
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9 CARACTERISTICAS TECNICAS DEL PRODUCTO

ADVERTENCIAS: ¢ Todas las caracteristicas técnicas indicadas corresponden a una temperatura ambiente de 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. se reserva el derecho
de modificar el producto en cualquier momento en que lo considere necesario, manteniendo las mismas funcionalidades y el mismo uso previsto.

Modelo | NDCC4001 | NDCC4002 | NDCC4005 | NDCC2301
Tipo Central de mando para motores monofasicos o trifasicos con final de carrera mecanico o electrénico Nice
Tension de alimentacion Trifasica Monofasica

3x400Vac / 3x230Vac (+10% -10%) 50/60Hz 1x 230Vac (+10% -10%) 50/60Hz
Potencia max. motor 1,1KW | 2,2KW 5,5KW 1,5KW
Potencia en Stand by <1W
Fusible tarjeta de potencia F1, F2, F3: 6.3A type T cuarzo F1, F2, F3: 10A type F1: 10A type T cuarzo

F4: 1A type T cuarzo T cuarzo F4: 1A type T cuarzo

F4 1A type T cuarzo

Fusible tarjeta logica NDA0O1 3.15Atype T

Salida 1 (FLASH)

para 1 intermitente LUCYB, MLB o MLBT (12V - 21W)

Salida 2 (SCA)

para piloto de sefializacion 24Vdc (max. 10W)

Salida 3

de contacto limpio (relé)

Salida semaforo

24Vdc (méx. 10W)

Salida BlueBUS

1 salida con carga maxima de 12 unidades Bluebus

Salida servicios

24Vdc +/-15% entre borne entrada 1 (PP) y entrada STOP (ver el apartado 3.5)

Entrada “STOP”

Para contactos normalmente cerrados, normalmente abiertos o resistencia constante 8,2KQ o de tipo dptico
OSE; en autoaprendizaje (una variacion respecto del estado memorizado provoca el mando “STOP”).

Entrada “ALT”

Para contactos Normalmente Cerrados del circuito de seguridad

Entrada 1 (PASO A PASO)

Para contactos Normalmente Abiertos

Entrada 2 (ABRE)

Para contactos Normalmente Abiertos

Entrada 3 (CIERRA)

Para contactos Normalmente Abiertos

Conexion radio

Conector SM para receptores SMXI; SMXIS; OXI o OXIT

Entrada ANTENA Radio

52 ohmios para cable tipo RG58 o similares

Funciones programables

8 funciones tipo ON-OFF y 8 funciones regulables (ver las tablas 5y 7) y otras programaciones con la unidad de
programacion y mando Oview

Funciones de autoaprendizaje

Autoaprendizaje de los dispositivos conectados a la salida BlueBUS. Autoaprendizaje del tipo de dispositivo de
“STOP” (contacto NA, NC o resistencia 8,2KQ)
Autoaprendizaje de la version de motor conectada

Temperatura de funcionamiento -20 °C + +50°C
Empleo en atmdésfera No
particularmente acida o salina o

potencialmente explosiva

Grado de proteccion P54

Vibracion Montaje exento de oscilacion (g]. sobre una pared de albafileria)
Medidas 310x 210 x 125 mm
Peso 3,5kg
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WICHTIG!

Lesen Sie vor Ausfiihrung von Tatigkeiten oder Verfahren
welcher Art auch immer die allgemeinen Hinweise, die
in diesem Handbuch enthalten sind (Kapitel 7), sorgfiltig
durch Verwendungsbeschriankungen (Abschnitt 2.2)

PRODUKTBESCHREIBUNG UND
VERWENDUNGSZWECK

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005: Steuerungseinheiten, die zur
Automatisierung von Rollladen und Sektionaltoren mir Dreiphasenmotoren
verwendet werden.

NDCC2301: Steuerungseinheit fir die Automatisierung von Sektionaltoren und
Schnelllauftoren, die tber einen Dreiphasenmotor mit integriertem Inverter der Serie
MEIN gesteuert werden.

Modell ‘ Typ Tor ‘ Anschluss ‘ Max. Leistung
NDCC4001 | Sotaden Dreiphasig 11 KW
NDCC4002 | Bolladen Dreiphasig 2.2 KW
NDCC4005 ggllllt?gr?ar\}t or Dreiphasig 5,5 kW
NDCC2301 | SermoraLsior Ivortor Serie MEIN ]:15kl§/\\//v/ 2,2 KW

ACHTUNG! - Jeder andere Verwendung als hier beschrieben und
unter Umgebungsbedingungen, die sich von den in diesem Handbuch
beschriebenen unterscheidet, ist unsachgemas und verboten!

Alle Modelle der Steuerungseinheit kénnen an alle gewdhnlichen
Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen werden. Fir das Offnen und SchlieBen
eines Tors reicht es aus, die spezielle, auf der Abdeckung installierte Taste bzw.
die externe Taste zu drlicken bzw. diese Uber Funkempfanger zu betétigen.
ACHTUNG! - Die in diesem Handbuch beschriebenen Steuerungseinheiten
diirfen in jenen Bereichen, in denen Explosionsgefahr besteht, nicht
verwendet werden.

) INSTALLATION

2.1 - Uberpriifungen vor der Installation

Vor Installationsbeginn muss geprift werden, ob Komponenten des Produktes
beschadigt und das gewahite Modell und die Umgebung fur die jeweilige
Installation geeignet sind:

* \ergewissern Sie sich, dass sich das zu verwendende Material in optimalem
Zustand befindet und fur den vorgesehenen Verwendungszweck geeignet ist.

¢ \ergewissern Sie sich, dass die Verwendungsbedingungen sich innerhalb
jener Grenzwerte befinden, die bei den Verwendungsbeschrankungen des
Produkts (Abschnitt 2.2) bzw. im Abschnitt ,technische Eigenschaften des
Produkts* beschrieben werden.

® \lergewissern Sie sich, dass die fUr die Installation gewahlte Umgebung fir den
Gesamtraumbedarf des Produkts geeignet ist (Abb. 1).

¢ \ergewissern Sie sich, dass die fur die Installation des Produkts gewahlte
Oberflache tragfahig ist und eine stabile Befestigung gewahrleisten kann.

e Stellen Sie sicher, dass der Befestigungsbereich keinen Uberschwemmungen
ausgesetzt werden kann; nehmen Sie gegebenenfalls die Montage in
angemessenem Abstand zum Boden vor.

e \ergewissern Sie sich, dass genug Platz vorhanden ist, um einen bequemen
und sicheren Zugang zu gewahrleisten.

¢ \lergewissern Sie sich, dass alle zu verwendenden Stromkabeln dem Typ
entsprechen, der in Tabelle 1 aufgelistet ist.

* Vergewissern Sie sich, dass bei der Automatisierung die mechanischen
Anschlage sowohl fir den Offnungs- als auch SchlieBvorgang vorhanden sind.

2.2 - Verwendungsbeschridnkungen des Produkts

Das Produkt darf ausschlieBlich so verwendet werden, wie dies in der
nachfolgenden Tabelle spezifiziert ist:

Steuerungs- | Spannungsversorgung "
einheit Steuerungseinheit Motortyp
NDCC4001 . . Dreiphasig 3x230 V AC, 3x400 V AC
NDCC4002 | Drebnasia Sx25C Vac.|mit Encoder NICE oder mechani-
NDCC4005 schen Endschaltern
Einphasig 230 Vac mit Encoder NICE
NDCC2301 Einphasig 230 Vac - 50/60 | oder mechanischen Endschaltern
Hz Motor mit Inverter der Serie MEIN,
einphasig

(*) Unter Beachtung der entsprechenden Verwendungsbeschrénkungen



2.3 - Ubliche Anlage

Die Abb. 2 zeigt ein Beispiel fUr eine Automatisierungsanlage, die mit NICE-

Komponenten

hergestellt wurde:

1 Getriebemotor

2 Sender

3 Schaltleiste

4 Abzweigdose

5 Steuerungseinheit

6 Spiralkabel

7 Blinkleuchte

8 Fotozelle

9 Digitale Tastatur - Transponder-Lesegerat - Schllssel-Wahlschalter -
Bedientastenmodul

Diese Komponenten sind wie Ublich angebracht und montiert. Siehe Abb. 2,
um die ungefahre Position festlegen, in der jede fUr die Anlage vorgesehene
Komponente installiert werden soll.

Wichtig — Bereiten Sie vor Beginn der Installation alle elektrischen Kabel vor, die
fUr die Anlage erforderlich sind. Siehe dazu Abb. 2 und , Tabelle 1 - Technische
Eigenschaften der Stromkabeln®.

Vorsicht! — Beachten Sie bei der Installation der Leitungen fir die
Durchfihrung der Stromkabeln und bei der Einfihrung der Kabeln in den
Behalter der Steuerungseinheit, dass die Verbindungsleitungen aufgrund
von etwaig vorhandenen Wasserrlickstanden in den Abzweigschachten
Kondenswasserbildung im Inneren der Steuerungseinheit verursachen kdnnen,
welche mdglicherweise zu einer Beeintrachtigung oder Beschadigung der
elektronischen Schaltkreise fuhren.

2.4 - Installation der Steuerungseinheit

Gehen Sie zur Befestigung der Steuerungseinheit wie folgt vor:

01. Offnen Sie das Gehiuse der Steuerungseinheit: Lésen Sie die
entsprechenden Schrauben, wie in Abb. 3-A / Abb. 3-B gezeigt;

02. Bringen Sie die Offnungen fur die Verlegung der Stromkabeln der
Zusatzvorrichtungen der Steuerungs- und/oder Anzeigeeinheit an. Zu
diesem Zweck und um die Aufrechterhaltung des IP-Schutzgrades zu
gewahrleisten, empfehlen wir die Verwendung eines Spezialwerkzeugs
(z. B. Spiralfraser) flr jene Positionen, die im unteren Bereich des
Gehauses vorgesehen sind. Gegebenenfalls kann man auch die seitlichen
Kabeleingdnge verwenden. In diesem Fall missen aber unbedingt die daftr
vorgesehenen Verbindungsstlcke fur Leitungen verwendet werden;

03. Befestigen Sie das Gehduse; je nach den Erfordernissen des
Installationsbereichs ist eine Befestigung auf drei Arten moglich:

a) direkt an der Wand, durch Verwendung der Schrauben vom Inneren des
Gehauses aus (Abb. 4-A);

b) unter Verwendung der im Lieferumfang enthaltenen Standard-
Halterungen (Abb. 4-B);

c) falls der Kabelkanal auBen verlauft und eine Befestigung des Gehauses
erforderlich ist: In einem Abstand von maximal 2 cm von der Wand, um
die Durchfihrung der Anschlusskabeln hinter der Steuerungseinheit zu
ermdglichen. DCC verflgt Uber 4 Abstandsstlicke und ein Schutzgehause
flr den Kabeleingang im Inneren des Gehauses der Steuerungseinheit. Zur
Ausfuhrung der Installation mit Zusatzvorrichtung siehe Abb. 4-C.

04. An diesem Punkt angelangt, kdnnen samtliche elektrische Anschilsse
vorgenommen werden: siche Abschnitt 3.

Fir die Installation der anderen in der Automatisierung vorhandenen
Vorrichtungen, siehe jeweilige Bedienungshandbucher.
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TABELLE 1 - Technische Eigenschaften der Stromkabeln (Abb. 2)

mit Antenne

Abschirmkabel Typ RG58 (fir Antenne)

Anschluss Kabeltyp Maximal erlaubte Lange
A: STROMKABEL STEUERUNGSEINHEIT 4 x1 mm? 5 m (Hinweis 1)
B: MOTORKABEL fr NICE-Getriebemotoren Spezialkabeln, als Zubehér [ 3-5-9-11m
erhaltlich.
Fur weitere Marken beim Hersteller des
Getriebemotors nachfragen
C: LEUCHTKABEL 2 x 1 mm? (flr Blinkleuchte) 10m

D: Kabel fur BLUEBUS-VORRICHTUNGEN

2 x0,5 mm?

15 m (Hinweis 2)

E: Kabel SCHLUSSELWAHLSCHALTER

2 Kabeln 2 x 0.25 mm?

10 m (Hinweis 3)

F: SPIRALKABEL fir Schaltleiste

Spiralkabel NICE als Zubehor erhéltlich

50m

Hinweis 1 - Falls die Lédnge des Netzkabels mehr als 5 m betrdgt, muss ein Kabel mit einem gréBerem Querschnitt verwendet werden.

Hinweis 2 - Falls die Ldnge des Bluebus-Kabels mehr als 10 (bis maximal 15 m) betragt, muss ein Kabel mit einem gréBerem Querschnitt verwendet werden
(2 x 1 mm?). Das Bluebus-Kabel muss von den anderen Kabeln getrennt sein.

Hinweis 3 — Diese beiden Kabeln kbnnen durch ein einzelnes Kabel mit 4 x 0,5 mm? ersetzt werden.

ACHTUNG! - Die verwendeten Kabeln miissen fiir den Typ der Umgebung, in der die Installation erfolgt, geeignet sein,
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3 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

ACHTUNG!

- Alle elektrischen Anschliisse miissen bei ausgeschalteter Stromversorgung
ausgefiihrt werden;

- Die Anschlusstéatigkeiten diirfen nur von qualifiziertem Personal
ausgefiihrt werden.

— An der Netzleitung muss eine Vorrichtung angebracht werden, mit der eine
vollige Abtrennung der Automatisierung vom netz gewahrleistet wird. Diese
Abtrennvorrichtung muss (ber Kontakte mit einer solchen Offnungsdistanz
verfigen, dass gemaB den Installationsvorschriften eine vollstandige
Abschaltung im Fall einer Uberspannung der Klasse Ill gewahrleistet werden
kann. Bei Bedarf garantiert diese Vorrichtung ein schnelles und sicheres
Abtrennen der Spannungsversorgung. Sie muss daher in Sichtweite der
Automation angebracht sein. Falls sie entfernt und an nicht sichtbarer
Stellung angebracht ist, muss sie — um Gefahren zu vermeiden - Uber ein
System verfligen, das eine unbeabsichtigte, nicht autorisierte Einschaltung
der Spannungsversorgung blockiert. Die Abtrennvorrichtung ist nicht im
Lieferumfang des Produkts enthalten.

3.1 - Anschluss des Dreiphasenstromkabels fiir Steuereinheiten
NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005

Far den elektrischen Anschluss siehe Abb. 5.

An den Klemmen L1, L2, L3 und an der PE-Klemme ist ein CEE-Stecker zu
16A angeschlossen. Der Anschluss an die Steuerungseinheit kann auch mithilfe
eines Dreiphasen-Hauptschalters erfolgen (nicht im Lieferumfang enthaltenes
Zubehr). In diesem Fall kann der CEE-Stecker bei der Montage entfernt
werden.

3.2 - Anschluss des Einphasen-Netzkabels fiir die
Steuerungsvorrichtung NDCC2301

FUr den elektrischen Anschluss siehe Abb. 6.

An den Klemmen L1 und L3 sowie an der PE-Klemme ist ein Schukostecker
angeschlossen. Der Anschluss an die Steuerungseinheit kann auch mithilfe
eines Einphasen-Hauptschalters erfolgen (nicht im Lieferumfang enthaltenes
Zubehor). In diesem Fall kann der Schukostecker bei der Montage entfernt
werden.

3.3 - Beschreibung der elektrischen Anschliisse an die
Hauptplatine NDAOO1 (Abb. 7): Sicherheits- und
Steuerungsvorrichtungen und Zubehér

An den Eingangen ING1, 2 und 3 kdnnen Steuerungsvorrichtungen mit Kontakten
des Typs ,Normalerweise offen (NO) angeschlossen werden. Man kann auch
gegebenenfalls einen dieser Eingénge bzw. eine Kombination derselben neben
den Eingdngen STOP/ALT nutzen, um z. B. ein externes Bedientastenmodul
oder einen mit der Decke verbundenen Seilschalter anzuschlieBen.

ING3 (CLOSE) - Eingang fur Vorrichtungen, die ausschlieBlich die SchlieB3-
bewegung steuern; es ist mdglich, Kontakte des Typs ,Normalerweise ge-
offnet” anzuschlieBen

ING2 (OPEN) - Eingang fiir Vorrichtungen, die ausschlieBlich die Offnungs-
bewegung steuern; es ist méglich, Kontakte des Typs ,Normalerweise ge-
offnet” anzuschlieBen.

ING3 (PP) - Eingang fur Vorrichtungen, die die Bewegung im Schrittmodus
(PP) steuern; es ist moglich, Kontakte des Typs ,Normalerweise gedffnet”
anzuschlieBen

JP - Der Jumper wird in die geeignete Position gestellt, um den Anschluss
von optischen Schaltleisten bzw. Schaltleisten mit konstantem Widerstand
8,2 kQ an den Eingang STOP zu ermdglichen (siehe Abschnitt 3.9)

STOP - Eingang fir Vorrichtungen, die das laufende Mandver blockieren, wobei
darauf normalerweise eine kurze Bewegungsumkehr erfolgt; mit den geeigneten
Vorkehrungen ist es moglich, Kontakte des Typs ,Normalerweise geschlossen”
bzw. ,Normalerweise gedffinet”, Vorrichtungen mit konstantem Widerstand oder
optische Vorrichtungen anzuschlieBen. Fir weitere Details siehe Abschnitt 3.9.

ALT - Eingang fur Vorrichtungen, die den laufenden Vorgang bzw. die laufen-
de Bewegung blockieren; schlieBen Sie Kontakte des Typs ,Normalerweise
geschlossen” an.

BLUEBUS - An dieser Klemme kénnen Vorrichtungen angeschlossen wer-
den, die mit dem Protokoll NICE ,BlueBus* kompatibel sind. Alle Vorrichtun-
gen werden parallel geschaltet, mit nur zwei Leitern fiir die Ubertragung der
Kommunikationssignale und die Stromversorgung; die Steuerungsvorrich-
tung ist in der Lage, alle angeschlossenen Vorrichtungen automatisch und
einzeln zu erkennen und mit hoher Sicherheit auch alle mdglichen System-
storungen zu erfassen. Flr weitere Details sieche Abschnitte 3.12 und 5.3.6.

Die Hauptsteuerungsplatine NDAOO1 verfiigt {iber drei neu program-
mierbare Ausgénge sowie liber einen vierten Multifunktions-Ausgang
mit einer Voreinstellung fiir den Anschluss eines Ampellichts, wobei
dieser Ausgang in vielen unterschiedlichen Modalitdten konfigurierbar
ist.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - Diese Ausgange kdnnen zum Anschluss einer
der in der folgenden Liste enthaltenen Vorrichtungen verwendet werden. OUT1:
kann mit der Programmierung der zweiten Ebene neu programmiert werden (siehe
Abschnitt 5.2). OUT2: Kann nur mit der als Zubehdr verfugbaren Programmierein-
heit Oview neu programmiert werden (fUr weitere Details siehe Produkthandbuch).

- Blinkleuchte: Dabei handelt es sich um die werksmaBige Standard-Ein-
stellung. Es ist mdglich, eine Blinkleuchte NICE der Modelle LUCY B, MLB
oder MLBT mit einer Lampe zu 12V, 21 W, Typ ,automatisch” anzuschlieBen.
Wahrend der Bewegung blinkt sie in Abstanden von 0,5 Sekunden (0,5 Sek.
ein, 0,5 Sek. aus).

Hinweis - An die Steuerungseinheit kann nur eine Blinkleuchte mit 12 V - 21
W angeschlossen werden. Wenn zwei Blinkleuchten angeschlossen werden
sollen, muss es sich dabei um solche mit 24 V - max 25 W handeln, wobei die
Ausgénge als ,Blinkleuchte 24" (siehe unten) programmiert werden mussen.

- Blinkleuchte 24: Mithilfe dieser Funktion ist es mdglich, eine Leuchte mit
24V - max. 25 W wahrend der Ausfiihrung einer Bewegung ein- oder auszu-
schalten. Wahrend der Bewegung blinkt sie in Abstéanden von 0,5 Sekunden
(0,5 Sek. ein, 0,5 Sek. aus).

- Kontrollleuchte fiir die Anzeige von Status/Wartung: Es ist mdglich,
eine Kontrollleuchte mit 24 V, max. 10 W anzuschlieBen, wobei man zwi-
schen den folgenden Anzeigemodalitaten wahlen kann:

e Funktion ,Kontrollleuchte Tor gedffnet*”

Tor geschlossen: ausgeschaltet

Tor wird getffnet: langsames Blinken

Tor wird geschlossen: schnelles Blinken

Tor gedffnet (nicht in SchlieBposition): eingeschaltet
e Funktion ,aktiv, wenn das Tor geschlossen ist"
Tor geschlossen: eingeschaltet

In allen anderen Féllen: ausgeschaltet

® Funktion ,aktiv, wenn das Tor gedffnet ist”

Tor gedffnet: eingeschaltet

In allen anderen Fallen: ausgeschaltet

e Funktion ,Kontrollleuchte Wartung*

Die Kontrollleuchte leuchtet 2 Sekunden lang bei Beginn der Offnungsbe-
wegung auf, bis die Anzahl der ausgeflihrten Bewegungen unterhalb des
Schwellwerts von 80 % der Zahl der Bewegungszyklen bleibt, die fir einen
geplanten Wartungseingriff vorgesehen ist.

Die Kontrollleuchte blinkt wahrend der Ausflhrung des gesamten Bewe-
gungszyklus: Anzahl der Bewegungszyklen zwischen 80 % und 100 %.
Kontrollleuchte blinkt immer: Anzahl der Bewegungszyklen tber 100 %.

- Elektrosperre: Es ist moglich, eine Elektrosperre mit Schnappschloss 24
V, max. 10 W anzuschlieBen (Ausflhrungen nur mit Elektromagnet, ohne
elektronische Vorrichtungen).

Bei der Offnungsbewegung wird die Elektrosperre aktiviert und bleibt aktiv,
um das Tor freizugeben und die Bewegung auszufuhren. Bei Abschluss der
SchlieBbewegung ist sicherzustellen, dass die Elektrosperre wieder mecha-
nisch verriegelt.

- Elektroschloss: Es ist moglich, ein Elektroschloss mit Schnappvorrich-
tung 24 V, max. 10 W anzuschlieBen (Ausfihrungen nur mit Elektromagnet,
ohne elektronische Vorrichtungen). Zu Beginn der Offnungsbewegung wird
das Elektroschloss Uber einen kurzen Zeitraum aktiviert, um das Tor freizuge-
ben und die Bewegung durchzufiihren. Bei Abschluss der SchlieBbewegung
ist sicherzustellen, dass das Elektroschloss wieder mechanisch verriegelt.

- Saugscheibe: Es ist mdglich, eine Saugscheibe 24 V, max. 10 W anzuschlie-
Ben (AusfUhrungen nur mit Elektromagnet, ohne elektronische Vorrichtungen).
Bei geschlossenem Tor wird die Saugscheibe aktiviert und blockiert das Tor.
Wahrend der Offnungs- und SchlieBbewegung wird der Ausgang deaktiviert.

OUTS3 - Dies ist ein Ausgang mit sauberem Kontakt, ohne Spannung, mit
Relais. Dieser kann mit der Programmierung der zweiten Ebene neu pro-
grammiert werden (siehe Abschnitt 5.2).

Mégliche Anschltsse:

- 5 ALLGEMEINER ANSCHLUSS
-6NC

-7NO

ANTENNE ¥—| - Eingang fur den Anschluss der Antenne fiir Funkempfan-
ger (Hinweis: Die Antenne ist in den Blinkleuchten NICE LUCY B, MBL, MLBT
eingebaut).

LIMIT SWITCH - Eingang fir den Anschluss der mechanischen Endschal-
ter.. Falls der verwendete Motor Uber einen elektronischen Endschalter ver-
flgt, mussen die Eingange 1-2 und 1-4 untereinander Uber Briicken verbun-
den sein (siehe auch Abb. 10).
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SAFE - Eingang flr den Anschluss der thermischen Schutzvorrichtung des
Motors (siehe auch Abb. 8). ACHTUNG! - Er wird nur flr Motoren mit me-
chanischen Endschaltern verwendet. Bei Motoren mit elektronischem End-
schalter ,nicht angeschlossen” lassen.

TRAFFIC LIGHT (Ampel-Ausgang) - Multifunktionsausgang durch Kombi-
nation von 3 Ausgangen. Hier ist der Anschluss einer Gesamtlast von 24
V - 25 W mdglich.

Fur die Verwendung von Leuchten mit 230 VAC ist es erforderlich, an jeden
Ausgang ein Schnittstellenrelais anzuschlieBen.

Auf der Klemme sind 4 AnschlUsse verflgbar:
8: Allgemeiner Anschluss 24V

9: Ausgang OUT-TL1

10: Ausgang OUT-TL2

11: Ausgang OUT-TL3

Bei ordnungsgemaBer Programmierung dieser Ausgange mittels Program-
mierung der zweiten Ebene (siehe Abschnitt 5.2) bzw. mithilfe der Program-
miereinheit NICE Oview kann man die im Folgenden angefihrten Betriebsmo-
dalitaten erhalten; in Klammern wird die auf der zweiten Programmierebene
zu wahlende Option beschrieben:

Rote Ampel (Option 1): OUT-TL2

Griine Ampel (Option 2): OUT-TL3

Einbahn-Ampel (Option 3): OUT-TL2, OUT-TL3

Blinkende Einbahn-Ampel (Option 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Wechselverkehrs-Ampel (Option 5): OUT-TL2, OUT-TL3

Kontrollleuchte , Tor offen” (Option 6) OUT-TL1

Kontrollleuchte Wartung (Option 8): OUT-TLA1

Status*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Elektroschloss*: OUT-TL2

Elektrosperre*: OUT-TL2

Saugscheibe*: OUT-TL2

Deckenleuchte:*: OUT-TL2

Funkkanal 1*: OUT-TL3

Funkkanal 2*: OUT-TL3

Funkkanal 3*: OUT-TL3

Funkkanal 4*: OUT-TL3

* Hinweis 1 - Diese Funktionen kdnnen nur mithilfe der Programmiereinheit
Oview aktiviert werden.

ENCODER - Eingang fUr den Anschluss der Verkabelung des elektronischen
Endschalters (Encoder)

PUSH BUTTONS - Eingang fur den Anschluss des Bedientastenmoduls,
das auf der Gehauseabdeckung angebracht ist.

WICHTIG!

Vom Anschluss einer Vorrichtung welcher Art auch
immer bzw. eines nicht ausdriicklich in diesem
Bedienungshandbuch angefiihrten Zubehérs wird
ABGERATEN. Der Hersteller iibernimmt keine Haftung
fiir etwaige Schaden, die durch eine unsachgemaBe
Verwendung der diversen Vorrichtungen des Systems
(d. h. eine Verwendung, die nicht den Bestimmungen
des vorliegenden Bedienungshandbuchs entspricht),
verursacht wurden. Fiir weitere Informationen
wenden Sie sich bitte an den NICE-Kundendienst

3.4 - Beschreibung der elektrischen Anschliisse an die
Hauptplatine (Abb. 7):

MOTOR = Ausgang fir den Anschluss des Motors. In der Ausflhrung
NDCC2301 ist es zur Steuerung eines Motors mit Inverter erforderlich, an
diesen Ausgang das Speisekabel des Inverters anzuschlieBen.

BRAKE = Ausgang fUr den Anschluss der Elektrobremse (205 Vdc / max. 25 W).

BOOST = Ausgang fiir den Anschluss des Anlaufkondensators (nur fiir
Modell NDCC2301).

LINE = Eingang fUr den Stromversorgungsanschluss.
L1-L2-L.3: DREIPHASENANSCHLUSS
L1-L3: EINPHASENANSCHLUSS

PE = Eingang fur den Erdungsanschluss fir die Steuerungseinheit und die
Motoren.
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3.5 - Elektrische Anschliisse der Steuerungseinheit (Abb. 8)
ACHTUNG! - Alle elektrischen Anschliisse miissen bei ausgeschalteter
Stromversorgung ausgefiihrt werden.

Nehmen Sie nach Befestigung des Gehé&uses der Steuerungseinheit und
Anbringung der Offnung fur die Durchflhrung der Stromkabeln (siehe Abschnitt
2.4) die elektrischen Anschlisse auf folgende Weise vor:

Falls noch nicht vorhanden, schlieBen Sie zuerst das Netzkabel an:

- fir die Modelle NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 siche
Abschnitt 3.1

- fir das Modell NDCC2301 siehe Abschnitt 3.2;

SchlieBen Sie dann das vom Motor kommende Stromkabel an:

- Dreiphasenmotor mit mechanischem Endschalter (Abb. 9 und 10)
- Dreiphasenmotor mit elektronischem Endschalter (Abb. 11 und 12)

- Einphasenmotor mit mechanischem Endschalter und
Anlaufkondensator (Abb. 12 und 9)

- Einphasenmotor mit elektronischem Endschalter und
Anlaufkondensator (Abb. 12 und 11)

- Dreiphasenmotor mit Inverter der Serie MEIN (Abb. 13 und 11)

SchlieBen Sie dann die Stromkabel der diversen vorhandenen
Zusatzvorrichtungen an. Siehe dazu Abb. 14 und Abschnitt 3.3.

Hinweis — Fur einen bequemeren Anschluss der Kabeln kénnen die Klemmen
aus ihren Sitzen genommen werden.
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3.6 - Anschluss anderer Vorrichtungen an die Steuerungseinheit | Anmerkungen

Falls man eine Stromversorgung flr weitere in der Anlage vorgesehene
Vorrichtungen bendtigt, ist ein Anschluss dieser Vorrichtungen an die
Steuerungseinheit Uber die Klemmen ,P.P. (positiv)“ und ,STOP (negativ)“ mdglich
(Abb. 14). Die Versorgungsspannung betragt 24 V DC (-20% + +20 %) mit zur
Verfligung stehender Hochststromstérke von 1A. Wichtig - Keine Induktionslasten
anschlieBen.

fm )

<«~— 24Vdc (+)

PP

5| &

~— GND ()

STOP

- J

3.7 - Fotozellen

Mithilfe des Bluebus-Systems ist die Steuerungseinheit in der Lage, die in
der Anlage vorhandenen Fotozellen (Lichtschranken) zu erkennen und die
Ausrichtung der speziellen Strombriicken (siehe Tabelle 2) zu regulieren. Darliber
hinaus ermdglicht es, der Funktion ,Hinderniserkennung” den richtigen Wert
zuzuordnen. Der Ausrichtungsvorgang (Adressierung) muss sowohl auf der TX-
als auch RX-Fotozelle so erfolgen, dass man die Strombriicken auf dieselbe
Weise auf beiden positioniert und sich vergewissert, dass keine anderen
Fotozellen-Paare mit derselben Ausrichtung vorhanden sind. Die Fotozellen
(Lichtschranken) kénnen, wie in Abb. 15 gezeigt, installiert werden.
Wichtig — Nach Installation oder Entfernung der Fotozellen mussen die
Vorrichtungen, wie in Abschnitt 3.12. beschrieben, eingelernt werden.

- Es ist mdglich, an den Bluebus-Eingang zwei Fotozellen mit Steuerungsfunktion ,FA1
dffnen” und ,,FA2 &ffnen” anzuschlieBen (es ist erforderiich, die Strombrticke A auf der
Riickseite der Platinen der TX- und RX-Fotozelle zuzuschneiden). Auf diese Weise
steuert bei Eingriff der Fotozellen diie Steuerungseinheit eine Offnungsbewegung. Flr
weitere Informationen siehe Bedienungshandbuch Fotozellen

- In derselben Anlage durfen nicht mehrere Adressierungen desselben Typs
vorhanden sein.

TABELLE 2 - AUSRICHTUNG (ADRESSIERUNG) DER FOTOZELLEN

Briicken

Fotozelle
FOTO

Fotozelle h = 50 mit Auslésung
beim SchlieBvorgang (Ansprechen
beim SchlieBvorgang mit
Bewegungsumkehrung in ,,6ffnet*)

FOTO I Fotozelle h = 100 mit Auslésung
beim SchlieBvorgang (Ansprechen
beim SchlieBvorgang mit

Bewegungsumkehrung in ,,6ffnet)

FOTO 1 Fotozelle h = 50 mit Ansprechen beim
Offnungs-/SchlieBvorgang (bei ,6ffnet”
wird die Bewegung vortibergehend
angehalten, bei ,schlieBt” erfolgt eine

Umkehr der Bewegung auf ,6ffnet”)




FOTO 11l Fotozelle h = 100 mit Ausldsung beim
Offnungs-/SchlieBvorgang (in ,6ffnet”
wird die Bewegung voribergehend
angehalten - in ,schlieBt“ erfolgt eine

Umkehr der Bewegung auf ,6ffnet")

FOTO 2 Fotozelle mit Ausldsung beim
Offnungsvorgang (Ansprechen beim
Offnungsvorgang mit Umkehrung der

Bewegung in ,schlie3t*)

FOTO 21I Fotozelle mit Ausldsung beim
Offnungsvorgang (bei ,,6ffnet” wird die
Bewegung voribergehend angehalten,
bei ,schlieBt* erfolgt eine Umkehr der

Bewegung in ,6ffnet")

FOTO 3 Fotozelle mit Auslosung sowohl beim
Offnungs- als auch SchlieBvorgang (bei
L,offnet* wird die Bewegung vorlbergehend
angehalten, bei ,schlieBt" erfolgt eine

Umkehr der Bewegung in ,6ffnet”)

FA1 Fotozelle fur die Steuerung der
Offnungsbewegung (Briicke A auf der
Ruckseite der Fotozellen TX und RX

zuschneiden)

FA2 Fotozelle fur die Steuerung der
Offnungsbewegung (Briicke A auf der
Rickseite der Fotozellen TX und RX

zuschneiden)
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werden, oder dass ein AuBenstehender in der Lage ist, die Automatisierung zu
steuern. FUr weitere Informationen siehe Bedienungshandbuch der MOTB- und
MOMB-Vorrichtungen.

3.9 - Eingang ,,STOP*

Die Funktion des Eingangs ,STOP* besteht darin, eine sofortige Anhaltung des

laufenden Bewegungsvorgangs gefolgt von einer kurzen Bewegungsumkehr zu

bewirken. An diesen Eingang kénnen Vorrichtungen wie optische Schaltleisten
bzw. Vorrichtungen mit Ausgang mit konstantem Widerstand 8,2 kQ
angeschlossen werden. Die Steuerungseinheit erkennt in der Einlernphase den

Typ der angeschlossenen Vorrichtung und bewirkt einen ,STOPP*, sobald eine

Anderung in Bezug auf den eingelernten Status eintritt.

Durch entsprechende MaBnahmen kann am ,STOP“-Eingang mehr als eine

Vorrichtung auch anderen Typs angeschlossen werden:

- NO-Vorrichtungen: Schalten Sie den Widerstand mit 8,2 kQ parallel zur
Vorrichtung;

- NC-Vorrichtungen: Schalten Sie den Widerstand mit 8,2 kQ in Serie zur
Vorrichtung;

- Eine ,Reihenschaltung“ mehrerer NC-Vorrichtungen untereinander ohne
Mengenbeschrankung ist maglich;

- Falls mehrere Vorrichtungen vorhanden sind, mussen alle ,in Kaskade" mit
einem einzigen Endwiderstand von 8,2 kQ geschaltet werden;

- Es ist auch die Schaffung einer Kombination des Typs NO und NC mdglich,
indem man die beiden Kontakte ,parallel* anbringt. In diesem Fall ist es
erforderlich, den NC-Kontakt mit einem Widerstand von 8,2 kQ in Serie
zu schalten; dadurch wird auch die Kombination von drei Vorrichtungen
ermdglicht: NO, NC und 8,2 kQ.

Achtung!

- Fiir den Anschluss von Vorrichtungen mit konstantem Widerstand 8,2
kQ ist es erforderlich, die Strombriicke (JP) wie in Abb. 16 gezeigt zu
positionieren.

- Fiir den Anschluss einer optischen Vorrichtung des Typs OPTO SENSOR
(OSE), positionieren Sie die Strombriicke (JP) wie in Abb. 17 gezeigt
und fiihren Sie die Anschliisse wie in Abb. 18 gezeigt aus; maximale
Spannung und Stromstéarke auf der Leitung: 12V DC und 40 mA.

WICHTIG! Nach Ausfiihrung eines Anschlusses, miissen

die angeschlossenen Vorrichtungen eingelernt werden

ACHTUNG! - Einige Fotozelltypen werden in derselben Zeitspanne : P
aktiviert und sind in dieser gleichzeitig in Funktion. Um daher mégliche (siehe Abschnitt 3.12)
Interferenzen des Infrarotstrahles zu vermeiden, ist es erforderlich,
diese Fotozellen NICHT in unmittelbarer Nahe zueinander zu installieren. s ~
Zwischen folgenden Fotozellen kann es zu Interferenzen kommen: @ ‘ !
- FOTO mit FOTO 2 F
- FOTO Il mit FOTO 3 b=l
- FOTO 1 mit FOTO 2lII
(" @ 1\

FoTe 2 +1 T

i R per 8,2KQ
= FoTh
N
- - 1 T 1
g " —
eoTe & @E
ik =11) 0 O
poTo 8
1 » FOfl ol -
g L
2202

\& J

3.8 - MOTB-Digitalwahlschalter und Lesegerat mit
Naherungssensor fiir kontaktlose Transponderkarten
MOMB

Mithilfe des Bluebus-Systems ist der Anschluss von bis zu 4 MOTB-
Digitalwahlschaltern bzw. 4 Lesegerate fUr kontaktlose Transponderkarten
MOMB mdglich. Mithilfe von MOTB ist die Steuerung der Automatisierung
mittels Eingabe einer der gespeicherten Ziffernkombinationen tber die Tastatur
moglich. Mithilfe von MOMB ist eine bequeme Steuerung der Automatisierung
mdglich, indem man die gespeicherte kontaktlose Transponderkarte an den
Sensor anndhert. Diese Vorrichtungen verflgen Uber eine eindeutige Kennung
(Code), die von der Steuerungseinheit in der Einlernphase aller angeschlossenen
Vorrichtungen erkannt und gespeichert wird (siehe Abschnitt 3.12). Hinweis -
Geben Sie vor der Einlernung der Vorrichtungen eine Zahlenkombination auf dem
MOTB-Digitalwahischalter bzw. auf der kontaktlosen Transponderkarte MOMB
ein. Durch diese Vorgangsweise ist es moglich zu verhindern, dass Versuche
zum Austausch einer Vorrichtung in betrlgerischer Absicht unternommen
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3.10 - Anschluss Funkempféanger

Die Steuerungseinheit verflgt Uber eine SM-Steckverbindung flr den Anschluss
eines Funkempfangers (optionales Zubehor, nicht im Lieferumfang enthalten)



Modell SMXI, SMXIS, OX| bzw. OXIT und &hnliche.

Zur Einsetzung des Funkempféngers ist es erforderlich, den Netzstecker der
Steuerungseinheit zu ziehen, die Spannungszufuhr zu unterbinden und den
Empfénger wie in Abb. 19 gezeigt einzusetzen. In der Tabelle 3 sind die Aktionen
angefihrt, die von der Steuerungseinheit je nach aktivierten Ausgangen bzw. je
nach den vom Funkempfanger ausgesendeten Steuerungsbefehlen ausgeflhrt
werden. Hinweis - Fiir allféllige weitere Informationen siehe Bedienungshandbuch
des Funkempféngers.

EI [E [ E[EETE

EEWO
@
_—

RS

000000000
N 000000000(
) 0000000¢
0000000¢
ANNANANNA
1

N Y )

TABELLE 3
Empfanger SMXI, SMXIS, OIX, OXIT im ,,Modus | oder II*

Ausgang Beschreibung
Schrittbetrieb (PP)

Ausgang Nr. 1

Blinkleuchte ausgeschaltet ist.

Falls bei allen diesen Uberpriifungen die Anforderungen nicht erflillt werden, ist
es erforderlich, die Steuerungseinheit von der Stromversorgung zu trennen und
die zuvor durchgefuhrten elektrischen Anschllsse zu Uberprufen.

3.12 - Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen

Nach der Ersteinschaltung (Abschnitt 3.11) ist es erforderlich, die Erkennung
der an die Eingange ,Bluebus®, ,Stop“ und ,Encoder” angeschlossenen
Vorrichtungen durch die Steuerungseinheit durchzufihren.

ACHTUNG! - Die Einlernung muss auch dann erfolgen, wenn keine
Vorrichtung an die Steuerungseinheit angeschlossen ist.

HINWEIS FUR MOTOR MIT INVERTER! - Bei Verwendung eines
Motors mit Inverter der Serie MEIN muss vor der Einlernung der
angeschlossenen Vorrichtungen die Funktion ,L7 Inverter” aktiviert
werden (siehe Tabelle 5 des Abschnitts 5.1).

Wenn dieser Vorgang durchgefihrt werden muss, wird dies durch gleichzeitiges
Blinken der LEDs ,L1“ und ,L2“ auf der Steuerungseinheit angezeigt.
Gehen Sie zum Einlernen der Vorrichtungen folgendermalen vor:

Die Tasten [Open] und
[Set] gleichzeitig driicken
und gedriickt halten

Die beiden Tasten loslassen, wenn die LEDs ,L1“ und ,L2“ sehr
schnell zu blinken beginnen (nach etwa 3 Sekunden).

Ein paar Sekunden warten, bis die Steuerung die Phase der
Einlernung der Vorrichtungen beendet.

Nach Beendigung dieser Phase muss die LED der Klemme

STOP eingeschaltet bleiben; die LEDs L1 und ,L2“ missen sich
ausschalten (es kann sein, dass die LEDs ,L.3“ und ,L4“ zu blinken
beginnen, da die Erlernung der Laufhdhen nicht ausgefihrt wurde).

Teiléfinung; Werkseinstellung: Offnung bis zur Laufhalfte
(kann in der Phase der Laufhbhenerfassung bzw. mithilfe
der Programmiereinheit ,Oview" veréndert werden)

Offnen
Ausgang Nr. 4 SchlieBen
Steuerungsbefehl | Beschreibung
Schrittbetrieb (PP)

Teilsffnung; Werkseinstellung: Offnung bis zur Laufhélfte
(kann in der Phase der Laufhdhenerfassung bzw. mithilfe
der Programmiereinheit ,Oview" veréndert werden)

Offnen

SchlieBen

Stopp

Schrittbetrieb (PP) Wohnblockbetrieb
Schrittbetrieb (PP) ,Hohe Prioritat”
Teil6ffnung 2

Ausgang Nr. 2

Ausgang Nr. 3

Steuerungsbefehl Nr. 1

Steuerungsbefehl Nr. 2

Steuerungsbefehl Nr. 3

Steuerungsbefehl Nr. 4

Steuerungsbefehl Nr. 5

Steuerungsbefehl Nr. 6

Steuerungsbefehl Nr. 7

Steuerungsbefehl Nr. 8

Steuerungsbefehl Nr. 9 | Teiléffnung 3

Offnet und blockiert die Automation

Steuerungsbefehl Nr. 10

Steuerungsbefehl Nr. 11

SchlieBt und blockiert die Automation

Steuerungsbefehl Nr. 12

Blockiert die Automation

Steuerungsbefehl Nr. 13

Entriegelt die Automation

Steuerungsbefehl Nr. 14 | Timer flr zusétzliche Beleuchtung

Zusétzliche Beleuchtung AN/AUS

Steuerungsbefehl Nr. 15

3.11 - Ersteinschaltung und Uberpriifung der Anschliisse
Fuhren Sie nach Einschaltung der Stromversorgung der Steuerungseinheit die
folgenden Uberprtfungen durch:

* \ergewissern Sie sich, dass die Bluebus-LED einige Sekunden lang schnell
blinkt bzw. dass diese im Anschluss daran mit einer Frequenz von einem
Blinksignal pro Sekunde gleichmaBig blinkt.

® Wenn in der Anlage Fotozellen vorhanden sind, vergewissern Sie sich, dass
ihre LED-Anzeigen blinken (sowohl fur TX als auch RX); die Art des Blinkens sagt
nichts aus, da dies von anderen Faktoren abhangt.

e \ergewissern Sie sich, dass die an den Ausgang FLASH angeschlossene

Di Verfahren muss bei einer Veranderung der an den Klemmen
»BlueBus“ und ,,Stop“ angeschlossenen Vorrichtungen wiederholt
werden (z. B. dann, wenn eine neue Vorrichtung an die Steuerungseinheit
angeschlossen wurde). Dieser Vorgang muss auch bei Anschluss eines
Inverters oder eines Motors mit Encoder ausgefiihrt werden.

3.13 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen

Nach Einlernung der an der Steuerungseinheit angeschlossenen Vorrichtungen
(Abschnitt 3.12) muss man die Steuerungseinheit die Offnungs- und
SchlieBpositionen des Tors erkennen lassen.

ACHTUNG! - Verfahren fiir Motoren mit elektronischem Endschal-
ter: Nach Ausfiihrung des Einlernungsverfahrens der Offnungs- und
SchlieBpositionen miissen drei volistdndige Bewegungszyklen durch-
gefiihrt werden. Bei der Ausfiihrung dieser Bewegungen ndhert sich
das Tor nach und nach den zuvor gespeicherten Positionen, bis die pro-
grammierten Positionen erreicht sind.

Fahren Sie fort, indem Sie die diversen Verfahren fUr die unterschiedlichen
Motortypen befolgen:

- Motor mit elektronischem Endschalter (Encoder), sieche Abschnitt 3.14;
- Motor mit Inverter der Serie MEIN, siehe Abschnitt 3.15;

- Motor mit mechanischem Endschalter, siehe Abschnitt 3.16;

3.14 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit
elektronischem Endschalter (Encoder)

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 3 Positionen még-

lich:

Position ‘ Led ‘ Bedeutung

A1l L1 Gewiinschte Hohe der maximalen Offnung Wenn das
Tor diese Position erreicht, halt dieses an

AP L5 Hohe der Teiloffnung. Das ist die Hohe, in der das Tor nach
Ubermittlung eines Teil6ffnungs-Steuerungsbefehls anhalt.

A0 L8 Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.

Wenn sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mit-
hilfe des Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positio-
nieren (siehe Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung
der Drehrichtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionaltliren) aus ihrer
Verankerung geraten bzw. die Rollldden zu stark aufgewickelt werden.
Achtung!

- Wenn die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht
(Taste Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, die Stromversor-
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gung zu unterbrechen und die Anschliisse ,,V* und ,W* im Motorste-
cker umzukehren (Phaseninversion) (Abb. 19).

- Wenn bei der Bewegung das Tor anhalt und die LED L6 aufleuchtet,
muss die Funktion ,,umgekehrte Drehrichtung“ eingestellt werden; (sie-
he Tabelle 5).

Gehen Sie fur die Ausfuhrung des Verfahrens wie folgt vor:

Die Tasten [Set] und [Close]
drlicken und 3 Sekunden lang
gedrickt halten, um zur Speiche-
rung der Héhen zu gelangen.

Es leuchtet die LED1 auf: Pro-
grammierung der Hohe A1

O00000¢

Mithilfe dpr Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der ma-
ximalen Offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drtcken, um die Hohe A1 zu be-
stétigen.

Die LED L1 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L5 auf: Pro-
grammierung der Hohe AP

000000¢

(o]

Wenn keine Programmierung der Hohe der Teil6ffnung gewiinscht ist,
2 mal schnell die Taste [Set] drlicken, um zur nachsten Programmie-
rung zu springen. Die LED L5 bleibt ausgeschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der Teil-
offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
dricken, um die Hohe AP zu be-
stétigen.

Die LED L5 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L8 auf: Pro-
grammierung Hohe AO
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Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der ma-
ximalen SchlieBung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drlicken, um die Hohe AO zu be-
statigen.

Die LED L8 bleibt weiter einge-
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Bei Loslassen der Taste [Set] werden alle LEDs ausgeschaltet.

Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl Gibermitteln, um eine
vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.
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Mithilfe der Taste [Close] einen SchlieBbefehl Ubermitteln, um eine voll-
standige SchlieBbewegung auszufihren.
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ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen wer-
den. Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsver-
fahren wiederholt werden. Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase
die LEDs ,,L3“ und ,,L4“ aufleuchten, wird dadurch das Auftreten eines
Fehlers angezeigt. Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem
Zeitpunkt auch nach der Installation wiederholt werden.

3.15 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mithilfe
eines Inverters der Serie MEIN

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 5 Positionen

madglich:

Position |Led | Bedeutung

A1l L1 Hohe der maximalen Offnung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, héalt dieses an

RA1 L2 Héhe fir Beginn Abbremsvorgang wéhrend der Off-
nungsbewegung. Wenn das Tor diese Position erreicht,
verlangsamt der Motor und wird auf Mindestgeschwin-

digkeit gebracht.

AP L5 Hohe der Teildffnung. Das ist die Hohe, in der das Tor
nach Ubermittlung eines Teil6ffnungs-Steuerungsbe-

fehls anhalt.

RAO L7 Hohe fir Beginn Abbremsvorgang wahrend der
SchlieBbewegung. Wenn das Tor diese Position
erreicht, verlangsamt der Motor und wird auf Mindest-

geschwindigkeit gebracht.

AO L8 Hohe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese

Position erreicht, halt dieses an.

Wenn sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mit-
hilfe des Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positio-
nieren (siehe Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung
der Drehrichtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionaltliren) aus ihrer
Verankerung geraten bzw. die Rollldden zu stark aufgewickelt werden.
Achtung! - Wenn die Drehrichtung nicht der eingesteliten Richtung ent-
spricht (Taste Open = Offnungsrichtung) ist es erforderlich, das Verfahren
»Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen“ zu unterbrechen und
die Funktion ,,Umgekehrte Drehrichtung“ zu aktivieren; siehe Tabelle 5.

Gehen Sie fur die Ausfuhrung des Verfahrens wie folgt vor:

Die Tasten [Set] und [Close] 000¢
driicken und 3 Sekunden lang 99s¢
gedrUckt halten, um zur Speiche- 000¢C

« 000¢
rung der Héhen zu gelangen. 000¢
Es leuchtet die LED L1 auf: Pro- 099

grammierung der Hohe A1l

Mithilfe dler Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der ma-
ximalen Offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang
drlicken, um die Hohe A1 zu be-
statigen.

Die LED L1 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L2 auf: Pro-
grammierung Hohe RA1

Wenn keine Programmierung der Héhe fiir die Verlangsamung der Off-
nungsbewegung gewlnscht ist, 2 mal schnell die Taste [Set] driicken,
um zur n&chsten Programmierung zu springen. Die LED L2 bleibt aus-
geschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position fur die
Verlangsamung des Offnungsvorgangs bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drlicken, um die Hohe AP zu be-
statigen.

Die LED L5 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L7 auf: Pro-
grammierung Hohe RAO




Wenn keine Programmierung der Hohe der Teil6ffnung gewiinscht ist,
2 mal schnell die Taste [Set] drlicken, um zur nachsten Programmie-
rung zu springen. Die LED L5 bleibt ausgeschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der Teil-
offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drlicken, um die Hohe AP zu be-
statigen.

Die LED L5 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L7 auf: Pro-
grammierung Hohe RAO
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Wenn keine Programmierung der Hohe flr die Verlangsamung der
SchlieBbewegung gewUlnscht ist, 2 mal schnell die Taste [Set] driik-
ken, um zur n&chsten Programmierung zu springen. Die LED L7 bleibt
ausgeschaltet.

Ansonsten mit dem Verfahrensablauf fortfahren.

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position fir die
Verlangsamung des SchlieBvorgangs bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drticken, um die Hohe RAO zu be-
statigen.

Die LED L7 bleibt weiter einge-
schaltet.

Es leuchtet die LED L8 auf: Pro-
grammierung Hohe AO
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Mithilfe der Tasten [Open] oder [Close] das Tor in die maximale
SchlieBposition bringen.

Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl Gibermitteln, um eine
vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.
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ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen wer-
den. Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsver-
fahren wiederholt werden. Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase
die LEDs ,,L3“ und ,,L4“ aufleuchten, wird dadurch das Auftreten eines
Fehlers angezeigt. Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem
Zeitpunkt auch nach der Installation wiederholt werden.

3.16 - Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen mit
mechanischem Endschalter

Wie im Folgenden beschrieben, ist die Programmierung von 2 Positionen még-
lich:

Position | Led | Bedeutung

Al L1 Hohe der maximalen Offnung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an

AO L8 Hbhe der maximalen SchlieBung. Wenn das Tor diese
Position erreicht, halt dieses an.

Zur Ausfuihrung des Verfahrens muss der Motor elektrisch an die Platine des End-
schalters mit 7/8 Nocken angeschlossen sein (Abb. 20). Auf die Platine kann nur
durch Aufschrauben des Endschalterschutzgehduses zugegriffen werden. Wenn
sich das Tor in der SchlieBposition befindet, ist es erforderlich, dieses mithilfe des
Notmandvriersystems manuell ca. 50 cm Uber dem Boden zu positionieren (sie-
he Bedienungshandbuch des Motors), um im Falle einer Umkehrung der Dreh-
richtung zu verhindern, dass die Tragseile (Sektionalttiren) aus ihrer Verankerung
geraten bzw. die Rollldden zu stark aufgewickelt werden. Achtung! - Wenn
die Drehrichtung nicht der eingestellten Richtung entspricht (Taste Open
= i')ffnungsrichtung) ist es erforderlich, die Anschliisse , V¥ und ,W* im
Motorstecker umzukehren (Phaseninversion) (Abb. 19).

Gehen Sie fur die Ausfuhrung des Verfahrens wie folgt vor:

Die Tasten [Set] und [Close] 000¢
dricken und 3 Sekunden lang goss
gedruckt halten, um zur Speiche- 000¢
rung der Hohen zu gelangen. SSSE
Es leuchtet die LED L1 auf: Pro- 089

grammierung der Hohe A1

Mithilfe der Taste [Open] oder [Close] das Tor in die Position der ma-
ximalen Offnung bewegen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang 3”
drlicken, um die Hohe A1 zu be-
statigen.
Die LED L1 bleibt eingeschaltet
und es beginnt die LED L8 zu
leuchten.
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a) Die Kontaktnocke 1 E 4 (griin, Abb. 20) einstellen, um den End-
schalter zu betatigen

b) Die Befestigungsschrauben ,A“ anziehen (Abb. 20)

c) Fur eine Préazisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B*
(Abb. 20).

Es leuchtet die LED L8 auf: Programmierung H6he AO

Mithilfe der Tasten [Open] oder [Close] das Tor in die maximale
SchlieBposition bringen.

Die Taste [Set] 3 Sekunden lang
drlicken, um die Hohe AO zu be-
statigen.
Die LED L8 bleibt weiter einge-
schaltet.

Bei Loslassen der Taste [Set] werden alle LEDs ausgeschaltet.

a) Die Kontaktnocke 3 E 4 (wei3, Abb. 20) einstellen, um den End-
schalter zu betatigen

b) Die Befestigungsschrauben ,A" anziehen (Abb. 20)

c) Fur eine Préazisionsregulierung verwenden Sie die Schrauben ,B*
(Abb. 20).

Mithilfe der Taste [Open] einen Offnungsbefehl tbermitteln, um eine
vollstandige Offnungsbewegung auszufihren.
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Mithilfe der Taste [Close] einen SchlieBbefehl Ubermitteln, um eine voll-
standige SchlieBbewegung auszufihren.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE4 und 4 SE4 (rot, Abb. 20) missen so einge-
stellt werden, dass sie sofort nach Uberschreiten des Steuerungsendschalters
eingreifen.

Die Sicherheitsendschalter 2 SE4 und 4 SE4 (rot, Abb. 20) sind werksmaBig
so eingestellt, dass sie dem Betriebsendschalter in kurzem Abstand folgen.
Nach der Funktionskontrolle muss die ordnungsgeméaBe Positionierung der Be-
festigungsschrauben kontrolliert werden.

Bei den zusétzlichen Endschaltern 8 P24 und 7 P24 handelt es sich um po-
tentialfreie SchlieBkontakte, bei den zusatzlichen Endschaltern 6 P14 und 5
P14 um potentialfreie Kommutationskontakte.

Der zuséatzliche Endschalter 1 SCHLIESSUNG (6 P1J bzw. 5 P1J) wird als
Vorendschalter verwendet; er muss daher so eingestellt werden, dass er aus-
geldst wird, wenn das Tor eine Entfernung von 5 cm Uber Boden erreicht. Durch
die Aktivierung dieses Endschalters wird die Ausfuhrung der kurzen ,Bewe-
gungsumkehrung” verhindert.  Bei Aktivierung der Schaltleiste, flihrt dieser
nur die STOPP-Funktion aus. Dieser Endschalter muss immer an den Eingang
PRE-CLOSE der Steuerungseinheit angeschlossen sein. Wenn kein Anschluss
erfolgt, ist es erforderlich, an der Steuerungseinheit eine Briicke zwischen dem
Eingang des Endschalters 3 mit dem Eingang des allgemeinen Anschlusses 1
herzustellen.

ACHTUNG! - Die Einlernungsphasen diirfen nicht unterbrochen wer-
den. Falls dies trotzdem geschieht, muss das gesamte Einlernungsver-
fahren wiederholt werden. Wenn bei Beendigung der Einlernungsphase
die LEDs ,,L3“ und ,,L4“ aufleuchten, wird dadurch das Auftreten eines
Fehlers angezeigt. Die Einlernungsphase der Positionen kann zu jedem
Zeitpunkt auch nach der Installation wiederholt werden.

Einstellung mechanische Endschalter fiir groB dimensionierte
Motoren: 7 Kontaktnocken

Zusétz__licher Endschalter 2 SCHLIESSU §
Zusétzlicher Endschalter 2 OFFNUNG 2
Zusatzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG
Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG
Endschalter SCHLIESSUNG
Sicherheitsendschalter OFFNUNG

1 GRUN

Endschalter OFFNUNG

B A
Einstellung mechanische Endschalter fiir klein dimensionierte|
Motoren: 8 Kontaktnocken

Zusétzlicher Endschalter 2 SCHLIESSU T

Zusétzlicher Endschalter 2 OFFNUNG g8

Zusatzlicher Endschalter 1 SCHLIESSUNG

Zusétzlicher Endschalter 1 OFFNUNG

Sicherheitsendschalter SCHLIESSUNG
= e

Endschalter SCHLIESSUNG

Sicherheitsendschalter OFFNUNG

1 GRUN

Endschalter OFFNUNG

3.17 - Programmiereinheit ,,Oview*

Durch die Programmiereinheit ,Oview“ wird eine vollstandige und schnelle
Abwicklung der Installations- und Wartungsphase sowie der Diagnose der
gesamten Automatisierung ermdglicht. Ein Anschluss der Programmiereinheit
,Oview" an die Steuerungseinheit ist mithilfe des Steckverbinders BusT4 auf
der Steuerungseinheit maglich. Fir den Zugriff zum Anschluss BusT4 ist es
erforderlich, das Gehause zu 6ffnen und die Steckverbinder an der vorgesehenen
Stelle einzustecken (Abb. 21). Ganz allgemein kann Oview in Bezug auf die
Steuerungseinheit in einer maximalen Distanz von 100 Kabelmetern positioniert
werden; die Programmiereinheit kann gleichzeitig an mehrere Steuerungseinheiten
(bis zu 16) angeschlossen werden und kann auch wahrend des normalen Betriebs
der Automatisierung angeschlossen bleiben. Um mit Oview zu arbeiten, ist es
sehr wichtig, die im Oview-Bedienungshandbuch und im Systemhandbuch Oview
System Book enthaltenen Anweisungen zu befolgen.

Wenn sich auf der Steuerungseinheit ein Funkempfanger der Serie OXI befindet,
ist es bei Verwendung von Oview mdglich, auf die Parameter der gespeicherten
Sender auf dem Empfanger selbst zuzugreifen. Fir weitere Informationen siehe
Bedienungshandbuch der Programmiereinheit Oview bzw. das Datenblatt mit
den Funktionen der Steuerungseinheit, verfigbar auch auf der Homepage www.
niceforyou.com
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3.18 - Verwendung mit Frequenzwandler (Inverter) der Serie
MEIN

Die Steuerungseinheit NDCC2301 ist fur die Steuerung von Getriebemotoren
mit eingebautem Frequenzwandler (Inverter) der Serie MEIN ausgelegt. Durch
den Einsatz eines Inverters ist es moglich, die Leistung des Motors zu steigern:
Steuerung der Geschwindigkeit, der Beschleunigungen/Verlangsamungen und
des Drehmoments; darUber hinaus wird der Einsatz eines Inverters flr Schnell-
lauftore empfohlen.

Die NICE-Getriebemotoren mit vormontiertem Inverter der Serie MEIN lassen
sich in zwei Produktklassen einteilen:

- HDFI, HDFNI fiir Schnelllauftore

- SDI, SDNI fiir Sektionaltore

Die Steuerungseinheit liefert dem Inverter eine Spannung von 230 V AC 50/60
Hz einphasig, die Steuerungsbefehle werden Uber die industrielle Schnittstelle
RS485 Ubermittelt.

Nach Fertigstellung der Anschlisse wie im Bedienungshandbuch des Motors
beschrieben, ist der Inverter flr das Installationsverfahren bereit:

L&schung Speicher fur Sektional- und Schnelltore (Abschnitt 10);

Funktion aktivieren,Inverter* (L7, 1. Ebene);

Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen (Abschnitt 2);

Einlernung der Offnungs- und SchiieBpositionen mithilfe eines Inverters der
Serie MEIN (Abschnitt 5).

Es sind werksmaBig Standard-Werte vordefiniert, die mittels Programmierein-
heit Oview bzw. durch Programmierung mithilfe der Kartentasten abgeéndert
werden konnen.

Folgende Parameter kbnnen angezeigt / abgeandert werden:

e Geschwindigkeit bei der Offnung

Verlangsamung der Geschwindigkeit bei der Offnung

Geschwindigkeit beim SchlieBvorgang

Verlangsamung der Geschwindigkeit beim SchlieBvorgang
Mindestfrequenz

Beschleunigung

Verlangsamung

Notbremsung

Anlauf

Motorerwdrmung

Steuerung Alarme und Schutzvorrichtungen

AON =



e Status des Inverters

Fur die Spezifikationen der Werte jedes Parameters siehe Funktions-Datenblatt
fur industrielle Steuerungseinheiten. Diese ist auf der Homepage www.nicefo-
ryou.com verfligbar.

4 ABNAHMEPRUFUNG UND INBETRIEBNAHME

Die Phasen der Abnahmeprtifung und Inbetriebnahme sind bei der Ausfihrung
der Automatisierung die wichtigsten, um eine maximale Sicherheit zu
gewahrleisten. Die Abnahmeprifung kann auch dazu dienen, in regelméaBigen
Abstanden Vorrichtungen, aus denen die Automatisierung besteht, zu prifen.

Diese Prufungen mussen von qualifiziertem Fachpersonal durchgefuhrt werden.
Dieses ist dafur verantwortlich, die notwendigen Tests festzulegen, um die
angewendeten MaBnahmen in Bezug auf die vorhandenen Risiken zu priifen
und um sicherzustellen, dass die vom Gesetz, von Normen und Verordnungen
vorgesehenen Bestimmungen und Anforderungen eingehalten werden.
Besonders wichtig sind in diesem Zusammenhang die Anforderungen der Norm
EN 12445, in der die Testmethoden fur die Uberprifung der Automatismen fir
Gitter und Tore festgelegt sind. Die Zusatzvorrichtungen mussen einer speziellen
Abnahmeprifung unterzogen werden, sowohl in Bezug auf die Funktionalitat
als auch in Bezug auf das ordnungsgemaBe Zusammenwirken mit der
Steuerungseinheit (siche Bedienungshandbuch der einzelnen Vorrichtungen).

4.1 - Abnahmepriifung

Die im Folgenden beschriebene Abfolge der fiur die Abnahmeprifung

vorgesehenen Tatigkeiten bezieht sich auf eine Standard-Anlage (Abb. 2):

1 Vergewissern Sie sich, dass alle Anweisungen des Abschnitts ,Hinweise fur
die Installation” rigoros eingehalten werden.

2 Entriegeln Sie den Motor. Priifen Sie, ob das Tor mit einer Kraft von nicht mehr
als 225N von Hand gedffnet und geschlossen werden kann.

3 Verriegeln Sie den Motor.

4 Testen Sie mithilfe der Steuerungsvorrichtungen (Sender, Bedientaste,
SchlUsselwahlschalter etc.) die SchlieBung, Offnung und Anhaltung des
Tors; prifen Sie, ob die Torbewegung wie vorgesehen erfolgt. Es empfiehlt
sich, mehrere Tests auszuflhren, um die Bewegung des Tors und eventuelle
Montage- und Einstellfehler sowie das Vorhandensein besonderer
Reibungspunkte zu Uberprafen.

5 Uberpriifen Sie den korrekten Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen der Anlage
einzeln (Photozellen, Schaltleisten usw.). Bei Eingreifen einer Vorrichtung blinkt
die LED ,BLUEBUS" auf der Steuerungseinheit als Bestatigung der erfolgten
Erkennung zweimal schnell auf.

6 Falls die durch die Bewegung des Tors verursachten Gefahrensituationen
durch Aufprallkraftbegrenzung beschrénkt wurden, muss die Kraft nach den
Vorschriften der Norm EN 12445 gemessen werden.

4.2 - Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur dann erfolgen, wenn alle Phasen der
Abnahmeprifung (Abschnitt 4.1) der Steuerungseinheit und der anderen
vorhandenen Vorrichtungen positiv abgeschlossen wurden. Eine teilweise
oder ,voriibergehende” Inbetriebsetzung ist verboten.

1 Erstellen Sie die technischen Unterlagen der Automatisierung und bewahren Sie
diese mindestens 10 Jahre lang auf. Diese Unterlagen mussen folgende Punkte
enthalten: Gesamtzeichnung der Automatisierung, Schaltplan, Risikoanalyse
und angewendete Losungen, Konformitatserklarung des Herstellers fur alle
installierten Vorrichtungen (fir die Steuerungseinheit die beiliegende CE-
Konformitétserklarung verwenden); Kopie der Bedienungsanweisungen und
des Wartungsplans der Automatisierung.

2 Bringen Sie am Tor ein Schild an, das zumindest folgende Daten enthalt:
Automationstyp, Name und Adresse des Herstellers (Verantwortlicher der
JInbetriebsetzung*), Seriennummer, Baujahr und CE-Markierung.

3 Bringen Sie in Torn&he ein Etikett oder ein Schild an, auf dem die Vorgénge
fUr die Entriegelung und die manuelle Bewegung angegeben sind

4 Bringen Sie in Torn&he ein Etikett oder ein Schild mit dieser Abbildung an
(Mindesthdhe 60 mm).

e 2

5 Fullen Sie die Konformitatserklarung der Automation aus und tbergeben Sie
diese dem neuen Eigentimer.

6 Erstellen Sie die ,Anweisungen und Hinweise flr die Verwendung der
Automatisierung” und handigen Sie diese dem Inhaber aus.

7 Erstellen Sie den Wartungsplan der Automatisierung (welcher alle
Wartungsanweisungen fUr die einzelnen Vorrichtungen enthalten muss) und
handigen Sie diese dem Inhaber aus.

8 Informieren Sie vor Inbetriebnahme der Automation den Inhaber in adaquater
Form Uber die noch vorhandenen Gefahren und Risiken (in schriftlicher Form,
zum Beispiel in der Anleitung ,Anweisungen und Hinweise fUr die Verwendung
der Automatisierung®).

5 PROGRAMMIERUNG DER STEUERUNGSEINHEIT

Auf der Karte sind 3 Tasten vorhanden: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (Abb.
22); diese kdnnen sowohl zur Steuerung der Einheit wahrend der Testphasen als
auch fur die Programmierung der verfugbaren Funktionen verwendet werden.
Auf dem Gehause der Steuerungseinheit sind 3 Bedientasten angebracht: UP
(1), ALT (@), DOWN (1)

Die verfligbaren programmierbaren Funktionen sind auf 2 Ebenen angebracht
und ihr Betriebsstatus wird von den 8 LEDs (L1 ... L8) auf der Steuerungseinheit
angezeigt:

- LED eingeschaltet = Funktion aktiv;

- LED ausgeschaltet = Funktion nicht aktiv.

Programmiertasten auf der Karte:

OPEN (A): Ermdglicht die Steuerung der Toroffnung. Kann auch bei der
Programmierung dazu verwendet werden, um den Programmierungspunkt
nach oben zu verschieben.

STOP (Set): Ermdglicht die Anhaltung der Bewegung; wenn diese Taste langer
als 5 Sekunden gedriickt wird, gelangt man in die Programmierungsphase.
CLOSE (V¥): Ermoglicht die Steuerung der TorschlieBung. Kann auch bei der
Programmierung dazu verwendet werden, um den Programmierungspunkt
nach unten zu verschieben.

ACHTUNG! - Wihrend der Ausfilhrung der Bewegung (Offnung oder
SchlieBung) ermdglichen alle 3 Tasten nur die Funktion ,STOP*: Damit die die
gerade im Gang befindliche Bewegung angehalten.
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5.1 - Programmierung erste Ebene (ON-OFF)

Alle Funktionen der ersten Ebene sind werksméBig auf ,OFF* programmiert
und kdnnen zu jedem Zeitpunkt, wie in Tabelle 4 gezeigt, gedndert werden; die
Tabelle 5 zeigt die verfligbaren Funktionen: Jeder Funktion entspricht eine LED,
die deren Status anzeigt.

WICHTIG - Beim Programmierungsverfahren ist eine maximale Zeitspanne von
10 Sekunden zwischen einem Tastendruck und dem néchsten vorgesehen;
nach Ablauf dieser Zeit wird das Verfahren automatisch beendet, wobei die bis
zu diesem Zeitpunkt vorgenommenen Anderungen gespeichert werden.

TABELLE 4

Programmierverfahren erste Ebene (ON-OFF)

(IRl Dic Taste ,Set” ca. 3 Sekunden lang drlicken und gedriickt halten;

(/A Die Taste ,Set" loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt;

(VX Dic Taste , A" bzw. ,¥* driicken, um die LED blinken zu lassen, die
der zu verdndernden Funktion entspricht;

(/ZN Die Taste ,Set” drlicken, um den Status der Funktion zu &ndern:
kurzes Blinken = OFF - langes Blinken = ON;

[V \aximal 10 Sekunden zuwarten, um die Programmierung zu
verlassen und den Parameter zu speichern.

Hinweis — Zur Programmierung anderer Funktionen auf ,ON*“ oder ,,OFF* ist
es erforderlich, die Punkte 03 und 04 bei der Ausfiihrung des Verfahrens zu
wiederholen.
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Funktion

TABELLE 5: Liste programmierbare Funktionen (erste Ebene)

Beschreibung

Automatische Diese Funktion erméglicht eine automatische SchlieBung des Tors nach der programmierten Pausenzeit. WerksmaBig ist die
L1 SchlieBun Pausenzeit auf 40 Sekunden eingestellt, kann aber auf 10, 20, 40, 60, 80 120, 160 und 250 Sekunden verandert werden.
9 Bei nicht aktivierter Funktion ist der Betrieb ,halbautomatisch®.
Mithilfedieser Funktionistesmaoglich,dasTorUberjeneZeitspanne, dieflrdasPassierenerforderlichist, offenzuhalten. BeiEingriffder Fo-
tozellenwirdimmereinautomatischerVerschlieBvorgangmiteiner Pausenzeitvon5sausgeldst(unabhangigvomprogrammiertenWert).
Das Verhalten andert sich jedoch je nachdem, ob die Funktion ,Automatische SchlieBung*“ aktiviert ist oder nicht. .
Nach Passieren ¢ Bei nicht aktivierter Funktion ,,Automatische SchlieBung*: Das Tor erreicht immer die Position der vollstandigen Offnung
L2 der Lichtschranke | (auch wenn die Ausldsung der Fotozelle vorher erfolgt). Bei Auslésung der Fotozelle veranlasst das System das erneute auto-
wieder schlieBen matische SchlieBen mit einer Pause von 5 Sekunden. .
¢ Bei aktivierter Funktion ,,Automatische SchlieBung*: Die Offnungsbewegung stoppt unmittelbar nach der Auslésung der Fo-
tozellen und das System bewirkt das erneute automatische SchlieBen mit einer Pause von 5 Sekunden. Die Funktion ,SchlieBen nach
Passieren der Lichtschranke” wird im Falle von Bewegungen, die mit einem Stoppbefehl unterbrochen wurden, immer deaktiviert.
Immer Die Funktion ,immer schlieBen” bewirkt eine SchlieBung, wenn nach Wiedereinschaltung der Stromversorgung festgestellt wird,
L3 schlieBen dass das Tor offen ist. Aus Sicherheitsgrinden geht der Bewegung ein 3 Sekunden langes Warnblinken voraus. Wenn die Funk-
tion nicht aktiviert ist, bleibt das Tor nach Wiedereinschaltung der Stromversorgung blockiert.
L4 Korrektur Mithilfe dieser Funktion ist es mdglich, die Metallseile des Tors dauerhaft zu verlangern. Dazu muss eine ohmsche Schaltleiste
mit 8k2Q bzw. eine optische Schaltleiste ,OSE" eingesetzt werden.
L5 Erwirmun Mithilfe dieser Funktion kann ein Erwarmungszyklus der Motorphasen aktiviert werden, wenn die Umgebungstemperatur unter 5
9 °C sinkt. Diese Funktion ist nur in der Konfiguration mit Inverter der Serie MEIN verflgbar.
Bei aktiver Vorwarnfunktion wird eine 3 Sekunden lange Pause zwischen dem Einschalten der Blinkleuchte und dem Bewe-
L6 Warnblinken gungsbeginn vorgesehen, um vor der Gefahrensituation zu warnen. Wenn die Vorwarn-Blinkfunktion nicht aktiviert ist, erfolgen
das Einschalten der Blinkleuchte und der Bewegungsbeginn zeitgleich.
Mithilfe dieser Programmierung ist es moglich, die Funktionsplatine fir Motoren mit eingebautem Inverter der Serie MEIN zu akti-
L7 Inverter vieren. Der werksmaBig eingestellte Wert ist ,OFF“. Wichtig - Nach erfolgter Aktivierung muss eine neuerliche Einlernung
der Vorrichtungen erfolgen (Abschnitt 3.12)
Umgekehrte Mithilfe dieses Parameters ist es mdéglich, die Drehrichtung des Encoders umzukehren und ihn auf die Drehrichtung des Motors
L8 Drehrichtung auszurichten; der werksmaBig eingestellte Wert ist ,OFF* (Standard-Drehung des Encoders). Wichtig — Bei Verénderung
(Inversion) dieses Parameters muss eine Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen erfolgen (Abschnitt 3.13).

5.2 - Programmierung zweite Ebene (einstellbare Parameter)

Alle Parameter der zweiten Ebene kdnnen zu jedem Zeitpunkt gemé&B dem in Tabelle 6 beschriebenen Verfahren veréandert werden und sind werksmaBig so
programmiert, wie dies mit grauer Farbe unterlegt in der Tabelle 7 dargestellt ist.

Die Parameter sind auf einer Wertskala von 1 bis 8 einstellbar (L1... L8); die Tabelle 7 zeigt die Funktion, die jeder LED zugeordnet ist.

WICHTIG - Beim Programmierungsverfahren ist eine maximale Zeitspanne von 10 Sekunden zwischen einem Tastendruck und dem nachsten vorgesehen; nach
Ablauf dieser Zeit wird das Verfahren automatisch beendet, wobei die bis zu diesem Zeitpunkt vorgenommenen Anderungen gespeichert werden.

TABELLE 6

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

Hinweis — Zur Programmierung anderer Funktionen auf ,ON* oder ,OFF" ist es erforderlich, die Punkte 03 bis 07 bei der Ausfihrung des Verfahrens zu

Programmierungsverfahren (einstellbare Parameter)

Die Taste ,Set" ca. 3 Sekunden lang drlicken und gedrickt halten;

Die Taste ,Set" loslassen, sobald die LED L1 zu blinken beginnt;

Die Taste , A" bzw. , ¥ drlicken, um die LED blinken zu lassen, die dem zu verandernden Parameter entspricht;

Die Taste ,Set" driicken und bis zur Beendigung des Punkts 06 gedrtickt halten;

Etwa 3 Sek. warten, bis die LED aufleuchtet, die den aktuellen Status des zu andernden Parameters anzeigt;

Die Taste ,A“ bzw. ,¥* dricken, damit das Blinken auf jene LED Ubergeht, die dem zu verdndernden Parameter entspricht;

Die Taste ,Set" loslassen;

Maximal 10 Sekunden warten, um die Programmierung zu beenden.

wiederholen.

Eingangs-

LED

L1

Parameter

Pausenzeit

TABELLE 7: Liste programmierbare Funktionen (zweite Ebene)

LED (Ebe- Wert

ne)

Beschreibung

L1 10 Sekunden
L2 20 Sekunden
L3 40 Sekunden
Stellt die Pausenzeit ein bzw. die Zeit vor
L4 60 Sekunden der automatischen SchlieBung. Dies ist
L5 80 Sekunden nur von Bedeutung, falls die automatische
SchlieBung aktiviert ist.
L6 120 Sekunden
L7 160 Sekunden
L8 250 Sekunden
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L1

P.P. (Schrittmodus): Offnet - Stopp - SchlieBt - Stopp

L2 PP. : Offnet - Stopp - SchlieBt - Offnet
L3 PP. : Offnet - SchlieBt - Offnet - SchlieBt -
L2 Funktionsmo- L4 Schrittbetrieb 2 (weniger als 2 bewirkt Teildffnung) o . »
lits : - Weist die Funktionsmodalitaten zu.
dalitaten L5 Wohnblockbetrieb (mehr als 2¢ bewirkt Stopp)
L6 Wohnblockbetrieb
L7 Totmannfunktion
L8 Offnung ,halbautomatisch®, SchlieBung mit , Totmannfunktion®
L1 Geschwindigkeit 1: 80%
L2 Geschwindigkeit 2: 100%
L3 Geschwindigkeit 3: 140%
_ L4 Geschwindigkeit 4: 180% Stellt die Motorgeschwindigkeit wahrend
L3 M°t°'.'ge. . - _g - - > - des normalen Laufs des Motors mit Inver-
schwindigkeit | |5 Geschwindigkeit 5: Offnet 80 %, schlieBt 50 % ter ein.
L6 Geschwindigkeit 6: Offnet 100%, schlieBt 50 %
L7 Geschwindigkeit 7: Offnet 140 %, schlieBt 60 %
L8 Geschwindigkeit 8: Offnet 180 %, schlieBt 60 %
L1 Kontrollleuchte , Tor gedffnet”
L2 Aktiv, wenn das Tor geschlossen ist
L3 Aktiv, wenn das Tor gedffnet ist
Ausgang 1 L4 Blinkleuchte Wéhlt"die an den Ausgang 1 angeschlos-
L4 oS sene Uber MOS gesteuerte Vorrichtung
(MOS) LS Elektrosperre aus.
L6 Blinkleuchte 24:
L7 Saugscheibe
L8 Kontrollleuchte ,Wartung erforderlich*
L1 Aktiv, wenn das Tor geschlossen ist
L2 Aktiv, wenn das Tor gedffnet ist
L3 Beleuchtung
L4 Elektrosperre Wahlt die an den Ausgang 3 angeschlos-
L5 I-;Jslg?ng 3 sene Uber RELAIS gesteuerte Vorrichtung
(Relais) L5 Funkkanal 1 aus.
L6 Funkkanal 2
L7 Funkkanal 3
L8 Funkkanal 4
L1 Rote Ampel
L2 Grine Ampel
L3 Einbahn-Ampel
L4 Blinkleuchte ,Einbahn® 5 i - -
L6 Ampel-Ausgang Wahilt die an derl1 Ampel-Ausgang ange
L5 Wechselverkehrs-Ampel schlossene Vorrichtung aus
L6 Kontrollleuchte , Tor gedffnet”
L7 Status
L8 Kontrollleuchte ,Wartung erforderlich®
L1 Schrittbetrieb (Kontakt normalerweise geoffnet)
L2 Teil6ffnung1 (Kontakt normalerweise gedffnet)
L3 ALT (Kontakt normalerweise geschlossen)
15 INGH L4 Fotozelle (Kontakt normalerweise geschlossen) Wahlt die Funktion aus, die dem Eingang
L5 Fotozelle1 (Kontakt normalerweise geschlossen) ING1 zuzuordnen ist
L6 Fotozelle2 (Kontakt normalerweise geschlossen)
L7 Fotozelle3 (Kontakt normalerweise geschlossen)
L8 Notfall (Kontakt normalerweise geschlossen)
L1 0, 0, 0, 0 sofortige Aktivierung
L2 20, 20,0,0
L3 50 50. 20 20 Wahit die Verzdgerungszeit fur die Deakti-
. ek et vierung der Bremse in ,ms" aus:
Verzgerung L4 100, 100, 50, 50 6
4 , , 90, Offnung
L8 Bremsdeakti- )
vierung L5 150, 150, 100, 100 - SchlieBung
- gestoppte Offnung
L6 200, 200, 150, 150 - gestoppte SchlieBung
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Hinweis: ,, ist die werksseitige Einstellung
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5.3 - WEITERE INFORMATIONEN
5.3.1 - Vollsténdige Loschung des Speichers der Steuerungseinheit
Esist moglich, alle in der Steuerungseinheit gespeicherten Daten zu I6schen, und
diese in den Ausgangsstatus mit den werksmaBigen Werten zurlickzusetzen.
FUr die Steuerungseinheit sind zwei Arten des Loschens vorgesehen:
¢ Loschung fiir Sektionaltore: Mit dieser Loschart werden die standardmaBigen
Fabrikwerte zur Steuerung eines Sektionaltors oder eines Rollladens geladen.

¢ Loschung fiir Schnelltore: Mit dieser Loschart werden die standardmaBigen
Fabrikwerte zur Steuerung eines Schnelltors mit Inverter geladen.

Léschung fiir Sektionaltor oder Rollladen:

Die Tasten ,A" und ,¥* driicken und gleichzeitig gedrlickt halten;

Die Tasten auslassen, sobald die Programmierungs-LEDs aufleuchten
(nach ca. 3 Sekunden);

Falls der Vorgang ordnungsgeméan durchgeflhrt wurde, blinken die
Programmierungs-LEDs 3 Sekunden lang schnell auf.

Loéschung fiir Schnelltor:

Die Tasten ,A" und , ¥* driicken und gleichzeitig gedrlckt halten;

ACHTUNG! - Der Ausgang verfiigt liber keinen Kurzschlussschutz.
Funktionsweise der Kontrollleuchte:

- Es wird die Funktion der Bluebus-LED durch jene Signale angezeigt, die auch
bei der Diagnose verwendet werden;

- Diese leuchtet konstant auf, wenn der Sicherungskreis (ALT von Klemme
oder Drucktaste, thermischer Schutz des Motor, Motorentriegelung...)
unterbrochen wird,

r® %Jj - Lg N

[

=\ IE

Nach 3 Sekunden blinken die Programmierungs-LEDs auf und
schalten sich anschlieBend aus: Die Tasten auslassen, sobald sich die
LEDs ausschalten (nach ca. 6 Sekunden);

Falls der Vorgang ordnungsgeméan durchgefuhrt wurde, blinken die
Programmierungs-LEDs 6 Sekunden lang schnell auf.

5.3.2 - Sonstige Funktionen

¢ Funktion ,,6ffnet immer“

Bei dieser Funktion handelt es sich um eine Besonderheit der Steuerungseinheit;
diese ist mit dem Eingang ,Schrittbetrieb® verbunden und erméglicht eine
Steuerung der Offnungsbewegung, wenn die ,Schrittbetrieb“-Steuerung mehr
als 3 Sekunden aktiviert bleibt. Diese Funktion ist fur jede Programmierung des
Eingangs ,Schrittbetrieb” (PP) gliltig (siehe Funktion PP-Schrittbetrieb in der
Tabelle 8). So kann diese z. B. zum Anschluss einer Zeitschaltuhr verwendet
werden, um eine sténdige Offnung des Tors in einer bestimmten Zeitspanne zu
programmieren.

Funktion ,,auf jeden Fall bewegen“

Falls eine oder mehrere der in der Anlage vorhandenen Vorrichtungen nicht
ordnungsgeman funktionieren oder sich auBer Betrieb befinden, ermoglicht
diese Funktion die Steuerung des Tors im , Totmann-Modus* (sieche Abschnitt
,10 - Bedienungshandbuch®).

TABELLE 8
Anzahl der FLASH-BIlinkleuchte Kontrollleuchte
Bewegungen »Wartung
erforderlich*
Niedriger als Normal 2 Sekunden
80 % des (0,5 Sekunden eingeschaltet - 0,5 | lang bei Beginn
Grenzwertes ausgeschaltet) der Bewegung
eingeschaltet
Zwischen Leuchtet zu Beginn der Bewegung | Blinkt wahrend
81 % und 2 Sekunden lang auf der gesamten
100 % des und geht dann in den Bewegungsdauer
Grenzwertes Normalmodus tber auf
Hoher als Leuchtet zu Beginn und am Ende der | Blinkt immer
100 % des Bewegung 2 Sekunden lang auf und
Grenzwertes geht dann in den Normal-Modus tber

¢ Funktion ,Wartungshinweis*
Mithilfe dieser Funktion wird angezeigt, wann eine Wartungskontrolle der
Automation erforderlich ist. Der Parameter ,Wartungshinweis” kann mittels
Programmiereinheit Oview reguliert werden. Der Wartungshinweis erfolgt je
nach eingestelltem Programmierungstyp mittels Blinkleuchte ,Flash® bzw.
mittels ,Wartungs-Kontrollleuchte®. Die von der Blinkleuchte ,Flash® bzw. von
der ,Wartungs-Kontrollleuchte® ausgesendeten Signale sind in der Tabelle 8
angefuhrt.

¢ Nulistellung Bewegungszahler
Die Nullstellung der Bewegungszahl muss nach Beendigung der
Wartungsphase der Automation erfolgen.
Die Nullstellung erfolgt durch Deaktivierung der Funktion ,Wartungs-
Kontrollleuchte* in Bezug auf den Ausgang ,OUT1“ bzw. mithilfe der
Programmiereinheit Oview. Hinweis - Bei Ausflihrung dieser Funktion die an
den Ausgang OUT1 angeschlossene Vorrichtung abtrennen.

¢ Status-Kontrollleuchte und Diagnose
Die Steuerungseinheit sieht die Maglichkeit vor, eine Kontrollleuchte mit 24 V —
5 W max. an die Klemme ,Kontrollleuchte* der Platine des Bedientastenmoduls
im Inneren der Geh&auseabdeckung anzuschlieBen(Abb. 23: Klemme 1 -, 2 +).
Die Kontrollleuchte kann auf der Abdeckung selbst installiert werden,
indem man an dieser Offnungen anbringt, bzw. auBerhalb der
Steuerungseinheit in einem maximalen Abstand von 2 Metern zu dieser.
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5.3.3 - Verfahren zur Aktivierung der Wartungs-Kontrollleuchte
(falls diese nicht bereits aktiviert ist)

Die Taste ,Set" ca. 3 Sekunden lang drlicken und gedriickt halten;

Die Taste loslassen, wenn die LED ,L1* zu blinken beginnt.

Die Taste ,A" oder ,¥* drlicken, um von der gerade blinkenden LED
zur LED L4 zu wechseln (LED des Eingangs ,OUT1*);

Die Taste ,Set" driicken und bis zur Beendigung des Punkts 07 gedriickt halten;

Ca. 3 Sekunden lang warten, bis die LED des programmierten
Ausgangs aufleuchtet;

Die Taste , A" bzw. , ¥* drlicken, um die blinkende LED auf L8 zu legen;

Die Taste ,Set‘ loslassen und darauf warten, dass das
Programmierungsverfahren aufgrund von Zeitlberschreitung beendet wird.

5.3.4 - Verfahren zur Deaktivierung der Wartungs-Kontrollleuchte
(falls diese bereits aktiviert ist)

Die Taste ,Set” ca. 3 Sekunden lang driicken und gedriickt halten;

Die Taste loslassen, wenn die LED ,L1* zu blinken beginnt.

Die Taste , A" oder ,¥* drlicken, um von der gerade blinkenden LED
zur LED L4 zu wechseln (LED des Eingangs ,OUT1");

Die Taste ,Set" drlcken und bis zur Beendigung des Punkts 07
gedrlckt halten;

Ca. 3 Sekunden lang warten, bis die LED L8 aufleuchtet;

Die Taste ,A"“ bzw. ,¥*“ driicken, um eine andere als die LED L8
blinken zu lassen;

Die Taste ,Set" loslassen und darauf warten, dass das
Programmierungsverfahren aufgrund von Zeitlberschreitung beendet wird.

Nun ist der Wartungshinweis geldscht.

Hinweis - Nehmen Sie eine Neuprogrammierung des Ausgangs OUT1 mit der zu
verwendenden Vorrichtung vor und schiieBen Sie diese neuerlich an den Ausgang an.

5.3.5 - Vorrichtungen hinzufiigen oder entfernen

Es ist jederzeit mdéglich, neue Vorrichtungen hinzuzufligen oder bereits
vorhandene, am Eingang ,,Bluebus” und ,Stop” angeschlossene Vorrichtungen
zu entfernen.

Zur Ausfuhrung dieses Verfahrens ist wie folgt vorzugehen:

Die Tasten , A" und ,Set" drlicken und gleichzeitig gedrlickt halten;

Die beiden Tasten loslassen, wenn die LEDs ,L1" und L2 sehr
schnell zu blinken beginnen (nach etwa 3 Sekunden);

Einige Sekunden abwarten, bis die Steuerungseinheit die
Einlernungsphase der angeschlossenen Vorrichtungen beendet hat;

Nach Beendigung dieser Phase leuchten die LEDs ,STOP* weiter auf,
wahrend die LEDs L1 und L2 eingeschaltet bleiben (gegebenenfalls
beginnen die LEDs L3 und L4 zu blinken). Nach Ausfihrung dieses
Verfahrens muss eine neuerliche Abnahmeprifung der Automation, so
wie in Abschnitt 6 beschrieben, vorgenommen werden.

5.3.6 - Bluebus-Eingang

Mithilfe des Bluebus-Systems ist es mdglich, die kompatiblen Vorrichtungen
unter Verwendung von nur zwei Leitern (fUr die Ubertragung der
Kommunikationssignale und die Stromversorgung) anzuschlieBen. Alle



Vorrichtungen werden auf diesen 2 Bluebus-Leitern parallel angeschlossen, wobei keine spezielle Polung beachtet werden muss. Jede Vorrichtung wird einzeln
erkannt, weil diesen bei der Installation jeweils eine eindeutige Adresse zugewiesen wird. An das Bluebus-System koénnen Fotozellen, Sicherheitsvorrichtungen,
Steuerungsvorrichtungen wie Tastaturen und Lesegerate fUr kontaktlose Transponderkarten, Signal-Kontrollleuchten etc. angeschlossen werden. Die
Steuerungseinheit erkennt in der Einlernungsphase alle angeschlossenen Vorrichtungen einzeln und ist auch in der Lage, mit groBer Préazision etwaig vorhandene
Stérungen festzustellen. Bei jeder Hinzufligung oder Entfernung einer an Bluebus angeschlossenen Vorrichtung muss eine Einlernungsphase, wie sie in Abschnitt
3.12 beschrieben ist, erfolgen.

5.4 - DIAGNOSE

Einige Vorrichtungen sind fir das Aussenden von Signalen ausgelegt, mit denen die Erkennung des Funktionsstatus bzw. von etwaigen Stérungen moglich ist. In
den folgenden Abschnitten werden die unterschiedlichen Signale je nach Vorrichtungstyp beschrieben.

5.4.1 - Signale der Steuerungseinheit

Die LEDs der auf der Steuerungseinheit vorhandenen Klemmen, Leiter und Tasten senden spezielle Signale sowohl fUr die Anzeige eines normalen Betriebs als
auch etwaiger Stérungen aus.

In den Tabellen 9 und 10 werden die Ursachen und die Losungen fur jeden Ubermittelten Signaltyp beschrieben.
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Bluebus-LED Ursache Lésung

Ausgeschaltet Stérung Prifen, ob die Stromversorgung vorhanden ist; prifen, ob die Sicherungen
ausgeldst wurden; ggf. die Ursache des Defekts Uberpriifen, dann die Siche-
rungen durch andere gleichwertige austauschen.

Eingeschaltet Schwere Stdrung Es liegt eine schwere Stdrung vor. Die Steuerung ein paar Sekunden abzu-
schalten; falls sich der Status nicht verandert, ist ein Defekt vorhanden und die
elektronische Steuerkarte muss ausgewechselt werden.

1-Mal Blinken pro Sekunde Alles OK Normalbetrieb der Steuerungseinheit

2-Mal Schnellblinken Es ist eine Statuséanderung erfolgt Dies ist normal, wenn einer der Eingdnge PP, STOP, OPEN, CLOSE verandert
wird, bzw. wenn die Fotozellen (Lichtschranken) eingreifen oder ein Funksen-
der verwendet wird.

Reihe von Blinksignalen, Verschiedene Dabei handelt es sich um dasselbe Signal wie bei der Blinkleuchte (siehe Ta-

durch eine Pause von 1 belle 11)

Sekunde getrennt

LED , STOP* Ursache Lésung

Ausgeschaltet Auslésung des Eingangs ,STOP* Die am Eingang ,,STOP* angeschlossenen Vorrichtungen Gberprifen

Eingeschaltet Alles OK Eingang ,STOP* aktiv

LED PP (Schrittbetrieb) Ursache Lésung

Ausgeschaltet Alles OK Eingang PP (Schrittbetrieb) nicht aktiv

Eingeschaltet Auslésung des Eingangs ,,PP* (Schrittbetrieb) | Ist normal, wenn die an den Eingang ,PP“ (Schrittbetrieb) angeschlossene
Vorrichtung tatsachlich aktiv ist

LED OPEN Ursache Lésung

Ausgeschaltet Alles OK Eingang PP OPEN nicht aktiv

Eingeschaltet Auslésung des Eingangs ,OPEN* Ist normal, wenn die an den Eingang ,OPEN" angeschlossene Vorrichtung
tatsachlich aktiv ist

LED CLOSE Ursache Lésung

Ausgeschaltet Alles OK Eingang ,CLOSE" nicht aktiv

Eingeschaltet Auslésung des Eingangs ,CLOSE" Ist normal, wenn die an den Eingang ,CLOSE" angeschlossene Vorrichtung
tats&chlich aktiv ist

LED ALT Ursache Lésung

Ausgeschaltet Eingang ,ALT" Die am Eingang ,,ALT* angeschlossenen Vorrichtungen Uberprifen

Eingeschaltet Alles OK Eingang ,ALT* aktiv

LED Endschalter Offnung Ursache Lésung

Ausgeschaltet Ausgeldster Endschalter Ist normal, wenn das Tor sich in der Position der volistandigen Offnung be-
findet

Eingeschaltet Endschalter nicht ausgeldst Ist normal, wenn das Tor sich in einer Position befindet, die nicht der vollstan-
digen Offnung entspricht
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LED Endschalter Vorver- Ursache Lésung

schlieBung

Ausgeschaltet Ausgeltster Endschalter Ist normal, wenn sich das Tor in der Nahe der volligen SchlieBposition befindet
(letzte 5 cm)

Eingeschaltet Endschalter nicht ausgeldst Ist normal, wenn sich das Tor sich in einer anderen Position befindet

LED Endschalter SchlieBung Ursache Lésung

Ausgeschaltet Ausgeldster Endschalter Ist normal, wenn das Tor sich in der vollstdndigen SchlieBposition befindet

Eingeschaltet Endschalter nicht ausgeldst Ist normal, wenn sich das Tor in einer anderen als der vollstandigen SchlieB-
position befindet

LED SAFE Ursache Lésung

Ausgeschaltet Auslésung Eingang SAFE Die an den Eingang ,SAFE"“ angeschlossenen Vorrichtungen prifen (thermi-
scher Motorschutz)

Eingeschaltet Alles OK Eingang SAFE aktiv

LED Encoder/Inverter Ursache Lésung

Eingeschaltet Stérung Karte ein- und wieder ausschalten. Wenn das Problem weiter besteht, Karte
austauschen

Ausgeschaltet Bei Betrieb mit Endschalter alles OK Stérung bei Betrieb mit Encoder oder Inverter

1 Leuchte Pause 1 Leuchte Alles OK Die Kommunikation mit dem Encoder oder dem Inverter funktioniert ord-
nungsgeman

2 Leuchte Pause 2 Leuchte Kommunikationsfehler mit dem Inverter Uberpriifen, ob das Kabel angeschlossen ist und der Inverter mit Strom ver-
sorgt wird

3 Leuchte Pause 3 Leuchte Kommunikationsfehler mit dem Encoder Sicherstellen, dass das Kabel angeschlossen und nicht beschédigt ist

4 Leuchte Pause 4 Leuchte - Ausgeldster Uberstromschutz Inverter - Uberpriifen, ob Hindernisse auf dem Tor oder dem Untersetzungsgetriebe

3 des Motorinverters vorhanden sind
- Ausgeloster Uberspannungs-/Unterspan- - Uberprifen, ob die Leitungsspannung den Spezifikationen entspricht, an-
nungsschutz sonsten die Leitungsspannung stabilisieren

5 Leuchte Pause 5 Leuchte Ausgeldster Ubertemperaturschutz Inverter Inverter abkuhlen lassen und den Betriebszyklus verklrzen

6 Leuchte Pause 6 Leuchte Ausgeldster Uberlastschutz Uberprtifen, ob Hindernisse auf dem Tor oder dem Untersetzungsgetriebe des
Motors mit Inverter vorhanden sind

7 Leuchte Pause 7 Leuchte Ausgeldster Kurzschlussschutz Bremswiderstand Inverter austauschen

8 Leuchte Pause 8 Leuchte Ausgeldster Kabelunterbrechungsschutz Die Stromversorgung der Steuerung unterbrechen, den Inverter 6ffnen und
kontrollieren, ob die Motorphasen unterbrochen sind. In diesem Fall den Motor
austauschen. Bzw. Uberprifen, ob das Netzkabel vom Inverter zum Motor
getrennt wurde.

TABELLE 10

Auf der
Steuerungseinheit
vorhandene
Programmierungs-
LEDs

LED 1

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

U0 U

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Automatische SchlieBung” deaktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Automatische SchlieBung” aktiviert.
Blinkt ® Programmierung der laufenden Funktionen

* Bei gleichzeitigem Blinken mit L2 bedeutet dies, dass eine Einlernung der Vorrichtungen erforderlich ist (siche Abschnitt 3.12).

Schnelles Blinken

Nach Inbetriebnahme der Steuerungseinheit wird damit ein Speicherfehler in Bezug auf die angeschlossenen Vorrichtungen angezeigt.
Gleichzeitig sendet die LED ,Bluebus” ein Diagnose-Signal aus: 5 -Mal Blinken - 1 Sekunde Pause - 5 -Mal Blinken In diesem Fall ist eine
Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen (siehe Abschnitt 3.12) bzw. eine Loschung des Speichers erforderlich (siehe Abschnitt 5.3.1).

LED 2 Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,SchlieBen nach Passieren der Lichtschranke” deaktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,SchlieBen nach Passieren der Lichtschranke” aktiviert.
Blinkt ® Programmierung der laufenden Funktionen

 Bei gleichzeitigem Blinken mit L1 bedeutet dies, dass eine Einlernung der Vorrichtungen erforderlich ist (sieche Abschnitt 3.124.4).

Schnelles Blinken

LED 3 Beschreibung

Nach Inbetriebnahme der Steuerungseinheit wird damit ein Speicherfehler in Bezug auf die H6hen angezeigt. Gleichzeitig sendet die LED
.Blugbus" ein Diagnose-Signal aus: 5 -Mal Blinken - 1 Sekunde Pause - 5 -Mal Blinken In diesem Fall ist es erforderlich, eine Einlernung
der Offnungs- und SchlieBpositionen durchzuflhren (siehe Abschnitt 3.13.5) bzw. den Speicher zu I6schen (siehe Abschnitt 5.3.1).

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Immer schlieBen” deaktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Immer schlieBen” aktiviert.
Blinkt ® Programmierung der laufenden Funktionen

* Bei gleichzeitigem Blinken mit L4 bedeutet dies, dass es erforderlich ist, eine Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen des
Tors durchzuflhren (siehe Abschnitt 3.12).

Schnelles Blinken

Nach Inbetriebnahme der Steuerungseinheit wird damit ein Speicherfehler in Bezug auf die Parameter und Konfigurationen angezeigt.
Gleichzeitig sendet die LED ,Bluebus” ein Diagnose-Signal aus: 5-mal Blinken - 1 Sekunde Pause - 5 -Mal Blinken In diesem Fall ist es
erforderlich, den Speicher zu Iéschen (siehe Abschnitt 5.31.1) und eine Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen (siehe Abschnitt
3.12) sowie der Offnungs- und SchlieBpositionen (siehe Abschnitt 3.13) durchzufihren.




LED 4

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Korrektur* deaktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Korrektur” aktiviert.
Blinkt e Programmierung der laufenden Funktionen

* Bei gleichzeitigem Blinken mit L3 bedeutet dies, dass es erforderlich ist, eine Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen des
Tors durchzufUhren (siehe Abschnitt 3.13).

Schnelles Blinken

LED 5

Es wurde ein Fehler mit der Netzspannung erkannt bzw. festgestellt, dass die Bremsplatine fehlt. Aus- und wieder einschalten: Falls
das Problem weiter besteht, kann ein Austausch der Bremsplatine erforderlich sein.

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Kurze Bremsung“ aktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Lange Bremsung*“ aktiviert.
Blinkt Programmierung der laufenden Funktionen.

Schnelles Blinken

LED 6

Es liegt wahrscheinlich aufgrund einer Stérung ein Lesefehler des Encoders vor. Uberpriifen, ob die Verkabelung des Anschlusses
zwischen Steuerungseinheit und Encoder ordnungsgeman durchgefihrt wurde.

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Warn-Vorblinken* deaktiviert.
Eingeschaltet Zeigt beim Normalbetrieb an: ,Warn-Vorblinken* aktiviert.
Blinkt Programmierung der laufenden Funktionen.

Schnelles Blinken
LED 7

Es liegt ein Fehler im Zusammenhang mit der Encoderausrichtung vor. Die Einstellung des Parameters ,Umgekehrte Drehrichtung” verédndern.
Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt im Normalbetrieb an: Inverter-Funktion nicht aktiviert.
Eingeschaltet Zeigt im Normalbetrieb an: Inverter-Funktion aktiviert.
Blinkt Programmierung der laufenden Funktionen.

Schnelles Blinken

LED 8

Allgemeiner Fehler ,Inverter”. Zur Feststellung des genauen Fehlertyps siehe Diagnose der LED ,Encoder/Inverter”, wie sie in Tabelle
9 beschrieben ist.

Beschreibung

Ausgeschaltet Zeigt im Normalbetrieb an: Motordrehrichtung: Standard
Eingeschaltet Zeigt im Normalbetrieb an: Motordrehrichtung: umgekehrt
Blinkt Programmierung der laufenden Funktionen.

Schnelles Blinken

Nicht verwendet.

5.4.2 - Anzeigen der Blinkleuchte

Wenn an den FLASH-Ausgang auf der Steuerungseinheit eine Blinkleuchte (bzw. eine als Blinkleuchte programmierte LED-Leuchte) angeschlossen wird, blinkt
diese bei der Ausflihrung einer Bewegung in einem Abstand von einer Sekunde. Falls Stérungen festgestellt werden, sendet die Blinkleuchte Signale aus; diese
werden zweimal wiederholt (unterbrochen von einer Pause von 1 Sekunde). Diese Signale werden auch von der LED-Leuchte bzw. von der ,Bluebus“-LED
ausgesendet. In der Tabellen 11 werden die Ursachen und die Losungen flr jeden ausgesendeten Signaltyp beschrieben.

Signal (Anzeige)

Einmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Einmaliges Blinken

TABELLE 11

Ursache Lésung

Fehler im Bluebus-System Bei der zu Beginn der Bewegung ausgefiinrten Uberpriifung der an das Bluebus-System angeschlos-
senen Vorrichtungen, wurde festgestellt, dass diese nicht den in der Einlernungsphase gespeicherten
Vorrichtungen entsprechen. Es ist moglich, dass beschéadigte Vorrichtungen vorhanden sind, weswe-
gen eine Uberprifung und gegebenenfalls ein Austausch erforderlich ist. Falls Veranderungen durch-

geflhrt wurden, muss eine neuerliche Einlernung der Vorrichtungen erfolgen (siehe Abschnitt 3.12).

Zweimaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Zweimaliges Blinken

Ausldsung einer Lichtschranke (Fo-
tozelle)

Zu Beginn einer Bewegung gestatten eine oder mehrere Fotozellen die Durchfiihrung des Mano-
vers nicht; Uberprifen, ob Hindernisse vorhanden sind bzw. ob die Fotozellen gegenseitig mit dem
Infrarotstrahl interferieren.

Dreimaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Dreimaliges Blinken

Nicht verwendet -

Viermaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Viermaliges Blinken

Ausldsung des Eingangs ,STOP*
oder ,ALT"

Am Anfang oder wahrend der Bewegung erfolgte eine Auslésung des Eingangs ,STOP* bzw.
LALT*; Ursache Uberprifen.

Funfmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Funfmaliges Blinken

Fehler in den internen Parametern
der Steuerungseinheit

Stromversorgung unterbrechen und wieder herstellen. Falls der Fehler weiter besteht, den Speicher
vollstandig l6schen, wie in Abschnitt 5.3.1 (,Vollige Léschung des Speichers*) beschrieben und die In-
stallation neuerlich durchflihren; falls sich dieser Status nicht &ndert, liegt méglicherweise eine schwere
Stoérung vor und es ist gegebenenfalls erforderlich, die elektronische Steuerkarte auszuwechseln.

Sechsmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Sechsmaliges Blinken

Nicht verwendet

Siebenmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Siebenmaliges Blinken

Fehler in den internen Stromkreis-
laufen

Alle Versorgungskreislaufe ein paar Sekunden lang abtrennen, dann einen Befehl erteilen; sollte
dieser Status bleiben, kénnte ein schwerer Defekt an der Steuerkarte oder der Motoranschliisse
vorliegen. Entsprechende Uberprifungen durchflihren und gegebenenfalls austauschen.

Achtmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Achtmaliges Blinken

Es ist bereits ein Steuerungsbefehl vor-
handen, wodurch die Ausfiihrung ande-
rer Steuerungsbefehle nicht méglich ist

Den Typ des immer vorhandenen Steuerungsbefehls Uberprifen; z. B. kdnnte es sich um einen
Steuerungsbefehl von einem Timer am Eingang ,6ffnet” handeln.

Neunmaliges Blinken
Pause von 1 Sekunde
Neunmaliges Blinken

Sperre Automation Den Steuerungsbefehl ,Automation entriegeln” Gbermitteln bzw. das Mandver mit ,Schrittbetrieb

hohe Prioritat” steuern.
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6 WAS TUN WENN...

(Leitfaden zur Problemldsung)

Im Folgenden werden etwaige Stérungsfalle angeflhrt, die in der Installationsphase auftreten kénnen, bzw. Defekte und mogliche LosungsmaBnahmen:

¢ Der Funksender schaltet das Tor nicht und die LED am Sender leuchtet nicht auf: Priifen, ob die Batterien des Senders leer sind, ggf. auswechseln.

¢ Der Funksender steuert die Bewegung nicht, aber die LED am Sender leuchtet auf: Prifen, ob der Sender korrekt im Funkempfénger gespeichert
ist. Mit dem folgenden empirischen Test prifen, ob der Sender das Funksignal korrekt abgibt: auf irgendeine Taste des Senders driicken und die LED der
Antenne eines handelstblichen Funkgeréats nahern, das eingeschaltet und auf FM Frequenz 108,5 MHz gestellt sein muss; so sollte ein leichtes, pulsierendes
Kratzgerdusch zu héren sein.

* Bei Senden eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die LED ,,OK* blinkt nicht auf: kontrollieren, ob die Steuerungseinheit
mit einer Netzspannung von 230/400 V versorgt wird. Uberprifen, ob die Sicherungen unterbrochen sind; in diesem Fall die Ursache des Defekts tberprifen
und sie dann durch andere Sicherungen mit denselben Merkmalen ersetzen.

e Bei Ubermittlung eines Steuerungsbefehls wird keine Bewegung ausgefiihrt und die Blinkleuchte ist ausgeschaltet: priifen, ob der
Steuerungsbefehl tatséchlich empfangen wird; wenn der gesendete Steuerungsbefehl den Eingang ,PP“ erreicht, blinkt die LED ,OK" zweimal auf, um
anzuzeigen, dass der Steuerungsbefehl empfangen wurde.

¢ Der Bewegungsablauf startet nicht und die Blinkleuchte sende einige Blinksignale aus: z&hlen, wie oft die Beleuchtung blinkt, und die Bedeutung
der Blinksignale in der folgenden Tabelle nachlesen:

Programmierungs-LED Ursache

L1 Leuchte schnell Speicherfehler Vorrichtungen

L2 Leuchte schnell Speicherfehler Hohen

L3 Leuchte schnell Speicherfehler Parameter

L4 Leuchte schnell Fehler Synchronisierung oder Bremsplatine
L5 Leuchte schnell Z&hlerfehler Encoder

L6 Leuchte schnell Ausrichtungsfehler Encoder

L7 Leuchte schnell Fehler Inverter

L8 Leuchte schnell Nicht verwendet

¢ Der Motor dreht sich in umgekehrter Richtung:

- bei einem Dreiphasenmotor ist eine Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich

- bei einem Einphasenmotor ist eine Umkehrung der Phasen ,V* und ,W* des Motors erforderlich

- bei einem Einphasenmotor mit Inverter ist eine Aktivierung der Funktion ,umgekehrte Drehrichtung* erforderlich

e Der Bewegungsvorgang startet, wird aber nach kurzer Zeit gestoppt: die Ursache mittels Diagnose der LEDs auf der Steuerungseinheit Uberprifen.

¢ Der Einphasenmotor startet nach der Einschaltung von allein: Uberprifen, ob der Parameter INVERTER" wéhrend der Programmierungsphase der
zweiten Ebene aktiviert wurde; gegebenenfalls den Parameter auf ,OFF* stellen.

7 ALLGEMEINE HINWEISE

7.1 - Sicherheitshinweise

¢ ACHTUNG! - Das vorliegende Handbuch enthélt wichtige Anweisungen und Hinweise fiir die Sicherheit von Personen. Eine unsachgemaBe
Installation kann schwere Verletzungen zur Folge haben. Vor dem Beginn der Arbeit ist es erforderlich, alle Teile des Handbuchs aufmerksam zu
lesen. Unterbrechen Sie im Zweifelsfall die Installation und verlangen Sie beim NICE-Kundendienst weitere Auskiinfte und Informationen.

e ACHTUNG! - Wichtige Hinweise: Bewahren Sie dieses Handbuch fiir etwaige Wartungseingriffe bzw. fiir die Entsorgung des Produkts gut auf.

7.2 - Hinweise zur Installation

« Uberpriifen Sie vor Beginn der Installation, ob das vorhandene Produkt fiir die gewiinschte Verwendung geeignet ist (siehe Abschnitt 3.1 und 3.2). Falls dies nicht
der Fall ist, fUhren Sie die Installation NICHT durch.

e Der Inhalt des vorliegenden Handbuchs bezieht sich auf eine Standard-Anlage, wie sie in Abb. 2 beschrieben wird.
Unter BerUcksichtigung der Risiken, die bei der Installation und der Bedienung des Produktes auftreten kénnen, muss die Automation unter Beachtung der
folgenden Hinweise installiert werden: }
- Im Stromversorgungsnetz der Anlage muss eine Trennvorrichtung mit einem Offnungsabstand der Kontakte vorgesehen sein, die unter den Bedingungen der
Uberspannungskategorie Il die vollstdndige Trennung vom Netz erméglicht.
- Alle Installations- und Wartungstatigkeiten missen bei von der Stromversorgung getrennter Automation ausgefiihrt werden. Wenn die Vorrichtung zur Trennung
der Stromversorgung nicht von der Aufstellungsstelle der Anlage sichtbar ist, muss vor Beginn der Arbeit auf der Trennvorrichtung ein Schild mit folgender
Aufschrift angebracht werden: ,ACHTUNG! WARTUNG IM GANG*.
— Die Steuerungseinheit muss an einer elektrischen Versorgungsleitung mit Sicherheitserdung angeschlossen sein.
- Handhaben Sie die Anlage wahrend der Installation mit Vorsicht: Vermeiden Sie Quetschungen, StéBe, ein Herunterfallen sowie den Kontakt mit Flissigkeiten
aller Art. Das Produkt darf nicht in die Nahe von Hitzequellen gelangen und keinen offenen Flammen ausgesetzt werden. Die Anlage kdnnte aufgrund von
Fehlfunktionen oder Gefahrensituationen beschadigt werden. Unterbrechen Sie in solchen Féllen unverziglich die Installation und kontaktieren Sie den NICE-
Kundendienst.
- An keinem der Produktteile dirfen Anderungen vorgenommen werden. MaBnahmen dieser Art filhren unweigerlich zu Betriebsstérungen. Der Hersteller haftet
nicht fiir Schéden, die durch eigenméachtige Anderungen am Produkt entstehen.
- Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder
Erfahrung bzw. Kenntnis verwendet werden, es sei denn, eine flr ihre Sicherheit verantwortliche Person Uberwacht sie oder unterweist sie im Gebrauch des
Produkts.
— Das Produkt kann nicht als wirksames Einbruchschutzsystem betrachtet werden. Wenn Sie sich wirksam schitzen wollen, muss die Automation mit weiteren
Vorrichtungen erganzt werden.
- Kinder durfen nicht mit den festen Steuervorrichtungen der Automatisierung spielen. Die Steuerungsvorrichtungen (Fernsteuerungsvorrichtungen) auBerhalb
der Reichweite von Kindern halten.
- Die Automationsanlage darf erst verwendet werden, nachdem die Inbetriebsetzung wie in Punkt ,4 Abnahme und Inbetriebsetzung” vorgesehen, erfolgt ist.
- Das Verpackungsmaterial des Produktes muss unter strenger Einhaltung der lokal geltenden Vorschriften entsorgt werden.

7.3 - Besondere Hinweise in Bezug auf die européaischen Richtlinien, die fiir das Produkt anwendbar sind

¢ Bauprodukte“-Richtlinie: Spezielle Hinweise fiir dieses Produkt in Bezug auf die ,Bauprodukte”-Richtlinie 89/106/EWG und nachfolgende Abanderung 93/68/
EWG:
- Die vollstandige Installation dieses Produkts, wie sie in diesem Bedienungshandbuch beschrieben ist, bzw. die Installation flr einige Verwendungstypen (z.
B. mit Ausnahme der Verwendung ausschlieBlich fir Fahrzeuge) kann dazu flhren, dass diese Anlage in der Anwendungsbereich der ,Bauprodukte“-Richtlinie
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89/106/EWG und der entsprechenden harmonisierten Norm EN 13241-1 fallt.
- Im Abschnitt 1.3.1 sind alle Installationskriterien angegeben, die erforderlich sind, damit das Produkt den wichtigsten Anforderungen der Richtlinie 89/106/EWG
entspricht; die Person, die die Installation vornimmt, ist verpflichtet, sicherzustellen und zu kontrollieren, dass alle diese Kriterien streng eingehalten werden.
- Falls das Produkt unter Nichtbeachtung einer oder mehrerer dieser Kriterien verwendet oder installiert wird, kdnnen diese Anforderungen gegebenenfalls
nicht gewahrleistet werden. Die Verwendung des Produkts in diesen Situationen ist solange verboten, bis die Person, die die Installation vorgenommen hat,
die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen Uberprft; in diesem Fall muss das auf dem Produkt angebrachte Etikett
,ES13241-1.4870" unverzlglich entfernt werden. Die weitere Verwendung der ,CE-Konformitatserklarung“ des Anhangs | dieses Handbuchs ist ebenfalls
untersagt. Demzufolge wird die Person, die die Installation vornimmt, ihrerseits zum Hersteller des Produkts und ist verpflichtet, die Bestimmungen der Richtlinie
,Bauprodukte” 89/106/EWG und der harmonisierten Norm EN 13241-1 einzuhalten. In diesem Fall muss das Produkt als ,Quasimaschine” eingestuft werden.
Die ,Konformitatserklarung” des Anhangs Il kann verwendet werden (wird zum integralen Bestandteil der technischen Unterlagen).
»Maschinenrichtlinie”:
- Im Abschnitt 1.3.1 sind alle Installationskriterien angegeben, die erforderlich sind, damit das Produkt den wichtigsten Anforderungen der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG (ex 98/37/EG) entspricht; Die Person, die die Installation ausfihrt, ist dazu verpflichtet, die genaue Einhaltung aller dieser Kriterien zu kontrollieren
und zu gewahrleisten.
- Falls das Produkt unter Nichtbeachtung einer oder mehrerer dieser Kriterien verwendet oder installiert wird, kann die Einhaltung dieser Anforderungen
gegebenenfalls nicht gewéhrleistet werden. Die Verwendung des Produkts unter diesen Umstanden ist solange verboten, bis die Person, die die Installation
vorgenommen hat, die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen Uberpriift; die weitere Verwendung der ,CE-
Konformitéatserklarung: Anhang I ist ebenfalls untersagt. Demzufolge wird die Person, die die Installation vornimmt, ihrerseits zum Hersteller des Produkts und
ist verpflichtet, die Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG einzuhalten. Der Hersteller ist zur Erstellung einer Risikoanalyse verpflichtet, die auch die
Liste der wesentlichen Sicherheitsanforderungen, angegeben in ,Anlage | der Maschinenrichtlinie* umfasst, wobei auch die jeweiligen, angewendeten Lésungen
angegeben werden mussen. Die Risikoanalyse ist als Dokument integraler Bestandteil der, Technischen Dokumentation* der Automation. Diese muss von einem
Fachmonteur verfasst sein. Es kann die ,Konformitatserklarung” des Anhangs Il verwendet werden, die von jener Person zu erstellen ist, welche die Installation
ausfihrt.
Spezielle Hinweise bezlglich der Eignung dieses Produkts in Bezug auf die Maschinenrichtlinie ,2006/42/EG* (zu beachten, wenn der Monteur zum Hersteller
des Produkts wird).
Das Produkt wird auf dem Markt als ,Quasimaschine” eingefiihrt. Es ist daher fir den Einbau in einer Maschine bzw. fir den Zusammenbau mit anderen
Maschinen konzipiert, um so ,eine Maschine” im Sinne der Richtlinie 2006/42/EG nur in Kombination mit den anderen Komponenten und unter jenen Modalitaten
zu bilden, wie sie im vorliegenden Bedienungshandbuch beschrieben sind. Wie von der Richtlinie 2006/42/EG vorgesehen, wird darauf hingewiesen, dass die
Inbetriebsetzung des oben genannten Produktes erst gestattet ist, sobald die Maschine, in die das Produkt eingegliedert ist, vom Hersteller als konform mit der
Richtlinie 2006/42/EG gekennzeichnet und erklart worden ist.
¢ Niederspannungsrichtlinie”:
Besondere Hinweise zur Verwendungseignung dieses Produkts in Bezug auf die ,Niederspannungsrichtlinie” 2006/95/EWG. Dieses Produkt entspricht
bei bestimmungsgemaBer Verwendung und Nutzung in der vorgesehenen Konfiguration geméaB vorliegendem Handbuch sowie in Kombination mit den im
Produktkatalog von NICE S.p.a. enthaltenen Komponenten den Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie.
Bei Verwendung des Produkts in anderer Konfiguration bzw. mit anderen, nicht vorgesehenen Komponenten, kann die Einhaltung dieser Anforderungen nicht
gewahrleistet werden; die Verwendung des Produkts ist unter diesen Umstanden solange verboten, bis die Person, die die Installation vorgenommen hat, die
Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen sicherstellt.
e Richtlinie zur ,elektromagnetischen Vertraglichkeit”:
Besondere Hinweise zur Verwendungseignung dieses Produkts in Bezug auf die Richtlinie ,Elektromagnetische Vertraglichkeit* 2004/108/EWG.
Dieses Produkt wurde unter den schwierigsten und strengsten Bedingungen den entsprechenden Tests in Bezug auf die elektromagnetische Vertraglichkeit in
der vorgesehenen Konfiguration gemaB vorliegendem Handbuch sowie in Kombination mit den im Produktkatalog von NICE S.p.a. enthaltenen Komponenten
unterzogen.
Bei Verwendung des Produkts in anderer Konfiguration bzw. mit anderen, nicht vorgesehenen Komponenten, kann die elektromagnetische Vertraglichkeit
gegebenenfalls nicht gewahrleistet werden; die Verwendung des Produkts ist unter diesen Umsténden solange verboten, bis die Person, die die Installation
vorgenommen hat, die Einhaltung der von der Richtlinie vorgesehenen Auflagen und Anforderungen sicherstellt.

7.3.1 - Installationskriterien und besondere Hinweise in Bezug auf die grundlegenden Anforderungen

Dieses Produkt entspricht bei ordnungsgemaBer Installation den grundlegenden Anforderungen der EU-Richtlinie Uber ,Bauprodukte” 89/106/EWG gemali den
Bestimmungen der harmonisierten Norm EN 13241-1, wie sie aus der Tabelle 1 und der EU-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG hervorgehen.
* Freisetzung gefahrlicher Substanzen:
Dieses Produkt enthalt gemaB Norm EN 13241-1, Abs. 4.2.9 und gemaf der auf der Homepage der Européischen Union veroffentlichten Liste der Substanzen
keine gefahrlichen Substanzen und/oder setzt keine gefahrlichen Substanzen frei. Referenz-Homepage der Europaischen Union*: http:// europa.eu.int/comm/
enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) Letzte Aktualisierung: 17/03/2003
Spezieller Hinweis zur Gewahrleistung der Einhaltung der Anforderungen - Es ist auBerordentlich wichtig, dass auch die anderen, bei der Installation verwendeten
Materialien, wie z. B. die Stromkabeln, diesen Anforderungen entsprechen.
e Sichere Offnung fUr Tore mit vertikaler Bewegung: Das Produkt verursacht keine unkontrollierten Bewegungen.
Besondere Hinweise, um die Einhaltung der Anforderungen zu gewéhrleisten:
- FUhren Sie die Installation unter strenger Einhaltung der in den Kapiteln ,2 - Installation” und ,4 - Abnahme und Inbetriebnahme* enthaltenen Anweisungen
durch.
- Vergewissern Sie sich, dass ein Wartungsplan erstellt wird (Sie konnen dabei z. B. auf eine ,Wartungs-Kontrollleuchte* zuriickgreifen, die an den Ausgang
FLASH, welchem die entsprechende Funktion zugewiesen bekommt, angeschlossen wird - sieche dazu Tabelle 7), gemaB dem die im Kapitel ,Wartungsplan®
vorgesehenen Arbeiten minutids ausgefuhrt werden.
Die Automatisierung des Tors ist in Bezug auf Quetsch- und Aufprallgefahren durch eine der folgenden drei Methoden geschitzt:
1 - FUr den Betrieb mit ,Steuerung ohne automatisches Einrasten” (Totmannfunktion): wie in EN 12453:2000, Abs. 5.1.1.4. spezifiziert. In diesem Fall muss die
Steuertaste in Sichtweite der Automation positioniert sein. Wenn diese 6ffentlich zug&nglich ist, muss verhindert werden, dass sie von jedermann betatigt werden
kann. In diesem Fall empfiehlt sich z. B. die Verwendung eines SchlUsselwahlschalters.
2 - FUr den ,halbautomatischen” Betrieb: mithilfe einer aktiven Schaltleiste fUr die Kraftbegrenzung, wie in EN 12453:2000, Abs. 5.1.1.5 und 5.1.3 spezifiziert.
3 - Fur den ,automatischen” Betrieb: mithilfe einer aktiven Schaltleiste fur die Kraftbegrenzung, wie in EN 12453:2000, Abs. 5.1.1.5 und 5.1.3 spezifiziert; in
diesem Fall muss zumindest ein Fotozellenpaar (Lichtschranke), wie in Abb. 2 gezeigt, installiert werden.

8 ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Das vorliegende Produkt ist integraler Bestandteil der Automation und muss daher zusammen mit dieser entsorgt werden.
Wie die Installationsarbeiten missen am Ende der Lebensdauer dieses Produktes auch alle Arbeiten zur Entsorgung von Fachpersonal ausgefihrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen: einige kbnnen recycelt, andere missen hingegen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber die Recycling- oder
Entsorgungssysteme fur dieses Produkt, die von den értlichen Verordnungen vorgesehen sind.

Vorsicht! Bestimmte Teile des Produktes kénnen Schadstoffe oder gefahrliche Substanzen enthalten, die — falls sie in die Umwelt gelangen — schéadliche
Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit haben kdnnten.

Wie durch das nebenstehende Symbol angegeben, ist es verboten, dieses Produkt zum Haushaltsmull zu geben. Entsorgen Sie es daher
differenziert nach den Methoden, die von den in lhrem Land geltenden Verordnungen vorgesehen sind. Gegebenenfalls kénnen Sie das Produkt
auch beim Kauf eines neuen, gleichwertigen Produktes zurlickgeben.

Vorsicht! Die 6rtlichen Verordnungen kénnen schwere Strafen im Fall einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Produktes vorsehen.
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9 TECHNISCHE MERKMALE DES PRODUKTS

WICHTIGER HINWEIS: ¢ Alle angegebenen technischen Merkmale beziehen sich auf eine Temperatur von 20 °C (+ 5 °C).  NICE S.p.a. behélt sich das Recht
vor, jederzeit als nétig betrachtete Anderungen am Produkt vorzunehmen, wobei Funktionalitdten und Einsatzzweck beibehalten werden.

Modell | NDCC4001 | NDCC4002 | NDCC4005 | NDCC2301
Typ Steuerungseinheit fir Einphasen- oder Dreiphasenmotoren mit mechanischem oder elektronischem Endschalter
,NICE"
Versorgungsspannung Dreiphasig Einphasig
3x400 V AC / 3x230 V AC (+10 % -10 %) 50/60 Hz 1x 230 V AC (+10 % -10 %) 50/60 Hz
Max. Leistung Motor 1,1 kW 2,2 kW | 5, 5 kW 1, 5 kW
Standby-Leistung <1W
Sicherung Hauptplatine F1, F2, F3: 6,3A Typ T Quarz F1,F2,F3: 10ATyp T F1: 10A Typ T Quarz
F4: 1A Typ T Quarz Quarz F4: 1A Typ T Quarz
F4 1ATyp T Quarz
Sicherung Steuerungsplatine 3,16ATyp T

NDAO0O1

Ausgang 1 (FLASH)

fur 1 Blinkleuchte LUCYB, MLB oder MLBT (Lampe 12V, 21 W).

Ausgang 2 (SCA)

FUr Anzeige-Kontrollleuchte 24 V DC (max. 10 W)

Ausgang 3

mit sauberem Kontakt (Relais)

Ampel-Ausgang

24V DC (max. 10 W)

Ausgang BlueBUS

1 Ausgang mit max. Last 12 Bluebus-Einheiten

Ausgang Nebeneinrichtungen

24V DC +/-15 % zwischen Klemme Eingang 1 (PP = Schrittbetrieb) und Eingang ,STOP* (sieche Abschnitt 3.5)

Eingang ,,STOP*

Fur normal geschlossene Kontakte, normal offene Kontakte oder Kontakte mit konstantem 8,2-kQ-Widerstand
bzw. fur optischen Kontakt des Typs OSE; in Selbsterlernung (eine Veranderung im Vergleich zum gespeicherten
Zustand verursacht den Steuerbefehl STOPP)

Eingang ,, ALT* FUr normalerweise geschlossene Kontakte des Sicherungskreislaufs
Eingang 1 (SCHRITTBETRIEB) Fur normalerweise getffnete Kontakte
Eingang 2 (OFFNET) FUr normalerweise getffnete Kontakte
Eingang 3 (SCHLIESST) FUr normalerweise gedffnete Kontakte

Steckverbinder fiir Funkempfanger

SM-Stecker fur Empfanger SMXI, SMXIS, OXI oder OXIT

Eingang FUNKANTENNE

52 Ohm fiir Kabel Typ RG58 oder dhnliche

Programmierbare Funktionen

8 Funktionen des Typs ON-OFF und 8 einstellbare Funktionen (siehe Tabelle 5 und 7) und weitere
Programmierungen mittels Programmier- und Steuereinheit Oview

Selbsterlernungs-Funktionen

Selbstlernung der am BlueBUS-Ausgang angeschlossenen Vorrichtungen. Selbstlernung des Typs der ,STOP*“-
Vorrichtung (NO-Kontakt, NC-Kontakt oder 8,2-kQ-Widerstand).
Selbstlernung der angeschlossenen Motorversion

Betriebstemperatur -20°C ++50°C

Benutzung in saure- und salzhaltiger Nein

oder explosionsgefahrdeter

Umgebung

Schutzgrad P54

Vibration Montage ohne Schwingungen (z. B. auf einer gemauerten Wand)
Abmessungen 310x 210 x 125 mm

Gewicht 3,5 kg
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WAZNE!

Przed przeprowadzeniem jakiejkolwiek pracy lub
procedury, konieczne jest uwazne przeczytanie ostrzezen
ogolnych zawartych w niniejszej instrukciji (rozdziat 7) oraz

ograniczen zwigzanych z zastosowaniem (paragraf 2.2)

OPIS PRODUKTU | PRZEZNACZENIE
UZYTKOWANIA

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 to centrale sterujgce przeznaczone
do uzytkowania w celu automatyzacii rolet i bram segmentowych z silnikami
tréjfazowymi.

NDCC2301 to centrala sterujgca przeznaczona do automatyzacji bram

segmentowych i bram szybkobieznych napedzanych silnikiem tréjfazowym z
zainstalowanym falownikiem z rodziny MEIN.

Model ‘ Rodzaj bramy ‘ Potaczenie ‘ Moc max
Roleta "
NDCC4001 Segmentowa Tréjfazowe 1.1KW
Roleta ”
NDCC4002 Segmentowa Tréjfazowe 2.2KW
Roleta ”
NDCC4005 Segmentowa Tréjfazowe 5.5KW
Segmentowa Jednofazowe 1.5KW
NDCC2301 | Brama szybkobiezna Falownik z rodziny 1.1KW / 2.2KW
MEIN

UWAGA! - Wszelkie uzycie inne od opisanego i w warunkach otoczenia
innych niz przedstawione w niniejszej instrukcji jest niewtasciwe i
zabronione!

Wszystkie modele centrali sterujgcej moga zostac przytaczone do powszechnie
stosowanych elementéw zabezpieczajgcych. W celu otworzenia lub zamkniecia
bramy wystarczy uzy¢ odpowiedniego przycisku zainstalowanego na pokrywie
lub przycisku zewnetrznego lub odbiornika radiowego.

UWAGA! - Centrale sterujace opisane w niniejszej instrukcji nie moga
by¢ uzytkowane w otoczeniu zagrozonym wybuchem.

) INSTALACJA

2.1 - Kontrole poprzedzajace instalacje

Przed rozpoczeciem instalacji konieczne jest sprawdzenie czy komponenty
produktu nie ulegly uszkodzeniu, czy wybrany model jest odpowiedni oraz czy
miejsce instalacji spetnia stawiane wymagania:

* Upewni¢ sie, ze wszystkie materiaty, z ktérych bedzie sie korzysta¢ sg w
doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego uzycia.

* Upewnic sig, ze warunki uzytkowania nie naruszaja ograniczen zwiazanych z
zastosowaniem produktu (paragraf 2.2) ani ograniczen dotyczacych wartosci
podanych w “Danych technicznych produktu”.

¢ UpewniC sig, ze miejsce wybrane do instalacji jest odpowiednie ze wzgledu na
catkowite wymiary produktu (rys. 1).

e Upewni¢ sig, ze powierzchnia wybrana do zainstalowania produktu jest
solidna i gwarantuje stabilne zamocowanie.

* Upewnic sie, ze migjsce, w ktérym ma zosta¢ zamontowany produkt nie moze
ulec zalaniu; ewentualnie zainstalowac produkt na odpowiedniej wysokosci od
ziemi.

* UpewniC sig, ze przestrzen wokdt produktu zapewnia tatwy i bezpieczny
dostep.

* Upewnic sig, ze wszystkie uzyte przewody elektryczne sg rodzaju podanego
w Tabeli 1.

* Upewni¢ sig, ze automatyka jest wyposazona w mechaniczne ograniczniki
zaréwno otwierania, jak i zamykania

2.2 - Ograniczenia zwigzane z zastosowaniem produktu

Z produktu mozna korzysta¢ wytacznie w sposéb przedstawiony w ponizszej
tabeli:

Centrala ‘ Zasilanie centrali ‘ Rodzaj silnik*

NDCC4001 s Tréjfazowy 3x230 Vac, 3x400 Vac z
NDCC4002 gﬁfg‘écz/\gi ?’g%?go\ﬁ;‘ enkoderem Nice lub mechanicznymi
NDCC4005 wytacznikami kraricowymi

Jednofazowy 230 Vac z enkoderem

_ | Nice lub mechanicznymi wytgcznikami

NDCC2301 \é%c/igg'f_'azzowe 280 Vac kraricowymi

Silnik z falownikiem z rodziny MEIN

jednofazowy

(*) Zgodnie z odpowiednimi ograniczeniami zastosowania.
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2.3 - Typowa instalacja

Na rys. 2 przedstawiono przyktad instalacji automatyki, zrealizowanej z
zastosowaniem
komponentéw Nice:

CONOGAhWON=

Motoreduktor

Nadajnik

Listwa krawedziowa

Skrzynka rozgatezna

Centrala sterujaca

Przewdd spiralny

Lampa ostrzegawcza

Fotokomadrka

Klawiatura cyfrowa - Czytnik zblizeniowy - Przetacznik kluczykowy - Panel
przyciskowy

Komponenty te sg rozmieszczone wedtug zwyczajowego schematu.
Odnoszac sie do rys. 2, nalezy okresli¢ przyblizone potozenie, w jakim zostanie
zamontowany kazdy z komponentdw bedacych czescig instalacii.

Wazne - Przed przeprowadzeniem instalacji, nalezy przygotowac przewody
elektryczne potrzebne w Panstwa instalacji, odnoszac sie do rys. 2 i do “Tabeli
1 - Dane techniczne przewoddw elektrycznych”.

Uwaga! - Podczas ukfadania przewoddw rurowych prowadzacych kable
elektryczne i wprowadzania kabli do obudowy centrali, nalezy wzia¢ pod uwage,
ze, z powodu mozliwego gromadzenia sie wody w studzience rozgateznej,
przewody rurowe mogg powodowac powstawanie w centrali skroplin, ktdre
moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

2.4 - Instalacja centrali sterujacej
W celu zamocowania centrali sterujgcej, nalezy:

01.

02.

03.

04.

Otworzy¢ obudowe centrali: odkrecic sruby, tak jak to przedstawiono na
rys. 3-A / rys. 3-B;

Wykonac¢ otwory do przeprowadzenia przewoddw elektrycznych akcesoriow
sterowniczych i/lub sygnalizacyjnych. W tym celu, rowniez aby zachowac
stopiert ochrony IP, zaleca sie uzycie odpowiedniego narzedzia (np. pity
walcowej), wykonujgc otwory w przygotowanych miejscach w dolnej czesci
obudowy. W razie koniecznosci mozna skorzysta¢ z bocznych wejs¢ na
kable, ale wytgcznie z uzyciem odpowiednich ztgczek do przewoddw
rurowych;

Zamocowac obudowe; w zaleznosci od wymagan zwigzanych z miejscem
instalacji, mozna ja zamocowac na trzy sposoby:

a) bezposrednio na Scianie, wyprowadzajgc sruby z wnetrza obudowy (rys.
4-A);

b) przy uzyciu standardowych elementéw zaczepowych dostarczonych na
wyposazeniu (rys. 4-B);

c) jesli prowadnik przewoddw elektrycznych jest zewnetrzny i konieczne
jest zamocowanie obudowy w odlegtosci maksymalnie 2 cm od Sciany,
w celu umozliwienia przeprowadzenia kabli z tytu centrali. DCC skfada
sie z 4 przektadek i ostony do wprowadzenia kabli do obudowy centrali
sterujacej. W celu przeprowadzenia instalacji przy uzyciu tego elementu
akcesoryjnego, nalezy odnies¢ sie do rys. 4-C.

Na tym etapie mozna przeprowadzi¢ wszystkie potgczenia elektryczne:
informacje na ten temat zawarto w rozdziale 3.

W celu przeprowadzenia instalacji innych urzadzen bedacych czescia
automatyki, nalezy zapoznac sie z ich instrukcjami obstugi.

(]




TABELA 1 - Dane techniczne przewodoéw elektrycznych (rys. 2)

Potaczenie Rodzaj kabla Maksymalna dozwolona dtugos¢
A: Kabel ZASILAJACY CENTRALI STERUJACEJ 4 x1 mm? 5m (uwaga 1)
B: Kabel SILNIKA do motoreduktoréw Nice, dedykowane kable w 3-5-9-11m
sprzedazy jako akcesoria.
do réznych marek, ztozy¢é zamowienie u producenta
motoreduktora
C: Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ 2 x 1 mm? (do lampy ostrzegawczej) 10m
z anteng kabel ekranowany typu RG58 (do anteny)
D: Kabel URZADZEN BLUEBUS 2x0,5 mm? 15 m (uwaga 2)
E: Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO 2 kable 2 x 0.25 mm? 10 m (uwaga 3)
F: Kabel SPIRALNY do listwy krawedziowej kabel spiralny Nice dostepny jako element akcesoryjny | 50 m
Uwaga 1 - Jesdli kabel zasilajacy przekracza 5 m dfugosci, nalezy uzy¢ kabla o wigkszym przekroju.
Uwaga 2 - Jesi kabel Bluebus przekracza 10 m dfugosci, do maksymalnie 15 m, nalezy uzyc kabla o wigkszym przekroju (2 x 1T mm?). Kabel Bluebus nalezy
oddzielic od pozostatych kabli.
Uwaga 3 - Te 2 kable mozna zastgpic¢ 1 pojedynczym kablem 4 x 0,5 mm?.
UWAGA! - Zastosowane kable musza by¢ odpowiednie do rodzaju otoczenia, w ktérym dokonuje sie instalacji.
~
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3 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

UWAGA!

- Wszystkie potaczenia elektryczne musza byé przeprowadzane przy
odiaczonym zasilaniu;

- Wykonaniem potaczen moga si¢ zajaé¢ wylacznie wykwalifikowani
specijalisci.

— Na linii zasilania elektrycznego nalezy zainstalowac urzgdzenie, ktdre zapewni
catkowite odtgczenie automatyki od sieci. Odlegto$c rozwarcia migdzy stykami
urzadzenia odtaczajacego musi zapewnic catkowite odtgczenie, w warunkach
okreslonych dla kategorii przecigzenia lll, zgodnie z zasadami instalacji. W
razie potrzeby, urzadzenie to gwarantuje szybkie i bezpieczne odtgczenie
zasilania; z tego powodu nalezy je umiesci¢ w widocznym miejscu. Jesli
jednak zostanie umieszczone w niewidocznym miejscu, musi by¢ wyposazone
w system blokujacy ewentualne przypadkowe przytaczenie zasilania, w celu
zapobiegniecia powstaniu niebezpiecznych sytuaciji. Urzgdzenie rozigczajgce
nie jest dostarczane z produktem.

3.1 - Przylaczenie kabla zasilania trojfazowego centrali
NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005

W celu przeprowadzenia potgczenia elektrycznego nalezy sie odniesc do rys. 5.

Do zaciskow L1, L2, L3 i zacisku PE jest przytaczona wtyczka CEE 16A.

Podtaczenie do centrali moze by¢ wykonane réwniez przy uzyciu tréjfazowego

wytgcznika gtéwnego (niedostarczony z produktem). W takim przypadku mozna

usung¢ wtyczke CEE podczas montazu.

3.2 - Przytaczenie kabla zasilania jednofazowego centrali
NDCC2301

W celu przeprowadzenia potaczenia elektrycznego nalezy sie odnies¢ do rys. 6.

Do zaciskéw L1, L3 i zacisku PE jest przytaczona wtyczka Schuko.

Podtaczenie do centrali moze by¢ wykonane rowniez przy uzyciu jednofazowego

wytacznika gtéwnego (niedostarczony z produktem). W takim przypadku mozna

usung¢ wtyczke Schuko podczas montazu.

3.3 - Opis potaczen elektrycznych karty logicznej DIC1 (rys. 7):
urzadzenia ochronne, sterownicze i akcesoria

Do wejs¢ ING1, 2, 3 mozna przytaczy¢ urzgdzenia sterownicze ze stykami typu

“Normalnie otwarty” (NO). Mozna wiec wykorzystac jedno lub kilka z tych wejsé,

oprocz ewentualnie wejsé STOP/ALT, do przytaczenia na przyktad zewnetrznego

panelu przyciskowego lub wytgcznika z ling przytaczong do sufitu.

ING3 (CLOSE) - wejscie dla urzadzen, ktére steruja ruchem jedynie zamyka-
nia; mozliwe jest tu przytaczenie stykéw typu "Normalnie otwarty"

ING2 (OPEN) - wejscie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem jedynie otwiera-
nia; mozliwe jest tu przytaczenie stykéw typu "Normalnie otwarty".

ING1 (PP) - wejscie dla urzadzen, ktdre sterujg ruchem w trybie krokowym;
mozliwe jest tu przytaczenie stykow typu "Normalnie otwarty".

JP - Zworke nalezy umiesci¢ w miejscu umozliwiajacym przytaczenie do wej-
Scia STOP optycznych listew krawedziowych lub statej rezystancji 8,2 kQ
(zob. paragraf 3.9)

STOP - wejscie dla urzadzen blokujgcych trwajacy manewr i sprawiajgcych,
ze nastepuje po nim krotkie odwrdcenie kierunku ruchu; przy zachowaniu
odpowiednich srodkdw, mozna potaczy¢ styki typu "Normalnie zamkniety",
typu "Normalnie otwarty", urzadzen o stafej rezystanciji lub typu optycznego.
Dalsze informacje na ten temat w paragrafie 3.9.

ALT - wejscie dla urzadzen zatrzymujgcych trwajacy manewr; nalezy do nie-
go przytaczyc styki typu “Normalnie zamkniety”.

Uwagi - Do centrali sterujgcej mozna przylaczy¢ tylko jedng lampe ostrze-
gawczg 12 V - 21 W. Jesli potrzebne jest przylaczenie dwdch lamp ostrze-
gawczych, muszg byc¢ one o mocy 24V - max 25 W, a wyjscia nalezy zapro-
gramowac jako “Lampa ostrzegawcza 24” (zob. ponizej).

- Lampa ostrzegawcza 24: ta funkcja umozliwia wigczenie i wytaczenie za-
rowki 24 V - max 25 W podczas wykonywania manewru. Podczas manewru
lampa miga z nastepujaca czestotliwoscig: 0.5 s zapalona i 0.5 s zgaszona.

- Kontrolka sygnalizacyjna stan/konserwacje: mozliwe jest przytaczenie kon-
trolki 24 V, max 10 W i wybranie jednego z nastepujacych trybdw sygnalizacyjnych:

 Funkcja “Kontrolka brama otwarta”

Brama zamknieta: zgaszona

Brama w trakcie otwierania: powolne miganie
Brama w trakcie zamykania: szybkie miganie
Brama otwarta (niebedaca w potozeniu zamknigtym): zapalona
e Funkcja “Wigczona, gdy brama zamknigta”

Brama zamknieta: zapalona

We wszystkich pozostatych przypadkach: zgaszona
® Funkcja “Wigczona, gdy brama otwarta”

Brama otwarta: zapalona

We wszystkich pozostatych przypadkach: zgaszona
¢ Funkcja “Kontrolka konserwacji”

Kontrolka witgcza sie na 2 sekundy na poczatku manewru otwierania, dopoki
ilos$¢ przeprowadzonych manewrow pozostaje ponizej progu 80% przewidzia-
nej ilosci manewrdw, po ktdrej nalezy przeprowadzi¢ konserwacije planowa.

Kontrolka miga podczas wykonywania catego manewru: ilos¢ manewrdow
zawarta miedzy 80% a 100%
Kontrolka miga caty czas: ilos¢ manewrdw przekracza 100%

- Blokada elektryczna: mozliwe jest przytaczenie blokady elektrycznej z za-
trzaskiem 24 V, max 10 W (wersje z samym elektromagnesem, bez urzagdzen
elektronicznych). Podczas manewru otwierania blokada elektryczna zostaje
aktywowana i pozostaje wtgczona w celu zwolnienia bramy i przeprowadze-
nia manewru. Po zakoriczeniu manewru zamykania nalezy sie upewnic¢, ze
blokada elektryczna ponownie zamknie sig¢ w sposdb mechaniczny.

- Zamek elektryczny: moZliwe jest przylaczenie zamka elektrycznego z
zatrzaskiem 24 V, max 10 W (wersje z samym elektromagnesem, bez urza-
dzen elektronicznych). Na poczatku manewru otwierania zamek elektryczny
zostaje na krotko aktywowany w celu zwolnienia bramy i przeprowadzenia
manewru. Po zakoriczeniu manewru zamykania nalezy sie upewnic, ze za-
mek elektryczny ponownie zamknie sie w sposob mechaniczny.

- Przyssawka: moZliwe jest przytaczenie przyssawki 24 V, max 10 W (wersje z
samym elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych).

Gdy brama jest zamknieta, nastepuje aktywowanie przyssawki, ktéra blokuje
brame. Podczas manewru otwierania lub zamykania wyjscie zostaje wytaczone.

OUT3 - to wyjscie ze stykiem bezpotencjatowym, z przekaznikiem, ktore
moze zostaé ponownie zaprogramowane przy zastosowaniu programowa-
nia drugiego poziomu (zob. paragraf 5.2).

MoZliwe ztgcza to:

- 5 WSPOLNY
-6NC
-7NO

BLUEBUS - do tego zacisku mozna przytaczy¢ urzadzenia kompatybilne z
protokotem Nice BlueBus. Wszystkie urzadzenia nalezy potaczy¢ rownole-
gle przy uzyciu tylko dwdch przewoddw przewodzacych zaréwno zasilanie
elektryczne, jak i sygnaly komunikacyjne; centrala jest w stanie rozpoznac
automatycznie i pojedynczo wszystkie podtgczone urzagdzenia oraz wykry¢ z
zachowaniem bezpieczenstwa ewentualne usterki. Dalsze informacje na ten
temat w paragrafach 3.12 i 5.3.6.

Karta logiczna sterujaca DIC1 dysponuje réwniez trzema wyjsciami
dajacymi sie ponownie zaprogramowac oraz wielofunkcyjnym czwar-
tym wyjsciem, ustawionym wstepnie do przylaczenia lampy sygnali-
zacyjnej, ale ktére mozna skonfigurowac na wiele innych sposobéw.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - te wyjscia mozna wykorzysta¢ do przy-
taczenia jednego z urzadzen wskazanych na ponizszej liscie. OUT1 moze
zosta¢ ponownie zaprogramowane przy zastosowaniu programowania dru-
giego poziomu (zob. paragraf 5.2). OUT2 moze zosta¢ zaprogramowane
wytacznie przy zastosowaniu programatora Oview (dalsze informacje na ten
temat w instrukcji obstugi produktu).

- Lampa ostrzegawcza: to standardowe ustawienie fabryczne. Mozna
przytaczy¢ tu lampe ostrzegawcza NICE modele LUCY B, MLB lub MLBT z
zardwka 12V, 21 W typu auto. Podczas manewru lampa miga z nastepujaca
czestotliwoscig: 0.5 s zapalona i 0.5 s zgaszona.

ANTENA ¥—| - wejécie do przytaczenia anteny odbiornika radiowego (uwaga:
antena jest wbudowana w lampy ostrzegawcze Nice LUCY B, MBL, MLBT).

LIMIT SWITCH - wejscie do przylgczenia mechanicznych ogranicznikéw
kraricowych. Jesli stosowany silnik ma elektroniczny wytacznik kraricowy, na-
lezy potgczy¢ miedzy sobg mostkami wejscia 1-2 i 1-4 (zob. réwniez rys. 10).

SAFE - wejscie do przytaczenia urzadzenia do ochrony termicznej silnika
(zob. rowniez rys. 8). UWAGA! - Jest uzywane jedynie przy silnikach z me-
chanicznymi wytacznikami krancowymi. Nalezy je pozostawic “nie podtaczo-
ne” w silnikach z elektronicznym wytgcznikiem kraricowym.

TRAFFIC LIGHT (wyjscie swiatet sygnalizacyjnych) - to wielofunkcyjne wyj-
Scie, zrealizowane poprzez kombinacje 3 wyjs¢, do ktdrego mozna przyta-
czy¢ catkowite obcigzenie wynoszace 24 V - 25 W.

W celu uzycia lamp 230 Vac konieczne jest przytaczenie do kazdego wyjscia
przekaznika interfejsowego

Na zacisku dostepne sg 4 zlgcza:
8: Wspdlne 24V

9: wyjscie OUT-TL1

10: wyjscie OUT-TL2
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11 wyjscie OUT-TL3

Jedli te wyjscia zostajg odpowiednio zaprogramowane, przy zastosowaniu
programowania drugiego poziomu (zob. paragraf 5.2) lub programatora Nice
Oview, moZzliwe jest uzyskanie przedstawionych ponizej trybdw roboczych; w
nawiasie podano opcje, jaka nalezy wybra¢ w drugim poziomie programowania:

Swiatto czerwone (opcja 1): OUT-TL2

Swiatlo zielone (opcja 2): OUT-TL3

Swiatlo ruchu jednokierunkowego (opcja 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Swiatto ruchu jednokierunkowego, migajace (opcja 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Swiatto ruchu naprzemiennego (opcja 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Kontrolka otwartej bramy (opcja 6): OUT-TL1

Kontrolka konserwacji (opcja 8): OUT-TL1

Stan*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Zamek elektryczny*: OUT-TL2

Blokada elektryczna*: OUT-TL2

Przyssawka*: OUT-TL2

Swiatlo pomocnicze*: OUT-TL2

Kanat radiowy 1*: OUT-TL3

Kanat radiowy 2*: OUT-TL3

Kanat radiowy 3*: OUT-TL3

Kanat radiowy 4*: OUT-TL3

*Uwaga1 - Te funkcje mozna wigczyc jedynie przy uzyciu programatora Oview.

- Silnik jednofazowy z elektronicznym wytgcznikiem krancowym i
kondensatorem rozruchowym (rys. 12i 11)

- Silnik tréjfazowy z falownikiem z rodziny MEIN (rys. 13 i 11)

Na koncu nalezy przytaczy¢ przewody elektryczne zainstalowanych
akcesoriéw, odnoszac sie do rys. 14 i paragrafu 3.3.

Uwaga - W celu utatwienia przylaczania przewoddw, moZliwe jest wyjecie
zaciskdw z ich gniazd.

3.6 - Przylaczenie innych urzadzen do centrali sterujacej

Jesli pragnie sie zasili¢ dalsze urzadzenia bedace czesciag instalacji, nalezy je
przytaczy¢ do centrali sterujgcej na stykach “P.P. (dodatni)” i “STOP (ujemny)”
(rys. 14). Napiecie sieciowe wynosi 24 Vcc (-20% + +20%) z maksymalnym
dostepnym pradem o wartosci 1A. Wazne - Nie przylaczaé obcigzen
indukcyjnych.

f® )

~— 24Vdc (+)

PP

<— GND (9

STOP

ENCODER - wejscie do przytaczenia okablowania elektronicznego wytacz-
nika krancowego (enkodera)

PUSH BUTTONS - wejscie do przytaczenia panelu przyciskowego znajdu-

jacego sie na pokrywie obudowy.

WAZNE!

ODRADZA SIE przytaczanie jakiegokolwiek urzadzenia
lub elementu akcesoryjnego, ktdre nie zostato wyraznie
wskazane w niniejszej instrukcji. Producent jest
zwolniony z wszelkiej odpowiedzialnosci za ewentualne
szkody spowodowane przez niewlasciwe uzytkowanie
urzadzen bedacych czescia systemu, niezgodne z
zaleceniami niniejszej instrukcji. Dalsze informacje
mozna uzyskac w serwisie technicznym Nice

3.4 - Opis potaczen elektrycznych modutu mocy (rys. 7)

MOTOR = wyjscie do potfgczenia z silnikiem. W wersji NDCC2301 do
sterowania silnikiem z falownikiem konieczne jest przytaczenie do tego
wyjscia zasilania falownika.

BRAKE = wyjscie do potgczenia z hamulcem elektrycznym (205 Vdc / max 25 W).

BOOST = wyjscie do potaczenia z kondensatorem rozruchowym (tylko dla
modelu NDCC2301).

LINE = wejscie do przytaczenia zasilania elektrycznego.
L1-L2-L3: potgczenie TROJFAZOWE
L1-L3: potaczenie JEDNOFAZOWE

PE = wejscie do przytaczenia uziemienia centrali sterujace;j i silnikdw.

3.5 - Potaczenia elektryczne centrali sterujacej (rys. 8)
UWAGA! - Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢ przeprowadzane
przy odfaczonym zasilaniu.

Po przymocowaniu obudowy centrali sterujacej i wykonaniu otworéw do
przeprowadzenia przewodow elektrycznych (zob. paragraf 2.4), nalezy
przeprowadzi¢ potgczenia elektryczny w ponizszy sposob:

Jesli nie jest juz zainstalowany, nalezy najpierw przytaczy¢ kabel
zasilajacy:

- do modeli NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 zob. paragraf 3.1
- do modelu NDCC2301 zob. paragraf 3.2;

Nastepnie nalezy przytaczy¢ kabel elektryczny przychodzacy od silnika:
- Silnik tréjfazowy z mechanicznym wytacznikiem kraricowym (rys. 9i 10)
- Silnik tréjfazowy z elektronicznym wytgcznikiem kraricowym (rys. 11i12)

- Silnik jednofazowy z mechanicznym wytgcznikiem kraricowym i
kondensatorem rozruchowym (rys. 12 9)
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podczas zamykania (interwencja
podczas zamykania z odwrdceniem
kierunku ruchu na “otwiera”)

S /AN J
3.7 - Fotokomorki FOTO II Fotokomorka h = 100 7 interwencja
System Bluebus umozliwia centrali sterujgcej rozpoznawanie fotokomorek podczas zamykania (interwencja
bedacych czescig instalacji, regulujac adresowanie mostkéw elektrycznych podczas zamykania z odwrdceniem
(nalezy odnies¢ sie do Tabeli 2), a dodatkowo pozwala na przypisanie kierunku ruchu na “otwiera”)
prawidtowej wartosci funkgji “wykrywanie przeszkod”.
Operacje adresowania nalezy przeprowadzi¢ zarowno na fotokomadrce TX, jak i - - -
na RX, ustawiajac mostki elektryczne na obu w taki sam sposdb i sprawdzajac, FOTO 1 Fotokomérka h = 50 z interwencja
czy nie ma innych par fotokomaorek z takim samym adresem. poc?czals ot’\’/vleranla/ zamykania
Fotokomorki mozna zainstalowac w sposob przedstawiony na rys. 15. (w “otwiera %atrzymu‘!e Czasowo
Wazne - Po przeprowadzeniu instalacji lub usunigciu fotokomorek, konieczne manewr - w zamyfa dev”raca
) : : . . - kierunek ruchu na “otwiera”)
jest przeprowadzenie fazy rozpoznawania urzadzen, w sposob opisany w
paragrafie 3.12.
Uwagi FOTO 11l Fotokomadrka h = 100 z interwencja
- Do wejscia Bluebus mozna przylaczy¢ dwie fotokomorki z funkcjg sterowania podczas otwierania/zamykania
“otwiera FA1” | “otwiera FA2” (konieczne jest przecigcie mostka elektrycznego (w “otwiera” zatrzymuje czasowo
Az tytu kart TX i RX). W ten sposob, gdy dochodzi do interwencji fotokomaorek, manewr - w “zamyka” odwraca
centrala wywotuje wykonanie manewru otwierania. Dalsze informacje zawarte kierunek ruchu na “otwiera”)
sg w instrukcji uzytkowania fotokomadrek
tyl\gll/l./nsta/aq/ nie jest moZliwa obecnosc¢ wigkszej ilosci adresdw tego samego FOTO 2 Fot(_)komérka S interv\_/encja podczas

otwierania (interwencja podczas

. otwierania z odwrdceniem kierunku
TABELA 2 - ADRESY FOTOKOMOREK ruchu na “zamyka”)
Fotokomoérka | Mostki
FOTO Fotokomdrka h = 50 z interwencig FOTO 21I Fotokomadrka z interwencijg podczas g

otwierania (w “otwiera” zatrzymuije
C€zasowo manewr - w “zamyka”
odwraca kierunek ruchu na
“otwiera”)
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FOTO 3 Jedna fotokomdrka z interwencijg
zaréwno podczas otwierania, jak i
zamykania (w “otwiera” zatrzymuje
€zasowo manewr - w “zamyka”
odwraca kierunek ruchu na

“otwiera”)

FA1 Fotokomdrka sterujgca otwieraniem
(nalezy przecig¢ mostek A z tytu kart

TX i RX)

FA2 Fotokomdrka sterujgca otwieraniem
(nalezy przecia¢ mostek A z tytu kart

TX i RX)

UWAGA! - Niektére rodzaje fotokomorek wiaczaja sie i pracuja
réwnoczesnie w tym samym przedziale czasowym, aby wiec uniknaé
mozliwych interferencji promienia podczerwieni, NIE wolno instalowaé
tych fotokomorek blisko siebie. Pary fotokomérek, ktére mogtyby
wchodzi¢ ze soba w konflikt to:

- FOTO z FOTO 2

-FOTO 1z FOTO 3

- FOTO 1 z FOTO 2ii
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3.8 - Przetacznik cyfrowy MOTB i czytnik zblizeniowy do kart
zblizeniowych MOMB

System Bluebus umozliwia poditaczenie do 4 przetacznikdw cyfrowych MOTB
lub 4 czytnikéw kart zblizeniowych MOMB.

Dzigki MOTB mozna sterowa¢ automatykg wystukujgc na klawiaturze jedng z
zapisanych kombinagji cyfrowych.

Dzieki MOMB mozna sterowa¢ automatyka po prostu poprzez zblizenie do
czujnika zapisanej karty zblizeniowe;j.

Te urzadzenia sg wyposazone w jednoznaczny kod, ktéry zostaje rozpoznany
i zapisany przez centrale sterujgca podczas rozpoznawania wszystkich
przytaczonych urzgdzen (zob. paragraf 3.12). Uwagi - Przed przeprowadzeniem
rozpoznawania urzgdzen, nalezy wprowadzi¢ kombinacje cyfr do przetgcznika
cyfrowego MOTB lub kart zblizeniowej MOMB.

W ten sposdb uniknie sie wszelkich nieuprawnionych préb zastgpienia
urzadzenia, a zadna nieupowazniona osoba nie bedzie mogta sterowac
automatyka. Dalsze informacje znajduja sie w instrukcji obstugi urzadzen MOTB
i MOMB.

3.9 - Wejscie STOP

Wejscie STOP petni funkcje powodowania natychmiastowego zatrzymania

wykonywanego manewru oraz pozniejszego krotkiego odwrdcenia kierunku

ruchu.

Do tego wejscia mozna podtgczy¢ takie urzadzenia jak optyczne listwy

krawedziowe lub wyjscie ze statg rezystancja 8,2 kQ.

Centrala, na etapie rozpoznawania, identyfikuje rodzaj przytaczonego

urzadzenia i powoduje zatrzymanie “STOP”, gdy dochodzi do jakiejkolwiek

zmiany wzgledem rozpoznanego stanu.

Przy zachowaniu odpowiednich srodkéw do wejscia Stop mozna podtaczy¢

kilka urzadzen, nawet réznych typow:

- urzadzenia NO: przytaczy¢ rezystancje 8,2 kQ réwnolegle do urzadzenia;

- urzadzenia NC: przytgczy¢ rezystancje 8,2 kQ szeregowo do urzgdzenia;

- mozliwe jest przytgczenie nieograniczonej ilosci urzadzert NC potaczonych
miedzy sobag “szeregowo”;

8

- jesli zainstalowano wigkszg ilos¢ urzadzen, wszystkie one muszag byc¢
potaczone “kaskadowo” z tylko jedng rezystancijg koricowg 8,2 kQ;

- mozna rowniez utworzy¢ kombinacje typu NO i NC, dysponujac dwoma
stykami potaczonymi “réwnolegle”. W takim przypadku, nalezy potaczyc
“szeregowo” ze stykiem NC rezystancje 8,2 kQ; umozliwia to utworzenie
kombinacji nawet trzech urzadzen: NO, NC i 8,2 kQ.

Uwaga!

- Do przytaczenia urzadzen ze stala rezystancja 8,2 kQ, nalezy ustawic¢
mostek elektryczny (JP) w sposdb przedstawiony na rys. 16.

- W celu przytaczenia urzadzenia optycznego typu OPTO SENSOR (OSE),
nalezy ustawi¢ mostek elektryczny (JP) w sposéb przedstawiony na
rys. 17 i przeprowadzi¢ potaczenia w sposéb przedstawiony na rys.
18; maksymalny prad dostarczany na linii ma wartosci 12 Vcc i 40 mA.

WAZNE! Po podtaczeniu jakiegos urzadzenia,
nalezy przeprowadzié rozpoznawanie urzadzen

(zob. paragraf 3.12)
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3.10 - Przytaczenie odbiornika radiowego

Centrala sterujgca jest wyposazona w ztgcze typu SM do przytgczenia
odbiornika radiowego (komponent opcjonalny, niedostarczony na wyposazeniu)
model SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT i podobnych.

W celu wprowadzenia odbiornika radio, nalezy odtgczy¢ zasilanie centrali i
wprowadzi¢ odbiornik w sposdb przedstawiony na rys. 19.

W Tabeli 3 przedstawiono operacje przeprowadzane przez centrale sterujaca
w zaleznosci od aktywowanych wyjs¢ lub polecen przestanych przez odbiornik
radiowy.

Uwagi - Wszelkie inne informacje zawarto w instrukcji obstugi odbiornika.



TABELA 3

Odbiornik SMXI, SMXIS, OIX, OXIT w “Trybie I lub II”

wyjscie opis

Wyjscie nr 1 Tryb krokowy

Wyjscie nr 2 Otwiera czesciowo; warto$¢ ustawiona fabrycznie:
otwiera do potowy ustalonego przesuwu (mozna
ja zmieni¢ podczas fazy wyszukiwania potozen lub
korzystajac z programatora Oview)

Wyjscie nr 3 Otwiera

Wyjscie nr 4 Zamyka

Odbiornik OXI, OXIT zaprogramowany w “Trybie Il rozszerzonym”

polecenie opis

Polecenie nr 1 Tryb krokowy

Polecenie nr 2 Otwiera czesciowo; wartos¢ ustawiona fabrycznie:
otwiera do potowy ustalonego przesuwu (mozna
ja zmieni¢ podczas fazy wyszukiwania potozen lub

korzystajac z programatora Oview)

Polecenie nr 3 Otwiera
Polecenie nr 4 Zamyka
Polecenie nr 5 Stop

Polecenie nr 6 Tryb krokowy Zespdt mieszkalny

Polecenie nr 7 Tryb krokowy Wysoki priorytet

Polecenie nr 8 Otwiera czesciowo 2

Polecenie nr 9 Otwiera czesciowo 3

Polecenie nr 10 Otwiera i blokuje automatyke

Polecenie nr 11 Zamyka i blokuje automatyke

Polecenie nr 12 Blokuje automatyke

Polecenie nr 13 Odblokowuje automatyke

Polecenie nr 14 Swiatlo pomocnicze Timer

Polecenie nr 15 Swiatto pomocnicze ON/OFF

3.11 - Pierwsze wiaczenie i kontrola potaczen

Po podtaczeniu zasilania do centrali sterujgcej, nalezy przeprowadzi¢
nastepujace kontrole:

e Sprawdzi¢, czy dioda Bluebus miga szybko przez kilka sekund, a nastepnie
czy miga regularnie z czestotliwoscig 1 mignigcia na sekunde.

e Jedli instalacja jest wyposazona w fotokomorki, nalezy sprawdzié, czy ich
diody migaja (zarowno TX, jak i RX); sposdb migania nie jest wazny, poniewaz
zalezy od innych czynnikow.

e Sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza przytaczona do wyjscia FLASH jest
zgaszona.

Jesli wynik wszystkich powyzszych kontroli nie jest zgodny z oczekiwanym,
konieczne jest odtgczenie napiecia od centrali sterujacej i sprawdzenie
wykonanych wczesniej poszczegolnych potaczen elektrycznych.

3.12 - Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen
Po pierwszym wigczeniu (paragraf 3.11), konieczne jest przeprowadzenie

rozpoznawania przez centrale sterujgca urzadzen przytaczonych do wejsé
“Bluebus”, “Stop” i enkodera.

UWAGA! - Rozpoznawanie musi zostac¢ przeprowadzone, nawet jesli nie
zainstalowano zadnego urzadzenia potaczonego z centrala sterujaca.
UWAGA DOTYCZACA SILNIKOW Z FALOWNIKIEM! - Jesli korzysta
si¢ z silnika z falownikiem z rodziny MEIN, przed przeprowadzeniem
rozpoznawania poditaczonych urzadzen, nalezy wtaczy¢ funkcje “L7
Falownik”, zob. Tabela 5 w paragrafie 5.1.

Konieczno$c¢ przeprowadzenia tej czynnosci jest sygnalizowana réwnoczesnym
miganiem diod “L1” i “L2” na centrali.

W celu przeprowadzenia rozpoznawania urzagdzen, nalezy:

Nacisna¢ rownoczesnie
i przytrzymac przyciski
[Open] i [Set]

[\<Ml Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy rozpoznawanie urzadzen

[\ZM Po zakoriczeniu rozpoznawania, dioda zacisku STOP musi by¢
zapalona, a diody “L1” i “L2” muszg zgasnac (moga zacza¢ migac
diody “L3" i “L4” w celu zasygnalizowania, ze nie przeprowadzono
rozpoznawania potozen).

Procedure te nalezy powtdrzyé, jesli zostanie przeprowadzona jakas
zmiana w urzadzeniach przytaczonych do zaciskéw BlueBus i Stop (np.
po przylaczeniu nowego urzadzenia do centrali sterujacej). Operacje
nalezy przeprowadzi¢ réwniez wéwczas, gdy zostaje przytaczony
falownik lub silnik z enkoderem.

3.13 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia

Po przeprowadzeniu rozpoznawania urzadzen podtgczonych do centrali
sterujgcej (paragraf 3.12), centrala musi rozpozna¢ potozenia otwarcia i
zamkniecia bramy.

UWAGA! - Procedura dla silnikow z elektronicznym wytacznikiem
krancowym: po przeprowadzeniu procedury rozpoznawania potoze-
nia otwarcia i zamkniecia, konieczne jest przeprowadzenie 3 petnych
manewréw. Podczas wykonywania tych manewréw, brama zbliza sie
stopniowo do zapisanych wczesniej potozen, az do osiagniecia potozen
zaprogramowanych.

Rozpoznawanie jest przeprowadzane wedtug roznych procedur w zaleznosci
od rodzaju silnika:

- Silnik z elektronicznym wytacznikiem krancowym (enkoder), zob.
paragraf 3.14;

- Silnik z falownikiem z rodziny MEIN, zob. paragraf 3.15;

- Silnik z mechanicznym wytacznikiem kraricowym, zob. paragraf 3.16.

3.14 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z
elektronicznym wytacznikiem krancowym (enkoder)

MoZliwe jest zaprogramowanie 3 potozen, w sposob opisany ponizej:

Potozenie ‘ Dioda ‘ Znaczenie

Al L1 Z3dane potozenie maksymalnego otwarcia. Po
dotarciu w to potozenie brama zatrzymuje sie

AP L5 Potozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w kto-
rym brama zatrzymuije sie po otrzymaniu polecenia

czesciowego otworzenia.

A0 L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w

to potozenie brama zatrzymuije sie.

Jesli brama znajduje sie w pofozeniu zamknietym, nalezy recznie umiescic ja
na wysokosci ok. 50 cm od ziemi, korzystajac z systemu manewru awaryjnego
(zob. instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w przypadku obrotu w
odwrotnym kierunku, wypadniecia z gniazd lin nosnych (bramy segmentowe)
lub nadmiernego zwinigcia rolety

Uwaga!

- jesli kierunek obrotu nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przy-
cisk Open = kierunek otwierania), nalezy odiaczy¢ zasilanie i zamienic¢
miejscami potaczenia “V” i “W” (odwrdécenie fazy) na ztaczu silnika (rys.
19).

- jesli podczas ruchu brama zatrzymuje sie, a dioda L6 miga, nalezy
ustawic¢ funkcje “Odwrdcony kierunek obrotéw”; zob. Tabela 5.

W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:




3.15 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z uzyciem

Nacisng¢ rownoczesnie i przy- b " ;
trzymac przyciski [Set] i [Close] 8 falownika z rodziny MEIN
przez 3 sekundy, aby wejéé do o MoZliwe jest zaprogramowanie 5 potozen, w sposéb opisany ponizej:
) ! Y o
trybu zapisywania potozen. o .. . X
Miga dioda L1: programowanie Polozenie g'o' Znaczenie
potozenia A1 a
A1 L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuje sie
P 7yCi isk I | lez iesc . -
pgzzzgglrli\;ig%zrlee[g?)po?\r/‘v]arzg [Close] nalezy przeniesc brame w RA1 L2 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
- otwierania. Gdy brama dociera w to potozenie, silnik
Woeisng¢ przycisk [Set] na 3 se- 3” zwalnia przechodzac na predkos$é minimalna.
K ) P .
Aﬂndy' aby potwierdzi¢ polozenie AP L5 Potfozenie czesciowego otwarcia. Potozenie, w ktérym
Dio.da L1 pozostaje zapalona s55: brama zatrzymuije sie po otrzymaniu polecenia cze-
Miga dioda L5: programowanie ggs¢ Sciowego otworzenia.
potozenia AP 000¢ RAO L7 Potozenie poczatku zwalniania podczas manewru
8882 zamykania. Gdy brama dociera w to potozenie, silnik
.... o zwalnia przechodzac na predkos$é minimalna.
A0 L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuje sie.

Jesli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czesciowego,
nalezy nacisng¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby poming¢ ten etap Jesli brama znajduje sie w pofozeniu zamknietym, nalezy recznie umiescic ja
programowania. Dioda L5 pozostaje zgaszona. na wysokosci ok. 50 cm od ziemi, korzystajgc z systemu manewru awaryjnego
W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie etapy (zob. instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w przypadku obrotu w
programowania. odwrotnym kierunku, wypadnigcia z gniazd lin nosnych (bramy segmentowe)
lub nadmiernego zwiniecia rolety.

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie czesciowego otwarcia. Uwaga! - Jesli kierunek obrotéw nie odpowiada ustawionemu kierun-
kowi (przycisk Open = kierunek otwierania), nalezy wyj$¢ z procedury

mﬂznaszrzygill?e!:g;? n(?’roez)ei?é 3” “rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia” i wkaczy¢ funkcje “Od-

AP Y, @by p P wroécony kierunek obrotéw”; zob. Tabela 5.

Dioda L5 pozostaje zapalona. 7 555¢| | W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

Miga dioda L8: programowanie = 99g¢ — . oo

polozenia AO I 838¢ Nacisnac¢ réwnoczesnie i przy- 0005¢
000¢ trzymac przyciski [Set] i [Close] 000¢
= 000¢ o TEH= 000¢
| 00 przez 3 sekundy, aby wejs¢ do 000¢
. o9 trybu zapisywania potozen. 888¢

B Miga dioda L1: programowanie 009

potozenia A1

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego zamkniecia.

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w

Weisnac przycisk [Set] na 3 se- 3" potozenie maksymalnego otwarcia.

kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
AO.
=]

Woeisna¢ przycisk [Set] na 3 se- 3”

Dioda L8 pozostaje zapalona. ° kundy, aby potwierdzi¢ potozenie

8 Al.

o Dioda L1 pozostaje zapalona. = 000¢

S Miga dioda L2: programowanie 893

potozenia RA1 000¢

000¢

000«

°60

po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasna.

Nalezy wydaé polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby

przeprowadzié petny manewr otwierania Jegdli nie chce sie zaprogramowac potozenia zwalniania podczas otwie-

rania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby poming¢ ten
etap programowania. Dioda L2 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie etapy
programowania.

t

B

|
| EE

]

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie zwalniania podczas otwierania.

i

=
Bl

=
(B

il

Woeisna¢ przycisk [Set] na 3 se-
kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L7: programowanie
potozenia RAO

Nalezy wydac¢ polecenia zamkniecia, naciskajac przycisk [Close], aby
przeprowadzi¢ petny manewr zamykania

I

=
)

=
i

i

_=_
AL

Jedli nie chce sie zaprogramowac potozenia otwarcia czesciowego,
nalezy nacisng¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby pomina¢ to progra-
mowanie. Dioda L5 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie etapy
programowania.

—
)

il

UWAGA! - Nie nalezy przerywac etapu rozpoznawania. Jesli to nastapi,
nalezy powtdrzy¢ cata procedure rozpoznawania. Jesli po zakonczeniu
etapu rozpoznawania diody “L3” i “L4” migaja, oznacza to, ze doszto do
btedu. Rozpoznawanie potozen mozna powtérzy¢ w dowolnej chwili,
réwniez po przeprowadzeniu instalacji.

Przy uzyciu przyciskow [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie czesciowego otwarcia.
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[V Rl \\VcisngC przycisk [Set] na 3 se- 3”
kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
AP.

Dioda L5 pozostaje zapalona.
Miga dioda L7: programowanie
potozenia RAO

O00000¢

Jesli nie chce sig zaprogramowac potozenia zwalniania podczas zamy-
kania, nalezy nacisna¢ szybko 2 razy przycisk [Set], aby poming¢ ten
etap programowania. Dioda L7 pozostaje zgaszona.

W przeciwnym przypadku, nalezy wykonywac kolejno wszystkie etapy
programowania.

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potfozenie zwalniania podczas zamykania.

Wecisng¢ przycisk [Set] na 3 se- 3”
kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
RAO.

Dioda L7 pozostaje zapalona.
Miga dioda L8: programowanie
potozenia AO

O00000¢
000000¢
QO00000¢
AnANAAe

e]

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego zamkniecia.

Nalezy wydac polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania

1

B

=
)

=
1]

Il

_=_
| Bl

—
[l

il

Nalezy wydac¢ polecenia zamkniecia, naciskajac przycisk [Close], aby
przeprowadzi¢ petny manewr zamykania

UWAGA! - Nie nalezy przerywac etapu rozpoznawania. Jesli to nastapi,
nalezy powtdrzy¢ cata procedure rozpoznawania. Jesli po zakonczeniu
etapu rozpoznawania diody “L3” i “L4” migajg, oznacza to, ze doszio do
btedu. Rozpoznawanie potozen mozna powtérzy¢ w dowolnej chwili,
réwniez po przeprowadzeniu instalacji.

3.16 - Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z
mechanicznym wyltacznikiem krancowym

Mozliwe jest zaprogramowanie 2 potozen, w sposob opisany ponizej:

Potozenie | Dioda | Znaczenie

Al L1 Potozenie maksymalnego otwarcia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuije sie

AO L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po dotarciu w to
potozenie brama zatrzymuije sie.

W celu przeprowadzenia procedury, silnik musi by¢ podtaczony elektrycznie
do karty wytacznika krancowego przy uzyciu 7 lub 8 krzywek (rys. 20). Do
karty uzyskuje sie dostep dopiero po odkreceniu obudowy ochronnej wytacz-
nika kraricowego. Jesli brama znajduje sie w potozeniu zamknietym, nalezy
recznie umiesci¢ ja na wysokosci ok. 50 cm od ziemi, korzystajac z systemu
manewru awaryjnego (zob. instrukcja uzytkowania silnika) w celu unikniecia, w
przypadku obrotu w odwrotnym kierunku, wypadniecia z gniazd lin nosnych
(bramy segmentowe) lub nadmiernego zwiniecia rolety. Uwaga! - Jesli kieru-
nek obrotéw nie odpowiada ustawionemu kierunkowi (przycisk Open =
kierunek otwierania), nalezy zamieni¢ miejscami potaczenia “V” i “W”
(odwrdcenie fazy) na ztaczu silnika (rys. 19).

W celu przeprowadzenia procedury, nalezy:

Nacisng¢ réwnoczesnie i przy- 0005¢
trzymac przyciski [Set] i [Close] goss
przez 3 sekundy, aby wejs¢ do 000¢
trybu zapisywania potozen. SSSE
Miga dioda L1: programowanie 009

potozenia A1

Przy uzyciu przycisku [Open] lub [Close] nalezy przeniesé brame w
potozenie maksymalnego otwarcia.

Wocisna¢ przycisk [Set] na 3 se- 3”
kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
Al.

Dioda L1 pozostaje zapalona, a
dioda L8 zaczyna migac.

0O00000(
0O00000(
0O00000(
AAAAAAT

(¢]
oo
DO O

a) Ustawi¢ krzywke stykowg 1 E 4 (kolor zielony, rys. 20), w celu
uruchomienia wytacznika kraricowego

b) Dokreci¢ srube mocujaca “A” (rys. 20)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie sruba “B” (rys. 20).

Miga dioda L8: programowanie potozenia AO

Przy uzyciu przyciskéw [Open] lub [Close] nalezy przenies¢ brame w
potozenie maksymalnego zamknigcia.

Wecisna¢ przycisk [Set] na 3 se- 3”
kundy, aby potwierdzi¢ potozenie
AO.

Dioda L8 pozostaje zapalona.

Q00000¢
Q00000¢
Q00000¢
AAAAAAS

(@)
oo
Do o

Po zwolnieniu przycisku [Set] wszystkie diody gasna.

a) Ustawic¢ krzywke stykowg 3 E 4 (kolor biaty, rys. 20) w celu urucho-
mienia wytacznika krancowego

b) Dokreci¢ srube mocujaca “A” (rys. 20)

c) Do precyzyjnej regulacji postuzy¢ sie sruba “B” (rys. 20).

Nalezy wyda¢ polecenia otwarcia, naciskajac przycisk [Open], aby
przeprowadzi¢ petny manewr otwierania

t

Ustawienia wytacznikdw krancowych bezpieczenstwa 2 SE4 i 4 SE4 (kolor
czerwony, rys. 20), nalezy przeprowadzi¢ w taki sposob, aby interweniowaty
natychmiast po przekroczeniu sterujgcego wytacznika kraricowego.

Fabryczne ustawienie wytacznikéw krancowych bezpieczeristwa 2 SE4 i 4
SE/ (kolor czerwony, rys. 20) przewiduje, ze znajduja sie one w niewielkigj
odlegtosci za roboczym wytacznikiem krarncowym.

Po przeprowadzeniu proby dziatania, nalezy sprawdzi¢ prawidtowe umieszcze-
nie srub mocujacych.

Dodatkowe wytgczniki kraricowe 8 P24 i 7 P24 sa bezpotencjatowymi styka-
mi zamknietymi, a dodatkowe wytgczniki kraricowe 6 P14 i 5 P14 sg bezpo-
tencjatowymi stykami przetaczajgcymi.

Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE (6 P14 lub 5 P1J) jest wy-
korzystywany jak wstepny wytacznik kraricowy i z tego powodu musi by¢ tak
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ustawiony, aby interweniowat, gdy brama osiggnie odlegtos¢ 5 cm od ziemi.
Aktywacja tego wytacznik krancowego powoduje, ze nie jest przeprowadza-
ny manewr "krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu”. Jesli wigczona zostaje li-
stwa krawedziowa, przeprowadza jedynie STOP. Ten wytacznik kraricowy musi
by¢ zawsze przytaczony do wejscia PRE-CLOSE centrali. Jesli nie zostaje on
przytaczony, w centrali konieczne jest potgczenie mostkiem wejscie wytacznika
kranicowego 3 z wejsciem styku wspdlnego 1.

UWAGA! - Nie nalezy przerywac etapu rozpoznawania. Jesli to nastapi,
nalezy powtorzy¢ cata procedure rozpoznawania. Jesli po zakonczeniu
etapu rozpoznawania diody “L3” i “L4” migaja, oznacza to, ze doszio do
btedu. Rozpoznawanie potozeh mozna powtdorzyé w dowolnej chwili,
réwniez po przeprowadzeniu instalaciji.

Ustawienie mechanicznych wytacznikow krancowych do silnikéw duzych
rozmiarow: 7 krzywek stykowych

Dodatkowy wyfacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE =
Dodatkowy wytgcznik kraricowy 2 OTWIERANIE o
Dodatkowy wyfacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Whytacznik kraricowy bezpieczerstwa ZAMYKANIE
Wytacznik kraricowy ZAMYKANIE

Whytacznik kraricowy bezpieczeristwa OTWIERANIE

1 ZIELONY

Whytacznik kraricowy OTWIERANIE

B A
Ustawienie mechanicznych wytacznikéw kraricowych do silnikéw matych
rozmiarow: 8 krzywek stykowych

Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 ZAMYKANIE ©
Dodatkowy wytacznik kraricowy 2 OTWIERANI o
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 ZAMYKANIE
Dodatkowy wytacznik kraricowy 1 OTWIERANIE
Wylgcznik krancowy bezpieczeristwa ZAMYKANIE
Whytgcznik krancowy ZAMYKANIE
Wytacznik kraricowy bezpieczeristwa OTWIERANIE
1 ZIELONY
Wylgcznik krancowy OTWIERANIE

L B A J

3.17 - Jednostka programowania Oview

Uzycie jednostki programowania Oview umozliwia petne i szybkie
przeprowadzenie instalacji, konserwacji oraz diagnostyki catego systemu
automatyki.

Jednostke Oview mozna przytaczy¢ do centrali sterujgcej za pomoca tacznika
BusT4 znajdujacego sie na centrali.

Aby uzyskac¢ dostep do tacznika BusT4, nalezy otworzy¢ obudowe i wprowadzi¢
tacznik w przeznaczone do tego gniazdo (rys. 21).

Zasadniczo jednostka Oview moze zosta¢ umieszczona w maksymalnej
odlegtosci od centrali sterujgcej rownej 100 metrom kabla; moze zostac
przytaczona réwnoczesnie do kilku central (do 16) i moze pozostac przytaczona
rowniez podczas zwyktej pracy automatyki.

W celu korzystania z Oview bardzo wazne jest przestrzegani srodkéw
ostroznosci podanych w instrukcji Oview oraz w instrukcji uzytkowania systemu
Oview System Book.

Jesli w centrali sterujgcej zainstalowano odbiornik radiowy serii OXI, przy uzyciu
Oview mozna uzyska¢ dostep do parametréow nadajnikdw zapisanych w tym
odbiorniku. Dalsze informacije zawarto w instrukgcji obstugi programatora Oview
oraz w karcie funkciji centrali, dostepnej rowniez na stronie www.niceforyou.com
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3.18 - Uzytkowanie z przemiennikiem czestotliwosci
(falownikiem) serii MEIN

Centrala NDCC2301 jest przeznaczona do sterowania motoreduktorami z
przemiennikiem czestotliwosci (falownikiem) serii MEIN. Zastosowanie falow-
nika umoZliwia poprawe wydajnosci silnika: kontroli predkosci, przyspieszania/
zwalniania oraz momentu obrotowego; oprdcz tego jego zastosowanie jest za-
lecane w przypadku bram szybkobieznych.

Motoreduktory Nice z zamontowanym falownikiem serii MEIN dzielg sie na dwie
gamy:

- HDFI, HDFNI do bram szybkobieznych

- SDI, SDNI do bram segmentowych

Centrala dostarcza do falownika jednofazowe napiecie 230 Vac 50/60 Hz, a
polecenia sa przekazywane za pomoca interfejsu przemystowego RS485.

Po przeprowadzeniu potgczen w sposob opisany w instrukcji silnika, falownik

jest juz gotéw do wykonania procedur instalacii:

1 Wykasowanie pamieci w przypadku bram segmentowych lub szybkobiez-
nych (paragraf 5.3.1);

2 Wigczy¢ funkcje “Falownik” (L7, 1. poziom);

3 Rozpoznawanie przytgczonych urzadzen (paragraf 3.12);

4 Rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia z uzyciem falownika z rodzi-
ny MEIN (paragraf 3.15).

Standardowe wartosci, ktdre ustawiono fabrycznie, mozna zmieniac przy uzy-
ciu programatora Oview lub przeprowadzajgc programowanie za pomoca przy-
ciskow karty.

Parametry, ktére mozna wyswietli¢/zmieni¢ to:

Predkos¢ otwierania

Predkosc¢ zwalniania podczas otwierania

Predkos¢ zamykania

Predkos¢ zwalniania podczas zamykania

Czestotliwos¢ minimalna

Przyspieszenie

Zwolnienie

Zwolnienie awaryjne

Rozruch

Rozgrzanie silnika

Zarzadzanie alarmami i zabezpieczeniami

Stan falownika

Specyfikacje dotyczace wartosci wszystkich parametrow zawarto w karcie
funkcji do centrali przemystowych, dostepnej na stronie www.niceforyou.com



4 PROBA TECHNICZNA | WPROWADZENIE DO
UZYTKU

Préba techniczna oraz wprowadzenie do uzytku sg najwazniejszymi etapami
podczas zaktadania systemu automatyki, od ktérych zalezy zagwarantowanie
maksymalnego bezpieczenstwa. Probe mozna réwniez przeprowadzac
okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych sktada sie
automatyka.

Etapy te musza zostac przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktdry musi wzig¢ na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby skontrolowac rozwigzania zapobiegajgce mozliwym
zagrozeniem oraz zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i
rozporzadzenia: w szczegolnosci wymogi normy EN 12445, okreslajacej metody
badan bram z napedem. Urzgdzenia dodatkowe muszag zosta¢ poddane
specjalnej probie, zarbwno pod wzgledem dziafania, jak i prawidtowego
wspotpracowania z centralg; w tym celu nalezy sie zapoznac z instrukcjg obstugi
poszczegolnych urzadzen.

4.1 - Préba techniczna

Kolejnos¢ czynnosé przeprowadzanych podczas préby technicznej, opisana

ponizej, odnosi sie do typowej instalacji (rys. 2):

1 Sprawd?zi¢, czy skrupulatnie przestrzegane sg wszystkie zalecenia z rozdziatu
“Ostrzezenia na temat instalacji ”.

2 Odblokowa¢ silnik. Sprawdzi¢ czy mozna przesuwac recznie brame,
otwierajac i zamykajac, przy uzyciu sity nieprzekraczajgcej 225N.

3 Zablokowac silnik.

4 Przy uzyciu urzadzen sterowniczych (nadajnika, przycisku sterujacego,
przefacznika kluczykowego, itp.), nalezy przeprowadzi¢ probe otwierania,
zamykania i zatrzymania bramy, upewniajac sig, ze ruch skrzydet jest zgodny
z przewidywanym. Zaleca sie przeprowadzenie wielu préb, w celu ocenienia
ruchu wykonywanego przez brame i wykrycia ewentualnych wad montazu,
regulacji oraz miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie.

5 Sprawdzi¢ po kolei czy prawidtowo dziatajg wszystkie zainstalowane
urzgdzenia ochronne (fotokomorki, listwy krawedziowe, itp.). Gdy dochodzi
do interwencji ktdregos z urzadzen, dioda “BLUEBUS”, zainstalowana na
centrali, szybko miga 2 razy, potwierdzajac przeprowadzone rozpoznanie.

6 Jesli sytuacjom niebezpiecznym powodowanym przez ruch skrzydet
zapobiega sie poprzez ograniczenie sity uderzenia, nalezy przeprowadzi¢
pomiar sity zgodnie z wymaganiami normy EN 12445.

4.2 - Wprowadzenie do uzytku

Wprowadzenie do uzytku moze nastgpi¢ dopiero po przeprowadzeniu
z wynikiem pozytywnym wszystkich etapdéw proby technicznej (paragraf
4.1) centrali sterujgcej i wszelkich innych zainstalowanych urzadzen.
Zabrania sie czesciowego wprowadzenia do uzytku lub w sytuacjach
“prowizorycznych”.

1 Sporzadzi¢ i przechowywac przez okres co najmniej 10 lat dokumentacije
techniczng, ktdéra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek catosci systemu
automatyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowanych
Srodkéw zapobiegawczych, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich
zainstalowanych urzadzen (w przypadku centrali nalezy uzy¢ zatgczonej
Deklaracji CE), kopig instrukcji obstugi oraz plan konserwacji systemu
automatyki.

2 Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgcg co najmniej ponizsze dane: rodzaj
automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za "wprowadzenie
do uzytku"), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie “CE”.

3 Zamocowac na stato w poblizu bramy etykiety lub tabliczki, na ktorej
wskazane sg czynnosci, jakie nalezy przeprowadzi¢ w celu odblokowania i
manewru recznego

4 Zamocowac na stato na bramie etykiete lub tabliczke z ponizszym rysunkiem
(minimalna wysokos¢ 60 mm).

( 1
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5 Sporzadzi¢ i przekaza¢ wtascicielowi deklaracje zgodnosci systemu
automatyki.

6 Sporzadzi¢ i przekaza¢ wiascicielowi “Instrukcja obstugi i ostrzezenia
dotyczgce uzytkowania systemu automatyki”.

7 Sporzadzi¢ i przekaza¢ wiascicielowi plan konserwacji systemu automatyki
(ktéry musi obejmowac¢ wszystkie zalecenia dotyczace konserwacii
poszczegdlnych urzadzen).

8 Przed wprowadzeniem do uzytku systemu automatyki, nalezy w formie
pisemnej poinformowacé odpowiednio wtasciciela (np. w instrukcji obstugi
i ostrzezeniach dotyczacych uzytkowania systemu automatyki) na temat
istniejacych niebezpieczenstw i zagrozen.

5 PROGRAMOWANIE CENTRALI

Na karcie znajduja sie 3 przyciski: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (rys.
22); mozna z nich korzysta¢ zarowno do sterowania centralg podczas préby
technicznej, jak i do programowania dostepnych funkcji. Na pokrywie centrali
zainstalowano 3 przyciski sterownicze: UP (1), ALT (@), DOWN (1)

Funkcje, ktére mozna zaprogramowac sg rozmieszczone na 2 poziomach, a ich
stan roboczy jest sygnalizowany przez 8 diod (L1 ... L8) na centrali:

- dioda zapalona = funkcja wigczona;

- dioda zgaszona = funkcja wytgczona.

Przyciski do programowania na karcie:

OPEN (A): steruje otwieraniem drzwi lub moze by¢ uzyty podczas
programowania do przesuwania w gore.

STOP (Set): steruje zatrzymaniem manewru; jesli zostanie wcisniety na dtuzej
niz 5 sekund umozliwia rozpoczecie programowania.

CLOSE (V): steruje zamykaniem drzwi lub moze by¢ uzyty podczas
programowania do przesuwania w dot.

UWAGA! - Podczas przeprowadzania manewru (otwierania lub zamykania),
wszystkie 3 przyciski pozwalajg na skorzystanie wytacznie z funkcji STOP:
zatrzymujg trwajacy manewr.
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5.1 - Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie na
“OFF” i moga zosta¢ mienione w dowolnej chwili tak, jak to przedstawiono
w Tabeli 4; Tabela 5 przedstawia dostepne funkcje: kazdej funkcji odpowiada
dioda informujgca o jej stanie.

WAZNE - Podczas programowania maksymalny okres czasu migdzy
nacisnieciem kolejnych przyciskdw to 10 sekund; po jego uptywie procedura
jest automatycznie przerywana, a wprowadzone do tego momentu zmiany
zostajg zapisane.

TABELA 4

Procedura programowania pierwszego poziomu (ON-OFF)

[[A Nacisnac i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

(V-2 7 \olnic przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

[V<BE Nacisngé przycisk “A” lub “¥”, aby zaczela migaé dioda
odpowiadajgca funkciji, ktdrg chce sie zmienic;

[\l NacisngC przycisk “Set”, w celu zmiany stanu funkgji: krétkie
migniecie = OFF; dtugie migniecie = ON;

[\ Odczekac¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjsé z
programowania i zapisa¢ parametr.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub“OFF”, podczas
przeprowadzania procedury, nalezy powtdrzy¢ punkty 03 i 04.
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Funkcja

TABELA 5: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (pierwszy poziom)

Opis

Zamvkanie Ta funkcja umozliwia automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie pauzy. Czas pauzy jest ustawiony fa-
L1 Y brycznie na 40 sekund, ale mozna go zmienia¢ na 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 i 250 sekund.
automatyczne L i h B o : A
Jezeli funkcja nie jest wiaczona, dziatanie automatyki jest typu ,,pétautomatycznego”.
Ta funkcja sprawia, ze brama pozostaje otwarta tylko przez czas niezbedny do przejazdu. Interwencja fotokomadrek powo-
duje zawsze automatyczne zamknigcie bramy po czasie pauzy wynoszacym 5 s (niezaleznie od zaprogramowanej wartosci)
Dziatanie to zmienia sie w zaleznosci od tego czy funkcja “Zamykanie automatyczne” jest witgczona czy wytaczona.
L2 Zamknij ¢ Przy wytaczonym “Zamykaniu automatycznym?”: Brama osigga zawsze potozenie catkowitego otwarcia (nawet jesli Foto zostaje
po Foto zwolniona wczesniej). Po zwolnieniu ,Foto”, system powoduje automatyczne zamkniecie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
¢ Przy wiaczonym “Zamykaniu automatycznym”: manewr otwierania zatrzymuje sie natychmiast po zwolnieniu fotoko-
morek i system powoduje automatyczne zamknigcie z czasem pauzy wynoszacym 5 sekund.
Funkcja ,Zamknij po Foto” zostaje zawsze wytaczona podczas manewrdw przerwanych za pomocg polecenia Stop.
Wigczenie funkcji “Zamyka zawsze” powoduije, ze brama jest zawsze zamykana, gdy po powrocie zasilania jest ona otwarta.
Zamyka . ) ) ’ o L M
L3 zawsze Ze wzgledow bezpieczeristwa, manewr jest poprzedzony 3-sekundowym miganiem. Jezeli funkcja nie jest wigczona, po po-
wrocie zasilania brama pozostanie zatrzymana.
. Ta funkcja umozliwia skompensowanie wydtuzenia metalowych lin bramy, do ktérego dochodzi wraz z uptywem czasu. Jej
L4 Kompensacja . g o b X . o
dziatanie jest uzaleznione od zastosowania listwy krawedziowej typu opornosciowego 8k2Q lub optycznego OSE.
. Ta funkcja umozliwia wtgczenie cyklu nagrzewania faz silnika, gdy temperatura otoczenia spadnie ponizej 5° C. Korzystanie z
L5 Rozgrzanie . o o ) - o 4
tej funkciji jest mozliwe tylko w konfiguraciji z falownikiem z rodziny MEIN.
Przy wigczonej funkcji migania wstepnego zostaje dodana 3-sekundowa przerwa miedzy zapaleniem sie lampy ostrzegawczej
L6 Miganie wstepne i poczatkiem manewru, w celu wczesniejszego ostrzezenia o sytuacji niebezpiecznej. Jezeli funkcija nie jest aktywna, wigczenie
lampy ostrzegawczej jest rownoczesne z poczatkiem manewru.
. To ustawienie umozliwia wigczenie logiki pracy dla silnikdw z falownikiem z rodziny MEIN. Fabryczne ustawienie to “OFF”. Wazne
L7 Falownik - " y . . " .
- Po jego wiaczeniu konieczne jest ponowne przeprowadzenie rozpoznawania podtaczonych urzadzen (paragraf 3.12)
Odwrécony Ten parametr umozliwia odwrdcenia kierunku obrotéw enkodera i ustawienia go zgodnie z kierunkiem obrotow silnika;
L8 kierunek fabryczne ustawienie to “OFF” (standardowe obroty enkodera). Wazne — Po zmienieniu tego parametru, konieczne jest
obrotow ponowne przeprowadzenie rozpoznawania potozen otwarcia i zamykania (paragraf 3.13).

5.2 - Programowanie drugiego poziomu (regulowane parametry)

Wszystkie parametry drugiego poziomu mozna zmieni¢ w dowolnej chwili przeprowadzajgc procedure z Tabeli 6. Parametry sa ustawione fabrycznie tak jak to
pokazano w polach szarego koloru w Tabeli 7.

Parametry mozna regulowac na sali wartosci d 1 do 8 (L1 ... L8); w Tabeli 7 przedstawiono funkcje odpowadajacg kazdej diodzie.

WAZNE - Podczas programowania maksymalny okres czasu miedzy nacisnieciem kolejnych przyciskéw to 10 sekund; po jego uptywie procedura jest
automatycznie przerywana, a wprowadzone do tego momentu zmiany zostajg zapisane.

TABELA 6

Procedura programowania drugiego poziomu (regulowane parametry)

01. Nacisnac i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

02.

Zwolni¢ przycisk “Set” , gdy dioda L1 zaczyna migac;

03.

Nacisnac¢ przycisk “A” lub “¥”, aby zaczeta miga¢ dioda odpowiadajgca parametrowi, ktéry chce sie zmienic;

04.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” az do zakonczenia kroku 06;

05.

Zaczekac okoto 3 sekund na zapalenie sie diody przedstawiajacej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany;

06.

Nacisna¢ przycisk “A” lub“V¥”, aby przenies¢ diode przedstawiajgca wartos¢ parametru;

(8

Zwolni¢ przycisk “Set”;

08.

Odczeka¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

Uwagi — W celu ustawienia innych funkcji na “ON” lub“OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzyc punkty od 03 do 07.

Dioda wej-

Sciowa

L1

Parametr

Czas pauzy

TABELA 7: lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac (drugi poziom)

Dioda Wartosé Opis
(poziom)
L1 10 sekund
L2 20 sekund
L3 40 sekund
Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
L4 60 sekund zamknieciem automatycznym. Dziata tylko
L5 80 sekund wtedy, gdy jest aktywne automatyczne
zamykanie.
L6 120 sekund
L7 160 sekund
L8 250 sekund
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L1 Krokowy : Otwiera — stop — zamyka — stop
L2 Krokowy : Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Krokowy : Otwiera — zamyka - otwiera — zamyka
15 L4 Krokowy 2 (mnigj niz 2” powoduje otwarcie czesciowe) o
Tryby robocze | |5 Zespdt mieszkalny 2 (wiecej niz 2” powoduie stop) Przypisuje tryby robocze.
L6 Zespot mieszkalny
L7 Tryb manualny
L8 Otwarci(? w t.rybie ,,p(")ialjtomatycznym”; zamkniecie “w
obecnosci uzytkownika
L1 Predkos¢ 1: 80%
L2 Predkos¢ 2: 100%
L3 Predkos¢ 3: 140%
L3 Predkosé sil- L4 Predkosc 4: 180% Reguluje predkosé silnika podczas nor-
nika L5 Predkos¢ 5: Otwiera 80%, zamyka 50% malnego ruchu silnika z falownikiem.
L6 Predkos¢ 6: Otwiera 100%, zamyka 50%
L7 Predkos¢ 7: Otwiera 140%, zamyka 60%
L8 Predkos¢ 8: Otwiera 180%, zamyka 60%
L1 Kontrolka Otwarta brama
L2 Aktywna, gdy brama zamknigta
L3 Aktywna, gdy brama otwarta
L4 Wyjscie 1 L4 Lampa ostrzegawcza Wybiera urzadzenie podigczone do wyj-
(MOS) L5 Blokada elektryczna $cia 1 sterowanego przez MOS.
L6 Lampa ostrzegawcza 24
L7 Przyssawka
L8 Kontrolka Konserwacja
L1 Aktywna, gdy brama zamknigta
L2 Aktywna, gdy brama otwarta
L3 Swiatto pomocnicze
L5 Wyjscie 3 (prze- L4 Blokada elektryczna Wybiera urzadzenie podigczone do wyj-
kaznik) L5 Kanat radiowy 1 Scia 3 sterowanego przez przekaznik.
L6 Kanat radiowy 2
L7 Kanat radiowy 3
L8 Kanat radiowy 4
L1 Swiatlo czerwone
L2 Swiatto zielone
L3 Swiatto ruchu jednokierunkowego
15 Wyscie swiatet L4 BUCh jednokierunkowy, migajace Wybiera urzadzenie podiaczone do wyj-
L5 Swiatto ruchu jednokierunkowego przemiennego Scia Swiatet.
L6 Dioda otwarta brama
L7 Stan
L8 Kontrolka Konserwacja
L1 Tryb krokowy (styk normalnie otwarty)
L2 Otwarcie czesciowe 1 (styk normalnie otwarty)
L3 ALT (styk normalnie zamknigty)
L7 ING1 L4 Foto (styk normalnie zamkniety) Wybiera funkoje, ktéra zostanie przypisana
L5 Foto1 (styk normalnie zamknigty) do wejscia ING1
L6 Foto?2 (styk normalnie zamkniety)
L7 Foto3 (styk normalnie zamkniety)
L8 Awaria (styk normalnie zamknigty)
L1 0, 0, 0, 0 natychmiastowa aktywacja
L2 20, 20, 0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Wybiera wyraZohy w “ms” czas opdznie-
Opéznienie L 100, 100, 50, 50 r_wlst\(l)v(ije\r/\giczenla hamulca w:
L8 wytgczenia ha- )
mulca LS 150, 150, 100, 100 - zamykanlg o
- zatrzymaniu otwierania
L6 200, 200, 150, 150 - zatrzymaniu zamykania
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Uwagi: “ ” 10 regulacja fabryczna
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5.3 - INFORMACJE POSZERZONE “Kontrolka” dziata w nastepujacy sposob:

5.3.1 - Catkowite wykasowanie pamieci centrali sterujgcej - przedstawia dziatanie diody Bluebus wysylajac przy uzyciu tych samych
: L . . . ) ) L sygnatéw diagnostycznych;

W centrali sterujgcej mozna wykasgvx_/ac lwszyst.kle zapisane dahe I przywrocic | paii sie $wiatlem ciagtym, gdy obwdd zabezpieczajacy (ALT z zacisku Iub

a do stanu poczatkowego z wartosciami ustawionymi fabrycznie. przycisku, termik silnika, odblokowanie silnika, itp.) jest przerwany.

W centrali mozna przeprowadzi¢ 2 rodzaje kasowania:

e Kasowanie w przypadku bram segmentowych: przy tym rodzaju | (7 @) @)
kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do @ ngj LC
sterowania brama segmentowa lub roletg. -

e Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych: przy tym rodzaju
kasowania zostajg zatadowane wartosci fabryczne zwyczajowo stuzace do
sterowania bramg szybkobiezng z falownikiem.

~

Kasowanie w przypadku bram segmentowych lub rolet:

Nacisnac¢ réwnoczesnie i przytrzymac przyciski “A” i “¥”; —

Zwolni¢ przyciski, gdy zapalg sie diody programowania (po okoto 3 sekundach);

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody
programowania beda migac¢ szybko przez 3 sekundy.

S

Nacisngé réwnoczesnie i przytrzymaé przyciski “A” i “¥”; 5.3.3 - Procedura aktywacji kontrolki konserwaciji
(gdy nie jest jeszcze wiaczona)

T

Kasowanie w przypadku bram szybkobieznych: -

Po uptywie 3 sekund diody programowania zapalajg sie, a nastepnie
gasnag: przyciski nalezy zwolni¢ po zgasnieciu diod (po okoto 6 sekundach);

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

Jesli operacja zostata przeprowadzona prawidtowo, diody

; <Ep! Zwolni¢ przycisk, gdy dioda “L1” zaczyna migac;
programowania beda migac¢ szybko przez 6 sekundy.

Nacisna¢ przycisk “A” lub “¥”, aby przenies¢ sie od diody, ktéra miga,
do diody L4 (dioda wejsciowa “OUT1");

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk “Set” az do zakonczenia kroku 07;

5.3.2 - Inne funkcje

¢ Funkcja ,,Zawsze otwiera”
To specjalna funkcja centrali sterujgcej; jest ona przypisana do wejscia “Tryb
krokowy” i sprawia, ze manewr otwierania jest wywotywany zawsze wtedy,
gdy polecenie “Tryb krokowy” pozostaje wtgczone przez ponad 3 sekundly.
Funkcja ta jest wtgczona przy dowolnym ustawieniu wejscia “PP” (zob.
“Funkcje Tryb krokowy” w Tabeli 8).
Mozna jg wykorzystac np. do przytaczenia zegara i zaprogramowania stale
otwartej bramy w okreslonym pasmie czasowym.

¢ Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”
Jesli jedno lub kilka z urzadzeri ochronnych zainstalowanych w systemie
automatyki nie dziata prawidtowo lub jest wytgczone z uzytku, ta funkcja
pozwala mimo to na sterowanie bramg w trybie “w obecnosci uzytkownika”
(zob. “10 - instrukcja obstugi”).

TABELA 8

Odczekac 3 sekundy, az zapali sie dioda zaprogramowanego wyjscia;

Nacisnac przycisk “A” lub“V¥”, aby zapalona dioda przeniosta sie na L8;

Zwolni¢ przycisk “Set” i poczeka¢ na wyjscie z programowania po
uptywie ustawionego czasu.

5.3.4 - Procedura wyfaczenia kontrolki konserwacji
(gdy jest juz wiaczona)

Nacisnac i przytrzymac przycisk “Set” przez okoto 3 sekundy;

Zwolni¢ przycisk, gdy dioda “L1” zaczyna migac;

Nacisng¢ przycisk “A” lub “¥”, aby przenies¢ sig od diody, ktdra miga,
do diody L4 (dioda wejsciowa “OUT1");

Nacisnac i przytrzymac przycisk “Set” az do zakonczenia kroku 07;

llosé Lampa ostrzegawcza Kontrolka konserwacji
manewrow Flash

Mniejsza od Normalny sposéb Zapalona przez 2 s na Odczekac 3 sekundly, az zapali si¢ dioda L8;
80% limitu dziatania poczatku manewru Nacisnaé Al CAT [ e . . .
ac przycisk “A” lub“V¥”, aby zapalona dioda przeniosta sie z
(0,5 s zapalona - 0,5 s L8 na inna diode;
zgaszona) ’
Zwolni¢ przycisk “Set” i poczekaé na wyjscie z programowania
Miedzy 81% a Na poczatku manewru Miga przez caty czas trwania wskutek grzgkroczenia usta?/vionego czasu Yl brog
100% limitu pozostaje zapalona przez | manewru -

2 s, nastepnie dziata w Ostrzezenie na temat konserwacji zostato teraz usuniete.

normalny sposob

Uwagi - Zaprogramowac ponownie wyjscie OUT1 na urzgdzenie, z ktdrego

Wigksza od Na poczatku ina koricu | Miga caly czas che sig korzystac, a nastepne podigczy¢ je ponownie do wyjscia.
100% limitu manewru pozostaje

zapalona przez 2 s,
nastepnie dziata w

5.3.5 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

normalny sposéb W. dowolnej chwili mozna dodle}c’l nowe urz_aolzenia lub usunag¢ te juz
zainstalowane, przytaczone do wejscia BlueBus i Stop.
¢ Funkcja “Ostrzezenie na temat konserwac;ji” W celu przeprowadzenia tej procedury, nalezy:

Ta funkcja umozliwia zasygnalizowanie koniecznosci przeprowadzenia
kontroli konserwacyjnej systemu automatyki. Parametr “Ostrzezenie na
temat konserwacji” moze zosta¢ ustawiony przy uzyciu programatora
Oview. Ostrzezenie na temat konserwacji” jest sygnalizowane przez lampe
ostrzegawczg “Flash” lub przez “kontrolke konserwaciji’, w zaleznosci od
ustawienia. Sygnaty swietlne wydawane przez lampe ostrzegawcza “Flash” i
“kontrolke konserwaciji” zostaty przedstawione w Tabeli 8.
e Zerowanie licznika manewréw
Zerowanie licznika manewrdw musi zosta¢ przeprowadzone po zakonczeniu
konserwacji systemu automatyki.
Zerowanie zachodzi poprzez wytgczenie funkcji “Kontrolka konserwacji’
odnoszacej sie do wyjscia “OUT1” lub przy uzyciu programatora Oview.
Uwaga - Podczas wykonywania tej funkcji, nalezy chwilowo odfgczyc
urzadzenie podtaczone do wyjscia OUTT. 5.3.6 - Wejscie Bluebus
¢ Kontrolka stanu i diagnostyki
Centrala daje mozliwos¢ przytaczenia kontrolki max 24 V — 5 W do zacisku

Nacisng¢ réwnoczesnie i przytrzymad przyciski “A” i “Set”;

(po okoto 3 sekundach) Zwolni¢ przyciski, gdy diody L1 i L2
zaczynajg bardzo szybko migac;

Odczeka¢ kilka sekund, az centrala sterowania zakonczy etap
rozpoznawania przytaczonych urzadzen;

Po zakoriczeniu tego etapu, dioda STOP pozostaje zapalona,

zas diody L1 i L2 gasnag (ewentualnie zaczynajg migac¢ diody L3 i
L4). Po przeprowadzeniu tej procedury konieczne jest ponowne
przeprowadzenie proby technicznej automatyki, opisanej w rozdziale
6.

System Bluebus umozliwia przytaczenie kompatybilnych urzadzen przy uzyciu
? , AR | tylko dwdch przewoddw, po ktdrych jest przesytane zaréwno zasilanie, jak i
“kontlrolka” karty panelul przyc|skowego, ktory znajduje sie po wewnetrznej sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia zostajg podtgczone w sposdb
stronie obudowy centrali (rys. 23: zacisk 1 -, 2 4). réwnolegly do tych samych 2 przewoddéw wejscia Bluebus, bez potrzeby
“Kontrolke” mozna zainstalowac na pokrywie, wykonujac w niej otwory, lub | przestrzegania biegunowosci. Kazde urzadzenie jest rozpoznawane z osobna,
poza centrala w maksymalnej odlegtosci wynoszacej 2 metry. poniewaz podczas instalacji jest mu przypisywany jednoznaczny adres. Do
UWAGA! - Wyjscie nie jest zabezpieczone przed zwarciem. systemu Bluebus mozna przytaczy¢ fotokomorki, urzadzenia ochronne,
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urzgdzenia sterownicze, takie jak klawiatury i czytniki kart zblizeniowych, kontrolki sygnalizacyjne, itp. Centrala sterujgca rozpoznaje kazde urzadzenie z osobna i
jest réwniez w stanie wykrywac z maksymalng precyzjg ewentualne usterki. Za kazdym razem, gdy zostaje dodane badz usuniete ktéres z urzadzen podtaczonych
do Bluebus, nalezy przeprowadzi¢ faze rozpoznawania, tak jak to opisano w paragrafie 3.12.

5.4 - DIAGNOSTYKA

Niektore urzadzenia sg w stanie wydawacé sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach. W ponizszych paragrafach opisano poszczegdine
sygnaty w zaleznosci od rodzaju urzadzenia.

5.4.1 - Sygnalizacja centrali sterujacej

Diody zaciskow, tacznikdw i przyciskow zainstalowanych na centrali sterujgcej wydaja sygnaty, ktdre informujg zardwno z prawidtowym przebiegu pracy, jak i o
ewentualnych usterkach. W Tabeli 9 i 10 opisano przyczyne i srodki zaradcze dla kazdego rodzaju sygnatu.

TABELA 9

Diody zaciskow zain-
stalowane na centrali
sterujacej

PRECL
CLOSE

OPEN
SAFE

%

a— ENCODER

"
EEEE[ e EEEE
-

Dioda Bluebus Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Usterka Sprawdzi¢, czy podtgczone jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie doszto do inter-
wencji bezpiecznikow, a jesli miata ona miejsce sprawdzi¢ przyczyne usterki, a
nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe tego samego rodzaju.

Zapalona Powazna usterka Doszto do powaznej usterki; nalezy sprobowac wytaczy¢ na kilka sekund cen-
trale; jesli stan ten trwa dalej, usterka jest potwierdzona i nalezy wymienic karte
elektroniczng.

1 migniecie na sekunde Wszystko OK Zwykia praca centrali

2 szybkie migniecia Miata miejsce zmian stanu To normalne, gdy dochodzi do zmiany na jednym z wejs¢: PP, STOP, OPEN,
CLOSE, ma miejsce interwencja fotokomadrek lub zostaje uzyty nadajnik radiowy.

Seria mignie¢ oddzielonych Rézne To ta sama sygnalizacja, co w przypadku lampy ostrzegawczej (zob. Tabela 11)

pauzg pauza 1-sekundowa

Dioda STOP Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Interwencja wejscia STOP Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP

Zapalona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Dioda PP Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Wszystko OK Wejscie PP nie jest aktywne

Zapalona Interwencja wejscia PP To normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtaczone do wejscia PP jest ak-
tywne

Dioda OPEN Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Wszystko OK Wejscie OPEN nie jest aktywne

Zapalona Interwencja wejscia OPEN To normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtgczone do wejscia OPEN jest
aktywne

Dioda CLOSE Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Wszystko OK Wejscie CLOSE nie jest aktywne

Zapalona Interwencja wejécia CLOSE To normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtaczone do wejscia CLOSE jest
aktywne

Dioda ALT Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona wejscie ALT Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtagczone do wejécia ALT

Zapalona Wszystko OK Wejscie ALT aktywne

Dioda wytacznika kranco-  Przyczyna Srodki zaradcze

wego otwierania

Zgaszona Interwencja wytacznika kraricowego To normalne, jesli brama znajduje sie w potozeniu petnego otwarcia

Zapalona Wytgcznik kraricowy nie interweniowat To normalne, jesli brama znajduje sie w potozeniu innym niz potozenie petnego
otwarcia

Dioda wytacznika kranco-  Przyczyna Srodki zaradcze
wego zamkniecia wstep-

nego
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Zgaszona

Interwencja wytacznika kraicowego

To normalne, jesli brama znajduje sie w potozeniu bliskim catkowitego zamknie-
cia (ostatnie 5 cm)

Zapalona

Dioda wytacznika kranco-

wego zamkniecia

Whytacznik krancowy nie interweniowat

Przyczyna

To normalne, jesli brama znajduje sie w innym potozeniu
Srodki zaradcze

Zgaszona Interwencja wytacznika kraricowego To normalne, jesli brama znajduje sie w potozeniu catkowitego zamkniecia

Zapalona Wytacznik kraricowy nie interweniowat To normalne, jesli brama znajduje sie w potozeniu innym niz potozenie catkowi-
tego zamkniecia

Dioda SAFE Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Interwencja wejscia SAFE Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia SAFE

Zapalona Wszystko OK Wejscie SAFE aktywne

Dioda enkodera/falownika Przyczyna Srodki zaradcze

Zapalona Usterka Nalezy wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ karte; jesli usterka nie znika, nalezy wy-
mieni¢ karte

Zgaszona Wszystko OK, jesli praca z wytgcznikiem | Usterka, jesli praca z enkoderem lub falownikiem

krancowym

1 migniecie pauza 1 mignigcie

Wszystko OK

Komunikacja z enkoderem lub falownikiem przebiega prawidtowo

2 mignigcia pauza 2 migniecia

Btad komunikaciji z falownikiem

Sprawdzi¢, czy przewdd jest podiaczony i czy falownik jest zasilany

3 mignigcia pauza 3 migniecia

Btad komunikacji z enkoderem

Sprawdzi¢, czy przewdd jest podigczony i czy nie jest uszkodzony

4 migniecia pauza 4 migniecia

- Interwencja zabezpieczenia przed przete-
zeniem falownika

- Interwencja zabezpieczenia przed przepie-
ciem/zbyt niskim napieciem

- Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd na bramie lub w reduktorze falownika silnika
- Sprawdzi¢ czy wartosci napiecia sieciowego mieszcza sie w przedziale specy-
fikacji, w przeciwnym wypadku nalezy ustabilizowac napiecie sieciowe

5 mignie¢ pauza 5 migniec

Interwencja zabezpieczenia przed przegrza-
niem falownika

Pozwoli¢, aby falownik ostygt i zmniejszy¢ cykl roboczy

6 migniec pauza 6 migniec¢

Interwencja zabezpieczenia przed przecig-
zeniem

Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd na bramie lub w reduktorze silnika z falowni-
kiem

7 mignie¢ pauza 7 migniec¢

Interwencja zabezpieczenia przed zwarciem

Wymienic rezystor hamowania falownika

8 mignie¢ pauza 8 migniec

Interwencja zabezpieczenia przed przerwa-

Odtgczy¢ zasilanie od centrali, otworzy¢ falownik i sprawdzié, czy fazy silnika

nym przewodem sg przerwane. W takim przypadku, nalezy wymieni¢ silnik lub sprawdzi¢, czy

odtgczyt sie przewdd zasilania biegnacy od falownika do silnika.

TABELA 10

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

000

Diody
programowania
zainstalowane
na centrali
sterujacej

Dioda 1

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zamykanie automatyczne” nie jest wtaczona.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zamykanie automatyczne” jest wigczona

Miga * Programowanie funkcji w trakcie.
¢ Jesli miga rownoczesnie z diodg L2, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie urzadzen (zob. paragraf 3.12).

Miga szybko Po uruchomieniu centrali, oznacza btad pamieci dotyczacy podtaczonych urzadzen. Réwnoczesnie dioda “Bluebus” wydaje swietiny
sygnat diagnostyczny: 5 mignie¢ - 1-sekundowa pauza - 5 mignie¢. W tym przypadku nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie
podtaczonych urzadzen (zob. paragraf 3.12) lub wykasowac¢ pamiec¢ (zob. paragraf 5.3.1).

Dioda 2 Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zamknij po Foto” nie jest wtaczona.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zamknij po Foto” jest wigczona.

Miga ® Programowanie funkgji w trakcie
¢ Jesli miga réwnoczesnie z diodag L1, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie urzadzen (zob. paragraf 3.12).

Miga szybko Po uruchomieniu centrali, oznacza btad pamieci dotyczacy potozen. Réwnoczesnie dioda “Bluebus” wydaje Swietiny sygnat
diagnostyczny: 5 mignie¢ - 1-sekundowa pauza - 5 mignie¢. W tym przypadku nalezy przeprowadzic¢ rozpoznawanie potozen otwarcia
i zamknigcia (zob. paragraf 3.13.5) lub wykasowac pamiec (zob. paragraf 5.3.1).

Dioda 3 Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zawsze zamyka” nie jest wtaczona.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zawsze zamyka” jest wigczona.

Miga * Programowanie funkcji w trakcie.
e Jesli miga rdwnoczesnie z dioda L4, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia bramy (zob. paragraf 3.12).

Miga szybko Po uruchomieniu centrali, oznacza btad pamieci dotyczacy parametréw i konfiguracji. Réwnoczesnie dioda “Bluebus” wydaje swietiny
sygnat diagnostyczny: 5 migniec - 1-sekundowa pauza - 5 mignie¢. W tym przypadku nalezy wykasowac pamiec (zob. paragraf 5.3.1),
przeprowadzi¢ rozpoznawanie przytaczonych urzadzen (zob. paragraf 3.12) i rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia (zob.
paragraf 3.13).

Dioda 4 Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Kompensacja” nie jest wigczona.
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Zapalona

Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Kompensacija” jest wtaczona.

Dioda 5

Miga ® Programowanie funkcji w trakcie.
e Jesli miga réwnoczesnie z dioda L3, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamknigcia bramy (zob. paragraf 3.13).
Miga szybko Wyryto btad w odczycie napiecia sieciowego lub brak jest karty hamulca. Wytaczyé i ponownie wiaczyé: jesli usterka nie znika, moze

okazac sie konieczna wymiana karty hamulca.
Opis

Dioda 6

Zgaszona Podczas zwyklej pracy oznacza, ze funkcja “Zwolnienie krotkie” jest wiaczona.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zwolnienie dtugie” jest wigczona.

Miga Programowanie funkcji w trakcie.

Miga szybko Nastapit btad w odczycie enkodera, prawdopodobnie spowodowany usterka. Sprawdzi¢, czy okablowanie taczace centrale z

enkoderem jest prawidtowo podtgczone.

(o]11]

Dioda 7

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Miganie wstepne” nie jest wigczona.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Miganie wstepne” jest wigczona.

Miga Programowanie funkcji w trakcie.

Miga szybko Btad dotyczacy kierunku obrotéw enkodera. Nalezy zmienic¢ ustawienie parametru “Odwrdcony kierunek obrotdw”.

Opis

Dioda 8

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze nie zostata wigczona praca z falownikiem.

Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze zostata wtgczona praca z falownikiem.

Miga Programowanie funkcji w trakcie.

Miga szybko Btad ogdiny “Falownik”. W celu sprawdzenia rodzaju btedu, nalezy zapoznac sie z diagnostyka diody enkoder/falownik opisang w

tabeli 9.
Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze ustawienie kierunku obrotéw silnika jest standardowe.
Zapalona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze ustawienie kierunku obrotéw silnika jest odwrécone.
Miga Programowanie funkcji w trakcie.

Miga szybko Nieuzywane.

5.4.2 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Jesli do wyjscia FLASH na centrali sterujgcej zostanie podtgczona lampa ostrzegawcza (lub lampa diodowa zaprogramowana tak samo jak lampa ostrzegawcza),
podczas wykonywania manewru bedzie ona migata z czestotliwoscia 1 sekundy. Jesli dojdzie do usterek, lampa ostrzegawcza wyda sygnaty $wietine; zostajg one
powtdrzone dwa razy i oddziela je pauza o diugosci 1 sekundy. Takie same sygnaty emituje lampa diodowa oraz dioda “Bluebus”. W Tabeli 11 opisano przyczyne
i Srodki zaradcze dla kazdego rodzaju sygnatu.

TABELA 11

Srodki zaradcze

Przyczyna

pauza 1-sekundowa
5 mignie¢

1 migniecie Btad systemu Bluebus Kontrola urzadzen potaczonych z systemem Bluebus, ktéra zostaje przeprowadzo-
pauza 1-sekundowa na na poczatku manewru, nie odpowiada urzadzeniom zapisanym podczas eta-
1 migniecie pu rozpoznawania. Mozliwe, ze niektére z urzadzen sg uszkodzona, nalezy je wiec
sprawdzi¢ i wymienic.
Jesli dokonano zmian w urzadzeniach, nalezy ponownie przeprowadzi¢ ich rozpo-
znawanie (zob. paragraf 3.12).
2 migniecia Interwencja fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub kilka fotokomdrek nie daje zgody na ruch; spraw-
pauza 1-sekundowa dzi¢ czy nie ma przeszkdd lub czy nie dochodzi do interferenciji wigzek podczerwieni
2 migniecia poszczegodlnych fotokomorek.
3 migniecia Nieuzywane
pauza 1-sekundowa
3 migniecia
4 migniecia Interwencja wejscia STOP lub Na poczatku manewru lub w czasie wykonywania ruchu doszto do interwencji wej-
pauza 1-sekundowa ALT Scia STOP lub ALT; nalezy sprawdzi¢ przyczyne interwenciji.
4 migniecia
5 mignie¢ Btad w parametrach wewnetrz- Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja btedu nie znika, nalezy

nych centrali sterujacej przeprowadzi¢ “Catkowite wykasowanie pamieci” w sposéb opisany w paragrafie
5.3.1 i ponownie przeprowadzi¢ instalacje; jesli stan pozostaje taki sam, moZliwe, ze

doszto do powaznej usterki i konieczna bedzie wymiana karty elektroniczne.

6 mignie¢
pauza 1-sekundowa
6 mignie¢

Nieuzywane ---

7 mignie¢
pauza 1-sekundowa
7 mignie¢

Btad w elektrycznych obwodach
wewnetrznych

Nalezy odtaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilajace, nastepnie spréobowad
wydad jakies polecenie; jedli stan pozostaje taki sam, mozliwe, Zze doszto do powaz-
nej usterki karty lub w potgczeniach silnika. Nalezy to sprawdzi¢ i przeprowadzi¢
ewentualng wymiang.

8 mignie¢
pauza 1-sekundowa
8 mignie¢

Wydano juz polecenie, ktdre
uniemozliwia przeprowadzenie
innych polecen

Nalezy sprawdzi¢ jakiego rodzaju polecenie jest caly czas aktywne; moze to by¢ na
przyktad polecenie z zegara na wejsciu "otwiera".

9 mignie¢
pauza 1-sekundowa
9 mignie¢

Blokada automatyki Nalezy wysta¢ polecenie “Odblokuj automatyke” lub wywota¢ manewr poleceniem

“Tryb krokowy Wysoki priorytet”.
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O COROBIC, JESLL.

(przewodnik opisujacy sposoby rozwiazania usterek)

Ponizej przedstawiono ewentualne przypadki nieprawidtowego funkcjonowania, ktére moga pojawic sie podczas fazy montazu lub w przypadku uszkodzenia

oraz mozliwe srodki zaradcze:

* Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sig: sprawdzic¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie wymienic je.

¢ Nadajnik radiowy nie steruje przesuwem, a dioda na nadajniku nie zapala sie: sprawdzi¢ czy baterie nadajnika nie sg roztadowane i ewentualnie
wymieni¢ je. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ prawidtowe nadawanie sygnatu radiowego przez nadajnik, przeprowadzajac nastepujacag prébe: wcisnaé na
nadajniku dowolny przycisk i przytozy¢ diode nadajnika do anteny zwyktego, sprawnego nadajnika radiowego, zsynchronizowanego na pasmo FM o
czestotliwosci 108,5 MHz lub najblizsze; powinny by¢ styszalne skrzeczace odgtosy o stabym natezeniu.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr a dioda OK nie miga: sprawdzi¢ czy centrala jest zasilana napieciem sieciowym o
wartosci 230/400V. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy bezpieczniki nie sa przepalone; w takim przypadku, nalezy sprawdzi¢ przyczyne uszkodzenia i wymienic
je nainne, o takich samych parametrach.

¢ Po wystaniu polecenia nie zostaje wykonany zaden manewr, a lampa ostrzegawcza jest zgaszona: sprawdzi¢ czy polecenie zostaje rzeczywiscie
odebrane; jezeli wystane polecenie dociera do wejscia PP, dioda OK zamiga dwa razy, aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

e Manewr nie rozpoczyna sig, a lampa ostrzegawcza wykonuje kilka btyskow: nalezy policzy¢ ilos¢ btyskow i sprawdzi¢ ich znaczenie w ponizszej tabeli:

L1 szybko miga Btad pamigci urzadzen

L2 szybko miga Btad pamieci potozen

L3 szybko miga Btad pamigci parametrow

L4 szybko miga Btad synchronizacji lub karty hamulca
L5 szybko miga Btad obliczer enkodera

L6 szybko miga Btad kierunku obrotéw enkodera

L7 szybko miga Btad falownika

L8 szybko miga Nieuzywane

¢ Silnik obraca sie w odwrotna strone:

- w przypadku silnika tréjfazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego, nalezy zamieni¢ miejscami fazy “V” i “W” silnika

- w przypadku silnika jednofazowego z falownikiem, nalezy wtaczy¢ funkcje “odwrécony kierunek obrotow”

¢ Manewr rozpoczyna sig, a po chwili zatrzymuje: sprawdzi¢ przyczyne za pomoca diod diagnostyki zainstalowanych na centrali sterujace;.

¢ Silnik w wersiji jednofazowej rusza sam po uruchomieniu: sprawdzi¢, czy wtaczony zostat parametr "FALOWNIK" podczas programowania drugiego
poziomu; w razie potrzeby ustawic¢ parametr na “OFF”.

[ OSTRZEZENIA OGOLNE

7.1 - Ostrzezenia na temat bezpieczenstwa

* UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera wazne zalecenia i ostrzezenia zwigzane z bezpieczenstwem osob. Nieprawidtowa instalacja moze by¢
przyczyna powaznych obrazen ciata. Przed rozpoczeciem pracy, konieczne jest uwazne przeczytanie catej instrukcji. W przypadku watpliwosci,
nalezy przerwad instalacje i zwroci¢ sie do Serwisu technicznego Nice.

e UWAGA! - Wazne zalecenia: niniejsza instrukcje nalezy zachowacé dla potrzeb ewentualnych prac konserwacyjnych i usunigcia produktu.

7.2 - Ostrzezenia na temat instalacji

¢ Przed rozpoczegciem instalaciji, nalezy sprawdzic¢, czy niniejszy produkt jest odpowiedni do zgdanego rodzaju zastosowania (zob. rozdziat 3.1 i 3.2). Jesli nie jest
odpowiedni, NIE nalezy przeprowadzac instalaciji.

¢ Tres¢ niniejszej instrukcji odnosi sie do typowej instalacii, przedstawionej na rys. 2.
Zwazywszy na niebezpieczne sytuacje, ktére moga mie¢ miejsce podczas instalowania i uzytkowania produktu, nalezy zainstalowacé system automatyki
przestrzegajac ponizszych zalecen:
- Na linii zasilania elektrycznego nalezy zainstalowa¢ urzadzenie odfgczajace, o odlegtosci rozwarcia miedzy stykami zapewniajgcej catkowite odtgczenie w
warunkach okreslonych dla kategorii przecigzenia ll.
- Wszystkie prace instalacyjne i konserwacyjne musza by¢ wykonywane z automatyka odtgczong od zasilania elektrycznego. Jesli urzadzenie odtaczajace
zasilanie nie jest widoczne z miejsca, w ktdrym umieszczona jest automatyka, przed rozpoczeciem pracy, nalezy przymocowac¢ do urzgdzenia odtgczajacego
tabliczke z napisem: “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.
- Produkt moze by¢ podtaczony wytgcznie do linii zasilania elektrycznego posiadajacej uziemienie.
- Podczas instalacji nalezy ostroznie obchodzi¢ sie z produktem: unika¢ zgniatania, uderzen, upadkéw oraz kontaktu z jakimkolwiek ptynem. Nie wolno umieszczac
produktu w poblizu zrédet ciepta, ani wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Moze to prowadzi¢ do uszkodzenia produktu i by¢ przyczyna usterek lub sytuacii
niebezpiecznych. Jesli do tego dojdzie, nalezy natychmiast przerwacé instalacje i zwrdcic sie do Serwisu technicznego Nice.
- Nie dokonywac¢ zmian na zadnej czesci produktu. Przeprowadzanie niedozwolonych prac jest przyczyna jedynie usterek w pracy urzadzenia. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za szkody wyrzadzone na skutek samowolnych modyfikacji produktu.
- Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umystowych lub przez
osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy, chyba ze znajduja sie one pod nadzorem osdb odpowiedzialnych za ich bezpieczeristwo i zostaty
przez te osoby przeszkolone w kwestiach dotyczgcych uzytkowania produktu.
- Produkt nie jest skutecznym systemem przeciwwiamaniowym. W celu zapewnienia skutecznego zabezpieczenia przeciwwtamaniowego, nalezy uzupetnic
system automatyki innymi urzgdzeniami.
- Nie nalezy zezwala¢ dzieciom na zabawe statymi urzadzeniami sterujacymi. Urzadzenia sterujace (zdalne) nalezy przechowywac poza zasiggiem dzieci.
- Z automatyki nie mozna korzysta¢ przed jej wprowadzeniem do uzytku w sposdb opisany w rozdziale 4 “Prdba techniczna i wprowadzenie do uzytku”.
- Materiat opakowaniowy produktu nalezy usung¢ zgodnie z miejscowymi przepisami.

7.3 - Zalecenia szczegodlne zwigzane z majacymi zastosowanie dyrektywami unijnymi

e Dyrektywa “Wyroby budowlane”: Zalecenia szczegdine odnoszace sie do produktu i wynikajace z dyrektywy “Wyroby budowlane” 89/106/EWG, zmienionej
dyrektywa 93/68/EWG:
- Petna instalacja niniejszego produktu, w sposdb opisany w ninigjszej instrukcji, oraz niektére ze sposobdw jego uzytkowania (np. wytaczywszy uzycie dla
samych pojazddw) mogg sprawic, ze zostanie on wigczony w zakres zastosowania dyrektywy “Wyroby budowlane” 89/106/EWG oraz normy zharmonizowanej
EN 13241-1.
- W paragrafie 1.3.1 wskazano wszystkie kryteria instalacji niezbedne, aby produkt spetnit zasadnicze wymagania dyrektywy 89/106/EWG; osoba przeprowadzajgca
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instalacje bedzie musiata sprawdzi¢ i upewnic sie, ze wszystkie kryteria sg skrupulatnie przestrzegane.
- Spefnienie zasadniczych wymagan moze nie by¢ gwarantowane, jesli produkt zostanie zainstalowany i bedzie uzytkowany bez zastosowania sie do jednego
lub kilku z tych kryteridw. W takim przypadku zabrania sie korzystania z produktu, az do momentu, gdy instalator sprawdzi zgodnos$¢ z wymaganiami stawianymi
przez dyrektywe; nalezy natychmiast usungé zamieszczong na wyrobie etykiete “ES13241-1.4870", zabrania sie rdwniez uzycia “Deklaracji zgodnosci CE ”
w zatgczniku | do niniejszej instrukcji. Jako konsekwencja, osoba przeprowadzajaca instalacje staje sie producentem wyrobu i musi przestrzega¢ wymagan
dyrektywy “Wyroby budowlane” 89/106/EWG oraz normy zharmonizowanej EN 13241-1. W takim przypadku wyréb nalezy uznaé za “maszyne nieukonczong”
i mozna korzystac (w celu wigczenia jej do dokumentacji technicznej) z “Deklaracji zgodnosci” z zatgcznika |l.
Dyrektywa "Maszynowa":
- W paragrafie 7.3.1 przedstawiona wszystkie kryteria zwigzane z instalacjg, do ktdrych nalezy sie stosowac, aby wyrdb spetiat zasadnicze wymagania Dyrektywy
Maszynowej 2006/42/WE (wczesniej 98/37/WE). Osoba przeprowadzajaca instalacje bedzie musiata sprawdzic¢ i upewnic¢ sie, ze wszystkie te kryteria zostaty
skrupulatnie spetnione.
- Spetnienie zasadniczych wymagan moze nie by¢ gwarantowane, jesli produkt zostanie zainstalowany i bedzie uzytkowany bez zastosowania sige do jednego lub
kilku z tych kryteriow. W takim przypadku zabrania sig korzystania z produktu, az do momentu, gdy instalator sprawdzi zgodno$¢ z wymaganiami stawianymi przez
dyrektywe; zabrania sie rdwniez uzycia “Deklaracji zgodnosci CE” w zataczniku | do niniejszej instrukcji. Jako konsekwencja, osoba przeprowadzajgca instalacje
staje sie producentem wyrobu i musi przestrzega¢ wymagan dyrektywy maszynowej 2006/42/WE. Producent musi przeprowadzi¢ analize ryzyka, obejmujaca
liste podstawowych wymagan bezpieczenstwa przedstawionych w zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wraz ze wskazaniem zastosowanych rozwigzan. Nalezy
pamietac, ze analiza ryzyka jest jednym z dokumentéw wchodzacych w sktad ,Dokumentacji technicznej” automatyki. Musi by¢ ona zredagowana przez
zawodowego instalatora i mozna do niej wigczy¢ “Deklaracje zgodnosci” z zatacznika Il, ktéra musi wypeti¢ osoba przeprowadzajaca instalacje.
Ostrzezenia specjalne dotyczace przydatnosci do uzytku niniejszego wyrobu zgodnie z dyrektywa maszynowa 2006/42/WE, ktére nalezy wzig¢ pod uwage w
przypadku, gdy instalator stanie sie rdwnoczesnie producentem wyrobu.
Produkt zostaje wprowadzony na rynek jako "maszyna nieukonczona". Oznacza to, ze zostat wyprodukowany w celu wbudowania go w maszyne lub zmontowania
z innymi maszynami, aby utworzy¢ "maszyne" zgodnie z definicja dyrektywy 2006/42/WE, a wiec jedynie w potaczeniu z innymi komponentami i w sposdb
opisany w niniejszej instrukciji. Ostrzega sig, ze, zgodnie z dyrektywag 2006/42/WE, wprowadzenie do uzytku niniejszego produktu nie jest dozwolone, dopoki
producent maszyny, w ktéra niniejszy produkt zostanie wbudowany, nie zidentyfikuje jej i nie zadeklaruje jej zgodnosci z dyrektywa 2006/42/WE.
® Dyrektywa "Niskie napiecie":
Ostrzezenia specjalne dotyczace przydatnosci do uzytku niniejszego wyrobu zgodnie z dyrektywa niskonapigeciowa 2006/95/EWG. Niniejszy wyrdb spetnia
wymagania dyrektywy niskonapieciowej, jesli jest wykorzystywany do uzytku i w konfiguracjach przewidzianych w niniejszej instrukcji oraz w potaczeniu z
artykutami z katalogu produktéw firmy Nice S.p.a.
Spetienie wymagar moze nie by¢ zagwarantowane, jesli produkt jest uzywany w nieprzewidzianych konfiguracjach lub z nieprzewidzianymi, innymi produktami;
takim przypadku zabrania sie korzystania z produktu, az do momentu, gdy instalator sprawdzi zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez dyrektywe.
e Dyrektywa “Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna”:
Ostrzezenia specjalne dotyczace przydatnosci do uzytku niniejszego wyrobu zgodnie z dyrektywa "Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna" 2004/108/EWG.
Ninigjszy wyrdb zostat poddany prébom zwigzanym z kompatybilnoscig elektromagnetyczng w najbardziej krytycznych warunkach uzytkowania, w konfiguracjach
przewidzianych w niniejszej instrukgcji oraz w potaczeniu z artykutami z katalogu produktéw firmy Nice S.p.a.
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ zagwarantowana, jesli produkt jest uzywany w nieprzewidzianych konfiguracjach lub z nieprzewidzianymi,
innymi produktami; takim przypadku zabrania sie korzystania z produktu, az do momentu, gdy instalator sprawdzi zgodnos$¢ z wymaganiami stawianymi przez
dyrektywe.

7.3.1 - Kryteria dotyczace instalacji i ostrzezenia szczegélne zwiazane z zasadniczymi wymaganiami

Niniejszy produkt, jesli zostat prawidtowo zainstalowany, spetnia zasadnicze wymagania dyrektywy unijnej “Wyroby budowlane” 89/106/EWG zgodnie z norma
zharmonizowang EN 13241-1, tak jak to przedstawiono w Tabeli 1, oraz z dyrektywa maszynowa 2006/42/WE.
¢ Uwalnianie substancji niebezpiecznych:
Produkt nie zawiera i/lub nie uwalania substanciji niebezpiecznych, zgodnie z norma EN 13241-1, punkt 4.2.9 i zgodnie z listg substancji zamieszczong na stronie
internetowej Unii europejskiej*: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) Last update: 17/03/2003
Ostrzezenie specjalne majace na celu state spemianie tego wymogu — Niezbedne jest, aby réwniez inne materialy uzyte podczas instalacji, np. przewody elektryczne,
byty zgodne z tym wymogiem.
® Bezpieczne otwieranie bram poruszajacych sie w pionie: wyréb nie wykonuje niekontrolowanych posuwdw.
Ostrzezenia specjalne majgce na celu state spetnianie wymogow:
- Instalacje nalezy przeprowadzi¢, stosujac sie skrupulatnie do wszystkich zalecen opisanych w rozdziatach “2 - Instalacja” i “4 - Proba techniczna i wprowadzenie
do uzytku”.
- Nalezy upewnic sig, ze zostanie przygotowany plan konserwacji (np. przy wykorzystaniu “Kontrolki konserwacji” podtaczonej do wyjécia FLASH przypisanego
danej funkgji - zob. Tabela 7), w ktérym “zostang skrupulatnie przeprowadzone wszystkie prace opisane w rozdziale "Plan konserwaciji”.
Ochrona przed ryzykiem zgniecenia i uderzenia jest zapewniana poprzez jedna z trzech ponizszych metod:
1 - W przypadku dziatania z “przyciskiem bez samopodtrzymania” (w obecnosci uzytkownika): jak okreslono to w normie EN 12453:2000, punkt 5.1.1.4. W tym
przypadku przycisk sterujacy musi znajdowac sie w widocznym miejscu automatyki i, jezeli maja do niego dostep osoby nieupowaznione, jego uzywanie nalezy
ograniczy¢, np. poprzez zastosowanie przetacznika kluczowego.
2 - W przypadku dziatania typu “pétautomatycznego”: poprzez zastosowanie listwy krawedziowej w celu ograniczenia dziatajgcych sit, jak wyszczegodlniono w
normie EN 12453:2000, punkty 5.1.1.515.1.3.
3 - W przypadku dziatania typu “automatycznego”: poprzez zastosowanie listwy krawedziowej w celu ograniczenia dziatajgcych sit, jak wyszczegdlniono w normie
EN 12453:2000, punkty 5.1.1.5 i 5.1.3; w tym przypadku muszg zosta¢ obowigzkowo zainstalowane co najmniej dwie fotokomarki, jak pokazano na rys. 2.

8 USUWANIE PRODUKTU

Ten produkt jest integralna czescia systemu automatyki i w zwiazku z tym nalezy go usunaé wraz z nim.
Tak, jak w przypadku prac instalacyjnych, po uptywie okresu uzytkowania tego produktu rowniez prace demontazowe powinien przeprowadzi¢ wykwalifikowany
personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektdre z nich moga zostac¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ usuniete. Nalezy we wtasnym zakresie
zapoznac si¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowiazujacych przepisach dla danej kategorii produktu.

Uwaga! - Niektore czesci urzgdzenia moga zawiera¢ substancje zanieczyszczajace lub niebezpieczne, kidre, jezeli zostang uwolnione do srodowiska, moga
wywieraé szkodliwy wptyw na samo Srodowisko, jak i na zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu nalezy zatem
przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,.zbiorke selektywna” lub zwrdcic produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowego,
rownowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne sankcje w przypadku bezprawnego usuniecia niniejszego produktu.
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9 DANE TECHNICZNE PRODUKTU

OSTRZEZENIA: » \Wszystkie przestawione parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia réwnej 20°C (+ 5°C). ® Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wnoszenia zmian do produktu w dowolnej chwili i bez uprzedniego powiadomienia, gwarantujac jednak, ze bedzie on pemit te same funkcje i posiadat

to samo przeznaczenie uzytkowania.

Model NDCC4001 | NDCC4002 | NDCC4005 | NDCC2301
Typologia Centrala sterujgca do silnikow jednofazowych lub tréjfazowych z mechanicznym lub elektronicznym wytgcznikiem
krancowym Nice
Napiecie zasilania Tréjfazowe Jednofazowe
3x400Vac / 3x230Vac (+10% -10%) 50/60Hz 1x 230Vac (+10% -10%) 50/60Hz
Moc max silnika 1.1KW 2.2KW | 5.5KW 1.5KW
Moc w trybie czuwania <1W
Bezpiecznik modutu mocy F1, F2, F3: 6.3A typu T kwarc F1, F2, F3: 10A typu F1: 10A typu T kwarc
F4: 1A typu T kwarc T kwarc F4: 1A typu T kwarc
F4 1A typu T kwarc
Bezpiecznik karty logicznej DIC1 3.15A typu T

Wyjscie 1 (FLASH)

dia 1 lampy ostrzegawczej LUCYB: MLB lub MLBT (12V - 21W)

Wyjscie 2 (SCA) dla kontrolki sygnalizacyjnej 24Vdc (max 10W)
Wyjscie 3 ze stykiem bezpotencjatowym (przekaznik)
Wyscie swiatet 24Vdc (max 10W)

Wyjscie BlueBUS

1 wyjscie z maksymalnym obcigzeniem 12 jednostek BlueBUS

Wyjscie serwisowe

24Vdc +/-15% miedzy zaciskiem Wejscia 1 (PP) i Wejscia STOP (zob. paragraf 3.5)

Wejscie “STOP”

Do stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych, o statym oporze 8,2 KQ lub typu optycznego OSE; z
rozpoznawaniem automatycznym (kazda zmiana zapisanego stanu powoduje polecenie ,STOP”)

Wejscie “ALT”

Do stykéw normalnie zamknigetych obwodu ochronnego

Wejscie 1 (TRYB KROKOWY)

Do stykéw normalnie otwartych

Wejscie 2 (OTWIERA)

Do stykdw normalnie otwartych

Wejscie 3 (ZAMYKA)

Do stykéw normalnie otwartych

Ztacze Radio

Ztacze SM do odbiornikéw SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT

Wejscie ANTENY radiowej

52 ohm dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Funkcje, ktére mozna
zaprogramowac

8 funkcji typu ON-OFF i 8 funkciji regulowanych (zob. tabele 5 i 7) oraz dalsze mozliwosci programowania przy
uzyciu Jednostki programujgcej oraz sterujacej Oview

Funkcje z rozpoznawaniem

Automatyczne rozpoznawanie urzgdzen podtaczonych do wyjscia BlueBUS. Automatyczne rozpoznawanie typu

automatycznym urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznawanie wersji podtaczonego silnika

Temperatura robocza -20°C + +50°C

Uzytkowanie w srodowisku Nie

szczegolnie kwasnym, zasolonym

lub potencjalnie wybuchowym

Stopien ochrony P54

Drgania Montaz wolny od drgan (np. na murowanej scianie)
Wymiary 310x 210 x 125 mm
Waga 3.5kg
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BELANGRIJK!

Alvorens handelingen of werkzaamheden uit te
voeren, dient u eerst de algemene aanbevelingen
in deze handleiding (hoofdstuk 7) en de
gebruikslimieten (paragraaf 2.2) aandachtig te lezen.

BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT EN
GEBRUIKSBESTEMMING

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005 zijn besturingseenheden voor de
automatisering van rolluiken en sectionaalpoorten met driefasemotoren.

NDCC2301 is een besturingseenheid voor de automatisering van sectionaalpoorten
en snellooppoorten bestuurd door driefasemotor met inverter van de serie MEIN
aan boord.

Model Type poort

Aansluiting Max. vermogen

NDCC4001 ggg‘ﬁtnaalpoon Driefase 1.1KW
NDCC4002 | Foluk Soort Driefase 2.2KW
NDCC4005 gg(";tjii(l)(naalpoor‘[ Driefase 5.5KW
NDCC2301 §ﬁ‘éﬁf§8§'§§ﬁ” Ivartor serie MEIN |1 3KW / 226w

LET OP! - Alle andere soorten gebruik die niet overeenstemmen met wat
is voorgeschreven en bij omgevingsomstandigheden die niet in deze
handleiding staan, worden als oneigenlijk en verboden beschouwd!

Alle modellen besturingseenheden kunnen aan alle gewone veiligheidselementen
worden aangesloten. Voor het openen en sluiten van een poort hoeft alleen de
specifiecke knop op het deksel of de externe knop te worden ingedrukt of kan
de RF-ontvanger gebruikt worden.

LET OP! - De besturingseenheden die in deze instructiehandleiding
staan beschreven kunnen niet worden gebruikt in explosiegevaarlijke
omgevingen.

) INSTALLATIE

2.1 - Controles v6or de installatie

Alvorens over te gaan tot installeren, moet worden gecontroleerd of de
productonderdelen intact zijn, of het het juiste model betreft en of de omgeving
geschikt is voor de installatie:

* Controleer of al het materiaal in uitstekende staat verkeert en geschikt is voor
het bestemde gebruik.

* Controleer of alle gebruiksomstandigheden binnen de gebruikslimieten van het
product vallen (paragraaf 2.2) en binnen de grenswaarden die vermeld staan
in “Technische eigenschappen van het product”.

* Controleer of de installaticomgeving ruim genoeg is voor het product (afb. 1).

* Controleer of het installatieopperviak solide is en een stabiele bevestiging kan
garanderen.

e Controleer of de bevestigingsplaats niet onderhevig is aan wateroverlast;
monteer het product eventueel boven de grond.

e Controleer of er voldoende ruimte is rond het product, zodat het veilig en
eenvoudig bereikbaar is.

e Controleer of alle elektriciteitskabels van het type zijn dat in Tabel 1 staat
aangegeven.

® Controleer of er in de automatisering mechanische stoppen zijn bij het sluiten
en openen.

2.2 - Gebruikslimieten van het product

Het product mag uitsluitend worden gebruikt zoals in de volgende tabel staat
aangegeven:

Bestu- Voeding Type motor*
ringseen- | besturingseenheid
heid
NDCC4001 ' Driefase 3x230 Vac, 3x400 Vac met
NDCC4002 \I?;lcefag%%g_?zo Vac, 3x400 | gnoder van Nice of mechanische
NDCC4005 eindaanslagen
Eenfase 230 Vac met encoder van
Nice of mechanische eindaanslagen
NDCC2301 | Eenfase 230 Vac - 50/60Hz Motor met inverter serie MEIN
eenfase

(*) Met inachtneming van de bijbehorende gebruikslimieten.
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2.3 - Standaardinstallatie

Afb. 2 toont een voorbeeld van een automatiseringsinstallatie,
gerealiseerd met

componenten van Nice:

1 Reductiemotor

2 Zender

3 Veiligheidsrand

4 Aftakdoos

5 Besturingseenheid

6 Spiraalkabel

7 Knipperlicht

8 Fotocel

9 Digitaal toetsenbord - Transponderlezer - Sleutelschakelaar - Knoppenbord

Deze onderdelen zitten volgens een standaardschema op vaste plaatsen.
Raadpleeg afb. 2, bepaal grofweg de positie waar elk onderdeel van de
installatie gemonteerd dient te worden.

Belangrijk — Alvorens de installatie uit te voeren, moeten de benodigde
elektriciteitskabels worden gelegd, met inachtneming van afb. 2 en “Tabel 1 -
Technische kenmerken van de elektriciteitskabels”.

Let op! — Houd er, tijdens het leggen van de leidingen voor de doorgang van
de elektriciteitskabels en de ingang van de kabels in de behuizing van de
besturingseenheid, rekening mee dat, door mogelijke afzettingen van water dat
aanwezig is in de verdeelschachten, de aansluitleidingen voor condensvorming
kunnen zorgen in de besturingseenheid, hetgeen de elektronische circuits kan
beschadigen.

2.4 - Installatie van de besturingseenheid

Ga als volgt te werk voor de bevestiging van de besturingseenheid:

01. Open de doos van de besturingseenheid: draai de betreffende
schroeven los, zoals aangegeven in afb. 3-A / afb. 3-B;

02. Maak de openingen voor de doorgang van de elektriciteitskabels van de
bedienings- en/of signaleringsuitrustingen. Wij raden aan om hiervoor, en
ook om de IP-beschermingsgraad te behouden, een geschikt gereedschap
(bijvoorbeeld een gatenzaag) te gebruiken en op de aangegeven plaatsen
aan de onderkant van de doos te boren. Indien nodig kunnen de
kabelingangen aan de zijkant gebruikt worden, maar alleen met gebruik
van geschikte buisverbindingen;

03. Bevestig de doos; afhankelijk van de vereisten van de installatieplek, kan
de doos op drie manieren worden bevestigd:

a) direct op de wand, door de schroeven vanuit de binnenkant van de doos
te bevestigen (afb. 4-A);

b) met behulp van de meegeleverde standaardsteunen (afb. 4-B);

c) als de goot voor de doorgang van de elektriciteitskabels erbuiten ligt,
moet de doos op maximaal 2 cm van de wand worden bevestigd om de
doorgang van de aansluitkabels achter de besturingseenheid mogelik te
maken. DCC bestaat uit 4 afstandhouders en een beschermingscarter voor
de ingang van de kabels in de doos van de besturingseenheid. Raadpleeg
voor de installatie met behulp van deze uitrusting afb. 4-C.

04. Nu is het mogelijk om alle elektrische aansluitingen uit te voeren: raadpleeg
hiervoor hoofdstuk 3.

Raadpleeg voor de installatie van de andere inrichtingen van de automatisering
de betreffende instructiehandleidingen.

(]




TABEL 1 - Technische kenmerken van de elektriciteitskabels (afb. 2)

Aansluiting Type kabel Max. toegestane lengte
A: Kabel VOEDING BESTURINGSEENHEID 4 x 1 mm? 5 m (opmerking 1)
B: Kabel MOTOR voor reductiemotoren van Nice zijn speciale kabels te 3-5-9-11m
verkrijgen als accessoires.
voor andere merken, raadpleeg de producent van de
reductiemotor
C: Kabel KNIPPERLICHT 2 x 1 mm? (voor knipperlicht) 10m

met antenne

afgeschermde kabel type RG58 (voor antenne)

D: Kabel BLUEBUS-INRICHTINGEN

2 x0,5 mm?

15 m (opmerking 2)

E: Kabel SLEUTELSCHAKELAAR

2 kabels 2 x 0.25 mm?

10 m (opmerking 3)

F: SPIRAALKABEL voor veiligheidsrand

spiraalkabel van Nice verkrijgbaar als accessoire

50m

Opmerking 1 — Als de voedingskabel langer dan 5 m is, moet een kabel met een grotere doorsnede worden gebruikt.

Opmerking 2 — Als de Bluebus-kabel langer dan 10 m is, en maximaal 15 m, moet een kabel met een grotere doorsnede (2 x 1 mm?) worden gebruikt. De
Bluebus-kabel moet van de andere kabels worden gescheiden.

Opmerking 3 — Deze 2 kabels kunnen worden vervangen door 1 enkele kabel van 4 x 0,5 mm?.

LET OP! - De gebruikte kabels moeten worden aangepast aan het soort omgeving waarin de installatie plaatsvindt.
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3 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

LET OP!

- Alle elektrische aansluitingen moeten worden uitgevoerd als de
elektrische voeding is uitgeschakeld.

- De aansluitwerkzaamheden mogen uitsluitend door gekwalificeerd
personeel worden uitgevoerd.

— Op de elektrische voedingslijn moet een inrichting worden geinstalleerd
die ervoor zorgt dat, indien nodig, de automatisering volledig van het
stroomnet wordt afgesloten. De onderbrekingsinrichting moet contacten
met een zodanige openingsafstand hebben dat een volledige afsluiting
plaatsvindt in geval van categorie Ill overspanning, in overeenstemming met
de installatievoorschriften. Indien nodig garandeert deze inrichting een snelle
en veilige afsluiting van de elektrische voeding; daarom moet ze in het zicht
van de automatisering geplaatst worden. Als ze echter uit het zicht staat,
moet er een systeem zijn dat een eventuele, onbedoelde of ongeautoriseerde
heraansluiting van de voeding blokkeert, om gevaar te voorkomen. De
onderbrekingsinrichting wordt niet bij het product geleverd.

3.1 - Aansluiting van de driefasevoedingskabel voor
besturingseenheden NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005

Raadpleeg voor de uitvoering van de elektrische aansluiting afb. 5.

Aan de klemmen L1, L2, L3 en aan de klem PE zit een eurostekker van 16A
verbonden. Voor de aansluiting aan de besturingseenheid kan ook een driefase
hoofdschakelaar (niet meegeleverd) worden gebruikt. In dit geval kan de
eurostekker tijdens de montage worden verwijderd.

3.2 - Aansluiting van de eenfasevoedingskabel voor
besturingseenheid NDCC2301

Raadpleeg voor de uitvoering van de elektrische aansluiting afb. 6.

Aan de klemmen L1, L2, L3 en aan de klem PE zit een Schukostekker

verbonden. Voor de aansluiting aan de besturingseenheid kan ook een éénfase

hoofdschakelaar (niet meegeleverd) worden gebruikt. In dit geval kan de

Schukostekker tijdens de montage worden verwijderd.

3.3 - Beschrijving van de elektrische aansluitingen aan de
logische printplaat NDAO0OO1 (afb. 7): veiligheids- en
besturingsinrichtingen en uitrustingen

Aan de ingangen ING1, 2, 3 kunnen besturingsinrichtingen worden aangesloten

met NA-contacten (Normaal open). Een of meerdere van deze ingangen, naast

eventueel de ingangen van STOP/ALT, kunnen dus gebruikt worden voor de
aansluiting van bijvoorbeeld een extern knoppenbord of een schakelaar met
kabel verbonden aan het plafond.

ING3 (CLOSE) - ingang voor inrichtingen die de sluiting besturen; er kunnen
ook contacten van het type “Normaal open” aangesloten worden.

ING2 (OPEN) - ingang voor inrichtingen die de opening besturen; er kunnen
ook contacten van het type “Normaal open” aangesloten worden.

ING1 (PP) - ingang voor inrichtingen die de beweging in modus Stap-voor-
stap besturen; er kunnen ook contacten van het type “Normaal open” aan-
gesloten worden.

JP - De jumper moet in de juiste positie worden geplaatst om de aansluiting
aan de ingang STOP van optische veiligheidsranden of met constante weer-
stand 8,2 kQ mogelijk te maken (zie paragraaf 3.9)

STOP - ingang voor inrichtingen die de momentane beweging blokkeren en
doorgaans daarop een korte omkering laten volgen; met de juiste voorzie-
ningen kunnen er contacten van het type “Normaal gesloten” en “Normaal
open”, inrichtingen met constante weerstand en optische inrichtingen aan-
gesloten worden. Voor meer informatie, zie paragraaf 3.9.

ALT - ingang voor inrichtingen die de momentane beweging stoppen; con-
tacten van het type “Normaal gesloten” aansluiten.

BLUEBUS - aan deze klem kunnen inrichtingen worden aangesloten die
compatibel zijn met het BlueBus-protocol van Nice. Alle inrichtingen worden
parallel aangesloten met slechts twee geleiders via welke zowel de elektri-
sche voeding als de communicatiesignalen lopen. De besturingseenheid kan
alle aangesloten inrichtingen afzonderlijk en automatisch herkennen en met
nauwkeurigheid eventuele afwijkingen detecteren. Voor meer informatie, zie
paragrafen 3.12 en 5.3.6.

De logische besturingsprintplaat NDA0O1 beschikt over drie herpro-
grammeerbare uitgangen en een vierde multifunctionele uitgang, die
vooringesteld is voor het aansluiten van een verkeerslicht, maar ook
in vele andere modi is te configureren.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - deze uitgangen kunnen worden gebruikt
om een van de inrichtingen aan te sluiten die in de volgende lijst staan aan-
gegeven. OUT1 kan worden geherprogrammeerd met de programmering op
het tweede niveau (zie paragraaf 5.2). OUT2 kan alleen met de programme-
ereenheid Oview worden geherprogrammeerd (voor meer informatie zie de
handleiding van het product).

- Knipperlicht: dit is de standaard fabrieksinstelling. Er kan een knipperlicht
van NICE modellen LUCY B, MLB of MLBT worden aangesloten met een
lampje van 12 'V, 21 W zoals een autolampje. Tijdens de beweging knippert
het, 0,5 seconde aan en 0,5 seconde uit.

Opmerking - Het is mogelijk om één knipperlicht van 12 V - 21 W aan de
besturingseenheid aan te sluiten. Als u er twee aan wilt sluiten, moeten deze
van 24V - max 25 W ziin en moeten de uitgangen geprogrammeerd worden
als “Knipperlicht 24” (zie onder).

- Knipperlicht 24: met deze functie kan een lamp van 24 V - max 25 W in-
en uitgeschakeld worden tijdens het bewegen. Tijdens de beweging knippert
het, 0,5 seconde aan en 0,5 seconde uit.

- Statussignalerings-/onderhoudslampje: het is mogelijk om een lampje
van 24V, max 10 W aan te sluiten en te kiezen uit een van de volgende
signaleringswijzen:

® Functie “Lampje poort open”

Poort gesloten: uit

Poort wordt geopend: langzaam knipperen
Poort wordt gesloten: snel knipperen
Poort open (niet in sluitingspositie): aan
e Functie “Actief als poort is gesloten”
Poort gesloten: aan

In alle andere gevallen: uit

® Functie “Actief als poort is geopend”
Poort open: aan

In alle andere gevallen: uit

* Functie "Onderhoudslampje”

Het lampje gaat bij het begin van het openen 2 seconden branden tot het
aantal uitgevoerde bewegingen onder de limiet blijft van 80% van het aantal
bewegingen dat voor geprogrammeerd onderhoud moet worden uitgevoerd.

Lampje knippert tijdens de gehele beweging: aantal bewegingen tussen de
80% en 100%

Lampje knippert altijd: aantal bewegingen boven de 100%

- Elektrische vergrendeling: er kan een elektrische vergrendeling van 24V,
max 10 W worden aangesloten (uitvoeringen met alleen een elektromagneet,
zonder elektronische inrichtingen). Tijdens het openen wordt de elektrische
vergrendeling geactiveerd en deze bilijft actief om de poort vrij te geven en
de beweging uit te voeren. Na het sluiten moet worden gecontroleerd of de
elektrische vergrendeling zich mechanisch weer vastzet.

- Elektrisch slot: er kan een elektrisch slot van 24 V, max 10 W worden
aangesloten (uitvoeringen met alleen een elektromagnest, zonder elektro-
nische inrichtingen). Bij het openen wordt het elektrische slot voor korte tijd
geactiveerd om de poort vrij te geven en de beweging uit te voeren. Na het
sluiten moet worden gecontroleerd of het elektrische slot zich mechanisch
weer vastzet.

- Zuignap: er kan een zuignap van 24 V, max 10 W worden aangesloten (uit-
voeringen met alleen een elektromagneet, zonder elektronische inrichtingen).
Als de poort is gesloten wordt de zuignap geactiveerd en blokkeert hij de
poort. Tijdens het openen of sluiten wordt de uitgang gedeactiveerd.

OUTS3 dit is een uitgang met een schoon contact, zonder spanning, met
relais, die geherprogrammeerd kan worden met de programmering op het
tweede niveau (zie paragraaf 5.2).

De mogelijke aansluitingen zijn:
- 5 GEMEENSCHAPPELIJK
-6NC
-7NA

ANTENNE ¥—| - ingang voor aansluiting van de antenne voor radio-ontvan-
ger (opm.: de antenne is ingebouwd in de knipperlichten van Nice LUCY B,
MBL, MLBT).

LIMIT SWITCH - ingang voor de aansluiting van de mechanische eindaan-
slagen. Als de motor een elektronische eindaanslag heeft moeten de ingan-
gen 1-2 en 1-4 onderling worden verbonden met draadbruggen (zie ook
afb. 10).

SAFE - ingang voor de aansluiting van de thermische beveiliging van de
motor (zie ook afb. 8). LET OP! - Deze wordt alleen voor motoren met me-
chanische eindaanslagen gebruikt. Laat “niet aangesloten” bij motoren met
elektronische eindaanslag.

TRAFFIC LIGHT (uitgang voor verkeerslicht) - dit is een multifunctionele
uitgang met een combinatie van 3 uitgangen, waaraan een totale belasting
van 24V - 25 W kan worden aangesloten.
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Om lampen van 230 Vac te gebruiken moet aan elke uitgang een interface-
relais worden aangesloten

Op de klem zijn 4 aansluitingen beschikbaar:
8: Gemeenschappelijke 24V

9: uitgang OUT-TLA

10: uitgang OUT-TL2

11: uitgang OUT-TL3

Als deze uitgangen juist worden geprogrammeerd, met de programmering op
het tweede niveau (zie paragraaf 5.2) of met de programmeereenheid Oview van
Nice, kunnen de volgende werkingsmodi verkregen worden. Tussen haakjes
staat de optie die gekozen moet worden op het tweede programmeerniveau:

Rood verkeerslicht (optie 1): OUT-TL2

Groen verkeerslicht (optie 2): OUT-TL3

Verkeerslicht één richting (optie 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Knipperend verkeerslicht één richting (optie 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Verkeerslicht afwisselende richting (optie 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Lampje poort geopend (optie 6): OUT-TL1

Onderhoudslampje (optie 8): OUT-TLA

Status*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Elektrisch slot*: OUT-TL2

Elektrische vergrendeling*: OUT-TL2

Zuignap*: OUT-TL2

Gebruikerslicht*: OUT-TL2

Radiokanaal 1*: OUT-TL3

Radiokanaal 2*: OUT-TL3

Radiokanaal 3*: OUT-TL3

Radiokanaal 4*: OUT-TL3

* Opmerking1 - Deze functies kunnen alleen met de programmeereenheid
Oview worden geactiveerd.

ENCODER - ingang voor de aansluiting van de bekabeling van de elektroni-
sche eindaanslag (encoder)

PUSH BUTTONS - ingang voor de aansluiting van het knoppenbord op het
deksel van de doos.

BELANGRIJK!

Wij raden af om een willekeurig type inrichting
of een uitrusting die niet uitdrukkelijk in deze
instructiehandleiding wordt aangegeven,
aan te sluiten. De fabrikant wijst iedere
aansprakelijkheid af voor eventuele schade die
het gevolg is van een oneigenlijk gebruik van
de verschillende inrichtingen van het systeem,
d.w.z. gebruik dat niet in overeenstemming is
met wat in deze instructiehandleiding wordt
aangegeven. Wend u tot de klantenservice van
Nice voor meer informatie

3.4 - Beschrijving van de elektrische aansluitingen aan de
vermogensprintplaat (afb. 7)

MOTOR = uitgang voor de aansluiting van de motor. Op de uitvoering
NDCC2301 moet, om een motor met inverter te kunnen besturen, op deze
uitgang de voeding van de inverter worden aangesloten.

BRAKE = uitgang voor de aansluiting van de elektrische rem (205 Vdc /
max 25 W).

BOOST = uitgang voor de aansluiting van de startcondensator (alleen voor
model NDCC2301).

LINE = ingang voor de aansluiting van de elektrische voeding.
L1-L2-L3: aansluiting DRIEFASE
L1-L3: aansluiting EENFASE

PE = ingang voor de aardaansluiting voor de besturingseenheid en motoren.

3.5 - Elektrische aansluitingen van de besturingseenheid (afb. 8)

LET OP! - Alle elektrische aansluitingen moeten worden uitgevoerd als
de elektrische netvoeding is uitgeschakeld.

Nadat de doos van de besturingseenheid is bevestigd en de openingen voor de

6

doorgang van de elektriciteitskabels zijn gemaakt (zie paragraaf 2.4), dienen de
elektrische aansluitingen als volgt te worden uitgevoerd:

Indien deze nog niet aanwezig is, moet eerst de elektrische
voedingskabel worden aangesloten:

- voor de modellen NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 zie
paragraaf 3.1

- voor het model NDCC2301 zie paragraaf 3.2;

Sluit vervolgens de elektriciteitskabel afkomstig van de motor aan:

- Driefasemotor met mechanische eindaanslag (afb. 9 en 10)
- Driefasemotor met elektronische eindaanslag (afb. 11 en 12)

- Eenfasemotor met mechanische eindaanslag en startcondensator
(afb. 12 en 9)

- Eenfasemotor met elektronische eindaanslag en startcondensator
(afb. 12 en 11)

- Driefasemotor met inverter van de serie MEIN (afb. 13 en 11)

Sluit ten slotte de elektriciteitskabels van de verschillende inrichtingen
aan, aan de hand van afb. 14 en paragraaf 3.3.

Opmerking — Om het aansluiten van de kabels te vergemakkelijken kunnen de
klemmen uit hun zittingen worden gehaald.
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3.6 - Aansluiting van andere inrichtingen aan de Opmerkingen

besturingseenheid

Als er meer inrichtingen in de installatie moeten worden gevoed, kunnen deze
aan de besturingseenheid worden aangesloten op de klemmen “P.P. (positief)”
en “STOP (negatief)” (afb. 14). De voedingsspanning is 24 Vcc (-20% + +20%)
met maximale beschikbare stroom van 1A. Belangrijk - Sluit geen inductieve
ladingen aan.

fm )

<«~— 24Vdc (+)

PP

) [

<—— GND (")

- J

3.7 - Fotocellen

Dankzij het Bluebus-systeem kan de besturingseenheid de fotocellen in de
installatie herkennen, door de adressering van de betreffende draadbruggen
te regelen (raadpleeg Tabel 2) en kan daarnaast de correcte waarde van de
functie “obstakeldetectie” toewijzen. De adressering moet zowel voor de TX-
als de RX-fotocel worden uitgevoerd, door de draadbruggen op dezelfde wijze
op beide te plaatsen en te controleren of er geen andere paren fotocellen met
hetzelfde adres aanwezig zijn. De fotocellen kunnen worden geinstalleerd zoals
aangegeven in afb. 15.

Belangrijk — Nadat de fotocellen zijn geinstalleerd of verwijderd, moet het
aanleren van de inrichtingen opnieuw worden uitgevoerd, zoals beschreven in
paragraaf 3.12.

- Het is mogelijk om aan de Bluebus-ingang twee fotocellen aan te sluiten met
besturingsfunctie “open FA1” en “open FA2” (de draadbrug A aan de achterkant
van de TX- en RX-printplaten moet worden verwijderd). Dit zorgt ervoor dat, als
de fotocellen ingrijpen, de besturingseenheid opdracht zal geven tot openen.
Raadpleeg voor meer informatie de instructiehandleiding van de fotocellen.

- Het is niet mogelijk om op dezelfde installatie meerdere adressen van hetzelfde
type te hebben.

TABEL 2 - ADRESSEN VAN DE FOTOCELLEN
Bruggen

Fotocel
FOTO

Fotocel h = 50 met ingrijpen tijdens
sluiting (ingrijpen tijdens sluiting met
omkering bij “openen”)

FOTO Il Fotocel h = 100 met ingrijpen tijdens
sluiting (ingrijpen tijdens sluiting met

omkering bij “openen”)

FOTO 1 Fotocel h = 50 met ingrijpen tijdens
opening/sluiting (bij “openen” stopt
tijdelijk de beweging - bij “sluiten” wordt

de beweging bij “openen” omgekeerd)
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FOTO 111 Fotocel h = 100 met ingrijpen tijdens
opening/sluiting (bij “openen” stopt
tijdelijk de beweging - bij “sluiten” wordt

de beweging bij “openen” omgekeerd)

FOTO 2 Fotocel met ingrijpen tijdens opening
(ingrijpen tijdens opening met omkering

tijdens “sluiten”)

FOTO 21I Fotocel met ingrijpen tijdens opening
(bij “openen” stopt tijdelijk de beweging
- bij “sluiten” wordt de beweging bij

“openen” omgekeerd)

FOTO 3 Eén fotocel met ingrijpen tijdens zowel
opening als sluiting (bij “openen” stopt
tijdelijk de beweging - bij “sluiten” wordt

de beweging bij “openen” omgekeerd)

FA1 Fotocel voor openingsinstructie
(verwijder de draadbrug A aan de

achterkant van de TX- en RX-platen)

FA2 Fotocel voor openingsinstructie
(verwijder de draadbrug A aan de

achterkant van de TX- en RX-platen)

y8°71s

LET OP! - Enkele typen fotocellen worden geactiveerd en werken
tegelijkertijd voor dezelfde duur, dus om eventuele interferentie van
de infraroodstraal te voorkomen moeten deze fotocellen NIET dichtbij
elkaar worden geinstalleerd. De paren fotocellen die met elkaar kunnen
interfereren, zijn:

- FOTO met FOTO 2

- FOTO Il met FOTO 3

- FOTO 1 met FOTO 2II
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3.8 - Digitale MOTB-schakelaar en proximitylezer voor MOMB-
transponderkaarten

Dankzij het Bluebus-systeem kunnen maximaal 4 digitale MOTB-schakelaars of
4 MOMB-transponderkaartlezers aangesloten worden.

Met MOTB kan de automatisering bestuurd worden door een van de opgeslagen
ciffercombinaties op het toetsenbord in te toetsen.

Met MOMB kan de automatisering bestuurd worden door eenvoudigweg de
opgeslagen transponderkaart bij de sensor te houden.

Deze inrichtingen zijn voorzien van een eenduidige code, die wordt herkend en
opgeslagen door de besturingseenheid tijdens het aanleren van alle aangesloten
inrichtingen (zie paragraaf 3.12). Opmerking - Voordat de inrichtingen worden
aangeleerd moet een cijfercombinatie worden ingevoerd op de digitale MOTB-
Schakelaar of op de MOMB-transponderkaart.

Op deze wijze kunnen frauduleuze pogingen tot vervanging van een inrichting
worden voorkomen en kunnen onbevoegden de automatisering niet bedienen.
Raadpleeg voor meer informatie de instructiehandleiding van de MOTB- en
MOMB-inrichtingen.
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3.9 - Ingang STOP

De functie van de ingang STOP is het veroorzaken van het direct stoppen van

de momentane beweging na een korte omkering.

Aan deze ingang kunnen inrichtingen zoals optische veiligheidsranden worden

aangesloten of veiligheidsranden met uitgang met een constante weerstand

van 8,2 kQ.

De besturingseenheid herkent tijdens het aanleren het type aangesloten

inrichting en veroorzaakt een “STOP” wanneer er sprake is van een verandering

ten opzichte van de aangeleerde status.

Met de juiste voorzieningen kunnen er aan de ingang STOP meerdere

inrichtingen, ook van een ander type, worden aangesloten:

- NA-inrichtingen: de weerstand van 8,2 kQ parallel aan de inrichting aansluiten;

- NC-inrichtingen: de weerstand van 8,2 kQ in serie aan de inrichting aansluiten;

- het is mogelijk om meerdere NC-inrichtingen onderling “in serie” aan te sluiten
zonder een maximumaantal,

- als er meerdere inrichtingen zijn, moeten ze allemaal “in cascade” worden
aangesloten met één afsluitweerstand van 8,2 kQ;

- het is ook mogelijk om een combinatie van het type NA en NC te creéren,
door de twee contacten “parallel” te plaatsen. In dit geval moet aan het NC-
contact een weerstand van 8,2 kQ “in serie” worden geplaatst; dit maakt de
combinatie van drie inrichtingen mogelijk: NA, NC en 8,2 kQ.

Let op!

- Voor de aansluiting van inrichtingen met constante weerstand 8,2 kQ
moet de draadbrug (JP) worden geplaatst, zoals aangegeven in afb. 16.

- Voor de aansluiting van een optische inrichting van het type OPTO
SENSOR (OSE), plaats de draadbrug (JP) zoals aangegeven in afb. 17
en voer de aansluitingen uit zoals aangegeven in afb. 18; de maximale
geleverde stroom op de lijn is 12 Vcc en 40 mA.

BELANGRIJK! Nadat een aansluiting is

gerealiseerd, moet het aanleren van de aangesloten

inrichtingen worden uitgevoerd.
(zie paragraaf 3.12)
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3.10 - Aansluiting van een RF-ontvanger

De besturingseenheid heeft een SM-connector voor de aansluiting van een RF-
ontvanger (optionele uitrusting, niet meegeleverd) model SMXI, SMXIS, OXI of
OXIT en eender.

Om de RF-ontvanger aan te sluiten moet de elektrische netvoeding naar
de besturingseenheid worden uitgeschakeld en de RF-ontvanger worden



aangesloten zoals aangegeven in afb. 19.

In Tabel 3 staan de acties die de besturingseenheid uitvoert afhankelijk van de
geactiveerde uitgangen of de instructies die de RF-ontvanger heeft gestuurd.
Opmerking - Raadpleeg voor overige informatie de instructiehandleiding van
de ontvanger.
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TABEL 3
Ontvanger SMXI, SMXIS, OIX, OXIT in “Modus | of II”

uitgang beschrijving

Uitgang nr. 1 Stap-voor-stap

Uitgang nr. 2 Gedeeltelijk  openen; fabriekswaarde: halverwege
openen (kan in de fase van het aanleren van de posities
worden gewijzigd met de programmeereenheid Oview)

Uitgang nr. 3 Openen

Uitgang nr. 4 Sluiten

Ontvanger OXI, OXIT geprogrammeerd in “Modus Il uitgebreid”

instructie beschrijving

Instructie nr. 1 Stap-voor-stap

Gedeeltelijk openen; fabriekswaarde: halverwege
openen (kan in de fase van het aanleren van de posities
worden gewijzigd met de programmeereenheid Oview)

Instructie nr. 2

Instructie nr. 3 Openen
Instructie nr. 4 Sluiten
Instructie nr. 5 Stoppen

Instructie nr. 6 Stap-voor-stap woonblok

Instructie nr. 7 Stap-voor-stap Hoge prioriteit

Instructie nr. 8 Gedeeltelijk openen 2

Instructie nr. 9 Gedeeltelijk openen 3

Instructie nr. 10 Automatisering openen en vergrendelen

Instructie nr. 11 Automatisering sluiten en vergrendelen

Instructie nr. 12 Automatisering vergrendelen

Instructie nr. 13 Automatisering ontgrendelen

Timer Gebruikerslicht
gebruikerslicht ON/OFF

Instructie nr. 14

Instructie nr. 15

3.11 - Eerste inschakeling en controle van de aansluitingen
Nadat de elektrische voeding naar de besturingseenheid is ingeschakeld,
dienen de volgende controles te worden uitgevoerd:

e Controleer of de Bluebus-led enkele seconden snel knippert en vervolgens of
hij regelmatig knippert, 1 keer per seconde.

e Als in de installatie fotocellen aanwezig zijn, controleer dan of hun leds
knipperen (zowel TX als RX); de manier van knipperen doet er niet toe, want dit
hangt af van andere factoren.

e Controleer of het knipperlicht dat is aangesloten aan de uitgang FLASH, uit is.

Als al deze controles niet het gewenste resultaat hebben, moet de elektrische
voeding naar de besturingseenheid uitgeschakeld worden en de eerder
uitgevoerde elektrische aansluitingen worden gecontroleerd.

3.12 - De aangesloten inrichtingen aanleren

Nadat de installatie voor het eerst ingeschakeld is (paragraaf 3.11), moeten de
inrichtingen die zijn aangesloten op de ingangen “Bluebus”, “Stop” en encoder
door de besturingseenheid worden herkend.

LET OP! - De aanleerprocedure moet ook worden uitgevoerd als er geen
enkele inrichting aan de besturingseenheid is aangesloten.
OPMERKING VOOR MOTOR MET INVERTER! - Als een motor met
inverter van de serie MEIN wordt gebruikt, moet alvorens de aangesloten
inrichtingen aan te leren, de functie “L7 Inverter” worden geactiveerd,
zie Tabel 5 van paragraaf 5.1.

Het gelijktijdig knipperen van de leds “L1” en “L2” op de besturingseenheid geeft
aan dat dit moet gebeuren.

Om de inrichtingen aan te leren, gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de
toetsen [Open] en [Set] en
houd ze ingedrukt

Laat de toetsen los zodra de leds “L1” en “L.2” snel gaan knipperen
(na ongeveer 3 seconden)

[l<Ml \Vacht enkele seconden tot de besturingseenheid het aanleren van de
inrichtingen voltooit.

V2Bl Als dit gedaan is moet de led van de klem STOP branden en moeten
de leds “L1” en “L2” uitgaan (de leds “L3” en “L4” kunnen gaan
knipperen om aan te geven dat de waarden nog niet zijn aangeleerd).

Deze procedure moet worden herhaald als er iets wordt gewijzigd aan
de inrichtingen die zijn aangesloten aan de klemmen BlueBus en Stop
(bijvoorbeeld, nadat een nieuwe inrichting aan de besturingseenheid is
aangesloten). Dit moet ook worden gedaan als er een inverter of een
motor met encoder wordt aangesloten.

3.13 - De openings- en sluitposities aanleren

Nadat de aan de besturingseenheid aangesloten inrichtingen zijn aangeleerd
(paragraaf 3.12), moet de besturingseenheid de openings- en sluitposities van
de poort opslaan.

LET OP! - Procedure voor motoren met elektronische eindaanslag:
nadat de openings- en sluitposities zijn aangeleerd, moeten 3 volledige
bewegingen worden uitgevoerd. Tijdens deze bewegingen nadert de
poort trapsgewijs de eerder opgeslagen posities, tot hij de geprogram-
meerde posities bereikt.

Om door te gaan volgt u de verschillende procedures voor de verschillende
soorten motoren:

- Motor met elektronische eindaanslag (encoder), zie paragraaf 3.14;

- Motor met inverter van de serie MEIN, zie paragraaf 3.15;

- Motor met mechanische eindaanslag, zie paragraaf 3.16.

3.14 - De openings- en sluitposities met elektronische
eindaanslag (encoder) aanleren

Er kunnen 3 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschre-

ven:

Positie ‘ Led ‘ Betekenis

Al L1 Positie van de gewenste maximale opening. Als de
poort in deze positie komt stopt ze met bewegen

AP L5 Positie van de gedeeltelijke opening. Dit is de positie
waarin de poort stopt nadat een instructie voor gedeel-

telijke opening is gegeven.

A0 L8 Positie van de maximale sluiting. Als de poort in deze

positie komt stopt ze met bewegen.

Als de poort zich in de sluitpositie bevindt, moet ze handmatig op ongeveer 50
cm van de grond worden geplaatst met behulp van het noodbewegingssys-
teem (zie de instructiehandleiding van de motor) om te voorkomen dat, in geval
van omgekeerde rotatie, de draagkabels (bij sectionaalpoorten) uit hun zittingen
komen of het luik (bij rolluiken) te ver oprolt.

Let op!

- als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets
Open = openingsrichting), moet de elektrische voeding worden uitge-
schakeld en moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van fase) in
de motorconnector worden omgekeerd (afb. 19).

- als tijdens het bewegen de poort stopt en de led L6 knippert, moet de
functie “Omgekeerde draairichting” worden ingesteld; raadpleeg Tabel
5.
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Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de toetsen
[Set] en [Close] en houd ze 3
seconden ingedrukt om toegang
te krijgen tot het opslaan van de
waarden.

De led L1 knippert: programme-
ring positiewaarde A1

000000¢(

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”

[Set] om de waarde A1 te beve-
stigen.

De led L1 blijft branden.
De led L5 knippert: programme-
ring waarde AP

O00000¢

Als u de positiewaarde voor de gedeeltelijke opening niet wilt program-
meren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de volgende
programmering te gaan. De led L5 bilijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de gedeeltelijke
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”

[Set] om de waarde AP te beve-
stigen.

De led L5 blijft branden.
De led L8 knippert: programme-
ring waarde AO

O00000¢(

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”

[Set] om de waarde AO te beve-
stigen.
De led L8 blijft branden.
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Als de toets [Set] wordt losgelaten, gaan alle leds uit.

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken om
een volledige opening uit te voeren.
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Stuur een sluitingsinstructie door op de toets [Close] te drukken om
een volledige sluiting uit te voeren.

LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden. Als aan
het eind van de aanleerfase de leds “L3” en “L4” knipperen, betekent dit
dat er een fout is opgetreden. De fase van het aanleren van de posities
kan op elk willekeurig moment herhaald worden, ook na de installatie.
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3.15 -

De openings- en sluitposities met gebruik van inverter
van de serie MEIN aanleren

Er kunnen 5 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschre-

ven:

Positie | Led | Betekenis

A1

L1 Positie van de maximale opening. Als de poort in deze
positie komt stopt ze met bewegen

RA1

L2 Positie van begin vertraging tijdens het openen. Als de
poort in deze positie komt, vertraagt de motor naar de
minimumsnelheid.

AP

L5 Positie van de gedeeltelijke opening. Dit is de positie
waarin de poort stopt nadat een instructie voor gedeel-
telijke opening is gegeven.

RAO

L7 Positie van begin vertraging tijldens het sluiten. Als de
poort in deze positie komt, vertraagt de motor naar de
minimumsnelheid.

AO

L8 Positie van maximale sluiting. Als de poort in deze
positie komt stopt ze met bewegen.

Als de poort zich in de sluitpositie bevindt, moet ze handmatig op ongeveer 50
cm van de grond worden geplaatst met behulp van het noodbewegingssys-
teem (zie de instructiehandleiding van de motor) om te voorkomen dat, in geval
van omgekeerde rotatie, de draagkabels (bij sectionaalpoorten) uit hun zittingen
komen of het luik (bij rolluiken) te ver oprolt.

Let op! - Als de draairichting niet overeenkomt met de ingestelde rich-
ting (toets Open = openingsrichting), moet de procedure “De openings-
en sluitposities aanleren” worden verlaten en de functie “Omgekeerde
draairichting” geactiveerd worden; raadpleeg Tabel 5.

Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de toetsen 000¢
[Set] en[Close] enhoudze 3 L\ 838
seconden ingedrukt om toegang 000¢

. 000¢
te krijgen tot het opslaan van de 000¢
waarden. 009

De led L1 knippert: programme-
ring waarde A1

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde A1 te beve-
stigen.

De led L1 blijft branden.

De led L2 knippert: programme-
ring waarde RA1

000000«
000000«
000000«
AAAAAA,

o
oo
Do o

Als u de positiewaarde voor de vertraging tijdens de opening niet wilt
programmeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L2 bilijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de positie van
vertraging tijdens de opening te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets
[Set] om de waarde AP te beve-
stigen.

De led L5 blijft branden.

De led L7 knippert: programme-
ring waarde RAO

Als u de positiewaarde voor de gedeeltelijke opening niet wilt program-
meren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de volgende
programmering te gaan. De led L5 blijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de gedeeltelijke
openingspositie te verplaatsen.




Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde AP te beve-
stigen.

De led L5 blijft branden.

De led L7 knippert: programme-
ring waarde RAO

O00000¢

Als u de positiewaarde voor de vertraging tijdens de sluiting niet wilt
programmeren, druk dan 2 keer snel op de toets [Set] om naar de
volgende programmering te gaan. De led L7 blijft uit.

Ga anders verder met de reeks.

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de positie van
vertraging tijdens de sluiting te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde RAO te be-
vestigen.

De led L7 blijft branden.

De led L8 knippert: programme-
ring waarde AO

O00000¢

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken om
een volledige opening uit te voeren.
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LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden. Als aan
het eind van de aanleerfase de leds “L3” en “L4” knipperen, betekent dit
dat er een fout is opgetreden. De fase van het aanleren van de posities
kan op elk willekeurig moment herhaald worden, ook na de installatie.

3.16 - De openings- en sluitposities met mechanische
eindaanslag aanleren

Er kunnen 2 posities worden geprogrammeerd, zoals als volgt wordt beschre-
ven:

Positie | Led | Betekenis

Al L1 Positie van de maximale opening. Als de poort in deze
positie komt stopt hij met bewegen

AO L8 Positie van maximale sluiting. Als de poort in deze
positie komt stopt hij met bewegen.

Om de procedure uit te voeren moet de motor elektrisch aangesloten zijn aan
de printplaat van de eindaanslag met 7/8 nokken (afb. 20). De printplaat is
pas bereikbaar als het carter/de eindaanslagafdekking losgedraaid is. Als de
poort zich in de sluitpositie bevindt, moet ze handmatig op ongeveer 50 cm
van de grond worden geplaatst met behulp van het noodbewegingssysteem
(zie de instructiehandleiding van de motor) om te voorkomen dat, in geval van
omgekeerde rotatie, de draagkabels (bij sectionaalpoorten) uit hun zittingen
komen of het luik (bij rolluiken) te ver oprolt. Let op! - Als de draairichting
niet overeenkomt met de ingestelde richting (toets Open = openings-
richting), moeten de aansluitingen “V” en “W” (omkering van fase) in de
motorconnector worden omgekeerd (afb. 19).

Om de procedure uit te voeren gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de toetsen 000¢
[Set] en [Close] en houd ze 3 gos¢
seconden ingedrukt om toegang 000¢

- 000¢
te krijgen tot het opslaan van de 000¢
waarden. 089

De led L1 knippert: programme-
ring waarde A1

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
openingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde A1 te beve-
stigen.

De led L1 blijft branden en de led
L8 gaat knipperen.

0O00000(
0O00000(
0O00000(
AAAAAAT

(¢]
oo
Do O

a) Stel de contactnok 1 E 4 in (groen, afb. 20) om de eindaanslag te
activeren

b) Draai de bevestigingsschroef “A” aan (afb. 20)

c) Voor de precisieregeling kan de schroef “B” worden gebruikt (afb.
20).

De led L8 knippert: programmering waarde AO

Gebruik de toets [Open] of [Close] om de poort naar de maximale
sluitingspositie te verplaatsen.

Druk 3 seconden op de toets 3”
[Set] om de waarde AO te beve-
stigen.

De led L8 bilijft branden.

Als de toets [Set] wordt losgelaten, gaan alle leds uit.

a) Stel de contactnok 3 E 4 in (wit, afb. 20) om de eindaanslag te
activeren

b) Draai de bevestigingsschroef “A” aan (afb. 20)

c) Voor de precisieregeling kan de schroef “B” worden gebruikt (afb.
20).

Stuur een openingsinstructie door op de toets [Open] te drukken om
een volledige opening uit te voeren.

t
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Stuur een sluitingsinstructie door op de toets [Close] te drukken om
een volledige sluiting uit te voeren.

De veiligheidseindaanslagen 2 SE4 en 4 SE4 (rood, afb. 20) moeten zodanig
worden ingesteld dat de direct na het overschrijden van de besturingseindaan-
slag ingrijpen.

De veiligheidseindaanslagen 2 SE{ en 4 SE/ (rood, afb. 20) zijn in de fabriek
zodanig ingesteld dat ze de werkingseindaanslag op korte afstand volgen.
Controleer na de werkingstest of de bevestigingsschroeven correct geplaatst
zijin.

De extra eindaanslagen 8 P24 en 7 P24 zijn sluitcontacten met nulpotentiaal
en de extra eindaanslagen 6 P14 en 5 P14 zijn schakelcontacten met nulpo-
tentiaal.

De extra eindaanslag 1 SLUITING (6 P14, of 5 P1J,) wordt gebruikt als preli-
minaire eindaanslag en moet dus zodanig worden ingesteld dat hij geactiveerd
wordt wanneer de poort op 5 cm van de grond komt. De activering van deze
eindaanslag voorkomt de uitvoering van de beweging “korte omkering”. Als
de veiligheidsrand wordt geactiveerd, wordt alleen de STOP uitgevoerd. Deze
eindaanslag moet altijd aan de ingang PRE-CLOSE van de besturingseenheid
aangesloten zijn. Als hij niet aangesloten wordt, moet op de besturingseenheid
tussen de ingang van eindaanslag 3 en de ingang van gemeenschappelijke 1
een draadbrug worden geplaatst.

LET OP! - De aanleerfasen mogen niet onderbroken worden. Als dit wel
gebeurt, moet de gehele aanleerprocedure herhaald worden. Als aan
het eind van de aanleerfase de leds “L3” en “L4” knipperen, betekent dit
dat er een fout is opgetreden. De fase van het aanleren van de posities
kan op elk willekeurig moment herhaald worden, ook na de installatie.

Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren met grote
afmetingen: 7 contactnokken

Extra eindaanslag 2 SLUITING EE
Extra eindaanslag 2 OPENING g
Extra eindaanslag 1 SLUITING
Veiligheidseindaanslag SLUITING

Eindaanslag SLUITING

Veiligheidseindaanslag OPENING

1 GROEN

Eindaanslag OPENING

Instelling mechanische eindaanslagen voor motoren met kleine
afmetingen: 8 contactnokken

Extra eindaanslag 2 SLUITING $
Extra eindaanslag 2 OPENING g8
Extra eindaanslag 1 SLUITING

Extra eindaanslag 1 OPENING
Veiligheidseindaanslag SLUITING

Eindaanslag SLUITING

Veiligheidseindaanslag OPENING

1 GROEN

Eindaanslag OPENING
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3.17 - Programmeereenheid Oview

Met de programmeereenheid Oview kunnen de installatie, het onderhoud en de
diagnostiek van de gehele automatisering op volledige en snelle wijze worden
beheerd.

Oview kan aan de besturingseenheid worden aangesloten met de connector
BusT4, die op de besturingseenheid zit.

Om toegang te krijgen tot de connector BusT4 moet de doos worden geopend
en de connector in de juiste aansluiting worden gestoken (afb. 21).

Oview kan doorgaans op een maximale afstand van 100 meter kabel
van de besturingseenheid worden geplaatst, gelijktijdig aan meerdere
besturingseenheden (max. 16) worden aangesloten en kan ook tijdens de
normale werking van de automatisering aangesloten blijven.

Als u Oview gaat gebruiken, is het heel belangrijk dat u de aanbevelingen in de
instructiehandleiding van Oview en in de handleiding van het systeem Oview
System Book in acht neemt.

Als er in de besturingseenheid een RF-ontvanger van de serie OXI zit, kunt u met
Oview toegang krijgen tot de parameters van de zenders die in die ontvanger
zijn opgeslagen. Raadpleeg voor meer informatie de instructiehandleiding van
de programmeereenheid Oview of het functieblad van de besturingseenheid,
dat ook beschikbaar is op de website www.niceforyou.com
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3.18 - Gebruik met frequentieomvormer (inverter) van de serie
MEIN

De besturingseenheid NDCC2301 is ingesteld om reductiemotoren met een
frequentieomvormer (inverter) van de serie MEIN te besturen. Dankzij het ge-
bruik van de inverter kunnen de prestaties van de motor worden verhoogd: de
controle van de snelheid, de versnellingen/vertragingen en het koppel. Boven-
dien wordt het aanbevolen voor snellooppoorten.

De reductiemotoren van Nice met voorgemonteerde inverter van de serie MEIN
zijn in twee gamma's ingedeeld:

- HDFI, HDFNI voor snellooppoorten

- SDI, SDNI voor sectionaalpoorten

De besturingseenheid levert een eenfasespanning van 230 Vac 50/60 Hz aan

de inverter en de instructies worden gestuurd via de industriéle interface RS485.

Nadat de aansluitingen zijn uitgevoerd zoals beschreven in de instructiehand-

leiding van de motor, is de inverter gereed om de installatieprocedures uit te

voeren:

1 Wissen van het geheugen voor sectionaal- of snellooppoorten (paragraaf
5.3.1);

2 Activeer functie “Inverter” (L7, 1e niveau);

3 De aangesloten inrichtingen aanleren (paragraaf 3.12);

4 De openings- en sluitposities met gebruik van inverter van de serie MEIN
aanleren (paragraaf 3.15).

In de fabriek zijn de standaardwaarden ingesteld die gewijzigd kunnen worden
met de programmeereenheid Oview of via de programmering met gebruik van
de toetsen van de printplaat.

De parameters die kunnen worden weergegeven/gewijzigd, zijn:

e Openingssnelheid

e Vertragingssnelheid bij openen
e Sluitsnelheid

e Vertragingssnelheid bij sluiten
¢ Minimumfrequentie

* \ersnelling

e \ertraging

¢ Noodvertraging

e Startkracht

* \erwarming motor



e Beheer alarmen en beschermingen
e Status van de inverter

Raadpleeg voor meer informatie over de waarden van elke parameter het func-
tieblad voor industriéle besturingseenheden op de website www.niceforyou.com

4 TEST EN INWERKINGSTELLING

De fasen van het testen en in werking stellen zijn de belangrijkste tijdens de
realisering van de automatisering om maximale veiligheid te garanderen. De
testfase kan ook worden gebruikt om de inrichtingen van de automatisering
periodiek te controleren.

Deze fasen moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren
personeel, dat de benodigde tests moet uitvoeren om de veiligheidsmaatregelen
te controleren en dat tevens moet controleren of de wetten, normen en regels
op dit gebied in acht worden genomen, in het bijzonder de eisen in de norm
EN 12455, die de testmethoden voor de controle van automatiseringen voor
hekken en poorten bepaalt. De extra inrichtingen moeten aan een specifieke
test worden onderworpen, om zowel de werking als de interactie met de
besturingseenheid te controleren. Raadpleeg hiervoor de instructiehandleidingen
van de betreffende inrichtingen.

4.1 - Test

De serie handelingen die voor de hierna beschreven test moeten worden

uitgevoerd, hebben betrekking op een standaardinstallatie (afb. 2):

1 Controleer of alle informatie beschreven in het hoofdstuk “Aanbevelingen voor
de installatie” nauwkeurig in acht is genomen.

2 Ontgrendel de motor. Controleer of de poort handmatig geopend en gesloten
kan worden met een kracht die niet groter is dan 225N.

3 Vergrendel de motor.

4 Gebruik de besturingsinrichtingen (zender, bedieningsknop, sleutelschakelaar,
etc.) om de tests uit te voeren voor het openen, sluiten en stoppen van de
poort, en te controleren of de beweging van de vleugels overeenkomt met
de instelling. Er dienen verschillende tests te worden uitgevoerd om de
beweging van de poort te beoordelen en te controleren of er geen sprake is
van montage- of afstellingsfouten of ongewenste wrijving.

5 Controleer één voor één of alle veiligheidsinrichtingen in de installatie goed
werken (fotocellen, veiligheidsranden, etc.). Als een inrichting ingrijpt, knippert
de led “BLUEBUS”, die op de besturingseenheid zit, 2 keer sneller om dit aan
te geven.

6 Als de gevaarlijke situaties, die zijn veroorzaakt door de beweging van de
vleugels, zijn weggenomen door de beperking van de sluitkracht, moet er een
krachtmeting worden uitgevoerd, zoals bepaald door de norm EN 12445,

4.2 - Inwerkingstelling

De installatie mag pas in werking worden gesteld nadat de besturingseenheid
en de andere aanwezige inrichtingen volledig en met positief resultaat zijn getest
(paragraaf 4.1). Het is verboden om de installatie gedeeltelijk of onder
“provisorische” omstandigheden te laten werken.

1 Het technisch dossier moet samengesteld en minstens 10 jaar bewaard worden
en moet ten minste bestaan uit: complete tekening van de automatisering,
schema van de elektrische aansluitingen, risicoanalyse en de bijbehorende
genomen maatregelen, conformiteitsverklaring van de fabrikant van alle
gebruikte inrichtingen (gebruik voor de besturingseenheid de bijgevoegde EG-
verklaring van overeenstemming), exemplaar van de gebruikshandleiding en het
onderhoudsplan voor de automatisering.

2 Breng op de poort een identificatieplaatje aan met ten minste de volgende
gegevens: het type automatisering, naam en adres van de producent
(verantwoordelijke voor de “inwerkingstelling”), serienummer, bouwjaar en
CE-merk.

3 Bevestig op permanente wijze in de nabijheid van de poort een etiket of een
plaatie met aanwijzingen voor het ontgrendelen en handmatig bewegen van
de poort.

4 Bevestig op permanente wijze een etiket of plaatie met deze afbeelding
(minimale hoogte 60 mm) op de poort.

4 )

5 Overhandig de eigenaar de verklaring van overeenstemming van de
automatisering.

6 Overhandig de eigenaar de handleiding met “Instructies en aanbevelingen
voor het gebruik van de automatisering”.

7 Overhandig de eigenaar het onderhoudsplan voor de automatisering (dat moet
alle onderhoudsvoorschriften voor alle afzonderlijke inrichtingen bevatten).

8 Alvorens de automatisering in werking te stellen moet de eigenaar op adequate
wijze en in schriftelijke vorm (bijvoorbeeld in de handleiding met instructies en
aanbevelingen voor het gebruik van de automatisering) geinformeerd worden
over de Nog aanwezige gevaren en risico's.

5 DE BESTURINGSEENHEID PROGRAMMEREN

Op de printplaat zitten 3 toetsen: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (afb. 22);
deze kunnen worden gebruikt voor zowel het bedienen van de besturingseenheid
tijdens de testfasen als voor het programmeren van de beschikbare functies.
Op het deksel van de besturingseenheid zitten 3 bedieningstoetsen: UP (1),
ALT (@), DOWN (1)

De beschikbare programmeerbare functies zijn ingedeeld op 2 niveaus en
hun werkingsstatus wordt aangegeven door de 8 leds (L1 ... L8) die op de
besturingseenheid zitten:

- led aan = functie actief;

- led uit = functie niet actief.

Programmeringstoetsen op de printplaat:

OPEN (A): hiermee kan de poort worden geopend of, tijdens de programmering,
gebruikt om het programmeringspunt naar boven te verplaatsen.

STOP (Set): hiermee kan de beweging worden gestopt; als de toets langer
dan 5 seconden wordt ingedrukt, wordt er toegang verkregen tot de
programmeringsfase.

CLOSE (V¥): hiermee kan de poort worden gesloten of, tijdens de programmering,
gebruikt om het programmeringspunt naar beneden te verplaatsen.

LET OP! - Tijdens het uitvoeren van een beweging (openen of sluiten) activeren
alle drie de toetsen alleen de functie STOP: ze stoppen de momentane
beweging.
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5.1 - Programmering eerste niveau (ON-OFF)

Alle functies op het eerste niveau zijn in de fabriek geprogrammeerd op “OFF”
en kunnen op ieder willekeurig moment gewijzigd worden, zoals aangegeven in
Tabel 4; Tabel 5 toont de beschikbare functies: bij elke functie hoort een led die
de status ervan aangeeft.

BELANGRIJK - De programmeringsprocedure voorziet een maximale duur
van 10 seconden tussen het indrukken van een toets en een andere; als deze
tijd verstrijkt wordt de procedure automatisch beéindigd en worden de tot dan
toe gemaakte wijzigingen opgeslagen.

TABEL 4

Procedure voor programmering op het eerste niveau (ON-
OFF)

(VIR Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden
ingedrukt;

(V7B | 2ot de toets “Set” ” los zodra de led L1 gaat knipperen;

(V=B Druk op de toets “A” of “¥”, zodat de led die bij de te wijzigen
functie hoort gaat knipperen;

[zl Druk op de toets “Set” om de functiestatus te wijzigen: kort
knipperen = OFF - lang knipperen = ON;

[V \Vacht 10 seconden (maximale duur) om de programmering te
verlaten en de parameter op te slaan.

Opmerking — Om andere functies op “ON” of “OFF” te programmeren
moeten, tijidens het uitvoeren van de procedure, de punten 03 en 04 worden
herhaald.
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TABEL 5: lijst met programmeerbare functies (eerste niveau)

Functie Beschrijving

Met deze functie kan de poort na de geprogrammeerde pauze automatisch worden gesloten. In de fabriek is de pauze ingesteld

L1 Aut_o_matlsche op 40 seconden, maar deze kan gewijzigd worden in 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 en 250 seconden.
sluiting o . > A N
Als de functie niet is geactiveerd, is de werking “halfautomatisch”.
Met deze functie kan de poort alleen voor de benodigde duur van de doorgang open worden gehouden: hetingrijpen van de fotocellen
zorgt er sowieso altijd voor dat de poort weer met een pauze van 5s wordt gesloten (onafhankelijk van de geprogrammeerde waarde)
De werking verandert naar gelang de actieve of inactieve status van de functie “Automatische sluiting”.
L2 Weer sluiten ¢ Met “Automatische sluiting” inactief: De poort bereikt altijd de volledige opening (ook als de activering van "Foto" eerder
na foto plaatsvindt). Bij de activering van "Foto" wordt de automatische hersluiting met een pauze van 5s veroorzaakt.
¢ Met “Automatische sluiting” actief: de opening stopt direct na de activering van de fotocellen en er wordt een automati-
sche hersluiting met een pauze van 5s veroorzaakt.
De functie “Hersluiten na foto” wordt altijd bij onderbroken bewegingen gedeactiveerd met een stop-instructie.
Altiid Indien actief grijpt de functie “Altijd sluiten” in door voor sluiting te zorgen wanneer, bij terugkeer van de voeding, de status van
L3 sluijten open poort wordt gedetecteerd. Om veiligheidsredenen wordt de beweging voorafgegaan door 3s van knipperen. Als de functie

niet actief is, zal bij het terugkeren van de voeding de poort stil blijven staan.

Met deze functie kan het in de loop der tijd uitrekken van de metalen kabels van de poort worden hersteld. Voor deze functie is

= Compensatie het gebruik van een veiligheidsrand van het weerstandstype 8k2Q of een optische OSE veiligheidsrand benodigd.

Met deze functie kan een verwarmingscyclus van de motorfasen worden geactiveerd wanneer de omgevingstemperatuur onder

= Verwarming de 5° C komt. Deze functie is alleen beschikbaar in de configuratie met inverter van de serie MEIN.

Met deze functie wordt een pauze van 3s ingelast tussen het aangaan van het knipperlicht en het begin van de beweging, om
L6 Vooraf knipperen vooraf voor het gevaar te waarschuwen. Als de functie niet actief is, gaat het knipperlicht aan op het moment dat de beweging
begint.

Met deze programmering kan de werkingslogica worden geactiveerd voor motoren met inverter van de serie MEIN. De fa-
L7 Inverter briekswaarde is ingesteld op “OFF”. Belangrijk - Nadat de programmering is geactiveerd moet opnieuw het aanleren
van de inrichtingen worden uitgevoerd (paragraaf 3.12)

Met deze parameter kan de draairichting van de encoder worden omgekeerd en kan ze worden uitgelijind met de draairichting
van de motor;

de fabriekswaarde is ingesteld op “OFF” (standaardrotatie van de encoder). Belangrijk — Als deze parameter wordt
gewijzigd, moeten de openings- en sluitposities worden aangeleerd (paragraaf 3.13).

Omgekeerde
L8 draairichting

5.2 - Programmering tweede niveau (instelbare parameters)

Alle parameters op het tweede niveau kunnen op elk willekeurig moment gewijzigd worden, zoals beschreven in de procedure in Tabel 6 en zijn in de fabriek
geprogrammeerd zoals aangegeven met grijs in Tabel 7.

De parameters zijn in te stellen op een schaal van 1 tot 8 (L1 ... L8); Tabel 7 toont de functies die bij elke led horen.

BELANGRIJK — De programmeringsprocedure voorziet een maximale duur van 10 seconden tussen het indrukken van een toets en een andere; als deze tijd
verstrijkt wordt de procedure automatisch beéindigd en worden de tot dan toe gemaakte wijzigingen opgeslagen.

TABEL 6

Procedure voor programmering op het tweede niveau (instelbare parameters)

(VIR Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden ingedrukt;

02. Laat de toets “Set” ” los zodra de led L1 gaat knipperen;

V<RI Druk op de toets “A” of “¥”, zodat de led die bij de te wijzigen parameter hoort gaat knipperen;

04. Druk op de toets “Set” en houd deze ingedrukt tot het voltooien van punt 06;

(VSR \/\/acht ongeveer 3 seconden tot de led gaat branden die het huidige niveau van de te wijzigen parameter aangeeft;

06. Druk op de toets “A” of “¥” om het knipperen naar de led te verplaatsen die de waarde van de parameter aangeeft;

07. Laat de toets “Set” los;

(R \/\'acht 10 seconden (maximale duur) om de programmering te verlaten.

Opmerking — Om andere functies op “ON” of “OFF” te programmeren moeten, tijdens het uitvoeren van de procedure, de punten 03 tot 07 worden herhaald.

TABEL 7: lijst met programmeerbare functies (tweede niveau)

Ingangsled Parameter Led (nive-  Waarde Beschrijving

au)

L1 10 seconden

L2 20 seconden

L3 40 seconden

L4 60 seconden Regelt de pauze. d.w.z. de tijd voor de au-
L1 Pauze tomatische hersluiting. Heeft alleen effect

L5 80 seconden als de automatische sluiting actief is.

L6 120 seconden

L7 160 seconden

L8 250 seconden
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L1

P.P. : Openen - stoppen — sluiten — stoppen

L2 P.P. : Openen - stoppen - sluiten — openen
L3 P.P. : Openen — sluiten - openen — sluiten
15 _ ) La Stap-voor-stap 2 (korter dan 2” zorgt voor gedeeltelijk ) . )
Werkingswijzen openen) Wijst de werkingswijzen toe.
L5 Woonblok 2 (langer dan 2” zorgt voor stoppen)
L6 Woonblok
L7 Mens aanwezig
L8 Opening in “halfautomatisch”, sluiting met “mens aanwezig”
L1 Snelheid 1: 80%
L2 Snelheid 2: 100%
L3 Snelheid 3: 140%
L3 . L4 Snelheid 4: 180% Regelt de snelh_eid van de motor tijdens
Motorsnelheid het normale traject van de motor met
L5 Snelheid 5: Openen 80%, sluiten 50% inverter.
L6 Snelheid 6: Openen 100%, sluiten 50%
L7 Snelheid 7: Openen 140%, sluiten 60%
L8 Snelheid 8: Openen 180%, sluiten 60%
L1 Lampje poort open
L2 Actief als poort gesloten is
L3 Actief als poort open is
L4 Uitgang 1 L4 Knipperlicht Selecteert de inrichting die aangesloten is
(MOS) L5 Elektrische vergrendeling aan de uitgang 1 bestuurd door MOS.
L6 Knipperlicht 24
L7 Zuignap
L8 Onderhoudslampje
L1 Actief als poort gesloten is
L2 Actief als poort open is
L3 Gebruikerslicht
L5 Uitgang 3 (re- L4 Elektrische vergrendeling Selecteert de inrichting die aangesloten is
lais) L5 Radiokanaal 1 aan de uitgang 3 bestuurd met RELAIS.
L6 Radiokanaal 2
L7 Radiokanaal 3
L8 Radiokanaal 4
L1 Verkeerslicht rood
L2 Verkeerslicht groen
L3 Verkeerslicht één richting
1 Uitgang verke- L4 Eén richting knipperlicht Selecteert de inrichting die aangesloten is
erslicht L5 Verkeerslicht afwisselende richting aan de uitgang verkeerslicht.
L6 Lampje poort open
L7 Status
L8 Onderhoudslampje
L1 Stap-voor-stap (contact normaal open)
L2 Gedeeltelijk openen 1 (contact normaal open)
L3 ALT (contact normaal gesloten)
L7 ING1 L4 Foto (contact normaal gesloten) Selecteert de functie die bij de ingang
L5 Foto1 (contact normaal gesloten) ING1 moet horen
L6 Foto2 (contact normaal gesloten)
L7 Foto3 (contact normaal gesloten)
L8 Nood (contact normaal gesloten)
L1 0, 0, 0, O directe activering
L2 20, 20, 0, O
L3 50, 50, 20, 20 Selec?eerfr de vertragingstijpl in “ms” tot de
deactivering van de rem bij:
15 Ver_trag_ing de- | L4 100, 100, 50, 50 _ OD?.ning
activeringrem | |5 150, 150, 100, 100 - sluiting
- stop opening
L6 200, 200, 150, 150 - stop sluiting
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Opm.: “ " is de fabrieksinstelling
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5.3 - EXTRA INFORMATIE
5.3.1 - Volledig wissen van het geheugen van de besturingseenheid

Het is mogelijk om alle in de besturingseenheid opgeslagen gegevens te wissen
en de fabrieksinstellingen te herstellen.

Het geheugen van de besturingseenheid kan op 2 manieren worden gewist:

e Wissen voor sectionaalpoorten: met deze manier van wissen worden
de standaard fabriekswaarden hersteld om een sectionaalpoort of luik te
besturen.

¢ Wissen voor snellooppoorten: met deze manier van wissen worden de
standaard fabriekswaarden hersteld om een snellooppoort met inverter te
besturen.

Wissen geheugen voor sectionaalpoort of rolluik:

Druk tegelijkertijd op de toetsen “A” en “¥” en houd ze ingedrukt;

Laat de toetsen los zodra de programmeringsleds gaan branden (na
ongeveer 3 seconden);

Als de procedure correct is uitgevoerd, zullen de programmeringsleds
3 seconden snel knipperen.

Wissen geheugen voor snellooppoort:

Druk tegelijkertijd op de toetsen “A” en “¥” en houd ze ingedrukt;

Na 3 seconden gaan de programmeringsleds branden en vervolgens
uit: laat de toetsen los zodra de leds uitgaan (na ongeveer 6
seconden);

Als de procedure correct is uitgevoerd, zullen de programmeringsleds
6 seconden snel knipperen.

5.3.2 - Overige functies

¢ Functie “Altijd openen”
Dit is een bijzondere functie van de besturingseenheid; ze hoort bij de ingang
“Stap-voor-stap” en zorgt ervoor dat de afsluiting altijd geopend kan worden
als de instructie “Stap-voor-stap” langer dan 3 seconden actief blijft. Deze
functie is voor elke willekeurige programmering van de ingang “Stap-voor-
stap” geldig (zie “Functie PP” in Tabel 8).
Ze kan bijvoorbeeld worden gebruikt om een programmeerklok aan te sluiten
om de poort voor een bepaalde tijd open te houden.

¢ Functie “Sowieso bewegen”
Als er meerdere veiligheidsinrichtingen in de installatie niet correct functioneren
of buiten gebruik zijn, zorgt deze functie ervoor dat de poort in modus “Mens
aanwezig” bediend kan worden (zie “10 - gebruikshandleiding”).

TABEL 8

Aantal bewegingen

Onder 80% van de
limiet

Knipperlicht Flash

Normaal (0,5 sec.
aan - 0,5 sec. uit)

Onderhoudslampje

Bij het begin van de
beweging 2 sec. aan

Tussen 81% en
100% van de limiet

Bij het begin van de
beweging blijft de
led 2 sec. aan

en daarna vervolgt
hij normaal

Knippert tijdens de gehele
duur van de beweging

Boven 100% van de
limiet

Bij het begin en eind
van de beweging
blijft de led 2 sec.
aan en daarna
vervolgt hij normaal

Knippert altijd

¢ Functie “Waarschuwing onderhoud”

Met deze functie wordt aangegeven wanneer een onderhoudscontrole van
de automatisering moet worden uitgevoerd. De parameter “Waarschuwing
onderhoud” kan met de programmeereenheid Oview worden ingesteld. De
onderhoudswaarschuwing wordt aangegeven door het knipperlicht “Flash” of
door het “onderhoudslampje”, afhankelijk van de ingestelde programmering. De
signalen van het knipperlicht “Flash” en het “onderhoudslampje” staan in Tabel 8.
De bewegingenteller op nul zetten

Het aantal bewegingen moet op nul worden gezet nadat het onderhoud aan
de automatisering is voltooid.

De nulstelling gebeurt door de functie “Onderhoudslampje” behorend bij de
uitgang “OUT1” te deactiveren of met behulp van de programmeereenheid
Oview. Opmerking - Tijdens het uitvoeren van deze functie moet tijdelijk de
inrichting verbonden aan de uitgang OUT1 losgekoppeld worden.

Lampje voor status en diagnostiek

De besturingseenheid heeft de mogelijkheid om een lampje van max. 24V -5
W aan te sluiten aan de klem “lampje” van de knoppenbordprintplaat die zich
aan de binnenkant van het deksel van de doos bevindt (afb. 23: klem 1 -, 2 +).
Het “lampje” kan op dat deksel worden geinstalleerd, door een opening erin
te maken of buiten de besturingseenheid op een maximale afstand van 2 m
ervan. LET OP! - De uitgang is niet beschermd tegen kortsluiting.

Dit “lampje” werkt op de volgende wijze:

de werking van de Bluebus-led wordt aangegeven met dezelfde diagnostische
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signaleringen;
- het blijft continu branden wanneer het veiligheidscircuit (ALT van klem of knop,
thermische beveiliging motor, ontgrendeling motor,...) wordt onderbroken.
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5.3.3 - Procedure om het onderhoudslampje te activeren (als dit nog niet
actief is)

Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden ingedrukt;

Laat de toets los zodra de led “L1” gaat knipperen;

Druk op de toets “A” of “¥” om van de knipperende led te verplaatsen
naar de led L4 (ingangsled “OUT1”);

Druk op de toets “Set” en houd deze ingedrukt tot het voltooien van
punt 07;

Wacht 3 seconden tot de led van de geprogrammeerde uitgang gaat
branden;

Druk op de toets “A” of “¥” om de brandende led naar L8 te
verplaatsen;

Laat de toets “Set” los en wacht tot de programmeringsprocedure na
het verstrijken van de tijd wordt verlaten.

5.3.4 - Procedure om het onderhoudslampje te deactiveren (als dit al
actief is)

Druk op de toets “Set” en houd hem ongeveer 3 seconden ingedrukt;

Laat de toets los zodra de led “L1” gaat knipperen;

Druk op de toets “A” of “¥” om van de knipperende led te verplaatsen
naar de led L4 (ingangsled “OUT1");

Druk op de toets “Set” en houd deze ingedrukt tot het voltooien van
punt 07;

Wacht 3 seconden tot de led L8 gaat branden;

Druk op de toets “A” of “¥” om de brandende led naar een andere
led dan L8 te verplaatsen;

Laat de toets “Set” los en wacht tot de programmeringsprocedure na
het verstrijken van de tijd wordt verlaten.

Nu is de onderhoudswaarschuwing geannuleerd.

Opmerking - Stel opnieuw de programmering van de uitgang OUT1 in met
de te gebruiken inrichting en sluit deze dan opnieuw aan de uitgang aan.

5.3.5 - Inrichtingen toevoegen of verwijderen

Op elk willekeurig moment kunnen nieuwe inrichtingen worden toegevoegd of
bestaande inrichtingen, die aangesloten zijn aan de ingang BlueBus en Stop,
worden verwijderd.

Om dit te doen gaat u als volgt te werk:

Druk tegelijkertijd op de toetsen “A” en “Set” en houd ze ingedrukt;

(na ongeveer 3 seconden) Laat de toetsen los zodra de leds L1 en L2
heel snel gaan knipperen;

Wacht enkele seconden tot de besturingseenheid het aanleren van de
aangesloten inrichtingen voltooit;

Aan het eind van deze fase blijft de led STOP branden en gaan de leds
L1 en L2 uit (de leds L3 en L4 kunnen eventueel gaan knipperen). Na
het uitvoeren van deze procedure moet de automatisering opnieuw
getest worden, zoals staat aangegeven in hoofdstuk 6.

5.3.6 - Ingang Bluebus

Met het Bluebus-systeem kunnen compatibele inrichtingen met slechts twee
geleiders worden aangesloten, via welke zowel de elektrische voeding als de
communicatiesignalen lopen. Alle inrichtingen worden parallel aangesloten
op deze 2 Bluebus-geleiders en zonder rekening te hoeven houden met
de polariteit. Elke inrichting wordt afzonderlijk erkend, zodat ze tijdens de
installatie een eenduidig adres krijgt toegewezen. Er kunnen fotocellen,



veiligheidsinrichtingen, bedieningsinrichtingen zoals toetsenpanelen en transponderkaartlezers, signaleringslampjes, etc. aan het Bluebus-systeem worden
aangesloten. De besturingseenheid herkent tijdens de aanleerprocedure alle aangesloten inrichtingen afzonderlijk en kan ook met uiterste nauwkeurigheid eventuele
afwijkingen detecteren. Telkens als een inrichting aan Bluebus wordt toegevoegd of verwijderd moet de aanleerprocedure beschreven in paragraaf 3.12 worden
uitgevoerd.

5.4 - DIAGNOSTIEK
Enkele inrichtingen zijn ingesteld om signalen uit te zenden, waardoor de werkingsstatus of eventuele afwijkingen bepaald kunnen worden. In de volgende
paragrafen worden de verschillende signaleringen per type inrichting beschreven.

5.4.1 - Signaleringen van de besturingseenheid

De leds van de klemmen, connectoren en toetsen op de besturingseenheid zenden speciale signalen uit om zowel de normale werking als eventuele afwijkingen
aan te geven. In de Tabellen 9 en 10 worden de oorzaak en oplossing voor elk type signalering beschreven.

TABEL 9

1 1
(ST ETET T

Leds van de klemmen
op de besturingseen-
heid

gl

I3 1) ) ) ()

PRECL
CLOSE

OPEN
SAFE

%

\
HEE  BHER

—
B— ENCODER

HEHEE

[B

Led Bluebus Oorzaak Oplossing

Uit Storing Controleer of er voeding is; controleer of de zekeringen niet gesprongen zijn; als wel,
achterhaal dan de oorzaak van het defect en vervang de zekeringen door nieuwe met
dezelfde stroomwaarde.

Aan Ernstige storing Er is een ernstige storing; probeer de besturingseenheid enkele seconden uit te schake-
len; als de storing aanhoudt is er een defect en moet de elektronische printplaat worden
vervangen.

1 keer per seconde knipperen | Alles OK Normale werking van de besturingseenheid

2 keer snel knipperen Er heeft zich een verandering in | Dit is normaal wanneer een verandering in een van de ingangen plaatsvindt: PP, STOPR,

de status voorgedaan OPEN, CLOSE, ingrijpen van de fotocellen of de RF-zender wordt gebruikt.

Reeks knipperen met ertus- | Diverse Dit is dezelfde signalering als die van het knipperlicht (zie Tabel 11)

sen een pauze pauze van 1 seconde

Led STOP Oorzaak Oplossing

Uit Ingrijpen van de ingang STOP Controleer de inrichtingen aangesloten aan de ingang STOP

Aan Alles OK Ingang STOP actief

Led PP Oorzaak Oplossing

Uit Alles OK Ingang PP niet actief

Aan Ingrijpen van de ingang PP Dit is normaal als de inrichting aangesloten aan de ingang PP werkelijk actief is

Led OPEN Oorzaak Oplossing

Uit Alles OK Ingang OPEN niet actief

Aan Ingrijpen van de ingang OPEN Dit is normaal als de inrichting aangesloten aan de ingang OPEN werkelijk actief is

Led CLOSE Oorzaak Oplossing

Uit Alles OK Ingang CLOSE niet actief

Aan Ingrijpen van de ingang CLOSE Dit is normaal als de inrichting aangesloten aan de ingang CLOSE werkelijk actief is

Led ALT Oorzaak Oplossing

Uit ingang ALT Controleer de inrichtingen aangesloten aan de ingang ALT

Aan Alles OK Ingang ALT actief

Led eindaanslag opening Oorzaak Oplossing

Uit Eindaanslag ingegrepen Dit is normaal als de poort zich in de positie van volledige opening bevindt

Aan Eindaanslag niet ingegrepen Dit is normaal als de poort zich in een andere positie dan die van volledige opening bevindt

Led eindaanslag voor Oorzaak Oplossing

sluiting

Uit Eindaanslag ingegrepen Dit is normaal als de poort zich in de positie dichtbij de volledige sluiting bevindt (laatste
5cm)

Aan Eindaanslag niet ingegrepen Dit is normaal als de poort zich in een andere positie bevindt

Led eindaanslag sluiting Oorzaak Oplossing

Uit Eindaanslag ingegrepen Dit is normaal als de poort zich in de positie van volledige sluiting bevindt
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Aan
Led SAFE

Eindaanslag niet ingegrepen
Oorzaak

Dit is normaal als de poort zich in een andere positie dan die van volledige sluiting bevindt

Oplossing

Uit Ingrijpen ingang SAFE Controleer de inrichtingen aangesloten aan de ingang SAFE (thermische beveiliging motor)

Aan Alles OK Ingang SAFE actief

Led encoder/Inverter Oorzaak Oplossing

Aan Defect Probeer om de printplaat uit en weer in te schakelen. Als het probleem aanhoudt moet de
printplaat worden vervangen.

Uit Alles OK als werking met eindaan- | Defect als werking met encoder of inverter

slag

1x knipperen pauze 1x
knipperen

Alles OK

De communicatie met de encoder of inverter werkt goed

2x knipperen pauze 2x
knipperen

Communicatiefout met de inverter

Controleer of de kabel is aangesloten en de inverter voeding heeft

3x knipperen pauze 3x
knipperen

Communicatiefout met de enco-
der

Controleer of de kabel is aangesloten en niet beschadigd is

4x knipperen pauze 4x
knipperen

- Overstroombeveiliging encoder
heeft ingegrepen

- Over-/onderspanningsbeveili-
ging heeft ingegrepen

- Controleer of er niets in de weg zit van de poort of de reductor van de motorinverter
- Controleer of de lijnspanning binnen de grenzen valt, anders moet de lijnspanning ge-
stabiliseerd worden

5x knipperen pauze 5x
knipperen

De oververhittingsbeveiliging van de
inverter heeft ingegrepen

Laat de inverter afkoelen en verminder de werkingscyclus

6x knipperen pauze 6x
knipperen

Overbelastingsbeveiliging  heeft
ingegrepen

Controleer of er iets in de weg zit van de poort of in de reductor van de motor met inverter

7x Knipperen pauze 7x
knipperen

Kortsluitingsbeveiliging heeft inge-
grepen

Vervang de remweerstand van de inverter

8x knipperen pauze 8x
knipperen

Beveiliging  draadonderbreking
heeft ingegrepen

Schakel de stroom naar de besturingseenheid uit, open de inverter en controleer of de
fasen van de motor zijn onderbroken. Als dit het geval is dient de motor te worden vervan-
gen. Of controleer of de voedingskabel van inverter naar motor is losgeraakt.

TABEL 10

Programmeringsleds

op de
besturingseenheid

L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

00U

Beschrijving

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de “Automatische sluiting” niet actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de “Automatische sluiting” actief is.

Knippert * Programmering van de functies in werking.
¢ Als de led tegelijk met L2 knippert, betekent dit dat het aanleren van de inrichtingen moet worden uitgevoerd (zie paragraaf 3.12).

Knippert snel Na het starten van de besturingseenheid, geeft dit een geheugenfout aan betreffende de aangesloten inrichtingen. Tegelijkertijd
zendt de led “Bluebus” een diagnostische signalering: 5x knipperen - 1 seconde pauze - 5x knipperen. In dit geval moet het
aanleren van de aangesloten inrichtingen worden uitgevoerd (zie paragraaf 3.12) of het geheugen worden gewist (zie paragraaf
5.3.1).

Led 2 Beschrijving

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Hersluiten na foto” niet actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Hersluiten na foto” actief is.

Knippert * Programmering van de functies in werking.
¢ Als de led tegelijk met L1 knippert, betekent dit dat het aanleren van de inrichtingen moet worden uitgevoerd (zie paragraaf 3.12).

Knippert snel Na het starten van de besturingseenheid, geeft dit een geheugenfout aan betreffende de waarden. Tegelijkertijd zendt de led
“Bluebus” een diagnostische signalering: 5x knipperen - 1 seconde pauze - 5x knipperen. In dit geval moet het aanleren van de
openings- en sluitposities worden uitgevoerd (zie paragraaf 3.13.5) of het geheugen worden gewist (zie paragraaf 5.3.1).

Led 3 Beschrijving

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Altijd sluiten” niet actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Altijd sluiten” actief is.

Knippert * Programmering van de functies in werking.
¢ Als de led tegelijk met L4 knippert, betekent dit dat het aanleren van de openings- en sluitposities van de poort moet worden
uitgevoerd (zie paragraaf 3.12).

Knippert snel Na het starten van de besturingseenheid, geeft dit een geheugenfout aan betreffende de parameters en configuraties. Tegelijkertijd
zendt de led “Bluebus” een diagnostische signalering: 5x knipperen - 1 seconde pauze - 5x knipperen. In dit geval moet het
geheugen worden gewist (zie paragraaf 5.3.1), het aanleren van de aangesloten inrichtingen (zie paragraaf 3.12) en het aanleren
van de openings- en sluitposities (zie paragraaf 3.13) worden uitgevoerd.

Led 4 Beschrijving

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Compensatie” niet actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Compensatie” actief is.
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Knippert

® Programmering van de functies in werking.

* Als de led tegelijk met L3 knippert, betekent dit dat het aanleren van de openings- en sluitposities van de poort moet worden
uitgevoerd (zie paragraaf 3.13).

Knippert snel

Led 5

Er is een fout bij het lezen van de netspanning opgetreden of de remprintplaat ontbreekt. Uitschakelen en weer inschakelen: als
het probleem aanhoudt, moet de remprintplaat eventueel vervangen worden.

Beschrijving

Led 6

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Korte vertraging” actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Lange vertraging” actief is.

Knippert Programmering van de functies in uitvoering.

Knippert snel Er is een fout bij de lezing van de encoder, waarschijnlijk als gevolg van een storing. Controleer of de bekabeling voor de verbinding

tussen de besturingseenheid en de encoder goed is aangesloten.

Beschrijving

Led 7

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Vooraf knipperen” niet actief is.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat “Vooraf knipperen” actief is.

Knippert Programmering van de functies in uitvoering.

Knippert snel Er is een fout met de draairichting van de encoder. Wijzig de instelling van de parameter “Omgekeerde draairichting”.

Beschrijving

Led 8

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de werking voor inverter niet is geactiveerd.

Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de werking voor inverter is geactiveerd.

Knippert Programmering van de functies in uitvoering.

Knippert snel Algemene fout “Inverter”. Raadpleeg de diagnostiek van de led encoder/inverter in Tabel 9 om het type fout te verifiéren.

Beschrijving

Uit Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de draairichting van de motor standaard is.
Aan Tijdens de normale werking geeft dit aan dat de draairichting van de motor omgekeerd is.
Knippert Programmering van de functies in uitvoering.

Knippert snel Niet gebruikt.

5.4.2 - Signaleringen van het knipperlicht

Als er aan de uitgang FLASH op de besturingseenheid een knipperlicht (of het knipperlicht met geprogrammeerde led als knipperlicht) wordt aangesloten, knippert
dit elke seconde tijdens de uitvoering van een beweging. Als er zich afwijkingen voordoen, zendt het knipperlicht signalen uit. Deze worden twee keer herhaald
met een pauze van 1 seconde ertussen. Dezelfde signalen worden ook door het ledknipperlicht en de “Bluebus”-led uitgezonden. In Tabel 11 worden de oorzaak
en oplossing voor elk type signalering beschreven.

TABEL 11

Signalering

1x knipperen
1 seconde pauze
1x knipperen

Oorzaak Oplossing

Fout in het Bluebus-systeem Het resultaat van de controle van de inrichtingen die aan het Bluebus-systeem
zijn aangesloten, die wordt uitgevoerd aan het begin van de beweging, komt
niet overeen met de inrichtingen die zijn opgeslagen tijdens het aanleren. Er zijn
misschien defecte inrichtingen. Controleer dit en vervang ze indien nodig.

Als er wijzigingen zijn aangebracht moet het aanleren van de inrichtingen op-

nieuw worden uitgevoerd (zie paragraaf 3.12).

2x knipperen
1 seconde pauze
2x knipperen

Ingrijpen van een fotocel Bij het begin van de beweging geven één of meerdere fotocellen geen toestem-
ming voor de beweging. Controleer of er obstakels aanwezig zijn of dat de foto-

cellen onderling interfereren met infrarood.

3x knipperen Niet gebruikt ---

1 seconde pauze

3x knipperen

4x knipperen Ingrijpen van de ingang STOP of ALT | Aan het begin van of tijdens de beweging heeft de ingang STOP of ALT ingegre-

1 seconde pauze pen; achterhaal de oorzaak.

4x knipperen

5x knipperen Fout in de interne parameters van de | Schakel de voeding uit en weer aan. Als de fout aanhoudt moet het “Volledig

1 seconde pauze besturingseenheid wissen van het geheugen” worden uitgevoerd, zoals beschreven in paragraaf

5x knipperen 5.3.1 en de installatie opnieuw worden uitgevoerd. Als er niets verandert, kan er
sprake zijn van een ernstig defect en moet de elektronische printplaat worden
vervangen.

6x knipperen Niet gebruikt ---

1 seconde pauze

6x knipperen

7x knipperen Fout in de interne elektrische circuits | Ontkoppel enkele seconden alle voedingscircuits en probeer dan weer een in-

1 seconde pauze structie te sturen. Als er niets verandert, kan er sprake zijn van een ernstig defect

7x knipperen aan de printplaat of aan de aansluitingen van de motor. Controleer de circuits en
vervang ze indien nodig.

8x knipperen Er is reeds een instructie aanwezig Controleer de aard van de instructie die altijd aanwezig is; deze kan bijvoorbeeld

1 seconde pauze waardoor geen andere instructies de instructie van een klok op de ingang “openen” zijn.

8x knipperen uitgevoerd kunnen worden

9x knipperen Vergrendeling automatisering Stuur de instructie “Ontgrendel automatisering” of bestuur de beweging met

1 seconde pauze “Stap-voor-stap Hoge prioriteit”.

9x knipperen
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6 WAT TE DOEN ALS...

(leidraad bij het oplossen van problemen)

Hieronder volgen de eventuele storingen die zich kunnen voordoen tijdens de installatie of in geval van een defect, en de mogelijke oplossingen:

¢ De RF-zender bestuurt de beweging niet en de led op de zender gaat niet branden: controleer of de batterijen van de zender leeg zijn en vervang ze indien nodig.

¢ De RF-zender bestuurt de beweging niet, maar de led op de zender gaat wel branden: controleer of de zender goed door de RF-ontvanger is
opgeslagen. Controleer tevens op de zender of het radiosignaal goed wordt verzonden, door het op de volgende manier te testen: druk op een willekeurige
toets van de zender en plaats de led ervan op de antenne van een gewoon, werkend RF-apparaat dat op FM-band op 108,5 Mhz of de dichtstbijziinde
frequentie is afgestemd; dan moet een lichte ruis met krassend getik worden gehoord.

¢ Als een instructie wordt gestuurd wordt er geen beweging uitgevoerd en de led OK knippert niet: controleer of de besturingseenheid wordt gevoed
met de netspanning van 230/400V. Controleer tevens of de zekeringen niet zijn gesprongen; als dit wel het geval is, achterhaal dan de oorzaak van het defect
en vervang ze door nieuwe met dezelfde eigenschappen.

¢ Als een instructie wordt gestuurd wordt er geen beweging uitgevoerd en het knipperlicht is uit: controleer of de instructie wel wordt ontvangen;
als de instructie bij de ingang PP aankomt, knippert de led OK twee keer om aan te geven dat de instructie is ontvangen.

¢ De beweging start niet en het knipperlicht knippert enkele keren: tel het aantal keer knipperen en verifieer de betekenis ervan in de volgende tabel:

L1 knippert snel Fout geheugen inrichtingen

L2 knippert snel Fout geheugen waarden

L3 knippert snel Fout geheugen parameters

L4 knippert snel Fout synchronisme of remprintplaat
L5 knippert snel Fout telling encoder

L6 knippert snel Fout richting encoder

L7 knippert snel Fout inverter

L8 knippert snel Niet gebruikt

¢ De motor draait omgekeerd:

- voor de driefasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

- voor de eenfasemotor moeten de fasen “V” en “W” van de motor worden omgewisseld

- voor de eenfasemotor met inverter moet de functie “omgekeerde draairichting” worden geactiveerd

* De beweging start en stopt kort daarna: bepaal de oorzaak met behulp van de diagnostiek van de leds op de besturingseenheid.

¢ De eenfasemotor start zelf na de inschakeling: controleer of de parameter “INVERTER” is geactiveerd tijdens de programmering op het tweede niveau;
stel de parameter eventueel in op “OFF”.

7 ALGEMENE AANBEVELINGEN

7.1 - Veiligheidswaarschuwingen

¢ LET OP! - Deze handleiding bevat belangrijke instructies en waarschuwingen voor de veiligheid van personen. Een verkeerde installatie kan
ernstige verwondingen veroorzaken. Alvorens te beginnen met werken moet de handleiding in haar geheel worden gelezen. In geval van twijfel
moet de installatie worden onderbroken en de klantenservice van Nice worden geraadpleegd.

¢ LET OP! - Belangrijke instructies: bewaar deze handleiding voor aanwijzingen voor eventueel onderhoud en de afvalverwerking van het product.

7.2 - Aanbevelingen voor de installatie

¢ Alvorens met de installatie te beginnen moet gecontroleerd worden of dit product geschikt is voor het gewenste type gebruik (zie hoofdstuk 3.1 en 3.2). Als dit
niet het geval is, begin dan NIET met installeren.

¢ De inhoud van deze handleiding heeft betrekking op een standaardinstallatie zoals beschreven in afb. 2.
Vanwege de gevaren die de installatie en het gebruik van het product met zich mee kunnen brengen, moet de automatisering geinstalleerd worden met
inachtneming van de volgende aanbevelingen:
- Op het voedingsnet van de installatie moet een onderbrekingsinrichting worden geplaatst met een openingsafstand van de contacten die de volledige
onderbreking van de stroom garandeert in geval van categorie Ill overspanning.
- Alle installatie- en onderhoudswerkzaamheden moeten worden uitgevoerd als de automatisering is losgekoppeld van de elektrische voeding. Als de
onderbrekingsinrichting zich niet in het zicht bevindt vanaf de plek waar de automatisering is geinstalleerd, moet er, alvorens met de werkzaamheden te beginnen,
een bord op worden geplaatst met de tekst: “LET OP! ONDERHOUD IN UITVOERING”.
- Het product moet aan een elektrische voedingslijn worden aangesloten die is voorzien van een aardingsinstallatie.
- Hanteer de automatisering tijldens de installatie met zorg om beknelling, stoten, vallen en contact met vioeistoffen te voorkomen. Houd het product uit de buurt
van warmtebronnen en stel het niet bloot aan open vuur. Dit alles kan het product beschadigen en defecten of gevaarlijke situaties veroorzaken. Als dit gebeurt,
stop dan direct met installeren en neem contact op met de klantenservice van Nice.
- Geen enkel onderdeel van het product mag gewijzigd worden. Ongeoorloofde handelingen kunnen alleen defecten veroorzaken. De fabrikant aanvaardt geen
enkele aansprakelijkheid voor schade die het gevolg is van willekeurige wijzigingen aan het product.
- Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door personen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen of die onvoldoende
kennis en/of ervaring hebben, tenzij deze onder toezicht of met instructies van een persoon die verantwoordelijk is voor hun veiligheid het product kunnen
gebruiken.
- Het product kan niet worden beschouwd als een effectief beveiligingssysteem tegen inbraak. Als u zich op effectieve wijze wilt beschermen, moet de
automatisering met andere inrichtingen worden geintegreerd.
- Laat kinderen niet met de vaste bedieningen spelen. Houd de (afstands)bedieningen buiten bereik van kinderen.
- De automatisering mag niet worden gebruikt als ze niet eerst in werking is gesteld zoals toegelicht in hoofdstuk 4 “Test en inwerkingstelling”.
- Het verpakkingsmateriaal moet volgens de plaatselijk geldende voorschriften verwerkt worden.

7.3 - Bijzondere aanbevelingen met betrekking tot de Europese richtlijnen die op dit product van toepassing zijn

e Richtlijn “Bouwproducten”: Bijzondere aanbevelingen voor dit product met betrekking tot de richtlijn “Bouwproducten” 89/106/EG en volgende wijziging 93/68/
EG:
- De complete installatie van dit product, zoals beschreven in deze instructiehandleiding en voor enkele soorten gebruik (bijvoorbeeld uitsluitend gebruik voor
voertuigen is uitgesloten) kunnen ertoe leiden dat het product binnen het toepassingsgebied valt van de Richtlijn “Bouwproducten” 89/106/EG en de bijoehorende
geharmoniseerde norm EN 13241-1.
- In paragraaf 1.3.1 staan alle noodzakelijke installatiecriteria opdat het product aan de essentiéle eisen van de richtlijn 89/106/EG voldoet; degene die de installatie
uitvoert moet controleren of en ervoor zorgen dat al deze criteria zorgvuldig in acht zijn genomen.
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- De conformiteit aan de essentiéle eisen kan niet gegarandeerd worden als het product is geinstalleerd en gebruikt terwijl één of meerdere van deze criteria niet
in acht zijn genomen. Het is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft gecontroleerd of aan de eisen van
de richtlijn is voldaan. In dit geval moet het etiket “ES13241-1.4870", dat is aangebracht op het product, direct worden verwijderd en mag de “EG-verklaring
van overeenstemming” van bijlage | in deze handleiding niet worden gebruikt. Bijgevolg wordt degene die de installatie uitvoert op zijn beurt de fabrikant van het
product en moet hij de bepalingen van de richtlijn “Bouwproducten” 89/106/EG en van de bijbehorende geharmoniseerde norm EN 13241-1 in acht nemen. In
dit geval moet het product als “niet-voltooide machine” worden beschouwd en kan de “Verklaring van overeenstemming” van bijlage Il worden gebruikt (om in
het technisch dossier te worden opgenomen).
Machinerichtlijn:
- In paragraaf 7.3.1 staan alle noodzakelijke installatiecriteria opdat het product voldoet aan de essentiéle eisen van de Machinerichtlijn 2006/42/EG (ex 98/37/
EG). Degene die de installatie uitvoert moet controleren of en ervoor zorgen dat al deze criteria zorgvuldig in acht zijn genomen.
- De conformiteit aan de essentiéle eisen kan niet gegarandeerd worden als het product is geinstalleerd en gebruikt terwijl één of meerdere van deze criteria niet in
acht zijn genomen. Het is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft gecontroleerd of aan de eisen van de
richtlijn is voldaan. In dit geval mag de “EG-verklaring van overeenstemming: bijlage |” niet worden gebruikt. Bijgevolg wordt degene die de installatie uitvoert op
zijn beurt de fabrikant van het product en moet hij de bepalingen van de Machinerichtlijn 2006/42/EG in acht nemen. De fabrikant moet de risicoanalyse uitvoeren,
die tevens de lijst met essentiéle veiligheidseisen vermeld “in bijlage | van de Machinerichtlijin” omvat en de bijbehorende genomen maatregelen aangeeft. Wij
wijzen erop dat de risicoanalyse een van de documenten is waaruit het “technisch dossier” van de automatisering bestaat. Dit moet door een professionele
installateur worden samengesteld, en de “Verklaring van overeenstermming” van bijlage Il kan worden gebruikt en moet worden ingevuld door degene die de
installatie uitvoert.
Bijzondere aanbevelingen betreffende de geschiktheid van het productgebruik met betrekking tot de Machinerichtlijn 2006/42/EG; deze moeten in acht worden
genomen indien de installateur de fabrikant van het product wordt.
Het product wordt op de markt gebracht als “niet-voltooide machine” en dus gebouwd om te worden opgenomen in een machine of om te worden geassembleerd
met andere machines teneinde “een machine” volgens de Richtlijin 2006/42/EG te realiseren, alleen in combinatie met andere onderdelen en op de wijzen
beschreven in deze instructiehandleiding. Zoals voorgeschreven door de richtlijn 2006/42/EG wordt erop gewezen dat het niet is toegestaan om dit product in
werking te stellen tot de fabrikant van de machine waarin dit product wordt opgenomen het heeft gedefinieerd en verklaard conform de richtlijn 2006/42/EG.
| aagspanningsrichtlijn:
Bijzondere aanbevelingen betreffende de geschiktheid van het productgebruik met betrekking tot de Laagspanningsrichtlijn 2006/95/EG. Dit product voldoet aan
de eisen van de Laagspanningsrichtlijn als het wordt aangewend voor het gebruik en de configuraties beschreven in deze instructiehandleiding en in combinatie
met de artikelen uit de productencatalogus van Nice S.p.a.
De conformiteit aan de eisen kan niet gegarandeerd worden als het product wordt gebruikt in configuraties of met andere onvoorziene producten. Het is verboden
om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft gecontroleerd of aan de eisen van de richtlijn is voldaan.
e Richtlijn Elektromagnetische compatibiliteit (EMC):
Bijzondere aanbevelingen betreffende de geschiktheid van het productgebruik met betrekking tot de EMC-richtlijn 2004/108/EG.
Dit product heeft tests ondergaan met betrekking tot de elektromagnetische compatibiliteit in de meest veeleisende gebruiksomstandigheden, in configuraties
beschreven in deze instructiehandleiding en in combinatie met artikelen uit de productencatalogus van Nice S.p.a.
De elektromagnetische compatibiliteit kan niet gegarandeerd worden als het product wordt gebruikt in configuraties of met andere onvoorziene producten. Het
is verboden om het product in deze situaties te gebruiken tot degene die de installatie uitvoert heeft gecontroleerd of aan de eisen van de richtlijn is voldaan.

7.3.1 - Installatiecriteria en bijzondere aanbevelingen met betrekking tot de essentiéle eisen

Dit product, mits correct geinstalleerd, voldoet aan de essentiéle eisen van de Europese richtlijn “Bouwproducten” 89/106/EG volgens de bepalingen van de
geharmoniseerde norm EN 13241-1, zoals aangegeven in Tabel 1 en de Europese Machinerichtlijn 2006/42/EG.
¢ \/rijkomen van gevaarlijke stoffen:
Het product bevat geen en zorgt niet voor de vrijgave van gevaarlijke stoffen, in overeenstemming met de bepalingen van de norm EN 13241-1, paragraaf 4.2.9
en volgens de lijst van stoffen op de website van de Europese Gemeenschap*: http://europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_
en.htm
(*) Laatste bijwerking: 17/03/2003
Bijzondere aanbeveling om het behoud van de conformiteit aan deze eis te garanderen — Het is van essentieel belang dat ook de andere materialen die in de
installatie worden gebruikt, zoals elektriciteitskabels, aan deze eis voldoen.
 \/eilige opening voor verticaal bewegende poorten: het product veroorzaakt geen ongecontroleerde bewegingen.
Bijzondere aanbevelingen om het behoud van de conformiteit aan de eisen te garanderen:
- Voer de installatie uit met zorgvuldige inachtneming van alle aanwijzingen die staan beschreven in de hoofdstukken “2 - Installatie” en “4 - Test en inwerkingstelling”.
- Zorg ervoor dat er een onderhoudsplan wordt opgesteld (bijvoorbeeld met het gebruik van een “onderhoudslampje” aangesloten aan de uitgang FLASH
gecombineerd met de bijbehorende functie - zie Tabel 7), waarbij zorgvuldig wordt uitgevoerd wat er in het hoofdstuk “Onderhoudsplan” staat.
Poorten waarbij er gevaar voor beknelling en stoten is, zijn beschermd middels een van deze drie methoden:
1 - Voor de werking met “dodemansknop” (mens aanwezig): zoals aangegeven in EN 12453:2000, paragraaf 5.1.1.4. In dit geval moet de bedieningsknop in
het zicht van de automatisering worden geplaatst en, indien hij toegankelijk is voor onbevoegden, moet hij beveiligd zijn, bijvoorbeeld door het gebruik van een
sleutelschakelaar.
2 - Voor de “halfautomatische” werking: met gebruik van een actieve veiligheidsrand voor de beperking van de kracht zoals aangegeven in EN 12453:2000,
paragrafen 5.1.1.5en 5.1.3.
3 - Voor de “automatische” werking: met gebruik van een actieve veiligheidsrand voor de beperking van de kracht zoals aangegeven in EN 12453:2000,
paragrafen 5.1.1.5 en 5.1.3; in dit geval moet er verplicht minstens een paar fotocellen worden geinstalleerd, zoals aangegeven in afb. 2.

8 AFVALVERWERKING VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel uit van de automatisering die het aanstuurt en moet dus samen daarmee naar de afvalverwerking worden gestuurd.
Wanneer de levensduur van dit product ten einde is, dienen, zoals dit ook bij de installatiewerkzaamheden het geval is, de ontmantelingswerkzaamheden door
gekwalificeerd personeel te worden uitgevoerd.

Dit product bestaat uit verschillende soorten materialen: sommige kunnen gerecycled worden, andere moeten verwerkt worden. Win inlichtingen in over de
methoden van hergebruik of afvalverwerking in en houd u aan de plaatselijk voor dit soort producten van kracht zijnde voorschriften.

Let op! - Sommige onderdelen van het product kunnen vervuilende of gevaarlijke stoffen bevatten: indien die in het milieu zouden terechtkomen, zouden ze
schadelijke gevolgen voor het milieu en de menselijke gezondheid kunnen opleveren.

Zoals het symbool hiernaast aangeeft, is het verboden dit product met het gewone huisafval weg te gooien. Scheid uw afval voor verwerking op
een manier zoals die in de plaatselijke regelgeving is voorzien of lever het product bij uw leverancier in wanneer u een nieuw gelijksoortig product
koopt.

Let op! - de plaatselijk geldende regelgeving kan in zware straffen voorzien in geval van illegale dumping van dit product.
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9 TECHNISCHE GEGEVENS VAN HET PRODUCT

AANBEVELINGEN: ¢ Alle vermelde technische gegevens hebben betrekking op een omgevingstemperatuur van 20°C (+ 5°C). @ Nice S.p.A. behoudt zich het
recht voor om, op elk moment dat dit noodzakelijk geacht wordt, wijzigingen aan het product aan te brengen, waarbij hoe dan ook de gebruiksbestemming en
de functionaliteit ervan gelijk blijven.

NDCC4001 NDCC4002 NDCC4005 NDCC2301

Type Besturingseenheid voor eenfase- of driefasemotoren met mechanische of elektronische eindaanslag van Nice
Voedingsspanning Driefase Eenfase

3x400Vac / 3x230Vac (+10% -10%) 50/60Hz 1x 230Vac (+10% -10%) 50/60Hz
Max. vermogen motor 1AKW | 2.2KW | 5.5KW 1.5KW
Vermogen in stand-by <1W
Zekering vermogensprintplaat F1, F2, F3: 6.3A type T kwarts F1, F2, F3: 10A type F1: 10A type T kwarts

F4: 1A type T kwarts T kwarts F4: 1A type T kwarts

F4 1A type T kwarts
Zekering logische printplaat NDAOO1 3.15Atype T
Uitgang 1 (FLASH) voor 1 signaleerinrichting knipperlicht LUCYB, MLB of MLBT (12V — 21W)
Uitgang 2 (SCA) voor signaleringslampje 24Vdc (max 10W)
Uitgang 3 met schoon contact (relais)
Uitgang verkeerslicht 24Vdc (max 10W)
Uitgang BlueBUS 1 uitgang met max belasting van 12 Bluebus-eenheden
Uitgang diensten 24Vdc +/-15% tussen klem Ingang 1 (PP) en Ingang STOP (zie paragraaf 3.5)
Ingang “STOP” Voor contacten die normaal gesloten, normaal open staan, met constante weerstand 8,2KQ of optische OSE
contacten; als zelfleerfunctie (een verandering in de opgeslagen status veroorzaakt de instructie “STOP”)

Ingang “ALT” Voor N.C.-contacten van het veiligheidscircuit
Ingang 1 (STAP-VOOR-STAP) Voor N.O.-contacten
Ingang 2 (OPENEN) Voor N.O.-contacten
Ingang 3 (SLUITEN) Voor N.O.-contacten
Radio-aansluiting SM-connector voor ontvangers SMXI; SMXIS; OXI of OXIT
Ingang radio-ANTENNE 52 ohm voor kabel type RG58 of eender
Programmeerbare functies 8 functies van het type ON-OFF en 8 instelbare functies (zie tabellen 5 en 7) en meer programmeringen met

behulp van de programmeer- en bestuureenheid Oview

Zelfleerfuncties Zelflering van de inrichtingen aangesloten aan de uitgang BlueBUS. Zelflering van het type inrichting van “STOP”
(NA-, NC-contact of weerstand 8,2KQ).
Zelflering van de aangesloten uitvoering motor

Bedrijfstemperatuur -20°C + +50°C

Toepassing in bijzonder zure, zoute Nee

of potentieel explosieve atmosfeer

Beschermingsklasse P54

Trilling Trillingsvrije montage (bijv. aan een gemetselde muur)
Afmetingen 310x 210 x 125 mm

Gewicht 3,5kg
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2 MOHTAX

2.1 - MpoBepKun nepep yctaHOBKOMN

Mepen ycTaHoBKOW 6510Ka ynpaBieHUA HeO6XOAMMO MPOBEPUTb LIENOCTHOCTb
BCEX ero KOMMOHEHTOB, YAOCTOBEPUTLCA B NPaBUNbHOCTM Bbi6Opa Mofenu un
COOTBETCTBMU OKPY>KaloLMX YCJIOBUI yKa3aHHbIM B PyKOBOACTBE:

« Ybegutecb B MPUrogHOCTA U XOPOLIEM COCTOAHMMU BCEX WMCMOMb3yeMblX
MaTepuanos.

Y6epnnTecb B TOM, UTO YC/IOBMA 3KCNNyaTaLyn OTBEYaloT yKa3aHHbIM paboumm
ycnoBuAMm 6510Ka (CM. nap. 2.2) 1 MOPOroBbIM 3HaYEHUAM, yKa3aHHbIM B pasferne
«TexHNYecKre xapaKkTepUCTUKM».

Y6epnuTech B TOM, UTO B MECTE YCTaHOBKM 6/T0Ka MMEETCA A0CTaTOYHO CBOGOAHOIO
MecTa Ana Hero (rabapuTHble pasmepbl 6510Ka yKasaHbl Ha puc. 1).

Y6enuTech B TOM, UTO MOBEPXHOCTb, BbIOpaHHas A1 KpenneHus 6110Ka, NpoyHas
1 cnocobHa obecneunTb ero HagéxHoe KpenneHue.

Y6eputecb B TOM, UTO MECTO YCTaHOBKM 6/10Ka 3aLUMLIEHO OT 3aTOM/IEHUA BOLOMN.
B npoTnBHOM Cciyyae nofHMMUTE 610K YNpaBieHA Bbille N obecneysTe K Hemy
HOPMarnbHbIN AOCTY.

Y6epuntecb B TOM, YTO BOKPYr MMeeTcA [OCTaTOYHO CBOOGOJHOro mecTa Afif
OCTYNa 1 TEXHNYECKOro 06CyXmBaHKA 6510Ka.

YbepunTtecb B TOM, 4TO BCe UCMOJb3yeMble 3neKTpUYecKre Kabeny CooTBeTCTBYIOT
YKa3saHHbIM B Tabnuue 1.

Y6epunTecb B TOM, UTO POJINETHI/BOPOTA OCHALLEHbI MEXaHNYECKNMI yropamm B
MO3MLMN NOSTHOCTbIO 3aKPbITO U MOTHOCTBIO OTKPBITO.

.
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.

2.2 - YcnoBuA s3KclyaTaynm

bnokn ynpasneHnAa L[OMKHbI 3KCMJIyaTUpPOBaTbCA TOJIbKO B B YCJIOBUAX,
npeacTaB/ieHHbIX B Ta6J'IVIL|€‘ HUXe:

Gnok ynpas- dnexKTponuTaHune n AoBurarena®
nexHus
NDCC4001 . TpéxdasHoe 3x230 B AC, 3x400 B AC ¢
NDCC4002 ;2%%)%3:‘8? ?é)iggl'B AC, sHKogepom Nice nny mexaHmyeckumu
NDCC4005 u KOHLEeBbIMY JaTyrKamu
OpHodasHoe 230 B AC c sHKoaepom
Nice nnn mexaHNYECKUMI KOHLIEBBIMU
NDCC2301 OpHodazHoe 230 B AC- naTyMKamm
50/60My,
[lBuratenb C 4aCTOTHbIM NpeobpasoBaTe-
nem MEIN, ogHodasHbin

(*) Mpu cobnodeHuu ycnosuli 3KkcnIyamayuu.



2.3 - Tunu4yHaA ycTaHOBKa

Ha puc. 2 nokasaH npumep TUMUYHON YCTAaHOBKW, BbIMNOMHEHHON C
MNCNonb3oBaHNEM

KOMMOHeHTOB KomnaHum Nice:

MoTop-pepyKTOop

MynbT ANCTaHLMOHHOIO ynpasfieHna

Jatuunk 3emnun

PacnpepenutenbHan Kopobka

Bnok ynpasneHus

CnupanbHO CKPYYeHHbI Kabenb

QOoHapb

doTomaTumk

KHonouHaa naHenb - MNMpuémHKK - 3annpaemMblii Ha KoY nepeknyaTtenb -
KHnonka

WONOUIRWN=

3pecb NokasaHa TMNUYHAaA YCTaHOBKa KOMMNOHEHTOB. o puc. puc. 2 onpepenwTe
NprIMepHOE NOJIOXKeHVE KaXAoro KOMMNOHEHTa ByayLLnX POSIIeT UK BOPOT.
BHumaHume! - Mepen HayanoMm MOHTaXxa no pmc. 2 1 Tabnuue 1 - «TexHuyeckne
XapaKTePUCTUKN INEKTPUUYECKNX Kabenein» NofAroToBbTe dfeKTpudeckre Kabenu
ANA ponnet/Bopor.

BHumaHue! - MNpn MOHTaxe KabenbHbIX KaHanoB/Tpy6 AnA NpoKnagku Kabens
1 3aBoAKe Kabens B 6N0K ynpaBieHNsa MOMHUTE O TOM, YTO Ha MeTaNnyecKmx
Tpy6ax MoXeT 06pa30BbIBaTbCA KOHAEHCAT, KOTOPbIN NPY MPOHUKHOBEHWM B 6J10K
YMPaBIEHUA MOXET BbIBECTU U3 CTPOS INEKTPOHUKY.

2.4 - YcTaHOBKa 6/10Ka ynpaBneHusa

MoHTax 6510Ka ynpaBneHus Npon3BoAuTe clegyiownm obpasom:

01. OTKpoiiTe KOpo6 6/10Ka ynpaBieHNA: OTKPYTUTE BUHTbI, Kak MOKa3aHo Ha
puc. 3-A / puc. 3-B;

02. Coenante oTBepCTMe AN 3aBOAKM 3NeKTPUYECKUX Kabeneil opraHoB
ynpaBiieHna 1 curHanmsauymn. ina 3toro, a Takxke obecneyeHus Tpebyemoin
cteneHn 3awutbl (IP) pekomeHpyeTcA WCMNONb30BaTb cCheymanbHbIN
WUHCTPYMEHT (Hanpumep KOHMYeckoe CBepsio) U MpefHa3HauyeHHble Ans
3TOr0 Ha HWXHEN CTeHKe Kopoba mecTa. [pu HEOOGXOAUMOCTU MOXKHO
MCcnonb3oBaTbh 6OKOBbIE BBOADI ANs Kabens, HO TONbKO NPU NCNONb30BaHNN
COOTBETCTBYIOLLMX KabeNbHbIX GUTUHIOB.

03. 3akpenuTte Kopo6.; B 3aBUCMOCTN OT MeCTa YCTaHOBKM BO3MOXHO TpU
crnocoba KpenneHus:
a) HermocpefcTBEHHO K CTEHe C MPUKPpyuMBaHUEM KOPOOKM Lypynamu
n3HyTpu (puc. 4-A);
b) c ncnonb3oBaHmem BXoAALMX B KOMNEKT MOCTaBKM NPOyLINH (puc. 4-B);
C) Npu NpokKnaake KabenbHbIX KaHaNoB NOBEPX CTEHbI 1 NPOKIagKe Kabens
3a Kopobom TpebyeTca KpeneHne Kopoba K cTeHe C NpocBeToM Ao 2 cm. ina
TaKoOW YCTAaHOBKU UMEETCS1 MOHTaXKHbI KOMMIEKT, COCTOAWMMN 13 4 BTYNIOK
N 3aWMTHOTO KOXyXa ANA KabenbHoro BBoja. Cxema MOHTa)a Kopoba ¢
NOMOLLbIO JaHHOTO KOMIMJIEKTa NOKa3aHa Ha punc. 4-C.

04. Tenepb MOXKHO BbINOMHUTL NIEKTPUYECKME NMOAKNIOUEHUA: CM. FaBy 3.

MpoLenypbl MOHTa)a OCTasIbHbIX YCTPOWNCTB BXOAALIMX B CUCTEMY aBTOMATM3aLMM
PONNeT/BOPOT CMOTPUTE B X PYKOBOACTBAX MJIN UHCTPYKLMAX.
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Ta6bnuua 1 - TexHnueckmne XxapakTepuCTUKN ANeKTpruYeckux Kabeneii (puc. 2)

MopknioueHne Tun ka6ens MakcumanbHoO gonycTumas AnvHa
A: Kabenb NMATAHWA BNTIOKA YNPABEHUA 4x 1 Mm? 5m (Mpum. 1)
B: Kabenb IBUTATENA ona motop-peaykTopoB Nice Kabenu npopatoTca Kak 3-5-9-11m
LOMNOJTHUTENbHbIE MPUCIOCObNeHMs.
npwv NCMOJSIb30BaHUN APYrX MOTOP-PefyKTOPOB
cnpatuvBanTe nx U3rotToBuUTENeN Nx NOCTaBLYNKOB
C: Kabenb ®OHAPA 2 x 0,5 mm? (gna poHaps) 20m
C aHTEeHHOW 3KpaHMpPOBaHHbIN Kabenb Tna RG58 (AnA aHTeHHbI)
D: Ka6enb YCTPOVICTB BLUEBUS 2x0,5Mm? 30 m (Mpum. 2)
E: Kabenb 3anupaemoro Ha kntou MEPEK/TIOYATENA 2 kabens 2 x 0.25 mm? 10 m (Mpum. 3)
F: Kabenb CMUPAJIbHbBIN gna patuvka semnu cnupanbHbI Kabenb Nice focTyneH AnA 3akasa, Kak 50 m
baKynbTaTBHbIA KOMMOHEHT
Mpumey4anue 1 - Ecnu 01uHa kabena numaxus npesebiiaem 5 M, c/iedyem ucnos16308ame Kabesio ¢ 60/1bLWUUM CeYeHUeM XUJT.
Mpumeyanue 2 - Ecnu 0n1uHa kabens BlueBUS 6onbwe 20 m, Ho He 6o/1bwie makcumym 30 M, c/iedyem ucnosib308ame Kabesb ¢ 60/bLWUUM cedeHuem Xus (2 x 1 mm?).
Mpumeyanue 3 - [laHHeie 2 kabesna mozym 6bime 3ameHeHbl 0OHUM 4 x 0,5 MM?.
BHUMAHME! - Ucnonb3yemble Kabenu AOMKHbI 6bITb NPUrOAHDI ANA YC/I0BUI B MeCTe YCTaHOBKM.
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3 SNEKTPNYECKUE NOAKJTIOYEHUA

BHUMAHME!

- Bce NeKTpnyecKkne noaKnyeHna AOMKHbI NPOBOANTbBCA TOJIbKO nNpu
CHATOM HanpAXeHuu.

Bce onepauun nogknioyeHUA [OMKHbI NPOBOAUTHLCA UCKNIOUNTENIbHO
KBanudunupoBaHHbIM NepPCOHANOM.

- Ha AnHMmM nutaHuA HeobXOAMMO YCTAHOBUTb YCTPOWCTBO ANA MOJIHOIO
OTK/IIOYEHUA BCel aBTOMATUKM OT 3MeKTpuyeckon cetn. B cooTBeTcTBUM C
OelCTBYIOWMMY HOPMaMM AaHHOE YCTPOWMCTBO AOMKHO UMETb B KOHTaKTe
3a30p, 06ecrneyrBaloLLM NOTHOE OTCOEAUHEHUNE HArPy3KM OT CETY B YCIIOBUAX,
Knaccnouumpyembix Kak lll-a kateropua nepeHanpsaxerus. laHHoe yCTponcTBo
B Clyyae HeoOGXOAUMOCTU LO/MKHO obecneumBaTb ObICTpOE W HafEéXHoe
OTKJIIOUYEHME CUCTEMbI OT NUTAOLLEN SNeKTprYecKon ceTu. Mo3Tomy OHO AOMKHO
pa3melLaTbcA B Npefenax BUAMMON C MecTopacrnonoXeHus 61oKa ynpaeneHus
30Hbl. ECnu e oHO ycTaHOBNEHO B MeCTe, HEBUANMOM C MECTOPACMONOXKEHNA
650Ka ynpaBfeHWs, OHO [JO/MKHO ObiTb OCHAWeHO O6J0KNPOBOYHLIM
YCTPOWCTBOM ANA NPeAoTBPaLleHNs HeCaHKLMOHUPOBAHHOIO BKJIOUEHUA.
[laHHOe YCTPONCTBO HE BXOAUT B KOMIMJIEKT MNOCTaBKM.

3.1- MNopknioueHne K TpéxdpasHol dneKTpuyeckon cetm 6nokos
ynpaeneHua NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005

Mpw BbINOAHEHUV NOAKIIOYEHNS PYKOBOACTBYNTECH PUC. 5.

K KOHTaKTHbIM 3axkumam L1, L2, L3 n PE nogkntouaeTcs kabenb ¢ Bunkon CEE Ha
16A.

MopknioueHre K SNEKTPUYECKON CETU BO3MOXHO M Yepe3 KOMMyTupyloLlee
YCTPONCTBO (rMaBHbIN BbIKMOYaTesNb) (He BXOAUT B 06bEM nocTaBKu). B gaHHOM
cnyydae Bunky CCE MOXHO CHATb ¢ Kabensa B NpoLecce MOHTaXa

3.2- MopknwyeHne K oagHo¢pas3HON dNeKTpuUYecKon cetu 6noka
ynpasneHua NDCC2301

Mpw BbINOMHEHUV NOAKIIOYEHS PYKOBOACTBYNTECH PUC. 6.

K KOHTaKTHbIM 3axmmam L1, L3 n PE nogkniovyaeTcsa Kabenb ¢ eBPOBUNIKON.
MopknioueHre K 3NEKTPUYECKON CETU BO3MOXHO M Yepe3 KOMMyTupylollee
YCTPONCTBO (rNaBHbIN BbiK/OYaTeNb) (He BXoAUT B 06bEM nocTaBku). B gaHHOM
crlyyae eBPOBUIIKY MOXHO CHATb C Kabens B NpoLiecce MOHTaxa

3.3- OnucaHune 3NeKTPNUYECKUX MOAKIOYEHUI K NnaTte NOorvukun
NDAO0O01 (puc. 7): 3awjuTHble YCTPOMCTBA, OpraHbl ynpasieHus
1 BCnomorartesbHble y3Jbl.

Ko Bxogam ING 1, 2, 3 MOXKHO NOAKIOUNTD YCTPONCTBA YNPaBIEHNA C 3aMblKaeMbIM
(NO) KoHTakTOM. MOXHO MCNOAb30BaTb NOOON U3 AAHHbIX BXOAOB, UAN UX
KombuHauuio. Kpome Toro ko Bxogy STOP/ALT MOXHO MOAKMoUNTb, Hanpumep,
BHELLHIOK KHOMKY MW NepekoyaTtesb NOACBETKN.

ING3 (CLOSE) - Bxoa AnA yCTPOWCTB, YNpaBnAloLWmX 3akpblTeM. YCTponicTBa
DOJIXKHbl UMeTb 3amblkaembiii (NO) KOHTAKT.

ING2 (OPEN) - BXxoA AnA yCTPONCTB, yNpaBnaoWmx oTKpbITUeM. YCTponcTaa
L[O/MKHbI UMEeTb 3amblKaemblin (NO) KOHTAKT.

ING1 (PP) - BXOA AnA YyCTPOWNCTB, yNPaBAAloWmnX ABUXEHNEM B PYYHOM PeXu-
Me. YCTpOWCTBa AOMKHbI UMeTb 3amblKaeMblil (NO) KOHTaKT.

JP - MNepemblyka, ycTaHaBMBaemas B HYyXKHOE MOJIOXKeHWe ANs NMoaKIiouyeHus
Ko Bxogy «STOP» ¢poTogaTuMKOB 3€MSIM AN JaTYNKOB C MOCTOAHHBIM COMpPO-
TuBneHviem 8,2 KQ (cm. nap. 3.9)

STOP - Bxopa ANA YCTPOWCTB, BbINOMHALWMX BNOKAPOBKY NepemeLleHunin, co-
NPOBOXAAIOLLYIOCA KPaTKOBPEMEHHbIM OOPaTHbIM XOAOM. TaKMmK yCTpoun-
CTBaMM MOTYT 6bITb GOTOAATUMKI UMW AATUMKU C MOCTOAHHBIM COMPOTUBNEHM-
em, 3ambikaemble (NO) nnu pasmbikaemble (NC) KoHTaKTbl. bonee noppo6Hyio
nHdopmaumio cm. B nap. 3.9.

ALT - BXof ANnA yCTPOWCTB, OCTaHaB/MBaloOLWMX NepemelleHne. YCTponcTea
LONXKHbI UMETb pa3mMblkaemblii (NC) KOHTAKT.

BLUEBUS - K faHHOMY 3aXXVIMy MOXHO MOAKIIt0YaTh YCTPOWMCTBA, COBMECTUMblEe
¢ npotokonom Nice BlueBUS. Bce ycTpoiicTBa MoaKniouaoTcs napannenbHo
ABYMA MPOBOAHMKaMU, MO KOTOPbIM NOAAETCA NUTaHME U NepeaaloTca CMrHa-
nbl. BRoK ynpaBneHna MoXeT pacno3HaBaTb NOAKIIOYEHHbIE YCTPONCTBA AaH-
HOrO TWMa CaMOCTOATENbHO 1 6e30nacHo onpeaAenaTb HEKOTOPbIe HerosagKu.
Bonee noppobHyto nHdopmauuio cm. B nap. 3.12 1 5.3.6.

Mnarta ynpaensaouweii norukn NDA0O1 nmeet oagMH MHOroyHKLNOHaNb-
HbIIl U TPU NporpamMmmupyembix Bbixofa. MHOropyHKUNOHaNbHbIN BbIXOA,
npeAHasHaveH AnA NoAKAloYeHNA ceeTodopa, HO MOXKeT 6bITb HacTpoeH
W ANA ppyrux sapad.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - gaHHble BbIXOAbl MOXHO MCMONb30BaTb AN
NMOAKIOYEHUA OJHOIO 13 YCTPOMNCTB, YKa3aHHbIX Aanee. OUT1 moxeT 6biTb 3a-
nporpaMMmpoBaH Ha BTOPOM ypoBHe (cM. nap. 5.2). OUT2 moxeT 6biTb 3anpo-
rpaMMMpPOoBaH TONbKO C NMOMOLLblo NporpammaTtopa Oview (6onee noapobHyto
nHbopMaLmio CMOTpUTE B AOKYMEHTALMK K MPOrpaMmaTopy)

- ®oHapb: 3TO CTaHfapTHadA 3aBofCKasA HacTpolika. MoxHO noaknunTb Gpo-
Hapu komnaHum NICE mogeneii LUCY B, MLB unn MLBT c namnon 12 B, 21 Bt
TUna aBTo. B npouecce nepemelyeHns BopoT/ponneT oHn BygyT muratb (0,5
cek. BKJ1- 0,5 cek. BbIK/).

MpumeyaHue: - K 6710Ky ynpasseHus MOXHO NOOK/IIOYAMb MOJTbKO POHAPU C
xapakmepucmukamu 12 B - 21 Bm. Eciu Heo6xo00umo nook/ilo4umes 08a (hoHaps,
UX MOXHO 3anumame HanpsxeHuem 24 B, Ho ux CyMMapHas MowHoOCmMb OOIKHA
66imb He 60s1ee 25 Bm. [Ipu 5mom 8bIX00 HyXXHO 3anpo2pammuposame Kak «Po-
Hapb 24» (cm. HUXe).

- ®oHapb 24: faHHbI NapamMeTp NO3BONAET NOAKM0UaTb GOHAPK C Hanpsxe-
Huem nNuTaHua 24 B n mowHocTbio Ao 25 BT. B npouecce nepemelyeHuns sopot/
ponnet oHu 6yayT muraTb (0,5 cek. BKJ1- 0,5 cek. BbIKJ).

- KoHTponbHaA namna COCTOAHMA/TEXHNYECKOTO 06CnyKUBaHNA: MOXHO
NOAKNIOYNTb NlaMny € XapakTepucTmkamu 24 B, makc. 10 BT u BbiGpaTb Ansa Heé
OAVH 13 C/IeAYyIoLWNX PEXNMOB MHANKALUN:

» QyHKYuA <MIHOUKayusa cocmoaHul»
BopoTa 3aKpbITbl: He roput

BopoTa oTKpbIBaloTCA: MeANeHHO Muraet
BopoTa 3aKpbIBatoTCsA: ObICTPO MUraeT
BopoTa oTKpbITbI (He 3aKpbITbl): FOPUT

« QyHKYUA «<MIHOUKAyus 3aKpbimus 80pom»
BopoTa 3aKpbITbl: roput

Bce ocTanbHble ciyyau: He roput

« QyHKYUA «<MIHOUKAyus omKpbimus 80pom»
BopoTa oTKpbITbI: ropuUT

Bce ocTanbHble ciyyau: He roput

« QyHkyusa «MHOukayus TO»

MoHapb byfeT 3aropaTbCA Ha 2 CeK. B Hayase OTKPbITUA JO TeX NOp, MOKa Konu-
4yecTBO onepauunn He npeBbicnT 80% OT 3aJaHHOTO KONMYeCTBa onepaunin 4o
nposegeHus TO.

DoHapb byfeT Myratb BO Bpems OTKPbITUA/3aKpbITVA B HTepBane 80-100% ot
3a/laHHOroO KonnyecTsa onepauuii o nposeaeHusa TO.

®oHapb 6yfeT NOCTOAHHO MUraTb: 3alaHHOe KONIMYeCTBO onepaLuii 4o npo-
BefieHNA TO npeBbiLIEHO.

- DNeKTPMYECKMNI 3aCOB: MO3BONAET MOAK/IOUATbL 3NEKTPUYECKME 3aCOBbl C
XapaKkTepucTnukamm 24 B, makc. 10 BT (Mogenn ¢ ogHMM 3ieKTpoMarHuTom 6e3
3MEKTPOHHbIX YCTPOMNCTB).

Mepen OTKPbITYEM 33aCOB OTMMPAET BOPOTA, YTOBbLI MX MOXHO 6GblNIO OTKPbITD.
lMocse 3aKpbITVA 3aCOB MeXaHNYeCKM BOKNPYeT BOPOTa.

- DNeKTPO3aMOK: NO3BOJNIAET NOAKIIOYaTb SNEKTPO3aMKU C 3aLénkamm C xa-
pakTepuctrkamu 24 B, makc. 10 BT (Mogenu ¢ ogHUM 3neKTpomarHuTom 6es
3NeKTPOHHbIX YCTPONCTB). lNepep oTKpbITMeM 3allénka 3amMmka OTONPET BOPOTa,
UTO6bI UX MOXHO 6bIIO OTKPbITh. [loC/e 3aKpPbITA BOPOT cledyeT yoenmtbes,
4TO 3aLUénika 3aMKa MexaHnyecku 3abnokmposana BopoTa.

- DNEeKTPOMAarHuT: No3BosAeT NOAKIIoYaTb 3N1eKTPOMarHUTHbIe 3aMKK C Xa-
pakTepuctukamu 24 B, makc. 10 BT (Mofenn ¢ ofHMM 3neKTpomarHutom 6e3
3NeKTPOHHbIX YCTPONCTB).

Korpa BopoTa 3aKpbiTbl, 3aMOK BK/IOYEH U AOMONHATENBHO 610KMpYeT nx. Bo
BPEeMA OTKPbITUA UK 3aKPbITWA 3aMOK OTK/oYaeTcA.

OUT3 - faHHbI BbIXO, NPeACTaBNAET COO0I 6ecnoTeHLUMaNbHbINA PeENeHblii KOH-
TaKT, KOTOPbI MOXET 6bITb 3aNPOrpaMMMPOBaH Ha 5.2-M ypoBHe (cm. nap. 5.2).
Bo3moxHble noaKtoyYeHus:

-5 OBLUMIA

- 6 NC (PASMbIKAEMbIVI KOHTAKT)

-7 NO (3AMbIKAEMbI KOHTAKT)

ANTENNA ¥—| - BXOA, ANA NOAKNOYEHNA aHTEHHbI NPUEMHIKKa CUrHana ¢ Nynb-
Ta ANCTaHUMOHHOro ynpasneHuA(llprMeyaHne: aHTeHHa BCTpoeHa B poHapu
Nice LUCY B, MBL, MLBT).

LIMIT SWITCH - Bxoa Ana noaknioyeHna MeXaHNYeCKNX KOHLIEBbIX AAaTYNKOB.
Ecnu B ccteme Mcnonb3yeTca 3MeKTPOHHDIN KOHLEBOW AaTUMK, HEO6X0aMMO
3aKOPOTUTb NepemMblykamu Bxoabl 1-2 1 1-4 (cM. Takkepuc. 10).

SAFE - Bxoa AnA NoAKMIoYeHUA 3alMTHOro TepMmoperse ABuratens (CM. Takxe
puc. 8). BHUMAHMUE! - icnonb3yeTca TONbKO ANA CUCTEM, OCHALLEHHbIX MeXa-
HUYECKMMM KOHLIEBbIMY JaTuMKamu. Y CUCTEM, OCHALLEHHbIX SNEKTPOHHbIMMN
KOHLIEBBIMY JaTUMKAMW, OCTAETCS HEMOAKITHOUYEHHDIM.

CBETO®OP (Bbixop cBeTOpOpa) - MHOTOPYHKLIMOHANbHBIN BbIXOA, COCTOALLMNIA
U3 TPEX OAVMHOUHbBIX BbIXOAOB, K KOTOPbIM MOXXHO MOAK/I0UaTb HarpysKy C Xa-
pakTepuctukamu 24 B - 25 Br.




[na ncnonb3oBaHus namn Ha 230 B AC K Kaxgomy penieiiHoMy BbIXoZy Heo6xo-
LMMO NOAKIIOUNTb HTepdeicHoe pene.

B 6510Kke KOHTaKTHbIX 3a>KMOB UMeeTCA 4 KOHTaKTa:
8: ObLUWNI 24 B

9: Bbixog OUT-TL1

10: Bbixog OUT-TL2

11: Bbixog OUT-TL3

Ecnu paHHble BbixoAbl OyAyT HaCTPOEeHbl COOTBETCTBYIOLWMUM 0O6pa3oM NyTém
nporpamMMmnpoBaHna Ha 2-M ypoBHe (cM. nap. 5.2) nnm ¢ nporpammartopom Nice
Oview, MOXXHO NONyuYnTb CriefytoLvie pexnmbl paboTbl. B ckobkax onmcaHbl Ba-
PUWaHTbl, 4OCTYMHbIE Ha 2-M YPOBHE NPOrpaMMnpPOBaHIA:

KpacHblin doHapb cBeTodopa (onuma 1): OUT-TL2
3enéHblii poHapb cBeTodopa (onuma 2): OUT-TL3
CBeTodOp 0AHOCTOPOHHEro ABuKeHus (onuusa 3): OUT-TL2, OUT-TL3

Muratowmin ceeTodop OfHOCTOPOHHErO ABMXeHMA (onuna 4) (onuma 4): OUT-
TL2, OUT-TL3

CBeTodOp ABYXCTOPOHHErO ABMXeHUA (onumaA 5): OUT-TL2, OUT-TL3
Jlamna nHaunkauum coctoaHnn (onums 6): OUT-TL1
KoHTponbHas namna TO (onuus 8): OUT-TL1
Coctoanue*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3
SnekTpo3amok*: OUT-TL2

OnekTpo3acos*: OUT-TL2

SnekTpomarHuT*: OUT-TL2

Mopceetka*: OUT-TL2

PagnokaHan 1*: OUT-TL3

PagnokaHan 2*: OUT-TL3

PaguokaHan 3*: OUT-TL3

PapgunokaHan 4*: OUT-TL3

* [pumeyanue 1 - [JaHHble hyHKYUU MO2ym BbIMb AKMUBUPOBAHbI MOJTLKO C NO-
mouwjbto npoepammamopa Oview.

ENCODER - Bxop Ans nofKnoUeHrs Kabens 31eKTPOHHOIo KOHLLeBOro Aatum-
Ka (3HKopepa)

PUSH BUTTONS - Bxog Ana nogknioyeHna KHOMOYHOW NaHeNn Ha KpblLuKe KO-

poba.

BHUMAHMUE!

KATEFTOPUYECKWN HE PYKOMEHAYETCA nopgkniouatb K
cucteme nio6ble Apyrue ycTpomcTBa, 3a UCKIOUEeHNEeM
AIBHO YKa3aHHbIX B fJlaHHOM pyKoBogcTBe. isrotoButenn
He HeCET HMKAKOW OTBETCTBEHHOCTW 3a BO3MOXHbIN
yuiep6, Bbi3BaHHbI HeHagNeXallm NCNonb30BaHNEM
OTAENbHbIX KOMNOHEHTOB CUCTeMbl U HecobnoaeHnem
yKasaHui1, NpuBeEHHDbIX B HACTOALLEM PYKOBOACTBE.
Bonee nogpo6Hy0 NHGpoOpMaLMIO MOXKHO NONYYNTb B
cny»6e TexHn4eckon noagaepxku komnanum Nice

3.4- OnucaHue NOAKAIOYEHMIA K nnaTe nuTaHua (puc. 7)

MOTOR = Bbixog ana nogknioyeHnsa asuratensa. B mogenn NDCC2301 gna
ynpasieHns ABUraTeNneM C 4YacTOTHbIM Mpeobpa3oBaTenem Heo6XOAUMO
NOAKMIOUNTb K )RHHOMY BbIXOAY NMWUTaHKe YacTOTHOro NpeobpasoBaTens.

BRAKE = Bbixog Ana nogkntoyeHus anektpotopmosa (205 B DC / makc. 25 BT).

BOOST = Bbixog ANA NOAKIIOYEHNA MYCKOBOro KOHAeHcaTopa (Tonbko And
mopenn NDCC2301).

LINE = Bxoa Ana noaknoyeHus Kabens nutaHns
L1-L2-L3: Tpéxda3Hoe noaksioyeHme
L1-L3: ogHoda3Hoe nogkntoueHme

PE = BxoA A4/15 noAknioueHnsa 6510Ka 1 ABuraTtenien K 3almnTHom semne.

3.5 - dnekTpuyeckue nogkKnouyeHnsa 6nokKa ynpasneHus (puc. 8)

BHUMAHME! -Bce aneKTpuyeckne noaKnioHeHNAa AOMKHbI NPOBOANTbCA
TONbKO NPV CHATOM CETEBOM HanpsKeHuu.

Mocne YCTaHOBKU 6noka ynpaBneHnAa n noarotoBkun OTBEpPCTWI AN1A BBOAA Kabenei

6

(cm. nap. 2.4), BbINONHUTE SNIeKTpUYyecKkme NoaKNYeHNA, Kak onncaHo ganee:

Ecnn 3To ewé He cpaenaHo, npexpae Bcero, Mopkawouute Kabesnb
3NeKTPONUTaHUA:

- ans mopeneini NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 cm. nap. 3.1

- ana mogenun NDCC2301 cm. nap. 3.2;

3aTeM NOAKIIOYMTE INEKTPUYECKMI Kabenb ABuraTens:

- TpéxdasHbiii aneKTpoaBuraTesb N MeXaHN4YeCKMin KOHLeBOWN AaTuunK
(pnc.9n 10)

- TpéxdasHbll 3n1eKTpoABUraTeslb 1 SNEKTPOHHDBIV KOHLIEBOW AaTUMK (puc.
11n12)

- OgHoda3HbIN 3NEeKTPOABUraTeslb, MEXaHNYECKNIA KOHLEBON AaTUUK U
nyckoBoW KoHAeHcaTop (puc. 12mn 9)

- OgHoda3HbI 3NeKTpoaBUraTeNb, SNEKTPOHHbIN KOHLEBOWN AaTUNK U
NyCcKOBOW KoHAeHcaTop (puc. 12m 11)

- TpéxdaszHblii aneKTpoABUraTeNb 1 YacTOTHbIN NpeobpasosaTtens MEIN
(pnc.13u11)

HakoHel, nopkniouute 3nekTpuyeckue kKabenn
YCTaHOBNEHHbIX YCTPOWCTB (CM. puc. 14 1 nap. 3.3.

OCTaNlbHbIX

lMpumeyaHrue - [na obneadyeHus nooKoueHUs Kabesnel 6710KU KOHMAKMHbIX
3AXKUMOB (KITeMMHUKU) MOXHO U38/1e4b U3 CBOUX 2HE30.
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3.6 - MopaknioueHme ApPyrnx ycTpoicTe K 60Ky ynpaeneHus Mpumeyanus

Ecnu Heobxofumo 3anuTaTb Apyrve yCcTaHOBNEHHble YCTPOWCTBA, X MOXHO
NOAKNIOUYNTb B 6/IOKe ynpaBieHUA K KOHTaKTHbIM 3axumam «PP (nnioc)» u
«STOP (MuHyc)» (puc. 14). HanpsaxxeHune nutaHna coctasnaet 24 B DC (£20%),
MaKCUMasnbHbI NoTpebnsemblii Tok — 1A. BHumaHue! - He nogkniovante
VHAYKTUBHYIO HarpysKy.

fm 1

<—— 24Vdc (+)

<~— GND ()

STOP

]| [

. J

3.7 - dotopaTumkun

Cucrema BlueBUS nossonseT 610Ky ynpaBneHus onpefenaTb NOAKOUEHHbIE
doTopaTuMKM, NPU NPaBUIIbHOWN HACTPOKE UX afPecoB nepemMblukamu (cm. Tabn.
2) ¥ Ha3HayaTb MM NPaBUJIbHbIE NapaMeTPbl GYHKLMN «<OOHapyKeHne nomex».
Onepauua HacTPOWKM agpeca BbIMOSHAETCA KaK AnA nanyyatens dotopatumka
TX, Tak 1 ansa nprémHrka RX ycTaHOBKO nepemblyek aHanorMyHbiM o6pasom ans
060UX 1 MPOBEPKOM, HET N APYTUX GOTOAATUMKOB C TaKMM Xe aflpeCoM.
QoTofaTuMKM JOMKHbI YCTaHAaBNNBATLCA, KaK MoKasaHo Ha puc. 15.

BHumaHwme! - [ocnie ycTaHOBKM Unvi CHATYA GOTOAATYMKOB HEOOXOAVMO NPOM3BECTY
npoueaypy Noucka 1 3anoMmMHaHnA YCTPONCTB, Kak OnmcaHo B nap. 3.12.

- Ko 8x00y BlueBUS MoxHO nodk/o4ums 08a pomodamyuka ¢ ynpasaaiowyumu
yHKkyuAMU «<Omkpeims FAT» u «Omkpeime FA2» (Heo6x00uMO yoaiums nepembiyKy
A ¢ 3a0Heli cmopoHbl niam uznyyamens TX u npuémHuka RX). B daHHoM pexume
npu cpabomke ¢pomodamyuka 6710k ynpasneHus 6yoem nodasame KOMAHOY
Ha omkpsimue. bonee noOpobHylo UHOpMAyUIO cMompume 8 UHCMPYKYUU K
¢homodamuuky.

- Adpeca scex ycmpolicms, noOK/IIOYEHHbIX K wuHe BlueBUS, 0omxHblI 66imb
YHUKAJTbHbIMU.

TABJIULA 2 - ADPECA ®OTOATYNKOB

®otopatuuk | NMepembiukn

FOTO Qotogatumk h = 50, cpabaTtbiBatownin
npwv 3aKpbITK (CPaboTKa NPU 3aKpbITUN

C NepekKsIloYeHeM Ha OTKPbITHE)

FOTOII ®oTtogaTtunk h = 100, cpabaTbiBaiowwnin
npwv 3aKpbITUK (CPaboTKa NPU 3aKPbITUN

C NepekKsIloYeHeM Ha OTKPbITHE)




FOTO 1 Qotopatuvk 4 = 50, cpabaTtbiBaiowwmin
npu  3akpbITUKU/OTKPbITUM  (NpK
OTKPbITUN BPEMEHHO OCTaHaBNMBaeT
nepemMeueHne; nNpu  3aKpbITUK

nepeknyaeT Ha OTKprTI/Ie)

FOTO 111 QoTopaTumk 4 = 100, cpabaTtbiBalowmin
npu  3akpbITUKW/OTKPbITUM  (NpK
OTKPbLITUM BPEMEHHO OCTaHaBNMBaeT
nepemMelleHre; nNpu  3aKpbITUK

nepeknYyaeT Ha OTKprTI/Ie)

FOTO 2 QoTopaTunk, cpabaTbiBalWMUN MNpu
OTKPbITUN (CpaboTKa Mpu OTKPLITUK C

nepekniyeHnem Ha 3aKprTI/Ie)

FOTO 211 QoTopaTunk, cpabaTbiBalWMUN Npu
OTKPbITUM (NPWU OTKPBLITUM BPEMEHHO
ocTaHaBnMBaeT MepemelleHne; npu

3aKpbITUK NepeKknoYvaeT Ha OTKprTVIe)

FOTO 3 OpuHOYHBIN GOTOAATUMK, CPabaTbIBAOLLMIA
KakK Mpy OTKPbITUM, TaK U NPW 3aKpbITUn
(Npv OTKPLITUM BPEMEHHO OCTaHaB/INBAET
nepeMelLLeHVE; NPY 3aKPbITUY NepeKtoyaeT

Ha OTKpbIT/E)

FA1 QoTofaTuuK ynpaBfieHUA OTKPbITUEM
(ynanuTe nepembluky A csagu nnat TX n

RX)

FA2 QoToAaTUMK yMpaBieHUA OTKpbITVEM

(ynanute nepembluky A czagu nnat TX u RX)

v8 " 78ry

BHMMAHME! - OtaenbHble Tunbl ¢poToaaTUNKOB paboTaloT OfHOBPEMEHHO.
MosTomy, Bo M36exkaHue B3aMMHbIX MOMEX U JIOKHbIX CPa6oOTOK, MX
cnepyer ycraHaBAMBaTh Ha JOCTaTOYHOM pacCTOAHUM APYr oT Apyra. Mapbi
doTopaTunKoB, KOTOpbIE MOryT CO3AaBaThb B3aMMHble NOMeXN:

-®0TO n ®OTO 2

-®O0TO Il n ®OTO 3

-®0TO 1 n ®OTO 21l
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3.8 - Koposbinn nepekntoyatenb MOTB n gucrtaHuMoOHHbIN
cyuTbiBaTenb Kapt MOMB

Cuctema BlueBUS nossonset nogkntoyaTb f0 4 KOGOBbIX Nepekoyatenen nnm
LOVNCTaHLUMOHHBIX cumnTbiBaTenei kapt MOMB.

C nomoubto MOTB MOXXHO yNpaBnisiTb CUCTEMO NMYTEM BBOAA KOAOB C LMPPOBOIA
KraBuaTypbl.

C nomowbio MOMB MOXHO ynpaBnATb CUCTEMOW NPOCTO MNOAHOCA
3anporpammrpoBaHHbIe KIoum K CUATbIBATENIO.

[laHHble yCTPOMCTBA WMMEIOT YHWUKaNbHbIA KOA, KOTOPbIN pacno3Haérca un
3arnomrHaeTca G/0KOM ynpaB/ieHVs BO BPemMsA MOMCKa U 3anoMUHaHuA (T.H.

8

06yyeHVA) NOAKIIOYEHHDBIX YCTPOWCTB (cM. nap. 3.12). [pumeyaHue - [leped
8bINOJIHEHUEM 3aNOMUHAHUA ycmpolicma 8sedume yugposol KoO Ha KOOOBOM
nepekmouamene MOTB usu noOHecume kapmy K cqyumeigamesntio MOMB.

Takum o6pa3om MOXHO NPefoTBPATUTDL NI0Oble MOMbITKN NOAMEHbI YCTPONCTB
n un3bexaTb ynpasreHWA CUCTEMON NOCTOPOHHMMU. Bonee noppo6Hyto
MHbOPMaLMIo CMOTPUTE B PYKOBOACTBaX K ycTponcteam MOTB 1 MOMB.

3.9- Bxop «STOP»

OyHKums Bxoga «STOP» - obecneuntb HemeneHHbI OCTaHOB NepPeMELLEHNs C

nocnegyoLwmnM KpaTKoBpeMeHHbIM 06paTHBIM XOA0M.

K ;aHHoMy BXoAy MOXXHO MOAK/0YaTh YCTPOWCTBA, TaK/e Kak ONThYeckue AaTunkm

3eMAN UK BAaTYMKKN C NOCTOAHHBIM CONPOTMBAEHNEM 8,2 KQ.

Brnok ynpaBneHus, BO BpemMs MOUCKa W 3aMOMWHaHMWA, pPacrno3HaeT Tumn

NOAKMNIOYEHHOFO YCTPOWCTBA W BbIMOMHUT OCTAaHOB NpW O6GHapy»KeHuu

|Pa3HOUTEHNI C 3aNMOMHEHHbIM paHee COCTOSIHMEM YCTPOMCTB.

Mpn cootBeTcTBYlOWEN HacTpoike Ko Bxody «STOP» MOXHO MOAKMOYUTH

HECKOJIbKO YCTPOICTB, AaXe pa3HbiX TUMOB:

- yctpowictea NO: nogkntounte napannesnbHO YyCTPONCTBY conpoTuBneHune 8,2 KQ ;

- yctpoinctea NC: noaknoumnte napanfienbHo yCTPONCTBY conpoTusneHue 8,2 KQ ;

- yctporictBa NC MOXHO MoOAKIoYaTb NOCeAoBaTeNibHO, 6€3 orpaHMYeHus no
KONMYecTBy;

- PY HANMYMN HECKOSTbKNX YCTPOWCTB BCE OHM JOMKHbI MOAKIIOUYATHCA KackafHO
C TEPMUHUPYIOLLUM PE3NCTOPOM Ha 8,2 KQ);

- MOXHO co3aaBaTb komouHaLmy NO 1 NC ycTpoincTB, NOAKIIIoUaa UX napannenbHo.
B 3tom cnyuyae nocnepgoBatenbHo ¢ NC-ycTpoOWCTBOM noAkovaeTca
conpoTusneHue 8,2 KQ. 3To JaéT BO3IMOXHOCTb TakXe MoAKIoyaTb Tpu
yctponictBa: NO, NCu 8,2 KQ.

BHumaHune!

- AnA NoAKNIoYeHNA YCTPONCTB C MOCTOAHHbLIM CONpoTMBAeHNEM 8,2 KQ
cnepyet ycTaHOBUTb nepembiyKy (JP), Kak nokasaHo Ha puc. 16.

- ina nopgknioyeHna ¢oToaaTUNKOB, Hanpumep ¢porogaTumka semnm (OSE)
ycTaHoBUTe nepembliyKy (JP), Kak mokasaHo Ha puc. 17 n BbinonHute
NOAKNIYEHUNA, Kak NoKa3aHo Ha puc. 18. MutaHne, nogaBaemoe B INHNIO,
coctaBnset 12 B DC n 40 MA makc.

BHUMAHWE!
Mo OKOHYaHUW NOAKNIOYEHNI1 HeO6XOANMO NPON3BeCcT
NMOWCK 1 3aNoOMNHaHNe BCeX NOAKMIOYEHHDbIX YCTPONCTB
(cm. nap. 3.12)

e N
@ ~—— 12Vdc (+)

OPEN

~— GND ()

STOP

1] |

—~—— SIGNAL




3.10 -MoaknioueHne NpnéMHNKa pagnocMrHana nynbra
ANCTaHLNOHHOIO yNpaBieHnA

Bbnok ynpaBneHua ocHawéH coeauHuTenem tuna SM pgna noaknouyeHus
NPYéMHUKOB (PaKynbTaTVBHO, HE BXOAWUT B CTaHAAPTHbIM KOMMIEKT MOCTaBKM)
mogenei SMXI, SMXIS, OXI, OXIT n aHanornyHbIX.

[ns nopknioyeHUs MPUEMHMKA cnepyeT OTKAUMTb GNIOK ynpaBneHus oT
3NeKTPUYECKOW CETU 1 YCTaHOBUTb MPUEMHMK, Kak Noka3aHo Ha pmc. 19.

B Tabnuue 3 npuBeaeHbl AeNCTBUSA, BbINONHAEMble Ha 60Ke ynpasneHusa B
3aBUCUMOCTM OT aKTUBMPOBAHHbIX BbIXOAOB WM KOMaHA, nojaBaemblX Ha
NPUEMHUK.

lpumeyaHue - bonee nodpobHyt0 UHOpMayu cMmompume 8 pykogodcmeae no
3KCNIyamayuu npuémHuUKa.
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TABJINLIA 3
Mpunémuunk SMXI, SMXIS, OIX, OXIT B pexxume | unnu i

BbIXOf onucaHmne

Bbixog No1 PyuHoi (waroBbliii) pexxum

Bbixoa N°2 YactnyHoe OTKpbITUE; 3aBojckas HacTponKa:
OTKpbIBaeTCA Ha MOJIOBUHY Xofa (MOXHO U3MeHUTb npu
3aKase 1M ¢ nomoLybto nporpammartopa Oview)

Bbixop N°3 OTKpbITME

Bbixoa N°4 Bcerga

KoMaHpa onucaHne

Komanpa N2 1 PyuHon (waroBblii) pexum

Komanpa Ne 2 YactnyHoe OTKpbITUE; 3aBojckas HacTponKa:
OTKpbIBaeTCA Ha MOJIOBUHY Xofa (MOXHO U3MeHUTb npu

3aKase 1unm ¢ nomoLybto nporpammartopa Oview)

KomaHnpga Ne 3 OTKpbITHE
KomaHpa Ne 4 Bcerpa
Komanpa Ne 5 Cron

Komanpa N2 6 PyuHow (warosbiii) pexknum COBMECTHbI

Komanpa N2 7 PyuHon (waroBbiii) pexum Bbicokuii npuoputet

KomaHnpa N2 8 YacTnyHoe oTKpbITHE 2

KomaHnpa N 9 YacTmnyHoe oTkpbiThe 3

Komanpa N2 10 OTKpbITVE 1 GNOKMPOBKa aBTOMAaTUKN

CeKyH[, a 3aTem HaYHET MuraTb C YyactoTonm 1 pas B cek.

« Ecnn Ha ycTaHoBKe nMetoTcs poToaaTumKu, ybeanTech B TOM, UTO UX CBETOLMOABI
muratot (kak TX, Tak n RX). Xapaktep MuraHusa He MeeT 3HaueHUA, NOCKOJIbKY
3aBUCUT OT MHOTUX GpaKTOPOB.

- Y6eputech B TOM, YUTO GOHaPb, NOAKMIOUYEHHDIN K BbixoAy «FLASH» He ropur.
Ecnn nobaa 13 3TMX NpPoOBepoOK BbifBUNA NpobfieMbl, oTcoeAnHUTE 6I0K OT

3}'IEKTpVIL|eCKOIZ CceTn N npoBepbTe BCE paHee cAeflaHHble 3NeKTpuyeckmne
nogkn4yeHuMA.

3.12 - Mounck n 3anoMnHaHMe NOAKNIOUYEHHDIX YCTPOICTB

Mocne nepBoro BKAtoueHus (nap. 3.11) HEO6GXOAMMO BbIMONHUTL MOWCK U
3anoMMHaHMe YCTPOWCTB, NOAKIMIOYEHHDBIX K BXoAam «BlueBUS», «Stop» 1 sHKoaepa
6510Ka ynpasneHus.

BHUMAHME! - Monck n 3anoMnHaHne yCTPOMCTB JOMKHbI NPOBOANTbLCA,
Aaxke ecnv K 610Ky ynpaBJieHUs He NOAK/IOYEHO HM OJHOrO YCTPONCTBa.
MPUMEYAHUE ANA ABUTATENEA C YACTOTHbIM MPEOBPA3OBATEJIEM!
- Ecnn ncnonb3yeTca ABuratenb C YacTOTHbIM npeo6pasosBatenem MEIN,
nepep nposeAeHNeM Noncka 1 3aNnoOMUHaAHUA NOAK/NIOUYEHHBIX YCTPOICTB
Heo6xoauMO akTMBUpOBaTb GpyHKUMIO «L7 YacToTHbI Nnpeo6pazoBaTenb»
(cm. Tabn. 5 nap. 5.1.

O Heo6xoAMMOCTYM BbINOMHEHUA AaHHON onepauun byaeT cBuAeTenbCTBOBaTb
NOCTOSIHHOE MUraHne cBeToanonoB «L1» 1 «L2» Ha 6510Ke ynpaBieHus.

MoWCK 1 3anoMMHaH1e YCTPOMCTB NMPOBOANTCA CNeAYOLLMM 06pa3om:

HaxXMute ogHOBPEMEHHO 1
nepxuTe KHonku [Open] n
[Set]

Javcfesc

C... I

OTnycTUTe KHOMKY, Koraa ceetoauopbl «L1» 1 «L2» HauHyT 6bICTPO
muraTb (uepes npubn. 3 cek.)

MopoxAanTe HECKONIbKO CeKyHA, NoKa 6nok ynpasnieHuna saBepwnT
NMOWCK 1 3aNOMNHaHne yCTpOI}’ICTB.

Mo okoHYaHUM faHHOTO 3Tana cBeToanog Bxoga «STOP» fomKeH ropeTb,
a ceetoanopbl «L1» 1 «L2» JOMKHbI MoracHyTb (MOryT HauaTb MMraTb
ceetoanogbl «L3» 1 «L4», uTo yKasbiBaeT Ha TO, UTO He Obisl BbINOSIHEH
MOWCK 1 3aMOMVHaHMe No3nLKniA).

[aHHas npoueAypa Ao/MKHa NPOBOAUTLCA NOC/E NIO6bIX N3MeHeHNI
YCTPONCTB, NOAKAIOYEHHDBIX K BbiBogaM «BlueBUS» n «Stop» (Hanpumep,
nocne NOAK/AIOYEHUA HOBOTro YcTpoiicTBa K 6noKy ynpaBneHus).
Onepauusa AoMmKHa TaK)XXe NPOBOAUTHLCA NPU NOAKIIOYEHMU YaCTOTHOrO
npeo6pa3soBaTtens Unu ABuratesns c SHKOAEPOM.

3.13 - Mouck n 3anoMnHaHNe NO3NLUNINA OTKPbITUA N 3aKpbITUA

Mocsne 3anoMVHaHMA BCEX MOAKMIOUYEHHBIX YCTPOCTB (CM. nap. 3.12) Heo6xoanmo
3aMNOMHUTb B 6/10Ke yrpaBneHnsa No3numumn OTKPbITUSA 1 3aKPbITUA BOPOT.

BHUMAHMUE! - Mpoueaypa AnA aBuratenein N SneKTPOHHbIX KOHLEBbIX AaT-
UYMKOB: NOC/Ie BbINONIHEHUA NpoLeAYypPbl NONCKa U 3aNOMNHAHUA NO3ULI
OTKPbITUA 1 3aKPbITUA HEO6XOANMO BbINONIHUTDL 3 MOJIHbIX LUKA OTKPbI-
TUA/3aKkpbiTnA. Bo Bpemsa BbiNnoNHEHUsA AaHHbIX onepauunii BopoTa 6yayT
nocTeneHHo NPUGAMKATbCA K NO3MLUAM, 3aNOMHEHHbIM paHee, A0 X J0-
CTUXKEHMA.

Mpoueaypa ana opyrvux TMNOB ABUraTesnen n AaTymKoB:

- iBUraTenu n aNeKTPoHHble KOHLEeBble AaTUnKK, CM. nap. 3.14;

- ABUraTenu c 4acToTHbiMu npeo6pasoBatenamu MEIN, cm. nap. 3.15;

- ABUraTenu n MexaHn4yeckune KOHLUeBble aTuyuku, cM. nap. 3.16.

3.14- Monck n 3anomMMHaHNe NO3ULUIA OTKPbITUA U 3aKpbITUA C
3NeKTPOHHbIM KOHLIeBbIM AAaTUMKOM (3HKOAEpOM)

Mo>xHo 3anporpammupoBaTb 3 Mo3MUMK, KaK ONUCAHO HIMXKe.

CBeTto- | 3HauyeHune

Anon

Mosunuyma

Komanga N2 11 3aKpbITUE 1 6TIOKMPOBKa aBTOMATUKMN

Al L1 Mo3numa nonHoro oTkpbITUA. MNocne gocTukeHnA
Komanpga Ne 12 bnoknposka aBTomaTukmn [aHHOW TOYKM BOPOTa/ponsieTbl OCTAHOBATCA.
Komanpa N2 13 Pa36noknposka aBTOMaTUKM AP L5 Mo3nyua yacTmuHoro oTkpbITUA. Touka, 4O KOTOpon
Komaraa Ne 14 NoaceeTka Taimep 6yAyT OTKPbIBaTLCA BOPOTa/POSNEThl MO KOMaHAe

YaCTUYHOIO OTKPbITUA.

Komanpa Ne 15 MopceeTka BKJ1/BbIKJT

A0 L8 Mo3ununa nonHoro 3akpbiTuA. MNocne gocTnxeHna

. [laHHOW TOUKM BOPOTa/ponieTbl OCTaHOBATCA.
3.11 - MNepBoe BKAIOYEHNE N NPOBEpPKa NOAKIIOYEHNIA

Mocne nopgaun HanpsxeHUAa Ha GNOK ynpasfieHWA BbINOMHUTE cCreaylolne
NpOoBepKU:

« Y6epuTecb B TOM, uTo cBeToauop BlueBUS GyaeT 6bICTpo mMuratb HECKONBKO

Ecnv BopoTa HaxoAATCA B MO3WLIMU 3aKPbITO, HEOOXOAVNMO NPUOTKPbITH UX BPYY-
HYI0 B aBapuUINHOM pexknme (CM. pyKOBOACTBO MO 3KCMNyaTauum asuratens) npu-
MepHo Ha 50 cMm, BO 136exaHue 1x CXofia C HECYLLMX TPOCOB (MHOrOCEKLMOHHbIe
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BOPOTA) UM YPE3MEPHOTO HAKPYUMBAHNA POSINETHI B CJTyYae M3MeHeHWA Hanpas-
NEHNA NepemeLleHna.

BHumanume!

- eC/IN HanpaBJieHVe BpaleHusA He COOTBETCTBYET 3aJlaHHOMY HanpaB/ieHNIo
(kHonKa «Open» = OTKpbITNE), HEO6XOANMO OTCOeANHUTb 6NOK NUTaHUA OT
3N1eKTPNYECKOI CeTU N NOMEHATb MecTaMm Xunbl Kabens aBuratens, noa-
KNIOYEHHDbIE K KOHTAKTHbIM 3axkumam «V» u «W» (nepedasunpoBartb gBura-
Tenb) (puc. 19).

- ecnn B npouecce nepemeLieHNA BopoTa/ponsneTbl OCTAaHaBNNBAIOTCA U 3a-
ropaetca cBeroaunop L6 Heo6xopumo BKalounTb $pyHKUMI0 «MHBepcna Ha-
npaBfeHUA BpaLleHus»; cMm. Tabn. 5.

Mpoueaypa BbINOMHAETCA, Kak ONMCaHo Aanee:

Haxmunte ofHOBpeMeHHo 1
nepxute KHonku [Set] n [Close]
npu6n. 3 ceKyHAbl ANA BXOAa B
PeXUM 3anoMVHaHNA NO3ULIIA.
3amuraer ceetoagmon «L1»: npo-
rpammumpoBsaHe nosnumm Al

000000¢(
000000«
000000«
~NAAA~AA

o

KHonkon [Open] nnu [Close]nepemectte BOpoTa/ponneTbl B NOoXe-
HWE NOJTHOTO OTKPbITUA.

Haxmute 1 gepxute KHonky [Set] 3”
npuobn. 3 ceKyHabl Ans NOATBEPX-
neHuva nosuumn Al.

Cetoawnog «L1» 6ynet ropetb.
3amuraet cetogmop «L5»: npo-
rpammupoBaHve nosuumm AP

=

O00000¢

iz
BH|

=
]

il

Ecnun HacTpoiika no3mumm YaCTUYHOTO OTKPbLITUA He TpebyeTca, HaxMuTe
6bICTPO 2 pa3a KHomKy [Set] Ana nepexofa K HaCTPoIiKe creaytoLLero na-
pametpa. CBetogmop «L5» He BygeT ropeTb.

B npoTnBHOM clyyae NpofosKmTe BbiNONHEHWE NnpoLeaypbl.

Knonkon [Open] nnu [Close]nepemecTTte BopoTa/ponneTbl B NOIOXe-
HMEe YaCTUYHOTO OTKPbITUSL.

Haxmute n gepxute KHonky [Set]
npubn. 3 cekyHAbl ANA NOATBEPX-
AeHuna nosumuum AP.

CeeToguop «L5» 6ygeT ropetb.
3amuraet cetogmop «L8»: npo-
rpammupoBaHue nosumuymm A0

000000¢(
000000«
O0O00000«(
~NAAA~AA

o

Knonkon [Open] nnu [Close]nepemecTTe BopoTa/ponnieTbl B NOIOXe-
HMe MOJIHOTO 3aKpPbITUS.

Haxxmute n gepxute KHonky [Set]
npuon. 3 ceKyHabl AN NOATBEPX-
AeHuna nosmumm AO.

Ceetoawog «L8» bynet ropeTb.

000000«(
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MopaiiTe kKOomMaHZy Ha 3aKpbiTue KHonkow [Close]. Bynet npowv3sseneHo
3aKpbiTVe BopoT/ponnet

BHUMAHME! - 3Tanbl 3anoMMHaHUA HacTpoeK B 6J10Ke He AOMKHBI Npepbl-
BaTbcA. Ecnm 310 npousolwno, Heo6xoAMMoO NOBTOPUTL BCHO NpoLeaypy
camoro Hayana. Ecam no oKoHYaHMM 3Tana 3anOMUHaHUA HaCTPOEK CBETO-
avoabl «L3» n «L4» MuraloT, 3HauuT, npousowa ownbKa. Tan nNoucka n
3anoMUHaHNA NO3ULNIA MOXKHO NMOBTOPUTb B /10601 MOMEHT flaXke nocne
OKOHYaHMNA YCTaHOBKU.

3.15- Monck 1 3anomMnHaHue NO3NLUIA OTKPbITUA U 3aKpbITUA C
YacTOTHbIM nNpeob6pasoBatenem MEIN

MoxHo 3anporpammmpoBaTh 5 MO3MLMK, Kak OMUCaHO HMXKe.

Mosuuyma | CBeto- | 3HaueHne
Aunop

A1 L1 Mo3numa nonHoro oTKpbITUA. TNocne gocTuKeHuA
[laHHOW TOUKM BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.

RA1 L2 Mo3numa Hayana 3amepneHNA B npoLecce OTKPbITUA.
Mocne e€ goCTMXKeHMA ABUraTENb HAYHET CHUXKEHNE
CKOPOCTN A0 MUHNMASTbHOW.

AP L5 Mo3numa YacTMYHOro OTKPbITUA. TOUKa, 0 KOTOPOWA
6yayT OTKPbIBaTbCA BOPOTa/PONETh MO KOMaHAe
YaCTUYHOTO OTKPbITUA.

RAO L7 MNo3numa Hayana 3ameanieHNA B NpoLecce 3aKpbITUA.
MNocne e€ gocTmKeHMA ABUraTeNb HAYHET CHUXEHNE
CKOPOCTY 1O MUHNMaNbHOMN.

AO L8 Mo3numa nonHoro 3akpbiTvA. [locne foCTMXeHNA faH-
HOW TOUYKW BOPOTa/pOonneTbl OCTaHOBATCA.

Ecnv BopoTa HaxofaTCA B MO3ULIMK 3aKPbITVA HEOOXOAVMO NPUOTKPbITH X BPYY-
HYl0 B aBapUHOM pekrme (CM. PyKOBOACTBO MO SKCnyaTaumu ABuratens) npu-
MepHO Ha 50 cMm, BO 13bexaHue 1x cxofa C HeCyLLMX TPOCOB (MHOroCeKLMOHHbIe
BOPOTa) MM YPE3MEPHOIO HAKPYUMBaHWA POSIETHI B Clly4Yae U3MEHEHUA Hanpas-
NeHnA nepemeLLeHns.

BHumaHue! - Ecnu HanpaBneHne BpalleHNA He COOTBETCTBYET 3afjlaHHOMY
HanpasJieHuIo (KHonKa «Open» = OTKpbITUE), HEO6GXOAMMO BbIITY 13 NpoLe-
Aypbl NONCKa N 3aNOMMNHaHUA NO3ULNIA OTKPbITUA 1 3aKPbITUA U BKNIOYNTD
JyHKumio «<MiHBepcus HanpaBieHUA BpaweHus» (cm. Tabn. 5.)

I'Ipou,e,qypa BbIMONTHAETCA, KaK ONMCaHO fanee:

HaxmuTe ofIHOBPEMEHHO U 005¢
RepxuTe kHomky [Set] 1 [Close] 99s¢
npwon. 3 cekyHAbl ANA BXOAA B ggg%
PEXMM 3aNOMUHAHMA NO3ULNIA. 000¢
3amuraet csetoguon «L1»: npo- GS%

rpamMmmpoBaHvie nosuumm Al

Knonkon [Open] nnu [Closelnepemectute BopoTa/ponneTbl B NONOXKe-
HIe MOJTHOTO OTKPbITUA.

Haxkmute 1 pepxute kKHonky [Set]
npwbn. 3 cekyHAbl ANA NOATBEPX-
neHuna nosvumn Al.

Ceetopuog «L1» 6yaet ropetb.
3amuraet csetoguon «L2»: npo-
rpammupoBaHue nosuuyumn RA1

Ecnv nporpamMmumpoBaHue No3vLMU 3aMefJIeHNs He HYXHO, HaXmuTe
6bICTPO 2 pa3a KHoMKy [Set] anA nepexopa K HacTpoiike cnepyowero
napametpa. Ceetoanog «L2» He Byget ropetb.

B npoTuBHOM Crlyyae NpoOAOIKMTE BbINOIHEHWE NPOLeaypbl.

KHonkow [Open] nnu [CloselnepemecTnTe BopoTa/ponneTsl B NO3ULMIO
Hauana 3amefIeHNsA NPY OTKPbITUW.




(R HaxkmuTe 1 fepxuTe KHOMKy [Set]
npuobn. 3 cekyHabl Ans NOATBEPX-
neHna no3nunn AP.

Ceetoawnog «L5» 6ynet ropeTb.
3amuraet csetogmop «L7» npo-
rpammupoBaHue nosmumm RAO
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Ecnu HacTpolika no3unLum 4acTUYHOIO OTKPLITUA He TpebyeTcsa, HaxmmTe
6bICTPO 2 pa3a KHOMKY [Set] AnA nepexopa K HacTpolike cneaytowero
napametpa. Cetoanog «L5» He byaeT ropeTb.

B npotmBHOM cnyyae NpoaokuTe BbiNOSIHEHUE NpoLeypbl.

Knonkoin [Open] nnu [Close]nepemecTnte BopoTa/ponnieTbl B NOOXe-
HUWe YaCTUYHOTO OTKPbITUA.

Haxmute 1 pepxute KHonky [Set] 3”
npuobn. 3 cekyHAbl ANA NOATBEPX-
neHna no3nunn AP.

Ceetoawnop «L5» 6ynet ropeTb.
3amuraet csetoguon «L7» npo-
rpammupoBaHue nosmumm RAO

000000(

Ecnn nporpammupoBaHue Mo3unummn 3aMepsieHnsa He HYXHO, HaXkmuTe
6bICTPO 2 pasa KHoMKy [Set] anA nepexopa K HaCTpPoWiKke cneayloLero
napametpa. Cetoanon «L7» He GyneT ropeTb.

B npoTuBHOM cnyyae NpoposkuTe BbiNOSHEHNE NpoLeaypbl.

Knonkorn [Open] nnu [Closelnepemectute BopoTa/ponneTsbl B NO3nLMIO0
Havasna 3amMeasieHNA NP 3aKpbITUN.

Haxmute 1 pepxumte KHonky [Set]
npubn. 3 cekyHabl AnsA NOATBEPX-
neHna no3nunn RAO.

Ceetoawnog «L7» bynet ropetb.
3amuraet cBetoguon «L8» npo-
rpammupoBaHme nosumuymm AO

000000¢(

Knonkor [Open] nnu [CloselnepemecTute BopoTta/ponneTsbl B NO3nLMI0
Hayasa NosIHOrO 3aKPbITHA.

MopaiiTe KOMaHAy Ha OTKpbITMe KHoMKol [Open]. byaeT nponsseaeHo
OTKpbITVE BOpOT/ponneT
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Mopaiite komaHZy Ha 3akpbiTue kKHonkon [Close]. Bynet nponssegeHo
3aKpbITvie BOPOT/posieT
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BHUMAHME! - 3Tanbl 3anOMWHAHNA HacTPOeK B 6G/I0Ke He AOMKHbI npe-
pbiBaTbcA. Ecnm 310 npomsowno, Heo6xoAMMO NOBTOPUTL BCIO NpoLeaypy
¢ camoro Havyana. Ecnm no okoH4YaHuM 3Tana 3anOMMHaHNA HacTpPoeK cBe-
ToguoApbl «L3» n «L4» MuratoT, 3HaumT, NpounsoLia ownbKa. ITan noncka u
3anOMMUHAHUA NO3ULMI MOXXHO NMOBTOPUTb B /10601 MOMEHT, Aaxe nocne
OKOHYaHWA YCTaHOBKMU.

3.16 - Monck n 3anomMMHaHNe NO3ULUIA OTKPbITUA M 3aKpbITUA C
MeXaHNYeCKMM KOHLIEeBbIM AaTUMKOM

MoxHoO 3anporpammmpoBaTh 2 NO3MLMK, KaK OMMCaHO HIKe.

Mosuuymnsa 3HaueHune

Al L1 Mo3numa nonHoro oTkpbITUA. [ocne JOCTUXEHNA AaH-
HOW TOYKN BOPOTa/POssieTbl OCTaHOBATCA.

AO L8 Mo3numa nonHoro 3akpbiTuA. [locne fOCTMXKEHNA faH-
HOW TOUYKM BOPOTa/ponneTbl OCTaHOBATCA.

[nAa BbINONHEHWA Npoueaypbl ABUraTeNb AOMKEH ObiTb MOAKIOUEH aneKTpUYe-
CKU K 7/8 KynauykoBow nniaTe KOHLEBOro gatumka (puc. 20). [locTyn K Hel BO3-
MOXeH MoC/ne CHATWA KPbIWKM KOHLEBOro Aatuymka. Ecnv Bopota HaxopAatca B
No3MLMK 3aKPbITUA HEOHXOAVMO NMPUOTKPbITL UX BPYUYHYIO B aBapUIHOM pexnme
(cM. pyKOBOACTBO MO 3KClyaTauumn ABuratens) npumepHo Ha 50 cm, Bo n3bexa-
HVe X CXOAa C HeCyLUX TPOCOB (MHOroCeKLMOHHble BOPOTa) MU Ype3mepHO-
ro HakpyuvBaHUA POJIIeTbl B CJlyyae U3MeHeHMA HanpaBfeHna nepemeLleHus.
BHumaHue! - Ecnn HanpaBneHne BpaljeHNA He COOTBETCTBYET 3ajaHHOMY
HanpaBneHuo (KHoMKa «Open» = OTKpbITME), HEO6XOAMMO OTCOEAUHUTH
6NOK NUTaHWNA OT NIEKTPUYECKOI CETU N NOMEHATb MeCcTaMM Xunbl Kabena
ABUraTens, NOAKAIOYEHHDbIE K KOHTaKTHbIM 3axkumam «V» n «W» (nepedasu-
poBaTtb ABuratenn) (puc. 19).

Mpouenypa BbINOMHAETCSA, Kak ONMCcaHo fasnee:

HaxmuTte ogHOBpemMeHHO 1 Aepxu- 000¢
Te KHomKu [Set] n [Close] npn6n. 3 888%
CeKyHfibl iNA BXOAA B PEXMM 3arno- gggﬁ
MWHAHWA NO3NLNIA. 000¢
3amuraet ceetoguon «L1»: npo- 988

rpammupoBaHue nosmumm Al

KHonkow [Open] unu [Close]nepemecTtte BOpOTa/pPONNeThl B NOMOXe-
HIe MOJIHOTO OTKPbITUA.

Haxkmute n pepxute KHonky [Set] 3”
npwon. 3 cekyHAbl ANA NOATBEPX-
neHua nosvumm Al.

Ceetopnon «L1» 6ymeT ropetb u
HAYHET MUraTb cBeToanopa «L8».
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a) YcTaHOBUTe KOHTaKTHbIN Kynaduok 1 E 4 (3enéHoro ueTta, puc. 20) ans
aKTUBaLMM KOHLEBOIO AaTumKa.

b) 3ataHuTe BUHT «A» (puc. 20)

) MNpwn Heo6XoAMMOCTN NOAPEryNNPYITE NONIOXKeHME BUHTOM «B» (puc. 20).
3amuraet cseToanop «L8»: nporpammuposaHme nosuymmn A0

KHonkown [Open] nnu [CloselnepemecTnTe BopoTa/ponneTsl B NO3nLKMto
Hauana nosHOro 3akpbITus.

Haxmute n pepxute KHonky [Set]
npuon. 3 cekyHAbl Ans NOATBEPX-
neHua nosnumn AO.

CeeTopuof «L8» bynet ropeTb.
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OTtnycTtuTte KHOMKY [Set]. Bce cBeTOAMOADI NOracHyT.

a) YcTaHOBWTe KOHTaKTHbIN Kynayok 3 E 4 (6enoro ugeta, puc. 20) ana
AKTMBALMM KOHLEBOTO JaTuuKa.

b) 3aTAHWTE BUHT «A» (puc. 20)

) Mpu Heo6XOAMMOCTY NoAPEryNNpynTe NONOXKeHNe BUHTOM «B» (puc.
20).

Mopante KomaHay Ha OTKpbITMe KHoMKow [Openl. Byaetr npovssepgeHo
OTKpbITWE BOpOT/ponnert
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MopaiiTe komaHZy Ha 3akpbiTue KHonkol [Close]. byneT nponsseaeHo
3aKpbiTre BopoT/ponnet
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3awwuTHble KoHLeBble AaTunkn 2 SEA 1 4 SE/ (KpacHoro LBeTa, puc. 20) JO/MKHbI
6bITb YCTAaHOBNEHBI TAKMM 06Pa30M, YTOObI OHY CpabaTbiBanyv Cpasy e nocse no-
3ULMOHHBIX KOHLIEBbIX AAaTYMKOB YNpaBneHus.

3awwuTHble KOHLEeBble AaTunky 2 SEQ n 4 SE4 (KpacHoro LBeTa, puc. 20) ycTa-
HOBJIEHbI Ha 3aBOAE-N3rOTOBMTENE HA MaJIOM PACCTOSHUN OT NMO3ULMOHHBIX KOH-
LieBbIX JaTUMKOB.

Mocne ncnbitaHnA B paboTte NpoBepbTe NO3NLUN U 3aTAXKKY KPENEXHbIX BUHTOB.
[lononHuTenbHble KOHUEeBble aaTtumkn 8 P24 n 7 P24 npegcraenstoT coboin bec-
NnoTeHUManbHble 3aMblKaeMble KOHTAKTbI, @ AOMOHUTENbHbIE KOHLIEBbIE AaTUNKM
6 P11 1 5 P11 6ecnoTteHuManbHble Nepekioyaemble KOHTaKTbl.
[ononHuTenbHbIn KoHuesol aatumk 1 SAKPBITUE (6 P11 unu 5 P14) ncnonbsy-
eTCA Kak NpefBapuTenbHbIl, T.e. OH JOMKeH ObiTb HAaCTPOeH Ha CpaboTKy Ha pac-
CTOAAHWM NPUMePHO 5 cm oT 3emnn. CpaboTka AaHHOro AaTymMKa NpeaoTBPaTUT
BbIMOJIHEHNE KPAaTKOBPEMEHHOTIO NepeKioUYeHns Ha obpatHbIi xoa. MNpu cpaboT-
Ke OCHOBHOrO AaTuunka bynet npousseféH Tonbko OCTAHOB. [lononHUTenbHbIn
[aTumK JOSIKEH BCeraa noakntoyatbea Ko Bxoay «PRE-CLOSE» 6noka ynpasneHus.
Mpwr OTCYTCTBMM AAHHOTO AaTuUMKa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb MEPEMbIUKY MEXIY
KOHTAKTOM KOHLIEBOTO AaTunKa 3 1 06LMM BbIBOAOM BXOA0B 1.

BHUMAHME! - 3Tanbl 3anOMUHaHNA HacTpPoOeK B G/IOKe He AOMKHbI npe-
pbiBatbca. Ecnm 310 npomsowno, Heo6xoAMMO NOBTOPUTL BCIO Npoueaypy
¢ camoro Havana. Ecnm no okoHyaHuu 3Tana 3aNnoOMUHaHNA HaCTPOEK cBe-
TopunoAbl «L3» n «L4» muraioT, 3HaYmMT, Nnpomsowna ownbKa. dTan noncka n
3anoMMHaHUA NO3ULMIA MOXXHO NOBTOPUTb B N0GOII MOMEHT, flaXke nocse
OKOHYaHWA YCTaHOBKM.

Vs
HacrpoﬁKa MeXaHN4YeCKNX KOHLUeBbIX AaTYMKOB ANnA ABUra-

Tenei 6onblworo
pa3mepa: 7-KOHTaKTHbIi1 Ky/lauKoBbIil MOAYNb

IE 7 BEJIbIA [lononHnTenbHbI KOHLEBOI AaT- %
yumk 2 3AKPbITUA E

IE 6 3ENEHDBIN [lononHUTenbHbIN KOHLLEBO 'é
natumk 2 OTKPbITUA %‘

s

5 BEJIbIA [lononHWTenbHbIN KOHLEBOI AaT-
ynk 1 3AKPbITUA

4 KPACHDbIW 3awmTHbI KOHLEBON AaTumK
3AKPbITUA

3 BEJIbIA KoHueBoit gatumnk 3AKPbITUSA

2 KPACHDI 3awuTHbIN KOHLEBOI AaTumk
OTKPbITUA

1 3ENEHDbIN KoHueson patumnk OTKPbITUA

T T
HacTpoiika MexaHU4YeCcKUX KOHLEBbIX AaTYNKOB AnA ABUratenen

masnoro
pa3mMepa: 8-KOHTAKTHbIIi Ky/lauKOBbIii MOAYNb

IE 8 BEJIbIN [lononHuTenbHbIN KOHLIEBOW AaT- %
unk 2 3AKPBITUA E
IE 7 3EJNIEHbIA [ononHUTenbHbIN KOHLEBOM E
patumk 2 OTKPbITUA %
IE 6 BEJIbIV [lononHuTenbHblii KOHLEBON gaT- ©
ymk 1 3AKPbITUA
IE 5 3ENIEHbIA [lononHuTenbHblil KOHLEBOIA
IE natumk 1 OTKPbITUA
4 KPACHDbI/ 3awmnTHbI KOHLIEBOW AaTumMK
IE 3AKPbITVA
3 BEJIbIA KoHueBoit gatunk 3AKPbITUSA
IE 2 KPACHDI/ 3awmTHbIN KOHLEBON AaTuuK
OTKPbITUA
1 3ENEHDbIN KoHueson patumnk OTKPbITUA
g B A J
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3.17 - Nporpammarop Oview

Ncnonb3oBaHue nporpammaTtopa Oview cylecTBeHHO obneryaeT u yckopsiet
Hanaaky, TexHuYeckoe obCnyKnBaHUA U ANArHOCTMKY CMCTEM aBTOMaTM3aummn
BOPOT/ponnert.

MporpammaTtop Oview nogkntoyaeTcs K pasbémy BusT4 6510ka ynpasneHus.

Ina poctyna K pasbémy BusT4 Heo6xo[MMO OTKpbITb KOPO6 Gnoka. BctaBbTe
coeanHWTENb NPOrpamMmmaTopa B pasbém (puc. 21).

Kak npasuno, nporpammatop Oview npu KabenbHOM MOAKMOUYEHUN MOXET
HaxoAWTbCA OT 6/10Ka YNpaBieHWsi Ha PacCcToAHMM BNIoTb fo 100 M. OH MoXeT
NOAKMYaTbCA OAHOBPEMEHHO K HEeCKONIbKUM 6510Kam ynpaBneHus (4o 16) n
MOXET OCTaBaTbCA MOAK/IOUYEHHBIM AaXKke MpU HOPManbHOW paboTe cucTembl
aBToMaTm3auuu. [Mpu paboTte ¢ Oview KpailHe BaXKHO cobniopaTtb yKasaHwus,
npuseféHHble B PYKOBOACTBe no nosnb3osatena Oview un pykosoacTee Oview
System Book.

Ecnn 610K ynpaBneHus ocHalWwéH npuémHukom curHana MNAY mogenm OXI c
nomotwbto Oview MOXXHO NOAYUNTb JOCTYM K NapaMeTpam MyJsibTOB, COXPAaHEHHbIX
B npuémHuke. bonee nogpobHyio uHPopmaLuMio CMOTpUTE B PYKOBOACTBE
nonb3oBaTena nporpammatopa Oview wunu 6nok-cxeme OyHKUMIA 6r0Ka
yrpaBfieHUs, BOCTYMHbIX Ha MHTEPHeT-canTe www.niceforyou.com
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3.18 - Ucnonb3oBaHuMe c YacTOTHbIM Npeo6pasosartenem MEIN

bnok ynpasnenua NDCC2301 npepHasHauyeH ANA ynpaBneHWs MOTOP-pefyk-

TOopamu C YacToTHbIMK npeobpasosatensamu MEIN. Mcnonb3oBaHMe YacTOTHOTO

npeob6pasoBaTens NO3BOJIAET YNyYLLNTb KOHTPOJIb CKOPOCTU, YCKOpeHus/3amea-

NeHnA, KpyTALLero MomeHTa. Kpome Toro, Takve nNpuBOAbl PEKOMEHAYIOTCA AnA

BbICOKOCKOPOCTHbIX BOPOT.

Motop-pepykTopbl Nice ocHaljaemble YacTOTHbIMU NpeobpasoBatenamu MEIN

[EenATca Ha 2 rpynnbl:

- HDFI, HDFNI ana BbICOKOCKOPOCTHbIX BOpOT/ponner

- SDI, SDNI ana MHOroceKLMOHHbIX BOPOT

Bnok ynpaeneHna nogaért Ha 4acToTHbIN Npeobpa3oBaTesib ogHoda3Hoe HanpsaA-

XeHme 230 B AC 50/60 'y 1 yepe3 nHtepdeiic RS485 komaHabl ynpaBneHus.

MNMocne 3aBepLueHVA BbINONHEHNA NMOAKIIOYEHWI, ONUCAHHbIX B PYKOBOACTBE MO

SKCMyaTaLum ABUraTens, YacToTHbIN Npeobpa3oBaTesib rOTOB K HaagKe:

1 OuncTka namatu (c6poc) AN MHOrOCEKLNOHHBIX I BbICOKOCKOPOCTHbIX BO-
port (cm. nap. 5.3.1);

2 BkioumnTb GyHKLMIO «YacTOTHbIN NpeobpasoBatenby (L7, 1-i ypoBeHb);

3 Tlouck 1 3anommnHaHne NOAKMIOYEHHBIX YCTPOWCTB (cM. nap. 3.12);

4 TlouCK 1 3anNoMMHaHMe NO3ULMIA OTKPLITUA 1 3aKPbITUA C YaCTOTHbIM NPeo6-
pa3osatenem MEIN (cm. nap. 3.15).

Ha 3aBofe HacTpamBatoTcA CTaHAapTHbIE MapaMeTpbl, KOTOpble MOTyT ObITb N3MeHe-

Hbl NporpammaTopom Oview nnv NyTém NporpammMmnpPoOBaHNA KHONKamu Ha nnarte.

OTOob6paxatoTca 1 MOryT 6bITb M3MEHEHbI CeaytoLime napameTpbl:

«  CKOpOCTb OTKpbITKA

+ Manasa ckopoCTb OTKpbITWA

«  CKOpOCTb 3aKpbITHA

+ Manasa ckopocTb 3aKpbITUA

+  MwuHnMmanbHasa yacToTa

« YckopeHue

«  3amenneHue

« ABapuinHoe TOpMOXeHune

o [yck

«  O6orpes asuratens

+ YnpaBneHvie curHanvsaumamu 1 6noknpoBKamm

»  CocTosHME YacTOTHOro NpeobpasoBaTens

ModpobHyto uHpopmayuto 0 3Ha4yeHUU U OUANA30HAX Kax0020 napamempa cMo-

mpume 8 6710Kk-cxeme hyHKUUU NPOMBbIWIEHHbIX 6710KO8 ynpdassieHus Ha uHmep-

Hem-catime www.niceforyou.com



4 NPUEMKA U BBOJA, B SKCITYATALMIO

JTanbl UCNblITaHWA 1 BBOAa B 3KCriyatayunio ABNAKOTCA Hanbonee BaXXHbIMN anAa
obecneyeHunn 6e30MacHOCTY CUCTEMBI aBTomMaTm3aumn. NcnbitaHma Takxe moryTt
NCnosb3oBaTbCA ANA NPOBEPKU pa6OTOCI'IOCO6HOCTI/I yCTpOIZCTB, BXoaAwWwnx B
CcncTeMy aBTomatmsaynn.

OHV JOMKHbI NPOBOAUTBCA KBaNMPULIMPOBAHHBIM NMEPCOHANOM, KOTOPbIN JOMKEH
nopobpatb HEO6XOAMMbIE TECTbI, OLLEHUTb MPUHATbIE PELLEHNA C TOUKN 3peHns
UMEIOLMXCA PUCKOB U y6eAnTbCA B MX COOTBETCTBUM 3aKOHaM, HOpMaTMBam
N pernameHTam: B YaCTHOCTW, BCeM TpebGoBaHMAM AupekTuBbl EN 12445,
KoTopasa onpepgenseT MeTofAbl UCMbITaHWA ASIA CMCTEM aBTOMaTU3aLumM BOPOT
1 asepein. [lononHMTeNbHbIe YCTPOWCTBA AOMKHbI MOABEPraTbCA NCMbITAHNAM,
Kak B OTHOLIEHUW X PaboTOCMOCOOHOCTY, TaK U B OTHOLUEHUW 1 MPaBWUIbHOW
UHTerpaunMm B CUCTEMYy YMpaBfieHVsA, B COOTBETCTBMM C YKa3aHMAMMU B UX
PyKOBOACTBaX Mo 3KCryaTaLum.

4.1 - UcnbiTaHne

MocnepoBaTenbHOCTb onepauuii AnA NPOBEAEHUA UCMbITAaHWI ONncaHa fanee n

OTHOCUTCA K TUMNYHON cucTeMe (puc. 2):

1 lMNpoBepbTe, COGMIOAEHDI TN YCIOBYUSA, YKa3aHHbIE B Map. <YKa3aHUA MO MOHTaXy».

2 Pa3bnokupyite asuratenb. Y6epmtecb, UTO BOPOTa MOXHO OTKpPbIBaTb W
3aKpbIBaTh BPYUHYIO C ycunvem He 6onee 225H.

3 3abnokupyiTe ABUraTenb.

4 licnonb3ya opraHbl ynpasneHus (MynbT, KHOMKW, 3anMpaemblil Ha Koy
nepeksioyaTenb 1 T.N.) IPOM3BeAUTe MPOBEPKY OTKPBITUA, 3aKPbITUA N OCTaHOBa
BOPOT, M y6eanTeCch B TOM, YTO BCE AECTBMA COOTBETCTBYIOT OXKMAAEMbIM. TakxKe
npousBeauTe pasfiyHble NCMbITaHNA AA OLEHKWN NNaBHOCTN XOA4a BOPOT U
OTCYTCTBUM NMOAKINHMBAHWN, @ TaKXKe YAOCTOBEPEHUA B OTCYTCTBUM AedeKToB
MOHTaXa 1 Hanagku.

5 MNpoBepbTe nocnefoBaTesibHO NpaBUNbHYO PaboTy Bcex MMelLwmuxca B
cucteme yCTpoincTs 6esonacHocTn (botopaTumkm, faTumkm 3emnm u T.n.). Ecnm
ycTponcteo obpalyaeTca K wuHe BlueBUS 6noka, cBeTogmop WuHbI ABaxabl
6bICTPO MUFHET, KaK 1 NP NOATBEPXKAEHNM ONPeAeNeHna yCTPoNCTBa.

6 Ecnv ana MMHMMM3aumMm pucka BO3HMKHOBEHWA OMACHbIX CUTYaLMIA, CBA3AHHbIX
nepemelleHnemM cekuui, NPUHATO OrpaHNYEeHNA YCUnma nNpu nepemeLleHnn,
cnepyeT NPOM3BECTN U3MEPEHMNA YCUNNA, KaK ONncaHo B cTanHfapTe EN 12445.

4.2 - Beop B 3KcnayaTaumio

Beog B 3KCnnyatTayunio paspeLlaeTca ToNIbKO nocse ycnewHoro BbinonHeHnA Bcex
MCMbITaHUA 6noKa ynpaBneHua n ppyrux yCTp0I7ICTB CnCTeMbl aBTOMaTn3auun,
Kak onucaHo B nap. 4.1. KaTerOpIII"IECKI/I 3anpeujaeTca BBOA Ccuctembl B
3KcnyaTaluio c HegoaeKamu nnm HeyCTpaHéHHbIMIII np06nemaM|n.

1 3anonHuTe N xpaHuTe He MeHee 10 neT TeXHWYECKMI MAcCMOPT CUCTEMbI
aBTOMaTM3aLMK, KOTOPbIN JOMKEH BKIIOYaTb, KAk MUHUMYM, MPUHLUMNNANbHYIO
CcXeMy CMCTeMbl aBTOMaTU3aLuu, SNEKTPUYECKYI0 CXeMy, aHanu3 PUCKOB U
nepeyeHb BbIMOMHEHHbIX MEPOMNPUATMIA MO UX YCTPaHEHWIO, AeKnapauumn
COOTBETCTBUA W3roToBUTeNIell BCeX WCMONb30BaHHbIX YCTPOWCTB (AnA
6510Ka MCNoNb3yiiTe NPUIOXKeHHYI0 Aeknapauyuio cootsetcTBua EC), konuto
PYKOBOACTBA MOJIb30BaTeNA 1 MaH-rpaduK TEXHNYECKOTo 06CTYKUBaHNA.

2 [pukpenwnTe K BOPOTaM TabIMUKy Co crieyioLeil UHopMaLmen: T!n CUCTeMB,
Ha3BaHMe 1 afjpec 13rotoBuTensa (OpraHM3aLuy, BbiNOHABLLEN BBOA CUCTEMbI
B JKCrIyaTaLuio), CEpUNHbIN HOMeP, rof Bbinycka 1 3Hak «CE».

3 YcTaHOBMTE MOGNU30OCTU OT ABEPU TabNMUKy WM STUKETKY C OMucaHuem
onepaumii no pasbnoKMpPOBKe 1 PyYHOMY OTKPbIT/IO/3aKPbITUIO BOPOT.

4 MNpukpennte K BOpoTaM TabnanuKy WM STUKETKY C [aHHbIM PUCYHKOM
(MMHUManNbHasA BbicoTa 60 MMm).

( )
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5 3anonHuTe n nepepanTte Bnagenbuy Aeknapaumnio COOTBETCTBUA Ha CcUCTeMy
aBToOMaTtmM3aunm nnn asBtomaTmyeckme BoporTa.

6 CocTaBbTe U nepepante Bnafenbly pPykKoBOACTBO MONb3oBaTensa CUCTEMbI
aBTOMaTM3aunm nnn aBTomaTmyeCkmnx BOpoT.

7 3anonHute n nepepante BnagenbLly I'IJ'IaH-Fpad)I/IKTeXHVILIECKOFO O6CJ1y>KI/IBaHI/IFI
CUCTEMbI aBTOMaTM3aL NN U aBTOMAaTUYECKUX BOPOT (nnaH gomxeH cofepXxatb
YKasaHuA no TexHnyeckomy 06Cﬂy>KI/IBaIO BCex yCTpOIhCTB, BXOAALMNX B CI/ICTeMy),

8 Mepen BBOAOM CMCTEMbI B 3KCMyaTauMio yBe[JOMbTe COOTBETCTBYIOLWM
obpasom B nucbMeHHoOW ¢opme Bnagenbua (Hanpumep B PyKOBOACTBE
nosib3oBaTena WM NamATKe MO UCMOMb30BaHMIO) O CYLLeCTBYIOWMX PUCKaX 1

OnacHOCTAX.

5 NMPOrPAMMUPOBAHUEBJIOKA

Ha nnate umetotca 3 kHonku: OPEN (A), STOP (Set), CLOSE (V) (puc. 22);
OHV npefHa3HauyeHbl AnA ynpaBfieHWs 6/0KOM BO Bpemsi UCMbITaHWA vnu

nporpaMmmMnpoBaHmns GyHKLMM 610Ka. Ha Kpbiwwke 6/10Ka ynpaBieHus MeTcs
3 kHonku ynpasnexus: UP (1), ALT (@), DOWN (1)

Mporpammupyemble GyHKLMM pa3buTbl Ha 2 rpynbl K X COCTOAHME MHANLIMPYETCA

8-to cBeTogmopamm (L1 ... L8) 6roka ynpasneHus:

- CBETOAMO[ ropuT = GYHKLMA BKIIOUYEHS;

- CBETOAMOS He FopUT = GYHKLMA OTKIIIOUYEHa.

KHONKun nporpammMmupoBaHusA Ha nnare:

OPEN (A): nopaét KomaHay Ha OTKpblTMe BOPOT. Npu nporpammupoBaHnn
NCMONb3yeTca ANA YBeNIMUEHWA 3HAUYeHWIN NapameTpoB WK nepexofa Ha Lwar
BBEPX.

STOP (Set): no3BonseT ocTaHOBUTb ABWMXKeHMe. Mpu HaxaTun b6onee 5 cek.
nepeksitoyaeT 610K B pex<rmM NporpamMMmnpoBaHuns.

CLOSE (V): nopaét KomaHAy Ha 3akpbiTue BOpPOT. [Ipn nporpamMmmupoBaHunm

ncnonb3yeTca AnAa ymeHbleHnA 3HaYeHn napamMeTpoB Man nepexoda Ha war
BHM3.

BHUMAHMUE! - Bo BpemA nepemelleHna BOPOT/PONNET BCe TPU KHOMKN UMEIOT
Tonbko dyHKumio OCTAHOBA: oHM Heme[JIeHHO OCTaHaBNMBAKOT NepemMelleHre
BOpOT/ponner.

fe 1

Yarc e

N = = CECun T : : )

5.1 - NporpammupoBaHue nepsoro yposHsA (BKJ1-BbIKJ1)

Bce dyHKLMM NepBOro ypoBHS OTKIIIOUEHbI Ha 3aBOAE U3rOTOBUTENE (HACTPOEHDI
Ha «OFF») 1 MOryT 6bITb M3MEHEeHbI B 060 MOMEHT, Kak NMoKasaHo B Tabnuue 4.
B Tabnuue 5 nokasaHbl nMelowecs GyHKLMMW: Kaxkaon GpyHKLUUM COOTBETCTBYET

CBETOAMOA, NOKa3blBaLWUI €& COCTOsHNE.

BHUMAHMUE - MakcumanbHbIi NepepbiB MeXAy HaXkaTUAMU KHOMOK B pexnme
nporpamMmmmnpoBaHuna coctasnaeT 10 cekyHa. o ncTeyeHnn faHHOrO BpemeHu
NPONCXOAUT aBTOMATNUYECKOE COXPaHeHWe BCeX CAeNaHHbIX U3MEHEHUIn HacTpoekK

1 BO3BpaT B pabounii pexxkum.

TABJINLIA 4

MNMpoueaypa nporpammupoBaHus nepsoro ypoBHaA (BKJ1-BbIKJI)

(AR HaxxmuTe 1 epxmTe KHONKy [Set] npumepHo 3 cekyHabl;

02. Otnyctute KHONKY [Set], Koraa ceetogmon «L1» HaUHET muraTb;

(N HaxkmuTe KHOMKY «A» unu « W» Anis nepexopa K Tpedyemoin GyHKLum
(cBeToamopn dyHKLUM 3amumraert);

(\ZRE HaxxmuiTe KHOMKY [Set] ana nameHeHns 3HaueHna GyHKLMN:
KpaTKoBpemeHHO MuraHue = BbIKJT - ponrospemeHHoe muraHune =
BKJT;

05. MopoxpanTe 10 ceKyHA ANA BbIXOAa 13 pexrMa NporpammrnpoBaHus
COXpaHeHWA NapameTpoB.

Mpumeuanwve - [na svikmoueHus (ON) unu svikmoueHus (OFF) Opyaux ¢pyHkyul 8
npouyecce 0aHHoU npoyedypsl noamopume wazu 03 u 04.
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DOyHKUnA

TABJINLA 5: cnucok nporpammupyembix GyHKUuI (MepBbiil YypOBeHb)

OnucaHue

[HaHHaa oyHKUMA obecrneunBaeT aBTOMaTUYECKOE 3aKpbITUe ABEpPeN MO UCTeuyeHUn 3apaaHHol 3apepku. CTaHAapTHO 3a-
ABTOMaTM4YecKkoe
L1 3aKpbiTUe flepxKa coctaBnseT 40 ceKyHf, HO MOXeT bbITb ycTaHoBNEHa Ha 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 unn 250 ceKyHA.
Ecnun dyHKuUmMA oTKNoueHa, oHa 6yAeT BopoTa 6yayT 3aKpbiBaTbCA B MOSTyaBTOMATUYECKOM PeXxXrMe.
[aHHasa GyHKLMA NO3BONAET yAepKMBaTb BOPOTA OTKPbITbIMM Tpebyemoe Bpemsi Nno cpaboTke poTtogaTumka. Npu oT-
CYTCTBMU CPabOTOK AaTuMKa B TeUeHUn 5 cek. BopoTa byayT aBTOMaTUYeCKM 3aKpbliBaTbCA (HE3aBUCUMO OT 33iaHHOrO B
npegblayliem napametpe BpemeHu) lNoBefeHre JaHHON GYHKLMN pa3fiMyaeTcs B 3aBUCMMOCTU OT TOTO, BKItOUEHa GyHKLMA
ABTOMATMNYECKOTO 3aKPbITWA UIN HET.
L2 3akpbiTne « Mpu BbIKNIOYEHHOI GYHKLMM aBTOMATNYEeCKOro 3aKpbITuA: BopoTa Bcerga 6yayT AoCTMraTh NO3ULMU NMOJIHOTO OTKPbI-
no ¢poTopaTUNKy ™A (Aaxe ecnn 5 cekyHA nocne cpaboTkn doToaaTumnKa UCTEKYT paHbLue). Mo ncteyeHnmn 5 cekyHA € nocnefHen cpaboTkm
¢doTopaTumnka BopoTa 6yayT aBTOMATUUYECKN 3aKPbITbI.
« Mpu BKNIOYEHHOI GYHKLMN aBTOMATNUYECKOrO 3aKpbITUA: OTKPbITUE OCTaHOBMUTCA CPasy e Mocne BOCCTaHOBMIEHUA
nyua doTofaTUMKa 1 Yepes 5 ceKyHZ NPOon30MAET aBTOMATUYECKOE 3aKpbIThe.
QyHKUMA «3aKpbiThe No GoToAaTUMNKY» BCErAa OTKNOYAETCA NPY BbINOAHEHUN KoMaHAbl «CTOlM».
Mpw BKNtoueHnn dyHKLMK «Bceraa 3akpblTo» BOpoTa 6yAyT BCeraa 3aKpblBaTbCs, €C/I NPV BO30OHOBIEHUN 31IEKTPOCHabXe-
L3 Bcerpa HKA 6noKa ynpasneHus o6Hapy»K1BAETCA, UTO BOPOTa OTKPbITbI. [10 coobpakeHWAM 6e30MacHOCTY O 3aKpbITUI BOPOT BCeraa
3aKpbITO 6yneTt npepynpexpaTtb 3-ceKyHaHoe MuraHve GpoHapsa. Ecnm dyHKUmA oTKoUeHa, NPy BO30OHOBMIEHUN SNEKTPOCHabXeHNA
6510Ka ynpasneHns BopoTa byayT 0CTaBaTbCsA HEMOABVKHBIMM.
L4 KomneHcauns [aHHasa GyHKLMA NO3BONAET KOMMEHCMPOBATb YAJIMHEHME METANININYECKUX TATOBbIX TPOCOB BOPOT 1 MOXET UCMONb30BaTbCA
TOJIbKO MPW HaNMYMK AaTurka 3eMnn € NoCTOAHHbIM conpoTtusneHvem 8k2Q) nnu potopatumka semnu (OSE).
L5 O6orpes [aHHaa ¢yHKUMA BKIOYaeT 0borpes fBUraTesis, KOraa okpy»alollasa Temnepatypa onyckaerca Huxe 5° C. JlaHHas GyHKumA
paboTaeT ToNbKO B KOHPUIypaLmsaX C YacTOTHbIM Npeobpasosatenem MEIN.
L6 MNMpepBaputenbHaa | Mpu BKAOYEHUW AaHHON GYHKLMM Nloboe NepemelleHre ABepel byaeT npeaBapATb 3-CeKyHAHOe M1raHne curHanbHoro ¢o-
curHanusauus Haps. Ecnu GyHKUMA OTKNIoYeHa MUuraHue 6yaeT HauMHaTbCA BMECTe C NepemMeLleHemM BOpPOT.
[aHHaa ¢yHKLMA NO3BONAET aKTUBMPOBATb CrelmanbHble anropyuTMbl PaboTbl C ABUTaTeNAMU, OCHALWEHHBIMU YaCTOTHBIMU
L7 YacToTHbINl npeo6- | npeobpasosatenamm MEIN. CtaHgapTHoe 3aBofckoe 3HaueHue napameTpa - BblK/T (OFF). BHumanwme! - Mocne Bknioue-
pasoBaTtenb HUA AaHHOW (YHKLMM Heo6XOAMMO NMOBTOPHO BbIMOJMHMTb NMpoueAypy MOUCKa M 3aNOMUHaHNA NOAKMIOYEHHDIX
ycTpolicTs (cm. nap. 3.12)
WhBepeua [laHHbIN NapameTp NO3BONAET MHBEPTVPOBATb HanpaB/eHNe BpalleHUs SHKOAEPa 1 COrNacoBaThb ero C HarnpaB/ieHEM
BpalleHus aBuraTens.
L8 HanpasneHuns ) -n . 6x0-
Bpalenmn CraHpapTHOe 3aBOACKOe 3HaueHne napametpa - BbIKJ1 (OFF). BHumaHwme! ocne BKNIoYeHNs AaHHOI $yHKLMN HeO6XO!
AVMO NOBTOPHO BbINOJIHUTL NpoLeAypy Noncka 1 3anoMUHaHUA NO3ULNIA OTKPbITUA U 3aKpbITuA (cM. nap. 3.13).

5.2 - MporpammupoBaHue BTOPOro ypoBHs (perynupyembie napameTpbi)

Bce napameTpbl BTOPOro YPOBHS MOTYT 6bITb U3MEHEHbI B 1060/ MOMEHT, Kak OMUCAHO B npoueaype B Tabnuue 6, 1 3anporpamMmMypoBaHbl Ha 3aBOfEe-N3roToBuTeNE,
KaK MoKasaHo B Tabnuiue 7 cepbiM LBETOM.

MapameTpbl perynupytoTcs no wkane 3HaveHnin ot 1 go 8 (L1 ... L8). B Tabnuue 7 nokasaHbl MapamMeTpbl COOTBETCTBYIOLIME KaXgoOMy CBETOAUOAY.

BHUMAHMUE - MaKkcumanbHbIVi MepepbiB MexAy HaXKaTUAMM KHOMOK B pexuMe nporpammmnpoBaHua coctaBnsaeT 10 cekyHA. Mo ncrteyeHun faHHOro BpemMeHu
NPOVCXOAUT aBTOMaTUYeCKOoe CoXPaHeHne BCex CAeNlaHHbIX U3MeHEeHMNI HaCTPOoeK 1 BO3BPaT B Paboumnii pexunm.

TABJINLA 6

Mpoueaypa nporpaMmMupoBaHUA BTOPOro YPOBHA (perynupyembie napameTpbl)

01.

HaxxmuTe n gepxute KHonky [Set] npymepHo 3 ceKyHAbI;

02.

OTtnyctute KHoNMKy [Set], koraa ceeToanop «L1» HaUHET muraTb;

03.

HaxxmuTe kKHoNKy «A» unu «¥» ania nepexoaa K pedyemoit dyHKUMM (cBETOAMOA GYHKLUMMN 3aMUraeT);

04.

HaxxmuTe n gepxute KHonky [Set] no 3aBepLueHuns n. 06;

05.

MopoxauTe NprmMepHoO 3 ceKyHAbl, NMOKa He 3aropuTCA CBETOANOA, OTPaXKaloLWuii paKkTNUeCKoe 3HaUYeHNe N3MEeHAEMOro napameTpa;

06.

KHonkon «A» nnn «¥» n3meHuTe 3HaueHve napameTpa (ropAawmin ceetogmon).

07.

OTtnyctute KHomky [Set].

08.

MopoxpauTe 10 ceKyHA ANA BbIXOAa U3 peXxrma NporpaMmM1poBaHuA.

Mprmeuanne - 11 seiknoqeHus (ON) unu seiknodeHus (OFF) Opyaux gyHkyuli 8 npoyecce daHHoU npoyedypel noemopume wiazu 03 - 07.

CBetopavopn
ANA BXoaa

L1

ET LT

TABJIULIA 7: cnucok nporpammupyembix GYHKLMIA (BTOPOI ypOBEHb)

Maysa

CBetoanon  3HaueHue OonuncaHune

3HaueHuA

L1 10 cekyHp

L2 20 cekyHA

L3 40 cexyHA May3a nnu 3apepKa nepef aBToma-

L4 60 cexyHp, TUYECKMM 3aKpbiTueM. Vi3ameHeHun
napameTpa 6yayT 3aMeTHbI TONbKO

L5 80 cekyHpy NPV BKMIOYEHHOM GYHKLIMM aBTOMa-

L6 120 cexyHa TUYECKOTO 3aKpbITUSA.

L7 160 cekyHf

L8 250 cekyHp
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L1 P.P.: OTKpbITME — CTON — 3aKpbITUE — CTON
L2 P.P.: OTKpbITHe — cTON — 3aKpbITVE — OTKPbITME
L3 P.P.: OTKpbITVe — 3aKpbITUE — OTKPbITHE — 3aKpbITUE
L2 L4 PyuHoW pexum 2 (MeHbLLe 2 ceK. - YaCTUYHOe OTKPbITUE) .
Pexxumbl pa6oTbl Hactpoliika pexuma paboTbi.
L5 CoBMeCTHBbI 2 (6orblue 2 ceK. - cTon)
L6 CoBmecCTHbIN
L7 MpucyTcTBre yenoseka
L8 OTKpbITVE MONyaBTOMATUYECKM, 3aKPbITVE B MPUCYTCTBUMN YenoBeKa
L1 CkopocTb 1: 80%
L2 CkopocTb 2: 100%
L3 CkopocTb 3: 140%
L3 CxopocTs L4 CkopocTb 4: 180% OnpepenseT 060pOTbI ABUraTENs C
Asurarens L5 CkopocTtb 5: OTKpbiTHe 80%, 3aKpbiTue 50% :?,;T,S;;'zm;p,f:fg;z&?;;fm s
L6 CkopocTb 6: OTKpbITMe 100%, 3aKpbiTrie 50%
L7 CkopocTb 7: OTKpbITHe 140%, 3aKkpbiTrie 60%
L8 CkopocTb 8: OTKpbITUe 180%, 3aKkpbiTne 60%
L1 MHAanKauma cocToaHnin
L2 BkntoueHo, ecnun BOpOTa 3aKpbITbl
L3 BkntoueHo, ecnun BOpOTa OTKPbITbI
La Bbixog 1 (MOS) L4 ®oHapb BbI6Op YCTPOICTBA, NOAKIOYEHHOTO
L5 SneKTpo3acos K Bbixogy 1, ynpasnsemomy MOS.
L6 QOoHapb 24
L7 SneKTpoMarHmuT
L8 NHAMKaLua TexHNYeckoro obcnyKusaHms
L1 BknioueHo, ecnin BOpOTa 3aKpbITbl
L2 BknioueHo, ecnm BOpOTa OTKPbITbI
L3 MopcseTka
L5 Boixon 3 (pene) L4 SnekTposacos Bb160p yCTPOIICTBA, NOAK/IOYEHHOTO
L5 PapnokaHan 1 K BbIXOAy 3, ynpasnsemomy pene.
L6 PagnokaHan 2
L7 PagnokaHnan 3
L8 PagnokaHnan 4
L1 KpacHblin doHapb cBeTodopa
L2 3enéHblin doHapb cBeTopopa
L3 CBeTodop OAHOCTOPOHHETO ABUMKEHWA
L6 Bbixop, L4 (DoHapb OHOCTOPOHHETO ABUXEHMA BbIGOp yCTPOCTBa, MOAKMIOYEHHOTO
csetodopa L5 CBeTopop ABYCTOPOHHETO ABUXKEHUA K BbIXOAY CBETOdOPA.
L6 MHanKauma cocToaHnin
L7 CocToAHMe
L8 NHAMKaLma TeXHNYeCKoro obchyKuBaHms
L1 PyuHow pexum (3ambikaembiii (NO) KOHTaKT)
L2 YactnyHoe oTkpbiThe 1 (3ambikaemblii (NO) KOHTaKT)
L3 ALT (pa3mbikaembith (NC) KOHTaKT)
L4 Dotopatumk (pasmbikaembiin (NC) KOHTaKT)
L7 ING1 Bbibop dyHKumK ans Bxopa ING1
L5 ®Ootopatumk 1 (pasmbikaemblii (NC) KOHTaKT)
L6 Ootopatumk 2 (pasmbikaemblii (NC) KOHTaKT)
L7 ®otopatumk 3 (pasmbikaemblii (NC) KOHTAKT)
L8 KHonka aBapuinHoro octaHoBa (pa3mbikaemblii (NC) KOHTaKT)
L1 0, 0, 0, 0 HemeaeHHOE BKIOYEHNE
L2 20,20,0,0
L3 50, 50, 20, 20 3apaéT Bpems B MWIIMCEKYHAAX AnA
3apepmia 2 100.100.50. 50 OTK/loYeHNA TOpMO3a npu:
L8 BbIKNIOYEHNA - — - OTKpeITR
TOpMO3a L5 150, 150, 100, 100 - 3aKpbITUn
s 200,200, 150150 - OCTaHOBKe Mpu OTKPbITAN
! ! ! - OCTQHOBKE MPU 3aKpbITUN
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
MpnmeuaHue:” " 0603HayaeT cTaHAAPTHOE 3aBOACKOE 3HaUeHNe.
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5.3 - PACIULMPEHHbBIE ®YHKLIUA
5.3.1 - MonHbiii c6poc 6noka ynpaBneHna

Mpn HeobXx0AMMOCTN MOXHO yAanuTb U3 6/10Ka ynpaBneHns BCe HaCTPOMNKK

N BEPHYTb ero B MCXOLHOE COCTOAHWE CO CTaHAAPTHbIMK (3aBOACKMMM)

HacTponKamum.

CywecTByeT ABa Tvina cbpoca:
« C6poc AnA MHOroceKLMOHHbIX BOPOT: NMpu JaHHOM cbpoce 6yayT
BOCCTAaHOBNEHbI CTaHAAPTHbIE 3aBOACKME 3HAYeHVsA HACTPOEK ANA ynpaBneHns
MHOTOCEKLMOHHBIMY BOPOTaMU U POSIIETaMu.
« C6poc ANA BbICOKOCKOPOCTHbIX BOPOT: Mpu JaHHOM cbpoce 6yayT
BOCCTaHOBMEHbl CTaHAAPTHbIE 3aBOACKME 3HAUEHMA HACTPOeK AJiA ynpaBieHus
BbICOKOCKOPOCTHBIMU BOPOTaMU.

C6poc ANA MHOroCeKLMOHHbIX BOPOT U POJIeT:

HaxmnTe ofHOBPEMEHHO 1 fiepKnTe KHOMKN «A» 1 «W;

OTnycTUTe KHOMKW, KOrfa CBETOANOAbI MPOrpaMMIPOBaHMs 3aropaTcs
(NprmepHO Yepes 3 cekyHAabl).

Ecnu onepaums 6bina BbiNnosHEHA BEPHO, CBETOANOADI
nporpamMmmMnpoBaHnsa 6yayT 6bICTPO MUraTb B TeUEHKE 3 CEKYHA.

C6poc ANA BbICOKOCKOPOCTHbIX BOPOT:

(puc. 23: 3aKuMbl 1 -, 2 +).
KoHTponbHasa namna MoXeT 6bITb BMOHTUPOBaHa HEMOCPEACTBEHHO B KPbILLKY,
W YCTAaHOBJIEHA CHapYXW 610Ka Ha pPacCcToAHWM He 6onee 2 M OT Hero.
BHUMAHME! - laHHbIN BbIXOA HE UMEET 3alMTbl OT KOPOTKOro 3aMblKaHMNA.
[llaHHas namna 6yaeT paboTaTb cnepyoLUmM o6pasom:

- MOBTOPATb MHAMKaUMIO Ha ceeToanope BlueBUS;

- 6ygeT 3aropaTbcs Npu paspbiBe Lenu 3awutbl (CTOM co BXoAa MW KHOMKMY,
13-3a CpaboTKM TEpMOopese Uv 6IOKMPOBKM ABUraTenNs).

(3 = S

~

1y
!

HaXMuTe 0OAHOBPEMEHHO 1 AePXKNTE KHOMKN < A» 1 «W»;

Yepes 3 cekyHAbl CBETOAMOABI NPOrPaMMUPOBAHUA 3aropATCS, a 3aTem
noracHyT: OTMYCTWTE KHOMKM, KOTAa CBETOAMOZbl MOracHyT (MPUMepPHO
yepes 6 ceKyHf).

Ecnu onepauus 6bia BbINOfHEHa BEPHO, CBETOANOLbI
nporpamMmmMunpoBaHna 6yayT 6bICTPO MUraTb B TeUeHUE 6 CEeKYHA.

5.3.2- [pyrue ¢pyHKUnn

» OyHKuuA «Bcerga oTKpbITO»
NaHHasa ¢yHKUMA ABNAeTCA ocoboi dyHKUMel 6noka ynpaBneHus. OHa cBA3aHa
co BxofoM «PP» 1 no3BonseT Bceraa BbIMOMHATb OTKPbITUE, €CNIN KOMaHAa
PYYHOro OTKpbITVA GyfleT akTMBHa 6onee 3 ceKyHA (MOBEPHYT NepeKnoyaTenb,
Ha<aTa KHomka). [laHHan GyHKLUA fencTeuTenbHa Ans ntoboi HaCTPoNKK BXxoaa
«PP» (cm. dyHKLmio PP B Tabnuue 8).
Hanpumep, oHa Moxem ucnosb308amoca 0718 NOOK/IOYEHUA 4dco8 U
npozpammupo8aHuUs NOCMOAHHO20 OMKPbLIMUA B80pPOM eXeOHe8HO 8
onpeodesnéHHbIU NPOMEXYMOK 8peMeHU.

» OyHKUuA «Bcé paBHO nepemecTnTb»
Ecnu ogHO nnm HeCKONbKO 3aLUTHBIX YCTPOWCTB CUCTEMbI HEPaboTOCMOCOOHbDI
WM [eMOHTUPOBaHbI, fJaHHaA GYHKLUMA NMO3BONAET yNpaBnATb BOPOTamMu B
pexume «pucyTtcTere yenoseka» (cM. «10 - PyKoBOACTBO MoJsIb30BaTeNA»).

TABJIULIA 8

KonuuectBo
onepauyumi

MeHbuwe 80%
npepgena

®oHapb KoHTponbHasa namna TO

HopmanbHas
(0,5 cek. roput - 0,5
ceK. He ropuT)

lopuT 2 cek. B Hauane
nepemeLLeHms

81 — 100% npepena B Hauane Muraet B TeueHue Bcero
nepemeLLeHna ropuT | BpeMeHu nepemelLeHns
2 cek.,
3aTeM HOpManbHO
MUraert.

Cebiwe 100% npegena | B Hauane n B KoHUe
nepemMeLLeHns
ropwuT 2 cek., 3aTem
npoposiKaeT paboTy

B 06bIYHOM pexunme.

Bcerga muraet

» OyHKkuna «YBegomneHme o TO»
JaHHaa OyHKUMA CNyXUT ANA yBefOMJIeHUA MOonb3oBaTeNia O TOM, YTO
HacTano Bpems NPOBOANTb MIaHOBOE TEXHUYECKOe 06CyK1BaHNE CUCTEMBI.
M3meHeHne napametpa «YBegomsieHna o TO» BO3MOXHO TOJSIbKO C MOMOLLbIO
nporpammatopa Oview. YBegomneHne o TO npowusBoanTtca GoHapéM unm
KOHTpOsIbHOM namnoi TO, B 3aBUCMMOCTM OT HacTPOWKM 610Ka ynpasrieHus.
CurHanbl, nogaBaemble GoOHapEM 1 KOHTpPosbHOM namnoi TO, npuBeaeHbl B
Tabnuue 8.

» O6HyneHune cyéTumKa onepauuin
Mo okoHuyaHuK NnaHoBoro TO HeO6XOANMO NPOM3BECTU OOHYNEHNE CYETUMKA
onepauymin.
O6HyneHe nNpou3BOAUTCA OTK/YeHnemM oOyHKunn «MHankauma TO»,
cBA3aHHOW ¢ Bbixogom «OUT 1» nnm c nomoubio nporpammatopa Oview.
MpumeyaHue - B npouecce 8vinosnHeHUs OaHHOU onepayuu omcoeouHume
KpamkospemeHHO ycmpolicmeo, noOK/oYEHHOe K 8bixody «OUTT.

» KoHTponbHasA namna COCTOAHNA N ANAarHOCTUKN
B 6noke ynpaBneHua npefycMOTpeHa BO3MOXHOCTb MOAKJOYEHUA
KOHTPONbHOM Nlamnbl C XapakTepuctukamu 24 B — 5 BT Makc. K KOHTaKTam «spia»
nnaTtbl KHOMOYHOW NaHenun, KoTopas HaxoAUTCA NOA KpbllwKoi Kopoba 6noka
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5.3.3 - Mpoueaypa BKNIOUYEHNA UHANKALNN TEXHUYECKOro 06cnyXuBaHus
(ecnun ewé He BKOYEHA)

Haxkmute 1 gepxkute KHomnky [Set] nprmepHO 3 cekyHAbl;

OTnycTUTe KHOMKY, Koraa ceetoamon «L1» HauHET muraTb.

Haxkmute KHONKy «A» unu «¥» ana nepexofa oT CBETOAMOAa, KOTOPbINA
Muraert, K ceetoaunogy L4 (ceetogmop sxopa «OUT1»).

Haxkmute n pepxute kKHonky [Set] go 3aBepwerna n. 07;

Mopgoxaute NMpuMMepHO 3 CeKyHAbl, MOKa He MoracHeT CBETOAUOL
nporpamMmM1pyemoro Bbixopa.

Haxmute KHonky «A» unu «V¥» ans nepexoja K L8 (ceetopuon
3aroputcs).

OTtnycTtuTe KHOMKY [Set] n foXauTeCh CTeUYeHKA 3afepPXKK1 NpoLeaypbl
nporpamMMrpoBaHuA.

5.3.4 - Mpoueaypa OTKNIOYEHNA NHANKALY TEXHUYECKOro 06CnyKBaHus
(korga oHa BK/loueHa)

Haxxmute 1 flepkute KHonky [Set] npumepHo 3 cekyHAbl;

OTnycTUTe KHOMKY, KOraa cBeToanoa «L1» HauHET MuraTb.

Haxxmute KHONKy «A» unu «¥» ana nepexona oT CBETOAMOAA, KOTOPbIA
muraert, K ceetoauopy L4 (ceetogmop sxopa «OUT1»).

Haxxmute n gepxute kKHonky [Set] no 3aBepenna n. 07;

MopoxanTe NPUMEPHO 3 CeKyHAbl, MOKa He 3aropuTca ceetoamnopg L8.

Haxxmute KHOMKy «A» unu «¥» ana yxopa c L8.

OTtnycTtuTte KHOMKY [Set] n foXANTECH NCTEUEHNMA 3a4ePKKM NpoLeaypbl
NpOorpamMmmMrpoBaHUs.

Tenepb yBegomneHume o TO oTKntoYeHo.

lpumeuaHue - Hacmpotime oname ycmpoticmeo 0514 8bixoda «OUT1», a 3amem
CHOBa NOOKJII04UMe e20 K 8bIX00Y.

5.3.5- [lo6aBneHne unu yaaneHne ycrponcTs

B nto60oii MOMEHT K crcTeme MOXXHO 106aBUTb HOBblE YCTPOWCTBA UMM YAANUTD yxKe
CylecTBytoLVEe 1 MOAKIIOUYEHHDIE K Bbixogam BlueBUS u Stop.

ﬂﬂﬂ 3TOro BbINnONHUTE cnegywouwne ,El,eVICTBI/IHZ

HaxXmunTe ofHOBPEMEHHO 1 iepXunTe KHOMKU «Ax» 1 [Set];

(nprmepHo Yepes 3 cekyHabl) OTNYCTUTe KHOMKW, KOrfa CBETOANOfbI
«L1» 1 «L2» HauyHYT OueHb BbICTPO MUraTh.

MofoxpanTe HeCKONbKO CeKyHA, MoKa 610K ynpasfieHVA He 3aBepLumnT
3anoMMHaHVe HaeHHbIX YCTPOWCTB.

Mo okoHYaHUM faHHoro 3Tana ceeTogmog «STOP» 6yaet ropeTb, a
cBetoaunopbl «L1» n «L2» noracHyT (MOryT Ha4yaTb MUraTb CBETOANOADI
«L3» 11 «L4»). Mocne BbINONHEHUA faHHON NpoLefypbl HEOOXOANMO eLlé
pa3 Npor3BecTy NCMNbITaHNe CUCTEMbI aBTOMATU3aL MK, KaK yKa3aHo B
rnaee 6.

5.3.6 - Bxop BlueBUS

Cuctema BlueBUS nossonseT npousBofuTb MOAK/OYEHME COBMECTUMBIX
YCTPOWCTB f1BYKWSIbHbIM Kabenem, No KOTopoMy NoAaéTca NUTaHve 1 NnepeaatoTca
curHansl. Bce ycTpoiicTBa noakntovatoTca K Kabento WwuHbl BlueBUS napannenbHo.



Mpwv 5TOM NOAAPHOCTb MNOAKIOUEHNA HE UMEET 3HaueHUA. Kaxaoe ycTponcTBo onpeaensaeTca no oTAebHOCTY, MOCKOMbKY B NpoLiecce yCTaHOBKM eMy NpucBarBaeTca
YHUKanbHbin agpec. K wuHe BlueBUS moxHo noakniouaTb GoToAaTUMKY, 3aLLMTHBIE YCTPONCTBA, YCTPOWCTBA YNpaBieH A - KNaBnaTypbl, CUUTbIBATENN KapT, CUTHaNbHble
namnbl v T.n. BNOK ynpaeneHus, B npoLiecce noncka v 3anoMMHaHUA yCTPONCTB, onpeaenseT Bce NoAKMoUYEHHbIe yCTPONCTBA U laxe MoXeT 6e30nacHo NarHoCTnpoBaTb
ux. Mocne Kax[oro yaaneHus niv fobaBneHns ycTpoiicTaa K WwiHe BlueBUS Heob6xoarmMo Npori3BecTy MOMCK 1 3anOoMUHaHUE NOAKIIOUEHHbIX YCTPONCTB, KaK OMCaHo
B nap. 3.12.

5.4 - QUATHOCTUKA

B cucteme npegycmMoTpeHbl crewyanbHble yCTPOWCTBA CUrHANM3aLmm, C MOMOLLbIO KOTOPbIX BO3MOXHO OMpefeneHre TeKYLLero COCTOAHNA CUCTEMbI UM BO3MOXHbIX
eé Henonagok. B cnegytowmx naparpadax onvcaHbl CUrHann3auuy passimyHbiX yCTPONCTB.

5.4.1 - CurHanusauyum 6nokKa ynpasneHus

CBeToAMOAbl KOHTAKTHbBIX 3a>KMOB, COEiUHUTENEN 1 KHOMOK, MMELMXCA Ha 610Ke ynpaBnieHys, MoAaoT CUrHabl MpY HOpPManbHOM paboTe 1 NPy BOSHUKHOBEHUN
Hernonagok.

B tabnuuax 9 1 10 onvcaHbl BO3MOXHbIE NMPUUKHBI 1 CMOCO6bI YCTPaHEHUA TaK/X HEMONaAoK.

TABJIALIA 9

CBeToAaMnoAbl KOHTAKT-
HbIX 3aXKMMOB B 610Ke
ynpasneHus

PRECL
CLOSE

OPEN
SAFE

7\
Y

HEE  BEER

a— ENCODER

HEHEE

Csetopauop BlueBUS MpuunnHa Cnoco6 ycTpaHeHuA

He roput Henonapaka MpoBepbTe, UMeeTCA NK NUTaHUe. YbeauTtecb B TOM, Y4TO NpefoXpaHuTent
uenbl. ECnn 310 He Tak, BbIABUTE NPUYMHY, YCTPaAHWUTE €€ 1 3aMeHUTe Npeao-
XPaHWTeNb aHaNOrMYHbIM.

loput Cepbé3Has Henonagka VimeeTca cepbé3Has Henonaaka. Monpobyiite BbIKNIOUYNTL 610K, MOAOXKAATH
HeMHOro, a 3aTeM BKMounTb. ECn Henonapaka He ncyesna HeO6Xo[MMO 3a-
MeHUTb nnaty 610Ka.

1 MUraHue B cekyHay Bcé OK HopmanbHas pabota

2 ObICTPbIX MUTaHUsA Mpown3oLWwno n3MeHeHme CoCTOAHNA OTO HOPManbHO, KOraa NPOUCXOAUT U3MEHEHUE COCTOAHUA BXOZOB «PP»,
«STOP», «OPEN», «CLOSE», cpaboTka ¢doTopaTuvka unu npuém CUMrHanos
nynbTa ANCTaHLMOHHOIO yrNpaBieHuA.

Cepwvisi MUraHuiA Mpouee [aHHble curHanbl 6yayT TakKe nofgaBaTbca poHapém (cm. Tabn. 11)
1-cekyHaHaA naysa

Ceetopuop STOP MpuynHa Cnoco6 ycTrpaHeHns

He roput CpaboTka Ha Bxoge «STOP» [poBepbTe YCTPONCTBa, NOAKMIOUEHHbIE KO BXxoay «STOP»

Toput Bcé OK Ha Bxone «STOP» umeetca curHan

Csetopuop «PP» MpuunHa Cnoco6 ycTrpaHeHns

He roput Bcé OK Ha Bxoge «PP» HeT curHana

loput CpaboTka Ha Bxoge «PP» 3TO HOpMaJIbHO, KOrfla Ha BXOAe eCTb CUrHas OT YCTPOWNCTBa, NOAKMIOUYEHHO-
ro Ko Bxogy «PP»

CBetoaunop «OPEN» MpuunHa Cnoco6 ycTrpaHeHus

He roput Bcé OK Ha Bxope «OPEN» HeT crHana

Toput CpaboTka Ha Bxoae «OPEN» OTO HOpMasibHO, KOrAa Ha BXOAe eCTb CUrHan oT YCTPONCTBA, MOAKIIIOYEHHO-
ro ko Bxogy «OPEN»

Csetopunop «CLOSE» MpuunHa Cnoco6 ycTrpaHeHns

He roput Bcé OK Bxop «CLOSE» He akTUBMpPOBaH

Toput Cpabotka Ha Bxoae «CLOSE» OTO HOpMasibHO, KOrAa Ha BXOAe eCTb CUrHan OT YCTPONCTBA, MOAKIIOYEHHO-
ro Ko Bxogy «CLOSE»

CeBetoaunopg «ALT» MpuumnHa Cnoco6 ycTrpaHeHus

He roput Bxop «ALT» MposepbTe ycTponcTBa, NOAKNIOUYEHHbIE KO Bxogy «ALT»

Toput Bcé OK CpaboTka Ha Bxoge «ALT»

CBetoguop poToaaTumka MpuumnHa Cnoco6 ycrpaHeHuns

OTKpPbITUA

He roput KoHueBoli gaTumk cpaboTan 3TO HOPMaJIbHO, eC/IN BOPOTa NOSIHOCTbIO OTKPbITHI.

Toput KoHueBoI1 gaTumk He cpaboTtan OTO HOPManbHO, CNN BOPOTa He HAXOAATCA B MONIHOCTbIO OTKPLITOM COCTO-
AHUN.

CseToanop npeasapuTtenb- MpuunHa Cnoco6 ycTpaHeHusn

HOro KOHLIeBOrO AaTuMKa
3aKpbITus

He roput KoHueBow aatumnk cpabortan 3TO HOPManbHO, eC/IM BOPOTa HaXoAATCA B NO3ULMK, 6IM3KON K NOSTHOMY 3a-
KpbITWio (NocnegHme 5 cm)

Toput KoHueBon gaTtuuk He cpaboTtan OTO HOpMaJibHO, eC/Iv BOPOTa HaxoAATCA B APYron No3unumm.
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CeeToamnoa KOHLEBOro A
4MKa 3aKpbITUA

MpuunHa Cnoco6 ycTpaHeHusn

He roput KoHueBoln gaTumk cpaboTan 3TO HOpManbHO, eC/ivi BOPOTa HaXoAATCA B MOSIHOCTbIO 3aKPbITOM MOoXe-
HUW.
Toput KoHueBoll AaTumK He cpaboTtan 3TO HOpManbHO, eC/IM BOPOTa He HaxoAATCA B MOJIHOCTbIO 3aKPbITOM NOJOo-
XKeHun.
CBetopaunop «SAFE» MpuunHa Cnoco6 ycTpaHeHns
He roput CpaboTka Ha Bxoae «SAFE» MposepbTe ycTpolicTBa, NOAKNIOUYEHHbIEe KO Bxogy «SAFE» (Tepmopene asu-
ratens, ecnm
loput Bcé OK Bxop «SAFE» akTMBMpOBaH
Ceetoamnop sHKopaepa/ MpuunHa Cnocob6 ycTpaHeHun
npeo6pa3soBaTens
loput HeucnpasHocTtb MonpobyiiTe BbIKMIOUNTL U BbIKAOUUTL MNaTy. Eciv npobnema He ucyesaer,
3ameHuTe nnary.
He roput Bcé OK, ecnu cctema ocHalleHa KOHLEBbIMUM AaTuu- | HenmcnpaBHOCTb, €C/i CMCTeMa OCHaLleHa SHKOAEPOM 1 YaCTOTHBIM Npeob-
Kamu pasoBaTenem.
BCMbIWWKa — Nay3a — BCMblLLKa Bcé OK CBA3b C SHKOAEPOM WM YaCTOTHbIM Npeobpa3oBaTesieM B NopAaKe
2 BCMbILWKM — Nay3a — 2 OwwnbKa CBA3M C YaCTOTHLIM NpeobpasoBaTenem MpoBepbTe, NOAKMOUEH NN Kabenb YacTOTHOro NpeobpasoBaTens, U NOAaHO
BCMbILUKN NN NUTaHne.
3 BCMbIWKM - Nay3a - 3 OwwnbKa CBA3M C SHKOLEPOM MpoBepbTe, NOAKIOUYEHME 1 LIeNIOCTHOCTb Kabens sHKogepa.
BCMbILLKN
4 BCnblWKK — Nay3a - 4 - CpaboTka 3awuTbl npeobpasoBaTens Mo Toky - MpoBepbTe, HET N NOMEX NepeMeLLeHNI0 BOPOT U COCTOfHNE pefyKTopa
BCMbILLKN npveoaa.
- CpaboTKa 3aluTbl MpeobpasoBaTensa Mo Hanpsxe- | - Ybeantecb B TOM, YTO HanpsxeHVe B IMHUM NUTaHWA Hagnexallee. B npo-
HUIO TUBHOM C/ly4ae NpVMNTE MepPbl NO CTabUNM3aunmn HanpsKeHus.
5 BCMbILWKM — May3a - 5 CpaboTKa 3awmTbl NpeobpasoBatens no Temneparty- | [laite npeobpasoBaTenio OCTbITb U yMEHbLUNTE LUKIbl paboTbl
BCMbILIKN pe
6 BCMbILIKM — May3a - 6 CpaboTKa 3aluTbl OT NeperpysKm MpoBepbTe, HET NI MOMeX NepeMmeLLeHNI0 BOPOT 1 COCTOAHME pefAyKTopa
BCMbILIKN npvBoga.
7 BCNbIWKM — Nay3a — 7 CpaboTKa 3aluTbl OT KOPOTKOro 3aMblKaHUA 3amMeHUTe TOPMO3HOW PE3NCTOP YacTOTHOrO Npeobpasosartens
BCMbILIKN
8 BCMbILWKM — Nay3a - 8 CpaboTKa 3awuTbl OT 06pbiBa NPOBOAA CHUMWTE HanpsAXeHre ¢ 6110Ka ynpaBneHus, OTKPOITe YacTOTHbIV Npeobpa-
BCMbILLKN 30BaTesNb U ybeaunTech B CMPaBHOCTM BeeX da3 ABuratend. Ecnm 1o Het Tak,
3ameHuTe ABuraTenb. TakxKe NpoBepbTe He OTCOeAVHUNCA N Kabenb nuTa-
HMA MeXJy YacTOTHbIM NpeobpasoBaTenem 1 ABuraTenem.

TABJIULIA 10 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

CBetoauopbl

nporpammMmupoBaHunA

Ha 6noke

ynpasneHua

Ceetoguop 1 OnucaHune

He roput Mpu HopManbHO paboTe yKasbiBaeT Ha To, UTO BKIOUeHa GYHKLUA «KABTOMATNUECKOE 3aKpbITUE.
Toput Mpv HopManbHoW paboTe yKa3biBaeT Ha To, UTo GyHKLMA «ABTOMATUYECKOE 3aKpbITUe» OTKOUEHa.
Mwraet + BbinonHAeTcA nporpammupoBaHune GyHKLMIA.

« ECnv MuraeT ofHOBpeMeHHO ¢ «L2», HE06XOAUMO NPOU3BECTY NMOUCK U 3aNOMUHAHWE YCTPOWCTB (cM. nap. 3.12).

BbicTpo muraet Mocne BKNtoYeHMs 610Ka 0TOOPaXKaeTCA oLIMOKa NaMATY, KacaloLanca NOAKMOYEHHBIX YCTponcTs. OaHOBpeMeHHO cBeToamoa «BlueBUS»
BbIJAET ANArHOCTNYECKINIA CUTHAN: 5 BCTbILIEK - May3a 1 ceK. - 5 Bcnbllwek. B 3Tom cnyyae Heobxo[MmMo Nporn3BecTy MOUCK 1 3anoM1HaHme
NMOAKITIOUYEHHBIX YCTPOWCTB (CM. nap. 3.12) nnn cbpoc 6roka ynpasneHus (cm. nap. 5.3.1).

CBetoauopn 2 OonucaHue

He roput Mpu HopmanbHoI paboTe yKa3blBaeT Ha TO, UTO BK/OUYEHa GYHKLMA «3aKpbiTUE MO GpOTOAATUMKYY.
loput Mpy HopManbHoOW pPaboTe YKa3bIBaeT Ha TO, UTo GYHKLMSA «3aKpbiTe No GOTOAATUMKY» OTKITIOUEHA.
Mwuraet + BbinonHAeTcA nporpammupoBaHune GyHKUMIA

« Ecnu muraet ogHoBpemeHHO ¢ «L1», He06X0AMMO NPOU3BECTM MOUCK U 3aMOMUHaHWE YCTPOMCTB (CM. nap. 3.12)

BbicTpo muraet Mocne BknioyeHnsa 60Kka oTobpaxaeTca owMbKa NamMsATY, Kacalowanca nosuumin. OgHoBpemMeHHO cBeTogmon «BlueBUS» Bbigaér
[OMarHOCTUUECKMIA CUTHAN: 5 BCMblweK - nay3a 1 cek. - 5 BCnbiwek. B 3Tom cnyyae Heo6XoAMMO NPOMU3BECTY MOWCK 1 3aMOMUHaHKe
No3nLMI OTKPBITUA 1 3aKpbITUA (CM. nap. 3.13.5) unn cbpoc 6noka ynpasneHns (cm. nap. 5.3.1).

CBetoauopa 3 OonucaHue

He roput Mpv HopManbHoW paboTe yKa3blBaeT Ha To, UTo GpyHKLMsA «Bceraa 3aKpblTo» OTKIIOUEHa.
Toput Mpu HopManbHo paboTe yKasbiBaeT Ha To, YTO BKIoueHa GyHKLUA «Bceraa 3akpbiTo».
Mwraet + BoinonHaeTca nporpammmnpoBaHue GyHKLUIA.

+ Ecnv MmuraeTt ogHOBpemMeHHO ¢ «L4», He06X0AUMO NPOU3BECTM NMOUCK 1 3aNOMUHaHVE NO3ULIMIA OTKPBITWSA 1 3aKpbITUs (CM. map. 3.12).

BbicTpo muraer Mocne BkntoyeHUa 610Ka oTobpaxaeTcA owmnbKa NaMATH, Kacatlowanaca napameTpoB U KoHduUrypauuit. OfHOBPeMEHHO CBETOAMOf,
«BlueBUS» BbIgaéT AnarHoCTMYeCKNin CUrHan: 5 Bcnbiwek - nay3a 1 cek. - 5 Bcnblwek. B 3Tom cniyyae He06x04MMO BbINOAHUTL COPOC
6noka ynpaeneHus (cm. nap. 5.3.1), a 3aTem NOVCK 1 3aNOMUHaHME MOAKMIOUYEHHDBIX YCTPONCTB (CM. nap. 3.12) 1 NO3WLMIA OTKPLITUA U1
3aKkpbiTvA (cm. nap. 3.13).

CBetoauon 4 OonucaHue
He roput Mpu HopmanbHoI paboTe yKa3blBaeT Ha To, UTO GyHKLMA «KomneHcaLua» oTKNoYeHa.
Toput Mpy HopManbHoOW pPaboTe YKa3blBaeT Ha To, UTo BKoUYeHa GyHKLMA «<KoMneHcauums».
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Mwraet

« BbinonHAeTca nporpaMmmmpoBaHve GpyHKLUN.
« Ecnu muraet ogHoBpemeHHO ¢ «L3», Heo6X0AVMMO NPOM3BECTM MOUCK 1 3aNOMVHAHIE MO3MLMIA OTKPBITUA 1 3aKpbITis (cM. nap. 3.13).

BbicTpo muraert

Ceetopuop 5

HeBepHoe HanpsAXeHVe NMTaHUA UK OTCYTCTBYET NaTa TopMo3a. BeiknounTe 1 BKntounTe 6510k, Ecnn owmnbka He ncyesna, nonpobyiite
3aMeHunTb NnaTy TopMo3sa.

OnucaHue

He roput Mpu HopmanbHo paboTe yKa3blBaeT Ha TO, UTO BK/OUYeHa GyHKLMA «KopoTKoe 3ameaneHvie».
fopuTt Mpu HopmanbHoW paboTe yKasbiBaeT Ha TO, UTO BKoYeHa GYHKLMA «[IMHHOE 3amefneHne.
Mwraet BbinonHsaeTtca nporpammripoBaHme GyHKLNIA.

BbicTpo muraet

CeBetoauop 6

O6Hapy>KeHa olwmbKa NoKasaHum SHKO[EpPa, BEPOATHO BbiI3BaHHaA NnoOMexXaMu. Y6e,q|/|Ter B TOM, UTO Kabenb mexay 6noKom ynpasneHunsa
N 3HKOAEpPOM NOAKMIOYEH npaBubHO.

OnucaHue

He roput Mpu HopManbHo paboTe yKasbiBaeT Ha To, UTo GyHKLUMA «[peaBapuUTenbHas CUrHanM3aLuma» OTKIoUeHa.
foput Mpu HopmanbHo paboTe yKa3blBaeT Ha TO, UTO BKoUYeHa yHKLUMA «[TpeaapuTenbHan cUrHanmsauusy».
Mwraet BbinonHsaetcA nporpammrpoBaHme GyHKLNIA.

BbicTpo muraert

Ceetopuop 7

VimeeTca HenonafKa, cBA3aHHaA C HanpaB/eHNeM BpalleHVsA dHKofepa. M3meHuTe 3HaueHne yHKUMK «MHBepcua HanpaBneHns
BpaLLeHnA».

OnucaHue

He roput Mpu HopmanbHo paboTe yKa3blBaeT Ha TO, UTO GYHKLMA NCNONb30BaHUA YaCTOTHOTO NpeobpasoBaTens He BKIoYeHa.
fopuTt Mpu HopmanbHoW paboTe yKkasbiBaeT Ha TO, 4TO GYHKLIMA UCMOSIb30BaHUA YaCTOTHOrO Npeobpa3oBaTena BKIOUEHa.
Mwraet BbinonHsaeTtca nporpammrpoBaHme GyHKLNIA.

BbicTpo muraet

Csetoauopn 8

06Ll.l,aﬂ Henonagka 4aCctoTHOro npeo6pa3OBaTenﬂ. [inAa onpepeneHnsa TvnNa Hemnmonagku CMOTpUTE CUrHanbl cBeToanoaa 3HKO,U,epa/
4acCTOTHOro npeoGpasoBaTenﬂ, onuncaHHble B Tabn. 9.

OnucaHue

He roput Mpu HopmManbHoI paboTe yKa3blBaeT Ha TO, UTO HaMpaB/eHVe BPaLUeHWA [BUraTens CTaHAapTHoO..
fopuTt Mpu HopmanbHo paboTe yKasbiBaeT Ha TO, YTO HanpaBsJieHVe BpalleHVA ABuratens obpaTHoe.
Mwraet BbinonHsAeTcA nporpammrpoBaHme GyHKLUA.

BbicTpo muraet

He ncnonb3yeTca.

5.4.2 - CurHanusaumnAa ¢oHapém

Ecnn K Bbixogy «FLASH» 6noka nutaHua noakniouéH ¢poHapb, Npy NepemelleHnn BOpoT/ponnieT oH byaeT muraTb € YactoTol 1 pas B cekyHAy. Mpu obHapy»xeHUn
HenonafKku ¢poHapb byaeT nopasatb curHanbl. OHy ByayT NOBTOPATLCA fABa pa3a € 1-ceKyHAHO nay30i. ITn e camble CUrHabl 6yyT NoaaBaTbCA CBETOAMOLOM
«BlueBUS». B Tabnuue 11 onmcaHbl BO3MOXKHble MPUYMHBI U CNOCOObI YCTPaHEHUA Pa3nyHbIX HEMONaaoK.

TABJINLUA 11
CurHanusaymsa MpuunHa Cnoco6 ycrpaHeHus
1 MyraHvne OwwmbKa WwuHbl BlueBUS MpoBepKa yCTPONCTB, NOAKMIOUEHHDIX K WinHe BlueBUS, npoBenéHHan nepen
1-ceKyHAHasA naysa Hayanom nepemeLleHna BOPOT/PONSIET, BbiABWIA HECOOTBETCTBME peasibHON
1 MuraHue 1 3aMporpaMmrpoBaHHOM KOH$Urypaumii. Bo3amMoxHO, Kakoe-To yCTpOCTBO
BbILLAO 13 CTPOA. [poBepbTe 1, MPU HEOBXOAMMOCTY, 3aMEeHUTE ero.
Ecnu B KoH$uUrypaumm 6binm cienaHbl M3MeHeHVs, NPou3BeanTe Nouck u
3arnoMuHaHve YCTPoCTB (cm. nap. 3.12).
2 MuraHve CpaboTka dpoTofaTumKka Mepen HauanoM nepemMeLleHNA C OAHOTO UMW HECKONbKMX $pOTOAATUNKOB
1-cekyHAHasA nay3a OTCYTCTBYeT paspellalowmin curHan. Yoeantecb B OTCYTCTBUM BHELWHUX W
2 MuraHve B3aVMHbIX Nomex Ana GoTofaTuMKOoB.
3 MuraHue He ncnonb3yetca —
1-ceKyHAHasA naysa
3 muraHve
4 MmyraHvne Cpabotka Ha Bxoae «STOP» nnu «ALT» B Hauane nnu Bo Bpema nepemelleHna Npon3oLwso nepeKknioyeHe BXoaa
1-cekyHAHas naysa «STOP» nnu «ALT». BbisiBUTe NprYmnHy.
4 MmyraHvne
5 MuraHue OwwmbKa BHYTPEHHVX NapaMeTpoB 611oKa BblkntoumTte 1 BKouUTe 610K ynpaeneHus. Ecnn Henonafka He UcYesHeT,
1-ceKyHAHasA naysa ynpasneHus. BbINOAHMTE NONHBIN COpOC 6M10Ka, Kak onvcaHo B nap. 5.3.1, n npousseau-
5 MuraHue Te NMOBTOPHYIO HacTPOIKy. Ecniv npobnema He ncyesHer, TpebyeTca 3aMeHa
371eKTPOHHON Nnatbl 610Ka.
6 MuraHve He ncnonb3yetca -
1-ceKyHAHas naysa
6 MuraHve
7 MuraHve C6011 BO BHYTPEHHMWX INEKTPUUECKHMX Liensax OTcoeavHNTe Ha HECKOMbKO CeKyHA 6noK OoT ceTn nuTaHuA. Motom nop-
1-ceKyHAHasA naysa coepuHMTE 1 NonpobyiTe noaate KomaHay. Ecnv npobnema He ncuyesHer,
7 MuraHve 3HaUWT HencnpaBHa nnata 611o0Ka UM umeeTcs Npobaema C NoAKMYeHEM
nasuratena. [powvssefute AOMONHUTENbHbIE MPOBEPKN N 3aMeHy AedeKT-
HOTrO y3na.
8 MuraHve Yke umeeTcA KOMaHAa, He fonycKatoLas MpoBepbTe, UTO 3a KOMaHAa UMeeTcA (Hanprmep, 3To MOXeT ObITb KOMaHAa
1-ceKyHAHaA naysa VCMNONHEHNA APYrmX KOMaHg, OTKPbITUA NO pacnrcaHuio).
8 muraHuve
9 MuraHve BnokupoBka aBToMaTMKMN MopaiiTe kKomaHAy «Pa36noKMpoBKa aBTOMaTUKMU» U OTKPOWTe/3aKpoinTe
1-cekyHAHasA nay3a BOPOTa B PYYHOM PexrMe C BbICOKUM NPYOPUTETOM.
9 muraHve
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6 YTO AENATD, EC/W...

(pYKOBOACTBO Mo NONCKY N yCTpaHeHuno HelncnpaBHocreﬁl)

[llanee npuBeaeHbl BO3MOXHble HeMoNaAKy, KOTOpble MOTyT OOHaPYXMUTbCA NPY MOHTAXKe WM B CJTyyae OLNGKU 1 BO3MOXKHbIE CNOCOObI yCTpaHeH s:

« MynbT AUCTaHLMOHHOIO YNpaBiieHNA He paboTaeT, U CBeTOANO/ Ha HEM He 3aropaeTca: nposepbTe 6aTaperiky, ¥, NPV HEOOXOANMOCTY, 3aMEHUTE UX.

« MynbT ANCTaHLNOHHOIO ynpaBneHns He paboTaeT, HO CBETOANOA Ha HEM ropuT: y6eauTech B TOM, UTO NPUEMHUK NPaBUIbHO 3aMOMHUA NyNbT. Takxe
ybeanTech B TOM, UTO MyJbT ANCTAHLMOHHOTO YNPaBneHNsA NOCbINIaeT CUrHanbl. 3TO MOXHO CAEeNaTh ClelyloLmm 06pa3omM: HaxMmTe Nobyio KHOMKY MynbTa v
HanpaBbTe ero CBETOAVOA Ha aHTEHHY NI06Oro PaanoNpPUEMHIMKa, HACTPOEHHOTO Ha YyacToTty 108,5 MIy FM-gurana3soHa. Mpu 3ToM AOMKHBI MOABUTLCA HeboNbLUne
nomexu.

- Mpu nopaye KomaHAbl BOPOTa He ABUratoTca n ceetoguop OK He 3aropaetca Yoeautech B TOM, UTO CCTEMA NOAKIIOYEHA K 3neKTpuyeckoi cetn 230/400 B.
Kpome Toro, npoBepbTe ncnpaBHOCTb NpefoxpaHuTeneit. Mpu obHapyXeHW neperopeBLUKX BbIACHWATE NMPUUYUHY, yCTpaHuTe eé a 3aTeM 3aMeHUTe NpefoxXpaHnuTenm
aHaNnorMyHbIMM.

- Mpu nopaue KomaHAbI BOpoTa He ABUraloTcA U ¢poHapb He 3aropaetca: Yoeamrecb B TOM, YTO KOMaHAa NpuHATa. [py NocTynneHnn Komanabl Ha Bxog «PP»
ceetogmop OK fonxeH fBaxabl MUTHYTb.

- MepemelyeHne He NponcxoauT, a GOHapPb MUraeT: NOACUMTATE KONIMUECTBO MUTaHUIA M MPOBEpPbTe CUTHaN No cnefyioLei Tabnuue:

CBetoauopa nporpammupoBaHna  MpuumnHa

L1 6bicTpo muraet OwwnbKa yCTPONCTB B MaMATU

L2 6bicTpo muraet OwwbKa No3numin B namaTtn

L3 6bicTpo muraet OwwbKa napameTpoB B NamaTn

L4 6bicTpo muraet OwrbKa CMHXPOHU3ALMW UK MaTbl TOPMO3a
L5 6bICTpO Muraet OwwnbKa cuéTta sHKoaepa

L6 6bicTpo Muraet O61wan olwmbKa YacTOTHOro NpeobpasoBaTens
L7 6bicTpo muraet Ownbka yacToTHOro npeobpasosatens

L8 6bicTpo muraet He ucnonbsyetca

- ABuratenb Bpalwjaercs B 06paTHOM HanpaBneHnn:

- anA TpéxdasHbix ABuratenen, HeobXxoAMMO MOMEHATb MECTAMU XMJIbl Kabens, NoAKIoUEHHbIE K 3axkumam «V» n «W» fBuratens

- ONA 0HOPa3HOro ABuUraTesnsa, HeO6XOANMO NOMEHATb MeCTaMu XWJlbl Kabens, noaknoYéHHble K 3axumam «V» n «W» geuratens

- 48 0fHOPa3HOro ABUraTesis C YaCTOTHbIM NpeobpasoBaTenem, HEOH6XOAMMO BKIOUUTL GyHKLMIO «MIHBEPCMA HanpaBieHUsA BpaLleHUs»

- MepemelleHne HauMHaeTCA N cpasy OCTaHaB/IMBAETCA: BbIABUTE NPUUMHY MO CUrHanam CBETOANOAO0B 6N10Ka ynpaBneHus.

- OpHoda3zHbIi ABMraTeNb CaMOCTOATENIbHO 3aNyCKaeTCA Noc/ie BKIIOUEHNA: NpoBepbTe He 6bil 1 BKNouéH napametp «YACTOTHDbIN MPEOBPA3OBATE/b»
(INVERTER) npu nporpamMmmyipoBaHim Ha BTOpoM ypoBHe. Eciin 6bin1 BKtouéH, Bbikntounte ero (OFF).

7 OBLLME NMONOXKEHUA

7.1 - MpaBuna TexHNKN 6e30NacHOCTN

+ BHUMAHME! - HacTosLlee pyKOBOACTBO COAEPKUT BaXKHble yKasaHMA no 6e3onacHocTn niofgein. HeBepHasa ycTaHOBKa CUCTEMbl MOXKET NPUBECTN K
NpUYNHEHNIO cepbEé3HOro yuep6a nx spoposbio. Mepea Hauanom pa6oTbl BHUMaTe/IbHO NPOYTUTE BCE YacTu PyKOBOACTBA. [Py BOSHUKHOBEHNWN COMHEHMIA,
npuoctaHoBuTe pa6oTy 1 o6paTnTECh 3a pasbACHEHNAMM B CYKO6Y TeXHNYecKoin noaaepKu komnanum Nice.

« BHUMAHUE! - XpaHuTe faHHOe pyKOBOACTBO ANA CNPaBOK NPU NPOBeASHUN TEXHNYECKOro 06cnyKnuBaHus u ytTunusauum usgenvs.

7.2 - YKa3aHNA NO MOHTaXy

- Mepepn HayanoM MOHTa)a yA0CTOBEPLTECH B TOM, YTO BbiOpaHHasA cMcTeMa OTBEYaeT NOCTaB/IEHHbIM TPEGOBAHUAM 1 UMeLWMMCcA ycoBuam (cm. nap. 3.1 u 3.2). Ecnn
3TO He Tak, He MPUCTynainTe K yCTaHOBKe.

CopfilepXMmoe pyKOBOACTBA OTHOCUTCA K TMMMYHON CUCTEME, HanpuMep, Kak MoKa3aHHOM Ha puc. 2.

YuunTbiBas pUCKOBaHHble CUTYaLMK, KOTOPblE MOTYT BO3HMKHYTb B MPOLIecce MOHTa)a 1 SKCryaTaLmm, Npy yCTaHOBKe CUCTEMbI aBTOMATM3aLmMmn He06XoaUMOo CTporo
cnefoBaTb NPVBEAEHHBIM fJaniee yKasaHNAM:

- B uenu nuTtaHua cuctembl cnefyet yCTaHOBUTb KOMMYTUpPYIOLLEE YCTPOMCTBO C 3a30PpOM MeXAy KOHTaKTamu, 06eCrneyrBaloLwmm NosiHoe OTKIoUeHe B YCIOBUSX,
Knaccnduumpyembix Kak lll-a kateropua nepeHanpsxeHua.

- Bce onepaumm MoHTaxa 1 TeXHUYECKOro 06CNyK1BaHMA JOMKHbI NPOBOANTLCA TOSIbKO MOC/Ee OTCOeAMHEHNA CUCTEMbI OT NUTalOLLEl eKTpruyeckon cetn. Ecnm
KOMMYTUpPYIOLLee YCTPOWCTBO Ha JIMHUM NUTaHUA He BUAHO C MeCTa YyCTaHOBKYM CUCTEMBI, Mepef Hauanom paboT Heo6X0AUMO NMOBECUTL Ha HEro NpeaynpefnTeNibHy
Tabnnuky «HE BKJTKOYATb! BEAYTCA PABOTDbI».

- CucTeMa JoMKHa ObITb MOAKMIOYEHA K IMHWN SN1EKTPONUTaHKA Y CUCTEME 3aLLMTHOTO 3a3eMieHNs.

- B npouecce MoHTaxa obpalyantecb C KOMNOHEHTaMUN CUCTEMbI GEPEXHO BO M3DEXaHWe 3alleMeHUid, yAapoB, NageHUi Nn NobbIX KOHTAKTOB C XuagKocTamu. He
nomellainTe nsgenve B6A13N NCTOYHMKOB Tenna. He noasepraiite nsgenne Bo3genicTBMIO OTKPLITOrO NnnameHu. Bee BbileonuncaHHble AeicTBAA MOTYT NPUBECTU K
BbIXOAY CUCTEMbI 13 CTPOA U BO3HWKHOBEHMIO OMACHbIX CMTYyauui. Eciv Takoe npon3ongét, HemeieHHO npeKkpaTute paboTbl U 06paTUTeCh B OTAEN TEXHUYECKON
nopaepxkn komnaHun Nice.

- He moanduumpyinTe Hukakme yactu usgenua. HepaspelwéHHble onepauun MoryT MpUBECTU K MOABMAEHWUIO HEMONAfoK. M3roToBuTeNnb He HeCET HMKaKomn
OTBETCTBEHHOCTM 3a NOCNEACTBUSA CAMOBOJIbHON MoandUKaLmm nsgenus.

- N3penve He npeaHa3HayeHo AnA 3KCnayaTauuy nuuamm (BKnodas aeten) ounsnueckue, NCUXMYecKne Uam ymcTBeHHble CNOCOBHOCTI KOTOPbIX OFPaHUYeHb, a
TaKXe NMuaMm He 06nafatoLLMU JOCTAaTOYHBIMY 3HAHUAMM 1 HaBblKaMu, eC/v NoC/eHNe He MPOLUN HEOOXOAUMbIN UHCTPYKTaX Mo NCMOSIb30BaHUIO M3Aenus nog
PYKOBOACTBOM OTBETCTBEHHOIO NiLa.

- 3genve He cunTaeTca 3G deKTMBHON CMCTEMON 3aLLMTbI OT MPOHMKHOBEHUA. Ecnn TpebyeTcA Takan 3alwmTa, He06X0AMMO AOOCHACTUTL CUCTEMY COOTBETCTBYIOLUVIMM
NprCNocobneHNAMN.

- He ponyckainte 6anoBcTBa feTel C 3aKpenéHHbIMM OpraHaMm ynpasfieHUs CMCTeMON. XpaHuTe NynbT AUCTaHLMOHHOTO YNpaBieHnsl BOPOTaMu/poneTam B MecTe,
HeAOoCTYMNHOM AnA feTei.

- He nonyckaetca BBOA B 3KCMIyaTaLmio cuctembl 6e3 npoBeAeHMA NPUEMOYHBIX UCMbITaHWI, Kak onvcaHo B rnaBe 4 «[prémka 1 BBOJA B KCMyaTaLnio».

- YNakoBOUHble MaTepuanbl JOSKHbI YTUAN3NPOBATLCA B CTPOFOM COOTBETCTBUM C TPe6OBaHUAMY AENCTBYIOLMX HOPM.

7.3 - Oco6ble Tpe6oBaHNA MPUMEHNMBIX K U340 eBPONencKnX AUpeKTus

- OupekTnBa «CTpounTenbHble NpofyKTbl»: Ocobble TpeboBaHNA K JaHHOMY U34enunio B cooTBeTcTBUM ¢ [iupekTrBon EC 89/106/CEE «CTpouTenbHble NPOAYKTbI» C
nocnepyowmm nameHeHmem 93/68/CEE:
- MonHas ycTaHOBKa M3[enuna, Kak ONMMCcaHo B HacTOALLEM PYKOBOACTBE B OTAEMbHbIX Clyyanax (Hanpumep, NCKNoYasa NUCMOJb30BaHVe TONbKO 1A TPaHCMOPTHbIX
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CpefcTB) MOXET NoAnaaath nog Aenctave anpektrsbl EC 89/106/CEE «CTpouTtenbHble MPOAYKTbI» U COOTBETCTBYHOLEro obLieeBponenickoro ctaHaapTa EN 13241-1.
- B nap. 1.3.1 yka3saHbl Bce KpUTEpMU YCTaHOBKM, HEOOXOAUMbIE ANA MPU3HAHWA CUCTEMbI COOTBETCTBYIOLLE OCHOBHbBIM TpeboBaHMAM aupekTrBbl 89/106/CEE.
OpraHu3auus, NPon3BOAALLAA MOHTaX CUCTEMbI JOMKHA YAOCTOBEPUTLCA B TOM, UTO BCE YKa3aHHbIe KpUTepun CTporo cobintopaloTca.
- COOTBETCTBME OCHOBHbBIM TPEHOBaHNAM HE MOXET ObITb rapaHTMPOBAHO NPY HECOGSIOAEHNN OLHOTO UM HECKOJIbKMX BbllleyKa3aHHbIX KpuTepres. B 3Tom criyyae
JKCMyaTauma cMCTeMbl 3anpeLyaeTcs Ao Tex Mop, Moka opraHn3aLmna, NPoBOAUBLIAA MOHTaX, He IOKaXXeT COOTBETCTBUA TPe6OBaHNAM, YKa3aHHbIM B AnpeKkTuse. Npu
3TOM HaHeC&HHas Ha cucTeMy 3TrKeTKa «ES13241-1.4870» fomkHa 6bITb yaaneHa, a ieknapauus cootsetctaus EC B npunoxeHun | K JaHHOMY pyKOBOACTBY, He UMeeT
cunbl. Kak cneficTBue, opraHmn3sauys, BbINMOHAOLWAA MOHTa)X CTaHOBUTCA, B CBOIO ouepefib, M3roToBUTENIEM N AOMXKHa cobntofatb TpeboBaHnA anpeKTrBbl 89/106/
CEE «CTpouTenbHble NpoayKTbi» M COOTBeTCTBYoLero ctaHAapTa EN 13241-1. B 3Tom cniyyae nsgenve cumtaeTca «KBasvMalLMHOW» 1 ASIA HErO MOXET NCMONb30BaTbCA
Jleknapauua cootBeTcTBUA B NpuioxeHnu Il (Kkak npunoxeHve K TeXHUYeCKoMy nacrnopry).
OupektuBa «<MexaHn3npoBaHHOe 060pyaOBaHMEY:
- B nap. 7.3.1 ykasaHbl Bce HEOOXOAVMbIE KpUTEpUM AN obecrneyeHrs COOTBETCTBUA N3AENNA OCHOBHbIM TpeboBaHuam [upektusbl EC 2006/42/CE (paHee 98/37/CE).
OpraHu3auus, NPov3BOAALLAA MOHTa)X CUCTEMbI JO/MKHA YAOCTOBEPUTLCSA B TOM, UTO BCE YKa3aHHbIe KpUTepUn CTPOro cobnoaaloTca.
- CoOTBETCTBME OCHOBHbIM TPEGOBAHUAM HE MOXET ObITb rapaHTUPOBaHO NP HECOLIOAEHNIN OQHOTO NN HECKOSbKIX BbilueyKa3aHHbIX KpuTeprieB. B 3Tom cnyuyae
SKCMUTyaTauma CUCTeMbl 3aMpeLlaeTca Ao Tex nop, NoKa OpraH13aums, NPOBOAMBLLAA MOHTaX, He AOKaXKeT COOTBETCTBMSA TPeboBaHNAM, yKa3aHHbIM B anpekTuse. Npu
aToM [leknapauua cootsetcTemA EC B NpunoxeHnn | yke He MoXeT ncnosb3oBatbcA. Kak cnefjcTare, opraHv3aLys, BbIMOMHAIOLLAA MOHTaX, CTaHOBUTCA, B CBOIO oUYepeab
M3roToBUTENEM 1 JOMKHA CObntofaTb TpeboBaHWsA, NPeayCcMOTPeHHble anpekTuoln 2006/42/EC. 3rotoBrTeNb JOMKEH NPOMN3BECTM aHaNn3 PUCKOB C YYETOM NepeyHs
OCHOBHbIX TpeboBaHWI 6e30MacHOCTY, NPUBEAEHHOTO B NPUNOXeHUM | K JUpeKTrBE No MeXaHV3MpPOoBaHHOMY 060PYA0BaHNIO, U yKa3aTb NPUHATbIE AN NX YCTPaHEHNs
mepbl. CneflyeT MOMHUTD, YTO aHaNIM3 PUCKOB ABNIAETCA HEOTbEM/IEMON YacCTbIo TEXHUYECKOro NacrnopTa Ha CMCTeMy aBTOMaTK3aLMmn/aBTOMaTU3MPOBaHHbIe BOPOTa Un
ponneTbl. MocnenHWin AoMKeH GbITb COCTaBIEH MOHTa)XHOW opraHu3auueit. Mpy 3ToM MOXET UCMONb30BaTbCA feKNapaLma COOTBETCTBIA B MpunoxeHun Il.
Ocobble TpeboBaHMs, KacaloLwmecs NPUrogHOCTY AN1A UCNOMNb30BaHWsA N3ENNs COrNacHo [JupeKTuBe No MexaHn3npoBaHHOMY obopyaoBaHuto 2006/42/CE. laHHbI
BOMPOC NOASIEXNT PACCMOTPEHUIO, KOTAa MOHTaXHas OpraHM3auma CTaHOBUTCA U3roTOBUTENEM N3AeNMA.
M3penve BbinycKaeTcs Ha PbIHOK KaK «KBa3vMalLMHa» U NpejHa3HauYeHo AJis BCTPaVBaHVA B MALLMHbI UM YCTaHOBKU BMeCTe C ApYrmM 060pyAoBaHVeM AJis MoslyuYeHns
«MaLUMHbI» MO TepMuHonorun flupekTuabl 2006/42/CE. Npy 5TOM BO3MOXHO UCMO/Nb30BaHE TONIbKO JOMONTHATENIbHBIX KOMIOHEHTOB 1 CMOCOOOB MOHTaXa, OMNMCaHHbIX
B HacToAweM pykosoacTee. CornacHo nonoxkeHnam gmpektnsbl 2006/42/CE He fonyckaeTca BBOA N3AeNNA B KCMNIyaTaLmio, MOKa 3roToBUTENb MallViHbI, B KOTOPYIO
BCTPOEHO U3feNVe, He 3afleKNaprpyeT COOTBETCTBYE LieSIoN MallvHbl TpeboBaHuAM JvpekTusbl 2006/42/CE.
+ [npekTnBa «<HN3KOBONBTHOE O6OPYAOBaAHMEY:
Ocobble TpeboBaHUs, Kacalolmecs NPUrogqHOCT ANs UCMONb30BaHWA AAHHOTO U3AeNnusa COrnacHo [JupeKkTrBe No HU3KOBOJILTHOMY obopyaoBaHuio 2006/95/
CEE. laHHOe n3penve oTBeyaeT TpeboBaHMAM [npeKTrBbl «HN3KOBONLTHOE 060PYAOBaHME» NPU UCMNONb30BAHUN B KOHOUIYpaLUAX, ONUCAHHbBIX B HAaCTOALLEM
PYKOBOZCTBE B KOMJIEKCe C yCTPOWCTBaMu, NprBeAEHHBIMU B KaTanore npoayKummn komnaHum Nice S.p.A.
CooTBeTCTBUE HE MOXET ObITb raPaHTMPOBAHO MPU NCMONb30BaHNMW N3AENNA B KOHOUMYPALMAX UK C YCTPOMCTBAMM, He YKa3aHHbIMK B PyKOBOACTBE. B 3Tom criyyae
3KCNyaTauusa nsnenus 3anpeLiaeTcs 40 TeX Mop, MOHTaXKHas OpraHu3aLus, He JoKaXeT COOTBETCTBUSA BCel YCTaHOBKY TpeboBaHWAM BbilLeyKa3aHHOW AVPEKTHBBI.
+ [InpekTnBa «INeKTPOMarHUTHaA COBMECTMOCTb»:
Ocobbie TpeboBaHUsA, KacatoLwmecs NPUrogHOCTY A1 UCMONb30BaHNA AAaHHOO U3Aenns CornacHo InpeKTrBe Mo 31eKTpoMarHUTHo coBmecTumocTy 2004/108/CEE.
[laHHOe n3aenve ycnewHo NPOoLWo UMK UCNbITaHUI Ha onpefeneHne 3IEKTPOMAarHUTHON COBMECTUMOCTM B Hanbonee KpUTMYECKMX YCNIOBUAX SKCNyaTaLmm B
KOHOUrypauusx, onrcaHHbIX B HACTOALLEM PYKOBOACTBE, 1 B KOMIMIEKCE C yCTPONCTBaMM, NpBeAEHHBIMY B KaTanore npogykummn komnaxdum Nice S.p.A.
SneKTPOMarHWTHasA COBMECTMMOCTb He MOXKeT OblTb rapaHTMpPOBaHa NPV UCMNOb30BaHUN U3AENVA B KOHPUTypaLmnAX UK C yCTPOWCTBaMU, He YKa3aHHbIMU B
pyKoBoACTBe. B 3TOM cnyyae 3KkcnnyaTauua U3fenus 3anpeLaeTcs Ao TeX Nop, MOHTaXKHasA OpraH13auUus, He OKaXXeT COOTBETCTBUSA BCEN YCTaHOBKM TpeboBaHMAM
BblLLeyKa3aHHOW JNPEKTUBbI.

7.3.1 - KpuTepuu yCTaHOBKM 1 yKa3aHWA, Bbi3BaHHble TPe60BaHNAMMN AUPEKTUB

HacTtoAwee nsgenve, npy npaBunbHOM yCTaHOBKE, OTBEYaeT OCHOBHbIM TpeboBaHuam Aupektusbl EC 89/106/CEE «CTponTenbHble NpofyKTbl», 06LieeBpOonenckoro
ctaHgapta EN 13241-1, kak yka3aHo B Tabn. 1 n InpekTrBbl No MexaHn3npoBaHHOMY obopyaosaHuto 2006/42/CE.
+ BblgeneHve BpefHbIx BellecTs:
MpoayKT He coaep>KUT 1 He BblenAeT BpeAHbIX BELLeCTB B COOTBETCTBUM C nonoxeHnamn n.4.2.9 ctaHgapta EN 13241-1 n nepeyHem onacHbIX BeLLeCTB, NPYBeAEHHBIM
Ha caliTe HopMaTMBHbIX AOKYMeHTOB EBponeiickoro Coobuectsa*: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_en.htm
(*) NMocnepHee obHoBNeHMe: 17/03/2003
Ocobble yKkazaHUA afis obecrneyeHnsa cooTBeTCTBUA TpeboBaHNAM — KpaliHe BaXKHO, UTOGbI 1 fipyrie MaTepuansbl, CMoNb3yemble B yCTAHOBKE, HaNpUMep, aneKTpuyeckne
Kabenu, oTBevyanu yrnomsHyTbIM Tpe60BaHUAM.
HapéxHoe oTKpbITUE BOPOT C BePTMKaSIbHbIM XOAOM: U3[eNNe He Bbi3bIBaeT HEKOHTPONMPYEMbIX NepeMeLLeHUIA.
Ocobble yKasaHuna And obecneyeHna cooTBETCTBMA TpeboBaHUAM:
- MoHTaX n3aenva AoMKeH NPOBOANTLCA B CTPOrOM COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMY, MPUBEAEHHbIMU B rMaBax 2 «<MoHTax» 1 4 «[lprémka 1 BBOZ B SKCMyaTaLuioy.
- Y6ennTech B TOM, UTO MNaH-rpaduK TEXHNYECKOro 06C/yKBaHUA 3anporpaMmMmMpoBaH (HanprmMep, C MOMOLLbIO KOHTPONbHOM amMribl « TeXHUYeCKoe 00CIy>KMBaHUE,
NOAKIIOYEHHON K Bbixoay «FLASH» 1 cBA3aHHOW € COOTBETCTBYOLLE GYHKUMEN - CM. Tabs. 7). OH AOMKEH COOTBETCTBOBATb YKa3aHVAM, TpuBeA&HHbIM B rnaBe 7 «[naH-
rpaduk TeXHNYECKoro obcyKnBaHms'".
Puck paspaBnvBaHua nnv TpaBMUPOBaHUA BOPOTaMy MOXKET BbITb YCTPAHEH UV MUHUMW3NPOBaH OfHVM 13 TPEX METOLOB:
1 - [Ina ynpaBneHnsa opraHamn 6e3 GprKCMpPOBaHHOIO MOJIOXEHMWS BKITIOUYeHMs (T.e. onepauymy BO3MOXHbI TONIbKO B NPUCYTCTBUN YeNOBeKa): Kak yKkasaHo B n. 5.1.1.4
ctangapta EN 12453:2000. B gaHHOM cilyyae KHOMKa ynpaBiieHUA JOMKHA YCTaHaBMBATbCA B 30He BUAMMOCTY C MeCTopacrnonoXeHnsa 61oka ynpasneHvs u, npu
[OCTYMHOCTV AaHHOTO MeCTa HeYNOoSIHOMOUYEHHOMY MePCOHay, JOMKHA METb 3alMTY OT HECAHKLMOHNPOBAHHOTO UCMONb30BaHNA (HaNnpUMep, KHOMKa C KITloUYoM).
2 - inA paboTbl B «M0TlyaBTOMaTUUECKOM» PeXUME: CMOSIb30BaHMEM aKTVBHOMO AaTumMKa 3eMIN ANA OFPaHNYeHNA YCUNA, Kak ykasaHo B EN 12453:2000, n. 5.1.1.5 1
5.1.3.
3 - [inA paboTbl B «<aBTOMAaTUYECKOM» PEXUME: MCMOJSIb30BaHNEM aKTVBHOIO AaTUMKa 3eMAv ANA OrPpaHUYeHnA YCUnns, Kak ykasaHo B EN 12453:2000, n. 5.1.1.5 1 5.1.3.
B maHHOM cnyuae TakxKe cnepyeT 06s3aTenbHO YCTaHOBUTL Napy GOTOAATUMKOB, KaK MOKa3aHO Ha puc. 2.

8 YTUNU3ALMA

Hacrosuwee nspenve asnsaerca HeoTbem/IeMOll YacTbIo CUCTEMbI aBTOMaTM3aLunn Win aBTOMaTUYeCKNX BOPOT U A0/TXKHO YTUIN3NPOBAaTbCA BMecTe C HUMn.
Kak MOHTa, TaK 1 AEMOHTaX U34enmnaA No OKOHYaHU CpOKa ero Cﬂy)K6bI AOJIXKHbI NPOBOANTBLCA KBaﬂM¢MuMpOBaHHbIM nepcoHanom.

HacToslee n3genne coctont ns Pa3nnyHbIX maTepuanos. OpHun MOTYT UCNOJIb30BaTbCA B Ka4eCTBE BTOPCbIPbA, Apyrne nognexat ytmnamsaumin. Bbonee ﬂO,D.pO6HyK)
VIH¢OpMaLlVIIO no yTunmsaunmn pasnnyHbiX BUAOB MaTEPUNANIOB MOXHO MOJTYUYNTb B MECTHbBIX OpraHax oxpaHbl Opr)KaIOLLleVI cpenbl.

BHumaHue! - OT1aenbHble YacTy U3AeNNA MOTYyT COAepKaTb BpefHble UM onacHble BELWEeCTBa, KOTopble MPU HeHaaneXxallen yTunmsaumum MoryT NpUUnHUTDL ywepo
OKpy»KatoLeli cpefie Uy 30POBbIO YenoBeKa.

3HaK cneBa YKa3blBa€T Ha TO, YTO AaHHOE nsaenne Henb3a yTUIn3npoBaTb Kak 6bITOBbIE oTXoAbl. |_|03TOMy XpaHuTe n yTI/IJ'II/I3I/IpyVITe AaHHOEe nspenne
OTAENbHO OT 6bITOBOrO MycCopa B COOTBETCTBMMN C Tpe6osavaM|/| ﬂeﬁCTByIOLLlEFO 3aKOHOAATeNbCTBa, NN BEPHUTE €ro B NYHKT NPOAaXKU NpU NOKynke
HOBOIO aHaJIOrM4YHOro nusgenna.

BHumaHwme! - [lelicTBytoLLME HOPMbI IO OXPaHe OKPY»KaloLLiei Cpefbl MOTyT NpeaycMaTpuBaTh CepbE3Hble CaHKLMM 3a HapyLLEeHVe NpaBun yTuam3aumnm
OTXO[OB.
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9 TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKA

MNPUMEYAHMUE: - Bce TexHMYecKme XxapaKTepucTrKu nprBeaeHbl ana temnepatypbl 20°C (£ 5°C). - KomnaHusa Nice S.p.A. coxpaHaAeT 3a co601 NpaBo BHECEHWA N3MEHEHWI
B HacTosILLlee PYKOBOACTBO U KOHCTPYKLMIO U3Aenus, C COXpaHeHnemM GyHKLMOHANbHOCTM 1 NpeAHa3HauYeHus MocnefHero, B N1toboii MOMeHT 6e3 npeaBapuTenbHOro

yBeAOMNeHNA 3aKa34ynNKOB.

Mogenb NDCC4001 | NDCC4002 |  NDCC4005 | NDCC2301
OnucaHune Bnok ynpasneHus gnsa ycTponcTs C TpéxdasHbIMU U OfHODA3HBIMU SNEKTPOABUTATENSAMY U MEXAHNYECKUMU U
3M1eKTPOHHbBIMU KOHLIEBbIMM AaTunKaMu KomnaHum Nice
Hanps:xeHne nutaHusa TpéxdasHoe OpHodaszHoe
3x400BAC/3x230BAC (+10%) 50/60Iy 1x230 B AC (£10%) 50/60 I'y
Makc. MOWHOCTb ABUraTens 1,1 kBT 2 KBT 5,5 kBt 1,5 kBT
MoTpebnsaemas MOLHOCTb B pexnme <1BT

oXunpgaHma

NDAO001

MpepoxpaHuTenn nnaTbl NUTaHNA F1,F2:6,3A Tun T, kBapueBble F1,F2: 10ATunT, F1: 10A Tun T, KBapueBble
F4: 1A Tun T, kBapuesble KBapLeBble F4: 1A Tun T, kBapueBble
FA1TATUNT,
KBapLeBble
lNMpepoxpaHuTenu nnaTbl NOrMKN 3,15ATunT

Bbixoa 1 (FLASH)

ana 1-ro muraiowero curHanbHoro ¢oHaps LUCYB, MLB O MLBT (12 B - 21 BT)

Bbixop 2 (SCA)

ANA KOHTposbHoM namnbl 24 B DC (makc 10 BT)

Bbixoa 3

6ecnoTeHUManbHblil KOHTAKT (pene)

Bbixop cBeTodopa

24 B DC (makc. 10 BT)

Bbixog BlueBUS

1 BbIXOA - MaKc. 12 yctporicTts BlueBUS

CepBUCHbBIN BbIXOA

24 B DC £15% mexpy Bxopom 1 (PP) n Bxogom «STOP» (cm. nap. 3.5)

Bxop «STOP» [Ona dotopatumkos (OSE) nnm faTumkm C NOCTOSHHBIM conpoTuarieHnem 8,2KQ , 3ambikaembix (NO) nnv pasmbikaembix
(NC) KOHTaKTOB; B peXxrme aBTOMaTUUYECKOro NOUCKa 1 3anoM1UHaHUA (lobble pa3HOUTEHMS C 3aMOMHEHHbBIM
COCTOsIHMEM NPUBESYT K HeMeANeHHOMY BbINOMHEHUNIO KOMaHAbl «<STOP»)
Bxop «ALT» [na pa3mbikaeMbix (NC) KOHTAKTOB Lienu 3aLyuTbl

Bxop 1 (PyuHoii pexxum)

[na 3ambikaembix (NO) KOHTAKTOB

Bxopa 2 (OTKpbiTHE)

[na 3ambikaembix (NO) KOHTaKTOB

Bxop 3 (3akpbiTue)

[ina 3ambikaembix (NO) KOHTaKTOB

MopknioueHne pagnomoayns

CoeguHutens SM ana npuémHuka SMXI; SMXIS; OXI unu OXIT

Bxop pagnoaHTeHHbDI

52 oma ana kabena tuna RG58 unu aHanornyHoro

Mporpammupyembie GyHKLMN

8 PpyHKumI Tna BKI-BbIKJ1, 8 napameTpusyembix ¢yHKUMI (CM. Taba. 5 1 7) 1 SONONHUTENIbHbIE HACTPOWKY,
BbIMOJSIHAEMbIE C MOMOLLbI0 Nporpammartopa Oview

QyHKI.IIIIIII aBTOMaTN4YeCcKoro noncka n
3anoMnHaHnA

ABTOMaTUYECKMIN MOUCK 1 3aMOMMHaHWe YCTPOWCTB, MOAKIIOUYEHHDIX K BbIxoay BlueBUS. ABTomMaTnueckuii nonck n
3anomuHaHue ycTporcTB Trna «<STOP» (NO, NC KOHTaKT unu conpotusnieHue 8,2kQ).
ABTOONpeeneHie 1 3anoM1MHaHve TUna NoAKIYEHHOro ABKraTens

Pa6bouas Temneparypa -20 ++50°C
Wcnonb3oBaHne B KOPPO3VIOHHOM He ponyckaetca
WA NOTeHUManbHO B3pbIBOONacHOMN

aTmocdepe

CTeneHb 3aWwmThHI IP54

Bubpauusa YcTaHOBKa Ha NPOYHOe, HeBUOPUpPYIOLLEee OCHOBaHME (Hanp., Ha KAMEHHYIO CTeHY)
Fa6apuTHble pasmepbl 310x210x 125 mm
Macca 3,5kr
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ONEMLI!

Herhangi bir islem veya prosediirii
gerceklestirmeden 6nce, bu kilavuzdaki genel
uyarilar dikkatli sekilde okuyun (b6liim 7),
uygulama sinirlan (paragraf 2.2)

1 URUN AGIKLAMASI VE KULLANIM AMACI

NDCC4001 - NDCC4002 - NDCC4005, (i¢ fazll motorlarla Sarmal kepenkler ve
kayar kapilari otomatik hale getirmek igin kullanilacak kontrol Uniteleridir.

NDCC2301, tek fazl motorlarla kayar kapilar ve kart Uzerindeki MEIN invertdr
ile U¢ fazl motor tarafindan otomatik hale getirilen yuksek hizli kapilari otomatik
hale getirmek icin kullanilacak kontrol Unitesidir.

Kap tiirii Baglanti Maks. giic
NDCC4001 Eg;’;‘f" kapi agici Ug fazl 1,1KW
NDCC4002 Eg;rgf' kapr agici Ug fazl 2,9KW
NDCC4005 ﬁg;g‘f" kapi agici Ug fazl 5,5KW
NDCC2301 |l 11 kap! VeI alesi invertor ljim/z,zwv

DIiKKAT! - Bu kilavuzda aciklanan kullanim amaci ve ortam kosullari
disindaki tim kullanimlar yanlis ve yasaklanmis olarak dikkate
alinmalidir!

Tum kontrol Unitesi modelleri tum yaygin guvenlik elemanlarina baglanabilir.
Kapliyr agmak ve kapatmak icin, kapagda takili 6zel digmeye veya harici digmeye
ya da radyo alicisi Uzerinden basin.

DIKKAT! - Bu yénerge kilavuzunda agiklanan kontrol iiniteleri patlama
riski olan bélgelerde kullanilamaz.

? KURULUM

2.1 - Kurulum igin 6n hazirlik kontrolleri

Kuruluma devam etmeden 6nce, Urln bilesenlerinin durumu, secilen modelin

uygunlugunu ve tasarlanan kurulum ortami kosullarini kontrol edin.

e Kullanilan tim malzemenin mikemmel durumda ve kullanima uygun
oldugundan emin olun.

o Ttim kullanim kosullarinin Griin uygulama sinirlart iginde (paragraf 2.2) ve “Uriin
teknik 6zellikleri’nde bildirilen deger sinirlari iginde oldugunu kontrol edin.

o Kurulum i¢in tasarlanan alanin Griin genel boyutu icin uygun oldugunu kontrol
edin (sek. 1).

e Urdn kurulumu igin secilen ylzeylerin sert oldugundan ve sabit bir tesisat
sagladigindan emin olun.

® Baglanti bolgesinin su taskinina maruz kalmadigindan emin olun. Gerekirse,
Urdnd zeminden uygun sekilde ytkseltiimis olarak monte edin.

o Uriin etrafindaki boslugun kolay ve giivenli erisim sagladigini kontrol edin.

® Kullanilacak tum elektrik kablolarinin Tablo 1’de listelenen turde olduklarindan
emin olun.

e Otomasyonda kapatirken ve agarken mekanik durdurmalarin oldugunu kontrol
edin

2.2 - Uriin uygulama sinirlari
Uriin yalnizca asagidaki tabloda bildirildigi gibi kullanilabilir:

Kontrol Kontrol nitesi giic Motor tiri*
Unitesi kaynagi
NDCC4001 | Nice kodlayici veya mekanik sinirlama
NDCC4002 ggcf?zgo%%%ozvac’ 3x400 anahtarlaryla G¢ fazl 3x230 Vac,
NDCC4005 3x400 Vac
Nice kodlayici veya mekanik sinirlama
anahtarlanyla tek fazli 230 Vac
NDCC2301 | Tek fazl 230 Vac - 50/60Hz Tek fazl MEIN ailesi invertore sahip
motor

(¥ ligili uygulama sinirlarina uygun.
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2.3 - Tipik sistem

Sek. 2'de ayarlandidi otomasyon sistemi 6rnegi gdsterilmektedir

Nice bilesenleri:

1 Tahrik motoru

2 Aktarici

3 Duyarli kenar

4 Baglanti kutusu

5 Kontrol Unitesi

6 Spiral kablo

7 Yanip sénen isik

8 Fotosel

9 Dijital tus takimi - Aktarici okuyucu - Anahtarla galisan segici anahtar - Harici
dugmeler

Bu bilesenler tipik ve olagan yerlesime gore konumlandirilir. $ek. 2 referansina
gore, sisteme dahil edilen her bilesenin takildigi yaklasik konumu olusturun.

Onemli — Kurulum 6ncesi, sek. 2 ve “Tablo 1 - Elektrik kablolarinin teknik
karakteristikleri’ne bakarak sisteminiz igin gerekli elektrik kablolarini hazirlayin.
Dikkat! — Elektrik kablolarini ydénlendirmek ve kontrol Unitesi taglyicisina
kablolarin girigi icin boru hatlarini déserken, boru hatlarinda ve kontrol tnitesinde
elektronik devrelere zarar verebilen yogusmanin olusabilecegi bdlim kuyularinda
su birikmesi olasiligi riskini dikkate alin.

2.4 - Kontrol tinitesinin kurulumu

Kontrol Unitesini sabitlemek icin, asadida agiklandigi gibi devam edin:

01. Kontrol iinitesinin kutusunu acin: ilgili vidalar sek. 3-A / sek. 3-B’de
gOsterildigi gibi s6kun;

02. Kontrol ve/veya sinyal génderme aksesuarlari elektrik kablolarinin gegmesi
icin delikleri hazirlayin. Bu uca ve ayrica IP koruma derecelendirmesinin
korunmasi ic¢in, kutunun alt kisminda meyilli konumlari ayarlamak Utzere
Ozel alet kullaniimasi onerilir (6rnegin, bardaksi cark kesici). Gerekirse, yan
kablo giriglerini kullanmak mumkundUr ancak yalnizca boru hatlari i¢in uygun
baglantilar kullanildiginda;

03. Kutuyu sabitleyin; kurulum alani gereksinimlerine gdre, U¢ sekilde
sabitlemek mumkundur:

a) kutunun igindeki vidalari kullanarak dogrudan duvara (sek. 4-A);

b) birlikte verilen standart destekleri kullanarak (sek. 4-B);

c) elektrik kablolarinin gegmesi i¢in kanal sistemi harici ise ve kontrol
Unitesinin arkasinda baglanti kablolarinin gegmesine imkan saglamak igin
kutuyu duvardan en fazla 2 cm mesafede sabitlemek gerekliyse. Kontrol
Unitesinin igindeki kablolarin girisini korumak icin DCC istege bagl aksesuar
setinde 4 pul ve plastik eleman bulunur. Aksesuari kullanarak kurulum
yapmak icin, sek. 4-C’ye bakin.

04. Bu noktada, ttim elektrik baglantilarini gergeklestirmek mumkuindur; balim
3’e bakin.

Diger aygitlan otomasyona takmak icin, yonerge kilavuzlarina bakin.




TABLO 1 - Elektrik kablolarn teknik 6zellikleri (sek. 2)

Baglanti Kablo tiirii izin verilen maksimum uzunluk
A: KONTROL UNITESI GUC BESLEMESI kablosu 4 x 1 mm? 5m (not 1)
B: MOTOR kablosu Nice tahrik motorlari igin, 6zel kablolar aksesuar olarak [ 3=5-9-11m
satiimaktadir.
farkl markalar i¢in tahrik motoru Ureticisine sorun
C: YANIP SONEN ISIK kablosu 2 x 1 mm? (yanip sénen isik icin) 10m
antenli RG58 blendajli kablo turl (anten igin)
D: BLUEBUS AYGITI kablosu 2 x 0,5 mm? 15 m (not 2)
E: ANAHTARLA GALISAN SECICI ANAHTAR kablosu 2 kablo 2 x 0,25 mm? 10 m (not 3)
F: Duyarl kenar icin spiral kablo Nice Spiral kablo aksesuar olarak bulunabilir 50 m

Not 1 - glic kaynagi kablosu uzunluk olarak 5 m'yi asarsa,

daha buylk capraz kesite sahip bir kablo kullanmak gerekir.

Not 2 — Bluebus kablosu 10 m’den ve en fazla 15 m’ye ulagiyorsa, daha blylk capraz kesit alanina sahip bir kablo gereklidir(2 x 1 mm?). Bluebus kablosu

birbirinden baska kablolarla ayrimalidir.

Not 3 - Bu 2 kablo, 4 x 0,5 mm? tek kabloyla degistirilebilir.

DIKKAT! - Kullanilan kablolar kurulum ortamina uygun olmalidir.
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3 ELEKTRiIK BAGLANTILARI

DiKKAT!

- Tim elektrik baglantilari, linite sehir sebekesi gii¢ kaynagindan
ayrilmis olarak yapiimaldir.

- Baglanti islemleri yalnizca kalifiye personel tarafindan yapilmalidir.

— Otomasyon mekanizmasinin sebekeden tamamen baglantisinin kesildiginden
emin olarak elektrik hattina bir aygit yerlestirin. Baglanti kesme aygiti, kurulum
dlzenlemelerine gbre asin voltaj kategorisi lll ile onaylanan kogullarda baglantinin
tamamen kesilmesine imkan saglamaya yeterli aciklik mesafesi blyUkligune
sahip kontaklara sahip olmalidir. Aygit, gerekirse gui¢ kaynagindan hizli, glivenli
baglanti kesme iglemi saglar ve bu nedenle otomasyon mekanizmasina gére
konumlandirimalidir. Gizli bir konuma yerlestirilirse, olasi tehlikeleri dnlemek
icin glicUin istenmeden veya yetkisiz olarak yeniden baglanmasini énleyen bir
sistemle donatiimalidir. Baglanti kesme aygiti Grlinle birlikte veriimez.

3.1 - NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 kontrol initeleri icin ii¢
fazh elektrik sebekesi giic kablosu baglantisi

Elektrik baglantisini yapmak icin, sek. 5’e bakin.

L1, L2, L3 ve PE terminaline 16A, CEE fisi baglanr.

Kontrol Unitesi bagdlantisi ayrica ana (¢ fazl anahtar kullanarak da yapilabilir
(aksesuar birlikte verimez). Bu durumda, montaj sirasinda CEE fisi cikarilabilir.

3.2 - NDCC2301 kontrol iinitesi tek fazh gii¢ beslemesi kablosu
baglantisi

Elektrik baglantisini yapmak igin, sek. 6’ya bakin. L1, L3 ve PE terminaline

Schuko fisi baglanir.

Kontrol Unitesi baglantisi ayrica ana tek fazli anahtar kullanarak da yapilabilir

(aksesuar birlikte veriimez). Bu durumda, montaj sirasinda Schuko fis ¢ikarilabilir.

3.3 - NDAO0O1 mantik devresi (sek. 7): giivenlik aygitlari, kontrol
aygitlarn ve aksesuarlar elektrik baglantilari aciklamasi

Normalde Agik (NA) kontaklara sahip kontrol aygitlart ING1, 2, 3 giriglerine
baglanabili. Ornek olarak, tavana bagi kabloyla Harici diigmeleri veya anahtari
baglamak icin DURDUR/ALT girisine ilave olarak bu girislerden biri veya bunlarin
kombinasyonu kullanilabilir.

ING3 (KAPALI) - yalnizca kapatma manevrasini kontrol eden aygitlar igin. NA
kontaklar bu girise baglanabilir.

- Bakim/durum géstergesi: asagdidaki sinyaller icin 24 V gosterge (maks.
10 W) baglanabilir:

® “Kapi acik gdstergesi” islevi

Kap! kapali: sénik

Kapi agiliyor: yavas yanip sénen isik
Kapa kapatiliyor: hizli yanip sénen isik
Kapi agik (kapaniyor konumunda degil): yanik
® “Kapi kapallysa etkinlegtirilir” islevi
Kapi kapali: yanik

Tum diger durumlarda: sénuk

® “Kapi aciksa etkinlestirilir” islevi

Kapr agik: yanik

Tum diger durumlarda: sénik

® “Bakim gdstergesi” islevi

Gergeklestirilen manevra yapilacak bakim islemleri igin ayarlanan manevra
sayisinin %80 esigi altinda oluncaya kadar, agma manevrasinin baslangicinda
gdstergeler 2 saniye yanar.

Tum manevra sUresince yanip sonen 1gikl gdsterge: manevra sayisi araligi
%80 ila %100 arasinda

gdsterge sabit olarak yanip séniyor: manevra sayisi %100’den fazla

- Elektrik blogu: mandalli 24 V maks. 10 W elektrik blogu baglanabilir (elekt-
ronik aygitlar olmadan yalnizca elektro manyetikli stirimler).

A¢ma manevrasl sirasinda, elektrik blogu etkinlestirilir ve kapiyr serbest bi-
rakmak ve manevrayl yapmak icin etkin kalir. Kapatma manevrasi sonunda,
elektrik blogunun mekanik olarak yeniden baglandigindan emin olun.

- Elektrik kilidi: mandalll 24 V maks. 10 W elektrik kilidi bagdlanabilir (elekt-
ronik aygitlar olmadan yalnizca elektro manyetikli strimler). Agma manevra-
sinin baslangicinda, elektrik kilidi kapryr birakmak ve manevrayl tamamlamak
icin kisa sureligine etkinlestirilir. Kapatma manevrasi sonunda, elektrik kilidinin
mekanik olarak yeniden baglandigindan emin olun.

- Emme kupasi: 24V maks. 10 W emme kupasi baglanabilir (elektronik ay-
gitlar omadan yalnizca elektro manyetikli strmler).

Kapi kapatildiginda, emme kupasi kapiy! yerine kilitlemek Uzere etkinlestirilir.
Agma ve kapatma manevrasl sirasinda ¢ikis devre digi birakilir.

ING2 (ACIK) - yalnizca agma manevrasini kontrol eden aygitlar icin. NA kon-
taklar bu girise baglanabilir.

ING1 (S.S.) - Normalde Ac¢ik kontaklarin baglanmasini saglayan Adm Adim
modunda hareketi kontrol eden aygitlar igin giris.

JP - Baglama teli, optik duyarli kenarlarin veya 8,2 kQ sabit direncli kenarlarin
DURDUR girisinde baglantiya izin verecek uygun bir konuma yerlestiriimelidir
(bkz. paragraf 3.9)

DURDUR - devam eden manevrayl engelleyen ve ardindan kisa geri ¢calisma
olan aygitlar icin giris; girisi buna gore ayarlayarak, Normalde Kapali tir kon-
taklar, Normalde Acik kontaklar, sabit direncli veya optik aygitlan baglamak
mumkdndur. Daha fazla ayrinti i¢in, bkz. paragraf 3.9.

ALT - devam eden manevrayl durduran aygitlar icin giris; Normalde Acik tur
kontaklar baglayin.

BLUEBUS - Nice BlueBus protokollyle uyumlu aygitlar bu terminale bag-
lanabilir. Tim aygrtlar elektrik glict ve iletisim sinyallerini tasiyan iki ile paralel
olarak baglanir; kontrol Unitesi bagdlanan tim aygrtlar otomatik olarak ve tek
tek tanimlayabilir ve herhangi bir arizay gtivenli olarak algilayabilir. Daha fazla
ayrinti igin, bkz. paragraf 3.12 ve 5.3.6.

NDAO001 kontrol mantik karti i¢ adet yeniden programlanabilir ¢iki-
sa ve trafik 1s1gina baglanmak lizere 6nceden ayarlanmis ancak cok
farkh modlarda yapilandirilabilen dérdiincii cok islevli ¢cikisa sahiptir.

OUT1 (FLASH) / OUT2 (SCA) - bu cikiglar, asagidaki listede belirtilen aygt-
larin birini baglamak icin kullanilabili. OUT1 seviye iki programlamayla yeni-
den programlanabilir (bkz. paragraf 5.2). OUT2 yalnizca Oview programlayici
aksesuarlyla yeniden programlanabilir (daha fazla ayrinti i¢in, Urin kilavuzuna

- Yanip s6nen isik: standart fabrika ayandir. 12 V 21 W arag turt lambaya
sahip LUCY B, MLB veya MLBT NICE yanip sénen isik modeli baglanabilir.
Manevra sirasinda 0,5 s yanik ve 0,5 s sonuk araliklaryla yanip sdner.

Not - Kontrol Unitesine yalnizca bir adet 12 V - 21 W yanip sénen igik bag-
lanabilir. iki adet yanip sénen isik baglanmasi gerekirse, bunlar 24 \/ - maks.
25 W tdrt olmali ve cikislar “Yanip sénen isik 24” olarak programlanmalicir
(asagiya bakin).

- Yanip sénen 1sik 24: bu islev, manevra sirasinda 24 V - maks. 25 W lam-
bay yakip séndtrmek icin kullanilir. Manevra sirasinda 0,5 s yanik ve 0,5 s
sondk araliklaryla yanip sdner.

OUTS3 - seviye ki programlamayla programlanabilen roleye sahip voltajsiz
serbest kontak ¢ikisidir (bkz. paragraf 5.2).

Olasi baglantilar asagidaki gibidir:
- 5 GENEL

-6 NK

-7 NA

ANTEN ¥—| - radyo alicisi anten baglantis girisi (not: anten Nice LUCY B,
MBL, MLBT yanip sénen isiklara dahildir).

SINIR ANAHTARI - mekanik sinir anahtarlan baglantisi igin giris. Kullanilan
motor elektronik sinir anahtarliysa, giris 1-2 ve 1-4 baglanti telleriyle birbirleri-
ne baglanmalidir (ayrica bkz. sek. 10).

EI_VINiYET - motor termal koruma aygiti baglantisi girisi (ayrica bkz. sek. 8).
DIKKAT! - Yalnizca mekanik sinir anahtarlarina sahip motorlar igin kullanilir.
Elektronik sinir anahtarina sahip motorlarda “baglantisi kesik” birakin.

TRAFIK ISIGI (trafik 111 cikisl) - genel olarak 24 V - 25 W yilk baglanabilen
3 adet c¢ikistan olusan ¢ok iglevli bir ¢ikistir.

230 Vac lambalari kullanmak icin, her bir ¢ikisa arabirim rdlesi baglanmasi
gerekir

Terminalde 4 baglanti kullanilabilir:
8: Genel 24V

9: OUT-TL1 c¢ikigi

10: OUT-TL2 cikis

11: OUT-TLS3 cikisi

Bu cikiglar seviye iki programlamayla (bkz. paragraf 5.2) veya Nice Oview
programlayiciyla uygun sekilde programlanirsa, asagidaki galisma modlar
elde edilebilir: seviye iki programlamada segilecek segenek parantezler icinde
aclklanmaktadir:

Kirmizi trafik 15191 (segenek 1): OUT-TL2

Yesil trafik 15131 (segenek 2): OUT-TL3

Tek yonlu trafik 1sig (segenek 3): OUT-TL2, OUT-TL3
Gift yonla trafik 15191 (segenek 5): OUT-TL2, OUT-TL3




Kapi agik gostergesi (secenek 6): OUT-TLA1

Bakim gostergesi (secenek 8): OUT-TLA

Tek yonlu trafik 15191 yanip sénlyor (segenek 4): OUT-TL2, OUT-TL3
Durum*: OUT-TL1, OUT-TL2, OUT-TL3

Elektrik kilidi*: OUT-TL2

Elektrik blogu*: OUT-TL2

Emme kupasi*: OUT-TL2

incelik 1I51g*: OUT-TL2

Radyo kanali 1*: OUT-TL3

Radyo kanali 2*: OUT-TL3

Radyo kanali 3*: OUT-TL3

Radyo kanali 4*: OUT-TL3

* Not1 - Bu islevier yalnizca Oview programlayici ile etkinlegtirilebilir.
KODLAYICI - elektronik sinir anahtari kablo baglantisi girisi (kodlayici)
DUGMELER - Kutu kapaginda bulunan Harici digmelerin baglantisi igin giris.

ONEMLI!

Bu yoénerge kilavuzunda acikca belirtiimeyen
herhangi bir aygit veya aksesuarin baglanmasi
onerilmez. Cesitli sistem aygitlarinin yanhs
kullanilmasi ve bu yénerge kilavuzundaki
yonergelere uyuimamasindan kaynaklanan hasara
ait tim sorumlulugu reddeder. Daha fazla bilgi icin
Nice miisteri hizmetleri departmaniile irtibata gecin

= 3.4 - Gugc karti elektrik baglantilarinin aciklamasi (sek. 7)
=

MOTOR = motor baglantisi ¢ikisi. NDCC2301 slrimuinde, motoru invertér
ile kontrol etmek igin inverter glic beslemesini bu ¢ikisa baglamak gerekir.

FREN = elektrik freni bagdlantisi ¢ikis (205 Vdc / maks. 25 W).

ATIRMA = calistirma kondansorl baglantisi ¢ikisi (yalnizca NDCC2301
modeli).

HAT = elektrik glic beslemesi baglanti girisi.
L1-L2-L3: UC FAZLI baglanti
L1-L3: TEK FAZLI baglanti

PE = kontrol tnitesi ve motorlarin topraklama baglantisi igin giris.

3.5 - Kontrol iinitesi elektrik baglantilan (sek. 8)

DIKKAT! - Tim elektrik baglantilari, tnite sehir sebekesi giic
kaynagindan ayrilmis olarak yapilmalidir.

Kontrol Unitesi baglantisini sabitledikten ve elektrik kablolarinin gegmesi igin
delikleri dizenledikten sonra (bkz. paragraf 2.4), elektrik baglantilarini asagidaki
gibi yapin:
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Zaten mevcut degilse, 6nce elektrik glict besleme kablosunu baglayin:

- NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005 modelleri i¢in bkz. paragraf
3.1

- NDCC2301 modeli icin bkz. paragraf 3.2;

Ardindan motordan gelen elektrik kablosunu baglayin:

- Mekanik sinir anahtarli tG¢ fazl motor (sek. 9 ve 10)
- Elektronik sinir anahtarli ¢ fazli motor (sek. 11 ve 12)

- Mekanik sinir anahtarli ve galistirma kondansorll tek fazli motor
(sek. 12 ve 9)

- Elektronik sinir anahtarli ve galistirma kondansérlu tek fazli motor
(sek. 12 ve 11)

- MEIN ailesi invertorlt U¢ fazl motor (sek. 13 ve 11)

Son olarak, sek. 14 ve paragraf 3.3’e bakarak varilan gesitli
aksesuarlarin elektrik kablolarini baglayin.

Not — Kablo baglantilarini kolaylastirmak icin, terminaller yuvalarindan
cikarilabilir.
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3.6 - Baska aygitlarin kontrol iinitesine baglantilarn

Sisteme dahil edilen ilave aygitlara glc saglamak gerekirse, “S.S. (pozitif)”
ve “DURDUR (negatif)” (sek. 14) terminallerinde kontrol Unitesine bunlar
baglanabilir. GUg beslemesi voltajl maksimum kullanilabilir 1A akim ile 24 Vaadidir
(-%20 + +%20). Onemli - Endiiktif sarjlara baglamayn.

fm )

~— 24Vdc (+)

PP

il

<~— GND (-)

- J

3.7 - Fotoseller

Bluebus sistemi, bagil elektrik baglanti tellerini (bkz. Tablo 2) yonlendirmeyi
kontrol ederek kontrol Unitesinin sistemdeki fotoselleri tanimlamasini sagdlar ve
ayrica “engel algilama” islevi igin dogru degerin tahsis ediimesini saglar.
Yonlendirme islemi, elektrik baglanti tellerini her ikisinde ayni sekilde yerlestirerek
ve ayni adreste baska fotosel Gifti oimadigini kontrol ederek hem TX hem de
RX'de gerceklestiriimelidir.

Fotoseller sek. 15’de gosterildigi gibi takilmalidir.

Onemli - Fotoselleri taktiktan veya cikardiktan sonra, paragraf 3.12'de
aciklandigi gibi aygit 6grenme asamasi gerceklestiriimelidir.
Notlar

- Bluebus girisine “FA1’i acar” ve “FA2’yi acar” kontrol iglevine sahip 2 adet
fotosel baglanabilir (TX ve RX kartlarinin arkasindaki A elektrik baglanti telini
kesmek gerekir). Bu sekilde, bu fotoseller midahale ettiginde, kontrol (nitesi
acma manevras! komutu verir. Daha fazla bilgi icin, fotosellere ait yénerge

kilavuzuna bakin.

- Ayni sistemde birden fazla ayni tir adrese sahip olmak mimkdn degildir.

TABLO 2 - FOTOSEL ADRESLERI

Fotosel

Baglanti Telleri

FOTO

Kapatirken Fotosel h = 50 etkinlestirilir
(“acik’ta ters donmeyle kapatilirken
etkinlestirilir)

FOTOIII

Kapatirken Fotosel h = 100 etkinlestirilir
(“acik’ta ters donmeyle kapatilirken
etkinlestirilir)

FOTO 1

Acarken/kapatirken Fotosel h = 50
etkinlestirilir (“agik”ta manevra gegici
olarak durdurulur - “kapali”’da manevra
“aclk’a ters doner)

FOTO 11l

Acarken/kapatirken Fotosel h = 100
etkinlestirilir manevra “acik’a ters
doner) (“acik”ta manevra gegici olarak
durdurulur - “kapali’da manevra “acik’a
ters doner)




TR

FOTO 2 Acllirken fotosel etkinlestirilir (“kapali”da

ters dénmeyle agllirken etkinlestirilir)

FOTO 21I Acarken fotosel etkinlestirilir (“acik’ta
manevra gegici olarak durdurulur -

“kapali’”da manevra “acik’a ters doner)

FOTO 3 Acarken ve kapatirken tek fotosel
etkinlestirilir (“agik’ta manevra gegici
olarak durdurulur - “kapali”da manevra

“acik’a ters doner)

FA1 Acma komutu igin fotosel (TX ve RX
kartlarinin arkasindaki A baglanti telini

kesin)

FA2 A¢ma komutu igin fotosel (TX ve RX
kartlarinin arkasindaki A baglanti telini

kesin)

y8 7

DIKKAT! - Ayni zaman cercevesinde belirli fotosel tiirleri ayni anda
etkinlesir ve calisir, bu nedenle olasi kizilétesi 1sin girisimlerini 6nlemek
icin, fotoseller birbirinin yakinina TAKILMAMALIDIR. Birbirine girisimde
bulunabilen fotosel kombinasyonlari sunlardir:

- FOTO 2ile FOTO
- FOTO 3ile FOTOII
- FOTO 2l ile FOTO 1
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3.8 - MOMP aktarici kartlan icin MOTB dijital secici ve yakinlik
okuyucu

Bluebus sistemi en fazla 4 adet MOTB dijital segici veya 4 adet MOMB aktarici
kart okuyucuya kadar baglanti saglar.

MOTB, tus takiminda bellege alinan sayisal kodlardan birini girerek otomasyon
kontrolUnU saglar.

MOMB, bellege alinan aktarici karti otomasyona yakin yerlestirerek otomasyon
kontrolU saglar.

Bu aygitlar, tim bagl aygitlar 6grenme asamasi sirasinda kontrol Unitesi
tarafindan tanimlanan ve bellege alinan 6zel bir koda sahiptir (bkz. paragraf
3.12). Not - Aygit 6grenme asamasini ¢alistirmadan énce, MOTB dijital secici
veya MOMB aktarici kartindaki numara kombinasyonunu girin.

Bu islem, bir aygiti degistirmeye galisma sahtekarligini veya yetkisiz kisilerce
otomasyonun kullaniimasini énlemeyi mimkin kilar. Daha fazla bilgi igin, MOTB
ve MOMB aygttlarina ait ydnerge kilavuzuna bakin.

3.9 - DURDURMA Girisi

Durdurma girisi islevi, kisa bir ters galisma manevrasinin ardindan hemen
durdurma manevrasina neden olur.

Bu noktada, duyarll kenarlar veya 8,2 kQ sabit diren¢ cikisina sahip aygitlar
baglanabilir.

Ogrenme asamasi sirasinda, kontrol Unitesi baglanan aygitin tarind tanimlar
ve 6grendigi durumda herhangi bir degisiklik oldugunda “DURDUR” komutunu

8

etkinlestirir.

Buna gore ayarlandiginda, DURDUR girisine farkl tlrde de olsa birden fazla

aygit baglanabilir;

- NA aygitlari: aygita paralel olarak 8,2 kQ direng baglayin;

- NK aygitlar: aygita seri olarak 8,2 kQ diren¢ baglayin;

- herhangi bir say sinin olmadan birka¢ NK aygiti “seri olarak” baglanabilir;

- baska aygitlar mevcutsa, bunlarin timua tek 8.2 kQ sonlandirma direnciyle
“kademeli olarak” baglanmalidir;

- ayrica iki kontagi “paralel olarak” diizenleyerek NA ve NK tirl kombinasyonu
olusturmak mdmkdndur. Bu durumda, NK kontagiyla seri olarak 8,2 KQ direng
yerlestirilmelidir; bu ayrica 3 aygitin kombinasyonunu saglar: NA, NK ve 8,2 kQ.

Dikkat!

- 8.2 kQ sabit dirence sahip aygitlarin baglantisi icin, sek. 16’da
gosterildigi gibi elektrik baglanti teli (JP) yerlestirmek gerekir.

- OPTO SENSOR (OSE) optik aygit tirii baglantisi icin, sek. 17°de
gosterildigi gibi elektrik baglanti teli (JP) yerlestirin ve baglantilar Sekil
18’deki gibi yapin. Hatta saglanan maksimum akim 12 Vdc ve 40 mA’dir.

ONEMLI! Baglant: yapildiktan sonra, baglanan
aygitlarin 6grenme asamasini gerceklestirin
(bkz. paragraf 3.12)

®

==

R per 8,2KQ

JP
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@ <—— 12Vdc (+)
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STOP
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—~—— SIGNAL
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3.10 - Radyo alicisi baglama

SMXI, SMXIS, OXI veya OXIT ve benzeri model radyo alicisi (istege bagli
aksesuar, birlikte verilmez) baglantisi i¢in kontrol Gnitesi SM tUrl konektor ile
tutturulur.

Radyo alicisini takmak icin, kontrol tnitesini gl¢ sebekesinden ayirin ve aliciyi
sek. 19'da gdsterildigi gibi takin.

Tablo 3’de etkinlestirilen ¢ikislar veya radyo alicisindan génderilen komutlara
gbre kontrol Unitesinden tarafindan gergeklestirilen eylemler gdsterimektedir.
Not - Daha fazla bilgi icin, alicinin ydnerge kilavuzuna bakin.
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TABLO 3
“Mode | veya II”de SMXI, SMXIS, OIX, OXIT alicisi

cikis aciklama

Cikis no. 1 Adim adim

Cikis no. 2 Kismen acik; fabrika de@eri: ara gezinme agikig
(yUkseklik kazanma agamasi sirasinda veya Oview
programlayiclyr kullanarak degistirilebilir)

Cikis no. 3 Acik

Cikis no. 4 Kapali

OXI alici, “Genisletilmis Mod II”de programlanmis OXIT

komut aciklama

Komut no. 1 Adim adim

Komut no. 2 Kismen acik; fabrika degeri: ara gezinme acikiid
(yUkseklik kazanma asamasi sirasinda veya Oview
programlayicly! kullanarak degistirilebilir)

Komut no. 3 Acik

Komut no. 4 Kapall

Komut no. 5 Durdur

Komut no. 6 Apartman blogu Adim Adim

Komut no. 7 Adim adim Yuksek dncelikli

Komut no. 8 Kismen acik 2

Komut no. 9 Kismen aglk 3

Komut no. 10 Otomasyonu ag ve engelle

Komut no. 11 Otomasyonu kapat ve engelle

Komut no. 12 Otomasyonu engelle

Komut no. 13 Otomasyonu serbest birak

Komut no. 14 Zamanlayicl izin 19191

izin 1I91gINI AG/KAPAT

Komut no. 15

3.11 - ik calistirma ve elektrik baglantilan
Kontrol Unitesine gug verdikten sonra, asagidaki kontrolleri yapin:

® “Bluebus” LED’in birka¢ saniye hizli sekilde ve ardindan saniyede bir defa
yanma sikligi ile dizenli olarak yanip séndiginden emin olun.

e Sistemde fotoseller mevcutsa, sonuncusundaki LED’lerin de yanip séndigdnd
kontrol edin (hem TX hem de RX); baska faktérlere bagl oldugundan yanip
s6nme turd dnemli degildir.

e FLASH cikisina bagli yanip sénen 1sidin kapall oldugunu kontrol edin.

Tdm kontroller istenilenlere uygun degilse, kontrol Unitesi elektrik beslemesini
ayirp cesitli elektrik baglantilarinin énceden yapildigini kontrol etmelisiniz.

3.12 - Bagh aygitlarin tanimlanmasi

ilk defa giic verdikten sonra (paragraf 3.11), “Bluebus”a bagl aygitlar, “Durdur”
ve kodlayici girigleri kontrol Unitesi tarafindan tanimlanmalidir.

DIKKAT! - Kontrol {initesine bagh hi¢cbir aygit olmasa bile, 6grenme
asamasi gerceklestirilmelidir.

iNVERTERLI MOTOR IGIN NOT! - MEIN ailesi invertériine sahip bir
motor kullaniliyorsa, aygit 6grenme agsamasini ¢alistirmadan 6nce, “L7
invertor” iglevi etkinlestirilmelidir; bkz. paragraf 5.1, Tablo 5.

ilerleme gereksinimi, ayni anda yanip sénen kontrol (initesindeki “L1” ve “L2”
LED’leri tarafindan gdnderilir.

Aygit 6grenme asamasini ¢alistirmak igin asagidaki gibi devam edin:

[Ac] ve [Ayarla] tuslarini
ayni anda basili tutun

“L1” ve “L2” LED’leri hizh sekilde yanip sénmeye basladiginda tuslari
serbest birakin (yaklasik 3 saniye sonra).

Kontrol Gnitesinin aygit 6grenme asamasini tamamlamasi igin birkac
saniye bekleyin.

Bu asamanin sonunda, DURDUR terminali LED’i yanmali ve “L1” ve
“L2” LED’leri sénmelidir (Konumlarin 8grenilmedigini belitmek icin
“L3” ve “L4” LED’leri yanip sdnmeye baglayabilir).

Bu prosediir Bluebus ve Durdurma terminallerine bagh aygitlarda
degisiklik yapilmasi durumunda yinelenmelidir (6rnegin, kontrol
linitesine yeni bir aygit baglandiktan sonra). Ayrica invertér veya
kodlayicili bir motor baglanirsa da islem gerceklestirilmelidir.

3.13 - Acma ve kapatmayla ilgili sinir konumlarinin tanimlanmasi
Kontrol Unitesine bagdlanan aygitlarin tanmlanmasindan sonra (paragraf 3.12),
kontrol Unitesi kapinin agik ve kapali konumlarini tanimlamalidir.

DIKKAT! - Elektronik sinir anahtarl motorlara ait prosediir: agma ve ka-
patma konumlari i¢in 6grenim prosediiriinden sonra, 3 tam manevra
gerceklestiriimelidir. Bu manevralar gerceklestirilirken, kapi gittikge 6n-
ceden bellege alinan konumlara yakin hareket eder.

Devam etmek icin, farkl motor tlrlerine ait ¢esitli prosedurleri uygulayin:

- Elektronik sinir anahtarli motor (kodlayici), bkz. paragraf 3.14;

- MEIN ailesi invertére sahip motor, bkz. paragraf 3.15;

- mekanik sinir anahtarh motor, bkz. paragraf 3.16;

3.14 - Elektronik sinirlama anahtariyla (kodlayici) agma ve
kapatmayla ilgili sinir konumlarinin tanimlanmasi

asagida aciklandigi gibi 3 konum programlanabilir:

Konum

| LED | Anlami

Al L1 istenilen maksimum agma konumu. Kapi bu konuma
ulastiginda durdurulur

AP L5 Kismi agma konumu. Kismi agma komutu verdikten
sonra kapinin durduruldugu konum.

A0 L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma ulasti-
ginda durdurulur.

Kapi kapanma konumundaysa, ters dénis durumunda yike dayanikli halatlarin
(kayar kapllar) yerlerinden ¢ikmasini veya 6rtlcinin asirn sikismasini (sarmal ke-
penkler) dnlemek icin acil durum manevra sistemini kullanarak (motor ydnerge
kilavuzuna bakin) zeminden yaklasik 50 cm’de manUel olarak konumlandiriimalidir
Dikkat!

- doniis yoni ayarlanan yéne uygun degilse (Acik = agcma y6nii), elektrik
beslemesini kesmeli ve motor konektoriindeki “V” ve “W” baglantilarini
(faz ters cevirme) ters gevirmelisiniz (sek. 19).

- hareket esnasinda motor durdurulur ve LED L6 yanip sdnerse, “Ters
doéndiirilmis doéniis yoni” islevi ayarlanmalidir; Tablo 5’e bakin.
Prosedurl gergeklestirmek icin, asagida agiklandigi gibi devam edin:

Konum bellege alma asamasi igin 000¢
[Ayarla] ve [Kapat] tuglarni 3 993
saniye basili tutun. 000¢
L1 LED'i yanip séniiyor: A1 prog- 000¢
ramlama konumu 0989

Kaplyl maksimum agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.
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(<Ml A1 konumunu onaylamak igin 3”
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L1 LED’i yanik kalr.

L5 LED’i yanip sontyor: AP prog-
ramlama konumu

O00000¢

Kismi agma konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni program-
lama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa basin. L5
LED’i s6ner.

Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kaply kismi agma konumuna getirmek igin [A¢] veya [Kapat] tusunu
kullanin.

AP konumunu onaylamak icin 3”
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L5 LED’i yanar.

L8 LED’i yanip sdnuyor: AO prog-
ramlama konumu

O00000¢

Kaplyr maksimum kapatma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

AO konumunu onaylamak icin
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L8 LED’i yanar.

O00000¢(
000000¢
O00000¢
AnAAA~AC

o

[Ayarla] tusu serbest birakildiginda, tim LED’ler soner.

Tam agma manevrasl gergeklestirmek icin [A¢] tusuna basarak bir
acma komutu génderin.

1

Tam kapatma manevrasi gerceklestirmek icin [Kapat] tusuna basarak
bir kapatma komutu génderin.

DIKKAT! - Ogrenim asamalari kesinlikle kesilmemelidir. Kesilirse, tiim
6grenim prosediirii yinelenmelidir. Ogrenme asamasi sonunda, “L3” ve
“L4” LED’leri yanip sonerse, bir hata oldugu anlamina gelir. Konum ta-
nimlama prosediirii kurulumdan sonra da istediginiz zaman yinelenebilir.
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3.15 - MEIN ailesi inverterin kullaniimasiyla agma ve kapatmayla
ilgili sinir konumlarinin tanimlanmasi

Asagida agiklandigi gibi 5 konum programlanabilir:

A1 L1 Maksimum agma konumu. Kapi bu konuma ulastiginda
durdurulur

RA1 L2 Agma manevrasl sirasinda yavaslama basladigi zaman
ki konum. Kapi bu konuma ulastiginda, motor yavaslar

ve minimum hiza ulagir.

AP L5 Kismi agma konumu. Kismi agma komutu verdikten

sonra kapinin durduruldugu konum.

RAO L7 Kapatma manevrasi sirasinda yavaslama basladigi
zaman ki konum. Kapi bu konuma ulastiginda, motor

yavaslar ve minimum hiza ulagir.

A0 L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma ulasti-

ginda durdurulur.

Kapl kapanma konumundaysa, ters dénuts durumunda ylke dayanikli halatlarin
(kayar kapllar) yerlerinden ¢ikmasini veya Ortlicinin asir sikigmasini (sarmal ke-
penkler) dnlemek igin acil durum manevra sistemini kullanarak (motor yonerge ki-
lavuzuna bakin) zeminden yaklasik 50 cm’de manuUel olarak konumlandirimalidir.
Dikkat! - Déniis yonii ayarlanan yone uygun degilse (Acik = acma yonii),
“Acma ve kapatma konumlarini tanimlama” prosediiriinii birakmali ve
“Ters doniis yonii” islevini etkinlestirmelisiniz; Tablo 5’e bakin.

ProsedUrl gerceklestirmek icin, asagida agiklandidi gibi devam edin:

Konum bellege alma asamasi igin 000¢
[Ayarla] ve [Kapat] tuslanni 3 L=\ 898
saniye baslli tutun. 000c¢
L1 LED’i yanip sénUyor: A1 prog- 833%
ramlama konumu 009

Kapiyr maksimum agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A1 konumunu onaylamak icin 3”
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L1 LED’i yanik kalr.

L2 LED’i yanip sonUyor:
programlama konumu

RA1

000000«
000000«
000000«
AAAAAA,

o
oo
[ioYeXe)

Acma yavaslama konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni prog-
ramlama asamasina gitmek igin [Ayar] tusuna hizlica iki defa basin. L2
LED’i séner. Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kaplyl agma yavaglama konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

AP konumunu onaylamak igin
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L5 LED'i yanar.

L7 LED’i yanip sonUyor:
programlama konumu

RAO

Kismi agma konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni programia-
ma agamasina gitmek i¢in [Ayar] tusuna hizlica iki defa basin. L5 LED’i
soner. Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kapiyr kismi agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat] tusunu
kullanin.

AP konumunu onaylamak igin
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L5 LED'i yanar.

L7 LED’i yanip s6ntyor: RAO
programlama konumu




Kapatma yavaglama konumunu programlamak istemiyorsaniz, yeni
programlama asamasina gitmek icin [Ayar] tusuna hizlica iki defa ba-
sin. L7 LED’i s6ner.

Aksi takdirde sekansa devam edin.

Kaply kapatma yavaslama konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

RAO konumunu onaylamak icin 3"
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L7 LED’i yanar.

L8 LED’i yanip sénlyor: AO prog-
ramlama konumu

I

|
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Kaplyl maksimum kapatma konumuna getirmek igin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

Tam agma manevrasi gergeklestirmek icin [A¢] tusuna basarak bir
agcma komutu génderin.

t
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Tam kapatma manevrasi gergeklestirmek icin [Kapat] tusuna basarak
bir kapatma komutu génderin.

DIKKAT! - Ogrenim asamalari kesinlikle kesilmemelidir. Kesilirse, tim
6grenim prosediirii yinelenmelidir. Ogrenme asamasi sonunda, “L3” ve
“L4” LED’leri yanip sonerse, bir hata oldugu anlamina gelir. Konum ta-
nimlama prosediirii kurulumdan sonra da istediginiz zaman yinelenebilir.

3.16 - Mekanik sinirlama anahtariyla acma ve kapatmayla ilgili
sinir konumlarinin tanimlanmasi

Asagida aciklandigi gibi 2 konum programlanabilir:

Al L1 Maksimum a¢gma konumu. Kapi bu konuma ulastigin-
da durdurulur

AO L8 Maksimum kapatma konumu. Kapi bu konuma ulasti-
ginda durdurulur.

ProsedUrl calistirmak icin, motor elektriksel olarak 7/8 kamlar ile sinir anahta-
rina baglanmalidir (sek. 20). Karta yalnizca koruma sinir anahtari kapagi sokul-
dukten sonra ulagilabilir. Kapi kapanma konumundaysa, ters dénls durumunda
yUke dayanikl halatlarn (kayar kapilar) yerlerinden ¢ikmasini veya 6rtGcinin
asin sikkismasini (sarmal kepenkler) dnlemek icin acil durum manevra sistemini
kullanarak (motor yénerge kilavuzuna bakin) zeminden yaklasik 50 cm’de ma-
ntel olarak konumlandinimaldir.

Dikkat! - Doniis yonii ayarlanan yone uygun degilse (Acik = agma yonii),
motor konektériindeki “V” ve “W” baglantilarini (faz ters cevirme) ters
cevirmelisiniz (sek. 19).

ProsedUrl gerceklestirmek icin, asagida agiklandigi gibi devam edin:

Konum bellege aima asamasi igin
[Ayarla] ve [Kapat] tuslarini 3
saniye baslli tutun.

L1 LED’i yanip sontyor: A1 prog-
ramlama konumu

Kaplyl maksimum agma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A1 konumunu onaylamak icin 3”
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L1 LED’i yank kalr ve L8 LED’i
yanip sénmeye baglar.

000000(
000000¢
000000¢
AAAAAAS

(o)
oo
Do o

a) Sinir anahtarini etkinlestirmek icin kontak kamini 1 E 4 (vesil, sek.
20) ayarlayin

b) Sabitleme vidasini sikistinn “A” (sek. 20)

c) Hassas ayarlama icin, “B” vidasini kullanin (sek. 20).

L8 LED'i yanip s6ntyor: AO programlama konumu

Kapiyr maksimum kapatma konumuna getirmek icin [A¢] veya [Kapat]
tusunu kullanin.

A0 konumunu onaylamak igin 3”
[Ayarla] tusuna 3 saniye basin.
L8 LED'i yanar.

000000¢
000000¢
000000¢
AAAAAA,

o
oo
DO O

[Ayarla] tusu serbest birakildiginda, tim LED’ler sdner.

a) Sinir anahtarini etkinlestirmek igin kontak kamini 3 E 4 (beyaz, sek.
20) ayarlayin

b) Sabitleme vidasini sikistinn “A” (sek. 20)

c) Hassas ayarlama icin, “B” vidasini kullanin (sek. 20).

Tam acma manevrasi gerceklestirmek icin [A¢] tusuna basarak bir
agma komutu génderin.

t

Tam kapatma manevrasi gergeklestirmek icin [Kapat] tusuna basarak
bir kapatma komutu goénderin.

Emniyetli sinir anahtarlarn 2 SE/ ve 4 SE4 (kirmizi, sek. 20) kontrol sinir anah-
tan gecildiginde mudahale edecek sekilde ayarlanmalidir.

Emniyetli sinir anahtarlan 2 SE4* ve 4 SE4 (krmizi, sek. 20) fabrikada kisa
mesafeden caligma sinir anahtarini takip edecek sekilde ayarlanmalidir.
Calisma testinden sonra, sabitleme vidalalarinin dogru sekilde yerlestirildigini
kontrol edin.

ilave sinir anahtarlari 8 P24 ve 7 P24 sifir potansiyel kapatma kontaklaridir ve
ilave sinir anahtarlar 6 P14 ve 5 P14 sifir potansiyel anahtarlama kontaklaridir.
lave sinir anahtar 1 KAPATMA (6 P1Jd veya 5 P1J,) 6n sinir anahtar olarak
kullanilir; bu nedenle, kapi zeminden 5 cm mesafeye eristiginde tetiklenecek se-
kilde ayarlanmalidir. Bu sinir anahtarinin etkinlestirilmesi “kisa ters gevirme” ma-
nevrasinin yUrattimesini 6nler. Duyarl kenar etkinlestirilirse, yalnizca DURDUR’u
calistinr. Bu sinir anahtar daima kontrol tinitesinin ONCEDEN KAPAT girisine

11



TR

baglanmalidir. Baglanmazsa, kontrol Unitesinde sinir anahtar 3 girisini genel 1
girisi ile képrilemek gerekir. DIKKAT! - Ogrenim asamalan kesinlikle kesil-
memelidir. Kesilirse, tiim 6grenim prosediirii yinelenmelidir. Ogrenme
asamasi sonunda, “L3” ve “L4” LED’leri yanip sonerse, bir hata oldugu
anlamina gelir. Konum tanimlama prosediirii kurulumdan sonra da iste-
diginiz zaman yinelenebilir.

Mekanik sinir anahtarlarini biiyiik boyutlu motorlar i¢in ayarlama:
7 kontak kamlari

ilave sinir anahtar 2 KAPATMA ks
llave sinir anahtar 2 ACMA ’3
ilave sinir anahtar 1 KAPATMA

Sinir anahtari KAPATMA

Guvenlik sinir anahtart ACMA

Finecorsa di sicurezza APERTURA

1 YESIL

Sinir anahtart ACMA

Mekanik sinir anahtarlarini kiigiik boyutlu motorlar i¢in ayarlama:
8 kontak kamlari

llave sinir anahtar 2 KAPATMA g
llave sinir anahtar 2 ACMA ®
ilave sinir anahtar 1 KAPATMA

llave sinir anahtar 1 ACMA

Guvenlik sinir anahtan KAPATMA

Sinir anahtar KAPATMA

Guvenlik sinir anahtart ACMA

1 YESIL

Sinir anahtan ACMA

& J

3.17 - Oview programlama iinitesi

Oview programlama Unitesinin kullaniimasi, eksiksiz ve hizli sekilde tim
otomasyon sisteminin kurulum yénetimi, bakimi ve arizalarin giderilmesini saglar.
Oview, kontrol Unitesindeki BusT4 konektorl vasitasiyla kontrol Unitesine
baglanabilir. BusT4 konektdriine erismek igin, kutuyu agin ve konektorl yerine
takin (sek. 21).

Genel olarak, Oview kontrol Unitesinden maksimum 100 m kablo mesafesinde
yerlestirilebilir; ayni anda birden fazla kontrol Unitesine baglanabilir (maks. 16) ve
ayrica normal otomasyon galismasi sirasinda da bagl kalalilir.

Oview'i galistirmak icin, Oview yoénerge kilavuzu ve Oview Sistem Kitabi sistem
kilavuzundaki uyarilara uymak ¢ok énemlidir.

Kontrol Unitesinde OXI tlrl radyo alicisi mevcutsa, Oview bu alici bellegine
alinan aktaricilarin parametrelerine erisilmesini saglar. Ayrintili bilgi igin, Oview
programlayicisi ydnerge kilavuzu veya www.niceforyou.com web sitesinde de
bulunan kontrol Unitesi islev veri sayfasina bakin
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3.18 - MEIN serisi inverter ile kullanma

NDCC2301 kontrol Unitesi kart Uzerindeki MEIN serisi inverter ile tahrik motorla-
rini kullanabilir. inverter kullanilmasi motor performansini artirir: hizi, hizlanmalari/
yavaslamalari ve torku kontrol ederek; ayrica, Yiksek Hizli kapilar igin kullanil-
masi énerilir.

Onceden monte edilmis MEIN serisine sahip iki adet Nice tahrik motoru Grlin
serisi vardir:

- Yiiksek Hizli kapilar icin HDFI, HDFNI

- Kayar kapilar icin SDI, SDNI

Kontrol Unitesi invertere tek fazll 230 Vac 50/60 Hz voltaj saglar ve komutlar
RS485 endustriyel arabirim Uzerinden aktarilir.

Baglantilar motor yonerge kilavuzunda aciklandigr gibi tamamlandiktan sonra,

inverter takilmaya hazirdir:

1 Kayar veya Yuksek Hizli kapilar icin bellek silme islemi (paragraf 5.3.1);

2 “Invertdr” fonksiyonunun etkinlestirimesi (Seviye L7,1);

3 Baglanan aygitlarin tanimlanmasi (bkz. paragraf 3.12);

4 MEIN ailesi inverter ile agma ve kapatmada sinir konumlarinin tanimlanmasi
(paragraf 3.15).

Standart degerler fabrikada ayarlanir. Bunlar Oview programlayici Uzerinden
veya karttaki anahtarlarla programlayarak degistirilebilir.

Gosterilebilen /degistirilebilen parametreler:
e Agcarken hiz

e Ac¢ma hizini yavaglatmadaki hiz

e Kapatirken hiz

e Kapatma hizini yavaglatmadaki hiz

e Minimum siklik

e Hizlandirma

e Yavaglatma

¢ Acil durum yavaslatmasi

e Calistrma

e Motoru isitma

e Alarm ve koruma yonetimi

e inverter durumu

Her parametre degerine ait 6zellikler icin, Ittfen www.niceforyou.com adresin-
deki endstriyel kontrol Unitesi islev veri sayfasina bakin



4 TEST ETME VE HiZMETE ALMA

Test etme ve hizmete alma, otomasyon sisteminin maksimum guvenligini
saglamak icin tasarlanmis en onemli islemlerdir. Test ayrica otomasyon
aygitlarinin periyodik kontrolt igin de yapilabilir.

Bu asamalar mevcut risklere gdre uyarlanabilen ¢ézimleri dogrulamak icin
gerekli testlerden ve tUm yasal hiktUmler, standartlar ve diizenlemeler ve 6zellikle
gegcit ve kapilara ait otomasyonlari kontrol etmek icin test yontemlerini belirleyen
EN12445 standardinin tim gereksinimlerine uyulmasini saglamaktan sorumilu
teknik bilgiye sahip ve kalifiye personel tarafindan gerceklestiriimelidir. llave
aygitlar islevsellik ve kontrol Unitesiyle dogru etkilesim agisindan &zel bir teste
tabi tutulmalidir; bu nedenle, Iltfen tek tek aygitlarn yénerge kilavuzlarina bakin.

4.1 - Test etme

Asagida aciklanan test icin gerceklestirilecek islem sekansi standart sisteme

bagvurur (sek. 2):

1 “Kurulum uyarilari” béliminde bulunan hikimlere dikkatli sekilde
uyudugundan emin olun.

2 Tahrik motorunu serbest birakma: 225N’dan daha fazla olmayan bir gucle
kapryl kapatma ve agma igin manuel olarak hareket ettirmenin mimkin
oldugunu kontrol edin.

3 Motoru kilitleme.

4 Kontrol aygitlarini kullanarak (aktarici, kontrol digmesi, anahtarla galisan
segici anahtar, vb.), kaplyl agma, kapatma ve durdurma testlerini yapin ve
kanat hareketinin ¢zelliklere uygun oldugundan emin olun. Kapi hareketini
ve montajdaki kusurlar veya ayarlama ve olasi surtinme noktalarini kontrol
etmek icin birka¢ defa test edin.

5 Tum sistem guvenlidi aygitlarini ayni anda biri ile ¢alisma kontroll yapin
(fotoseller, duyarli kenarlar, vb.). Bir aygit etkinlestirildiginde, kontrol Unitesindeki
“BLUEBUS” LED'i olayin kabul edildigini onaylamak igin hizli sekilde iki defa
yanip sénmelidir.

6 Carpma gucU sinirlandirilarak dizeltilen kanat hareketi tehlikeli durumlara
neden olursa, glic EN 12445 standardi hukimlerine gére dlgtimelidir.

4.2 - Hizmete alma

Hizmete islemleri yalnizca kontrol Unitesi ve mevcut diger aygitlar igin tim testler
basariyla gercgeklestirildikten (paragraf 4.1) sonra yapimalidir. Kismi veya
“gecici” hizmete alma kesinlikle yasaktir.

1 Otomasyonla ilgili teknik belgeleri hazirlayin ve en az 10 yil saklayin ve bu
teknik belgeler en azindan sunlar icermelidir: otomasyonun genel cizimi,
yaplilan tUm baglantilarin kablolama diyagrami, mevcut ttm riskler ve uyarlanan
ilgili ¢éztmlerin degerlendirilmesi, kullanilan tim aygitlann Gretici uygunluk
bildirimi (kontrol Unitesi icin ekteki CE Uygunluk Bildirimini kullanin); yénerge
kilavuzunun bir kopyasl ve otomasyon bakim plani.

2 Kapiya en azindan asagidaki verileri saglayan bir etiket asin: otomasyon tird,
Uretici adi ve adresi (“hizmete alma” isleminden sorumlu kisi), seri numarasi,
Uretim yili ve “CE” isareti.

3 Kapinin yanina serbest birakma ve manUel manevra islemlerini agiklayan kalici
bir etiket veya isaret asin

4 Kapiya bu gortintUye sahip kalici bir etiket veya isaret asin (minimum ytkseklik
60mm).

4 1
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5 Otomasyon igin bir uygunluk bildirimi hazirlayin ve sahibine teslim edin.

6 “Otomasyonun kullaniimasiyla ilgili yonergeler ve uyarilar” kilavuzu hazirlayin ve
sahibine teslim edin.

7 Otomasyon bakim plani hazirlayin ve sahibine teslim edin (tek tek aygitlar igin
tim bakim ydnergelerini igermelidir).

8 Otomasyonu hizmete almadan 6nce, sahibinin tum iligkili risklerle ilgili
yazili olarak yeterince bilgilendirildiginden emin olun (6rnegin, otomasyonu
kullanmaya ilgili ydnergeler ve uyarilar kilavuzu).

5 KONTROL UNITESiNi PROGRAMLAMA

Kartta 3 anahtar vardir: AG (A), DURDUR (Ayarl), KAPAT (V) (sekil. 22); bunlar
test sirasinda Uniteyi kontrol etmek ve kullanilabilir islevleri programlamak igin
kullanilabilir. Kontrol Gnitesi kapaginda 3 kontrol dugmesi vardir: YUKARI (1),
ALT (@), ASAGI (1)

Mevcut programlanabilir islevler 2 seviyeye ayrilir ve ilgili islem durumu kontrol
Unitesi Uzerindeki 8 LED vasitasiyla (L1 ... L8) gosterilir:

- LED yanik = iglev etkin;

- LED s6nUk = iglev etkin degil.

Kart lizerindeki programlama tuslari:

AC (A): Kapr agcma kontrolinU etkinlestirir veya programlama sirasinda
programlama noktasini yukari tasimak icin kullanilabilir.

DURDUR (Ayarli): kullanicinin manevrayi durdurmasini saglar; 5 saniyeden fazla
basllirsa, programlama moduna girmeyi saglar.

KAPAT (A): Kapi kapatma kontrolinU etkinlestirir veya programlama sirasinda
programlama noktasini asagi tagimak icin kullanilabilir.

DIKKAT! — Manevra sirasinda (Agma veya Kapatma) (ic tusun tim(i yainizca
DURDUR iglevine izin verir.
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5.1 - Seviye bir programlama (ACMA-KAPATMA islevleri)

Tum seviye 1 iglevleri varsayilan olarak “KAPALI” olarak ayarlanir ve Tablo 4’te
aciklandigi gibi istendigi zaman degistirilebilir. Tablo 5°te kullanilabilir iglevier
gOsterilmektedir: her islevle ilgili bir LED durum sinyali vardir.

ONEMLI - Programlama prosediiriinde, bir tusun etkinlestiriimesiyle sonraki
arasinda gegebilen maksimum zaman aralidi 10 saniyedir; bu stre gectiginde,
prosedlr otomatik olarak sonlanir ve o ana kadar yapilan degisiklikler bellege
alinir.

TABLO 4

Seviye bir programlama prosediirii (ACIK-KAPALI islevleri)

(A Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basill tutun;

(/2 “Ayarla’ tusunu L1 LED'i yanip sénmeye basladiginda serbest
birakin;

(Bl Degistirilecek iglevle ilgili LED’in yanip sénmesini saglamak igin “A”
veya “V¥” tusuna basin;

(W9 islev durumunu degistirmek icin “Ayarla” tusuna basin: kisa yanip
sénme = KAPALI; uzun yanip sénme = ACIK;

[VSEE Programlama modundan ¢ikip parametreyi kaydetmek icin 10 saniye
(maksimum sure) bekleyin.

Not — Bu prosedur sirasinda, diger islevieri "ACIK” veya “KAPALI” olarak
programiarken 03 ve 04 noktalari yinelenmelidir.
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TABLO 5: programlanabilir islevlerin listesi (seviye bir)

Aciklama

Otomatik Bu islev, programlanan bekleme suresi sonrasinda kapinin otomatik kapatilima islemini gerceklestirir. Bekleme suresi fabrikada 40
L1 saniye olarak ayarlanmistir ancak 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 ve 250 saniye olarak degistirilebilir.
kapatma ; ’ « o
Islev devre disi birakilirsa, islem “yari otomatik” olur.
Bu islev, kapinin yalnizca gegis igin gerekli sire agik kalmasini saglar; aslinda, fotosellerin etkinlestiriimesi 5 saniye bekleme slre-
siyle otomatik yeniden kapanmaya neden olur (programlanan degerden bagimsiz olarak)
Davranig, “Otomatik kapatma” islevinin etkin olup olmadiginda bagli olarak degisir.
Yeniden Kapat ¢ “Otomatik Kapatma” etkin degilken: Kapi daima toplam agma konumuna ulasir (Foto dnceden devreden ¢ikarilmis olsa
L2 . . : 4
Foto sonrasi bile). Foto devreden cikariimasi 5 saniye beklemeyle otomatik yeniden kapatmaya neden olur.
¢ “Otomatik Kapatma” etkinken: fotoseller devre disi birakildiktan sonra agma manevrasi durdurulur ve 5 saniye beklemeyle
otomatik yeniden kapatmaya neden olur.
“Foto sonrasi yeniden kapat” islevi her zaman Durdur komutuyla kesilen manevralarda devre digi kalrr.
H Etkin ise, “Her zaman kapal” iglevi etkinlestirilir ve giic besleme geri saglandiginda acgik kapi algilandiginda kapatmaya neden olur.
er zaman . ) : > ; X . : : o " ST TS o .
L3 kapal Guvenlik nedeniyle, manevra dncesi 3 saniye yanip sénme olur. Islev etkin degilse, glic beslemesi geri saglandiginda kapi sabit
olur.
L4 Dengeleme Bu |§I§v zamanla kapi metal halatlarinin uzamasindan kurtarmayi saglar ve 8k2Q direncli duyarli kenar veya optik OSE kullanimi-
na bagldr.
Bu islev, oda sicakligi 5° C altina dustiginde motor agamalari icin 1sitma déngusind etkinlestirir. Bu islev yalnizca MEIN ailesi
L5 Isitma h ! L
inverter ile yapilandirmada mumkuindur.
Onceden vani Onceden yanip sénme iglevi ile, tehlikeli durumu énceden uyarmak igin yanip sénen i1gigin yanmasiyla manevranin baglatimasi
L6 sénme yanip arasinda 3 saniye bekleme eklenir. Onceden yanip sdnme etkin degilse, manevranin baslatimasiyla yanip sénen isik ayni anda
olur.
. Bu programlama, kartta MEIN ailesi invertere sahip motorlar igin ¢alisma mantigi etkinlestirmesine izin verir. Fabrika ayar
L7 Inverter “KAPALI"dir. Onemli - Etkinlestirdikten sonra, aygit 6grenme asamasini yeniden gerceklestirmek gerekir (paragraf
3.12)
Ters cevrilmis Bu parametre, kodlayicinin donts yoninu ters gevirir ve motorun donds yonuyle hizalar;
L8 doniis varsayilan deger “KAPALI"dIr (standart kodlayict déntsl). Onemli — Bu parametre degistirildiginde, agma ve kapatma
yoni konumlan yeniden bellege alinmalidir (paragraf 3.13).

5.2 - Seviye iki programlama (ayarlanabilir parametreler)

TR

Tum seviye iki parametreleri Tablo 6’daki prosedlrde aciklandigi gibi ayni anda degistirilebilir ve fabrika ayan Tablo 7’de gri olarak gdsteriimektedir.

Parametreler Olcek Uzerinde 1 ila 8 arasi ayarlanabilir (L1 ... L8); Tablo 7’de her LED ile ilgili islev gosterimektedir.

ONEMLI - Programlama prosedUriinde, bir tusun etkinlestiriimesiyle sonraki arasinda gegebilen maksimum zaman aralidi 10 saniyedir; bu stire gegtiginde, prosedur
otomatik olarak sonlanir ve o ana kadar yapilan degisiklikler bellege alinr.

TABLO 6

o1.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

Not — Bu prosedUr sirasinda, diger iglevieri "ACIK” veya “KAPALI” olarak programiarken 03 ve 07 noktalar yinelenmelidir.

Seviye iki programlama prosediirii (ayarlanabilir parametreler)

Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basil tutun;

“Ayarla” tusunu L1 LED’i yanip sénmeye basladiginda serbest birakin;

Degistirilecek parametreyle ilgili LED’in yanip sénmesini saglamak icin “A” veya “¥” tusuna basin;

Nokta 06 tamamlanincaya kadar “Ayarla” tusunu basili tutun;

Degistirilecek parametrenin o anki seviyesini gdsteren LED yanincaya kadar yaklasik 3 saniye bekleyin;

Parametre degerini gosteren LED’i tagimak icin “A” veya “¥” tusuna basin;

“Ayarla” tusunu serbest birakin;

Programlama modundan ¢ikmak icin 10 saniye (maksimum sure) bekleyin.

Girig LED’i

Parametre

TABLO 7: programlanabilir islevlerin listesi (seviye iki)

L1

Bekleme Siiresi

LED Deger Aciklama

(seviye)

L1 10 saniye

L2 20 saniye

L3 40 saniye

L4 60 saniye Bekleme stiresini ayarlar, érnegin otomatik
- yeniden kapatmadan 6nceki sure. Yalnizca

LS 80 saniye otomatik kapatma etkin ise etkilidir.

L6 120 saniye

L7 160 saniye

L8 250 saniye
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L1 S.S. : A¢ — durdur — kapat - durdur
L2 S.S. : Ag -durdur - kapat | ag
L3 S.S. : A¢ — kapat - a¢ - kgpat
L4 Adim Adim 2 (2 saniyeden az kismi agma olusturur).
L2 Calisma .
modlar L5 Apartman blogu 2 (2 saniyeden fazla Durdurma olusturur) | G@lisma modlarini tahsis eder.
L6 Apartman blogu
L7 Calismaya devam et
L8 “Yari otomatik mod”da agma, “calismaya devam et” mo-
dunda kapatma
L1 Hiz 1: %80
L2 Hiz 2: %100
L3 Hiz 3: %140
L3 Motor L4 Hiz 4: %180 inverterli motorun normal hareket siiresi
hizi L5 Hiz 5: Agma %80, kapatna %50 sirasindaki motor hizini ayarlar.
L6 Hiz 6: Acma %100, kapatma %50
L7 Hiz 7: Acma %140, kapatima %60
L8 Hiz 8: Agma %180, kapatma %60
L1 Kapi Agik Gostergesi
L2 Kapall kapallysa etkinlestifilir
L3 Kapi acgiksa etkinlestirilir
L4 Gilus 1 (MOS) L4 Yanip sénen isik MOS'ta kullanilan ¢ikis 1'e bagl aygrti
L5 Elektrik blogu seger.
L6 Yanip sénen isik 24
L7 Emme kupasi
L8 Bakim gostergesi
L1 Kapall kapaliysa etkinlestifilir
L2 Kapi aciksa etkinlestirilir
L3 incelik 1sig1
s Gikis 3 (rdle) L4 Elektrik blogu ROLE’de kullanilan gikis 3'e bagh aygit
L5 Radyo kanall 1 secer.
L6 Radyo kanali 2
L7 Radyo kanali 3
L8 Radyo kanali 4
L1 Kirmizi trafik 1sig1
L2 Yesil trafik 1191
L3 Tek yonlU trafik 1sigi
L6 E«;kf:i - t: E?gﬂ?;?;:iﬁ;;ek yen Trafik 19191 ¢lkisina bagl aygiti secer.
L6 Kapi acik géstergesi
L7 Durum
L8 Bakim gostergesi
L1 Adim Adim (normalde agik kontak)
L2 Kismi Ap 1 (normalde aglll kontak)
L3 ALT (normalde kapal kontak)
L4 Foto (normalde kapali korftak)
L7 ING1 5 Fotol (nommalde kapal kntak ING1 girisiyle iligkilendirilecek islevi seger
L6 Foto2 (normalde kapall kqntak)
L7 Foto3 (normalde kapall kqntak)
L8 Acil durum (normalde kapall kontak)
L1 0, 0, 0, 0 anlik etkinlestirne
L2 20, 20, 0, 0
L3 50, 50, 20, 20 Asagidakiler icin fren devre digi birakmada
Gecikme L 100,100, 50, 50 ?22:;26 siresini “ms” olarak segin:
L8 freni devre disi
birakma L5 150, 150, 100, 100 - kapatma
L6 200, 200, 150, 150 ] ﬁgpm;rﬁ;';’ﬁﬁﬁm
L7 250, 250, 200, 200
L8 300, 300, 250, 250
Not: “ " fabrika ayarlarini gdstermektedir
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5.3 - ILAVE BILGILER
5.3.1 - Kontrol linitesi bellegini tamamen silme
Kontrol Unitesinde bellege alinan tUm verileri silmek ve orijinal fabrika ayarlarina
sifiramak mumkuindur.
Kontrol Unitesi 2 silme tUrtne sahiptir:
e Kayar kapilar icin silme: bu silme turtinde, kayar kapi veya kepenki kontrol
etmek icin tipik varsayilan degerler yUklenir.
¢ Yiiksek Hizli kapilar icin silme: bu silme tirinde, inverterli Yiksek Hizli
kapry! kontrol etmek icin tipik varsayilan degerler yUklenir.

Kayar kapilar ve kepenkler igin silme:

Ayni anda “A” ve “V¥” tuslanini basili tutun;

Tum LED’ler yandiginda tuslar serbest birakin (yaklasik 3 saniye
sonra);

islem dogru sekilde gerceklestiyse, programlama LED’leri 3 saniye
hizll sekilde yanip soner.

Yiiksek Hizh kapilar icin silme:

Ayni anda “A” ve “¥” tuslanni basili tutun;

3 saniye sonra, programlama LED’leri yanar ve ardindan séner: tim
LED’ler séndugunde tuslar serbest birakin (yaklasik 6 saniye sonra);

islem dogru sekilde gerceklestiyse, programlama LED’leri 6 saniye
hizli sekilde yanip soner.

Onemli — Bu prosediir, “motor déniis yonli” ve gerceklestirilen manevra sayisi”
ile ilgili parametreyi silmez.

5.3.2 - Diger iglevler

* “Her zaman acik” iglevi
Bu islev kontrol Unitesinin 6zel bir &zelligidir; “Asim Adim” girisiyle iliskilendirilir
ve “Adim Adim” komutu 3 saniyeden fazla etkin kaldiginda her zaman agik
komutunu etkinlestirir. Bu iglev, “Adim Adim” giriginin herhangi bir ayari igin
gegerlidir (okz. Tablo 8, “S.S. Iglevi”).
Ornegin, belirli zaman bandinda kapinin kalici agilmasini programlamak icin bir
saat baglamak amaciyla kullanilabilir.

* “Her durumda hareket et” islevi
Sistemdeki bir veya daha fazla glvenlik aygiti arizali veya hizmet digl ise, bu
islev kapinin kontrolinl “galismaya devam et” modunda etkinlestirir (bkz. 10
- calistirma kilavuzu).

TABLO 8
Manevra sayisi

Yanip sonen isik
yanip sénmesi

Bakim gdéstergesi

Sininn %80 altinda Normal
(0,5 saniye yanik - 0,5

saniye sOnUk)

Ac¢ma manevrasinin
baglangicinda 2 saniye
yanik

Sininn %81’ ila Manevranin Tum manevra sUresince
%1000 arasinda baslangicinda 2 saniye | yanip sénme

yanik

ardindan normal olarak

devam eder
Sininn %100’4ndn Manevranin Her zaman yanip séner

Uzerinde baglangicinda ve
bitisinde, 2 saniye yanik
kalir ve ardindan normal

olarak devam eder

¢ “Bakim bildirimi” iglevi
Bu islev, otomasyon bakim kontrolU gerekli oldugunda bildirim saglar. “Bakim
bildirimi” parametresi Oview programlayiciyla ayarlanabilir. Bakim bildirimi ayar
tlrlne goére “Flas” yanip sénen isiglyla veya “bakim gostergesi” ile belirtilir.
“Flag” yanip sénen 1131 ve “bakim gostergesi” ile yayilan sinyaller Tablo 8’de
gOsterilmektedir.

¢ Manevra sayacini sifirlama

Otomasyon bakim agamasi sonunda manevra sayisi sifirlanabilir.
Sifirlama, “OUT1” ¢cikisiyla ilgili “Bakim gostergesi” islevini devre digi birakarak
veya Oview programlayicini kullanarak gerceklestirilir.
Not - Bu iglevin ydrttdimesi sirasinda, OUT1 c¢ikisina bagh aygitin baglantisin
gecici olarak kesin.

e Durum gostergesi ve tanilamalar

Kontrol Unitesi, kutu kapadi icinde muhafaza edilen digme kartindaki

“gbsterge” terminaline 24V-5W maks. gosterge 15191 baglanmasina izin verir

(Sek. 23: terminal 1 -, 2 +).

“Gosterge”, ikincisinde bir delik agarak takilabilir veya ikincisinden maksimum

2 m mesafede kontrol Unitesi disina takilabili. DIKKAT! - Cikis kisa devrelere

karsi korunmaz.

Bu “gbsterge” asagidaki gibi calisir:

Bluebus LED’inin ¢alismasi ayni tanilama bildirimlerinde rapor edilir;

glvenlik devresi (terminal veya digme, motor termal koruma aygiti, motor
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serbest birakma, vb.den DURDURMA) kesildiginden gdsterge yanik kalir (sabit
1SIK).

r® %Jj Lg a
s = =

5.3.3 - Bakim géstergesini etkinlestirme prosediirii
(zaten etkin olmadiginda)

Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basil tutun;

Tusu L1 LED’i yanip sbnmeye bagladiginda serbest birakin;

Yanip sbnen LED’ten L4 LED’ine (“OUT1” giris LED’i) tasimak igin “A”
veya “¥” tusuna basin;

Nokta 07 tamamlanincaya kadar “Ayarla” tusunu basil tutun;

Programlanan ¢ikis LED’i yanincaya kadar yaklasik 3 saniye bekleyin;

Yanan LED’i L8’e tagimak i¢in “A” veya “¥” tusuna basin;

“Ayarla” tusunu serbest birakin ve programlama prosedUriinden
zaman asimi i¢in ¢ikisi bekleyin.

5.3.4 - Bakim gostergesini devre disi birakma prosediirii
(zaten etkin oldugunda)

Yaklasik 3 saniye “Ayarla” tusunu basili tutun;

Tusu L1 LED’i yanip sbnmeye bagladiginda serbest birakin;

Yanip sénen LEDten L4 LED’ine (“OUT1” giris LED’i) tagimak i¢in “A”
veya “V¥” tusuna basin;

Nokta 07 tamamlanincaya kadar “Ayarla” tusunu basili tutun;

L8 LED’i yanincaya kadar yaklasik 3 saniye bekleyin;

Yanan LED’i L8 diginda LED’e tasimak igin “A” veya “¥” tusuna basin;

“Ayarla” tusunu serbest birakin ve programlama proseduirinden
zaman asimi igin ¢ikigi bekleyin.

Artik bakim bildirimi iptal edilmigtir.

Not - OUTT1 ¢ikisinin programlamasini kullanilacak aygitla yeniden ayariayin ve
cikisa yeniden baglayin.

5.3.5 - Aygitlan ekleme ve ¢ikarma

Yeni aygitlar istendigi zaman eklenebilir, Bluebus ve Durdur girisine baglanabilir
veya zaten varolanlar gerektiginde ¢ikarilabilir.

Bu proseduri gergeklestirmek igin, asagidaki gibi devam edin:

Ayni anda “A” ve “Set” tuslarni basili tutun;

L1 ve L2 LED’leri cok hizli sekilde yanip sbnmeye basladiginda
dugmeleri serbest birakin (yaklasik 3 saniye sonra);

Kontrol Unitesinin baglanan aygit 6grenme asamasini tamamlamasi
icin birkag saniye bekleyin;

Bu asamanin sonunda, DURDUR LED'i yanik kalirken, L1 ve L2
LED’leri soner (ilgili L3 ve L3 LED’leri yanip sénmeye baslar). Bu
prosedurl gergeklestirdikten sonra, otomasyon test etme prosedir
bslum 6’da aciklandidr gibi gerceklestiriimelidir.

5.3.6 - Bluebus Girisi

Bu Bluebus sistemi, hem elektrik beslemesi hem de iletisim sinyalleri i¢in sadece
2 iletkenle aygit baglantilarinin yapilmasina imkan verir. TUm aygitlar polariteye
dikkate almadan ayni 2 Bluebus kablosunda paralel olarak baglanir. Kurulum
sirasinda benzersiz adres tahsis edildiginden, her aygit tek tek tanimlanir.
Bluebus sistemi asagidakileri baglamak icin kullanilabilir: fotoseller, glvenlik
aygitlan, aktarma kartlarn icin klavyeler ve okuyucular gibi kontrol aygitlari,
gosterge lambalari, vb. Kontrol Unitesi 6grenme asamasinda baglanan aygitlarin
her birini tanimlar ve maksimum gUvenlikte tUm olasi arizalar algilayabilir. Bu
nedenle, Bluebus’a bir aygit baglandiginda veya ¢ikarildiginda 6grenme asamasi
paragraf 3.12’de acgiklandigi gibi yinelenmelidir.



5.4 - TANILAMALAR

Bazi aygitlar galisma veya olasi ariza durumlarini tanmlamaya yarayan sinyaller yayabilir. Asagidaki paragrafta, aygrt tirline gére gesitli sinyaller agiklanmaktadir.

5.4.1 - Kontrol unitesi sinyalleri

Kontrol Unitesindeki terminal LED’leri, konektdrler ve tuslar normal calisma ve olasi arizalari géstermek icin 6zel sinyaller yayar.

Tablo 9 ve 10’da her sinyal tUrtine ait nedeni ve ¢ézUmU agiklanmaktadir.

TABLO 9

1 1
(T ETER

Kontrol linitesindeki
terminal LED’leri

e

OPEN
PRECL
CLOSE

SAFE

%

e

a— ENCODER

I
) ) ) ) ) O

HHEA

FHE

HHBH

Bluebus LED’i
Soénlk

Nedeni

Ariza

Coziimii

Gug beslemesinin bulundugunu kontrol edin; sigortalarin atmadigini kont-
rol edin; bu durumda, arizanin nedenini tanimlayin ve ardindan ayni 6zel-
liklere sahip strdmlerle degistirin.

Yanik Ciddi ariza

Bu, ciddi bir anzay gdsterir; kontrol Unitesini birka¢ saniye kapatmay de-
neyin; durum devam ederse, bir ariza vardir ve elektronik kartin degistiril-
mesi gerekir.

Saniyede 1 defa yanip sénme | TumU Uygun

Kontrol Gnitesinin normal ¢alismasi

2 defa hizli yanip séner Durum degisikligi oldu

Giriglerden birinde degisiklik oldugunda normal: S.S., DURDUR, AG, KA-
PAT, fotosellerin etkinlestirimesi ya da radyo vericisi kullanildiginda.

ALT LED’i

Soniik ALT girisi

Sununla ayrilan yanip sénme | Cesitli Bu, yanip sénen isikla ayni sinyaldir (Bkz. Tablo 11)
dizisi 1 saniye bekleme

DURDUR LED’i Nedeni Cozimii

Soénuk DURDUR girigini etkinlestirme DURDUR girisine bagh aygitlar

Yanik Tumua Uygun DURDUR girisi etkin

S.S. LED Nedeni Coziimii

Soéntk TUmU Uygun S.S. girisi etkin degil

Yanik S.S. girigini etkinlestirme S.S. girisine bagli aygrt etkin ise, normal
AC LED’i Nedeni Cozumii

Soénlk Tdmud Uygun AC girisi etkin degil

Yanik AC girisini etkinlestirme AC girisine bagl aygit etkin ise, normal
KAPAT LED’i Nedeni Cozimi

Soénuk TUmU Uygun KAPAT girisi etkin degil

Yanik KAPAT girisini etkinlestirme KAPAT girisine bagli aygit etkin ise, normal

ALT girisine bagl aygitlan kontrol et

Yanik
Acma sinin anahtan LED’i
Sonlk

Tdma Uygun

Sinir anahtari etkinlestirmesi

ALT girisi etkin

Kapi tam agik konumdaysa, normal

Yanik

Onceden kapatma siniri

Sinir anahtar etkin degil

anahtan LED’i

Sonuk Sinir anahtar etkinlestirmesi

Kapi tam acik konumdan bagka bir konumdaysa, normal

Kapi tam kapatma konumuna yakinsa, normal (son 5 cm)

Yanik
Kapatma sinir anahtan

Sinir anahtar etkin degil

Nedeni

LED’i
Sonuk

Sinir anahtari etkinlestirmesi

Kapi bagka bir konumdaysa, normal

Kapi tam kapatma konumundaysa, normal

Yanik
GUVENLIK LED’i

Sinir anahtar etkin degil

Kapi tam kapatma konumdan bagka bir konumdaysa, normal

Soniik GUVENLIK girigini etkinlestirme

GUVENLIK girisine bagl aygitlar kontrol et (motor termali
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Yanik Tumd Uygun GUVENLIK girisi etkin

Kodlayici/inverter LED’i Nedeni

Yanik Arnza Karti kapatip tekrar agmayi deneyin, sorun devam ederse karti degistirin

Soéndk Sinir anahtariyla galisiyorsa, tUmuU uygun Kodlayici veya inverter ile galisiyorsa, ariza

1 bekleme 1 yanip sénme Tdmua Uygun Kodlayici veya inverter ile iletisim dtzgtn caliglyor

2 bekleme 2 yanip sbnme inverter ile iletisim hatasi Kablonun bagli olup olmadigini ve invertere gi¢ saglanip saglanmadigini
kontrol edin

3 bekleme 3 yanip sénme Kodlayici ile iletisim hatasi Kablonun bagli olup olmadigini ve hasarl olup olmadigini kontrol edin

4 bekleme 4 yanip sbnme - inverter asin akim korumasi etkinlesti - Kapida veya motor inverteri digli redUktérinde engel olup olmadigini
kontrol edin

- Asir/az akim korumasi etkinlesti - Hat voltajinin teknik ¢zellikler araliginda olup olmadigini kontrol edin, de-

gilse hat voltajini dengeleyin

5 bekleme 5 yanip sénme inverter asin sicaklik korumasi etkinlesti inverterin sogumasini saglayin ve calisma déngusini azaltin

6 bekleme 6 yanip sénme Asir yik korumasi etkinlesti Kapida veya inverterli motor digli redtktorinde engel olup olmadigini kont-
rol edin

7 bekleme 7 yanip sénme Kisa devre korumasi etkinlesti inverter frenleme direncini degistirin

8 bekleme 8 yanip sénme Kesik tel korumasi etkinlesti Kontrol Unitesi glicint kesin, inverteri agin ve motor fazlarinin kesik olup

olmadigini kontrol edin. Bu durumda motoru degistirin veya motor inver-
teri gl besleme kablosu baglantisinin kesilip kesiimedigin kontrol edin.

TABLO 10 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8

Kontrol
unitesindeki
programlama

U0 U

Aciklama
Soéntk Normal galisma sirasinda, “Otomatik kapatma’nin etkin olmadigini gdsterir.
Yanik Normal ¢alisma sirasinda, “Otomatik kapatma’nin etkin oldugunu gésterir
Yanip Sénutyor « islevlerin programlanmasi siirtiyor.

® Bu, L2 ile birlikte yanip s6nerse, aygit 6grenme asamasinin gergeklestirimesi gerektigini gosterir (okz. paragraf 3.12).

Hizli yanip sénme Kontrol Unitesi baglatildiktan sonra, bagli itlarla ilgili bellek hatasini gosterir. Ayni anda, “Bluebus” LED’i tanilama sinyali yayar: 5 yanip
sdnme - 1 saniye bekleme - 5 yanip sénme. Bu durumda, bagl aygitlarin 8grenim asamasini gergeklestirmek (bkz. paragraf 3.12) ya da
bellegi silmek gerekir (bkz. paragraf 5.3.1).

Sonuk Normal ¢alisma sirasinda, “Foto sonrasi yeniden kapat”in etkin olmadigini gosterir.
Yanik Normal ¢alisma sirasinda, “Foto sonrasi yeniden kapat”in etkin oldugunu gosterir.
Yanip Sénlyor o islevlerin programlanmasi stiriiyor

® Bu, L1 ile birlikte yanip stnerse, aygit 6grenme asamasinin gerceklestiriimesi gerektigini gosterir (okz. paragraf 3.124.4).

Hizli yanip sénme Kontrol Unitesi baslatildiktan sonra, konumlarla ilgili bellek hatasini gdsterir. Ayni anda, “Bluebus” LED’i tanilama sinyali yayar: 5 yanip
sénme - 1 saniye bekleme - 5 yanip sénme. Bu durumda, agma ve kapatma 8grenim asamasini gergeklestirmek (bkz. paragraf 3.13.5)
ya da bellegi silmek gerekir (bkz. paragraf 5.3.1).

Soéndk Normal ¢alisma sirasinda, “Her zaman kapali’nin etkin olmadigini gésterir.
Yanik Normal galisma sirasinda, “Her zaman kapali”’nin etkin oldugunu gosterir.
Yanip Sénlyor o i§levlerin programlanmasi surdyor.

® Bu, L4 ile birlikte yanip sonerse, kapi agma ve kapatma konumlar 6grenme asamasinin gergeklestiriimesi gerektigini gosterir (bkz.
paragraf 3.12).

Hizli yanip sénme Kontrol Unitesi baglatildiktan sonra, parametreler ve yapilandirmalarla ilgili bellek hatasini gésterir. Ayni anda, “Bluebus” LED’i tanilama
sinyali yayar: 5 yanip sénme - 1 saniye bekleme - 5 yanip sénme. Bu durumda bellek (bkz. paragraf 5.3.1) ve ayrica 6grenilmis bagli
aygitlar (bkz. paragraf 3.12) ve 6greniimis Agma ve Kapatma konumlari da (bkz. paragraf 3.13) silinmelidir.

Sonuk Normal ¢alisma sirasinda, “dengeleme”’nin etkin olmadigini gosterir.
Yanik Normal ¢alisma sirasinda, “dengeleme”’nin etkin oldugunu gosterir.
Yanip Sénlyor o islevlerin programlanmasi stirtiyor.

® Bu, L3 ile birlikte yanip sbnerse, kapi agma ve kapatma konumlar 6grenme asamasinin gergeklestiriimesi gerektigini gosterir (bkz.
paragraf 3.13).

Hizl yanip sénme Sebeke voltajl okumasinda bir hata algilandi veya frenleme karti yok. Kapatip yeniden agin: sorun devam ederse, frenleme kartini
degistirmek gerekebilir.

Soéndk Normal ¢alisma sirasinda, “Kisa yavaglama’nin etkin oldugunu gosterir.

Yanik Normal galisma sirasinda, “Uzun yavaslama”nin etkin oldugunu gosterir.

Yanip Sénlyor islevlerin programlanmasi strtyor.
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Hizl yanip sénme

LED 6

Soénuk

Muhtemelen parazit nedeniyle kodlayici okumasinda hata var. Kontrol Unitesi ve kodlayici arasindaki kablonun dogru baglanip
baglanmadigini kontrol edin.

Aciklama

Normal calisma sirasinda, “Onceden yanip sénme”nin etkin olmadigini gosterir.

Yanik

Normal calisma sirasinda, “Onceden yanip sénme”nin etkin oldugunu gdsterir.

Yanip SénUyor

islevlerin programlanmasi stiriiyor.

Hizl yanip sénme

Kodlayici yéniine bagli bir hata var. “Ters ¢evrimis dénts yoni” parametresi ayarini degistirin.

LED 7 Aciklama
Sonuk Normal ¢alisma sirasinda, inverter calismasinin etkinlestiriimedigini gosterir.
Yanik Normal ¢alisma sirasinda, inverter calismasinin etkinlestirildigini gdsterir.

Yanip Sénuyor

islevierin programlanmasi surdyor.

Hizll yanip sénme
LED 8
Sonuk

“inverter” genel hatasl. Hata tiiriini kontrol etmek icin, tablo 9'da agiklanan kodlayici/inverter LED’i tanlamalarina bakin.
Aciklama

Normal ¢alisma sirasinda, motor Dénuds Yoninin standart oldugunu gosterir.

Yanik

Normal ¢alisma sirasinda, motor Dénds Yonunin ters gevrilmis oldugunu gosterir.

Yanip Sénuyor

islevierin programlanmasi surdyor.

Hizll yanip sénme

Kullaniimiyor.

5.4.2 - Yanip sonen isik sinyalleri

Kontrol tnitesindeki FLASH cikisina yanip sdnen isik bagllysa (veya yanip sénen isik olarak programlanmis LED yanip sénen 1sigi), manevranin gerceklesmesi
sirasinda saniyede bir yanip séner. Hata olursa, yanip sénen isik sinyal yayinlar; bunlar 1 saniye beklemeyle ayrilan yinelenen iki defadir. Ayni sinyaller ayrica LED
yanip sénen 1191 ve “Bluebus” LED’i tarafindan da yayinlanir. Tablo 11°de her sinyal tlrtine ait nedeni ve ¢ozimu gdsteriimektedir.

TABLO 11

Nedeni

1 yanip sénme
1 saniye bekleme
1 yanip sénme

Bluebus sistem hatasi Manevranin baglangicinda, Bluebus’a bagli aygitlar 6grenme agsamasinda
bellege alinanlara uymuyor. Bir veya daha fazla aygit arizali; kontrol edin
ve gerekirse bunlari degistirin.

Degistirme durumunda, aygit 6grenme islemini yineleyin (bkz. paragraf

3.12).

2 yanip sénme
1 saniye bekleme
2 yanip sénme

Fotosel etkinlesti Manevra baslangicinda, bir veya daha fazla fotosel etkinlestirmiyor; her-
hangi bir engel olup olmadigini veya fotoselin kizilbtesiyle girisimde bulu-

nup bulunmadidini gérmek i¢in kontrol edin.

3 yanip sénme
1 saniye bekleme
3 yanip sénme

Kullaniimiyor ---

4 yanip sbnme
1 saniye bekleme
4 yanip sbnme

DURDUR veya ALT girisi etkinlesmesi Manevra baslangicinda veya hareket esnasinda, DURDUR veya ALT girisi

etkinlesti; nedenini belirleyin.

5 yanip sénme
1 saniye bekleme
5 yanip sénme

Kontrol Unitesindeki dahili parametrelerde GlcU kapatin ve yeniden agin. Hata devam ederse, paragraf 5.3.1’de
hata aciklandig gibi “Bellegi tamamen silme” islemini gerceklestirin ve kurulu-
mu yeniden yapin; durum devam ederse, ciddi bir ariza olabilir ve elekt-
ronik kart degistirilmelidir.

6 yanip sénme
1 saniye bekleme
6 yanip sénme

Kullaniimiyor -

7 yanip sénme
1 saniye bekleme
7 yanip sénme

Danhili elektrik devrelerinde hata Tum gug¢ devrelerini birka¢ saniye i¢in ayirn ve ardindan komutu yeniden
deneyin; Durum devam ederse, kart veya motor kablolamasiyla ilgili ciddi

bir arizay belirtebilir. Kontrol edin ve gerektiginde degistirin.

8 yanip sébnme
1 saniye bekleme
8 yanip sébnme

Diger komutlarin yUrGttlmesini devre digi
birakan bir komut var

Her zaman varolan komutun turdnd kontrol edin; 6rnegin, “a¢” girisinde
zamanlayicidan gelen bir komut olabilir.

9 yanip sénme
1 saniye bekleme
9 yanip sénme

Otomasyonu engelle “Otomasyonu serbest birak” komutu génderin veya manevray “Yiksek

Oncelikli Adim Adim” ile kontrol edin.
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6 HANGi DURUMDA NE YAPMALLI...

(sorun giderme kilavuzu)

Kurulum asamasi veya ariza durumunda olusabilecek arizalarin olasi nedenleri ve olasi ¢éztimleri asagida listelenmektedir:

* Radyo aktaricisi hareketi kontrol etmiyor ve aktarici LED’i yanmiyor: aktarici pillerinin bosalmamis oldugunu kontrol edin ve gerekirse degistirin.

¢ Radyo aktaricisi hareketi kontrol etmiyor ancak aktarici LED’i yaniyor: aktaricinin radyo alicisi bellegine dogru sekilde alindigini kontrol edin. Asagidaki
g6zleme dayall test ile aktari radyo sinyalinin dogru yayildigindan emin olun: Bir tusa basin ve agik ve 108.5Mhz frekansina ya da mimkin oldugunca bu
degere yakin ayarlanmig standart radyo anteni karsisina LED’i yerlestirin; cizirtili darbe gurdltisine sahip hafif bir glrtltd duyulmalidir.

¢ Bir komut génderildiginde hicbir manevra yapilmiyor ve UYGUN LED’i yanip sénmiiyor: kontrol Unitesine 230/240V sebeke Uzerinden gug verildigini
kontrol edin. Ayrica sigortalarin atmadigini kontrol edin; bu durumda arizanin nedenini bulmaya ¢alisin ve ardindan ayni 6zelliklere sahip bir stirimler degistirin.

¢ Bir komut génderildiginde hicbir manevra yapilmiyor ve yanip sénen isik soniil kaliyor: komutun etkin olarak alindigini kontrol edin; génderile komut
S.S. girisine ulagirsa, komutun alindidini belitmek igin UYGUN LED'i gift yanip sénme génderir.

¢ Manevra baslatilmiyor ve yanip sénen isik birkac defa yanip soéniiyor: yanip sénme sayisini sayin ve asagidaki tabloya gére kontrol edin:

Programlama LED’i Nedeni

L1 hizli yanip sénme Aygit bellek hatasi

L2 hizl yanip sénme Konum bellek hatasi

L3 hizli yanip sénme Parametre bellek hatasi

L4 hizli yanip sénme Frenleme karti veya esitleme hatasi
L5 hizli yanip sénme Kodlayicl sayma hatasi

L6 hizll yanip sénme Kodlayic yonu hatasi

L7 hizli yanip sénme inverter hatasi

L8 hizli yanip sénme Kullaniimiyor

* Motor ters yonde caligiyor:

- U¢ fazll motor icin, motorun “V” ve “W” fazlari ters ¢evrimelidir

- tek fazl motor icin, motorun “V” ve “W” fazlar ters gevrilmelidir

- inverterli tek fazl motor igin, “ters gevriimis dénts yonU” islevi etkinlestirimelidir

* Manevra baslatiliyor ve kisa bir siire sonra durduruluyor: kontrol Unitesindeki LED’lerin tanilamasiyla nedeni kontrol edin.

« Tek fazl motor acildiktan sonra kendi kendine calisiyor: seviye iki programlamasi sirasinda “INVERTER” parametresinin etkinlestirilip etkinlestiriimedigini
kontrol edin; gerekirse, parametreyi “KAPALI” olarak ayarlayin.

[ GENEL UYARILAR

9.1 - Giivenlik yonergeleri

 DIKKAT! - Bu kilavuzda kigisel gtivenlikle ilgili 6nemli yénergeler ve uyarilar bulunmaktadir. Yanlis kurulum ciddi fiziksel yaralanmaya neden
olabilir. Herhangi bir ise baslamadan 6nce tiim kilavuzu dikkatlice okumanizi 6neririz. Siiphe durumunda, uriinii takmayin ve Nice teknik tardim
departmaniyla irtibata gecin.

* DIKKAT! - Onemli yénergeler: ilerideki iiriin bakimi ve atma islemlerini gergeklestirmek igin bu kilavuzu giivenli bir yerde saklayin.

9.2 - Kurulum uyarilan

e Kuruluma baglamadan 6énce, Grinlin amaglanan kullanm tird icin uygun oldugunu kontrol edin (bkz. paragraf 3.1 ve 3.2). Uygun degilse, kuruluma devam
etmeyin.

® Bu kilavuzun icerigi sek. 2'de gdsterilen standart sistemi belirtmektedir.
Kurulum asamalari veya UrlnUn kullanimi sirasinda ortaya ¢ikabilecek risk durumlarini dikkate alarak, otomasyon asagidaki uyarilara uygun olarak kurulmalidir.
Sisteme gelen gu¢ hattina, asin voltaj kategorisi lll durumlarda tamamen baglanty kesmeyi saglayan kontaklar arasindaki boslukla glic sebekesinden baglantiy
kesen bir aygit takin.
- Tum Grdin kurulumu ve bakim islemleri glic sebekesinden otomasyon baglantisi kesilmis olarak yapiimalidir. Giig baglantisini kesme aygiti otomasyonun bulundugu
yerden gérilemiyorsa, galismaya baglamadan énce gl baglantisini kesme aygiti Uizerine agagidaki gibi uygun bir uyan asiimalidir: “UYARI! BAKIM ISLEMI DEVAM
EDIYOR”.
- Urtinti topraklama sistemiyle donatiimis elektrik glicti hattina baglayin. }
- Kurulum sirasinda, ¢arpma, darbe, distirme veya herhangi bir sivi tirtyle temasi énlemek icin otomasyonu dikkatli tastyin. Uriind kesinlikle st kaynaklar yakinina
koymayin veya aglk atese maruz birakmayin. Bu, Grln bilesenlerinin zarar gbrmesine ve arizalara, yangina veya tehlikeli durumlara neden olabilir. Bu durumlar
ortaya gikarsa, kurulumu derhal askiya alin ve Nice Servis Merkexzi ile irtibata gegin.
- Urintin herhangi bir parcasinda kesinlikle degisiklik yapmayin. Belirtilenlerin disindaki islemler arizalara neden olabilir. Uretici, tiriinde yapilan gecici degisikliklerin
neden oldugu tim hasarlarda sorumlulugu ret eder.
Bu Urin, glvenlikten veya gézetimden sorumlu kisi tarafindan Grin kullanimiyla ilgili uygun yoénergeler saglanmadikga fiziksel, duygusal veya zihinsel yetenekleri
azalmis yada deneyim veya beceri eksikligi bulunan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan kullaniimak Uzere tasarlanmamistir.
- UrlinUin, ihlale karsi etkili bir koruma sistemi oldugu dustntimemelidir. Etkili bir koruma sistemi gerekliyse, otomasyon diger glvenlik aygitlaryla entegre ediimelidir.
- Cocuklarin sabit kontrol aygitlarlyla oynamalarina izin vermeyin. Uzaktan kumanda aygitlarini gocuklardan uzak tutun.
- Otomasyon mekanizmasi, bolim 4 “Test etme ve hizmete alma”da belirtildigi gibi hizmete alinmadan énce kullanilamaz.
- UrlinUn paketleme malzemeleri yerel dlizenlemelere tamamen uygun olarak atimalidir.

9.3 - Uriine ait yiiriirliikteki Avrupa Yonergeleriyle ilgili 6zel uyarilar

* “Yapi Uriinleri” Yénergesi: Uriine ait yiriirliikteki 89/106/EEC “Yapi Urlinleri” Yonergesi ve sonraki 93/68/EC degisikligiyle ilgili 6zel uyarilar:

- Urtintin tamamen bu yonerge kilavuzunda agiklandigi gibi belirli kullanim tlrleri (6rnegin, araglar igin 6zel kullanimin hari¢ tutulmasi) igin kurulmasi, “Yapi Ortinleri”

89/106/EEC Yonergesi ve ilgili esdeger EN 13241-1 standartlarinin uygulama alaninda sinflandirabilir.

- Paragraf 1.3.1’de, UrlnUn 89/106/EEC y&nergesinin temel gereksinimlerine uygun oldugundan emin olmak igin gerekli tim kurulum &l¢dtleri belirtimektedir;
kurulumu yapan tUim bu élgutlere sikica uyuldugunu kontrol etmeli ve emin olmalidir. }

- Bu ¢lcUtlerden birine veya daha fazlasina uyulmamasi, GrinUn tim temel gereksinimleri karsilamadidr anlamina gelebilir. Uréinin bu kosullarda kullaniimasi tim
ybénerge gereksinimleri kargilanincaya kadar kesinlikle yasaktir; bu durumda, Griine yapigtinian “ES13241-1.4870” etiketi gikarimalidir ve bu kilavuza ait ek I'deki
“CE Uygunluk Bildirimi” kullanilamaz. Sonug olarak, kurulumu yapan Griin treticisi olur ve bu nedenle “Yapi Urlinleri” 89/106/EEC Yénergesi ve ilgili esdeger EN
13241-1’in tim gereksinimlerine uymalidir. Bu durumda, Urtin “yar makine” olarak degerlendiriimelidir ve ek II'deki “Uygunluk bildirimi” kullanilabilir (teknik belgelere
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eklemek igin).

® “Makineler” Yonergesi:
Paragraf 7.3.1’de Urtintn 2006/42/EC (ex 98/37/EC) “Makineler yonergesi” temel gereksinimlerine uygun oldugundan emin olmak igin gerekli tim kurulum &l¢Utleri
belirtilmektedir. Kurulumu yapan tim bu dlgutlere sikica uyuldugunu kontrol etmeli ve emin olmalidir.
- Bu dlcutlerden birine veya daha fazlasina uyulmamasi, Grlinin tim temel gereksinimleri karsilamadigi anlamina gelebilir. Bu kosullarda, kurulumu yapan tarafindan
yonerge gereksinimlerine uygun oldugu dogrulanincaya kadar Grindn kullanimasi yasaklanir; bu durumda “CE Uygunluk Bildirimi: ek I” kullanilamaz. Sonug olarak,
kurulumu yapan Grin (reticisi olur ve bu nedenle 2006/42/EC Makineler Yonergesinin tiim gereksinimlerine uymalidir. Uretici, “Makineler Yonergesi ek I"de belirtilen
temel glivenlik gereksinimleri listesini de igeren bir risk degerlendirmesi yapmali ve uyarlanan ilgili ¢ézimleri belitmelidir. Risk degerlendirmesinin otomasyon “teknik
belgelerini” olusturan belgelerden biri oldugunu unutmayin. Bu, Griin kurulumunu yapan tarafindan derlenecek ek II’deki “Uygunluk Bildirimi”ni kullanma intimaliyle
birlikte profesyonel kurulumcu tarafindan derlenmelidir.
Kurulumu yapan Grandn Ureticisi oldugunda, 2006/42/EC “Makineler” Yénergesine bu Grinin uygunluguyla ilgili 6zel uyarilar dikkate alnmalidir.
Urlin piyasaya “yar makine” olarak verilir ve bu nedenle 2006/42/EC Yonergesine gdre yalnizca diger bilesenlerle ve bu yonerge kilavuzunda agiklanan ydntemlerle
makine olarak birlestirmek icin insa edilir ya da tek “makine” Uretmek Uzere baska makinelerle monte edilir. 2006/42/EC yonergesinde belirtildigi gibi, bu Grin
makine Ureticisinin (bu Urlndn birlestirildigi) 2006/42/EC ybnergesine uygun oldugu tanimlanincaya ve agiklanincaya kadar galistirlamaz.

¢ “DlsUk Voltaj” Yonergesi:
2006/95/EEC “Duslk Voltaj Yonergesi’ne goére bu Urlnin uygun kullanimasiyla ilgili 6zel uyarilar: Bu Grin, bu yonerge kilavuzunda éngérllen yapilandirmalarda
belirtildigi gibi ve Nice S.p.a Urlin katalogunda listelenen maddelerle birlikte kullanilirsa, “Duslik Voltaj” Yonergesi gereksinimlerini karsilar.
Urlin 6ngdrilmeyen yapilandirmalarda veya baska UrUnlerle kullanilirsa, bu gereksinimler garanti edilemez; bu kosullarda Urinin kullaniimasi kurulumu yapan
tarafindan ydnergenin 6ngoérdigu gereksinimlere uygun oldugunu dogrulanincaya kadar yasaklanir.

o “Elektromanyetik uyumluluk” Yonergesi:
2004/108/EEC “Elektromanyetik Uyumluluk” Yonergesine gdre bu Urlinin uygun kullaniimasiyla ilgili 6zel uyarilar:
Bu Urlin, en kritik kullanm kosullarinda, bu yonergeler kilavuzunda 6ngdrilen yapilandirmalarda ve Nice S.p.a. Urln katalogundaki mevcut maddelerle birlikte
elektromanyetik uyumluluguyla ilgili testlere maruz birakilmistir.
Urlin 6ngérilmeyen yapilandirmalarda veya baska Urlnlerle kullanilirsa, elektromanyetik uyumluluk garanti edilemez; bu kosullarda Grintn kullanilmasi kurulumu
yapan tarafindan yénergenin 6ngdrdidu gereksinimlere uygun oldugunu dogrulanincaya kadar yasaklanir.

9.3.1 -Temel gereksinimlerle ilgili kurulum 6l¢iitleri ve 6zel uyarilar

Bu Griin dogru kurulursa, Tablo 1’de belirtilen esdeger EN 13241-1 standardi hilkiimlerine gore 89/106/EEC “Yapi Uriinleri” ile ilgili Avrupa Yoénergesi ve 2006/42/
EC “Makineler” ile ilgili Avrupa Yonergesi tarafindan dngdrilen temel gereksinimlere uygundur.
¢ Tehlikeli maddelerin yayilmas:
Bu Urtin, EN 13241-1, madde 4.2.9 hukidmlerine uygun olarak ve Avrupa Birligi *: http:// europa.eu.int/comm/enterprise/construction/internal/dangsub/dangmain_
en.htm web sitesinde belirtilen maddelerin listesine gore tehlike maddeler icermez ve/veya yaymaz
(*) Son guncellestirme: 17.03.2003
Gereksinim uyumlulugunu garanti etmek igin 6zel uyar — Ayrica elektrik kablolar gibi kurulumda kullanilan tim diger malzemelerin de bu gereksinime uygun olmasi
zorunludur
® Dikey hareket eden kapilar igin glvenli agma: Urtin kontrol edilmeyen hareketlere neden olmaz.
Gereksinimlere uygunlugu garanti etmek icin 6zel uyarilar:
- BoIUm “2 - Kurulum” ve “4 - Test Etme ve Hizmete Alma”daki tUm yénergelere tamamen uygun kurulum gerceklestirin.
“Bakim Plani” bolimundeki tim yonergelere siki sekilde uyulmasi gereken bir bakim plani hazirlandigindan emin olun (8rnegin, ilgili islevle iliskili FLASH ¢ikisina
bagll bir “Bakim gostergesi” kullanarak - bkz. Tablo 7).
Ezilme ve ¢arpma riskleri olan kapilar asagidaki yontemlerden biri vasitasiyla korunur:
1 - “Calismaya devam et” kontrolleri ile galisma igin: EN 12453:2000, madde 5.1.1.4’de belirtildigi gibi. Bu durumda kontrol digmesi otomasyonun goérUs alaninda
bulunmalidir ve bagkalari tarafindan erisilebilir ise, kontrol kullanilabilir olmamalidir, drnegin anahtarla ¢alisan segici anahtar vasitasiyla korunur.
2 - “Yar otomatik” galisma modu icin: EN 12453:2000, madde 5.1.1.5 ve 5.1.3’de belirtilen gl sinirlamasi igin duyarli kenar kullanarak.
3 - “Otomatik” ¢alisma modu igin: EN 12453:2000, madde 5.1.1.5 ve 5.1.3’de belirtilen gli¢ sinirlamasi igin duyarl kenar kullanarak; bu durumda sek. 2’de
gOsterildigi gibi en az bir ift fotosel takilmasi zorunludur.

8 URUND ATMA

Bu iiriin, kontrol ettigi otomasyon sisteminin entegre parcasidir ve birlikte atiimalidir.
Kurulum islemlerindeki gibi, Urindn kullanim émrd sonunda, atma islemleri kalifiye personel tarafindan gergeklestirimelidir.

Urlin gesitli malzeme tiirlerinden yapilir: bunlarin bazilan geri déniistirilebilirken, bazilari iskartaya ayrimalidir. Bu kategori icin bolgenizde kullanilan geri déntstirme
ve atma sistemleriyle ilgili bilgi edinin.

Dikkat! — Uriin(in bazi pargalari cevreye yayilirsa gevre ve insan sagligi icin ciddi hasara neden olabilen kirletici veya tehlikeli maddeler igerebilir.

Tasidi§i sembolde gdsterildigi gibi, bu Urinln ev atiklarlyla atimasi yasaktir. Atigi atmak igin bolgenizde gecerli yasalarda belirtilen yontemlere gére
kategorilere ayirin veya yeni bir strim satin alirken GriinG saticiya geri gétartn.

Dikkat! — Bu UrUnUn gayri yasal atimasi durumunda yerel yasalar agir cezalar uygulayabilir.
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O URUN TEKNiIK KARAKTERISTIKLERI

UYARILAR: ¢ Bu bdlimde belirtilen tim teknik karakteristikler 20°C (+ 5°C) ortam sicakligini esas alir. ® Nice S.p.A. gerekli gérdigtnde ayni kullanim amaci ve

islevselligi koruyarak istedigi zaman Urtinlerde degisiklik yapma hakkini sakii tutar.

NDCC4001 NDCC4002

NDCC4005

NDCC2301

Tur Mekanik veya elektronik sinir anahtarl tek fazli veya Ug fazli motorlar i¢in Nice kontrol Unitesi
Giic beslemesi voltaji Ug fazll 3x400Vac / 3x230Vac (+%10 -%10) 50/60Hz Tek fazl
1x 230Vac (+%10 -%10) 50/60Hz

Motor maks. giicii 1,1KW | 2 2KW | 5,5KW 1,5KW
Bekleme modunda harcadigi gii¢ <1W
Gug karti sigortasi F1, F2, F3: 6,3A tUrl T kuvars F1, F2, F3: 10AtUra T F1: 10A tirG T kuvars

F4: 1A t0ra T kuvars kuvars F4: 1A t0ra T kuvars

F4 1A t0ra T kuvars

NDAO001 mantik karti sigortasi 3,16AtUra T

Cikis 1 (FLASH)

1 LUCYB, MLB veya MLBT yanip sénen isik sinyali icin (12V — 21W)

Cikis 2 (SCA) 24Vdc (maks. 10W) sinyal gdstergesi icin

Cikis 3 serbest kontak (role)

Trafik 15191 cikisi 24Vdc (maks. 10W)

BLUEBUS cikisi Maksimum 12 Bluebus Unitesi yUkine sahip 1 adet ¢ikis

Hizmetler cikisi 24Vdc +/-%15 terminal Giris 1 (S.S.) ve Girig DURDUR arasinda (bkz. paragraf 3.5)

“DURDUR?” girisi Normalde kapali, normalde agik icin, 8,2KQ sabit direng veya OSE optik tir kontaklar; kendi kendine 6grenme
modunda (bellege alinan durumda degisiklik “DURDUR” komutunu harekete gegirir)

“ALT” girisi Guvenlik devresinin Normalde Kapali kontaklart igin

Giris 1 (ADIM ADIM) Normalde Agik kontaklar igin

Giris 2 (ACIK) Normalde Aglk kontaklar igin

Giris 3 (KAPALI) Normalde Agik kontaklar igin

Radyo konektorii

SMXI, SMXIS, OXI veya OXIT alici tirleri igin SM konektorl

Radyo ANTEN girisi

RG58 veya benzeri tir kablo igin 52 ohm

Programlanabilir islevler

8 ACIK-KAPALI islevi ve 8 ayarlanabilir iglev (bkz. tablo 5 ve 7) ve Programlama Unitesi ve Oview Komutu ile ilave
programlama

Kendi kendine 6grenme modundaki
islevler

BlueBUS cikisina bagl aygitlarin kendi kendine 6grenilmesi. “DURDUR” tUrl aygrtlarin kendi kendine 6grenilmesi
(NA, NK kontaklari veya 8,2KQ direng).
Bagl motor stirimunin kendi kendine dégrenilmesi

Calisma sicakhigi -20°C + +50°C
Ozellikle asitli, tuzlu veya patlama Hayir
olasiligi olan ortamlarda kullanin

Koruma derecelendirmesi P54

Titresim Osilasyon olmadan monte edin (6rnegin, tas duvar Ulzerine)
Boyutlar 310x210x 125 mm
Agirlik 3,5 kg
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CE DECLARATION OF CONFORMITY and declaration of incorporation of “quasi-machine”
Declaration in accordance with Directives: 2006/95/EC (LVD); 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) annex Il, part B

Note — The content of this declaration corresponds to the declaration at the last available version of the document filed in the offices of Nice S.p.A. prior to the printing of this
manual. This text has been adapted to meet editorial requirements. A copy of the original declaration may be requested from Nice S.p.a. (TV) I.

Declaration number: 474/NDCC Revision: 0 Language: EN

Name of manufacturer:  NICE s.p.a.

Address: Via Pezza Alta 13, Rustigne Industrial Zone, 31046 Oderzo (TV) Italy

Person authorised to provide technical documentation: Mr. Oscar Marchetto

Product type: Nice control units for mono-phase or three-phases motors with mechanical or electronic limit switch

Model / Type: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Accessories: Radio receivers mod. SMXI, SMXIS and OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, photocell strips for TMF sensitive edge

The undersigned Luigi Paro, as Managing Director, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the provisions
of the following directives:

e DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 15 December 2004 concerning alignment of Member States’ legislation
regarding electromagnetic compatibility and abrogating directive 89/336/EEC, according to the following harmonized standards: EN 61000-6-2:2005, EN
61000-6-4:2007

The product also complies with the following directive in accordance with the requirements for "quasi-machines":
Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 17 May 2006 regarding machines and amending directive 95/16/EC (consoli-
dated text), in accordance with the following harmonised standards: EN 13849-1:2008
e | declare that the pertinent technical documentation has been prepared in accordance with Annex VIl B to Directive 2006/42/EC and that the following essential requirements
have been met: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
* The manufacturer agrees to send the national authorities pertinent information on the "quasi-machine" in response to a motivated request without affecting its intellectual
property rights.
e If the “quasi-machine” is operated in a European country with an official language other than the language used in this declaration, the importer must associate a translation
with this declaration.
® The “quasi-machine” must not be operated until the final machine in which it is to be incorporated is declared to conform to the provisions of Directive 2006/42/EC, if applicable
toit.

The product also complies with the following standards: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 + A15:2011

EN 60335-2-103:2003+A1:2009

The parts of the product which are subject to the following standards comply with them: EN 13241-1:20083, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003
( |

Oderzo, 31 May 2013 Luigi Paro ({\/lanagrng Director)

)
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA e dichiarazione di incorporazione di “quasi macchina”
Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2006/95/CE (LVD); 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) allegato Il, parte B

Nota - Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nell’ultima revisione disponibile, prima della stampa di questo manuale, del documento ufficiale deposi-
tato presso la sede di Nice Spa. Il presente testo e stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) I.

Numero dichiarazione: 474/NDCC Revisione: 0 Lingua: IT

Nome produttore: NICE s.p.a.

Indirizzo: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalia

Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica: Sig. Oscar Marchetto

Tipo di prodotto: Centrali di comando per motori monofase o trifase con finecorsa meccanico o elettronico

Modello / Tipo: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Accessori: Ricevitori radio mod. SMXI, SMXIS e OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotocoste per bordo sensibile TMF

Il sottoscritto Luigi Paro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto sopra indicato risulta conforme alle
disposizioni imposte dalle seguenti direttive:
¢ DIRETTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 15 dicembre 2004 concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli
Stati membri relative alla compatibilita elettromagnetica e che abroga la direttiva 89/336/CEE, secondo le seguenti norme armonizzate:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchine”:
e Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE
(rifusione), secondo le seguenti norme armonizzate: EN 13849-1:2008
¢ Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente & stata compilata in conformita all’allegato VII B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti
essenziali: 1.1.1-1.1.2-1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.6.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
e |l produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo impregiudicati
i propri diritti di proprieta intellettuale.
e Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha I'obbligo di
associare alla presente dichiarazione la relativa traduzione.
e Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se del caso,
alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 + A15:2011
EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Il prodotto risulta conforme, limitatamente alle parti applicabili, alle seguenti norme: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 31 maggio 2013 Luigi Prfro (Ammministratore Delegato)

r
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DECLARATION DE CONFORMITE et déclaration d'intégration de « quasi-machine »
Déclaration conforme aux Directives : 2006/95/CE (LVD) ; 2004/108/CE (EMC) ; 2006/42/CE (MD) annexe I, partie B

Remarque : le contenu de cette déclaration correspond aux éléments repris dans la derniere version, avant I'impression de ce manuel, du document officiel déposé au siege de
Nice S.p.a. Le présent texte a été réadapté pour raisons d’édition. Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Nice S.p.a. (TV) I.

Numeéro de déclaration : 474/NDCC

Nom du fabricant :

Adresse :

Révision: 0 Langue : FR

NICE s.p.a.
Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalie

Personne autorisée a constituer la documentation technique: M. Oscar Marchetto

Type de produit :
Modeéle / type :
Accessoires :

Logigues de commande pour moteurs monophasés ou triphasés avec butée mécanique ou électronique
NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301
Récepteurs radio SMXI, SMXIS et OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, photocellule infrarouge embarquée pour bord sensible

TMF

Le soussigné Luigi Paro en qualité d’ Administrateur délégué, déclare sous son entiére responsabilité que le produit est conforme aux dispositions prescrites
par les directives suivantes :
* Directive 2004/108/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 15 décembre 2004 concernant le rapprochement des Iégislations des Etats
membres relatives au matériel électrique destiné a étre employé dans certaines limites de tension, selon les normes harmonisées suivantes :
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Par ailleurs, le produit est conforme a la directive suivante, conformément aux normes prévues pour les « quasi-machines » :
* Directive 2006/42/CE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 17 mai 2006 relative aux machines, modifiant la directive 95/16/CE (refonte), selon
les normes harmonisées suivantes : EN 13849-1:2008
¢ Nous déclarons que la documentation technique pertinente a été remplie conformément a I’Annexe VIl B de la Directive 2006/42/CE et que les conditions essentielles suivantes
ont été respectées : 1.1.1- 1.1.2-1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.6.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
¢ | e producteur s’engage a transmettre aux autorités nationales, en réponse a une demande motivée, les renseignements pertinents sur la « quasi-machine », sans préjudice de
ses droits de propriété intellectuelle.
* Au cas ou la «quasi-machine» serait mise en service dans un pays européen avec une langue officielle différente de celle utilisée dans la présente déclaration, I'importateur doit
traduire la présente déclaration.
* Nous avertissons que la « quasi machine » ne devra pas étre mise en service tant que la machine finale a laquelle elle sera incorporée n’aura pas a son tour été déclarée
conforme, s'il y a lieu, aux dispositions de la Directive 2006/42/CE.

En outre, le produit s’avere conforme aux normes suivantes : EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 +
A15:2011

EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Le produit s'avere conforme, dans les limites applicables, aux normes suivantes : EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 1r2453:2002, EN 12978:2003
Oderzo, 31 mai 2013 Luigi Paro-(Administrateur délégué)
‘"-:!.-_-J_"'r"-" - 2

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE y declaracién de incorporacion de “cuasi maquina”
Declaracion de conformidad con las Directivas: 2006/95/CE (LVD); 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) anexo |l, parte B

Nota - El contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en la Ultima revision disponible, antes de la impresion de este manual, del documento oficial depositado en la
sede de Nice Spa. El presente texto se ha adaptado por cuestiones editoriales. No obstante, se puede solicitar una copia de la declaracion original a Nice S.p.a. (Treviso) Italia.

Numero de declaracion: 474/NDCC Revision: 0 Idioma: ES

Nombre del fabricante: NICE s.p.a.

Direccion: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalia

Persona autorizada para elaborar la documentacion técnica: Sr. Oscar Marchetto

Tipo de producto: Centrales de mando para motores monofasicos o trifasicos con final de carrera mecanico o electronico

Modelo / Tipo: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Accesorios: Receptores radio mod. SMXI, SMXIS y OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotocélulas para borde sensible TMF

El abajo firmante, Luigi Paro, en calidad de Director General declara bajo su propia responsabilidad que el producto arriba indicado cumple con las disposi-
ciones establecidas por las siguientes Directivas:

¢ DIRECTIVA 2004/108/CE DEL PARLAMENTO EUROPEQ Y DEL CONSEJO del 15 de diciembre de 2004 relativa a la asimilacion de las leyes de los Estados
miembros sobre la compatibilidad electromagnética y que abroga la directiva 89/336/CEE, segun las siguientes normas armonizadas:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Asimismo, el producto resulta conforme con la siguiente directiva por lo que respecta los requisitos previstos para las “cuasi maquinas”:
Directiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 17 de marzo de 2006 relativa a las maquinas y que modifica la directiva 95/16/
CE (refundicion) segun las siguientes normas armonizadas: EN 13849-1:2008
¢ Se declara que la documentacion técnica correspondiente se ha elaborado de conformidad con el anexo VII B de la Directiva 2006/42/CE y que se han respetado los siguientes
requisitos fundamentales: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
¢ E| fabricante se compromete a remitir a las autoridades nacionales, previa solicitud justificada, la informacion pertinente acerca de la “cuasi maquina”, sin perjudicar en ningun
momento los propios derechos de propiedad intelectual.
® En caso de que la “cuasi maquina” se ponga en funcionamiento en un pais europeo cuyo idioma oficial difiera del que se utiliza en la presente declaracion, el importador tiene
la obligacion de asociar la traduccion correspondiente a esta declaracion.
* Se advierte que la “cuasi maquina” no debe ponerse en funcionamiento hasta que, si procede, no se declare la conformidad con las disposiciones contempladas en la Directiva
2006/42/CE de la maquina final en que serd incorporada.

El producto también cumple con las siguientes normas: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 + A15:2011
EN 60335-2-103:2003+A1:2009

El producto resulta conforme, por lo que respecta exclusivamente a las partes pertinentes, a las siguientes normas: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN
12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 31 de mayo de 2013

_— i T,
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Luigi PFfo (A%m/'n/'strador Delegado)
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG und Erklirung fiir den Einbau einer unvolistindigen Maschine ( "Quasimaschine")
Erklarung geman folgenden Richtlinien: 2006/95/EG (LVD); 2004/108/EG (EMC); 2006/42/EG (MD) Anhang I, Teil B

Hinweis: der Inhalt dieser Erkidrung stimmt mit den Erkidrungen der letzten verflgbaren Revision vor dem Druck dieses Handbuchs Uberein, somit dem offiziellen, beim
Geschéftssitz der NICE Spa hinterlegten Dokument. Der vorliegende Text wurde aus verlegerischen Grinden angepasst. Eine Kopie der Originalerkidrung kann bei NICE S.p.a.
(TV, Italien) angefordert werden.

Erklarungsnummer: 474/NDCC Revision: 0 Sprache: DE

Herstellername: NICE s.p.a.

Adresse: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne, Oderzo (TV) Italien

Fiir die Zusammenstellung der technischen Dokumentation autorisierte Person: Herr Oscar Marchetto

Produkttyp: Steuerungseinheit fur Einphasen- oder Dreiphasenmotoren mit mechanischem oder elektronischem Endschalter

Modell/Typ: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Zubehor: Funkempfanger Mod. SMXI, SMXIS und OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotozellenkontaktleiste fur TMF-Schaltleiste

Der Unterzeichner Luigi Paro erklart als Geschéftsflhrer unter seiner Haftung, dass das oben genannte Produkt folgenden Richtlinien entspricht:
e RICHTLINIE 2004/108/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES EUROPAISCHEN RATS vom 15. Dezember 2004 zur Angleichung der Rechts-
vorschriften der Mitgliedstaaten in Bezug auf die elektromagnetische Vertraglichkeit und zur Aufhebung der Richtlinie 89/336/EWG gemaRB den folgenden
harmonisierten Normen:EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
AuBerdem entspricht das Produkt der nachstehenden Richtlinie gemal den Anforderungen fUr "Quasimaschinen”:
Richtlinie 2006/42/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES EUROPAISCHEN RATS vom 17. Mai 2006 (ber Maschinen und zur Anderung der
Richtlinie 95/16/EG (Neufassung) gemaB den folgenden harmonisierten Normen: EN 13849-1:2008
¢ Es wird erklart, dass die entsprechende technische Dokumentation gemai Anhang VIl B der Richtlinie 2006/42/EG und unter Einhaltung folgender grundlegender Anforderungen
erstellt wurde: 1.1.1-1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.6.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11
* Der Hersteller verpflichtet sich, den nationalen Behdrden bei einer begriindeten Anfrage Informationen Uber die "Quasimaschine" bereitzustellen, wobei die Urheberrechte un-
beriihrt bleiben.
e Falls die "Quasimaschine" in einem europaischen Land in Betrieb genommen wurde, dessen offizielle Sprache sich von der vorliegenden Erklarung unterscheidet, ist der Impor-
teur verpflichtet, die vorliegende Erklarung Ubersetzen zu lassen.
¢ Es wird darauf hingewiesen, dass die "Quasimaschine" nicht in Betrieb genommen werden darf, bis die endguitige Maschine, in die sie integriert wird, als Gbereinstimmend mit
der Richtlinie 2006/42/EG erklart wird.

Das Produkt entspricht auBerdem folgenden Normen: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 + A15:2011
EN 60335-2-103:2003+A1:2009
Das Produkt entspricht, beschrankt auf anwendbare Teile, folgenden Normen: EN 13241-1:20083, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 31.05.13 Luigi Paro (Geschaftsfirer
ot Paro (Gesof o)

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE i deklaracja wiaczenia maszyny nieukonczonej
Deklaracja zgodna z dyrektywami: 2006/95/WE (LVD); 2004/108/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik I, cze$¢ B

Uwagi - Tresc niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom zawartym w ostatniej wersji, dostgpnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji, oficjalnego dokumentu ztoZonego
w siedzibie Nice Spa. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w firmie Nice S.p.a. (TV) .

Numer deklaraciji: 474/NDCC Wersja: 0 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV), Wiochy

Osoba upowazniona do przygotowania dokumentacji technicznej: Oscar Marchetto

Rodzaj produktu: Centrale sterujgce do silnikdw jednofazowych lub tréjfazowych z mechanicznym lub elektronicznym wytgcznikiem krancowym
Model / Rodzaj: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Akcesoria: Odbiorniki radiowe mod. SMXI, SMXIS i OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotokomérki do listwy krawedziowej TMF

Nizej podpisany Luigi Paro, w charakterze Dyrektora Generalnego, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z wy-
mogami natozonymi nastepujacymi dyrektywami:
e DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 roku, dotyczgca zblizenia legislacyjnego krajow czionkow-
skich w odniesieniu do kompatybilnosci elektromagnetycznej, ktdra uchyla dyrektywe 89/336/EWG zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Produkt jest rowniez zgodny z ponizszg dyrektywg, zgodnie z wymogami dotyczacymi maszyn nieukoriczonych:
e Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczgca maszyn, zmieniajgca dyrektywe 95/16/WE (prze-
ksztatcenie), zgodnie z ponizszymi normami zharmonizowanymi: EN 13849-1:2008
e Oswiadcza sig, ze dotyczaca produktu dokumentacja techniczna zostata zredagowana zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz ze zastosowano sie do na-
stepujacych wymagan zasadniczych: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
® Producent zobowigzuje sie do przekazania krajowym organom wifadzy, w odpowiedzi na umotywowang prosbe, informacji na temat maszyny nieukoriczonej, bez naruszania
przy tym swych praw do witasnosci intelektualne;j.
¢ Jesli maszyna nieukonczona zostanie oddana do uzytku w kraju europejskim z jezykiem urzedowym innym niz jezyk uzyty w niniejszej deklaraciji, obowigzkiem importera jest
zatgczenie do niniejszej deklaracii jej ttumaczenia.
® Ostrzega sig, ze maszyna nieukoriczona nie moze by¢ oddana do uzytku, dopoki maszyna koricowa, w ktdrg zostanie wiaczona, nie zostanie uznana za zgodna z rozporza-
dzeniami dyrektywy 2006/42/WE, jesli znajduje ona zastosowanie.

Ponadto urzadzenie jest zgodne z nastgpujacymi normami: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 +
A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A1:2009
Urzadzenie jest zgodne ze znajdujgcymi zastosowanie czesciami nastepujgcych norm: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 31 maja 2013 Luigi Péaro (Dyrektor Generalny)
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EG-VERKLARING VAN OVEREENSTEMMING en inbouwverklaring betreffende “niet-voltooide machine”
Verklaring in overeenstemming met de richtlijinen: 2006/95/EG (LSR); 2004/108/EG (EMC); 2006/42/EG (MR) bijlage I, deel B

Opmerking - De inhoud van deze verklaring stemt overeen met hetgeen verklaard is in de laatste revisie, die voor het afdrukken van deze handleiding beschikbaar was, van het
officiéle document dat is neergelegd bij de vestiging van Nice S.p.a. De hier beschreven tekst is om uitgeversredenen opnieuw aangepast. Een kopie van de originele verklaring
kan worden aangevraagd bij Nice S.p.A. (TV) I.

Nummer verklaring: 474/NDCC Revisie: 0 Taal: IT

Naam fabrikant: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) ltalié

Gemachtigde voor de samenstelling van de technische documentatie: Dhr. Oscar Marchetto

Type product: Besturingseenheden voor eenfase- of driefasemotoren met mechanische of elektronische eindaanslag

Model / Type: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Uitrustingen: RF-ontvangers mod. SMXI, SMXIS en OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, fotocellijsten voor veiligheidsrand TMF

Ondergetekende Luigi Paro, in diens hoedanigheid van Gedelegeerd Bestuurder, verklaart onder zijn eigen verantwoordelijkheid dat het hierboven vermelde
product in overeenstemming is met de bepalingen van de volgende richtlijnen:
e RICHTLIUN 2004/108/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 15 december 2004 betreffende de onderlinge aanpassing van de
wettelijke voorschriften der lidstaten inzake de elektromagnetische compatibiliteit en tot intrekking van de richtlijn 89/336/EG, volgens de volgende geharmo-
niseerde normen: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Daarnaast is het product in overeenstemming met de volgende richtlijn volgens de eisen die gelden voor “niet-voltooide machines”:
e Richtlijn 2006/42/EG VAN HET EUROPEES PARLEMENT EN VAN DE RAAD van 17 mei 2006 betreffende machines en die de richtlijn 95/16/EG (herschik-
king) wijzigt, volgens de volgende geharmoniseerde normen: EN 13849-1:2008
¢ \Wij verklaren dat de relevante technische documentatie samengesteld is in overeenstemming met bijlage VII B van de richtlijn 2006/42/EG en dat de volgende essentiéle eisen
in acht zijn genomen: 1.1.1-1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
¢ De producent verplicht zich om op met redenen omkleed verzoek van de nationale autoriteiten de relevante informatie over de “niet-voltooide machine” over te leggen, onverlet
de eigen intellectuele eigendomsrechten.
¢ Indien de “niet-voltooide machine” in werking wordt gesteld in een Europees land met een officiéle taal die verschilt van die in deze verklaring, is de importeur verplicht om de
bijbehorende vertaling bij deze verklaring te voegen.
* Wij wijzen erop dat de “niet-voltooide machine” niet in werking mag worden gesteld tot de uiteindelijk machine, waarin zij zal worden ingebouwd, in overeenstemming wordt
verklaard met de bepalingen van de richtlijn 2006/42/EG, waar toepasselijk.

Daarnaast is het product in overeenstemming met de volgende normen: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+
A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A1:2009

Het product is, beperkt tot de toepasselijke delen, in overeenstemming met de volgende normen: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN
12978:2003

;
Oderzo, 31 mei 2013 Luigi Pfro (G%\de/egeerd Bestuurder)
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Aexnapauua coorsetcTBuAa EC n geknapauna BcrpanBaHnA «kKBasmmallunHbI»
Jeknapauusa o cootBeTCTBUM TpeboBaHuAM [upekTus: 2006/95/CE (LVD); 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) npunoxeHue Il, yactb B

MpumeyaHue - CodepxaHue Hacmosawieli 0ekaapayuu coomseemcmayem momy, Ymo 3aAe/1eHo 8 NocedHeli 00CMynHOL HAa MOMEHM NeYamu HacMoAWe20 pykosoocmead 8epcuu Oexknapa-
yuu. OgpuyuaneHbili 0okymeHm xpaHumcs 8 ogpuce komnaruu Nice S.p.A. [pusedéHHebIl mekcm deknapayuu 6b11 adanmuposaH no u3damenbckum coobpaxeHuam. Konuto opueuHaneHol
Oeknapayuu MoxHo 3anpocums y komnaruu Nice S.p.A. (TV) I.

Homep peknapauun: 474/NDCC Pepgakuyns: 0 Asbik: IT

HassaHwue nsrorosutensa: NICE S.p.A.
Appec: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) Italia
JInuo, ynonHoMo4eHHoe Ha cocTaBJ/leHne TexHn4eckon goKymeHTaumm: [-H Ockap MapketTo (Oscar Marchetto)

Bup nspenna: Bnoku ynpaeneHus ansa ycTponcTs € TpéxdasHbIMU U OAHOPA3HBIMU SNEKTPOABUTATENSAMY Y MEXAHWNYECKUMU U SNIeKTPOHHbBIMU
KOHLIEBbIMY JaT4MKaMW.

Mopgenb / Tun: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

[ononHutenbHble MPrEMHMKM CUrHanoB NyNbToOB AMCTaHLMOHHOrO ynpasneHua mogenen SMXI, SMXIS n OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B , pac-

npUHaanNeXxHoCcTn: no3HaBaTenu NPenATCTBUAN AN1A YyBCTBUTENbHON KpOoMKu TMF

A, Hmxenopnucaswwmncs, Jlynaxu Mapo (Luigi Paro), B KauecTBe ynosHOMOYEHHOrO NpefCcTaBUTeNS, 3aABJIAI0 CO BCell OTBETCTBEHHOCTbIO, UTO YKa3aHHOe Aanee
n3genvie NprY3HaHO COOTBETCTBYIOLLVIM TPEOOBAHMAM HUXEYKa3aHHbIX AVPEKTUB:
« ANPEKTUBbI 2004/108/CE EBPOMENCKOIO MAPJTIAMEHTA 1 COBETA ot 15 gekabpsa 2004, Kacatoweincs yHudMKaLuum 3akoHoaaTeNbCTBa cTpaH-uneHos EC no
3N1IEKTPOMarHUTHO COBMECTUMOCTU, U 3aMmeHsoLwen [iupektusy 89/336/CEE, B cooTBeTCTBUM CO Cnefyiowwmm obLieeBpOnencKrx CTaHAapToB:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007
Momumo 3Toro nsgenve oTeeyaeT TpeboBaHMAM Ciefylolei AMPeKTUBbI B YacTu, KacaloLLeNCca «KBasuMaLLVH»:
OupekTuebl 2006/42/CE EBPOMENCKOIO MAPJTAMEHTA 1N COBETA ot 17 mas 2006r., Kacatowencs MexaHu3npoBaHHOTo 060pyA0oBaHMUA 1 M3MeHsoLWen [npekTnsy
95/16/CE (nepepaboTKa), B COOTBETCTBIN CO CleAyLUMU obLeeBponeickumm ctaHgaptamu: EN 13849-1:2008
« Takke AeKnapmpyeTca YTo COOTBETCTBYIOLIAA TeXHNYeCKan AOKyMeHTaLmaA bbina cocTaBneHa B COOTBETCTBUM ¢ npunoxeHvem VIl B inpekTtusbl 2006/42/CE 1 ¢ cobnioaeHnem cnepy-
IOLMX OCHOBHbIX nonoxenuia: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10-
1.5.11
« /i3rotoBuTenb 06A3yeTcA NPeAOCTaBUTb YNONHOMOUYEHHbBIM HALMOHAbHbIM OpPraHamM No COOTBETCTBYIOLWMM 06pa3om opopMIEHHOMY 3anpocy BClo HeobxoanMyio MHdopmaLmio no
«KBa3VMalluHe», COXpaHAA Npu 3TOM BCe MMerLllmeca aBToOpCcKne npaea.
+ Ecnm «kBa3uMMalLMHa» BBOAUTCA B SKCTITyaTaLMio B CTPAHE, A3bIK KOTOPOW OT/IMYAETCA OT UCMOSb30BAHHOIO B HACTOALLEN ieKNapaLmm, IMNopTép 06s3aH NPeAoCTaBUTb HaaNeXalLnit
nepeBop AeKnapaunm.
« «KBa3mmalumnHa» He AONXKHA BBOANUTLCA B SKCMNJlyaTaluto [O TeX Nop, NOKa MallHa, B KOTOPYIO OHa BCTPOEHAa, He 6yneT, B CBOIO oyepenb, Npu3HaHa COOTBeTCTByIOI.LLEI?I, ecnn npume-
HUMO, TpeboBaHUAM AnpeKTUBbI 2006/42/CE.

Kpome Toro nspenvie oteevaeT TpeboBaHuAM cnefytowmx ctaHaapTos: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 +
A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A1:2009

M3penue, Bkniouaa TONbKO NMPUMEHUMbIE KOMMOHEHTbI, MPU3HaHO OTBevalowmM TpeboBaHMAM cnepytowmx ctangaptos: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN
12453:2002, EN 12978:2003 " I

Oderzo, 31 mas 2013 Luigi Paro_(ynonH blanpgpcmaeumenb)
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CE UYGUNLUK BILDIRIiMi ve “yari makine” birlestirme bildirimi
Direktiflere uygun bildirim: 2006/95/EC (LVD); 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) ek II, bdlim B

Not — Bu bildirimin icerigi, bu kilavuz basiimadan énce Nice S.p.A. ofislerinde dosyalanan belgenin kullanilabilir son sdrdmundeki bildirime karsilik gelir. Bu metin, editéryel gerekliligi
karsilamak Uzere uyarlanmigtir. Orijinal bildirimin bir kopyasi Nice S.p.a. (TV) I'den talep edilebilir.

Bildirim numarasi: 474/NDCC Revizyon: 0 Dil: TR

Ureticinin ad:: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, Rustigné Industrial Zone, 31046 Oderzo (TV) italya

Teknik dokiimantasyonu saglamakla yetkili kisi: Mr. Oscar Marchetto

Oriin tiri: Mekanik veya elektronik sinir anahtarli tek fazli veya Ug fazli motorlar igin Nice kontrol Uniteleri

Model / Tiir: NDCC4001, NDCC4002, NDCC4005, NDCC2301

Aksesuarlar: Telsiz alicilar mod. SMXI, SMXIS ve OXI, OXIT, OVIEW, MOFB, MOFOB, F210B, TMF’nin hassas kenari igin foto ayarlayici

Asagida imzasi bulunan Luigi Paro, yukarida tanimlanan Urlndn asagdidaki direktiflerin hikimlerine uygun oldugunu kendi sorumlulugu altinda Sorumlu MUddr
olarak burada beyan eder:

e Asagdidaki uyumlagtirilan standartlara gére, elektromanyetik uyumiuluga dair Uye Ulkelerin mevzuatlaryla uyusturulmasiyla ilgili ve 89/336/EEC direktifini yii-
rirliikten kaldiran, AVRUPA PARLEMENTOSUNUN VE KONSEYININ 15 Aralik 2004 tarihli 2004/108/EC DIREKTIFi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007

Bu Urlin, "yar makineler" gerekliligine uygun asagidaki direktifle de uyumludur:
* Asagidaki uyumlastirian standartlara goére, makinelere dair ve 95/16/EC (birlestirilen metin) direktifinde degisiklik yapan, AVRUPA PARLEMENTOSUNUN VE
KONSEYININ 17 Mayis 2006 tarihli 2006/42/EC Direktifi: EN 13849-1:2008
« ligili teknik dokiimantasyonun 2006/42/EC Direktifinin VIl B Ekine uygun olarak hazirlandigini ve asadidaki elzem gerekliliklerin karsilandigini beyan ederim: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3-
1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
« Uretici, gerekgeli talebe yanit olarak "yari makineye" dair ulusal mercilerin ilgili bilgilerini fikri miilkiyet haklanni etkilemeksizin géndermeyi kabul eder.
® “Yar makine”, bu bildirimde kullanilan dilden farkli bir resmi dile sahip bir Avrupa Ulkesinde isletilirse ithalatgi bu bildirimin bir terctimesini iliskilendirmelidir.
* “Yari makine”, icine birlestirilecedi nihai makinenin (eger uygulanirsa) 2006/42/EC Direktifinin hUkimlerine uydugu beyan edilene kadar ¢alistinimamalidir.

Bu Urlin asagidaki standartlara da uygundur: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+ A14:2010 + A15:2011; EN
60335-2-103:2003+A1:2009
Bu Urlndn asagidaki standartlara tabi pargalari bunlara uyumludur: EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003
[ |
Oderzo, 31 Mayis 2013 Luigi fTo (Sorumlu Miidir)
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1() OPERATION MANUAL (to be delivered to the end user)

Before using the automation for the first time, ask the installer to explain the origin of residual risks and devote a few minutes to
reading this manual. Keep the manual for reference when in doubt and pass it on to new owners of the automation.

CAUTION! - Your automation is a machine that performs your commands faithfully; negligent or improper use may

make it dangerous:

- Never activate automation controls if persons, animals or objects are present in the operating range.

- Never touch part of the automation while the door is moving!

- The photocells are not a safety device but only an auxiliary safety device. They are built with extremely reliable
technology but, in extreme situations, they may malfunction or even fail. In some cases the failure may not be im-

mediately evident. For these reasons, the following warnings must be considered while using the automation:
- transit is only permitted if the door is completely open and stationary

- NEVER transit while the door is closing!

- periodically check the correct operation of the photocells and safety systems.

1 - Children: an automation system guarantees a high level
of safety, using its detection systems to prevent movement in
the presence of persons or objects, and ensuring constantly
foreseeable and safe activation. Nonetheless, it is advisable to
ensure that children do not play in the vicinity of the automation.
To prevent any accidental activation, keep the remote controls
out of the reach of children: This is not a toy!

2 - This product is not designed to be used by persons (in-
cluding children) whose physical, sensorial or mental capacities
are reduced, or with lack of experience or skill, unless suitable
instructions regarding use of the product have been provided
by a person responsible for safety or under supervision of the
latter.

3 - Malfunctions: if the automation is seen to perform abnor-
mally, disconnect the electrical power supply from the system
and manually release the gearmotor. Never attempt to perform
repairs; contact your local installer for assistance. In the mean-
time the system can be used as a manual access point, after
releasing the gearmotor as described below in this document.
In the event of breakage or a power failure, while waiting
for the installer or the electrical power supply to return, the au-
tomation can still be used. Manually release the gearmotor (see
the motor instruction manual) and move the door manually as
required.

4 - Control with safety devices out of order: if the safety
devices present in the system malfunction, the door can be
controlled in “hold-to-run” mode as follows:

01. Send a command to activate door, with a transmitter or a
key-operated selector switch, etc. If it is in good working
order, the door will move properly, otherwise proceed as
follows;

02. Activate and hold the command within three seconds;

03. After approx. 2 seconds, the door will carry out the request-
ed manoeuvre in “hold-to-run” mode; i.e., the door will
continue to move only as long as the command is held.

IMPORTANT! - If the safety devices are out of order, we
recommend having them repaired by a qualified techni-
cal as soon as possible.

5 - Even if you possess the skills, never modify the system or
programming and setting parameters of the automation:
this is the responsibility of the installer.

6 -Testing, periodic maintenance and any repairs must be doc-
umented by the person performing the operations and the rel-
evant documents must be kept by the system owner. The only
operations that can be performed by the user, and which we
advise you to carry out periodically, are to clean the photocell
lenses and the automation. To prevent anyone from activating
the door, release the automation system before proceeding
with the operations (refer to the motor instruction manual). Use
a slightly damp cloth to clean.

7 - Disposal: At the end of the automation’s lifetime, ensure
that it is disposed by qualified personnel and that the materials
are recycled or scrapped according to current local standards.



‘] O MANUALE PER L’USO (da consegnare all’utilizzatore finale)

Prima di usare per la prima volta I'automazione, fatevi spiegare dall’installatore I'origine dei rischi residui e dedicate qualche
minuto alla lettura del manuale presente. Conservate il manuale per ogni dubbio futuro e consegnatelo ad un eventuale nuovo

proprietario dell’automazione.

ATTENZIONE! - La vostra automazione & un macchinario che esegue fedelmente i vostri comandi; un uso inco-

sciente ed improprio puo farlo diventare pericoloso:

- Non comandate il movimento dell’automazione se nel suo raggio di azione si trovano persone, animali o cose.
- E assolutamente vietato toccare parti del’automazione mentre il portone & in movimento!

- Le fotocellule non sono un dispositivo di sicurezza ma soltanto un dispositivo ausiliario alla sicurezza. Sono co-
struite con tecnologia ad altissima affidabilita ma possono, in situazioni estreme, subire malfunzionamenti o addi-
rittura guastarsi e, in certi casi, il guasto potrebbe non essere subito evidente. Per questi motivi, durante I'utilizzo
dell’automazione & necessario fare attenzione alle seguenti avvertenze:

- il transito & consentito solo se il portone & completamente aperto e fermo

- E ASSOLUTAMENTE VIETATO transitare mentre il portone si sta chiudendo!

- verificare periodicamente il corretto funzionamento delle fotocellule e dei sistemi di sicurezza.

1 - Bambini: un impianto di automazione garantisce un alto
grado di sicurezza, impedendo con i suoi sistemi di rilevazione il
movimento in presenza di persone o cose, e garantendo un’at-
tivazione sempre prevedibile e sicura. E comunque prudente
vietare ai bambini di giocare in prossimita dell’automazione e
per evitare attivazioni involontarie non lasciare i telecomandi alla
loro portata: non & un gioco!

2 - |l prodotto non & destinato ad essere utilizzato da persone
(bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali
siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o di cono-
scenza, a meno che esse abbiano potuto beneficiare, attra-
verso l'intermediazione di una persona responsabile della loro
sicurezza, di una sorveglianza o di istruzioni riguardanti I'uso
del prodotto.

3 - Anomalie: Non appena notate qualunque comportamento
anomalo da parte dell’automazione, togliete alimentazione elet-
trica al’impianto ed eseguite lo sblocco manuale. Non tentate
da soli alcuna riparazione, ma richiedete I'intervento del vostro
installatore di fiducia: nel frattempo I'impianto pud funzionare
come un’apertura non automatizzata, una volta sbloccato |l
motoriduttore come descritto piu avanti. In caso di rotture o
assenza di alimentazione, in attesa dell’'intervento del vostro
installatore o del ritorno dell’energia elettrica, I'automazione puo
essere ugualmente utilizzata. Occorre eseguire lo sblocco ma-
nuale del motoriduttore (fare riferimento al manuale istruzioni del
motore) e muovere manualmente il portone come si desidera.

4 - Comando con sicurezze fuori uso: se i dispositivi di sicu-
rezza presenti nell’impianto non dovessero funzionare corretta-
mente, & comunque possibile comandare il portone in modalita
“uomo presente”’ procedendo nel modo seguente:

01. Inviare un comando per azionare il portone, con un tra-
smettitore oppure con un selettore a chiave, ecc. Se tutto
funziona correttamente il portone si muovera regolarmente,
altrimenti procedere come di seguito;

02. Entro 3 secondi, azionare nuovamente il comando e man-
tenerlo azionato;

03. Dopo 2 secondi circa, il portone effettuera la manovra ri-
chiesta in modalita “uomo presente”; ciog, il portone
continuera a muoversi solo fino a quando verra mantenuto
azionato il comando.

IMPORTANTE! - Se i dispositivi di sicurezza sono fuori
uso, si consiglia di far eseguire la riparazione al piu pre-
sto, da un tecnico qualificato.

5 - Anche se ritenete di saperlo fare, non modificate I'im-
pianto ed i parametri di programmazione e di regolazione
dell’automazione: la responsabilita & del vostro installatore.

6 - Il collaudo, le manutenzioni periodiche e le eventuali ripa-
razioni devono essere documentate da chi le esegue e, il pro-
prietario dell’impianto deve conservare questi documenti. Gli
unici interventi che sono possibili allutente e che consigliamo
di effettuare periodicamente, sono la pulizia dei vetrini delle fo-
tocellule e dell’automatismo. Per impedire che qualcuno possa
azionare il portone, prima di procedere, ricordatevi di sbloccare
I'automatismo (fare riferimento al manuale istruzioni del motore)
e di utilizzare per la pulizia solamente un panno leggermente
inumidito con acqua.

7 - Smaltimento: Al termine della vita dell’automazione, assi-
curatevi che lo smantellamento sia eseguito da personale qua-
lificato e che i materiali vengano riciclati o smaltiti secondo le
norme valide a livello locale.



‘] O MANUEL D'UTILISATION (a remettre a I'utilisateur final)

Avant d'utiliser pour la premiere fois I'automatisme, faites-vous expliquer par l'installateur I'origine des risques résiduels et
consacrez quelques minutes a la lecture du guide « Instructions et avertissements pour I'utilisateur » qui vous est remis par
I'installateur. Conservez le guide pour pouvoir le consulter dans le futur, en cas de doute, et remettez-le, le cas échéant, au
nouveau propriétaire de |'automatisme.

ATTENTION ! - Votre automatisme est un équipement qui exécute fidélement vos commandes ; une utilisation
inconsciente et incorrecte peut le rendre dangereux :

- Ne commandez pas le mouvement de Pautomatisme si des personnes, des animaux ou des objets se trouvent
dans son rayon d’action.

- Il est absolument interdit de toucher des parties de I'automatisme quand la porte est en mouvement !

- Les photocellules ne sont pas un dispositif de sécurité mais uniquement un dispositif auxiliaire a la sécurité. Elles
sont construites selon une technologie extrémement fiable mais peuvent, dans des situations extrémes, connaitre
des problémes de fonctionnement ou méme tomber en panne; dans certains cas, la panne peut ne pas étre immé-
diatement évidente. Pour toutes ces raisons, il convient de faire attention aux éléments suivants lors de I'utilisation

de I'automatisme :

- Le transit n'est autorisé que si le portail est complétement ouvert et a I'arrét
- IL EST ABSOLUMENT INTERDIT de transiter pendant que le portail est en phase de fermeture!
- vérifier périodiquement le fonctionnement correct des cellules et des systémes de sécurité.

1 - Enfants : une installation d'automatisation garantit un degré
de sécurité élevé en empéchant avec ses systemes de détec-
tion le mouvement en présence de personnes ou d'objets et
en garantissant une activation toujours prévisible et sdre. Il est
toutefois prudent de ne pas laisser jouer les enfants a proximité
de I'automatisme et, pour éviter les activations involontaires, de
ne pas laisser a leur portée les émetteurs qui commandent la
manceuvre : ce n'est pas un jouet |

2 - e produit ne peut-étre utilisé par des personnes (dont des
enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales
sont limitées, ou ne disposant de I'expérience ou des connais-
sances nécessaires, a moins que celles-ci aient bénéficié, par
I'entremise d'une personne responsable de leur sécurité, d'une
surveillance ou d'instructions quant a I'utilisation du produit.

3 - Anomalies : En cas d'anomalie, débrancher I'automatisme
et procéder a un déblocage manuel. Ne tenter aucune répara-
tion, mais demander I'intervention d'un installateur de confiance
. I'appareil peut fonctionner sans toutefois étre automatisé des
que le réducteur aura été débloqué. En cas de panne ou
d'absence de courant, en attendant I'installateur ou le réta-
blissement du courant, I'automatisme peut encore étre utilisé.
Débloguer manuellement le réducteur (consulter le manuel du
moteur) et déplacer manuellement la porte.

4 - Commande avec sécurité hors d'usage : si les dispo-
sitifs de sécurité de I'appareil ne fonctionnent pas correcte-
ment. Mieux vaut commander la porte en mode « Présence
humaine » en procédant comme suit :

01. Envoyer une commande pour actionner la porte, a l'aide
d'un émetteur ou d'un sélecteur a clé, etc. Si tout fonc-
tionne correctement, le portail se déplacera normalement.
Dans le cas contraire, procéder comme suit :

02. Dans les 3 secondes, réactiver la commande et la garder
active ;

03. Apres 2 secondes environ, la porte passera en mode
« Présence humaine ». Elle continuera a bouger tant que
la commande sera activée.

IMPORTANT ! - Si les dispositifs de sécurité sont hors
d'usage, il est conseillé d'effectuer une réparation au

plus vite a I'aide d'un technicien qualifié.

5 - Méme si vous vous en sentez capable, mieux vaut ne pas
modifier l'installation ni les paramétres de programma-
tion, voire les réglages de I'automatisme : cette responsa-
bilité incombe a votre installateur.

6 - L'essai de fonctionnement, les opérations de maintenance
périodique et les éventuelles réparations doivent étre documen-
tés par la personne qui s'en charge et les documents doivent
étre conservés par le propriétaire de l'installation. Les seules
interventions accessibles a I'utilisateur et qu'il est conseillé d'ef-
fectuer régulierement sont le nettoyage des vitres des cellules
et de l'automatisme. Pour empécher que quelqu'un puisse
actionner la porte, avant d'intervenir, n'oubliez pas de débrayer
I'automatisme (v. manuel) et d'utiliser pour le nettoyage unique-
ment un chiffon légérement imbibé d'eau.

7 - Mise au rebut : a la fin de la vie utile de I'automatisme,
assurez-vous que le démantelement est effectué par du per-
sonnel qualifié et que les matériaux sont recyclés ou mis au
rebut en respectant les normes locales en vigueur.



‘] O MANUAL DE USO (para entregar al usuario final)

Antes de utilizar por primera vez la automatizacion, pedir al instalador que le explique el origen de los riesgos residuales y las
advertencias y dedicar algunos minutos tiempo a la lectura de presente manual. Conservar el manual por cualquier problema
que surja y recuerde entregarlo al nuevo propietario de la automatizacion en caso de reventa.

jATENCION! - La automatizacion es una maquinaria que ejecuta fielmente los mandos dados: un uso inconsciente

o inadecuado puede ser peligroso.

- No accionar la automatizacion cuando haya personas, animales o cosas en su radio de accion.
- Esta terminantemente prohibido tocar las partes de la automatizaciéon mientras el portén se esta moviendo.

- Las fotocélulas no son un dispositivo de seguridad, sino solamente un componente auxiliar de seguridad. Estan
fabricadas con tecnologia altamente fiable pero pueden, en situaciones extremas, tener problemas de funciona-
miento o averiarse y, en algunos casos, la averia podria no ser inmediatamente evidente. Por dichos motivos, du-
rante el uso de la automatizacion es necesario prestar atencion a las siguientes advertencias:

- Pasar solamente si el portén esta completamente abierto y parado.

- ESTA ABSOLUTAMENTE PROHIBIDO transitar mientras el portén se esta cerrando.

- Comprobar periédicamente el correcto funcionamiento de las fotocélulas y de los sistemas de seguridad.

1 - Nifios: un equipo de automatizacion garantiza un alto grado
de seguridad, impidiendo, con sus sistemas de deteccion, el
movimiento en presencia de personas 0 cosas, y siempre ga-
rantizando una activacion previsible y segura. Sin embargo, es
prudente prohibir a los nifios jugar cerca de la automatizacion
a fin de evitar activaciones involuntarias; no dejar los mandos a
distancia al alcance de sus manos: jno es un juguete!

2 - El producto no puede ser utilizado por personas (inclui-
dos los nifos) con capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
reducidas o0 bien carentes de experiencia o conocimiento, a
menos que sean vigilados por una persona responsable de su
seguridad o instruidos acerca del uso del producto.

3 - Anomalias: Apenas se advierta que la automatizacion no
funciona correctamente, cortar la alimentacion eléctrica de la
instalacion vy realizar el desbloqueo manual. No intentar la re-
paracion por cuenta propia, solicitar la intervencidon de un ins-
talador de confianza, mientras tanto el equipo puede funcionar
como una apertura no automatizada, una vez desbloqueado
el motorreductor, como se describe adelante. En caso de ro-
turas o de ausencia de alimentacion, mientras se espera
la intervencidn del instalador o que vuelva la corriente eléctri-
ca, la automatizacion puede usarse igualmente. Es necesario
efectuar el desbloqueo manual del motorreductor (tomar como
referencia el manual de instrucciones del motor) y mover ma-
nualmente el portén como se desee.

4 - Mando con seguridad fuera de uso: si los dispositivos
de seguridad presentes en el equipo no debiesen funcionar co-
rrectamente es posible accionar el portdn en modo “manual”
procediendo del siguiente modo:

01. Enviar una orden para accionar el portén, con un transmi-
sor o0 bien con un selector de llave, etc. Si todo funciona
correctamente el portédn se movera regularmente; de lo
contrario, proceder como se indica a continuacion.

02. Dentro de los 3 segundos, accionar nuevamente el mando
y mantenerlo accionado.

03. Después de aproximadamente 2 segundos, el portén rea-
lizara la maniobra solicitada en modo “manual”, es decir
que el portdn continuara moviéndose sélo mientras el man-
do se mantenga accionado.

iIMPORTANTE! - Si los dispositivos de seguridad estan
v

fuera de uso, se aconseja realizar la reparacion lo antes
posible solicitandolo a un técnico cualificado.

5 - Aunque considere saber hacerlo, no modifique el equipo
y los parametros de programacion y de regulacion de la
automatizacion: la responsabilidad es de su instalador.

6 - La prueba de uso, los trabajos de mantenimiento periddico
y las posibles reparaciones deben ser documentados por quien
los efectla y el propietario del equipo debe conservar estos
documentos La Unica intervencion que el usuario puede reali-
zar y que aconsejamos efectuar periddicamente, es la limpieza
de los cristales de las fotocélulas y del automatismo. Para que
nadie pueda accionar el portén, antes de proceder, recuerde
desbloquear la automatizacion (tomar como referencia el ma-
nual de instrucciones del motor) y utilizar para la limpieza Unica-
mente un parfo ligeramente humedecido con agua.

7 - Eliminacién Al final de la vida util de la automatizacion,
el desguace debe ser realizado por personal cualificado y los
materiales deben ser reciclados o eliminados segun las normas
locales vigentes.



‘] O BEDIENUNGSANLEITUNG (dem Endbenutzer zu iibergeben)

Bevor Sie die Automatisierung zum ersten Mal verwenden, lassen Sie sich von Inrem Installateur erklaren, wie Restrisiken ent-
stehen kdnnen, und nehmen Sie sich ein paar Minuten Zeit, um die vorliegende Anleitung zu lesen. Bewahren Sie die Anleitung
fur zukinftige Zweifelsfalle und Konsultationen auf und Ubergeben Sie diese ggf. einem neuen Besitzer der Automatisierung.

ACHTUNG! - lhre Automatisierung ist eine Maschine, die lhre Befehle getreu durchfiihrt; ein verantwortungsloser
und unsachgemaiBer Gebrauch kann sie gefahrlich machen:

- Verursachen Sie keine Bewegung der Automatisierung, wenn sich Personen, Tiere oder Gegenstédnde in ihrem
Bewegungsbereich befinden.

- Es ist strengstens verboten, Teileder Automatisierung wahrend der Torbewegung zu beriihren!

- Die Fotozellen (Lichtschranken) sind keine Sicherheitsvorrichtung, sondern nur eine Hilfseinrichtung zur Sicherheit.

Sie sind mit einer sehr zuverldssigen Technologie hergestellt, kénnen aber unter extremen Bedingungen Betriebssto-
rungen unterliegen oder defekt werden; in bestimmten Fallen kénnte der Defekt nicht sofort augenscheinlich sein. Aus

diesen Griinden miissen die folgenden Hinweise wahrend der Verwendung der Automatisierung beachtet werden:

- Der Durchgang ist nur gestattet, wenn das Tor ganz geo6ffnet ist und sich nicht bewegt;

- DER DURCHGANG IST UNTERSAGT, wenn sich das Tor schlieBt!

- Uberpriifen Sie den einwandfreien Betrieb der Lichtschranken (Fotozellen) und der Sicherheitssysteme in regel-

maBigen Abstédnden.

1 - Kinder: Eine Automatisierungsanlage gewahrleistet einen
hohen Sicherheitsgrad und verhindert mit ihren Schutzsyste-
men, dass sie sich in Anwesenheit von Personen und Gegen-
stdnden bewegt. Sie gewahrleistet eine immer vorhersehbare
und sichere Aktivierung. Als VorsichtsmaBnahme sollte man
aber Kindern verbieten, in der Nahe der Automatisierung zu
spielen, und man sollte die Fernbedienungen nicht in der Reich-
weite von Kindern lassen: es handelt sich nicht um ein Spiel!

2 - Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern)
mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis verwen-
det werden, es sei denn, eine fur ihre Sicherheit verantwortliche
Person Uberwacht sie oder unterweist sie im Gebrauch des
Produkts.

3 - Stérungen: Sobald Sie ein ungewohnliches Verhalten der
Automatisierung bemerken, schalten Sie die Stromversorgung
zur Anlage ab und flihren Sie die manuelle Entriegelung aus. Ver-
suchen Sie nie, selbst Reparaturen auszufiihren, sondern for-
dern Sie einen Eingriff durch den Monteur lhres Vertrauens an: In
der Zwischenzeit kann, nachdem Sie das Untersetzungsgetriebe
wie weiter vorne beschrieben entriegelt haben, die Anlage wie
eine nicht automatisierte Vorrichtung funktionieren. Bei Defekt
oder Stromausfall kdnnen Sie die Automatisierung trotzdem
verwenden, wahrend Sie auf lhren Installateur oder die Rlckkehr
der Stromversorgung warten. Hierzu muss der Antrieb manu-
ell entriegelt werden (siehe Gebrauchsanweisung des Motors),
dann kann das Tor nach Bedarf von Hand bewegt werden.

4 - Steuerung mit auBer Betrieb befindlichen Sicher-
heitsvorrichtungen: Sollten die in der Anlage vorhandenen
Sicherheitsvorrichtungen nicht korrekt funktionieren, kann das
Tor trotzdem im "Totmann"-Betriebsmodus bewegt werden.
Gehen Sie dazu wie folgt vor:

01. Einen Steuerbefehl zur Bewegung des Tors erteilen (bei-
spielsweise mit einem Sender oder dem Schllsseltaster).
Wenn alles ordnungsgeman funktioniert, wird sich das Tor
normal bewegen. Andernfalls folgendermaBen verfahren:

02. Innerhalb von 3 Sekunden erneut den Steuerbefehl erteilen
und das Bedienelement betatigt halten.

03. Nach etwa 2 Sekunden wird das Tor die verlangte Bewe-
gung im Betriebsmodus ,Totmann“ ausfihren; das Tor

wird die Bewegung also nur so lange fortsetzen, wie das
Bedienelement betétigt wird.

WICHTIG! - Wenn die Sicherheitsvorrichtungen nicht
funktionieren, sollte die Reparatur schnellstméglich von
einer Fachkraft durchgefiihrt werden.

5 - Auch wenn Sie glauben, Uber die Kenntnisse dazu zu ver-
flgen, verdndern Sie die Anlage und die programmierten
Parameter sowie die Einstellungen der Automatisierung
nicht: Inr Monteur ist fur die Ausfuhrung dieser Tatigkeiten ver-
antwortlich.

6 -Die Abnahmeprifung, die periodischen Wartungen und
eventuelle Reparaturen mussen von der Person, die diese Ar-
beiten ausfuhrt, dokumentiert werden und der Besitzer der An-
lage ist zur Aufbewahrung dieser Dokumente verpflichtet. Die
einzigen Arbeiten, die der Benutzer ausfihren darf und auch in
regelmaBigen Abstédnden ausfiihren sollte, sind die Reinigung
der Fotozellenglaser und die S&uberung der Automatisierung.
Um zu verhindern, dass jemand moglicherweise das Tor be-
tatigt, vergewissern Sie sich vor den nachfolgenden Arbeiten,
dass die Automatisierung entriegelt wird (siehe Gebrauchsan-
weisung des Motors). Verwenden Sie zur Reinigung nur ein mit
etwas Wasser befeuchtetes Tuch.

7 - Entsorgung: Versichern Sie sich, dass die Entsorgung am
Ende der Lebensdauer Ihrer Automatisierung von Fachpersonal
durchgeflhrt wird und dass die Materialien nach den &rtlich gel-
tenden Vorschriften recycelt oder entsorgt werden.




-l
o

‘] O INSTRUKCJA UZYTKOWANIA (kt6ra nalezy przekazaé koncowemu uzytkownikowi)

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy przeczytac niniejszy podrecznik i zwrdcic sie z prosba do instalatora o wyjasnienie
pochodzenia ryzyka resztkowego. Przechowywac podrecznik w celu przysztego uzycia i dostarczy¢ go ewentualnemu, nowe-

mu wiascicielowi automatyki.

UWAGA! - Automatyka jest maszyna, ktdora skrupulatnie wypetni Panstwa polecenia; nieodpowiedzialne i nieodpo-

wiednie uzycie automatyki moze by¢ niebezpieczne:

- Nie zleca¢ ruchu automatyki, jezeli w promieniu jej dziatania znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.
- Stanowczo zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy brama jest w ruchu!

- Fotokomérki nie sg urzadzeniami ochronnymi, a wytacznie pomocniczymi urzadzeniami bezpieczenstwa. Sa wy-
konane z zastosowaniem niezawodnej technologii ale, w ekstremalnych warunkach, moga dziata¢ w nieprawidtowy
sposob lub ulec uszkodzeniu i, w niektorych przypadkach, uszkodzenie to moze nie by¢é natychmiastowo widoczne.
W zwiazku z powyzszym, podczas uzycia automatyki nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na nastepujace ostrzezenia:
- przejazd jest dozwolony wytacznie, gdy brama jest catkowicie zamknieta i nieruchoma

- przejazd podczas zamykania bramy jest SUROWO ZABRONIONY!

- nalezy okresowo sprawdzaé¢ prawidiowe dziatanie fotokomodrek i systemoéw bezpieczenstwa.

1 - Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki stopien bezpieczen-
stwa uniemozliwiajgc, dzieki zastosowanym systemom odczy-
tu, ruch w obecnosci osob lub przedmiotdéw i gwarantujgc za-
wsze przewidywalne i bezpieczne uruchamianie. Pomimo tego,
zaleca sie zakazanie dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w
celu unikniecia przypadkowego uruchomienia, nie nalezy pozo-
stawia¢ pilotdw w zasiegu dzieci: urzgdzenie nie jest zabawka!

2 - Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby
(w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmy-
stowych bgdz umystowych lub przez osoby nieposiadajgce od-
powiedniego doswiadczenia i wiedzy, chyba ze znajdujg sie one
pod nadzorem osdb odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo i
zostaty przez te osoby przeszkolone w kwestiach dotyczgcych
uzytkowania produktu.

3 - Anomalie: W razie zauwazenia jakiejkolwiek anomalii nale-
zy natychmiastowo odcig¢ zasilanie elektryczne i odblokowad
automatyke w sposdb manualny. Nie nalezy samodzielnie wy-
konywac zadnych napraw, ale nalezy sie zwrdcié o pomoc do
instalatora. W migdzyczasie, po odblokowaniu motoreduktora
w sposob opisany ponizej, instalacja moze dziata¢ jako brama
niezautomatyzowana. W przypadku uszkodzen lub braku
zasilania, podczas oczekiwania ha pomoc instalatora lub przy-
wrdcenie energii elektrycznej, automatyka moze by¢ uzywana.
Nalezy odblokowa¢ motoreduktor w sposdb manualny (odpo-
wiednie wskazowki znajdujg sie w instrukcji obstugi silnika) i
manualnie przesuwac brame.

4 - Sterowanie przy niedziatajacych urzadzeniach zabez-
pieczajacych: jezeli urzadzania zabezpieczajgce obecne w
instalacji nie dziatajg w sposdb prawidtowy, mozliwe jest stero-
wanie bramg w trybie ,manualnym” postepujgc w nastepujacy
sposob:

01. Przy uzyciu nadajnika lub przetgcznika kluczykowego na-
lezy przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy. Jezeli
wszystko dziata w sposdb prawidtowy, brama bedzie sie
poruszata normalnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w
sposob opisany ponizej;

02. W ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzy¢ i przytrzymacd

przycisk stuzgcy do wydania polecenia;

03. Po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,w
obecnosci uzytkownika”, tzn. bedzie sie przesuwac wy-
tacznie podczas przytrzymywania przycisku stuzgcego do
wydania polecenia.

Vi

WAZNE! - Jezeli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca
sie jak najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifi-
kowanemu technikowi.

5 - Nawet jesli uwazacie Panstwo, ze jestescie w stanie zro-
bi¢ to samodzielnie, nie powinniscie wprowadzac¢ zmian w
instalacji i parametrach programowania i regulacji auto-
matyki: prace te powinny zosta¢ wykonane przez instalatora.

6 - Proba techniczna, okresowe prace konserwacyjne i ewen-
tualne naprawy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je
wykonujgce i przechowywane przez wiasciciela instalacji. Je-
dyne dziatania, ktére moze wykonac uzytkownik i ktére nalezy
przeprowadzac¢ okresowo to czyszczenie oston fotokomaorek i
automatyki. W celu uniemozliwienia uruchomienia bramy, przed
przystgpieniem do wykonywania dalszych dziatan, nalezy pa-
mietac, by odblokowac¢ automatyke (odpowiednie wskazdwki
znajduja sie w instrukciji obstugi silnika) i uzywac do czyszczenia
wylgcznie Sciereczki lekko zwilzonej woda.

7 - Usuwanie: Po zakoriczeniu okresu zywotnosci automatyki,
nalezy upewni¢ sie, ze prace demontazowe sg wykonywane
przez wykwalifikowany personel, a materiaty zostang poddane
recyklingowi lub usunigte zgodnie z lokalnymi normami.



volgende eigenaar van de automatisering.
bruik kan haar gevaarlijk maken:

vinden.

de automatisering de volgende zaken in acht te nemen:

1 - Kinderen: een geautomatiseerde installatie biedt een hoge
graad van veiligheid, doordat haar detectiesystemen ervoor
zorgen dat ze niet kan bewegen bij aanwezigheid van perso-
nen of zaken, en ze een activering garandeert die altijd te vo-
orzien en veilig is. Het is in ieder geval verstandig om kinderen
te verbieden in de buurt van de automatisering te spelen en de
afstandsbedieningen buiten hun bereik te houden om te voor-
komen dat ze per ongeluk in werking wordt gezet. Dit is geen
speelgoed!

2 - Het product is niet geschikt om gebruikt te worden door
personen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglike of
mentale beperkingen of die onvoldoende kennis en/of ervaring
hebben, tenzij deze onder toezicht of met instructies van een
persoon die verantwoordelijk is voor hun veiligheid het product
kunnen gebruiken.

3 - Storingen: Zodra u merkt dat de automatisering niet werkt
zoals ze zou moeten, dient u de stroomtoevoer naar de installa-
tie te onderbreken en haar handmatig te ontgrendelen. Probeer
niet zelf reparaties uit te voeren, maar wend u tot uw installa-
teur: in de tussentijd kan de installatie werken als een niet-ge-
automatiseerde toegangsopening, nadat de motor ontgrendeld
is, zoals verderop zal worden beschreven. In geval van de-
fecten of stroomuitval kan, in afwachting van uw installateur
of het terugkeren van de stroom, de automatisering op dezelfde
wijze (als niet-geautomatiseerde toegangsopening) worden ge-
bruikt. Hiervoor dient u de motor handmatig te ontgrendelen
(raadpleeg de instructiehandleiding van de motor) en beweeg
de poort handmatig naar wens.

4 - Bediening als de veiligheidsinrichtingen buiten gebru-
ik zijn: als de veiligheidsinrichtingen van de installatie niet naar
behoren functioneren, kan de poort in modus “mens aanwe-
zig” worden bediend. Ga als volgt te werk:

01. Stuur met een zender of een sleutelschakelaar, etc. een in-
structie om de poort te starten. Als alles correct werkt, zal
de poort op regelmatige wijze gaan bewegen. Als dit niet
het geval is, ga dan als volgt te werk.

02. Stuur binnen 3 seconden opnieuw de instructie en houd de
betreffende toets ingedrukt.

03. Na ongeveer 2 seconden zal de poort de gewenste bewe-
ging uitvoeren in modus “mens aanwezig”; dat wil zeg-
gen, de poort blijfft bewegen zolang de toets ingedrukt blijft.

BELANGRIJK! - Als de veiligheidsinrichtingen buiten ge-

1 O GEBRUIKSHANDLEIDING (te overhandigen aan de eindgebruiker)

Alvorens de automatisering voor het eerst te gebruiken, dient u zich door de installateur te laten informeren over de restrisico's
en deze handleiding te lezen. Bewaar deze handleiding voor toekomstige raadpleging en overhandig haar aan een eventuele

LET OP! - Uw automatisering is een machine die trouw uw opdrachten uitvoert; onverantwoord en oneigenlijk ge-
Laat de automatisering niet bewegen als er zich personen, dieren of voorwerpen binnen het bewegingsbereik be-

Het is ten strengste verboden om onderdelen van de automatisering aan te raken terwijl de poort in beweging is!
- De fotocellen zijn geen veiligheidsinrichting, maar slechts een hulpmiddel voor de veiligheid. Ze zijn met zeer

betrouwbare technologie vervaardigd, maar kunnen in extreme situaties defecten vertonen en zelfs kapotgaan. In
sommige gevallen is het defect niet direct zicht- of merkbaar. Daarom is het belangrijk om tijdens het gebruik van

- doorgang is alleen toegestaan als de poort volledig geopend is en stilstaat;
- HET IS TEN STRENGSTE VERBODEN om door de poort te passeren terwijl ze aan het sluiten is!
- controleer regelmatig of de fotocellen en veiligheidssystemen nog goed werken.

bruik zijn, wordt aanbevolen de reparatie zo snel moge-
lijk te laten uitvoeren door een gekwalificeerd technicus.

5 - Ook al denkt u het zelf te kunnen doen, breng geen wijzi-
gingen aan de installatie en/of de programmerings- en
instellingsparameters van de automatisering aan: uw in-
stallateur is aansprakelijk.

6 - Het testen, de periodieke onderhoudswerkzaamheden en
eventuele reparaties moeten gedocumenteerd worden door
degene die ze uitvoert en de eigenaar van de installatie moet
deze documenten bewaren. De enige werkzaamheden die de
gebruiker mag uitvoeren, en waarvan we aanbevelen dat de
gebruiker ze regelmatig uitvoert, zijn het reinigen van de gla-
asjes van de fotocellen en van de automatisering. Om te vo-
orkomen dat iemand de poort in beweging kan zetten, dient u
eraan te denken om, alvorens met het reinigen te beginnen, de
automatisering te ontgrendelen (raadpleeg hiervoor de instruc-
tiehandleiding van de motor). Gebruik voor de reiniging alleen
een licht met water bevochtigde doek.

7 - Afvalverwerking: Aan het eind van de levensduur van de
automatisering dient u ervoor te zorgen dat de ontmanteling
door gekwalificeerd personeel wordt uitgevoerd en dat de ma-
terialen worden gerecycled of verwerkt volgens de plaatselijk
geldende voorschriften.

Vi




'] O PYKOBOZACTBO NOJIb3OBATEJIAl (ana nepeaaun KOHEYHOMY Nnosib3oBaTesio)

Mepen nepBbIM UCMONb30BAHMEM CUCTEMbI aBTOMATU3aLUW/aBTOMATUUYECK/X BOPOT NONyUnTe OT NPEACTaBUTENA MOHTaXHOM op-
raHvsaumm HpopMaLmio 06 OCTaTOUHbIX PUCKaX M YAeMTe HEMHOTO BPEMEHW MPOUYTEHMIO HACTOALLErO PYKOBOACTBA. XpaHuTe
PYKOBOACTBO Ha Clyyall CMpaBoK B ByayLieM UM BO3MOXXHOW Nepeaayn n3aenvs HoBoMy BriagesibLy.

BHUMAHUE! - Cuctema aBTomaTnsauum - 3To o6opyfoBaHune, BbiNoJiHAOLLee KOMaHAbl nonb3oBaTtensa. He6pexxHoe nnu
HeHagnexallee eé NCNosib30BaHME MOXeT NPeACTaBiATb ONAaCHOCTb.

- He nogaBaliiTe KoOMaHAbl Ha BOPOTAa, KOrAa B 30He UX AeNCTBNA HAXOAATCA NNIOAU, )KUBOTHbIE N NOCTOPOHHUE NpeaMeTbl.

- KaTeropvmeCKw 3anpeuiaeTca TporaTtb 4acTm CUCTeMbl BO BpeMA nepemMmeLwjeHnA BOPOT!

- QoTopaTuMKM He ABNAKTCA 3alUTHbIMU YcTpoicTBamu. OHM ABAAIOTCA BCOMOraTesibHbIMM YCTPOMCTBAMM CUCTEM 3a-
wuTtbl. HecMoTpA Ha TO, YTO N3AENNA N3roToBJIEHbl C NUCMOJIb30BaHNEM CaMbIX HafléKHbIX TEXHONOMIM, B HUX MOTYT BO3-
HUKaTb HeNoNaAKM, a TakXKe U3HOC, KOTopble B OTAENbHbIX C/ly4asX COBCEM He o4eBUAHbI. 1o 3To NnpuymnHe npu aKcnnya-
Tauum cucTembl aBTOMaTU3aLM Heob6xo4MMo o6pallaTb BHMMaHMeE Ha ciegylollee:

- Mpoxopa yepes BopoTa paspeLlaeTcs TOMbKO KOraa OHY MOIHOCTbIO OTKPbITbI U CTOAT.

- KATEFTOPUYECKU 3ANPELLAETCA nepeceKkaTb Npoém BOPOT BO BpeMsA 3aKpbiTusa!

- Mepuoanyeckn npoBepAliTe NPaBWIbHOCTb PaboTbl poTOAATUMKOB 1 YCTPOICTB 6Ge3onacHoCTU.

1 - fleTu: crctema aBToMaTM3aumy obecneyrBaeT BbICOKYIO CTe-
neHb 6e30MacHOCTY, MOCTOAHHYIO U HaAEXHYlo paboTty. Kpome
TOro, 6narogapa Hannumo co6CTBEHHbIX CUCTEM 6e30MacHOCTU
OHa MOJIHOCTbIO UCKIIOYAET ABUKEHME BOPOT/POoneT Npu Hanu-
ynn NoAen NN NPegMEeTOB B 30HE UX AeNCTBUA. TemM He MeHee
JleTAM KaTeropuyeckun 3anpeLllaeTca urpatb B HEMoCpencTBeH-
Hol 6nM30CTU OT cUCTEMbl. XpaHuUTe MNynbT AUCTAHLMOHHOTO
yrnpaBfieHVsA CMCTEMOI/BOPOTaMU B MeCTe, HEAOCTYNHOM AeTAM.
MoMHWTE, UTO 3TO He UrpyLIKa.

2 - i3genve He npefHa3HayeHO ANA 3KCnUlyaTauuu nmMuamu
(Bkntouaa peten) dusmyeckne, NCUXmMUYecKUe WM YMCTBEHHble
CNOCOBGHOCTN KOTOPbIX OrpaHMYEHbl, a TakKe nnuammn He obna-
JaoLWUMM JOCTAaTOYHbIMU 3HAHWAMMK U HaBblKaMW, €CJIN OHU He
NPOLWN HEOOXOAUMBIA UHCTPYKTaX MO MCMONb30BaHUIO M3fe-
NS Nof PyKOBOACTBOM OTBETCTBEHHOIO NMLA.

3 - Henonagku MNpy o6HapyXeHWM HEMONAAKN UM aHOMaNui B
paboTe HemeANEHHO OTKIIUUTE CUCTEMY OT SNEKTPUUECKON CETM
1 3abnokupynTe eé mexaHndyecku. He nbitantecb NpoBoanuTb pe-
MOHT CaMOCTOATeNIbHO. Bbl30BUTE YNMOAHOMOUYEHHOro cepBuC-
Horo cneyunanucrta. [lo npuxopa cneuynanucrta BopoTta/ponseTbl
MOXHO OyfeT OTKpbIBaTb BPYUHYIO, NpeABapuTesibHO pa3bnoku-
poBaB MOTOP-peaAyKTop, Kak onvucaHo ganee. Mpu nonomke nnun
OTCYTCTBMWN HanpsXKeHUA B J/IeKTPUYECKON ceTu, BO Bpems
OXunaaHnA BO30OHOBNEHUA MOAauM SHePruyM Unu nprxopa cre-
LUuanucta nNo PemoHTY BOpOTamu/ponsieTamn MOXKHO MOMb30-
BaTbCA B PYYHOM pexume. [nsa sToro cnegyeT pa3bnokmpoBatb
MOTOP-PeayKTop (CM. pyKOBOACTBO MO 3KCMNJlyaTaLmm ABuUratens)
1 OTKPbITb/3aKpbiTb BOPOTA UK POSINIETbI BPYYHYIO.

4 - YnpaBneHue npu oTK/IOUYEHHDbIX YCTPoIcTBax 6e3onacHo-
cTu: ECnu ycTaHOBIIEHHDBIE B CUCTEME YCTPOICTBa 6€30MacHOCTL
paboTaloT HEKOPPEKTHO, MOXHO YNPaBNATb BOPOTaMM B peXMME
«MpucyTcTBUE YenoBeKa» creayLM 06pasom:

01. MNoganTe KomaHZy BOpPOTaM C MynbTa AWCTaHLUUOHHOTO
ynpaBneHvsa nnu nepeknoyatenem. Boporta JomKHbI BbINO-
HUTb KomaHgy. Ecnn aToro He mpownsowno,nencTByinTe, Kak
onuncaHo fanee.

02. B TeueHune 3 cekyHp elé pa3 noganTe KOMaHay v gepkuTe
KHOMKY Ha)KaToW Uy nepeknioyaTesib BKIAYEHHbDIM;

03. lMpumepHO Yepe3 2 ceKyHAbl BOPOTa BbIMOMHAT Tpebyemyio
KomaHzy B pexume «lpucyTcTBue yenoBekar, T.e. BOPOTa
6ynyT NepemMeLlaTbCs TONbKO NpY AeNCTBUMN Ha COOTBETCTBY-
0N OpraH ynpasneHus (HaxaTrn KHOMKK, MOBOPOTe nepe-

Vil

Kn4artena.

BHUMAHUWE! - MNMpun HencnpaBHOCTN 3aLUTHBIX YCTPONMCTB
peKkoMmeHAyeTCcA NPOBeCTU PeMOHT Kak MOXHO GbicTpee.

5 - [laxke Npu NOHMMaHWK NpoLiecca, He N3MeHANTe HaCTPOMKN
1 napamMeTpbl CUCTEMbI: 3TO IO/KEH AenaTb Cneunanunct.

6 - VcnbiTaHus, nepuoguyeckoe TexHMYecKoe obcnykmBaHue
N PEMOHT AOMKHblI AOKYMEHTUPOBaTbCcA obcCnyKuBatoLlen op-
raHusaumveinn. Konum gaHHbIX JOKYMEHTOB AOMKHbl XPaHUTbCA Y
Bnagenbua cuctembl. EAMHCTBEHHaA onepauus, KOTOPY MOXeT
NPOBOAUTb BNageneL - 3To Neproanyeckan YncTka cTékon gpoto-
NaTYMKOB 1 KOMMOHEHTOB CUCTEMbI aBTOMaTU3aLun. Bo nsbexa-
HMEe HeCaHKLMOHUPOBAHHOIO WMCMONb30BaHUS CUCTEMbl Mepeq,
HayaJioM NpoBeAeHNA PaboT He 3abbiBaliTe 0 €€ 6IOKMPOBKe (CM.
YKa3aHuA B PYKOBOACTBE MO 3KCMyaTauuun asuratens). Yncrky
NPON3BOANTE YNCTOW BETOLLbIO, CJZIerka CMOYEHHOM BOAOM.

7 - YTunusauymsa: Mo oKoHYaHUM CpoKa CyObl CMCTeMbl AEMOH-
TUPYITe €€ KBaNMMPpMUMPOBaHHbBIM NEPCOHANIOM U YTUIIM3NPYITE
KOMMOHEHTbl B COOTBETCTBUM C TpebOoBaHMAMYN AeNCTBYIOLEro
3aKoHofaTeNbCTBa.



‘] O CALISTIRMA KILAVUZU (son kullaniciya teslim edilecektir)

Otomasyonu ilk defa kullanmadan énce kurulumu yapandan, kalinti risklerin kaynagini agiklamasi ve bu kilavuzu okumak igin
birkac dakika ayirmasini isteyin. Emin olmadiginiz hususlarla ilgili basvurmak icin bu kilavuzu saklayin ve otomasyonun yeni sa-

hiplerine iletin.

DIKKAT! - Otomasyonunuz, komutlarinizi aynen yerine getiren bir makine olup ihmalci ya da diizgiin olmayan kul-

lanimi bunu tehlikeli hale getirebilir:

- Calisma menzili icerisinde insan, hayvan ya da nesne varsa otomasyon kontrollerini asla etkinlestirmeyin.

- Kapi1 hareket ederken otomasyonun parcasina asla dokunmayin!

- Fotoseller bir giivenlik cihazi degil, yardimci bir giivenlik cihazidir. Asin giivenilir teknolojiyle imal edilmislerdir,
ama uc¢ durumlarda arizalanabilir ve hatta hi¢ calismayabilir. Bazi durumlarda ariza durumu aninda anlasilir. Bu ne-

denlerle, otomasyon kullanilirken asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:
- transit gecise ancak kapi tamamen acik ve hareketsizse izin verilir

- kap1 kapanirken ASLA transit gecis yapmayin!

- fotosellerin ve giivenlik sistemlerinin dogru calistigini periyodik olarak kontrol edin.

1 - Cocuklar: bir otomasyon sistemi, kisilerin veya nesnele-
rin varliginda hareketi 6nlemek icin algilama sistemini kullana-
rak ve surekli 6ngorulebilir ve glvenlik etkinlestirme saglayarak
yUksek bir glivenlik seviyesi saglar. Bununla beraber gocuklarin,
otomasyonun yakininda oynamamalarinin saglanmasi onerilir.
Yanliglkla etkinlestirilmesini dnlemek icin uzaktan kumandalari
cocuklarin erisemeyecegi yere koyun: Bu bir oyuncak degildir!

2 - Bu Urdin, glvenlikten veya gézetimden sorumlu kisi tarafin-
dan Urtn kullanimiyla ilgili uygun yonergeler saglanmadikca fi-
ziksel, duygusal veya zihinsel yetenekleri azalmis yada deneyim
veya beceri eksikligi bulunan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullanilmak Uzere tasarlanmamigtir.

3 - Anizalar: otomasyonun anormal calistigl gorulirse elektrik
guc kaynaginin sistemle olan baglantisini kesin ve disli motoru
manuel olarak serbest birakin. Asla onarm girisiminde bulun-
mayin; yardim igin bulundugunuz yerdeki tesisat¢iya basvurun.
Bu arada, disli motor bu belgede asadida aciklandidi Uzere ser-
best birakildiktan sonra sistem manuel bir erisim noktasi olarak
kullanilabilir. Bir ariza ya da elektrik kesintisi durumunda,
tesisatcl ya da elektrik guc kaynaginin dénmesini beklerken oto-
masyon hala kullanilabilir. Digli motoru manuel olarak serbest
birakin (motor talimat kilavuzuna basvurun) ve kaplyl gerektigi
sekilde manuel olarak hareket ettirin.

4 - Bozuk givenlik cihazlarinin kontrolii: sistemde glvenlik
cihazlan anzalanirsa kapi asagidaki sekilde “calismaya devam
et” modunda kontrol edilebilir:

01. Anahtarla ¢alisan bir selektér anahtar ya da bir verici vb. ile
kaply! etkinlestirmek igin bir komut gonderin. Ariza yoksa
kap! diizgUnce kapanir; aksi halde asagidaki islemleri yapin;

02. Kumanday: etkinlestirin ve (¢ saniye basili tutun;

03. Yaklaslk 2 saniye sonra kapi istenen manevrayl “¢aligsma-
ya devam et” modunda gerceklestirir; yani, kumanda basil
tutuldugu strece kapi hareket etmeye devam eder.

ONEMLI! - Giivenlik cihazlan anzaliysa en kisa zamanda
yetkin bir teknisyen tarafindan onarilmalarini 6neririz.

5 - Beceri sahibiz olsaniz bile, sistemde ya da otomasyonun
programlama ve ayar parametrelerinde asla degisiklik
yapmayin: bu islem tesisatcinin sorumlulugundadir.

6 -Test islemleri, periyodik bakim ve her tirlt onarm bu islemle-
ri gerceklestiren kisi tarafindan belgelendiriimeli ve ilgili belgeler
sistemin sahibi tarafindan saklanmalidir. Kullanicinin yapabilece-

gi ve periyodik olarak yapmanizi dnerdigimiz tek islem fotosel
merceklerinin ve otomasyonun temizligidir. Herhangi birisinin
kaply! etkinlestirmesini dnlemek igin islemlere devam etmeden
Once otomasyon sistemini serbest birakin (motor talimat kilavu-
zuna basvurun). Temizlik icin hafif nemli bir bez kullanin.

7 - Bertaraf: Otomasyonun kullanim émrU doldugunda yetkin
personel tarafindan bertaraf edildiginden ve malzemelerin ge-
cerli yerel standartlara gére geri donUstUruldiginden veya hur-
daya ayrildigindan emin olun.
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