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1 Ostrzezenia

Przed przystapieniem do montazu przeczytaj instrukcje. Zawiera ona wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa,
instalowania, uzytkowania i serwisowania.

Aby utatwi¢ korzystanie z instrukcji, opisuje ona chronologicznie kolejne fazy instalacji. Operacje nie opisane w tej
instrukcji nie sg dozwolone. Niewtasciwe uzytkowanie moze uszkodzic produkt i spowodowaé zagrozenie dla ludzi
lub innych obiektow.

Przechowuj te instrukcje dla przysztego wykorzystania.
Ta instrukcja, projekt i wykonanie urzadzenia, sg w petni zgodne z obowiazujacymi normami i przepisami.

Biorac pod uwage zagrozenia, ktére mogg wystapi¢ podczas instalacji i uzytkowania SIGNO, konieczne jest, aby
proces instalacji byt scisle zgodny z odpowiednimi normami i przepisami a w szczegolnosci:

eZanim rozpoczniesz montaz, sprawdz, czy dodatkowe urzadzenia i materiaty bedg potrzebne do  jego wykonania,

z uwzglednieniem specyfiki tego konkretnego przypadku.

*System nie moze by¢ uzywany, zanim nie zostanie przekazany do eksploatacji - jak opisano w rozdziale 18:
"Testy i przekazanie do eksploataciji".

eOpakowanie produktu musi by¢ zutylizowane zgodnie z odpowiednimi przepisami.

eNie modyfikuj zadnych elementéw urzadzenia, o ile nie przewiduje tego instrukcja. Moze to spowodowac
nieprawidtowe dziatanie i uszkodzenie. NICE nie odpowiada za uszkodzenia wynikle z modyfikacji produktu.

eNie zanurzaj elementéw automatyki w wodzie lub innych ptynach. W czasie instalacji chron centrale i inne otwarte
urzadzenia przed woda.

W przypadku, gdyby ptynne substancje dostaty sie jednak do wnetrza urzadzen, natychmiast odtgcz zasilanie
i skontaktuj sie z Serwisem NICE. Uzywanie SIGNO w tych warunkach moze byé niebezpieczne.

eChron elementy zestawu SIGNO przed Zrédtami ciepta i otwartym ogniem, ktére moga je uszkodzi¢, spowodowac
niewtasciwe dziatanie, pozar lub wywota¢ inne niebezpieczenhstwo.

*\W czasie dluzszych przerw w eksploatacji nalezy wyjaé z sitownika akumulator awaryjny (opcja) i ztozy¢ go
w suchym miejscu, by unikng¢ wycieku szkodliwych substancji.

eCentrale sterujgca podtaczaj TYLKO do linii zasilajacej wyposazonej w uziemienie.

*\Wszystkie operacje wymagajace otwarcia pokrywy SIGNO muszg by¢ przeprowadzone po odtaczeniu urzadzenia
od zasilania. Jezeli wytacznik zasilania nie moze by¢ bezposrednio nadzorowany - zaopatrz go w tabliczke:
"UWAGA: PRACE KONSERWACYJNE W TOKU".

*\W przypadku zadziatania bezpiecznika automatycznego lub topikowego, musisz przed ponownym wigczeniem
urzadzenia zidentyfikowac i usunaé przyczyne przecigzenia.

Jezeli ta instrukcja nie wystarczy do rozwigzania napotkanych problemow - skontaktuj sie z Serwisem NICE - POLSKA.

2 Opis produktu

SIGNO jest elektromechanicznym sitownikiem, wyposazonym w ptyte podstawy, uchwyt dla mocowania ramienia
ptaskiego i centrale sterujgca.

Urzadzenie osigga potozenia krancowe (ograniczniki otwarcia i zamkniecia) podczas fazy zwolnionego
ruchu, z ciggta kontrolg obcigzenia silnika.

Dzieki uktadom kontroli, kazda przeszkoda w zasiegu ruchu ramienia jest natychmiast rozpoznawana,
powodujgc natychmiastowe odwrdcenie ruchu (funkcja amperometryczna). System moze pracowacé w
trybie MANUALNYM, POLAUTOMATYCZNYM lub AUTOMATYCZNYM z dodatkowymi funkcjami typu:
"zamknij po FOTQO", "zamknij zawsze" i z mozliwoscig sterowania swiattami semaforowymi. Centrala posiada
licznik cykli pracy - co umozliwia zaplanowanie obstugi serwisowej. Posiada tez gniazdo systemu SM dla
osadzenia odbiornika radiowego SMXI lub SMXIS. Dla wszystkich wersji dostepne sg akcesoria dodatkowe.

SIGNO 3 . szlaban z ramieniem o dtugosci 3m
SIGNO 4 . szlaban z ramieniem o dtugosci 4m
SIGNO 6 . szlaban z ramieniem o diugosci 6m



2.1 Ograniczenia zastosowania

SIGNO3 finc a 3m ) SIGNO4 fino adm SIGNOE fino a 6m SIGNOE fino a 8.5m
asta completamente accessoriata asta completamente accessoriata asta compl e yriata con WA24 (asta) dotata di appoggio mobile,
con limitazione di velocita fino a 3.75m con limitazione di velocita con limitazione di velocita
. 4 6 8.5

— — ]

Lunghezza asta (m)

N.B. Le aste tonde non prevedono
l'utilizzo di accessorn (solo WATT)

3 Instalowanie

Systemy automatyki bram i drzwi muszg by¢ instalowane wytacznie przez wykwalifikowany personel
w petnej zgodzie z obowigzujgcymi normami. Przed przystgpieniem do montazu uwaznie przeczytaj
tg instrukcje.

3.1 Kontrola i przygotowanie wstepne

® Sprawdz, czy opakowanie jest nie uszkodzone. Po zdjeciu pokrywy i drzwiczek upewnij sie, ze zestaw
zawiera wszystkie elementy (zgodnie z rys. 1)

4 kotwy M12

4 podktadki 12mm

4 nakretki samohamowne M12

2 wkrety 4.2x9.5mm

1 obejma ramienia

1 para kluczykoéw do wysprzeglania
1 para kluczykoéw do otwarcia pokrywy
4 Sruby M8x16

1 ptyta podstawy

1 ostona mocowania ramienia

1 zaslepka z logo NICE

1 zaslepka ramienia

e Sprawdz zgodnie z rys. 2, czy miejsce montazu uwzglednia wymiary szlabanu. UWAGA! - ustal, czy
ramie bedzie zamontowane "na prawo" (R), czy "na lewo" (L).
e Sprawdz, czy zadne przeszkody nie znajdujg sie w obszarze dziatania ramienia.

e Sprawdz, czy miejsce posadowienia szlabanu jest wystarczajgco stabilne i ma odpowiednie rozmiary.

¢ Upewnij sie, ze otoczenie miejsca montazu szlabanu zapewni tatwg i bezpieczng instalacje.

e Upewnij sie, ze miejsca montazu dodatkowych akcesoridw sg tak dobrane, aby zabezpieczy¢ je przed
uszkodzeniem, a powierzchnie montazu sg odpowiednio trwate.



3.2 Typowa instalacja (rys. 3)

. Signo

. Ramie aluminiowe

. Przetaczniik kluczykowy

. Podstawa pod przetacznik

. Podstawa pod fotokomorki

. Fotokomorki

. Listwa ochronna gumowa

. Listwa bezpieczenstwa lub listwa ochronna gumowa
. Btyskajace Swiatta ostrzegawcze
10. Czerwone nalepki ostrzegawcze
11. Antena

12. Lampa ostrzegawcza

OCONOOOPRWN-=-

3.3 Montaz

1. Osadz ptyte podstawy w betonowym fundamencie odpowiedniej wielkosci. Plyta musi leze¢ w ptaszczyznie
fundamentu, wypoziomowana, z czystg powierzchnig gérng. Nie uszkodz gwintu kotw wystajgcych z ptyty.
Pamietaj o przeprowadzeniu rurek dla przewodéw elektrycznych (rys. 4).

UWAGA! - ptyta musi by¢ réwnolegta do ramienia.

2. Ustaw SIGNO na ptycie podstawy i mocno dokreé dostarczonymi podktadkami i Srubami (rys. 5).

3. W razie potrzeby zmieh pozycje sprezyny, przektadajac jg na lewg strone (rys. 7). UWAGA! - dla sprezyny
nienapietej ramie powinno byl ustawione pionowo.

4. Zamocuj ramie szlabanu za pomoca obejmy i czterech Srub (rys. 6).

5. Przeprowadz procedure wysprzeglenia (rozdziat 8 "Awaryjne podnoszenie szlabanu").

6. Sciagnij ramie do pozycji poziomej i zamontuj wyposazenie dodatkowe.

7. Wywaz ramie obracajgc napinacz sprezyny (rys. 8). Ramie jest prawidlowo wyréwnowazone, gdy ustawione
w pochyleniu 45° nie ma tendencji do samoczynnego opadania ani podnoszenia. UWAGA - po wywazeniu
ramienia dokre¢ nakretke napinacza.

8. Potozenie poziome i pionowe mozna wyregulowaé za pomocg nastawialnych ogranicznikéw ruchu (rys. 9).

9. Zasprzeglij ponownie szlaban.

10. Pomocg w wywazeniu ramienia SIGNO moze by¢ przetozenie zaczepu sprezyny na inny otwor (rys. 10).

3.4 Podtaczenie do linii zasilajacej
Podtacz linie zasilajacg 230V do odpowiednich zaciskéw centrali.



3.5 Schemat elektryczny

Ponizszy rysunek przedstawia widok ptyty centrali z zaznaczonymi gtéwnymi elementami i ztgczami

elektrycznymi.
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3.6 Opis potaczen

1-2 Faza - Zero = zasilanie

3-4 Lampa ostrzegawcza = wyjécie dla zasilania lampy 24Vps max 25W

5-6 Elektrozamek/przyssawka = wyjscie 24Vps max 500mA

7-8 Fototest = wyjécie zasilajgce fotokomorke nadawcza TX (przy witgczonym fototescie)
9-10 24 Vps = wyjscie serwisowe 24Vps max. 200mA

11 Wspdiny = wspolny dla pozostatych wejsé i wyjs¢

12 Kontrolka = wyjécie lampki kontrolnej (Swieci = szlaban podniesiony, nie swieci =

opuszczony, blyska szybko = zamykanie, blyska wolno = otwieranie)

13 Oswietlenie pomocnicze = wyjscie (matej mocy!) 24V/10W sterujgce dodatkowym oswietleniem (wigcza
sie na poczatku ruchu i wytgcza sie 60 sekund po jego zakonczeniu)

14 Lampka serwisowa = wyjscie lampki (diody) serwisowej

15 Synchronizacja = wyjscie dla synchronizacji dwoch szlabanow

16 Stop = wejscie linii bezpieczenstwa STOP normalnie zwarte (NC), lub ze statym
oporem 8,2kQ2

17 Foto = wejscie typu NC dla linii bezpieczenstwa (fotokomérki, listwy pneuma-
tyczne) aktywne przy ruchu zamykania

18 Krok-po-kroku = wejscie sterujgce w sekwenciji: otwiera - stop - zamyka - stop - otwiera ...

19 Otwiera = wejscie sterujgce w sekwencji: otwiera - stop - otwiera - stop - otwiera ....

20 Zamyka = wejscie sterujgce w sekwencji: zamyka - stop - zamyka - stop - zamyka ...

Antena = wejscie dla podtgczenia anteny odbiornika radiowego

Akumulator = wejscie dla podtgczenia akumulatorow awaryjnych

3.7 Uwagi dotyczace polaczen

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo instalatora i unikngé uszkodzenia urzgdzenia, nalezy zawsze przed
wykonaniem jakichkolwiek potaczen lub wpieciem odbiornika radiowego odtaczy¢ zasilanie centrali
(réowniez akumulator awaryjny - jezeli jest uzywany).

Wykonaj podtaczenia, postugujac sie schematem z par. 3.5 i przestrzegajac ponizszych zalecen:

e Przewdd zasilajgcy centrale powinien mie¢ przekréj 3 x 1.5mm2 (faza, zero, uziemienie). Przy
odlegtosci pomiedzy centralg i miejscem uziemienia wiekszej niz 30 m, elektroda uziemiajgca
powinna by¢é umieszczona w bezposrednim sgsiedztwie centrali.

Dla podtgczenia lampy ostrzegawczej i elektrozamka polecamy przewdd o przekroju nie mniejszym
niz 1 mmz2.

Dla potaczen niskonapieciowych linii bezpieczehstwa uzyj przewodow o przekroju nie mniejszym
niz 0.25 mma2 (uzyj przewoddéw ekranowanych jezeli ich dtugos¢ przekracza 30 m. Podtgcz ekran
do uziemienia - tylko przy centrali).

e ZwrO¢ uwage na urzadzenia z okreslong biegunowosciag (lampa, elektrozamek, fototest, serwis itp.).

e Wejscia typu NC (normalnie zwarte), jezeli nie sg uzywane, nalezy zmostkowac z zaciskiem 11.
Nieuzywane wejscia NO (normalnie otwarte) pozostawiamy nie podtaczone.

e Styki na wejsciach muszg by¢ typu mechanicznego (bezpotencjatowe). Kontakty typu: "PNP, "NPN",
"Open Collector" itp. nie sg dopuszczalne.

3.8 Opis wejscia STOP
Centrala moze wspotpracowaé z dwoma rodzajami wejscia STOP:
e Wejscie typu NC: dla podiaczenia urzadzen z wyjsciem normalnie zwartym (ustawienie fabryczne).
e Wejscie ze statym oporem: dla urzadzen z wyjsciem o statej rezystancji 8.2kQ (listwy bezpie-
czenstwa). W tym przypadku centrala mierzy rezystancje pomiedzy wejsciem STOP a wejsciem
wspolnym i zatrzymuje (lub uniemozliwia) ruch gdy wartos¢ tego oporu wychodzi poza zakres
8.2KQ +/- 50%.
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Aby zaprogramowa¢ wejscie STOP:

1 23456728910 11 12

1. Ustaw przetaczniki, jak obok.

2. Wykonaj procedure "zapamietania” (par. 4.4), ktéra pozwoli zapamietaé¢ centrali aktualny stan wejscia
STOP i przyja¢ go, jako normalny. Kazda zmiana na wejsciu spowoduje zablokowanie ruchu.

1 23456728910 1112

3. Przywrdé pierwotne ustawienie przetgcznikow.

Uwaga - po zakohczeniu programowania, dioda STOP musi pozosta¢ zapalona, co potwierdzi prawidtowy
przebieg procedury.

3.9 Fototest

Fototest jest idealnym rozwigzaniem, gdy chodzi o niezawodnos¢ urzadzen bezpieczehstwa i umozliwia
osiggniecie "kategorii 2" w my$l normy UNI EN 954-1 (wydanie 12/1998), w odniesieniu do potgczenia
centrali sterujgcej z liniami bezpieczenstwa. Aby go zastosowac, podigcz fotokomorki, jak pokazano
ponizej i ustaw przetgcznik programowania 7 na ON (do géry).

N L=TR=RT
X RX X RX
@ FOTO @ FOTO @
12 12345 12 12345
SRR NSRS NI SESAINIES]
L A 19—
—l sl
L 7

Przed kazdym rozpoczeciem ruchu wszystkie linie bezpieczenstwa beda sprawdzane, i manewr rozpocznie
sie tylko wtedy, gdy test wypadnie pozytywnie.

3.10 Kontrola potaczen

Ponizsze czynnosci bedg przeprowadzane na dziatajgcych obwodach. Niektore elementy sg pod napieciem
sieci, i dlatego sg bardzo niebezpieczne! Zachowaj ostroznosc¢ i nie pracuj sam - bez pomocnika.

Po wykonaniu potaczen nalezy przeprowadzi¢ opisane ponizej czynnosci kontrolne:

¢ Podiacz zasilanie i natychmiast sprawdz obecnosc¢ napiecia 230Vpp na zaciskach 1-2 oraz napiecia
pomiedzy 28 i 33Vps na zaciskach 9-10. Jezeli warto$ci zmierzonego napiecia réznig sie od podanych,
niezwtocznie odtgcz zasilanie i uwaznie sprawdz potaczenia i napiecie sieci.

e Po okoto 2 sekundach od wigczenia zasilania, dioda OK powinna zacza¢ migac¢ regularnie co sekunde,
informujac w ten sposéb o prawidtowej pracy centrali.

e Sprawdz, czy diody wejs¢: STOP i FOTO sg zapalone (linie bezpieczenstwa aktywne), a diody
odpowiadajace wejsciom: KROK PO KROKU, OTWIERA i ZAMYKA muszg by¢ zgaszone (przy
braku komendy sterujacej). Jezeli jest inaczej - sprawdz potaczenia i stan dotaczonych urzadzen.

Sprawdz, czy wszystkie linie bezpieczenstwa reagujg prawidtowo (STOP, FOTO, listwy). Stan
alarmowy powinien spowodowac¢ zgaszenie diody odpowiadajgcej wejsciu STOP lub FOTO.

o Wysprzeglij szlaban i sprawdz czy:
| Ramie jest wywazone - jezeli nie, skoryguj naciag sprezyny.
a Ramie swobodnie i bez Zadnych oporéw porusza sie w catym zakresie skoku roboczego.
Q Wylaczniki krancowe pracujg prawidtowo: przy ramieniu opuszczonym powinna zgasngc
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tylko dioda mikrowytgcznika zamykania, przy ramieniu podniesionym do pionu - powinna zgasnac
dioda otwierania. Jezeli jest odwrotnie, odtgcz zasilanie i obré¢ wtyczke przewodu krancéwek.

Q Ustaw ramie pod katem okoto 45° i zasprzeglij mechanizm. Lekko porusz ramieniem, az
sprzegto "kliknie".

e  Sprawdz, czy ramie rusza we wtasciwg strone:
a Nacisnij przycisk "ZAMYKA" - ramie powinno ruszy¢ w doét.
] Jezeli ruszyto do gory - zatrzymaj je, ponownie naciskajgc "ZAMYKA", odtacz zasilanie i zamien
miejscami przewody zasilajgce silnik w ztgczu na ptycie centrali oraz obré¢ wtyczke krancowek.
a Niezaleznie od kierunku pierwszego ruchu ramienia, zalecamy aby natychmiast zatrzymac
ruch przez powtérne nacidniecie przycisku "ZAMYKA".

4 Programowanie i regulacje

Jezeli wszystkie powyzsze testy wypadty pozytywnie, mozna uruchomié procedure rozpoznawania
potozen granicznych. Jest ona niezbedna, poniewaz centrala SIA20 musi "znac" droge, jakg pokonuje
ramie od potozenia "ZAMKNIETE" (pozycja 0) do potozenia OTWARTE (pozycja 1).

Proces poszukiwania potozen granicznych mozna zrealizowa¢ w dwéch trybach: poczatkowego, lub
automatycznego poszukiwania potozen ogranicznikéw ruchu. Mozliwe jest tez skorygowanie pozycji RA
i RC (poczatkowo okreslanych automatycznie) w procesie recznego przeprogramowania.

o RA
! "~
Potozenie 0: szlaban zamkniety - odpowiada zatrzymaniu ramienia w ¥
. . . . . . . ! /I
poziomie przez mechaniczny ogranicznik zamkniecia. v
Potozenie RC: potozenie, w ktérym szlaban zwalnia podczas zamykania. !
- RC
Potozenie RA: potozenie, w ktérym szlaban zwalnia podczas otwierania. A st
_: :/ ,’ et
NP st
Potozenie 1: szlaban otwarty - odpowiada zatrzymaniu ramienia w é‘.‘::::::::::::::::::::' 0

pionie przez mechaniczny ogranicznik otwarcia.

4.1 Poczatkowe poszukiwanie potozen granicznych

Ta procedura jest wykonywana automatycznie, jako pierwszy manewr po pierwszym uruchomieniu nowego
szlabanu.

P

Aby uruchomié¢ "Poczatkowe poszukiwanie potozen granicznych":

1. Wysprzeglij mechanizm, ustaw ramie mniej - wiecej po srodku (aby mogto swobodnie ruszy¢
w dowolng strone), zasprzeglij i porusz lekko, az "kliknie" sprzegto.

2. Nacisnij przycisk "ZAMYKA" (lub podaj impuls na jedno z wejs¢ sterujgcych) i pozwdl centrali wykonaé
powolne zamkniecie do pozycji 0, powolne otwieranie do pozycji 1 i szybkie zamkniecie do pozy-
cji 0.
UWAGA: jezeli po wydaniu komendy pierwszy ruch jest otwieraniem, podaj kolejng komende aby
zatrzymac ruch, i zamien miejscami na ztgczu centrali przewody zasilajgce silnik i przewody krancéwek.

3. Po wykonaniu powyzszych manewrdw centrala samoczynnie na drodze matematycznych wyliczen
okresli potozenia RA i RC.

4. Proces programowania jest teraz zakonczony i automat jest gotowy do uzytku. Wtgcz wymagane
funkcje za pomoca przetgcznikoéw funkcii.

UWAGA: jezeli w czasie trwania poszukiwan ogranicznikdéw centrala odbierze jakikolwiek sygnat
alarmowy lub sterujacy - ruch ramienia natychmiast zostanie przerwany. Nalezy wtedy powtorzyé
powyzszg procedure od punktu 1.

4.2 Automatyczne poszukiwanie potozen granicznych.

Alternatywg dla "poszukiwania poczatkowego" jest "automatyczne poszukiwanie potozen granicznych",
ktére mozna uruchomié¢ w dowolnym czasie i to bez potrzeby kasowania ustawien w pamieci centrali.
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Proces ten przebiegnie identycznie, jak opisane wczesniej "Poczatkowe poszukiwanie potozen granicznych".

Aby uruchomié "Automatyczne poszukiwanie potozen granicznych™:

|
1. Ustaw przetaczniki, jak na rysunku: pnnnnnnna) (¥
123456789 10 11 12
2. Woysprzeglij mechanizm, ustaw ramie mniej - wiecej po srodku (aby mogto swobodnie ruszy¢ w
dowolng strone), zasprzeglij i porusz lekko, az "kliknie" sprzegto.
3. Nacisnij przycisk "ZAMYKA" i pozwdl centrali wykona¢ powolne zamkniecie do pozycji 0, powolne
otwieranie do pozycji 1 i szybkie zamkniecie do pozyciji 0.
UWAGA: jezeli po wydaniu komendy pierwszy ruch jest otwieraniem, podaj kolejng komende, aby
zatrzymac ruch, i zamien miejscami na ztgczu w centrali przewody zasilajgce silnik i przewody krancowek.
4. Po wykonaniu powyzszych manewrdw centrala samoczynnie na drodze matematycznych wyliczen
okresli potozenia RA i RC.
5. Ustaw przetaczniki w potozeniu, jak na rysunku. BINRNRRNNNE R1
123456 78910 11 12
6. Proces programowania jest teraz zakonczony i automat jest gotowy do uzytku. Wiacz wymagane

funkcje za pomoca przetgcznikéw funkgji.

UWAGA: jezeli w czasie trwania poszukiwan centrala odbierze jakikolwiek sygnat alarmowy lub
sterujacy - ruch ramienia natychmiast zostanie przerwany. Nalezy wtedy powtorzyé powyzszg
procedure od punktu 1.

4.3 Reczne programowanie potozen zwalniania

Ta procedura umozliwia przeprogramowanie potozeh RA i RC w stosunku do pozycji automatycznie
obliczonych przez centrale podczas poszukiwania potozen granicznych.

Aby przeprogramowac¢ potozenia RA i RC:

1.

Ustaw przetgczniki , jak pokazano nizej - w zaleznosci od pozycji, ktdrg bedziesz przestawiat.

i i
Pozycja RC: poczatek zwalniania przy zamykaniu e LLLLLL i

123456718910 11 12

Pozycja RA: poczatek zwalniania przy otwieraniu i1l i innnil iy

123456 789 10 11 12

2. Nacisnij przycisk OTWIERA lub ZAMYKA aby ustawi¢ ramie¢ szlabanu w Zzgdanym potozeniu RA
lub RC.
UWAGA - aby przyspieszy¢ ruch mozna jednocze$nie nacisng¢ STOP.

3. Po wiasciwym ustawieniu ramienia, wykonaj procedure zapamietania, opisang w par. 4.4.

4. Ustaw przetgczniki, jak obok. innnnnnninn 11l

1 2345678910 1 12

4.4 Procedura zapamietywania
Ponizsza operacja pozwala centrali zapamieta¢ nowe, wprowadzone przez operatora, ustawienia.
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Aby przeprowadzié zapamietanie parametrow:
1. Nacisnij przycisk STOP na co najmniej 3 sekundy. W tym czasie dioda OK zacznie szybko btyskac.

Pus¢ przycisk STOP. Dioda OK bedzie nadal szybko migata przez okoto 3 sekundy.

W tym czasie nacisnij jednoczesnie na krétko przyciski OTWIERA i ZAMYKA. Dioda OK zapali sie
ciggtym swiatetkiem na 2 sekundy - potwierdzajac tym, ze ustawiony parametr zostat wtasnie zapa-
mietany w pamieci centrali.

2.
3.

4.5 Kasowanie pamieci

Wszystkie parametry programowalne sg zapamietane w nieulotnej pamieci centrali, i pozostajg tam nawet
przy zaniku zasilania. Czasami zachodzi jednak potrzeba wykasowania wszystkich danych ktére tam za-
pisates.

Aby wykasowacé zawartos¢é pamieci:

i (J |
1. Ustaw przetgczniki, jak pokazano obok. innnnnnn

12345678910 11 12

2. Wykonaj procedure zapamietania (par. 4.4), ktora przy takim ustawieniu przetacznikéw wykasuje pamiec.

3. Przywrdc¢ wyjsciowe ustawienie przetgcznikow. annnnnnnng 0l
123456728910 11 12

UWAGA: Po wykasowaniu pamieci system zachowa sie tak, jak fabrycznie nowy - nigdy nie uzywany, a wiec nie
bedzie mozliwa praca szlabanu dopdki nie zostanie wykonana procedura "poczatkowego poszukiwania
potozen granicznych". Uruchomimy ja, naciskajgc przycisk OTWIERA lub ZAMYKA.

UWAGA1: Kasowanie pamieci nie kasuje licznika ilosci cykli juz wykonanych i ilosci cykli zaprogra-
mowanych.

4.6 Regulacje

Po zakohczeniu fazy programowania nalezy dokona¢ niezbednych regulacji, aby zapewni¢ prawidtowg
i bezpieczng prace automatyki.

4.6.1 Regulacja momentu obrotowego

Aby ograniczy¢ wartos¢ momentu obrotowego, dostarczanego przez zespét przektadni, zgodnie z od-
powiednimi przepisami, centrala posiada trymer TR1 do jego regulacji. Obrét zgodny z ruchem wskazoéwek
(w prawo) zwieksza moment. Jezeli ramie w czasie ruchu napotka przeszkode, (co spowoduje wzrost
niezbednego momentu obrotowego), szlaban sie zatrzyma i cofnie (w trybie pétautomatycznym lub automa-
tycznym). Aby podnies¢ poziom bezpieczenstwa - gdy system podczas zamykania rozpozna przeszkode
trzy razy z rzedu, za trzecim razem ramie szlabanu lekko sie cofnie i zatrzyma na state.

4.6.2 Regulacja predkosci

Aby ograniczy¢ energie kinetyczng ramienia, przekazywang na ewentualng przeszkode, poza ograniczeniem
momentu obrotowego motoreduktora, mozliwe jest ustawienie predkosci ruchu ramienia. Mozna tego
dokonac¢ w dowolnej chwili trymerem TR2: obrét w prawo zwiekszy predkosé. Czasy podnoszenia
dla poszczegdélnych modeli szlabanéw SIGNO podane sg w tabeli w rozdziale11.

4.6.3 Regulacja czasu pauzy

Przy wtaczonej funkcji automatycznego zamykania dziata nastawialny timer, ktéry po odliczonym czasie
(czasie pauzy) powoduje samoczynne zamkniecie szlabanu. Czas pauzy mozna ustawi¢ trymerem TR3.
Minimalna pauza (trymer do kohca w lewo) wynosi 0 sekund, maksymalna (trymer do korca w prawo) -
120 sekund.

14



5 Testy i przekazanie do eksploatacji

To jest najwazniejsza faza instalacji, zapewniajgca maksymalne bezpieczenstwo i trwatos¢
systemu. Procedura testowa moze by¢ rowniez uzywana podczas okresowej kontroli elementow
sktadowych automatyki.

Testowanie catego systemu musi przeprowadzaé¢ wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktory okre$li
i wykona testy niezbedne dla osiggniecia wymaganego poziomu bezpieczenstwa i sprawdzi zgodnosé
systemu z odpowiednimi przepisami i normami a w szczegolnosci z normg EN 12445, Okresla ona metody
testow systemow automatyki dla barier drogowych sterujgcych ruchem pojazdéw i pieszych.

Kazdy sktadnik instalaciji: linie STOP, linie FOTO itp. mogg wymagac¢ specjalnych testow. Zalecamy
siegniecie do odpowiednich dla nich instrukciji.

Testujac system wykonaj nastepujace kroki:

1. Upewnij sie, ze zalecenia wyszczegolnione w rozdziale "Ostrzezenia" zostaty w petni wykonane.

2. Ustaw przetaczniki jak na przyktadzie i EEpEREEER | |EE

(wszystkie funkcje wytgczone i aktywny tryb pétautomatyczny).

12345678910 11 12

w

. Nacisnij przycisk OTWIERA i sprawdz, czy:
e dziata lampa ostrzegawcza
e rozpoczyna sie otwieranie (z fazg przyspieszenia)
e ramie zwalnia i zatrzymuje sie w pozycji otwartej

D

. Nacisnij przycisk ZAMYKA i sprawdz, czy:
e dziata lampa ostrzegawcza
® rozpoczyna sie zamykanie (z fazg przyspieszenia)
e ramie zwalnia i ruch zatrzymuje sie, gdy ramie jest w pozycji zamknietej

($)]

. Rozpocznij manewr otwierania i sprawdz czy zadziatanie linii bezpieczenstwa podtgczonych do:
e wejscia STOP - natychmiast przerywa ruch
e wejscia FOTO - nie wywoluje zadnego efektu

»

. Rozpocznij zamykanie, i sprawdz, czy zadziatanie linii bezpieczenstwa podtgczonych do:
e wejscia STOP - natychmiast przerywa ruch
e wejscia FOTO - powoduje zatrzymanie i ruch w przeciwng strone

~

. Uaktywnij urzadzenia podtgczone do:

e wejscia STOP i sprawdz, czy podanie na nie impulsu nie wywotuje jakiego$ manewru szlabanu

e wejscia FOTO i sprawdz, czy podanie na nie impulsu nie wywotuje jakiego$ manewru szlabanu

<]

. Podczas otwierania i zamykania zatrzymaj ramie, symulujac przeszkode i sprawdz, czy szlaban cofnie
ramie zanim nacisk przekroczy poziom dopuszczony normami bezpieczenstwa.

[(e]

. Zmierz site uderzenia zgodnie z wymogami normy EN 12445 i, jezeli uzywasz regulacji momentu
reduktora by pomoc systemowi w ograniczeniu sity uderzenia, znajdz ustawienia dajace najlepsze
rezultaty.

10. Sprawdz, czy impulsy na wejscia (jezeli sg uzywane), powodujg nastepujace sekwencje ruchow:
e dla wejscia KROK PO KROKU: otwiera - stop - zamyka - stop - otwiera ...
e dla wejscia OTWIERA: otwiera - stop - otwiera - stop - otwiera ...
e dla wejscia ZAMYKA: zamyka - stop - zamyka - stop - zamyka ...

11. przywré¢ poczatkowe ustawienie przetacznikow. Ainnnnnnnn i1

12345678910 11 12
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6 Funkcje ustawialne

Aby wiaczy¢ wymagane funkcje, ustaw przetaczniki programowania na OFF (do dotu), a wiacz przetacz-
niki potrzebnych funkcji (ON - do gory) wedtug ponizszego opisu:

przet. 1-2 Off Off = dziatanie w trybie "manualnym"

On Off = dziatanie w trybie pétautomatycznym

Off On = dziatanie w trybie automatycznym (z samoczynnym zamknigeciem)

On On = tryb automatyczny + funkcja "zamknij zawsze"

przet. 3 On = funkcja "zespotu mieszkalnego" (niedostepna w trybie "manualnym")

przet. 4 On = wczesniejsze (5 sekund) swiecenie lampy (2 sekundy w trybie "manualnym")

przet. 5 On = "zamknij 0 s po FOTQO" (w trybie automatycznym) lub "zamknij po FOTO" (w trybie
potautomatycznym)

przet. 6 On = FOTO aktywna réwniez podczas otwierania

przet. 7 On = FOTOTEST

przet. 8 On = przyssawka

Off = elektrozamek
przet. 9 On = semafor jednokierunkowy
przet. 10 On = semafor dwukierunkowy

UWAGA: ustawienie przetgcznikdéw na "Off" wytacza przypisang funkcje.

6.1 Opis funkcji

Tryb "manualny”

Ruch odbywa sie tylko w czasie podawania komendy. Zatrzymuje sie, jak tylko "zdejmiemy" impuls
sterujacy, po zadziataniu linii bezpieczenstwa ("STOP" lub "FOTO"), lub po przekroczeniu obcigzenia.
Gdy ruch zostat przerwany - sygnat, ktéry go wywotat, musi by¢ "zdjety" przed podaniem kolejnego im-
pulsu sterujgcego.

Tryb pétautomatyczny lub automatyczny

Przy tych ustawieniach - po krétkim impulsie sterujgcym nastepuje ruch az ramie osiggnie potozenie
koncowe. Kolejny impuls na to samo wejscie (podany w czasie ruchu) zatrzyma ramie. Jezeli urzadzenie
sterujace centralg podaje sygnat ciggty zamiast impulsu - blokuje to inne wejscia sterujgce i moze byc¢
wykorzystane na przyktad przy wykorzystaniu sterownika typu timer do czasowego blokowania szlabanu
w pozycji otwartej. Zadziatanie czujnika przecigzenia lub fotokomaorek (fotokomorki - tylko przy zamykaniu)
spowoduje zatrzymanie ramienia i ruch w przeciwng strone.

W trybie automatycznym po otwieraniu nastgpi pauza a po niej samoczynnie - ruch zamykania. Jezeli
w czasie odliczania pauzy zadziata linia FOTO, timer zostanie wyzerowany i zacznie odlicza¢ czas
pauzy od poczatku. Jezeli w czasie pauzy zadziata wejscie STOP, manewr zamkniecia zostanie anulowany
i system przejdzie w faze STOP.

"Zamknij zawsze"

Samoczynnie zamkniecie szlabanu po pieciosekundowym miganiu lampy - o ile po wylaczeniu i przywréceniu
zasilania zostanie rozpoznany stan: "szlaban otwarty".

Funkcja "zespotu mieszkalnego"

W tym trybie manewr otwierania nie moze by¢ przerwany przez zadne kolejne impulsy sterujace, za wyjatkiem
tych - powodujgcych zamykanie. Podczas zamykania kolejny impuls sterujgcy spowoduje zatrzymanie
i manewr otwierania.

Wczesdniejsze swiecenie lampy

Impuls sterujgcy wywota ruch po uprzednim, pieciosekundowym btyskaniu lampy ostrzegawczej (2 sekundy
w trybie "manualnym").

"Zamknij 0 sekund po FOTO" (w trybie automatycznym) lub "zamknij po FOTO" (w pétautomatycznym)
W trybie automatycznym zadziatanie linii FOTO podczas otwierania lub zamykania skraca czas pauzy
do 0 sekund, niezaleznie od ustawionego czasu pauzy. W trybie pétautomatycznym zadziatanie FOTO
podczas zamykania - wigcza automatyczne zamkniecie po czasie, jaki wynika z ustawienia TR3.

FOTO aktywna réwniez podczas otwierania

Przy tej funkcji zadziatanie fotokomorek powoduje przerwanie ruchu podczas otwierania. Przy wigczone;j
"pétautomatyce” lub "automatyce" po "zwolnieniu" linii FOTO automat ponowi ruch otwierania.
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FOTOTEST

Ta funkcja pozwala przed rozpoczeciem kazdego manewru sprawdzi¢ efektywnos¢ wszystkich fotokomérek

podtaczonych do systemu, zwiekszajac w ten sposob poziom bezpieczenstwa. Zobacz par. 3.9 "Fototest".

Przyssawkalelektrozamek

Ta funkcja pozwala z wykorzystaniem wyjscia elektrozamka (zaciski 5 i 6) zrealizowac nastepujace

dziatanie:

e elektrozamek (przet. 8 Off) - wyjsScie jest aktywowane na kilka sekund na poczatku kazdego manewru
otwierania (od pozycji petnego zamkniecia)

e przyssawka (przet. 8 On) - wyjscie jest aktywowane w chwili zamkniecia szlabanu i pozostaje zasilane
przez caty czas, gdy ramie jest w pozycji zamknietej

Semafor jednokierunkowy

W tym trybie wyjscie KONTROLKA (12) jest aktywne podczas podnoszenia i przy otwartym ramieniu. Jest

wylaczone przy opuszczaniu i przy zamknigtym ramieniu. To pozwala na poditaczenie tam zielonego Swiatta sema-

forowego, aby sygnalizowac¢ "wolny przejazd" gdy swiatto sie swieci.

Semafor dwukierunkowy

Ustawienie przetacznika 10 na On, niezaleznie od pozyciji przetacznika 9, uaktywnia "semafor dwukierunkowy".
W centrali nastapig takie zmiany: wejscie OTWIERA stanie sie wejsciem KROK PO KROKU2, a
wyjscia OSWIETLENIE POMOCNICZE (13) i KONTROLKA (12) stang sie "$wiatlem zielonym" przy jednym
kierunku ruchu i "$wiatlem czerwonym" przy przeciwnym ruchu - jak pokazano ponizej. Dla kazdego kierunku
przejazdu podajemy impuls na inne wejscie: na KROK PO KROKU (KPK) dla wjazdu i na KROK PO KROKUZ2 (KPK2)
dla wyjazdu. Do wyjs¢ 12 i 13 podigczamy dwa zespoty Swiatet semaforowych z lampami: czerwong i zielona.

impuls|na KROK PO KROKU [T R 1
® &
| v |
O] —t X+
KONTROLKA (K) - 12 sca — ¢ o L]
OSWIETLENIE POMOCNICZE (OP)-13 ——@ ‘ Szlaban ‘ (COR) 13 ———@ .
® —H+—
| v |
O] e
[
impuls|na KROK PO KROKU2 1
wspolny

W normalnych warunkach wyjscia K i OP sg nieaktywne a swiatta semaforowe sg zgaszone.
Kiedy centrala otrzyma impuls na wejscie KPK, rozpocznie si¢ otwieranie szlabanu i aktywowanie
wyjscia K, co spowoduje zapalenie zielonego swiatta na wjezdzie, oraz jednoczesnie czerwonego
Swiatta w kierunku wyjazdu.

| odwrotnie, gdy komenda do otwarcia jest podana na wejscie KPK2, aktywowane jest wyjscie OP, zasilajac
zielong lampe dla wyjazdu i czerwong dla wjazdu. Swiatta pozostang zapalone w czasie ruchu podnoszenia
ramienia i w czasie pauzy (jezeli jest pauza). Podczas zamykania oba: zielone i czerwone swiatto, Swiecq sie
jednoczesnie - sygnalizujgc, ze pozwolenie na przejazd nie jest juz wazne.

Oba wyjscia (K i OP) moga bezposrednio sterowaé zaréwkami 24 Vps z obcigzeniem max. 10W na kazde
wyjscie. Gdy wymagane sg mocniejsze lampy - niezbedne jest uzycie przekaznikow sterowanych z wyjsé
centrali, ktére to przekazniki zasilg lampy semaforow.

7 Co robic¢ gdy ...

Ten rozdziat omawia najczesciej spotykane problemy, ktére moga sie pojawi¢ w czasie instalacji
automatyki.
e Zadna dioda sie nie $wieci:

sprawdz obecnosc¢ napiecia sieci na zaciskach 1i 2 i upewnij sie, ze bezpieczniki F1 i F3 sg sprawne.
¢ Manewr nie rozpoczyna sie:

sprawdz, czy swiecg sie diody wejs¢ STOP i FOTO i czy sitownik jest zasprzeglony.

e W czasie manewru nastepuje cofniecie:
sprawdz, czy nie ma sygnatu alarmowego z wejs¢ STOP lub FOTO (foto - przy zamykaniu), lub czy
nie zadziatat uktad przecigzeniowy (czy jest odpowiednio ustawiony aby zapewni¢ ruch ramienia).
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Jezeli jego regulacja jest niewystarczajgca, uzyj trymera TR1, obracajgc go w prawo - zmniejszysz
czuto$¢ uktadu.
¢ Szybkie migotanie diody OK:
napiecie zasilania jest niewtasciwe lub przetgczniki sg ustawione w niewtasciwej kombinaciji.
¢ Sitownik pracuje bardzo wolno:
centrala wykonuje wtadnie procedure uczenia.

¢ Sitownik wykonuje faze przyspieszania i zatrzymuje sie:
sprawdz, czy btyska dioda enkodera. Czestotliwos¢ btyskdw moze sie zmienia¢ w zaleznosci od
predkosci ramienia. Przy nieruchomym szlabanie dioda moze by¢ zapalona lub zgaszona - zalezy
to od potozenia watu silnika w chwili zatrzymania.

e Dioda OK zapala sie na kilka sekund po otrzymaniu przez centrale komendy:
to wskazuje na usterke w obwodach sterowania silnikiem; sprawdz potaczenia i izolacje przewodow
silnikowych, jezeli wszystko jest w porzadku - wymien centrale.

8 Awaryjne podnoszenie szlabanu

UWAGA! : szlaban mozna wysprzeglaé tylko wtedy, gdy ramie jest nieruchome.

Reczng obstuge szlabanu (rys. 12) nalezy zastosowac¢ w przypadku awarii zasilania lub uszkodzenia systemu.
Umozliwi ona swobodne poruszanie ramieniem, pod warunkiem prawidtowej instalaciji i z oryginalnymi akcesoriami.

1 . Odsun ostonke zamka. Wprowadz klucz i obr6¢ go w prawo.

2. Obré¢ gatke wysprzeglenia w lewo. Recznie porusz ramie szlabanu.

Aby zasprzegli¢ ramie: cofnij gatke do pierwotnej pozycji, przekreé¢ klucz w lewo i wyjmij go.

9 Serwis

Czynnosci serwisowe muszg by¢ przeprowadzone w zgodzie ze wskazdwkami dotyczacymi bezpieczenstwa,
zawartymi w tej instrukcji oraz w zgodzie z odpowiednimi przepisami i normami. Pomimo braku specjalnych
zalecen dotyczacych konserwacji urzadzenia, regularme przeglady w okreslonych przedziatach czasu zapewnig
dluga, bezawaryjng i bezpieczng jego prace. W tym celu nalezy okresowo przeprowadzac testy opisane w
rozdziale 5 "Testy i przekazanie do eksploatacji”.

Dla innych akcesoriow dotgczonych do systemu - nalezy postuzyé sie odpowiednimi dla nich instrukcjami.

SIGNO 3 wykonuj okresowg kontrole po kazdych 50,000 cyklach pracy

SIGNO 4 wykonuj okresowg kontrole co 6 miesiecy lub po kazdych 50,000 cyklach pracy

SIGNO 6 wykonuj okresowg kontrole co 6 miesiecy lub po kazdych 50,000 cyklach pracy

9.1 Plan przegladéw

Aby utatwi¢ planowanie przegladdéw urzadzenia, centrala wyposazona jest w licznik cykli pracy, ktéry
zwieksza liczong wartos¢ przy kazdym ruchu otwarcia. Jest to sygnalizowane mignieciem diody
SERWIS. Wartos¢ licznika jest stale poréwnywana z wartoscig alarmowa, ustawiong przez operatora
i z wartoscig ostrzegawczg (wyliczong automatycznie na okofo 6 procent ponizej alarmowej ilosci cykli).
Kiedy ilos¢ cykli wykonana przez szlaban osiagnie prog ostrzegawczy, dioda SERWIS zacznie migaé
w czasie ruchéw ramienia. Gdy przekroczony zostanie alarmowy prdog ilosci cykli - dioda SERWIS
zapali sie na state (w czasie ruchu i spoczynku ramienia), sygnalizujgc w ten sposéb pilng potrzebe
wykonania przegladu.

Prég alarmowy moze by¢ ustawiony od minimum 1000 do maksimum 255000 cykli i musi by¢
wielokrotnoscig 1000.
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Aby zaprogramowaé prég alarmowy:

1.

Ustaw przetaczniki, jak na rysunku

1 23456728910 11 12

Podziel zaplanowana liczbe cykli przez 1000.

2.
3.

W ponizszej tabelce odszukaj kombinacje przetacznikéw,
przy ktérych suma liczb da wymagang wartos¢ i ustaw
odpowiednie przetgczniki na ON.

przetacznik| P1

P2

P3

P4

P5

P6

P7 | P8

warto$é 1

2

4

8

16

32

64

128

Przyktad: wymagana ilos¢ cykli
to 100,000
wynik po podzieleniu przez 1000: 100

100 = 4+ 32+64
przetaczniki 3, 6 i 7 przetacz
na ON

12345678910 11 12

Wykonaj procedure zapamietywania - par. 4.4

ok

Przywrd¢ podstawowe ustawienie przetgcznikow.

123456738910 11 12

Po ustawieniu serwisowej ilosci cykli mozesz sprawdzi¢, czy zrobites to prawidtowo.

Aby wyswietli¢ ustawiong ilos$¢ cykli:

il
1. Ustaw przetaczniki, jak na przyktadzie. inninnni . i
123456789 10 11 12
2. Przestaw przet. 1 na ON (2,3,4,5i 6 na OFF), policz ilo$¢ btyskow diody OK i zanotuj jg (jezeli byto
10 btyskow - zanotuj 0)
3. powtdrz operacje z przetacznikami 2, 3, 4,51 6
4. Teraz okresl ilo$¢ cykli, wedlug dwdch przyktadéw podanych ponizej:
ustawienie JTTIT III!I! II!III IIIIII pnnn iy TIIIL ilosc
przetacznikéw cykli
1 23 456 1 23456 1 23 456 1 23 456 1 23 456 1 23 456
rzvktad ilos¢ btyskow
PravEiacl diody OK 10 1 2 10 4 5 012,045
przyktad| ilo$¢ btyskow
ar2 | diody OK 1 4 10 10 7 3 140,073

5. Ustaw przetaczniki w pozycji wyjsciowej.

1 2345678910 11 12

Uzyj tej samej procedury aby odczytac ilos¢ cykli juz wykonanych.

Aby wyswietli¢ wykonana ilos¢ cykli:

1.

Ustaw przetaczniki, jak obok.

1 23456 78910 11 12

2. Zanotuj ilos¢ blyskow diody OK przy kolejno podniesionych przetacznikach 1,2,3,4,5i 6 .

UWAGA: przy kazdym nowym programoaniu ilosci cykli, automatycznie wykasowana zostaje ilos¢ cykli

juz wykonanych.

19



3. Ustaw przetaczniki w pozycji wyjsciowej

12345678910

11 12

10 Utylizacja

SIGNO jest wykonany z réoznych materiatéw, niektére z nich mogg by¢ odzyskane (stal, aluminium, plastik,
przewody elektryczne), inne nalezy zutylizowac (zespoty i elementy elektroniczne).
UWAGA! - niektore elementy elektroniczne mogq zawiera¢ substancje szkodliwe. Nie zanieczyszczaj
srodowiska. Poinformuj sie o zgodnych z przepisami sposobach utylizacji poszczegdinych elementéw.

1. Odtacz urzadzenie od linii zasilajace;j.
2. Zdemontuj poszczegdlne urzgdzenia i akcesoria, postepujac odwrotnie do procesu instalacji

z rozdziatu 3.
3. Usun centrale elektroniczna.

4. Posortuj czesci elektroniczne i materiaty przetwarzalne i dostarcz do licencjonowanych punktéw

przetwarzania.

5. Pozostate materiaty dostarcz do punku zbioérki ztomu.

11 Specyfikacja techniczna

SIGNO 3 SIGNO3V1 SIGNO 4

SIGNO4 V1 SIGNO 6 SIGNO6 V1

zasilanie (Vpp 50/60 Hz)

230 | 110 |

230 | 110

[ 230 |

110

zasilanie awaryjne (Vps)

24

poboér mocy (W)

250

300

pobér pradu z sieci (A)

1.1 | 22

1.3 | 26

1.3 | 26 |

pobdr pradu przez silnik (A)

10

12

przetozenie motoreduktora

1123

1/241

moment obrotowy (Nm)

130

200

250

czas otwierania (s)

1.8*+4

3+6

6+10

zakres temperatur pracy (C° Min./Max.)

20°+ +50°

intensywnos¢ pracy (%)

80

stopien ochrony

44

ciezar (kg)

50

58

klasa izolaciji

1

* bez akcesoriow dodatkowych

11.1 Specyfikacja centrali

wyjscie serwisowe

: 24 Vps, max. 200mA (napiecie moze sie waha¢ od 17 do 35 Vps)

wyjscie lampy ostrzegawczej

: 24 Vps, max. 25W (napiecie moze sie waha¢ od 16 do 35 Vps)

wyjscie elektrozamka

: 24 VVps, max. 250mA (napiecie moze sie zmienia¢ od 17 do 35 Vps)

wyjscie fototestu

: 24 VVps, max. 200mA (napiecie moze sie zmienia¢ od 17 do 35 Vps)

wyjscie oswietlenia pomocniczego

: 24 Vps, max. 10W (napiecie moze sie zmienia¢ od 17 do 35 Vps)

wyjscie kontrolki otwartej bramy

: 24 VVps, max. 10W (napiecie moze sie zmienia¢ od 17 do 35 Vps)

wyjscie lampki serwisowe;j

: 24 VVps, max. 10W (napiecie moze sie zmienia¢ od 17 do 35 Vps)

wejscie STOP

:dla stykéw typu NC lub rezystancji 8.2 kilooma +/- 50%

czas pauzy

:0d 0 do 120 sekund

czas swiecenia oswietlenia pomocniczego : 60 sekund

max. dtugos¢ przewodow

: zasilanie - 30m
antena- 5m
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12 Akcesoria

SIGNO 4 6
SIA1 ptyta podstawy z kotwami *
SIA2 ptyta podstawy z kotwami .
SIA3 ramie aluminiowe ptaskie lakierowane 36x73x3250 mm
WA1 ramie aluminiowe ptaskie lakierowane 36x73x4250 mm .
WA2 zestaw zawierajgcy 8 m ochronnej, czerwonej listwy gumowej z zadlepkami .
do ramienia WA1
WA3 ramie tubowe, lakierowane 70x4250mm stosowane w przypadkach wystepo- .
wania silnych wiatrow, wspotpracujgce z podporg WA11
WA4 uchwyt do ramienia WA3 .
WAG6 zestaw zawierajgcy 12 m ochronnej, czerwonej listwy gumowej z zaslepkami .
dla ramienia WA21 i WA22
WA7 ramie tubowe, lakierowane 90x6250mm stosowane w przypadkach wyste- .
powania silnych wiatrow, wspétpracujgce z podporg WA11
WAS uchwyt do ramienia WA7 .
WA9 zestaw diod sygnal. z przewodami dla ramion WA1, WA21, WA22 . .
WA10 samoprzylepne, czerwone naklejki odblaskowe . .
WA11 regulowana podpora ramienia . .
WA12 ruchoma podpora ramienia . .
WA13 zabezpieczenie kurtynowe, aluminiowe 2m do ramion WA1, WA21, WA22. . 3
WA14 przegub do ramienia WA1 (od 1850mm do 2400mm) .
WA21 ramie aluminiowe ptaskie, lakierowane 36x94x6250 mm .
WA22 ramie ptaskie, dzielone oraz tgcznik - 2 odcinki 36x94x3125 .
WA24 ramie aluminiowe, lakierowane tubowe, teleskopowe max. 8m, w komplecie *
z ruchoma podporg WA12, przeciwciezarem i tgcznikiem
PS224 akumulator awaryjny 24Vps . *
SIA20 centrala sterujgca . .

12.1 Odbiornik radiowy

Centrala sterujaca jest wyposazona w ztgcze typu SM dla opcjonalnego odbiornika radiowego, ktory
umozliwia sterowanie szlabanem w nastepujacy sposob:

wyjscie odbiornika wejscie centrali
nr1 KROK PO KROKU
nr2 STOP
nr 3 OTWIERA
nr 4 ZAMYKA
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Instrukcje i ostrzezenia dla uzytkownikéw szlabanéw SIGNO

automatic barrier (‘

Gratulujemy wyboru produktu NICE dla Twojego systemu automatyki !

Nice S.p.A. produkuje elementy automatyki bram, drzwi, bram rolowanych, rolet i markiz: sitowniki, centrale sterujace, systemy sterowania radiowego, lampy
ostrzegawcze, fotokomorki i réznorodne akcesoria.

Stosujemy w naszych wyrobach najlepsze materiaty i najwyzsza jako$¢ wykonania. Stawiamy na rozwoj i nowatorskie rozwigzania, utatwiajace obstuge naszych
wyroboéw. Ogromng uwage poswiecamy studiom nad ich technicznymi, estetycznymi i ergonomicznymi wtasciwo$ciami. Z szerokiej oferty produktow NICE
Twdj instalator napewno wybierze ten - najlepiej spetniajacy Twoje specyficzne wymagania.

Prosze jednak pamietaé, ze Nice S.p.A. nie jest wykonawcg i nie odpowiada za Twoj caty system automatyki, ktérego prawidtowe dziatanie bedzie zagwarantowane
tylko dzigki wtasciwej analizie, trafnemu wyborowi materiatéw i umiejgtnosciom Twego instalatora automatyki.

Kazdy system automatyki jest w pewnym sensie wyjatkowy i tylko instalator - specjalista posiada konieczne doswiadczenie i wiedze niezbedng do stworzenia
systemu spetniajagcego Twoje wymagania, bezpiecznego i trwatego, bedacego prawdziwym dzietem sztuki inzynierskiej i spetniajacego wszelkie wymagania
obowigzujacych norm i przepiséw prawa.

System automatyki jest bardzo wygodnym i warto$ciowym uzupetnieniem Twojej strategii bezpieczenstwa i przy spetnieniu kilku dodatkowych $rodkéw ostroznosci
zapewni dtuga, bezpieczna i bezawaryjng eksploatacje.

Nawet jezeli Twoj system zapewnia poziom bezpieczenstwa okreslony aktualnymi przepisami, nie wyeliminuje to catkowicie zagrozenia, tzn. mozliwos$ci wystapienia
potencjalnie niebezpiecznych sytuacji, zwykle bedacych nastepstwem niedbatej lub nawet niewtasciwej obstugi urzadzenia. Dlatego pragniemy przekaza¢ kilka
wskazowek dotyczacych prawidtowej eksploataciji, by unikngé mozliwych problemow:

« Przed przystapieniem do eksploatacji systemu popros instalatora o informacje dotyczace zrédet powstawania ewentualnych zagrozen i przeczytaj "Instrukcje
i ostrzezenia" dostarczone przez instalatora automatyki. Przechowuj instrukcje dla przysztego uzycia i ewentualnie przekaz kolejnemu uzytkownikowi urzadzenia
w przypadku jego odsprzedazy.

« Twadj system automatyki jest zaprojektowany w ten sposob, by wykonywaé Twoje polecenia z najwieksza precyzja. Niewtasciwa obstuga systemu moze

spowodowac wzrost zagrozenia: nie uruchamiaj urzadzenia jezeli jego praca moze zagrozi¢ ludziom, zwierzetom lub innnym obiektom znajdujacym sie w zasiggu
jego dziatania.
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* Dzieci: system automatyki zapewnia wysoki poziom bezpieczenstwa
dzieki uktadom ochronnym, zaprojektowanym dla zatrzymania lub
uniemozliwienia ruchu w obecnosci ludzi lub innych obiektéw, gwaran-
tujgcym bezpieczne i przewidywalne dziatanie w kazdych warunkach.
Pomimo tych zabezpieczen nalezy uniemozliwi¢ dzieciom zabawe w po-
blizu urzadzen automatyki i przechowywac¢ radiowe nadajniki zdalnego
sterowania w miejscach niedostepnych dla dzieci - by unikng¢ przypad-
kowego uruchomienia urzadzenia: to nie zabawka!

« Usterki: natychmiast po stwierdzeniu jakiejkolwiek nieprawidtowosci
w pracy urzgdzenia odtgcz zasilanie i wykonaj procedure recznego
wysprzeglenia szlabanu. Nie podejmuj prob samodzielnej naprawy.
Popros o interwencje instalatora Twojej automatyki. Do czasu naprawy
szlaban moze by¢ obstugiwany w trybie recznym - jak zwykta zapora
nie automatyczna. Wymaga to odtgczenia napedu motoreduktora - co
opisano ponize;j.

« Serwis: Jak wszystkie urzadzenia - T6j szlaban wymaga okresowe;j
kontroli by zapewni¢ bezawaryjng prace przez mozliwie dtugi czas w
warunkach catkowitego bezpieczenstwa. Ustal ze swym instalatorem
plan okresowych przegladow technicznych; Zalecamy, aby takie prze-
glady przeprowadza¢ srednio co 6 miesiecy, chociaz ta czestotliwosc
powinna zaleze¢ od rzeczywistego obcigzenia eksploatacyjnego systemu.
Wszystkie przeglady, konserwacje i naprawy mogg by¢ wykonywane
wylgcznie przez wykwalifikowany personel.

» Nawet jezeli uwazasz, ze masz wystarczajgce umiejetnosci, nie probu;j
modyfikowa¢ systemu lub parametréw regulacyjnych czy programowania.

Nalezy to wytgcznie do zadan Twego instalatora.

» Testy urzadzenia, okresowe przeglady i ewentualne naprawy musza
by¢é udokumentowane przez osobe odpowiedzialng za nie, a doku-
mentacja musi by¢ pod opieka wiasciciela automatyki.

« Likwidacja: Kiedy dobiegnie korica okres eksploatacji systemu automa-
tyki, nalezy zapewni¢ jego demontaz przez wykwalifikowany personel a
materialy, z ktérych zostat wykonany, nalezy poddac recyklingowi lub
usungc¢ zgodnie z odpowiednimi przepisami.

» Podczas awarii lub przerwy w zasilaniu: czekajac na przybycie insta-
latora lub na przywrécenie zasilania (jezeli system nie jest wyposazony
w akumulatory awaryjne podtrzymujace dziatanie) - mozna uzywac
szlabanu, poruszajac go recznie, w taki sam sposéb jak zapory nie auto-
matyzowanej. Aby byto to mozliwe, nalezy uprzednio przeprowadzi¢ ope-
racje recznego wysprzeglenia (jest to jednoczesnie jedyna operacja
"serwisowa", ktérg moze samodzielnie wykonywa¢ uzytkownik automa-
tyki): ta procedura zostata specjalnie opracowana przez NICE aby zagwa-
rantowaé wyjatkowa tatwosc jej wykonania, bez uzycia jakichkolwiek
narzedzi lub koniecznosci stosowania nadmiernej sity.

UWAGA: wysprzeglanie mozna przeprowadzac¢
tylko, gdy ramie szlabanu jest nieruchome.

1. Przesun ostonke zamka. W6z klucz i
obréé go w prawo.

2. Obréé gatke wysprzeglenia w lewo.
Recznie przestaw ramie szlabanu.

Aby zasprzegli¢ ponownie: cofnij gatke do
pierwotnej pozycji. W16z klucz i obrd¢ go
w lewo. Wyjmij klucz.

Wazne: jezeli Twoj system automatyki wyposazony jest w zdalne ste-
rowanie, ktore z biegiem czasu staje sie mniej wydajne lub nawet przestaje
dziata¢, prawdopodobnie przyczyna jest wyczerpanie baterii zasilajacych
nadajnik (w zalezno$ci od jego rodzaju i typu baterii - mogg one pracowaé
od kilku miesigcy do 2 - 3 lat). Potwierdzeniem ztego stanu baterii jest
stabe Swiecenie diody sygnalizujgcej w nadajniku (pilocie), zupetny brak
Swiecenia lub btyskanie tylko czasami.

Przed kontaktem z instalatorem sprébuj wymieni¢ baterie na inne, pobrane
na przykiad z drugiego, prawidiowo dziatajacego pilota (o ile taki posiadasz).
Jezeli to pomogto - nalezy zakupi¢ i zamontowaé nowe baterie takiego typu
jak oryginalne.
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Czy jestes zadowolony? Gdybys$ planowat wyposazy¢ swéj dom w nowy
system automatyki, jesli przekazesz swoje oczekiwania i wymagania Two-
jemu instalatorowi i Nice - Polska, otrzymasz gwarancje wszystkich niezbed-
nych ekspertyz i oferte najbardziej zaawansowanych na rynku systemoéw,
zapewniajgcych znakomite parametry i petng zgodnosc¢ z posiadanymi juz
urzgdzeniami.

Dziekujemy za czas, ktéry poswiecite$ na zapoznanie sie z tg instrukcja,
zyczymy wiele zadowolenia z uzytkowania nowego urzadzenia. Twoj insta-
lator z przyjemnoscig pomoze spetni¢ Twoje obecne lub przyszte potrzeby.




SIGNO3

%

0
0
0
0
0
0
109 0
108 0
107 0
106 0
105 |GOR1S 5501 GURAN. A. CELL. CHIUSE 7.5X2 1
104 |SIA20 5102 CENTR. RICAMBIO BARRIERA SIGNO 1
103 |PMCACA] 4630 ANELLO SI SPESSORAMENTO 25X36X1 2
102 |SIA10 8001 SCHEDA ENCODER 1 CANALE 1
101 [VBXT6A 5102 VITE 8X16 TCBEIINOX A2 6
100 |V6X30 5102 VITE 6X30 TCEI 8.8 ZN.B. 9
99 |V6X22 5102 VITE 6X22 TCEI 8.8 ZN.B L
98 |V6.3X22D 5101 VITE AUTOFIL. 6,3X22 TPS+ 6
97 [V5X15-A 5102 VITE 5X15 TRILOB. TC+ ZN.B 1
96 |V4X5 5102 VITE 4X5 TC- OTTONE UNI 6107 2
95 |V&X25 5102 VITE 4X25 TPSV+ INOX A2 L
9L [VL.8X13 5101 VITE AUTOFIL. 4,8X13 TC+ ZN.B 5
93 [V4.2X9.5 5101 VITE AUTOFIL.4,2X9,5 TC+ ZN.B. 2
92 |V4.2X13A 5101 VITE AUTOFIL. 4 2X13 TC+ ZN.B 6
91 |V3X25 5105 VITE TRILOB. 3X25 TC+ ZN.B 2
90 [V3X12 5102 VITE 3X12 TC+ ZN.B 3
89 [V12X50 5102 VITE 12X50 TE 8.8 ZN.B 2
88 [V10X30A 5101 VITE A TESTA BOMBATA 10X30 TCBEI 1
87 |[TRA-D2 21035 TRASF.TOR.230V 22V 250VA 1
86 [SGAO1 MOT.ELET.CC 24V 1100G/MIN W."SI 1
85 |R12B 5120 RONDELLA A TAZZA D=12,2 28 X 8
B4 |R12 5120 RONDELLA PIANA DIAM.12 ZINCAT L
83 |R0O6B 5120 RONDELLA GROWER DIAM. 6 ZIN.B 9
82 |RO6A 5120 RONDELLA DENTELLATA INTERNA 1
81 [R06 5120 RONDELLA PIANA DIAM. 6 ZINCAT L
80 ROLA 5120 RONDELLA DENTESTDE1DILA S 1
19 [RO4 5120 RONDELLA PIANA M4 INOX A2 UNI6 2
78 [V6X12B 5102 VITE TRILOB. 6X12 TPS+ ZN.B 2
71 |PPD1013 4540 CANALINA PORTAFILI "SIGNOD” 0
76 [PPD10T1 14540 GUSCIO SUP.MANIGLIA "SIGND" SE 1
15 |PPD1009 4540 TAPPO ASTA SUP./INF. "SIGNO" L
74 |PPD1008 4540 TAPPD ASTA SBARRA "SIGNO" 1
13 |PPD1007 14540 COP. COPRIFORO "SIGNO" SERIGRA 1
72 |PPD1006 4540 COPRI ASTA "SIGNO” 1
71 |PPD0986ROT |4540 RUOTA CONDOTTA 1
70 |PPD0996 4540 DISTANZIALE PER PGRTA 1
69 |PPD0992 4540 COLLARINO BLOCCA FILO 2
68 |PPD0973 4540 COPERCHIO SUPPGORTO ENCODER 1
67 |PPD0972 4540 BASE SUPPORTO ENCODER 1
66 |PPD09T1 4540 DISCO PORTA MAGNETI 1
65 |PPD0964 4540 DISCO SUPPORTO SBLOCCD 1
64 |PPD0658 4540 BASE MANIGLIA SBLOCCO "WIL NUO 1
63 |PMD1058 4610 LEVA PER SERRATURA 1
62 |PMD1057 4610 TUBO DISTANZIALE PER SERRATURA 1
61 |PMD1052 4610 FLANGIA BLOCCA CAMMA DI SBLOCC 1
60 PMD1131 4610 VITE A TIRANTE 1
59 |PMD1010 34610 STAFFA BLOCC. ASTA "SIGNO" VER 1
58 |PMD1003ROT |4610 FLANGIA X SIGNO4 1
57 |PMD0998ROT |4610 VITE SENZA FINE 1
56 |PMD0963 4610 PIASTRA DI FONDAZIONE "SIGNO" 1
55 |PMD0918 4610 PIASTRA SUPPORTD ASTA 1
54 |PMD08T6R0T [4610 STAFFA SUPPORTO MICRO "SIGNO" 1
53 |PMD0863 4610 COMPLESSIVO ARMADIO "SIGND” 1
52 |PMD0861 4610 LEVA DI BILANCIAMENTQ “SIGND” 1
51 |PMD0857 34610 COPERCHIO X CASSA "SIGNG” VERN 1
50 |PMD0856 4610 PORTA "SIGNO" 1
49 |PMDO6T2R0T 14610 PERNQ DI SBLOCCO 1
48 |PMD1122 4610 INGRANAGGIO FINALE 1
47 |PMD1121 4610 ALBERO DI SBLOCCO 1
46 |PMD0568 4610 ASTA MANIGLIA DI SBLOCCO 1
45 |PMD0567 4610 RINVIO ASTA DI SBLDCCO 1
4L |PMD0566 4610 COMPLESSIVO ALBERO DI SBLOCCO 1
43 |PMDO5S63R0T |4610 ALBERO D'USCITA 1
42 |PMD0140 4610 ZANCA FISSFILETTATA 12MA ZINC L
41 PMDSC3R0T 14610 SPINA CILINDRICA 15XT75 1
40 |PMC108A 4630 CHIAVETTA ACCIAIO 10X8X45 1
39 [PMCUT 4630 CUSCINETTO 6009 2RS ECON. 45X7 2
38 |PMCUT02 4630 CUSCINETTO 6003 2RS DI=17 DE=35 2
37 |PMCTY 4630 TENDITORE X FUNI METALLO CON 2 1
36 [PMCTSDF 4630 TESTA A SNODO DEST.FEMM."CHS10 1
35 |PMCS6 4630 SPINA ELASTICA A SPIRALE 6X30 1
34 [PMCST3 4630 SPINA ELASTICA 10X60 ISD 8752 2
33 |PMCSELS 4630 ANELLO SEGGER DIAM.45 X ALBERI 2
32 |PMCSEZS 4630 ANELLO SEEGER DIAM.25 X ALBERI 1
31 |C3VF-B 2013 CON. 3 VIEF.P. 396 1
30 |PMCAFO1 4630 ANELLO FISSATORE ELAST. X ALB 1
29 |PMCACIL 4630 ANELLD COMPENSATORE X CUSCINET 1
28 |PMCAC10C 4630 ANELLO COMPENSATORE X CUSCINET 1
27 MO-N 2640 MOLLA SBLOCCO ROBO D.=10X32X1. 1
26 MO-L 2640 MOLLA DI BILANCIAMENTO "WIL"DI 1
25 |MMCOI2 2620 CAPOCORDA AD OCCHIELLO ISOLATO 1
24 [MICROI-C 1617 MICRD LOOGR 16A 4.8MM C/LEVA 2
23 MAOS 901 MAGNETE PERM. REN. 35 DIAM.3 M 6
22 |LGR6 5810 LUBRIFICANTE GRASSO "BRUGAROLAS” 0
21 |IPBSGO1 4841 IMB.POLIST BLOCCO 200X8B0XH40MM 1
20 |IMSGL 4829 IMBALLO BARRA STRAD."SIGNO"MIS 1
19 [IMA 4825 IMB.ACCES.205X85XHL43 INT. MICR 1
18 |GOR14 5501 GUARNIZIONE SAGOMATA 1
17 |GOR-G 5501 GUARN. PARAOLIC 45/60/9 BADUOD 1
16 |GOR-F 5501 GUARN. OR 4036 SEZ.3,53 DI 1
15 |D6 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M6 ZINCA L
14 |D4-D 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M4 ZN.B L
13 D3-B 5102 DADO 3MA ZINCATO B. 5588 2
12 |D12B 5110 DADO ESAG. M12 BASSD ZNB 6
11 D12 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M12 ZN.B 6
10 |D10A 5110 DADO ESAG. M10 ZN.B 3
9 D10 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M10 ZN.B L
8 |CT200C 5320 CABL.TERRA S=101=200 OCCH+FST 1
7 |CM-B 1630 BLOCCO CHIAVE MECC. 90°2251BIS 2
6 |CFW 5320 CABL. FINECORSA "WIL" 1
5 |CA29 5330 CABLAGGIO ENCODER SIGNO 1
4 |BPME 4540 ECCENTRICI FINECORSA NYLON @I 2
3 |BMMHA 34567 MANIGLIA SBLOCCO ALL."SIGNO" V 1
2 |BMG0720 24567 GUSCIO CORPO RID. "SIGNGL" LAV 1
1 |BMGO0719 4567 GUSCIO RIDUTTORE BARRIERA NUQV 1
Pos COD CLASSE DESCRIZIONE ATA




%

SIGNO4

0
0
0
0
0
0
109 0
108 0
107 0
106 0
105 |GOR1S 5501 GURAN. A. CELL. CHIUSE 75X2 1
104 |SIA20 5102 CENTR. RICAMBID BARRIERA SIGND 1
103 PMCACA] 4630 ANELLO SI SPESSORAMENTO 25X36X1 2
102 |SIAT0 8001 SCHEDA ENCODER 1 CANALE 1
101 [V8XT6A 5102 VITE 8X16 TCBEIINOX A2 6
100 [V6X30 5102 VITE 6X30 TCEI 8.8 ZNB. 9
99 |V6X22 5102 VITE 6X22 TCEI 8.8 ZN.B L
98 |V6.3X22D 5101 VITE AUTOFIL. 6,3X22 TPS+ 6
97 [V5X15-A 5102 VITE 5X15 TRILOB. TC+ ZN.B 1
96 |V4X5 5102 VITE 4X5 TC- OTTONE UNJ 6107 2
95 |V&X25 5102 VITE 4X25 TPSV+ INOX A2 L
94 |VL.8X13 5101 VITE AUTOFIL. £ 8X13 TC+ ZN.B 5
93 [V4.2X9.5 5101 VITE AUTOFIL.4,2X9,5 TC+ ZN.B. 2
92 |V4.2X13A 5101 VITE AUTOFIL. L 2X13 TC+ ZN.B 6
91 |V3X25 5105 VITE TRILOB. 3X25 TC+ ZNB 2
90 [V3X12 5102 VITE 3X12 TC+ ZN.B 3
89 [V12X50 5102 VITE 12X50 TE 8.8 ZN.B 2
88 [V10X30A 5101 VITE A TESTA BOMBATA 10X30 TCBEI 1
87 |[TRA-D2 21035 TRASF.TOR.230V 22V 250VA 1
86 [SGADT MOT.ELET.CC 24V 1100G/MIN W."SI 1
85 [R12B 5120 RONDELLA A TAZZA D=122 28 X 8
84 |R12 5120 RONDELLA PIANA DIAM.12 ZINCAT L
83 |[R06B 5120 RONDELLA GROWER DIAM. 6 ZINB 9
82 |RO6A 5120 RONDELLA DENTELLATA INTERNA 1
81 [R06 5120 RONDELLA PIANA DIAM. 6 ZINCAT L
80 ROLA 5120 RONDELLA DENT.EST.DE11DIL.4 S 1
79 [RO4 5120 RONDELLA PIANA ML INOX A2 UNI6 2
78 [V6X12B 5102 VITE TRILOB. 6X12 TPS+ ZNB 2
71 |PPD1013 4540 CANALINA PORTAFILI "SIGND” 0
76 [PPD10T 14540 GUSCIO SUP.MANIGLIA "SIGNO" SE 1
75 |PPD1009 4540 TAPPO ASTA SUP./INF. "SIGNO" L
14 |PPD1008 4540 TAPPO ASTA SBARRA "SIGNQ” 1
73 |PPD1007 14540 COP. COPRIFORD "SIGNO" SERIGRA 1
72 |PPD1006 4540 COPRI'ASTA "SIGND” 1
71 |PPD0986ROT 4540 RUOTA CONDOTTA 1
70 |PPD0996 4540 DISTANZIALE PER PORTA 1
69 |PPD0992 4540 COLLARINO BLOCCA FILD 2
68 |PPD0973 4540 COPERCHIO SUPPORTO ENCODER 1
67 |PPD0%72 4540 BASE SUPPORTO ENCODER 1
66 |PPD09T1 4540 DISCO PORTA MAGNETI 1
65 |PPD0964 4540 DISCO SUPPORTO SBLOCCO 1
64 |PPD0658 4540 BASE MANIGLIA SBLOCCD "WIL NUD 1
63 |PMD1058 4610 LEVA PER SERRATURA 1
62 |PMD1057 4610 TUBO DISTANZIALE PER SERRATURA 1
61 |PMD1052 4610 FLANGIA BLOCCA CAMMA DI SBLOCC 1
60 |PMD1016 4610 VITE A TIRANTE 1
59 |PMD1010 34610 STAFFA BLOCC. ASTA "SIGNO" VER 1
58 |PMD1003R0T 4610 FLANGIA X SIGNO4 1
57 |PMD0998RO1T |4610 VITE SENZA FINE 1
56 [PMD0963 4610 PIASTRA DI FONDAZIONE "SIGND” 1
55 |PMD0918 4610 PIASTRA SUPPORTO ASTA 1
54 [PMD0B76R01T |4610 STAFFA SUPPORTO MICRO "SIGNO" 1
53 |PMD0863 4610 COMPLESSIVO ARMADIO "SIGNG” 1
52 |PMD0861 4610 LEVA DI BILANCIAMENTO "SIGNO" 1
51 |PMD0857 34610 COPERCHIO X CASSA "SIGNO” VERN 1
50 |PMD0856 4610 PORTA "SIGNOD" 1
49 |PMDO672R01 [4610 PERNO DI SBLOCCO 1
48 |PMD0657 4610 INGRANAGGIO FINALE 1
47 |PMD0656 4610 ALBERO DI SBLOCCOQ 1
46 |PMD0568 4610 ASTA MANIGLIA DI SBLOCCO 1
45 |PMD0567 4610 RINVIO ASTA DI SBLOCCD 1
4L |PMD0566 4610 COMPLESSIVO ALBERO DI SBLOCCO 1
43 |PMDO563R0T [4610 ALBERD D'USCITA 1
42 |PMDO140 4610 ZANCA FISSFILETTATA 12MA ZINC L
41 PMDSC3R01 4610 SPINA CILINDRICA 15X1T5 1
40 |PMC108A 4630 CHIAVETTA ACCIAIQ 10X8X45 1
39 [PMCU91 4630 CUSCINETTO 6009 2RS ECON. 45X7 2
38 |PMCUT02 4630 CUSCINETTO 6003 2RS DI=17 DE=35 2
37 |PMCTY 4630 TENDITORE X FUNIMETALLO CON 2 1
36 |[PMCTSDF 4630 TESTA A SNODO DEST.FEMM."CHS10 1
35 |PMCS6 4630 SPINA ELASTICA A SPIRALE 6X30 1
34 [PMCST3 4630 SPINA ELASTICA 10X60 IS0 8752 2
33 |PMCSELS 4630 ANELLO SEGGER DIAM.45 X ALBERI 2
32 |PMCSEZS 4630 ANELLO SEEGER DIAM.25 X ALBERI 1
31 |C3VF-B 2013 CON. 3 VIEF.P. 396 1
30 |PMCAFO01 4630 ANELLO FISSATORE ELAST. X ALB 1
29 |PMCACTL 4630 ANELLO COMPENSATORE X CUSCINET 1
28 |PMCAC10C 4630 ANELLO COMPENSATORE X CUSCINET 1
27 MO-N 2640 MOLLA SBLOCCO ROBO D.=10X32X1. 1
26 MO-L 2640 MOLLA DI BILANCIAMENTO "WIL"DI 1
25 |MMCOI2 2620 CAPOCORDA AD OCCHIELLO ISOLATO 1
24 [MICROI-C 1617 MICRO LOOGR 16A 4.8MM C/LEVA 2
23 MAQS 901 MAGNETE PERM. REN. 35 DIAM.3 M L
22 |LGR6 5810 LUBRIFICANTE GRASSO "BRUGARDLAS" 0
21 |IPBSGO1 4841 IMB.POLIST.BLOCCO 200X80XH40MM 1
20 |IMSGL 4829 IMBALLO BARRA STRAD."SIGND"MIS 1
19 |IMA 4825 IMB.ACCES.205X85XHL43 INT. MICR 1
18 |GOR14 5501 GUARNIZIONE SAGOMATA 1
17 |GOR-G 5501 GUARN. PARADLIC 45/60/9 BADUD 1
16 |GOR-F 5501 GUARN. OR 4036 SEZ.3,53 DI 1
15 |D6 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M6 ZINCA L
14 |D4-D 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M4 ZN.B L
13 D3-B 5102 DADO 3MA ZINCATO B. 5588 2
12 |D12B 5110 DADO ESAG. M12 BASSO ZN.B 6
11 D12 5110 DADOC ESAG.AUTOBLOCC. M12 ZNB 6
10 |D10A 5110 DADO ESAG. M10 ZN.B 3
9 D10 5110 DADO ESAG.AUTOBLOCC. M10 ZN.B L
8 |CT200C 5320 CABL.TERRA S=101=200 OCCH+FST 1
7 |tM-B 1630 BLOCCO CHIAVE MECC. 90°2251BIS 2
6 |CFW 5320 CABL. FINECORSA "WIL" 1
5 |CA29 5330 CABLAGGIO ENCODER SIGNO 1
4 |BPME 4540 ECCENTRICI FINECORSA NYLGN Gl 2
3 |BMMHA 34567 MANIGLIA SBLOCCO ALL."SIGNO" V 1
2 |BMGO720 24567 GUSCIO CORPO RID. "SIGNGL" LAV 1
1 |BMGOT719 4567 GUSCIO RIDUTTORE BARRIERA NUQV 1
Pos COD CLASSE DESCRIZIONE ATA




%

SIGNO6

0
0
0
0
0
0
0
108 [V6X65 5102 VITE 6X65 TCBEI 8.8 ZN.B 1
107 [V12X30 5102 VITE 12X30 TE ZN.B. 1
106 [PMD0938 4610 PIASTRINA DI COLLEGAMENTD 1
105 |GOR1S 5501 GURAN. A. CELL. CHIUSE 75X2 1
104 |SIA20 5102 CENTR. RICAMBID BARRIERA SIGND 1
103 PMCACA] 4630 ANELLO SI SPESSORAMENTO 25X36X1 2
102 |SIA10 8001 SCHEDA ENCODER 1 CANALE 1
101 [VEXI6A 5102 VITE 8X16 TCBEIINOX A2 6
100 [V6X30 5102 VITE 6X30 TCEI 8.8 ZN.B. 8
99 |V6X22 5102 VITE 6X22 TCEI 8.8 ZNB L
98 |V6.3X22D 5101 VITE AUTOFIL. 6,3X22 TPS+ 6
97 [V5X15-A 5102 VITE 5X15 TRILOB. TC+ ZN.B 1
96 |V4X5 5102 VITE 4X5 TC- OTTONE UNI 6107 2
95 |V&X25 5102 VITE 4X25 TPSV+ INOX A2 L
94 |VL4.8X13 5101 VITE AUTOFIL. 4,8X13 TC+ ZNB 5
93 [V4.2X9.5 5101 VITE AUTOFIL.4,2X9,5 TC+ ZN.B. 2
92 |V4.2X13A 5101 VITE AUTOFIL. 4,2X13 TC+ ZNB 6
91 |V3X25 5105 VITE TRILOB. 3X25 TC+ ZN.B 2
90 [V3X12 5102 VITE 3X12 TC+ ZN.B 3
89 [V12X50 5102 VITE 12X50 TE 8.8 ZN.B 2
88 [V10X30A 5101 VITE A TESTA BOMBATA 10X30 TCBEI ZN.B 1
87 |[TRA-D2 21035 TRASF.TOR.230V 22V 250VA 1
86 [SGAD2 MOT.ELET.CC 24V 700G/MIN X SIG 1
85 [R12B 5120 RONDELLA A TAZZA D=12,2 28 X 8
B4 |R12 5120 RONDELLA PIANA DIAM.12 ZINCAT L
83 |[R0O6B 5120 RONDELLA GROWER DIAM. 6 ZIN.B 9
82 |RO6A 5120 RONDELLA DENTELLATA INTERNA 1
81 [R06 5120 RONDELLA PIANA DIAM. 6 ZINCAT L
80 ROLA 5120 RONDELLA DENTESTDE 1 DILA S 1
79 [RO4 5120 RONDELLA PIANA M4 INOX A2 UNI6 2
78 [V6X12B 5102 VITE TRILOB. 6X12 TPS+ ZN.B 2
71 |PPD1013 4540 CANALINA PORTAFILI "SIGND” 0
76 [PPD10T 14540 GUSCIO SUP.MANIGLIA "SIGNO" SE 1
75 |PPD1009 4540 TAPPO ASTA SUP./INF. "SIGNO" L
T4 |PPD1M4 4540 TAPPD ASTA SBARRA "SIGNO" 1
73 |PPD1007 14540 COP. COPRIFORD "SIGNO" SERIGRA 1
72 |PPD1006 4540 COPRI ASTA "SIGNO” 1
71 |PPD0986ROT 4540 RUOTA CONDOTTA 1
70 |PPD0396 4540 DISTANZIALE PER PGRTA 1
69 |PPD0992 4540 COLLARINO BLOCCA FILD 2
68 |PPD0973 4540 COPERCHIO SUPPORTO ENCODER 1
67 |PPD0%72 4540 BASE SUPPORTO ENCODER 1
66 |PPD0O9T1 4540 DISCO PORTA MAGNETI 1
65 |PPD0964 4540 DISCO SUPPORTO SBLOCCD 1
64 |PPD0658 4540 BASE MANIGLIA SBLOCCD "WIL NUD 1
63 |PMD1058 4610 LEVA PER SERRATURA 1
62 |PMD1149 4610 TUBO DISTANZIALE PER SERRATURA 1
61 |PMD1052 4610 FLANGIA BLOCCA CAMMA DI SBLOCC 1
60 |PMD1016 4610 VITE A TIRANTE X "SIGNOL” 1
59 |PMD1148 34610 STAFFA BLOCC. ASTA "SIGND" VER 1
58 |PMD1003R0T |4610 FLANGIA X SIGNO& 1
57 |PMD0998RO1T |4610 VITE SENZA FINE 1
56 |PMDIS6T 4610 PIASTRA DI FONDAZIONE "SIGNO" 1
55 |PMD0918 4610 PIASTRA SUPPORTD ASTA 1
54 [PMD08T6R01T |4610 STAFFA SUPPORTO MICRO "SIGNO" 1
53 |PMD0934 4610 COMPLESSIVO ARMADIO "SIGNO” 1
52 |PMD0937 4610 LEVA DI BILANCIAMENTO "SIGNQ” 1
51 |PMD0935 34610 COPERCHIO X CASSA "SIGNO” VERN 1
50 |PMD0936 4610 PORTA "SIGND" 1
49 |PMDO6T2R0T [4610 PERNQ DI SBLOCCO 1
48 |PMD0657 4610 INGRANAGGIO FINALE 1
47 |PMD0656 4610 ALBERO DI SBLOCCO 1
46 |PMD0568 4610 ASTA MANIGLIA DI SBLOCCO 1
45 |PMD0567 4610 RINVIO ASTA DI SBLDCCO 1
4L |PMD0566 4610 COMPLESSIVO ALBERO DI SBLOCCO 1
43 |PMDO563R0T [4610 ALBERD D'USCITA 1
42 |PMDO140 4610 ZANCA FISSFILETTATA 12ZMA ZINC L
41 PMDSC3R01 4610 SPINA CILINDRICA 15X1T5 1
40 |PMC108A 4630 CHIAVETTA ACCIAIQ 10X8X45 1
39 [PMCU91 4630 CUSCINETTO 6009 2RS ECON. 45X7 2
38 |PMCUT02 4630 CUSCINETTO 6003 2RS DI=17 DE=35 2
37 |PMCTY 4630 TENDITORE X FUNI METALLO CON 2 1
36 |[PMCTSDF 4630 TESTA A SNODO DEST.FEMM."CHS10 1
35 |PMCS6 4630 SPINA ELASTICA A SPIRALE 6X30 1
34 [PMCST3 4630 SPINA ELASTICA 10X60 IS0 8752 2
33 |PMCSE4S 4630 ANELLO SEGGER DIAM.L5 X ALBERI 2
32 |PMCSEZS 4630 ANELLO SEEGER DIAM.25 X ALBERI 1
31 |C3VF-B 2013 CON. 3 VIEF.P. 396 1
30 |PMCAF01 4630 ANELLO FISSATORE ELAST. X ALB 1
29 |PMCACIL 4630 ANELLD COMPENSATORE X CUSCINET 1
28 |PMCAC10C 4630 ANELLO COMPENSATORE X CUSCINET 1
27 MO-N 2640 MOLLA SBLOCCO ROBO D.=10X32X1. 1
26 MO-L 2640 MOLLA DI BILANCIAMENTO "WIL"DI 2
25 |MMCQI2 2620 CAPOCORDA AD OCCHIELLO ISOLATO 1
24 [MICROI-C 1617 MICRO L00GR 16A 4.8MM C/LEVA 2
23 MAQS 901 MAGNETE PERM. REN. 35 DIAM.3 M 6
22 |LGR6 5810 LUBRIFICANTE GRASSO "BRUGARDLAS" 0
21 |IPBSGO1 4841 IMB.PGOLIST BLOCCO 200XB0XH40MM 1
20 IMSG6 4829 IMBALLO BARRA STRAD."SIGNO"MIS 1
19 |IMA 4825 IMB.ACCES.205X85XHA3 INT. MICR 1
18 |GOR14 5501 GUARNIZIONE SAGOMATA 1
17 |GOR-G 5501 GUARN. PARAOLIC £5/60/9 BADUD 1
16 |GOR-F 5501 GUARN. OR 4036 SEZ.3,53 DI 1
15 |D6 5110 DADO ESAG AUTOBLOCC. M6 ZINCA L
14 |D4-D 5110 DADO ESAGAUTOBLOCC. M4 ZN.B L
13 D3-B 5102 DADO 3MA ZINCATO B. 5588 2
12 |D12B 5110 DADO ESAG. M12 BASSO ZNB 6
11 D12 5110 DADO ESAG AUTOBLOCC. M12 ZN.B 6
10 |D10A 5110 DADO ESAG. M10 ZN.B 3
9 D10 5110 DADO ESAG AUTOBLOCC. M10 ZN.B L
8 |CT200C 5320 CABL.TERRA S=101=200 OCCH+FST 1
7 |CM-B 1630 BLOCCQ CHIAVE MECC. 90°2251BIS 2
6 |CFW 5320 CABL. FINECORSA "WIL" 1
5 |CA29 5330 CABLAGGIO ENCODER SIGNO 1
4 |BPME 4540 ECCENTRICI FINECORSA NYLON @I 2
3 |BMMHA 34567 MANIGLIA SBLOCCO ALL."SIGNO" V 1
2 |BMGO720 24567 GUSCIO CORPO RID. "SIGNGL" LAV 1
1 |BMGO719 4567 GUSCIO RIDUTTORE BARRIERA NUQV 1
Pos COD CLASSE DESCRIZIONE ATA
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Dichiarazione CE di conformita

Dichiarazione CE di conformita secondo Direttiva 98/37/CE, Allegato II, parte B
(dichiarazione CE di conformita del fabbricante)
Numero: 179/SIGNO Revisione: 1

11 sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che
il prodotto:

Nome produttore : ~ NICE s.p.a.

Indirizzo : Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne, Oderzo (TV) Italia
Tipo : Motoriduttore elettromeccanico con centrale incorporata
Modelli : SIGNO3, SIGNO4, SIGNOG6,

Accessori : Ricevente radio SMXI, SMXIS; batteria di emergenza PS224

e tutti gli accessori di completamento previsti nel manuale di istruzione
Risulta conforme a quanto previsto dalla direttiva comunitaria:

e 98/37/CE (89/392/CEE modificata) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL
CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri
relative alle macchine

Come previsto dalla direttiva 98/37/CE si avverte che non ¢ consentita la messa in servizio del prodotto sopra
indicato finché la macchina, in cui il prodotto € incorporato, non sia stata identificata e dichiarata conforme
alla direttiva 98/37/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie, cosi come
modificate dalla Direttiva 93/68/CEE del consiglio del 22 Luglio 1993:

e 73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il
riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative al materiale elettrico destinato ad essere
adoperato entro taluni limiti di tensione

o 89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle
legislazioni degli Stati membri relative alla compatibilita elettromagnetica
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Oderzo, 10 Giugno 2004

Lauro Buoro
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SIgNo

Szlaban automatyczny

Uzupetnienie instrukcji
instalowania i obstugi

Nowe funkcje centrali sterujacej -
wersja SIA20/A

Uwaga! - Niniejsza instrukcja musi by¢ potaczona z tg, dostarczang
razem ze szlabanem.

Ten dodatek prezentuje nowe funkcje i mozliwosci, wystepujace
we wszystkich modelach szlabanéw SIGNO. Ponizej podano nowe,
ostatnio wprowadzone funkcje:

- Nowa, uniwersalna centrala SIA20/A.

- Mozliwos$¢ synchronizacji dwéch szlabanow, dla wspéinej
pracy (Master i Slave).

- Nowa procedura korekty punktu zwalniania przy otwieraniu
i zamykaniu.

- Nowy sygnat startowy (zaraz po podiaczeniu zasilania).

- Nowe automatyczne funkcje diagnostyczne dla sygnalizacji
usterek.

® NOWA UNIWERSALNA CENTRALA SIA20/A

Poprzednia centrala SIA20 zostata zastapiona przez nowg - SIA20/A,
jednakowag dla wszystkich modeli szlabanéw SIGNO. Po instalacji,
w czasie automatycznego poszukiwania ogranicznikéw ruchu centrala
samoczynnie rozpoznaje i zapamietuje, w ktérym modelu Signo jest
zainstalowana, bez potrzeby innych dodatkowych operac;ji.

©® MOZLIWOSC SYNCHRONIZACJI PRACY DWOCH
SZLABANOW DLA WSPOLNEJ PRACY (zaleznosé
(Master i Slave)

Ta nowa mozliwos$¢ wspétdziatania pozwala na instalacje dwéch szlaba-
néw Signo umieszczonych naprzeciw siebie i na synchronizacje ruchu
obu ramion. Jeden ze szlabanéw jest zaprogramowany, jako Master
(nadrzedny) i odbiera polecenia uzytkownika, a drugi jako Slave

(podrzedny) i sterowany jest sygnatami ze szlabanu Master.
Dla takiej instalacji postepuj, jak opisano nizej:

01. Zamontuj oba szlabany Signo zgodnie z dotaczong do nich doku-
mentacjg. Wazne! W czasie prowadzenia instalacji elektrycznej
nalezy uwzgledni¢ dwa przewody do potaczenia miedzy sobg obu
central - kazdy o przekroju min.0.75 mmz2.

2.  Potacz miedzy sobg obie centrale (jak na rys. 1) nastepujaco:

o

- potacz razem zaciski 9 (0 V) obu centralek.
- potacz razem zaciski 15 (sinc) obu centralek.

03. Teraz wykonaj pozostate podtgczenia zgodnie z instrukcjg dotgczong,
do kazdego szlabanu Signo. Rozwaz nastepujgce mozliwosci:

Nastepujace podtaczenia i regulacje mozna wykonaé
w centrali MASTER:

e Podtgczenie lampy ostrzegawczej (dla catego systemu).

e Podfigczenie elektrozamka lub przyssawki magnetycznej (tylko
dla Signo-Master).

e Podtagczenie fotokomédrek dla catego systemu z, lub bez funkcji
"Fototestu".

® Podtaczenie diod LED do zacisku 12 (Sca) i 13 (Cor) dla catego
systemu.

¢ Podtaczenie sygnalizacji przegladéw -14 (tylko dla Signo-Master).

* Podtaczenie urzadzenia zabezpieczajgcego dla catego sys-
temu do wejscia 16 (Stop). Uwaga: jezeli wejscie 16 jest nieuzywane,
musi by¢ zmostkowane do zacisku 11 (Wspdiny).

e Podtgczenie jednej, lub kilku linii FOTO dla catego systemu,
do zacisku 17 (Foto). Uwaga: jesli to wejscie nie jest uzywane,
musi by¢ zmostkowane z zaciskiem 11 (Wspoiny).

e Podiaczenie urzadzen sterujacych do zacisku 18 (Krok-po-kroku),
19 (Otwiera), 20 (Zamyka), by otwiera¢ i zamyka¢ oba ramiona.

* Regulacja sity sitownika (tylko dla Signo-Master).

® Regulacja czasu pauzy pomiedzy Otwarciem i Zamknigciem, dla
catego systemu.

Nastepujace podtaczenia i regulacje mozna wykonaé
w centrali SLAVE:

* Podigczenie lampy ostrzegawczej (tylko dla Signo-Slave).

e Podtaczenie elektrozamka lub przyssawki magnetycznej (tylko
dla Signo-Slave).

¢ Podtaczenie LED do zaciskéw 12 (Sca) i 13 (Cor) (tylko dla Signo-
Slave).

e Podigczenie sygnalizacji przegladow (tylko dla Signo-Slave).

¢ Podtaczenie urzgdzenia zabezpieczajgcego dla catego systemu
do wejscia 16 (Stop). Uwaga: jesli wejscie jest nieuzywane, musi
zosta¢ zmostkowane do zacisku 11 (Wspaolny).

e Podtaczenie urzadzen sterujacych do wejsé 18 (Krok-po-kroku),
19 (Otwiera), 20 (Zamyka), dla sterowania ramieniem Signo-Slave.
Uwaga: Polecenie jest wykonywane tylko, gdy ramie Signo-Master
jest opuszczone (zamknigte).

Ponizsze operacje nie moga by¢ wykonywane na centrali SLAVE:

e Uzycie wejscia 8 (Fototest) i 17 (Foto).
Fotokomorki moga by¢ podtaczone tylko do centrali MASTER.
Wejscie 17 (Foto) musi pozostaé otwarte (nie mostkujemy go!).
e Ustawienie casu pauzy odbywa sie tu automatycznie. Ustawia
sie je tylko w centrali MASTER.

[ Centrala MASTER (dip-switch 12 ustawi¢ na OFF)
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Wybér trybu dziatania i funkcje dodatkowe
Tylko funkcje Elektrozamek/Przyssawka mogg by¢ wybrane za
pomoca przetgcznika 8 w centrali SLAVE. Inne tryby i funkcje
muszg by¢ ustawione w centrali MASTER.

Uwaga: jesli uzywamy akumulatoréw awaryjnych, kazdy szlaban
musi mie¢ swoj wtasny akumulator.

04. Po wykonaniu wszystkich niezbednych potaczen elektrycznych
podigcz do centralek zasilanie i wykonaj procedure 3.10 "Kon-
trola potaczen", opisang w instrukcjach dotaczonych do kazdego
szlabanu.

05. Zakoncz instalacje Signo-Master, wykonujac 5 - "Testy" opisane
w instrukcjach. Po ich zakonczeniu przetacz mikroprzetgcznik 12
w pozycje QFF, co przypisze temu sitownikowi funkcje MASTER.

06. Zakoncz instalacje Signo-Slave, wykonujac 5 - "Testy" opisane
w instrukcjach. Po ich zakonczeniu przetagcz mikroprzetgcznik 12
w pozycje ON, co przypisze temu sitownikowi funkcje SLAVE.

® NOWA PROCEDURA DLA REGULACJI FAZY ZWAL-
NIANIA RAMIENIA SZLABANU SIGNO

Uwaga! Ta procedura zastepuje paragraf 4.3 "Reczne programowanie
pofozen zwalniania", znajdujacy sie w instrukcji programowania SIGNO.

Ta nowa procedura pozwala na wyboér punktu wzdtuz drogi przebywanej
przez ramie, w ktérym centrala zmniejsza predko$¢ ramienia w ruchu
otwierania lub zamykania, zanim ramie zatrzyma sie na mechanicznych
ogranicznikach ruchu.

Zgodnie z Rys. 2, droga, na ktorej ramie wykonuje "spowalnianie
ruchu" zawiera sie miedzy punktami RA i 1 (przy otwieraniu), oraz
punktami RC i 0 (przy zamykaniu). Dlugos¢ tej drogi jest automatycznie
okreslana przez centrale podczas procedury 4.1 "Poczatkowe poszuki-
wanie potozen granicznych", opisanej w instrukcji SIGNO. Wartosci
przyjete w czasie tego poszukiwania sg fabrycznie zdefiniowane na
skali pomiedzy 1i 6 (gdzie jedna podziatkato okoto 6°):

- punkt RA = pozycja 2 (= okoto 12°);

- punkt RC = pozycja 3 (= okoto 18°).

Fabrycznie ustawione punkty moga by¢ sprawdzone lub w miare potrzeby
skorygowane (poprzez zwiekszenie lub zmniejszenie numeru potozenia)
dla kazdego z punktéw - RA i RC.

Aby skorygowal punkt RC
01. Ustaw przetaczniki jak ponizej:

on --—-—-= 3 - | P11 ——-
off -1-2- -4-5-6-7-8-9-10- | - -12-

02. - Aby ZWIEKSZYC warto$é potozenia RC, nacisnij raz przycisk
"T1 Otwiera" (po kazdym nacisnieciu dioda "OK" zamiga tyle
razy, jaki jest numer pozycji wybranej w tym momencie).

- Aby ZMNIEJSZYC warto$é potozenia RC, naciénij raz przycisk
"T3 Zamyka" (po kazdym nacisnieciu dioda "OK" zamiga tyle
razy, jaki jest numer pozycji wybranej w tym momencie).

03. Po wykonaniu korekty wykonaj procedure 4.4 "Procedura zapamie-

tywania", opisang w instrukcjach SIGNO (ustawione wartosci za-
pisza sie w pamieci).
04. Nastepnie cofnij wszystkie przetaczniki na Off.
Aby skorygowal punkt RA

01. Ustaw przetaczniki jak ponizej:

on —————-=< 4 | 11— ——
off -1-2-3- -5-6-7-8-9-10- | -

02. Teraz wykonaj kroki 02, 03 i 04 opisane poprzednio dla regulac;ji
potozenia RC.

® NOWY RODZAJ SYGNALU STARTOWEGO SIGNO
Nowy sygnat pojawia sie¢ w momencie gdy SIGNO jest podtagczany do
zasilania i informuje, ze centrala jest zasilana i pracuje prawidtowo.
Aby to sprawdzi¢, wtacz zasilanie centrali i zaobserwuj, czy 5 diod przy
zaciskach 16, 17, 18, 19, 20 oraz dioda "OK" - zaczng gwattownie
migac¢ przez kilka sekund. Nastepnie dioda "OK" powinna kontynu-
owac regularne btyski raz na sekunde: To oznacza, ze centrala pra-
cuje prawidtowo.

® NOWA AUTOMATYCZNA FUNKCJA DIAGNOSTYCZ-

NA USTEREK W PRACY SZLABANU

Ta nowa funkcja umozliwia automatyczng diagnostyke usterek, jakie
napotyka centrala w czasie normalnej pracy automatyki i sygnalizacje
problemu poprzez okreslong ilo$¢ mignie¢ diody "OK". Seria mignie¢
odnosi sie zawsze do ostatniego manewru wykonanego przez SIGNO.

Postugujac sie tabelg odczytaj znaczenie poszczegdinych serii sygnatow
diody "OK":

N°% PRZYCZYNA

2 = Btad na wejsciu "Foto" lub "Fototest"

3 = Moment obrotowy sitownika jest niewystarczajacy
4 = Sygnat alarmowy z wejscia "Stop"

5 | =Btad w parametrach pamieci

6* | =Btad w Signo-Slave

7* | = Btad w komunikacji Signo-Master

Uwaga (*): Sygnaty 6 i 7 sa mozliwe tylko w centrali MASTER.
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