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OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy
postepowaé zgodnie z wszystkimi instrukcjami, po-
niewaz nieprawidtowy montaz moze spowodowaé
powazne szkody.

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu
zapewnienia bezpieczeristwa o0s6b, postepowac
zgodnie z niniejszg instrukcja. Instrukcje nalezy
przechowywaé w bezpiecznym miejscu.

Wedtug najnowszych, obowigzujgcych przepiséw
europejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgod-
ne z obowigzujacg Dyrektywa Maszynowa umozli-
wiajgcg zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W
zwigzku z tym, wszystkie czynnosci polegajace na
podigczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu
préb odbiorczych, przekazywaniu do eksploataciji i
konserwacji urzadzenia muszg by¢ wykonywane wy-
facznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego
technika.

W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadze-
nia odtaczajacego, nie nalezy zasila¢ tego urzadze-
hia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar
lub podtaczaé go do obwodu charakteryzujacego sie
regularnym podtgczaniem lub odtgczaniem zasilania.

UWAGA! Przestrzega¢ zamieszczonych nizej zale-
cen:

- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ infor-
macje na temat ,Parametréw technicznych produktu”,
a w szczegolnosci, czy urzadzenie jest przystosowane
do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadze-
nia. Jezeli nie jest odpowiednie, NIE nalezy wykonywac
montazu.

- Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono pro-
cedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale
,Odbidr i przekazanie do eksploatacji”.

- Przed przystgpieniem do montazu produktu, nalezy
sprawdzic¢, czy wszystkie elementy i materiaty przezna-
czone do uzycia znajdujg sie w idealnym stanie i sg od-
powiednie do uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby
(w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycz-
nych, zmystowych badz umystowych lub przez osoby
nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami steru-
jacymi produktu. Przechowywac¢ piloty w miejscu niedo-
stepnym dla dzieci.

- W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzg-
dzenie odtaczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu),
ktorego odlegtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia
zapewnia catkowite odtaczenie w warunkach okreslo-
nych przez |l kategorig przepieciowa.

- Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z
urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderze-
niem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodza-
ju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu zro-
det ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego
ognia. Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do
uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyng nieprawidtowe-
go dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktorejs z
opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ mon-
taz i zwrécic sie o pomoc do Serwisu Technicznego.



1.2

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprze-
strzegania instrukcji montazu. W takich przypadkach,
nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne.
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego
charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A).
Czyszczenie i konserwacja, za ktérg jest odpowiedzial-
ny uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez
dzieci pozbawione opieki.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzadzeniem
(konserwacja, czyszczenie) nalezy zawsze odfgczyc¢
produkt od sieci zasilajgcej oraz ewentualnych akumu-
latoréw.

Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a w
szczegolnosci kabli, sprezyn i wspornikéw, celem wy-
krycia ewentualnego braku wywazenia lub oznak zuzy-
cia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci
naprawy lub regulacji, poniewaz obecnosc¢ usterek lub
nieprawidtowe wywazenie moga prowadzi¢ do powaz-
nych obrazen.

Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lo-
kalnymi przepisami.

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu au-
tomatyki podczas jej przesuwania przy uzyciu elemen-
téw sterowniczych.

Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac
automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty
sie do urzgdzenia, az do czasu zakonczenia czynnosci.
Nie sterowa¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja
sie osoby wykonujgce czynnosci; przed wykonaniem
tych czynnosci nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan
wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wy-
wazenie i upewnic sie, czy urzgdzenie moze by¢ pra-
widtowo manewrowane.

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania po-
siada réwniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac
instalacje z systemem kontrolnym, ktory uniemozliwi
dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte.
Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajdujg sie z
dala od czesci w ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie
ich bezposrednig widocznos¢. W razie niestosowania
przetacznika, elementy sterownicze nalezy montowac
w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci
1,5m.

Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system prze-
ciwpozarowy, nalezy sie upewnic¢, ze ewentualnie okna
znajdujgce sie powyzej 200 mm zostang zamkniete
przez elementy sterownicze.

Zapobiegac i unikac¢ jakiegokolwiek uwiezienia miedzy
czesciami statymi i czeSciami w ruchu podczas wyko-
nywania manewrow.

Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego ma-
newru w poblizu elementu umozliwiajgcego wykonanie
manewru.

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewni¢, ze me-
chanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny funk-
cjonujg prawidtowo.

2 OPIS PRODUKTU | JEGO
PRZEZNACZENIE

S-BAR s3 to elektromechaniczne szlabany drogowe do uzytku
w obiektach mieszkalnych i przemystowych, sterujace otwiera-
niem i zamykaniem przejazdu.

Bariery wyposazone sg w motoreduktor elektromechaniczny z
silnikiem 24 V, systemem elektrycznego wytacznika krancowe-
go i lampg ostrzegawczg, ktéra moze by¢ wbudowana w pokry-
we (opcjonalne wyposazenie dodatkowe)..

Centrala sterujgca jest przystosowana do potgczenia z urzgdze-
niami nalezgcymi do Systemu Opera Nice oraz systemu zasi-
lania energia stoneczng ,Solemyo” (patrz punkt "Podfgczenie
systemu wykorzystujacego energie stoneczng Solemyo").
Bariery dziatajg za pomoca energii elektrycznej, a w przypadku
jej braku (przerwy w dostawie zasilania elektrycznego) mozna
recznie odblokowac i przesung¢ ramie. Innym mozliwym roz-
wigzaniem jest wykorzystanie akumulatora awaryjnego (mod.
PS124, opcjonalne wyposazenie dodatkowe), ktéry zapewnia
wykonywanie przez urzadzenie niektérych manewrdw w pierw-
szych godzinach braku zasilania elektrycznego. Aby przedtu-
zyC ten czas lub zwiekszyC liczbe mozliwych do wykonania
manewréw nalezy wigczy¢ funkcije ,Stand by” (zob. "Tabela 5').

Wazne uwagi dotyczace korzystania z instrukcii:

- w niniejszej instrukciji pojecie ,bariera drogowa” odnosi sie do
produktu ,S-BAR”

- urzadzenia dodatkowe wymienione w instrukcji sa opcjonalne.

Kazde inne uzytkowanie, odmienne od opisanego,
nalezy uwzgledni¢ za niewtasciwe i zabronione!

2.1 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD
PRODUKTU

Na ,Rysunku 1" przedstawiono gtéwne czesci, z ktérych zbu-
dowane jest urzadzenie S-BAR.
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A Wspornik ramienia
B Obudowa motoreduktora
C Pokrywa
D Centrala elektroniczna sterujaca i kontrolna
E Ramie
F Klucz odblokowujgcy/blokujgcy
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KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA
PRZED MONTAZEM

3.1

& Instalacja urzadzenia musi byé wykonana przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami,
normami i uregulowaniami prawnymi, oraz wedtug
niniejszej instrukcji.

Przed przystapieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- sprawdzi¢ stan dostawy

- upewnic¢ sie, ze wszystkie materiaty, z ktérych bedzie sie ko-
rzystac, sg w doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewi-
dzianego uzycia

- upewnic sie, ze mozliwe jest przestrzeganie wszystkich ogra-
niczen dotyczacych uzytkowania wskazanych w punkcie , 0-
graniczenia w uzytkowaniu*

- upewnic sig, ze wybrane miejsce montazu jest odpowiednie
pod katem catkowitych wymiaréw gabarytowych produktu
(zob. "Rysunek 3")

- upewnic sie, ze powierzchnia, na ktérej ma byc¢ zainstalowany
szlaban jest solidna i gwarantuje stabilne zamocowanie

- upewnic¢ sie, ze miejsce, w ktérym ma zosta¢ zamontowany
produkt nie moze ulec podtopieniu; ewentualnie zamontowac
produkt na odpowiedniej wysokosci od podtoza

- upewnic sie, ze przestrzen wokét szlabanu umozliwia tatwe i
bezpieczne wykonywanie manewrdw recznych

- upewnic sie, ze na trajektorii ruchu ramienia nie znajdujg sie
przeszkody, ktore mogtyby uniemozliwiaC manewry otwiera-
nia i zamykania

- upewnic sie, ze kazde urzgdzenie, ktére ma byc¢ zainstalowa-
ne, znajduje sie w zabezpieczonym miejscu i jest chronione
przed przypadkowymi uderzeniami.

- sprawdzi¢, czy miejsca mocowania réznych urzgdzen znajdu-
ja sie w miejscach zabezpieczonych przed uderzeniami i, czy
powierzchnie montazu sg odpowiednio solidne

- nie zanurza¢ elementéw automatyki w wodzie lub innych pty-
nach

- nie umieszczac¢ produktu w poblizu ptomieni lub zrédet ciepta,
w Srodowisku potencijalnie wybuchowym, szczegdlnie kwa-
$nym lub stonym, poniewaz moze to uszkodzi¢ produkt i stac
sie powodem nieprawidtowego dziatania albo spowodowac
zagrozenia

- podtgczy¢ centrale do elektrycznej linii zasilania wyposazonej
w uziemienie

3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Przed przystgpieniem do montazu urzgdzenia nalezy:

- upewni¢ sie, ze wszystkie wartosci wskazane w rozdziale “
PARAMETRY TECHNICZNE’ sa zgodne z przewidzianym
uzyciem

- upewni¢ sie, ze szacowana trwato$¢ (zob. punkt , Trwatosé
produktu’) jest zgodna z przewidzianym uzyciem

- upewnic sig, ze mozliwe jest przestrzeganie wszystkich ogra-
niczen, warunkow i ostrzezen zawartych w niniejszej instrukcii.

3.2.1 Trwatos¢ produktu

Trwatos¢ to Sredni czas uzytkowania produktu. Trwatos¢ urza-

dzenia zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wyko-

nywania manewrow, czyli sumy wszystkich czynnikow wptywa-

jacych na zuzycie produktu.

Aby oszacowac trwato$¢ automatyki, nalezy postgpi¢ w opisany

ponizej sposob:

1. zsumowac wartosci pozyciji z , Tabela 1" dotyczacych wa-
runkéw wystepujgcych w instalaciji

2. na wykresie przedstawionym na ,,Rysunku 2’ poprowa-
dzi¢ pionowo linie od wyznaczonej wartosci az do prze-
ciecia z krzywa. Od tego punktu wykresli¢ linie poziomag
az do przeciecia z linig ,cykli manewréw”. Wyznaczona
wartosc¢ to szacowana trwatos¢ Panstwa produktu.
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Trwato$¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac¢ tylko wtedy,
jezeli jest skrupulatnie realizowany plan konserwaciji, patrz roz-
dziat ,KONSERWACJA URZADZENIA’. Trwato$¢ produktu
oszacowywana jest na podstawie obliczen projektowych i wy-
nikdw testow wykonanych na prototypach. Bedac zatem tylko
wartoscig szacunkowa, nie jest jednoznaczna gwarancja rze-
czywistej trwatosci produktu.

Przyktad obliczania trwatosci: S4-BAR

W ,Tabela 1" podano ,wskazniki trudnosci” dla tego typu insta-
lacji: 15% (,Ramie ze Swiattami mod. XBA4”), 10% (,Obecnos¢
zasolenia”).

Wskazniki te nalezy zsumowac, aby uzyskac¢ catkowity wskaznik
trudnosci, ktéry w tym przypadku wynosi 25%. W oparciu o uzy-
skang warto$¢ (25%) nalezy odszuka¢ na poziomej osi wykre-
su (,wskaznik trudnosci”) wartos¢ odpowiadajgca liczbie ,cykli
manewrow”, jaka produkt bedzie w stanie wykona¢ w okresie
jego eksploatacji. Wartos¢ ta wynosi okoto 240.000 cykli.

Tabela 1

TRWALOSC PRODUKTU

Wskaznik trudnosci
Ramie ze swiattami mod. XBA4 15
Predkos¢ poziom 3 i 4 5
Predkos¢ poziom 5 20
Przerwanie manewru przez fotokomorke 15
O,
>10%
Przerwanie manewru przez Alt > 10% 25
Hamowanie 10
Sita réwna 5 lub 6 10
Sita ré6wna 7 lub 8 10
Wystepowanie zasolenia 10
Obecnos$é kurzu lub piasku 10
Temperatura otoczenia wyzsza od 40°C i
. S 15
nizsza od 0°C
~ N
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3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE 3.4 ODBIOR PRODUKTU
Wymiary gabarytowe i etykieta (A) umozliwiajaca identyfikacje | Ponizej zostaty przedstawione i wymienione wszystkie elementy

produktu zostaty przedstawione na ,Rysunku 3". znajdujace sie w opakowaniu produktu.
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N J | A Bariera drogowa z wbudowang centralg sterujacq
B Wspornik i pokrywa ramienia
C 2 skrzynki fotokomérek
D 2 uchwyty wspierajace ramienia
E stata zaslepka ramienia; 2 ztacza do montazu z gumowa
listwg zabezpieczajaca; 2 ztgcza do montazu bez gumo-
wej listwy zabezpieczajgcej
F Klucze do recznego odblokowywania i blokowania ramie-
nia; klucze do zamka pokrywy; drobne czesci metalowe
(Sruby, podktadki, itp.)
G Ptyta fundamentowa
H 4 Sruby fundamentowe
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3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.

-

J

-
A Fotokomorki

B Fotokomorki na kolumience
C Przetacznik kluczykowy

D Szlaban

Tabela 2

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Dtugos$¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]
Kabel BLUEBUS

2 1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO
3 1 kabel 4 x 0,25 mm? [uwaga 2]
Maksymalna dtugos¢ 30 m

Dotaczony kabel OPCJONALNEJ LAMPY
OSTRZEGAWCZEJ

Kabel SWIATEL. RAMIENIA

Inne kable

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowe-
go schematu. Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 5" usta-
lic przyblizona pozycje, w ktorej zostanie zainstalowany kazdy
przewidziany element sktadowy instalacji.

Uwaga 1 Jesli przewdd zasilajacy jest dtuzszy niz 30 m,
nalezy zastosowac¢ przewdd o wiekszym przekroju (3 x
2,5 mm?) oraz niezbedne jest dodatkowe uziemienie w
poblizu automatyki.

Uwaga 2 Jesli w miejscu przetgcznika jest uzywany
czytnik Se al kart zblizeniowych ETPB lub klawiatura cy-
frowa EDSP, wystarczy kabel z 2 przewodami (2 x 0,5
mm?@).
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Zastosowane kable muszg by¢ przeznaczone dla ro-
dzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

Podczas ukladania przewodéw rurowych prowa-
dzacych kable elektryczne, nalezy wziagé pod uwa-
ge, ze, z powodu mozliwego gromadzenia si¢ wody
w studzience rozgaleznej, przewody rurowe moga
powodowaé powstawanie w centrali skroplin, ktore
moga uszkodzié¢ obwody elektroniczne.

Przed przystapieniem do montazu nalezy przygoto-
wagé przewody elektryczne niezbedne do wykonania
instalacji, zgodnie z ,,Rysunkiem 5” i informacjami
zamieszczonymi w rozdziale ,,PARAMETRY TECH-
NICZNE”.



3.6 REGULACJA SZLABANU 3. wyjac sprezyne kompresyjng, odtaczajac jga od dzwigni
Szlaban wychodzi z fabryki ustawiony z manewrem zamykania kompensacyjnej

ramienia skierowanym w lewo. N
W celu ustawienia manewru zamykajacego ramienia po prawe;
stronie szlabanu nalezy dziata¢ w nastepujacy sposob:
1. zdja¢ gorna pokrywe (A) szlabanu
0 \
J
J
4 odkrecic¢ Srube kompensacyjng sprezyny
5. odblokowa¢ motoreduktor (patrz punkt ,,Reczne bloko-

J wanie i odblokowywanie motoreduktora’) i przekreci¢
0 90° dzwignie kompensacyjng

~
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6. przykreci¢ z odpowiednig sita $rube kompensacyjna | 3.7 MONTAZ SILOWNIKA
sprezyny

~ Nieprawidiowy montaz moze doprowadzi¢ do po-
waznego uszkodzenia ciata osob wykonujgcych
dziatania i uzytkujgcych instalacje.

Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy
wykonaé kontrole wstepne opisane w punktach ,,
Kontrole wstepne do wykonania przed montazem” i
»Ograniczenia w uzytkowaniu”.

Jesli powierzchnia podparcia zostata juz wykonana:

1.  otworzy¢ szafe szlabanu
4 @ )
J
zaczepi¢ sprezyne kompensacyjng w prawidtowej pozyciji
I
\_ J
2. umiescic¢ szlaban na powierzchni mocowania i zaznaczy¢
punkty, w ktérych zostang wywiercone otwory
~
\_ J
- J
8. jezeli motoreduktor zostat wczesniej odblokowany, nalezy
go ponownie zablokowac.
\_ J
3. przesunac szlaban i wywierci¢ otwory w zaznaczonych
punktach
4, wiozy¢ 4 kotwy rozprezne, nie znajdujace sie w wyposa-
zeniu

5. ustawi¢ szlaban w prawidtowe] pozyciji i przykreci¢ go za
pomoca odpowiednich nakretek i podktadek, nie znajdu-
jacych sie w wyposazeniu.
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q )

Jesli powierzchnia podparcia nie zostata jeszcze wykonana:
1. wykona¢ wykop fundamentowy, w ktérym zostanie
umieszczona ptyta fundamentowa

Uwaga Powierzchnia mocowania musi by¢ idealnie réwna i gtad-
ka. Jezeli powierzchnia jest wykonana z betonu, musi on
mie¢ grubos¢ co najmniej 0,15 m i musi by¢ odpowied-
nio wzmocniony poprzez zastosowanie pretéw zbroje-
niowych. Objeto$¢ betonu musi by¢ wieksza niz 0,2 m?
(grubos¢ 0,25 m odpowiada powierzchni 0,8 m?, czyli
kwadratowej ptaszczyznie o wymiarach okoto 0,9 x 0,9
m). Mocowanie do betonu moze zosta¢ wykonane z za-
stosowaniem 4 kotew rozpreznych, wyposazonych w Sru-
by 12 MA, ktore wytrzymuja obcigzenie rozciagajace o
warto$ci co najmniej 400 kg. Jezeli powierzchnia moco-
wania jest wykonana z innego materiatu, nalezy ocenic jej
konsystencje i sprawdzic, czy cztery punkty mocowania
moga wytrzymac obcigzenie o wartosci co najmniej 1000
kg. Do mocowania nalezy wykorzystac¢ sruby 12 MA.

2. przygotowac korytka do prowadzenia kabli elektrycznych

3. przymocowa¢ do ptyty fundamentowej cztery sruby fun-
damentowe (A), zaktadajac na kazdg z nich jedng nakret-
ke i jedna podktadke (znajdujace sie w wyposazeniu) od
gory i od dotu ptyty

Dolna nakretka musi by¢ dokrecona do konca cze-
$ci gwintowane;j.
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3.8

wyla¢ beton i zanim zacznie teze¢ osadzi¢ w nim ptyte
fundamentowa, ustawi¢ jg rowno z powierzchnig, réwno-
legle do ramienia, i doktadnie wypoziomowac

odczekac do catkowitego zwigzania betonu; zwykle trwa
to co najmniej dwa tygodnie

zdja¢ cztery gérne nakretki i podktadki (B) ze $rub funda-
mentowych

otworzy¢ szafe szlabanu (,Rysunek 77)

ustawi¢ szlaban w prawidtowej pozyciji i przykreci¢ go za
pomoca wczesniej zdjetych nakretek i podktadek (, Rysu-
nek 14').

MONTAZ RAMIENIA

W celu wykonania montazu ramienia szlabanu nalezy wykonac
nastepujgce czynnosci:

1. wiozy¢ dwa kotki (A) w odpowiednie gniazda znajdujace
sie na wale wyjsciowym silnika

/® N

N J

2. umiesci¢ wspornik (B) na wale wyjsciowym silnika, usta-
wiajgc go w pozyciji ,ramie w pionie”

3. przymocowac wspornik za pomoca odpowiednich $rub i
otwartych podkfadek ,grower”, mocno dokrecajac

fm N

N J
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4,

zatozy¢ pokrywe (C) wspornika i przykreci¢ ja za pomoca
6 Srub znajdujgcych sie w wyposazeniu, pozostawiajgc
Sruby poluzowane

J

delikatnie nasmarowac olejem prowadnice aluminiowg po
obu stronach

na catej dtugosci ramienia umiesci¢ w szczelinach kawat-
ki gumowej listwy zabezpieczajacej (D) naprzemiennie z
odpowiednimi ztagczkami (E); guma moze wystawaé na
odlegtos¢ okoto 1 cm od krarica ramienia

~
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wiozy¢ zaslepke ramienia (F) i zablokowac jg za pomocg
dwdch srub

wiozy¢ i zamocowac dwie zaslepki listwy zabezpieczaja-
cej (G)

~

J

wtozy¢ na koncu przeciwnym do korka, ptytki wspierajgce
ramienia (H)

~




10. witozy¢ kompletne ramie do ostony wspornika (I), dosuwajac
je az do oporu

11. mocno dokreci¢ 4 $rub, wczesniej wstepnie wkreconych do
wspornika.

4 N

- J

Po zamontowaniu ramienia i gumowej listwy zabezpie-
czajacej, przed przystapieniem do dalszych czynnosci,
wazne jest zamontowanie na ramieniu réwniez ewen-
tualnych pozostalych urzadzen dodatkowych, o ile sa
one przewidziane. Informacje dotyczace ich montazu
znajdujg sie w odpowiednich instrukcjach obstugi.

REGULACJE OGRANICZNIKOW
KRANCOWYCH MECHANICZNYCH

Aby dokonac¢ regulacji ogranicznikéw krancowych, nalezy poste-

powac¢ w nastepujacy sposob:

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt , Reczne blokowanie i odblokowywanie mo-
toreduktora’)

2. wykonac¢ w trybie recznym kompletny manewr otwierania i
zamykania ramienia

3. za pomoca $rub mechanicznych ogranicznikéw krancowek
(A - B) wyregulowa¢ poziome ustawienie ramienia, gdy jest
ono zamkniete oraz pionowe ustawienie ramienia, gdy jest
ono otwarte

3.9

~

J

4, po zakonczeniu wykonywania regulacji dobrze dokreci¢ na-
kretki.

3.10 WYWAZENIE RAMIENIA

Procedura wywazenia ramienia umozliwia znalezienie optymal-
nej rownowagi pomiedzy catkowitym ciezarem ramienia wraz z
zainstalowanymi na nim urzadzeniami dodatkowymi a przeciw-
stawng sitg, dziatajgca w wyniku naprezenia sprezyny kompen-
sacyjnej.

Aby sprawdzi¢ naprezenie sprezyny, nalezy wykonac nizej
wskazane czynnosci.

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. Przesuna¢ recznie ramie do okoto potowy suwu (45°) i po-
zostawi¢ w tym potozeniu

3.  jezeli ramie zaczyna sie podnosi¢, nalezy zredukowac
naprezenie sprezyny (A). Jezeli natomiast ramie zaczyna
opadac, nalezy zwiekszy¢ naprezenie sprezyny

4, ustawic¢ ramie w pozycji maksymalnego otwarcia

5. odtaczy¢ sprezyne kompensacyjnag z gniazda (B) i prze-
sungc jej punkt zaczepu w kierunku srodka w celu zmniej-
szenia napiecia sprezyny lub na zewnatrz w celu zwiek-
szenia napiecia sprezyny

~

- J

Uwaga Warto$¢ niewywazenia jest akceptowalna, kiedy sita
niezbedna do przemieszczenia ramienia podczas
otwierania, zamykania oraz we wszystkich innych pozy-
cjach jest mniejsza lub réwna potowie wartosci maksy-
malnego momentu (dla tego produktu, ok. 5 kg na 1 m).

6. Powtorzy¢ wyze] opisane czynnosci, ustawiajgc ramie

réwniez pod katem okoto 20° i 70°. Jezeli ramie pozosta-
nie nieruchomo w swoim potozeniu, oznacza to, ze jego
wywazenie jest prawidtowe. Dopuszczalne jest lekkie nie-
wywazenie, ale ramie nie moze nigdy przesuwac sie zbyt
mocno

7. zablokowac¢ motoreduktor.
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3.11 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor wyposazony jest w system mechanicznego odblo-
kowania, umozliwiajacy reczne otwieranie i zamykanie ramienia.
Te czynnosci reczne nalezy wykonywac w przypadku braku za-
silania elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instala-
cyjnych.

W celu odblokowania:

1. przekreci¢ pokrywe klucza

2. wiozy¢ i obréci¢ klucz (A) o 180° w lewo lub prawo

3. teraz mozna przesungc¢ recznie skrzydto do zgdanej po-
zyciji.

W celu zablokowania:

1. ponownie umiescic klucz (A) w potozeniu poczatkowym
2. wyjac klucz

3. przekreci¢ pokrywe klucza.

12 - POLSKI

4  POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 KONTROLA WSTEPNA

AN

Wszystkie podtaczenia elektryczne nalezy wykony-
waé bez obecnosci sieciowego zasilania elektrycz-
nego i przy odtaczonym akumulatorze awaryjnym
(jezeli wystepuje).

VAN

W celu wykonania potagczen elektrycznych:
1. zdja¢ gorna pokrywe (A) szlabanu

4 )

Potaczenia moga byé wykonane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

K |

2. przeprowadzi¢ kable elektryczne wewnatrz szlabanu w
lewg strone, rozpoczynajgc od podstawy w kierunku cen-
trali sterujgce;j

3. przeprowadzi¢ kabel zasilajacy przez przepust kablowy i
podtaczy¢ go do zacisku 3-stykowego z bezpiecznikiem
topikowym

4, zacisnac¢ przepust kablowy, dokrecajac srube

P

/ \
- J
5. wykona¢ podtaczenia pozostatych kabli, postugujac sie
schematem elektrycznym przedstawionym na ,,Rysunku
28". W celu utatwienia wykonania tego dziatania, zaciski

sg wyjmowane.




4.2 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.2.1 Schemat potaczen
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4.2.2 Opis potaczen
Tabela 3
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Opis
Wyjscie dla lampy ostrzegawczej; mozna podtaczy¢ zaréwki 12V / maks. 21W albo lampe ostrzegawcza Nice
FLASH LUCY B, MLB lub MLBT.
Wyjécie mozna zaprogramowac réwniez dla innych funkcji (zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’) lub ponownie
skonfigurowac za pomoca programatora Oview.
Do tego zacisku mozna podtaczy¢ kompatybilne urzadzenia. Wszystkie sg taczone réwnolegle tylko dwoma
BLUEBUS przewodami, ktérymi sg zasilane, i ktérymi wysytaja sygnaty do centrali.
Pozostate informacje dotyczace BlueBUS znajduja sie w punkcie ,Adresowanie urzadzen potaczonych za
pomoca systemu BlueBus’.
Wejscie urzadzen blokujacych lub zatrzymujacych wykonywany manewr. Stosujac odpowiednie potaczenia,
STOP mozliwe jest podtaczenie stykow ,Normalnie zamknietych”, ,Normalnie otwartych” lub urzgdzenia o statym
oporze.
Dodatkowe informacje dotyczace STOP znajduja sie w punkcie ,Zmiana konfiguracji wej$cia STOP’.
SbS \évtejéctie”dla urzadzen, ktére sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podtgczy¢ styki typu ,Normalnie
warty”.
OPEN \(/)Vtejéctie”dla urzadzen, ktére steruja ruchem samego otwierania, mozna tu podtaczy¢ styki typu ,Normalnie
warty”.
CLOSE \(/)Vejs’,cie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem samego zamykania; mozna tu podtaczy¢ styki typu ,Normalnie
twarty”.
ANTENNA Wejscie podtaczenia anteny odbiornika radiowego; antena jest wbudowana w lampy ostrzegawcze Nice
LUCY B, MLB, MLBT.

& W przypadku zmiany zaprogramowania wyj$¢é nalezy sprawdzié¢, czy podtgczone urzadzenie jest odpowiednie
dla wybranego typu napiecia.
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4.3 ADRESOWANIE URZADZEN POLACZONYCH
ZA POMOCA SYSTEMU BLUEBUS

System ,BlueBUS” pozwala, poprzez adresowanie przy pomo-
cy odpowiednich mostkéw, na rozpoznanie fotokomérek przez
centrale i przydzielanie wiasciwej funkcji odczytu.

Nadawanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (wykonujemy
mostek w ten sam sposéb) po upewnieniu sie, ze inne pary foto-
komorek nie posiadajg tego samego adresu.

Ponizej zamieszczono schemat adresowania fotokomoérek w za-
leznosci od ich rodzaju.

4 )

29)

- J
Tabela 4
ADRESY FOTOKOMOREK
Fotokomoérka Pozycja mostkow

FOTO

Fotokomérka zewnetrzna h = 50 dziatajaca
przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia
kierunek ruchu)

FOTO Il

Fotokomoérka zewnetrzna h = 100
dziatajgca przy zamykaniu (zatrzymuije i
zmienia kierunek ruchu)

FOTO 1

Fotokomoérka wewnetrzna h = 50
dziatajgca przy zamykaniu (zatrzymuje i
zmienia kierunek ruchu)

FOTO 111

Fotokomérka wewnetrzna h = 100
dziatajgca przy zamykaniu (zatrzymuje i
zmienia kierunek ruchu)

==
e

e
| Bl

FOTO 2

Fotokomoérka zewnetrzna dziatajaca przy %
otwieraniu

FOTO 211

Fotokomérka wewnetrzna dziatajaca przy %
otwieraniu

FOTO 3

Pojedyncza fotokomérka obejmujaca catg §§
automatyke

FA1

L=

Fotokomérka sterujaca otwieraniem
(przecigé mostek A z tytu kart TX i RX)

FA2
Fotokomérka sterujaca otwieraniem

[[]Ls

(przecia¢ mostek A z tytu kart TX i RX)
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Po zakonczeniu procedury instalowania lub po wy-
jeciu fotokomaérek lub innych urzadzen nalezy prze-
prowadzi¢ procedure wczytywania (patrz punkt ,,
Wezytywanie urzadzen).

<0 U U
URU 0

5.1

N

PODLACZANIE ZASILANIA

Podtaczenie zasilania musi byé wykonane przez
fachowy, wykwalifikowany personel, posiadajacy
niezbedne narzedzia, jak rowniez w petnym posza-
nowaniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych.

Centrale sterujaca nalezy podtgczyc¢ do linii zasilania elektrycz-

nego wyposazonej w uziemienie. Zainstalowac urzadzenie odtg-

czajgce od sieci zasilania, w ktérym odlegtos¢ otwarcia stykow
zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez

lIl kategorie przepieciowg lub zainstalowa¢ system wtyczki i

gniazda.

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do produktu zaleca

sie wykonanie kilku prostych kontroli:

1. sprawdzi¢ czy migaja diody na centrali.

2. sprawdzi¢, czy migaja rowniez diody kontrolne na fotoko-
morkach (na TX jak i na RX); nie jest wazny rodzaj miga-
nia, gdyz zalezy on od innych czynnikow.

3. sprawdzi¢ czy urzadzenie podtgczone do wyjscia FLASH
lub diodowa lampa ostrzegawcza XBA7 sa wytaczone (z
ustawieniem fabrycznym).

Jedli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie
centrali i uwaznie sprawdzi¢ potgczenia elektryczne.

Inne informacje, niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki uste-
rek sa zamieszczone w punkcie ,, Rozwigzywanie problemow’.

5.2 WCZYTYWANIE URZADZEN

Po podtaczeniu zasilania, nalezy doprowadzi¢ do tego, aby
centrala wczytata urzadzenia podtaczone do wejs¢ ,BlueBUS”
i .STOP”. Przed wykonaniem tej czynnosci diody ,L1” i ,L2” mi-
gaja, wskazujac na koniecznos¢ wczytania urzadzen.

Faza wczytywania urzadzen musi by¢é wykonana
rowniez wtedy, gdy centrala nie ma zadnego podia-
czonego urzadzenia.

f@ N I
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W tym celu:

1. nacisnac rownoczesnie i przytrzymac przyciski A i Il

2. zwolni¢ przyciski, gdy diody ,,L1” i, L2” zaczynajg szyb-
ko migac (po okoto 3 sekundach)

3. odczekac kilka sekund az centrala zakonczy wczytywanie
urzgdzen

4. po zakonczeniu tego etapu, dioda ,,Stop” musi pozostac
zadwiecona, a dioda ,,L1” i ,,L2” muszg zgasna¢ (moze
zaczg¢ migac¢ dioda ,L3" i ,L4").

Faza wczytywania podtaczonych urzadzen moze by¢ powtd-

rzona w dowolnej chwili, robwniez po wykonaniu montazu, na

przyktad w razie koniecznosci zainstalowania dodatkowego

urzgdzenia.

5.3 WCZYTYWANIE POZYCJl OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Po wczytaniu urzadzen nalezy wczyta¢ pozycje ogranicznikow
mechanicznych (maksymalne otwarcie i maksymalne zamknie-
cie).

Jezeli diody "L3" i "L4" migaja, oznacza to koniecznos¢ wczyta-
nia pozycji ogranicznikdw mechanicznych.

4 )
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W tym celu:

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. Przesuna¢ recznie ramie do okoto potowy suwu (45°) i po-
zostawi¢ w tym potozeniu

3. zablokowa¢ motoreduktor

4. nacisna¢ rownoczesnie i przytrzymac przyciski V i Il

5 zwolni¢ przyciski, kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto
3 sekundach)

6. odczekac, az centrala wykona programowanie: zamknie-
cie, otwarcie i ponowne zamknigecie ramienia

7. podczas wykonywania manewrow upewnic sie, ze dzwi-
gnia kompensacyjna ramienia zatrzymuje sie na ogranicz-
nikach mechanicznych wytacznika krancowego. W prze-
ciwnym razie zatrzymac procedure, wykonac regulacje
ogranicznikbw mechanicznych wytacznika krancowego i
powtdrzy¢ procedure od poczatku.

Nie przerywaé wykonywania manewréw: w takim
przypadku konieczne bedzie powtorzenie catej pro-
cedury od poczatku.

5.3.1 Automatyczne wczytywanie sit

Dzieki automatycznemu wczytywaniu sit centrala moze oszaco-
wac sity potrzebne do ruchu ramienia i autonomicznie ustawi¢
niezbedne parametry.

Procedura automatycznego wczytywania sit uruchamia sie po
zakonczeniu "Wezytywania pozycji ogranicznikbw mecha-
nicznych' lub w przypadku zmiany parametréw: predkos$é, po-
zycje zwolnienia, zwolnienie diugie/krotkie.

Uruchomienie i trwanie automatycznego wczytywania sit jest sy-
gnalizowane przez rownoczesne miganie diod "L5" i "L6".
Automatyczne wczytywanie sit konczy sie wraz z recznym za-
konczeniem przez uzytkownika 3 petnych cykli Otwierania i
Zamykania, bez jakiegokolwiek typu przerw w manewrach. Za
zakonczenie gasng diody "L5" i "L6".

Pdzniej moga Swieci¢ sie inne diody, sygnalizujac aktywnos¢
funkcji ON/OFF Poziomu 1 (patrz punkt “Programowanie
pierwszego poziomu (ON-OFF)").

W czasie 3 cykli manewry automatyczne, (np.: Zamykanie auto-
matyczne, Zamknij po fotokomodrce, Zawsze zamknij itp.) ulega-
ja tymczasowej dezaktywacji i podejmuja swoje normalne dzia-
tanie po zakonczeniu procedury.

4 )
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W przypadku gdy diody "L5" i "L6" wcigz migajg, nalezy ponow-
nie wykonac 3 cykle, az do wytaczenia diod.

5.4 KONTROLA RUCHU RAMIENIA

Po wczytaniu urzadzen zaleca sie wykonanie kilku manewrow w
celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu szlabanu.
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W tym celu:

1. nacisna¢ przycisk A, aby wyda¢ polecenie manewru
,Otwiera”; sprawdzi¢, czy ramie zaczyna zwalnia¢ przed
osiggnieciem pozycji otwarcia

2. nacisna¢ przycisk V¥, aby wyda¢ polecenie manewru
.Zamyka”; sprawdzi¢, czy ramie zaczyna zwalnia¢ przed
osiggnieciem pozycji zamkniecia

3. podczas manewru sprawdzi¢, czy diodowa lampa ostrze-
gawcza (jesli jest zainstalowana) miga w cyklach: 0,5 s
wigczona i 0,5 s wytgczona

4, wykonac kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu
wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulaciji
lub innych anomalii, na przyktad punktéw zwiekszonego
tarcia.

Po pierwszych manewrach otwarcia i zamkniecia ,L5" i ,L6" po-
ziomu 2 menu programowania, zostang automatycznie zmienio-
ne przez centrale w celu jak najlepszego dostosowania sie do
instalaciji.

5.5 PODLACZENIE INNYCH URZADZEN

W razie potrzeby zasilania urzgdzen zewnetrznych, na przyktad
odbiornika radiowego lub oswietlenia przetagcznika kluczykowe-
go, mozliwy jest pobdr zasilania w sposéb wskazany na rysun-
ku.

Napiecie zasilania wynosi 24V=-30% + +50% z maksymalnym
dostepnym pradem wynoszgcym 100mA.

4 )
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6 DBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majace
na celu zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe
mozna réwniez przeprowadzac¢ okresowo, w celu skontrolowa-
nia stanu urzadzen, z ktérych sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza
zostaé przeprowadzone przez wykwalifikowany i
doswiadczony personel, ktéry musi wzigé na sie-
bie obowiazek okreslenia, jakie préby nalezy prze-
prowadzié, aby skontrolowaé rozwigzania zapo-
biegajace mozliwym zagrozeniem oraz zgodnos¢
z wymaganiami stawianymi przez przepisy, nhormy
i rozporzadzenia: w szczegdlnosci wymogi normy
EN 12445, okreslajacej metody kontroli automatyki
do bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej pro-
bie, zarowno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspot-
pracy z centralg. Nalezy sie zapoznac z instrukcjami pojedyn-
czych urzadzen.
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6.1 PROBA ODBIORCZA

W celu przeprowadzenia proby techniczne;:
sprawdziC, czy zostaty spetnione warunki zawarte w roz-
dziale ,OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTY-
CZACE BEZPIECZENSTWA”

2. sprawdzi¢ prawidtowos¢ wywazenia ramienia (patrz punkt
"Wywazenie ramienia’)

3. sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania odblokowania reczne-
go (patrz punkt "Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

4, przy uzyciu urzadzen sterowniczych (nadajnika, przycisku
sterujacego, przetacznika kluczykowego itp.) przeprowa-
dzi¢ proby otwierania, zamykania i zatrzymania ramienia,
upewniajac sie, ze ruch jest zgodny z przewidzianym. Za-
leca sie przeprowadzenie kilku préb w celu oceny ruchu
wykonywanego przez ramie i wykrycia ewentualnych wad
montazu, regulacji oraz miejsc szczegodlnie narazonych
na tarcie

5. zweryfikowa¢ kolejno wtasciwe funkcjonowanie wszyst-
kich urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy
krawedziowe, itd.). Gdy dochodzi do interwencji ktéregos
z urzadzen, zainstalowana na centrali dioda ,Bluebus”
miga dwa razy w szybki sposob, potwierdzajgc przepro-
wadzone rozpoznanie

6. sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania komorek w nastepuja-
Cy Sposob:

- w zaleznosci od tego, czy zainstalowano jedna, czy
tez dwie pary fotokomaorek, nalezy przygotowac jeden
lub dwa réwnolegtosciany ze sztywnego materiatu (np.
panele drewniane) o wymiarach 70 x 30 x 20 cm. Kaz-
dy réwnolegto$cian musi posiadac trzy sciany, (jedng
dla kazdego wymiaru) z materiatu odblaskowego (np.
lustro lub btyszczaca, biata powierzchnia) i trzy Scia-
ny z materiatu matowego (np. pomalowane czarnym,
matowym kolorem). W celu wykonania proby fotokomo-
rek umieszczonych w odlegtosci 50 cm od powierzchni
ziemi nalezy umiesci¢ rownolegtoscian na podtozu; w
celu wykonania proby fotokomoérek umieszczonych na
wysokosci 1 m od powierzchni ziemi nalezy umiescic
rownolegtoscian na wysokosci 50 cm

- w przypadku préby jednej pary fotokomoérek atrapa
musi by¢ umieszczona doktadnie pod $rodkowg cze-
$cig ramienia, z bokami o dtugosci 20 cm zwréconymi
w kierunku fotokomorek, i przesuwana wzdtuz catej dtu-
gosci ramienia

4 )

- w przypadku préby dwéch par fotokomaérek, nalezy
najpierw wykonac¢ probe osobno dla kazdej pary foto-
komorek przy uzyciu jednej atrapy, a nastepnie powto-
rzy¢ jg przy uzyciu dwoch atrap; kazdg atrape nale-
zy umiesci¢ w pozycji bocznej w stosunku do $rodka
ramienia, w odlegtosci 15 cm, i nastepnie przesuwac
wzdtuz catej dtugosci ramienia



- podczas tych préb atrapa musi zosta¢ wykryta przez
fotokomorki niezaleznie od pozyciji, w jakiej sie znajdzie
na catej dtugosci ramienia

sprawdzi¢, czy nie wystepuja zaktdcenia miedzy fotoko-

morkami i innymi urzgdzeniami:

- za pomoca cylindra (o $rednicy 5 cm i dtugosci 30
cm) przecia¢ o$ optyczna taczaca pare fotokomorek i
przesunac cylinder najpierw w poblizu fotokomérki TX,
nastepnie w poblizu RX, wreszcie przez srodek, pomie-
dzy dwoma fotokomaorkami

~
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- sprawdzi¢, czy urzgdzenie zadziata w kazdym przy-
padku, przechodzgc ze stanu aktywnego do stanu
alarmowego i odwrotnie

- sprawdzi¢, czy wywotuje to w centrali przewidziane
dziatanie (na przyktad zmiana kierunku ruchu podczas
manewru zamykania)

kontrola zabezpieczenia przed podniesieniem: w przy-

padku urzadzen o ruchu pionowym nalezy sprawdzic, czy

nie wystepuje niebezpieczenstwo podniesienia. Prébe
mozna przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

- w potowie dtugosci ramienia zawiesi¢ obcigzenie 0 ma-
sie 20 kg (np. worek zwiru)

- wydac polecenie manewru ,Otwarcia” i sprawdzic¢, czy
podczas tego manewru ramie nie przekracza wysoko-
$ci 50 cm od pozycji zamkniecia

- jezeliramie przekroczy te wysokos¢, nalezy zmniejszyC
site silnika (zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE’)

10.

11.

6.2

jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem ramienia

zostaty zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity uderzenia,

nalezy wykona¢ pomiar sity zgodnie z normg EN 12445 i

ewentualnie, jesli kontrola ,sity silnika” zostata uzyta po-

mocniczo w systemie redukciji sity uderzenia, nalezy zna-
lez¢ metodg prob takg regulacje, ktéra da najlepszy wynik
kontrola sprawnosci systemu odblokowania:

- ustawi¢ ramie w pozycji Zamkniecia i wykona¢ odblo-
kowanie reczne (patrz punkt "Reczne blokowanie i od-
blokowywanie motoreduktora’)

- upewnic sie, ze odblokowanie nastepuje bez problemu

- upewnic¢ sig, ze sita reczna niezbedna do przemiesz-
czenia ramienia podczas Otwierania nie jest wigksza
od 200 N (okoto 20 kg)

- sifa ta jest mierzona prostopadle do ramienia w odle-
gtosci 1 m od osi obrotu

kontrola systemu odigczania zasilania: korzystajac z
urzgdzenia odtgczajgcego zasilanie i odtaczajgc ewentu-
alne akumulatory awaryjne sprawdzi¢, czy wszystkie dio-
dy znajdujace sie na centrali sg wytgczone oraz czy po
wystaniu polecenia ramie pozostaje nieruchome. Spraw-
dzi¢ skutecznosc¢ systemu blokowania, aby unikng¢ nie-
umysinego lub nieupowaznionego podtgczenia.

PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze byé wykonane
wytacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem
wszystkich faz préb odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploataciji po-
informowaé¢ odpowiednio wiasciciela na temat za-
grozen i wystepujacych ryzyk resztkowych.

Zabrania sie czesciowego przekazania do eksplo-
atacji lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

W celu przekazania do eksploatacii:

1.

sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczgca automa-
tyki, ktéra musi zawiera¢ nastepujgce dokumenty: rysunek
catosciowy automatyki, schemat wykonanych potgczen
elektrycznych, analize ryzyka i odpowiednie, zastoso-
wane rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta
wszystkich stosowanych urzadzen i deklaracje zgodnosci
wypetniong przez instalatora

zamocowac na state na szlabanie etykiete lub tabliczke
z opisem czynnosci umozliwiajgcych wykonanie odbloko-
wania i manewru recznego "Rysunek 38

~
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3. umiesci¢ na szlabanie tabliczke zawierajacg co najmniej
nastepujace dane: typ urzadzenia, nazwe i adres produ-
centa (odpowiedzialnego za ,wprowadzenie do eksplo-
atacji”), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie
,CE”

4. wypetic¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje
zgodnosci

5. wypetni¢ i przekazac wiascicielowi automatyki ,Instrukcje
obstugi” automatyki

6. wypetni¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Harmo-
nogram konserwacji” zawierajgcy wytyczne na temat
konserwacji wszystkich urzadzen wchodzacych w sktad
automatyki.

B

Dla catej wspomnianej dokumentacji, Nice poprzez
swojg ustuge pomocy technicznej zapewnia: in-
strukcje, przewodniki i wstepnie wypetnione formu-
larze.

/ PROGRAMOWANIE

Na centrali znajduja sie 3 przyciski: A, Il i V¥ (,Rysunek 39"),
ktore moga by¢ uzywane zaréwno do sterowania centralg pod-
czas faz prébnych jak i programowania dostepnych funkcji.
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Funkcje, ktére mozna zaprogramowac sg rozmieszczone na
dwéch poziomach, a ich stan roboczy jest sygnalizowany
przez 8 diod ,L1 ... L8” obecnych na centrali (dioda zaswieco-
na = funkcja aktywna; dioda zgaszona = funkcja nieaktywna).

7.1 UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

A Przycisk sterowania otwarciem szlabanu
Przycisk wyboru fazy programowania.

[ | Przycisk do zatrzymania manewru
Jesli zostanie przytrzymany przez ponad 5 sekund, po-

zwala na wejscie w tryb programowania.

v Przycisk sterowania zamknieciem szlabanu
Przycisk wyboru fazy programowania.
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7.2 PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sa zaprogramowane fabrycznie na ,OFF” z wyjatkiem parametru ,L5” i moga by¢ w kazdej
chwili zmienione. W celu sprawdzenia réznych funkcji nalezy zapoznac sie z , Tabela 5°. Nalezy sprawnie przeprowadzi¢ procedu-
re programowania, gdyz maksymalny okres czasu miedzy jednym a drugim nacisnieciem przycisku to 10 sekund; po jego uptywie
procedura jest automatycznie przerywana, a wprowadzone zmiany zapamietane.

7.2.1 Procedura programowania pierwszego poziomu

Procedura programowania ma maksymalny czas 10 sekund pomiedzy nacisnieciem kolejnych przyciskéw. Po
uptywie tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamieta zmiany wykonane do
tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie pierwszego poziomu:

nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk ll az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac

zwolni¢ przycisk I, gdy dioda ,L1” zaczyna miga¢

nacisnac przycisk A o V¥, aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode odpowiadajgcg funkciji, ktéra ma by¢ zmieniona

nacisnac¢ przycisk lll, aby zmieni¢ stan funkciji:

- miganie krétkie = OFF

- miganie dtugie = ON

odczekac¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z programowania.

pONA

o

W celu ustawienia innych funkcji na ,,ON” lub ,,OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzy¢
punkty 2i 3.

Tabela 5
FUNKCJE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Dioda | Funkcja Opis

Funkcja AKTYWNA: po wykonaniu manewru otwarcia, wykonywana jest pauza (réwna

L1 Zamkniecie Zzaprogramowanemu Czasowi pauzy), po uptywie ktérej centrala automatycznie uruchamia manewr
automatyczne zamykania. Fabryczna warto$¢ czasu pauzy to 30 sekund.

Funkcja NIEAKTYWNA: funkcjonowanie jest typu ,potautomatycznego”.

Funkcja AKTYWNA: Zachowanie zmienia sie w zaleznosci od tego, czy funkcja ,Zamykanie
Automatyczne” jest wtgczona lub nie.

Z nieaktywna funkcja ,Zamykania automatycznego”: szlaban zawsze osiaga pozycje catkowitego
otwarcia, réwniez jezeli zwolnienie Foto nastgpi wczesniej. Po zwolnieniu Foto, wywotuje sie zamykanie
automatyczne z pauzg 5s.

Przy wytgczonym ,Zamykaniu Automatycznym”: czynnosc¢ otwierania nastepuje niezwtocznie po zwolnieniu
fotokomorek i wywotywane jest automatyczne zamkniecie z pauzag 5-sekundowa.

Funkcja ,Zamknij po Foto” jest zawsze wytaczana podczas manewrdw przerwanych poleceniem Stop.
Funkcja NIEAKTYWNA: czas pauzy bedzie taki jak zaprogramowany, albo nie nastgpi automatyczne
zamkniecie, jesli funkcja nie jest aktywna.

Funkcja AKTYWNA: w przypadku odciecia zasilania energiag elektryczng, rowniez chwilowego, jesli po
przywréceniu energii centrala odczyta otwartg brame, zostanie automatycznie uruchomiony manewr
zamykania, poprzedzony 3 sek. miganiem wstepnym.

Funkcja NIEAKTYWNA: po przywréceniu energii elektrycznej brama pozostanie w tym samym miejscu.

Funkcja AKTYWNA: po 1 minucie od ukonczenia manewru, centrala wytacza wyjscie BLUEBUS (a wiec
urzadzenia) i wszystkie diody z wyjatkiem diody BLUEBUS, ktéra bedzie miga¢ wolniej. Gdy centrala

L4 Stand by otrzymuje polecenie, przywraca petne funkcjonowanie.

Funkcja NIEAKTYWNA: nie bedzie ograniczenia zuzycia.

Jest przydatna zwtaszcza podczas funkcjonowania z akumulatorem awaryjnym.

Funkcja AKTYWNA: umozliwia podwojenie przestrzeni poczatku zwolnienia zaréwno podczas otwierania
jak i podczas zamykania.

L5 Zwolnienie dtugie | Funkcja NIEAKTYWNA: zwolnienie jest krotkie.

WAZNE: W momencie zmiany parametru nalezy wykonac¢ zalecenia zawarte w procedurze "
Automatyczne wezytywanie sif'.

Funkcja AKTYWNA: mozliwe jest dodanie 3-sekundowej pauzy pomiedzy rozpoczeciem migania a
L6 Wstepne miganie |rozpoczeciem manewru w celu wczesniejszego uprzedzenia o niebezpieczenstwie.
Funkcja NIEAKTYWNA: wtaczenie lampy ostrzegawczej jest rownoczesne z poczatkiem manewru.

Funkcja AKTYWNA: pozwala na znaczne zwiekszenie wrazliwosci silnika w wykrywaniu przeszkod. W

L7 Czutosé razie skorzystania z niej pomocniczo do wykrywania sity uderzenia, nalezy réwniez wyregulowac parametry
,Predkosci” i ,Mocy silnika” w menu drugiego stopnia.

Funkcja AKTYWNA: umozliwia zmiane kierunku obrotu silnika w celu umozliwienia instalacji bariery z
prawej strony.

L8 Kierunek obrotu | Funkcja NIEAKTYWNA: jest to warto$¢ ustawiona fabrycznie, zamknigcie bariery znajduje sie z lewej
silnika strony.

UWAGA: Po zmianie tego parametru, konieczne jest ponowne przeprowadzenie rozpoznawania potozen
,Otwierania” i ,Zamykania” (patrz punkt , Wezytywanie pozycji ogranicznikéw mechanicznych’.

L2 Zamknij po Foto

L3 Zawsze zamyka

[ ]| Podczas normalnego funkcjonowania, dioda ,,L1 ... L8” sa zaswiecone lub zgaszone zgodnie ze stanem funkcii,
jaka reprezentuja, na przyktad ,,L1” jest zaswiecona, jesli jest aktywne ,,Zamykanie automatyczne”.
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Podczas manewru, diody ,,L1 ... L8” migajg wskazujac site konieczng do przemieszczenia bramy w tej chwili.
Jesli miga ,,L1” konieczna sita jest niska i tak az do migniecia ,L8”, ktére wskazuje maksymalng site.

|!!| Nalezy pamietaé, ze nie wystepuje zaden zwigzek miedzy poziomem sity wskazanym przez diody podczas ruchu
(ktéry jest wartoscig bezwzgledna) i poziomem wskazanym przez diody podczas programowania sity (ktéry jest
wartoscig wzgledna). Patrz diody ,L5” i ,,L6” na ,, Tabela 6”.

E

7.3 PROGRAMOWANIE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY REGULOWANE)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sa zaprogramowane fabrycznie jak wskazano w ,KOLORZE SZARYM” w ,Tabela 6" i
moga by¢ w kazdej chwili zmienione. Parametry mozna regulowac na skali wartosci d 1 do 8. W celu sprawdzenia warto$ci odpo-
wiadajgcej kazdej diodzie, nalezy sie odnies¢ do ,Tabela 6”.

7.3.1 Procedura programowania drugiego poziomu

Procedura programowania ma maksymalny czas 10 sekund pomiedzy nacisnieciem kolejnych przyciskéw. Po
uptywie tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamieta zmiany wykonane do
tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie drugiego poziomu:
nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk Ill az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac

2. zwolni¢ przycisk I, gdy dioda ,L1” zaczyna migac

3. nacisnac¢ przycisk A o ¥ aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode oznaczajgcy ,diode wejscia” parametru prze-
znaczonego do zmiany

4. nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk Il . Wciaz z wcisnietym przyciskiem [Stop / Set] :

- zaczekac okoto 3 sekund na zaswiecenie sie diody przedstawiajace] biezacy poziom parametru przeznaczonego do

zmiany

- nacisnac przycisk A o V¥ , aby przenies¢ diode, ktéra przedstawia wartos¢ parametru

zwolni¢ przycisk Il

odczekac 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

oo

|| Aby zaprogramowaé wiecej parametrow, podczas wykonywania procedury konieczne jest powtorzenie dziatan
od punktu 2 do punktu 4 podczas fazy.

Tabela 6
\?vggzia Parametr ?piggizm) Ustawiona wartosé Opis
L1 5 sekund
L2 10 sekund
tj’ 4218 selk(un: Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
sekun zamknieciem m znym. Dziat
U C2as pauzy L5 60 sekund jeadynie,e(g;ceiy a?«?;%n:té%t Zyamykar?i:
L6 80 sekund Automatyczne.
L7 120 sekund
L8 200 sekund
L1 Otwiera — stop — zamyka — stop
L2 Otwiera — stop — zamyka — otwiera
L3 Otwiera — zamyka — otwiera — zamyka
La Zespot mieszkalny (ponad 2 s powoduje
Funkcja Krok ,,Stop,) . — _ Regul_ule sekwenoje_pollecer’]
L2* Kroku Zespdt mieszkalny 2 (mniej niz 2 s ,Otwiera przypisanych do wejscia SbS 1
po LS czesciowo”) polecenia radiowego.
L6 Krok po kroku 2
L7 Manualny
L8 Otwarcie w trybie ,pStautomatycznym?”,
zamkniecie w trybie ,manualnym”
L1 Predkos¢ 1 (30% - wolna)
L2 Predkog/: 2 (47%) Reguluje predkosc¢ silnika podczas
L3 Predkosc 3 (65%) normalnego ruchu.
L3* Predkos¢ L4 Predkos¢ 4 (82%) WAZNE: W momencie zmiany _
silnika L5 Predko$¢ 5 (100% - szybka) parametru nalezy wykonac zalecenia
L6 Otwiera V3, zamyka V2 zawarte w p_roce_tljurze 'Automatyczne
L7 Otwiera V4, zamyka V3 wezytywanie sif .
L8 Otwiera V5, zamyka V4
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\?vlt:;ggi o Parametr ?;g:i?)m) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 Kontrolka otwartego ramienia
L2 Aktywne, jesli ramie zamkniete
L3 Aktywne, jesli ramie otwarte
o L. L4 Lampa ostrzegawcza Wybiera urzgdzenie podtgczone do
L4 Wyjscie FLASH L5 Lampa ostrzegawcza $wiatet ramienia wyjscia FLASH.
L6 Zamek elektryczny
L7 Blokada elektromagnetyczna
L8 Kontrolka Konserwacja
L1 Sita 1 (niska)
L2 Sita 2
L3 Sita 3
Sita silnika L4 Sita 4 Reguluje system kontroli sity silnika
L5* pod_czas_ L5 Sita 5 w celu jego dostosowania do masy
otwierania ramienia podczas manewru otwierania.
L6 Sita 6
L7 Sita 7
L8 Sita 8 (wysoka)
L1 Sita 1 (niska)
L2 Sita 2
L3 Sita 3
Sita silnika L4 Sita 4 Reguluje system kontroli sity silnika
L6* podczas - w celu jego dostosowania do masy
zamykania L5 Sita 5 ramienia podczas manewru zamykania.
L6 Sita 6
L7 Sita 7
L8 Sita 8 (wysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Ustala liczbe manewrow, po ktérej
L7* Wezwanie do L4 15000 przekazuje sygnat zgdania konserwacii
konserwaciji L5 20000 automatyki (patrz punkt , Funkcja
L6 30000 »,Wezwanie do konserwacji’”).
L7 40000
L8 50000
L1 Wynik 1-go manewru (ostatniego)
L2 Wynik 2-go manewru Umozliwia skontrolowanie rodzaju
L3 Wynik 3-go manewru antOTa_l“iH jgﬁa%%jaga (Si?atF:OdCZn?j
: ostatnic Wréw Z punkt ,,
L8 Wykaz anomalii tg wiz:i g:gg 22:3:5 Historia usterek’). petrep
Parametr ten jest dostepny tylko do
L6 Wynik 6-go manewru odczytu: nie mozna wprowadzad
L7 Wynik 7-go manewru bezposrednich zmian do tych wartosci.
L8 Wynik 8-go manewru

Wszystkie parametry moga by¢ wyregulowane jako wymagane, bez zadnych przeciwwskazan; wytacznie regulacje ,Sita silnika

podczas otwierania” i ,Sita silnika podczas zamykania” moga wymagac¢ szczegoélinych srodkéw ostroznosci:

- nie stosowac¢ duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektérych miejscach bariery dochodzi do nadmiernego
tarcia; zbyt duza sita moze negatywnie wptyna¢ na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ bariery

- jesli kontrola ,sity silnika” jest uzywana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtorzy¢
pomiar sity, tak jak przewidziano w normie EN 12445

- zuzycie i warunki atmosferyczne wptywaja na ruch szlabanu, okresowo nalezy powtdrzy¢ kontrole regulaciji sity.

*) Jesli warto$¢ parametru bedzie zawarty miedzy dwiema sasiadujgcymi wartosciami, centralna zaswieci Swiattem migajgcym
dwie diody wyznaczajgce dang warto$¢. W razie potrzeby mozna zaokrggli¢ wartosci poprzez wcisniecie przyciskow A lub
V¥, aby zaokragli¢ odpowiednio do wartosci nizszej lub wyzszej, sposrdd dwdch zaznaczonych przez centralke.
Przyktad: Wezwanie do konserwacji = 7000 manewrdw - miganie diod L2 i L3. Po nacisnieciu przycisku ¥ nastepuje za-
okraglenie do wartos$ci L3 (10000), natomiast po nacisnieciu przycisku A, nastapi zaokraglenie do wartosci L2 (2500).
Jezeli natomiast wartos¢ parametru bytaby mniejsza od minimalnej wartosci lub wyzsza od wartosci maksymalnej wsréd
wartosci zestawionych w tabeli, centralka wtgczy swiattem migajgcym odpowiednio kontrolki L1 i L8. W razie potrzeby moz-
na zaokragli¢ warto$ci poprzez nacisniecie przyciskow A lub ¥, aby zaokragli¢ do wartosci jak najbardziej zblizonej.
Przyktad: Czas pauzy = 3 sekundy - miga dioda L1. Po nacisnieciu przycisku A nastepuje zaokraglenie do wartosci L1 (10
s) i dioda L1 przestaje migac, poniewaz parametr zostat zaokraglony do znanej wartosci.

(**) W razie nierozpoznanej konfiguracji, w chwili wejscia na POZIOM 2 MENU centralka zaproponuje konfiguracje domysina.
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7.4 FUNKCJE SPECJALNE

7.4.1 Funkcja ,,Zawsze otwiera”

Funkcja ,Zawsze otwiera” jest wtasciwoscig centrali sterujacej,
ktéra pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, gdy
sterowanie ,Krok po Kroku” trwa dtuzej niz 2 sekundy; jest to
przydatne, na przyktad, aby podtgczy¢ do zacisku SbS styk ze-
gara programujacego tak, aby brama byta stale otwarta o pew-
nej porze dnia.

Ta funkcja jest aktywna bez wzgledu na sposéb zaprogramo-
wania wejscia ,,SbS”, z wyjatkiem funkciji ,,Zespdt mieszkalny 27,
patrz parametr ,Funkcja Krok po Kroku” w punkcie ,Progra-
mowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)’.

7.4.2 Funkcja ,,Przesuin pomimo wszystko”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki réwniez, gdy

ktore$ urzadzenie bezpieczenstwa nie funkcjonuje prawidtowo

lub jest wytaczone z uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie auto-

matyka w trybie ,manualnym”, dziatajgc w nastepujacy sposéb:

1. przestac¢ polecenie w celu aktywacji bramy. Jezeli wszyst-
ko dziata w sposob prawidtowy, brama bedzie sie poru-
szata normalnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w
sposob opisany w punkcie 2

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyC i przytrzymac
przycisk

3. po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie
,manualnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcznie pod-
czas przytrzymywania przycisku stuzacego do wydania
polecenia.

W razie braku funkcjonowania urzadzen bezpie-

czenstwa, lampa ostrzegawcza wykona kilka mi-
gnie¢ w celu zasygnalizowania rodzaju problemu.
W celu sprawdzenia rodzaju anomalii nalezy sie za-

poznaé z rozdziatem ,,CO ZROBIC, JESLI...

|| (pomoc w rozwiazywaniu problemow)”.

7.4.3 Funkcja ,,Wezwanie do konserwaciji”

Ta funkcja sygnalizuje uzytkownikowi konieczno$¢ przepro-
wadzenia kontroli konserwacyjnej systemu automatyki. Liczba
manewréw, po ktérej nastepuje wezwanie podzielone jest na 8
poziomdw za pomoca regulowanego parametru ,Wezwanie do
konserwacji’ (patrz punkt "Programowanie drugiego pozio-
mu (parametry regulowane)’).

Poziom 1 regulaciji jest ,automatyczny” i bierze pod uwage ciez-
kos¢ manewrdw, to znaczy site i czas trwania manewru, nato-
miast pozostate regulacje okreslane zostaja na podstawie ilosci
manewrow.

Koniecznos¢ przeprowadzenia konserwaciji jest sygnalizowana
przez lampe ostrzegawczg ,Flash” lub przez kontrolke konser-
wacji, w zaleznosci od zaprogramowania (patrz punkt "Progra-
mowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)").

Na podstawie liczby wykonanych manewréw w sto-
sunku do zaprogramowanegdo limitu, lampa ostrze-
gawcza Flash i kontrolka konserwacji migajg w spo-
s6b opisany w ,,Tabela 77).
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Tabela 7

WEZWANIE DO KONSERWACJI PRZY POMOCY FLASH |
KONTROLKI KONSERWACJI

Sygnalizacja kontrolki
konserwacji
Zapalona przez

2 s na poczatku
otwierania

Miga przez caty
czas trwania
manewru

llo§¢é manewréw Sygnalizacja na Flash

Normalna (0,5 s
zadwiecona-0,5s
zgaszona)

Na poczatku
manewru pozostaje
zapalona przez 2 s
Na poczatku
manewru pozostaje
wigczone przez

2 s, a nastepnie
przechodzi do
normalnego trybu

Ponizej 80% limitu

Miedzy 81% a 100%
limitu

Ponad 100% limitu Miga zawsze

7.5 KONTROLALICZBY WYKONANYCH
MANEWROW

Przy pomocy funkcji ,Wezwanie do konserwacji’ mozliwe jest

ustalenie liczby manewrow wykonanych jako procent ustawio-

nego limitu.

4 )

@

o~
S

top

=
Flash ¥
Bluebus\s_2

Sbs —~~
Open —~~

= 1.6AT
C

@
O-

- J
W tym celu:
1. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [l az do chwili,

gdy dioda ,L1” zacznie migac¢

2. zwolni¢ przycisk I, gdy dioda ,L1” zaczyna migac

3. nacisnac przycisk A o V¥, aby zmieni¢ potozenie migaja-
cej diody na ,L7”, czyli ,diode wejsciowq” dla parametru

,Wezwanie do konserwacji’

4, nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk Il . Wciaz z
wcisnietym przyciskiem [Stop / Set] :

- odczekac okoto 3 sekundy, po uptywie ktorych zaswie-
ci sie dioda kontrolna przedstawiajgca aktualny poziom
parametru ,Wezwanie do konserwacji”

- nacisna¢ i natychmiast zwolnic¢ przyciski A i ¥

- dioda odpowiadajgca wybranemu poziomowi wyko-
na kilka mignie¢; liczba mignie¢ oznacza procento-
wy wskaznik wykonanych manewrdw (wielokrotno$é
10%) w stosunku do ustawionego limitu. Na przyktad:
przy ustawionym zgdaniu konserwacji na L7, a wiec
na 40000, 10% odpowiada 4000 manewrow; jesli dio-
da sygnalizacyjna wykona 4 migniecia, oznacza to,
ze osiggnieto 40% manewrdw (czyli liczbe pomiedzy
16000 a 19999 manewrdéw). Jezeli nie osiggnieto 10%
zatozonych manewrdw, nie nastgpi miganie.

5. zwolni¢ przycisk .



7.6 ZEROWANIE LICZNIKA MANEWROW 7.7 KASOWANIE PAMIECI

Po wykonaniu konserwacji instalacji, nalezy wyzerowac licznik — —
manewréw. Ponizsza procedura przywraca fabryczne wartosci

programowania centrali. Wszystkie indywidualne

4 N —
o ustawienia zostang utracone.
D@ | S B | A L1 2
I IR e N O 114 s N
o [ 2 o o =
a S I ~ LI B —L1..L8
% @ 2 ® 5 é s—z 5 3BV [
. 3 € 8 e " & S[A
Do Me HOMN:
© 3 <
' . ) -
] [ L7 :
1 \ s
- J ( /) - v
W tym celu: 1 )
1. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [l az do chwili, ~
gdy dioda ,L1” zacznie migac Aby skasowac¢ pamiec centrali i przywroci¢ wszystkie ustawie-
2. zwolni¢ przycisk I, gdy dioda ,L1” zaczyna miga¢ nia fabryczne, nalezy dziata¢ w nastepujgcy sposob:
3. nacisng¢ przycisk A o V¥, aby zmieni¢ potozenie migaja- | 1. nacisnac i przytrzymac wcisniete przyciski A i ¥ az do
cej diody na ,L7", czyli ,diode wejsciowa” dla parametru zaswiecenia diod programowania ,L1 ... L8” (po okoto 3
,Wezwanie do konserwacji” sekundach)

zwolni¢ przyciski

jezeli operacja przebiegta prawidtowo, wszystkie diody
programowania “L1 ... L8” szybko migaja przez 3 sekundy
centrala wykonuje ponowne uruchomienie i pobiera
wszystkie domysine parametry

po zakonczeniu procedury, diody ,L1” i ,L2” migaja.

4, nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk ll . Wciaz z

WClsmetym przyciskiem [Stop / Set] :
odczekac okoto 3 sekundy, po uptywie ktérych zaswie-
ci sie dioda kontrolna przedstawiajgca aktualny poziom
parametru ,Wezwanie do konserwacji”

- nacisngc i przytrzymac wcisniete przez przynajmniej 5
sekund przyciski A i ¥ inastepnie je zwolni¢. Dioda - - - —
odpowiadajaca wybranemu poziomowi wykona cata Przy wykorzystaniu tej procedury mozna réwniez
serie szybkich mignie¢, sygnalizujac, ze licznik ma- usung¢ z pamigci ewentualne biedy.
newrow zostat wyzerowany

5. zwolni¢ przycisk Il

|E=.‘"PS'°!°

Procedura ta nie kasuje parametru odnoszgacego
sie do kierunku obrotu silnika i liczby wykonanych
manewrow.

B

8 CO ZROBIC, JESLI...

(pomoc w rozwigzywaniu problemoéw)

8.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy rozwigzywaniu probleméw zwigzanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem
podczas montazu automatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 8

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje
szlabanem, a dioda na nadajniku nie | Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.
zaswieca sie

Nadajnik radiowy nie steruje
szlabanem, ale dioda na nadajniku Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.
zaswieca sie

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Nie mozna wykonaé zadnego Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢
manewru i dioda ,,BlueBUS” nie miga | przyczyne usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu
i pozostatych cechach jak opisano w ,Tabela 9"

Nie mozna sterowaé zadnym Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejscia SbS,
manewrem i lampa ostrzegawcza jest | odpowiednia dioda ,SbS”musi sie zaswieci¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
zgaszona radiowego dioda ,BlueBUS” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowaé zadnym

manewrem i lampa ostrzegawcza Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacje w , Tabela 7.

wykona kilka mignieé

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkod i
po tym nastepuje odwrécenie ruchu ewentualnie wybrac¢ wigkszg site.

bramy Sprawdzi¢, czy zadziatato urzadzenie bezpieczenstwa podtgczone do wejscia Stop.
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W tym celu:

1. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [l az do chwili,
gdy dioda ,L1” zacznie migac¢

2. zwolni¢ przycisk I, gdy dioda ,L1” zaczyna migac

3. nacisnac przycisk A o ¥ w celu przesuniecia diody lam-
py ostrzegawczej na ,L8”, wiec ,diode wejsciowa” dla pa-

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZNIKA F1

) rametru ,Wykaz anomalii”
4, nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk Il . Wciaz z

Tabela 9 wcisnietym przyciskiem [Stop / Set] :
- odczekac¢ okoto 3 sekund, nastepnie nastgpi zaswie-

Bezpiecznik zasilania sieciowego = 1,0A cenie sie d_iod_odpowiadajqcych Za manewry, podoza_s
F1 Opozniony ktorych pojawity sie anomalie. Dioda L1 wskazuje wynik
2 Bezpiecznik centrali sterujacej = 1,6A Opozniony ostatniego manewru, dioda L8 wskazuje wynik 6smego

8.2 HISTORIA USTEREK

Motoreduktor umozliwia wyswietlenie ewentualnych anomalii,
jakie pojawity sie w czasie ostatnich 8 manewrdw, na przykftad
przerwanie manewru z powodu zadziatania fotokomaorki lub li-
stwy krawedziowej.

manewru. Jezeli dioda jest zaswiecona, oznacza to, ze
podczas manewru miaty miejsce anomalie, jesli dioda
jest zgaszona, oznacza to, ze manewr zostat wykonany
bez wystgpienia zadnej anomalii

- nacisnac przyciski A lub ¥ w celu wybrania zgda-
nego manewru: odpowiednia dioda wykona liczbe mi-
gnie¢ rowng liczbie mignie¢ normalnie wykonywanych
przez lampe ostrzegawcza po wystgpieniu anomalii
(patrz ,Tabela 10")

5. zwolni¢ przycisk .

8.3 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY OSTRZEGAWCZEJ

Jesli do wyjscia FLASH na centrali sterujacej zostanie podfaczona lampa ostrzegawcza (lub diodowa lampa ostrzegawcza, opcjo-
nalne wyposazenie dodatkowe), podczas wykonywania manewru bedzie ona migata z czestotliwoscig 1 sekundy. W przypadku
wystagpienia usterek sygnaty swietlne emitowane przez lampe ostrzegawczg sg krotsze; zostajg one powtdrzone dwa razy z prze-
rwa trwajgca 1 sekunde. Takie same sygnaty emituje diodowa lampa ostrzegawcza (opcjonalne wyposazenie dodatkowe).

Tabela 10

SYGNALIZACJE LAMPY OSTRZEGAWCZEJ FLASH

min%:?;e wszybkim | b,y cavna DZIALANIE
?e?r:g:::;lfundowa Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomérek nie daje zgody na ruch.
] e Zadziatanie fotokomorki Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd. Podczas ruchu jest to normalne, jesli
gmignigé rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.
3 mignieé
jednosekundowa | Zadziatanie ogranicznika Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opér; sprawdzi¢ przyczyne i
przerwa ,Sity Silnika” ewentualnie zwiekszy¢ poziom sity silnikow.
3 mignieé
4 mignieé
jednosekundowa . . o Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢
ETZ?rW? ’ Zadziatanie wejscia STOP przyczyne.
mignigé
5 mignieé Blad parametrow Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja btedu nie znika, nalezy
jednosekundowa w§wnp trznveh centrali przeprowadzi¢ Catkowite kasowanie pamieci (zob. punkt ,Kasowanie pamigci’) i
przerwa steru'ece' y ponownie wykonac instalacje; jezeli problem nie zostanie rozwigzany, jest mozliwe,
5 mignieé jacel ze wystgpita powazna usterka i konieczna bedzie wymiana karty elektroniczne;.
6 mignieé
jednosekundowa ﬁﬁ?hgg%zogzgﬁfgxﬁ?y Odczekac¢ kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit do stanu przed
przerwa godzine Y maksymalng liczba graniczng manewrow.
6 mignieé
Roztgczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, nastepnie jeszcze raz
sprobowac wydac polecenie; jezeli problem nie zostanie rozwigzany, jest mozliwe,
7 mignieé ze wystapita powazna usterka karty lub okablowania silnika. Nalezy to sprawdzi¢ i
jednosekundowa |Btad w wewnetrznych przeprowadzi¢ ewentualng wymiane.
przerwa obwodach elektrycznych Jesli podczas wyswietlenia miga szybko réwniez:
7 mignieé L1 = nalezy sprawdzi¢ prawidtowa pozycje odblokowania mechanicznego
L2 = gdy manewr trwa dtuzej niz przewidziano, nalezy sprawdzi¢ prawidtowy ruch
ramienia.
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SYGNALIZACJE LAMPY OS

RZEGAWCZEJ FLASH

Miganie w szybkim tempie | Przyczyna DZIALANIE
8 migniec . . . .| Sprawdzi¢ rodzaj zawsze obecnego polecenia, na przyktad
jednosekundowa Wydano juz polecenie, ktore uniemozliwia . bvé Dol . d e
przerwa wykonanie innych polecen mootze to by¢ polecenie wydane przez zegar na wejsciu
8 mignieé nJtwiera.
9 mignieé . . . . .
jednosekundowa Automatyka zostata zablokowana przez Odbljokovya”c |u rgadz(;en[e, vx/lysyiaJac pf()leceme »Odblokuj
rzerwa polecenie , Blokuj automatyke” urzadzenie”, lub wydac polecenie wykonania manewru za

gmignigé ! pomoca funkcji ,,Krok Po Kroku Wysoki priorytet”.
Zaswiecenie na 3 . , Polecenie jest aktywowane po otrzymaniu polecenia
sekundy Zablokowanie centrali ,Blokowanie automatyki”.

Ar ey . . Polecenie jest aktywowane po otrzymaniu polecenia
2 powolnych mignieé Odblokowanie centrali ,Odblokowanie automatyki”.

8.4 SYGNALIZACJE

Na centrali znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze emi-
towac specyficzne sygnaty, zaréwno podczas normalnej pracy
jak i w przypadku wystgpienia usterki.

A Dioda Bluebus
B Led Close, Open, SbS,
C Diody programowania ,,

NA CENTRALI

Stop
L1...L8"

DIODY ZACISKOW ZAINSTALOWANE NA CENTRALI STERUJACEJ

/ N
@ A (TP [ VAN VA | VA1 B
b2 ]
== [ Flash [Blueous| Stop | Sbs | Open [ Close | B _
HEEEEEE 2t
e 01 —le
E =0
Do M
N = i J
Tabela 11

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda BLUEBUS
Sprawdzi¢, czy jest obecne zasilanie. Sprawdzi¢ czy nie
. zt zadziatani zpiecznikéw, a jesli miato on
Zgaszona Anomalia g]?gjsgec,k;p?a%vdi?é ;rz%/ecz@r?ec uste?kiy, 2Jne:stepiig s/)vyerlnienic'
bezpieczniki na nowe tego samego rodzaju.
Obecno$¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka
Zaswiecona Powazna anomalia sekund; jezeli stan sie utrzyma, oznacza to, ze wystgpita

usterka i nalezy wymieni¢ ptyte elektroniczna.

1 migniecie zielone na
sekunde

Wszystko prawidtowo

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 szybkich mignieé
zielonych

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu
ktoregos z wejs¢: SbS, STOP, OPEN, CLOSE, ma miejsce
interwencja fotokomorek lub zostaje uzyty nadajnik radiowy.

Seria czerwonych
mignieé oddzielonych
1-sekundowa przerwa

Roézne

Odnies¢ sie do informacji zamieszczonych w , Tabela 10”.

Seria szybkiego i
ditugiego migania
czerwonych kontrolek

Zwarcie na zacisku BlueBUS

Odfaczy¢ zacisk i sprawdzi¢ przyczyny zwarcia na
potaczeniach BlueBus. Po usunieciu zwarcia, dioda znowu
zacznie migac regularnie po dziesieciu sekundach.

Dioda STOP

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP.
Zaswiecona Wszystko prawidtowo Wejscie STOP aktywne.

Dioda SbS

Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie SbS nieaktywne.

Zaswiecona Zadziatanie wejscia SbS Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne

urzadzenie podfaczone do wejscia SbS.
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DIODY ZACISKOW ZAINSTALOWANE NA CENTRALI STERUJACEJ

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda OPEN
Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie OPEN nieaktywne.

Zaswiecona

Jest to prawidtowe, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtagczone

Zadziatanie wejscia OPEN do wejscia OPEN jest aktywne

Dioda CLOSE

Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie CLOSE nieaktywne.

Zaswiecona Zadziatanie wejscia CLOSE é%ssvgsgﬁ%‘a*gggJgﬁ';ﬁiﬁyew'“'e urzadzenie poditaczone

Tabela 12

Dioda 1 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne.
Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga réwnoczesnie z dioda ,L2” oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywanie urzadzen (patrz
punkt , Wezytywanie urzadzen”).

Miga szybko Jesli n_*ligal podczag diagnostyk[ z7 migniecia_lmi (Tabel_a 10), oznacza, ze ramie nie oddalito sie od
ogranicznika. Nalezy sprawdzi¢ odblokowanie mechaniczne.

Dioda 2 Opis

Zgaszona Podczas normalnego dziatania informuje, ze ,Zamknij po Foto” nie jest aktywne.

Zaswiecona

Podczas normalnego dziatania informuije, ze ,Zamknij po Foto” jest aktywne.

Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga rownoczesnie z dioda ,L1”, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywanie urzadzen (patrz
punkt , Wezytywanie urzadzen”)
Jesli miga podczas diagnostyki z 7 mignieciami (Tabela 10), oznacza, ze manewr zajmuje zbyt duzo
Miga szybko czasu w celu osiggniecia przeciwnego ogranicznika. Sprawdzi¢ mozliwe zaktdcenia ruchu. Ewentualnie
przystapi¢ do procedury opisanej w punkcie , Wezytywanie pozycji ogranicznikow mechanicznych’.
Dioda 3 Opis
Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja ,Zawsze zamyka” nie jest aktywna.

Zaswiecona

Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zawsze Zamyka” aktywne.

Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga razem z L4, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze wczytania odlegtosci otwarcia i zamkniecia
ramienia (patrz punkt , Wezytywanie pozycji ogranicznikow mechanicznych’).

Dioda 4 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje, ze funkcja ,Stand-By” jest nieaktywna.

Zaswiecona

Podczas normalnej pracy wskazuje, ze funkcja ,Stand-By” jest aktywna.

Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga razem z L3, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze wczytywania odlegtosci otwarcia i zamkniecia
ramienia (patrz punkt , Wezytywanie pozycji ogranicznikow mechanicznych’).

Dioda 5 Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zwolnienie dtugie” jest wytaczona.

Zaswiecona

Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja “Zwolnienie dtugie” jest wtaczona.

Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga razem z L6, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze automatycznego wczytania sit (patrz punkt ,,
Automatyczne wczytywanie sif’).

Dioda 6 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” nieaktywne.

Zaswiecona

Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” aktywne.

Programowanie funkcji w toku.

Miga Jesli miga razem z L5, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze automatycznego wczytania sit (patrz punkt ,,
Automatyczne wczytywanie sif’).

Dioda 7 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Czuto$¢” nieaktywna.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Czuto$¢” aktywna.

Miga Programowanie funkcji w toku.

Dioda 8 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje, ze Zamkniecie ramienia jest ustawione z lewej strony.

Zaswiecona

Podczas normalnej pracy wskazuje, ze Zamkniecie ramienia jest ustawione z prawej strony.

Miga

Programowanie funkcji w toku.
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) INFORMACJE DODATKOWE
(Urzadzenia dodatkowe)

9.1 ZMIANA KONFIGURACJI WEJSCIA STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzyma-
nie manewru, po czym nastepuje krétka zmiana kierunku. Do
tego wejscia moga by¢ podtaczone urzadzenia z wyjsciem ze
stykiem normalnie otwartym ,NO”, normalnie zamknietym ,NC”,
albo urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2 kQ, jak na
przyktad listwy krawedziowe.

Podobnie, jak w przypadku BlueBUS, centrala rozpoznaje ro-

dzaj urzadzenia podtgczonego do wejscia STOP podczas fazy

wczytywania (patrz punkt ,Wezytywanie urzadzen’), kazda
zmiana w poréwnaniu do wczytanego stanu spowoduje wyko-
nanie polecenia STOP.

Za pomoca odpowiednich dziatan, istnieje mozliwo$¢ podta-

czenia do wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet

roznych rodzajow:

- Roéwnolegle miedzy sobg moze by¢ potaczona dowolna licz-
ba urzadzen typu NO.

- Rownolegle miedzy soba moze by¢ potgczona dowolna licz-
ba urzadzen typu NC.

- Dwa urzgdzenia z wyjsciem o statej rezystanciji 8,2 kQQ moz-
na podfaczy¢ réwnolegle. Jezeli urzadzen jest wiecej niz 2,
mozna je potaczy¢ kaskadowo z jedng rezystancjg koricowa
8,2 kQ.

- Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte pota-
czenie 2 stykow i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu
8,2 kQ) (pozwala to takze na kombinacje 3 urzadzen: ,NO”,
,NC” 18,2 KQ).

Jesli wejscie STOP jest uzywane do podigcze-
nia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa, jedynie
urzgdzenia ze stalym oporem 8,2kQ zapewniaja Il
kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN
13849-1.

9.2 PODLACZANIE ODBIORNIKA RADIOWEGO
TYPU SM

Centrala posiada gniazdo na odbiorniki radiowe z przytaczem
SM (opcjonalne urzadzenia dodatkowe), nalezace do rodziny
SMXI, OXl, itp., ktére umozliwiajg zdalne sterowanie centrali za
pomoca nadajnikéw dziatajgcych na wejscia centrali.

A Przed przystgpieniem do instalacji odbiornika nale-
2y odtaczyé zasilanie elektryczne centrali.

Aby zainstalowac¢ odbiornik (,Rysunek 46”):
1. ustawi¢ odbiornik (A) w odpowiedniej obudowie (B) znaj-
dujgcej sie na ptycie elektronicznej centrali.

4 N

W ,Tabela 13" przedstawiono wyjscia odbiornika radiowego i
odpowiadajgce im polecenia, ktére wykona silnik:

Tabela 13

SMXI/ SMXIS

Wyjscie Odbiornika Polecenie

Wyijscie nr 1 ,Krok po Kroku”
Wyjscie nr 2 ,Otwarcie czesciowe”
Wyjscie nr 3 ,Otwiera”

Wyjscie nr 4 ,Zamyka”

W razie zainstalowania odbiornika radiowego OXI uzywanego w
,TRYBIE ROZSZERZONYM”, bedzie on modgt wysytac polecenia
zamieszczone w "Tabela 14'.

Tabela 14
OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM W ROZSZERZONYM TRYBIE I
Nr Polecenie Opis
1 Krok po Kroku Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)
Otwarcie . . L »
2 czesciowe Polecenie ,Otwarcie czesciowe
3 Otwiera Polecenie ,Otwiera”
4 Zamyka Polecenie ,Zamyka”
5 Stop Zatrzymuje manewr
6 Krok Po Kroku Polecenie w trybie zespotu
Zespot mieszkalny | mieszkalnego
Wydaje polecenie rowniez z
7 vlf,r(;':,ﬁio I:ilg‘kl:et zablokowang automatyka lub
y priory aktywnymi poleceniami
L Odblokowuje zablokowane
8 oOtcmL(:I;OWUIe ! urzadzenie i wykonuje manewr
Otwierania
. Odblokowuje zablokowane
9 Sadnlz I?(I;owule ! urzadzenie i wykonuje manewr
y Zamykania
Wywotuje manewr otwarcia i po
jego zakonczeniu, zablokowanie
automatyki; centrala nie akceptuje
10 Otwiera i blokuje | zadnego innego polecenia z
automatyke wyjatkiem ,Otwérz wysoki priorytet”
i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko
z Oview) polecenia: ,Odblokuj i
zamknij” i ,Odblokuj i otwérz”
Wywotuje manewr zamkniecia i po
jego zakonczeniu, zablokowanie
automatyki; centrala nie akceptuje
1 Zamyka i blokuje | zadnego innego polecenia z
automatyke wyjatkiem ,Otworz wysoki priorytet”
i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko
z Oview) polecenia: ,Odblokuj i
zamknij” i ,Odblokuj i otworz”
Powoduje zatrzymanie manewru i
zablokowanie automatyki; centrala
nie akceptuje zadnego innego
12 Blokuje polecenia z wyjatkiem ,Otworz
automatyke wysoki priorytet” i ,Odbloku;
automatyke” lub (tylko z Oview)
polecenia: ,Odblokuj i zamknij” i
,Odblokuj i otworz”
. Powoduje odblokowanie automatyki
13 gﬂg‘;‘;‘t’“{(u]e i przywrécenie normalnego
yke funkcjonowania
On Timer Nastepuje zaswiecenie wyjscia
14 e (el Swiatto pomocnicze z wytaczeniem
czasowym
On-Off Nastepuje zaswiecenie i zgaszenie
15 . Swiatta pomocniczego w trybie Krok
Swiatetko nocne po Kroku
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9.3 PRZELACZNIK CYFROWY EDSP | CZYTNIK
KART ZBLIZENIOWYCH ETPB

System ,Bluebus” umozliwia podtgczenie maksymalnie czte-
rech przetgcznikow cyfrowych EDSP lub czterech czytnikéow
kart zblizeniowych ETPB.

Dzieki EDSP mozna sterowac¢ urzadzeniem, wpisujac na klawia-
turze jedna z zapisanych kombinacji cyfrowych.

Dzieki ETPB mozna sterowac¢ automatykg w prosty sposéb po-
przez zblizenie do czujnika zapisanej karty zblizeniowej.
Urzadzenia te sg wyposazone w jednoznaczny kod, ktéry zosta-
je rozpoznany i zapisany przez centrale podczas fazy wczyty-
wania wszystkich podtaczonych urzadzen (patrz punkt "Wezy-
tywanie urzadzen').

W ten sposoéb unika sie wszelkich nieuprawnionych préb zasta-
pienia urzadzenia, a zadna nieupowazniona osoba nie moze
nim sterowac¢. Dodatkowe informacje zawarte sg w instrukcji ob-
stugi urzadzen EDSP i ETPB.

9.4 PODLACZENIE SWIATEL RAMIENIA
(OPCJONALNE WYPOSAZENIE DODATKOWE)

W celu wykonania montazu:

1. ustawic¢ ramie w pozyciji pionowe;
2. odkreci¢ 4 srub mocujacych pokrywe ramienia (A)
4 N

@

- J

3. chwilowo wyja¢ ramie
4. wsungc¢ dtawik kablowy przez specjalnie wykonany otwor

4 )

- J

5. umiesci¢ przewdd Swiatet (C) wewnatrz gumowej listwy
zabezpieczajgcej, ewentualnie uzy¢ sondy, aby utatwic
wykonanie tej czynnosci
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6. w razie koniecznosci skroci¢ przewdd Swiatet, ucinajac
go wytacznie w jednym z zaznaczonych punktoéw. Po
skroceniu przewodu nalezy przesunac zaslepke z ucietej
koncowki na nowg

7. poprowadzi¢ przewdd okablowania najpierw przez otwor
znajdujgcy sie na wsporniku ramienia, a pozniej przez
otwor w szafie

pozostawié kawatek przewodu wewnatrz wspornika
ramienia, tak aby umozliwi¢ obrét ramienia bez ja-
kiegokolwiek napinania przewodu.

4 )

- J

8. podtgczy¢ kabel swiatet do zacisku ,FLASH” na centrali
sterujacej

wyjscie ,FLASH” jest wyjsciem biegunowym: jezeli
Swiatta nie wlaczg sie mimo ich wczesniejszego za-
programowania, nalezy odwréci¢ przewody podia-
czone do zacisku.



9.5 PODLACZENIE LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
LUB SWIATLA RUCHU

Na pokrywie szlabanu moze by¢ zainstalowana diodowa lampa
ostrzegawcza mod. XBA7 lub $wiatto ruchu z czerwonymi i zie-
lonymi diodami mod. XBAS.

Tryby dziatania tych lamp sygnalizacyjnych mozna zmieniac
za pomocg programatora Oview lub przy wykorzystaniu odpo-
wiednich programow centrali sterujace;.

Dodatkowe informacje zawarte sa w instrukcji obstugi tych
dwoch produktow

9.6 PODLACZENIE | MONTAZ BATERII
AKUMULATORA AWARYJNEGO

/&\ Podtaczenie elektryczne baterii do centrali nalezy

- J

10. wiozy¢ ramie i zablokowacl je wiasciwg pokrywa, mocno
dokrecajgc 4 srub oraz uwazajac, aby nie uszkodzi¢ prze-
wodu.

4 I

53)

wykonaé dopiero po zakonczeniu wszystkich eta-
péw montazu i programowania, gdyz stanowi ona
awaryjny modut zasilania.

& Przed przystgpieniem do montazu akumulatora
awaryjnego nalezy odigczy¢ zasilanie elektryczne
centrali.

W celu zainstalowania i podtgczenia baterii:

1. wiozy¢ akumulator awaryjny (A)

2. podtaczy¢ odpowiedni kabel (B) do ztacza akumulatora
awaryjnego

4 )

54

wyja¢ membrane (C) obecna na centrali

G
3
4. podtgczy¢ odpowiedni kabel (B) do ztagcza centrali (D)
-

~

5. wigczy¢ sieciowe zasilanie elekiryczne.
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9.7 PODLACZANIE PROGRAMATORA OVIEW / ™

W odpowiednim ztgczu BusT4 podtaczyC¢ jednostke zdalnego @
programowania ,OView”, ktéra umozliwia catkowite i szybkie
zarzgdzanie instalacja, konserwacjg i diagnostyka ewentual-
nych usterek. Aby dostac sie do ztacza, nalezy wyja¢ membra-
ne w sposob wskazany na ,,Rysunku 56’ i podtaczy¢ ztgcze do
odpowiedniego gniazda (,Rysunek 56"). Jednostka do zdalne-
go programowania moze by¢ ustawiona w pewnej odlegtosci od
centrali (do 100m kabla); moze by¢ podtaczona réwnoczesnie
do wiekszej liczby centrali (max. 16) i moze pozosta¢ podtgczo-
na rowniez podczas normalnego funkcjonowania sitownika; w
tym przypadku, specjalne menu ,uzytkownika” umozliwia prze-
stanie polecen do centrali.

Jezeli do centrali zostat podtaczony odbiornik radiowy typu OXI,
przy uzyciu jednostki zdalnego programowania mozna uzyskac
dostep do parametrow wczytanych nadajnikow.

Dla tych funkcji konieczny jest kabel tgczacy z 4 przewodami
(BusT4), za pomoca ktérego mozna réowniez wykonac¢ aktuali-
zacje firmware centrali. Dodatkowe informacje znajdujg sie w
instrukcji programatora ,OView” lub na stronie www.niceforyou.
com.

o) A |

& Przed podtaczeniem interfejsu IBT4N nalezy odia-
czy¢ sieciowe zasilanie elektryczne od centrali ste-
rujgce;j.

9.8 PODLACZENIE SYSTEMU WYKORZYSTUJACEGO ENERGIE SLONECZNA SOLEMYO

& Gdy automatyka jest zasilana przez system , Solemyo”, NIE WOLNO JEJ PODLACZAC réwnoczesénie do sieci
elektryczne;j.

|| W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat systemu ,,.Solemyo”, nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja ob-
stugi systemu.

W celu wykonania potaczenia systemu , Solemyo”:

1. przy uzyciu wkretaka zdjg¢ zabezpieczenie z tworzywa sztucznego (A)
2. wtozy¢ odpowiednie ztacze (B) do centrali sterujace;.
4 I

&7
AN

7~/
(S

- J
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10 KONSERWACJA URZADZENIA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnie-
nia maksymalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna
jest regularna konserwacja. W tym celu S-BAR jest wyposazony
w licznik manewrowy oraz system sygnalizacji zgdania konser-
wacji, patrz punkt ,Funkcja ,,Wezwanie do konserwacji’” .

AN

Czynnosci konserwacyjne muszg by¢é wykonywane
Scisle wedlug zasad bezpieczenistwa opisanych w
niniejszej instrukcji oraz w zgodzie z obowigzujacy-
mi przepisami i normami.

W celu konserwacji motoreduktora:

1. Programowac konserwacje przynajmniej w ciggu 6 mie-
siecy lub po wykonaniu 20.000 manewrdéw od ostatniej
konserwaciji

2. odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego, w tym
ewentualne akumulatory awaryjne

3. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzg-
cych w sktad automatyki, zwracajac szczegodlng uwage
na zjawiska erozji lub oksydacji elementéw konstrukcyj-
nych; wymieni¢ elementy, ktére nie dajg wystarczajacych
gwaranciji

4. sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: kota
zebatego, listwy zebatej i wszystkich elementéw skrzydta,
wymieni¢ czesci zuzyte

5. ponownie podtgczy¢ zrédta zasilania elektrycznego i wy-
kona¢ préby i kontrole przewidziane w punkcie ,Préba
odbiorcza’.

11 UTYLIZACJA PRODUKTU

Opisywane w tej instrukcji urzadzenie jest integral-
ng czesci automatyki, w zwigzku z tym musi by¢
poddawane utylizacji razem z nia.

Zardwno operacje montazu, jak réwniez i demontazu po zakon-
czeniu okresu eksploatacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane
przez personel wykwalifikowany.

Produkt sktada sie z réznych materiatow: niektére z nich moga
by¢ poddawane recyklingowi, inne sa przeznaczone do utyliza-
cji. Zalecamy zapoznanie sie z informacjami na temat recyklin-
gu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepi-
sach dla danej kategorii produktu.

& UWAGA!

Niektore czesci urzadzenia moga zawieraé substan-
cje zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktore,
jezeli zostang rozrzucone w otoczeniu, moga wy-
wiera¢ szkodliwy wptyw na Srodowisko i zdrowie
ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony
obok, zabrania si¢ wyrzucania urzg-
dzenia razem z odpadami domowymi.
Nalezy wiec przeprowadzié¢ "selek-
tywna zbiorke odpadéw", zgodnie z
metodami przewidzianymi przez prze-
pisy obowiazujace na Waszym teryto-
rium lub oddaé urzadzenie do sprze-
dawcy podczas dokonywania zakupu
nowego ekwiwalentnego urzadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywaé¢ wysokie kary
za nielegalng utylizacje urzadzenia.
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12 PARAMETRY TECHNICZNE

Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi si¢ do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). Nice

S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego funk-
cjonalnosé i przewidziane zastosowanie.

Tabela 15

PARAMETRY TECHNICZNE

(Nm)

Opis Parametry techniczne
S4-BAR - S4-BARI
Typologia Bariera drogowa do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng centralg sterujaca
Diugosé uzytkowa (m) 4
Maksymalny moment startowy 100
(Nm)
Maksymalny moment startowy o5

Czas otwarcia (sek.)

>4 - >5 ( z urzadzeniem dodatkowym XBA4)

Czestotliwo$¢ maksymalna
cykli/godzine funkcjonowania
przy nominalnym momencie
obrotowym

100 - (80 z urzadzeniem dodatkowym XBA4)

Trwatosé

Zob. punkt , Trwatos$é produktu’

obrotowym (W)

Napiecie zasilania 230V~ 50/60Hz
Napiecie zasilania /V1 230V~ 50/60Hz
Maksymalna moc pobrana w 300

momencie startowym (W)

Maksymalna moc przy

Znamionowym momencie 200

Klasa izolacji

1

Zasilanie awaryjne

Z urzadzeniem dodatkowym PS124

Zasilanie fotowoltaiczne

Z urzadzeniem dodatkowym SYKCE

Wyjscie FLASH

dla 1 lampy ostrzegawczej ELB (lampa 12V - 21 W)

Swiatto pomocnicze

z akcesoriami opcjonalnymi diodowej lampy ostrzegawczej XBA7

Wyjscie BLUEBUS

Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 12 jednostek BlueBus

Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2 kQ; w

Wejscie STOP automatycznym wczytywaniu urzadzen (kazda zmiana w poréwnaniu do stanu wczytanego
wywotuje polecenie STOP)

Wejscie SbS Do stykéw normalnie otwartych

Wejscie OTWIERA Do stykéw normalnie otwartych

Wejscie ZAMYKA Do stykoéw normalnie otwartych

Wejscie HP SbS

Do stykéw normalnie otwartych

Ztacze radiowe

tacznik SM dla odbiornikéw SMXI lub SMXIS

Wejscie ANTENA dla sygnatu
radio

50 Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Funkcje programowane

Zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’ i dodatkowe mozliwosci programowania za posrednictwem
Jednostki Programujacej i Sterujgcej Oview

Funkcje w automatycznym
wczytywaniu

Automatyczne wczytywanie urzadzen podtgczonych do wyjscia BlueBUS
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
Wczytywanie pozyciji otwarcia i zamkniecia ramienia

Temperatura robocza -20°C + 50°C
Uzytkowanie w atmosferze

szczegOlnie kwasnej lub stonej | Nie

lub potencjalnie wybuchowej

Stopien ochrony P44

Wymiary i masa

330x179,5x1146h mm; 35 kg
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Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukoriczonej”

‘Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada o$wiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.A., a w szczegdinosci jego ostatniej wersji
dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spotki Nice
S.p.A. (TV) Italy.

Numer: 407/S-BAR Wydanie: 10 Jezyk: PL
Nazwa producenta: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) Italy
Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentac;ji technicznej: Nice S.p.A.

Typ produktu: Szlaban elektromechaniczny

Model / Typ: S4BAR, S4BARI

Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, o$wiadcza na wiasna odpowiedzialno$¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:
e Dyrektywa 2014/30/UE (EMC), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukofnczonych” (Zatacznik Il, cze$¢ 1, sekcja B):
Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastepujace
wymagania podstawowe: 1.1.1-1.1.2-1.13-121-126-151-152-155-156-157-158-15.10-1.5.11

Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych ,maszyny nieukonczonej”, zachowujac
catkowicie swoje prawa do wtasnoéci intelektualne;j.

Jezeli ,maszyna nieukonczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowigzek
dotaczy¢ do niniejszej deklaraciji stosowne ttumaczenie.

Przypominamy, ze ,maszyny nieukonczonej” nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koncowa, do ktérej ma ona zosta¢ wiaczona, nie uzyska deklaracji zgodnoéci
(jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 21/12/2017
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA PRZEZNACZONE DLA UZYTKOWNIKA

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktéra wiernie wykonu-
je Panstwa polecenia. NieSwiadome i niewtasciwe
uzytkowanie moze wywotaé zagrozenie:

- nie zlecac ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajdujg sie
osoby, zwierzeta lub przedmioty

- bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci urzadze-
nia, gdy ramie jest w ruchu

- fotokomorki nie sg urzgdzeniami zabezpieczajgcymi, a
wytacznie pomocniczymi urzadzeniami zabezpiecza-
jacymi. Sa wykonane z zastosowaniem niezawodne;
technologii ale, w ekstremalnych warunkach, moga
dziata¢ w nieprawidtowy sposéb lub ulec uszkodze-
niu i, w niektérych przypadkach, uszkodzenie to moze
nie by¢ natychmiastowo widoczne. Z tego powodu,
podczas uzytkowania automatyki nalezy przestrzegac
wszystkich wskazéwek podanych w niniejszej instrukciji

- okresowo sprawdzac prawidtowe dziatanie fotokomo-
rek.

BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejazdu podczas
zamykania ramienia! Przejazd jest dozwolony wy-
tacznie wtedy, gdy ramie jest catkowicie otwarte i
nieruchome.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien bez-
pieczenstwa. Dzieki systemom odczytu, kontroluje i
gwarantuje jego ruch w obecnosci ludzi lub rzeczy.
W kazdym razie, nalezy zabronié¢ dzieciom zabawy
w poblizy automatyki i, w celu uniknigcia przypad-
kowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilo-
téw w zasiegu dzieci. Automatyka nie jest zabawka!

AN

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania
przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolno-
Sciach fizycznych, zmystowych badz umystowych
lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, chyba ze znajduja sie one
pod nadzorem osob odpowiedzialnych za ich bez-
pieczenstwo i zostaly przez te osoby przeszkolone
w kwestiach dotyczacych uzytkowania produktu.

Nieprawidtowosci: w razie zauwazenia jakiejkolwiek nieprawi-
dtowosci dziatania urzadzenia nalezy odtaczy¢ zasilanie elek-
tryczne i wykonac reczne odblokowanie silnika (zob. instrukcje
na koncu rozdziatu) w celu umozliwienia recznej obstugi ra-
mienia. Nie wykonywac¢ samodzielnie zadnej naprawy, zawsze
zwroci¢ sie o pomoc do zaufanego instalatora.

|| Nie wprowadzaé¢ zmian w instalacji i parametrach
programowania i regulacji automatyki: czynnosci te

powinny zosta¢ wykonane przez instalatora.

Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na po-
moc instalatora lub przywrécenie energii elektrycznej urzadze-
nie moze by¢ uzywane nawet jesli nie jest wyposazone w aku-
mulatory awaryjne: w takiej sytuacji nalezy recznie odblokowac
silnik (zob. instrukcje na koricu rozdziatu) i recznie przesunaé
ramie.

Niedziatajgce zabezpieczenia: mozliwe jest uruchomienie urza-

dzenia rowniez wtedy, gdy niektére zabezpieczenia nie dziatajg

poprawnie lub sa niesprawne. Mozna sterowa¢ szlabanem w

trybie ,manualnym”, w tym celu nalezy wykona¢ nastepujace

czynnosci:

1. za pomocg nadajnika lub przetacznika kluczykowego itp.
przesta¢ polecenie w celu uruchomienia ramienia. Jezeli
wszystko dziata prawidtowo, ramie bedzie sie poruszac
normalnie, w przeciwnym razie lampa ostrzegawcza mi-
gnie kilka razy i manewr nie zostanie uruchomiony (liczba
mignie¢ zalezy od przyczyny, ktéra uniemozliwia rozpo-
czecie manewru)

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie nacisnac i przytrzy-
mac przycisk stuzgcy do wydania polecenia

3. po okoto 2 sekundach ramie wykona zadany manewr w
trybie ,manualnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcz-
nie przez czas przytrzymywania wtasciwego przycisku
sterowania.

Jesli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca sie
jak najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwa-
lifikowanemu technikowi.

'

Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne napra-
wy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujgce
i przechowywane przez wiasciciela instalacji. Jedyne czynno-
Sci, jakie uzytkownik moze wykonywac¢ okresowo, to czyszcze-
nie szkietek fotokomodrek (uzy¢ miekkiej i zwilzonej Sciereczki) i
usuwanie wszelkich lisci lub kamieni, ktére mogtyby stanowic
przeszkode podczas pracy automatyki.

Uzytkownik urzadzenia przed wykonaniem jakiej-
kolwiek czynnosci konserwacyjnej musi recznie
odblokowaé silnik w celu uniemozliwienia przypad-
kowego uruchomienia ramienia (zob. instrukcje na
koncu rozdziatu).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczen-
stwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej au-
tomatyki, niezbedna jest regularna konserwacja (przynajmniej
Co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub napra-
wy moga byé wykonane wytacznie przez wyspecja-
lizowany personel.

Utylizacja: po zakonczeniu okresu uzytkowania automatyki na-
lezy dopilnowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez
wykwalifikowany personel i aby materiaty zostaty poddane re-
cyklingowi lub utylizacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Wymiana baterii w pilocie: jesli pilot po pewnym okresie uzyt-
kowania ma zmniejszony zasieg lub w ogdle przestat dziatac,
przyczyna moga by¢ wyczerpane baterie (w zaleznosci od in-
tensywnosci uzywania, bateria wytrzymuje od kilku miesiecy do
ponad roku). O wyczerpaniu baterii $wiadczy nieswiecenie sie
lub tylko krotkotrwate Swiecenie sie kontrolki potwierdzajacej
przesyt informacji na pilocie. Przed zwréceniem sie do instalato-
ra, nalezy sprobowac wymienic baterie na inne, wyjete z ewen-
tualnego innego nadajnika, dziatajacego prawidtowo: jesli to
bateria byta powodem usterki, wystarczy jg wymieni¢ na nowa,
tego samego typu.
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Odblokowanie i ruch reczny
W celu odblokowania:
1. witozy¢ i obrécic¢ klucz (A) o 180° w lewo lub prawo

2. teraz mozna przesung¢ recznie skrzydto do zgdanej po-
ZyCji.

W celu zablokowania:

1. ponownie umiesci¢ klucz (A) w potozeniu poczatkowym
2. wyjac klucz

3. przekreci¢ pokrywe klucza.
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PLAN KONSERWACJI (do przekazania uzytkownikowi koncowemu)

W Niniejszy rejestr konserwaciji nalezy przekaza¢ wtascicielowi urzadzenia po wypetnieniu wymaganych czesci.

W Rejestrze nalezy zapisywac wszelkie przeprowadzone czynnosci konserwacyjne i naprawcze oraz modyfikacje. Rejestr musi
by¢ aktualizowany po wykonaniu kazdej pracy i nalezy go starannie przechowywac, aby umozliwi¢ jego udostepnienie podczas

ewentualnych inspekcji upowaznionych jednostek.

Niniejszy ,Rejestr konserwaciji” odnosi sie do nastepujacego urzadzenia:

mod. S4-BAR - numer seryjny ................. - zamontowano dnia ........

Czescig ,Rejestru konserwaciji” sg nastepujgce zatgczone dokumenty:

1) - Plan konserwaciji

Zgodnie z zataczonym dokumentem ,Plan konserwaciji”, czynnosci konserwacyjne musza by¢ przeprowadzone z nastepujacg
czestotliwoscia: co 6 miesiecy lub co 10% przewidzianego okresu zywotnosci, w zaleznosci od tego, co nastapi wczesniej.

PLAN KONSERWACJI

Uwaga! — Konserwacja urzadzenia musi byé wy-
konywana przez wykwalifikowany personel tech-
niczny, zgodnie z zasadami bezpieczenstwa okre-
Slonymi przez obowigzujace przepisy prawne oraz
z zaleceniami w zakresie bezpieczenstwa wskaza-
nymi w rozdziale ,,OGOLNE INSTRUKCJE | ZALE-
CENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA”, znajduja-
cym sie na poczatku niniejszej instrukcji.

Zasadniczo szlaban drogowy nie wymaga szczegolnej konser-

wacji; w kazdym razie zalecana jest jego regularna kontrola,

ktora umozliwi zachowanie sprawnosci urzadzenia i zapewnie-
nie prawidtowego dziatania zainstalowanych systemow bezpie-
czenstwa.

W celu konserwaciji urzadzen dodatkowych szlabanu drogowe-

go nalezy postepowac zgodnie ze wskazowkami zawartymi w

odpowiednich planach konserwacii.

Jako zasada ogdlna, zaleca sie wykonywanie kontroli okresowej

co: 6 lub, bardziej szczegétowo, mozna obliczy¢ okres konser-

wacji zgodnie z tymi przemysleniami:

- jesli S-BAR jest wyregulowany dla duzych predkosci; z wyso-
kimi poziomami sity lub z ramieniem obciazonym urzgdzenia-
mi dodatkowymi wymaga czestszych kontroli.

- ogolnie; w celu okreslenia liczby cykli konserwacji nalezy
oszacowac zywotnos¢ zgodnie z tabelg 4 i zaplanowac kon-
serwacje przynajmniej co 10% manewrdw, np., jesli zywot-
nos¢ catkowita wynosi 500 000 cykli, nalezy przeprowadzi¢
konserwacje co 50 000 cykli.

Uwaga! — System kompensacji opiera sie na uzyciu
sprezyny. Okres zywotnosci sprezyny przekracza
zazwyczaj 500 000 cykli, ale w celu zapewnienia od-
powiedniego marginesu bezpieczenstwa nalezy wy-
mieni¢ sprezyne przed zakonczeniem tego okresu.

Zaznacza sig, ze rowniez w razie pekniecia sprezyny szlaban
drogowy pozostaje zgodny z wymogiem okreslonym w punkcie
4.3.4 normy ,EN 12604: 2000".

System wywazenia ramienia musi byé kontrolowa-
ny co najmniej 2 razy w roku, najlepiej w okresach
przejsciowych.

W celu zapewnienia odpowiedniej konserwaciji nalezy wykony-
wac z okreslong czestotliwoscig nastepujace kontrole i wymia-
ny:

1. odtaczy¢ wszystkie zrodta zasilania elektrycznego

sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatbw wchodzg-
cych w sktad szlabanu, zwracajac szczegdlng uwage na
zjawiska korozji lub oksydacji elementéw konstrukcyjnych;
wymieni¢ elementy, ktére nie daja wystarczajacych gwa-
rancji bezpieczenstwa

sprawdzi¢, czy nie wystepuje luz miedzy dzwignig kompen-
sacyjng i watem wyjsciowym. W razie koniecznosci dokre-
ci¢ do oporu $rodkowa Srube

sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania odblokowania recznego
ustawi¢ ramie w pozycji pionowej i sprawdzi¢, czy skok
miedzy zwojami sprezyny kompensacyjnej jest staty i bez
znieksztatcen

odblokowac i sprawdzi¢ prawidtowos¢ wywazenia ramienia
oraz obecnos¢ ewentualnych przeszkdd podczas otwiera-
nia i zamykania recznego

ponownie zablokowac i wykonac prébe techniczna.
sprawdzi¢ kolejno prawidtowos$¢ dziatania wszystkich urza-
dzen zabezpieczajgcych obecnych w instalacji (fotokomo-
rek, listew krawedziowych, itp.). Gdy dochodzi do interwen-
cji ktéregos z urzadzen, dioda ,BlueBus”, zainstalowana na
centrali, szybko miga 2 razy, potwierdzajac przeprowadzo-
ne rozpoznanie.

sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie fotokomorek dziata-
jac w nastepujacy sposob: w zaleznosci od tego, czy za-
instalowano jedna, czy tez dwie pary fotokomaérek, nalezy
przygotowac¢ jeden lub dwa réwnolegtosciany ze sztyw-
nego materiatu (np. panele drewniane) o wymiarach 70
x 30 x 20 cm. Kazdy réwnolegtoscian musi posiadac trzy
$ciany, (jedna dla kazdego wymiaru) z materiatu odblasko-
wego (np. lustro lub btyszczaca, biata powierzchnia) i trzy
$ciany z materiatu matowego (np. pomalowane czarnym,
matowym kolorem). W celu wykonania préby fotokomorek
umieszczonych w odlegtosci 50 cm od podfoza, nalezy
umiesci¢ rownolegtoscian na podtozu; w celu wykonania
proby fotokomoérek umieszczonych na wysokosci 1 m nad
podfozem, nalezy umiesci¢ rownolegtoscian na 50 cm po-
nad podtozem. W przypadku préby pary fotokomorek, atra-
pa musi by¢ umieszczona doktadnie pod srodkowa czescia
ramienia z bokami o dtugosci 20 cm zwréconymi w kierunku
fotokomorek i przesuwana wzdtuz catej dtugosci ramienia.
W razie proby dwoch par fotokomorek, proba pierwszej
pary musi by¢ wykonana pojedynczo dla kazdej pary foto-
komorek, przy uzyciu 1 atrapy i nastepnie powtérzona przy
uzyciu 2 atrap. Kazdag atrape nalezy umiesci¢ w pozyciji
bocznej w stosunku do $rodka ramienia, w odlegtosci 15
cm i nastepnie przesuwac¢ wzdtuz catej dtugosci ramienia.
Podczas tych prob, atrapa musi by¢ odczytana przez foto-
komorki niezaleznie od pozycji, w jakiej sie znajdzie.
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sprawdzi¢, czy nie wystepuja zaktdcenia miedzy fotoko-
morkami i innymi urzadzeniami, przecinajgc za pomoca
cylindra (o srednicy 5 cm, dtugosci 30 cm) os$ optycznag
taczaca pare fotokomaérek: najpierw przesung¢ cylinder w
poblizu fotokomorki TX, a nastepnie w poblizu RX i $rod-
ka, miedzy dwiema fotokomorkami. Nastepnie sprawdzic,
czy urzadzenie zadziata we wszystkich przypadkach,
przechodzac ze stanu aktywnego w stan alarmowy i vice
versa; na koniec, upewnic sie, ze wykona czynnosc¢ prze-
widziang w centrali (np. podczas manewru zamkniecia
musi spowodowac ruch Zamykania).

Kontrola zabezpieczenia przed podniesieniem: w przy-
padku urzadzen o ruchu pionowym nalezy sprawdzic, czy
nie wystepuje niebezpieczenstwo podniesienia. Ta préba
moze by¢ wykonana w nastepujgcy sposob: w potowie
dtugosci ramienia zawiesi¢ obciazenie o masie 20 kg
(np. worek zwiru), wyda¢ polecenie manewru ,otwarcia” i
sprawdzic, czy podczas tego manewru ramie nie przekra-
cza wysokosci 50 cm od pozycji zamkniecia. Jezeli ramie
przekroczy te wysokos$¢, nalezy zmniejszy¢ site silnika
(zob. punkt ,PROGRAMOWANIE").

Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem ramie-
nia zostaty zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity ude-
rzenia, nalezy wykona¢ pomiar sity zgodnie z normg EN
12445 | ewentualnie, jesli kontrola ,sity silnika” zostata
uzyta pomocniczo w systemie redukciji sity uderzenia, na-
lezy znalez¢ metoda prob taka regulacie, ktora da najlep-
szy wynik.

13.

14.

Kontrola sprawnosci systemu odblokowania: ustawic¢
ramie w pozycji ,zamkniecia” i wykona¢ odblokowanie
reczne motoreduktora (zob. punkt ,Reczne blokowanie
i odblokowywanie motoreduktora’), upewniajac sie, ze
odblokowanie nastepuje bez problemu. Upewni¢ sie, ze
sita reczna niezbedna do przemieszczenia ramienia pod-
czas ,otwierania” nie jest wieksza od 200 N (okoto 20 kg);
sita jest mierzona prostopadle do ramienia i w odlegtosci
1 m od osi obrotu. Na koniec upewnic sie, ze klucz do od-
blokowania recznego jest dostepny w poblizu urzgdzenia.
Kontrola systemu odtgczania zasilania: korzystajac z
urzgdzenia odtgczajgcego zasilanie i odtaczajgc ewentu-
alne akumulatory awaryjne sprawdzi¢, czy wszystkie dio-
dy znajdujgce sie na centrali sg wytaczone oraz czy po
wystaniu polecenia ramie pozostaje nieruchome. Spraw-
dzi¢ wydajnos¢ systemu blokowania recznego w celu
unikniecia nieumys$lnego lub nieupowaznionego podta-
czenia.

Tabela 16

TABELA PRAC

Opis wykonanej pracy . - . e
Data (Opis kontroli, regulacii, napraw, zmian...) Podpis Technika Podpis Wiasciciela
Zostaty wykonane wszystkie przewidziane fazy planu konserwacji
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