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OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

Przed przystapieniem do montazu urzadzenia nalezy
uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje i postepowac
zgodnie z zaleceniami, poniewaz nieprawidtowy mon-
taz moze prowadzi¢ do powaznych szkéd osobowych
i uszkodzen urzadzenia. Zaleca sie staranne przecho-
wywanie instrukgji.

Wedtug najnowszych, obowiazujgcych przepiséw eu-
ropejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z
obowiagzujgca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca
zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z
tym, wszystkie czynnosci polegajace na podiaczeniu
do sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych,
przekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadze-
nia muszg by¢ wykonywane wylacznie przez wykwali-
fikowanego i kompetentnego technika.

W celu uniknigecia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadze-
nia odiaczajacego, nie nalezy zasila¢ tego urzadzenia
przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub
podtaczaé¢ go do obwodu charakteryzujacego sie re-
gularnym podiaczaniem lub odtagczaniem zasilania.

Zamocowaé w sposob trwaty na bramie etykiete lub
tabliczke z tym rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60
mm) "Rysunek 1"

~

J

UWAGA! Przestrzega¢ zamieszczonych nizej zalecen:

- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije
na temat ,Parametrow technicznych produktu”, a w szcze-
golnosci, czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania
posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli nie jest odpo-
wiednie, NIE nalezy wykonywac montazu.

- Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury
oddania do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i prze-
kazanie do eksploatacji”.

- Przed przystgpieniem do montazu produktu, nalezy spraw-
dzié, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzy-
cia znajdujg sie w idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badz umystowych lub przez osoby nieposiadajgce odpowied-
niego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi
produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla
dzieci.



1.2

W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac¢ urzadzenie
odtgczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktorego od-
legtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catko-
wite odfaczenie w warunkach okreslonych przez Il kategoria
przepieciowa.

Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadze-
niem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem
lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umiesz-
cza¢ urzadzenia w poblizu zrodet ciepta i nie wystawia¢ go na
dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyng nie-
prawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli doszioby do kto-
rej$ z opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ mon-
taz i zwrdcic¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne
lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji
montazu. W takich przypadkach, nie ma zastosowania rekoj-
mia za wady materialne.

Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego cha-
rakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

Czyszczenie i konserwacja, za ktdrg jest odpowiedzialny uzyt-
kownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawio-
ne opieki.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzadzeniem (konser-
wagja, czyszczenie) nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci
zasilajgcej oraz ewentualnych akumulatorow.

Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szcze-
golnosci kabli, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia ewen-
tualnego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen.
Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacii, ponie-
waz obecnos¢ usterek lub nieprawidtowe wywazenie moga
prowadzi¢ do powaznych obrazen.

Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Urzadzenia nie wolno instalowac na zewnatrz.

Nadzorowac¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowac
bezpieczng odlegtos¢ do chwili, gdy brama zostanie catkowi-
cie otwarta lub zamknieta.

Zachowa¢ ostroznos¢ podczas aktywacji urzgdzenia do
zwolnienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta bra-
ma moze niespodziewanie upas¢ na skutek ostabionych lub
uszkodzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia
bramy.

Raz w miesigcu sprawdzac, czy nastepuje zmiana kierunku
ruchu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu 0 wyso-
kosci 50 mm umieszczonego na podtozu. W razie koniecz-
nosci, wyregulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz nie-
wiasciwa regulacja moze stanowi¢ zagrozenie (w przypadku
silnikdw z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed
wciagnieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).
Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy go wymienic
na identyczny u producenta lub w serwisie technicznym lub u
innej osoby posiadajgcej porownywalne kwalifikacje, aby unik-
nac jakiegokolwiek ryzyka.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy
brama jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wy-
wazona i czy jej otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob
prawidtowy.

Przed zamontowaniem silnika, usung¢ wszystkie niepotrzeb-
ne liny lub tancuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urza-
dzenia blokujgce,

Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie wciggniecia lub
przygniecenia w kierunku statych elementoéw, kiedy skrzydto
znajduje sie w pozycji maksymalnego Otwarcia i Zamkniecia;
w razie koniecznosci nalezy zabezpieczy¢ te czesci.
Zamontowac czes¢ manewrowa do zwolnienia recznego (ma-
newr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.

UWAGA: jesli jest ona wyjmowana, czes¢ manewrowa nalezy
przechowywac w poblizu bramy.

Upewnic sie, ze elementy sterownicze znajdujg sie z dala od
czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposred-
nig widocznosc. W razie niestosowania przetacznika, elemen-
ty sterownicze nalezy montowac w miejscu niedostepnym i na
minimalnej wysokosci 1,5m.

- Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciggnieciem w
sposob staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentual-
nych statych urzgdzen sterujgcych.

- Przymocowa¢ w sposob staly tabliczke odnoszacg sie do
zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci ma-
Newrowe.

- Po zakoriczeniu montazu upewnic¢ sie, ze automatyka unie-
mozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie ob-
cigzona masa 20 kg, przymocowang do srodka jej dolnej
krawedzi (dla silnikdw, ktére moga by¢ uzywane z bramami
posiadajgcymi otwarcie o szerokosci wiekszej od 50 mm).

- Po zakoriczeniu montazu upewnic¢ sig, ze caty mechanizm
jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje
odwrdcenie ruchu manewru, gdy brama uderzy o ustawio-
ny na podtozu przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku
silnikow z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed
wciggnieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).
Po zakonczeniu montazu upewnic¢ sie, ze czesci bramy nie
wystajg na uliceg, ani na publiczne chodniki.

2 OPIS PRODUKTU | JEGO
PRZEZNACZENIE

SPIDO jest sitownikiem elektromechanicznym do automatyzacji bram
segmentowych, wahadtowych wystajgcych i niewystajgcych.

W aplikacji z niewystajgcymi bramami wahadtowymi lub bramami wy-
stajgcymi bez sprezyn, nalezy uzy¢ urzadzenia dodatkowego SPA5,
ktdre nie zostato dostarczone w zestawie.

Centrala zatgczona do produktu, oprécz zasilania silnika pradu statego,
umozliwia doskonata regulacie momentu i predkosci motoreduktora,
precyzyjny odczyt ogranicznika potozenia, stopniowe uruchamianie i
zamykanie, odczyt przeszkody. Ponadto, jest ona wyposazona w we-
wnetrzny licznik umozliwiajgcy zapisywanie manewrow wykonywanych
przez motoreduktor podczas catego okresu uzytkowania.
Odblokowanie, dostepne z podtoza, odtgcza wozek silnika od prowad-
nicy.

& Kazde inne uzytkowanie, odmienne od opisanego, na-
lezy uwzglednié za niewlasciwe i zabronione!

21 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD
PRODUKTU

Na ,Rysunku 2” przedstawiono gtéwne czesci, z ktorych zbudo-
wane jest urzadzenie SPIDO.

e )

e C A B

System odblokowujgcy/blokujgcy
Centrala sterujaca

- J
A Korpus motoreduktora

B Pokrywa

C Wozek silnika

D Uchwyt ciagnacy

E

F
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3.1 KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED
MONTAZEM

& Instalacja urzadzenia musi by¢ wykonana przez wy-
kwalifikowany personel, zgodnie z przepisami, norma-
mi i uregulowaniami prawnymi, oraz wedtug niniejszej
instrukcji.

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- sprawdzi¢ stan dostawy

- upewniC sie, ze wszystkie materiaty, z ktdrych bedzie si¢ korzystac,
sa w doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego uzycia

- sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomaty-

zowania

sprawdzi¢, czy parametry bramy mieszcza sie w granicach uzytkowa-

nia wskazanych w punkcie ,Ograniczenia w uzytkowaniu” (strona

4)

sprawdzi¢, czy na cafej trasie przesuwu bramy, zardwno przy zamy-

kaniu, jak i przy otwieraniu, nie wystepuja miejsca o wiekszym tarciu

sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora pozwala na jego

odblokowanie oraz fatwe i bezpieczne przeprowadzenie manewru

recznego

sprawdzi¢, czy miejsca mocowania roznych urzadzen znajdujg sie w

miejscach zabezpieczonych przed uderzeniami i, czy powierzchnie

montazu sg odpowiednio solidne

- nie zanurza¢ elementow automatyki w wodzie lub innych ptynach

- nie umieszcza¢ produktu w poblizu ptomieni lub zrodet ciepta, w Sro-

dowisku potencjalnie wybuchowym, szczegdlnie kwasnym lub sfo-

nym, poniewaz moze to uszkodzi¢ produkt i stac¢ sie powodem nie-

prawidtowego dziatania albo spowodowac zagrozenia

podigczy¢ centrale do elektrycznej linii zasilania wyposazonej w uzie-

mienie

- na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowaé urzadzenie zapew-
niajgce catkowite odfgczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odta-
czajgcym powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w stanie
otwarcia na takg odlegtosc¢, ktdra umozliwi catkowite odtgczenie w
warunkach okreslonych przez Ill kategorie przepieciowa, zgodnie z
zasadami montazu. W razie potrzeby, urzgdzenie to zapewnia szybkie
i bezpieczne odtaczenie zasilania, dlatego nalezy je ustawic¢ w miejscu
widocznym z miejsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadze-
nie to umieszczone jest w niewidocznym miejscu, nalezy wyposazyé
je w system blokujgcy ewentualne, przypadkowe lub samowolne po-
nowne podtgczenie zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich zagro-
zen. Urzadzenie odtaczajgce nie jest dostarczane wraz z produktem.

3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktu znajdujg sie w rozdziale ,PA-

RAMETRY TECHNICZNE’ (strona 31) i sg one jedynymi wartosciami

umozliwiajgcymi wiasciwg oceng odpowiedniosci uzycia.

Sprawdzi¢ ograniczenia w uzytkowaniu SPIDO i urzadzen dodatko-

wych, ktdre pragnie sie zainstalowac, oceniajac przydatnosc ich cech

do spetnienia wymagan otoczenia i ograniczenia wskazane ponizej:

- wymiary bramy musza by¢ mnigjsze od 10,5 m?

- masa bramy nie moze przekracza¢ 110 kg

- Uchwyt montazowy do mocowania na $cianie musi by¢ wystarcza-
jaco dtugi.

Tabela 1

SPIDO - OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU W ZALEZNOSCI OD
RODZAJU BRAMY
Typ bramy Ograniczenia w uzytkowaniu (m)

wysokosé szerokosé
Brama segmentowa 2,6 3,7
Wahadtowa niewystajaca (z o4 35
urzadzeniem dodatkowym SPA5) ' ’
Wahadtowa wystajaca (z 3 35
urzadzeniem dodatkowym SPA5) '
Brama wahadtowa sprezynowa
(bez urzadzenia dodatkowego 3 3,5
SPA5)
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Wymiary podane w ,Tabela 1” maja wyfacznie charakter informa-
cyjny i stuza jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista
przydatnosé¢ SPIDO do automatyzacji okreslonej bramy zalezy od
stopnia wywazenia skrzydta; od opordéw tarcia w prowadnicach i innych
zjawisk, rowniez chwilowych, jak sita wiatru lub obecnos¢ oblodzenia,
ktére moga uniemozliwi¢ ruch skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny nalezy dokona¢ pomiaru sity nie-
Zbednej do poruszenia skrzydfa na catej dtugosci skoku i upewnic sie,
ze nie przekroczy ,momentu znamionowego” wskazanego w rozdziale ,,
PARAMETRY TECHNICZNE’ (strona 31).

& W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamonto-
wany jest ogranicznik, ktdry oblicza obcigzenie silnika
i czas trwania cykli i interweniuje, kiedy zostaje prze-
kroczona maksymalna wartos¢ graniczna.

3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE

Wymiary gabarytowe produktu zostaty zamieszczone na ,Rysunku 3”.
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3.4 ODBIOR PRODUKTU

Ponizej zostaty przedstawione i wymienione wszystkie elementy znajdu-
jace sie w Zestawie.

4 N\

Motoreduktor

Drobne czesci metalowe (Sruby, podktadki itp.)

Uchwyt ciggnacy

Uchwyt zaczepu bramy

Ztacze do prowadnicy (w przypadku prowadnicy skladajacej sie
Z 2 czesci)

Zmontowana prowadnica \ wstepnie zmontowana prowadnica
Instrukcja Skrécona

Uchwyt mocujgcy do sciany

Uchwyt mocujgcy do sufitu

Uchwyt mocujgcy silnika

moow>»
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3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentow firmy Nice.

4 e B
. )
A Motoreduktor Uwaga 1 Jesli przewdd zasilajgey jest dtuzszy niz 30 m, nalezy
B Fotokomorki zastosowac przewdd o wiekszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz
C Listwa krawedziowa gtéwna niezbedne jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

D Przetgcznik kluczykowy , o

E Lampa ostrzegawcza z wbudowana antena Uwaga 24 05 T(g dwa kable mozna zastgpi¢ pojedynczym kablem

x 0,5 mm2.

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego sche-
matu. Korzystajgc ze schematu na ,Rysunku 5 ustali¢ przyblizong
pozycje, w ktdrej zostanie zainstalowany kazdy przewidziany element
skfadowy instalacii.

Tabela 2

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Dtugos$c maksymalna 30 m [uwaga 1]

Przewdd LISTWY KRAWEDZIOWEJ GEOWNEJ
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna dtugos¢ 20 m

Kabel FOTOKOMOREK
3 1 kabel 4 x 0,5 mm?
Maksymalna dtugosc¢ 30 m

Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO
4 2 kable 2 x 0,5 mm? [uwaga 2]
Maksymalna diugos¢ 50 m

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna dtugosc¢ 20 m

Kabel ANTENOWY
1 kabel ekranowany typu RG58
Maksymalna dtugosc¢ 10 m; zalecana < 5 m

& Przed przystgpieniem do montazu nalezy przygoto-
wacé przewody elektryczne niezbedne do wykonania
instalacji, zgodnie z ,,Rysunkiem 5” i informacjami za-
mieszczonymi w rozdziale ,PARAMETRY TECHNICZ-
NE” (strona 31).

N
N

Zastosowane kable musza byé przeznaczone dla ro-
dzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

Podczas ukfadania przewodéw rurowych prowadzg-
cych kable elektryczne, nalezy wziaé pod uwage, ze,
z powodu mozliwego gromadzenia sie wody w stu-
dzience rozgateznej, przewody rurowe moga powo-
dowaé powstawanie w centrali skroplin, ktére moga
uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

Na ,Rysunku 6" wskazano instalacje typowe dla bramy wahadtowej
wystajgcej i niewystajgce).

Dla instalacji na bramie wystajacej i niewystajacej nie-
zbedne jest urzadzenie dodatkowe SPAS.

POLSKI-5



.

—_—

J

Jesli brama, ktdra ma by¢ zautomatyzowana, jest bramg wahadtowa, nalezy przestrzegac¢ wartosci E na ,Rysunku 7”, to znaczy minimalnej odle-
gtosci pomiedzy gérng krawedzig prowadnicy i maksymalnym punktem osiggnietym przez gorng krawedz bramy. Jezeli wartosci nie sg prawidto-
we, motoreduktor nie moze by¢ zainstalowany.

@ )
C 3158 mm D 360 mm

€
ENl 7

g

M [B 0:400mm | E 65+ 300 mm

8 = o] #INIniAl — L

<

l g

\ J
3.6 MONTAZ SILOWNIKA W celu dokonania montazu SPIDO:

AN

N

Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powaz-
nego uszkodzenia ciata 0s6b wykonujacych dziatania
i uzytkujacych instalacje.

Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy wy-
kona¢ kontrole wstepne opisane w punktach ,,Kontro-
le wstepne do wykonania przed montazem” (strona 4)
i ,Ograniczenia w uzytkowaniu” (strona 4).

Instalacja automatyki musi by¢é wykonana WYLACZ-
NIE PRZY ZAMKNIETEJ BRAMIE.

6 - POLSKI

1.

zmontowac¢ prowadnice, przesuwajac dwa korice (A) wewnatrz

potaczenia (B), az do ich zetkniecia (,Rysunek 8"

-




2. Jesli wymagane jest posrednie zamocowanie prowadnicy, moz-
na zastosowac 4 ptetwy (C) obecny w stawie.Aby to zrobi¢, po
prostu obrd¢ klapki o 90 lub 180° (D) (,Rysunek 9”)

v

3. wsuna¢ uchwyt (E) do $ruby (C) i nastepnie wsuna¢ go do wne-
trza prowadnicy

4, natozy¢ sprezyne, podkiadke i nakretke (F) na srube (C) (,Rysu-
nek 10"

J

5. przesungc¢ glowice (G) do korica prowadnicy
6. odwrdci¢ prowadnice i zablokowac gtowice (G) przy uzyciu dotg-
czonych srub (,Rysunek 11”)

4 N\

‘D 4

S,

7. dziata¢ na nakretke (F), aby napia¢ pas (,Rysunek 12”)

& Jesli pas jest zbyt napiety, grozi to uszkodzeniem mo-
toreduktora. Jesli natomiast jest stabo napiety - moze
powodowa¢ uciazliwy hatas.

8. wsungc¢ sworzen (H) silnika do gtowicy (G)
9. umiesci¢ uchwyt (I) i przymocowac go za pomoca czterech srub
(,Rysunek 13”)

|| Mozliwe jest dokonanie montazu silnika odwréconego
0 90° w stosunku do osi prowadnicy.

J

10. od strony otwarcia bramy, umiesci¢ uchwyt do mocowania na
Scianie (J) na prowadnicy i zablokowac go, wsuwajac sworzen i
zawleczke (,Rysunek 14)

~

- J
11.  zamontowac uchwyt zaczepu bramy (K) na uchwycie ciggngcym

L)
12. nasung¢ odpowiedni sworzen (M) na uchwyt i zablokowac go za
pomoca zawleczki (N) (,Rysunek 15”)

~

(& J
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13. zamontowac sworzen (0) na uchwycie ciggnacym (L) 18.  wykorzystujgc drabine, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
14.  przymocowac uchwyt do wozka silnika ( P) uchwytow o strop
15.  zablokowa¢ uchwyt w pozycji przy uzyciu dwoch srub (,Rysu- | 19.  wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie odtozy¢ motoreduktor
nek 16”) na podtoze (,Rysunek 19”)
N |

& Upewni¢ sie, ze wybrane odlegtosci montazowe pro-
duktu sa zgodne z odlegtosciami granicznymi (zob.
»Rysunek 7").

16. przymocowac¢ uchwyt do mocowania na scianie (J) do Sciany
ponad bramag lub na suficie (,Rysunek 17”)

17.  przymocowac przy uzyciu dwoch Srub uchwyty do sufitu (Q)
przestrzegajac zadanej odlegtosci (,Rysunek 18”)

~

eggeeeeeeeeae(b

£

W
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- J
20. nawierci¢ w wyznaczonych punktach
21.  wykorzystujgc drabine, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
uchwytéw o nawiercone otwory
22, przymocowac przy uzyciu srub i kotkéw odpowiednich dla dane-
go materiatu (,Rysunek 20”)
~ @ R
- J
23. sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona w pozycji poziomej,
nastepnie za pomoca pity odcigé nadmiarowe czesci uchwytow
(,Rysunek 21”)
4 i N
21) I
()
5 )
5 )
5 )
5 )
5 )
5 )
S
S
)
R
- J




24. przy zamknigtej bramie, pociggna¢ linke, aby zwolnic wozek | 3.7 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
(,Rysunek 22") MOTOREDUKTORA

e N | Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowa-
@ ° \F nia, ktéry umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.
“ase / Te czynnosci reczne nalezy wykonywac¢ w przypadku braku zasilania
@/ —_ elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:
1. pociggnac linke odblokowuijaca (A) (,Rysunek 24”)

O

- J

25. przesung¢ wozek silnika az do przeniesienia uchwytu zaczepu
skrzydta (K) na gorng krawedz bramy, doktadnie prostopadle do
prowadnicy (A) 0

26. przymocowac uchwyt (K) przy uzyciu srub lub kotkdw odpowied-
nich dla materiatu bramy i sity koniecznej do przemieszczania o
(,Rysunek 23" \_ Y,

2. w tej chwili mozna przesunaé recznie skrzydto do zgdanej po-
ZyCji.

W celu zablokowania nalezy przenies¢ recznie brame w celu wyrowna-
nia czesci dolnej wozka silnika z czescig gorng i umozliwienia umiesz-
czenia w gniezdzie.
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 KONTROLA WSTEPNA

& Wszystkie podtaczenia elektryczne nalezy wykonywaé
bez obecnosci sieciowego zasilania elektrycznego i
przy odiaczonym akumulatorze awaryjnym (jezeli wy-

stepuje).

& Potaczenia moga byé wykonane wytacznie przez wy-
kwalifikowany personel.

W celu wykonania potaczen elektrycznych:

1. poluzowac srube (A)

2. pociggnac delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdcic jg w doét
(,Rysunek 25”)

/ ™

- v

3. doprowadzi¢ wszystkie przewody podtgczeniowe do poszcze-
godinych urzadzen, pozostawiajac naddatek 20+30 cm od wyli-
czonej dtugosci. Patrz ,Tabela 2” w celu uzyskania informacji
na temat rodzaju przewodow i ,,Rysunek 27" w celu potg-

czen.

4, przy uzyciu opasek zebrac i potaczy¢ wszystkie przewody wcho-
dzace do motoreduktora (,Rysunek 26

4 N

10 - POLSKI




4.2 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.2.1 Schemat potaczen
Schemat potaczen z fotokomorkami przekaznikowymi bez PHOTOTEST

@
FLASH
AERIAL
N 1
' up N
1 1/ Sl / — —
(m J)
I —— — e o 0
PHOTO % DISPLAY
€+12V - OSE 12vliEg
Sgﬁg 5O e LS
< PHOTOTEST %IE LED STOP
+24V (COMMON)
=g o LK
FLASH @ LED OK
I
o J
4.2.2 Opis potaczen
Tabela 3
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Opis

FLASH

To wyjécie mozna programowac (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE” na stronie 16) w celu potgczenia jednego
z nastepujgcych urzadzen: Lampa ostrzegawcza, Wyjscie ,kontrolka otwartej bramy”, Przyssawka [Uwaga 1],
Blokada elektryczna [Uwaga 1], Zamek elektryczny [Uwaga 1], Swiatto pomocnicze, Kanat radiowy nri1-4

Jedli jest zaprogramowane jako ,lampa ostrzegawcza” na wyjsciu ,FLASH”, mozna potaczy¢ lampe ostrzegawczg
typu ,ELDC” lub podobng z wytacznie jedna zardwka 12V maksymalnie 21W typu samochodowego. Podczas
manewru miga w nastepujacy sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s.

Jesli zaprogramowana jako ,kontrolka otwartej bramy”, na wyjsciu ,FLASH” mozna podtaczy¢ lampke kontrolng

24V maksymalnie 10W sygnalizujacg otwartg brame. Moga by¢ rowniez zaprogramowane dla innych funkgji (patrz
rozdziat ,PROGRAMOWANIE" na stronie 16).

Jesli zaprogramowana jako ,przyssawka”, do wyjscia ,FLASH” mozna podtgczy¢ przyssawke 24V maksymalnie 10W
(wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych). Gdy brama jest zamknieta, przyssawka jest aktywna i
blokuje brame. Podczas manewru otwarcia i zamkniecia nie jest wiaczona.

Jesli zaprogramowana jako ,blokada elektryczna” na wyjsciu ,FLASH”, mozna podtgczy¢ blokade elektryczng
zatrzaskowa 24V maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych).

Podczas manewru otwierania blokada elektryczna zostaje aktywowana i pozostaje wigczona w celu zwolnienia bramy
i przeprowadzenia manewru.

Podczas manewru zamkniecia nalezy sprawdzi¢, czy blokada elektryczna mechanicznie weszta w swoje gniazdo.

Jesli zaprogramowana jako ,zamek elektryczny”, do wyjscia ,FLASH” mozna podtgczy¢ blokade
elektromagnetyczng zatrzaskowag 24V maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych).
Podczas manewru otwierania, zamek elektryczny jest wiaczany na krotka chwile tak, aby zwolnié brame i wykonac
manewr. Podczas manewru zamykania nalezy sprawdzic, czy zamek elektryczny zostat podtaczony mechanicznie.
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Zaciski Opis
To wyjscie mozna programowac (patrz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania PHOTOTEST’ na stronie 20) w celu
PHOTOTEST pofgczenia jednego z nastgpujacych urzgdzen: PHOTOTEST (Default), Lampa ostrzegawcza, Wyjscie ,kontrolka
otwartej bramy”, Przyssawka [Uwaga 1], Blokada elektryczna [Uwaga 1], Zamek elektryczny [Uwaga 1], Swiatto
pomocnicze, Kanat radiowy nri-4
Wejscie urzadzen blokujgcych lub zatrzymujgcych wykonywany manewr. Stosujgc odpowiednie potaczenia, mozliwe
STOP jest podtaczenie stykéw ,Normalnie zamknigtych”, ,Normalnie otwartych” lub urzadzenia o statym oporze lub typu
optycznego.
Dodatkowe informacje dotyczace STOP znajdujg sie w punkcie ,Wejscie STOP” (strona 27).
SbS \(/)Vejs’cie dla urzadzen, ktdre sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podtgczy¢ styki typu ,Normalnie
twarty”.
PHOTO Wejscie urzadzen bezpieczenistwa: mozliwe jest poditgczenie stykdw ,Normalnie zamknietych”.
AERIAL Wejscie podtgczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest wbudowana w lampe ostrzegawczg), w
przeciwnym razie mozliwe jest uzycie anteny zewnetrzne;j.
Uwaga 1 Mozna podtgczy¢ wytacznie urzadzenia zawierajace tylko jeden elektromagnes.

5  KONCOWE KONTROLE | URUCHOMIENIE

5.1 PODLACZANIE ZASILANIA

W celu podtgczenia motoreduktora do sieci elektrycznej wystarczy
umiesci¢ wtyczke w gniezdzie; w razie koniecznosci, jesli wtyczka nie
jest zgodna z dostepnym gniazdem, nalezy uzy¢ dopasownika.

& Nie odcinaé¢ lub wyjmowaé przewodu na wyposazeniu.

& Jesli nie jest dostepne gniazdo elektryczne, nalezy
zleci¢ jego wykonanie osobie doswiadczonej, wykwa-
liflkowanej, posiadajacej niezbedne narzedzia i w pet-
nym poszanowaniu przepiséw, norm i rozporzadzen.

N

Linia zasilajagca musi by¢ zabezpieczona przed zwar-
ciem i uptywem do ziemi; musi mie¢ mozliwos¢ odta-
czenia od zasilania na czas montazu i okresowych
konserwacji motoreduktora (wystarczy uzy¢ gniazda

i wtyczki).

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do produktu zaleca sie wyko-

nanie kilku prostych kontroli:

1. sprawdzi¢, czy dioda OK zacznie miga¢ w regularny sposob z
czestotliwoscig okoto 1 migniecie na sekunde.

2. odczekac na sygnat startu, wskazany na wyswietlaczu z 3s szyb-
kim miganiem symbolu ,8”.

3. sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza podtgczona do wyjscia FLA-
SH jest zgaszona.

Jesli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wylgczy¢ zasilanie centrali i
uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.

Pozostate informacje, niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki usterek
sa zamieszczone w punkcie ,Rozwiazywanie problemow” (strona
24).
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5.2 PROGRAMOWANIE POZYCJI OTWARCIA |
ZAMKNIECIA BRAMY

Funkcje obecne w menu INSTALACJA.

7 Iz
) (. )
I =
.%'.

Ny, W

W celu umozliwienia prawidtowego przemieszczania automatyki, cen-
trala musi zlokalizowac ewentualng obecnosc fotokomaorek, rodzaj za-
bezpieczen podtaczonych do wejscia STOP i nastepnie wczytaC pozy-
cje zatrzymania.

l‘

-
'—.

Kontrola wstepna:

- sprawdzi¢, czy pas lub faricuch w prowadnicy jest prawidtowo napiety

- sprawdzi¢ wywazenie automatyki (orama odblokowana od wdzka sil-
nika musi pozostaé nieruchoma w kazdej pozycji otwarcia)

- upewnic sie, czy wozek silnika jest zablokowany.

& Jesli podczas ponizszej procedury konieczne bedzie
przesuniecie bramy w przeciwnym kierunku, nalezy
wykonaé procedure opisang w rozdziale ,,0dwrdécenie
kierunku obrotu silnika” (strona 14).

Jesli podczas programowania pozycji procedura zo-
stanie przerwana przez polecenie STOP lub inter-
wencje PHOTO,ruch zostanie przerwany i zostanie
zasygnalizowana przyczyna zatrzymania (patrz ,Ta-
bela 19”). Po zweryfikowaniu przyczyny bedzie moz-
na wznowi¢ procedure od chwili, w ktérej zostata ona
przerwana, naciskajac ponownie przyciski [Open A]o
[Close V1.

N



Aby uruchomic¢ procedure:
1. przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] przez okoto 5s, sym-
bol na wyswistlaczu miga wolno (,Rysunek 28”)

- ~
(28] DISPLAY

- J

2. nacisnac przycisk [Open A ], symbol na wyswistlaczu miga wol-
no (,Rysunek 29"

- ~
[29) )| DIsPLAY

- J

3. nacisng¢ przycisk [Stop/Set], aby uruchomi¢ procedure wczy-
tywania: symbol na wyswietlaczu zacznie migac szybciej (,Ry-
sunek 30”)

4 N
DISPLAY

- J

4, odczekac, az centrala wykona faze wczytywania urzadzenia; po
jej zakonczeniu wyswietlacz bedzie swiecit Swiattem statym (,Ry-

sunek 31”)
e ™
(31
’_-’ DISPLAY
- J

5. nacisnac i przytrzymaé przycisk [Open A], aby przesungc bra-
me na maksymalng pozycje otwarcia; podczas manewru wy-
Swietlacz bedzie migat (,Rysunek 32”). W razie koniecznosci
nalezy uzy¢ przycisk [Close W] w celu zmiany pozycji bramy

- @ N
—1 DISPLAY
)
O,
. J

6. potwierdzi¢ zgdang pozycje otwarcia, naciskajac przycisk
[Stop/Set] az do pojawienia sie symbolu na rysunku, a nastepnie
zwolni¢ przycisk (,Rysunek 33”)

~ R
@ DISPLAY
_
5]
- J
7. nacisna¢ i przytrzymaé przycisk [Close W], aby przesunac
brame do maksymalnej pozycji zamknietej; podczas manewru
wySwietlacz bedzie migat (,Rysunek 34”). W razie koniecznosci
nalezy uzy¢é przycisk [Open A]w celu zmiany pozycji bramy
~ R
@ DISPLAY
L
5]
- J
8. potwierdzi¢ zadang pozycje zamkniecia, naciskajgc przycisk
[Stop/Set] przez 5s; symbol na wyswietlaczu miga powoli (,Ry-
sunek 35")
~ R
@ DISPLAY
[©
- J
9. za pomocy przycisku [Close W] przej$¢ na symbol wyjscia i
nacisngé jeden raz przycisk [Stop/Set], aby wyj$¢ z menu (,Ry-
sunek 36")
~ R
@ DISPLAY
5]
- J
10. nacisna¢ przycisk [Open A], aby uruchomié procedure ,Auto-
matyczne wyszukiwanie sit’; odczekac na otwarcie i zamknie-
cie bramy. Podczas tej fazy $wiatto pomocnicze bedzie Swieci¢
jeden raz na sekunde w celu wskazania procedury w toku
11.  po zakonczeniu procedury wyswietlacz bedzie Swiecit Swiattem
statym (,Rysunek 37").
( DIDF LAY )
D ) (
- J

Jesli po zakonczeniu procedury wyswietlacz miga,
oznacza to, ze wykryto btad. Nalezy powtérzy¢ proce-
dure od punktu 1.
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5.3 AUTOMATYCZNE WYSZUKIWANIE SIt

Centrala wymaga tej procedury po zmianie niektorych ustawien (np.

predkosci, pozycji otwarcia i zamkniecia, wartosci roztadowania itp.) i

jest sygnalizowana miganiem Swiatta pomocniczego.

Aby uruchomi¢ procedure:

1. nacisna¢ jeden z przyciskéw, aby przesung¢ brame (nacisnac
[Open A] jesli brama znajduje sie w pozycji zamknietej lub
[Close V1, jesli znajduje sie w pozycji otwartej) (,Rysunek 38"

4 N\
D Lcoo
00 DISPLAY
O

- v

2. manewr otwierania i zamykania (lub odwrotnie) bedzie wykony-
wany automatycznie kolejno, aby umozliwi¢ centrali sterujgcej
oszacowanie sity wymaganej do uzycia w kolejnych manewrach

Nalezy wykona¢ te manewry z duza sita. Podczas ich
wykonywania nalezy sprawdzi¢ obecnos¢ ewentual-
nych usterek montazowych/regulacyjnych lub innych
anomalii, jak na przyktad punktéw zwiekszonego tar-
cia.

3. procedura zostata zakoriczona, swiatto pomocnicze (LC) gasnie.

Y

Wazne jest, aby procedura nie zostata przerwana na
przykiad przez polecenie STOP lub interwencje PHO-
TO. Jesli to nastapi, mozna ja ponownie uruchomic,
wydajac polecenie [Open A]lub [Close V1.

5.4 KONTROLA RUCHU BRAMY

Po automatycznym wczytaniu sit zaleca sie wykonanie kilku manewrdw

w celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu bramy.

W tym celu:

1. nacisna¢ przycisk [Open A], aby sterowa¢ manewrem otwar-
cia; sprawdzi¢, czy nastepuije to regularnie bez zmian predkosci;
brama musi zwolnic¢, gdy znajdzie sie miedzy 30 i 20 cm od mak-
symalnego otwarcia ustawionego poprzednio.

2. nacisng¢ przycisk [Close W], aby zleci¢ manewr zamykania:
sprawdzi¢, czy nastapi to regularnie, bez zmiany predkosci; bra-
ma musi zwolni¢, gdy znajdzie sie w odlegtosci od 30 do 20 cm
nad podtozem i zatrzymac sie, naciskajac na podtoze. Nastepnie
wykonywany jest krétki manewr otwarcia w celu roztadowania
napiecia pasa/taricucha (,Rysunek 39”)

4 I
DISPLAY

5] (O )5
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3. podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza miga w
nastepujacych cyklach: Swieci sie przez 0,5 sekundy i nastepnie
gasnie na 0,5 sekundy

4. wykonac¢ kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu wy-
chwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych
anomalii, na przyktad punktéw zwiekszonego tarcia

5. sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora i prowadnicy jest
pewne, stabilne i odpowiednio wytrzymate, réwniez podczas sil-
nych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

5.5 ODWROCENIE KIERUNKU OBROTU SILNIKA

Ponizsza procedura umozliwia zmiane kierunku obrotu silnika w razie
koniecznosci odwrdconegj instalagji.

|| Ta procedura jest dostepna wytacznie w fazie urucho-
mienia centrali.

Aby wykona¢ procedure:
1. wylgczy¢ centrale usuwajgc bezpiecznik F1 (,Rysunek 407

ponownie wtozy¢ bezpiecznik: centrala zostanie wigczona
po 3s od uruchomienia nalezy zwolni¢ przycisk [Stop/Set] (,Ry-
sunek 41”)

g
2. nacisnac i przytrzymac waisnigty przycisk [Stop/Set]
3
4

4 N\

DISPLAY

ooo
Caag

S} 3] O]

- /

5. nacisnac przycisk [Stop/Set], aby zmieni¢ kierunek obrotu, ktdry
zostanie przedstawiony za pomocg $wiatta pomocniczego (LC):
-z zaswieconym LC kierunek obrotu jest odwrdcony
- ze zgaszonym LC kierunek obrotu jest standardowy

6. odczekac 3s bez naciskania przyciskdw, aby potwierdzié i wyjsc
Z programowania.

Po zmianie kierunku obrotu konieczne bedzie ponow-
ne przeprowadzenie procedury odczytu odlegtosci
(patrz rozdziat ,,Programowanie pozycji otwarcia i za-
mkniecia bramy” na stronie 12).



6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majgce na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna rowniez
przeprowadza¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z
ktorych sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza
zostaé przeprowadzone przez wykwalifikowany i do-
$wiadczony personel, ktéry musi wziac¢ na siebie obo-
wiazek okreslenia, jakie proby nalezy przeprowadzic,
aby skontrolowaé¢ rozwiazania zapobiegajace moz-
liwym zagrozeniem oraz zgodno$¢ z wymaganiami
stawianymi przez przepisy, nhormy i rozporzadzenia: w
szczegolnosci wymogi normy EN 12453, okreslajacej
metody kontroli automatyki do bram.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalngj probie, za-

rowno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z centralg.
Nalezy sie zapoznac z instrukcjami pojedynczych urzadzen.

6.1 PROBA ODBIORCZA
W celu przeprowadzenia proby technicznej:
1. sprawdzi¢, czy zostaty spetnione warunki zawarte w rozdziale

,,OGC’)LN[:' INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZ-
PIECZENSTWA’ (strona 2)

2. odblokowac¢ motoreduktor w sposdb wskazany w punkcie ,,
Reczne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora”
(strona 9)

3. sprawdzi¢, czy istnieje mozliwos¢ recznego przesunigcia bramy
podczas otwierania i zamykania z sitg nieprzekraczajgcg 225N
(okoto 23 kg)

4, zablokowac¢ motoreduktor

5. przy uzyciu urzadzen sterowniczych (przetgcznika, nadajnika
radiowego, itp.), przeprowadzi¢ proby otwierania, zamyka-
nia i zatrzymania bramy, upewniajac sie, ze ruch jest zgodny z
przewidzianym. Zaleca sie przeprowadzenie wielu prob, w celu
ocenienia ptynnosci ruchu bramy i wykrycia ewentualnych wad
montazu, regulacji oraz miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie

6. W celu kontroli stanu fotokomarek i w szczegolnosci sprawdze-
nia czy nie wystepuja zakidcenia z innymi urzgdzeniami, prze-
sung¢ cylinder (o wymiarach: srednica - 5cm, diugosc - 30cm)
przecinajgc 0$ optyczng w poblizu ,, TX” i nastepnie w poblizu
»RX” i na koniec po srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach
urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na
odwrdt, czy wywota przewidziang reakcje centrali, przyktad: pod-
czas zamykania powoduje odwrdcenie ruchu.

7. zweryfikowac kolejno wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urzg-
dzen zabezpieczajgcych (fotokomarki, listwy krawedziowe, itd.).
Gdy dochodzi do interwenciji ktéregos z urzadzen, zainstalowana
na centrali dioda ,,0K” miga dwa razy w szybki sposdb, potwier-
dzajgc przeprowadzone rozpoznanie

8. jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydet byty
chronione poprzez zmnigjszenie sity uderzenia, nalezy wykonac
pomiar sity zgodnie z normag EN 12445 i ewentualnie, jesli kon-
trola ,sity silnika” zostata uzyta pomocniczo w systemie redukcji
sity uderzenia, nalezy znalez¢ taka regulacje, ktéra da najlepszy

wynik.

6.2

N
N
N

W celu przekazania do eksploataciji:

1. sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczaca automatyki,
ktora musi zawiera¢ nastepujace dokumenty: rysunek catoscio-
wy automatyki, schemat wykonanych potgczen elektrycznych,
analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, dekla-
racje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych urzadzen i
deklaracje zgodnosci wypetiong przez instalatora

2. zamocowac w sposob trwaty w poblizu bramy etykiete lub ta-
bliczke z opisem odblokowania i otwierania recznego

3. umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgca co najmniej ponizsze
dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowie-
dzialnego za ,przekazanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok
produkcji oraz oznaczenie ,CE”

4, wypetni¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgod-
nosci

5. wypetnic i przekazac wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstu-
gi” automatyki

6. wypetnic i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Harmonogram
konserwacji” zawierajacy wytyczne na temat konserwacji wszyst-
kich urzadzen wchodzacych w sktad automatyki.

PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wy-
facznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszyst-
kich faz préb odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji poin-
formowac odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen
i wystepujacych ryzyk resztkowych.

Zabrania sie czesciowego przekazania do eksploata-
cji lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

B

Dla catej wspomnianej dokumentacji, Nice poprzez
swoja ustuge pomocy technicznej zapewnia: instruk-
cje, przewodniki i wstepnie wypetnione formularze.

POLSKI - 15



[/  PROGRAMOWANIE

Na centrali znajdujg sie 4 przyciski: [Open A], [Stop/Set], [Close V]
i[Radio =] ( ,Rysunek 42,) ktore moga by¢ wykorzystane do stero-
wania i programowania centrali.

Centrala posiada rowniez wyswietlacz z 7 segmentami, kiory utatwia
nawigacje menu podczas zmian parametrow i funkciji.
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7.1 UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

Podczas programowania:

[Open A]

- przesuwa menu programowania do przodu

- zwieksza o jeden punkt wartos¢ parametru w toku modyfikacii
[Stop/Set]

- wchodzi do konfiguracji wybranego parametru

- potwierdza wybrang wartosc¢

[Close V]

- przesuwa menu programowania do tytu

- zmniejsza o jeden punkt wartos¢ parametru w toku modyfikacii
[Radio =1)]

- nie uzywany

Podczas normalnego funkcjonowania:

[Open A]

- wykonuje otwarcie

[Stop/Set]

- natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr

- z zatrzymanym silnikiem wigcza i wytacza Swiatto pomocnicze
- umoZzliwia wejscie do menu programowania po nacisnieciu przez 5s
[Close V]

- wykonuje zamkniecie

[Radio =1)]

- umozliwia wezytanie lub skasowanie polecen radiowych
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7.2 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

Menu programowania umozliwia dostep do funkcji automatyki i umozli-
wia zmiane konfiguracji.

Menu sktada sie z 10 pozycii, ktére umozliwiaja konfiguracje parametru
lub uruchomienie odpowiedniej procedury. Pozycje sg przewijane cy-
klicznie, tzn. po ostatniej pozycji nastepuje powrdt do pierwszej.

Dostep do menu programowania jest dozwolony tylko
przy wytaczonym silniku.

W celu dostepu do funkcji programowania w menu:
1. przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] przez okoto 5s, sym-
bol na wyswistlaczu miga wolno (,Rysunek 43”)

|| Ten symbol bedzie wyswietlany wytacznie przy pierw-
szym dostepie i nie bedzie juz widoczny po jednym na-
cisnieciu przycisku [Open A]lub [Close V].

- D
® | DISPLAY
' L
©
N y

Kazda pozycja menu jest reprezentowana przez za-
Swiecony punkt w celu odréznienia jej od odpowied-
nich wartosci programowania, ktére w przeciwnym
razie maja zgaszony punkt.

2. nacisnaé przyciski [Open A] lub [Close V] az do osiagniecia
zadanego menu (,Rysunek 44”)

4 N\

DISPLAY

(G /

3. nacisna¢ przycisk [Stop/Set], aby uzyskaé dostep do parame-
tru: w zaleznosci od jego funkcji, mozliwe bedzie ustawienie war-
tosci lub rozpoczecie okreslonej procedury. Aby uzyskacC wiecej
informaciji, patrz ,Tabela 4’ i kolejne rozdziaty

Jesli biezaca konfiguracja parametru nie odpowiada
Zzadnej z wstepnie ustalonych wartosci (patrz szcze-
goly kazdego parametru), zostanie wyswietlony sym-
bol na ,,Rysunku 45”. Mozliwe bedzie wéwczas uzycie
przyciskow [Open A]lub [Close ¥]w celu zmiany war-
tosci, zastepujac ja znang konfiguracja.



4 N Mozliwe jest wykonanie wielu czynnosci programo-
@ ) DISPLAY wania bez wychodzenia z menu: w takim przypadku
nalezy powtorzyé procedure od punktu 2. Po zakon-
’_’, czeniu programowania przej$¢ do punktu 6.
3 — T — w celu wyjscia z menu wejs¢ na symbol wyjscia i potwierdzi¢
m m przyciskiem [Stop/Set] (,Rysunek 46").
‘ ) (ABEN A ' N
.CLOSE ¥ {OPEN A DISPLAY
- J
4, nacisnac przyciski [Open A] lub [Close V], aby zmieni¢ za- A
dang wartosc
5. nacisnac przycisk [Stop/Set], aby potwierdzi¢ wybrang wartosé¢ T~ 1 [l [0
i powrdcié do menu programowania, w przeciwnym razie, jesli ?j
pragnie sie wyjs¢ bez wprowadzania zmian, nalezy przejs¢ do
symbolu wyjscia (,Rysunek 46”) i potwierdzi¢ przyciskiem
[Stop/Set] J
Tabela 4
Poz. | Symbol Wartosci Funkcja Opis
— Jednostka sterujaca skonfigurowana
) i R . prawidtowo
Centrala w oczekiwaniu na polecenia (zaprogramowane urzadzenia i zdobyte
pozycie)
0 l—’ - Dostep do menu Widoczny wytacznie po pierwszym dostepie
) Wyszukiwanie urzgdzen i programowania pozyciji Umozliwia osiggnigcie urzadzen
1 - (patrz rozdziat ,Programowanie pozycji otwarcia i zamknigcia | podtaczonych i/lub zaprogramowac
)
- bramy’ na stronie 12) odlegtosci
= 0-9 Sita Umozliwia dokonanie zmiany sit otwierania i
2 — Yy
) . (,Tabela 5") | (patrz rozdziat ,Ustawienie sily silnika” na stronie 18) zamykania automatyki
Umozliwia dokonanie zmiany predkosci
3 ) 0-9 Predkos¢ otwierania i zamykania automatyki (na
-, (,Tabela 6") | (patrz rozdziat ,Ustawienie predkosci silnika” na stronie 18) koniec zostanie wykonana ,Automatyczne
wyszukiwanie sit’)
™~ 0-9 Zamkniecie automatyczne Umozliwia aktywacije, dezaktywacje lub
4 " » | (patrz rozdziat ,Ustawienie zamknigcia automatycznego” na modyfikacje czasu pauzy automatycznego
) (,Tabela 7’) . .
. stronie 19) zamykania
= 0-9 Konfiguracja} FLASH (O.UT.1) . . " .| Umozliwia zmiane ustawienia
5 NN . (,Tabela &) (1p§trz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania FLASH” na stronie funkcjonowania wyjscia FLASH (OUTH)
Nt 0-9 Konfiguracja PHOTOTEST (OUT2) Umozliwia zmiang ustawienia
6 « | (patrz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania PHOTOTEST’ na | funkcjonowania wyjscia PHOTOTEST
= (,Tabela 9") ,
. stronie 20) (OUT2)
( 0-9 Roztadunek napiecia Umozliwia zmiane dtugosci roztadunku (na
7 ) (,Tabela 10") (patrz rozdziat ,Ustawienie roztadowania napiecia” na stronie | koniec zostanie wykonana ,Automatyczne
_— g 20) wyszukiwanie sif’)
8 7 0-3 Funkcjonowanie SbS Umozliwia zmiang ustawienia
) l. (,Tabela 11") | (patrz rozdziat ,Ustawienie funkcjonowania SbS” na stronie 21) | funkcjonowania polecenia SbS
9 E 0-3 Kasowanie pamieci Umozliwia skasowanie istniejacej
_ . (sTabela 12") | (patrz rozdziat ,Kasowanie pamieci’ na stronie 21) konfiguraciji lub zapisanych pilotow
2 i o Wyjscie z menu lub anulowanie trwajacej
D R Wyjscie modyfikacji parametru
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7.3 USTAWIENIE SILY SILNIKA
Funkcje obecne w menu SILA.

7.4 USTAWIENIE PREDKOSCI SILNIKA
Funkcje obecne w menu PREDKOSC.
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Ta funkcja umozliwia zmiane sity i wrazliwosci na tarcie, ktore centrala
wykorzystuje do poruszania bramy.

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybracjedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisna¢ przycisk [Stop/Set].

Tabela 5

WYBOR SILY SILNIKA
Wartos¢ Opis
T
Lt

Sita minimalna

NI
AN

-
-

.I

Xy
AN

Srednia sita
(Domysina)
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Sita maksymalna

Ll
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Ta funkcja umozliwia dokonanie zmiany predkosci otwierania i zamyka-
nia automatyki.

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisnac przycisk [Stop/Set].

Po zakonczeniu dziatania, automatyka poprosi o wy-
konanie procedury automatycznego wyszukiwania
sity, sygnalizujac to za pomoca migajacego sSwiatta
pomochniczego (patrz rozdziat ,Automatyczne wyszu-
kiwanie sif’ na stronie 14).

Tabela 6
Wartosé ztr‘?vcil;(;s;l?apodczas Predkosé podczas zamykania
= Predkos¢ 40% Predkosé 40%
4 Predko$é 50% Predko$é 50%
= Predkos¢ 50% Predkos¢ 75%
= Predkos¢ 50% Predkos¢ 100%
L Predkos¢ 75% Predkos¢ 50%
5 Predkos¢ 75% Predkos¢ 75%
5 Predkos¢ 75% Predkos¢ 100%
= Predkosé 100% Predkosé 50%
I
L Predko$é 100% Predko$é 75%
(Domysina)
':—,' Predkos¢ 100% Predkos¢ 100%




7.5 USTAWIENIE ZAMKNIECIA AUTOMATYCZNEGO
Funkcje obecne w menu ZAMYKANIE AUTOMATYCZNE.

7.6 USTAWIANIE FUNKCJONOWANIA FLASH
Funkcje obecne w menu KONFIGURACJA FLASH (OUT1).
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Ta funkcja pozwala aktywowac lub dezaktywowac automatyczne za-
mykanie po zakonczeniu manewru Otwierania oraz modyfikowac jego
czas oczekiwania.

Jesli funkcja jest aktywna (wartosci od 1 do 9), manewr Zamkniecia
Automatycznego rozpoczyna sie po uptywie zaprogramowanego czasu
oczekiwania (Czas pauzy). Jesli funkcja nie jest aktywna (wartos¢ 0),

Ta funkcja umozliwia zmiane ustawienia funkcjonowania wyjscia FLASH
(OUTH).

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisnac przycisk [Stop/Set].

. . , g Tabela 8
Centrala dziata w trybie ,pdtautomatycznym®. .
Zapomoca przyciskéw[Open Ali[Close W] wybradjedng z wartosci Wartos¢ | Opis
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisna¢ przycisk [Stop/Set]. Lampa ostrzegawcza
Tabela 7 7t Lampa sygnalizujaca informuje o wykonywanym
ding) | manewrze, migalac 2 okreslong czestotiiwoscia
Wartos¢ | Czas pauzy (Domysina) | (0,5 sekundy zaswiecona; 0,5 sekundy zgaszona).
Wyijscie aktywne 12 Vcc / maks. 21 W
7=
L Wytaczony Stan bramy - ‘ o o
(Domysina) ’: Ta frljnkqa umozliwia aktywacije wyjscia, gdy silnik jest w
ruchu.
" 10 sekund Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W
— Zamek elektryczny
,_—' 20 sekund = Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje aktywacja
— — zamka elektrycznego przez 3s.
j 30 sekund Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W
= Blokada elektryczna
= 40 sekund - Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje otwarcie
— j’ zamka elektrycznego. Podczas zamknigcia nie jest
= 50 sekund aktywna.
— Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W
D 60 sekund Blokada elektromagnetyczna
=1 Przyssawka jest aktywowana, gdy aplikacja znajduje sie
( 70 sekund W pozycji maksymalnego zamkniecia, we wszystkich
I '—,' innych sytuacjach jest dezaktywowana. Gdy przyssawka
A 80 sekund jest dezaktywowana, przed rozpoczeciem manewru
I Otwarcia nastepuje opdznienie 3s.
— 90 sekund Wyjscie aktywne 24 Voc / maks. 10 W
Swiatto pomocnicze
- Po wykonaniu manewru wyjscie zostaje aktywowane
= i pozostaje aktywne przez 1 minute od zakonczenia
manewru.
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W
Kanat radiowy 1
Jesli zostanie ustawiony ten kanat radiowy, po wystaniu
polecenia z nadajnikiem wyjscie zostanie wtaczone.
- UWAGA! Jesli w odbiorniku centrali ten kanat radiowy
i nie jest wolny, poniewaz zostat wczesniej wezytany z
poleceniem, po aktywaciji kanatu z nadajnikiem centrala
aktywuje wylacznie zaprogramowane wyjscie, ignorujac
polecenia w kierunku silnika.
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10W
= Kanat radiowy 2
Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 2.
I} Kanat radiowy 3
L Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 3.
[} Kanat radiowy 4
! Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 4.
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7.7 USTAWIANIE FUNKCJONOWANIA PHOTOTEST
Funkcje obecne w menu KONFIGURACJA PHOTOTEST (OUT2).

7.8 USTAWIENIE ROZLADOWANIA NAPIECIA
Funkcje obecne w menu ROZLADOWANIE NAPIECIA.
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Ta funkcja umoZzliwia zmiane ustawienia funkcjonowania wyjscia PHO-
TOTEST (OUT2).

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrad jedna z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisna¢ przycisk [Stop/Set].
Tabela 9

USTAWIENIE WYJSCIA PHOTOTEST (OUT2)

Wartosé Opis

Phototest
Pozwala to zweryfikowaé, na poczatku manewru,
prawidtowe dziatanie wszystkich urzadzen
bezpieczenstwa (patrz punkt ,,Fotokomorki z

:‘: funkcja PHOTOTEST” na stronie 27).
(Domysina) | Pamietaj: Po kazdorazowym wyborze tego
ustawienia nalezy ponownie odczyta¢ urzadzenia
(patrz ,,Programowanie pozycji otwarcia i
zamknigcia bramy”).
Wyijscie 24Vcc 3W

Stan bramy

( Ta funkcja umozliwia aktywacije wyjscia, gdy silnik jest w
‘ ruchu.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

Zamek elektryczny

Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje aktywacja
zamka elektrycznego przez 3s.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

N
A

Blokada elektryczna

Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje otwarcie
zamka elektrycznego. Podczas zamknigcia nie jest
aktywna.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

Ll

Ta funkcja pozwala zmniejszy¢ napigcie mechaniczne powstajace w
czesciach po kazdym manewrze. Po osiagnieciu odlegtosci zamkniecia,
silnik wykona krotkga zmiane kierunku ruchu w celu zwolnienia napigcia
pasa lub tancucha.

Zapomoca przyciskow[Open A]i[Close V] wybracjedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisnac przycisk [Stop/Set].

& Po zakonczeniu dziatania, automatyka poprosi o wy-
konanie procedury automatycznego wyszukiwania
sity, sygnalizujac to za pomoca migajacego sSwiatta
pomocniczego (patrz rozdziat ,,Automatyczne wyszu-
kiwanie sif’ na stronie 14).

Blokada elektromagnetyczna

Przyssawka jest aktywowana, gdy aplikacja znajduje sie
w pozycji maksymalnego zamknigcia, we wszystkich

- innych sytuacjach jest dezaktywowana. Gdy przyssawka
jest dezaktywowana, przed rozpoczeciem manewru
Otwarcia nastepuje opdZnienie 3s.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

-~
-

Swiatto pomocnicze

Po wykonaniu manewru wyjscie zostaje aktywowane
i pozostaje aktywne przez 1 minute od zakoriczenia
manewru.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

Ry
AN

Kanat radiowy 1

Jesli zostanie ustawiony ten kanat radiowy, po wystaniu
polecenia z nadajnikiem wyjscie zostanie wigczone.
UWAGA! Jesli w odbiorniku centrali ten kanat radiowy
nie jest wolny, poniewaz zostat wczesniej wezytany z
poleceniem, po aktywaciji kanatu z nadajnikiem centrala
aktywuje wylgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujac
polecenia w kierunku silnika.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

-~

-l

=1 Kanat radiowy 2

Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 2.
I Kanat radiowy 3
= Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 3.
I Kanat radiowy 4
! Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 4.
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Tabela 10
WYBOR ROZLADUNKU
Wartos¢ | Opis
,'_-,' Roztadunek dezaktywowany
,' Roztadunek minimalny
)
—
=
=
[N
]
g
! Roztadunek $redni
(Domysina)
g
L
(
(
I}
I
':—,' Roztadunek maksymalny




7.9 USTAWIENIE FUNKCJONOWANIA SBS
Funkcje obecne w menu FUNKCJONOWANIE SbS.

7.10 KASOWANIE PAMIECI
Funkcje obecne w menu KASOWANIE PAMIECI.
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Ta funkcja umozliwia zmiang sekwenciji polecenia SbS.

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrad jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisna¢ przycisk [Stop/Set].

Tabela 11

WYBOR FUNKCJONOWANIA SBS

Wartos¢é Opis

)’
L
(Domysina)

Otwiera, stop, zamyka, otwiera

,' Otwiera, stop, zamyka, stop

Krok po kroku zespdt mieszkalny 1

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka - stop

- otwiera - otwiera”, az do osiggniecia pozycji
maksymalnego Otwarcia.

Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne,
wowczas aplikacja wykona manewr Zamknigcia w tej
samej sekwengj.

Tryb ,przemystowy”

Otwarcie w trybie ,pdtautomatycznym”, zamkniecie w

l‘l
-l

AN

trybie ,manualnym”

Ta funkcja umozliwia catkowite lub czesciowe wyzerowanie konfiguracii
centrali sterujgcej.

Zapomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisnac przycisk [Stop/Set].

& Wszystkie dostepne tryby sa nieodwracalne!

& W momencie wybrania dowolnego elementu nie be-
dzie wymagane potwierdzenie, a kasowanie rozpocz-
nie sie natychmiast.

Tabela 12

WYBOR TRYBU KASOWANIA
Wartosé | Opis
Zresetowac wszystkie wartosci domysine wszystkich
)’ parametréw obecnych w menu programowania.
Nie kasuje odlegtosci i polecen radiowych. Moze by¢
konieczne ,Wyszukanie Sity Automatycznej”).
Kasuje wszystkie konfiguracje centrali wigcznie z
urzadzeniami i pozycjami.
Nie kasuje wczytanych polecen radiowych.
Kasuje wszystkie wczytane polecenia radiowe.
Nie kasuje konfiguracji centrali.

-

IR
U R

Kasowanie catkowite.

7.11 WCZYTYWANIE NADAJNIKOW

Centrala zawiera odbiornik radiowy kompatybilny z wszystkimi nadaj-
nikami obstugujgcymi protokoty NICE kodowania radiowego OPERA.
Procedury opisane ponizej umozliwiajg uzytkownikowi wczytanie lub
usunigcie jednego lub kilku polecen radiowych wewnatrz pamieci cen-
trali. Wszystkie dziatania powinny by¢ wykonane za pomoca przycisku
[Radio =2)] i nadzorowane przez diode ,LR”.

Podczas programowania radiowego wyswietlacz bedzie zaswiecony w
sposob przedstawiony na ,Rysunku 47" .

- ~
(47) o DISPLAY
RADIO —
LRm )
5]
'RADIO =));
N y
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7.11.1 Tryb wczytywania przyciskéw nadajnikéw

Wsrdéd procedur dostgpnych do wczytywania nadajnikdw, niektore
umozliwiajg ich wczytywanie w trybie ,standard” (lub Trybie 1) i inne w
trybie ,personalizowanym” (lub Trybie 2).

© olo
®®

- /

7.11.1.1 Wczytywanie STANDARD (Tryb 1:
przyciski)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg rownoczesne wczytanie podczas

ich wykonywania wszystkich przyciskow na nadajniku. System auto-

matycznie przypisuje do kazdego przycisku polecenie ustalone w fabry-

ce, zgodnie z nastepujacym schematem:

wszystkie

Tabela 13

PRZYPISYWANIE FUNKCJI NADAJNIKA

Polecenie Przycisk

Krok po Kroku Zostanie przypisany do przycisku 1

Otwarcie czesciowe Zostanie przypisany do przycisku 2

OTWIERA Zostanie przypisany do przycisku 3

ZAMYKA Zostanie przypisany do przycisku 4

7.11.1.2 Wczytywanie PERSONALIZOWANY (Tryb 2: tylko
jeden przycisk)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg, podczas ich przeprowadzenia,

wczytanie jednego przycisku sposrod przyciskow obecnych na na-

dajniku.

Wybdr przycisku i polecenia do przypisania nastepuje przez instalatora,

na podstawie wymagan automatyki.

7.11.2 Liczba mozliwych do wczytania nadajnikow

Odbiornik centrali posiada 90 jednostek pamieci. Jedna jednostka
moze wczytac albo jeden nadajnik (tj. zbior jego przyciskow i polecery)
lub jeden przycisk z odpowiednim poleceniem.

7.11.3 Procedury wczytywania i kasowania nadajnikéw

& Aby méc wykonaé opisane ponizej Procedury A, B, C,
D, pamie¢ centrali musi by¢ odblokowana. Jesli pa-
mie¢ jest zablokowana, nalezy wykonaé¢ procedure
odblokowania opisana w punkcie ,,Blokowanie i od-
blokowanie pamieci” (na stronie 23)
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7.11.3.1 PROCEDURA A -
przyciskow  pojedynczego
STANDARD lub Tryb 1)
Aby wykonaé procedure:
1. na centrali: nacisnac¢ i przytrzymadé przycisk [Radio =2)] az do
zaswiecenia diody ,LR”
2. zwolni¢ przycisk [Radio =1)]
3. (w ciggu 10 sekund) na nadajniku, ktéry pragnie sie wczytac:
przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk i odczekac, az dioda
»LR” wykona 3 dtugie migniecia (= wczytywanie wykonane pra-
widtowo)
4. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Wczytywanie WSZYSTKICH
nadajnika  (tryb

Po 3 diugich mignieciach dostepne jest kolejne 10 se-
kund w celu wczytania dodatkowego nadajnika (w ra-
zie koniecznosci), rozpoczynajac od kroku 3. W ceku
zakonczenia odczytu nalezy ponownie nacisnac¢ przy-
cisk [Radio =)].

Dioda "LR" moze wyswietla¢ rowniez nastepujace sy-
gnalizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz
wczytany, 6 mignieé, jesli kodowanie radiowe nadaj-
nika nie jest kompatybilne z kodowaniem odbiornika
centrali lub 8 mignig¢, jesli pamie¢ jest petna.

7.11.3.2 PROCEDURA B - Weczytywanie JEDNEGO
PRZYCISKU nadajnika (tryb PERSONALIZOWANY

lub Tryb 2)
Aby wykona¢ procedure:
1. wybrac polecenie, ktére pragnie sie przypisa¢ do wczytywanego
przycisku:
Tabela 14
Polecenie Liczba[rha;:(i‘s’irggé p:)ﬁycisku
Krok po Kroku 1
Otwiera czesciowo 2
OTWIERA 3
ZAMYKA 4
Swiatetko nocne z licznikiem 5
czasu
Swiatto pomocnicze On\Off 6

2. na centrali: nacisnac i zwolnic¢ przycisk [Radio =1)] tyle razy, ile
wymaga zadane polecenie, jak wskazano na Tabela 14.

3. sprawdzi¢, czy dioda ,LR” na centrali miga tyle razy, ile wskazuje
numer wybranego polecenia

4, (w ciggu 10 sekund) na nadajniku: przytrzymac wcisniety przy-
cisk, ktory pragnie sie wczytac i odczekac, az dioda ,LR” wy-
kona 3 dtugie migniecia (= wczytywanie wykonane prawidtowo)

5. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Po 3 diugich mignieciach dostepne jest kolejne 10
sekund w celu wczytania dodatkowego przycisku (w
razie koniecznosci), rozpoczynajac od kroku 1. W celu
zakonczenia odczytu nalezy odczekacé 10 sekund.

Dioda "LR" moze wyswietla¢ rowniez nastepujace sy-
gnalizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz
wczytany, 6 mignieé, jesli kodowanie radiowe nadaj-
nika nie jest kompatybilne z kodowaniem odbiornika
centrali lub 8 mignig¢, jesli pamie¢ jest petna.



7.11.3.3 PROCEDURA C - Weczytywanie nadajnika za
pomoca innego juz wczytanego nadajnika (zdalne
wczytywanie centrali)

Ta procedura umozliwia wczytanie nowego nadajnika za pomoca uzycia
drugiego nadajnika, juz wczytanego do centrali. Umozliwia to nowemu
nadajnikowi uzyskanie takich samych ustawien, jak uprzednio wczytany
nadajnik. Przebieg procedury nie przewiduje bezposredniego dziatania
na przycisk [Radio =] centrali, ale proste dziatanie we wnetrzu pro-
mienia odbioru.
Aby wykonac¢ procedure:
na nadajnlku do wczytania: nacisngc i przytrzymac wcisniety
przez przynajmniej 8 sekund przycisk, ktory pragnie sie wczytac
2. zwolni¢ przycisk nadajnika

3. na juz wezytanym nadajniku: nacisngc i powoli zwolni¢ 3 razy
wczytany przycisk, ktdry pragnie sie skopiowac
4, na nadajniku do wczytania: nacisna¢ i powoli zwolni¢ 1 raz ten

sam przycisk wczytany w punkcie 1
5. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Dioda "LR" moze wyswietla¢ rowniez nastepujace sy-
gnalizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz
wczytany, 6 mignieé, jesli kodowanie radiowe nadaj-
nika nie jest kompatybilne z kodowaniem odbiornika
centrali lub 8 mignieé, jesli pamied jest petna.

7.11.3.4 PROCEDURA E - Kasowanie WSZYSTKICH
wczytanych nadajnikow
Aby wykonac procedure:
na centrali: nacisngC i
[Radio =v)]
2. Po okoto 4 sekundach dioda ,LR” bedzie Swieci¢ Swiattem sta-
lym (przytrzymac nadal wcisniety przycisk[Radio =1)])

przytrzyma¢ wcisnigty  przycisk

3. po okoto 4 sekundach dioda ,LR” zgasnie (nadal przytrzymac
wcisnigty przycisk [Radio =)])

4. jesli dioda ,radio” zacznie migac, nalezy odliczy¢ 2 migniecia i
przygotowac sie na zwolnienie przycisku dokfadnie podczas 3
migniecia

5. podczas kasowania dioda ,radio” miga w szybkim tempie

6. dioda ,LR” wykona 5 dtugich mignie¢ w celu zasygnalizowania,
ze kasowanie odbyto sie w prawidtowy sposob.

7.12 BLOKOWANIE | ODBLOKOWANIE PAMIECI

UWAGA! - Niniejsza procedura blokuje pamieé, unie-
mozliwiajac wykonanie Procedur A, B, C i D opisanych
w punkcie ,,Procedury wczytywania i kasowania na-
dajnikow* (strona 22)

e ™
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W celu przeprowadzenia procedury blokowania/odblokowania pamieci:

1. odtaczy¢ zasilanie elektryczne od centrali

2. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [Radio =2)]

3 ponownie doprowadzi¢ zasilanie do centrali (przytrzymac wci-

Sniety przycisk [Radio =)

po 5 sekundach dioda ,LR” wykona 2 wolne migniecia

zwolni¢ przycisk [Radio =1)]

(w ciagu 5 sekund) nacisna¢ kilkakrotnie przycisk [Radio =] ,

aby wybrac¢ jedng z ponizszych opcij:

- wytaczenie blokady pamieci = dioda zgaszona

- wigczenie blokady pamieci = dioda zaswiecona

7. po 5 sekundach od ostatniego nacisniecia na przycisk, dioda
,LR” wykona 2 wolne migniecia, aby zasygnalizowac koniec pro-
cedury.

ook

7.13 FUNKCJE SPECJALNE

7.13.1 Funkcja ,,Zawsze otwiera”

Funkgcja ,Zawsze otwiera” jest wtasciwoscig centrali sterujgcej, ktéra po-
zwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, gdy sterowanie ,Krok
po Kroku” trwa dtuzej niz 3 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby
podigczy¢ do zacisku SbS styk zegara programujgcego tak, aby brama
byfa stale otwarta o pewnej porze dnia.

Ta funkgcja jest aktywna przy kazdym programowaniu wejscia ,SbS”,
patrz punkt ,Ustawienie funkcjonowania SbS” (strona 21).

7.13.2 Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki rowniez, gdy ktéres
urzadzenie bezpieczenstwa nie funkcjonuje prawidtowo lub jest wy-
taczone z uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie automatykg w trybie
,manualnym”, dziatajgc w nastepujgcy sposob:

1. przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy przy uzyciu nadaj-
nika lub przetacznika kluczowego, itp. Jezeli wszystko dziata w
sposob prawidtowy, brama bedzie sie poruszata normalnie; w
przeciwnym razie nalezy dziata¢ w sposdb opisany w punkcie 2

w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyC i przytrzymac przycisk

po okofo 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,manu-
alnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcznie podczas przytrzy-
mywania przycisku stuzgcego do wydania polecenia.

won

W razie braku funkcjonowania urzadzen bezpieczen-
stwa, lampa ostrzegawcza wykona kilka mignieé
w celu zasygnalizowania rodzaju problemu. W celu
sprawdzenia rodzaju anomalii nalezy si¢ zapoznac z
rozdziatem ,,CO ZROBIC, JESLI... (pomoc w rozwiazy-
waniu problemow)” (strona 24).
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CO ZROBIC, JESLI...

8

8.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

(pomoc w rozwiagzywaniu problemoéw)

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy rozwigzywaniu problemow zwigzanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem podczas montazu

automatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 15

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka i nie
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka, ale
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonaé¢ zadnego manewru i nie
miga dioda ,,0K”

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢
przyczyne usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i
pozostatych cechach.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejscia SbS
odpowiednia dioda ,0K” musi sie zaswieci¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
radiowego dioda ,LR” musi wykonac dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowaé¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza wykona kilka mignie¢

Policzy¢ liczbe migniec i sprawdzi¢ informacje w ,Tabela 19”.

Manewr rozpoczyna sieg, lecz zaraz po tym
nastepuje odwrécenie ruchu bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i
ewentualnie wybrac wigksza site.
Sprawdzi¢, czy zadziatato urzadzenie bezpieczeristwa podtgczone do wejscia Stop.

Manewr jest wykonywany w sposéb
prawidiowy, ale nie dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku FLASH lampy
ostrzegawczej (poniewaz jest to sygnat przerywany, wartosé napiecia nie ma znaczenia: okoto
10-30V==); jesli napiecie wystepuije, przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka, ktdrg nalezy
wymieni¢ na inng o takich samych parametrach; w przypadku braku napiecia, przyczyng
usterki moze byc¢ przecigzenie na wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na
przewodzie.

N Tabela 16

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZNIKOW F1 | F2

F1 Bezpiecznik zasilania sieciowego = 1.6A
F2 Bezpiecznik centrali sterujgcej = 2A typu auto
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8.2 SYGNALIZACJE NA CENTRALI

Na centrali znajduje sie zestaw diod, z ktdrych kazda moze emitowac @
specyficzne sygnaty, zardwno podczas normalnej pracy jak i w przypad-

ku wystgpienia usterki.
A Dioda OK

B Dioda STOP

C Wyswietlacz

D Swiatetko nocne

DIODA WYSWIETLANIA STANU CENTRALI

LK - LED OK}
A
LS - LED STOPf
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Tabela 17

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda OK
Sprawdzi¢, czy jest obecne zasilanie. Sprawdzi¢ czy nie doszio do
Zgaszona Anomalia zadziatania bezpiecznikdw, a jesli miato ona miejsce, sprawdzi¢ przyczyne
usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe tego samego rodzaju.
Obecnos¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli
Zaswiecona Powazna anomalia stan sie utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic¢ ptyte

elektroniczna.

1 migniecie zielone na
sekunde

Wszystko OK

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 szybkich mignieé
zielonych

Nastgpita zmiana stanu wejsé

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos
z wejsé: SbS, STOP, zadziatanie fotokomdrek lub uzycie nadajnika
radiowego.

Seria czerwonych

Ta sama sygnalizacja obecna na lampie ostrzegawczej lub Swietle

ng:llﬁfl ::x;lgﬁ:ﬁg Rozne pomocniczym, patrz ,Tabela 19”.

Dioda STOP

Zaswiecona Wszystko OK Normalne funkcjonowanie wejscia STOP.
Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP.

Lampa ostrzegawcza

Procedura instalacji nie zostata
wykonana.

Zob. rozdziat "Programowanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy"
(pagina 12).

Swiatetko nocne

Zaswiecona Wszystko OK Manewr w toku lub licznik Swiatta pomocniczego w odliczaniu.
Zgaszona Wszystko OK Centrala w oczekiwaniu na polecenia.

Procedura ,Wyszukiwanie sit” nie " . L ,
Lampa ostrzegawcza Sostata zakoriczona Patrz "Automatyczne wyszukiwanie sif' (pagina 14).

Oprécz symboli obecnych w menu programowania na wyswietlaczu

trwajgcych procedur.

moga sie pojawi¢ nastepujace symbole wskazujgce stan automatyki lub

Tabela 18

SYGNALIZACJE FUNKCJONOWANIA NA WYSWIETLACZU

Symbol | Funkcja

Opis

)«

Lampa ostrzegawcza: urzadzenia lub pozycje niewczytane (lub btad). Patrz "Programo

Centrala w trybie oczekiwania

wanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy".
State: centrala w oczekiwaniu na polecenia.

Automatyka do wyréwnania

Centrala wymaga wyréwnania, poniewaz biezaca pozycja w pamieci nie jest
prawidtowa. Wszystkie manewry sg wymuszane podczas zamknigcia w celu osiggniecia
pozycji maksymalnego zamkniecia.

Programowanie odlegtosci otwierania

Centrala oczekuje, ze uzytkownik potwierdzi pozycije otwarcia.

POLSKI - 25



SYGNALIZACJE FUNKCJONOWANIA NA WYSWIETLACZU

Symbol

Funkcja

Opis

(]

Programowanie odlegtosci zamykania

Centrala oczekuje, ze uzytkownik potwierdzi pozycje zamkniecia.

-
i

Manewr otwarcia

Lampa ostrzegawcza: automatyka wykonuje manewr otwarcia.

~

-

Manewr zamknigcia

Lampa ostrzegawcza: automatyka wykonuje manewr zamknigcia.

Programowanie radiowe

Procedura wczytywania lub kasowania polecen radiowych w toku.

-~

(
(

~

Konfiguracja niedozwolona

Po wejsciu do jednego z menu biezaca konfiguracja nie odpowiada zadnej z wartosci w
tabeli (np. warto$¢ posrednia zostata ustawiona za pomoca Oview lub App).

W razie anomalii, dioda OK zaswieci sie zgodnie z odpowiednig sekwencja i wyswietlacz wyswietli kod bteddw zmieniajac dwa znaki, z ktdrych sie

skfada.
Tabela 19
SYGNALIZACJE BLEDU NA WYSWIETLACZU | DIODZIE OK
Symbol Migniecia czerwone diody OK | Przyczyna DZIALANIE

L
I

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Maks. zamkniecie nieodczytane /
Podtoze nieznalezione

Podczas zamykania osiaggnigto maksymalny limit bez
odczytu podioza. Powtérzyé procedure ,Programowanie
pozycji otwarcia i zamknigcia bramy: (strona 12).

l"‘l
l‘l
SN

2 mignie¢
jednosekundowa przerwa
2 mignie¢

Zadziatanie fotokomaorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomadrek nie
daje zgody na ruch. Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod.
Podczas ruchu jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia
sie jakas przeszkoda.

T
AN

3 mignie¢
jednosekundowa przerwa
3 mignie¢

Zadziatanie ogranicznika ,Sity Silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opor;
sprawdzi¢ przyczyne.

|~
~ld

4 mignie¢
jednosekundowa przerwa
4 migniec

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
STOP; sprawdzi¢ przyczyne.

l"‘l

5 mignie¢
jednosekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad wczytywania parametrow
wewnetrznych

Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ prébe
manewru; jesli efekt jest taki sam to moze sie okazac, ze
jest to powazna usterka i wymaga wymiany ptyty ukfadu
elektronicznego.

I‘I‘l

6 migniec
jednosekundowa przerwa
6 migniec

Przekroczono maksymalny limit liczby
manewréw na godzine

Odczeka¢ kilka minut, aby ogranicznik manewréw powrdcit
do stanu przed maksymalnym limitem.

""l

7 mignie¢
jednosekundowa przerwa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwodach
elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund,
potem sprobowac powtdrnie wydaé polecenie; jesli stan
Sie nie zmienia moze sie okazac, ze wystgpita powaza
usterka ptyty lub okablowania silnika. Wykona¢ kontrole i
ewentualnie wymienic.

ZR

I"‘l

8 mignie¢
jednosekundowa przerwa
8 migniec

Polecenie juz obecne

Juz jest obecne inne polecenie. Usuna¢ obecne polecenie,
aby maoc wystac inne.

8.3 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY OSTRZEGAWCZEJ

Swiatto pomocnicze oprécz sygnalizowania manewru w toku, w razie anomalii moze wykona¢ sygnalizacje diody OK (z wyjatkiem sygnalizacii
zmiany stanu). Czasy i tryby sygnalizacji sg takie same jak w przypadku LED OK z wyjatkiem liczby przedstawien, poniewaz zostanie odtworzony
wytacznie jeden cykl (zob. "Tabela 19").

|| Funkcje te mozna konfigurowacé na wyjsciu FLASH (OUT1) (patrz rozdziat ,,Ustawianie funkcjonowania FLASH” na
stronie 19).

8.4 SYGNALIZACJE ZE SWIATLEM POMOCNICZYM

Swiatlo pomocnicze oprécz sygnalizowania manewru w toku, w razie anomalii wykonuje sygnalizacje diody OK (z wyjgtkiem sygnalizacji zmiany
stanu). Czasy i tryby sygnalizaciji sa takie same jak w przypadku LED OK z wyjatkiem liczby przedstawien, poniewaz zostanie odtworzony wytacznie
jeden cykl (zob. "Tabela 19").
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9 INFORMACJE DODATKOWE
(Urzadzenia dodatkowe)

9.1 DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN
Funkcje obecnhe w menu INSTALACJA.

"
¥ 5
b

.y,\_ E

;e

- J

Po wykonanej automatyzacji istnieje mozliwos¢ dodawania lub usu-
wania dodatkowych urzadzen. W szczegdlnosci na wejsciu do wejscia
,STOP” moga by¢ podigczone rézne rodzaje urzgdzen, jak przedsta-
wiono w nastepnych punktach.

Aby zagwarantowac prawidtowe funkcjonowanie, w razie jakiejkolwiek
modyfikacji elementéw automatyki nalezy wykona¢ opisang tutaj pro-
cedure.

I"
|

=
’ o

Aby uruchomi¢ procedure:

1. wejs¢ do menu’ INSTALACJA (patrz rozdziat ,Programowanie
centrali sterujacej’ na stronie 16)

2. nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk [Stop/Set] (okoto 6s)
(,Rysunek 52

~ N
DISPLAY

v

pod koniec odczytywania urzadzen wyswietlacz miga powoli:
zwolnié przycisk [Stop/Set]

|z=s»/

Jesli symbol na wyswietlaczu nie bedzie migat wolno,
odczeka¢ 15 sekund bez nacisniecia jakiegokolwiek
przycisku. Centrala automatycznie anuluje procedure
instalacji. Wykonaé ponownie procedure od punktu 1.

>

za pomoca przycisku [Close VW] przejs¢ na symbol wyjscia i na-
cisngc jeden raz przycisk [Stop/Set], aby wyjs¢ z menu.

9.1.1 Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego wej-
$cia moga by¢ podtgczone urzgdzenia z wyjsciem ze stykiem normal-
nie otwartym ,NO”, normalnie zamknietym ,NC”, urzgdzenia optyczne
(-Opto Sensor”) albo urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2 KQ,
jak na przyktad listwy krawedziowe.

W fazie wczytywania centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtgczo-
nego do wejécia STOP i nastepnie, podczas normalnego uzytkowania
automatyki, centrala zleca STOP, gdy odczytuje zmiane w stosunku do
wczytanego stanu.

Za pomoca odpowiednich dziatan, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do

wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:

- Roéwnolegle miedzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzg-
dzen typu NO.

- Roéwnolegle migdzy soba moze by¢ potagczona dowolna liczba urza-
dzen typu NC.

- Dwa urzadzenia z wyjsciem o statej rezystancji 8,2 kQ mozna podta-
czy¢ rownolegle. Jezeli urzadzen jest wiecej niz 2, mozna je potgczy¢
kaskadowo z jedng rezystancjg koncowa 8,2 kQ.

- Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potgczenie 2
stykow i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ (pozwala
to takze na kombinacje 3 urzadzen: ,NO”, ,NC” i 8,2 KQ).

- W celu podtgczenia urzadzenia optycznego, nalezy postepowac
zgodnie ze wskazdwkami podanymi na ,,Rysunku 53”. Maksymalna
wielkos¢ pradu dostarczana przez linie 12Vdc wynosi 15mA.

e N

@ OPTICAL SENSOR

(max 15mA)
[ 10
[0

12 Vdc (+)

SIGNAL <

O
~[0
- J

9.1.2 Fotokomérki z funkcja PHOTOTEST

Centrala posiada funkcje PHOTOTEST, ktdra zwigksza niezawodnosé
urzadzen bezpieczenstwa i umozliwia uzyskanie |l kategorii” opisanej
w normie EN 13849-1 w zakresie pracy centrali i fotokomaorek bezpie-
czenstwa.

Po uruchomieniu kazdego manewru kontrolowane sag biorgce udziat
urzadzenia bezpieczenstwa, manewr rozpocznie sie wytgcznie, gdy
wszystko jest prawidtowe.

Jesli wynik kontroli nie bedzie zadowalajgcy (fotokomdrka oslepiona
storicem, spiecie na przewodach, itp.) wykryta zostanie usterka, a wy-
konanie manewru nie zostanie rozpoczete.

Potgczy¢ fotokomadrki w sposdb przedstawiony na ,Rysunku 54”.

AN
¥

|

Maksymalny pobor pradu na wyjsciu PHOTOTEST wy-
nosi 15 mA.

W przypadku uzycia 2 par fotokomoérek, w celu unik-
niecia zakiécen, nalezy aktywowacé funkcje ,,synchro-
nizmu” w sposo6b opisany w instrukcji fotokomérek.

W razie wymiany, dodania lub usunigcia niektérych
urzadzen automatyki, nalezy wykonaé¢ procedure
wczytywania (patrz rozdziat ,,Programowanie pozycji
otwarcia i zamknigcia bramy” na stronie 12).
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Schemat potaczen z fotokomoérkami przekaznikowymi z PHOTOTEST
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FLASH 'll| LED OK
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9.1.3 Zamek elektryczny

Wyjscie PHOTOTEST, jest domysinie aktywne dla funkcji PHOTOTEST,
ale mozna je zaprogramowac dla sterowania zamkiem elektrycznym
(patrz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania PHOTOTEST’ na stro-
nie 20).

Na poczatku manewru otwierania wyjscie jest aktywowane na 2 sekun-
dy, w manewrze zamykania wyjscie nie jest aktywowane, wiec zamek
elektryczny musi zosta¢ uzbrojony mechanicznie.

Wyjscie nie moze sterowac bezposrednio zamkiem elektrycznym, ale
wytgcznie obcigzeniem 24V = 3W.

Wyjscie musi by¢ potaczone z przekaznikiem, jak przedstawiono na ry-
sunku.

e N

52

—

C
- J

A Zamek elektryczny
B Przekaznik 24V == wspierajacy
C Zasilanie zamka elektrycznego

g B
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9.2 PODLACZENIE | MONTAZ BATERII
AKUMULATORA AWARYJNEGO

ﬂ Podtaczenie elektryczne baterii do centrali nalezy wy-
konaé¢ dopiero po zakonczeniu wszystkich etapow
montazu i programowania, gdyz stanowi ona awaryjny
modut zasilania.

W celu zainstalowania i podigczenia baterii:

1. poluzowac srube (A)
2. pociggnac delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdcic¢ jg w dot
(,Rysunek 56’

4 N\
© =5




3. podtgczy¢ odpowiedni kabel do ztgcza akumulatora awaryjnego | 9.3 PODELACZANIE PROGRAMATORA OVIEW

(:Rysunek 57") W centralce znajduie sie gniazdo BusT4, do ktdrego mozna podiaczyé,
e N | za pomoca interfejsu IBT4N, programator ,Oview”, umozliwiajaca cat-
@ kowite i szybkie programowanie, sterowanie, konserwacje i diagnostyke

catej automatyki.
Aby dostac sie do ztacza, nalezy postepowac zgodnie ze wskazdwkami
na rysunku i podtgczy¢ ztacze do odpowiedniego gniazda.

4 N\

- J

4, wiozy¢ odpowiednie ztgcze (C) do centrali sterujacej (,Rysunek
585!)

~ N

G /

Urzadzenie Oview mozna podaczy¢ jednoczesnie do kilku centrali (do
16 centrali bez podejmowania szczegdlnych srodkéw ostroznosci) i
moze byc¢ podtgczone do centrali rowniez w przypadku normalnej pracy
automatyki. W takim przypadku moze by¢ uzywane do bezposrednie-
go wysytania polecen do centrali, wykorzystujac w tym celu specjalne
menu ,uzytkownik”.

Mozliwe jest takze zaktualizowanie oprogramowania Firmware. Jezeli w
centralce znajduje sie odbiornik radiowy nalezgcy do rodziny produktéw
OXI, przy uzyciu urzadzenia ,Oview” mozna przeglagdac¢ parametry na-
dajnikdw zapisane w tym odbiorniku.

W celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie zapozna¢ ze
szczegotowa instrukcjg obstugi i podrecznikiem systemu ,Opera sys-
tem book”.

5. wiozy¢ akumulator awaryjny (D) do odpowiedniego gniazda w | 9.4 PODLACZENIE INNYCH URZADZEN

obudowie silnika (,Rysunek 59'). W celu zasilania urzadzen zewnetrznych, na przyktad czujnika zblizenio-
N\ | wego do kart zblizeniowych lub oswietlenia przetacznika kluczykowego,

mozliwy jest pobdr zasilania w sposéb wskazany na rysunku.
Napiecie zasilania wynosi 24V = -30% + +50% z maksymalnym do-
stepnym prgdem wynoszacym 100mA.
/ @ N
(D g
[ [0 LJ
00) :
[0
O
~ - 24V (+) -
- J
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10 KONSERWACJA URZADZENIA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia
maksymalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna jest regular-
na konserwacja.

& Czynnosci konserwacyjne muszg by¢é wykonywane
Scisle wedtug zasad bezpieczenstwa opisanych w ni-
niejszej instrukcji oraz w zgodzie z obowigzujacymi
przepisami i normami.

W celu konserwacji motoreduktora:

1. programowac konserwacje przynajmniej w ciggu 6 miesiecy lub
po wykonaniu 3.000 manewrdw od ostatniej konserwacii

2. odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego, w tym ewentu-
alne akumulatory awaryjne

3. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatow wchodzacych
w skfad automatyki, zwracajgc szczegdlng uwage na zjawiska
erozji lub oksydacji elementdéw konstrukcyjnych; wymienic ele-
menty, ktére nie daja wystarczajgcych gwarancii

4, sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: kota zeba-
tego, listwy zebatej i wszystkich elementow skrzydta, wymieni¢
czesci zuzyte

5. ponownie podtaczy¢ zrodia zasilania elektrycznego i wykonac
proby i kontrole przewidziane w punkcie ,Proba odbiorcza’
(strona 15).
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11 UTYLIZACJA PRODUKTU

|| Opisywane w tej instrukciji urzadzenie jest integralna
czesci automatyki, w zwiazku z tym musi byé podda-
wane utylizacji razem z nia.

Zaréwno operacje montazu, jak rowniez i demontazu po zakoriczeniu
okresu eksploatacji urzadzenia, muszg by¢ wykonywane przez personel
wykwalifikowany.

Produkt skfada sie z réznych materiatdw: niektdre z nich moga by¢ pod-
dawane recyklingowi, inne sg przeznaczone do utylizacji. Zalecamy za-
poznanie sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidziany-
mi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii produktu.

& UWAGA!

Niektore czesci urzadzenia moga zawieraé substancje
zanieczyszczajace lub niebezpieczne, ktore, jezeli zo-
stana rozrzucone w otoczeniu, moga wywieraé szko-
dliwy wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony

obok, zabrania sie wyrzucania urza-
dzenia razem z odpadami domo-
wymi. Nalezy wiec przeprowadzié
"selektywna zbiérke odpadéw",
zgodnie z metodami przewidziany-
mi przez przepisy obowiazujgce na
Waszym terytorium lub odda¢ urza-
dzenie do sprzedawcy podczas do-
konywania zakupu nowego ekwiwa-
lentnego urzadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywac¢ wysokie kary za
nielegalna utylizacje urzadzenia.



12 PARAMETRY TECHNICZNE

|| Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A.
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos¢ i
przewidziane zastosowanie.

Tabela 20

PARAMETRY TECHNICZNE MOTOREDUKTORA

Opis Parametry techniczne
Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram garazowych do uzytku prywatnego wraz z

Wil el elektroniczng centralg sterujaca
Zasilanie 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Zasilanie /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz)

Sita maksymalna 600 N

Sita minimalna 300N

Maksymalny pobor mocy (W) 350

Nominalny pobér mocy (W) 150

Predkos¢ maksymalna (m/s) 0,20

Stopien ochrony (IP) 40

Temperatura pracy (°C Min/Max) |-20°C ... +55°C

Klasa izolacji |
Maksymalna liczba cykli/dzien 40

Maksymalny czas ciagtej pracy |4 minut

Wymiary (mm) 192x344x90

Masa (kg) 3,8

Zasilanie awaryjne Z urzgdzeniem dodatkowym PS124
Swiatto pomocnicze Whbudowane ledowe

Wyjscie lampy

ostrzegawczej[Uwaga 1] Dla 1 lampy ostrzegawczej ELDC (maks. 200 mA)

Wyjscie PHOTOTEST Wyijscie do podtaczenia fotokomadrki w trybie Phototest (maks. 2 nadajniki dla fotokomaorek) (maks. 15 mA)
Weiscie STOP Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub dla statego oporu 8,2 kQ, optycznych OSE,

g podczas automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie ,STOP”)
Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamknigcie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku)
Wejscie PHOTO Dla stykéw normalnie zamknigtych (otwarcie styku wywotuje polecenie otwarcia fotokomarki)

pielccleiANEEN Mdlalsvanaty 52Q dla przewodu RG58 lub podobnych

radio

Wejscie programowania Dla 1 programatora OVIEW z interfejsem IBT4N

Funkcje programowane 7 funkcje regulowane

Funkcje z rozpoznawaniem Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
automatycznym Obliczenie punktéw zwolnienia i czesciowego otwarcia

Uzytkowanie w atmosferze
szczegolnie kwasnej lub stonej Nie
lub potencjalnie wybuchowej

Uwaga 1 Wyjscie mozna zaprogramowac rowniez dla innych funkcji (patrz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania FLASH’ na stronie
19) lub za pomocg programatora Oview.
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Tabela 21

PARAMETRY TECHNICZNE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA RADIOWEGO

Opis Parametry techniczne

Typologia Wbudowany odbiornik radiowy 4-kanatowy
Czestotliwosé 433,92 MHz

Kodowanie Kodowanie cyfrowe Rolling code 72 bit typu Opera
Kompatybilnosé

nadajnikow

Obstugiwane protokoty: O-Code

Nadajniki wczytywane Do 90, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1

Impedancja na wejsciu 52 Q

Czutosé Lepsza od 0,5 pV

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150 m. Odlegtos¢ ta moze sie zmienia¢, gdy wystgpia przeszkody i zaktdcenia elektromagnetyczne, jak
réwniez zalezy ona od potozenia anteny odbiorczej

Wyjscia -
Temperatura pracy (°C oMo o
Min/Max) 20°C .. +58°C
Tabela 22
Opis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B
. ofil ztozon . . ofil ztozon . ofil ztozon
pojedynczy 7' Sciieqw | Polechmezy - pojedynczy B SRR poledynozy | P0G
Typologia profil ze stali 26 stali profil ze stali profil ze stali Je stal profil ze stali 26 stali
ocynkowanej ocynkowane ocynkowanej | ocynkowanej 0CyNKOWanej ocynkowanej ocynkowane
Dtugos¢ prowadnicy 3200 mm f’nzrgo (1600x2) 800 mm* 3200 mm ?nzrgo (1600x2) 800 mm* 4000 mm*
Skok uzytkowy 2800 mm 2800 mm 3500 mm™* 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm™*
Wysokos$é prowadnicy 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Wysokos$¢é pasa - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Dtugos¢ pasa/tancucha 6185 mm 6185 mm 7747 mm 6180 mm 6180 mm 7720 mm 7856 mm
* Do uzycia z prowadnicg o dtugosci 3,2 m w celu osiagniecia dtugosci 4 m.
** Dana odnoszaca sie do prowadnicy o dtugosci 4 m.
13 zGODNOSC
e N

-

Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wtaczenia,maszyny nieukonczonej”

Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.A., a w szczegdlnosci jego ostatniej wersji dostepnej przed
wydrukowaniem niniejszej instrukgji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spétki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Numer: 713/SPIDO600 Wydanie: 1 Jezyk: PL

Nazwa producenta: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: Nice S.p.A.

Typ produktu: Motoreduktor ciagnacy do napedu bram segmentowych i wahadtowych
Model / Typ: SPIDO600

Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, o$wiadcza na wiasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

« Dyrektywa 2014/53/UE (RED), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)) EN 62479:2010, Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a))
EN62368-1:2014+A11:2017, Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)) EN 301 489-1 V2.1.1:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017, Widmo radiowe (art. 3(2)) EN 300 220-1
V3.1.1:2017, EN 300 220-2V3.2.1:2018.

® Dyrektywa 2011/65/UE (RoHS II)

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoficzonych” (Zatacznik Il, czes¢ 1, sekcja B):
Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastepujace wymagania pod-
stawowe: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.26-15.1-152-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11

Producent zobowigzuje sie do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ,maszyny nieukonczonej’, zachowujac catkowicie swoje
prawa do wiasnosci intelektualnej.

Jezeli,,maszyna nieukoriczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowiazek dotaczy¢
do niniejszej deklaracji stosowne tlumaczenie.

Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej” nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna korncowa, do ktérej ma ona zosta¢ wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wyma-
gana) zwymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
N 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 +A14:2019, EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008, EN 61000-6-2:2019, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Od , 02/03/2021
erzo, 02/03/. Ing Roberto Griffa

Chlef Oﬁlcer
/ //

\[,

J
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA

Przed pierwszym uzyciem automatyki, nalezy poprosi¢ instalatora o
wyjasnienie, jakie zagrozenia moga sie pojawi¢ w czasie uzytkowania
bramy oraz przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie instrukgji i ostrze-
zen kierowanych do uzytkownika. Nalezy przechowywac instrukcie w
celu mozliwych pdzniejszych konsultacji i przekazac jg ewentualnemu
nastepnemu uzytkownikowi bramy.

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktéra wiernie wykonuje
Panstwa polecenia. Nieswiadome i niewtasciwe uzyt-
kowanie moze wywotac¢ zagrozenie:

- nie zlecac ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby,
zwierzeta lub przedmioty

- bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy
jest w ruchu

- fotokomorki nie sg urzadzeniami zabezpieczajgcymi, a wy-
tacznie pomocniczymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi. Sa
wykonane z zastosowaniem niezawodnej technologii, ale w
ekstremalnych warunkach moga dziataC w nieprawidtowy
sposdb lub ulec uszkodzeniu i, w niektérych przypadkach,
uszkodzenie to moze nie by¢ natychmiastowo widoczne

- okresowo sprawdzaé prawidtowe dziatanie fotokomaorek.

BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejazdu podczas
zamykania automatyki! Przejazd jest dozwolony wy-
facznie wtedy, gdy automatyka jest catkowicie otwarta
i nieruchoma.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien bez-
pieczenstwa. Dzigki systemom odczytu, kontroluje i
gwarantuje jego ruch w obecnosci ludzi lub rzeczy. W
kazdym razie, nalezy zabroni¢ dzieciom zabawy w po-
blizy automatyki i, w celu unikniecia przypadkowego
uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotow w za-
siegu dzieci. Automatyka nie jest zabawka!

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych lub przez
osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadcze-
nia i wiedzy, chyba ze znajduja si¢ one pod nadzorem
os6b odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo i zo-
staly przez te osoby przeszkolone w kwestiach doty-
czacych uzytkowania produktu.

Anomalie: w razie zauwazenia jakiejkolwiek nieprawidtowosci dziata-
nia urzadzenia nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne i wykonac reczne
odblokowanie silnika (zob. instrukcje na koncu rozdziatu) w celu umozli-
wienia recznej obstugi urzadzenia. Nie wykonywac samodzielnie zadne;
naprawy, zawsze zwroci¢ sie o0 pomoc do zaufanego instalatora.

Nie wprowadzac¢ zmian w instalacji i parametrach pro-
gramowania i regulacji automatyki: czynnosci te po-
winny zosta¢ wykonane przez instalatora.

Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na pomoc
instalatora lub przywrdcenie energii elektrycznej urzadzenie moze by¢
uzywane nawet jesli nie jest wyposazone w akumulatory awaryjne: w
takiej sytuacji nalezy recznie odblokowac silnik (zob. instrukcje na koncu
rozdziatu) i recznie przesuna¢ urzgdzenie.

Niedziatajace zabezpieczenia: mozliwe jest uruchomienie urzadzenia
rowniez wtedy, gdy niektore zabezpieczenia nie dziatajg poprawnie lub
sg niesprawne. Mozliwe jest sterowanie automatyka w trybie ,manual-
nym’, dzialajgc w nastepujacy sposob:

. przesta¢ polecenie w celu uruchomienia bramy, za pomoca na-
dajnika lub przetacznika kluczykowego itp. Jesli wszystko dziata
prawidtowo, automatyka zadziata w sposéb normalny, w prze-
ciwnym razie, lampa ostrzegawcza mignie kilka razy i manewr
sie nie rozpocznie (liczba mignie¢ zalezy od przyczyny, z powodu
ktdrej manewr nie moze sie rozpoczac)

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie nacisng¢ i przytrzymac przy-
cisk stuzacy do wydania polecenia

3. po okoto 2 sekundach automatyka wykona zgdany manewr w
trybie ,manualnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcznie przez
czas przytrzymywania wtasciwego przycisku sterowania.

Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy powin-

ny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujace i przechowywane

przez wiasciciela instalacji. Jedyne czynnosci, jakie uzytkownik moze

wykonywac okresowo, to czyszczenie szkietek fotokomorek (uzyc

migkkiej i zwilzonej Sciereczki) i usuwanie wszelkich lisci lub kamieni,
ktore mogtyby stanowi¢ przeszkode podczas pracy automatyki.

Jesli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca sie jak
najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifiko-
wanemu technikowi.

Uzytkownik automatyki przed wykonaniem jakiejkol-
wiek czynnosci konserwacyjnej musi recznie odblo-
kowa¢ silnik w celu uniemozliwienia przypadkowego
uruchomienia automatyki (zob. instrukcje na koncu
rozdziatu).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i
zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, nie-
zbedna jest regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy
moga by¢ wykonane wylacznie przez wyspecjalizowa-
ny personel.

Utylizacja: po zakonczeniu okresu uzytkowania automatyki nalezy do-
pilnowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez wykwalifikowa-
ny personel i aby materialy zostaty poddane recyklingowi lub utylizacii
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Wymiana baterii w pilocie: jesli pilot po pewnym okresie uzytkowania
ma zmniejszony zasieg lub w ogole przestat dziata¢, przyczyng moga
by¢ wyczerpane baterie (w zaleznosci od intensywnosci uzywania,
bateria wytrzymuje od kilku miesiecy do ponad roku). O wyczerpaniu
baterii Swiadczy nieswiecenie sie lub tylko krétkotrwate Swiecenie sie
kontrolki potwierdzajacej przesyt informacji na pilocie. Przed zwrdce-
niem sie do instalatora, nalezy sprébowac¢ wymieni¢ baterie na inne,
wyjete z ewentualnego innego nadajnika, dziatajgcego prawidtowo: jesli
to bateria byta powodem usterki, wystarczy ja wymieni¢ na nowa, tego
samego typu.
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Odblokowanie i ruch reczny

Odblokowanie moze nastgpi¢ wytacznie, gdy skrzydio
jest zatrzymane.

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowa-
nia, ktéry umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywa¢ w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. pociggnac linke odblokowujaca (A)

e N

@

- J

2. w tej chwili mozna przesunac¢ recznie skrzydto do zadanej po-
ZyCji.

W celu zablokowania nalezy przeniesc recznie brame w celu wyrdowna-
nia czesci dolnej wozka silnika z czescig gorna i umozliwienia umiesz-
czenia w gniezdzie.
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