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1 GENERAL SAFETY WARNINGS AND

PRECAUTIONS

WORKING IN SAFETY!

e CAUTION! - Important instructions: Keep this manual in a safe
place to enable future product maintenance and disposal opera-
tions.

e CAUTION! - All installation procedures, connections, program-
ming and maintenance of the product must be performed exclu-
sively by a qualified technician!

Considering the hazards that may occur during installation and use, maxi-
mum safety is only ensured if the product is installed in strict observance of
current legislation, standards and regulations. This chapter contains gen-
eral warnings, while other important warnings are provided in chapters 3
“Installation” and 7 “Testing and commissioning”.

According to the most recent legislation, the installation of an
automatic gate or door must be in full observance of the standards
envisaged by European Directive 98/37/EC (Machinery Directive)
and in particular standards: EN 13241-1 (harmonised standard); EN
12445; EN 12453 and EN 12635, which enable declaration of con-
formity with the machinery directive.

Further information, with guidelines to risk assessments and the drafting
of the Technical Documentation can be found on the website www.nice-
foryou.com. This manual, excluding the detachable appendix “Operation
Manual” for the installer, is aimed exclusively at technical personnel quali-
fied for installation; no other information in this documentation can be con-
sidered of interest to the user.

e Use of the product other than as described in this manual is strictly pro-
hibited; improper use can lead to danger, physical injury or damage to
objects.

® Before installation, an assessment of the associated risks must be made,
including a list of the essential safety requirements as envisaged in Appen-
dix | of the Machinery Directive, specifying the relative solutions adopted.

Note that the risk assessment is one of the documents included in the
automation Technical documentation.

e Check whether other devices are needed to complete the automation
on the basis of the specific conditions of use and dangers present; take
into account all risks of impact, crushing, shearing, dragging etc. and other
hazards in general.

* Never make any modifications to parts if not envisaged in these instruc-
tions; operations of this type will lead to malfunctions; NICE declines all
liability for damage caused by modified products.

¢ During installation and use, ensure that no solids or liquids can penetrate
the control unit or other open devices; if necessary contact the NICE assis-
tance service; use in these conditions may constitute a hazard.

® The automation may only be used after completing the “commissioning”
procedure as specified in chapter 5 “Testing and commissioning”.

® The product packaging material must be disposed of in full observance
of current local legislation governing waste disposal.

¢ |n the event of faults not solved with the information in this manual, con-
tact the NICE assistance service.

e |[f an automatic circuit breaker trips or a fuse blows, identify and eliminate
the fault before restoring normal operating conditions.

e Before accessing internal terminals under the cover, disconnect all pow-
er circuits. If the disconnect device is not in a visible location, affix a notice
stating: “WARNING: MAINTENANCE IN PROGRESS”.

Special warnings regarding suitability of product use in relation to the
“Machinery” Directive” 98/37/EC (ex 89/392/EEC):

® This product is issued onto the market as a “machine component” and
is therefore constructed for incorporation in a machine or for assembly
with other machinery to obtain “a machine” in accordance with the Direc-
tive 98/37/EC only in combination with the other components and using
the methods as described in this instruction manual. As envisaged in the
directive 98/37/EC, start-up of the product specified above is not admitted
unless the manufacturer of the machine, in which the product is incorpo-
rated, has identified and declared the machine as conforming to directive
98/37/EC.

Special warnings regarding suitability of product use in relation to the “Low
Voltage” Directive” 2006/95/EEC:

® This product meets the requirements of the “Low Voltage” Directive if

used as specified in the configurations as envisaged in this instruction
manual and in combination with the articles listed in the product catalogue
of Nice S.p.a. These requirements may not be guaranteed if the product
is used in configurations or with other products not envisaged; use of the
product in these situations is strictly prohibited unless the installer has veri-
fied that all requirements of the directive have been met.

Special warnings regarding suitability of product use in relation to the
“Electromagnetic Compatibility” Directive” 2004/108/EEC:

® This product has undergone all tests regarding electromagnetic compat-
ibility in the most critical conditions of use, in the configurations as envis-
aged in this instruction manual and in combination with the articles listed
in the product catalogue of Nice S.p.a. Electromagnetic compatibility may
not be guaranteed if the product is used in configurations or with other
products not envisaged; use of the product in these situations is strictly
prohibited unless the installer has verified that all requirements of the direc-
tive have been met.

2 PRODUCT DESCRIPTION AND

INTENDED USE

RO500 is designed to automate sliding gates for residential applications.
Any other use than as specified herein or in environmental con-
ditions other than as stated in this manual is to be considered
improper and is strictly prohibited!

The gearmotor comprises a 230 V ac motor, a pinion and a control unit.
The control unit powers all devices present in the system and manages all
relative functions. It is made up of a board and incorporated multi-code

radio receiver which receives the commands sent by a transmitter. Special
functions are also available to enable personalisation of automation use.

The automation enables the installation of various accessories which
enhance functionality and guarantee optimal safety.

The product is mains-powered, and, in the event of a power failure enables
manual release of the gearmotor for manual movement of the gate.

3 INSTALLATION

3.1 - Preliminary installation checks

Before proceeding with installation, check the condition of the product
components, suitability of the selected model and conditions of the intend-
ed installation environment.

IMPORTANT - The gearmotor cannot be used to power a manual
gate that does not have a fully efficient and safe mechanical struc-
ture. Neither can it solve defects caused by poor installation or
insufficient maintenance of the door itself.

3.2 - Checking suitability of the environment and gate to
be automated

e Ensure that the mechanical structure of the gate complies with current
national standards and that it is suitable for automation. (If present, refer to
the information specified on the gate dataplate).

® Ensure that the weight and dimensions of the leaf are within the applica-
tion limits as specified in paragraph 3.3 “Application limits”.

¢ With reference to the values specified in chapter “Product technical
specifications”, ensure that:

- the force required to move the gate leaf, is less than half the value of the

force corresponding to the “Maximum Torque”;

- the force required to maintain gate movement, is less than half the value
of the force corresponding to the “Nominal Torque”. Note — To set the

force value, a margin of 50% is recommended as adverse weather condi-
tions could increase the degree of friction.

¢ Move the gate leaf manually to open and close, checking that movement
has the same degree of friction throughout all points of travel (no increase
in friction must occur).
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e Manually move the leafs to any position and leave stationary, ensuring
that they do not move from this position and that the gate leaf remains
balanced.

e Ensure that there is no risk of gate leaf guides coming out of their seats.

® Ensure that the gearmotor fixing zone is not subject to the risk of flood-
ing; if necessary install the gearmotor in a position raised from the ground.

® Ensure that the space around the gearmotor enables safe and easy
manual gate release.

e Ensure that the crushing points between the gate leaf and fixed parts of
the latter are protected during the Opening and Closing manoeuvres.

® Ensure that the selected surfaces for installation of the various devic-
es are solid and guarantee a stable fixture. In particular, ensure that the
selected surfaces for fixing the photocells are flat and enable correct align-
ment between photocells.

e Ensure that all devices to be installed are in a sheltered location and
protected against the risk of accidental impact.

* Ensure that the operating temperature range as specified on the prod-
uct dataplate is compatible with the climatic conditions of the place of
installation.

e |f the gate leaf incorporates a pedestrian access door or if this door is
positioned in the gate movement area, ensure that this does not prevent
normal gate travel; if necessary install a compatible interlock system.

e Connect the control unit to an electric power line equipped with an earth-
ing system.

e On the power line from the automation, install a device for disconnec-
tion from the power mains, to guarantee a gap between contacts and
complete disconnection in the conditions of overvoltage category Ill. If the
power disconnect device is not in the vicinity of the automation, fit a block
system against possible inadvertent or unauthorised connection.

3.3 - Product application limits

To ascertain suitability of the product with respect to the specific features
of the gate and area to be automated, the following checks should be
performed as well as a check for compliance of the technical data in this
paragraph and the chapter 8 “Product technical specifications”.

® Ensure that the dimensions and weight of the gate are within the follow-
ing limits of use:

maximum length 7 m
maximum weight 500 kg

e Check the overall dimensions of the gearmotor with reference to fig. 1.
Note — These measurements also serve as a reference to calculate the spa-
ce occupied by the foundation pit for routing the electrical cable ducting.

e Ensure that the dimensions of the selected area for mounting the gear-
motor is compatible with the overall dimensions.

¢ On the gate leaf, ensure that the surface for mounting the rack is suitable
and solid.

Caution! - If the results of these checks do not conform to speci-
fications, this model cannot be used for automation of your gate.

3.4 - Preliminary set-up work

Fig. 2, shows an example of an automation system set up with Nice com-
ponents. These parts are positioned according to a typical standard lay-
out.

With reference to fig. 2, locate the approximate position for installation of
each component envisaged in the system.

Warning - the “fixed” control devices must be visible from the gate but
positioned far from moving parts.

The gearmotor is factory set to be installed on the right-hand side of the
gate. CAUTION! - If forced to install the gearmotor on the left-hand
side of the gate refer to the instructions in chapter 4 (paragraph
4.1 - point 07).

Components required to set-up a complete system (fig. 2):

1 - electromechanical gearmotor

2 - pair of photocells

3 - key-operated selector switch or digital keypad
4 - flashing light with incorporated aerial

5 - limit switch brackets

6 - rack

7 - posts for phocells

Before starting installation, ensure that there is all equipment and materi-
als required for the work concerned. Also ensure that all items are in good
condition and comply with local safety standards.

Dig the routes for the ducting used for electrical cables, or alternatively
external ducting can be laid, after which the pipelines can be
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embedded in concrete and other preparation work for the installation can
be completed to finalise the site ready for subsequent installation opera-
tions.

In particular, for digging the pit used to anchor the gearmotor to

the ground, proceed as follows:

01. Dig the foundation pit in the gearmotor fixture point (fig. 3) Note — The
dimensions of the pit must be the same or greater than those of the
foundation plate.

02. Lay the ducting for the routing of cables.

CAUTION! - In general, position the ends of the ducting used for
electrical cables in the vicinity of the points envisaged for fixture of
the various components.

Note: The ducting serves to protect electrical cables and prevent acciden-
tal damage in the event of impact.

To prepare the electric cables required in the system, refer to fig. 11-11a
and Table 1 - Technical specifications of electric cables.

TABLE 1: Technical specifications of electric cables

Connection Cable type Maximum admissible
length

A: POWER Cable Cable 3 x 1,5 mm? 30 m (note 1)
B: FLASHING Cable 2 x 0,5 mm? 30m

LIGHT

with aerial cable RG58 type shielded 20m

cable (less than 5 m recommended)

C: PHOTOCELL Cable 2 x 0,5 mm?(TX) |30 m

Cable Cable 4 x 0,25 mm? (RX)|30 m
D: KEY-OPERATED Cables 4 x 0,25 mm? |30 m

SELECTOR SWITCH

cable DIGITAL

KEYPAD

General note: The cables required for the set-up of the system (not included
in the pack) may vary according to the quantity and type of devices envisaged
for the installation.

Note 1: If greater lengths are required, a cable with a diameter of 3x2.5 mm?
may be used; in this case earthing is required in the vicinity of the automation.

CAUTION! - The cables used must be suited to the installation
environment; for example a cable type HO3VV-F for indoor envi-
ronments is recommended and a cable type HO7RN-F for outdoor
environments is recommended.

3.5 - Installing the automation components

WARNINGS

¢ Incorrect installation may cause serious physical injury to those
working on or using the system.

e Before assembly of the automation, perform the preliminary
checks as described in paragraphs “3.2 - Suitability of environment
and gate to be automated” and “3.3 - Product application limits”.

¢ Fit one or more sheaths for routing the electric cables.

Fixing the foundation plate

IMPORTANT !- If the weight of the gate exceeds 200 kg or if used
in inadequate conditions, the foundation plate must be completely
embedded in the concrete.
There are two methods of anchoring the foundation plate to the ground:
a) if a concrete base is already present: Simply place the plate on the base
in the correct position and secure by means of screws for concrete (fig. 4).
b) if there is no concrete base: Secure the plate in the concrete by means
of the two bolts on the plate (fig. 5). To fix the plate, proceed as follows:
01. Cast concrete into the pit, ensuring that the ducting tube for electric
cables come out of the surface;
02. While the concrete is still liquid, embed the foundation plate, ensuring
that it protrudes from the concrete by its thickness.

Gearmotor installation

01. Remove the gearmotor cover using a screwdriver to loosen the lateral
screws (fig. 6). Note — Leave the gearmotor without the cover until
the installation and programming phases have been completed.

02. Place the gearmotor on the foundation plate and secure by means of
the relative hex screw supplied (fig. 7).

03. Release the gearmotor by means of the special release key (refer to
the paragraph “Manually releasing or locking the gearmotor” in the
“Operation manual”).



04. Move the gate to the maximum opening position then position the first
section of the rack above the pinion of the gearmotor (fig. 8). Impor-
tant:- the total length of the rack must be the same as the length of
the gate leaf; - the distance between the pinion and rack must be
approx. 1-2 mm, to prevent the leaf weight from impairing gearmotor
operation.

05. At this point fix the rack onto the leaf (refer to the rack instruction
manual).

06. Manually slide the leaf to fix the other parts of the rack: Use the pinion
as a reference point and a spirit level to position each section of the
rack so that it is horizontal and perfectly aligned with the end placed
on the pinion. Note — To provisionally fix the rack parts to the leaf, use
the clamps as shown in fig. 9.

Warning - If the adjustment range possible with the rack is not suf-
ficient, the gearmotor height can be adjusted by means of the 2 hex
Screws.

07. As the rack must not protrude from the gate leaf cut off any excess
section as required.

08. Manually complete a number of Opening and Closing cycles to ensure
that the rack slides smoothly along the pinion throughout the entire
length. Also ensure that the distance between the pinion and rack is
approx. 1-2 mm.

09. At this point tighten the 2 hex screws fully down.

10. Position (approximately) the two limit switch brackets on the rack (fig.
10) and manually move the gate for final fixture.

11. Fix the limit switch brackets as follows:

a) manually move the leaf to the opening position, leaving a distance
of at least 2-3 cm from the mechanical end stop.

b) slide the travel limit bracket on the rack in the opening direction
until the limit switch trips. Then move the bracket forward by at least 2
cm and lock on the rack using the grub screws supplied.

c) perform the same operation to secure the Closing limit switch.

12. Then lock the gearmotor by means of the special key (refer to the
paragraph “Manually releasing or locking the gearmotor”).

4 ELECTRICAL CONNECTIONS

At this point after installing the gearmotor and control devices (key-operat-
ed selector switch or pushbutton panels) and safety devices (emergency
stop, photocells, sensitive edges, flashing light) make electrical connections
with reference to the following paragraphs and the example in fig.11-11a.

The control unit has a series of functions selectable by means of dip-
switches (mini switches) and settings made via trimmers (fig. 12).

The input leds (fig. 12) Indicate the operating status of the automation
components, while the “OK” led (fig. 12), indicates correct operation of
the control unit. The control unit incorporates a multicode radio receiver.

Control Unit components (fig. 12):

a - Terminal board for aerial

b - Function selection dipswitches

¢ - Radio pushbutton

d - Work Time setting trimmer (TL)

e - Pause Time setting trimmer (TP)

f - Control input/output terminal board

g - Limit switch input connector

h - Flashing light/ courtesy light output terminal board
i - Capacitor connector

| - Motor power supply output connector
m - Power supply terminal board

n - Radio indicator led

o - Low voltage fuse (315 mA F)

p - Force setting trimmer (F)

q- “OK” Led

r - Transformer

s - Line fuse (5A F)

CAUTION!
- To avoid hazardous situations, ensure that the control unit is dis-
connected from the power supply during connections.
- Incorrect connections can cause faults or hazards; therefore
ensure that the specified connections are strictly observed.
- There are precise standards regarding electrical safety and pow-
er-operated gates which must be strictly observed at all times.
Make all necessary connections with reference to the diagram in fig. 12

and the paragraph “Description of electrical connections”.
To ensure correct electrical safety and optimal operation of the automa-

tion, make the earthing connection on the terminal as shown in fig. 12.

Description of electrical connections

This section describes the possible connections to the control units for
control devices and safety devices:

Terminals | Function Description

1-2-3 Power supply Mains power line

4-5 Flashing light Output for connection of flashing light to
power mains (Max. 40 W)

8-9 24 Vac Service power supply 24 Vac +/- 25%
(Max. 150 mA)

9 Common Common for all inputs

10 Alt Input with “Alt” function
(Stop and brief inversion)

11 Foto Input for safety devices

12 STEP-STEP Input for sequential movement (SS)
(“Open” - “Stop” — “Close” — “Stop”)

T 1 Aerial + Input for radio receiver aerial

2 Aerial mass Input for radio receiver aerial
Warnings:

—The NC (normally closed) type contacts, if not used must be “jumpered” and,
if more than one, placed in SERIES;

— The NO (normally open) type contacts, if not used must be left free and, if
more than one, placed in PARALLE;

— The contacts must always be mechanical and free of any type of voltage;
stage connections defined as “PNP”, “NPN”, “Open Collector” etc. are not
admitted.

To connect the power cable to the control unit, proceed as shown in the
fig. 13. The power cable must be fastened using the dedicated
cable clamp as shown in point 13-3. Note — Some models of control
unit may not have a transparent cover.

4.1 - Initial start-up and connection check

CAUTION! The following operations described in this manual will
be performed on live electrical circuits and therefore manoeuvres
may be hazardous! Therefore proceed with care.

01. Power up the control unit and ensure that there is approx. 24 Vac
between terminals 8 and 9.

02. Ensure that the “OK” led, after emitting some quick flashes, emits
flashes at regular intervals.

03. At this point ensure that the leds related to inputs with NC contacts are
lit (all safety devices active) and that the leds related to the NO inputs
are off (no control present).

If this does not occur, check the various connections and functional-
ity of the various devices. The Alt input is activated, deactivating the
opening limit switch (FCA) and the closing limit switch (FCC).

04. Check the connection of the limit switches: Move the limit switch lever
and ensure that the relative limit switch trips, switching off the corre-
sponding led on the control unit.

05. Release the gearmotor and move the gate leaf to mid-travel and then
lock the gearmotor. This ensures that the gate leaf is free to complete
by opening and closing manoeuvres.

06. Ensure that the leaf moves in the correct direction according to the
signal on the control unit. Important — This check is compulsory.
If the leaf direction is not correct with respect to the signal on
the control unit, the automation may apparently operate cor-
rectly (the “Open” cycle is the same as the “Close” cycle), but in
practice the safety devices may be ignored during execution of
the Closing manoeuvre. In this case, the safety devices would
only be activated during the Opening manoeuvre, thus causing
re-closure against the obstacle, with disastrous consequences!

07. Ensure that the direction of motor rotation is correct: Send a brief
pulse signal to the SS input; the control unit always performs an Open-
ing manoeuvre first and therefore simply ensure that also the motor
moves in the direction of opening.

If this does not occur, proceed as follows:

a) disconnect control unit from the power supply;

b) rotate the motor power connector (I - fig. 12) and limit switch con-
nector through 180° (g - fig. 12);

c) then power up the control unit and repeat the check from point 7.

The “OK” led on the control unit (fig. 12), serves to indicate the operating
status of the latter:
- 1 reqgular flash every second = indicates that the internal microprocessor

English - 3




is active and ready to receive commands.

- 1 quick double flash = indicates when the microprocessor reads a varia-
tion in the operating status of an input (either of a control input or function
dipswitch); this occurs then the detected variation does not have immedi-
ate effects.

- 1 very quick flash lasting 3 seconds = indicates that the control unit has
been powered up and is performing the test to check operating status.

- 1 flash at regular intervals = indicates that the operating test has failed
and that therefore a fault has been found.

5 PARAMETER SETTINGS

The control unit operating parameters can be adjusted by means of the
trimmers (fig. 12) on the unit.

* Work time (TL): In Semi-automatic mode, this parameter sets the maxi-
mum duration of the Opening or Closing manoeuvre To adjust this param-
eter, proceed as follows: a) select the “Semiautomatic” operating mode
and position Dip-Switch 1 at” ON”; b) position “Trimmer TL” to mid-travel;
c) execute a complete Opening and Closing manoeuvre and check that
the maximum duration set for the Opening and Closing manoeuvre is suf-
ficient and that a margin of 2 or 3 seconds remains; if necessary repeat
adjustment of “Trimmer TL” to set the maximum value. If the duration is
still not sufficient, remove the jumper TLM in the vicinity of Trimmer TL (fig.
12), to obtain an “Extended Work Time” (TLM).

If the deceleration function is required, the trimmer must be set so that the
deceleration phase starts at 50-70 cm before activation of the limit switches.
Any modifications to this parameter are shown during the first opening
manoeuvre following the modification.

¢ Pause time (TP): When set to “automatic” mode, this parameter sets
the time that passes between the end of an Opening manoeuvre and the
start of a Closing manoeuvre. To adjust this parameter, proceed as fol-
lows: a) select the “automatic” operating mode and position Dip-Switch
2 at” ON”; b) position “Trimmer TP” as required; ¢) execute a complete
Opening manoeuvre and check that the time that passes before the start
of a Closing manoeuvre to ensure that the set time is correct.

¢ Force (F): Caution — Adjustment of this parameter has significant influ-
ence on the degree of automation safety and therefore great care must be
taken during these procedures.

To adjust this parameter, proceed with a trial by error approach: Measure
the force applied by the gate leaf during a manoeuvre and compare the
reading with the values specified by local standards.

Operating mode

Step-step (SS): This mode, used in manual mode (hold-to-run), acti-
vates the Opening and Closing manoeuvres alternately and when the
command completes the manoeuvre it stops.

The manoeuvre is stopped, both on Opening and Closing, when limit
switches are activated and also during Closing the movement is stopped
if there is no permissive of the “Foto” safety devices. On the other hand, if
“ALT” is activated, either in Opening or Closing, the manoeuvre is stopped
immediately with a brief inversion.

When the manoeuvre is stopped, the delivery of the command must be
interrupted by sending another command.

However, when Step Step mode is used in one of the automatic modes
(“Semiautomatic”, “Automatic” or “Always Close”) delivery of a com-
mand activates the Opening and Closing manoeuvre alternately and a
“Stop” function is activated when a second command is delivered. On the
other hand, if “ALT” is activated, either in Opening or Closing, the manoeu-
vre is stopped immediately with a brief inversion.

In the case of automatic mode, there is a pause after an Opening manoeu-
vre, after which the Closing manoeuvre is performed.

During a pause, if the “Foto” safety devices are activated, the timer is reset
with a new pause Time; otherwise if “Alt” is activated during the pause, the
automatic closure function is cancelled and a Stop is activated.

During the Opening manoeuvre activation of a “Foto” device has no effect,
while during closure this causes inversion of movement followed by a
pause and then Closure.

Programmable functions

The control unit has a series of microswitches which enable activation of
various functions to adapt the automation to the specific needs of the user
and increase safety in the various conditions of use.

Dipswitch 1 or 2 is used to activate or deactivate the functions: To acti-
vate the dipswitch is set to “ON” and to deactivate it is set to “OFF”.
Some of the functions available regard safety, and it is therefore important
to carefully evaluate which function is the safest.

The dipswitches enable selection of the various operating modes and pro-
gramming of the required functions, as described in Table A:
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Table A
Switch 1-2: Off-Off | Manual movement, i.e. hold-to-run
On-Off | Semi-automatic movement
Off-On | “Automatic” movement, i.e. automatic closure
On-On | “Automatic” movement, + “Always Close”
Switch 3: On Apartment block mode (not available in manual mode)
Switch 4: On pre-flash
Switch 5: On Re-close 5 seconds after “Foto” if set to “Automatic”
or “Close after Foto” if set to “Semiautomatic”
Switch 6: On “Foto” safety also on Opening
Switch 7: On Gradual start-up
Switch 8: On Deceleration
Switch 9: On Brake
Switch 10: On Not used

Switch 1-2

In “Manual”’ mode, the manoeuvre is executed exclusively while the com-
mand is present (while the transmitter key is held down -hold-to-run).

In “Semi-automatic” mode, on delivery of a command the manoeuvre is
executed exclusively until the Work Time elapses or when the limit switch
is reached.

In the case of “automatic” mode, there is a pause after an Opening
manoeuvre, after which the Closing manoeuvre is performed.

The “Always Close” function is activated following a power failure; when
power is restored, if the control unit detects the gate leaf in the Opening
position, it automatically starts a Closing manoeuvre preceded by a 5-sec-
ond pre-flash interval.

Switch 3

In Apartment Block mode, when a Step-Step command is sent and an
Opening manoeuvre is started, this cannot be interrupted by any other
“Step-Step command or “Open” command via radio until the manoeuvre
is completed.

However, during the Closing manoeuvre, delivery of a Step-Step com-
mand causes shutdown of the manoeuvre and immediate inversion of
movement.

Switch 4
When a command is sent, the flashing light is activated first, and after 5
seconds (2 seconds if set to Manual mode) the manoeuvre is started.

Switch 5

This function, if set to “Automatic “ mode enables the user to keep the gate
leaf open only for the time required for transit of vehicles or persons; in fact
after activated of the “Foto” safety devices, the manoeuvre is topped and
after 5 seconds a Closing manoeuvre is started automatically.

However, if “Semi-automatic” mode is set, when the “Foto” safety devices
are activated, during a Closing manoeuvre automatic closure is activated
with a duration as set in the “Pause Time”.

Switch 6

The “Foto” safety function is normally activated only for Closing manoeu-
vres; if Dipswitch 6 is set to ON activation of the safety device also causes
interruption of the manoeuvre in Opening. On the other hand, if “Semiau-
tomatic” or “automatic” mode is set, the Opening manoeuvre is resumed
immediately after the safety devices are released.

Switch 7
When this function is set, the manoeuvre is started up gradually; this
avoids possible jerks in movement of the automation.

Switch 8

Deceleration consists in a 30% reduction of the nominal speed, to reduce
the impact force at the end of a manoeuvre.

Once the deceleration function is enabled, the Work Time (WT) must be
adjusted as the deceleration start depends on the set Work Time. There-
fore the TL must be set so that the deceleration phase starts at 50-70 cm
before activation of the limit switches.

The deceleration function slows down the automation speed and reduces
motor torque by 70%. CAUTION — On automations requiring a high motor
torque, this deceleration function may cause immediate shutdown of the
motor.

Switch 9

When this function is set, a motor braking procedure is performed at the
end of a manoeuvre, initially at a moderate level and then stronger in order
to quickly stop the gate leaf without jerking movements.

Switch 10
Not used.



6 PROGRAMMING THE RADIO RECEIVER

¢ Installing an external aerial

If the aerial supplied is not in an optimal position and the radio signal is too
weak, the installation of an external aerial is recommended (mod. ABF or
ABFKIT). The new aerial must be placed as high as possible above any
metal or reinforced concrete structures present in the area.

¢ Connection to the control unit

To connect the receiver to the control unit, use a coaxial cable with an
impedance of 50 Ohm (e.g. RG58 cable with low voltage drops). Caution!-
To reduce signal dispersion, use a short cable (do not exceed 10 m).

WARNINGS for programming

® Programming operations in this chapter require use of key “¢” and the
Led “n” (fig. 12) present on the receiver. The Led, indicates the status of
operations in progress, emitting a specific number of flashes of a set dura-
tion. Table C describes the meanings of the flashes.

¢ Always read the procedure first and then perform_the operations in
the correct sequence.

CAUTION!- Before memorising a transmitter, carefully read the fol-
lowing section.

The receiver can only memorise the transmitters belonging to one of the
following 3 encoding families:

- families consisting of “O-Code”, “FIoR” and “TTS” encoding;

- family consisting of “Flo” encoding;

- family consisting of “Smilo” encoding.

Note — On the receiver, each code enables use only of the functions spe-
cific to that type of encoding.

Caution!- The encoding family of the first transmitter memorised
on the receiver also defines the family to which the following mem-
orised transmitters must belong.
To modify the encoding family on the receiver, the procedure “Total dele-
tion of receiver memory” must be performed.
To verify whether the transmitters are already memorised on the receiver
and the relative encoding family, proceed as follows:
01. Disconnect the receiver electric power supply.
02. Restore the receiver power supply and count the number of green
flashes emitted by the receiver led.
03. Then compare the number of flashes counted with the values in the
table below:
-1 flash = Flo encoding
— 2 flashes = O-Code / FloR / TTS encoding
— 3 flashes = Smilo encoding
- 5 flashes = no transmitter entered

Caution! - Before starting the transmitter memorisation procedure, care-
fully read all memorisation procedures described below to select the most
suitable method.

6.1 - Transmitter memorisation modes:
“Mode I” and “Mode II”

In general, the combination of these commands and keys on a transmitter
can be made in two ways:

¢ Mode I: This mode enables memorisation of all transmitters keys or just
a group of the latter on the receiver in a single process (only on transmit-
ters with more than one identity code, such as ON9 models). In this mode
the transmitter codes are automatically associated with the commands
pre-set on the control unit.

* Mode lI: This mode enables memorisation of a single transmitter key on
the receiver. The user can select which command to be programmed from
those available on the control unit (maximum 4).

“Mode I” memorisation procedure

Warning - This procedure memorises all transmitter keys or one group of

keys at the same time.

01. Press and hold the receiver key until the green led illuminates on the
receiver. Then release the key.

02. Within 10 seconds, press and hold any key on the transmitter to be
memorised, until the led on the receiver emits the first of 3 green flash-
es to confirm memorisation.

Note — At the end of the 3 flashes, there are an additional 10 seconds to
memorise other transmitters.

“Mode II” memorisation procedure
Warning — The procedure memorises a single key of the transmitter.

Therefore the programming procedure must be repeated for each trans-

mitter key to be memorised.

01. Refer to the “Controls Table” to select the commands available;
select the command to assign to the transmitter key to be memorised
and then note the number corresponding to the command.

02. On the receiver, press the key the same number of times as the num-
ber of the command (previously noted) and the receiver led emits the
same number of repeated flashes.

03. (on the transmitter, within 10 seconds), press and hold the transmitter
key to be memorised, until the led on the receiver emits the first of 3
green flashes to confirm memorisation.

Note — After the 3 flashes, there are an additional 10 seconds to memo-

rise the same command on other keys of the same transmitter or a new

transmitter.

Controls table

Output 1 = STEP STEP
Output 2 = ALT
Output 3 = OPEN
Output 4 = CLOSE

6.2 - Memorisation of a new transmitter with procedure
in the vicinity of the receiver
[a transmitter already memorised must be available]
A NEW transmitter can be memorised in the receiver memory without act-
ing directly on key of the receiver, but by simply working within its reception
range. To use this procedure, an OLD transmitter, previously memorised
(in Mode | or Mode ll) and operative, is required. The procedure enables
the NEW transmitter to receive the settings of the OLD version.

Warnings:
e Warning - The procedure must be performed within the reception
range of the receiver (10-20 m from receiver).
¢ Therefore the programming procedure must be repeated for each
transmitter key to be memorised.
One of the following procedures can be used, as required:

Standard procedure

01. On the NEW transmitter, press and hold the key ** for at least 5 sec-
onds (note 1) and then release.

02. On the OLD transmitter press the key ** three times (note 2) and then
release.

03. On the NEW transmitter, press the same key pressed in point 01 once
and then release.

Alternative procedure

01. On the NEW transmitter, press and hold the key ** for at least 3 sec-
onds... (note 1) and then release.

02. On the OLD transmitter, press and hold the key ** for at least 3 sec-
onds... (note 2) and then release.

03. On the NEW transmitter, press and hold the same key pressed in point
01 for at least 3 seconds and then release.

04. On the OLD transmitter, press and hold the same key pressed in point
02 for at least 3 seconds until the green led L1 on the receiver emits 3
flashes to confirm memorisation.

Note 1 — Press any key, if the OLD transmitter is memorised in “Mode 1”

or press the key to be memorised if the OLD transmitter is memorised in

“Mode II".

Note 2 - Press any key, if this transmitter is memorised in “Mode |I” or

press the key with the command to be transferred, if this transmitter is

memorised in “Mode II”.

6.3 - Total deletion of receiver memory
To delete all memorised transmitters from the receiver memory, or all data
stored, proceed as follows:

01. Press and hold the receiver key until the green led illuminates and
check the variations in led status:

— after approx. 4 seconds, the green led illuminates;
—then, after approx. 4 seconds, the green led turns off;
— lastly, after approx. 4 seconds, the green led starts flashing.

02. At this point, to delete all transmitters release the key precisely on
the 3rd flash of the green led; otherwise to delete the entire memory
of the receiver (including configurations and transmitter encoding fam-
ily) release the key precisely on the 5% flash of the green led.
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AUTOMATION TESTING AND

COMMISSIONING

] 7

CAUTION! - All operations in this chapter must be performed
exclusively by skilled and qualified personnel, in observance of the
instructions in the manual, and current local legislation and safety
standards in the place of installation.

These are the most important phases of automation set-up to ensure
maximum system safety. The testing procedure described can also be
performed as a periodic check of automation devices.

Testing and commissioning of the automation must be performed by
skilled and qualified personnel, who are responsible for the tests required
to verify the solutions adopted according to the risks present, and for
ensuring observance of all legal provisions, standards and regulations: and
in particular all requirements of the standard EN 12445, which establishes
the test methods for checking automations for gates.

7.1 - Automation testing

Each automation component, such as sensitive edges, photocells, emer-
gency stop, etc., requires a specific testing phase; for these devices take
care to follow the procedures specified in the respective instruction manual.
To test, proceed as follows:

1 Ensure that all specifications in the chapter “GENERAL SAFETY PRE-
CAUTIONS AND WARNINGS” regarding safety have been strictly
observed;

2 Release the gearmotor by means of the special release key (refer to the
paragraph “Manually releasing or locking the gearmotor” in the “Opera-
tion manual”);

3 Ensure that the gate leaf can be moved manually both in opening and
closing;

4 Then lock the gearmotor by means of the special key (refer to the para-
graph “Manually releasing or locking the gearmotor”);

5 Using the control or stop devices of the automation (key-operated selec-
tor switch, control pushbuttons, transmitters, etc.) perform gate open-
ing and closing tests, ensuring that the leaf movement corresponds to
specifications. Test several times to assess smooth operation of the
gate and check for any defects in assembly or adjustment and any pos-
sible points of friction;

6 Check operation of all system safety devices one at a time (photocells,
sensitive edges, etc.) and ensure that automation behaviour corre-
sponds to specifications. Each time a safety device is activated, the OK
led on the control unit must emit 2 quick flashes, to confirm acknowl-
edgement of the event by the control unit;

7 Measure the impact force as specified in the standard EN 12445. If the
motor force control is used by the control unit as an auxiliary function for
reduction of impact force, adjust the functions to identify the setting that
obtains the best results;

8 Permanently affix a label in the zone adjacent to the automation describ-
ing how to manually release the gearmotor.

7.2 - Automation commissioning

Commissioning can only be performed after positive results of all
test phases. Partial or “makeshift” commissioning is strictly pro-
hibited.

1 Prepare the automation technical documentation (to be conserved for at
least 10 years), which must contain the following documents: an overall
layout diagram of the automation, electrical wiring diagram, risk assess-
ment and relative solutions adopted, manufacturer’s declaration of con-
formity for all devices used and the declaration of conformity compiled
by the installer, copy of instruction manual for operation and the auto-
mation maintenance schedule;

2 Affix a dataplate on the door, specifying at least the following data: type
of automation, name and address of manufacturer (responsible for com-
missioning), serial number, year of construction and CE mark;

3 Prepare and provide the automation owner with the declaration of con-
formity; the form “CE Declaration of conformity” must be compiled
for this purpose;

4 Prepare and provide the automation owner with the form “Operation
manual”;

5 Prepare and provide the owner with the form “Maintenance sched-
ule”, containing all maintenance instructions for all devices in the auto-
mation;

6 Before commissioning the automation, ensure that the owner is ade-
quately informed of all associated risks and hazards.
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PRODUCT DISPOSAL

This product is an integral part of the automation and therefore
must be disposed together with the latter.

As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly and
scrapping operations must be performed by qualified personnel.

This product comprises various types of materials: some may be recycled
others must be disposed of. Seek information on the recycling and dispos-
al systems envisaged by the local regulations in your area for this product
category.

CAUTION! - some parts of the product may contain pollutant or hazard-
ous substances which, if disposed of into the environment, may cause
serious damage to the environment or physical health.

As indicated by the symbol alongside, disposal of this prod-
uct in domestic waste is strictly prohibited. Separate the
waste into categories for disposal, according to the meth-
ods envisaged by current legislation in your area, or return
the product to the retailer when purchasing a new version.

CAUTION! - Local legislation may envisage serious fines in
the event of abusive disposal of this product.

PERIODIC MAINTENANCE OPERATIONS

In general, this product does not require special maintenance; however,
regular checks over time will ensure system efficiency and correct opera-
tion of the safety systems installed

The automation requires periodic maintenance to ensure optimal opera-
tion, extended lifetime and complete safety. Automation maintenance
must be scheduled at regular intervals. Scheduled routine maintenance
must be performed at the latest every 6 months.

To perform maintenance checks, proceed as follows.

CAUTION! - Disconnect all electric power sources before perform-
ing any checks.

e Check all automation components for wear; with special attention to the
phenomena of erosion or oxidation of structural parts; if necessary replace
parts that show reduced efficiency.

e Check the moving parts for wear: Pinion, rack, and all parts making up
the gate leaf; replace worn parts as necessary.

® On completion of the maintenance checks, reconnect the electric power
supply and perform all tests and checks as envisaged in chapter 4.



TECHNICAL SPECIFICATIONS OF PRODUCT

H Mains power supply

230 Vac 50 Hz

H Motor

Asynchronous-single phase

B Limit switch type

Electromechanical

B Max. power absorption 400 W
H Line Absorption 1.7A
W Built-in capacitor 12 nF
B Protection rating IP 44

B Maximum torque
(corresponding to force)

15 Nm (500 N)

B Nominal torque 8 Nm (270 N)
(corresponding to force)

B Nominal speed 0.18 m/s

B Thermal protection 140 °C

B Maximum leaf weight 500 Kg

B Maximum leaf length 7m

B Max. No. Cycles per hour

9 (leaf 7 metres)

B Max. No. consecutive Cycles 5
B Dimensions 290 x 195 x h 250 mm
B Weight 8 Kg

B Max. Service current 24 V

150 mA (voltage can vary by
+ 25%)

B Flashing light output

For connection of flashing
light to power mains
(Max. power 40 W)

B Operating temperature

From -20 °C to +50 °C

B Work time

Adjustable from 2.5 to > 40 s.,
or from < 40 to > 80 s.
with TLM

B Pause time

Adjustable from 5 to > 80 s.

N Decoding “O-Code” / “FloR” / “TTS”;
or Flo”; or “Smilo”

B Reception frequency 433.92 MHz

B Sensitivity Better than 0.5V

B Operating temperature from -20 to +55° C

B Input impedance 52 ohm
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OPERATION MANUAL

(to deliver to the automation user)

IMPORTANT - This instruction sheet contains important informa-
tion regarding safety; take care to read all instructions before using
the product. Keep this manual in a safe place to enable future use.

SAFETY WARNINGS AND PRECAUTIONS
NEVER touch parts of the automation while the gate is moving!

e Before using the automation for the first time, take care to read this
operation manual provided by the automation installer. Also ensure that
you are fully informed of all origins of residual risks.

e Keep the manual for consultation when in doubt and ensure supply to
new owners of the automation.

® Your automation is a machine that performs commands imparted by the
user; negligent or improper use may constitute a hazard. Never activate
automation controls if persons, animals or objects are present in the oper-
ating range.

¢ Children: this automation system guarantees a high level of safe-
ty, using special detection devices to prevent movement in the
presence of persons or objects . thereby guaranteeing constant
foreseeable and safe activation. However, it is advisable to ensure
that children do not play in the vicinity of the automation. To avoid
inadvertent activation, and remote controls should always be kept
out of reach. (the transmitter is not a toy!).

e Check the automation frequently to detect possible imbalance, signs of
wear or damage. Suspend use immediately if maintenance is required.

e Periodically check correct operation of the photocells and perform the
scheduled maintenance at least every six months.

¢ Photocells do not constitute actual safety devices, but safety aids. They
are designed using highly reliable technology, but in extreme conditions
may be subject to malfunctions or potential faults. CAUTION!- In certain
cases these faults are not immediately evident.

Never pass the transit area while the gate is moving!

e |f any anomalous condition is noted on the automation, disconnect the
power supply from the system immediately. Never attempt to repair the
automation alone; contact your local installer for assistance. In the mean-
time the system can be used with manual Opening and Closing by manu-
ally releasing the gearmotors as described in this manual.

¢ |n the event of a power failure, on restoral of power the first manoeuvre
command will be executed at low speed, regardless of the type of speed
set.

* Even if you possess the skills, never modify the system or automation
programming and adjustment parameters: This is the responsibility of the
automation installer.

e Testing, periodic maintenance and any repairs must be documented by
the person performing the operations and the relative documents must be
kept by the system owner.

¢ At the end of the automation’s lifetime, ensure that it is disposed by qual-
ified personnel and that the materials are recycled or scrapped according
to current standards in the place of use.
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MANUALLY RELEASING OR LOCKING THE GEARMOTOR

The gearmotor is equipped with a mechanical system that enables manual
opening and closing of the gate.

These manual operations must be performed in the event of a power fail-
ure or system malfunctions. In the latter case, use of the release mecha-
nism may be useful also to check whether the fault is linked to the mecha-
nism itself (e.g. it may be incorrectly tightened).

To manually release the gearmotor, use the release key supplied as follows:
01. Slide the lock cover backwards;

02. Insert the key in the relative release pin;

03. Turn the key clockwise through 90° and pull the handle towards you;

4 )
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04. At this point the gate leaf can be moved manually to the required posi-
tion.

e 2

J

05. To restore normal automation operation, close the handle, turn the
key anti-clockwise on the release pin and manually move the gate leaf
until you hear the leaf engage mechanically with the drive mechanism.

06. Then remove the key from the release pin and store in a safe place.



Istruzioni originali

1 AVVERTENZE E PRECAUZIONI GENERALI

PER LA SICUREZZA

OPERARE IN CONDIZIONI DI SICUREZZA!

e ATTENZIONE! - Istruzioni importanti: conservare queste istruzio-
ni per eventuali interventi futuri di manutenzione o di smaltimento
del dispositivo.

o ATTENZIONE! - Tutte le operazioni di installazione, di collega-
mento, di programmazione e di manutenzione del dispositivo
devono essere effettuate esclusivamente da un tecnico qualificato!

Considerando i pericoli che si possono verificare durante I'installazione e
I'uso, per la massima sicurezza & necessario che l'installazione avvenga
nel pieno rispetto di leggi, norme e regolamenti. In questo capitolo verran-
no riportate avvertenze di tipo generico; altre importanti avvertenze sono
presenti nei capitoli “3 - Installazione” e “7 - Collaudo e messa in servizio”.

Secondo la piu recente legislazione europea, I’'automazione di una
porta o cancello ricade in quanto previsto dalla Direttiva 98/37/CE
(Direttiva Macchine) e nel particolare, alle norme: EN 13241-1 (nor-
ma armonizzata); EN 12445; EN 12453 ed EN 12635, che consento-
no di dichiarare la conformita alla direttiva macchine.

Ulteriori informazioni, linee guida all’analisi dei rischi ed alla realizzazione
del Fascicolo Tecnico, sono disponibili su www.niceforyou.com. Il presen-
te manuale, escluso I'allegato staccabile “Manuale per 'uso” a cura dell’in-
stallatore, & destinato esclusivamente a personale tecnico qualificato per
l'installazione, nessun’altra informazione contenuta nel presente fascicolo
puo essere considerata d’interesse per I'utilizzatore!

e | 'utilizzo del prodotto diverso da quello descritto nel presente manuale
€ vietato; usi impropri possono essere causa di pericoli o danni a persone
e cose.

e Prima di iniziare I'installazione &€ necessario eseguire I’analisi dei rischi
che comprende I'elenco dei requisiti essenziali di sicurezza previsti nell’al-
legato | della Direttiva Macchine, indicando le relative soluzioni adottate.

Si ricorda che I'analisi dei rischi & uno dei documenti che costituiscono il
fascicolo tecnico dell’automazione.

e Verificare la necessita di ulteriori dispositivi per completare I'automazione
in base alla specifica situazione d’impiego ed ai pericoli presenti; devono
essere considerati ad esempio i rischi di impatto, schiacciamento, cesoia-
mento, convogliamento, ecc., ed altri pericoli in genere.

* Non eseguire modifiche su nessuna parte se non previste nelle presen-
ti istruzioni; operazioni di questo tipo possono solo causare malfunzio-
namenti; NICE declina ogni responsabilita per danni derivati da prodotti
modificati.

e Durante I'installazione e I'uso evitare che parti solide o liquidi possano
penetrare all’'interno della centrale e di altri dispositivi aperti; eventualmente
rivolgersi al servizio di assistenza NICE; 'uso in queste situazioni pud cau-
sare situazioni di pericolo

¢ | 'automatismo non puo essere utilizzato prima di aver effettuato la messa
in servizio come specificato nel capitolo 5 “Collaudo € messa in servizio”.

¢ || materiale del’imballaggio deve essere smaltito nel pieno rispetto della
normativa locale.

e Nel caso di guasto non risolvibile facendo uso delle informazioni riportate
nel presente manuale, interpellare il servizio di assistenza NICE.

¢ Qualora si verifichino interventi di interruttori automatici o di fusibili, prima
di ripristinarli € necessario individuare ed eliminare il guasto.

® Prima di accedere ai morsetti interni al coperchio scollegare tutti i circuiti
di alimentazione; se il dispositivo di sconnessione non & a vista apporvi un
cartello: “ATTENZIONE MANUTENZIONE IN CORSO”.

Awvertenze particolari sull'idoneita all’'uso di questo prodotto in relazione
alla Direttiva “Macchine” 98/37/CE (ex 89/392/CEE):

e Questo prodotto viene immesso sul mercato come “componente di
macchina” e quindi costruito per essere incorporato in una macchina o per
essere assemblato con altri macchinari al fine di realizzare “una macchina”
ai sensi della Direttiva 98/37/CE solo in abbinamento agli altri componenti
e nei modi cosi come descritto nel presente manuale di istruzioni. Come
previsto dalla direttiva 98/37/CE si avverte che non € consentita la messa
in servizio di questo prodotto finché il costruttore della macchina, in cui
questo prodotto & incorporato, non I'ha identificata e dichiarata conforme
alla direttiva 98/37/CE.

Awvertenze particolari sull'idoneita all’'uso di questo prodotto in relazione
alla Direttiva “Bassa Tensione” 2006/95/CEE:

* Questo prodotto risponde ai requisiti previsti dalla Direttiva “Bassa Ten-
sione” se impiegato per I'uso e nelle configurazioni previste in questo
manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli presenti nel cata-
logo prodotti di Nice S.p.a. Potrebbero non essere garantiti i requisiti se il
prodotto & usato in configurazioni o con altri prodotti non previsti; & vietato
I'uso del prodotto in queste situazioni finché chi esegue I'installazione non
abbia verificato la rispondenza ai requisiti previsti dalla direttiva.

Awvertenze particolari sull'idoneita all’uso di questo prodotto in relazione
alla Direttiva “Compatibilita Elettromagnetica” 2004/108/CEE:

® Questo prodotto ¢ stato sottoposto alle prove relative alla compatibili-
ta elettromagnetica nelle situazioni d’uso piu critiche, nelle configurazioni
previste in questo manuale di istruzioni ed in abbinamento con gli articoli
presenti nel catalogo prodotti di Nice S.p.a. Potrebbe non essere garantita
la compatibilita elettromagnetica se il prodotto € usato in configurazioni o
con altri prodotti non previsti; € vietato I'uso del prodotto in queste situa-
zioni finché chi esegue I'installazione non abbia verificato la rispondenza ai
requisiti previsti dalla direttiva.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E

DESTINAZIONE D’USO

RO500 ¢ destinato all’automatizzazione di un cancello scorrevole per uso
residenziale. Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto e in con-
dizioni ambientali diverse da quelle riportate in questo manuale &
da considerarsi improprio e vietato!

Il motoriduttore &€ composto da un motore in corrente alternata a 230 V, un
pignone e una Centrale di comando.

La Centrale alimenta tutti i dispostivi presenti nell’impianto, gestendone la
loro operativita. E formata da una scheda e un ricevitore radio multicodice
incorporato, che riceve i comandi inviati da un trasmettitore. Sono disponi-
bili varie funzioni che permettono di personalizzare I'uso dell’automazione.

’automatismo permette I'installazione di vari accessori che ne aumentano
la funzionalita e ne garantiscono la sicurezza.

Il prodotto funziona tramite alimentazione elettrica di rete e, in caso
d’interruzione dell’energia elettrica (black-out), & possibile sbloccare
manualmente il motoriduttore per poter muovere ‘a mano’ il cancello.

3 INSTALLAZIONE

3.1 - Verifiche preliminari all’installazione

Prima di procedere all’'installazione, & necessario verificare I'integrita dei
componenti del prodotto, I’'adeguatezza del modello scelto e I'idoneita
del’ambiente destinato all'installazione.

IMPORTANTE - Il motoriduttore non pu6o automatizzare un can-
cello manuale che non abbia una struttura meccanica efficiente e
sicura. Inoltre, non puo risolvere i difetti causati da una sbagliata
installazione o da una cattiva manutenzione del cancello stesso.

3.2 - Idoneita dell’lambiente e del cancello da automatiz-
zare

¢ \erificare che la struttura meccanica del cancello sia adatta ad essere
automatizzata e conforme alle norme vigenti sul territorio (eventualmente
fare riferimanto ai dati riportati sull’etichetta del cancello).

¢ Verificare che peso e dimensioni dell’anta rientrino nei limiti d’impiego
riportati nel paragrafo 3.3 “Limiti d’impiego”.

e Verificare, facendo riferimento ai valori riportati nel capitolo “Caratteris-
tiche tecniche del prodotto”, che:

- la forza necessaria per far muovere 'anta del cancello, sia inferiore alla
meta del valore della forza corrispondente alla “Coppia massima”;

- la forza necessaria per mantenere in movimento I'anta del cancello, sia
inferiore alla meta del valore della forza corrispondente alla “Coppia nomi-
nale”. Nota — Per impostare il valore della forza, si consiglia di utilizzare un
margine del 50%; questo, perché le condizioni climatiche avverse potreb-
bero far aumentare gli attriti.

e Muovendo manualmente I'anta del cancello in Apertura e Chiusura, veri-

ficare che il movimento avvenga con attrito uguale e costante in ogni punto
della corsa (non devono esserci momenti di maggiore sforzo).
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e \erificare che I'anta del cancello resti in equilibrio ciog, non si muova, se
portata manualmente in una qualsiasi posizione e lasciata ferma.

e \erificare che non sia presente un pericolo di fuoriuscita dalle guide
dell’anta del cancello.

e Verificare che la zona di fissaggio del motoriduttore non sia soggetta ad
allagamenti; eventualmente, prevedere l'installazione del motoriduttore in
una posizione rialzata da terra.

e Verificare che intorno al motoriduttore ci sia lo spazio sufficiente per
effettuare la manovra manuale di sblocco.

¢ Verificare che i punti di schiacciamento tra I'anta del cancello e le parti
fisse di quest’ultimo siano protetti, durante le manovre di Apertura e di
Chiusura.

e Verificare che le superfici scelte per I'installazione dei vari dispositivi siano
solide e possano garantire un fissaggio stabile. In particolare, verificare che
le superfici scelte per il fissaggio delle fotocellule siano piane e permettano
un corretto allineamento tra le fotocellule stesse.

e \erificare che ciascun dispositivo da installare sia collocato in una posi-
zione protetta e al riparo da urti accidentali.

¢ Verificare che I'intervallo della temperatura di funzionamento indicato
sull’etichetta del prodotto, sia compatibile con le caratteristiche climatiche
del luogo nel quale quest’ultimo viene installato.

e Se I'anta del cancello incorpora una porta di passaggio oppure questa
porta & posizionata sull’area di movimento dell’anta, occorre assicura-
rsi che questa non impedisca la normale corsa dell’anta; se necessario,
installare un sistema di interblocco compatibile.

e Collegare la centrale ad una linea di alimentazione elettrica dotata di
messa a terra di sicurezza.

® Prevedere, sulla linea di alimentazione dall’automatismo, un dispositivo
di disconnessione dalla rete elettrica di alimentazione; questo, per garan-
tire una distanza di apertura dei contatti, che consenta la disconnessione
completa nelle condizioni della categoria di sovratensione lll. Se il dispositi-
vo di sconnessione dell’alimentazione non ¢ in prossimita dell’automazione
€ necessario disporre di un sistema di blocco contro la connessione non
intenzionale o non autorizzata.

3.3 - Limiti d’impiego del prodotto
Per stabilire Iidoneita del prodotto rispetto alle peculiarita del vostro can-
cello e alle specificita del contesto da automatizzare, € necessario effet-
tuare le verifiche riportate di seguito e controllare la loro conformita sia
con i dati presenti in questo paragrafo, sia con i dati tecnici del capitolo
“Caratteristiche tecniche del prodotto”.

e Verificare che I'anta del cancello abbia dimensioni € peso rientranti nei
seguenti limiti:

lunghezza massima 7 m

peso massimo 500 kg

e Vefriifcare le misure dell'ingombro totale del motoriduttore facendo rife-
rimento alla fig. 1. Nota — Queste misure servono anche come riferimento
per calcolare lo spazio che occupera lo scavo di fondazione per il passag-
gio delle canaline dei cavi elettrici.

e Verificare che nella zona stabilita per il fissaggio del motoriduttore ci sia lo
spazio sufficiente per collocarlo.

e \erificare sull’anta del cancello che nei punti dove ¢ previsto il fissaggio
della cremagliera ci sia una superfice idonea e solida.

Attenzione! - Se il risultato di queste verifiche non &€ conforme a
quanto prescritto, il presente modello non puo essere usato per
automatizzare il vostro cancello.

3.4 - Lavori preliminari di predisposizione

La fig. 2 mostra un esempio di impianto di automatizzazione realizzato
con i componenti Nice. Questi componenti sono posizionati secondo 1o
schema tipico e usuale.

Facendo riferimento alla fig. 2, stabilire la posizione approssimativa in cui
verra installato ciascun componente previsto nell'impianto.

Avvertenza - | dispositivi di comando di tipo “fisso” devono essere posi-
zionati in vista del cancello ma lontano dalle sue parti mobili.

Il motoriduttore & impostato in fabbrica per essere installato alla destra del
cancello. ATTENZIONE! - Se si € costretti ad installare il motoridut-
tore alla sinistra del cancello fare riferimento alle istruzioni riporta-
te nel capitolo 4 (paragrafo 4.1 - punto 07).

Componenti utili per realizzare un impianto completo (fig. 2):

1 - motoriduttore elettromeccanico

2 - coppia di fotocellule

3 - selettore a chiave o tastiera digitale

4 - segnalatore lampeggiante con antenna incorporata
5 - staffe di finecorsa
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6 - cremagliera
7 - colonne per fotocellule

Prima di iniziare I'installazione del prodotto, assicurarsi di avere a
disposizione tutti gli attrezzi e i materiali necessari per effettuare il lavoro.
Inoltre, verificare che questi siano in buone condizioni e conformi a quanto
previsto dalle normative locali sulla sicurezza.

Effettuare i lavori di scavo delle tracce per i tubi dei cavi elettrici o, in alter-
nativa, i lavori di posa di canaline esterne; quindi, il fissaggio nel calce-
struzzo dei suddetti tubi e tutte le altre preparazioni, utili a predisporre
I’ambiente alle successive operazioni di installazione.

In particolare, per effettuare lo scavo della piazzola per I’ancorag-

gio del motoriduttore al terreno, procedere nel modo seguente:

01. Eseguire lo scavo di fondazione nella posizione in cui verra fissato il
motoriduttore (fig. 3). Nota — Le dimensioni dello scavo devono esse-
re uguali 0 maggiori delle misure della piastra di fondazione.

02. Predisporre le canaline per il passaggio dei cavi elettrici.

ATTENZIONE! - In generale, posizionare le estremita dei tubi per

il passaggio dei cavi elettrici in prossimita dei punti in cui & stato

previsto il fissaggio dei vari dispositivi.

Nota: | tubi hanno lo scopo di proteggere i cavi elettrici ed evitare rotture

accidentali, ad esempio in caso di urti.

Per preparare i cavi elettrici necessari al vostro impianto, fare riferimento alla
fig. 11-11a e alla “Tabella 1 - Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici’.

Tabella 1: Caratteristiche tecniche dei cavi elettrici

Collegamento Tipo di cavo Lunghezza massima

consentita
A: Cavo ALIMENTAZIONE|cavo 3 x 1,5 mm? 30 m (nota 1)
B: Cavo LAMPEGGIANTE [cavo 2 x 0,5 mm? 30m
con antenna cavo schermato 20m
tipo RG58 (consigliato minore di 5m)
C: Cavo FOTOCELLULE |cavo 2 x 0,5 mm? (TX) [30 m

cavo 4 x 0,25 mm? (RX)| 30 m
30m

D: Cavo SELETTORE
A CHIAVE o TASTIERA
DIGITALE

cavi 4 x 0,25 mm?

Nota generale: i cavi necessari alla realizzazione dell'impianto (non pre-
senti nella confezione) possono variare in base alla quantita e alla tipologia
dei componenti previsti nell'impianto.

Nota 1: se serve una lunghezza maggiore, & possibile utilizzare un cavo di
diametro 3 x 2,5 mm?; in questo caso, & neccessaria una messa a terra di
sicurezza in prossimita dell’automazione.

ATTENZIONE! - | cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di
ambiente in cui avviene l'installazione; ad esempio, per ambienti
interni, si consiglia di usare cavi di tipo HO3VV-F e, per ambienti
esterni, si consiglia di usare cavi di tipo HO7RN-F.

3.5 - Installare i componenti dell’automazione
AVVERTENZE

¢ Un’installazione errata puo causare gravi ferite alla persona che
esegue il lavoro e alle persone che useranno I'impianto.

* Prima di iniziare ’'assemblaggio dell’automazione, fare le verifi-
che preliminari descritte nei paragrafi “3.2 - Idoneita dell’ambiente
e del cancello da automatizzare” e “3.3 - Limiti d’impiego del pro-
dotto”.

¢ Prevedere una o pill guaine per il passaggio dei cavi elettrici.

Fissaggio della piastra di fondazione

IMPORTANTE! - Se il peso del cancello supera i 200 kg oppure

viene utilizzato in condizioni non adeguate, &€ obbligatorio fissare

la piastra di fondazione immergendola completamente nel calces-

truzzo.

Per fissare la piastra di fondazione a terra & possibile operare in due modi:

a) se il basamento in calcestruzzo & gia esistente: € sufficiente adagiare la

piastra sul basamento, nella posizione corretta, e fissarla utilizzando delle

viti per calcestruzzo (fig. 4).

b) se il basamento in calcestruzzo non esiste: occorre fissare la piastra nel

calcestruzzo mediante le 2 zanche presenti sulla piastra (fig. 5). Per fissare

la piastra procedere nel modo seguente:

01. effettuare la colata di calcestruzzo nello scavo facendo fuoriuscire i
tubi per i cavi elettrici;

02. mentre il calcestruzzo € ancora liquido, immergervi la piastra di fon-
dazione, lasciando che quest’ultima fuoriesca dal calcestruzzo quan-
to il suo spessore.




Installazione del motoriduttore

01. Togliere il coperchio al motoriduttore svitando con un cacciavite le
viti poste ai lati (fig. 6). Nota — Si consiglia di lasciare il motoriduttore
senza coperchio fino a quando saranno terminate le fasi di installazi-
One e programmazione.

02. Adagiare il motoriduttore sulla piastra di fondazione e, fissarlo con le
apposite viti a brugola, in dotazione (fig. 7).

03. Sbloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento al
paragrafo “Bloccare o Sbloccare manualmente il motoriduttore” del
“Manuale d’uso”).

04. Portare manualmente I'anta del cancello in posizione di massima
Apertura e, posizionare il primo tratto di cremagliera sopra il pignone
del motoriduttore (fig. 8). Importante:- la lunghezza totale della
cremagliera deve essere uguale alla lunghezza dell’anta del vostro
cancello; - la distanza tra il pignone e la cremagliera deve essere
di circa 1-2 mm, per evitare che il peso dell’anta possa gravare sul
motoriduttore.

05. A questo punto, fissare la cremagliera sull’anta (fare riferimento al
manuale istruzioni della cremagliera).

06. Far scorrere manualmente 'anta per fissare gli altri pezzi della crem-
agiera: usare come punto di riferimento il pignone e utilizzare una liv-
ella per posizionare ogni tratto di cremagliera in modo orizzontale e
perfettamente allineato con I'estremita che € appoggiata al pignone.
Nota - Per fissare prowvisoriamente i pezzi di cremagliera all'anta, &
possibile utilizzare delle morse come mostrato in fig. 9.

Avvertenza — Nel caso in cui la regolazione consentita dalla crema-
gliera non sia sufficiente, € possibile regolare il motoriduttore in altez-
za, agendo sulle 2 viti a brugola.

07. La cremagliera non deve sporgere rispetto all’anta del cancello, quin-
di, se necessario tagliare la parte eccedente di quest’ultima.

08. Effettuare manualmente alcune Aperture e Chiusure, dell’anta del
cancello, per verificare che la cremagliera scorra sul pignone in modo
regolare per tutta la sua lunghezza. Inoltre, verificare che la distanza
tra il pignone e la cremagliera deve essere di circa 1-2 mm.

09. A gquesto punto, bloccare energicamente le 2 viti a brugola.

10. Posizionare, approssimativamente, le due staffe di finecorsa sulla
cremagliera (fig. 10) ed agendo manualmente sul cancello, procedere
al fissaggio definitivo.

11. Fissare le staffe di finecorsa, procedendo nel modo seguente:

a) portare manualmente I'anta in posizione di Apertura, lasciando
almeno una distanza di 2-3 cm dall’arresto meccanico.

b) far scorrere la staffa di finecorsa sulla cremagliera, nel senso
dell’Apertura, fino a quando interviene il finecorsa. Quindi, far avan-
zare la staffa di almeno 2 cm e, di seguito bloccarla alla cremagliera
con i grani in dotazione.

c) eseguire la stessa operazione per fissare il finecorsa di Chiusura.

12. Infine, bloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento
al capitolo “Bloccare o Sbloccare manualmente il motoriduttore”).

4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

A questo punto, dopo aver installato il motoriduttore e i dispositivi di
comando (selettore a chiave o pulsantiere) e di sicurezza (arresto di
emergenza, fotocellule, costole sensibili, lampeggiante), & possibile ese-
guire i collegamenti elettrici facendo riferimento ai paragrafi successivi e
all’esempio di fig. 11-11a.

La Centrale di comando presenta una serie di funzioni selezionabili tra-
mite dei Dip-Switch (mini selettori) e delle regolazioni effettuabili tramite dei
Trimmer (fig. 12).

| Led degli ingressi (fig. 12) segnalano lo stato di funzionamento dei com-
ponenti dell’automazione; invece, il Led “OK” (fig. 12), segnala il corretto
funzionamento della Centrale stessa. Inotre, la Centrale incorpora un ricev-
itore radio multicodice.

Componenti della Centrale (fig. 12):

a - Morsettiera per antenna

b - Dip-Switch di selezione funzioni

¢ - Pulsante Radio

d - Trimmer di regolazione Tempo Lavoro (TL)

e - Trimmer di regolazione Tempo Pausa (TP)

f - Morsettiera Ingressi / Uscite di comando

g - Connettore ingresso dei finecorsa

h - Morsettiera uscita lampeggiante / Luce di Cortesia
i - Connettore Condensatore

| - Connettore uscita alimentazione motore
m - Morsettiera di alimentazione

n - Led segnalazione radio

o - Fusibile di bassa tensione (315 mA F)
p -Trimmer di regolazione della forza (F)

q - Led “OK”

r - Trasformatore

s - Fusibile di linea (5A F)

ATTENZIONE!
- Per evitare le situazioni di pericolo, durante le operazioni di colle-
gamento, la Centrale di comando non deve essere alimentata.
- Un collegamento errato puo provocare guasti o situazioni di peri-
colo; quindi, rispettare scrupolosamente i collegamenti indicati.
- Esistono delle normative precise da rispettare rigorosamente, sia
riguardanti la sicurezza degli impianti elettrici sia riguardanti i can-
celli automatici.

Effettuare i collegamenti necessari, facendo riferimento allo schema
mostrato in fig. 12 e al paragrafo “Descrizione dei collegamenti elettrici”.
Per una corretta sicurezza elettrica e un buon funzionamento
dell’automazione & necessario effettuare il collegamento a terra nel
morsetto indicato in fig. 12.

Descrizione dei collegamenti elettrici

Di seguito sono descritti i possibili collegamenti della Centrale di comando
per i dispositivi di comando e di sicurezza:

Morsetti Funzione Descrizione

1-2-3 Alimentazione Linea di alimentazione da rete

4-5 Lampeggiante Uscita per collegamento del lampeggiante
a tensione di rete (Max. 40 W)

8-9 24 Vac Alimentazione servizi 24 Vac +/- 25%
(Max. 150 mA)

9 Comune Comune per tutti gli ingressi

10 Alt Ingresso con funzione di “Alt”
(Stop e breve inversione)

11 Foto Ingresso per dispositivi di sicurezza

12 Passo-Passo Ingresso per movimento ciclico (PP)
(“Apre” — “Stop” — “Chiude” - “Stop”)

9-[ 1 Antenna + Ingresso per antenna ricevitore radio

2 Antenna massa | Ingresso per antenna ricevitore radio
Avvertenze:

— Gli ingressi dei contatti di tipo NC (Normalmente Chiuso), se non ven-
gono utilizzati devono essere “ponticellati” e, se sono piu di uno devono
essere messi in SERIE tra di loro;

— Gliingressi dei contatti di tipo NA (Normalmente Aperto) se non vengono
utilizzati devono essere lasciati liberie, se sono piu di uno devono essere
messi in PARALLELO tra di loro.

— | contatti, devono essere assolutamente di tipo meccanico e svincolati
da qualsiasi potenziale, non sono ammessi collegamenti a stadi tipo quelli
definiti “PNP”, “NPN”, “Open Collector” ecc. ecc.

Per effettuare il collegamento del cavo di alimentazione, procedere come
mostrato nella fig. 13. Il cavo di alimentazione deve essere ferma-
to dall’apposito pressacavo, come mostrato al punto 13-3. Nota
- Alcuni modelli di Centrali di comando potrebbero essere sprowvisti del
coperchio trasparente.

4.1 - Prima accensione e verifica dei collegamenti

ATTENZIONE! - Tutte le operazioni successive descritte nel manua-
le, saranno effettuate su circuiti elettrici sotto tensione e le manovre
potranno risultare pericolose! Quindi, operare con attenzione.

01. Alimentare la Centrale di comando e verificare che tra i morsetti 8-9 vi
siano circa 24 Vac.

02. Verificare che il Led “OK”, dopo aver emesso qualche lampeggio
veloce, emetta dei lampeggi con cadenza regolare.

03. A questo punto, verificare che i Led relativi agli ingressi con contatti NC
siano accesi (= tutte le sicurezze attive) e, che i Led relativi ad ingressi
NA siano spenti (= nessun comando presente).

Se questo non avviene, occorre controllare i vari collegamenti e la fun-
zionalita dei vari dispositivi. L'ingresso di “Alt” interviene disattivando
sia il finecorsa di Apertura (FCA) sia il finecorsa di Chiusura (FCC).

04. Verificare il collegamento dei finecorsa: muovere la leva del finecorsa
e verificare che il relativo finecorsa intervenga spegnendo il Led cor-
rispondente sulla Centrale.

05. Sbloccare il motoriduttore e portare I'anta del cancello a meta della
sua corsa e, poi bloccare il motoriduttore. In questo modo, I'anta del
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cancello ¢ libera sia per eseguire I’Apertura sia la Chiusura.

06. Verificare se il movimento dell’anta avviene nella direzione corretta risp-
etto a quello segnalato dalla Centrale. Importante — Eseguire ques-
ta verifica é obbligatorio. Se la direzione dell’anta non é cor-
retta rispetto alla segnalazione della Centrale, Pautomatismo
potrebbe in apparenza funzionare regolarmente (il ciclo “Apre”
e simile al ciclo “Chiude”), ma in realta i dispositivi di sicurezza
potrebbero essere ignorati durante I’esecuzione della manovra
di Chiusura. In questo caso, i dispositivi di sicurezza interver-
rebbero solo durante la manovra di Apertura provocando cosi,
una richiusura contro 'ostacolo, con effetti disastrosi!

07. Verificare che il senso di rotazione del motore sia corretto: inviare
un breve impulso sull’ingresso PP, la Centrale come prima manovra
esegue sempre I'’Apertura; quindi, & sufficiente verificare che anche il
motore si muova nel senso dell’ Apertura.

Se questo non avviene, procedere nel modo seguente:

a) togliere I'alimentazione alla Centrale di comando;

b) ruotare di 180° il connettore di alimentazione del motore (I - fig. 12)
e quello dei finecorsa (g - fig. 12);

c) a questo punto, dare alimentazione alla Centrale e ripetere la verifica
del punto 07.

Il Led “OK” presente sulla Centrale (fig. 12), serve per segnalare lo stato di
funzionamento di quest’ultima:

- 1 lampeggio regolare con cadenza di 1 secondo = indica che il micropro-
cessore interno ¢ attivo ed & pronto per ricevere i comandi.

- 1 doppio lampeggio veloce = indica quando il microprocessore rileva una
variazione dello stato di funzionamento di un ingresso (sia di un ingresso
di comando sia del Dip-Switch delle funzioni); questo avviene anche se la
variazione rilevata non provoca effetti immediati.

- 1 lampeggio molto veloce della durata di 3 secondi = indica che la Cen-
trale € stata alimentata e che sta eseguendo un test per verificare lo stato
di funzionamento.

- 1 lampeggio con cadenza irregolare = indica che il test di verifica non e
andato a buon fine e che quindi, & presente un guasto.

5 REGOLAZIONE DEI PARAMETRI

E possibile regolare i parametri di funzionamento della Centrale di coman-
do utilizzando i “Trimmer” (fig. 12) presenti su quest’ultima.

* Tempo Lavoro (TL): nella modalita di funzionamento “Semiautomatico”
questo parametro, regola la durata massima della manovra di Apertura
o di Chiusura. Per regolare questo parametro, procedere nel modo seg-
uente: a) selezionare la modalita di funzionamento “Semiautomatico” e
posizionare il Dip-Switch 1 su “ON”; b) posizionare il “Trimmer TL” a meta
corsa; ¢) eseguire un ciclo completo di Apertura e di Chiusura e, verificare
che la durata massima impostata, della manovra di Apertura o di Chiusura,
sia sufficiente e, che rimanga un margine di 2 o 3 secondi; se necessario
regolare nuovamente il “Trimmer TL” con il valore massimo. Nel caso in
cui, questo tempo di durata non sia ancora sufficiente, occorre tagliare il
ponticello TLM posizionato vicino al Trimmer TL (fig. 12), in modo tale da
ottenere un “Tempo Lavoro Maggiorato” (TLM).

Se si vuole utilizzare la funzione di rallentamento, occorre regolare il Trim-
mer in modo tale che la fase di rallentamento inizi a 50-70 cm prima
dell’intervento dei finecorsa. Un’eventuale modifica di questo parametro,
sara visibile durante I'esecuzione della prima manovra di Apertura, coman-
data dopo aver effettuato la modifica.

e Tempo Pausa (TP): nella modalita di funzionamento “Automatico” ques-
to parametro, regola il tempo che intercorre tra il termine della manovra di
Apertura e I'inizio della manovra di Chiusura. Per regolare questo para-
metro, procedere nel modo seguente: a) selezionare la modalita di funzi-
onamento “Automatico” posizionando il Dip-Switch 2 su “ON”; b) regolare
il “Trimmer TP” a piacere; ¢) per verificare se il tempo impostato & corretto,
eseguire una manovra di Apertura completa e, controllare il tempo che
trascorre prima dell’inizio della manovra di Chiusura.

e Forza (F): Attenzione — La regolazione di questo parametro pud
incidere notevolmente sul grado di sicurezza dell’automazione, occorre
quindi, porre particolare attenzione durante questa operazione.

Per regolare questo parametro occorre procedere per tentativi: & neces-
sario misurare la forza applicata dall’anta del cancello durante I'esecuzione
di una manovra e, confrontarla con i valori previsti dalle normative vigenti
sul territorio.

Modalita di funzionamento

Passo Passo (PP): questa modalita, utilizzata in modo manuale (a
uomo presente), attiva alternativamente la manovra di Apertura e di Chi-
usura €, quando il comando termina la manovra in atto si arresta.
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La manovra si arresta, sia in Apertura sia in Chiusura, anche quando inter-
vengono i finecorsa; inoltre, in Chiusura, il movimento si arresta anche se
non ¢ presente il consenso dei dispositivi di sicurezza “Foto”. Invece, se
interviene I"*ALT”, sia in Apertura che in Chiusura, la manovra si arresta
immediatamente e, si attiva una breve inversione.

Quando la manovra si arresta, € necessario terminare I'invio del comando
prima di inviarne uno nuovo.

Invece, utilizzando la modalita “Passo Passo” in uno dei modi automatici
(“Semiautomatico”, “Automatico” o “Chiude Sempre”) I'invio di un
comando fa attivare alternativamente la manovra di Apertura e di Chiusu-
ra e, un secondo invio di comando attiva lo “Stop”. Invece, se interviene
'“ALT”, sia in Apertura che in Chiusura, la manovra si arresta immediata-
mente e, si attiva una breve inversione.

Nel caso in cui si utilizzi il modo di funzionamento automatico, dopo una
manovra di Apertura, ¢’é€ una pausa e, al termine di questa viene eseguita
una manovra di Chiusura.

Se durante la pausa intervengono i dispositivi di sicurezza “Foto”, il tempo-
rizzatore verra ripristinato con un nuovo Tempo Pausa; se invece durante
la pausa interviene I'“Alt”, la funzione di chiusura automatica si annulla e,
si attiva uno “Stop”.

Durante la manovra di Apertura, I'intervento di “Foto” non ha alcun effetto;
mentre, durante la Chiusura provoca un’inversione della manovra, poi una
pausa e, di seguito la Chiusura.

Funzioni programmabili

La Centrale di comando dispone di una serie di microinterruttori che per-
mettono di attivare varie funzioni che rendono I'automazione piu adatta alle
esigenze dell’utilizzatore e piu sicura per le varie condizioni d’utilizzo.

Per attivare o disattivare le funzioni si utilizza il Dip-switch 1 o 2: si attivano
impostandolo su “ON” e, si disattivano impostandolo su “OFF”.

Alcune delle funzioni disponibili sono legate alla sicurezza, quindi & impor-
tante valutare con attenzione quale sia la funzione piu sicura.

| Dip-Switch permettono di selezionare i vari modi di funzionamento e di
programmare le funzioni desiderate, descritte nella Tabella A:

Tabella A

Switch 1-2: | Off-Off | Movimento “Manuale” ciog, a uomo presente
On-Off | Movimento “Semiautomatico”
Off-On | Movimento “Automatico” cioe, chiusura automatica
On-On | Movimento “Automatico” + “Chiude Sempre”
Switch 3: On Funzionamento Condominiale (non disponibile in
modo manuale)
Switch 4: On Prelampeggio
Switch 5: On Richiudi 5 secondi dopo “Foto” se impostato in
“Automatico” o “Chiudi dopo Foto” se impostato in
“Semiautomatico”
Switch 6: On Sicurezza “Foto” anche in Apertura
Switch 7: On Partenza graduale
Switch 8: On Rallentamento
Switch 9: On Freno
Switch 10: On Non in uso

Switch 1-2

Nel modo di funzionamento “Manuale” la manovra viene eseguita solo
fino a quando il comando ¢ attivo (tasto premuto del trasmettitore a uomo
presente).

Nel modo di funzionamento “Semiautomatico” un invio di comando fa
eseguire la manovra completa fino allo scadere del “Tempo Lavoro” o fino
al raggiungimento del finecorsa.

Nel modo di funzionamento “Automatico”, dopo una manovra di Apertu-
ra, C’'€ una pausa e, al termine di questa viene eseguita automaticamente
una manovra di Chiusura.

La funzione “Chiude Sempre” interviene in seguito ad un black-out elettri-
co; se, al ritorno dell’alimentazione, la Centrale rileva I'anta del cancello in
posizione di Apertura, avvia automaticamente una manovra di Chiusura
preceduta da 5 secondi di prelampeggio.

Switch 3

Nel modo di funzionamento “Condominiale”, quando viene inviato un
comando “Passo Passo” e inizia una manovra di Apertura, questa non pud
essere interrotta da nessun altro invio di comando “Passo-Passo” oppure
“Apre” via radio fino alla fine della manovra stessa.

Invece, nella manovra di Chiusura, 'invio di un nuovo comando “Passo
Passo” provoca I'arresto e I'inversione della manovra stessa.

Switch 4

Quando viene inviato un comando si attiva prima il lampeggiante e, dopo
5 secondi (2 secondi se impostato in modo di funzionamento “Manuale”)
inizia la manovra.



Switch 5

Questa funzione, se impostata in modo di funzionamento “Automatico”
permette di mantenere 'anta del cancello aperta solo per il tempo neces-
sario al transito di mezzi o persone; infatti, al termine dell’intervento dei
dispositivi di sicurezza “Foto”, la manovra si arresta e, dopo 5 secondi
inizia automaticamente una manovra di Chiusura.

Invece, se la funzione € impostata in modo “Semiautomatico”, quando
intervengono i dispositivi di sicurezza “Foto”, durante la manovra di Chi-
usura si attiva la Chiusura automatica con la durata del “Tempo Pausa”
programmato.

Switch 6

Solitamente la funzione di sicurezza “Foto” & attiva solo per la manovra
di Chiusura, se il Dip-Switch 6 viene impostato su “ON”, I'intervento del
dispositivo di sicurezza provoca una interruzione della manovra anche in
Apertura. Invece, se € imostato il modo di funzionamento “Semiautomati-
co” o “Automatico”, la ripresa della manovra di Apertura iniziera subito
dopo il disimpegno dei dispositivi di sicurezza.

Switch 7

Impostando questa funzione, I'inizio della manovra avverra in modo
graduale; in questo modo € possibile evitare scossoni indesiderati
dell’automazione.

Switch 8

Il rallentamento, consiste in una riduzione della velocita al 30% della veloc-
ita nominale; questo riduce la forza d’impatto dell’anta del cancello al ter-
mine di una manovra.

Quando questa funzione viene attivata, & necessario regolare il “Tempo
Lavoro (TL)” in quanto, I'inizio della fase di rallentamento ¢ legata al tempo
lavoro impostato. Quindi, occorre regolare il TL affinché la fase di rallenta-
mento inizi circa 50-70 cm prima dell'intervento dei finecorsa.

La funzione di rallentamento oltre a diminuire la velocita dell’automazione
riduce del 70% la coppia del motore. ATTENZIONE - Nelle automazioni
che richiedono un valore elevato della coppia del motore, questa funzione
di rallentamento potrebbe provocare I'arresto immediato del motore.

Switch 9
Impostando questa funzione, al termine di una manovra viene eseguita
una procedura di freno al motore; inizialmente moderata, poi piu pesante
in modo tale da fermare velocemente I'anta del cancello, senza provocare
SCOSSONi.

Switch 10
Non in uso.

6 PROGRAMMAZIONE DEL RICEVITORE RADIO

¢ Installazione di un’antenna esterna

Se I'antenna in dotazione viene a trovarsi in posizione sfavorevole e il seg-
nale radio risulta debole, per migliorare la ricezione € consigliabile sostituire
questa installando un’antenna esterna (mod. ABF o ABFKIT). La nuova
antenna deve essere posizionata piu in alto possibile e al di sopra di even-
tuali strutture metalliche o di cemento armato presenti nella zona.

¢ Collegamento alla Centrale

Per il collegamento del ricevitore alla Centrale, utilizzare un cavo coassiale
con impedenza di 50 ohm (ad esempio, il cavo RG58 a bassa perdita).
Attenzione! — Per ridurre la dispersione del segnale, utilizzare un cavo
corto (non deve superare i 10 m).

Avvertenze alla programmazione

® | e operazioni di programmazione presenti in questo capitolo richiedono
I'utilizzo del tasto “c” e del Led “n” (fig. 12) presente sul ricevitore. Il Led,
indica lo stato delle operazioni in corso emettendo un determinato numero
di lampeggi e con una durata specifica. Nella “Tabella C” sono descritti i
significati dei lampeggi.

¢ Sj consiglia di leggere prima le procedure e di eseguire dopo le opera-
zioni, effettuando i passaggi di ciascuna procedura in modo consecutivo.

ATTENZIONE! - Prima di memorizzare un trasmettitore, leggere
attentamente il testo che segue.

Il ricevitore pud memorizzare solo i trasmettitori appartenenti ad una delle
seguenti 3 famiglie di codifica:

- famiglia formata dalle codifiche “O-Code”, “FIoR” e “TTS”;

- famiglia formata dalla codifica “Flo”;

- famiglia formata dalla codifica “Smilo”.

Nota — Nel ricevitore, ogni codifica permette di sfruttare solo le funzionalita
tipiche di quella codifica stessa

Attenzione! - La famiglia di codifica alla quale appartiene il primo
trasmettitore memorizzato nel ricevitore, definisce anche la fami-
glia alla quale dovranno appartenere i successivi trasmettitori da
memorizzare.

Per modificare la famiglia di codifica presente nel ricevitore, &€ necessario
eseguire la procedura di “Cancellazione totale della memoria del ricevi-
tore”.

Per verificare se nel ricevitore sono gia memorizzati dei trasmettitori e la
famiglia di codifica alla quale essi appartengono, procedere nel modo seg-
uente:

01. Togliere I'alimentazione elettrica al ricevitore.

02. Ridare 'alimentazione elettrica al ricevitore e, contare il numero dei
lampeggi di colore verde che emette il Led del ricevitore.

03. Infine, confrontare il numero dei lampeggi appena contati, con la
seguente tabella:
—1 lampeggio = codifica Flo
— 2 lampeggi = codifica O-Code / FloR / TTS
— 3 lampeggi = codifica Smilo
— 5 lampeggi = nessun trasmettitore inserito

Attenzione! — Prima di iniziare la procedura di memorizzazione di un
trasmettitore, leggere attentamente tutte le modalita di memorizzazione
descritte di seguito per valutare quale risulta piu adeguata.

6.1 - Modalita di memorizzazione di un trasmettitore:
“Modo I” e “Modo II”

In generale, 'abbinamento tra questi comandi e i tasti di un trasmettitore
puo essere fatto in due modalita diverse:

* Modo I: questa modalita permette di memorizzare nel ricevitore, in una
sola volta, tutti i tasti del trasmettitore oppure un solo gruppo di essi (solo nei
trasmettitori che posseggono piu codici d’identita, come ad esempio il mod-
ello ON9). Con questa modalita i tasti del trasmettitore vengono abbinati
automaticamente ai comandi prestabiliti nella Centrale di comando.

* Modo II: questa modalita permette di memorizzare nel ricevitore, un
singolo tasto del trasmettitore. E possibile scegliere quale comando pro-
grammare tra quelli disponibili nella Centrale di comando (massimo 4).

Procedura di memorizzazione in “Modo I”
Avvertenza — Questa procedura memorizza contemporaneamente tutti i
tasti del trasmettitore o un solo gruppo di essi.

01. Premere e mantenere premuto il tasto sul ricevitore fino a quando si
accende il Led verde sul ricevitore. Quindi, rilasciare il tasto.

02. Entro 10 secondi, sul trasmettitore da memorizzare, pemere e man-
tenere premuto un tasto qualsiasi fino a quando il Led sul ricevi-
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tore emette il primo dei 3 lampeggi di colore verde che segnalano
I'avvenuta memorizzazione.
Nota - Al termine dei 3 lampeggi, sono disponibili altri 10 secondi per
memorizzare altri trasmettitori.

Procedura di memorizzazione in “Modo II”

Avvertenza — Questa procedura memorizza un singolo tasto del trasmet-
titore. Quindi, & necessario ripetere la procedura di programmazione per
ogni tasto del trasmettitore che si desidera memorizzare

01. Consultare la “Tabella dei comandi” per scegliere i comandi dis-
ponibili; scegliere il comando che si desidera assegnare al tasto del
trasmettitore da memorizzare e infine, annotare il numero corrispon-
dente al comando.

02. Sul ricevitore, premere il tasto un numero di volte pari al numero del
comando, annotato prima; il Led del ricevitore emette lo stesso nume-
ro di lampeggi ripetuti.

03. (sul trasmettitore, entro 10 secondi) Mantenere premuto il tasto pres-
celto per la memorizzazione, fino a quando il Led del ricevitore emette
il primo dei 3 lampeggi (= memorizzazione avvenuta).

Nota — Dopo i tre lampeggi, sono disponibili altri 10 secondi per memo-

rizzare lo stesso comando su altri tasti dello stesso trasmettitore o di un

nuovo trasmettitore.

Tabella dei comandi

uscita 1 = PASSO PASSO
uscita2 = ALT

uscita 3 = APRE

uscita 4 = CHIUDE

6.2 - Memorizzazione di un nuovo trasmettitore
usando la procedura ‘in vicinanza del ricevitore’
[& necessario disporre di un trasmettitore gia memorizzato]

E possibile memorizzare un NUOVO trasmettitore nella memoria del rice-
vitore senza agire direttamente sul tasto di questo ricevitore, ma operan-
do semplicemente nel suo raggio di ricezione. Per attuare la procedura &
necessario avere a disposizione un VECCHIO trasmettitore, gia memoriz-
zato (in “Modo I” 0 in “Modo II") e funzionante. La procedura consentira
al NUOVO trasmettitore di ricevere le stesse impostazioni di quello VEC-
CHIO.

Avvertenze:
¢ La procedura deve essere eseguita operando nel raggio di rice-
zione del ricevitore (10-20 m dal ricevitore).
* Ripetere tutta la procedura per ogni trasmettitore che si desidera
memorizzare.
E possibile utilizzare una delle seguenti procedure, in base alle proprie pre-
ferenze:

Procedura standard

01. Sul NUOVO trasmettitore, mantenere premuto per almeno 5 secondii il
tasto... (nota 1) e poi rilasciarlo.

02. Sul VECCHIO trasmettitore, premere 3 volte il tasto... (nota 2) e poi
rilasciarlo.

03. Sul NUOVO trasmettitore, premere 1 volta lo stesso tasto premuto al
punto 01 e poi rilasciarlo.

Procedura alternativa

01. Sul NUOVO trasmettitore, mantenere premuto per almeno 3 secondi il
tasto... (nota 1) e poi rilasciarlo.

02. Sul VECCHIO trasmettitore, mantenere premuto per aimeno 3 secondi
il tasto... (nota 2) e poi rilasciarlo.

03. Sul NUOVO trasmettitore, mantenere premuto per almeno 3 secondi
lo stesso tasto premuto al punto 01 e poi rilasciarlo.

04. Sul VECCHIO trasmettitore, mantenere premuto per almeno 3 secon-
di lo stesso tasto premuto al punto 02, fino a quando il Led verde L1
del ricevitore emette 3 lampeggi, che segnalano I’avvenuta memoriz-
zazione.

Nota 1 — Premere un tasto qualsiasi, se il VECCHIO trasmettitore € memo-

rizzato in “Modo I” oppure premere il tasto che si desidera memorizzare se

il VECCHIO trasmettitore & memorizzato in “Modo II”.

Nota 2 — Premere un tasto qualsiasi, se questo trasmettitore &€ memoriz-

zato in “Modo I” oppure premere il tasto con il comando che si desidera

trasferire se questo trasmettitore € memorizzato in “Modo II”.

6.3 - Cancellazione totale della memoria del ricevitore

Per cancellare nella memoria del ricevitore tutti i trasmettitori memorizzati
0, in alternativa, tutti i dati presenti, procedere nel modo seguente:

01. Premere e mantenere premuto a lungo il tasto del ricevitore fino a
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quando si accende il Led verde e, osservare le variazioni di stato di
quest’ultimo:

— dopo circa 4 secondi, si accende il Led verde;

— di seguito, dopo circa 4 secondi, si spegne il Led verde;

—infine, dopo circa 4 secondi, il Led verde inizia a lampeggiare.

02. A questo punto, per cancellare tutti i trasmettitori rilasciare il tasto
esattamente durante il 3° lampeggio del Led verde; oppure, per
cancellare tutta la memoria del ricevitore (comprese le configurazioni e
la famiglia di codifica dei trasmettitori) rilasciare il tasto esattamente
durante il 5° lampeggio del Led verde.

7 COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

ATTENZIONE! - Le operazioni descritte in questo capitolo devono
essere eseguite esclusivamente da personale qualificato ed esper-
to, rispettando le istruzioni del manuale, le leggi e le normative di
sicurezza vigenti sul territorio.

Questa & la fase pit importante nella realizzazione dell’automazione, al fine
di garantire la massima sicurezza dell'impianto. La procedura di collaudo
descritta puo essere usata anche per verificare periodicamente i dispositivi
che compongono I'automazione.

Le fasi del collaudo e della messa in servizio dell’automazione devono
essere eseguite da personale qualificato ed esperto che dovra farsi carico
di stabilire le prove necessarie a verificare le soluzioni adottate nei confronti
dei rischi presenti, e di verificare il rispetto di quanto previsto da leggi,
normative e regolamenti: in particolare, di tutti i requisiti della norma EN
12445 che stabilisce i metodi di prova per la verifica degli automatismi per
cancelli.

7.1 - Collaudo dell’automazione

Ogni singolo componente dell’automazione, ad esempio bordi sensibili,
fotocellule, arresto di emergenza, ecc. richiede una specifica fase di col-
laudo; per questi dispositivi si devono eseguire le procedure riportate nei
rispettivi manuali istruzioni.

Per il collaudo procedere nel modo seguente:

1 Verificare che sia stato rispettato rigorosamente quanto previsto nel
capitolo “AVVERTENZE E PRECAUZIONI GENERALI PER LA SICUREZ-
ZA” in materia di sicurezza;

2 Sbloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento al para-
grafo “Bloccare o Sbloccare manualmente il motoriduttore” del “Manua-
le d’'uso”);

3 Verificare che sia possibile muovere manualmente I'anta del cancello sia
in Apertura sia in Chiusura;

4 Bloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento al capi-
tolo “Bloccare o Sbloccare manualmente il motoriduttore”);

5 Utilizzando i dispositivi di comando o di arresto presenti nell’automa-
zione (selettore a chiave, pulsanti di comando, trasmettitori, ecc.), effet-
tuare delle prove di chiusura e apertura del cancello, accertando se |l
movimento dell’anta corrisponde a quanto previsto. Conviene eseguire
diverse prove al fine di valutare la scorrevolezza del cancello e accertare
eventuali difetti di montaggio, di regolazione, nonché la presenza di par-
ticolari punti d’attrito;

6 Verificare uno ad uno il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di
sicurezza presenti nell'impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.) €, verifi-
care che il comportamento dell’automazione corrisponda a quanto pre-
visto. Ogni volta che un dispositivo di sicurezza interviene, sulla Centra-
le, il Led “OK” deve eseguire 2 lampeggi piu veloci, come conferma che
la Centrale riconosce I'evento;

7 Eseguire la misura della forza d’impatto secondo quanto previsto dalla
norma EN 12445. Se il controllo della “forza motore” viene usato dalla
Centrale come ausilio al sistema per la riduzione della forza di impatto,
provare a regolare le funzioni che offrono parametri migliori;

8 Fissare in modo permanente, in una zona adiacente all’automazione, una
etichetta che descrive come sbloccare manualmente il motoriduttore.

7.2 - Messa in servizio dell’automazione

La messa in servizio puo avvenire solo dopo aver eseguito con esito
positivo tutte le fasi di collaudo. Non & consentita la messa in servizio
parziale o in situazioni “provvisorie”.

1 Realizzare e conservare per aimeno 10 anni, il fascicolo tecnico dell’au-
tomazione che dovra comprendere i seguenti documenti: un disegno
complessivo dell’automazione, lo schema dei collegamenti elettrici
effettuati, I'analisi dei rischi presenti e le relative soluzioni adottate, la
dichiarazione di conformita del fabbricante di tutti i dispositivi utilizzati, la
dichiarazione di conformita compilata dall’installatore, copia del manuale



d’istruzioni per I'uso e il piano di manutenzione dell’automazione;

2 Apporre sul cancello una targhetta contenente almeno i seguenti dati:
tipo di automazione, nome e indirizzo del costruttore (responsabile della
“messa in servizio”), numero di matricola, anno di costruzione e marchio
“CE”;

3 Compilare e consegnare al proprietario dell’automazione la dichia-
razione di conformita; a tale scopo deve essere compilato il modulo
“Dichiarazione CE di conformita”;

4 Compilare e consegnare al proprietario dell’automazione il modulo
“Manuale per I'uso’;

5 Compilare e consegnare al proprietario dell’automazione il modulo “Pia-
no di manutenzione”, che raccoglie le prescrizioni sulla manutenzione
di tutti i dispositivi dell’automazione;

6 Prima di mettere in servizio I'automatismo informare adeguatamente il
proprietario sui pericoli ed i rischi residui ancora presenti.

SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto € parte integrante dell’automazione, e dunque,
deve essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della vita di que-
sto prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da
personale qualificato.

Questo prodotto e costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere
riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o
smaltimento previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa
categoria di prodotto.

Attenzione! — alcune parti del prodotto possono contenere sostanze
inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero provo-
care effetti dannosi sull’ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo
prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta
separata” per lo smaltimento, secondo i metodi previsti dai
regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegna-
re il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di un
nuovo prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere
pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.

INTERVENTI DI MANUTENZIONE PERIODICA

In generale, il presente prodotto non necessita di manutenzioni particolari;
tuttavia, un controllo regolare nel tempo consente di mantenere in effi-
cienza I'impianto e di assicurare il regolare funzionamento dei sistemi di
sicurezza installati

L’automazione ha bisogno di una manutenzione periodica affinché possa
funzionare piu a lungo possibile ed in completa sicurezza. Occorre pianifi-
care la manutenzione dell’automazione con frequenza periodica. E neces-
saria una manutenzione programmata al massimo ogni 6 mesi.

Per eseguire le verifiche di manutenzione, procedere nel modo seguente.

ATTENZIONE! - Prima di eseguire qualsiasi verifica & necessario
scollegare qualsiasi sorgente di alimentazione elettrica.

e Verificare lo stato di deterioramento di tuttii componenti dell’automazione,
con particolare attenzione a fenomeni di erosione o di ossidazione delle
parti strutturali; eventualmente, sostituire le parti che non forniscono suf-
ficienti garanzie.

e Verificare o stato di usura delle parti in movimento: pignone, cremagliera
e tutte le parti che compongono I'anta del cancello; eventualmente, sosti-
tuire la parti usurate.

e Al termine delle verifiche di manutenzione collegare nuovamente
I'alimentazione elettrica ed eseguire tutte le prove e le verifiche previste
nel capitolo 4.

CARATTERISTICHE TECNICHE DEL PRODOTTO

B Alimentazione da rete

230 Vac 50 Hz

H Motore

asincrono monofase

W Tipo di finecorsa

elettromeccanico

B Pot.max assorbita 400 W
B Assorbimento da linea 1.7A
B Condensatore incorporato 12 nF
B Grado di protezione IP 44

H Coppia massima
(corrispondente a forza)

15 Nm (500 N)

H Coppia nominale 8 Nm (270 N)
(corrispondente a forza)

B Velocita nominale 0.18 m/s

B Termoprotezione 140 °C

B Peso massimo anta 500 Kg

B Lunghezza massima anta 7m

B N° massimo cicli ora 9 (anta 7 metri)

B N° massimo cicli consecutivi 5

B Dimensioni 290 x 195 x h 250

H Peso 8 Kg

B Corrente Max servizi 24 V

150 mA (la tensione puo variare
del + 25%)

B Uscita lampeggiante

Per lampeggianti a tensione di
rete, potenza massima 40 W

B Temperatura di esercizio

da -20 °C a +50 °C

H Tempo Lavoro

Regolabile da2.5a > 40 s.,
oppure da<40a>80s.
con TLM

B Tempo Pausa

Regolabile da5 a >80 s.

B Decodifica

“0-Code” / “FIoR” / “TTS”;
oppure Flo”; oppure “Smilo”

B Frequenza ricezione

433.92 MHz

B Sensibilita

migliore di 0,5V

B Temp. di funzionamento

da20°Cab5°C

B Impedenza d’ingresso

52 ohm
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MANUALE D’USO

(da consegnare all’utilizzatore dell’automazione)

IMPORTANTE - Questo foglio d’istruzioni contiene importanti
informazioni riguardanti la sicurezza; & necessario leggere tutte le
istruzioni prima di utilizzare il prodotto. Conservare con cura ques-
to manuale anche per utilizzi futuri.

AVVERTENZE E PRECAUZIONI PER L’USO

E assolutamente vietato toccare parti dell’automazione mentre il
cancello & in movimento!

¢ Prima di usare per la prima volta I'automazione, dedicate qualche minuto
alla lettura del presente manuale per I'uso, consegnatovi da chi ha instal-
lato I'automazione. Inoltre, fatevi spiegare da questo I'origine dei rischi
residuli.

e Conservate il presente manuale per ogni dubbio futuro e consegnatelo
ad un eventuale nuovo proprietario dell’automazione.

e | a vostra automazione € un macchinario che esegue fedelmente i vostri
comandi; un uso incosciente ed improprio puod farlo diventare pericoloso.
Non comandate il movimento dell’automazione se nel suo raggio di azione
si trovano persone, animali o cose.

* Bambini: questo impianto di automazione garantisce un alto gra-
do di sicurezza, impedendo con i suoi sistemi di rilevazione il movi-
mento in presenza di persone o cose. Inoltre, garantisce un’attiva-
zione sempre prevedibile e sicura. In ogni caso, &€ prudente vietare
ai bambini di giocare in prossimita dell’automazione. Per evitare
attivazioni involontarie del’automazione non lasciare i trasmettito-
ri alla loro portata (il trasmettitore non & un gioco!).

e Controllate frequentemente I'automazione alla ricerca di eventuali segni
di usura, danni o sbilanciamento. Sospendere immediatamente 'uso se &
necessaria una manutenzione.

¢ Verificare periodicamente il corretto funzionamento delle fotocellule € far
eseguire aimeno ogni 6 mesi i controlli di manutenzione previsti.

e | e fotocellule non sono un dispositivo di sicurezza ma soltanto un
dispositivo ausiliario alla sicurezza. Queste sono costruite con tecnologia
ad altissima affidabilita ma possono, in situazioni estreme, subire malfun-
zionamenti o addirittura guastarsi. Attenzione! — In certi casi il guasto
potrebbe non essere subito evidente.

E assolutamente vietato transitare mentre il cancello & in movi-
mento!

e Non appena notate qualunque comportamento anomalo da parte
dell’automazione, per sicurezza togliere I'alimentazione elettrica all’impian-
to. Non tentare da soli nessuna riparazione ma richiedere I'intervento del
vostro installatore di fiducia. Nel frattempo I'impianto potra funzionare con
Apertura e Chiusura manuale, sbloccando manualmente i motoriduttori
come descritto in questo manuale.

¢ |In caso di mancanza dell’energia elettrica, al ripristino della corrente
la prima manovra comandata verra eseguita dall’automazione a velocita
ridotta, indipendentemente dal tipo di velocita impostata.

e Non modificare I'impianto ed i parametri di programmazione e regola-
zione dell’automazione, anche se pensate di essere in grado di farlo: la
responsabilita & di chi ha installato I'automazione.

e || collaudo, le manutenzioni periodiche e le eventuali riparazioni devono
essere documentate da chi le esegue e i documenti devono essere con-
servati dal proprietario dell’impianto.

¢ Al termine della vita dell’automazione, assicurarsi che lo smantellamento
sia eseguito da personale qualificato e che i materiali vengano riciclati o
smaltiti secondo le norme vigenti sul territorio.

8 — Italiano

BLOCCARE O SBLOCCARE MANUALMENTE IL MOTORIDUT-
TORE

|l motoriduttore & dotato di un sistema meccanico che consente di aprire e
chiudere il cancello manualmente.

Queste operazioni manuali devono essere eseguite nei casi di mancanza
di corrente elettrica o di anomalie di funzionamento. In quest’ultimo caso,
I'uso del meccanismo di sblocco puo essere utile anche per verificare se
il guasto dipende dal meccanismo stesso (ad esempio potrebbe essere
stretto male).

Per sbloccare manualmente il motoriduttore, utilizzare la chiave di sblocco
in dotazione nel modo seguente:

01. Far scorrere il copriserratura verso dietro;
02. Inserire la chiave nell’apposito perno di sblocco;
03. Ruotare di 90° la chiave in senso orario €, tirare verso di se la maniglia;

4 )
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04. A questo punto sara possibile muovere manualmente I’'anta del can-
cello nella posizione desiderata;

e 2

(& J

05. Per ripristinare la funzionalita dell’automatismo, richiudere la maniglia
e, ruotare in senso antiorario I'apposita chiave sul perno di sblocco e
muovere manualmente I'anta fino a quando si sente il rumore mecca-
nico di aggancio dell’anta al meccanismo di traino;

06. Infine, togliere la chiave dal perno di sblocco e conservarla.



AVERTISSEMENTS ET PRECAUTIONS

GENERALES POUR LA SECURITE

OPERER EN CONDITIONS DE SECURITE !

e ATTENTION ! - Instructions importantes : conserver ces instruc-
tions pour les éventuelles interventions futures de maintenance ou
de mise au rebut du dispositif.

e ATTENTION ! - Toutes les opérations d’installation, de connexion,
de programmation et de maintenance du dispositif doivent étre effec-
tuées exclusivement par un technicien qualifié !

Compte tenu des dangers qui peuvent se vérifier durant I'installation et
I'utilisation, pour le maximum de sécurité il faut que I'installation soit faite
dans le plein respect des lois, normes et reglements. Dans ce chapitre,
nous donnons des recommandations d’ordre général ; d’autres recom-
mandations importantes se trouvent dans les chapitres « 3 - Installation »
et « 7 - Essai et mise en service ».

D’apreés la législation européenne la plus récente, 'automatisation
d’une porte ou d’un portail posséde les caractéristiques prévues
par la Directive 98/37/CE (Directive Machines) et en particulier par
les normes : EN 13241-1 (nhorme harmonisée) ; EN 12445 ; EN 12453
et EN 12635 qui permettent de déclarer la conformité a la directive
machines.

D’autres informations et les conseils pour I'analyse des risques et la réa-
lisation du dossier technique sont disponibles sur le site www.niceforyou.
com. Ce guide, a I'exclusion de I'encart « Guide de I'utilisateur » qui pourra
étre détaché par I'installateur, est destiné uniquement au personnel tech-
nique qualifié pour I'installation. Aucune autre information contenue dans
le présent guide ne peut étre considérée comme intéressante pour I'utili-
sateur final !

¢ Une utilisation du produit différente de ce qui est prévu dans ce guide est
interdite ; des utilisations impropres peuvent étre source de dangers ou de
dommages aux personnes et aux choses.

e Avant de commencer I'installation, il faut effectuer I'analyse des risques
comprenant la liste des conditions de sécurité requises par I'annexe | de la
Directive Machines, en indiquant les solutions adoptées.

Nous rappelons que I'analyse des risques est I'un des documents qui
constituent le dossier technique de I'automatisation.

e \/érifier la nécessité d’autres dispositifs pour compléter I'automatisation
suivant les conditions spécifiques de I'application et les risques présents ;
il faut considérer par exemple les risques d’impact, écrasement, cisaille-
ment, coincement, etc., et d’autres dangers en général.

* Ne pas effectuer de modifications sur aucune partie si elles ne sont pas
prévues dans ces instructions ; des opérations de ce type peuvent seu-
lement entrainer des problemes de fonctionnement. NICE décline toute
responsabilité pour les dommages dérivant de produits modifiés.

e Pendant l'installation et I'utilisation, éviter que des parties solides ou
liquides puissent pénétrer a I'intérieur de la logique de commande ou
d’autres composants ouverts ; s’adresser éventuellement au service d’as-
sistance NICE ; I'utilisation du produit dans de telles circonstances peut
créer des situations de danger.

e | 'automatisme ne peut pas étre utilisé avant d’avoir effectué la mise en
service comme |'explique le chapitre « 6 - Essai et mise en service ».

¢ | es matériaux d’emballage doivent étre éliminés en parfaite conformité
avec la réglementation locale.

¢ Dans le cas de panne qui ne peut pas étre résolue avec les informations
données dans ce manuel, contacter le service aprés-vente NICE.

e Si des interrupteurs automatiques ou des fusibles interviennent, avant
de les réarmer il faut identifier la cause de leur déclenchement et I'éliminer.

¢ Avant d’accéder aux bornes sous le carter, déconnecter tous les circuits
d’alimentation ; si le dispositif de déconnexion n’est pas visible, accrocher
un panonceau : « ATTENTION MAINTENANCE EN COURS ».

Avertissements particuliers sur I'appropriation a I'utilisation de ce produit
par rapport a la Directive « Machines » 98/37/CE (ex 89/392/CEE) :

e Ce produit est mis sur le marché comme « composant de machine »
et est donc construit pour étre incorporé dans une machine ou pour étre
assemblé avec d’autres appareillages afin de réaliser « une machine »
selon les termes de la Directive 98/37/CE seulement en association avec
les autres composants et dans les modes décrits dans ce guide. Comme
le prévoit la directive 98/37/CE nous rappelons que la mise en service de
ce produit n’est pas autorisée tant que le constructeur de la machine dans
laquelle ce produit est incorporé ne I'a pas identifié et déclaré conforme a

la directive 98/37/CE.

Avertissements particuliers sur I'appropriation a I'utilisation de ce produit
par rapport a la Directive « Basse Tension » 2006/95/CEE :

¢ Ce produit est conforme aux exigences prévues par la directive « Basse
tension » s'il est utilisé dans le but et les configurations prévues dans ce
guide et en liaison avec les articles présents dans le catalogue des pro-
duits de Nice S.p.A. Les exigences pourraient ne pas étre garanties si le
produit est utilisé dans des configurations ou avec d’autres produits non
prévus ; I'utilisation du produit dans ces situations est interdite tant que
I'installateur n’a pas vérifié la conformité aux criteres prévus par la directive.

Avertissements particuliers sur I’appropriation a I'utilisation de ce pro-
duit par rapport a la Directive « Compatibilité électromagnétique »
2004/108/CEE :

e Ce produit a été soumis aux essais relatifs a la compatibilité électro-
magnétique dans les situations d’utilisation les plus critiques, dans les
configurations prévues dans ce guide et associé avec les articles présents
dans le catalogue de produits de Nice S.p.A. La compatibilité électroma-
gnétique pourrait ne pas étre garantie si le produit est utilisé dans des
configurations ou avec d’autres produits non prévus ; I'utilisation du pro-
duit dans ces situations est interdite tant que I'installateur n’a pas vérifié la
conformité aux critéres requis par la directive.

DESCRIPTION DU PRODUIT ET TYPE

D’UTILISATION

RO500 est destiné a I'automatisation d’un portail coulissant a usage rési-
dentiel. Toute autre utilisation que celle décrite et dans des condi-
tions ambiantes différentes de celles indiquées dans ce guide doit
étre considérée comme impropre et interdite !

|’opérateur est composé d’'un moteur en courant alternatif a 230 V, d’un
pignon et d’une logique de commande.

La logique de commande alimente tous les dispositifs présents dans I'ins-
tallation en en gérant le fonctionnement. Elle est formée d’une carte et d’un
récepteur radio multicode incorporé qui regoit les commandes envoyées
par un émetteur. Elle dispose de différentes fonctions qui permettent de
personnaliser I'utilisation de I'automatisme.

L’automatisme est prévu pour I'utilisation de différents accessoires qui en
augmentent la fonctionnalité et garantissent la sécurité.

Le produit fonctionne sur secteur et, en cas de coupure de courant, il est
possible de débrayer manuellement 'opérateur et de déplacer a la main le
portail.

3 INSTALLATION

3.1 - Controles avant l'installation

Avant d’effectuer I'installation, il faut vérifier I'intégrité des composants
du produit, I'adéquation du modele choisi et son adaptation au lieu prévu
pour son installation.

IMPORTANT - L’opérateur ne peut pas automatiser un portail
manuel n’ayant pas une structure mécanique efficace et siire. De
plus, il ne peut pas résoudre les défauts causés par une installation
incorrecte ou par une maintenance insuffisante du portail.

3.2 - Vérifier que I’environnement est adapté et que le
portail a automatiser est compatible.

o \/érifier que la structure mécanique du portail est adaptée pour étre équi-
pée d’un automatisme et conforme aux normes locales en vigueur (éven-
tuellement, se référer aux données figurant sur la plaque signalétique du
portail).

¢ \érifier que le poids et les dimensions du vantail rentrent dans les limites
d’utilisation indiquées au paragraphe 3.3 « Limites d’utilisation » ;

o \/érifier, en consultant les valeurs indiquées dans le chapitre 9 « Caracté-
ristiques techniques du produitA», que :

- la force nécessaire pour faire bouger le vantail du portail, est inférieure a
la moitié de la valeur de la force correspondant au « Couple maximum » ;

- la force nécessaire pour maintenir en mouvement le vantail du portail, est
inférieure a la moitié de la valeur de la force correspondant au « Couple
nominal ». Note — Pour régler la valeur de la force, il est conseillé d’utiliser
une marge de 50% ; cela, parce que les conditions climatiques adverses
pourraient faire augmenter les frottements.

e QOuvrir et fermer manuellement le vantail du portail afin de s’assurer que
le mouvement se produit avec un frottement égal et constant sur chaque
point de la course (il ne doit pas y avoir de moments d’effort excessif).
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e \/érifier que le vantail du portail reste en équilibre c’est-a-dire qu’il ne
bouge pas s'il est porté manuellement dans une position quelconque et
laissé a I'arrét.

e \Vérifier que le vantail du portail ne risque pas de sortir de son rail.

* Vérifier que la zone de fixation de I'opérateur n’est pas sujette a inonda-
tionA; éventuellement, installer I'opérateur dans une position surélevée par
rapport au sol.

o \érifier que I'espace est suffisant autour de I'opérateur pour effectuer la
manceuvre manuelle de débrayage.

o Vérifier que les points d’écrasement entre le vantail du portail et les par-
ties fixes de ce dernier sont protégées, durant les manoceuvres d’Ouverture
et de Fermeture.

o \Vérifier que les surfaces choisies pour installer les divers dispositifs sont
solides et peuvent garantir une fixation stable. En particulier, vérifier que
les surfaces choisies pour la fixation des photocellules sont plates et per-
mettent un alignement correct des photocellules.

® \Vérifier que chaque dispositif a installer se trouve dans une position pro-
tégée, a I'abri des chocs accidentels.

o \érifier que la plage de température de fonctionnement indiquée sur la
plaguette du produit, est compatible avec les caractéristiques climatiques
du lieu ou il sera installé.

¢ Si le vantail du portail incorpore un portillon ou si ce portillon est situé
sur la zone de mouvement du vantail, vérifier que celle-ci n’empéche pas
la course normale course du vantail ; si nécessaire, installer un systeme
d’interverrouillage compatible.

e Connecter la logique de commande a une ligne d’alimentation électrique
avec mise a la terre.

e Prévoir, sur la ligne d’alimentation de I'automatisme, un dispositif de
déconnexion de la ligne électrique d’alimentation ; ce disjoncteur devra
garantir une distance d’ouverture des contacts permettant la déconnexion
compléte dans les conditions de la catégorie de surtension lll. Si le dispo-
sitif de déconnexion de I'alimentation ne se trouve pas a proximité de I'au-
tomatisme, il faut disposer d’un systeme de blocage contre la connexion
accidentelle ou non autorisée.

3.3 - Limites d’utilisation du produit

Pour s’assurer que le produit est adapté aux particularités du portail et au
contexte spécifique a automatiser, il est nécessaire d’effectuer les vérifica-
tions indiquées ci-dessous et de contréler leur conformité avec les don-
nées présentes dans ce paragraphe ainsi qu’avec les données techniques
du chapitre « Caractéristiques techniques du produit ».

e Vérifier que les dimensions et le poids du vantail se situent dans les
limites d’application suivantesA:

longueur maximum 7 m
poids maximum 500 kg

e Vérifier les dimensions d’encombrement total de I'opérateur en se réfé-
rant a la fig. 1. Note — Ces mesures servent également de référence pour
calculer 'espace occupé par la tranchée pour le passage des conduits
des cébles électriques.

o \/érifier qu’il y a suffisamment de place pour fixer I'opérateur dans la zone
choisie.

e \érifier sur le vantail du portail qu’aux endroits prévus pour la fixation de
la crémaillére la surface est adaptée et solide.

Attention ! - Si le résultat de ces vérifications n’est pas conforme
aux prescriptions, ce modéle ne peut pas étre utilisé pour automa-
tiser le portail en question.

3.4 - Travaux préalables

La fig. 2 montre un exemple d’installation d’automatisation réalisée avec
les composants Nice. Ces composants sont positionnés selon un schéma
typique et courant.

En se référant a la fig. 2, établir la position approximative dans laquelle
chaque composant prévu sera installé.

Avertissement - Les dispositifs de commande de type « fixe » doivent
étre positionnés en vue du portail mais loin de ses parties mobiles.
L’opérateur est configuré en usine pour étre installé a la droite du portail.
ATTENTION ! - Si I’'on est obligé d’ installer 'opérateur a la gauche
du portail, se référer aux instructions figurant dans le chapitre 4
(paragraphe 4.1 - point 07).

Composants utiles pour réaliser une installation compléte (fig. 2) :

1 - opérateur électromécanique

2 - paire de photocellules

3 - sélecteur a clé ou clavier numérique
4 - clignotant avec antenne incorporée
5 - pattes de fin de course

6 - crémaillere

7 - colonne pour photocellules
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Avant de commencer l'installation du produit, contréler d’avoir a disposi-
tion tous les outils et les matériaux nécessaires pour effectuer le travail. De
plus, vérifier que ces derniers sont en bonnes conditions et conformes a
ce qui est prévu dans les normes locales sur la sécurité.

Effectuer les travaux pour le creusement des saignées pour les gaines
des cables électriques ou, en alternative, la pose de conduits a I'extérieur,
puis la fixation dans le béton des tubes susdits et tous les autres travaux
nécessaires pour préparer le site aux opérations successives d’installation.

En particulier, pour effectuer le trou de la semelle d’ancrage de
I'opérateur au sol, procéder de la fagon suivante :

01. Effectuer le trou de fondation dans la position dans laquelle I'opé-
rateur sera fixé (fig. 3). Note — Les dimensions du trou doivent étre
identiques ou supérieures aux dimensions de la plague de fondation.

02. Préparer les conduits pour le passage des cébles électriques.

ATTENTION ! - En général, positionner les extrémités des tubes

pour le passage des cables électriques prés des points ou on a

prévu de fixer les différents dispositifs.

Note : Les tubes servent a protéger les cables électriques et a éviter les
détériorations accidentelles, par exemple en cas de chocs.

Pour la préparation des cables électriques nécessaires a I'installation se
référer a la fig. 11-11a et au « Tableau 1- Caractéristiques techniques
des cables électriques ».

Tableau 1 : Caractéristiques techniques des cables électriques

Connexion Type de cable Longueur maximum
admise
A : Cable ALIMENTATION | cable 3 x 1,5 mm?2 30 m (note 1)
B : Cable CLIGNOTANT céable 2 x 0,5 mm2 30m
avec antenne céble blindé 20m .
type RG58 (longueur conseilléeA:
moins de 5 m)
C : Cable cable 2 x 0,5 mm2(TX) |30m
PHOTOCELLULES céable 4 x 0,25 mm2 (RX) | 30 m
D : Cable SELECTEUR céble 4 x 0,25 mm?2 30m

A CLE ou CLAVIER
A CODE

Note générale : les cables nécessaires pour la réalisation de l'installation
(non inclus dans I'emballage) peuvent varier en fonction de la quantité et
du type de composants prévus sur I'installation.

Note 1 : si la longueur nécessaire est supérieure, il est possible d’utiliser
un céble de diametre 3 x 2,5 mm? ; dans ce cas, il faut prévoir une mise a
la terre de sécurité a proximité de I'automatisme.

ATTENTION ! - Les cables utilisés doivent étre adaptés au lieu
d’installation prévu ; par exemple, pour une pose a l'intérieur de
batiments, il est conseillé d’utiliser des cables type HO3VV-F et
pour la pose a I’extérieur, des cables type HO7RN-F.

3.5 - Installer les composants de Pautomatisme

RECOMMANDATIONS

¢ Une installation incorrecte peut causer de graves blessures aux
personnes qui effectuent le travail et a celles qui utiliseront le pro-
duit.

¢ Avant de commencer I’'assemblage de I’automatisme, faire les
contréles préliminaires décrits dans les paragraphes « 3.2 - Adé-
quation du lieu d’installation et du portail a automatiser » et « 3.3
- Limites d’utilisation du produit ».

¢ Prévoir une ou plusieurs gaines pour le passage des cables élec-
triques.

Fixation de la plaque de fondation

IMPORTANT ! - Si le poids du portail dépasse les 200 kg ou s’il

est utilisé dans des conditions inadéquates, il faut obligatoirement

fixer la plaque de fondation en la noyant complétement dans le

béton.

Pour fixer la plague de fondation au sol on peut opérer de deux manieres :

a) s'il y a déja une base en bétonA: il suffit de positionner la plaque sur la

base, dans la position correcte et de la fixer en utilisant des vis a béton

(fig. 4).

b) s’iln’y a pas de base en béton : il faut fixer la plaque dans le béton avec

les 2 agrafes présentes sur la plaque (fig. 5). Pour fixer la plaque, procéder

de la fagon suivante :

01. effectuer la coulée en ciment dans le trou, en le remplissant jusqu’au
bord et en faisant sortir les tubes pour les cables électriques ;

02. guand le béton est encore liquide, y placer la plaque de fondation, en la
faisant juste dépasser de son épaisseur par rapport a la surface du béton.




Installation de 'opérateur

01. Enlever le carter de I'opérateur, en dévissant avec un tournevis les
4 vis situées sur les cotés (fig. 6). Note — Il est conseillé de laisser
I’'opérateur sans couvercle jusqu’a la fin des phases d’ installation et
de programmation.

02. Poser I'opérateur sur la plaque de fondation et le fixer avec les vis a
six pans creux fournies (fig. 7).

03. Débrayer I'opérateur avec la clé prévue a cet usage (se référer au
chapitre « Bloquer ou débrayer manuellement I'opérateur » présent
dans le « Guide de I'utilisateur »).

04. Porter manuellement le vantail du portail dans la position d’ouver-
ture maximum et positionner le premier trongon de crémaillere sur le
pignon de I'opérateur (fig. 8). Important : - la longueur totale de la
crémaillere doit étre identique a la longueur du vantail du portail ; - la
distance entre le pignon et la crémaillere doit étre d’environ 1-2 mm
pour éviter que le portail pese trop sur I'opérateur.

05. A ce point, fixer la crémaillére sur le vantail (se référer aux instructions
de la crémaillere).

06. Faire coulisser manuellement le vantail pour fixer les autres trongons
de la crémaillere : prendre le pignon comme point de repére et utiliser
un niveau pour positionner chaque trongon de crémaillere a I’'horizon-
tale et parfaitement aligné a I'extrémité qui est posée sur le pignon.
Note — Pour fixer provisoirement les trongons de crémaillere au van-
tail, on peut utiliser des serre-joints comme illustré dans la fig. 9.
Conseil - Si le réglage permis par la crémaillere n’est pas suffisant, |l
est possible de régler I'opérateur en hauteur, en agissant sur les 2 vis
a six pans creux.

07. La crémaillere ne doit pas dépasser par rapport au vantail du portail,
donc, si nécessaire, couper la partie qui dépasse.

08. Effectuer manuellement quelgues manceuvres d’ouverture et de fer-
meture du portail, pour vérifier si la crémaillere glisse régulierement
sur le pignon sur toute sa longueur. Vérifier également la distance
entre le pignon et la crémaillere qui doit étre d’environ 1-2 mm.

09. Apres ces contrdles, serrer avec force les 2 vis a six pans creux.

10. Positionner, approximativement, les deux pattes de fin de course sur
la crémaillere (fig. 10) et en agissant manuellement sur le portail, pro-
céder a la fixation définitive.

11. Fixer les pattes de fin de course, en procédant de la fagcon suivanteA:
a) porter manuellement le vantail en position d’ouverture en s’arrétant
aau moins 2 - 3 cm de la butée mécanique ;

b) faire coulisser la patte de fin de course sur la crémaillere, dans le
sens de I'ouverture, jusqu’a I'intervention du fin de course. Faire avan-
cer ensuite la patte d’au moins 2 cm puis la bloquer sur la crémaillere
avec les goujons fournis.

c) effectuer la méme opération pour fixer le fin de course de fermeture.

12. Pour finir, bloquer I'opérateur avec la clé prévue a cet usage (se réfé-
rer au chapitre « Bloquer ou débrayer manuellement I'opérateur » pré-
sent dans le « Guide de I'utilisateur »).

/] CONNEXIONS ELECTRIQUES

A ce point, aprés avoir installé 'opérateur et les dispositifs de commande
(sélecteur a clé ou a code) et de sécurité (arrét d’urgence, photocellules,
bords sensibles, clignotant), on peut procéder aux connexions électriques
en se référant aux paragraphes qui suivent et a 'exemple de la fig. 11-11a.
La logique de commande présente une série de fonctions sélectionnables
a I'aide de dip-switches (mini-sélecteurs) et des réglages effectuables a
I'aide de trimmers (fig. 12).

Les leds des entrées (fig. 12) signalent I'état de fonctionnement des com-
posants de I'automatisation ; tandis que la led « OK » (fig. 12), signale
le fonctionnement correct de la logique proprement dite. D’autre part, la
logique de commande incorpore un récepteur radio multicode.

Composants de la logique de commande (fig. 12) :

a - Bornier pour antenne

b - Dip-switches de sélection des fonctions

¢ - Touche Radio

d - Trimmer de réglage Temps de Travail (TL)

e - Trimmer de réglage Temps de Pause (TP)

f - Bornier Entrées / Sorties de commande

g - Connecteur entrée des fins de course

h - Bornier sortie clignotant / éclairage automatique
i - Connecteur Condensateur

I - Connecteur sortie alimentation moteur
m - Bornier d’alimentation

n - Led signalisation radio

o - Fusible de basse tension (315 mA F)
p - Trimmer de réglage de la force (F)
q-Led «OK»

r - Transformateur

s - Fusible de ligne (5 A F)

ATTENTION !

- Pour éviter les situations de danger, durant les opérations de
connexion, la logique de commande ne doit pas étre alimentée.

- Une connexion incorrecte peut provoquer des pannes ou des
situations de danger ; respecter par conséquent scrupuleusement
les connexions indiquées.

- Il existe des normes précises a respecter de maniére stricte, aus-
si bien en ce qui concerne la sécurité des installations électriques
que les portails automatiques.

Effectuer les connexions nécessaires, en se référant au schéma de la fig.
12 et au paragraphe « Description des connexions électriques ». Pour une
sécurité électrique correcte et un bon fonctionnement de I'automatisme il
faut effectuer la lise a la terre sur la borne indiquée dans la fig. 12.

Description des connexions électriques
Nous décrivons ci-aprés les connexions de la logique de commande pour
les dispositifs de commande et de sécurité :

Bornes Fonction Description

1-2-3 Alimentation Ligne d’alimentation de secteur

4-5 Clignotant Sortie pour connexion du clignotant a la
tension de secteur (Max. 40 W)

8-9 24 Vca Alimentation services 24 Vca +/- 25%
(Max. 150 mA)

9 Commun Commun pour toutes les entrées

10 Halte Entrée avec fonction de « Halte » (arrét et
breve inversion)

11 Photo Entrée pour dispositifs de sécurité

12 Pas a pas Entrée pour mouvement cyclique (PP)
(« Ouverture » — « Stop » — « Fermeture » —
« Stop »)

T 1 Antenne + Entrée pour antenne récepteur radio

2 Antenne masse | Entrée pour antenne récepteur radio

Recommandations :

— Les entrées des contacts de type NF (Normalement Fermé), si elles ne
sont pas utilisées, doivent étre « shuntées » e, si elles sont plus d’une,
elles doivent étre mises en SERIE entre elles ;

— Les entrées des contacts de type NO (Normalement Ouvert), si elles ne
sont pas utilisées, doivent étre laissées libres et, si elles sont plus d’une,
elles doivent étre mises en PARALLELE entre elles.

— Les contacts, doivent absolument étre de type mécanique et libres de
tout potentiel, les connexions a étages type « PNP », « NPN », « Open
Collector » etc. ne sont pas admises.

Pour effectuer la connexion du cable d’alimentation a la logique de com-
mande, procéder comme illustré dans la fig. 13. Le cable d’alimenta-
tion doit étre fermé par un presse-étoupe, comme illustré au point
13-3. Note - Certains modeles de logique de commande pourraient étre
dépourvus de couvercle transparent.

4.1 - Premiére mise en service et vérification des
connexions

ATTENTION ! - Toutes les opérations successives décrites dans le
guide sont effectuées sur des circuits électriques sous tension et les
manceuvres peuvent donc étre dangereuses ! Procéder par conséquent
en prenant toutes les précautions.

01. Alimenter la logique de commande et vérifier la présence entre les
bornes 8-9 d’une tension d’environ 24 Vca.

02. Vérifier que la Led « OK », aprées avoir émis quelque clignotement
rapide, émet des clignotements a un rythme régulier.

03. A ce point, vérifier que les leds relatives aux entrées avec contacts
type NF sont allumées (= toutes les sécurités actives) et que les leds
relatives aux entrées NO sont éteintes ( = aucune commande pré-
sente).

Si ce n’est pas le cas, il faut contréler les différentes connexions et le
bon fonctionnement des différents dispositifs. L’entrée « Halte » inter-
vient en désactivant tant le fin de course d’ouverture (FCA) que le fin
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de course de fermeture (FCC).

04. Vérifier la connexion des fins de course : bouger le levier du fin de
course et vérifier que le fin de course intervient en éteignant la led cor-
respondante sur la logique de commande.

05. Débrayer I'opérateur, porter le vantail a mi-course puis bloquer I'opé-
rateur. De cette maniére, le vantail du portail est libre d’effectuer I'ou-
verture ou la fermeture.

06. Vérifier que le mouvement du vantail s’effectue dans la bonne direction
par rapport a celle qui est signalée par la logique. Important — Cette
vérification est obligatoire. Si le sens de manceuvre du vantail
ne correspond pas a celui qui est signalé par la logique, I’'au-
tomatisme pourrait fonctionner régulierement en apparence
(le cycle « Ouverture » est semblable au cycle « Fermeture »),
mais en réalité les dispositifs de sécurité pourraient étre igno-
rés durant ’exécution de la manceuvre de fermeture. Dans ce
cas, les dispositifs de sécurité n’interviendraient que durant la
manceuvre d’ouverture en provoquant ainsi une refermeture
contre 'obstacle, avec des effets désastreux !

07. Vérifier que le sens de rotation du moteur est correct : envoyer une
breve impulsion sur I'entrée PP, la logique de commande comme pre-
miere manceuvre effectue toujours I'ouverture ; il suffit donc de vérifier
que le moteur bouge Iui aussi dans le sens de I'ouverture.

Si ce nest pas le cas, procéder de la fagon suivante :

a) couper 'alimentation électrique de la logique de commande.

b) tourner de 180° le connecteur d’alimentation du moteur (I - fig. 12)
et celui des fins de course (g - fig. 12) ;

c) alimenter de nouveau la logique et répéter la vérification décrite au
point 07.

Laled « OK » présente sur la logique de commande (fig. 12) sert a signaler
I"état de fonctionnement de cette derniéreA:

- 1 clignotement régulier toutes les seconde = indique que le microproces-
seur interne est actif et prét a recevoir les commandes.

- 1 double clignotement rapide = indique quand le microprocesseur
détecte une variation de I'état de fonctionnement d’une entrée (tant d’une
entrée de commande que du Dip-Switch des fonctions) ; on a ce signal
méme si la variation détectée ne provoque pas d’effets immeédiats.

- 1 clignotement trés rapide pendant 3 secondes = indique que la logique
de commande a été alimentée et qu’elle est en train d’effectuer un test
pour vérifier I'état de fonctionnement.

- 1 clignotement a un rythme irrégulier = indique que le test de vérification
ne s’est pas conclut positivement et qu’il y a donc une anomalie.

5 REGLAGE DES PARAMETRES

Il est possible de régler les paramétres de fonctionnement de la logique
de commande en utilisant les « trimmers » (fig. 12) présents sur cette
derniere.

e Temps de Travail (TL) : en mode de fonctionnement « Semi-automa-
tique » ce paramétre regle la durée maximum de la manceuvre d’Ouverture
ou de Fermeture. Pour régler ce parametre, procéder de la fagon suivante
: @) sélectionner le mode de fonctionnement « Semi-automatique » et posi-
tionner le Dip-Switch 1 sur « ON »; b) positionner le « Trimmer TL » a mi-
course ; ¢) effectuer un cycle complet d’Ouverture et de Fermeture et véri-
fier que la durée maximum programmeée, de la manceuvre d’Ouverture ou
de Fermeture, est suffisante et qu’il reste une margine de 2 ou 3 secondes
; si nécessaire régler de nouveau le « Trimmer TL » a la valeur maximum.
Si ce temps de durée n’est pas encore suffisant, il faut couper le cavalier
TLM placé pres du Trimmer TL (fig. 12), de maniére a obtenir un « Temps
de Travail Majoré » (TLM).

Si I'on souhaite utiliser la fonction de ralentissement, il faut régler le Trim-
mer de maniere que la phase de ralentissement commence 50-70 cm
avant I'intervention des fins de course.

Une éventuelle modification de ce parameétre sera visible durant I'exécu-
tion de la premiere manceuvre d’Ouverture, commandée apres avoir effec-
tué la modification.

e Temps de Pause (TP) : en mode de fonctionnement « Automatique »
ce parametre regle le temps qui doit s’écouler entre la fin de la manceuvre
d’Ouverture et le début de la manceuvre de Fermeture. Pour régler ce
parametre, procéder de la fagon suivante : a) sélectionner le mode de
fonctionnement « Automatique » en positionnant le Dip-Switch 2 sur « ON
» ; b) régler le « Trimmer TP » suivant les désirs ; ¢) pour vérifier si le temps
programmeé est correct, effectuer une manceuvre d’Ouverture compléte
et contrdler le temps qui s’écoule avant le début de la manceuvre de Fer-
meture.

¢ Force (F) : Attention — Le réglage de ce parameétre peut influencer
considérablement le degré de sécurité de I'automatisme, il faut donc faire
particulierement attention durant cette opération.
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Pour régler ce parametre il faut procéder par tentatives : il faut mesurer la
force appliquée par le vantail du portail durant I’exécution d’une manceuvre
et la comparer avec les valeurs prévues par les normes locales en vigueur.

Modalités de fonctionnement

Pas a pas (PP) : cette modalité, utilisée en mode manuel (commande
a action maintenue), active alternativement la manceuvre d’Ouverture
et de Fermeture et, quand la commande cesse, la manceuvre en cours
s’arréte.

La manceuvre s’arréte aussi, en Ouverture comme en Fermeture, quand
les fins de course interviennent ; de plus, en Fermeture, le mouvement
s’arréte également si les dispositifs de sécurité « Photo » n’ont pas auto-
risé la manceuvre. Par contre, si la fonction « HALTE » intervient, aussi bien
en Ouverture qu’en Fermeture, la manceuvre s’arréte immeédiatement et
une bréve inversion s’active.

Quand la manceuvre s’arréte, il faut terminer I'envoi de la commande avant
d’en envoyer une nouvelle.

En effet, en utilisant la modalité « Pas a pas » dans I'un des modes auto-
matiques (« Semi-automatique », « Automatique » ou « Ferme tou-
jours ») I'envoi d’'une commande fait activer alternativement la manoceuvre
d’Ouverture et de Fermeture et un deuxieme envoi de commande active
le « Stop ». Par contre, si la fonction « HALTE » intervient, aussi bien en
Quverture qu’en Fermeture, la manceuvre s’arréte immeédiatement et une
breve inversion s’active.

Si on utilise le mode de fonctionnement automatique, aprées une manceuvre
d’Ouverture, il y a une pause et a la fin de celle-ci, une manceuvre de Fer-
meture est exécutée.

Si durant la pause, les dispositifs de sécurité « Photo » interviennent, le
temporisateur sera remis a zéro, avec un nouveau Temps de Pause ; si
par contre « Halte » intervient durant la pause, la fonction de fermeture
automatique s’annule et un « Stop » s’active.

Durant la manceuvre d’Ouverture, I'intervention de « Photo » n’a aucun
effet ; tandis que durant la Fermeture elle provoque une inversion de la
mangceuvre, puis une pause et ensuite la Fermeture.

Fonctions programmables

La logigue de commande dispose d’une série de micro-interrupteurs
permettant d’activer différentes fonctions qui rendent I'automatisme plus
adapté aux exigences de I'utilisateur et plus sCr pour les différentes condi-
tions d’utilisation.

Pour activer ou désactiver les fonctions on utilise le Dip-switch 1 ou 2 :
elles s’activent en le mettant sur « ON » et se désactivent en le mettant
sur « OFF ».

Quelques unes des fonctions disponibles sont liées a la sécurité, il est
donc important d’évaluer attentivement quelle est la fonction la plus sGre.
Les Dip-Switches permettent de sélectionner les différents modes de
fonctionnement et de programmer les fonctions désirées, décrites dans
le Tableau A :

Tableau A
Switch 1-2: | Off-Off | Mouvement « Manuel » c’est-a-dire a commande
maintenue
On-Off | Mouvement « Semi-automatique »
OFF Mouvement « Automatique » c’est-a-dire
fermeture automatique
On-On | Mouvement « Automatique » + « Ferme toujours »
Switch 3: On Fonctionnement Collectif (non disponible en mode
manuel)
Switch 4 : On Préclignotement
Switch 5: On Referme 5 secondes aprés « Photo » si programmé
en « Automatique » ou « Ferme aprés Photo » si
programme en « Semi-Automatique »
Switch 6 : On Sécurité « Photo » aussi en Ouverture
Switch 7 : On Démarrage progressif
Switch 8: On Ralentissement
Switch 9: On Frein
Switch 10 : On Pas utilisé

Switch 1-2

En mode de fonctionnement « Manuel » la manceuvre n’est exécutée que
tant que la commande est active (touche pressée sur I'émetteur en mode
action maintenue).

En mode de fonctionnement « Semi-Automatique » un envoi de com-
mande fait exécuter la manceuvre compléte jusqu’a I'expiration du «
Temps de Travail » ou jusqu’a ce que le fin de course soit atteint.

En mode de fonctionnement « Automatique », apres une manceuvre
d’Ouverture, il y a une pause et a la fin de celle-ci, une manceuvre de Fer-
meture est exécutée automatiquement.

La fonction « Ferme Toujours » intervient aprés une panne de courant
électrique ; si, au retour de I'alimentation, la logique de commande détecte



le vantail du portail en position d’Ouverture, elle lance automatiquement
une manceuvre de Fermeture précédée de 5 secondes de préclignote-
ment.

Switch 3

En mode de fonctionnement « Collectif », quand une commande « Pas a
pas » est envoyée et qu’une manceuvre d’Ouverture commence, celle-ci
ne peut étre interrompue par aucun autre envoi de commande « Pas a pas
» ou « OQuverture » par radio jusqu’a la fin de ladite manceuvre.

Par contree, dans la manceuvre de Fermeture, I'envoi d’une nouvelle com-
mande « Pas a pas » provoque I'arrét et I'inversion de la manceuvre en
question.

Switch 4

Quand une commande est envoyée, on a d’abord I'activation du cligno-
tant puis, 5 secondes plus tard (2 secondes si le mode de fonctionnement
« Manuel » est programmé) la manoceuvre commence.

Switch 5

Cette fonction, si elle est programmée en mode de fonctionnement «
Automatique », permet de maintenir le vantail du portail ouvert uniquement
le temps nécessaire au transit de véhicules ou de personnes ; en effet, a
la fin de I'intervention des dispositifs de sécurité « Photo », la manceuvre
s’arréte et 5 secondes plus tard on a automatiquement le début d’une
manoeuvre de Fermeture.

Par contre, si la fonction est programmée en mode « Semi-automatique »,
quand les dispositifs de sécurité « Photo » interviennent, durant la manceuvre
de Fermeture la Fermeture automatique s’active avec la durée du « Temps
de Pause » programmeé.

Switch 6

Généralement, la fonction de sécurité « Photo » n’est active que pour la
manceuvre de Fermeture, si le Dip-Switch 6 est mis sur « ON », 'interven-
tion du dispositif de sécurité provoque une interruption de la manceuvre
aussi en Ouverture. Par contre si le mode de fonctionnement « Semi-Auto-
matique » ou « Automatique » est programmé, la reprise de la manceuvre
d’Ouverture commencera juste apres le dégagement des dispositifs de
sécurité.

Switch 7

En programmant cette fonction, le début de la manceuvre s’effectuera de
facon progressive ; de cette maniére, il est possible d’éviter des secousses
non désirées.

Switch 8

Le ralentissement consiste en une réduction de la vitesse a 30% de la
vitesse nominale ; cela réduit la force d’impact du vantail a la fin d’une
manaoeuvre.

Quand cette fonction est activée, il faut agir sur le trimmer « Temps de Tra-
vail (TL) » dans la mesure ou le début de la phase du ralentissement est lié
au Temps de Travail programmeé. Il faut donc régler le TL de maniere que
la phase de ralentissement commence environ 50-70 cm avant l'interven-
tion des fins de course.

La fonction de ralentissement, en plus de diminuer la vitesse de 'auto-
matisme, réduit de 70% le couple du moteur. ATTENTION — Dans les
automatismes qui nécessitent un couple du moteur élevé, cette fonction
de ralentissement pourrait provoguer I'arrét immeédiat du moteur.

Switch 9

En programmant cette fonction, a la fin d’'une manceuvre on a une pro-
cédure de freinage du moteur ; initialement modérée, puis plus intense
de maniére a arréter rapidement le vantail sans provoquer de secousses.

Switch 10
Pas utilisé.

6 PROGRAMMATION DU RECEPTEUR RADIO

¢ |Installation d’une antenne extérieure

Si 'antenne fournie se trouve dans une position défavorable et que le
signal radio est faible, pour améliorer la réception il est conseillé de rempla-
cer celle-ci en installant une antenne extérieure (mod. ABF ou ABFKIT). La
nouvelle antenne doit étre positionnée le plus haut possible et au-dessus
d’éventuelles structures métalliques ou de béton armé présentes dans la
zone.

e Connexion a la logique de commande

Pour connecter le récepteur a la logique, utiliser un céble coaxial avec
impédance de 50 ohms (par exemple, le cable RG58 a faible perte).
Attention ! — Pour réduire la dispersion du signal, utiliser un cable le plus
court possible (il ne doit pas dépasser 10 m).

Recommandations pour la programmation

e | es opérations de programmation présentes dans ce chapitre
demandent I'emploi de la touche « ¢ » et de la Led « n » (fig. 12) sur le
récepteur (fig. 12). La Led indique I'état des opérations en cours en émet-
tant un nombre donné de clignotements et avec une durée spécifique. Le
« Tableau C » décrit les significations des clignotements.

¢ || est conseillé de lire d’abord les procédures et d’effectuer ensuite
les opérations, en accomplissant les étapes de chaque procédure I'une
apres l'autre.

ATTENTION ! - Avant de mémoriser un émetteur, lire attentivement
le texte ci-apres.

Le récepteur peut mémoriser uniquement les émetteurs appartenant a
I'une des 3 familles de codage suivantes :

- famille formée des codages « O-Code », « FIoOR » et « TTS » ;

- famille formée du codage « Flo » ;

- famille formée du codage « Smilo ».

Note — Dans le récepteur, chague codage permet d’utiliser uniqguement
les fonctions typiques du codage en question.

Attention ! - la famille de codage a laquelle appartient le premier
émetteur mémorisé dans le récepteur définit aussi la famille a
laquelle devront appartenir les émetteurs que I'on désire mémori-
ser par la suite.

Pour modifier la famille de codage présente dans le récepteur, il faut effec-
tuer la procédure d’« Effacement total de la mémoire du récepteur ».

Pour vérifier si des émetteurs sont déja mémorisés dans le récepteur et
pour connaitre leur famille de codage, procéder de la fagon suivante :

01. Couper I'alimentation électrique du récepteur.

02. Rétablir I'alimentation électrique du récepteur et compter le nombre de
clignotements de couleur verte qu’émet la led du récepteur.

03. Comparer enfin le nombre de clignotements que I'on vient de compter
avec le tableau suivant :
-1 clignotement = codage Flo
— 2 clignotements = codage O-Code / FIoR / TTS
- 3 clignotements = codage Smilo
- 5 clignotements = aucun émetteur activé

Attention ! — Avant de commencer la procédure de mémorisation d’un
émetteur, lire attentivement tous les modes de mémorisation décrits ci-
apres pour évaluer lequel d’entre eux est le plus approprié.

6.1 - Modes de mémorisation d’un émetteur :
« Mode | » et « Mode Il »

En général, I'association entre ces commandes et les touches d’un émet-
teur peut étre faite de deux manieres différentes :

® Mode | : ce mode permet de mémoriser dans le récepteur, en une seule
fois, toutes les touches de I'émetteur ou un seul groupe de touches (uni-
quement dans les émetteurs qui possedent plusieurs codes d’identité
comme par exemple le modele ON9). Avec cette modalité, les touches de
I’émetteur sont associées automatiquement aux commandes préétablies
dans la logique de commande.

® Mode | : ce mode permet de mémoriser dans le récepteur une seule
touche de I'émetteur. Il est possible de choisir quelle commande program-
mer parmi celles disponibles dans la logique de commande (maximum 4).

Procédure de mémorisation en « Mode I »
N.B. - Cette procédure mémorise simultanément toutes les touches de
I’émetteur ou un seul groupe de touches.

01. Presser et maintenir enfoncée la touche sur le récepteur jusgu’a ce que
la Led verte s’allume sur le récepteur. Relacher ensuite la touche.

02. (dans les 10 secondes qui suivent) sur I'émetteur a mémoriser, presser
et maintenir enfoncée une touche quelconque jusqu’a ce que la led sur
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le récepteur émette le premier des 3 clignotements de couleur verte
qui signalent que la mémorisation a eu lieu.
Note - A la fin des 3 clignotements, on dispose encore de 10 secondes
pour mémoriser d’autres émetteurs.

Procédure de mémorisation en « Mode Il »

N.B. - Cette procédure mémorise une seule touche de I'émetteur. Il faut
donc répéter la procédure de programmation pour chaque touche de
I’émetteur que I'on souhaite mémoriser.

01. Consulter le « Tableau des commandes » pour choisir les com-
mandes disponibles ; choisir la commande que I'on désire attribuer a
la touche de I'émetteur a mémoriser puis noter le numéro qui corres-
pond a la commande.

02. Sur le récepteur, presser la touche un nombre de fois identique au
numeéro de la commande, noté précédemment ; la led du récepteur
émet le méme nombre de clignotements répétés.

03. (sur I'émetteur, dans les 10 secondes qui suivent) Maintenir la pres-
sion sur la touche choisie pour la mémorisation jusqu’a ce que la led
du récepteur émette le premier des 3 clignotements (= mémorisation
effectuée).

Note — Apres les trois clignotements, on dispose encore de 10 secondes

pour mémoriser la méme commande sur d’autres touches du méme

émetteur ou d’un nouvel émetteur.

Tableau des commandes
sortie 1 = PAS A PAS
sortie 2 = HALTE

sortie 3 = OUVERTURE
sortie 4 = FERMETURE

6.2 - Mémorisation d’un nouvel émetteur en utilisant la
procédure « a proximité du récepteur »
[ll est nécessaire de disposer d’un émetteur déja mémorisé]

Il est possible de mémoriser un NOUVEL émetteur dans la mémoire du
récepteur sans agir directement sur la touche de ce récepteur mais en opé-
rant simplement dans son rayon de réception. Pour activer la procédure, il
faut disposer d’un ANCIEN émetteur, déja mémorisé (en « Mode | » ou en
« Mode Il ») et fonctionnant. La procédure permettra au NOUVEL émetteur
de recevoir les mémes réglages que I’ANCIEN.

Recommandations :
e La procédure doit étre effectuée en opérant dans le rayon de
réception du récepteur (@ 10-20 m du récepteur).
e Répéter toute la procédure pour chaque émetteur que I’on sou-
haite mémoriser.

Il est possible d’utiliser I'une des procédures suivantes, suivant les préfé-
rences :

Procédure standard

01. Sur le NOUVEL émetteur, maintenir enfoncée pendant au moins 5
secondes la touche ... (note 1) puis la relacher.

02. Sur ’ANCIEN émetteur, presser lentement 3 fois de suite la touche ...
(note 2) puis la relacher.

03. Sur le NOUVEL émetteur, presser 1 fois la méme touche que celle
pressée au point 01 puis la relacher.

Procédure alternative

01. Sur le NOUVEL émetteur, maintenir enfoncée pendant au moins 3
secondes la touche ... (note 1) puis la relacher.

02. Sur I’ANCIEN émetteur, maintenir enfoncée pendant au moins 3
secondes la touche.... (note 2) puis la relacher.

03. Sur le NOUVEL émetteur, maintenir enfoncée pendant au moins 3
secondes la méme touche que celle pressée au point 01 puis la rela-
cher.

04. Sur '’ANCIEN émetteur, maintenir enfoncée pendant au moins 3
secondes la méme touche que celle pressée au point 02, jusqu’a ce
que la Led verte L1 du récepteur émette 3 clignotements, qui signalent
que la mémorisation a eu lieu.

Note 1 — Presser une touche quelconque, si ’ANCIEN émetteur est

meémorisé en « Mode | » ou presser la touche que I'on souhaite mémoriser

si ’ANCIEN émetteur est mémorisé en « Mode Il ».

Note 2 - Presser une touche quelconque, si cet émetteur est mémorisé

en « Mode | » ou presser la touche avec la commande que I'on souhaite

transférer si cet émetteur est mémorisé en « Mode Il ».

6.3 - Effacement total de la mémoire du récepteur

Pour effacer de la mémoire du récepteur tous les émetteurs mémorisés
ou, en alternative, toutes les données présentes, agir comme suit :
01. Presser et maintenir enfoncée longuement la touche du récepteur
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jusqu’a ce que la led verte s’allume et observer ses variations d’étatA:
— au bout d’environ 4 secondes, la led verte s’allumeA;

— ensuite, au bout environ 4 secondes, la led verte s'éteintA;

— pour finir, au bout d’environ 4 secondes, la led verte commence a
clignoter.

02. A ce point, pour effacer tous les émetteurs relacher la touche exac-
tement durant le 3¢ clignotement de la led verteA; ou bien, pour
effacer toute la mémoire du récepteur (y compris les configurations et
la famille de codage des émetteurs) relacher la touche exactement
durant le 5° clignotement de la led verte.

7 ESSAI ET MISE EN SERVICE

ATTENTION ! - Les opérations décrites dans ce chapitre doivent
étre exécutées exclusivement par du personnel qualifié et expert,
en respectant les instructions du guide, les lois et les normes de
sécurité en vigueur sur le territoire.

Il s’agit de la phase la plus importante dans la réalisation de I'automati-
sation afin de garantir la sécurité maximum de l'installation. La procédure
d’essai décrite peut étre utilisée aussi pour vérifier périodiquement les dis-
positifs qui composent I'automatisation.

Les phases de I'essai et de la mise en service de I'automatisme doivent
étre effectuées par du personnel qualifié et expérimenté qui devra se char-
ger d’établir les essais nécessaires pour vérifier les solutions adoptées en
fonction du risque présent et s’assurer du respect de tout que ce qui est
prévu par les lois, les normes et les réglementations, en particulier, de
toutes les prescriptions de la norme EN 12445 qui établit les méthodes
d’essai pour le contréle des automatismes de portails.

7.1 - Essai de Pautomatisme

Chaque élément de I'automatisation comme par exemple les bords sen-
sibles, les photocellules, I'arrét d’urgence, etc. demande une phase spéci-
fiqgue d’essai ; pour ces dispositifs, il faut effectuer les procédures figurant
dans les notices techniques correspondantes.

Pour I'essai, procéder de la fagon suivante :

1 Vérifier que tout ce qui est prévu dans le chapitre « AVERTISSEMENTS
ET PRECAUTIONS GENERALES POUR LA SECURITE » en matiéere de
sécurité est rigoureusement respecté ;

2 Debrayer 'opérateur avec la clé prévue a cet usage (se référer au cha-
pitre «ABloquer ou débrayer manuellement I'opérateur » présent dans le
« Guide de I'utilisateur ») ;

3 Vérifier qu’il est possible de manceuvrer manuellement le portail en
ouverture comme en fermeture ;

4 Bloquer I'opérateur avec la clé prévue a cet usage (se référer au chapitre
« Bloguer ou débrayer manuellement I'opérateur ») ;

5 En utilisant les dispositifs de commande ou d’arrét présents dans
I’automatisation (sélecteur a clé, boutons de commande, émetteurs,
etc.), effectuer des essais d’ouverture et de fermeture du portail en véri-
fiant que le comportement du portail correspond a ce qui est prévu. I
convient d’effectuer différentes manceuvres pour contrdler la fluidité du
mouvement et détecter les éventuels défauts de montage et de réglage
ainsi que la présence de points de frottement ;

6 Vérifier un par un le fonctionnement correct de tous les dispositifs de
sécurité présents dans I'installation (photocellules, bords sensibles, etc.)
et contrOler que le comportement de I'automatisation correspond a ce
qui est prévu. A chaque fois qu’un dispositif de sécurité intervient, la led
« OK » sur la logique de commande doit effectuer 2 clignotements plus
rapides qui confirment qu’elle reconnait I'événement ;

7 Effectuer la mesure de la force d’impact suivant les prescriptions de la
norme EN 12445, Si le contrble de la « force moteur » est utilisé par la
logique de commande comme soutien du systeme pour la réduction de
la force d’impact, essayer de régler les fonctions qui offrent les meilleurs
parametres ;

8 Fixer de fagon permanente, dans une zone proche de 'automatisation,
une étiquette qui décrit comment débrayer manuellement I’'opérateur.

7.2 - Mise en service de "automatisme

La mise en service ne peut avoir lieu que si toutes les phases d’essai
ont été effectuées avec résultat positif. La mise en service partielle ou
dans des situations « provisoires » n’est pas autorisée.

1 Réaliser et conserver pendant au moins 10 ans le dossier technique de
I’automatisme qui devra comprendre les documents suivants : dessin
d’ensemble de I'automatisation, schéma des connexions électriques
effectuées, analyse des risques présents et solutions adoptées, décla-
ration de conformité du fabricant de tous les dispositifs utilisés, la décla-



ration de conformité remplie par I'installateur, exemplaire du guide de
I'utilisateur et du plan de maintenance de I'automatisme ;

2 Appliquer sur le portail une plaquette contenant au moins les données
suivantes : type d’automatisme, nom et adresse du constructeur (res-
ponsable de la « mise en service »), numéro de série, année de construc-
tion et marque CE ;

3 Remplir et remettre au propriétaire de I'automatisme la déclaration de
conformité ; il faut remplir pour cela le document « Déclaration CE de
conformité » ;

4 Remplir et remettre au propriétaire de I'automatisme le « Guide de I'uti-
lisateur » ;

5 Réaliser et remettre au propriétaire de I’automatisme le « Plan de main-
tenance » qui réunit les prescriptions pour la maintenance de tous les
dispositifs de I'automatisme ;

6 Avant de mettre I"'automatisme en service, informer de maniére adé-
quate le propriétaire sur les risques résiduels.

MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit est partie intégrante de 'automatisme et doit donc étre
mis au rebut avec ce dernier.

Comme pour I'installation, a la fin de la durée de vie de ce produit, les opé-
rations de démantelement doivent étre effectuées par du personnel qualifié.
Ce produit est constitué de différents types de matériaux : certains peuvent
étre recyclés, d’autres doivent étre mis au rebut. Informez-vous sur les
systemes de recyclage ou de mise au rebut prévus par les reglements, en
vigueur dans votre pays, pour cette catégorie de produit.

Attention ! — certains composants du produit peuvent contenir des subs-
tances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles
sur I'environnement et sur la santé des personnes s'’ils étaient jetés dans
la nature.

Comme l'indique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter
ce produit avec les ordures ménageres. Par conséquent,
utiliser la méthode de la « collecte sélective » pour la mise
au rebut des composants conformément aux prescriptions
des normes en vigueur dans le pays d’utilisation ou res-
tituer le produit au vendeur lors de I’achat d’un nouveau
produit équivalent.

Attention ! - les reglements locaux en vigueur peuvent appliquer de
lourdes sanctions en cas d’élimination illicite de ce produit.

INTERVENTIONS DE MAINTENANCE PERIODIQUE

En général, le présent produit n’a pas besoin d’étre soumis a une mainte-
nance particuliereA; toutefois, un contrdle régulier dans le temps permet
de garantir le fonctionnement régulier de I'installation et I'efficacité des dis-
positifs de sécurité installés.

L’automatisme a besoin d’une maintenance périodique pour pouvoir fonc-
tionner le plus longtemps possible et en toute sécurité. Il faut planifier la
maintenance de I'automatisme a intervalle périodique. Il faut effectuer une
maintenance programmeée au maximum tous les 6 mais.

Pour effectuer les contréles de maintenance, procéder de la fagon sui-
vante.

ATTENTION ! - Avant toute vérification, il faut déconnecter toutes
les sources d’alimentation électrique.

o \Vérifier I'état de détérioration de tous les composants de I'automatisme
avec une attention particuliere pour les phénomenes d’érosion ou d’oxy-
dation des parties structurelles ; remplacer éventuellement les parties qui
ne donnent pas de garanties suffisantes.

o \Vérifier I'état d’usure des parties en mouvement : pignon, crémaillere et
toutes les parties qui composent le vantail du portail ; remplacer les pieces
usées.

e A la fin des vérifications de maintenance, reconnecter les sources dali-
mentation électrique et effectuer tous les essais et les controles prévus
dans le chapitre 4.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DU PRODUIT

H Alimentation de secteur

230 Vca 50 Hz

H Moteur

asynchrone monophasé

B Type de fin de course

électromécanique

B Puissance max. absorbée 400 W
B Absorption de la ligne 1,7A
B Condensateur incorporé 12 nF
H Indice de protection: IP 44

H Couple maximum

15 Nm (500 N)
(correspondant a une force de)

H Couple nominal
(correspondant a une force de)

8 Nm (270 N)

M Vitesse nominale 0.18 m/s
B Protection thermique 140 °C
H Poids maximum du vantail 500 kg
B Longueur maximum du vantail | 7m

B Nb max. cycles/heure

9 (vantail 7 métres)

H Nb max. cycles consécutifs 5
B Dimensions 290 x 195 x h 250
B Poids 8 kg

H Courant max. services 24 V

150 mA (la tension peut varier
de + 25%)

H Sortie clignotant

Pour clignotants a la tension de
secteur, puissance max. 40 W

B Température de service

de -20 a +50 °C

H Temps de travail

Réglable de 2,5 a > 40 s, ou de
<40a>80savec TLM

H Temps de pause

Réglablede 5a>80s

W Décodage

«0-Code » / «FIoR » / « TTS » ;
ou « Flo »; ou « Smilo »

B Fréquence réception

433,92 MHz

B Sensibilité

supérieure a 0,5 yv

B Temp. de fonctionnement

de 20°a 55 °C

H Impédance d’entrée

52 ohms

Francais - 7



GUIDE DE L’UTILISATEUR

(a remettre a l'utilisateur de Pautomatisme)

IMPORTANT - Cette notice d’instructions contient des informa-
tions importantes concernant la sécurité ; il faut lire toutes les ins-
tructions avant d’utiliser le produit. Conserver soigneusement ce
guide pour d’éventuelles consultations futures.

RECOMMANDATIONS ET PRECAUTIONS POUR
L’UTILISATION

Il est absolument interdit de toucher des parties de Pautomatisme
quand le portail est en mouvement!

e Avant d’utiliser pour la premiére fois I'automatisme, consacrez quelques
minutes a la lecture de ce guide, qui vous a été remis par I'installateur de
I’automatisme. D’autre part, faites-vous expliquer par ce dernier I'origine
des risques résiduels.

e Conservez ce guide pour pouvoir le consulter pour n’importe quel doute
futur et remettez-le a tout nouveau propriétaire de I’'automatisme.

e \/otre automatisme est un équipement qui exécute fidelement vos com-
mandes ; une utilisation inconsciente et incorrecte peut le rendre dange-
reux. Ne commandez pas le mouvement de I'automatisme si des per-
sonnes, des animaux ou des objets se trouvent dans son rayon d’action.

¢ Enfants : cet automatisme garantit un haut niveau de sécurité, en
empéchant grace a ses systémes de détection le mouvement en
présence de personnes ou de choses. De plus, il garantit une acti-
vation toujours prévisible et siire. Dans tous les cas, il est prudent
de ne pas laisser les enfants jouer a proximité de 'automatisme.
Pour éviter des activations involontaires de I'automatisme, ne pas
laisser les émetteurs a leur portée (’émetteur n’est pas un jouet !).

e Contrdlez fréguemment I'automatisme a la recherche d’éventuels signes
d’usure, dommages ou déséquilibres. Suspendre immédiatement I'utilisa-
tion si une maintenance est nécessaire.

o VVeérifier périodiquement le fonctionnement correct des photocellules et fai-
re effectuer au moins tous les 6 mois les contréles de maintenance prévus.

¢ | es photocellules ne sont pas un dispositif de sécurité mais unique-
ment un dispositif auxiliaire a la sécurité. Elles sont construites avec une
technologie a tres haute fiabilité mais peuvent subir, dans des situations
extrémes, des probléemes de fonctionnement ou tomber en panne. Atten-
tion ! — Dans certains cas, la panne pourrait ne pas étre immédiatement
évidente.

Il est absolument interdit de transiter quand le portail est en mou-
vement !

e Des que I'on remarque une anomalie quelconque dans le fonctionne-
ment de I'automatisme, par sécurité il faut couper I’alimentation électrique
de I'installation. Ne jamais tenter de réparer soi-méme I'automatisme mais
demander I'intervention de l'installateur de confiance. Dans l'intervalle,
I'installation pourra fonctionner avec I'Ouverture et la Fermeture manuelles,
en débrayant les opérateurs comme décrit dans ce guide.

e En cas de coupure de I'énergie électrique, au retour du courant la pre-
miére manceuvre commandée sera effectuée par I'automatisme a vitesse
réduite, indépendamment du type de vitesse programmeé.

* Ne pas modifier I'installation ni les parameétres de programmation et de
réglage de I'automatisme, méme si I'on pense en étre capables : la res-
ponsabilité en incombe a qui a installé I'automatisme.

e | 'essai de fonctionnement final, les maintenances périodiques et les
éventuelles réparations doivent étre documentés par la personne qui s’en
charge et les documents doivent étre conservés par le propriétaire de
I'installation.

e A la fin de la vie de I'automatisme, s’assurer que le démantélement est
effectué par du personnel qualifié et que les matériaux sont recyclés ou
mis au rebut en respectant les normes locales en vigueur.
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BLOQUER OU DEBRAYER MANUELLEMENT L’OPERATEUR

’opérateur est muni d’un systéme mécanique qui permet d’ouvrir et de
fermer manuellement le portail.

Ces opérations manuelles doivent étre effectuées en cas de manque
de courant électrique ou d’anomalies de fonctionnement. Dans ce der-
nier cas, I'utilisation du mécanisme de débrayage peut étre utile égale-
ment pour Vvérifier si la panne dépend du mécanisme proprement dit (par
exemple il pourrait étre mal serré).

Pour le débrayage manuel de I'opérateur, utiliser la clé de débrayage four-
nie en procédant de la fagon suivante :

01. Faire coulisser le cache-serrure vers I'arriere ;

02. Introduire la clé dans I'axe de débrayage,

03. Tourner la clé de 90° dans le sens horaire et tirer vers soi la poignée ;

e 2

(& J

04. Il est maintenant possible de déplacer manuellement le vantail dans la
position désirée ;

e 2

J

05. Pour rétablir le bon fonctionnement de I'automatisme, refermer la poi-
gnée et tourner la clé dans le sens inverse des aiguilles d’une montre
sur I'axe de débrayage puis déplacer manuellement le vantail jusqu’a
ce qu’on entende le bruit mécanique indiquant I'enclenchement du
vantail au mécanisme d’entrainement ;

06. Retirer la clé de I'axe de débrayage et la conserver.



ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES

GENERALES DE SEGURIDAD

iTRABAJAR EN CONDICIONES SEGURAS!

* {ATENCION! - Instrucciones importantes: guarde estas instruc-
ciones para cuando deba llevar a cabo los trabajos de manteni-
miento o para cuando deba eliminar el dispositivo.

. iATENCION! - Todas las operaciones de instalacion, conexion,
programacién y mantenimiento del dispositivo deben ser llevadas
a cabo exclusivamente por un técnico cualificado

Considerando los peligros que pueden generarse durante la instalacion
y el uso, para la seguridad maxima es necesario que la instalacion sea
llevada a cabo respetando plenamente las leyes, normas y reglamentos.
En este capitulo se indicaran las advertencias de caracter general; otras
advertencias importantes estan presentes en los capitulos “3 — Instala-
cion” y “7 - Ensayo y puesta en servicio”.

Segun la legislacion europea mas reciente, la automatizacion de
una puerta o cancela entra en el ambito de las disposiciones de
la Directiva 98/37/CE (Directiva de Maquinas) y, en particular, en
las normas: EN 13241-1 (norma armonizada); EN 12445; EN 12453
y EN 12635, que permiten declarar la conformidad con la directiva
de maquinas.

Mas informaciones, directrices para el andlisis de los riesgos y para la
realizacion del Expediente Técnico estan disponibles en www.niceforyou.
com. Este manual, salvo el anexo “Manual de uso” que debe ser hecho
por el instalador, esta destinado exclusivamente para el personal técnico
cualificado para la instalacion; ninguna otra informacion contenida en este
manual puede ser considerada interesante para el usuario.

e Un uso del producto diferente de aquel indicado en este manual esta
prohibido; un uso inadecuado puede ser peligroso y provocar dafios a las
personas o bienes.

* Antes de comenzar la instalacion, es necesario realizar el andlisis de
los riesgos, que incluye la lista de los requisitos esenciales de seguridad
previstos en el anexo | de la Directiva de Maquinas, indicando las relativas
soluciones adoptadas.

Recuérdese que el andlisis de los riesgos es uno de los documentos que
forman el expediente técnico de la automatizacion.

e Compruebe si es necesario incorporar otros dispositivos que puedan ser-
vir para completar la automatizacion, segun la situacion de empleo especi-
fica y los peligros presentes: por ejemplo, deben considerarse los peligros
de choque, aplastamiento, corte, arrastre, etc. y otros peligros en general.

¢ No modifique ninguna parte salvo si esta previsto en estas instrucciones;
los trabajos de este tipo pueden causar solamente desperfectos; NICE no
es responsable de los dafios que deriven de productos modificados.

¢ Durante la instalacion y el uso, procure que no puedan entrar elementos
solidos ni liquidos dentro de la central o de otros dispositivos abiertos; de
ser oportuno, contacte con el servicio de asistencia NICE; el uso en dichas
situaciones puede originar situaciones peligrosas.

e E| automatismo no puede utilizarse antes de haberlo puesto en servicio
tal como especificado en el capitulo 5 “Ensayo y puesta en servicio”.

¢ El material de embalaje debe eliminarse respetando la normativa local.

e Si el desperfecto no pudiera resolverse utilizando las informaciones indi-
cadas en este manual, contacte con el servicio de asistencia NICE.

e Si se desconectaran los interruptores automaticos o los fusibles, antes
de restablecerlos hay que localizar y eliminar el desperfecto.

e Antes de acceder a los bornes en el interior de la tapa, desconecte
todos los circuitos de alimentacion; si el dispositivo de desconexion no
queda a la vista, coloquele un cartel que indique: “ATENCION MANTENI-
MIENTO EJECUTANDOSE”.

Advertencias especiales sobre la idoneidad para el uso de este producto
con relacion a la Directiva de “Maquinas” 98/37/CE (ex 89/392/CEE):

e Este producto se comercializa como “componente de maquina” y es
fabricado para ser incorporado en una maquina o para ser ensamblado
con otras maquinarias, a fin de realizar “una maquina”, con arreglo a la
Directiva 98/37 CE, sélo combinandolo con otros componentes y segun
las pautas descritas en este manual de instrucciones. Tal como previsto
por la directiva 98/37/CE, se advierte que no esta permitida la puesta en
servicio de este producto hasta que el fabricante de la maquina, donde se
incorporara este producto, no la haya identificado y declarado conforme
con la directiva 98/37/CE.

Advertencias especificas sobre la idoneidad para el uso de este producto
con relacion a la Directiva “Baja Tension” 2006/95/CEE:

e Este producto responde a los requisitos previstos por la Directiva “Baja
Tension” Unicamente si se lo emplea para el uso y con las configuraciones
previstas en este manual de instrucciones y junto con los articulos presen-
tes en el catdlogo de productos de Nice S.p.a. Los requisitos podrian no
estar garantizados si el producto se utiliza con configuraciones diferentes
0 con otros productos no previstos; esta prohibido utilizar el producto en
estas condiciones, hasta que la persona que ejecuta la instalacion haya
verificado que responde a los requisitos previstos por la directiva.

Advertencias especificas sobre la idoneidad para el uso de este producto
con relacion a la Directiva “Compatibilidad Electromagnética” 2004/108/
CEE:

e Este producto ha sido sometido a los ensayos relativos a la compatibi-
lidad electromagnética en las situaciones de uso mas duras, en las con-
figuraciones previstas en este manual de instrucciones y en combinacion
con los articulos presentes en el catalogo de productos de Nice S.p.a. Si
el producto se utilizara con configuraciones o con otros productos no pre-
vistos, la compatibilidad electromagnética podria perder su garantia; en
dichas condiciones, esta prohibido utilizar el producto hasta que la perso-
na que realiza la instalacion haya verificado que responde a los requisitos
previstos por la directiva.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO

PREVISTO

RO500 esta destinado a la automatizacion de una cancela corredera para
uso residencial. Cualquier empleo diferente de aquel descrito y en
condiciones ambientales diferentes de aquellas indicadas en este
manual debe considerarse inadecuado y prohibido.

El motorreductor estd compuesto por un motor en corriente alterna a 230
V, un pindn y una central de mando.

LLa central alimenta todos los dispositivos de la instalacion, gestionando su
operatividad. Esta formada por una tarjeta electronica y un receptor incor-
porado que recibe los mandos enviados por un transmisor. Hay disponibles
varias funciones que permiten personalizar el uso de la automatizacion.

El automatismo permite la instalacion de varios accesorios que aumentan
su funcionalidad y garantizan su seguridad.
El producto funciona por alimentacion eléctrica de red y, en caso de cor-

te de suministro eléctrico, es posible desbloquear el motorreductor para
poder mover la cancela a mano.

3 INSTALACION

3.1 - Controles preliminares a la instalacion

Antes de proceder con la instalacion, controle que los componentes del
producto estén integros, que el modelo corresponda con el pedido y que
sea idoneo para el entorno en el cual debe ser instalado.

IMPORTANTE - El motorreductor no puede automatizar una can-
cela manual que no tenga una estructura mecanica eficiente y
segura. Tampoco puede resolver los defectos causados por una
instalacion incorrecta o por un mantenimiento defectuoso de la
misma cancela.

3.2 - Idoneidad del entorno y de la cancela a automatizar

e Controle que la estructura mecanica de la cancela sea adecuada para
ser motorizada y que sea conforme con las normas locales vigentes (de
ser necesario, consulte los datos indicados en la etiqueta de la cancela).

e Controle que el peso y las dimensiones de la hoja estén dentro de los
limites de utilizacion indicados en el parrafo 3.3 “Limites de empleo”.

e Tomando como referencia los valores indicados en el capitulo “Caracte-
risticas técnicas del producto”, controle que:

- la fuerza necesaria para mover la hoja de la cancela sea inferior a la mitad
del valor de la fuerza correspondiente al “Par maximo”;

- la fuerza necesaria para mantener en movimiento la hoja de la cancela
sea inferior a la mitad del valor de la fuerza correspondiente al “Par nomi-
nal”. Nota — para configurar el valor de la fuerza, se aconseja utilizar un
margen del 50% porqgue las condiciones climaticas podrian aumentar las
fricciones.

e Abriendo y cerrando manualmente la hoja de la cancela, controle que

el movimiento tenga la misma friccion constante en toda su carrera (no
deben existir puntos con diferentes esfuerzos).
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e Controle que la hoja de la cancela quede equilibrada, es decir que al
colocarla manualmente en cualquier posicion y deteniéndola, no se mueva.

e Controle que no exista el riesgo de que la hoja de la cancela se salga
de las guias.

e Controle que la zona de fijacion del motorreductor no pueda inundarse;
de ser oportuno, monte el motorreductor levantado del piso.

e Controle que alrededor del motorreductor haya espacio suficiente como
para realizar la maniobra manual de desbloqueo.

e Controle que los puntos de aplastamiento entre la hoja de la cancela y
las piezas fijas queden protegidos durante los movimientos de Apertura y
de Cierre.

e Controle que las superficies de instalacion de los dispositivos sean fir-
mes y garanticen una fijacién segura. Controle que las superficies de fija-
cion de las fotocélulas estén en plano y permitan alinear perfectamente las
fotocélulas entre si.

¢ Controle que cada dispositivo que deba instalar quede colocado en una
posicion segura y protegida de golpes accidentales.

e Controle que el rango de temperatura de funcionamiento indicado en la
placa del producto sea compatible con las caracteristicas climaticas del
lugar de instalacion.

¢ Si la hoja de la cancela tuviera un portillén de paso, o dicha puerta estu-
viera colocada en la zona de movimiento de la hoja, habra que controlar
que ésta no impida la carrera normal de la hoja; de ser necesario, instale
un sistema de interbloqueo compatible.

¢ Conecte la central a una linea de alimentacion eléctrica dotada de pues-
ta a tierra de seguridad.

¢ |nstale en la linea de alimentacion del automatismo un dispositivo de
desconexion de la red eléctrica de alimentacion, para garantizar una dis-
tancia de apertura de los contactos que permita la desconexion completa
en las condiciones de la categoria de sobretension lll. Si el dispositivo de
desconexion de la alimentacion no esta en proximidad de la automatiza-
cion, habra que incorporar un sistema de blogueo contra la conexién no
intencional o no autorizada.

3.3 - Limites de empleo del producto

Para establecer la idoneidad del producto sobre la peculiaridad de la can-
celay el contexto especifico a automatizar, lleve a cabo los siguiente con-
troles, comprobando la conformidad con los datos mencionados en este
parrafo y con los datos técnicos del capitulo “Caracteristicas técnicas
del producto”.

e Controle que el peso y las dimensiones de la hoja de la cancela se
encuentren dentro de los siguientes Iimites:

longitud maxima 7 m
peso maximo 500 kg

e Controle las medidas del motorreductor tomando como referencia la
fig. 1. Nota — Estas medidas también sirven como referencia para calcular
el espacio que ocupara el pozo de cimentacion para el paso de las cana-
letas de los cables eléctricos.

e Controle que en la zona establecida para la fijacion del motorreductor
haya espacio suficiente para su montaje.

e Controle en la hoja de la cancela que en los puntos donde esté prevista
la fijacion de la cremallera haya una superficie adecuada y firme.

iAtencidn! - Si el resultado de estos controles no satisface las
prescripciones dadas, este modelo no podra ser utilizado para
automatizar su cancela.

3.4 - Trabajos preliminares de preparacion

La fig. 2 muestra un ejemplo de instalacion de automatizacion realizada
con los componentes Nice. Dichos componentes estan colocados segun
un esquema tipico y habitual.

Tomando como referencia la fig. 2, determine la posicion aproximada
donde se instalara cada componentes previsto en la instalacion.
Advertencia - Los dispositivos de mando “fijjos” deben colocarse a la
vista de la cancela pero lgjos de sus piezas movibles.

El motorreductor es configurado en fabrica para ser instalado a la derecha
de la cancela. jATENCION! - Si tuviera que instalar el motorreductor
a la izquierda de la cancela, respete las instrucciones menciona-
das en el capitulo 4 (parrafo 4.1 - punto 07).

Componentes utiles para realizar una instalacion completa (fig. 2):

1 - motorreductor electromecanico

2 - par de fotocélulas

3 - selector de llave o botonera digital

4 - |uz intermitente con antena incorporada
5 - soportes de fin de carrera

6 - cremallera

7 - columnas para fotocélulas
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Antes de comenzar con la instalacion del producto, asegurese de tener
a disposicion todas las herramientas y el material necesario para llevar
a cabo el trabajo. También es necesario controlar que dichos materiales
estén en buenas condiciones y que sean conformes con cuanto previsto
por las normativas locales de seguridad.

Realice las rozas para los tubos de los cables eléctricos o, como alternati-
va, aplique canaletas exteriores; posteriormente, fije en el hormigdn dichos
tubos y realice las demas operaciones Utiles para predisponer el entorno a
las operaciones de instalacion siguientes.

En particular, para hacer el pozo para fijar el motorreductor al sue-
lo, proceda de la siguiente manera:

01. Haga el pozo de cimentacion en la posicion donde se fijara el moto-
rreductor (fig. 3). Nota — Las dimensiones del pozo deben ser iguales
o superiores a las medidas de la placa de cimentacion.

02. Cologue las canaletas para pasar los cables eléctricos.

{ATENCION! - Coloque los extremos de los tubos por donde pasa-
ran los cables eléctricos en proximidad de los puntos en que se ha
previsto la fijacion de los diferentes dispositivos.

Nota: los tubos tienen la finalidad de proteger los cables eléctricos y evitar
roturas accidentales, por ejemplo en caso de golpes.

Para preparar los cables eléctricos necesarios para la instalacion, consulte
la fig. 11-11a y la “Tabla 1 - Caracteristicas técnicas de los cables
eléctricos”.

Tabla 1: Caracteristicas técnicas de los cables eléctricos

Conexion Tipo de cable Longitud maxima
admitida
A: Cable ALIMENTACION| cable 3 x 1,5 mm? 30 m (nota 1)
B: Cable LUZ cable 2 x 0,5 mm? 30m
INTERMITENTE cable blindado 20m
con antena tipo RG58 (aconsejado menos de 5 m)
C: Cable FOTOCELULAS | cable 2 x 0,5 mm? (TX) |30 m

cable 4 x 0,25 mm? (RX)| 30 m
D: Cable SELECTOR DE |cable 4 x 0,25 mm? 30m
LLAVE o BOTONERA
RADIGITAL

Nota general: los cables necesarios para realizar el sistema (no incluidos
en el paquete) pueden variar segun la cantidad y el tipo de los componen-
tes previstos en el sistema.

Nota 1: si fuera necesaria una longitud mayor, utilice un cable de diametro
3 x 2,5 mm2; en este caso, se requiere una puesta a tierra de seguridad
cerca del automatismo.

{ATENCION! - Los cables utilizados deben ser adecuados para el
tipo de entorno donde se lleva a cabo la instalacion; por ejemplo,
para la instalacion en interiores se aconseja utilizar cables tipo
HO3VV-F y para la instalacion en exteriores se aconseja utilizar
cables tipo HO7RN-F.

3.5 - Instalacion de los componentes del automatismo
ADVERTENCIAS

¢ Una instalacion incorrecta puede provocar heridas graves a la
persona que haga el trabajo y a las personas que utilizaran la ins-
talacion.

¢ Antes de comenzar a ensamblar la automatizacion, lleve a cabo
los controles preliminares descritos en los parrafos “3.2 - Idonei-
dad del entorno y de la cancela a automatizar” y “3.3 - Limites de
empleo del producto”.

¢ Prepare una o varias vainas para pasar los cables eléctricos.

Fijacion de la placa de cimentaciéon

iIMPORTANTE! - Si la cancela pesara mas de 200 kg o bien si se

utilizara en condiciones inadecuadas, es obligatorio fijar la placa

de cimentacion sumergiéndola completamente en el hormigén.

La placa de cimentacion se puede fijar en el suelo de dos maneras:

a) si_la base de hormigdn ya existe: es suficiente apoyar la placa sobre

la base en la posicion correcta vy fijarla utilizando tornillos para hormigén

(fig. 4).

b) Si la base de hormigdn no existe: habra que fijar la placa en el hormigén

con las 2 grapas presentes en la placa (fig. 5). Para fijar la placa, proceda

de la siguiente manera:

01. haga la colada de hormigdn en el pozo, haciendo salir los tubos para
los cables eléctricos;

02. mientras el hormigon esté liquido, sumerja la placa de cimentacion
dejando que sobresalga del hormigdn su espesor.




Instalacion del motorreductor

01. Quite la cubierta del motorreductor, desenroscando los tornillos de
los costados con un destornillador (fig. 6). Nota — se aconseja dejar
el motorreductor sin cubierta hasta concluir los trabajos de instalacion
y de programacion.

02. Coloque el motorreductor sobre la placa de cimentacion y fijelo con
los tornillos Allen suministrados (fig. 7).

03. Desbloquee el motorreductor con la llave correspondiente (tome
como referencia el parrafo “Bloguear o Desbloguear manualmente el
motorreductor” del “Manual de uso”).

04. Cologue manualmente la hoja de la cancela en la posicion de Apertu-
ra maxima y coloque el primer tramo de cremallera sobre el pifidn del
motorreductor (fig. 8). Importante:- la longitud total de la cremallera
debe ser igual a la longitud de la hoja de la cancela; - la distancia
entre el piidn y la cremallera debe ser de 1-2 mm para que el peso de
la hoja no apoye sobre el motorreductor.

05. Entonces, fije la cremallera a la hoja (consulte el manual de instruccio-
nes de la cremallera).

06. Deslice manualmente la hoja para fijar las demas piezas de la crema-
llera: utilice como punto de referencia el pifidn y utilice un nivel para
colocar los tramos de cremallera en posicion horizontal y perfecta-
mente alineados con el extremo apoyado sobre el pifidn. Nota — Para
fijar provisoriamente las piezas de la cremallera a la hoja, utilice mor-
sas como se muestra en la fig. 9.

Advertencia — Si la regulaciéon admitida por la cremallera no fuera
suficiente, es posible regular el motorreductor en altura utilizando los
2 tornillos Allen.

07. La cremallera no debe sobresalir de la hoja de la cancela; si asi fuera,
corte la parte que sobresale.

08. Abray Cierre manualmente la hoja de la cancela para comprobar que
la cremallera se desplace regularmente sobre el pifién en toda su lon-
gitud. También controle que la distancia entre el pifdn y la cremallera
sea de 1-2 mm.

09. Entonces, bloquee con fuerza los 2 tornillos Allen.

10. Cologue, aproximadamente, los dos soportes de fin de carrera en la
cremallera (fig. 10) y, moviendo con la mano la cancela, fijelos defini-
tivamente.

11. Fije los soportes de fin de carrera de la siguiente manera:

a) cologue manualmente la hoja en la posicion de Apertura dejando
por lo menos 2-3 cm de distancia desde el tope mecanico.

b) desplace el soporte de fin de carrera sobre la cremallera en el sen-
tido de Apertura hasta que se active el fin de carrera. Posteriormente,
haga avanzar el soporte 2 cm como minimo y bloquéelo a la crema-
llera con los pasadores entregados.

c) realice la misma operacion para fijar el fin de carrera de Cierre.

12. Por ultimo, bloquee el motorreductor con la llave correspondiente
(consulte el capitulo “Bloquear o Desbloquear manualmente el moto-
rreductor”).

4 CONEXIONES ELECTRICAS

Entonces, después de haber instalado el motorreductor y los dispositi-
vos de mando (selector de llave o botonera) y de seguridad (parada de
emergencia, fotocélulas, bandas sensibles, luz intermitente), realice las
conexiones eléctricas consultando los parrafos siguientes y el ejemplo de
la fig. 11-11a.

LLa Central de mando incorpora una serie de funciones que se seleccionan
con los Dip-Switch (mini-selectores) y regulaciones que se hacen con los
Trimmer (fig. 12).

Los Leds de las entradas (fig. 12) sefialan el funcionamiento de los com-
ponentes del automatismo; por el contrario, el Led “OK” (fig. 12) sefiala
el funcionamiento correcto de la Central. La Central también incorpora un
receptor multicédigo.

Componentes de la Central (fig. 12):

a - Regleta para la antena

b - Dip-Switch de seleccion de las funciones

¢ - Boton Radio

d - Trimmer de regulacién del Tiempo de Funcionamiento (TL)
e - Trimmer de regulacion del Tiempo de Pausa (TP)

f - Regleta de las Entradas / Salidas de mando

g - Conector de entrada de los fines de carrera

h - Regleta de salida Luz intermitente / Luz de Cortesia

i - Conector del Condensador

I - Conector de salida de la alimentacion del motor

m - Regleta de alimentacion

n - Led sefializacion RX (Receptor)

o - Fusible de baja tension (315 mA F)

p -Trimmer de regulacion de la fuerza (F)
q - Led “OK”

r - Transformador

s - Fusible de linea (5A F)

{ATENCION!
- Para evitar situaciones peligrosas, durante las operaciones de
conexion la Central de mando no debe estar conectada a la alimen-
tacion.
- Una conexién incorrecta podria provocar averias o situacio-
nes peligrosas; por consiguiente, respete escrupulosamente las
conexiones indicadas.
- Existen normativas precisas sobre la seguridad de las instala-
ciones eléctricas y sobre las cancelas automaticas que habra que
respetar rigurosamente.

Realice las conexiones necesarias tomando como referencia el esquema
que se muestra en la fig. 12 y el parrafo “Descripcion de las conexiones
eléctricas”.

Para una seguridad eléctrica eficiente y para un funcionamiento correcto
del automatismo es necesario realizar la conexién a tierra en el borne indi-
cado en la fig. 12.

Descripcion de las conexiones eléctricas

A continuacion se describen las posibles conexiones de la Central de
mando para los dispositivos de mando y de seguridad:

Bornes Funcion Descripcion

1-2-3 Alimentacion Linea de alimentacion de red

4-5 Luz intermitente | Salida para la conexion de la luz intermitente
a la tension de red (Max. 40 W)

8-9 24 Vac Alimentacion servicios 24 Vac +/- 25%
(Max. 150 mA)

9 Comun Comun para todas las entradas

10 Alt Entrada con funcion de “Alt” (Parada y
breve inversion)

11 Foto Entrada para dispositivos de seguridad

12 Paso a Paso Entrada para movimiento ciclico (PP)
(“Abrir” — “Stop” - “Cerrar” — “Stop”)

"[ 1 Antena + Entrada para la antena del receptor

2 Antena masa Entrada para la antena del receptor

Advertencias:

— Sino se utilizaran las entradas de los contactos NC (Normalmente Cerra-
do), habra que “puentearlas” y, si son mas de una, deberan ser conecta-
das en SERIE entre si;

— Sino se utilizaran las entradas de los contactos NA (Normalmente Abier-
to), habra que dejarlas libres y, si son mas de una, deberan ser conecta-
das en PARALELO entre si.

— Los contactos debe ser mecanicos y sin potencia; no se admiten
conexiones en etapas como aguellas denominadas “PNP”, “NPN”, “Open
Collector”, etc.

Para conectar el cable de alimentacion a la Central de mando, proceda
como se muestra en la fig. 13. El cable de alimentacién debe quedar
fijado por el prensaestopas, tal como se muestra en el punto 13-3.
Nota - Algunos modelos de Central de mando podrian no incorporar la
tapa transparente.

4.1 - Primer encendido y control de las conexiones

iATENCIéN! - Las siguientes operaciones deben llevarse a cabo
en los circuitos eléctricos bajo tension y las maniobras podrian ser
peligrosas. Por consiguiente, trabaje con mucho cuidado.

01. Alimente la Central de mando y controle que entre los bornes 8-9 haya
24 Vac.

02. Controle que el Led “OK”, después de haber emitido algun destello
rapido, emita destellos con frecuencia regular.

03. Entonces, controle que los Leds relativos a las entradas con contactos
NC estén encendidos (todos los dispositivos de seguridad activos) y
que los Leds relativos a las entradas NA estén apagados (ningdn man-
do activo).

Si asi no fuera, controle las conexiones y el funcionamiento de todos
los dispositivos. La entrada “Alt” interviene desactivando el fin de
carrera de apertura (FCA) y el fin de carrera de cierre (FCC).

04. Controle la conexion de los fines de carrera: mueva la palanca del fin
de carrera y controle que el fin de carrera intervenga apagando el Led
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correspondiente en la Central.

05. Desbloquee el motorreductor y coloque la hoja de la cancela a la
mitad de su carrera; posteriormente, bloquee el motorreductor. De
esta manera la hoja de la cancela quedara libre para la Apertura y el
Cierre.

06. Controle si la hoja se mueve hacia la direccion correcta segun lo
sefialado por la Central. Importante — Este control es obligato-
rio. Si la direccion de la hoja no fuera correcta respecto de la
sefalizacion de la Central, el automatismo podria, aparente-
mente, funcionar en modo regular (el ciclo “Abrir” es similar al
ciclo “Cerrar”), pero en realidad los dispositivos de seguridad
podrian ser ignorados durante la ejecucion del movimiento de
Cierre. En este caso, los dispositivos de seguridad se activaran
sélo durante el movimiento de Apertura, provocando un cierre
contra el obstaculo con resultados desastrosos!

07. Controle que el sentido de rotacién del motor sea correcto: envie un
breve impulso a la entrada PP, la Central deberia realizar la Apertura
como primer movimiento; posteriormente, es suficiente controlar que
también el motor funcione en el sentido de Apertura.

Si asi no fuera, proceda de la siguiente manera:

a) corte la alimentacion de la Central de mando;

b) gire 180° el conector de alimentacion del motor (I - fig. 12) y aquel
de los fines de carrera (g - fig. 12);

c) entonces, active la alimentacion de la Central y repita el control del
punto 07.

El Led “OK” presente en la Central (fig. 12) sirve para sefialar el estado de
funcionamiento de esta ultima:

- 1 destello con frecuencia regular de 1 segundo = indica que el micropro-
cesador interior esta activo y esta listo para recibir los mandos.

- 2 destellos rapidos = indica que el microprocesador detecta una varia-
cion del estado de funcionamiento de una entrada (sea de una entrada
de mando o del Dip-Switch de las funciones); esto sucede incluso si la
variacion detectada no provoca efectos inmediatos.

- 1 destello muy rapido de 3 segundos de duracion = indica que la Central
ha sido alimentada y que esta ejecutando un test para comprobar el esta-
do de funcionamiento.

- 1 destello con frecuencia irregular = indica que el test de control no
obtuvo resultados positivos y que, por consiguiente, hay un desperfecto.

5 REGULACIONES DE LOS PARAMETROS

Los parametros de funcionamiento de la Central de mando se pueden
regular utilizando los “Trimmer” (fig. 12) presentes en esta ultima.

e Tiempo Funcionamiento (TL): en la modalidad de funcionamiento
“Semiautomatico” este parametro regula la duracion maxima del movi-
miento de Apertura o de Cierre. Para regular este parametro, proceda
de la siguiente manera: a) seleccione la modalidad de funcionamiento
“Semiautomatico” y coloque el Dip-Switch 1 en “ON”; b) coloque el “Trim-
mer TL” en la mitad; ¢) ejecute un ciclo completo de Apertura y de Cierre y
controle que la duracion maxima configurada del movimiento de Apertura
o de Cierre sea suficiente y que quede un margen de 2 ¢ 3 segundos; de
ser necesario, regule nuevamente el “Trimmer TL” con el valor maximo. Si
este parametro de duracion no fuera suficiente, habra que cortar el puente
de conexidn TLM colocado cerca del Trimmer TL (fig. 12), a fin de obtener
un “Tiempo Funcionamiento Aumentado” (TLM).

Si se desea utilizar la funcion de desaceleracion, habra que regular el Trim-
mer de manera que la etapa de desaceleracion comience 50-70 cm antes
de la activacion de los fines de carrera.

La modificacion de este parametro se podra observar durante la ejecucion
del primer movimiento de Apertura accionado después de haber hecho la
modificacion.

¢ Tiempo Pausa (TP): en la modalidad de funcionamiento “Automatico”
este parametro regula el tiempo que transcurre entre el final del movimien-
to de Apertura y el comienzo del movimiento de Cierre. Para regular este
parametro, proceda de la siguiente manera: a) seleccione la modalidad de
funcionamiento “Automatico” colocando el Dip-Switch 2 en “ON”; b) regu-
le el “Trimmer TP” a placer; €) para comprobar si el tiempo configurado es
correcto, realice un movimiento de Apertura completo y controle el tiempo
que transcurre antes del comienzo del movimiento de Cierre.

¢ Fuerza (F): Atencion — La regulacion de este parametro puede afectar
el grado de seguridad del automatismo; por consiguiente, tenga mucho
cuidado durante esta operacion.

Este parametro debe ser regulado por tentativas: es necesario medir la
fuerza aplicada por la hoja de la cancela durante un movimiento y compa-
rarla con los valores previstos por las normativas locales vigentes.
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Modalidades de funcionamiento

Paso a Paso (PP): esta modalidad, utilizada en modo manual (hom-
bre presente), activa alternativamente el movimiento de Apertura y de
Cierre y, cuando el mando termina el movimiento, se detiene.

Los movimientos de Apertura y de Cierre se detienen incluso cuando se
activan los fines de carrera; durante el Cierre, el movimiento también se
detiene al faltar la autorizacion de los dispositivos de seguridad “Foto”.
Por el contrario, si se accionara “ALT”, los movimientos de Apertura y de
Cierre se detendran inmediatamente y se activara una breve inversion.
Cuando el movimiento se detiene es necesario concluir el envio del mando
antes de enviar otro.

Por el contrario, utilizando la modalidad “Paso a Paso” en uno de los
modos automaticos (“Semiautomatico”, “Automatico” o “Cerrar
Siempre”) el envio de un mando activara alternativamente el movimiento
de Apertura y de Cierre; un segundo envio de mando activara el “Stop”.
Por el contrario, si se accionara “ALT”, los movimientos de Apertura y de
Cierre se detendran inmediatamente y se activara una breve inversion.

Si se utiliza el modo de funcionamiento automatico, después de un movi-
miento de Apertura se producird una pausa y después se ejecutara un
movimiento de Cierre.

Si durante la pausa se activaran los dispositivos de seguridad “Foto”, el
temporizador se restablecera con un nuevo Tiempo Pausa; por el contra-
rio, si durante la pausa se activara “Alt”, la funcion de cierre automatico se
anulara y se activara un “Stop”.

Durante el movimiento de Apertura la activacion de “Foto” no provoca
ningun efecto; mientras que durante el Cierre, provoca una inversion del
movimiento, después una pausa y después el Cierre.

Funciones programables

La Central de mando incorpora una serie de microinterruptores que per-
miten activar varias funciones que hacen que el automatismo sea mas
adecuado a las exigencias del usuario y mas seguro ante las diferentes
condiciones de utilizacion.

Para activar o desactivar las funciones se utiliza el Dip-switch 1 6 2: se
activan configurandolo en “ON” y se desactivan configurandolo en
“OFF".

Algunas de las funciones disponibles estan asociadas a la seguridad; por
consiguiente, es importante evaluar detenidamente cual es la funcion mas
segura.

Los Dip-Switch permiten seleccionar los modos de funcionamiento y pro-
gramar las funciones deseadas descritas en la Tabla A:

Tabla A

Switch 1-2: |Off-Off | Movimiento “Manual” es decir hombre presente
On-Off | Movimiento “Semiautomatico”
Off-On | Movimiento “Automatico” es decir cierre
automatico
On-On |Movimiento “Automatico” + “Cerrar Siempre”
Switch 3: On Funcionamiento Comunitario (no disponible en
modo manual)
Switch 4: On Destello previo
Switch 5: On Cierra 5 segundos después de “Foto” si esta
configurado en “Automatico” o “Cierra después
de Foto” si esta configurado en “Semiautomatico”
Switch 6: On Seguridad “Foto” también durante la Apertura
Switch 7: On Arranque gradual
Switch 8: On Desaceleracion
Switch 9: On Freno
Switch 10: |On No utilizado
Switch 1-2

Durante el modo de funcionamiento “Manual” el movimiento se ejecu-
ta s6lo mientras el mando esté activo (botdn del transmisor pulsado en
modo hombre presente).

Durante el modo de funcionamiento “Semiautomatico” un envio de un
mando ejecutara el movimiento completo hasta que termine el “Tiempo
Funcionamiento ” o hasta llegar al fin de carrera.

Durante el modo de funcionamiento “Automatico”, después de un movi-
miento de Apertura se producira una pausa y después se ejecutara auto-
maticamente un movimiento de Cierre.

La funcion “Cerrar siempre” se activa después de un corte de energia
eléctrica; si al volver la corriente la Central detectara la hoja de la cancela
en la posicion Abierta, activara automaticamente un movimiento de Cierre
antecedido de 5 segundos de destello previo.

Switch 3

Durante el modo de funcionamiento “Comunitario”, cuando se envia un
mando “Paso a Paso” y comienza un movimiento de Apertura, éste no
podra ser interrumpido por ningun otro mando “Paso a Paso” ni “Abrir” via
radio hasta que no concluya el movimiento.



Por el contrario, durante el movimiento de Cierre, el envio de un nuevo
mando “Paso a Paso” provocara la parada y la inversion del movimiento.

Switch 4

Al enviar un mando, primero se activara la luz intermitente y, después de
5 segundos (2 segundos si esta configurado en modo de funcionamiento
“Manual”), comenzara el movimiento.

Switch 5

Si esta funcion esta configurada en modo de funcionamiento “Automati-
co” permite mantener la hoja de la cancela abierta sélo durante el tiempo
necesario para que pase el vehiculo o las personas; en efecto, al con-
cluir la activacion de los dispositivos de seguridad “Foto”, el movimiento
se detendra y, después de 5 segundos, comenzara automaticamente un
movimiento de Cierre.

Por el contrario, si la funcion esta configurada en modo “Semiautomatico”,
al activarse los dispositivos de seguridad “Foto”, durante el movimiento de
Cierre se activara el Cierre automatico que durara el tiempo configurado
en “Tiempo Pausa”.

Switch 6

Generalmente, la funcion de seguridad “Foto” se activa sdlo para el movi-
miento de Cierre; si se configurara el Dip-Switch 6 en “ON”, la activacion
del dispositivo de seguridad también interrumpira el movimiento de Aper-
tura. Por el contrario, si estuviera configurado el modo de funcionamiento
“Semiautomatico” o “Automatico”, el movimiento de Apertura se reanu-
dara inmediatamente después de la desactivacion de los dispositivos de
seguridad.

Switch 7
Configurando esta funcion, el movimiento comenzara gradualmente; de
esta manera se evitan sacudidas indeseadas del automatismo.

Switch 8

La desaceleracion es una disminucion del 30% de la velocidad nominal;
esto reduce la fuerza de impacto de la hoja de la cancela al final de un
movimiento.

Al activar esta funcion, es necesario regular el “Tiempo Funcionamiento
(TL)” porque el comienzo de la desaceleracion depende del tiempo de
funcionamiento configurado. Por consiguiente, hay que regular el TL de
manera que la desaceleracion comience a unos 50-70 cm antes de la
activacion de los fines de carrera.

La funcion de desaceleracion, ademas de disminuir la velocidad de la
automatizacion, también disminuye el 70% el par del motor. ATENCION
— En los automatismos que necesitan un valor alto del par del motor esta
funcion de desaceleracion podria provocar la parada inmediata del motor.

Switch 9

Configurando esta funcion, al concluir un movimiento se activara el freno
del motor; al inicio, se activara de manera moderada y, posteriormente,
mas intensa para detener rapidamente la hoja de la cancela sin provocar
sacudidas.

Switch 10
No utilizado.

6 PROGRAMACION DEL RECEPTOR

¢ Instalacion de una antena exterior

Si la antena suministrada no estuviera en una posicion favorable y la sefial
de radio fuera débil, para mejorar la recepcion se aconseja sustituirla ins-
talando una antena exterior (mods. ABF o ABFKIT). La nueva antena debe
instalarse lo mas alto posible y por encima de cualquier estructura metali-
ca o0 de cemento armado presente en la zona.

e Conexion a la Central

Para conectar el receptor a la Central, utilice un cable coaxial con impe-
dancia de 50 ohm (por ejemplo el cable RG58 de baja pérdida). jAten-
cion! — Para reducir la dispersion de la sefial, utilice un cable corto (no
debe superar 10 m).

Advertencias para la programacion

¢ | as operaciones de programacion indicadas en este capitulo requieren
el uso del botén “c” y del Led “n” (fig. 12) presente en el receptor. El Led
indica el estado de las operaciones que se estan ejecutando, emitiendo
un determinado numero de destellos y con una duracion especifica. En la
“Tabla C” se describen los significados de los destellos.

e Se aconseja leer primero los procedimientos y después llevar a cabo
las operaciones, realizando los pasos de cada uno de los procedimientos
de manera consecutiva.

iATENCI()N! - Antes de memorizar un transmisor, lea detenida-
mente el siguiente texto.

El receptor puede memorizar sdlo los transmisores que pertenecen a una
de las siguientes 3 familias de codificacion:

- familia con las codificaciones “O-Code”, “FIoR” y “TTS”;

- familia con la codificacion “Flo”;

- familia con la codificacion “Smilo”.

Nota - En el receptor, cada codificacion permite aprovechar sdlo las fun-
ciones tipicas de la misma codificacion.

jAtencion! - La familia de codificacion, a la que pertenece el pri-
mer transmisor memorizado en el receptor, define la familia a la
que deberan pertenecer también los transmisores que deban ser
memorizados.

Para modificar la familia de codificacidon presente en el receptor, es nece-
sario llevar a cabo el procedimiento “Borrado total de la memoria del
receptor”.

Para saber si el receptor ya tiene memorizados algunos transmisores y
para saber la familia de codificacion a la que estos pertenecen, proceda
de la siguiente manera:

01. Corte la alimentacion eléctrica del receptor.
02. Active de nuevo la alimentacion eléctrica del receptor y cuente el
ndmero de destellos de color verde que emite el Led en el receptor.
03. Por ultimo, compare el numero de destellos emitidos con la siguiente
tabla:
— 1 destello = codificacién Flo
— 2 destellos = codificaciones O-Code / FIoR / TTS
— 3 destellos = codificacion Smilo
— 5 destellos = ningun transmisor memorizado

jAtencion! — Antes de comenzar a memorizar un transmisor, lea deteni-
damente todas las modalidades de memorizacion descritas a continua-
cion para evaluar cudl es la mas adecuada.

6.1 - Modalidades de memorizacion de un transmisor:
“Modo I” y “Modo II”

Por lo general, la combinacion entre estos mandos y los botones de un
transmisor puede hacerse en dos modalidades diferentes:

* Modo I: esta modalidad permite memorizar en el receptor, en una sola
vez, todos los botones del transmisor o un solo grupo de estos (sdlo en los
transmisores que tienen varios cédigos de identidad, como por ejemplo el
modelo ON9). Con esta modalidad los botones del transmisor se asocian
automaticamente a los mandos predeterminados en la Central de mando.
* Modo II: esta modalidad permite memorizar en el receptor un solo
botodn del transmisor. Es posible elegir el mando a programar entre aque-
llos disponibles en la Central de mando (4 como maximo).

Procedimiento de memorizacién en “Modo I”

Advertencia — Este procedimiento memoriza simultaneamente todos los

botones del transmisor o un solo grupo de estos.

01. Pulse y mantenga pulsado el botén en el receptor hasta que se
encienda el Led verde en el receptor. Posteriormente, suelte el botén.

02. Antes de 10 segundos, en el transmisor que debe memorizar, pulse y
mantenga pulsado cualquier botén hasta que el Led del receptor emi-
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ta el primero de los 3 destellos de color verde que sefalan la ejecucion
de la memorizacion.
Nota — Después de los 3 destellos hay otros 10 segundos a disposicion
para memorizar otros transmisores.

Procedimiento de memorizacion en “Modo II”

Advertencia - Este procedimiento memoriza un solo boton del transmi-
sor. Por consiguiente, es necesario repetir el procedimiento de programa-
cion por cada botén del transmisor que se desee memorizar.

01. Consulte la “Tabla de los mandos” para seleccionar los mandos
disponibles; seleccione el mando que se desea asignar al botén del
transmisor a memorizar y, por ultimo, anote el nimero que correspon-
de al mando.

02. En el receptor, pulse el botén la cantidad de veces equivalente al
numero del mando anotado antes; el Led del receptor destellara la
misma cantidad de veces.

03. (en el transmisor, antes de 10 segundos) Mantenga pulsado el botén
escogido para la memorizacion, hasta que el Led del receptor emita el
primero de los 3 destellos (memorizacion ejecutada).

Nota — Después de los tres destellos hay otros 10 segundos a disposicion

para memorizar el mismo mando en otros botones del mismo transmisor

0 de un nuevo transmisor.

Tabla de los mandos
salida 1 = PASO A PASO
salida 2 = ALT

salida 3 = ABRIR

salida 4 = CERRAR

6.2 - Memorizacion de un nuevo transmisor utilizando el
procedimiento “cercano al receptor”
[es necesario tener un transmisor ya memorizado]

Es posible memorizar un transmisor NUEVO en la memoria del receptor
sin tener que pulsar directamente el botdn de este receptor, sino actuando
simplemente en su radio de recepcion. Para llevar a cabo el procedimien-
to, es necesario tener a disposicion un transmisor VIEJO ya memorizado
(en “Modo I” 0 en “Modo II”) y que funcione. El procedimiento permitira
que el transmisor NUEVO reciba las mismas configuraciones del transmi-
sor VIEJO.

Advertencias:
¢ El procedimiento debe hacerse trabajando en el radio de recep-
cion del receptor (10-20 m del receptor).
¢ Repita todo el procedimiento para cada transmisor que se desee
memorizar.
Es posible utilizar uno de los siguientes procedimientos segun sus prefe-
rencias:

Procedimiento estandar

01. En el transmisor NUEVO, mantenga pulsado durante 5 segundos
como minimo el botdn ... (nota 1) y, posteriormente, suéltelo.

02. En el transmisor VIEJO, pulse 3 veces el botén ... (nota 2) y, poste-
riormente, suéltelo.

03. En el transmisor NUEVO, pulse 1 vez el mismo botdn que habia pulsa-
do en el punto 01y, posteriormente, suéltelo.

Procedimiento alternativo

01. En el transmisor NUEVO, mantenga pulsado durante 3 segundos
como minimo el botdn ... (nota 1) y, posteriormente, suéltelo.

02. En el transmisor VIEJO, mantenga pulsado durante 3 segundos como
minimo el botdn ... (nota 2) y, posteriormente, suéltelo.

03. En el transmisor NUEVO, mantenga pulsado durante 3 segundos
como minimo el mismo botdén del punto 01y, posteriormente, suélte-
lo.

04. En el transmisor VIEJO, mantenga pulsado durante 3 segundos como
minimo el mismo botdn pulsado en el punto 02, hasta que el Led ver-
de L1 del receptor emita 3 destellos, los cuales indican que la memo-
rizacion se ha ejecutado.

Nota 1 - Pulse cualquier botdn si el transmisor VIEJO esta memorizado

en “Modo |, o bien pulse el botdn que se desea memoarizar si el transmisor

VIEJO estéd memorizado en “Modo II”.

Nota 2 - Pulse cualquier botdn si este transmisor estda memorizado en

“Modo I, o bien pulse el botdn con el mando que se desea pasar si este

transmisor esta memorizado en “Modo II”.

6.3 - Borrado total de la memoria del receptor

Para borrar de la memoria del receptor todos los transmisores memoriza-
dos o, como alternativa, todos los datos presentes, proceda de la siguien-
te manera:

01. Pulse y mantenga pulsado por mucho tiempo el botén del receptor
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hasta que se encienda el Led verde y observe las variaciones de este
ultimo:

— después de unos 4 segundos, se encendera el Led verde;

— posteriormente, después de unos 4 segundos, se apagara el Led
verde;

— por ultimo, después de unos 4 segundos, el Led verde comenzara a
destellar.

02. Entonces, para borrar todos los transmisores suelte el boton exac-
tamente durante el 3° destello del Led verde; o bien, para borrar
toda la memoria del receptor (incluidas las configuraciones y la familia
de codificacion de los transmisores), suelte el botdon exactamente
durante el 5° destello del Led verde.

7 ENSAYO Y PUESTA EN SERVICIO

{ATENCION! - Las operaciones descritas en este capitulo deben
ser llevadas a cabo exclusivamente por personal cualificado y
experto, respetando las instrucciones del manual, las leyes y las
normativas de seguridad locales vigentes.

Esta es la etapa mas importante para realizar la automatizacion a fin de
garantizar la seguridad maxima de la instalacion. El procedimiento de
ensayo descrito también puede llevarse a cabo para comprobar periddi-
camente los dispositivos que componen la automatizacion.

El ensayo y la puesta en servicio de la automatizacion deben ser realiza-
dos por personal cualificado y experto que debera establecer los ensayos
necesarios para verificar las soluciones adoptadas para los riesgos pre-
sentes, y debera controlar que se respeten las leyes, normativas y regla-
mentos, especialmente todos los requisitos de la norma EN 12445 que
establece los métodos de ensayo de las automatizaciones para cancelas.

7.1 - Ensayo de la automatizacion

Cada componente de la automatizacion, por ejemplo bandas sensibles,
fotocélulas, botones de parada de emergencia, etc., exige un fase de
ensayo especifica; para estos dispositivos se deberan llevar a cabo los
procedimientos indicados en los manuales de instrucciones respectivos.
Para el ensayo, proceda de la siguiente manera:

1 Controle que se hayan respetado rigurosamente las indicaciones dadas
en el capitulo “ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES GENERALES DE
SEGURIDAD”;

2 Desbloquee el motorreductor con la llave correspondiente (consulte €l
parrafo “Bloquear o Desbloquear manualmente el motorreductor” del
“Manual de uso”);

3 Compruebe que sea posible abrir y cerrar manualmente la hoja de la
cancela;

4 Bloquee el motorreductor con la llave correspondiente (consulte el capi-
tulo “Bloquear o Desbloquear manualmente el motorreductor”);

5 Utilizando los dispositivos de mando o de parada instalados en la auto-
matizacion (selector de llave, botones de mando, transmisores, etc.),
haga algunas pruebas de cierre y de apertura de la cancela, compro-
bando que el movimiento de la hoja corresponda con aquello previsto.
Conviene llevar a cabo varios ensayos para controlar el deslizamiento
de la cancela y comprobar los posibles defectos de montaje, o de regu-
lacion, asi como la presencia de puntos de friccion;

6 Controle uno por uno el funcionamiento correcto de todos los dispositi-
vos de seguridad montados en la instalacion (fotocélulas, bandas sen-
sibles, etc.) y compruebe que el automatismo realice lo previsto. Cada
vez que un dispositivo de seguridad se acciona, el led “OK” en la central
destellara 2 veces para confirmar que la Central reconoce el evento;

7 Mida la fuerza de impacto segun lo previsto por la norma EN 12445, Si
el control de la “fuerza del motor” es utilizado por la Central como ayuda
del sistema para reducir la fuerza de impacto, pruebe a regular las fun-
ciones que ofrecen mejores parametros;

8 Aplique de manera permanente y en una zona de la automatizacion una
placa que describa el modo de desbloquear manualmente el motorre-
ductor.

7.2 - Puesta en servicio de la automatizacion

La puesta en servicio puede llevarse a cabo sélo después de haber
realizado correctamente todas las etapas de ensayo. No esta
admitida la puesta en servicio parcial o en situaciones “precarias”.

1 Prepare y conserve durante 10 aflos como minimo el expediente téc-
nico de la automatizacion, que debera estar formado de los siguientes
documento: un dibujo de conjunto de la automatizacion, el esquema



de las conexiones eléctricas, realizadas, el andlisis de los riesgos vy las
soluciones adoptadas, la declaracion de conformidad del fabricante de
todos los dispositivos utilizados, la declaracion de conformidad cumpli-
mentada por el instalador, copia del manual de instrucciones de uso y
del plan de mantenimiento de la automatizacion;

2 Aplique en la cancela una placa que contenga como minimo los siguien-
tes datos: tipo de automatismo, nombre y direccidn del fabricante (res-
ponsable de la “puesta en servicio”), nimero de matricula, afio de fabri-
caciéon y marcado “CE”;

3 Cumplimente y entregue al duefio del automatismo la declaraciéon de
conformidad; a tal fin, debera cumplimentar el formulario “Declaracién
de conformidad CE”;

4 Cumplimente y entregue al duefio del automatismo el documento
“Manual de uso”;

5 Cumplimente y entregue al duefio del automatismo el documento “Plan
de mantenimiento” con las prescripciones sobre el mantenimiento de
todos los disposiivos del automatismo;

6 Antes de poner en servicio el automatismo, informe adecuadamente al
dueno sobre los peligros y riesgos presentes.

ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte integrante del automatismo y, por con-
siguiente, debera ser eliminado junto con éste.

Al igual que para las operaciones de instalacion, también al final de la vida
dtil de este producto las operaciones de desguace deberan ser llevadas a
cabo por personal experto.

Este producto esta formado de varios tipos de materiales: algunos podran
ser reciclados y otros deberan ser eliminados. Inférmese sobre los siste-
mas de reciclaje o de eliminacion previstos por las normativas vigentes
locales para esta categoria de producto.

jAtencion! — algunas piezas del producto pueden contener sustancias
contaminantes o peligrosas que, si se las abandonara en el medio ambien-
te, podrian provocar efectos perjudiciales para el mismo medio ambiente
y para la salud humana.

Tal como indicado por el simbolo de aqui al lado, esta pro-
hibido arrojar este producto en los residuos urbanos. Rea-
lice la “recogida selectiva” para la eliminacion, segun los
métodos previstos por las normativas vigentes locales, o
bien entregue el producto al vendedor cuando compre un
nuevo producto equivalente.

jAtencion! — las normas locales vigentes pueden prever sanciones impor-
tantes en el caso de eliminacion abusiva de este producto.

TRABAJOS DE MANTENIMIENTO PERIODICO

Por lo general, este producto no requiere trabajos de mantenimiento espe-
cificos; sin embargo, un control regular permite mantener la instalacion en
buenas condiciones y asegura el funcionamiento regular de los sistemas
de seguridad instalados.

El automatismo necesita un mantenimiento periédico para que pueda fun-
cionar durante la mayor cantidad de tiempo posible y con total seguridad.
Es necesario planificar el mantenimiento del automatismo con frecuencia
periddica. Es necesario realizar un mantenimiento programado cada 6
meses Como Maximo.

Para realizar los trabajos de mantenimiento, proceda de la siguiente manera.

{ATENCION! - Antes de llevar a cabo cualquier tipo de control, des-
conecte todas las fuentes de alimentacion eléctrica.

e Compruebe las condiciones de todos los componentes del automatis-
mo, controlando especialmente los fendmenos de corrosidn y oxidacion
de las piezas de la estructura; sustituya las piezas que no sean lo suficien-
temente seguras.

e Controle el desgaste de las piezas movibles: pifidn, cremallera y todas
las piezas que componen la hoja de la cancela; sustituya las piezas des-
gastadas.
e Al final de los controles de mantenimiento, conecte nuevamente la ali-
mentacion eléctrica y realice todas las pruebas y controles previstos en el
capitulo 4.

CARACTERISTICAS TECNICAS DEL PRODUCTO

H Alimentacion de red

230 Vac 50 Hz

H Motor

asincronico monofasico

W Tipo de fin de carrera

electromecanico

B Potencia absorbida max. 400 W
B Absorcion de linea 1,7A
B Condensador incorporado 12 nF
W Clase de proteccion IP 44

B Par maximo
(correspondiente a fuerza)

15 Nm (500 N)

B Par nominal 8 Nm (270 N)
(correspondiente a fuerza)

M Velocidad nominal 0,18 m/s

B Proteccion térmica 140 °C

B Peso maximo hoja 500 kg

B Longitud maxima de la hoja 7m

B N° maximo de ciclos/hora

9 (hoja de 7 metros)

B N° maximo de ciclos consecutivos |5
B Dimensiones 290 x 195 x h 250
B Peso 8 kg

B Corriente max. servicios 24 V

150 mA (la tension puede
variar del + 25%)

H Salida luz intermitente

Para luces intermitentes con
tension de red, potencia
maxima 40 W

B Temperatura de funcionamiento

de -20 °C a +50 °C

B Tiempo de Funcionamiento

Regulable de 2,5 a > 40 seg,
o biende <40a >80
seg con TLM

H Tiempo Pausa

Regulable de 5 a > 80 seg.

B Decodificacion

“O-Code” / “FIoR” / “TTS”; o
bien Flo”; o bien “Smilo”

B Frecuencia de recepcion 433.92 MHz

W Sensibilidad superior a 0,5 pV
B Temp. de funcionamiento de 20°C a55°C
B Impedancia de entrada 52 ohm
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MANUAL DE USO

(a entregar al usuario del automatismo)

IMPORTANTE - Este manual de instrucciones contiene informa-
ciones importantes sobre la seguridad; es necesario leer todas las
instrucciones antes de utilizar el producto. Conserve este manual
en buenas condiciones para su consultacion posterior.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES PARA EL USO

iEsta terminantemente prohibido tocar las partes de la automatiza-
cion mientras la cancela se esté moviendo!

e Antes de utilizar por primera vez el automatismo, dedique algunos minu-
tos para leer este manual de uso que el instalador de la automatizacion le
ha entregado. Pida a su instalador que le explique el origen de los riesgos
residuales.

e Conserve este manual por cualquier duda que pueda surgir y entrégue-
selo al nuevo dueno del automatismo en caso de reventa.

e F| automatismo es una maquinaria que ejecuta fielmente los mandos
dados: un uso inconsciente o inadecuado puede ser peligroso. No accio-
ne el automatismo cuando haya personas, animales o bienes en su radio
de accion.

¢ Nifos: esta instalacion de automatizacién garantiza un alto grado
de seguridad, impidiendo, con sus sistemas de deteccion, el movi-
miento ante la presencia de personas o bienes. Ademas, garantiza
una activacion siempre previsible y segura. Sin embargo, es pru-
dente prohibir a los nifos jugar cerca del automatismo. Para evitar
activaciones involuntarias del automatismo, no deje los transmi-
sores al alcance de sus manos (jel transmisor no es un juguete!).

e Controle con frecuencia el automatismo a fin de detectar posibles mar-
cas de desgaste, danos o desequilibrios. Deje de utilizar inmediatamente
el automatismo si fuera necesario llevar a cabo un mantenimiento.

e Controle periddicamente que las fotocélulas funcionen correctamente
y, cada 6 meses, haga hacer los controles de mantenimiento previstos.

e | as fotocélulas no son un dispositivo de seguridad sino que son sola-
mente un dispositivo auxiliar de seguridad. Estas incorporan una tecno-
logia de altisima fiabilidad pero, en situaciones extremas, pueden tener
problemas de funcionamiento o averiarse. jAtencion! — En ciertos casos,
no siempre la averia podria detectarse inmediatamente.

iEsta terminantemente prohibido transitar mientras la cancela se
esté moviendo!

¢ Ni bien note que el automatismo no funciona correctamente, por segu-
ridad corte la alimentacion eléctrica de la instalaciéon. No intente hacer
ninguna reparacion por su cuenta, sino que llame a su instalador de con-
fianza. Mientras tanto, la instalacion podra funcionar con Apertura y Cierre
manual, desbloqueando manualmente los motorreductores, tal como se
describe en este manual.

e Al volver la corriente eléctrica después de un corte, el primer movimiento
accionado sera ejecutado por el automatismo a la velocidad lenta, inde-
pendientemente del tipo de velocidad regulada.

® Aunque piense que lo sabe hacer, no modifique la instalacion ni los para-
metros de programacion y de regulacion del automatismo: la responsabi-
lidad es de la persona que ha instalado el automatismo.

e El ensayo, los trabajos de mantenimiento periddico y las posibles repa-
raciones deben ser documentados por quien los hace, y los documentos
tienen que ser conservados por el duefio de la instalacion.

¢ Al final de la vida util del automatismo, el desguace debe ser hecho por
personal cualificado y los materiales deben ser reciclados o eliminados
segun las normas locales vigentes.
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BLOQUEAR O DESBLOQUEAR MANUALMENTE EL MOTO-
RREDUCTOR

El motorreductor incorpora un sistema mecanico gque permite abrir y cerrar
la cancela manualmente.

Estas operaciones manuales deben hacerse cuando no haya corriente
eléctrica o cuando haya algun desperfecto en el funcionamiento. En este
Ultimo caso, el uso del mecanismo de desbloqueo puede ser Util para
comprobar si el desperfecto depende del mismo mecanismo (por ejemplo
podria estar mal apretado).

Para desbloguear manualmente el motorreductor, utilice de la siguiente
manera la llave de desbloqueo suministrada:

01. Desplace hacia atras la tapa que cubre la cerradura;

02. Introduzca la llave en el perno de desbloqueo;

03. Gire 90° la llave en el sentido horario y tire de la manija hacia usted;

4 )

(& J

04. Entonces, sera posible mover manualmente la hoja de la cancela
hacia la posicion deseada;

( )

J

05. Para restablecer el funcionamiento del automatismo, cierre la manija,
gire en el sentido antihorario la llave en el perno de desbloqueo y
mueva manualmente la hoja hasta que oiga el ruido mecanico del
enganche de la hoja con el mecanismo de arrastre;

06. Por ultimo, quite la llave del perno de desbloqueo y guardela.




ALLGEMEINE HINWEISE UND

VORSICHTSMASSNAHMEN ZUR SICHERHEIT

UNTER SICHEREN BEDINGUNGEN ARBEITEN!

e ACHTUNG! - Wichtiger Hinweis: Diese Anleitungen fiir eventuel-
le spatere Wartungsarbeiten oder zur Entsorgung der Vorrichtung
aufbewahren.

e ACHTUNG! - Alle Installierungen, Anschliisse, Programmierun-
gen und Wartungen der Vorrichtung diirfen nur durch qualifizierte
Techniker ausgefiihrt werden!

In Anbetracht der Gefahren, die wahrend der Installierung und des
Gebrauchs auftreten kdnnen, ist es zur héchst maglichen Sicherheit not-
wendig, dass die Installierung bei vollstandiger Einhaltung der Gesetze,
Vorschriften und Regelungen erfolgt. In diesem Kapitel werden die allge-
meinen Hinweise aufgefuhrt; andere wichtige Hinweise sind in den Kapi-
teln “3 - Installierung” und “7 - Abnahme und Inbetriebnahme” angegeben.

GemaB der neuesten europdischen Gesetzgebung wird die Auto-
matisierung eines Tors oder einer Tiir durch die Richtlinie 98/37/
EG (Maschinenrichtlinie) und insbesondere durch die Normen EN
13241-1 (zugehorige Norm); EN 12445; EN 12453 und EN 12635
geregelt, die die Konformitatserklarung gegeniiber der Maschinen-
richtlinie erméglichen.

Weitere Informationen, Anleitungen zur Risikoanalyse und Erstellung der
Technischen Unterlagen sind im Website www.niceforyou.com erhaltlich.
Dieses Handbuch ist - auBer der abtrennbaren Anlage “Gebrauchsanlei-
tung” fUr den Installateur - ausschlieBlich fir qualifiziertes Installierungsper-
sonal bestimmt; andere in dieser Unterlage enthaltene Informationen sind
fr den Anwender nicht relevant!

¢ Eine andere als in diesem Handbuch beschriebene Anwendung des Pro-
dukts ist untersagt; falsche Anwendungen kénnen die Ursache fur Gefah-
ren oder Verletzungen von Personen und Schaden an Gegenstanden sein.

e Vor dem Beginn der Installierung ist es notwendig, die Risikoanalyse
vorzunehmen, die die Liste der grundsatzlichen Sicherheitsanforderun-
gen gemal Anlage | der Maschinenrichtlinie einschlieBt, wobei die jeweils
getroffenen Losungen angegeben werden mussen.

Wir erinnern daran, dass die Risikoanalyse eine der Unterlagen darstellt,
aus denen die technischen Unterlagen der Automatisierung bestehen.

¢ Die Notwendigkeit weiterer Vorrichtungen zur Vervollstandigung der
Automatisierung aufgrund der spezifischen Anwendungssituation und der
vorhandenen Gefahren prifen; es missen zum Beispiel die Risiken eines
Aufpralls, Quetschen, Schneiden, Mitziehen usw. sowie andere generelle
Gefahren in Betracht gezogen werden.

* Keine Anderungen an den Teilen vornehmen, auBer wenn sie in diesen
Anleitungen angegeben sind; Vorgénge dieser Art rufen nur eine mangel-
hafte Funktion hervor; NICE lehnt jede Verantwortung fir Schaden auf-
grund geanderter Produkte ab.

e Wahrend der Installierung und Anwendung vermeiden, dass feste oder
flussige Substanzen in die Steuerung oder in andere offene Vorrichtungen
gelangen koénnen; eventuell wendet man sich an den NICE — Kundenser-
vice, da die Anwendung unter diesen Bedingungen Gefahren hervorrufen
konnte.

¢ Die Automatisierung kann nicht verwendet werden, bevor die Inbetrieb-
nahme vorgenommen wurde, wie in Kapitel 5 “Abnahme und Inbetrieb-
nahme” beschrieben wird.

® Das Verpackungsmaterial muss bei vollstandiger Einhaltung der 6rtlichen
Vorschriften entsorgt werden.

e \Wenn eine Stoérung trotz Anwendung der in diesem Handbuch aufge-
fUhrten Informationen nicht geldst werden kann, muss der Kundenservice
NICE benachrichtigt werden.

e Falls Automatikschalter oder Sicherungen eingreifen, muss die Stérung
vor deren erneuter Aktivierung aufgefunden und beseitigt werden.

e Bevor an den Klemmen im Deckel gearbeitet wird alle Speisungskreise
abtrennen; wenn die Abtrennvorrichtung nicht sichtbar ist, das folgende
Schild anbringen: “ACHTUNG — LAUFENDE WARTUNGSARBEITEN”.

Besondere Hinweise Uber die Anwendungseignung dieses Produkts in
Bezug auf die “Maschinen”-Richtlinie” 98/37/EG (frihere 89/392/EWG):

e Dieses Produkt wird als “Maschinenbestandteil” auf den Markt gebracht
und somit gebaut, um in eine Maschine integriert oder mit anderen Maschi-
nen zusammengebaut zu werden, um eine “Maschine” gemaf Richtlinie
98/37/EG in Verbindung mit anderen Bestandteilen gem&i den Vorge-

hensweisen dieser Gebrauchsanleitung zu bilden. Wie von der Richtlinie
98/37/EG vorgesehen ist, weisen wir darauf hin, dass die Inbetriebnahme
dieses Produkts zugelassen ist, bis der Hersteller der Maschine, in der die-
ses Produkt integriert wird, diese nicht identifiziert und geman der Richtli-
nie 98/37/EG als konform erklart hat.

Besondere Hinweise Uber die Anwendungseignung dieses Produkts in
Bezug auf die Richtlinie “Niederspannung” 2006/95/EWG:

e Dieses Produkt entspricht den Anforderungen der Richtlinie “Nieder-
spannung”, wenn es flr den Zweck und mit den Konfigurationen verwen-
det wird, die in dieser Gebrauchsanleitung vorgesehen sind und in Verbin-
dung mit den in den Produktkatalogen Nice S.p.A. aufgeflihrten Artikeln.
Das Produkt kdnnte den Anforderungen nicht gerecht werden, wenn es
mit Konfigurationen oder anderen nicht vorgesehenen Produkten verwen-
det wird; die Anwendung des Produkts in diesen Situationen ist untersagt,
bis der Installateur die Ubereinstimmung mit den von der Richtlinie vorge-
sehenen Anforderungen gepruft hat.

Besondere Hinweise Uber die Anwendungseignung dieses Pro-
dukts in Bezug auf die Richtlinie “Elektromagnetische Kompatibilitat”
2004/108/EWG:

* Dieses Produkt wurde Versuchen bezlglich der elektromagnetischen
Kompatibilitat in den kritischsten Anwendungssituationen unterzogen, mit
den in dieser Gebrauchsanleitung vorgesehenen Konfigurationen und in
Verbindung mit den in Produktkatalog Nice S.p.a. aufgefihrten Artikeln.
Die elektromagnetische Kompatibilitat kdnnte nicht garantiert werden,
wenn das Produkt mit Konfigurationen oder anderen nicht vorgesehenen
Produkten verwendet wird; die Anwendung des Produkts in diesen Situa-
tionen ist untersagt, bis der Installateur die Ubereinstimmung mit den von
der Richtlinie vorgesehenen Anforderungen gepruft hat.

BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND

VERWENDUNGSZWECK

RO500 ist zur Automatisierung eines Schiebetors fir Wohngebaude
bestimmt. Jegliche andere Anwendung, als hier beschrieben und
unter anderen Umgebungsbedingungen, als in diesem Handbuch
aufgefihrt, ist als falsch anzusehen und somit untersagt!

Der Tordffner besteht aus einem 230 V - Wechselstrommotor, einem Ritzel
und einer Steuerung.

Die Steuerung speist alle in der Anlage vorhandenen Vorrichtungen und
Uberwacht deren Operativitat. Sie besteht aus einer Steuerkarte und einem
integrierten Mehrfachcode-Funkempfénger, der die von einem Sender
Ubertragenen Befehle erhélt. Es stehen verschiedene Funktionen zur Ver-
flgung, die die persdnliche Gestaltung der Automatisierung ermdglichen.

Die Automatisierung erméglicht die Installierung verschiedener Zubehortei-
le, die deren Funktionstuchtigkeit erhéhen und die Sicherheit garantieren.

Das Produkt funktioniert Uber die Netzstromspeisung und im Falle einer
Unterbrechung des Stroms (Stromausfall) ist es moglich, den Tordffner
von Hand zu entriegeln, um das Tor “von Hand” zu bewegen.

3 INSTALLIERUNG

3.1 - Priifungen vor der Installierung

Vor der Installierung muss die Unversehrtheit des Produkts sowie die Eig-
nung des gewahlten Modells und der zur Installierung bestimmten Umge-
bung geprUft werden.

WICHTIG - Der Toroffner kann kein manuelles Tor automatisieren,
wenn dieses keine effiziente und sichere Struktur aufweist. AuBer-
dem koénnen Defekte aufgrund einer falschen Installierung oder
einer mangelhaften Wartung des Tors nicht behoben werden.

3.2 - Eignung der Umgebung und des zu automatisieren-
den Tors

e Prifen, ob die mechanische Struktur des Tors zur Automatisierung
geeignet ist und den &rtlich geltenden Vorschriften entspricht (eventuell
bezieht man sich auf die Daten des Etiketts am Tor).

¢ Prifen, ob Gewicht und Abmessungen des Torfligels innerhalb der
Anwendungslimits liegen, die im Abschnitt 3.3 “Anwendungslimits” auf-
gefluhrt sind.

* [n Bezug auf die in Kapitel “Technische Produkteigenschaften” aufge-
fGhrten Werte prifen, ob:

- die notwendige Kraft, um den Torfligel zu bewegen, unter der Halfte des
Werts der Kraft liegt, die dem “max. Drehmoment” entspricht;
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- die notwendige Kraft, um den Torfligel in Bewegung zu halten, unter
der Halfte des Werts der Kraft liegt, die dem “Nennmoment” entspricht.
Anmerkung — Um den Wert der Kraft einzustellen empfehlen wir, einen
Spielraum von 50% anzuwenden, da schlechte Wetterbedingungen die
Reibungen erhéhen kénnten.

e Den Torflligel von Hand 6ffnen und schlieBen, prufen, ob die Bewegung
mit derselben und konstanten Reibung in jedem Punkt der Bewegung
erfolgt (es durfen keine gréBeren Beanspruchungen vorliegen).

e Priifen, ob der Torfligel das Gleichgewicht halt, d.h. sich nicht bewegt,
wenn es von Hand in eine beliebige Position gebracht und dort belassen wird.

e Prifen, ob die Gefahr eines Austritts des Torflligels aus den Fihrungen
vorliegt.

e Priifen, ob der Befestigungsbereich des Tordffners Uberschwemmun-
gen unterliegen kénnte; eventuell die Installierung des Tordffners in einer
vom Boden angehobenen Position vornehmen.

® Prifen, ob um den Tor6ffner ausreichend Platz ist, um die manuelle Ent-
riegelung auszufthren.

* Prifen, ob die Einklemmrisikopunkte zwischen dem Torfligel und den
festen Teilen dieses wahrend den Offnungs- und SchlieBbewegungen
geschitzt sind.

e Prifen, ob die zur Installierung gewahlten Oberflachen der verschiede-
nen Vorrichtungen solide sind und eine stabile Befestigung garantieren
kénnen. Insbesondere prifen, ob die zur Befestigung der Photozellen
gewahlten Oberflachen flach sind und eine korrekte Anpassung der Pho-
tozellen ermdglichen.

e Priifen, ob jede zu installierende Vorrichtung in einer vor plétzlichen Sto-
Ben geschitzten Position angebracht sind.

e Prifen, ob das Intervall der auf der Produktetikette angegebenen
Betriebstemperatur mit den Klimabedingungen des Orts kompatibel ist, an
dem dieses installiert wird.

¢ \Wenn der Torflligel eine Durchgangstir aufweist oder diese Tur im Bewe-
gungsbereich des Torflligels liegt, muss sichergestellt werden, dass diese
die normale Bewegung des Torflligels nicht beeintrachtigt; bei Bedarf ein
kompatibles Verriegelungssystem installieren.

e Die Steuerung an eine Stromleitung mit Sicherungserdung anschlieBen.

® In der Zuleitung der Automatisierung eine Trennvorrichtung vom Strom-
netz vorsehen, um eine Offnungsdistanz der Kontakte zu garantieren, die
die vollstandige Trennung unter den Bedingungen der Uberspannungs-
kategorie lll ermoglicht. Wenn die Speisungstrennvorrichtung nicht in der
Nahe der Automatisierung ist, muss ein Sperrsystem gegen einen uner-
wunschten oder nicht zugelassenen Anschluss angebracht werden.

3.3 - Produktanwendungslimit

Zur Festsetzung der Produkteignung gegenuber den Eigenschaften lhres
Tors und der Besonderheit des zu automatisierenden Umfangs mussen
die folgenden Prifungen vorgenommen und deren Konformitat mit den
in diesem Abschnitt aufgefUhrten Daten sowie mit den technischen Daten
des Kapitels “Technische Produkteigenschaften” kontrolliert werden.

e Prifen, ob der Torfligel Aomessungen und ein Gewicht aufweist, die in
den folgenden Limits liegen:

Hochstldange 7 m
Hoéchstgewicht 500 kg

e Die Gesamtabmessungen des Tordffners in Bezug auf Abb. 1 prifen.
Anmerkung — Diese MaBe dienen auch als Bezug zur Kalkulierung des
Platzes, der fur die Fundamentarbeiten zum Durchgang der Stromkabel-
kanéle bendtigt wird.

e Priifen, ob im zur Befestigung des Antriebs festgesetzten Bereich ausrei-
chend Platz vorhanden ist, um diesen anzubringen.

* Am Torfligel prifen, ob in den Punkten, wo die Befestigung der Zahnstan-
ge vorgesehen ist, eine geeignete und solide Oberflache vorhanden ist.

Achtung! - Wenn das Ergebnis dieser Priifungen nicht den Vor-
schriften entspricht, kann das vorliegende Modell nicht zur Auto-
matisierung lhres Tors verwendet werden.

3.4 - Vorbereitungsarbeiten

Die Abb. 2 zeigt ein Beispiel einer Automatisierungsanlage, die mit
Bestandteilen von Nice ausgefuhrt wurde. Diese Bestandteile werden
gemal dem Ublichen und gewdhnlichen Schema angebracht.

In Bezug auf die Abb. 2 die ungefahre Position festsetzen, in der jedes in
der Anlage vorgesehene Teil installiert wird.

Hinweis — Die “fest” montierten Steuervorrichtungen missen am Tor,
aber von seinen beweglichen Teilen entfernt angebracht werden.

Der Antrieb wird werkseitig eingestellt, um rechts am Tor installiert zu
werden. ACHTUNG! - Wenn man dazu gezwungen ist, den Antrieb
links am Tor zu installieren, bezieht man sich auf die Anleitungen
im Kapitel 4 (Abschnitt 4.1 - Punkt 07).
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Niitzliche Bestandteile zur Ausfiihrung einer vollstandigen Anlage
(Abb. 2):

1 - elektromechanischer Antrieb

2 - Photozellenpaar

3 - Schlusselwahlschalter oder Digitaltastatur
4 - blinkender Melder mit integrierter Antenne
5 - Endanschlage

6 - Zahnstange

7 - Saulen flr Photozellen

Vor der Installierung des Produkts sicherstellen, dass alle notwendigen
Werkzeuge und Material zur Verfigung stehen, um die Arbeit auszufihren.
AuBerdem prtifen, ob diese in einem guten Zustand sind und den &rtlichen
Sicherheitsvorschriften entsprechen.

Die Bauarbeiten zur Verlegung der Stromkabelrohre oder alternativ die Ver-
legung fUr die externen Kabelkanéle vornehmen, danach die Befestigung
im Beton der oben genannten Rohre und alle anderen Vorbereitungsarbei-
ten ausfuhren, um die Umgebung fur die folgenden Installierungsarbeiten
vorzubereiten.

Insbesondere wird zur Ausfiihrung der Bauarbeiten zur Veranke-
rung des Antriebs am Boden wie folgt vorgegangen:

01. Das Fundament in der Befestigungsposition des Antriebs ausflhren
(Abb. 3). Anmerkung — Die Abmessungen der Aushebung mussen
gleich oder groBer als die MaBe der Fundamentplatte sein.

02. Die Stromkabelkanale anordnen.
ACHTUNG! - Generell die Enden der Kabelkanéle an den Punkten

verlegen, wo die Befestigung der verschiedenen Vorrichtungen
vorgesehen ist.

Anmerkung: Die Rohre haben den Zweck, die Stromkabel zu schitzen
und plétzliche Briiche, wie zum Beispiel im Falle von StéBen, zu vermei-
den.

Um die fur lhre Anlage notwendigen Stromkabel vorzubereiten, bezieht
man sich auf Abb. 11-11a und “Tabelle 1 - Technische Eigenschaften
der Stromkabel”.

Tabelle 1 - Technische Eigenschaften der Stromkabel

Kabeltyp
Kabel 3 x 1,5 mm?

Anschluss
A: Kabel SPEISUNG

zugelassene Hochstlange
30 m (Anmerkung 1)

B: Kabel BLINKEND Kabel 2 x 0,5 mm? 30m

mit Antenne Kabel geschitzt 20m

Typ RG58 (unter 5 m empfohlen)

C: Kabel Kabel 2 x 0,5 mm? (TX) |30 m

PHOTOZELLEN Kabel 4 x 0,25 mm? (RX)| 30 m
D: Kabel SCHLUSSEL-| Kabel 4 x 0,25 mm? 30m

WAHLSCHALTER

oder DIGITALTASTA-

TUR

Allgemeine Anmerkung: Die notwendigen Kabel zur Ausfuhrung der
Anlage (nicht in der Verpackung enthalten), kdnnen aufgrund der Menge
und der Art der in der Anlage vorgesehenen Bestandteile variieren.
Anmerkung 1: Wenn eine hdhere Lange notwendig ist, ist es moglich,
ein Kabel mit Durchmesser 2 x 2.5 mm2 zu nUtzen; in diesem Fall ist eine
Sicherheitserdung in der Nahe der Automatisierung notwendig.

ACHTUNG! - Die beniitzten Kabel miissen fiir die Installierungsum-
gebung geeignet sein, zum Beispiel werden fiir Innenrdume Kabel
Typ HO3VV-F empfohlen und fiir AuBenbereich Kabel Typ HO7RN-F.

3.5 - Die Bestandteile der Automatisierung installieren
HINWEISE

¢ Eine falsche Installierung kann schwerwiegende Verletzungen
der die Arbeit ausfiihrenden Person sowie der die Anlagen anwen-
denden Personen verursachen.

* Vor dem Zusammenbau der Automatisierung die Vorprifungen
laut Abschnitt “3.2 - Eignung der Umgebung und des zu automati-
sierenden Tors” und “3.3 - Produktanwendungslimits” ausfihren.
¢ Einen oder mehrere Kabelkandle vorsehen.

Befestigung der Fundamentplatte

WICHTIG! - Wenn das Gewicht des Tors 200 kg iiberschreitet oder
unter unpassenden Bedingungen angewendet wird, muss die Fun-
damentplatte auf jeden Fall vollstédndig im Beton versenkt werden.
Um die Fundamentplatte am Boden zu befestigen, wird wie folgt vorge-
gangen:

a) Wenn das Betonfundament schon vorliegt: Es ist ausreichend, die Plat-
te auf das Fundament in die korrekte Position zu legen und sie mit flr




Beton geeigneten Schrauben zu befestigen (Abb. 4).

b) Wenn das Betonfundament noch nicht vorliegt: Die Platte muss mit den

2 in der Platte vorliegenden Verankerungsbeinen befestigt werden (Abb.

5). Zur Befestigung der Platte wie folgt vorgehen:

01. Den Beton in die Aushebung gieBen und die Rohre flr die Stromkabel
heraustreten lassen;

02. Wahrend der Beton noch flussig ist, die Fundamentplatte darin ver-
senken, wobei sie um ihre Starke aus dem Beton herausschauen
muss.

Installierung des Antriebs

01. Den Deckel vom Antrieb entfernen, indem die Schrauben an den
Seiten mit einem Schraubenzieher abgeschraubt werden (Abb. 6).
Anmerkung - Wir empfehlen, den Antrieb ohne Deckel zu lassen, bis
die Installierung und Programmierung abgeschlossen ist.

02. Den Antrieb auf die Fundamentplatte legen und mit den hierfir vorge-
sehenen, mitgelieferten Inbusschrauben befestigen (Abb. 7).

03. Den Antrieb mit dem hierflr vorgesehenen Schllssel entriegeln (Bezug
auf Abschnitt “Sperren oder Entriegeln des Antriebs von Hand” in der
Gebrauchsanleitung”).

04. Den Torfliigel von Hand in die maximale Offnungsposition bringen und
den ersten Teil der Zahnstange Uber das Antriebsritzel legen (Abb. 8).
Wichtig: - Die Gesamtlange der Zahnstange muss gleich der Lange
des Fllgels lhres Tors sein; die Distanz zwischen Ritzel und Zahnstan-
ge muss zirka 1-2 mm betragen, um zu vermeiden, dass das Gewicht
des Flugels den Antrieb beeintrachtigt.

05. Nun wird die Zahnstange am Torflugel befestigt (Bezug auf die
Gebrauchsanleitung der Zahnstange).

06. Den Torfligel von Hand bewegen, um alle Teile der Zahnstange zu
befestigen: Als Bezugspunkt das Ritzel und eine Wasserwaage ver-
wenden, um jeden Bereich der Zahnstange waagrecht und perfekt
mit dem Ende auszurichten, das am Ritzel anliegt. Anmerkung — Um
die Teile der Zahnstange provisorisch an den Torfligel zu befestigen,
mussen Klemmen wie in Abb. 9 gezeigt verwendet werden.

Hinweis — Falls die von der Zahnstange ermdglichte Einstellung nicht
ausreichend ist, kann der Antrieb in der Hohe Uber die 2 Inbusschrau-
ben eingestellt werden.

07. Die Zahnstange darf nicht Uber den Torflligel hinaus abstehen, somit
muss der Uberstehende Teil dieses abgeschnitten werden.

08. Von Hand einige Offnungs- und SchlieBbewegungen des Torfliigels
ausflhren, um zu prdfen, ob die Zahnstange auf dem Ritzel regelméa-
Big Uber die ganze Lange verlauft. AuBerdem prifen, ob die Distanz
zwischen Ritzel und Zahnstange zirka 1-2 mm betrégt.

09. Nun werden die 2 Inbusschrauben energisch gesperrt.

10. Die beiden Endanschlagbigel ungefahr an der Zahnstange anbringen
(Abb. 10) und von Hand am Tor vorgehend die definitive Befestigung
vornehmen.

11. Die Endanschlagbugel wie folgt befestigen:

a) Den Torfliigel von Hand in die Offnungsposition bringen und min-
destens einen Abstand von 2-3 cm ab dem mechanischen Stopp
belassen.

b) Den Endanschlagbligel auf der Zahnstange in der Offnungsrich-
tung verlaufen lassen, bis der Endschalter eingreift. Dann den Blgel
um mindestens 2 cm vorschieben und schlieBlich mit den mitgeliefer-
ten DUbeln sperren.

c) Denselben Vorgang wiederholen, um den Endanschlag der
SchlieBbewegung zu befestigen.

12. SchlieBlich den Antrieb mit dem hierflr vorgesehenen SchlUssel
sperren (Bezug auf Kapitel “Manuelles Sperren oder Entriegeln des
Antriebs”).

4 STROMANSCHLUSSE

Nachdem der Antrieb und die Steuerungs- (Schlisselwahlschalter oder
Druckknopftafeln) und Sicherheitsvorrichtungen installiert wurden (Notfall-
stopp, Photozellen, Schaltleisten, Blinkleuchte) kdnnen die Stromansch-
|Usse in Bezug auf die folgenden Abschnitt und Beispiel der Abb. 11-11a
ausgefuhrt werden.

Die Steuerung weist verschiedene durch Dip-Switch (Miniwahlschalter)
auswahlbare Funktionen und Einstellungen auf, die durch Trimmer ausge-
fOhrt werden kénnen (Abb. 12).

Die Leds der Eingange (Abb. 12) zeigen den Betriebszustand der Bestand-
teile der Automatisierung an; das Led “OK” (Abb. 12) zeigt dagegen den
korrekten Betrieb der Steuerung selbst an. Die Steuerung beinhaltet
auBerdem einen Multicode-Funkempfanger.

Bestandteile der Steuerung (Abb. 12):

a - Klemmenbrett fir Antenne

b - Dip-Switch zur Auswahl der Funktionen

¢ - Funkdruckknopf

d - Trimmer Einstellung Betriebszeit (TL)

e - Trimmer Einstellung Pausenzeit (TP)

f - Klemmenbrett Steuerungseingénge/-ausgénge
g - Eingangsstecker der Endanschlage

h - Klemmenbrett Ausgang Blinkleuchte / Zusatzleuchte
i - Stecker Kondensator

| - Stecker Ausgang Speisung Motor

m - Klemmenbrett Speisung

n - Led Signalisierung

o - Sicherung Niederspannung (315 mA F)

p - Trimmer Einstellung Kraft (F)

q - Led “OK”

r - Trafo

s - Leitungssicherung (5A F)

ACHTUNG!
- Um geféhrliche Situationen wahrend den Anschlussarbeiten zu
vermeiden, darf die Steuerung nicht gespeist werden.
- Ein falscher Anschluss kann Stérungen oder gefihrliche Situa-
tionen hervorrufen; somit miissen die angegebenen Anschliisse
genauestens eingehalten werden.
- Es liegen genau einzuhaltende prézise Vorschriften beziiglich der
Sicherheit der elektrischen Anlagen wie der automatischen Tore
vor.

Die notwendigen AnschlUsse in Bezug auf das Schema der Abb. 12 und
Abschnitt “Beschreibung der Stromanschltsse” ausfihren.

Flr eine korrekte elektrische Sicherheit und eine gute Funktion der Auto-
matisierung muss der Erdanschluss in der Klemme laut Abb. 12 ausge-
flhrt werden.

Beschreibung der Stromanschliisse

Es folgt die Beschreibung der mdglichen Anschllisse der Steuerung fur die
Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen:

Klemmen | Funktion Beschreibung

1-2-3 Speisung Speisungsleitung aus Netz

4-5 Blinklicht Ausgang fur Anschluss des Blinklichts an
Netzspannung (max. 40 W)

8-9 24 Vac Speisung Betriebe 24 Vac +/- 25%
(max. 150 mA)

9 Gemeinsam | gemeinsam fUr alle Eingange

10 Alt Eingang mit Funktion “Alt”
(Stop und Kurzumkehrung)

11 Photo Eingang flr Sicherheitsvorrichtungen

12 Schrittbetrieb | Eingang fur zyklische Bewegung (PP) (“6ffnet”

- “Stop” — “schlieBt” — “Stop”)

9-[ 1 Antenne + Eingang fur Antenne Funkempfanger

2 Antenne Erde | Eingang fur Funkempfanger
Hinweise:

— Die Eingange der Kontakte NC (Normalerweise geschlossen) missen
“Uberbruckt” werden, wenn sie nicht benltzt werden und wenn mehr als
einer vorliegt, mussen sie HINTEREINANDER angeordnet werden;

— Die Eingange der Kontakte NO (Normalerweise gedffnet) missen frei
belassen werden, wenn sie nicht benltzt werden; wenn mehr als einer
vorliegt, missen sie untereinander PARALLEL angeordnet werden;

— Die Kontakte missen unbedingt mechanisch und von jedem Potential
frei sein, es sind keine Stufenanschliisse wie zum Beispiel “PNP”, “NPN”,
“Open Collector” usw. zugelassen.

Zum Anschluss des Speisungskabels wie in der Abbildung 13 gezeigt vor-
gehen. Das Speisungskabel muss durch den hierfiir vorgesehenen
Niederhalter befestigt werden, wie unter Punkt 13-3 gezeigt wird.
Hinweis - Einige Modelle der Steuerung kdénnten ohne durchsichtigen
Deckel sein.

4.1 - Erstes Einschalten und Priifen der Anschliisse

ACHTUNG! - Alle folgenden im Handbuch beschriebenen Vorgén-
ge werden an unter Spannung stehenden Stromkreisen ausge-
fiihrt, wodurch die Bewegungen gefahrlich werden kénnten! Somit
mit Vorsicht vorgehen.

01. Die Steuerung speisen und prifen, ob zwischen den Klemmen 8-9
zirka 24 Vac vorliegen.
02. Prifen, ob die Led “OK” nach einem schnellen Blinken regelmaBig blinkt.
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03. Dann prufen, ob die Leds der Eingange mit Kontakten NC aufleuchten

(= alle Sicherungen aktiv) und die Leds der Eingédnge NO ausgeschal-
tet sind (= kein Befehl vorhanden).
Wenn das nicht erfolgt, missen die verschiedenen Anschlisse und
Funktionen der verschiedenen Vorrichtungen kontrolliert werden. Der
Eingang “Alt” greift ein und deaktiviert den Endschalter Offnen (FCA)
wie den Endschalter SchlieBen (FCC).

04. Den Anschluss der Endschalter prifen: Den Hebel des Endanschlags
bewegen und prufen, ob der jeweilige Endschalter eingreift, wobei die
Led an der Steuerung abgeschaltet wird.

05. Den Antrieb entriegeln und den Torfligel auf die Halfte seines Hubs brin-
gen, dann den Antrieb sperren. Auf diese Weise ist der Torfliigel befreit,
um die Offnungs- wie die SchlieBbewegung ausfuhren zu kdnnen.

06. Priifen, ob die Bewegung des Tors gegentiber der Anzeige der Steu-
erung in der korrekten Richtung erfolgt. Wichtig — Diese Priifung
unbedingt vornehmen. Wenn die Richtung des Fliigels gegen-
iiber der Anzeige der Steuerung nicht korrekt ist, konnte die
Automatisierung dem Anschein nach regulédr funktionieren
(der Zyklus “Offnet” ist dem Zyklus “SchlieBen” dhnlich), aber
in Wirklichkeit konnten die Sicherheitsvorrichtungen wahrend
der Ausfiihrung der SchlieBbewegung ignoriert werden. In die-
sem Fall wiirden die Sicherheitsvorrichtungen nur wahrend der
Offnungsbewegung eingreifen und so ein erneutes SchlieBen
gegen das Hindernis mit schwerwiegenden Auswirkungen her-
vorrufen!

07. Prufen, ob die Drehrichtung des Motors korrekt ist: Einen kurzen
Impuls an den Eingang PP senden, die Steuerung fuhrt als erste
Bewegung immer die Offnung aus, somit ist es ausreichend zu prufen,
ob sich auch der Motor in der Offnungsrichtung bewegt.

Wenn das nicht geschieht, wie folgt vorgehen:

a) Die Steuerung von der Speisung trennen;

b) Den Stromversorgungsstecker des Motors (I -
des Endanschlags um 180° drehen (g - Abb. 12);
c) Jetzt wird der Steuerung Speisung gegeben und die Prifung des
Punkts 07 wiederholt.

Abb. 12) und den

Die Led “OK” in der Steuerung (Abb. 12) dient zur Anzeige des Betriebs-
zustands dieser:

- 1 regelmaBiges Blinken mit einem 1 Sekunden - Takt = zeigt an, dass der
interne Mikroprozessor aktiv und bereit ist, um Befehle zu erhalten.

- 1 doppeltes schnelles Blinken = zeigt an, dass der Mikroprozessor eine
Anderung des Betriebszustands eines Eingangs erfasst (eines Steue-
rungseingangs wie eines Dip-Switch der Funktion); das erfolgt auch, wenn
die erfasste Variation keine sofortigen Auswirkungen hat.

- 1 sehr schnelles Blinken Uber 3 Sekunden = zeigt an, dass die Steuerung
gespeist wurde und einen Test ausflhrt, um den Betriebszustand zu pru-
fen.

- 1 regelmaBiges Blinken = zeigt an, dass der Test nicht gut verlaufen ist
und somit eine Storung vorliegt.

5 EINSTELLUNG DER PARAMETER

Es ist mdglich, die Betriebsparameter der Steuerung mit den “Trimmern”
(Abb. 12) dieser einzustellen.

* Betriebszeit (TL): Im Betriecbsmodus “Halbautomatisch” regelt dieser
Parameter die Hochstdauer der Offnungs- oder SchlieBbewegung. Um
diesen Parameter einzustellen, wie folgt vorgehen: a) Die Betriebsweise
“Halbautomatisch” auswahlen, indem der Dip-Switch 1 auf “ON” gestellt
wird; b) den “Trimmer TL” auf halben Hub positionieren; ¢) einen vollstan-
digen Offnungs- und SchlieBzyklus ausflihren und prifen, ob die einge-
stellte Hochstdauer der Offnungs- und SchlieBbewegung ausreichend
ist und ein Spielraum von 2 oder 3 Sekunden verbleibt; bei Bedarf den
“Trimmer TL” erneut mit dem Hochstwert einstellen. Falls diese Zeitspan-
ne immer noch nicht ausreichend ist, muss die Bricke TLM am Trimmer
TL (Abb. 12) durchgeschnitten werden, um eine “Erhdhte Betriebszeit” zu
erhalten (TLM).

Wenn eine Verlangsamungsfunktion gentitzt werden soll, muss der Trim-
mer so eingestellt werden, dass die Verlangsamungsphase 50-70 cm vor
dem Eingriff der Endschalter beginnt.

Eine eventuelle Anderung dieses Parameters kann wahrend der Ausfih-
rung der ersten Offnungsbewegung gesehen werden, die nach der Ande-
rung ausgefuhrt wird.

¢ Pausenzeit (TP): In der Betriebsart “Automatik” regelt dieser Parameter
die Zeit, die zwischen dem Ende der Offnungsbewegung und dem Beginn
der SchlieBbewegung vergeht. Um diesen Parameter zu regeln, wie folgt
vorgehen: a) die Betriebsweise “Automatik” wahlen, indem der Dip-Switch
2 auf “ON” gestellt wird; b) den “Trimmer TP” nach Bedarf einstellen; c)
zur Priifung, ob die eingestellte Zeit korrekt ist, eine vollstandige Offnungs-
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bewegung ausflihren und die Zeit kontrollieren, die vor dem Beginn der
SchlieBbewegung vergeht.

¢ Kraft (F): Achtung - Die Einstellung dieses Parameters kann bedeutend
auf den Sicherheitsgrad der Automatisierung Einfluss haben, somit muss
wahrend dieses Vorgangs besondere Aufmerksamkeit geschenkt werden.
Um diesen Parameter einzustellen, mussen Versuche durchgefihrt wer-
den: Die vom Torflligel ausgelbte Kraft wahrend einer Bewegung muss
gemessen und mit den von den ortlich geltenden Vorschriften verglichen
werden.

Betriebsart

Schrittbetrieb (PP): Diese Betriebsart, die manuell ausgefiihrt wird
(anwesende Person), aktiviert abwechselnd die Offnungs- oder Schliel3-
bewegung und wenn die Steuerung die vorliegende Bewegung abschlieBt,
wird sie gestoppt. )

Die Bewegung stoppt wahrend der Offnung und wahrend des SchlieBens,
auch wenn die Endschalter eingreifen; auBerdem stoppt die Bewegung
wahrend des SchlieBens auch, wenn keine Zustimmung der Sicherheits-
vorrichtungen “Photo” vorliegt. Wenn dagegen “ALT” wahrend des Off-
nens und SchlieBens eingreift, stoppt die Bewegung sofort und es wird
eine kurze Umkehrung ausgefuhrt. .

Wenn die Bewegung stoppt, ist es notwendig, die Ubertragung des
Befehls abzuschlieBen, bevor ein neuer Ubertragen wird.

Bei Anwendung der Betriebsart “Schrittbetrieb” dagegen aktiviert die
Ubertragung eines Befehls in einem der Automatikmodi (“Halbautoma-
tisch”, “Automatisch” oder “SchlieBt immer”) abwechselnd die Off-
nungs- oder SchlieBbewegung und eine zweite Ubertragung eines Befehls
aktiviert “Stopp”. Wenn dagegen “ALT” wahrend des Offnens und Schlie-
Bens eingreift, stoppt die Bewegung sofort und eine kurze Umkehrung
wird aktiviert. )
Falls die automatische Betriebsart genutzt wird, erfolgt nach einer Off-
nungsbewegung eine Pause und am Ende dieser erfolgt eine SchlieBbe-
wegung.

Wenn wahrend der Pause die Sicherheitsvorrichtungen “Photo” eingreifen,
wird der Zeitregler mit einer neuen Pausenzeit zurlickgestellt; wenn wah-
rend der Pause dagegen “Alt” eingreift, wird die automatische Schliefunk-
tion annulliert und ein “Stopp” aktiviert.

Wahrend der Offnungsbewegung hat der Eingriff “Photo” keine Auswir-
kung, wahrend des SchlieBens wird dagegen eine Umkehrung der Bewe-
gung hervorgerufen, dann eine Pause, dann SchlieBen.

Programmierbare Funktionen

Die Steuerung verflgt Uber verschiedene Mikroschalter, die die Aktivierung
verschiedener Funktionen ermoglichen, die Automatisierung den Anforde-
rungen des Anwenders anpassen und sie fur die verschiedenen Anwen-
dungen sicherer gestalten.

Zur Aktivierung oder Deaktivierung der Funktionen werden der Dip-switch
1 oder 2 betatigt: Sie werden durch Einstellung auf “ON” aktiviert und
durch Einstellung auf “OFF” deaktiviert.

Einige der verfUgbaren Funktionen sind mit der Sicherheit verbunden, somit
ist es wichtig, aufmerksam zu bestimmen, welche Funktion sicherer ist.

Die Dip-Switch ermdglichen die Auswahl der verschiedenen Betriebswei-
sen und die Programmierung der gewunschten Funktionen, die in der
Tabelle A beschrieben sind:

Tabelle A
Switch 1-2: | Off-Off | “Manuelle” Bewegung, d.h. bei anwesender
Person
On-Off | “Halbautomatische” Bewegung
Off-On | “Automatische” Bewegung, d.h. automatisches
Schlieen
On-On | “Automatische” Bewegung + “schlieBt immer”
Switch 3: On Wohnblockfunktion
(nicht im manuellen Modus erhaltlich)
Switch 4: On Vorwarnung
Switch 5: On schlieBt 5 Sekunden nach “Photo”, wenn
“Automatik” eingestellt oder “schlieBen nach
Photo”, wenn “halbautomatisch” eingestellt ist
Switch 6: On Sicherung “Photo” auch bei Offnung
Switch 7: On Abgestufter Start
Switch 8: On Verlangsamung
Switch 9: On Bremse
Switch 10: On Ungenutzt
Switch 1-2

In der Betriebsart “Manuell” erfolgt die Bewegung nur, solange der Befehl
aktiv ist (gedrlckte Taste des Senders bei anwesender Person).

In der Betriebsart “Halbautomatik” fihrt eine Befehlstbertragung die voll-
standige Bewegung bis zum Verfall der “Betriebszeit” oder bis zum Errei-



chen des Endanschlags aus. }

In der Betriebsweise “Automatik” liegt nach einer Offnungsbewegung
eine Pause vor und am Ende dieser wird automatisch eine SchlieBbewe-
gung ausgeftihrt.

Die Funktion “SchlieBt immer” greift infolge eines Stromausfalls ein; wenn
die Steuerung den Torfllgel bei Rickkehr des Stroms in Offnungsposition
erfasst, wird automatisch eine SchlieBbewegung begonnen, vor der eine
Vorwarnung von 5 Sekunden erfolgt.

Switch 3

Wenn in der Betriebsart “Wohnblock” ein “Schrittbetriebsbefehl” Gbertra-
gen und eine Offnungsbewegung erfolgt, kann diese durch keine andere
BefehlsUbertragung “Schrittbetrieb” oder “Offnen” Uber Funk unterbro-
chen werden, solange die Bewegung selbst erfolgt.

Dagegen ruft die Ubertragung eines neuen Befehls “Schrittbetrieb” bei
einer SchlieBbewegung den Stopp und die Umkehrung der Bewegung
selbst hervor.

Switch 4

Wenn ein Befehl Ubertragen wird, wird zuerst die Blinkleuchte aktiviert und
nach 5 Sekunden beginnt die Bewegung (2 Sekunden, wenn die Betriebs-
art “Manuell” eingestellt ist).

Switch 5

Wenn die Betriebsart “Automatik” eingestellt ist, ermoglicht diese Funkti-
on, den Torfligel nur Uber die Zeit gedffnet zu halten, die zum Ubergang
von Fahrzeugen oder Personen notwendig ist; am Ende des Eingriffs
der Sicherheitsvorrichtungen “Photo” wird die Bewegung gestoppt und
beginnt nach 5 Sekunden automatisch eine SchlieBbewegung.

Wenn die Funktion dagegen auf “Halbautomatisch” eingestellt ist, wenn die
Sicherheitsvorrichtungen “Photo” eingreifen, wird wahrend der SchlieBbe-
wegung das automatische SchlieBen mit der programmierten “Pausenzeit”
aktiviert.

Switch 6

Normalerweise ist die Sicherheitsfunktion “Photo” nur Uber die Zeitspanne
der SchlieBbewegung aktiv, wenn der Dip-Switch 6 auf “ON” eingestellt ist;
der Eingriff der Sicherheitsvorrichtung ruft eine Unterbrechung der Bewe-
gung auch wahrend der Offnung hervor. Wenn dagegen die Betriebsart
“Halbautomatik” oder “Automatik” eingestellt ist, beginnt die erneute Off-
nungsbewegung sofort nach der Freigabe der Sicherheitsvorrichtungen.

Switch 7

Bei Eingabe dieser Funktion erfolgt der Beginn der Bewegung abgestuft;
auf diese Weise kann ein unerwiinschtes Rucken der Automatisierung ver-
mieden werden.

Switch 8

Die Verlangsamung besteht aus einer Geschwindigkeitsreduzierung von
30% gegenuber der Nenngeschwindigkeit; das reduziert die Aufprallkraft
des Torflligels am Ende einer Bewegung.

Wenn diese Funktion aktiviert wird, muss die “Betriebszeit (TL)” eingestellt
werden, da der Beginn der Verlangsamungsfase mit der eingegebenen
Betriebszeit verbunden ist. Somit muss die Betriebszeit eingestellt werden,
damit die Verlangsamungsfase zirka 50-70 cm vor dem Eingriff der End-
schalter beginnt.

AuBer der Verringerung der Automatisierungsgeschwindigkeit reduziert die
Verlangsamungsfunktion den Motorendrehmoment um 70%. ACHTUNG
— Bei den Automatisierungen, die ein hohes Motorendrehmoment fordern
konnte diese Verlangsamungsfunktion den sofortigen Stopp des Motors
auslosen.

Switch 9

Bei Einstellung dieser Funktion erfolgt am Ende einer Bewegung ein
Bremsverfahren des Motors, das anfangs gering und dann immer starker
erfolgt, um den Torfliigel schnell zu stoppen, ohne Rucke auszuldsen.

Switch 10
Unbenutzt.

6 PROGRAMMIERUNG DES FUNKEMPFANGERS

¢ Installierung einer externen Antenne

Wenn die mitgelieferte Antenne sich in einer unguinstigen Position befin-
det und das Funksignal somit schwach ist, empfehlen wir zur Verbes-
serung des Empfangs, diese durch Installierung einer externen Antenne
(Mod. ABF oder ABFKIT) zu ersetzen. Die neue Antenne muss so hoch wie
moglich und oberhalb eventueller Metall- oder Stahlbetonstrukturen in der
Umgebung angebracht werden.

¢ Anschluss an die Steuerung

Zum Anschluss des Empfangers an die Steuerung wird ein koaxiales Kabel
mit einer Impedanz von 50 Ohm verwendet (zum Beispiel das Kabel RG58
mit niedrigem Verlust). Achtung! — Zur Reduzierung der Signaldispersion
ein kurzes Kabel verwenden (es darf 10 m nicht Uberschreiten).

Hinweise zur Programmierung

¢ Die in diesem Kapitel vorliegenden Programmierungsarbeiten fordern die
Anwendung der Taste “c” und der Led “n” im Empféanger (Abb. 12). Die
Led zeigt den Zustand der vorliegenden Vorgange an und blinkt mehrere
Male bei einer spezifischen Dauer. In der “Tabelle C” wird die Bedeutung
des Blinkens beschrieben.

* Wir empfehlen, die Verfahren zuerst zu lesen und danach die Vor-
gange auszufuhren, wobei die Ubergdnge zu jedem nachsten Verfahren
aufeinander folgend vorgenommen werden.

ACHTUNG! - Vor der Speicherung eines Senders den folgenden
Text aufmerksam lesen.

Der Empfanger kann nur die Sender einer der folgenden Codierungsgrup-
pen speichern:

- Gruppe bestehend aus den Codierungen “O-Code”, “FIoR” e
“TTSH;

- Gruppe bestehend aus der Codierung “Flo”;

- Gruppe bestehend aus der Codierung “Smilo”.

Anmerkung - Im Empfanger erméglicht jede Codierung die Nutzung der
typischen Funktionen dieser Codierung.

Achtung! - Die Codierungsgruppe, zu der der erste im Empféanger
gespeicherte Sender gehort, definiert auch die Gruppe, zu der die
folgenden zu speichernden Sender gehéren miissen.
Zur Anderung der im Empfanger vorhanden Codierungsgruppe muss das
Verfahren “vollstandiges Ldschen des Speichers des Empfangers” ausge-
flhrt werden.
Um zu prifen, ob im Empfanger schon Sender und die Codierungsgruppe
gespeichert sind, zu der sie gehdren, wird wie folgt vorgegangen:
01. Die Stromspeisung des Empfangers abschalten.
02. Den Empfanger wieder speisen und die Blinkzahl der griinen Led des
Empfangers zahlen.
03. SchlieBlich die soeben gezahlte Blinkzahl mit der folgenden Tabelle
vergleichen:
— 1 Blinken = Codierung Flo
— 2 Blinken = Codierung O-Code / FIoR / TTS
— 3 Blinken = Codierung Smilo
— 5 Blinken = kein eingeschalteter Sender

Achtung! - Vor dem Speichern eines Senders alle wie folgt beschriebe-
nen Speicherverfahren aufmerksam durchlesen, um zu bestimmen, wel-
ches bestens geeignet ist.

6.1 - Speichermodus eines Senders:
“Modus I” und “Modus II”

Generell kann die Verbindung dieser Befehle mit den Tasten eines Senders
auf zwei verschiedene Weisen erfolgen:

e Modus I: Dieses Verfahren ermdglicht die einmalige Speicherung aller
Tasten des Senders oder nur einer Gruppe dieser im Empféanger (nur in
den Sendern, die mehrere Identitdtscodes besitzen, wie zum Beispiel das
Modell ON9). Mit diesem Verfahren werden die Tasten des Senders auto-
matisch mit den in der Steuerung festgesetzten Befehlen verbunden.

* Modus II: Dieses Verfahren ermdglicht die Speicherung einer einzel-
nen Taste des Senders im Empfanger. Es ist mdglich zu wahlen, welcher
Befehl unter den in der Steuerung verfligbaren programmiert werden soll
(héchstens 4).

Speicherverfahren im “Modus I”

Hinweis — Dieses Verfahren speichert gleichzeitig alle Tasten des Senders

oder nur einer Gruppe dieser.

01. Die Taste am Empféanger drlicken und gedrickt halten, bis die griine
Led am Empfanger aufleuchtet.
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02. Binnen 10 Sekunden am zu speichernden Sender eine beliebige Taste
drticken und gedriickt halten, bis die Led am Empfanger einmal von
insgesamt 3 Mal griin blinkt, wodurch die erfolgte Speicherung ange-
zeigt wird.

Anmerkung — Nach dem 3fachen Blinken stehen weitere 10 Sekunden

zur Verflgung, um weitere Sender zu speichern.

Speicherverfahren im “Modus II”

Hinweis — Dieses Verfahren speichert eine einzelne Taste des Senders.
Somit muss das Programmierverfahren flr jede Taste des zu speichern-
den Senders wiederholt werden.

01. Die “Tabelle der Befehle” zu Rate ziehen, um die verfligbaren Befeh-
le zu wahlen; den Befehl wahlen, der der Taste des zu speichernden
Senders zugewiesen werden soll und schlieBlich die dem Befehl ent-
sprechende Nummer vermerken.

02. Am Empfanger die Taste einer Nummer entsprechend der Befehls-
nummer drticken, die zuvor vermerkt wurde; die Led des Empfangers
blinkt wiederholt entsprechend dieser Zahl.

03. (am Sender, binnen 10 Sekunden) die zur Speicherung gewahlte Taste
gedruckt halten, bis die Led des Empfangers einmal von insgesamt 3
Mal blinkt (= erfolgte Speicherung).

Anmerkung — Nach dem 3fachen Blinken stehen weitere 10 Sekunden

zur Verflgung, um denselben Befehl auf anderen Tasten desselben Sen-

ders oder eines neuen Senders zu speichern.

Tabelle der Befehle

Ausgang 1 = SCHRITTBETRIEB
Ausgang 2 = ALT

Ausgang 3 = OFFNET

Ausgang 4 = SCHLIESST

6.2 - Speichern eines neuen Senders bei Anwendung

des Verfahrens “in der Nédhe des Empfangers”

[man muss liber einen schon gespeicherten Sender verfii-

gen]
Es ist moglich, einen NEUEN Sender im Speicher des Empfangers zu
speichern, ohne direkt die Taste dieses Empfangers zu betatigen, wobei
einfach in seinem Empfangsbereich vorgegangen wird. Zur Ausfiihrung
dieses Verfahrens muss ein ALTER schon gespeicherter und funktions-
tlchtiger Sender vorliegen (im “Modus I” oder im “Modus II”). Das Verfah-
ren ermdglicht dem NEUEN SENDER, dieselben Einstellungen des ALTEN
zu erhalten.

Hinweise:

¢ Das Verfahren muss im Empfangsbereich des Empféangers aus-
gefiihrt werden (10-20 m vom Empfanger entfernt).
e Das ganze Verfahren fiir jeden Sender wiederholen, der gespei-
chert werden soll.
Es ist mdglich, eines der folgenden Verfahren je nach Wunsch anzuwen-
den:

Standardverfahren

01. Im NEUEN Sender die Taste ... mindestens 5 Sekunden gedrUckt hal-
ten (Anmerkung 1) dann freigeben.

02. Im ALTEN Sender die Taste ... mindestens 3 Mal drlicken (Anmer-
kung 2) dann freigeben.

03. Im NEUEN Sender, dieselbe Taste des Punkts 01 einmal driicken und
freigeben.

Alternatives Verfahren

01. Im NEUEN Sender, mindestens 3 Sekunden die Taste ... gedrickt
halten... (Anmerkung 1), dann freigeben.

02. Im ALTEN Sender, mindestens 3 Sekunden die Taste ... gedrlckt hal-
ten (Anmerkung 2), dann freigeben.

03. Im NEUEN Sender, mindestens 3 Sekunden die Taste des Punkts 01
gedrUckt halten, dann freigeben.

04. Im ALTEN Sender, mindestens 3 Sekunden die Taste des Punkts 02
gedrUckt halten, bis die grine Led L1 des Empfangers 3mal blinkt,
was die erfolgte Speicherung anzeigt.

Anmerkung 1 - Eine beliebige Taste drlicken, wenn der ALTE Sender im

“Modus I” gespeichert ist, oder die zu speichernde Taste driicken, wenn

der ALTE Sender im “Modus II” gespeichert ist.

Anmerkung 2 - Eine beliebige Taste drlicken, wenn dieser Sender im

“Modus I” gespeichert ist oder die Taste mit dem Befehl, der Ubertragen

werden soll, wenn dieser Sender im “Modus II” gespeichert ist.

6.3 - Vollstandiges Loschen des Speichers des Empféan-
gers

Zum Loschen aller gespeicherten Sender im Speicher des Empfangers
oder alternativ aller vorhandenen Daten wie folgt vorgehen:
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01. Die Taste des Empfangers driicken und lange gedrlckt halten, bis die
griine Led aufleuchtet, dann die Variationen des Zustands beobachten:
— nach zirka 4 Sekunden leuchtet die griine Led auf;

- nach zirka 4 Sekunden erlischt die grine Led;
— nach zirka 4 Sekunden beginnt die griine Led zu blinken.

02. Nun muss zum L6éschen aller Sender die Taste genau wéahrend des
3. Blinkens der griinen Led freigegeben werden, oder zum Ldschen
des ganzen Speichers des Empfangers (einschlieBlich der Konfigura-
tionen und der Codiergruppe der Sender) die Taste genau wahrend
des 5. Blinkens der griinen Led freigeben.

7 ABNAHME UND INBETRIEBNAHME

ACHTUNG! - Die in diesem Kapitel beschriebenen Vorgange diirfen
nur durch qualifiziertes und erfahrenes Personal ausgefiihrt wer-
den, wobei die Anleitungen des Handbuchs und die 6rtlich gelten-
den Gesetze und Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.

Das ist die bedeutendste Phase bei der Ausfuhrung der Automatisierung,
um die hochste Sicherheit der Anlage zu garantieren. Das beschriebene
Abnahmeverfahren kann auch zur regelméaBigen Prifung der Automatisie-
rungsvorrichtungen angewendet werden.

Die Abnahmephasen und die Inbetriebnahme der Automatisierung mus-
sen durch qualifiziertes und erfahrenes Personal ausgeflhrt werden, das
die notwendigen Versuche festsetzt, um die angewendeten Lésungen
gegenuber den vorliegenden Risiken zu prifen. Ebenso muss die Einhal-
tung der Gesetze, Vorschriften und Regelungen gewahrleistet sein, insbe-
sondere alle Anforderungen der Norm EN 12445, die die Prifmethoden
zur Kontrolle der Torautomatisierungen festsetzt.

7.1 - Abnahme der Automatisierung

Jedes einzelne Bestandteil der Automatisierung, wie zum Beispiel Schalt-
leisten, Photozellen, Notfallstopp usw. fordern eine spezifische Abnahme-
phase; fur diese Vorrichtungen mussen die in den jeweiligen Gebrauchs-
anleitungen aufgefihrten Verfahren ausgefuhrt werden.

Zur Abnahme wie folgt fortschreiten:

1 Prifen, ob der Inhalt des Kapitels “ALLGEMEINE HINWEISE UND VOR-
SICHTSMASSNAHMEN FUR DIE SICHERHEIT” strengstens eingehal-
ten wurden;

2 Den Antrieb mit dem diesbeziglichen Schilssel entriegeln (Bezugnah-
me auf Abschnitt “Den Antrieb von Hand sperren oder entriegeln” — sie-
he Gebrauchsanleitung);

3 Prifen, ob es moglich ist, den Torfligel von Hand zu &ffnen und zu
schlieBen;

4 Den Antrieb mit dem diesbeziglichen SchlUssel sperren (Bezugnahme
auf Kapitel “Den Antrieb von Hand sperren oder entriegeln”);

5 Mit den Steuer- oder Stoppvorrichtungen der Automatisierung (Schlls-
selwahlschalter, Steuerdruckkndpfe, Sender usw.) SchlieB- und Off-
nungsversuche des Tors ausfuhren und sicherstellen, ob die Bewegung
des Torflugels den Vorschriften entspricht. Es sollten verschiedene Ver-
suche vorgenommen werden, um die Gleitfahigkeit des Tors zu bewer-
ten und eventuelle Montage-, Einstellungsdefekte sowie die Anwesen-
heit von besonderen Reibungspunkten feststellen zu kdnnen;

6 Die korrekte Funktion aller in der Anlage vorhandenen Sicherheitsvor-
richtungen einzeln prifen (Photozellen, Schaltleisten usw.) und kont-
rollieren, ob das Verhalten der Automatisierung den Vorschriften ent-
spricht. Wenn eine Sicherheitsvorrichtung eingreift, muss die Led “OK”
in der Steuerung zwei Mal schnell blinken, um zu bestatigen, dass die
Steuerung das Ereignis erkennt;

7 Die Aufprallkraft gemaB Norm EN 12445 messen. Wenn die Kontrolle
der “Motorenkraft” durch die Steuerung als Unterstitzung des Redu-
zierungssystems der Aufprallkraft genutzt wird, missen die Funktionen
eingestellt werden, die bessere Parameter bieten;

8 In der Nahe der Automatisierung ein permanent verbleibendes Etikett
anbringen, das erklart, wie der Antrieb von Hand entriegelt wird.

7.2 - Inbetriebnahme der Automatisierung

Die Inbetriebnahme kann nur erfolgen, nachdem alle Abnahmepha-
sen positiv verlaufen sind. Eine Teilinbetriebnahme oder “provisori-
sche” Situationen sind nicht zulassig.

1 Die technischen Unterlagen der Automatisierung mindestens 10 Jahre
beachten und aufoewahren. Diese Unterlagen enthalten folgendes: Eine
Gesamtzeichnung der Automatisierung, einen Plan der ausgefihrten
Stromanschllsse, die Analyse der vorhandenen Risiken und die jewei-
ligen angewendeten Losungen, die Konformitéatserklarung des Herstel-
lers aller verwendeten Vorrichtungen, die vom Installateur ausgeftlite



Konformitatserklarung, eine Kopie der Gebrauchsanleitung und des
Wartungsplans der Automatisierung;

2 Am Tor ein Schild mit den folgenden Daten anbringen: Automatisie-
rungstyp, Name und Adresse des Herstellers (Verantwortlicher der
“Inbetriebnahme”), Seriennummer, Baujahr und “EG”-Prifzeichen;

3 Die Konformitétserklarung ausfillen und dem Eigentlmer der Automati-
sierung aushandigen; hierzu muss das Formular “EG-Konformitatser-
klarung” ausgefllt werden;

4 Das Formular “Gebrauchsanleitung” ausflllen und dem Eigentimer
der Automatisierung aushandigen;

5 Das Formular “Wartungsplan” ausfullen und dem Eigentimer der
Automatisierung aushandigen. Der Wartungsplan fasst die Wartungs-
vorschriften aller Vorrichtungen der Automatisierung zusammen;

6 Vor der Inbetriebnahme der Automatisierung den Eigentimer Uber die
Gefahren und die noch vorhandenen Restrisiken informieren.

ENTSORGUNG DES PRODUKTS

Dieses Produkt ist ein vervollstdndigender Teil der Automatisie-
rung und muss somit gemeinsam mit dieser entsorgt werden.

Wie bei den Installierungsarbeiten mussen die Abrlstungsarbeiten am
Ende der Lebensdauer dieses Produkts durch qualifiziertes Personal aus-
gefuhrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Materialarten: Einige kdnnen
recycelt, andere mussen entsorgt werden. Informieren Sie sich bitte Gber
die Recycel- oder Entsorgungssysteme, die von den drtlich geltenden
Bestimmungen fur diese Produktkategorie vorgesehen sind.

Achtung! - Einige Teile des Produkts kénnen Umwelt verschmutzende
oder gefahrliche Substanzen enthalten, die der Umwelt oder der Gesund-
heit der Menschen schaden kdnnten.

Wie von dem seitlich aufgefihrten Symbol angegeben, darf
dieses Produkt nicht in den Haushaltsmull geworfen wer-
den. Somit mUssen die Regeln der “Mdlitrennung” geman
den ortlich geltenden Entsorgungsmethoden eingehalten
oder das Produkt an den Verkaufer ausgehandigt werden,
wenn ein neues gleichwertiges Produkt gekauft wird.

Achtung! - Die &rtlich geltenden Regeln kénnen schwere Strafen vorse-
hen, wenn dieses Produkt nicht korrekt entsorgt wird.

REGELMASSIGE WARTUNGSARBEITEN

Generell bendtigt dieses Produkt keine besondere Wartung, eine regelma-
Bige Kontrolle gewahrleistet jedoch, die Anlage effizient zu halten und eine
regulare Funktion der installierten Sicherheitssysteme zu garantieren.

Die Automatisierung benétigt eine regelmaBige Wartung, damit sie solange
wie mdglich und unter sicheren Bedingungen funktioniert. Die Planung der
Automatisierung mit regelmaBigen Abstédnden ausflhren. Eine Wartung
mindestens alle 6 Monate einplanen.

Zur Wartung wie folgt vorgehen.

ACHTUNG! - Vor jeder Priifung miissen alle Stromspeisungen
abgetrennt werden.

* Den Abnutzungszustand aller Bestandteile der Automatisierung prufen,
insbesondere auf Erosion oder Oxydierung der Aufbauteile achten; even-
tuelle nicht mehr sichere Teile austauschen.

e Den VerschleiBzustand der sich bewegenden Teile prifen: Ritzel, Zahn-
stange und alle Bestandteile des Torfligels; eventuell verschlissene Teile
ersetzen.

e Am Ende der Wartung die Stromspeisung erneut anschlieBen und alle
Prifungen und Versuche laut Kapitel 4 ausfthren.

TECHNISCHE PRODUKTEIGENSCHAFTEN

B Netzspeisung

230 Vac 50 Hz

H Motor

asynchroner Einphasenmotor

B Endanschlag

elektromechanisch

B Aufgenommene max. Leistung| 400 W

B Leitungsaufnahme 1.7A

H Integrierter Kondensator 12 nF

B Schutzgrad IP 44

B Hochstdrehmoment 15 Nm (500 N)
(entspricht der Kraft)

B Nenndrehmoment 8 Nm (270 N)
(entspricht der Kraft)

B Nenngeschwindigkeit 0.18 m/s

B Wairmeschutz 140 °C

B Hoéchstgewicht Torflligel 500 Kg

B Hoéchstlange Torfliigel 7m

B Hochstzahl Zyklen/Stunde 9 (Torfliigel 7 Meter)

B Hochstzahl aufeinander 5
folgende Zyklen

B Abmessungen 290 x 195 x h 250

B Gewicht 8 kg

B Max. Strom Betriebe 24 V 150 mA (die Spannung kann
um + 25% variieren)

B Ausgang Blinklicht

Fiir Blinkleuchten mit Netzspan-
nung, max. Leistung 40 W

B Betriebstemperatur

-20 °C bis +50 °C

B Betriebszeit

Einstellbar von 2.5 bis > 40 s.,
oder von < 40 bis > 80 s. mit TLM

B Pausenzeit einstellbar von 5 bis > 80 s.

B Decodierung “O-Code” / “FIoR” / “TTS”;
oder Flo”; oder “Smilo”

B Empfangfrequenz 433.92 MHz

B Empfindlichkeit besser als 0,5 pvV

B Betriebstemp. 20° C bis 55° C

B Eingangsimpedanz 52 Ohm
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GEBRAUCHSANLEITUNG

(an den Anwender der Automatisierung
auszuhéandigen)

WICHTIG - Diese Gebrauchsanleitung enthalt wichtige Informati-
onen liber die Sicherheit; alle Anleitungen miissen vor der Anwen-
dung des Produkts gelesen werden. Dieses Handbuch auch fiir
zukiinftigen Bedarf aufbewahren.

HINWEISE UND VORSICHTSMASSNAHMEN

Es ist absolut untersagt, Teile der Automatisierung zu beriihren,
wahrend das Tor in Bewegung ist!

e \/or der ersten Anwendung der Automatisierung widmen Sie bitte ein
paar Minuten dieser Gebrauchsanleitung, die lhnen der Installateur der
Automatisierung ausgehandigt hat. Lassen Sie sich von ihm den Ursprung
der Restrisiken erklaren.

® Bewahren Sie dieses Handbuch fiir jegliche zukinftige Zweifel auf und
handigen Sie es einem eventuellen neuen Besitzer der Automatisierung aus.

¢ |hre Automatisierung ist eine Maschine, die Ihre Befehle genau ausfihrt;
eine verantwortungslose und falsche Anwendung kann Gefahren hervor-
rufen. Steuern Sie die Bewegung der Automatisierung nicht, wenn Perso-
nen, Tiere oder Gegenstande in ihrem Wirkungskreis sind.

e Kinder: Diese Automatisierungsanlage garantiert eine hohe
Sicherheitsstufe und vermeidet durch ihre Erfassungssysteme
Bewegungen bei Anwesenheit von Personen oder Gegenstanden.
AuBerdem garantiert sie eine immer voraussehbare und sichere
Betitigung. Auf jeden Fall ist es ratsam, Kindern zu untersagen, in
der Nahe der Automatisierung zu spielen. Um unerwiinschte Akti-
vierungen der Automatisierung zu vermeiden, bewahren Sie die
Sender bitte nicht in der Reichweite von Kindern auf (der Sender
ist kein Spielzeug!).

¢ Kontrollieren Sie die Automatisierung bitte oft auf eventuelle Abnutzungs-
erscheinungen, Schaden oder Ungleichgewicht. Die Anwendung sofort
unterbrechen, wenn eine Wartung notwendig ist.

® RegelmaBig die korrekte Funktion der Photozellen prifen und mindes-
tens alle 6 Monate die vorgesehenen Wartungskontrollen ausfihren.

¢ Die Photozellen sind keine Sicherheitsvorrichtungen, sondern nur eine
zusétzliche Sicherung. Diese werden mit hoch zuverléssigen Technologi-
en gebaut, kdnnen aber in extremen Situationen Stérungen erleiden oder
sogar kaputt gehen. Achtung! — In manchen Fallen kénnte die Stérung
nicht sofort erkannt werden.

Es ist absolut verboten, durch das Tor zu gehen, wahrend es in
Bewegung ist!

e Sobald Sie ein unnormales Verhalten der Automatisierung bemerken,
trennen Sie die Anlage bitte zur Sicherheit von der Stromspeisung. Nicht
alleine Reparaturversuche vornehmen, sondern den Eingriff Inres Vertrau-
enstechnikers anfordern. In der Zwischenzeit kann die Anlage von Hand
geoffnet und geschlossen werden, indem die Antriebe wie in diesem Han-
dbuch beschrieben von Hand entriegelt werden.

e Nach einem Stromausfall wird die erste Bewegung der Automatisierung
bei reduzierter Geschwindigkeit unabhangig von der eingestelliten Gesch-
windigkeitsart vorgenommen.

® Die Anlage und die Programmierungsparameter sowie die Einstellung
der Automatisierung nicht &ndern, auch wenn Sie denken, dass Sie das
kénnen: Die Verantwortung liegt beim Installateur der Automatisierung.

¢ Die Abnahme, die regelmaBigen Wartungen sowie eventuelle Repara-
turen mussen von der diese Arbeiten ausfihrenden Person dokumentiert
und die diesbezuglichen Unterlagen vom Besitzer der Anlage aufbewahrt
werden.

e Am Ende der Lebensdauer der Automatisierung sicherstellen, dass
die AbrUstung durch qualifiziertes Personal ausgefuhrt und das Material
gemal den ortlichen geltenden Vorschriften recycelt oder entsorgt wird.

8 — Deutsch

DEN ANTRIEB VON HAND SPERREN ODER ENTRIEGELN

Der Antrieb ist mit einem mechanischen System ausgestattet, der das Off-
nen und SchlieBen des Tors von Hand ermdglicht.

Diese manuellen Vorgange missen im Falle eines Stromausfalls oder bei
Betriebsstérungen ausgefuhrt werden. In diesem Fall kann die Anwen-
dung des Entriegelungsmechanismus nutzlich sein, um zu prtifen, ob die
Stdérung vom Mechanismus selbst abhangt (zum Beispiel kdnnte er falsch
angezogen sein).

Um den Antrieb von Hand zu entriegeln muss der mitgelieferte Entriege-
lungsschltssel wie folgt verwendet werden:

01. Die Schlossabdeckung nach hinten ziehen;
02. Den Schlissel in den Entriegelungszapfen einstecken;

03. Den Schlissel im Uhrzeigersinn um 90° drehen, den Giriff zu sich
ziehen;

4 )

(& J

04. Nun ist es mdglich, den Torfligel von Hand in die gewlnschte Positi-
on zu bewegen;

4 )
. J
05. Zur Wiederherstellung der Funktion der Automatisierung, den Griff

wieder schlieBen, den entsprechenden Schllssel im Entriegelungs-
zapfen gegen den Uhrzeigersinn drehen und den Fligel von Hand
bewegen, bis das mechanische Einhakgerausch des Fligels im Zug-
mechanismus gehdrt werden kann.

06. AbschlieBend den Schlussel aus dem Entriegelungszapfen ziehen und
aufbewahren.



OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA

DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

PRACUJAC ZACHOWAJ ZASADY BEZPIECZENSTWA!

e UWAGA! - Wazne informacje: przechowywa¢ te instrukcje w celu
utatwienia ewentualnych przysztych operacji konserwaciji i utyliza-
cji urzadzenia.

e UWAGA! - Wszystkie operacje instalacji, podtaczania, programo-
wania i konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowanego technika!

Uwzgledniajac zagrozenia, jakie moga wystapi¢ podczas instalowania i
uzytkowania urzadzenia, aby zagwarantowa¢ petne bezpieczenstwo a
wykonana instalacja musi odpowiadac¢ przepisom, normom i uregulowa-
niom prawnym. W tym rozdziale sg podane wszystkie ogolne zalecenia,
natomiast inne wazne zalecenia sg zamieszczone w rozdziatach “3 - Insta-
lacja” i “7 - Préby odbiorcze i przekazanie do eksploatacji”.

Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich,
zautomatyzowanie drzwi lub bramy musi by¢ zgodne z Dyrektywa
98/37/CE (Dyrektywa Maszynowa), a w szczegolnosci musi odpo-
wiadaé nastepujacym normom: EN 13241-1 (norma zharmonizowa-
na); EN 12445; EN 12453 oraz EN 12635, ktore umozliwiaja wykona-
nie deklaracji zgodnosci z Dyrektywa Maszynowa.

Dodatkowe informacije, wytyczne umozliwiajace analize zagrozen i reali-
zacje Ksigzki Technicznej, sg dostepne na stronie internetowej www.nice-
foryou.com. Ninigjsza instrukcja obstugi przeznaczona jest wytacznie dla
wykwalifikowanego personelu technicznego zajmujgcego sig instalacjg, za
wyjatkiem oddzielnej “Instrukcji obstugi”, ktdra dotyczy uzytkownika. Zad-
na inna informacja zawarta w tej dokumentacji nie moze by¢ uwzglednia-
na, jako informacja dotyczgca uzytkownikal

¢ Uzywanie urzadzenia do celdw odmiennych od opisanego w tej instrukcii
jest zabronione; niewtasciwe zastosowanie moze by¢ przyczyna zagroze-
nia lub szkdéd wyrzadzonych ludziom lub obiektom.

® Przed rozpoczeciem instalowania urzadzenia nalezy wykona¢ analize
zagrozenia, ktéra obejmuje wykaz podstawowych warunkdéw bezpieczen-
stwa, przewidzianych w zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej i wskazuje
odpowiednie rozwigzania, ktére nalezy zastosowac.

Przypomina sie, ze analiza zagrozen jest jednym z dokumentéw skfado-
wych “Ksigzki Technicznej” automatyki.

e Sprawdzi¢ konieczno$¢ zamontowania dodatkowych urzgdzen uzupet-
niajgcych automatyke, w zaleznosci od konkretnego zastosowania oraz
od wystepujgcych zagrozen; musza zosta¢ uwzglednione na przyktad
zagrozenia uderzeniem, zgnieceniem, przecieciem, pociggnieciem, itp.,
oraz inne niebezpieczenstwa.

¢ Nie modyfikowac¢ zadnej czesci urzadzenia, jesli modyfikacje nie sa prze-
widziane w tej instrukcji; operacje tego typu moga jedynie spowodowac
nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzenia; firma NICE nie ponosi odpo-
wiedzialnosci za szkody spowodowane przez uzywanie urzadzen mody-
fikowanych.

e Podczas instalowania i uzytkowania urzadzenia nalezy zwraca¢ uwage,
aby do wnetrza centrali i innych nieostonietych urzadzen nie dostaty sie
elementy state lub ptyny; ewentualnie nalezy zwrdéci¢ sie wtedy do serwisu
technicznego NICE. Uzytkowanie urzadzenia w takich sytuacjach moze
powodowad niebezpieczne sytuacije.

e Automatyka nie moze by¢ uzywana zanim nie zostanie przekazana do
eksploataciji, jak opisano w rozdziale 5 “Proby odbiorcze i przekazanie do
eksploataciji”.

e Opakowanie sitownika musi zosta¢ zlikwidowane zgodnie z odpowiedni-
mi przepisami lokalnymi.

e W przypadku uszkodzenia, ktdre nie moze zostaé naprawione wedtug
wskazowek zamieszczonych w ninigjszej instrukcii, nalezy skontaktowac
sie z serwisem technicznym firmy NICE.

* W przypadku zadziatania wytgcznikéw automatycznych lub bezpieczni-
kéw, przed ich przywréceniem do pierwotnej pozyciji nalezy okreslic¢ i usu-
nac usterke.

® Przed otwarciem pokrywy ostaniajacej zaciski wewnetrzne nalezy odta-
czy¢ wszystkie obwody zasilajace; jesli urzadzenie wytaczajace jest niewi-
doczne z migjsca pracy, nalezy zawiesic¢ tablice: “UWAGA KONSERWA-
CJAW TOKU".

Szczegdlne zalecenia dotyczace przydatnosci urzgdzenia do uzytku w
nawigzaniu do Dyrektywy “Maszynowej” 98/37/WE (ex 89/392/EWG):

e Ten produkt jest wprowadzany na rynek jako “komponent maszyny”,
zostat wigc skonstruowany do wbudowania do innego urzadzenia lub tez
do zamontowania razem z nim, w celu zrealizowania “maszyny”, zgodne-
go z Dyrektywa Maszynowg 98/37/WE, wytacznie w potaczeniu z innymi
komponentami i w trybach opisanych w niniejszej instrukcji obstugi. Jak
przewidziano w dyrektywie 98/37/WE, ostrzega sig, ze nie jest dozwolone
wprowadzanie urzadzenia do eksploatacji, dopdki producent maszyny, w
ktdrg zostanie ono wbudowane, nie wykona identyfikacji i deklaracji zgod-
nie z dyrektywag 98/37/WE.

Szczegdine zalecenia dotyczgce przydatnosci urzadzenia do uzytku w
nawigzaniu do Dyrektywy “Niskie Napiecie” 2006/95/EWG:

* Urzadzenie jest zgodne z wymogami przewidzianymi w Dyrektywie
“Niskie Napiecie”, jezeli jest uzywane w sposob i w warunkach przewidzia-
nych w tej instrukcji obstugi oraz w potaczeniu z akcesoriami znajdujgcymi
sie w katalogu produktéw firmy Nice S.p.a. Wymogi te moga nie by¢ gwa-
rantowane w przypadku, kiedy produkt nie jest uzywany w odpowiednich
konfiguracjach lub jest uzywany z innymi produktami nieprzewidzianymi
przez NICE; zabrania sie uzywania urzadzenia, dopoki osoba, ktdra prze-
prowadzita instalacje nie stwierdzi zgodnosci z wymogami przewidzianymi
w dyrektywie.

Szczegdine zalecenia dotyczgce przydatnosci urzadzenia do uzytku w
nawigzaniu do Dyrektywy “Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna” 2004/
108/EWG:

e Ten produkt zostat poddany prébom dotyczacym kompatybilnosci elek-
tromagnetycznej w najbardziej krytycznych warunkach zastosowania, w
konfiguracjach przewidzianych w tej instrukcji obstugi oraz w potaczeniu
z akcesoriami znajdujacymi sie w katalogu produktéw Nice S.p.a. Kom-
patybilnos¢ elektromagnetyczna moze nie by¢ gwarantowana w przypad-
ku, kiedy produkt jest uzywany w konfiguracjach lub z innymi produktami
nieprzewidzianymi przez NICE; zabrania sie uzywania urzgdzenia, dopdki
osoba, ktéra przeprowadzita instalacje nie stwierdzi zgodnosci z wymoga-
mi przewidzianymi w dyrektywie.

2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

RO500 jest przeznaczony do zautomatyzowania bram przesuwnych
przeznaczonych do uzytku prywatnego. Kazde inne zastosowanie,
odmienne od opisanego oraz zastosowanie w warunkach srodo-
wiskowych odmiennych od podanych w tej instrukciji jest niewta-
Sciwe i zabronione!

Motoreduktor skiada sie z silnika na prad przemienny 230 V, kota zebate-
go i centrali sterujacej.

Centrala zasila wszystkie urzgdzenia znajdujace sie w instalacji, zarzgdza-
jac ich operatywnoscia. Sktada sie z ptyty elektronicznej i wbudowanego
multikodowego odbiornika radiowego, ktdry odbiera polecenia wysytane z
nadajnika. Dzieki dostgpnym réznym funkcjom jest mozliwe spersonalizo-
wanie obstugi automatyki.

Automatyka umozliwia zainstalowanie réznych akcesoridw, ktére zwiek-
szaja jej funkcjonalnos¢ i gwarantujg bezpieczenstwo.

Urzadzenie funkcjonuje za posrednictwem zasilania elektrycznego sieci i w
przypadku przerwy w dostarczaniu energii elektrycznej (black-out) istnieje
mozliwosé odblokowania motoreduktora w trybie recznym, umozliwiajac
‘reczne’ przesuniecie bramy.

3 INSTALACJA

3.1 - Weryfikacja wstepna do wykonania podczas
instalacji

Przed przystgpieniem do instalacji urzadzenia nalezy sprawdzi¢ stan jego
komponentéw, sprawdzi¢ czy wybrany model jest odpowiedni do danej
bramy, jak rowniez czy warunki otoczenia przeznaczonego do jego insta-
lacji sg odpowiednie.

WAZNE - Motoreduktor nie moze automatyzowacé bramy recznej, kt6-
rej struktura mechaniczna nie jest odpowiednio trwata i bezpieczna.
Ponadto nie moze rozwigzywac¢ probleméw spowodowanych przez
nieprawidtowa instalacje lub zfa konserwacje samej bramy.

3.2 - Sprawdzenie warunkéw otoczenia i bramy, ktéra
ma zostac¢ zautomatyzowana
* Upewnij sig, czy konstrukcja mechaniczna bramy nadaje sig do automa-
Polski — 1
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tyzacji i odpowiada lokalnym normom (ewentualnie sprawdz dane znajdu-
jace sie na etykiecie bramy, o ile posiada ona taka informacje).

e Upewnij sig, czy ciezar i wymiary skrzydfa bramy wchodzg w zakres
ograniczen zastosowania, zamieszczonych w paragrafie 3.3 “Ogranicze-
nia zastosowania”.

¢ Upewnij sie, nawigzujac do wartosci podanych w rozdziale “Parametry
techniczne urzadzenia”, czy:

- sifa niezbedna do przesunigcia skrzydfa bramy jest mniejsza od potowy
sity odpowiadajacej “maksymalnemu momentowi obrotowemu”;

- sita niezbedna do utrzymania skrzydta bramy w ruchu jest mniejsza od
potowy wartosci sity odpowiadajgcej “nominalnemu momentowi obroto-
wemu”; Uwaga — Aby ustawi¢ wartos¢ sity, zaleca sie wykorzystanie mar-
ginesu 50%, poniewaz niesprzyjajgce warunki klimatyczne moga zwiek-
szy¢ tarcie w czasie eksploatacji bramy.

® Przesuwajgc recznie skrzydto bramy podczas Otwierania i Zamyka-
nia nalezy sprawdzi¢, czy ruch nastepuje z jednakowym tarciem, takim
samym w kazdym punkcie suwu (nie moga wystepowa¢ momenty wiek-
szego obcigzenia).

e Upewnij sie, czy skrzydto bramy zachowuje réwnowage, to znaczy, czy
nie przesuwa sig, jezeli zostanie doprowadzone w trybie recznym do jakie-
gokolwiek potozenia i nastepnie zostanie pozostawione w tej pozycii.

e Upewnij sie, czy nie wystepuje niebezpieczenstwo wysuniecia skrzydta
bramy z prowadnic.

* Upewnij sie, czy strefa mocowania motoreduktora nie jest narazona na
zalanie; ewentualnie zainstaluj motoreduktor w pozycji uniesionej nad zie-
mig.

e Sprawdz, czy wokdt motoreduktora znajduje sie miejsce wystarczajgce
do wykonania manewru odblokowania w trybie recznym.

e Upewnij sig, czy obszary z niebezpieczeristwem zgniecenia znajdujace
sie pomiedzy brama i statymi jej elementami sg zabezpieczone podczas
wykonywania manewrow Otwierania i Zamykania.

* Upewnij sig, czy powierzchnie wybrane do instalacji réznych urzadzen sg
trwate i czy moga zagwarantowac stabilne przymocowanie. W szczegdl-
nosci nalezy upewnic¢ sie, czy powierzchnie wybrane do przymocowania
fotokomadrek sg odpowiednio ptaskie i umozliwiajg prawidtowe ich usta-
wienie w linii.

e Upewnij sig, czy kazde urzgdzenie przeznaczone do instalacji zostato
umieszczone w potozeniu zabezpieczonym przed przypadkowymi uderze-
niami.

* Upewnij sie, czy zakres temperatur funkcjonowania, podany na etykietce
urzadzenia, jest zgodny z parametrami klimatycznymi miejsca, w ktérym
zostanie ono zainstalowane.

e Jezeli w skrzydle bramy sg wbudowane drzwi przejsciowe lub jezeli
znajduja sie one w obszarze ruchu skrzydta, nalezy upewnic sie, ze nie
utrudniajg zwyktego suwu skrzydta; jezeli to konieczne nalezy zainstalowacé
odpowiedni system blokujgcy.

e Podigczy¢ centrale do linii zasilania elektrycznego wyposazonej w uzie-
mienie.

® Przewidzie¢ wbudowanie na linii zasilajgcej automat, prowadzacej z sie-
Ci elektrycznej, urzadzenia roztaczajgcego zasilanie i gwarantujgcego odle-
gtos¢ pomiedzy stykami, umozliwiajaca catkowite roztaczenie w warunkach
Il kategorii przepiecia. Jezeli urzgdzenie roztgczajgce zasilanie nie znajduje
sie w poblizu automatu, nalezy przygotowac system blokujacy, zabezpie-
czajgcy przed podtgczeniem przypadkowym lub nieautoryzowanym.

3.3 - Ograniczenia zastosowania urzadzenia

Aby ustali¢ przydatnos¢ urzadzenia w stosunku do witasciwosci Waszej
bramy oraz do specyficznego sposobu uzytkowania, nalezy wykonac
kontrole opisane w dalszej czesci instrukcji, nalezy réwniez sprawdzic ich
zgodnos¢ zardéwno z danymi zawartymi w tym paragrafie, jak rowniez z
danymi technicznym z rozdziatu “Parametry techniczne urzadzenia”.

* Upewnij sig, czy wymiary i ciezar skrzydfa bramy spetniajg nastepujgce
ograniczenia:

maksymalna dtugosé 7 m

maksymalna waga 500 kg

e SprawdZ wymiary gabarytowe catego motoreduktora nawigzujgc do
rys. 1. Uwaga — Te wymiary stuzg réwniez jako odniesienie umozliwiajace
okreslenie miejsca, ktére zajmie wykop fundamentowy oraz utozenia osto-
ny kabli elektrycznych.

e Upewnij sig, czy w strefie wybranej do zamocowania motoreduktora
znajduje sie przestrzen wystarczajgca do jego umieszczenia.

e Sprawdz na skrzydle bramy, czy powierzchnia dla mocowania listwy
zebatej jest odpowiednio trwata.

Uwaga! - Jezeli wynik tych kontroli nie jest zgodny z zaleceniami
zawartymi w tej instrukcji, ten model urzadzenia nie moze by¢ uzy-
ty do zautomatyzowania Waszej bramy.
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3.4 - Wstepne prace przygotowawcze

Na rys. 2 przedstawiona jest przyktadowa instalacja automatyki, wyko-
nana z zastosowaniem komponentow firmy Nice. Sg one rozmieszczone
zgodnie z typowym i powszechnie stosowanym schematem.

Nawigzujac do rys. 2, nalezy ustali¢ przyblizone potozenie, w ktdrym
zostanie zainstalowane kazde urzadzenie przewidziane w instalacji.
Zalecenie — Przymocowane na state urzgdzenia sterujgce musza by¢ umi-
eszczone w widocznym miejscu bramy, z dala od ruchomych jej czesci.
Motoreduktor jest ustawiany w fabryce i jest przeznaczony do instalowania po
prawej stronie bramy. UWAGA! - Jezeli istnieje koniecznos¢ zainstalo-
wania motoreduktora po lewej stronie bramy, nalezy odwota¢ sie do
instrukcji zamieszczonych w rozdziale 4 (paragraf 4.1 - punkt 07).

Komponenty przydatne do realizacji kompletnej instalacji (rys. 2):

1 - motoreduktor elektromechaniczny

2 - dwie fotokomorki

3 - przetacznik kluczowy lub klawiatura cyfrowa
4 - sygnalizator migajacy z wbudowang anteng
5 - uchwyty ogranicznika

6 - listwa zebata

7 - stupki dla fotokomorek

Przed rozpoczeciem instalacji urzadzenia nalezy upewnic sig, ze dyspo-
nuje sie wszystkimi narzedziami i materiatami niezbednymi do wykonania
operacji. Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy sg one w dobrym stanie oraz czy
s3 zgodne z zaleceniami obowigzujacych przepisow lokalnych, ktére doty-
czg bezpieczenstwa.

Wyku¢ bruzdy umozliwiajgce utozenie oston przewodow lub utozy¢ osto-
ny zewnetrzne; nastepnie przymocowac¢ do betonu ostony przewoddw i
wszystkie inne przygotowane elementy, umozliwiajace kolejne operacje
instalacyjne.

W szczegdlnosci, aby wykonaé wykop umozliwiajacy zakotwiczenie

motoreduktora do podioza nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

01. Wykonac wykop fundamentowy w miejscu, gdzie zostanie przymoco-
wany motoreduktor (rys. 3). Uwaga — Wymiary wykopu muszg by¢
takie same lub wieksze od wymiaréw ptyty fundamentowe;.

02. Przygotowac ostony umozliwiajace przeprowadzenie przewodow
elektrycznych.

UWAGA! - Zwykle umieszcza sie wyloty oston przewodéw w pobli-
zu punktow, w ktérych zostato przewidziane przymocowanie réz-
nych urzadzen.

Uwaga: Celem oston jest zabezpieczenie przewoddw elektrycznych i
unikniecie przypadkowych uszkodzen, na przyktad w przypadku uderzen.

Aby przygotowac przewody elektryczne, niezbedne dla Waszej instalaciji,
nalezy odwotac sie do rys. 11-11a oraz do “Tabeli 1 - Parametry tech-
niczne przewodoéw elektrycznych”.

Tabela 1: Parametry techniczne kabli elektrycznych

Podiaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna
dozwolonadtugosé

30 m (uwaga 1)

A: Przewdd ZASILANIE przewdd 3 x 1,5 mm?

B: Przewéd LAMPA przewdd 2 x 0,5 mm? 30m
OSTRZEGAWCZA przewdd ekranowany 20m
Z ANTENA typu RG58 (zalecany krotszy
od 5m)
C: Kabel FOTOKOMORKI przewdd 2 x 0,5 mm? (TX) (30 m

przewdd 4 x 0,25 mm? (RX)[{30 m
30m

D: Przewdd PRZEEACZNIK
KLUCZOWY lub
KLAWIATURA CYFROWA

przewody 4 x 0,25 mm?

Ogdlna uwaga: przewody niezbedne do wykonania instalacji (nie znajdu-
ja sie w opakowaniu) moga zmienia¢ sie w zaleznosci od ilosci i rodzaju
komponentéw przewidzianych w instalaciji.

Uwaga 1: jezeli niezbedny jest przewdd o wigkszej dtugosci mozna wyko-
rzysta¢ przewdd o srednicy 3 x 2,5 mm2; w tym przypadku nalezy wyko-
nac¢ dodatkowe uziemienie zabezpieczajgce w poblizu automatu.

UWAGA! - Uzywane przewody musza by¢ odpowiednie dla rodzaju
otoczenia, w ktérym zostang zainstalowane; na przyktad wewnatrz
budynkéw zaleca sie stosowaé przewéd typu HO3VV-F, natomiast
na zewnatrz zaleca sie przewéd typu HO7RN-F.

3.5 - Instalowanie komponentéw automatyki

ZALECENIA

¢ Nieprawidtowo wykonana instalacja moze by¢ przyczyna powaz-
nych zagrozen dla osoby wykonujacej operacje oraz tych, ktére
beda uzywac urzadzenie.



* Przed rozpoczeciem montazu automatu nalezy wykonaé kontro-
le wstepne, opisane w paragrafach “3.2 - Sprawdzenie warunkéw
otoczenia i bramy, ktéra ma zosta¢ zautomatyzowana” oraz “3.3 -
Ograniczenia zastosowania urzadzenia”.

¢ Przewidzieé¢ odpowiednia ilos¢é oston umozliwiajacych utozenie
przewodow elektrycznych.

Przymocowanie ptyty fundamentowej

WAZNE! - Jezeli ciezar bramy przekracza 200 kg lub jezeli jest

ona uzywana w nieodpowiednich warunkach, nalezy obowiazko-

wo przymocowac ptyte fundamentowa zanurzajac ja catkowicie w

betonie.

Aby przymocowag plyte fundamentowg mozna postepowac na dwa rézne

Sposoby:

a) jezeli wylewka betonowa zostata wczesniej wykonana: wystarczy uto-

zy¢ ptyte w prawidtowym potozeniu na tej wylewce i przykrecic jg Srubami

przeznaczonymi do betonu (rys. 4).

b) jezeli wylewka betonowa nie istnieje: nalezy przymocowac ptyte do

betonu z pomocg 2 kotw fundamentowych znajdujgcych sie na niej (rys.

5). Aby przymocowac ptyte nalezy postepowac w nastepujgcy sposob:

01. wylac beton do wykopu wysuwajac ostony przewodow;

02. podczas, kiedy beton jest jeszcze ciekly zanurzy¢ w nim odgiete
uprzednio kotwy ptyty, tak aby ptyta wystawata nad powierzchnie
betonu.

Instalowanie motoreduktora

01. Zdja¢ pokrywe motoreduktora wykrecajgc wkretakiem wkrety znajdu-
jace sie po bokach (rys. 6). Uwaga — Zaleca sie pozostawienie moto-
reduktora bez pokrywy, dopdki nie zostang zakoriczone fazy instalacji
i programowania.

02. Ustawi¢ motoreduktor na ptycie fundamentowej i przykreci¢ odpo-
wiednimi Srubami imbusowymi, znajdujgcymi sie na wyposazeniu
(rys. 7).

03. Odblokowac¢ motoreduktor specjalnym kluczem (odwota¢ sie do
paragrafu “Zablokowanie i Odblokowanie motoreduktora w trybie
recznym” w “Instrukcji obstugi”).

04. Doprowadzi¢ recznie skrzydto bramy do potozenia maksymalnego
Otwarcia i nastepnie ustawi¢ poziomo (z wykorzystaniem poziomicy)
pierwszy odcinek listwy zebatej nad kotem zebatym motoreduktora
(rys. 8). Wazne:- Catkowita dtugosc¢ listwy zebatej musi by¢ taka
sama jak dtugosc skrzydta Waszej bramy; - luz mierzony w pionie,
pomiedzy kotem zebatym a listwa zebatg musi wynosié okoto 1-2
mm, aby zapobiec obcigzaniu motoreduktora ciezarem skrzydta bra-
my. Nalezy go tez zawsze kontrolowac podczas przegladéw okreso-
wych.

05. Teraz nalezy przymocowac listwe zebatg do skrzydta bramy (odwotac
sie do instrukcji montazu listwy zebatej).

06. Przesunac recznie skrzydto bramy, aby przymocowac do niego kolej-
ne segmenty listwy zebatej: wykorzysta¢ jako punkt odniesienia koto
zebate i koniec ostatniej zamocowane;j listwy, z ktérym nowy odcinek
ma byc¢ perfekeyjnie zgrany. Uwaga — Aby prowizorycznie przymo-
cowac czesci listwy zebatej do skrzydta bramy mozna wykorzystac
imadta, jak pokazano na rys. 9.

Uwaga - W przypadku, kiedy regulacja dozwolona przez listwe zeba-
tg nie jest wystarczajgca, istnieje mozliwos¢ wyregulowania wysoko-
$ci motoreduktora za pomoca 2 $rub imbusowych.

07. Listwa zebata nie moze wystawac poza obrys skrzydta bramy, nalezy
wiec odcig¢ wystajaca czesc listwy.

08. Wykonac w trybie recznym kilka razy Otwieranie i Zamykanie skrzydta
bramy, aby sprawdzi¢ w ten sposodb, czy listwa zebata przesuwa sie
prawidtowo na catej dtugosci. Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy luz pio-
nowy pomiedzy kotem zebatym a listwag zebatg wynosi 1-2 mm.

09. Teraz energicznie dokrecic 2 sruby imbusowe.

10. Ustawi¢ w przyblizeniu dwa ograniczniki na listwie zebatej (rys. 10) i
regulujac recznie brame przykrecic je.

11. Przymocowac ograniczniki postepujac w nastepujgcy sposob:

a) doprowadzi¢ recznie skrzydto bramy do potozenia Otwarcia, pozo-
stawiajgc odlegtos¢ co najmniej 5 cm od zderzaka mechanicznego.
b) przesuna¢ ogranicznik na listwie zebatej w kierunku Otwarcia, az
do zadziatania mikrowytgcznika. Nastepnie przesunac jeszcze w kie-
runku Otwarcia uchwyt na co najmniej 2 cm i zablokowaé na listwie
zebatej Srubami znajdujgcymi sie w wyposazeniu.

c) wykonac te sama operacje, aby przymocowac ogranicznik Zamy-
kania.

12. Zablokowac motoreduktor specjalnym kluczem (odwota¢ sie do roz-
dziatu “Zablokowanie i Odblokowanie motoreduktora w trybie recz-
nym?”).

4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Po zainstalowaniu motoreduktora i urzadzen sterujacych (przetacznik klu-
czowy lub klawiatury kodowe) oraz urzadzen zabezpieczajgcych (wytacz-
nik awaryjny, fotokomorki, listwy krawedziowe, lampa ostrzegawcza) nale-
zy wykonac podtaczenia elektryczne, odwotujgc sie do kolejnych paragra-
féw i na przyktad do rys. 11-11a.

W centrali sterujacej znajduje sie kilka funkciji, ktére moga by¢ wybierane
przy pomocy przetacznikdw typu Dip-Switch (mini przetaczniki) oraz przy
pomocy regulacji wykonywanych przez Trymery (rys. 12).

Diody wejs¢ (rys. 12) sygnalizujg stan funkcjonowania komponentow
automatu; natomiast dioda “OK” (rys. 12) sygnalizuje prawidtowe funkcjo-
nowanie centrali. Ponadto w centrali wbudowany jest multikodowy odbior-
nik radiowy.

Komponenty centrali (rys. 12):

a - Zaciski do podtgczenia anteny

b - Przetgczniki Dip-Switch umozliwiajacy wybdr funkcji
¢ - Przycisk Radio

d - Trymer do regulacji Czasu Pracy (TL)

e - Trymer do regulacji Czasu Przerwy (TP)

f - Zespodt zaciskow Wejscia / Wyjscia sterujgce

g - Podtgczenie ogranicznikdw

h - Zaciski do podtaczenia lampy ostrzegawczej / $wiatetka nocnego
i - Podtaczenie kondensatora

| - Podtgczenie zasilania silnika

m - Zaciski do podtgczenia zasilania

n - Dioda sygnalizujgca RADIO

o - Bezpiecznik niskiego napiecia (315 mA F)

p -Trymer regulacji Sity (F)

q - Dioda “OK”

r - Transformator

s - Bezpiecznik linii zasilania (5A F)

UWAGA!
- Aby uniknaé niebezpiecznych sytuacji podczas wykonywania
operaciji podiaczania, centrala sterujaca nie moze by¢ zasilana.
- Nieprawidtowo wykonane podiaczenie moze powodowac uszko-
dzenia lub sytuacje niebezpieczne; nalezy wiec skrupulatnie prze-
strzegac¢ zalecanych podiaczen.
- Istnieja sprecyzowane przepisy, dotyczace zaréwno bezpieczen-
stwa instalacji elektrycznych jak i bram automatycznych, ktérych
nalezy Scisle przestrzegac.
Wykonac¢ niezbedne podtgczenia, nawigzujgc do schematu przedstawio-
nego na rys. 12 oraz do paragrafu “Opis podtaczen elektrycznych”.
Aby zagwarantowac bezpieczeristwo elektryczne i prawidtowe funkcjono-
wanie automatu nalezy podtaczy¢ uziemienie do zacisku przedstawionego
narys. 12.

Opis potaczen elektrycznych

W dalszej czesci instrukciji opisane sg mozliwe potgczenia centrali sterujg-
cej z urzadzeniami sterujgcymi i zabezpieczajgcymi:

Zaciski Funkcja Opis
1-2-3 Zasilanie Zasilanie sieciowe
4-5 Lampa Wyjscie umoZliwiajace podtaczenie lampy
ostrzegawcza ostrzegawczej do napiecia z sieci (Max. 40 W)
8-9 24 Vpp Zasilanie urzadzen 24 Vpp +/-
25% (Max. 200 mA)
9 Wspéine Wspdlne dla wszystkich wejs¢
10 Stop Wejscie z funkcjg “Stop” (Stop i krotkie
cofniecie bramy) — Normalnie Zwarte
11 Foto Wejscie dla urzadzen zabezpieczajacych
— Normalnie Zwarte
12 Krok-Po-Kroku | Wejscie dla sterowania sekwencyjnego (PP)
(“Otwarcie” — “Stop” — “Zamkniecie” — “Stop”)
9‘[ 1 Antena + Wejscie dla anteny odbiornika radiowego
2 Antena masa Wejscie dla anteny odbiornika radiowego
Zalecenia:

— W przypadku, kiedy wejscia dla stykow typu NZ (Normalnie Zwarty) nie
sg uzywane musza by¢ “mostkowane” do 9 (Wspdiny), a w przypadku
podtaczenia do danego wejscia kilku stykdéw nalezy potaczy¢ je SZERE-
GOWO;

— W przypadku, kiedy wejscia dla stykow typu NO (Normalnie Otwarty) nie
sg uzywane musza by¢ wolne, w przypadku podtgczenia tam kilku stykow
nalezy potaczy¢ je ROWNOLEGLE;
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— Styki muszg by¢ typu mechanicznego i musza by¢ pozbawione jakie-
gokolwiek potencjatu; nie sg dozwolone podtaczenia typu “PNP”, “NPN”,
“Open Collector” itp.

Aby podigczy¢ przewdd zasilania do centrali sterujgcej nalezy postepowac
jak pokazano na rys. 13. Przewdd zasilania musi by¢é zablokowany
specjalna dtawnica kablowa, jak pokazano w punkcie 13-3. Uwaga
- Niektére modele centrali sterujgcych moga nie posiada¢ przezroczystej
pokrywy.

4.1 - Pierwsze wiaczenie i kontrola pofaczen

UWAGA! - Wszelkie nastepne operacje opisane w tej instrukcji
zostana wykonane na obwodach elektrycznych pod napieciem i
manewry moga by¢ niebezpieczne! Nalezy wiec zachowacé ostroz-
nos¢.

01. Podfgczy¢ zasilanie do centrali sterujgcej i sprawdzi¢, czy miedzy zaci-
skami 8-9 wystepuje okoto 24 Vpp.

02. Sprawdzi¢, czy dioda “OK” po wykonaniu kilku szybkich btyskéw miga
miarowo.

03. Teraz nalezy sprawdzi¢, czy diody dotyczace wejs¢ dla stykdw NZ

Swiecg sie (= wszystkie zabezpieczenia aktywne) oraz czy diody doty-
czace wejsé NO nie $wiecg sie (= brak polecer).
Jezeli to nie nastgpi nalezy sprawdzi¢ wszystkie potaczenia i funkcjo-
nowanie dotgczonych urzadzen. Wejscie “Stop” zadziata dezaktywu-
jac zaréwno ogranicznik krancowy Otwierania (FCA) jak i ogranicznik
Zamykania (FCC).

04. Sprawdzi¢ podtaczenie ogranicznikdw: przesuna¢ sprezyne ogranicz-
nikdw i sprawdzi¢, czy odnosny ogranicznik zadziata powodujac zga-
$niecie odpowiedniej diody w centrali.

05. Odblokowac¢ motoreduktor i doprowadzi¢ skrzydto bramy do potowy
skoku, nastepnie zablokowa¢ motoreduktor. W ten sposéb skrzydto
bramy moze wykona¢ zaréwno operacje Otwierania jak i Zamykania.

06. Sprawdzi¢, czy ruch skrzydta bramy nastepuje w kierunku prawidto-
wym w stosunku do kierunku sygnalizowanego przez centrale. Waz-
ne - Wykonanie tej kontroli jest obowiazkowe. Jezeli kierunek
skrzydtia jest nieprawidtowy w stosunku do kierunku sygnali-
zowanego przez centrale, automatyka moze pozornie funkcjo-
nowac¢ prawidtowo (cykl “Otwieranie” jest podobny do cyklu
“Zamykanie”) ale w rzeczywistosci urzadzenia zabezpieczajace
moga zosta¢ pominiete podczas wykonywania manewru Zamy-
kanie. W tym przypadku urzadzenia zabezpieczajace zadzia-
tatyby tylko podczas manewru Otwieranie, powodujac w ten
sposéb ponowne zamknigcie bramy w kierunku przeszkody z
katastrofalnymi skutkami!

07. Sprawdzi¢, czy kierunek obrotu silnika jest prawidtowy: Odtgczyé
na 10 sekund zasilanie centrali i podtaczyé ponownie. Wystac krotki
impuls do wejscia PP, centrala jako pierwszy manewr wykona zawsze
Otwieranie; nastepnie wystarczy sprawdzié, czy silnik przesuwa sie
réwniez w kierunku Otwierania.

Jezeli to nie nastgpi nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

a) odtgczy¢ zasilanie od centrali sterujgce;;

b) obrdci¢ o 180° wtyczke zasilajgca silnik (I - rys. 12) i oraz wtyczke
ogranicznikéw (g - rys 12);

c) teraz podtgczy¢ zasilanie do centrali i powtdrzy¢ kontrole od punk-
tu 07.

Dioda “OK”, znajdujgca sie w centrali (rys. 12), stuzy do sygnalizowania
stanu funkcjonowania centrali:

- pojedyncze regularn ki z czestoscig raz n kunde = sygnalizuja,
ze mikroprocesor centrali jest aktywny i gotowy do odbioru polecen.

- 1 podwdjne szybkie migniecie = sygnalizuje, ze mikroprocesor wykrywa
zmiane stanu wejscia (zarowno wejscia sterujgcego jak i przefgcznika funk-
cji typu Dip-Switch); nastapi to nawet w przypadku, kiedy wykryta zmiana
nie powoduje natychmiastowego skutku.

- 1 bardzo szybka seria btyskéw trwajaca 3 sekundy = sygnalizuje, ze cen-
trala zostata wtasnie zasilona oraz ze wykonywany jest test, umozliwiajgcy
weryfikacje stanu funkcjonowania.

- pojedyncze, regularne btyski = sygnalizujg, ze podczas testu weryfikacyj-
nego zostat uzyskany wynik negatywny i w zwigzku z tym urzadzenie jest
uszkodzone.

4 — Polski

5 REGULACJE PARAMETROW

Regulacja parametréw funkcjonowania centrali sterujgcej jest mozliwa
dzieki znajdujgcym sie w niej “Trymerom” (rys. 12).

e Czas Pracy (TL): w “Pdtautomatycznym” trybie funkcjonowania ten
parametr reguluje maksymalny czas trwania manewru Otwieranie lub
Zamykanie. Aby ustawi¢ ten parametr nalezy postepowac w nastepujgcy
sposoéb: a) ustawi¢ “Pdtautomatyczny” tryb funkcjonowania poprzez
ustawienie przetgcznika Dip-Switch 1 na “ON”; b) ustawié “Trymer TL” w
potowie zakresu; ¢) wykonac¢ kompletny cykl Otwierania i Zamykania bra-
my i nastepnie sprawdzi¢, czy maksymalny ustawiony czas trwania mane-
wru Otwierania lub Zamykania jest wystarczajgcy i czy pozostang co najm-
niej dodatkowe 2 lub 3 sekundy; jezeli to konieczne nalezy przeregulowac
“Trymer TL” ustawiajac nowg wartos¢ maksymalng. W przypadku, kiedy
ten czas nie jest jeszcze wystarczajagcy nalezy przecigé mostek TLM,
zamontowany w poblizu Trymera TL (rys. 12), w taki sposoéb, aby uzyskac
“Wydtuzony Czas Pracy” (TLM).

Jezeli zamierza sie wykorzysta¢ funkcje zwalniania nalezy wiaczy¢ ja
odpowiednim przetgcznikiem oraz wyregulowaé Trymer w taki sposob,
aby faza zwalniania rozpoczynata sie w odlegtosci 50-70 cm przed
zadziataniem ogranicznikow.

Ewentualna modyfikacja tego parametru bedzie widoczna podczas wyk-
onywania pierwszego manewru Otwierania, sterowanego po wykonaniu
modyfikacii.

e Czas przerwy (TP) w “Automatycznym” trybie funkcjonowania ten
parametr reguluje czas, ktdry uptywa pomiedzy zakoriczeniem manewru
Otwierania i poczagtkiem manewru Zamykania. Aby ustawi¢ ten parametr
nalezy postepowac w nastepujgcy sposoéb: a) ustawi¢ “Automatyczny”
tryb funkcjonowania przetaczajgc przetacznik Dip-Switch 2 na “ON”; b)
wyregulowac “Trymer TP” w zaleznosci od potrzeb; ¢) aby sprawdzi¢, czy
ustawiony czas jest prawidtowy nalezy wykonac¢ kompletny manewr Otwi-
erania i sprawdzi¢ czas, ktdry uptynie do rozpoczecia manewru Zamykania.

e Sita (F): Uwaga — Regulacja tego parametru moze w znaczacy sposob
wptywac na stopien bezpieczenstwa automatyki, nalezy wiec zachowac
szczegoing ostroznos¢ podczas wykonywania tej operacii.

Aby ustawi¢ ten parametr nalezy wykonac kilka prob funkcjonowania:
zmierzy¢ site przytozong do skrzydta bramy podczas wykonywania
manewru i poréwnac jg z wartosciami, przewidzianymi przez przepisy
obowigzujgce na danym terytorium.

Tryb funkcjonowania

Krok Po Kroku (PP): ten rodzaj funkcjonowania, uzywany w trybie
recznym (w obecnosci uzytkownika), umozliwia uaktywnienie na
przemian manewru Otwieranie i Zamykanie. Manewr zostanie zatrzymany
natychmiast, kiedy przerwiemy polecenie.

Manewr zostanie zatrzymany, zardwno podczas Otwierania jak i Zamykania
bramy, oczywiscie réwniez w przypadku zadziatania ogranicznikdw;
ponadto przesuwanie bramy zostanie réwniez zatrzymane podczas mane-
wru Zamykania, jezeli zabraknie zezwolenia z urzgdzen zabezpieczajacych
“Foto”. Jezeli natomiast zadziata “Stop”, zaréwno podczas Otwierania jak i
Zamykania manewr zostanie natychmiast zatrzymany i nastgpi uaktywnie-
nie krotkiego cofnigcia bramy.

W przypadku, kiedy manewr zostanie zatrzymany, przed wystaniem nowe-
go polecenia nalezy najpierw zakonczy¢ wysytanie poprzedniego polece-
nia — “zdja¢” sygnat sterujacy z wejscia.

Jezeli natomiast uzywamy trybu “Krok Po Kroku” w jednym z trybow
automatycznych (“Pétautomatyczny”, “Automatyczny” lub “Zam-
knij Zawsze”), wysytanie polecenia powoduje uaktywnianie na przemian
manewru Otwierania i Zamykania, ponowne wystanie polecenia w trakcie
ruchu uaktywnia “Stop”. Jezeli natomiast zadziata wejscie “Stop” zaréwno
podczas Otwierania jak i Zamykania, manewr zostanie natychmiast zatrzy-
many i nastapi uaktywnienie krétkiego cofnigcia bramy.

W przypadku, kiedy uzywany jest automatyczny tryb funkcjonowania, po
wykonaniu manewru Otwierania nastapi przerwa a po jej zakonczeniu zos-
tanie wykonany manewr Zamykania.

Jezeli podczas przerwy zadziatajg urzadzenia zabezpieczajace “Foto”, regu-
lator czasowy zostanie zresetowany na nowy Czas Przerwy; jezeli natomiast
podczas trwania przerwy zadziata wejscie "Stop”, funkcja automatycznego
zamykania zostanie anulowana i zostanie uaktywniony stan “Stop”.
Zadziatanie “Foto” podczas manewru Otwierania nie wywiera zadnego
skutku; natomiast podczas Zamykania powoduje zmiane kierunku mane-
wru, przerwe i nastepnie Zamkniecie.

Funkcje programowane

W centrali sterujgcej jest zespdt mikrowytacznikow, umozliwiajgcych uak-
tywnianie réznych funkgciji, ktére powoduija, ze automat tatwiej dostosowuje
sie do potrzeb uzytkownika i jego uzywanie jest bardziej bezpieczne w
przypadku wystepowania réznych warunkéw uzytkowania.

Aby uaktywni¢ lub dezaktywowacé poszczegodlne funkcje nalezy




wykorzystac przetgcznik Dip-switch 1- do 10: funkcje sa uaktywniane po

ustawieniu przefacznika na “ON” (do gory) i wytaczane po przetgczeniu

na “OFF” (do dotu).

Niektdre dostepne funkcije sg zwigzane z bezpieczenstwem, w zwigzku z tym

wazne jest, aby uwaznie ocenic, ktdra z funkgji jest bardziej bezpieczna.

Przetgczniki Dip-Switch umozliwiajg wybieranie réznych tryboéw funke-

jonowania i zaprogramowanie wybranych funkcji, opisanych w Tabeli A:
Tabela A

Ruch “Reczny” czyli w obecnosci uzytkownika

Ruch “Pdétautomatyczny”

Ruch “Automatyczny”

czyli zamykanie automatyczne

Ruch “Automatyczny” + “Zamknij Zawsze”

Funkcjonowanie w zespotach mieszkalnych

(niedostepne w trybie recznym)

Wczesniejsze miganie lampy

Zamknij 5 sekund po “Foto” (jezeli zostat ustawiony

tryb “Automatyczny”) lub “Zamknij po Foto”,
ezeli zostat ustawiony tryb “Pétautomatyczny”

Urzadzenie Zabezpieczajgce “Foto” aktywne
rowniez podczas Otwierania

Start stopniowy

Switch 1-2: | Off-Off
On-Off

Off-On

On-On
Switch 3: On

Switch 4: On
Switch 5: On

Switch 6: On

Switch 7: On

Switch 8: On Zwalnianie
Switch 9: On Hamulec
Switch 10: |On Nieuzywany

Switch 1-2

W “Recznym’” trybie funkcjonowania manewr jest wykonywany jedynie,
dopdki polecenie jest aktywne (wcisniety przez uzytkownika przycisk
nadajnika).

W “Pétautomatycznym” trybie funkcjonowania wystanie krétkiego pol-
ecenia powoduje wykonanie kompletnego manewru, az do uptyniecia
“Czasu Pracy” lub do osiggnigcia ogranicznika.

W “Automatycznym” trybie funkcjonowania, po wykonaniu manewru
Otwieranie nastgpi przerwa, a po jej zakoriczeniu zostanie automatycznie
wykonany manewr Zamykanie.

Funkcja “Zamknij Zawsze” zadziata w przypadku braku energii elektryc-
znej; jezeli po przywrdceniu zasilania centrala wykryje skrzydto bramy w
potozeniu Otwarte, uaktywni automatycznie manewr Zamykania poprzed-
zony przez trwajace 5 sekund miganie lampy ostrzegawczej.

Switch 3

W przypadku, kiedy w trybie funkcjonowania “W zespotach miesz-
kalnych” zostanie wystane polecenie “Krok-Po-Kroku” i rozpocznie sie
manewr Otwierania, nie moze on zostac przerwany przez zadne inne
polecenie “Krok-Po-Kroku” lub “Otwarcie” wystane drogg radiowa, az do
zakonczenia wykonywanego manewru.

Natomiast podczas wykonywania manewru Zamykanie wystanie nowego
polecenia “Krok-Po-Kroku” powoduje zatrzymanie i zmiang manewru.

Switch 4

W przypadku, kiedy zostanie wystane polecenie, zostanie najpierw uak-
tywniona lampa ostrzegawcza i nastepnie, po uptynieciu 5 sekund (2
sekundy w przypadku, kiedy ustawiony jest “Reczny” tryb funkcjonowania)
rozpoczyna sig manewr.

Switch 5

Tafunkcja, jezeli jest ustawiona w “Automatycznym” trybie funkcjonowania,
umozliwia utrzymanie otwartego skrzydta bramy tylko na czas, niezbedny
do przejazdu pojazdow lub przejscia oséb; po zakonczeniu dziatania
urzadzen zabezpieczajgcych “Foto”, manewr zostanie zatrzymany i po
uptywie 5 sekund rozpoczyna sie automatycznie manewr Zamykania.
Jezeli natomiast funkcja jest ustawiona w trybie “Pdétautomatycznym”,
w przypadku zadziatania urzadzen zabezpieczajacych “Foto” podc-
zas trwania manewru Zamykanie, po cofnieciu bramy uaktywniane jest
automatyczne Zamykanie po zwioce ustawionej trymerem “Czas Przerwy”.

Switch 6

Normalnie funkcja zabezpieczajgca “Foto” jest aktywna tylko dla mane-
wru Zamykania; jezeli przetgcznik Dip-Switch 6 zostanie ustawiony
na “ON”, zadziatanie urzadzenia zabezpieczajgcego powoduje przer-
wanie manewru rowniez podczas Otwierania. Jezeli natomiast zostat
ustawiony “Pdétautomatyczny” lub “Automatyczny” tryb funkcjonowania,
wznowienie manewru Otwierania rozpocznie sie po zwolnieniu urzgdzen
zabezpieczajgcych.

Switch 7

Po ustawieniu tej funkciji poczatek manewru nastgpuje stopniowo; w ten
sposdb mozna zapobiec niepozgdanemu szarpaniu automatu.

Switch 8

Zwolnienie opiera si¢ na zredukowaniu predkosci do 30% predkosci zna-
mionowej; powoduje ono zredukowanie sity uderzenia skrzydta bramy o
ewentualng przeszkode pod koniec manewru.

W przypadku, kiedy ta funkcja zostanie uaktywniona nalezy wyregulowac
“Czas Pracy (TL)", poniewaz faza zwalniania rozpoczyna sie po odlicze-
niu potowy ustawionego czasu pracy. Nalezy wiec wyregulowac¢ TL w
taki sposdb, aby faza zwalniania rozpoczynata sie okoto 50-70 cm przed
zadziataniem ogranicznika.

Funkcja zwalniania, oprécz zmniejszenia predkosci automatu redukuje
réwniez o 70% moment obrotowy silnika. UWAGA — W automatach, w
ktorych wymagana jest duza warto$¢ momentu obrotowego silnika, ta funk-
cja zwalniania moze powodowac natychmiastowe zatrzymanie silnika.

Switch 9

Po ustawieniu tej funkcji, w chwili zatrzymania bramy zostanie wykonana
procedura zahamowania silnika; ptynnie narasta, umozliwiajac szybkie
zatrzymanie skrzydta bramy bez szarpania.

Switch 10
Nieuzywany.

PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA

RADIOWEGO

¢ Instalowanie anteny zewnetrznej

Jezeli antena znajdujgca sie na wyposazeniu urzgdzenia jest zamontowa-
na w niesprzyjajgcym potozeniu a sygnat radiowy jest staby, aby zwigkszy¢
zasieg sterowania zaleca sie wymieni¢ antene na zainstalowang antene
zewnetrzng (mod. ABF lub ABFKIT). Nowa antene nalezy umiesci¢ najwy-
z€j jak tylko jest to mozliwe, i mozliwie oddali¢ od ewentualnych konstrukgji
metalowych lub konstrukcji zelbetowych, znajdujgcych sie w okolicy.

¢ Podiaczenie do centrali

Aby podtaczy¢ antene do centrali nalezy uzywac kabla koncentrycznego z
impedancja 50 (na przyktad kabel RG58 o niskich stratach). Uwaga! — Aby
zredukowac dyspersje sygnatu nalezy zastosowac najkrotszy mozliwie
kabel (nie powinien przekracza¢ 10 m).

Zalecenia dotyczace programowania

e Operacje programowania opisane w tym rozdziale wymagaja wykorzy-
stania przycisku “c” i diody, znajdujgcych sie na odbiorniku “n” (rys.
12). Dioda wskazuje stan wykonywanych czynnosci poprzez wysytanie
okreslonej ilosci btyskéw, o okreslonym czasie trwania. W “Tabeli C” jest
opisane znaczenie poszczegdlnych sygnatdw.

e Zaleca sie najpierw przeczytaé procedury i nastepnie wykonaé ope-
racje, realizujgc w odpowiedniej kolejnosci kroki kazdej procedury.

UWAGA! - Przed wczytaniem nadajnika nalezy uwaznie przeczytac
tekst zamieszczony w dalszej czesci instrukciji.

QOdbiornik moze wczytywad tylko nadajniki nalezace do jednej z nastepuja-
cych 3 rodzin kodowania:

-rodzina skfadajaca sie z kodowan “O-Code”, “FIoR” i “TTS”;

- rodzina sktadajaca si¢ z kodowania “Flo”;

- rodzina sktadajaca sie z kodowania “Smilo”;

Uwaga - Kazde kodowanie umozliwia wykorzystanie w odbiorniku
wytgcznie funkgji typowych dla okreslonego kodowania.

Uwaga! - Rodzina kodowania, do ktérej nalezy pierwszy nadajnik
wczytany do odbiornika okresla rowniez rodzine, do ktdrej powin-
ny naleze¢ nastepne nadajniki, ktére nalezy wczytac.

Aby zmieni¢ rodzine kodowania znajdujgca sie w odbiorniku nalezy wyko-

nac procedure “Kasowanie catej pamieci odbiornika”.

Aby dowiedzie¢ sig, czy do odbiornika zostaty wczesniej wczytane nadaj-

niki i pozna¢ rodzine kodowania, do ktérej one nalezg, postepowaé w

nastepujacy sposob:

01. Odtgczy¢ zasilanie elektryczne od odbiornika.

02. Podigczy¢ zasilanie elektryczne do odbiornika i policzy¢ ilos¢ btyskow
koloru zielonego, ktére zostang wykonane przez diode znajdujaca sie
na odbiorniku.

03. Poréwnac ilos¢ wykonanych wiasnie btyskdw z ponizszg tabela:

— 1 blysk = kodowanie Flo

— 2 btyski = kodowanie O-Code / FIoR / TTS

— 3 blyski = kodowanie Smilo

— 5 btyskéw = zaden nadajnik nie zostat wczytany

Uwaga! — Przed rozpoczeciem procedury wczytywania nadajnika nale-
zy uwaznie przeczyta¢ wszystkie opisane nizej metody wczytywania, aby
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ocenié, ktéra z tych metod jest najbardziej odpowiednia dla Waszego spe-
cyficznego przypadku.

6.1 - Tryby wczytywania nadajnika:

“Tryb I” | “Tryb II”
Generalnie potgczenie dostepnych polecen z przyciskami nadajnika moze
zosta¢ wykonane na dwa rézne sposoby:
® Tryb I: ten tryb umozliwia wczytywanie za jednym razem do odbiornika
wszystkich przyciskéw nadajnika lub tylko jednej grupy przyciskow (tylko
w nadajnikach, ktére posiadajg kilka koddw tozsamosci, jak na przyktad
model ON9). W tym trybie wczytywania kolejne przyciski zostang potgczo-
ne automatycznie z kolejnymi poleceniami ustalonymi w centrali sterujacej
— zgodnie z numeracjg przyciskow pilota i polecen w centrali.
e Tryb II: ten tryb umozliwia wczytywanie do odbiornika pojedynczego,
dowolnego przycisku nadajnika. Umozliwia on dowolne wybranie sposréd
polecen dostepnych w centrali sterujgcej (maksymalnie 4), polecenia ktére
dany przycisk ma wykonywac.

Procedura wczytywania “Tryb I”

Uwaga — Podczas realizowania tej procedury wczytywane sg jednocze-
Snie wszystkie przyciski nadajnika lub tylko jedna grupa przyciskow (w
nadajnikach z grupami przyciskow).

01. Wcisnag¢ i przytrzymac przycisk na odbiorniku, dopodki nie zaswieci sie
na nim zielona dioda. Nastepnie zwolni¢ przycisk. Dioda $wieci sie
nadal ciggtym Swiattem.

02. Wcisng¢ i przytrzymac przez 10 sekund dowolny przycisk na wczyty-
wanym nadajniku, dopdki dioda na odbiorniku nie wykona pierwszego
z 3 btyskdw koloru zielonego, ktére sygnalizujg wczytanie, po czym
pusci¢ przycisk nadajnika.

Uwaga - Po trzech btyskach dysponujemy dodatkowymi 10 sekundami,

w ciggu ktérych jest mozliwe wczytanie dodatkowych nadajnikdw.

Procedura wczytywania “Tryb II”

Uwaga — Podczas realizowania tej procedury wczytywany jest jeden przy-
cisk nadajnika. Nalezy wiec powtdrzy¢ procedure programowania dla kaz-
dego przycisku nadajnika, ktdéry zamierza sie wczytac

01. Odszuka¢ w “Tabeli polecen” dostepne polecenia, wybra¢ odpo-
wiednie polecenie, ktére zamierza sie potaczy¢ z przyciskiem nadajni-
ka i zapisa¢ numer, ktdéry odpowiada temu poleceniu.

02. Wcisna¢ przycisk na odbiorniku te sama ilos¢ razy, ktéra odpowiada
wczesniej zapisanemu numerowi polecenia; dioda odbiornika wykona
kilkakrotnie te sama ilos¢ btyskdow.

03. (na nadajniku, w ciggu 10 sekund) przytrzymac wcisniety przycisk
wybrany do wczytywania, dopdki dioda na odbiorniku nie wykona
pierwszego z 3 btyskdw (= wczytanie wykonane).

Uwaga - Po trzech btyskach dysponujemy dodatkowymi 10 sekundami,

w ciggu ktorych jest mozliwe wczytanie tego samego polecenia na innych

przyciskach znajdujgcych sie w tym samym lub w nowym nadajniku.

Tabela polecen

wyjscie 1 = KROK PO KROKU
wyjscie 2 = STOP

wyjscie 3 = TYLKO OTWARCIE
wyjscie 4 = TYLKO ZAMKNIECIE

6.2 - Wczytywanie nowego nadajnika z zastosowaniem
procedury ‘w poblizu odbiornika’

[nalezy dysponowacé wczesniej wczytanym nadajnikiem]
Istnieje mozliwos¢ wczytywania NOWEGO nadajnika do pamieci odbior-
nika bez koniecznosci wciskania przycisku na tym odbiorniku, nalezy jed-
nakze wykonac te operacje w jego zasiegu odbioru. Aby uaktywnic proce-
dure nalezy dysponowac¢ STARYM, wczesniej wczytanym nadajnikiem (w
“Trybie I” lub w “Trybie II"), ktéry funkcjonuje. Procedura umozliwi NOWE-
MU nadajnikowi uzyskanie ustawieri ze STAREGO nadajnika.

Zalecenia:

¢ Te procedure nalezy wykona¢ przebywajac w zasiegu odbioru
odbiornika (10-20 m od odbiornika).

¢ Powtorzy¢ cata procedure dla kazdego nadajnika, ktéry zamierza
sie wczytaé.

Mozna zastosowac jedng z nastepujgcych procedur, w zaleznosci od wia-
snych preferenciji:

Procedura standard
01. Na NOWYM nadajniku przytrzymacé wcisniety przez co najmniej 5
sekundy przycisk... (uwaga 1) i nastepnie zwolnic.

02. Na STARYM nadajniku wcisng¢ 3 razy przycisk... (uwaga 2) i nastep-
nie zwolnic.

03. Na NOWYM nadajniku wcisng¢ 1 raz ten sam przycisk wcisniety w
punkcie 01 i nastgpnie zwolnic.
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Procedura alternatywna

01. Na NOWYM nadajniku przytrzymac wcisniety przez co najmniej 3
sekundy przycisk... (uwaga 1) i nastepnie zwolnic.

02. Na STARYM nadajniku przytrzymac wcisniety przez co najmniej 3
sekundy przycisk... (uwaga 2) i nastepnie zwolnic.

03. Na NOWYM nadajniku przytrzymac wcisniety przez co najmniej 3
sekundy ten sam przycisk, co wcisniety w punkcie 01 i nastepnie
zwolnic.

04. Na STARYM nadajniku przytrzymac wcisniety przez co najmniej 3
sekundy ten sam przycisk, co wcisniety w punkcie 02, dopoki zielona
dioda L1 na odbiorniku nie wykona 3 btyskéw sygnalizujacych wczyta-
nie.

Uwaga 1 - Wcisng¢ dowolny przycisk, jezeli STARY nadajnik zostat wczy-

tany w “Trybie I” lub wcisng¢ przycisk, ktéry zamierza sie skopiowac, jezeli

STARY nadajnik zostat wczytany w “Trybie II”.

Uwaga 2 - Wcisng¢ dowolny przycisk, jezeli ten nadajnik zostat wezytany

w “Trybie I” lub wcisng¢ przycisk z poleceniem, ktére zamierza sie przeka-

zag, jezeli ten nadajnik zostat wezytany w “Trybie II”.

6.3 - Catkowite kasowanie pamigci odbiornika

Aby skasowac z pamieci odbiornika wszystkie wczytane nadajniki lub
ewentualnie wszystkie znajdujace sie w niej dane, nalezy postepowad w
nastepujacy sposob:

01. Wcisna¢ i przytrzymac przez dtuzsza chwile przycisk odbiornika,
dopdki nie zaswieci sie zielona dioda i obserwowac nastepujace w
niej zmiany stanu:

— po okoto 4 sekundach zaswieci si¢ zielona dioda;
— nastepnie po okoto 4 sekundach zielona dioda zgasnie;
— wreszcie po okoto 4 sekundach zielona dioda zacznie migotad.

02. Teraz, aby skasowac¢ wszystkie nadajniki nalezy zwolni¢ przycisk
doktadnie podczas 3-go btysku zielonej diody lub aby skasowacé
cafg pamie¢ odbiornika (wtgcznie z konfiguracjami i rodzing kodowania
nadajnikdw) nalezy zwolni¢ przycisk doktadnie podczas 5-go btysku
zielonej diody.

PROBY ODBIORCZE | PRZEKAZANIE DO

EKSPLOATACJI

UWAGA! - Operacje opisane w tym rozdziale musza by¢ wykony-
wane wytacznie przez personel wykwalifikowany i doswiadczony,
stosownie do zalecen zawartych w instrukcji obstugi, przepisow
oraz instrukcji dotyczacych bezpieczenistwa, obowiazujacych na
danym terytorium.

Ta faza jest najwazniejsza podczas realizacji automatyki, w celu zagwa-
rantowania maksymalnego bezpieczeristwa instalacji. Opisana procedura
prob odbiorczych moze by¢ uzywana réwniez w celu przeprowadzenia
okresowej kontroli urzgdzen, ktore skfadaja sie na automatyke.

Fazy préb odbiorczych i przekazania automatyki do eksploatacji musza
by¢ wykonywane przez personel wykwalifikowany i doswiadczony, ktory
musi ustali¢ niezbedne proby, majgce na celu sprawdzenie zastosowa-
nych rozwigzan zastosowanych, w stosunku do wystepujgcych niebez-
pieczenstw oraz sprawdzi¢ przestrzeganie zalecen przewidzianych przez
obowigzujgce przepisy, normy i uregulowania prawne: w szczegdlnosci
wszystkie wymogi normy EN 12445, ktdra ustala metody prob weryfikacyj-
nych dla automatéw do bram.

7.1 - Proby odbiorcze automatu

Kazdy pojedynczy komponent automatu, na przyktad listwy optyczne,
fotokomorki, wytacznik awaryjny, itp. wymaga przeprowadzenia specyficz-
nej fazy proby odbiorczej; na tych urzgdzeniach nalezy wykonaé procedu-
ry opisane w odnosnych instrukcjach obstugi.

Aby wykonad proby odbiorcze nalezy postepowac w nastepujgcy sposoéb:

1 Sprawdzi¢, czy sa scisle przestrzegane zalecenia przewidziane w roz-
dziale “OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIE-
CZENSTWA?;

2 Odblokowac¢ motoreduktor specjalnym kluczem (odwotaé sie do para-
grafu “Zablokowanie i Odblokowanie motoreduktora w trybie recznym”
znajdujgcego sie w “Instrukcji obstugi”);

3 Sprawdzi¢, czy jest mozliwe przesuniecie skrzydta bramy w trybie recz-
nym zaréwno podczas Otwierania jak i Zamykania;

4 Zablokowa¢ motoreduktor specjalnym kluczem (odwotac¢ sie do rozdzia-
tu “Zablokowanie i Odblokowanie motoreduktora w trybie recznym”);

5 Wykorzystujgc urzadzenia sterujgce lub zatrzymujgce, znajdujgce sie
w automacie (przetgcznik kluczowy, przyciski sterujace, nadajniki, itp.),
nalezy przeprowadzi¢ préby zamykania i otwierania bramy, upewniajac
sie, ze przesunigcie skrzydta jest zgodne z zaleceniami. Wskazane jest



przeprowadzenie réznych préb, majgcych na celu dokonanie oceny
przesuwalnosci bramy i stwierdzenie ewentualnych usterek montazo-
wych, regulacyjnych oraz wystepowanie specyficznych punktéw tarcia;
6 Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich pojedynczych urza-
dzen zabezpieczajgcych, znajdujgcych sie w instalacji (fotokomaorki,
listwy optyczne, itp.), sprawdzi¢ réwniez, czy zachowanie automa-
tu odpowiada zaleceniom. Kazdorazowo, kiedy zadziata urzadzenie
zabezpieczajgce, dioda “OK” znajdujgca sie na centrali musi wykonac 2
szybsze btyski, na potwierdzenie rozpoznania zdarzenia przez centrale;

7 Zmierzy¢ site uderzenia zgodnie z zaleceniami normy EN 12445, Jezeli
kontrola “sita silnika” jest wykorzystana przez centrale jako pomoc dla
systemu w celu zredukowania sity uderzenia, nalezy przeprowadzi¢ taka
regulacje, ktéra oferuje lepsze rezultaty;

8 Przymocowacd w poblizu automatu, w sposob trwaty etykietke, na ktorej
zawarta jest informacja wyjasniajaca jak nalezy odblokowac¢ motoreduk-
tor w trybie recznym.

7.2 - Przekazanie automatu do eksploatacji

Przekazanie automatu do eksploatacji moze nastapi¢ dopiero po
wykonaniu z wynikiem pozytywnym wszystkich faz préby odbior-
czej. Nie jest dozwolone czesciowe dopuszczenie urzadzenia do
eksploatacji lub dopuszczenie, ktére zostato wykonane w sytu-
acjach “prowizorycznych”.

1 Przygotowac i przechowywac przez co najmniej 10 lat ksigzke tech-
niczng automatu, ktéra musi zawiera¢ nastepujgce dokumenty: rysunek
cafosciowy automatu, schemat wykonanych potgczen elektrycznych,
analize wystepujacych zagrozen i odpowiednio zastosowane rozwig-
zania, deklaracje zgodnosci producenta dla wszystkich zastosowanych
urzadzen, deklaracje zgodnosci automatyki, wypetniong przez instalato-
ra, kopig instrukcji obstugi oraz plan konserwacji automatu;

2 Zawiesi¢ na bramie tabliczke zawierajgca co najmniej nastepujace dane:
typ automatu, nazwe i adres producenta (osobe odpowiedzialng za
“przekazanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok produkcji i oznakowa-
nie “CE”;

3 WypeMi¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatu deklaracje zgodnosci
automatyki; w tym celu nalezy wypetni¢ formularz “Deklaracja zgod-
nosci CE”;

4 Wypehic i dostarczy¢ wiascicielowi automatu formularz “Instrukcja
obstugi”;

5 Wypetni¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatu formularz “Plan konser-
wacji’, w ktérym zgromadzone sg zalecenia dotyczace konserwacji
wszystkich urzadzen automatu;

6 Przed przekazaniem automatu do eksploatacji nalezy odpowiednio
poinformowaé wiasciciela o zagrozeniach i utrzymujacych sie ryzykach
szczatkowych.

LIKWIDACJA PRODUKTU

Ten produkt jest integralna czescia automatyki, dlatego tez powi-
nien zosta¢ zlikwidowany razem z nia.

Zaréwno operacie instalowania jak rowniez operacje demontazu po zakon-
czeniu eksploatacji urzadzenia, powinny by¢ wykonywane przez personel
wykwalifikowany.

Niniejsze urzadzenie skiada sie z réznych rodzajéw materiatdow: niektdre z
nich moga by¢ ponownie uzywane, inne nadajg sie do wyrzucenia. Zgro-
madzi¢ niezbedne informacje dotyczace placéwek zajmujgcych sie recy-
klingiem lub likwidacjg materiatéw, zgodnie z przepisami obowigzujacymi
dla tej kategorii urzadzenia na Waszym terytorium.

Uwaga! — niektdre czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje zanie-
czyszczajace lub niebezpieczne, ktdre jezeli zostang pozostawione w oto-
czeniu, moga wywiera¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok, zabrania sig

wyrzucania urzadzenia razem z odpadami domowymi.

Nalezy wiec przeprowadzi¢ “selektywng zbidrke odpadow”,

zgodnie z metodami przewidzianymi przez przepisy obo-

wigzujgce na Waszym terytorium lub oddac¢ urzadzenie do

sprzedawcy podczas dokonywania zakupu nowego ekwi-

walentnego urzadzenia.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac wysokie kary za nielegalng
likwidacje niniejszego urzadzenia.

OPERACJE OKRESOWEJ KONSERWACJI

Generalnie to urzadzenie nie wymaga jakiej$ szczegdlnej konserwaciji; jed-
nakze regularnie przeprowadzana kontrola umozliwia utrzymywanie sku-
tecznie funkcjonujacej instalacji i zagwarantowanie prawidtowego funkcjo-
nowania zainstalowanych systemow zabezpieczajgcych.

Automat wymaga okresowej konserwacji, aby mogt bezpiecznie funkcjo-
nowac¢ mozliwie jak najdtuzej. Nalezy zaplanowac¢ konserwacje automatu
z okreslong czestotliwoscia. Przeglady powinny by¢ wykonywane nie rza-
dziej, niz co 6 miesiecy.

Aby sprawdzi¢ wykonanie konserwacji nalezy postepowacé w nastepujacy
sposob.

UWAGA! - Przed wykonaniem wszelkich weryfikacji nalezy rozta-
czy¢ wszelkie zrédia zasilania elektrycznego.

e Sprawdzi¢ stan wszystkich komponentéw automatu, zwracajac szcze-
gdlng uwage na zjawiska erozji lub utleniania elementéw konstrukcyjnych;
ewentualnie wymienic te czesci, ktdére nie gwarantujg prawidtowego funk-
cjonowania.

e Sprawdzi¢ stan zuzycia elementdw znajdujgcych sie w ruchu: koto zeba-
te, listwa zebata i wszystkie elementy, ktére sktadajg sie na skrzydto bra-
my; wymienic¢ zuzyte elementy.

® Po zakonczeniu przegladu kontrolnego nalezy ponownie podtaczy¢ zasi-
lanie elektryczne i przeprowadzi¢ wszelkie proby i weryfikacje przewidzia-
ne w rozdziale 4.

DANE TECHNICZNE PRODUKTU

B Zasilanie sieciowe
W Silnik
B Typ ogranicznika

230 Vpp 50 Hz
asynchroniczny jednofazowy
elektromechaniczny

B Maks. moc pochtonieta 400 W

B Pobodr pradu z sieci 1.7A

B Wbudowany kondensator 12 yF

B Stopien zabezpieczenia IP 44

B Maksymalny moment 15 Nm (500 N)
obrotowy (odpowiadajacy sile)

H Nominalny moment obrotowy 8 Nm (270 N)
(odpowiadajacy sile)

B Predkosé nominalna 0.18 m/s

B Zabezpieczenie termiczne 140 °C

B Maksymalny ciezar skrzydia 500 kg

B Maksymalna dtugosé skrzydta 7m

B Maksymalna ilo$¢ cykli na godzine | 9 (dla skrzydta 7-metrowego)

B Maksymalna ilosé kolejnych cykli | 5

B Wymiary 290 x 195 x 250 (wys.)

B Waga 8 kg

B Maks. prad urzadzen 24 V 150 mA (napiecie moze

zmienia¢ si¢ o + 25%)

Dla lamp ostrzegawczych na
napiecie sieciowe - maksmal-
na moc wynosi 40 W

od -20 °C do +50 °C

Regulowany od 2,5 do > 40 s
lub od <40 do >80 s (z TLM)

Regulowany od 5do >80 s

“0-Code” / “FIoR” / “TTS”;
“Flo”; lub “Smilo”

433.92 MHz

B Wyjscie dla lampy ostrzegawczej

B Temperatura eksploatacji
B Czas pracy

B Czas trwania przerwy
B Dekodowanie

B Czestotliwos¢ odbioru

B Czutosé¢ wigksza od 0,5 pV
B Temp. funkcjonowania od -20°C do 55°C
B Impedancja wejsciowa 52

Polski — 7




PL

INSTRUKCJA OBSLUGI

(dostarczy¢ uzytkownikowi automatu)

WAZNE - Ta instrukcja zawiera wazne informacije dotyczace bez-
pieczenstwa; przed uzyciem urzadzenia nalezy doktadnie prze-
czytaé¢ wszystkie instrukcje. Przechowywacé te instrukcje w celu
ewentualnej przysziej konsultaciji.

INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE OBSLUGI

Surowo zabronione jest dotykanie czesci automatu podczas, kiedy
brama znajduje si¢ w ruchu!

e Przed uzyciem automatu po raz pierwszy nalezy poswieci¢ kilka minut
na przeczytanie instrukcji obstugi, dostarczonej przez osobe, ktéra zain-
stalowata automat. Ponadto nalezy poprosic¢ jg o wyjasnienie zrodet ryzyka
szczatkowego.

® Przechowywac te instrukcje, aby moc jg wykorzysta¢ w przypadku
wystgpienia wszelkich watpliwosci i przekazac ja ewentualnemu nowemu
wiascicielowi automatu.

e Zakupiony przez Was automat jest urzgdzeniem, ktére wiernie wykonuje
Wasze polecenia; nieodpowiedzialna i niewtasciwa obstuga moze czynic¢
je niebezpieczne. Nie sterowac ruchem automatu, jezeli w jego promieniu
dziatania znajduja sie osoby, zwierzeta lub inne obiekty.

¢ Dzieci: ta instalacja przeznaczona do automatyzowania bram
gwarantuje wysoki stopien zabezpieczenia; z zastosowaniem
wiasnych systemoéw wykrywajacych zapobiega przesuwaniu sie
bramy w obecnosci osob lub innych obiektéw. Ponadto gwaran-
tuje uruchamianie zawsze przewidywalne i bezpieczne. W kazdym
przypadku wskazane jest zakazanie dzieciom zabawy w poblizu
automatyki. Aby uniknaé przypadkowego uruchomienia automatu
nie nalezy pozostawia¢ nadajnikéw w ich zasiegu (nadajnik nie jest
zabawka!).

e Czesto sprawdzac¢ automatyke w celu wykrycia ewentualnych sladow
zuzycia, uszkodzenia lub niewyréwnowazenia. Natychmiast zaniechad
uzywania automatu, jezeli wymagana jest konserwacja.

e Okresowo sprawdzac prawidtowe funkcjonowanie fotokomérek i zlecié
wykonanie zaprogramowanej konserwaciji nie rzadziej niz co 6 miesiecy.

e Fotokomorki nie sg urzadzeniami zabezpieczajacymi, sg wytgcznie
pomocniczymi urzadzeniami bezpieczeristwa. Zostaty skonstruowane
w oparciu o technologie o wysokiej niezawodnosci, w ekstremalnych
sytuacjach moga jednakze funkcjonowaé nieprawidtowo lub nawet ulec
uszkodzeniu. Uwaga!- W niektorych przypadkach uszkodzenie fotoko-
morek moze nie by¢ natychmiast widoczne.

Bezwzglednie zabrania si¢ przejezdzania podczas przesuwania sie
bramy!

e Natychmiast po zauwazeniu wszelkich oznak nieprawidtowego funk-
cjonowania automatyki nalezy dla bezpieczenstwa odtaczy¢ zasilanie
elektryczne od instalacji. Nie usitowa¢ samodzielnie wykonywac zadnych
napraw, ale nalezy zwrdéci¢ sie o pomoc do zaufanego instalatora. W mie-
dzyczasie instalacja moze funkcjonowac z Otwieraniem i Zamykaniem
w trybie recznym; odblokowac recznie motoreduktory jak opisano w tej
instrukcii.

o W przypadku braku energii elektrycznej, po podtaczeniu pradu pierwszy
sterowany manewr zostanie wykonany przez automatyke przy zreduko-
wanegj predkosci, niezaleznie od rodzaju ustawionej predkosci.

e Nie modyfikuj instalacji oraz parametréw programowania i ustawien
automatyki, nawet, jezeli myslisz, ze jestes w stanie to zrobi¢: odpowie-
dzialnos¢ ponosi 0soba, ktdra zainstalowata automatyke.

® Proby odbiorcze, okresowe konserwacie i ewentualne naprawy musza
by¢ udokumentowane przez osobe, ktéra je wykonuje a dokumenty
musza by¢ przechowywane przez witasciciela instalacji.

® Po zakoriczeniu okresu eksploatacji automatyki nalezy upewnic sig, ze
likwidacja zostanie przeprowadzona przez personel wykwalifikowany oraz
ze materialy, z ktdrych sie sktada zostang ponownie wykorzystane lub zli-
kwidowane zgodnie z przepisami obowigzujgcymi na danym terytorium.
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ZABLOKOWANIE | ODBLOKOWANIE MOTOREDUKTORA W
TRYBIE RECZNYM

Motoreduktor jest wyposazony w system mechaniczny, ktéry umozliwia
otwieranie i zamykanie bramy w trybie recznym.

Wykonywanie tych operacji w trybie recznym jest konieczne w przypadku
braku pradu elektrycznego lub nieprawidtowego funkcjonowania bramy.
W tym ostatnim przypadku wykorzystanie mechanizmu odblokowujgcego
moze by¢ uzyteczne réwniez dla sprawdzenia, czy uszkodzenie zalezy od
samego mechanizmu (na przyktad moze by¢ nieprawidtowo dokrecony).

Aby recznie odblokowacé motoreduktor nalezy wykorzystac klucz odbloko-
wujacy, znajdujacy sie w wyposazeniu urzadzenia i postepowacé w naste-
pujacy sposob:

01. Przesuna¢ ostone zamka do tytu;

02. Wtozy¢ klucz do specjalnego sworznia odblokowujgcego;

03. Obrécic klucz 0 90° w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara
i pociggna¢ uchwyt do siebie;

4 )

(& J

04. Teraz bedzie mozliwe reczne przesuniecie skrzydta bramy do wybra-
nego pofozenia.

e 2

-

05. Aby przywrdci¢ funkcjonowanie automatyki nalezy zamkng¢ uchwyt i
obrécié w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara klucz,
znajdujacy sie na sworzniu odblokowujacym, nastepnie nalezy recz-
nie przesunac skrzydto bramy, dopdki nie zostanie ustyszany mecha-
niczny dzwiek $wiadczacy o zasprzegleniu skrzydfa z mechanizmem
ciggnacym.

06. Wyjac klucz ze sworznia odblokowujgcego i przechowywac w odpo-
wiednim migjscu.



ALGEMENE AANBEVELINGEN EN VOORZORGS-

MAATREGELEN VOOR DE VEILIGHEID

WERK ONDER VEILIGE CONDITIES!

e LET OP! - Belangrijke aanwijzingen: bewaar deze aanwijzingen
voor eventuele toekomstige onderhoudswerkzaamheden of de
verwerking als afval van de afgedankte inrichting.

e LET OP! - Alle werkzaamheden in verband met de installatie, de
aansluiting, de programmering en het onderhoud van de inrichting
mogen uitsluitend worden uitgevoerd door een gekwalificeerde
technicus!

Met het oog op de gevaren die zich gedurende de installatie en het gebruik
kunnen voordoen, moeten, om maximale veiligheid te waarborgen, tijdens
de installatie alle van kracht zijde wetten, voorschriften en regels volledig
in acht genomen worden. Dit hoofdstuk bevat algemene aanbevelingen;
andere, belangrijke aanbevelingen vindt u in de hoofdstukken “3 - Instal-
latie en “7 - Eindtest en inbedrijfstelling”.

Volgens de meest recente Europese wetgeving valt het aanleggen
van een automatische deur of poort onder de Richtlijn 98/37/EG
(Machinerichtlijn) en met name onder de voorschriften: EN 13241-1
(geharmoniseerde norm); EN 12445; EN 12453 en EN 12635, die een
verklaring van overeenstemming met de machinerichtlijn mogelijk
maken.

Verdere inlichtingen, richtlijnen ten aanzien van risico’s en het samen-
stellen van het technische dossier zijn beschikbaar op www.niceforyou.
com . Deze handleiding is, met uitzondering van de losmaakbare bijlage
“Gebruikshandleiding”, welke de installateur dient te verzorgen, uitsluitend
bestemd voor gekwalificeerd technisch installatiepersoneel, aangezien de
informatie uit dit dossier niet als interessant voor de gebruiker kan worden
beschouwd!

e leder gebruik van het product dat afwijkt van hetgeen voorzien is in deze
handleiding is verboden; oneigenlijk gebruik kan gevaar opleveren of letsel
en schade aan mensen en zaken veroorzaken.

* VVoordat u met de installatie begint, dient u een analyse van de risico’s te
maken waarvan de lijst van essentiéle veiligheidseisen zoals die in Bijlage
| van de Richtlijn Machines zijn voorzien, deel uitmaakt; hierin geeft u de
toegepaste oplossingen aan.

Wij maken u erop attent dat de risico-analyse één van de documenten is
die deel uit maken van het technisch dossier van de automatisering.

e Controleer of er verdere inrichtingen nodig zijn om de automatisering
op basis van de specifieke toepassingssituatie en aanwezige gevaren te
completeren; u dient daarbij bijvoorbeeld gevaar voor stoten, beknelling,
snijden etc. en andere gevaren in het algemeen in acht te nemen.

® Breng geen wijzigingen aan onderdelen aan, indien dit niet in deze aan-
wijzingen is voorzien. Dergelijke handelingen kunnen alleen maar storingen
veroorzaken. NICE wijst elke aansprakelijkheid voor schade tengevolge
van gewijzigde artikelen van de hand.

e Zorg ervoor dat er tijdens het installeren niets, ook geen vloeistof, in de
besturingseenheid of andere open inrichtingen kan komen; neem eventu-
eel contact op met het technisch servicecentrum van NICE; het gebruik
van het product in deze situaties kan een gevaarlijke situatie doen ont-
staan.

® Het automatisme mag niet gebruikt worden voordat de inbedrijfstelling
heeft plaatsgevonden zoals dat in hoofdstuk “5 Eindtest en inbedrijfstel-
ling” is aangegeven

¢ De afvalverwerking van het verpakkingsmateriaal moet geheel en al vol-
gens de plaatselijk geldende regels plaatsvinden.

* Indien er zich een storing voordoet die u niet met behulp van de informa-
tie uit deze handleiding kunt oplossen, gelieve u contact op te nemen met
de technische servicedienst van NICE

e \Wanneer er een automatische schakelaar of zekering in werking is getre-
den, dient u alvorens die terug te stellen, de storing op te sporen en te
verhelpen.

¢ Voordat u aan de interne klemmen onder de dekplaat komt, dient u alle
voedingscircuits los te koppelen; indien dit niet te zien is doordat de uit-
schakelinrichting niet zichtbaar is, dient u een bord aan te brengen met
de tekst:“ LET OP ONDERHOUDSWERKZAAMHEDEN IN UITVOERING”.

Bijzondere aanbevelingen ten aanzien van de gebruiksgeschiktheid van dit
product met betrekking tot de Richtlijn “Machines” 98/37/EG (ex 89/392/
EEG):

e Dit product wordt op de markt gebracht als een “machineonderdeel”
en is er dus voor gemaakt om in een machine ingebouwd te worden of
met andere machines geassembleerd te worden teneinde “een machine”
op grond van de Richtlijn 98/37/EG te vormen, alleen in combinatie met
andere onderdelen en op de manieren die in deze instructiehandleiding
beschreven zijn. Wij attenderen u erop dat het op grond van de Richtlijn
98/37/EG niet geoorloofd is dit product in bedrijf te stellen zolang de fabri-
kant van de machine waarin dit product wordt opgenomen, deze niet heeft
geidentificeerd en conform de Richtlijn 98/37/EG heeft verklaard.

Bijzondere aanbevelingen ten aanzien van de gebruiksgeschiktheid van dit
product met betrekking tot de Richtlijn “Laagspanning” 2006/95/ EEG:

¢ Dit product voldoet aan de eisen van de Richtlijn “Laagspanning” indien
het gebruikt wordt voor de toepassing en in de configuratie die voorzien
zijn in deze instructiehandleiding en in combinatie met de artikelen uit de
productencatalogus van Nice S.p.a. Het zou kunnen zijn dat er niet aan
deze eisen voldaan wordt als het product gebruikt wordt in een configu-
ratie of met andere producten die niet voorzien zijn; het is verboden het
product in deze situaties te gebruiken zolang degene, die de installatie
verricht, niet heeft gecontroleerd of aan de in de Richtlijn gestelde eisen
wordt voldaan.

Bijzondere aanbevelingen ten aanzien van de gebruiksgeschiktheid van dit
product met betrekking tot de Richtlijn “Elektromagnetische compatibili-
teit” 2004/108/EEG:

e Dit product is onderworpen aan tests met betrekking tot de elektromag-
netische compatibiliteit in de meest kritieke gebruiksituaties, in de con-
figuraties die in deze instructiehandleiding voorzien zijn en in combinatie
met artikelen uit de productencatalogus van Nice S.p.a. Het zou kunnen
zijn dat de elektromagnetische compatibiliteit niet gegarandeerd is, als het
product gebruikt wordt in configuraties of met andere producten die niet
voorzien zijn; het is verboden het product in deze situaties te gebruiken
zolang degene, die de installatie verricht, niet heeft gecontroleerd of aan
de in de Richtlijn gestelde eisen wordt voldaan.

BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT EN

GEBRUIKSBESTEMMING

RO500 is bestemd voor het automatiseren van een schuifpoort voor par-
ticulier gebruik. leder gebruik dat afwijkt van hetgeen hier beschre-
ven is en in andere omgevingscondities dan in deze handleiding
zijn vermeld dient als oneigenlijk en dus als verboden te worden
beschouwd!

De reductiemotor bestaat uit een 230 V wisselstroommotor, een rondsel
en een besturingseenheid.

De besturingseenheid voorziet alle inrichtingen in de installatie van stroom
en bestuurt de werking ervan. De besturingseenheid wordt gevormd door
een kaart en een ingebouwde multicode radio-ontvanger, die de door
een zender verstuurde instructies ontvangt. Er zijn verschillende functies
beschikbaar die het mogelijk maken het gebruik van de automatisering
aan uw persoonlijke wensen aan te passen.

Het automatisme laat installatie van verschillende accessoires toe, die
borg staan voor de veiligheid en de functies ervan nog verder uitbreiden.

Het product werkt op elektrische netvoeding en in geval van een stroomuit-
val (black-out) is het mogelijk de reductiemotor handmatig te ontgrendelen
om de poort ‘met de hand’ te kunnen bewegen.

3 INSTALLATIE

3.1 - Controles voorafgaand aan de installatie

Voordat u gaat installeren dient u te controleren of de onderdelen van het
product intact zijn, het gekozen model adequaat is en de omgeving van
installatie geschikt.

BELANGRIJK - De reductiemotor kan geen handbediende poort
automatiseren die niet beschikt over een efficiénte en veilige
mechanische structuur. Bovendien kan de reductiemotor geen
defecten oplossen die veroorzaakt zijn door een verkeerde instal-
latie of door slecht onderhoud van de poort zelf.

3.2 - Geschiktheid van de omgeving en van de te
automatiseren poort

e Controleer of de mechanische structuur van de poort geschikt is om

geautomatiseerd te worden en voldoet aan de ter plaatse geldende nor-

men (raadpleeg eventueel de gegevens die op het etiket van de poort ver-

meld zijn).
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e Controleer of het gewicht en de afmetingen van de vleugel binnen de
gebruikslimieten vallen die in paragraaf “3.3 Gebruikslimieten” zijn aange-
geven.

® Vergewis u er aan de hand van de in hoofdstuk “Technische gegevens
van het product” van dat:

- de benodigde kracht om de vleugel van de poort in beweging te bren-
gen, kleiner is dan de helft van het “Maximale koppel”;

- de benodigde kracht om de vleugel van de poort in beweging te houden,
kleiner is dan de helft van het “Nominale koppel”; Opmerking — Om de
waarde van de kracht in te stellen, is het raadzaam een marge van 50% op
deze krachten aan te houden, omdat slechte weersomstandigheden de
wrijving kunnen verhogen.

e Controleer door de vleugel van de poort handmatig in Openingsrichting
en Sluitrichting te verplaatsen of de beweging in beide richtingen dezelfde
en op ieder punt van het traject constante wrijving ondervindt (er mogen
geen momenten zijn waarop meer kracht vereist is).

e Controleer of de vleugel van de poort in evenwicht blijft, dat wil zeggen of
hij zich niet beweegt op het moment dat hij met de hand in een willekeu-
rige positie gebracht en daar losgelaten wordt.

e Controleer of er geen gevaar bestaat dat de vleugels uit de geleiderails
lopen.

e Controleer dat er op de plaats van bevestiging van de reductiemotor
geen wateroverlast is; installeer de reductiemotor eventueel op een plaats
boven de grond.

e Controleer of er binnen de reductiemotor voldoende ruimte is om de
handmatige ontgrendelingsmanoeuvre te verrichten.

e Controleer of de knellingspunten tussen de vleugel van de poort en de
vaste delen van de poort gedurende de Openings- en Sluitmanoeuvre
beschermd zijn.

e Controleer of de voor de installatie van de verschillende inrichtingen
gekozen opperviakken solide zijn en een stabiele bevestiging kunnen
waarborgen. Controleer met name of de opperviakken waarop de fotocel-
len bevestigd zullen worden vlak zijn en een correcte uitlijning tussen de
fotocellen zelf toelaten.

e Controleer of elk van de te installeren inrichtingen wordt opgesteld op
een beschutte plek, beschermd tegen stoten.

e Controleer of het op het etiket van het product vermelde bedrijffstempe-
ratuurinterval compatibel is met de klimaatskenmerken van de plaats van
installatie.

e Indien er een toegangsdeur in de vleugel is ingebouwd of als deze deur
zich binnen het bewegingsbereik van de vleugel bevindt, dient u zich ervan
te verzekeren dat deze de normale beweging van de vleugel niet belem-
mert; indien dit wel het geval is, dient een compatibel blokkeringsysteem
te worden geinstalleerd.

e Sluit de besturingseenheid aan op een elektrische voedingsleiding die
correct geaard is.

e Op de voedingsleiding van het automatisme dient een inrichting voor
afkoppeling van het elektrische voedingsnet te worden aangebracht; dit
om een openingsafstand tussen de contacten te garanderen die de com-
plete afkoppeling mogelijk maakt in de condities van de overspanningsca-
tegorie lll. Als die onderbrekingsinrichting van de stroomtoevoer zich niet
in de nabijheid van de automatisering bevindt, dient er een blokkeringsys-
teem te zijn tegen het per ongeluk of onbevoegd inschakelen.

3.3 - Gebruikslimieten van het product

Om te bepalen of het product geschikt is voor de poort die u wilt automati-
seren en voor de specifieke omgevingscondities, dient u de controles uit te
voeren die hierna beschreven zijn en te na te gaan of de resultaten hiervan
overeenstemmen met zowel de gegevens uit deze paragraaf als de tech-
nische gegevens uit hoofdstuk “Technische kenmerken van het pro-
duct”.

e Controleer of de afmetingen en het gewicht van de vleugel van de poort
binnen de volgende limieten vallen:

maximumlengte 7 m
maximumgewicht 500 kg

e Controleer de totaalafmetingen van de reductiemotor, zie hiervoor afb.
1. Opmerking — Deze maten dienen ook ter referentie bij het berekenen
van de ruimte die de funderingsput in beslag zal nemen en voor het door-
voeren van de kabelgoten.

e Controleer of er op de plaats die gekozen is voor de bevestiging van de
reductiemotor voldoende ruimte is voor de installatie hiervan.

e Controleer op de vleugel van de poort of de punten waar de tandheugel
bevestigd zal worden een geschikt en solide opperviak vertonen.

Let op! — Als het resultaat van deze controles niet aan de voor-
schriften voldoet, betekent dit dat dit model niet gebruikt kan wor-
den voor het automatiseren van de poort in kwestie.
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3.4 - Voorbereidende werkzaamheden

De afb. 2 laat een voorbeeld zien van een automatiseringsinstallatie die
gerealiseerd is met onderdelen van Nice. Deze onderdelen zijn geplaatst
volgens het gebruikelijke standaardschema.

Gebruik de afb. 2 om bij benadering de plaats van installatie van elk
onderdeel van het systeem te bepalen.

Waarschuwing — De bedieningsinrichtingen van het “vaste” type moeten
in het zicht van de poort, maar uit de buurt van de bewegende delen hier-
van worden opgesteld.

De reductiemotor is in de fabriek afgesteld om aan de rechterkant van
de poort geinstalleerd te worden. LET OP! - Indien de reductiemotor
alleen maar aan de linkerkant van de poort geinstalleerd kan wor-
den, dient u de aanwijzingen uit hoofdstuk 4 (paragraaf 4.1 - punt
07) door te lezen.

Onderdelen die nodig zijn voor het realiseren van een complete
installatie (afb. 2):

1 - elektromechanische reductiemotor

2 - stel fotocellen

3 - sleutelschakelaar of digitaal toetsenbord
4 - knipperlicht met ingebouwde antenne

5 - eindpositiebeugels

6 - tandheugel

7 - zuilen voor fotocellen

Alvorens met de installatie van het product te beginnen, dient u zich ervan
te verzekeren dat u beschikt over alle gereedschappen en materialen die
voor het werk benodigd zijn. Controleer bovendien of gereedschap en
materiaal in goede condities zijn en voldoen aan de plaatselijke veiligheids-
voorschriften.

Maak de kanalen voor de buizen van de elektrische leidingen of, plaats
externe goten; zet bovenstaande buizen vervolgens vast in het cement en
voer alle andere voorbereidende werkzaamheden uit die nodig zijn om de
omgeving klaar te maken voor de latere installatiewerkzaamheden.

Voor het ingraven van de plaat voor het verankeren van de reduc-
tiemotor aan de grond dient u als volgt te werk te gaan:

01. Graaf de funderingsput op de plaats waar de reductiemotor geplaatst
zal worden (afb. 3). Opmerking — De afmetingen van de put moeten
gelijk aan of groter dan de afmetingen van de funderingsplaat zijn.

02. Plaats de goten voor de doorvoer van de elektrische kabels.

LET OP! - In het algemeen dient u de uiteinden van de buizen voor het

doorvoeren van de elektriciteitskabels dichtbij de punten te plaatsen
waar de verschillende inrichtingen bevestigd zullen worden.

Opmerking: het doel van de buizen is de elektrische kabels te bescher-
men en breuk, bijvoorbeeld door stoten, te voorkomen.

Voor het prepareren van de elektriciteitskabels die nodig zijn voor uw
installatie raadpleegt u afb 11-11a en “Tabel 1 - Technische gegevens
van de elektriciteitskabels”.

Tabel 1: Technische gegevens van de elektriciteitskabels

Aansluiting Type kabel Maximaal toegestane
lengte
A: Kabel kabel 3 x 1,5 mm? 30 m (opmerking 1)
STROOMTOEVOER
B: Kabel kabel 2 x 0,5 mm? 30m
KNIPPERLICHT Afgeschermde kabel 20m
met antenne type RG58 (aanbevolen: minder dan 5m)
C: Kabel kabel 2 x 0,5 mm? (TX) |30 m
FOTOCELLEN kabel 4 x 0,25 mm2 (RX){30 m
D: Kabel kabels 4 x 0,25 mm? |30 m
SLEUTELSCHAKE-
LAAR DIGITAAL
TOETSENBORD

Algemene opmerking: de kabels die nodig zijn om de installatie te reali-
seren (niet in de verpakking aanwezig) kunnen verschillend zijn afhankelijk
van het aantal en het type van de in de installatie gebruikte onderdelen.
Opmerking 1: als u een langere kabel nodig heeft, is het mogelijk een
kabel te gebruiken met een diameter van 3 x 2,5 mm2; in dit geval is het
noodzakelijk om in de nabijheid van de automatisering een veiligheidsaar-
ding aan te brengen.

LET OP! - De gebruikte kabels moeten geschikt zijn voor het type
installatieomgeving; voor binnenshuis wordt bijvoorbeeld aange-
raden kabels van het type HO3VV-F te gebruiken, voor buitenshuis
kabels van het type HO7RN-F.



3.5 - Installeren van de onderdelen van de automatisering
AANBEVELINGEN

¢ Een onjuiste installatie kan ernstig letsel toebrengen aan de per-
sonen die het werk verrichten en aan de personen die de installatie
zullen gebruiken.

e Alvorens met de montage van de automatisering te begin-
nen dient u de voorafgaande controles uit de paragrafen “3.2 -
Geschiktheid van de omgeving en van de te automatiseren poort”
en “3.3 - Gebruikslimieten van het product” uit te voeren.

e Zorg voor één of meer kabelmantels voor het doorvoeren van de
elektriciteitskabels.

Bevestiging van de funderingsplaat

BELANGRIJK! - Als de poort meer dan 200 kg weegt of in niet ade-

quate condities wordt gebruikt, is het verplicht een funderingsplaat

aan te brengen die volledig in het cement moet zitten.

Om de funderingsplaat aan de grond te bevestigen kunt u op twee manie-

ren te werk gaan:

a) als er een reeds bestaande cementbasis is: het is voldoende de plaat

op de basis te plaatsen, in de juiste positie, en hem vast te zetten met

speciale schroeven voor cement (afb. 4).

b) als er geen cementbasis is: bevestig de plaat in het cement met behulp

van de 2 verankeringsbouten die op de plaat zitten (afb. 5). Om de plaat te

bevestigen gaat u als volgt te werk:

01. stort het cement in de put en laat hierbij de buizen voor de elektrici-
teitskabels naar buiten uitsteken;

02. terwijl het cement nog vioeibaar is, de plaat erin plaatsen en deze over
zijn hele dikte laten uitsteken.

Installatie van de reductiemotor

01. Verwijder het deksel van de reductiemotor door met een schroeven-
draaier de schroeven aan de zijkanten los te draaien (afb. 6). Opmer-
king — Het wordt aangeraden de reductiemotor zonder deksel te
laten tot alle installatie- en programmeringswerkzaamheden voltooid
zZiin.

02. Plaats de reductiemotor op de funderingsplaat en zet hem vast met
de bijgeleverde inbusschroeven (afb. 7).

03. Ontgrendel de reductiemotor met de daarvoor bestemde sleutel (zie
de paragraaf “Handmatig vergrendelen of ontgrendelen van de reduc-
tiemotor” van de “Gebruikshandleiding”).

04. Breng de vleugel van de poort met de hand in de stand voor maxi-
male Opening en, plaats het eerste stuk tandheugel boven het rond-
sel van de reductiemotor (afb. 8). Belangrijk:- de totale lengte van
de tandheugel moet gelik zijn aan de lengte van de vleugel van de
poort; - de afstand tussen het rondsel en de tandheugel moet circa
1-2 mm bedragen, om te voorkomen dat het gewicht van de vieugel
op de reductiemotor kan rusten.

05. Bevestig op dit punt de tandheugel op de vleugel (zie de instructie-
handleiding van de tandheugel).

06. Verplaats de vleugel met de hand om de andere stukken tandheugel
te bevestigen: gebruik als referentiepunt het rondsel en gebruik een
waterpas om ieder stuk tandheugel horizontaal en perfect uitgelijind
met het op het rondsel rustende uiteinde te plaatsen. Opmerking —
Om te stukken tandheugel provisorisch aan de vleugel vast te zetten,
kunt u klemmen gebruiken zoals te zien is op afb. 9.
Waarschuwing - In het geval dat de door de tandheugel toegelaten
regeling niet voldoende is, is het mogelijk de hoogte van de reductie-
motor af te stellen met behulp van de 2 inbusschroeven.

07. De tandheugel mag niet uitsteken ten opzichte van de vleugel van de
poort, het overtollige stuk ervan zonodig afsnijden.

08. Voer handmatig enige Openings- en Sluitmanoeuvres van de poort
uit om te controleren of de tandheugel over zijn hele lengte gelijkmatig
over het rondsel loopt. Controleer bovendien of de afstand tussen
rondsel en tandheugel circa 1-2 mm bedraagt.

09. Draai op dit punt de 2 inbusschroeven stevig vast.

10. Plaats de twee eindpositiebeugels bij benadering op de tandheugel
(afb. 10) en verplaats de poort met de hand terwijl u de beugels defi-
nitief vastzet .

11. Ga als volgt te werk om de eindpositiebeugel te bevestigen:

a) breng de poort handmatig in de Openingspositie en laat hierbij een
afstand van minstens 2-3 cm tot de mechanische stop over.

b) verschuif de eindpositiebeugel op de tandheugel, in de Openings-
richting, tot de eindschakelaar in werking treedt. Verplaats de beugel
vervolgens nog 2 cm verder en blokkeer hem tot slot op de tandheu-
gel met de bijgeleverde schroeven.

c) doe hetzelfde om de eindpositiebeugel voor de Sluitbeweging te
bevestigen.

12. Tot slot, blokkeert u de reductiemotor met de hiervoor bestemde
sleutel (zie het hoofdstuk “Handmatig vergrendelen of ontgrendelen
van de reductiemotor”).

4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

Op dit punt is het, na de reductiemotor en de bedieningsinrichtingen
(sleutelschakelaar of drukknoppenpanelen) en veiligheidsinrichtingen
(noodstop, fotocellen, contactlijsten, knipperlicht) te hebben geinstalleerd
mogelijk de elektrische aansluitingen tot stand te brengen, zie hiervoor de
volgende paragrafen en het voorbeeld van afb. 11-11a.

De besturingseenheid biedt een aantal functies die geselecteerd kunnen
worden met behulp van dip-switches (minischakelaars) en afstellingen die
uitgevoerd kunnen worden met behulp van trimmers (afb. 12).

De led’s van de ingangen (afb. 12) signaleren de werkingsstatus van de
onderdelen van de automatisering; de Led “OK” (afb. 12), daarentegen
signaleert dat de besturingseenheid zelf goed werkt. In de besturingseen-
heid zit bovendien een ingebouwde multicode radio-ontvanger.

Onderdelen van de besturingseenheid (afb. 12).

a - Klemmenbord voor antenne

b - Dip-switch voor functieselectie

¢ - Drukknop radio

d - Trimmer voor afstelling Werktijd (TL)

e - Trimmer voor afstelling Pauzetijd (TP)

f - Klemmenbord ingangen / uitgangen voor besturing
g - Ingangsconnector van de eindschakelaars

h - Klemmenbord uitgang knipperlicht / gebruikerslicht
i - Connector condensator

| - Uitgangsconnector stroomtoevoer motor

m - Klemmenbord voeding

n - Led signalering radio

o - Laagspanningszekering (315 mA F)

p -Trimmer voor afstelling van de kracht (F)

q - Led “OK”

r - Transformator

s - Lijnzekering (BA F)

LET OP!
- Om gevaarlijke situaties te voorkomen mag de besturingseenheid
gedurende de aansluitwerkzaamheden niet onder stroom staan.
- Een verkeerde aansluiting kan storingen of gevaarlijke situaties
veroorzaken; u dient daarom de aangegeven aansluiting nauwge-
zet aan te houden.
- Er bestaan precieze normen die strikt in acht genomen moeten
worden en die zowel betrekking hebben op de veiligheid van elek-
trische systemen als op automatische poorten.

Breng de benodigde aansluitingen tot stand volgens het schema van afb.
12 en de aanwijzingen uit de paragraaf “Beschrijving van de elektrische
aansluitingen”.

Om de elektrische veiligheid en een goede werking van de automatisering
te waarborgen, dient u een aardverbinding te maken op de klem die is
aangegeven op afb. 12.

Beschrijving van de elektrische aansluitingen

Hieronder volgt een beschrijving van de mogelijke aansluitingen van de
besturingseenheid voor de bedienings- en veiligheidsinrichtingen:

Klemmen | Functie Beschrijving

1-2-3 Stroomtoevoer Netvoedingsleiding

4-5 Knipperlicht Uitgang voor aansluiting van het
knipperlicht op netspanning (max. 40 W)

8-9 24 Vac Stroomtoevoer gebruikers 24 Vac +/-

25% (max. 150 mA)
9 Gemeenschappelijk| Gemeenschappelijk voor alle ingangen

10 Alt Ingang met functie “Halt”

(stop en korte omkering)
11 Foto Ingang voor veiligheidsinrichtingen
12 Stap-voor-stap Ingang voor cyclische beweging (PP)

(“Open” — “Stop” — “Sluit” - “Stop”)
Ingang voor antenne radio-ontvanger
Ingang voor antenne radio-ontvanger

Antenne +

T;

Aanbevelingen:

— De ingangen van de contacten van het type NC (normaal gesloten) moe-
ten, indien ze niet gebruikt worden, “overbrugd” worden met een gelei-
dingsbrug en, als het meer dan één ingang betreft, onderling in SERIE
worden geschakeld;

— De ingangen van de contacten van het type NO (normaal geopend) moe-
ten, indien ze niet gebruikt worden, vrij worden gelaten en, als het meer
dan één ingang betreft, onderling PARALLEL worden geschakeld.
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— De contacten moeten absoluut van het mechanische type zijn en losge-
koppeld van willekeurig welk potentiaal, trapaansluitingen zoals die van het
type “PNP”, “NPN”, “Open Collector” etc. zijn niet toegestaan.

Ga voor het aansluiten van de voedingskabel te werk zoals op afb. 13 is
aangegeven. De voedingskabel moet worden vastgezet met de hier-
voor bestemde kabelklem, zoals aangegeven bij punt 13-3. Opmer-
king - Het is mogelijk dat bepaalde besturingseenheidmodellen niet voor-
zien zijn van het transparante deksel.

4.1 - Eerste inschakeling en controle van de aansluitingen

LET OP! - Alle hierna in de handleiding beschreven werkzaamhe-
den worden verricht op elektrische circuits die onder spanning
staan, de manoeuvres kunnen dus gevaarlijk zijn! Ga daarom voor-
zichtig te werk.

01. Geef stroom aan de besturingseenheid en controleer of er tussen de
klemmen 8-9 circa 24 Vac is.

02. Controleer of de led “OK”, na een aantal maal snel geknipperd te heb-
ben, met regelmatige tussenpozen gaat knipperen.

03. Controleer op dit punt of de led’s die horen bij de ingangen met NC

contacten branden (= alle veiligheden actief) en of de led’s horend bij
de NA ingangen uit zijn (= geen instructie aanwezig).
Als dit niet zo is, dient u de verschillende aansluitingen en de wer-
king van de verschillende inrichtingen te controleren. De ingang “Halt”
(Alt) zal, wanneer hij in werking treedt zowel de eindschakelaar van de
Openingsbeweging (FCA) als de eindschakelaar van de Sluitbeweging
(FCC) deactiveren.

04. Controleer de aansluiting van de eindschakelaars: beweeg de hendel
van de eindschakelaar en controleer of de betreffende eindschakelaar
in werking treedt en de bijoehorende led op de besturingseenheid uit
laat gaan.

05. Ontgrendel de reductiemotor, breng de vleugel van de poort halverwe-
ge het bewegingstraject en vergrendel de reductiemotor vervolgens.
Op deze manier is de vleugel vrij om zowel de Openings- als de Sluit-
beweging uit te voeren.

06. Controleer of de beweging van de vleugel plaatsheeft in de juiste rich-
ting, zoals door de besturingseenheid wordt gesignaleerd. Belangrijk
- Het is verplicht deze controle uit te voeren. Als de richting
van de vleugel niet correct is ten opzichte van de signalering
door de besturingseenheid, is het mogelijk dat de automati-
sering ogenschijnlijk goed werkt (de cyclus “Open” is vrijwel
gelijk aan de cyclus “Sluit”), maar in werkelijkheid zouden de
veiligheidsinrichtingen genegeerd kunnen worden gedurende
het uitvoeren van de Sluitmanoeuvre. In dit geval zouden de
veiligheidsinrichtingen alleen in werking treden gedurende de
Openingsmanoeuvre, en zo hersluiting van de poort tegen het
obstakel veroorzaken, met desastreuze gevolgen!

07. Controleer of de draairichting van de motor correct is, stuur een kor-
te impuls naar de ingang PP, de besturingseenheid voert als eerste
manoeuvre altijd een Opening uit, het is dus voldoende om te contro-
leren of de motor in Openingsrichting draait.

Als dit niet het geval is, dient u als volgt te werk te gaan:

a) maak de besturingseenheid spanningsloos;

b) draai de voedingsconnector van de motor (I - afb. 12) en die van de
eindschakelaar 180° (g - afb. 12);

c) zet op dit punt de besturingseenheid weer onder stroom en herhaal
de controle van punt 07.

De led “OK” op de besturingseenheid (afb. 12) dient voor het signaleren
van de werkingsstatus van de besturingseenheid:
- 1 knippering met regelmatige tussenpozen van 1 seconde = geeft aan
dat de interne microprocessor actief is en klaar om instructies te ontvan-
gen.
- 1 snelle dubbele knippering = geeft aan wanneer de microprocessor een
verandering van de werkingsstatus van een ingang detecteert (zowel van
een besturingsingang als van de dip-switch van de functies); dit gebeurt
ook als de gedetecteerde verandering geen onmiddellijke gevolgen heeft.
r snelle knippering met rvan = geeft aan dat de
besturingseenheid onder stroom werd gezet en bezig is met een test om
de werkingsstatus te controleren.

- 1 knippering met onregelmatige tussenpozen = geeft aan dat de test niet
goed verlopen is en dat er een storing aanwezig is.
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5 INSTELLING VAN DE PARAMETERS

De werkingsparameters van de besturingseenheid kunnen worden afge-
steld met behulp van de “trimmers” (afb. 12) op de besturingseenheid.

e Werktijd (TL): in de werkingsmodus “Semi-automatisch” regelt deze
parameter de maximumduur van de Openings- of Sluitmanoeuvre. Om
deze parameter in te stellen gaat u als volgt te werk: a) selecteer de wer-
kingsmodus “Semi-automatisch” en zet de dip-switch 1 op “ON”; b) zet de
“trimmer TL” halverwege; ¢) voer een complete Openings- en Sluitcyclus
uit en controleer of de ingestelde maximumduur van de Openings- of Sluit-
manoeuvre voldoende is en of er een marge van 2 of 3 seconden overblijft;
stel zo nodig de “trimmer TL” opnieuw in op de maximumwaarde. Indien
deze maximumduur nog steeds niet voldoende is, dient u de geleidings-
brug TLM die zich in de nabijheid van de trimmer TL bevindt door te snij-
den (afb. 12), om zo een “Verlengde werktijd” (TLM) te verkrijgen.

Als u de vertragingsfunctie wilt gebruiken, dient u de trimmer zodanig in te
stellen dat de vertragingsfase begint op 50-70 cm voor het punt waarop
de eindschakelaar in werking treedt.

Een eventuele wijziging van deze parameter zal zichtbaar zijn gedurende
het uitvoeren van de eerste Openingsmanoeuvre waar u na de wijziging
een instructie voor verstuurt.

¢ Pauzetijd (TP): in de werkingsmodus “Automatisch” regelt deze para-
meter de tijd die verstrijkt tussen het eind van de Openingsmanoeuvre en
het begin van de Sluitmanoeuvre. Om deze parameter in te stellen gaat u
als volgt te werk: a) selecteer de werkingsmodus “Automatisch” door de
dip-switch 2 op“ON” te zetten; b) stel de “trimmer TP” in naar wens; ¢) om
te controleren of de ingestelde tijd correct is, voert u een complete Ope-
ningsmanoeuvre uit en controleert u de tijd die verstrijkt tot aan het begin
van de Sluitmanoeuvre.

¢ Kracht (F): Let op - De instelling van deze parameter kan aanzienlijke
gevolgen hebben voor de veiligheid van de automatisering, bij het uitvoe-
ren van deze instelling dient u daarom met de grootst mogelijke aandacht
te werk te gaan.

Om deze parameter in te stellen dient u verschillende mogelijkheden uit te
proberen en de gedurende een manoeuvre door de vleugel uitgeoefende
kracht te meten en deze te vergelijken met de waarden die voorzien zijn
door de plaatselijk geldende normen.

Werkingsmodus

Stap-voor-stap (PP): deze modus, die gebruikt wordt in de hand-
bedieningsmodus (persoon aanwezig), activeert beurtelings de Ope-
nings- en Sluitmanoeuvre en wanneer de instructie eindigt, stopt de
manoeuvre die aan de gang is.

De manoeuvre stopt, zowel bij de Openings- als bij de Sluitbeweging, ook
als de eindschakelaars in werking treden, bovendien stopt bij de Sluitma-
noeuvre de beweging ook als er geen toestemming is van de veiligheids-
inrichtingen “Foto”. Indien daarentegen "“ALT” in werking treedt, zowel bij
de Openings- als de Sluitbeweging, stopt de manoeuvre onmiddellijk en
wordt er een korte omkering uitgevoerd.

Wanneer de manoeuvre stopt, moet het versturen van de instructie beéin-
digd worden voordat een nieuwe instructie verstuurd kan worden.
Wanneer daarentegen de modus “Stap-voor-stap” gebruikt wordt in één
van de automatische modi (“Semi-automatisch”, “Automatisch” of
“Sluit altijd”), bewerkstelligt het versturen van een instructie de active-
ring, beurtelings, van de Openings- en Sluitmanoeuvre, een tweede ver-
sturing van een instructie activeert de “Stop”. Indien daarentegen "“ALT”
in werking treedt, zowel bij de Openings- als de Sluitbeweging, stopt de
manoeuvre onmiddellijk en wordt er een korte omkering uitgevoerd.
Indien men de automatische werkingsmodus gebruikt, zal er na een Ope-
ningsmanoeuvre een pauze zijn, en na afloop hiervan wordt er een Sluit-
manoeuvre uitgevoerd.

Als gedurende de pauze de veiligheidsinrichtingen “Foto” in werking tre-
den, zal de timer worden teruggezet op een nieuwe Pauzetijd; als gedu-
rende de pauze daarentegen "“Alt” in werking treedt, wordt de automati-
sche sluitfunctie geannuleerd en wordt een “Stop” geactiveerd.
Gedurende de Openingsmanoeuvre heeft de activering van “Foto” geen
enkele uitwerking; gedurende de Sluitmanoeuvre daarentegen veroorzaakt
hij een omkering van de manoeuvre, vervolgens een pauze en daarna de
Sluitmanoeuvre.

Programmeerbare functies

De besturingseenheid beschikt over een aantal microschakelaars voor de
activering van functies waarmee de automatisering kan worden aangepast
aan de eisen van de gebruiker en waarmee de veiligheid ervan in de ver-
schillende gebruikscondities kan worden verhoogd.

Om de functies te activeren of deactiveren gebruikt u de dip-switch 1 of
2: om de functies te activeren zet u hem op “ON” en om de functies te
deactiveren zet u hem op “OFF”.

Sommige van de beschikbare functies hebben te maken met de veiligheid;




het is belangrijk om nauwgezet te beoordelen wat de veiligste functie is.
De dip-switches maken het mogelijk de verschillende werkingsmodi te
selecteren en de gewenste functies te programmeren (zie Tabel A):

Tabel A

Switch 1-2: | Off-Off | “Handbediende” manoeuvre, d.w.z.,
persoon aanwezig
On-Off | “Semi-automatische” manoeuvre
Off-On | “Automatische” manoeuvre, d.w.z.,
automatisch sluiten
On-On | “Automatische” manoeuvre + “Sluit altijd”

Switch 3: On Werking voor woonblok

(niet beschikbaar in handbedieningsmodus)
Voorwaarschuwing

Sluit 5 seconden na “Foto” indien ingesteld in
“Automatische” modus of “Sluit na Foto” indien
ingesteld in “Semi-automatische” modus.

Switch 4: On
Switch 5: On

Switch 6: On

Veiligheid “Foto” ook bij Openingsmanoeuvre
Switch 7: On Geleidelijke start
Switch 8: On Vertraging
Switch 9: On Rem
Switch 10: | On Niet gebruikt

Switch 1-2

In de “Handbediende” werkingsmodus wordt de manoeuvre alleen uitge-
voerd zolang de instructie actief is (toets van de zender ingedrukt, persoon
aanwezig).

In de “Semi-automatische” werkingsmodus bewerkstelligt het versturen
van een instructie uitvoering van de volledige manoeuvre tot de “Werktijd”
verstreken is of tot de eindpositie bereikt wordt.

In de “Automatische” werkingsmodus is er na de Openingsmanoeuvre
een pauze en na afloop hiervan wordt er automatisch een Sluitmanoeuvre
uitgevoerd.

De functie “Sluit altijd” treedt in werking na een stroomuitval (black-out);
indien bij het terugkeren van de stroom de besturingseenheid detecteert
dat de vleugel van de poort in de Openingsstand staat, wordt er automa-
tisch een Sluitmanoeuvre geactiveerd, voorafgegaan door een voorwaar-
schuwing van 5 seconden.

Switch 3

Wanneer in de werkingsmodus “Woonblok” een instructie “Stap-voor-
stap” wordt verstuurd en er een Openingsmanoeuvre van start gaat, kan
deze door geen enkele andere versturing van een “Stap-voor-stap” of
“Open” instructie via radio worden onderbroken voordat de manoeuvre
volledig beéindigd is.

Bij de Sluitmanoeuvre daarentegen veroorzaakt het versturen van een
nieuwe “Stap-voor-stap” instructie de stop en de omkering van de
manoeuvre zelf.

Switch 4

Wanneer een instructie wordt verstuurd, wordt eerst het knipperlicht geac-
tiveerd en, na 5 seconden (2 seconden indien ingesteld in de “Handbe-
diende” werkingmodus) begint de manoeuvre.

Switch 5

Als deze functie is ingesteld in de werkingsmodus “Automatisch” maakt
hij het mogelijk de vleugel van de poort slechts open te houden voor de
tijd die nodig is om voertuigen of personen door te laten; na afloop van de
werking van de veiligheidsinrichtingen “Foto” stopt de manoeuvre en na 5
seconden begint er automatisch een Sluitmanoeuvre.

Indien de functie daarentegen is ingesteld in de “Semi-automatische” wer-
kingsmodus zal, wanneer de veiligheidsinrichtingen “Foto” in werking tre-
den gedurende de Sluitmanoeuvre de automatische Sluiting geactiveerd
worden met de duur van de geprogrammeerde “Pauzetijd”.

Switch 6

Meestal is de veiligheidsfunctie“Foto” alleen actief voor de Sluitmanoeuvre,
maar als de dip-switch 6 wordt ingesteld op“ON”, zal activering van de
veiligheidsinrichting ook bij de Openingsmanoeuvre een onderbreking van
de manoeuvre veroorzaken. Als daarentegen de “Semi-automatische” of
“Automatische” werkingsmodus is ingesteld, zal de Openingsmanoeuvre
meteen nadat de veiligheidsinrichtingen niet meer geactiveerd zijn hervat
worden.

Switch 7

Wanneer u deze functie instelt, zal de start van de manoeuvre geleidelijk
verlopen, op deze manier is het mogelijk ongewenste schokbewegingen
van de automatisering te vermijden.

Switch 8
De vertraging komt neer op een vermindering van de snelheid met 30%

van de nominale snelheid; hierdoor wordt de stootkracht van de vleugel
van de poort na afloop van een manoeuvre gereduceerd.

Wanneer deze functie geactiveerd wordt, moet de “Werktijd (TL)” worden
ingesteld aangezien het begin van de vertragingsfase samenhangt met de
ingestelde werktijd. TL moet zodanig worden afgesteld dat de vertragings-
fase begint op circa 50-70 cm voor het punt waarop de eindschakelaars
in werking treden.

De vertragingsfunctie verlaagt niet alleen de snelheid van de automatisering
maar reduceert ook het motorkoppel met 70%. LET OP - Bij automati-
seringen die een hoge motorkoppelwaarde vereisen, is het mogelijk dat
deze vertragingsfunctie een onmiddellijke stop van de motor bewerkstelligt.

Switch 9

Wanneer deze functie wordt ingesteld, wordt na afloop van een manoeu-
vre een motorremprocedure uitgevoerd; er wordt eerst gematigd geremd,
en vervolgens steeds sterker, om de vleugel van de poort snel te stoppen
zonder schokken te veroorzaken.

Switch 10
Niet gebruikt.

PROGRAMMEREN VAN DE

RADIO-ONTVANGER

¢ Installatie van een externe antenne

Als de bijgeleverde antenne op een ongunstige plek komt te zitten en het
radiosignaal zwak blijkt te zijn, is het, om de ontvangst te verbeteren, raad-
zaam de antenne te vervangen door een externe antenne (mod. ABF of
ABFKIT). De nieuwe antenne moet zo hoog mogelijk worden geplaatst,
boven eventuele structuren van metaal of gewapend beton die zich in de
nabijheid bevinden.

¢ Aansluiting op de besturingseenheid

Voor de aansluiting van de ontvanger op de besturingseenheid gebruikt
u een coaxiale kabel met impedantie van 50 ohm (bijvoorbeeld de kabel
RG58 met laag verlies). Let op! — Om dispersie van het signaal zoveel
mogelijk te beperken gebruikt u een korte kabel (niet langer dan 10 m).

Aanbevelingen bij het programmeren

e Voor de in dit hoofdstuk beschreven programmeringswerkzaamheden
gebruikt u de toets “c” en de Led “n” op de ontvanger (afb. 12). De led
geeft de status van de werkzaamheden aan via een bepaald aantal knip-
peringen die een bepaalde tijdsduur hebben. In “Tabel C” is de betekenis
van deze knippercodes beschreven.

* Het wordt aangeraden eerst de procedures door te lezen en daarna
pas de werkzaamheden en de stappen van elke procedure achter elkaar
uit te voeren.

LET OP! - Alvorens een zender in het geheugen op te slaan, de vol-
gende tekst aandachtig doorlezen.

De ontvanger kan uitsluitend zenders opslaan die behoren tot één van de
volgende 3 coderingsfamilies:

- familie bestaande uit de coderingen “O-Code”, “FIoR” en “TTS”;
- familie bestaande uit de codering “Flo”;

- familie bestaande uit de codering “Smilo”.

Opmerking — In de ontvanger laat iedere codering uitsluitend gebruik toe
van de functies die bij de codering horen

Let op! - De coderingsfamilie waartoe de eerste in de ontvanger
opgeslagen zender behoort, bepaalt ook de familie waartoe de vol-
gende zenders, die moeten worden opgeslagen, moeten behoren.
Om de coderingsfamilie die in de ontvanger aanwezig is te wissen, dient
de procedure voor “Volledig wissen van het geheugen van de ontvanger”
te worden uitgevoerd.
Om na te gaan of er in de ontvanger reeds zenders en een bijoehorende
coderingsfamilie zijn opgeslagen, gaat u als volgt te werk:
01. Maak de ontvanger stroomloos.
02. Zet weer stroom op de ontvanger en tel het aantal groene knipperin-
gen van de led van de ontvanger.
03. Vergelik het aantal knipperingen dat u geteld heeft met de volgende
tabel:
— 1 knippering = codering Flo
— 2 knipperingen = codering O-Code / FIoR / TTS
— 3 knipperingen = codering Smilo
— 5 knipperingen = geen zender ingevoerd

Let op! — Alvorens te beginnen met de procedure voor opslag van een
Nederlands - 5
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zender dient u de beschreven werkwijzen aandachtig door te lezen om te
bepalen welke werkwijze het meest geschikt is.

6.1 - Werkwijze voor opslag van een zender:
“Werkwijze I” en “Werkwijze II”

In het algemeen kan de combinatie tussen deze instructies en de toetsen
van een zender op twee verschillende wijzen worden gedaan:

* Werkwijze I: hierbij is het mogelijk alle toetsen van de zender of slechts
een groep ervan (alleen voor zenders die meerdere identiteitscodes bezit-
ten, bijvoorbeeld het model ON9) in één keer op te slaan in de ontvanger.
Bij deze werkwijze worden de toetsen van de zender automatisch gecom-
bineerd met de vooringestelde instructies in de besturingseenheid.

* Werkwijze Il: hierbij is het mogelijk een enkele toets van de zender in de
ontvanger op te slaan. Het is mogelijk te kiezen welke van de in de bestu-
ringseenheid beschikbare instructies u wilt programmeren (maximaal 4).

Opslagprocedure met “Werkwijze I”

Waarschuwing — Met deze procedure worden tegelijkertijd alle toetsen

van de zender of slechts een groep ervan opgeslagen.

01. Druk op de toets op de ontvanger en houd deze ingedrukt tot de
groene led op de ontvanger gaat branden. Laat de toets vervolgens
weer los.

02. Druk binnen 10 seconden op een willekeurige toets op de zender die
moet worden opgeslagen en houd deze ingedrukt tot de led op de
ontvanger de eerste van 3 groene knipperingen geeft die signaleren
dat de zender is opgeslagen.

Opmerking — Na de 3 knipperingen heeft u 10 seconden om andere zen-

ders op te slaan.

Opslagprocedure met “Werkwijze II”

Waarschuwing — Met deze procedure wordt een enkele toets van de

zender opgeslagen, De programmeringsprocedure moet dus herhaald

worden voor iedere toets van de zender die men in het geheugen wil
opslaan.

01. Raadpleeg de “Tabel instructies” om de beschikbare instructies te
kiezen; kies de instructie die u aan een toets van de zender wilt toe-
kennen en noteer tot slot het nummer dat bij de instructie hoort.

02. Druk op de ontvanger net zoveel malen op de toets als het nummer
van de instructie dat u eerder noteerde, de led van de ontvanger zal
hetzelfde aantal maal knipperen.

03. (op de zender, binnen 10 seconden) Houd de gekozen toets ingedrukt
tot de led van de ontvanger de eerste van 3 knipperingen laat zien
(=opslag uitgevoerd).

Opmerking — Na de drie knipperingen heeft u nog 10 seconden om

dezelfde instructie op andere toetsen van dezelfde zender of op een nieu-

we zender op te slaan.

Tabel instructies

uitgang 1 = STAP-VOOR-STAP
uitgang 2 = ALT

uitgang 3 = OPEN

uitgang 4 = SLUIT

6.2 - Opslag van een nieuwe zender met behulp van de
procedure ‘in de nabijheid van de ontvanger’
[u dient te beschikken over een reeds in het geheugen opge-
slagen zender]
Het is mogelijk een NIEUWE zender in het geheugen van de ontvanger
op te slaan zonder de toets van deze ontvanger rechtstreeks in te druk-
ken; het is voldoende dat u de procedure binnen diens ontvangstbereik
uitvoert. Om de procedure uit te kunnen voeren dient u te beschikken over
een OUDE zender die reeds in het geheugen is opgeslagen (“Werkwijze I”
of “Werkwijze II”) en die het doet. Via deze procedure ontvangt de NIEUWE
zender dezelfde instellingen als de OUDE zender.

Aanbevelingen:
¢ De procedure moet binnen het ontvangstbereik van de ontvanger
worden uitgevoerd (10-20 m van de ontvanger).
¢ Herhaal de gehele procedure voor elke zender die u in het geheu-
gen op wilt slaan.
Het is mogelijk, naar wens, één van de volgende procedures te kiezen:

Standaard procedure

01. Op de NIEUWE zender houdt u tenminste 5 seconden lang de toets ...
ingedrukt (opmerking 1) en laat u deze toets vervolgens weer los.

02. Op de OUDE zender drukt u 3 maal op de toets ... (opmerking 2) en
laat u deze vervolgens weer los.

03. Op de NIEUWE zender drukt u 1 maal op dezelfde toets die u bij punt
01 heeft ingedrukt en laat u deze vervolgens weer los.
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Alternatieve procedure

01. Op de NIEUWE zender houdt u tenminste 3 seconden lang de toets ...
ingedrukt opmerking 1) en laat u deze toets vervolgens weer los.

02. Op de OUDE zender houdt u tenminste 3 seconden lang de toets ...
ingedrukt (opmerking 2) en laat u deze vervolgens weer los.

03. Op de NIEUWE zender houdt u tenminste 3 seconden lang dezelfde
toets ingedrukt die u bij punt 01 heeft ingedrukt en laat u deze vervol-
gens weer los.

04. Op de OUDE zender houdt u tenminste 3 seconden lang dezelfde
toets ingedrukt die u bij punt 02 heeft ingedrukt, tot de groene led
L1 van de ontvanger 3 maal knippert, ten teken dat de opslag heeft
plaatsgevonden.

Opmerking 1 — Druk op een willekeurige toets als de OUDE zender is

opgeslagen op “Werkwijze I” of druk op de toets die u wilt opslaan als de

OUDE zender is opgeslagen op “Werkwijze II”.

Opmerking 2 — Druk op een willekeurige toets als deze zender is opge-

slagen op “Werkwijze I’ of druk op de toets met de instructie die u wilt

overbrengen als deze zender is opgeslagen op “Werkwijze II”.

6.3 - Volledig wissen van het geheugen van de ontvanger
Om alle opgeslagen zenders of, als alternatief, alle aanwezige gegevens uit
het geheugen van de ontvanger te wissen, gaat u als volgt te werk:

01. Druk de toets van de ontvanger in en houd hem lang ingedrukt tot de
groene led gaat branden en observeer de veranderingen in de status
van de led:

—na circa 4 seconden gaat de groene led aan;
— de groene led gaat vervolgens, na circa 4 seconden, weer uit;
— tot slot begint de groene led, na circa 4 seconden, te knipperen.

02. Op dit punt moet u, om alle zenders te wissen, de toets exact gedu-
rende de 3e knippering van de groene led loslaten; om het gehele
geheugen van de ontvanger te wissen (met inbegrip van de configu-
raties en de coderingsfamilie van de zenders) moet u de toets exact
gedurende de 5e knippering van de groene led loslaten.

7 EINDTEST EN INBEDRIJFSTELLING

LET OP! - De in dit hoofdstuk beschreven handelingen mogen uit-
sluitend worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren perso-
neel, in overeenstemming met de instructies uit de handleiding en
de plaatselijk geldende wetten en veiligheidsvoorschriften.

Dit is de belangrijkste fase bij de aanleg van de automatisering tenein-
de een zo groot mogelijke veiligheid van de installatie te garanderen. De
beschreven testprocedure kan ook gebruikt worden om de inrichtingen,
waaruit de automatisering is opgebouwd, periodiek te controleren.

De fasen van de eindtest en de inbedrijfstelling van de automatisering
moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd en ervaren personeel dat
dient te bepalen welke tests in functie van de bestaande risico’s noodzake-
lijk zijn en te controleren of de wettelijke voorschriften, normen en regels en
met name alle vereisten van norm EN 12445, die de testmethodes voor de
controle van automatiseringen voor poorten bepaalt, in acht genomen zijn.

7.1 - Eindtest van de automatisering

Voor elk afzonderlijk onderdeel van het automatisme, zoals bijvoorbeeld
contactlijsten, fotocellen, noodstop, etc. is een specifieke fase in de eind-
test vereist; voor deze inrichtingen zullen de procedures uit de desbetref-
fende instructiehandleidingen gevolgd moeten worden.

Ga voor de eindtest als volgt te werk:

1 Controleer of de veiligheidsaanwijzingen uit het hoofdstuk “ALGEMENE
AANBEVELINGEN EN VOORZORGSMAATREGELEN VOOR DE VEI-
LIGHEID” zorgvuldig in acht zijn genomen;

2 Ontgrendel de reductiemotor met de daarvoor bestemde sleutel (zie de
paragraaf “Handmatig vergrendelen of ontgrendelen van de reductie-
motor” van de “Gebruikshandleiding”);

3 Controleer of het mogelijk is de vleugel handmatig in zowel de Ope-
nings- als de Sluitrichting te verplaatsen;

4 Blokkeer de reductiemotor met de hiervoor bestemde sleutel (zie het
hoofdstuk “Handmatig vergrendelen of ontgrendelen van de reductie-
motor”);

5 Gebruik de bedienings- of stopinrichtingen van de automatisering (sleu-
telschakelaar, bedieningsknoppen, zenders etc.), om sluit- en openings-
tests van de poort uit te voeren en controleer hierbij of de beweging
van de vleugel zoals voorzien is. Het is raadzaam meerdere tests uit te
voeren om te beoordelen of de poort soepel loopt en te controleren of er



eventuele montage- of afstellingsdefecten zijn, of bijzondere wrijvings-
punten;

6 Controleer één voor één of alle veiligheidsinrichtingen in de installatie
(fotocellen, contactlijsten etc.) goed werken en verifieer of de poort zich
gedraagt als voorzien is. Telkens wanneer één van de veiligheidsinrich-
tingen in werking treedt, dient de led “OK” op de besturingseenheid 2
maal snel te knipperen ter bevestiging van het feit dat de besturingseen-
heid de gebeurtenis herkent:

7 Meet de stootkracht overeenkomstig hetgeen voorzien is door de norm
EN 12445, Indien de controle van de “motorkracht” door de besturings-
eenheid gebruikt wordt als hulp aan het systeem voor de vermindering
van de stootkracht, dient u te proberen de functies af te stellen die bete-
re parameters bieden;

8 Bevestig op een plek naast de automatisering een permanent etiket
waarop beschreven wordt hoe de reductiemotor handmatig ontgren-
deld kan worden.

7.2 - Inbedrijfstelling van de automatisering

Inbedrijfstelling kan alleen plaatsvinden nadat alle fasen van de
eindtest met succes zijn afgesloten. Gedeeltelijke inbedrijfstelling
of inbedrijfstelling in “provisorische” situaties is niet toegestaan.

1 Maak een technisch dossier van de automatisering en bewaar dit ten-
minste 10 jaar. Dit dossier moet de volgende documenten omvatten:
een overzichtstekening van de automatisering, het schema van de tot
stand gebrachte elektrische aansluitingen, de risico-analyse en de toe-
gepaste oplossingen, de verklaring van overeenstemming van de fabri-
kant van alle gebruikte inrichtingen, de door de installateur ingevulde
verklaring van overeenstemming, een kopie van de gebruikshandleiding
en het onderhoudsplan van de automatisering;

2 Breng een plaatje op de poort aan met daarop tenminste de volgende
gegevens: type automatisering, naam en adres van de fabrikant (verant-
woordelijk voor de “inbedrijfstelling”), serienummer, bouwjaar en “CE”-
keurmerk.

3 Vul de verklaring van overeenstemming in en geef deze aan de eigenaar
van de automatisering; hiertoe vult u het formulier “EG-verklaring van
overeenstemming” in;

4 Vul het formulier “Gebruikshandleiding” in en geef dit aan de eigenaar
van de automatisering;

5 Vul het formulier “Onderhoudsplan”in en geef dit aan de eigenaar van
de automatisering. Dit plan bevat alle onderhoudsvoorschriften voor alle
inrichtingen van de automatisering;

6 Alvorens de automatisering in bedrijf te stellen, dient u de eigenaar
afdoende te informeren over de gevaren en restrisico’s die nog aanwe-
zig zijn.

AFDANKEN VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel uit van de automatisering en moet
dan ook samen met de automatisering worden afgedankt.

De ontmantelingwerkzaamheden aan het eind van de levensduur van dit
product moeten, net als de installatiewerkzaamheden, worden uitgevoerd
door gekwalificeerd personeel.

Dit product is opgebouwd uit verschillende soorten materiaal: sommigen
hiervan kunnen gerecycled worden, anderen moeten als afval worden
verwerkt. Win informatie in over de recycling- of afvalverwerkingsystemen
die voor deze productcategorie zijn voorzien door de in uw land geldende
voorschriften.

Let op! — Sommige delen van het product kunnen vervuilende of gevaar-
lijke substanties bevatten die, indien ze in het milieu terechtkomen, scha-
delijke effecten kunnen hebben op de omgeving of op de gezondheid van
personen.

Zoals aangegeven door het symbool hiernaast, is het ver-
boden dit product met het gewone huisvuil weg te gooien.
Volg een “gescheiden afvalverwerking” volgens de metho-
des die voorzien zijn door de in uw land geldende voor-
schriften, of lever het product weer in bij de verkoper op het
moment dat u een nieuw gelijksoortig product aanschaft.

Let op! - De plaatselik geldende voorschriften kunnen zware sancties
voorzien in het geval u de voorschriften voor afvalverwerking van dit pro-
duct niet opvolgt.

PERIODIEK ONDERHOUD

In het algemeen behoeft dit product geen speciaal onderhoud; door de
installatie in de loop van de tijd regelmatig te controleren, kunt u de instal-
latie en de veiligheidssystemen echter altijd in goede staat van werking
houden.

De automatisering moet periodiek onderhouden worden om een zo lang
mogelijke levensduur en compleet veilige werking te garanderen. De auto-
matisering moet periodiek, met regelmatige tussenpozen, onderhouden
worden. Geprogrammeerd onderhoud dient te worden uitgevoerd met
intervallen van maximaal 6 maanden.

Om de onderhoudscontroles uit te voeren, gaat u als volgt te werk.

LET OP! - Alvorens controles uit te gaan voeren, dient u alle elektri-
sche voedingsbronnen los te koppelen.

e Controleer alle onderdelen waaruit de automatisering bestaat op kwali-
teitsvermindering en let daarbij met name op aantasting of roestvorming
van de structurele delen; vervang die delen welke onvoldoende garantie
bieden.

e Controleer de staat van slijtage van alle bewegende delen: rondsel, tand-
heugel en alle onderdelen van de poort; vervang eventueel de versleten
onderdelen.

o Sluit na afloop van de onderhoudscontroles de elektrische voeding weer
aan en voer alle in hoofdstuk 4 beschreven tests en controles uit.

TECHNISCHE GEGEVENS VAN HET PRODUCT

230 Vac 50 Hz
asynchroon éénfase

H Netvoeding
H Motor

H Type eindschakelaar

elektromechanisch

B Max. opgenomen vermogen 400 W
B Opname lijn 1.7A
H Ingebouwde condensator 12 nF
H Beschermingsklasse IP 44

H Maximumkoppel
(komt overeen met kracht)

15 Nm (500 N)

B Nominaal koppel 8 Nm (270 N)
(komt overeen met kracht)

B Nominale snelheid 0.18 m/s

B Thermische beveiliging 140 °C

B Maximumgewicht vieugel 500 Kg

B Maximumlengte vieugel 7m

H Max. aantal cycli/uur

9 (vleugel 7 meter)

B Max. aantal opeenvolgende cycli | 5
B Afmetingen 290 x 195 x h 250
W Gewicht 8 Kg

B Max. stroom gebruikers 24 V
25%

150 mA (de spanning kan =
schommelen)

H Uitgang knipperlicht

Voor knipperlichten op

netspan- ning, maximumvermogen 40 W
B Bedrijfstemperatuur van -20 °C tot +50 °C
W Werktijd Instelbaar van 2.5 tot > 40 s,
of van < 40 tot > 80 s. met TLM
B Pauzetijd Instelbaar van 5 tot > 80 s.

W Decodering

“O-Code” / “FIoR” / “TTS”;
of Flo”; of “Smilo”

B Ontvangstfrequentie

433.92 MHz

B Gevoeligheid

beter dan 0,5 yv

M Bedrijfstemperatuur

da20°Cab5°C

H Ingangsimpedantie

52 ohm

Nederlands - 7



NL

GEBRUIKSHANDLEIDING

(moet aan de gebruiker van de automatisering
worden gegeven)

BELANGRIJK - Dit instructieblad bevat belangrijke informatie met
betrekking tot de veiligheid; u dient alle instructies door te lezen
alvorens het product in gebruik te nemen. Bewaar deze handlei-
ding ook voor later gebruik.

AANBEVELINGEN EN VOORZORGSMAATREGELEN VOOR HET
GEBRUIK

Het is ten strengste verboden delen van de automatisering aan te
raken terwijl de poort in beweging is!

e Alvorens de automatisering voor de eerste maal te gebruiken, dient u
enige minuten uit te trekken om deze gebruikshandleiding, die u ontvan-
gen heeft van degene die de automatisering geinstalleerd heeft, door te
lezen. Laat u door de installateur uitleggen welke restrisico’s er zijn.

® Bewaar deze handleiding voor eventuele toekomstige twijfels en geef
haar door aan een eventuele nieuwe eigenaar van de automatisering.

e Uw automatisering is een machine die uw instructies trouw uitvoert; een
onverantwoordelijk en oneigenlijk gebruik ervan kan hem echter tot een
gevaar maken. Zet de automatisering nooit in beweging indien er zich per-
sonen, dieren of voorwerpen in diens actieradius bevinden.

¢ Kinderen: deze automatiseringsinstallatie biedt een hoge graad
van veiligheid, doordat ze met haar beveiligingssystemen de
manoeuvre bij aanwezigheid van mensen of zaken onderbreekt.
Bovendien garandeert de automatisering altijd een voorspelbare
en veilige activering. In elk geval is het beter kinderen te verbieden
om in de buurt van de automatisering te spelen. Om ongewenste
activeringen van de automatisering te vermijden, de zenders niet
onder handbereik van kinderen laten (de zender is geen speel-
goed!).

e Controleer de automatisering regelmatig en kijk hierbij naar eventuele
tekenen van slijtage, beschadigingen of onbalans. Stop het gebruik van de
automatisering onmiddellijk als er onderhoud nodig blijkt te zijn.

e Controleer periodiek de werking van de fotocellen en laat minimaal eens
in de 6 maanden de voorziene onderhoudscontroles uitvoeren.

¢ De fotocellen zijn geen veiligheidsinrichting, maar uitsluitend een hulp-
middel voor de veiligheid. De fotocellen zijn met uiterst betrouwbare tech-
nieken gebouwd maar kunnen, in extreme situaties, storingen vertonen of
zelfs kapot gaan. Let op! — In bepaalde gevallen is het mogelijk dat het
defect niet meteen zichtbaar is.

Het is ten strengste verboden te passeren terwijl de poort in bewe-
ging is!

e 70 gauw u een afwijkend gedrag van de automatisering bemerkt, dient
u voor de veiligheid de elektrische stroomtoevoer af te koppelen. Probeer
de automatisering niet in uw eentje te repareren maar roep de hulp van uw
installateur in. In de tussentijd kan de installatie werken met handbediende
Opening en Sluiting, door de reductiemotoren handmatig te ontgrendelen
zoals elders in deze handleiding is beschreven.

* Na een stroomuitval zal de automatisering bij het terugkeren van de
stroom de eerste aangestuurde manoeuvre op gereduceerde snelheid uit-
voeren, onafhankelijk van de ingestelde snelheid.

¢ U dient de installatie en de programmerings- en instellingsparameters
van de automatisering niet te veranderen, ook niet als u denkt dat u in
staat bent om dit te doen: de verantwoordelijkheid berust bij degene die
de automatisering geinstalleerd heeft.

* De eindtest, de periodieke onderhoudswerkzaamheden en de eventu-
ele reparatiewerkzaamheden dienen gedocumenteerd te worden door wie
die uitvoert en de documenten dienen door de eigenaar van de installatie
bewaard te worden.

¢ Als de automatisering niet meer gebruikt kan worden, dient u zich ervan
te vergewissen dat de sloop ervan door gekwalificeerd personeel wordt
uitgevoerd en dat het materiaal volgens de plaatselijk geldende voorschrif-
ten wordt hergebruikt of naar de afvalverwerking wordt gezonden.
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HANDMATIG VERGRENDELEN OF ONTGRENDELEN VAN DE
REDUCTIEMOTOR

De reductiemotor is uitgerust met een mechanisch systeem dat het moge-
lijk maakt de poort handmatig te openen en te sluiten.

Deze handmatige handelingen moeten worden uitgevoerd in het geval dat
de stroom uitvalt of bij storingen in de werking. In dit laatste geval kan het
gebruik van het ontgrendelingsmechanisme ook nuttig zijn om te controle-
ren of de storing van het mechanisme zelf afhangt (bijvoorbeeld niet goed
vastgedraaid).

Om de reductiemotor handmatig te ontgrendelen, gebruikt u de bijgele-
verde ontgrendelingssleutel en gaat u als volgt te werk:

01. Verschuif de afdekking van het slot naar achteren;
02. Steek de sleutel in de ontgrendelingspen;
03. Draai de sleutel 90° met de klok mee en trek de handgreep naar u toe;

4 )

&

04. Op dit punt is het mogelijk de vleugel van de poort met de hand in de
gewenste positie te zetten.

J
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05. Om de werking van de automatisering te herstellen, de handgreep slui-
ten, de sleutel tegen de klok in draaien op de ontgrendelingspen en de
vleugel met de hand verplaatsen tot u een mechanisch geluid hoort
dat aangeeft dat de vleugel vastzit op het sleepmechanisme.

06. Haal tot slot de sleutel uit de ontgrendelingspen en bewaar hem.



1 NPEAYNPEXAEHWA U OBLUME MEPbI

NMPEAOCTOPO>XXHOCTHU

FAPAHTUA PABOTbI B BE3OMACHbBIX YCITOBUAX!

¢ BHUMAHMUE! - Ba)kHble MHCTPYKLUU: XpaHUTE AaHHOE PYyKOBOA-
CTBO AJ1A CNpaBOK NpU NpoBeaeHUU TeXHU4eckoro obenyxusa-
HUA UK YTUNU3aLMKN U3OEenua.

* BHUMAHMUE! - Bce onepauuu No MOHTaXy, NOAKITIOYEHUIO, NPO-
rpaMMUpoOBaHuUIO U 06CNY)XUBAHUIO YCTPOMNCTBA AOJIKHbI MPOU3-
BOAUTbLCA UCKJTIOYUTENBHO KBanupuuuposaHHbIM nepcoHasiom!

MpyHMMaA BO BHUMaHME OMacHOCTb, KOTOpaa MOXET BO3HUKHYTb Mpuv
YCTaHOBKE U 3KCnyaTaumm uaaenus, ¢ Lenbto o6ecrneveHms MakcumMasb-
Hom 6e30nacHOCTN HEOBXOAMMO rapaHTUPOBaTb, YTOObI MOHTaX MPOU3-
BOAMSICA B CTPOroM COOTBETCTBUM C AEVACTBYIOLMMU 3aKOHaMK, CTaHaap-
Tamu 1 nocTaHoBneHMAMNU. [JaHHaA rnaBa NnocBsALleHa obLmM npepocTe-
pexxeHuaAM; 6onee creuvdmyeckan MHopPMaUmA n3naraeTca B rnase «3
- MoHTax» U «7 - MNpreMoyHble UCMbITaHUA U BBOA B 9KCMyaTaumio».

B cooTBeTcTBUMM C¢ nocneaHum EBponerckum 3akoHopaTesb-
CTBOM, aBTOMaTU4eCKue ABEpPU MM BOPOTa AOJDKHbI COOTBET-
cTBoBaTb Tpe6oBaHuAM [AupekTuBbl 98/37/CE (OQupekTuBa no
MaLIMHOCTPOEHUIO) U, B YacTHOCTH, cTaHaapTam: EN 13241-1 (rap-
MOHU3MpoBaHHbIN ctaHaapT); EN 12445; EN 12453 n EN 12635, uto
no3BOJIAET AeKNnapupoBaTb COOTBETCTBME nNpoayKuuu Tpebosa-
HUAM [IMpeKTUBbI NO MaLUHOCTPOEHMUIO.

Bonee nogpobHyto MHopMaLmio, pyKoBOACTBY MO aHanm3y pUckoB m
ny6ankaumo TeXHUHECKOro nacnopta MOXHO HalTU Ha canTe Www.
niceforyou.com. HacTtoAwee pykoBOACTBO, BK/OYaA NMPUNOXEHUe
<<PYKOBO,D.CTBO no akcnnyatauun», NnoAroToB/ieHHOe YCTaHOBLNKOM,
npeanHasHa4yeHo UCKNK4YNTENTbHO ONA KBaJ'II/ICbI/ILlVIpOBaHHOFO nepcoHa-
na, ynosIHOMOYEHHOro Ha nposeaeHne paboT No MOHTaxy. Hukakasa
apyraAa nHdopmaumA, N3NoXeHHaa B HACTOAWEM PYKOBOACTBE, He
npeacTaBnAeT nHTepeca AnA KOHeYHOro nonb3osartens!

¢ [lloboe ncnonb3oBaHne Usgenue, OTIMYHOE OT OMMCAHHOro B HACTO-
AlleM pyKoBOACTBe, 3anpeLleHo; HenpaBuibHaA aKcniyaTaumAa MoXXeT
CTaTtb I'IpVI‘-IVIHOI?I OonacHOCTU UNN HaHeCTn yu.lep6 nogAaM nnn nmyLlecTsy.

¢ [lo Hayana MoHTa)ka Heo6X0AMMO OLIEHNTb aHanNn3 PUCKOB, BKIIOYan
nepeyeHb o6A3aTenbHbIX TpeboBaHui No 6€30MacHOCTU NPUNOXXeHNA |
[VpeKTuBbI K MaWMHOCTPOEHWIO C yKa3aHWeM COOTBETCTBYIOLWMX Npu-
HATBIX PELUEeHWA.

Cne,qyeT NOMHUTb, YTO aHanNn3 PUCKOB ABIAETCA HEeoTbemMNeMomn
HacCTblO TEXHUYECKOro nacnoprta Ha cuctemMy aBTomMaTusaunun.

° I'IpoaepMTb, €eCTb /M HE0H6XOANMOCTb B KaKMX-Nnbo AONONMHUTENBHbBIX
yCTpOI?ICTBaX ANA KoMnneKTauunm cnctembl aBTomatm3aunn B 3aBUCKU-
MOCTU OT ycnosmﬁ MCMNOJIb30BAHUA M CTEMNEHU ONacHOCTU; HeobxoaNMOo
y4yunTbiBaTb, HaNnpmnvep, Takne cutTyauun, Kak puck ygapa, cgasnmea-
HUe, cpe3aHune, BonoveHue 1 np. U gpyrne BO3MO>XHble ONMacHOCTU.

¢ He gonyckatoTca MoancmKaLmm Kakux-nmbo 3nemMeHToB, 3a UCKITIOYEHN-
€M OMUCaHHbIX B HACTOALLEM PYKOBOACTBE; AaHHbIE ornepauum MoryT npu-
BECTU K pasnuyHbIM HeucnpasHocTAM; komnaHnua NICE He HeceT oTBeT-
CTBEHHOCTU 32 Nto601 yLepd, NPUYMHEHHBIN MoaVdONKaUVEN N3aenua.

e [lpn MOHTaxe n akcnnyaTauun n3genva Heobxoanmo ybeamTbes,
YTO BHYTpM 6/10KOB yNpasfeHnA 1 ApYyrmx OTKPbITbIX YacTAx o6opyno-
BaHWA OTCYTCTBYIOT NOCTOPOHHME TBEpAble NpeaMeTbl U XUAKOCTU; B
NPOTUBHOM Cry4yae peKoMeHayeTcA 06paTUTbCA B CEPBUCHBIN LIEHTP
NICE; akcnnyaTaumA o60opyAoBaHUA B AAHHOM Criydae MOXeT cTaTb
NPUYNHON BO3HUKHOBEHWA OMACHOW CUTyauun

* He AonyckaeTcA BBOA B aKcnnyaTauuio CUCTEeMbl aBTOMaTusaummn
6e3 npoeeneHnA NpUemMoYHbIX McNbiTaHWA, Kak onncaHo B rnaee 5
<<|-|pI/IeMO‘-IHbIe UcnblTaHMA 1 BBOA B SKCNlyaTauuio».

® YNaKoBO4HbIE MaTtepuanbl, Cnosib3yemble AnA OﬁOpyﬂOBaHMH AOnXK-
Hbl YTUNN3npoBaTbCA B CTPOroMm COOTBETCTBUU C TpeﬁOBaHVIHMVI nen-
CTBYKOLLIEro 3aKOHO4aTenbCTBa CTpaHbl, rae ncnonb3yeTcAa nsaenuve.

¢ B cnyyae BO3HUKHOBEHVA HENCMPABHOCTU, KOTOPAA HE MOXET ObITb
yCTpaHeHa ¢ UCrnosib30BaHMeM MHOPMaLMn N3 4aHHOTO PYKOBOACTBA,
HeobxoaMmo obpaTnTbeA B cepaucHbin LeHTp NICE.

* B cnyyae c60A aBTOMaTU4ECKUX OrpaHUYMTENEn UM neperopaHua
npeaoxpaHnTenen, nepes nx 3ameHon HeobxoAuMo onpeaennTb Heuc-
NpaBHOCTb U YCTPaHUTL ee.

¢ [lepen npoBegeHNEM onepauunii C BHyTPEHHUMU 3a>KUMaMm Ha KpblLu-
ke o60pyAoBaHMA OTKMOYUTb BCE Lieny NUTaHWA; eCnu yCTPONCTBO
OTKJOYEHNA NMOX0 BUAHO, YCTAHOBUTb Tabnunuky: «BHUMAHUE:
BEOYTCA PABOTbI».

Ocobble TpeboBaHUA, Kacatowmeca NPUroaHOCTU AN1A UCMONb30BaHUA
[aHHOro n3aenuna cornacHo [MpexkTvBe No mawmHoCTpoeHuio 98/37/

CE (6bbiBL. 89/392/CEE).

L4 I/I3,qenv|e BbINyCKaeTCcA Ha PbIHOK KaK «KOMMNOHEHT MallnHbI» 1 nNpea-
Ha3HayeHO ANA BCTPauMBaHUA B MaLUWHbI MW YCTAHOBKWU BMECTE C
Apyrum obopyaoBaHneM ANA NOMNyYeHUA «MallunHbl» B COOTBETCTBUM
¢ OupekTnson 98/37/CE. MNMpun 3TOM BO3MOXXHO UCMOMb30BaHNE TOMNbKO
[OMNONHUTENbHBIX KOMMOHEHTOB U CNOCOH60B MOHTaXa, ONUCaHHbIX B
HacToALleM pykoBoacTee. CornacHo NonoXeHWAM AupekTusbl 98/37/
CE He ponyckaeTcA BBOA U34eNnuA B 3KCMnyaTaumio, moka usroto-
BUTENb MaLUMHbI, B KOTOPYIO BCTPOEHO U3aenue, He 3aaeknapupyet
COOTBETCTBWE Lenon malwmnHbl TpebosaHuam Oupexktusbl 98/37/CE.

Ocobble TpeboBaHuA, Kacarolmecs NPUrogHOCTM ANA UCMOoNb30BaHMA
[OaHHOro U3genusa cornacHo [IMpeKTruee no HU3KOBONbLTHOMY 060pyao-
BaHuto 2006/95/CEE:

e [laHHOe n3genue oTBevaeT TpeboBaHNAM [MPEKTUBLI MO HU3KO-
BONbTHOMY 060PYyA0BaHUIO NPW UCMONb30BaHUM B KOHUrypaLusax,
ONnUCaHHbIX B HACTOALlEeM pyKOBOACTBE U B KOMMNEKCe C yCTpOVICTBa-
MU, NpuBeAEHHbIMW B KaTanore npoaykumm komnaHum Nice S.p.A.
CooTBETCTBME HE MOXET 6bITb rapaHTUPOBAHO MPU UCMONb30BaHUMN
n3genvAa B KOHUrypaumax Unu ¢ yCTPOMCTBaMM, HE YKa3aHHbIMU B
pykoBoAcTBe. B aTom cny4ae akcnnyaTauvA usaenua sanpeliaetca
[0 Tex nop, MOHTa)KHaA opraHvM3auusd, He AoKaXKeT COOTBEeTCTBMA
BCel yCTaHOBKMN TpeboBaHUAM BbllLeyKa3aHHON ANPEKTMBBI.

Ocobble TpeboBaHUA, Kacalolmeca NPUrogHOCTN ANA UCMOMb30BaHWA
[aHHOro n3genuA cornacHo [IMpekTuse no 3neKTPoMarHMTHON coBMe-
cTumocTn 2004/108/CEE.

e [laHHOE u3aenue ycneLwHo NpoLo UMK UCTbITaHUiA Ha onpeaene-
HUEe 3NEeKTPOMarHUTHOW COBMECTUMOCTM B Hanbonee KpUTUHECKUX
YCNOBUAX 3KCMyaTaumm B KOHpUrypaumusax, ONMCaHHbIX B HACTOALLEM
PYKOBOACTBE, U B KOMMJIEKCE C YCTPOUCTBAMM, NPUBEAEHHBIMM B KaTa-
nore npoaykumm komnaHum Nice S.p.A. OneKTpomarHuTHaas CoBMeCTu-
MOCTb HE MOXET bbITb rapaHTUpOBaHa Npu UCMONb30BaHUN U3AENNA B
KOH(OUIrypaumaAx unm ¢ ycTpoucTBamu, He yKasaHHbIMU B PyKOBOACTBE.
B aTom cnyyae akcnnyaTaumA n3genua sanpellaeTcA Ao Tex nop, MOH-
TaXKkHaA opraHu3auua, He OOKaXeT COOTBETCTBUA BCEW YCTaHOBKMU
TpeboBaHNAM BbilLeyKa3aHHON ANPEKTUBBI.

2 OMNMUCAHUE N HASHAYEHUE U3OEINA

RO500 npegHa3HayeHo ANA aBTOMaTM3auuu pasfBUMXKHbIX BOPOT
6bITOBOro ucnonb3oBaHuA. Ucnonb3oBaHue 610KOB ANA Uenewn,
OTJ/INYHbIX OT BbllleyKa3aHHbIX, U B YC/IOBUAX, OT/IUYHbIX OT Mpu-
BeAieHHbIX B PYKOBOACTBE, CYATAaeTCA HeHaaseXxawmum UCnosb3o-
BaHWEeM U CTporo 3anpewaetca!

OneKTponpMBOA COCTOMT M3 ABUratenAa nepemMeHHoro Toka Ha 230 B,
LecTepHU 1 6noka ynpasneHua.

Bnok ynpaBneHuA nuTaeT Bce yCTPOUCTBA, nMetoumeca B 060pyaoBsa-
HWK, yNpaBnAa nx paboTor. OH COCTOWT U3 3NEKTPOHHOW NNaThbl U BCTPO-
€HHOro MyNbTUKOAO0BOrO PaAVONPUEMHINKA, KOTOPLIV NoyYaeT KOMaHAabI
OT nepegarymka. [ocTynHbl pasnuyHble (yHKLMK, KOTOPbIE NMO3BONAIOT
nepcoHaIM3npoBaTh UCMONb30BaHME CUCTEMbI aBTOMaTM3aUmUm.

CucTtema aBTOMaTU3aUMM NO3BONAET YCTAHOBKY PasfiUYHbIX akcec-
CyapoB, KOTOPbI MOBLIWAIOT €ro (hYHKUMOHANBHOCTb U rapaHTUpyioT
6e3onacHoCcTb paboThbl.

W3penve paboTaeT OT aNEKTPONUTaHUA U, B Cly4ae npepbiBaHnA noaa-
4K INEKTPOIHEPTUM (Nepeboi SHEProcHab>KEHMA), MOXHO BPYYHYHO pas-
6110KMPOBaTb ANEKTPONPUBOL ANA NEPEMELLEHNA BOPOT BPYUHYIO.

3 MOHTAX

3.1 - MpeaBapuTenbHble NPOBEPKU Nepea yCTaHOBKOM

Mepen yCTaHOBKOMN U3ENMMNA HEOGXOAUMO MPOBEPUTB LIENIOCTHOCTb BCEX €70
KOMMOHEHTOB, YAOCTOBEPUTLCA B MPaBUIbHOCTM BbiGopa MOAENM U COOT-
BETCTBUW YCIIOBWIA OKPY>KatoLLEe cpefbl, rae ycTaHaBnvMBaeTcA nsaenve.

BAXHO - 3nekTponpusoa He MOXeT obecneunBaTb aBTOMaTU3a-
LMI0 BOPOT, yNpaB/ifAieMbIX BPY4YHYI0, KOTOpble He 060pyAoBaHbI
cooTBeTCcTBYloWEN 3hdheKTUBHON U Ge3onacHON MexaHU4YeCKon
KOHCTpyKUuen. Kpome 3Toro, HeBO3MOXXHO UCNpPaBUTb Heucnpas-
HOCTM, BbI3BaHHble HEMPaBUIIbHOW YCTaHOBKOMW WU HECOOTBEeT-
CTBYIOLWMUM 06Cny>XuBaHuem BopoT.

3.2 - CooTBETCTBME YCIIOBUI OKPY>KaoLLEel cpeabl U BOPOT,
ANA KOTOPbIX MCMONb3yeTCA CMCTEMa aBTOMaTU3aLmm

¢ [TpoBEPUTb MEXAHUYECKY KOHCTPYKLUMIO BOPOT, YTOBbLI OHA COOT-
BeTCTBOBasia Tpe60BaHWAM CUCTEMbI aBTOMATU3aUMM U COOTBETCTBO-
Bana AencTByOWNM CTaHgapTam B CTpaHe ycTaHoBKe (Heobxoammo
CBEPWTb AaHHbIE, yKa3aHHbIe B MAcnopTHOWN Tabnunyke BOPOT).
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* Y6eanTbCA, YTO BEC U pa3Mepbl CTBOPKU HE BLIXOAAT 3a npeaensl,
ykasaHHble B naparpacde 3.3. «OrpaHnyYeHna ucnonb3oBaHnA».

i OﬁpaTVIBLIJI/ICb K 3Ha4YeHUAM, yKa3aHHbIM B rfiase «TexHn4yeckne
XapakTepucTtukn nsnenna», Y6e,D,I/ITbCF|, 4YTO!:

- ycunue, HeobxoaMMoe AnA nepemMelleHns NonoTHa BOPOT COCTaBnA-
€T MeHee NoJIOBNHbl 3Ha4YeHUA, COOTBETCTBYIOLWEro BeniminHe «Mak-
CUManbHOro KpytAwero MOMeHTa»,

- ycunue, Heobxoanmoe ANnA noaaepXaHvua ABUXEHWUA BOPOT COCTaB-

nAeT MeHee NoJIoBMHblI 3HA4YeHWA, COOTBETCTBYIOLWEro BenuvmHe
«HoMuHanbHoro KpyTALlero MmomeHTa». NMpumevyarne — MNpu ycTaHoBs-
Ke 3HadeHuA ycunuAa pekomeHayeTca 3anac B 50% AnA npeogonexHus
[OMOSNIHNUTENbHOIO TPEHWA, Bbl3bIBAEMOro He61aronPUATHLIMU Kma-
TUYECKUMM YCIIOBUAMMN.

® OTKPbITb 1 3aKpbITb MOSIOTHO BOPOT BPYYHYIO, y6€AMBLUUCD, YTO MpY
[BVDKEHUM cuna TPeHUA NpubnmnsnTesibHo 0AMHaKoBa Ha MPOTAXEHUN
BCEro xoa CTBOPKMN (He AOMKHO BbITb TOHEK YPE3MEPHOro TPEHUA).

® Y6eamnTbCA, YTO CTBOPKA BOPOT cbanaHCcMpoBaHa, T.e. Npu OCTaHOB-
Ke B Nobor ToUKe BO BpeEMA NepemMeLleHnA BPYYHYIO He NMeeT TeH-
OEHUMN K CaMOBWXEHUIO.

* Y6eanTbcA B OTCYTCTBMM ONaCHOCTK CXo4a NonoTHa BOPOT C Hanpas-
NAWNX 3NIEMEHTOB.

® Y6eauTbCA, 4TO MECTO MOHTaxa AneKTponpueoaa 3aluilieHo oT
3aTonneHua BoAoOW; B NPOTUBHOM clly4ae NpunoaHATb aNeKTponpueo
Ha Heobxogumoe paccToAHne OT 3eMnn.

* Y6eAMTbCA, 4TO NPOCTPAHCTBO BOKPYT 3NEKTPONprBoAa No3BonAeT
6e30nacHo v Nerko pasbnokMpoBaTh NPUBOA, ANA NepPeMeLLeHna BOPOT
BPYUHYIO.

® Y6eanTbCA, HYTO OMaHCble 30HbI MeX 4y (PUKCUPOBaHHLIMU U MOABUX-
HbIMW YacTAMW BOPOT 3alUMLLEHbI MPY BbINOSTHEHUM ONepaLunii OTKpbI-
BaHWA 1 3aKpbIBaHWA.

* Y6eauTbCcA B TOM, YTO NOBEPXHOCTb, BbiBpaHHanA AnA yCTaHOBKU pas-
NIMYHBIX YCTPOWCTB, NPOYHAaA 1 cnocobHa obecneydnTb ero HagexxHoe
KpenneHune. B yacTHOCTW, MOBEPXHOCTM NOA MOHTaX hOTO3MEMEHTOB
AOJIKHbI 6bITb MNIOCKUMU U NMO3BONAIOT npaBuUnibHO OTBKOCTUPOBATbL
POTO3NEMEHTDI.

¢ Y6eamTbcA, YTO BCE YCTPOWCTBA, NpeAHa3HauYeHHble ANA YyCTaHOBKY,
pasMelleHbl B 3alULLEHHOM OT CRyYaiHblX YAapoB MecTe.

® Y6eanTbecA, YTO AnanasoH pabounx TemnepaTyp, NpMBEAEHHbIN B
nacnopTHon Tabnvyke, COBMECTUM C KIIMMATUYECKMMMN YCIOBMAMMU
MecTa, rae ycTaHaBnmBaeTcA o6opyaoBaHue.

¢ Ecnun cTBOPKa BOPOT OCHALLEHa NeLexoHOM KannTKom nnm Kanutka
HaxoAMTCA B 30He ABWKEHWA NOSI0THA, y6eauTbCcA, YTO 3TO He MeLaeT
HOpManbHOMY nepemMelleHnto BopoT. Ecnu Heo6xoamMmo, yCTaHOBUTb
cucTemy B3aMMObBTOKUPOBKMU.

¢ MoakntounTb 650K yNpaBneHna K NMHUM 3NeKTPONUTaHnsa, obopyno-
BaHHOW CUCTEMOW 3a3eMJIeHNA.

* B Lenu nuTaHmMA cMCTeMbl aBToMaTu3aumMm cnegyeT ycTaHOBUTb
YCTPONCTBO OTKIIIOYEHMA OT 3N1eKTPOCeTH, obecneynsatoLlee 3a3op
MeXAy KOHTaKTamu 1 NonHoe OTKIYeHe npusoaa npu nepeHanpsa-
>XeHumn kateropum Ill. Ecnn yCTPONCTBO OTKMIOYEHNA OT 3NeKTpuye-
CKOW CeTn YCTaHOBMIEHO He B6M3M CUCTEMbl aBTOMaTn3aumn, Heob-
XO[MMO NpeyCMOTPeTb CUCTEeMY GNIOKMPOBKM, NpeaoTBpaLlatoLLyto
cny4ariHoe Unm HecaHKLUMOHUMPOBAHHOE BKIIOHYEHMeE.

3.3 - OrpaHu4eHnA UCnonb30BaHUA NPOAYKTa

[nA onpeaeneHna NpurogHOCTU NPOAyKTa napamMeTpaMm aBToMaTuan-
pyeMbIX BOPOT N OCOBEHHOCTAM KOHKPETHOro 06bekTa, Heobxoanumo
BbINOSIHUTbL MPOBEPKW, ONUCaHHbIE B AAHHOM pasaesfie pykoBoACTBa,
a Tak>ke NpoBepUTb COOTBETCTBME AAHHbIM, MPUBEAEHHbIM B HACTO-
Awem naparpade, TEXHNYECKUM AaHHbIM B rnaBe «TexHuyeckue
XapaKTepuCTUKKU NpoAyKTa».

e YbeanTtbcA, 4TO pasmMepbl 1 BEC BOPOT COOTBETCTBYIOT Creayowmnm
OorpaHn4yeHnAM ncnosib3oBaHUA:

MaKcumasibHafA AfiMHa 7 m
MakcumanbHbIi Bec 500 Kr

¢ [poBepuTb rabapuTHbIe pasmepsbl ANeKTponpMsoaa, o6paTUBLUMNCL K
puc. 1. Npumeyarmne — laHHbIe pa3Mepbl UCNOMb3YIOTCA Tak>Ke Npu pac-
yeTe AMbI Mo PyHAAMEHT 1 KabernbHYo NPOBOAKY 3M1eKTPonpoBsoda.

® Y6eamTbCA, YTO B 30HE MOHTaXa dNieKTponpuBoda nmeeTcA gocrta-
TOYHO MecCTa AN1A ero yCtaHOBKW.

® Y6eamnTbCA, YTO NOMOTHO BOPOT MeeT noaxoadalune teepablie nosepx-
HOCTK B MeCTax npepgnosiaraemoro KpenneHuA 3y6an0171 peI7IKVI.

BHumaHue! — Ecnu pe3ynbTaTbl NPOBEPOK He COOTBETCTBYIOT YKa-
3aHHbIM, faHHaA MoAesib He MOXKeT UCMOoJIb30BaTbCA AJ1A aBTOMA-
TU3auuM BaluxX BOPOT.

3.4 - MpepBapuTenbHaa NOAroToBKa K pabote

Ha puc. 2 nokasaH npumep cucTeMbl aBTOMaTMU3aUMK, BbINOTHEHHOWN
¢ ucnonb3oBaHvem komnoHeHToB Nice. KOMNOHEHTbI pa3melleHbl B
COOTBETCTBUM C PacnpoCTPaHEeHHON TUMOBOW CXEMOMN.

2 - Pycckui

o puc. 2, onpeaennTb NPUMEPHOE MOSIOXKEHNE KaXKA0r0 KOMMOHEHTA,
npeaycMOTPEHHOrO AJ1A OCHACTKN 0bopyaoBaHuA.

MpeaynpexaeHue — «CTtaunoHapHble» yCTpPOWCTBaA ynpasBieHuA
OOMKHbI yCTaHaBAMBATbLCA CO CTOPOHbI BOPOT, HO nogasnblue OT noa-
BWKHbIX YacTen.

B kauyecTBe 3aBOACKON HACTPOWKMK 3N1EKTPONPUBOA NpeayCMOTPeEH
AnAa ycraHoeBku cripasa ot sopoT. BHUMAHUE! - Mpu Heo6xoau-
MOCTM YCTAaHOBKM 3JIEKTPONPUBOAA Ha NIEBOM CTOPOHE OT BOPOT,
CM.MHCTPYKUUIO B rnase 4 (naparpad 4.1 - nyHkT 07).

KoMnoHeHTbl, Heo6xoauMble ANA NONHOW KOMMNJeKTauuMu cucre-
Mbl (puc. 2):

1 - 9NEeKTPOMEXaHNYECKUA NPUBOLA

2 - napa )oTOANIEMEHTOB

3 - KNtoY-BbIKNOYaTENb UK LUMGPOBan KnasuaTtypa
4 - npobneckoBan namna co BCTPOEHHON aHTEHHON
5 - nnaHkuM KoHua xoza

6 - 3ybyaTan pemnka

7 - CTOVKU gnA poTO3NEMEHTOB

MMepen Ha4yanoMm MoHTaXka NPOBEPUTbL HaNMYMe BCex NpucnocobneHnn
1 MaTepuanos, HE06X0AMMbIX AS1A BbINONHEHWUA paboT. Kpome aToro,
ybeanTbCcA B Haanexatem Ka4ectBe BCEX KOMMOHEHTOB U UX COOT-
BETCTBUW C MECTHbIMU CTaHAapTamun 6e30nacHOCTU.

MponssecTn Heobxoammble 3eMnAHblIE paboTbl NO BbIMNOMHEHWIO TPaH-
Len ¢ KaHanamu Ana aNeKTpU4eckoro kabena unu, B KayecTse anb-
TepHaTuMBbI, MOXET YKnaAblBaTbCA BHEWHUA Kabenb-KaHan; satem
npon3BoANTCA YKnagka B 6eTOH AaHHbIX TPy6 1 npo4dne paboTbl AnA
nepexoja K rnocrneayowmm atanaMm MOHTaxa.

B yacTHOCTM, ANA NOAroToBKU (PyHAAMEHTa NOoA MOHTaX dJ1eK-

TponpuBoAa BbINOJIHUTL crieaylowme AeNCTBUA:

01. BbINONHUTbL NPUAMOK Ha MECTe pasMelleHUA 31eKTponpmeoaa
(puc. 3). MpumevaHue — Pasmepbl NpuAMKa AOKHbI ObITb paBHbI-
MW Unn 60MbLUe Pa3MEPOB MOHTAXKHOW NAACTUHbI.

02. MNpenycMOTpeTb KaHasbl ANA NPOXOXAEHUA 3NEeKTPONpoBoAa.

BHUMAHUE! - Kak npaBusno, KOHUbl KaHanoB nop 3akKnaaky

aneKkTpokabena BbIBOAATCA HeNoCpeACTBEHHO B MecTax npeano-

naraemoro pasmeleHuA passinyHbIX YCTPONCTB CUCTEMbI.

MpumevaHue: KaHanbl cnyxaT AnA 3alWwmMTbl 3IeKTpokabena v npe-

[OTBpaLLeHMA CnyYanHbIX MONIOMOK, HanpumMmep, BCNeACTBUE yaapoB.

[lnA noaroToBKM anekTpokabens, HeobxoAnMoro AnA paboTbl B BaLlen
cucteme, obpawatbeAa K puc. 11-11a n «Tabnuue 1 - TexHnyeckue
XapaKTepUCTUKMN aneKTpokabens».

Tabnuua 1: TexHU4ecKue XxapaKTepucTUKMN IneKTpoKkabena

CoeauHeHue Tun kabena MakcumanbHO
ponycTumas gnvHa
A: Kabenb NMATAHUNE kabenb 3 x 1,5 Mm? 30m
(npumeyaHue 1)
B: Kabenb kabenb 2 x 0,5 mm? 30m
MPOBNECKOBAA 3KpaHVPOBaHHbIN 20 ™
JNTAMIMA ¢ aHTeHHon Kkabenb TN RG58
(pekomeHayeTcA
MeHee 5Mm)
C: Kabenb kabenb 2 x 0,5 mm? (TX) |30 ™
OOTOINNEMEHTbI kabenb 4 x 0,25 mm? (RX) |30 m
D: Kabenb kabenu 4 x 0,25 mm? 30m
KIMOY-BbIKJTIOYATESb
mnn LUMOPOBAA
KNABUATYPA

O6Lwee npumMeyaHue: xapakTepucTUKn Kabena ANA BbINONHEHMWA
NOAKMIOYEHUA B CUCTEME (He BXOAAT B KOMMMEKT NOCTaBKuU) MOryT
MEHATLCA B 3aBUCMMOCTM OT KOMMYECTBa U TUMa KOMMOHEHTOB, Npea-
YCMOTPEHHbIX B CUCTEME.

MpumeyaHue 1: No Heo6xoAMMOCTU ANVHA Kabena MoxXeT 6bITb yBe-
NVYeHa, Npy yCrnoBWUM UCNOSbL30BaHNA kabena ceveHnem 3 X 2,5 Mm?; B
[aHHOM crly4yae KOHTYp 3a3eMrieHunnA crieflyeT BbINOSHUTL B Herocpe-
CTBEHHOMN 6IM30CTU OT CUCTEMbI aBTOMATU3aLMN.

BHUMAHMUE! - Ucnonb3yembin Kabenb AOJIXKEH COOTBETCTBO-
BaTb TUMNY cpeAbl, rAe oCyLeCcTBIAETCA yCTaHOBKa; npumep, AnA
BHYTPEHHMX MOMELLEHNIA peKOMeHAYeTCA ucnonb3oBaTtb Kabenb
Tuna HO3VV-F, a AnA Hapy>XHOro ncnosnb3oBaHUA peKoMeHayeTCcA
kabenb Tuna HO7RN-F.

3.5 - YcTaHOBKa KOMNMOHEHTOB aBTOMaTU3aLumn

NPEAYNPEXAEHUE

¢ HenpaBunbHaA ycTaHOBKa MOXXET NMPUBECTU K CEPbE3HbIM TpaB-
mMam o6crnyyKuBalowwero nepcoHana UM nonb3oBaTene CUCTEMbI
aBTOMaTU3aLuMm.

¢ NMepen Ha4yanom c60pKK CMCTeMbl aBTOMaTU3aLMu BbINOJIHUTb



Heob6xoaumble nNpeaBapuTesibHbie NPOBEPKU, KaK ONMUCaHO B
naparpacax «3.2 - FOTOBHOCTb 06beKTa U1 aBTOMaTU3MPOBaHHbIX
BOPOT» U «3.3 - OrpaHU4eHnA UCNOsSIb30BaHUA U3aenua».

e BbINnosHUTE OAHY UIK ABE ONJNETKMU ANA NPOXOXAEHUA 3NeKTpu-
yeckoro kabens.

ernneHMe MOHTAa)>XHOW NJACTUHbI

BHMMAHME! - Ecnu Bec BopoT npesbiwaeTt 200 Kr unm BopoTa
MCNONb3YITCA B CJIOXHbIX YCITIOBUAX, HE COOTBETCTBYIOLUX HOP-
Me, MOHTaXKHaA NnuTa AoJkHa 6bITb NONHOCTbIO 3abeToOHUpPOBaHa.
Bo3moxxHbI ABa cnocoba KpenneHWA MOHTaXXHON NNacTuHbI K 3eMne:
a) Npu HaNM4Mmn roToBoro 6€TOHHOr0 OCHOBAHUWA: AOCTATOYHO pasme-
CTWUTb NNACTUHY Ha (PyHAAMEHTe B NpaBUIbHOM NMOMOXEHUN N 3aKpe-
NUTb cneunanbHbIMM 6onTamm AnA 6ETOHHBLIX KOHCTPYKUUIA (puc. 4).
b) B oTCyTCTBUWE FOTOBOrO 6E€TOHHOrO OCHOBaHWA: NNACTNHA A0MKHA 6bITb
3admkcupoBaHa B 6eToHe Npy MOMOLLUM 2 OTrMbaembIX aHKEPOB Ha NnacTu-
He (puc. 5). [NA KpenneHna NnacTyHbl BbIMOSHATL Cneayolume AencTByA:
01. 3anofiHMTL 6€TOHOM hyHAAMEHTHbIA NPUAMOK TakK, YTObObl BbIBO-
bl KabenbHbIX KaHanoB OCTaBasMCb HAa NOBEPXHOCTY;
02. noka 6eTOH He 3acTblifl, NOrPy3UTb MOHTAXKHYIO MAACTUHY, YTOObI
OHa ocTaBanacb Ha NOBEepPXHOCTU 6eToHa.
MoHTax aneKkTponpusona

01. CHATb KOXYX 3/IEKTPONPMBOAA C NOMOLLLIO OTBEPTKU, BbIKPYTUB
6okoBble 60nThl (puc. 6). MpumevyaHue — PekomeHayeTcA ocTa-
BUTb 3N1EKTPONPUBOL 6€3 KPbIWKMK A0 OKOHYaHWUA BCeX (a3 MOH-
Taxka v NporpaMmMMpoOBaHuA.

YCTaHOBUTb 3NIEKTPONPUBOA HA MOHTAXKHYIO MNACTUHY 1 3aduK-
CUpOBaTb BUHTaMM C LUECTUrPAHHOW FONOBKOW, BXOAALUMMY B KOM-
NneKT (puc. 7).

PasbnokupoBaTb 3N1eKTPONPMBOL NPU MOMOLLU CNeumanbHoro
knoya (cMm.naparpadbl «PyyHaa pasbnokmpoBka n 6n1oKupoBka
anekTponpueoaa» B «PykoBoACTBE MO aKcnayaTtauumn»).
MepemecTuTb BOpOTa B MakCMMasnbHO OTKPbITOE MOMOXEHKUE,
3aTeM YCTaHOBUTb NEPBbIA CErMeHT 3y64aTon penkun Hag, wecTep-
Heln anekTponpueoAa (puc. 8). BaxxHo:- obwaA anuHa 3ybyaTomn
peinkun fomxkHa 6bITb TAKOM Xe, KaK AivHa NofoTHa BOPOT; - 3a30p
MeX Ay LecTepHel 1 3yb4aTon perikon AomkKeH 6biTk B Nnpeaenax
1-2 MM 4nA NpeAoTBpalLEeHNA HaBMCaHWA CTBOPKMW U NOBPEXAe-
HMA 3fleKTponpmeoaa.

3akpenutb 3yb4aTyto periky Ha CTBOPKE (CM.PYKOBOACTBO MO MOH-
Taxy 3yb4aToun penkm).

OTKaTUTb BPY4YHYIO CTBOPKY, YTOObI 3aKpeENUTb ApYyrue CErMeHTbI
3ybyaTon periku: B KayecTBe WwabnoHa UCnosfb3oBaThb WECTEPHIO,
a Tak>Xe UCnonb30BaTb YPOBEHb AS1A BblpaBHUBAHWA FOPU30H-
TanbHOro NO3MLMOHUPOBAHMA KaXA0ro cermeHTa 3yb4yaton peu-
KW, Kpaw KOTOPOW yKnaabliBaeTcA Ha wecTepHio. NMpumeyaHue —
[nA npegBapuTenbHON hnKcaumm Yacten 3yb4aTon penku cTBop-
KM MOXHO MCMONb30BaTh 3aXMMbl, Kak NoKasaHo Ha puc. 9.
MNpenynpexxaeHue — Ecnm KOHCTPYKUMA He NO3BOSIAET pPerynmpo-
BaTb PeriKy Mo BbICOTE B AOCTATOYHbIX Npeaenax, BolCOTY 3eK-
TponpuBoAa MOXHO OTKOPPEKTUPOBATb NPY NMOMOLUM 2 BUHTOB C
LIECTUrPaHHOMN FOSTOBKOW.

3ybuaTan peiika He JOMXHa BbICTynaTb 3a NpeAesbl NonoTHa
CTBOPKW BOPOT, NO3TOMY NMpu HEO6XOANUMOCTU OTPE3aTh JINLLHIO
YacTb peniku.

Heckonbko pas Bpy4HYK NepeMecTuUTb NONIOTHO BOPOT B MOJO-
>XEeHWe MONHOro OTKPbIBAHUA U 3aKpbiBaHWA, 4Tobbl ybeauTbeA
B NJIaBHOCTM Xo4a 3y64aTon penkn Ha NPOTAXEHUM BCEro xoaa
CTBOPKU. TakxKe NPOBEPUTL, HYTO 3a30p MeXAY LecTepHei u 3y6-
YaToun perikon 6bin paBeH NPUMEPHO 1-2 MM.

3aTem 3aTAHYTb 2 BUHTA C LWECTUIrPaHHOW rOfIOBKOMN.

YCTaHOBUTb OPMEHTMPOBOYHO ABE MNaHKM KOHUA xo4a Ha 3ybya-
TOI perike (puc. 10) B BpyYHytO nepemMeLlaTb BOpOoTa ANA KOHeY-
HOM hukcaumm CTBOPOK.

OTperynupoBaTtb NOIOXEHME NNAaHOK KOHLIEBOro xoja crnegayto-
WM obpasom:

a) OTKpPbITb BPYYHYIO BOPOTA, OCTaBMB 3a30p 2-3 CM OT MexaHuye-
CKOro ocTaHoBa.

b) nepemecTuTb KPOHLITENH BAOMb 3y64aTON Peiikn Ha OTKpbIBa-
HWe Ao cpabaTbiBaHWA KOHUEBOro BbiknoyaTena. 3ateMm gonon-
HUTENbHO CMECTUTb MaHKy HE MEHEE, YeM Ha 2 CM 1 OKOHYaTe b-
HO 3aduKcnpoBaTh ero Ha 3yb4aTon perke cneumasnbHbIMU Kpe-
NeXHbIMW YCTPOUCTBAMM, BXOAALMMU B KOMMIEKT MNOCTaBKMW.
c)aHanoruyHana onepaumA AOMKHA BbINOMHATLCA ANA KOHLEeBOro
BbIK/IlOYaTENA Ha 3aKpbIBaHMWE.

HakoHel, pa3tnoknpoBaTb 3N1EKTPONPMBOL NPy NOMOLUM Creum-
anbHOro Kuya (cM.rnasy “Py4Has pa3bioknpoBka u 6110KMpoBKa
anekTponpueoaa”).

02.

03.

04.

05.

07.

08.

09.
10.

1.

12.

4 QNIEKTPUYHECKUE NMOAKNIOYEHNA

Mocne MoHTaxa aneKTponpuBoAa U YyCTPOMCTB yNpaBlieHNsa (KIou-
BblK/llOMaTENb MW KNnasuaTypa) U yCTPOUCTB 6e30nacHOCTH (aBapuii-
HbI OCTaHOB, DOTO3NIEMEHTbI, YYBCTBUTENbHbIE Npochnnn, npobne-
CKOBasA namna) BbINOSIHUTb ANEKTPUHECKMNE MOAKIIOYEHNA, PYKOBOA-
CcTBYyACb naparpadamu n npyuMmepom Ha puc. 11-11a.

BnokynpaeneHua noanepxunsaeTt pag PyHKUMIA, NOAKMOYaEeMbIX Npu
nomoLum Bbiknoyatenen tuna Dip-Switch (MuHMBLIKNOYaTenn) n pery-
JIMPOBOK, BbIMOMHAEMbIX MPY MOMOLLM TPUMMEPOB (puUc. 12).

BxopaHble cBeTOoAMOAHbIE MHAMKATOPDI (pUC. 12) NnokasbiBaloT paboyee
COCTOAHME KOMMOHEHTOB CMCTEMbI aBTOMaTU3aUnmW; a CBETOANOAHbIN
nHamkatop «OK» (puc. 12), oTpaxkaeT npasunbHyto paboTty camoro bno-
Ka. B 610K ynpaBneHvA NHTErpupoBaH MybTUKOAOBbIA paavonpUEMHUK.

KomnoHeHTbl 6110Kka ynpaBneHua (puc. 12):

a - Knemma anA aHTeHHbl

b - Dip-BblkntoyaTenu Boibopa yHKLUNNA

¢ - KHonka paauo

d - Tpummep HacTponkK BpemeHn paboTbl (TL)

e - TpyMmep HacTpolikn BpemeHu nayabl (TP)

f - KnemmHaA kopobka Bx0A40B/BbIXOA40B yNpaBneHna
g - Pasbem Bxoaa KOHUEBbIX BbIKtoYaTenei

h - KnemmHana kopobka Bbixoga npobneckosor namnel / MNogceeTka
i - Pasbem koHaeHcaTopa

| - PasbeM BbIxoda NuTaHvA aBuratens

m - KnemmHaA Kopobka 311eKTponuTaHuA

n - CBETOANOAHBIN MHANKATOP paavo

0 - H13KOBONBTHBIN NpeaoxpannTenb (315 MA F)

p -TpyMmep HacTponku mowHocTw (F)

q - CeeToamoaHbii uHgukatop «OK»

r - TpaHcopmaTop

s - JIuHerHbIM NpegoxpaHnTens (5A F)

BHUMAHUE!
- Bo u3bexxaHue onacHbIx cuTyauuin y6eauTbcA, 4TO BO BpeMA
BbINOJIHEHUA NOAK/IOYEeHUN 650K ynpaBNeHUA OTKIIIO4Y4EH OT
WCTOYHMKA NUTaHUA.
- HenpaBunbHblie NOAKIOYEHUA MOFYT NPUBECTU K HEeMCrnpaBHO-
CTAM UM onacHbIM CUTyaUMUAM, NOITOMY Heob6xoaumo ybeamTbca
B CTPOrom co6noaeHun npeanucaHHbIX NOAKIIOHEHUN.
- 3akoHopaTeNnbCTBOM yCTaHOBJIEHbI HOPMbI NO 6e30nacHOCTMU
9N1eKTPOYyCTAaHOBOK M aBTOMaTU3UPOBaHHbIX BOPOT, o6A3aTenb-
Hble AnAa cobnogeHusn.

BbInonHuTbL BCe HEOOXOAMMbIE NOAKMIOYEHMA, UCMONb3YA CXEMY Ha
puc. 12 n B naparpage «OnmcaHne a1eKTPUYECKMX NOAKIOHEHNN».
[nAa obecneyeHnA Haanexawen anekTpuyeckon 6e30nacHOCTU n
onTuUmanbHol paboTbl CUCTEMbI aBTOMaTU3aLUMM Heob6XoAMMO BbINon-
HUTb 3a3emsieHne, Kak nokasaHo Ha puc. 12.

OnucaHue 3aNeKTPUYeCKUX coeanHeHUn

B paHHOM pasgene onucbiBalOTCA BO3MOXHble MOAKMOYEHUA
YCTPONCTB ynpasneHua n 6e3onacHoOCTU K 610Ky ynpaBneHua:

Knemmbl | ®yHKUMA OnucaHue
1-2-3 | 3nekTponutaHue JInHuA anekTponuTanuA
4-5 MpobneckoBaA namna | Bbixoa anekTponuTaHna
npobneckoson namnsl (Makc. 40 BT)
8-9 24 B nepem.TOKa CepBucHoe anekTponuTaHune 24 V
nepem.Toka +/- 25% (Makc. 150 mA)
O6wun O6wwmin anAa Bcex BXoO0B
10 Alt Bxoa ¢ cpyHkumen «Alt»
(Cton 1 KopoTKMIn peBepc)
11 doTo Bxogn anA yctponcTs 6€30nacHOCTU
12 Mowaroso Bxog warosoi nocnenoBaTesibHOCTH
komaHp (Mowaroso) («OTKpbITb» —
«CTon» — «3aKpbITh» — «CTOMN»)
9‘[ 1 AHTeHHa + Bxo4 aHTeHHbl paano npuemHmKa
2 AHTeHHa maccbl Bxop aHTEHHbI paano npueMHuKa
MpepynpexaeHuA:

— Heuncnonb3yemble koHTakTbl Tna NC (HopmanbHO 3aMKHYTbIN) AOSK-
Hbl H6bITb 3aKOPOYEHbI NEPEMbIYKAMM, @ NPU NOAKITHOYEHNN HECKONbKMX
ycTpomcTs BbinonHaeTcA NOCNEOOBATEJIbHOE coeaunHeHwe;

— Heucnonbsyembie KoHTakTbl Tna NA (HopmanbHO pa3oMKHYThbI)
[OJMKHbI 0OCTaBaTbCA CBOBOAHBLIMU, @ NPY MNOAKMIOYEHUN HECKONbKUX
ycTponcTe BbinonHAeTcA MAPAJITENBHOE coeanHeHue;

— MNoakntoyaeMble K 610Ky ynpaBrieHWA YCTPOCTBA AOMKHbI UMETb Mexa-
HUYECKME KOHTaKTbl, CBOOOHbIE OT 3MIEKTPUHECKOrO NOTEHUMAana; coeau-
HeHuA Tuna «PNP», «NPN», «Open Collector» 1 np.He gonyckatoTcA.
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MopknioyeHne kabenAa aneKTponuTaHMA nNpuseneHo Ha puc. 13.
Kabenb anekTponutaHuMA AOJHKEeH hMKCUpoBaTbCA NPU NOMOLUM
cneuuanbHOW KJIUNCbI, KaK Noka3aHo B nyHkTe 13-3. MpumeyaHue
- HekoTopble mogenu 6510K0B ynpasneHWA MOryT He KOMMNSIeKToBaTb-
CA NPO3pPayHbIM KOXKYXOM.

4.1 - NepBoe BKIIIOYEHME U NPOBEpPKa NOAKNIOYEHUN

BHUMAHME! - Bce onepauuu, onmcaHHble HUXXE B HaCTOALIEM PYKO-
BOACTBE, BbINOJIHAIOTCA NOA HaNPAXXeHMEM B CETU U, criefoBaTesibHoO,
MaHeBpbl MOTYT NpeAcTaBnATL coboi onacHocTb! MoaTomy AencTBo-
BaTb He06X0AUMO C NpeaeNbHON OCTOPOXKHOCTbIO.

01. MNopaaTb anekTponuTaHue Ha 650K ynpasneHna n y6eanTbea, Y4To
Mexay kKnemmamu 8-9 npucyTCTBYET HanpAXXeHue npumepHo 24 B
nepemM.Toka.

02. Y6eamTbeA, 4TO CBETOANOAHBIM uHAnMKaTop «OK» nocne Heckosb-
KMX BbICTPbIX BCMbILWEK MUraeT C perynApHbIMA MHTEpPBanamu.

03. Bo BpemA NpoBepKu CBETOANOAHBIX MHAMKATOPOB Y6eanThLCA, YTO

WHAMKaTOPbI, OTpaXKatoLume COCTOAHNE BXOA0B C KOHTaKTamu Tuna
NC, cBeTATCA (= aKTUBHbI BCe yCTponcTea 6€30MnacHOCTU) 1 YTO
WUHANKAaTOPbI, CBA3aHHble co BxoAaMn NA BbIKMOYEHbI (= OTCYT-
CTBYIOT yrnpaBnAowme CurHanbl).
Ecnu paHHble ycnoBuA He BbINOMHAOTCA, NPOBEPUTL pasfinyHble
coemnHeHnA n paboTy yCTpoicTB. Bxop «Alt» aeakTusupyeTtca npu
cpabaTbiBaHMN KOHLUEBOro BbikNtovaTtena oTkpbiBaHuAa (FCA) unu
3akpbiBaHuA (FCC).

04. NMpoBepuTb NOAKIMIOYEHNE KOHLEBbIX BbiKo4YaTenen: OTOrHyTb
pbldar KOHUEBOro BblKfoYaTenA v NnpoBepuTb cpabaTbiBaHue
COOTBETCTBYIOWEro KOHLUEBOro BbIKMOYaTena C BbIKNIOYEHNEM
CBETOAMOAHOrO MHAMKATOpa Ha 6510Ke yrnpaBneHus.

05. Pa3bnokumpoBaTtb 91€KTPONPUBOA U NEPEMECTUTb MOSTIOTHO BOPOT
B CpeAHee MonoXeHne, 3ateM 3abnokmpoBaTh 31EKTPONPUBOA,.
310 obecneymBaeT roTOBHOCTb CTBOPKU BbINOMHATL onepauny Ha
OTKpbIBaHWE 1 3aKpblBaHue.

06. Y6eanTbCA, 4TO CTBOPKA ABMXKETCA B MPaBUIbHOM HanpasBneHuu
B COOTBETCTBUM C KOMaHAamu 6noka ynpaenenva. BaxxHo - [laH-
HbIA BMA NpOBepKU ABNAeTcA ob6A3aTtenbHbiM. Ecnu Hanpas-
neHue CTBOPKU He cOOTBETCTBYET KomaHaam 6roka ynpasine-
HUA, NPU 3TOM CUCTEMa aBTomMaTu3aumMm paboTtaeT KOPPEKTHO
(BbINONHeHMe KoMaHAbl «OTKPbITb» NOXOXXEe Ha BbIMOJIHEHUE
KOMaHAbl «3aKpbiTb»), HO Ha camMOM pgerne ycTponcTBa 6e3-
OMacHOCTU UrHOPUPYIOTCA NPU BbINOJIHEHUU Onepauum 3aKpbl-
BaHuA. B aTom cnyyae yctpoiicTBa 6esonacHocTu cpabartbi-
BaloOT TONIbKO BO BPEMA BbINOJIHEHUA onepauun OTKpbiBaHUA,
TeM caMbiM Bbi3biBaf NMOBTOPHOE 3aKpbiBaHMe K HeXxenartenb-
HbIMM NOCNEACTBUAMU B OTHOLIEHUU NpenATcTBMUA!

07. Y6eaontbcA B NpaBUNIbHOCTM HanpaBfieHWA BpaweHuAa asuraTe-
NA: NnoAaTtb KpaTKuMi umnynbc Ha Bxo4 «[lowaroso», B Ka4ecTBe
nepBoW onepauuy 610K yrnpaBfieHWA BbINOMHWUT onepauuio 0TKpbI-
BaHWA; 3aTem cnepyeT NpoBepuTb, YTO ABUraTenb BpallaeTcA B
HanpaBfieHNn OTKPbIBAHUA.

Ecnu 3To He npoucxoanT, AencTBoBaTh CneayowmMmM o6pasom:

a) obecTounTb 610K ynNpaBneHus;

b) noBepHyTb Ha 180° coeanHeHne nuTtaHua asuratena (I - puc.
12) 1 KOHUEBbIX BbIKNtOYaTenen (g - puc. 12);

C) 3anuTaTtb 610K ynpasneHusa n NOBTOPUTL NPOBEPKY € NyHKTa 07.

CeeToauogHbii nHamkaTop «OK» Ha 6noke ynpasneHua (puc. 12)
CNY>XWUT anA 0603HavYeHnA paboyero cocToAHNA 6noKa ynpaBneHua:

- 1 perynApHanA Benblwka B 1 ceKyHAy = yKasblBaeT, YTO BHYTPEHHWIA
MVKPOMPOLIECCOP aKTMBEH U FOTOB K MPUeMy KOMaHz.

- 1 KOpOTKaA AByKpaTHaA BCMblWKa = NPOUCXOANT, KOrAa MUKPOMpPO-
Leccop obHapy>Xun n3aMeHeHne onepaTyMBHOIO COCTOAHNA BXoAa (Ha
BXOJe ynpasneHuA unu Ha sxoae Dip-BbikntoyaTena); 3To Npomcxo-
OVT Aaxe B TOM crny4ae, ecnm o6Hapy>XeHHOE N3MEHEHVEe He NMeeT
HemeAaneHHoro adgpekTa.

- 1 o4eHb 6bICTPan BCObIWKA B Te4eHUe 3 CeKYH = YKa3bIBaeT, 4YTO Ha
610K ynpaBfneHnA 6bino NOAAHO 3NEKTPONUTaHNE U BbINONHAETCA TeCT
Ha NpoBepKy pabo4ero CoCTOAHMA.

- 1 BCObIWKA Yepes HeperynApHble NPOMEXXYTKN BPEMEHWN =NOKa3biBa-
€T, 4YTO MpW BbINOMHEHUN TecTa npousoLna owunbka 1, cnegoBaTenb-
HO, Ha YCTPONCTBE MUMEETCA HEMCMNPABHOCTb.

5 HACTPOMKA NAPAMETPOB

Pabouune napameTpbl 6510Ka ynpasneHnA MOXHO OTPerynmpoBsatb npu
nomowm «Tpummepos» (puc. 12) Ha camom broke.

e Bpema pa6oTbl (TL): B nonyaBTOMaTn4eCckoM pexunume AaHHbINA
napameTp NO3BOMAET yCTaHABNUBATb MaKCUMarbHY NPOAOKUTENb-
HOCTb Onepauun Ha OTKpbIBaHWE W 3akpbiBaHve. [InA perynupoBku
[aHHOro napameTpa Heobx0AMMO BbINOMHUTL Crieaylowme AencTBuUA:
a) nepenTn B NonyaBTOMaTU4eCKnn pexxum paboThbl, nepesean Dip-
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BblknyaTens 1 B nonoxexHune «BKJl.»; b) nepesectn «Tpummep TL»
B CpedHee MOMoXeHUe; €) BbIMONHUTb MOMHbIA LUK OTKPbIBAHWUA U
3aKpblBaHUA 1 NPOBEPUTL, YTO 3af4aHHaA MakcumarnbHaA NPoAONXu-
TENbHOCTb Onepaunm OTKPbIBaHWA UM 3aKpbiBaHWA C 3anacom 2 unm 3
CEeKyHAbl; Mpu He06X0ANMOCTU NOBTOPUTbL HACTPOMKY «Tpummepa TL»,
YCTaHOBMB MaKCMMasibHOe 3HadeHune. Ecnv BpemMeHu anAa BbINOSHEHUA
onepauun Bce elle HegoCTaTO4YHO, CHATb nepemblyky TLM pagom c
Tpummepom TL (puc. 12), 4Tobbl yBENNYMTL BPEMA BbINOMHEHMA One-
pauun «YBenmyeHHoe BpemA paboTbi» (TLM).

YT106bI MCNONb30BaTh (OYHKUMIO TOPMOXKEHUA, HEOOXOANUMO OTperynu-
poBaTb TPUMMEP Tak, YTObObl 3Tan TOPMOXEHUA HaunHanca npubnu-
3uTenbHo 3a 50-70 cM Ao cpabaTbiBaHWA KOHLEBbLIX BblK/lOYaTeNen.
M3meHeHnA 3TOro napameTpa NpoABMATCA BO BPEMA NEpBO onepa-
LM OTKPbIBaHWA, BbIMOSIHAEMOro Nnocsfie U3MeHeHNa napameTpa.

* Bpema nay3bl (TP): B aBTOMaTU4eCKOM pexxume 3ToT TpUMMep No3so-
NAET ycTaHaBnMBaTb NPOAOCIXNTENBHOCTb MHTEpBaNa Mexay OKoH4a-
HVWeM onepaLun OTKPbIBaHUA U HA4anoM onepauun sakpbisaHua. Ona
perynupoBKu A4aHHOro napameTpa Heo6X0AMMO BbINOSHUTL Crieaytolme
OENCTBMA: a) NeEpPenTN B aBTOMATUYECKUA pexXxuM paboTbl, yCTaHOBMB
Dip-Bblknoyatens 2 B nonoxexue «BKJl.»; b) HacTpouTb «Tpummep
TP»; €) AnA NpoBEepKN NPaBuIIbHOCTU 3a4aHHOIO BPEMEHU BbINOMHUTL
orepauuio MoHOro OTKPbIBAHUA 1 3aMEPUTb, CKOJIbKO BPEMEHU NMPOXOo-
[NT nepea HayasioMm BbINOMHEHNA OnepaLmmn 3aKpbiBaHWA.

¢ Ycunue (F): BHumaHue - HacTporiky TpuMmepa crneayeT BbINOMHATb
C MaKCMMasnbHOW OCTOPOXXHOCTLIO, T.K. HACTPONKM AaHHOro TpuMmMepa
MOTyT MOBNWATb HA YPOBEHb 6€30MacHOCTM CUCTEMbI aBTOMaTM3aumm.
Perynupoeka gaHHoro napameTrpa npous3sBoAMTCA OMbITHLIM NyTem
NocpeACcTBOM M3MEPEHWA YCUIIWA, NMPUTOXEHHOTO K CTBOPKE BOPOT BO
BpemMA BbINOJIHEHMA onepauun, 1 CpaBHEHUA NOJTyH4eHHOro 3Ha4yeHuA C
HOpPMaTMBHbIM, AEACTBYIOWUM B CTpaHe yCTaHOBKe.

Pexxumbi pa6oTbl

MowaroBbin pexxum (PP): 3T0T pexXum ucnonb3yercA B py4HOM
pexume (npucyTcTBue 4yenoBekKa), obecneynmt nonepemMeHHoe
BbINOMIHEHNE Onepaummn OTKPbIBaHWA U 3aKpblBaHWUA; NOCNe npekpatie-
HWMA NoJayYn KOMaHAbl onepauua npepbiBaeTcA.

Kak npu oTKpbiBaHWW, Tak U 3aKpblBaHWUK, ABUXXEHME MpeKkpallaeT-
cA npy cpabaTbiBaHWN KOHLEBbBIX BbIK/OYaTENen; Kpome 3Toro, npu
3aKpblBaHUN NepemMeLLeHre npekpallaeTca Npyu Hanu4umn 3anpeLyato-
wero curHana ot yctponctea 6e3onacHoctn «doTo». MocTynneHme
KOMaHabl OT «ALT», Kak npu OoTKpbIBaHWUMU, Tak U 3aKpbliBaHUK, NPU-
BOAWT K HEMEeOSIEHHOMY MPUOCTaHOBIIEHNIO ONepaunmn U HENPOAOKNU-
TENbHON NHBEPCUM BOPOT.

Mpun npepbiBaHMM onepaumn HeobxoaMMO NpepBaTbh KOMaHay nepen
nogayemn HoOBOM.

«[owaroBbIn peXxum» UCMNonb3yeTcA B O4HOM M3 aBTOMaTU4ECKUX
peXxumoB (NosyaBTOMaTU4eCKUNA, aBTOMaTUYECKUIA UJTU PEXUM
«Bcerpa 3akpbITO») Npy NOCTYNNEeHMN KOMaHAbl HA4YMHaeTcA nocne-
[oBaTenbHOE BbINOSIHEHME OMnepauuii OTKPbIBAHUA U 3aKpbIBaHWA, Npu
NOCTYNMEeHUN NOBTOPHOW KOMaHAbl BO BPEMA onepaummn akTusupyeTca
yHKumA «Cton». MNpn 3TOM NocTynneHme KkomaHabl «ALT», kak npu
OTKpbIBaHWU, TaK N 3aKpbiBaHWU, NPUBOANT K HEMEASIEHHOMY npekpa-
LLEEHMIO onepaumn 1 HeNPOAOKUTENbHOMY peBepCy BOPOT.

B aBTOMaTU4eCKOM pexxumMe nocsie BbIMONHEHUA onepaunm OTKpbiBa-
HWA cnepgyeT naysa, Nocne KOTOPON BbIMOMHAETCA onepauna 3akpsbl-
BaHwuA.

Ecnu Bo BpemAa nay3bl cpabaTbiBaeT yCTPONCTBO 6e30MacHoCTU
«POTO», HACTPOWKM Tarimepa copacbiBaOTCA, U U yCTaHaBNuBaeTcA
HOBaA NPOAOMKUTENLHOCTL Nay3bl.Ecnv BO BpemA naysbl noctynaet
KomaHpaa «Alt», aBTomaTnyeckoe OTKpblIBaHNME OTMEHAETCA U npuve-
HAeTcA KomaHaa «Cton».

Mpu BbINOAHEHWMM Onepaumn OTKPbIBaHNA cpabaTbiBaHWe yCTpoUCTBa
6e3onacHocTn «POTO» HE NPUBOAUT K BbIMNONIHEHMIO KaKuX-Nnnbo aen-
CTBWW, NPV BbINOSIHEHUN 3aKPbIBaHNA HAYMHAETCA OBUXEHNE BOPOT B
0o6paTHOM HampaBeneHuu, nocsie KOToporo cneayeT naysa u 3akpbisaHue.

Mporpammupyembie HKUUKU

B 6noke ynpaBneHnA nmeeTcA pAL MUKPOBbLIKOYaTENen, NCnonsb3y-
eMbIX AnA Bblbopa pasnuyHbIX PYHKUMA, NO3BONAAIOLMX ONTUMANbHO
HacTpoOWTb CUCTEMY aBTOMAaTM3auMn B COOTBETCTBUN C TpeboBaHWA-
MW nonb3oBaTenA n obecneynTb 6€30NacHOCTb PaboThl B Pa3NNYHbIX
YCNOBUAX aKcnyaTauun.

[nA BKNOYEHUA N BbIKNOYeHMA dyHKUM ncnonb3yetca Dip-
BblKMo4aTens 1 unu 2: yHKUMN BKAKOYAKTCA Npy Nepesoie MUKPO-
BbIKNtoyarensa B nonoxexHve «BKJ1.» n BblKNoYarTCcA Npy nepesoae
MWKPOBbIKNtoYaTena B nonoxeHune «BbIKI1.».

HekoTopble dyHKUUKM onpeaenalT ypoBeHb 6€30MacHOCTU CUCTEMBI,
MO3TOMY CriedyeT TLaTenbHO OLeHNBATL BLIGOP hyHKLMIA 1 aKTMBMPOBaTb
dyHKUMM, obecneymBatoLLMe MaKCUMasbHbIA YPOBEHb 6€30MacHOCTH.
Dip-BbIkntoyaTeny no3sonsAlT BblbMpaTh pasfnyHbie pexxumMbl padoThbl
1 NporpaMmmpoBaTb Heobxoammble pyHKUMK, onncaHHble B Tabnuue A:



Tabnuua A

Bbikntoyatenu Bbikn.-Bbikn. | [IBU>KeHne BOpOT B pyHHOM pexxume,
1-2: NpUCyTCTBME YenoBeKa
Bkn.-Bbikn. | [IBu>xeHue BOpOT B
nonyaBTOMaTUYECKOM PeXnmMe
Bbikn.-Bkn. | [IBu>keHve BOPOT B aBTOMaTU4ECKOM
pexume, T.e. aBTOMaTM4eCcKoe
3aKpblBaHue
Bkn.-Bkn. [iBu>XeHre BOPOT B aBTOMATU4ECKOM
pexxume + dyHKUMA «Bcerpa
3aKpbITO»
Bbikntoyatens 3: |Bkn. Pe>xum 6110KMpoBKM NOMeLLEHNA
(HepoCTyneH B pyYHOM peXxXMme)
Bbikntoyatens 4: |Bkn. MpensaputenbHaA BCMbIWKa
Bbikntoyatenb 5: |Bkn. 3akpbiTne Yepes 5 cekyHp nocne
cpabatbiBaHuA «PoTO» B
aBTOMAaTU4ECKOM PEXMUME UK
«3aKpbITb nocne oTo» B
nonyaBTOMaTUYECKOM PEXnME
BbikntoyaTtenb 6: |Bkn. YcTponcTeo 6esonacHocT «doTo»
Tak>Xe npu OTKpbIBaHNN
Bbikntoyatens 7: |Bkn. MocTeneHHbIN 3anyck
Bbiknioyatenn 8: |Bkn. 3ameanexve
BbikntoyaTtenb 9: |Bkn. TopmMmoxxeHue
Bbikntouatenb 10:|Bkn. He ucnonb3yetca

Bbikntoyartenb 1-2

B pexume «Py4yHoOW» onepauusa BbIMOMHAETCA TOJIbKO BO BpeMs
NoCTYyNNeHna KoMaHAabl (BO BPEMA HaXaTWA Ha COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY nepeparynka).

Mpu paboTe B pexxume «MonyaBTomMaTM4ecKuin» nocne nocTynneHus
KOMaHAbl onepaunA BbINONMHAETCA MOJIHOCTbIO, MOKAa HEe 3aKOH4YUTCA
BpemMA paboTbl UK He cpaboTaeT KOHLEBON BbiKMO4aTenb.

Mpu paboTe B pexnmMme «ABTOMaTU4ECKUN» MOCIEe BbIMNOMHEHNA One-
pauun OTKpbIBaHWA crnejyeT naysa, Nocne KOTOPOW BbIMONMHAETCA
aBTOMaTUYeCKOe 3aKpblBaHME.

dyHKuMA «Bceraa 3akpbITO» BKHOYAETCA NP BPEMEHHOM OTKJIIOYE-
HWW HanpAXKeHWA; ecny nocne BO306HOBAEHWA NOAAYM AneKTponuTa-
HWA 6MoK ynpaBneHusa obHapy>XXnBaeT, YTO CTBOPKAa BOPOT He 3aKpbl-
Ta, OH aBTOMaTU4YeCKN BbINOJIHAET 3aKpbiBaHWe, KOTOPOMY npeaLle-
CTBYET BCMbllWKa Npo6necKoBoOW Namnbl B TeHEHNEe 5 CEKYHA.

Bbiknoyatens 3

Mpu paboTe B pexxkume «broKMpoBKa NOMeLEeHUA» HayaBLLaAcA one-
pauusa OTKpbiBaHUA BCNeACTBUE MOCTYNEHNA KoMaHabl «[lowaroso»
He MOXeT OblTb OCTaHOBMIEHa KoMaHaon «[lowaroBo» unm «OTKpPbITb»,
noka onepauusa He 6yaeT BbINOMHEHA MNOTHOCTLIO.

Bo Bpema 3akpbiBaHMA curHan HoOBOWM KoMaHAapl «[lowaroBo» npuBoant
K OCTaHOBKE ABUXXEHMA BOPOT U HEMEASIEHHOMY PEeBEpCY ABVKEHUSA.

Bbikntovatens 4

Mpn nopayve KomaHAbl ABMXEHWE HAYMHAeTCA Yepes MATb CeKYH.
nocne npeasapuTenibHOro BKOYeHNA NpobnecKoBon namnel (Hepes 2
CeKyHAbl Mpyn paboTe CUCTEMbI B PyHHOM PEXUME).

Bbiknioyartenb 5

Ecnun AaHHaA beHKLII/IH BKJ1l04HEeHa B aBTOMaTU4eCKOM pexxume, BOpPO-
Ta OCTaloTCA OTKPbITEIMU TOSILKO Ha BpemsA npoesaa TpaHcrnopTa unm
npoxofa 4yenoseka; npu cpabaTbiBaHUM ycTpoiicTBa 6€30MacHOCTU
«®PoTO» BbINOMHEHWE Onepaunn npekpawaeTca U 4epe3 5 cekyHa
aBTOMaTUYECKN HA4YMHAETCA 3aKpbIBaHMe.

Ecnu yctpoictso 6e3onacHocTn «PoTo» cpabatbiBaeT B NoslyaBToma-
TUYECKOM peXuMme BO BPeMA 3aKpbIBaHWUA, MO UCTEYEHUM 3aAaHHOro
BpeMeHUu nay3bl Ha4MHaeTCcA aBToOMaTU4eCKoe 3aKpbiBaHue.

Bbiksitoyatesnb 6

YcTponcTtBo 6e3onacHOCTU «POTO» 0ObIMHO aKTMBHO TOJIbKO Npu
3akpbiBaHuK; ecnu Dip-BbikniovaTenb 6 yCTaHOBNEH B MOMOXEHWEe
«BKJ1.» ycTporcTBO 6€30MacHOCTUN TaKXXe OCTaHaBNMBaeT ABUMXXEHNE
TakXXe Npu OTKpbIBaHUW. B nonyaBTOMatnyeckom unm asromartmye-
CKOM peXumax OTKpblBaHMe BO30OHOBNAETCA cpa3y e rnocne npe-
KpaweHua cpabaTbiBaHUA yCTpoUCTBa 6€30NacHOCTM.

Bbikntovartenb 7
Ecnu paHHaA gyHKUMA BKNOYEHa, onepaunsa HadnHaeTcAa nocTeneH-
HO, 4YTO NO3BONIAET 0H6eCcneunTb NNaBHbIN XO4 BOPOT.

BbikntoyvaTenb 8
Mpu 3ameaneHMn CKopoCTb ABMXEHMA BOPOT COKpaLlaeTca npnbnunsu-
TenbHO Ha 30% OT HOMMHAIbHO CKOPOCTU; 3TO NO3BONAET YMEHbLLUNTb

cuIy BO3LEe/CTBMA BOPOT Npu 3aBepLUEHNN MaHeBpa.

Mpu BKOYEHUN OYHKLMM 3aMeNIEHNA HEOBXOAUMO OTPEryIMpoBaTh TPUM-
mep «Bpema paboTbl (TL)», NOCKONbKY NOMOXEHNe TOYEK Havana 3ames-
JIeHNA 3aBUCUT OT 3aaHHOro BpeMeHu paboTbl. Heo6xoaMmo yCTaHOBUTL
BpemA paboTbl TL Tak, 4Tobbl 3ameaneHne HauMHaNoch NPUGNM3UTENBHO 3a
50-70 cM [0 MOMeHTa cpabaTbiBaHNA KOHLIEBbIX BbIKIOHaTENEN.

PyHKUMA 3ameAneHnA No3BONAET YMEHbLUNTL CKOPOCTb paboTbl cucTe-
Mbl aBTOMaTU3aUMmn N KPyTALWMA MOMEHT asuratenA Ha 70%. BHUMA-
HUE - Ecnu cuctema aBTomatmsaumm fgomkHa pabotaTtb npu 60sbliem
KPYTALWEM MOMEHTE, BKIOYEeHe (DYHKLUMN 3ameanieHMA MoOXeT npu-
BECTU K MOMEHTasbHON OCTaHOBKe ABuUraTena.

Bbikniovatens 9

Mpun BKNIOYEHUN OaHHOW (PYHKLUM B KOHLE onepaummn BbINOMHAETCA
TOPMOXEHWe ABuraTess, cHavana ymepeHHoe, a 3ateM 6051ee UHTEH-
CMBHOE, Y4TO NO3BONAET ObICTPO M B TO XXe BPEMA MN/IaBHO OCTaHOBUTb
OBWKEHNE CTBOPKN BOPOT.

BbikntoyaTtenb 10
He ncnonbayeTcs.

6 NPOrPAMMUPOBAHUE PAOAVNOINMPUEMHUKA

e YcTaHOBKA BHELWHEW aHTEHHbI

Ecnu noctaBnAemas B KOMMMEKTE aHTEHHA He NoAXoAuT, a paamvo-
CuUrHan ABNAETCA CMUWKOM cnabbliM, peKOMeHAyeTCA YyCTaHOBUTb
BHELUHIOK aHTeHHy (mogenn ABF unu ABFKIT). AHTEHHY Heo6xoanMo
YyCTaHOBUTb HA MakCMMasibHOM BbICOTE HaA 6nvXxanwmmm metannuye-
CKUMM 1IN >XXene306eTOHHbIMU COOPYXEHNAMM.

¢ MoakntoyeHue K 610Ky ynpaBneHua

[nA noakn4yeHnA NpMeMHuKa K 6noKy ynpaBneHusa TpebyeTtcA
KOoakcuarnbHblil kabenb ¢ BOMHOBLIM conpoTusneHnem 50 Om (Hanpm-
Mep, 9KpaHUpoBaHHbI kabenb RG58). BHumaHue! — Y1066l [OOUTD-
CA MMHMMaNbHOro pacCcemBaHWA CUrHana, Mcnosb3oBaTb KOPOTKUIA
Kkabenb (anuHa KabenA He gomkHa npesbiwaTb 10 m).

MpepynpeXxaeHnA Npu NporpaMmMmmupoBaHumn

e [InA BbINOMHEHMA OnNepaunii, ONMCaHHbIX B HACTOALLEW rnaee, Tpe-
6yeTcA UCnonb3oBaHNe KHOMKU «C» 1 CBETOAUOAHOINO MHAUKaTopa
«n» (puc. 12) Ha npvemHuke. CBETOANOOHBIA MHAMKATOP yKa3blBaeT
Ha paboyee COCTOAHWE pagMoONpUEMHMKA OMNpeaeneHHbIM Konuye-
CTBOM BCMblLLIEK YCTAHOBMEHHON NPOAo/KUTENLHOCTU. B «Tabnuue
C» npuBoaunTcA pacumdgpoBKa nogaBaeMbix CUrHaNoB.

B nepBylo o4epenb peKoMeHaAyeTCAU3Y4YUTb nocsieaoBaTesibHOCTb
OEeNCTBMIA, a 3aTeM BbINOJIHUTb cooTBeTCTBYyOLWMe onepaumn B yka-

3aHHOM NnopAaKe.

BHUMAHMUE! - MNepen nporpammupoBaHueM nepegatynka BHUMa-
TEeJIbHO U3Y4YUTb UHCTPYKLIUM HUXKE.

B namATb NpremMHMKa MOXHO BHECTW KOAbl NepeaaTynkos, NoAnepXu-
BawWKMX OANH U3 BUAOB KOAUPOBaHNA curHana:

- koaupoBku «0O-Code», «FIoOR» n «TTS»;

- KoaupoBKa «Flo»;

- KogupoBKa «Smilo».

Mpumeuanue - Npu paboTe NpUEMHUKA KaXKabI TUN KoAa Nno3sBonaeTt
MCcrnonb3oBaTh TONLKO PYHKLUMK, peanusyemble NocpeacTBOM AaHHOro
TNna KoaAnpoBKK

BHumaHue! - Tun KoAUPOBKM NepBOro nepeaaTyiMka, BHECEHHOrO
B NamMATb NpPUEeMHUKa, onpeaenAeT TUN KOAWPOBKMW nepepaTtyu-
KOB, BHOCUMbIX B NaMATb NepeaaTtyuMka B nocreayoLiem.

Y706bl MU3MEHUTB TUM KOAVMPOBKU NPUEMHUKA, HEO6XOAUMO BbINOSTHUTD
npoueaypy «MonHasa o4ncTka NamAT! NPUEMHUKA».

Y7066l NPOBEPUTL, BHECEHDBI NV B NaMATb NepeAaTyYMKoB U KOANPOBKA,
Heo6X0AMMO BbIMONHUTL ClieAyolwme AeACTBUA:

01. OTKNIOUYUTb INEKTPONUTAHNE NPUEMHMKA.
02. 3anuTaTb NPUEMHUK 1 COCHMTATb KOIMYECTBO BCMbILLEK 3€51EHOro
uBeTa, KOTopble AeNnaeT CBETOANOAHBIN MHANKATOP NPUEMHMKA.
03. CpaBHUTb KONNYECTBO BCMbILWEK CO 3HAYEHUAMU, NPUBEAEHHbLIMU
B Tabnuue Huxe:
—1 Benbiwka = koauposka Flo
— 2 Benbiwku = koguposka O-Code / FIoR / TTS
— 3 BCNbIWKU = KognpoBka Smilo
— 5 BCnblWweK = nepefaTynk He BHECEH B NamATb

BHumaHue! — Nepepn BHeceHVeM nepejaTynka B NamATb NpUeMHuKa

Heo6Xx0AMMO BHUMATENbHO M3y4uTb NpoLeaypy NporpaMmupoBaHuA
npremMH1Ka 1 BblbpaTb Hanbosee NOAXOAALLMIA BapUaHT.

Pycckuin — 5




6.1 - PeXkumbl BHECEHUA NepefaT4MKoOB B NaMATb Npuem-
Huka: «Pexxum I» n «Pexxum II»

KombuHauum KomaHa 1 KHOMOK nepefatymnka MOXHO BHECTU B NaMATb
npuemHuKa ABymMA cnocobamu:

e PeXxum |: 3TOT pexxum No3BONAET BHECTU B NamMATb NPUEMHMKA BCe
KHOMKM nepefaTtynka unu rpynny KHOMoK (Tonbko AnA nepenaTymkos
C HECKONbKMMM KoaaMu nageHtudukaumm, Hanpumep, mogeny ON9). B
[aHHOM peXXMme KHoMkam nepefaTtyvka aBToMaTUYecKu npuceavsa-
I0TCA KOMaHbl, 3aAaHHble Ha 6510Ke yNpaBneHus.

e Pexxum Il: gaHHbIN pexkrM No3BoNAET BHECTM B NaMATb NpUeMHMKa
oTAenbHble KHOMKM nepeaaTtynka. Monb3oBaTtenb MOXeT BbibpaTb onpe-
[OeneHHyo KoMaHay, nogaep>XxvBaemyto 6510koM ynpaeneHua (He 6onee 4).

Mpoueaypa BHeceHUA nepeaaT4MKoB B NamATb B «Pexxume |»

MpenynpexxpaeHue — B 3TOM pexxmme Bce KHOMKW nepeaaTymka unu

rpynna KHOMOK BHOCUTCA B NaMATb NPUEMHNKA O4HOBPEMEHHO.

01. HaxkaTb 1 yaepXuBaTb HaXaToN KHOMKY Ha MPUEeMHUKe, NnoKa He
3aropuTcA CBETOANOAHBIN MHAMKATOP 3e/1eHOro uBeTa Ha npuem-
HVKe. 3aTeM OTNYCTUTb KHOMKY.

02. He no3gHee, 4yem yepe3 10 cekyHA HaxxaTb Nobyo KHOMKY nepe-
AaTynKa, KOTOpbIi HE0BX0AMMO BHECTW B NaMATb NPUEMHUKA, U1
yAepXuBaTb ee HaXaTon, NoKa He 3aropmTcA NepBbln U3 CBETOAM-
OAHbIX NHAMKATOPOB 3eM1eHOro LBeTa, NoATBEep X AatoLWmnin ycneL-
HOe coxpaHeHue B NaMATH.

MpumeyaHue - lNMocne 3 BCnbiWeK 04epenHOM nepefaTynk MOXHO

BHECTW B NaMATb B TedeHne 10 cekyHa.

Mpouenypa BHeCeHUA NnepeaaT4MKoB B NaMmATb B «Pexxume I1»

MpenynpexaeHue — B gaHHOM pexxuMe B NaMATb MPUEMHUKA BHOCUT-
€A oTAenbHaA KHomka nepegartyvka. HacTpoiky Heo6xoauMo noBTo-
pUTb ANA KaXA0N KHOMKKU nepeaaTtymka, KoTopyio Heo6x0AMMO BHO-
CUTb B NAMATb NPUEMHMNKa

01. N3yuunTb Tabnuuy «Tabnuua KomaHa» AnA Bblbopa Tpebyemblix
KoMaHp; BblbpaTb KOMaHay, NpuceBanBaemyto KHOMKe nepejaryu-
Ka 1 3anoMHUTb HOMEp COOTBETCTBYIOLLER KOMaHAabI.

02. Ha npremMHuKe HaxkaTb KHOMKY Heobx0AMMOe KONM4ecTBO pas, CooT-
BETCTBYIOLLEE HOMEPY BbIGPaHHOM KOMaH4bl; CBETOANOAHbIV MHAMKA-
TOP NPUEMHMKA AOIMKEH BCTIbIXHYTb TAKOE XK€ KOIMYECTBO pas.

03. (Ha nepepatumnke B TedeHme 10 cekyHA) YaepxmBaTb HaxxaTomn
KHOMKY, BbI6PaHHOW ANA BHECEHMA B NaMATb MPUEMHUKA, NoKa
CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP NPpUEeMHUKAa He caenaeTt ogHy u3 3
BCMbILLEK (= COXPaHEeHWe BbIMOSTHEHO YCMELLHO).

MpumeyaHue — Ty >ke KOMaHAY Ha TeKyLUeM nepeaaTyvke, HO AnA Apyrmx

KHONMOK, N Ha APYrom nepeaaTymke MOXHO BHECTU B MAaMATL NPYeMHUKa B

TeyeHve 10 cekyHA nocre NoCTyNNeHnA TPEXKPATHOrO CBETOBOIO cUrHarna.

Tabnuua KomaHp

Bbixog 1 = MOLIAIOBbIV PEXXUM
Bbixoa 2 = ALT

Bbixoa 3 = OTKPbITb

Bbixoa 4 = 3AKPbITb

6.2 - BHeceHne HOBOro nepepartyMkKa B namAtTb npuem-
HUKa B yAanieHHOM pe)XXume [Heobxoaum nepeaaTymk,
paHee BHECEHHbIN B NaMATb NPUeMHUKa]

HOBbIN nepefarymk MOXHO BHECTU B NaMATb NPUEMHUKA, HAXOAACb

B 30He npuema 6e3 NCMonb3oBaHUA KHOMKK NpuemMHuka. [inAa aTtoro

noHagobutca CTAPbIN, paHee BHeCeHHbI B NamATb NpUeMHUKa ( B

«Pexxume I» unn «Pexume II»). Mpn HacTporike HOBbIN nepepatunk

CMOXET «yHacnegoBaTb» HacTponkun CTAPOIO nepepaTymka.

MpeaynpexxaeHuA:

e laHHaA npoueAypa AOJIKHa BbINOJSIHATLCA B 30HEe AeNCTBUA

npueMHuKa (Ha pacctoAHum 10-20 M OT NpUEeMHMKa).

e [Npouenypy HacTpoukn Heo6xoAMMO NOBTOPUTb ANA KaXXAO0Mn

KHOMKW nepeaaTyuka, BHOCMMOW B NaMATb NPUEeMHUKa.

[aHHble feicTBUA MOXKHO BbINOHATL ABYMA criocobamu:

CraHaapTHbIA cnocob

01. Ha HOBOM nepegaTyvKe HaxxaTb KHOMKY W yAepXXuBaTb HaXaTon
KHOMKY B Te4eHne He MeHee 5 CekyHA... (npumevaHue 1) n 3atem
KHOMKY OTMYCTUTb.

02. Ha CTAPOM nepepatuvke HaxkaTb 3 pa3a KHOMKy... (MpumevaHue
2) 1 3aTeM KHOMKY OTMNYCTUTb.

03. Ha HOBOM nepepaTuymke HaxkaTb 1 pa3 1 yaep>KuBaTb HaxaTon
B TeYeHne He MeHee 3 CeKyHA KHOMKY, KkoTopasa 6bina HaxaTa B
nyHkTe 01. 3aTem KHOMKY OTNYCTUTb.

AnbTepHaTUBHbIN cnNocob

01. Ha HOBOM nepepaTuvke yaep>XnBaTb HXXaTON B TEHEHNE HE MeHee
3 CeKyH[, KHOMKY... (MpumeyaHue 1) n 3aem KHOMKy OTNyCTUTb.

02. Ha CTAPOM nepepaTumke yAep>XuBaTb HKATON B TEHEHUE HE MeHee
3 CeKyHA, KHOMKY.. (MpUMeYaHue 2) 1 3aTeM KHOMKY OTNyCTUTb.

03. Ha HOBOM nepepatuunke yaepXxuBaTb HaXXaTol B TeYEHWE He
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MeHee 3 cekyHA KHOMKy, koTopaA bblna HaxaTa B nyHkTe 01 un
3aTeM KHOMKY OTNyCTUTb.

04. Ha CTAPOM nepefaaTumke HaxaTb U yAepXuBaTb HaXaTon KHOM-
Ky, KoTopas 6bina HaxaTa B nyHkTe 02, noka CBETOAUOAHbIN
UHAOnKaTop 3eneHoro useta L1 npuemHvka He caenaet 3 BCnbIw-
KW, NOATBEP>KAAIOLWMNX COXPaHEeHNe AaHHbIX. .

Mpumevanue 1 — HaxaTtb nobyto kHonky, ecnu CTAPbIV nepeaat-

YMK BHECEH B NaMATb NpueMHnKa B «Pexxume |» nnu HaxaTb KHOMKY,

KOTOpaA go/kHa 6biTb BHECEHA B NaMATb npuemMHuka, ecnu CTAPbIV

nepenatyuk BHECEH B NaMATb B «Pexxnme I1».

MpumeyaHue 2 — HaxxaTb N106YIO KHOMKY, €CNW NepeaaTynk BHECEH B

namATb NPUEeMHUKa B «Pexxume [» nnmn HaxaTb KHOMKY, COOTBETCTBY-

lolLeil nepefaBaeMon KomaHae, ecnun nepeaaTynk BHECEH B NaMATb B

«Pexume l1».

6.3 - lMonHaAa o4yucTKa NamATU NPUEeMHMUKa

YT06bl yAANUTb N3 NaMATY NPUEMHMKA BCe BHECEHHble B NamMATb Npu-
eMHVKa nepeaaTyvmku Unu BCe COXPaHeHHble [aHHble, Heo6X0aMmMo
BbIMOSHUTb CrieaytoLlee:

01. HaxaTtb 1 yaepxuBaTb HakaTol KHOMKY NMPUEeMHMKa, noka He
3aropuTcA CBETOAMOOHbIN UHANKATOP 3eNneHoro useTta; yoeanTb-
Cfl, YTO COCTOAHME CBETOANOAHOrO MHAMKATOPA N3MEHMNOChH:

— MPUMEpPHO Yepes 4 CeKyHAbl CBETOANOAHBIN UHANKATOP 3efeHo-
ro useTa [0/XXeH 3aropeThCs;

— eLe Yepes 4 CeKyHAbl CBETOANOAHBLIN MHANKATOP 3€/1eHOro LiBe-
Ta AOSKEH BbIKIIOYUTLCA;

— HaKoHel, elle 4epes3 4 CeKyHAbl CBETOAMNOAHBIN NHANKATOP
3€e/1eHOro LiBeTa A0/MKeH HavaTb Murathb.

02. [inA ynaneHvAa us namATK Bcex nepeaaTynMkoB OTNYCTUTb KHOMKY
TOYHO BO BPeMA TPETbEN BCMbIWKWU CBETOANOAHOIO MHAMKATOpa
3e/ieHoro useta; unn AnA yaaneHua BCero coAepXXMMoro namaTtu
NpuemMHuKa (BKo4aA KOHMUrypaumio 1 KOAUPOBKK nepeaTym-
KOB) OTNYCTUTb KHOMKY TO4YHO BO BPEMA NMATOWU BCMbIWKW CBETO-
[IMOJIHOrO MHAMKAaTOpa 3e/1eHOro LBeTa.

7 NMPUEMKA U BBOA B 9KCMNJTYATALIUIO

BHMUMAHME! - Bce onepauuu, onucaHHble B HacTOALEN rnase,
[OJDKHbI BbINOMTHATLCA UCKJTIOYUTENIbHO KBanupuuupoBaHHbIM
M ONbITHbIM NEPCOHANIOM C MOJIHbIM COGNIOAEHUEM MHCTPYKLIUA,
M3N0XEeHHbIX B HaCTOALLEM PYKOBOACTBE, 3aKoHOAaTeNbCTBa U
CTaHOapToB, AENCTBYIOWUX B CTPaHe yCTaHOBKU 060pyAoBaHuA.
OT0 Hambonee BaxKHbIN 3Tan Npu ycTaHOBKE CUCTEMbI aBToMaTn3aumm
ana obecneveHna Hanbosblwero ypoBHA 6e30nacHoCcTn 06opyaoBaHWA.
MpremoyHbIe UCnbITaHMA Tak>Xe MOryT UCMOSIb30BaTLCA AS1IA NPOBEPKU
paboToCnOCO6HOCTU YCTPONCTB, BXOAALLMX B CUCTEMY aBTOMaTU3aLMN.
Bce aTanbl NpMeMoyHbIX UCMbITaHUA M BBOAA B SKCNyaTaumio cucre-
Mbl @BTOMaTU3auUn AOSKHbI MPOBOANTBLCA KBaNUMULMPOBAHHbLIM nep-
COHasIoM, KOTOPbIN AOMKEH NoaobpaTh HEOOXOANMBIE TECTbI, OLIEHUTb
NMPUHATbIE PELUEHNA C TOYKW 3PEeHMA NMEIOLUMXCA PUCKOB 1 ybeanTbeA
B UX COOTBETCTBMM 3aKOHaM, HOpMaTMBaM U pernaMmeHTam: B 4acTHO-
cTn, Bcem TpeboBaHuAam anpekTtusbl EN 12445, koTopaa onpeaenAaeTt
MeTOAbl UCMNbITAHWA A1 CUCTEM aBTOMaTM3aummn BOpoT.

71 - anIeMO'-IHbIe UcnbiTaHUA CUCTEeMbl aBTOMaTU3aunun

Kaxxabll KOMMOHEHT CUCTEMbl aBTOMaTM3aummn, Hanpumep, KPOMKHM
6e3onacHOCTU, POTO3NIEMEHTbI, aBaPUIHbIA OCTaHOB U Np., TpebyeT
cneumndpnyeckon npouenypbl MPUEMOYHBIX UCTbITAHUIA; B OTHOLLEHUN
[aHHbIX YCTPONCTB BbIMOMHATCA NpoLeaypbl, ONMCaHHbIE B COOTBET-
CTBYIOLMX MHCTPYKLUMAX MO IKCMyaTauumn.

MpuemMoyHbie ncnbiTaHMA NPOBOAATCA Cneayowmm o6pasom:

1 MNposepuTb, cobnoaeHbl v yenosuA rnasbl «[MPEOYMNPEXXOEHVA U
OBLUME MEPbI NMPEOJOCTOPO>XHOCTW» kacaTenbHO 6€30MacHOCTY;

2 Pa3bnokunpoBaTb 3/1EKTPONPMBOA NPW NOMOLLM CNELNansHOro Kito-
ya (cm.naparpadbl «PyyHaa pasbnokupoBka n 6110KMPOBKa 3nekK-
Tponpusoaa» B «PyKoBoACTBE N0 3KcnyaTaunm»);

3 YbeauTtbcA, YTO CTBOPKA MOXET nepemMellaTbCA B HanpasieHun
OTKPbIBaHWA 1 3aKpbIBaHNA;

4 Pa3bnokupoBaTb 3/IEKTPONPUBOA NPy NOMOLLUM CNeLmasibHOro Ko4a
(cm.rnasy «PyyHasa pa3bnokmpoBka 1 6510KMpoBKa 3NeKTponpueoaa»);

5 Vicnonb3ysa ycTpoWCTBa ynpaBneHua 1 yCcTpoicTBa 6e30MacHoCTy
(Kntoy-BbIKIOHATEb MU KHOMKW YNpaBneHus unu paauonepenar-
YMKK), NPOU3BECTM MPOBEPKY OTKPbIBAHMA, 3aKPbIBaHWA 1 OCTaHOBa
BOPOT, ¥ y6eauTbCA B TOM, YTO BCE AEWCTBUA CTBOPKW COOTBETCTBYIOT
oXuaaeMbiM. TakxKe NpoM3BeanTE PasfmyHbIE UCTbITAHNA ANA OLEHKU
NMNaBHOCTU X042 BOPOT U OTCYTCTBUM TOHYEK BbICOKOTO TPEHMA, a Tak-
e yA0CTOBEepPEHs B OTCYTCTBUM AeHEKTOB MOHTaXa U HanaaKMu.

6 MNoo4yepenHo npoBepuTb paboTy BCeX YCTPOMUCTB 6e30MacHoCTH,
MMetoLwmxca B cucTeme (poTo3NeMEHTbI, YyBCTBUTENbHbIE KPDOMKU U
np.); NPOBEPUTb, YTO CMCTEMA aBTOMAaTU3aLUmmn NPaBUIbHO BbINOMHA-
10T COOTBETCTBYOLME KOMaHAbl. Kaxxapi pas, korga cpabaTbiBaeTt



yCTponcTBO 6e30nacHOCTH, Ha 610Ke ynpaBfieHnA CBETOANOAHbIN
nHankatop «OK» 6bICTpO MuraeT 2 pasa B NOATBEPXAEHME, YTO
610K ynpaeneHuA onpeaenaeT cpabaTbiBaHne yCTPONCTBA;

7 MNpoun3BecTn N3MepeHne yeunua, Kak npeaycmatpusaeTca cTaHaap-
Tom EN 12445. Ecnv ynpasneHue «MoLWHOCTb ABUratena» UCnosb-
3Yyl0TCA B Ka4eCcTBe BCTMOMOraTesibHOro CpeAcTBa A/1A YMEeHbLUEeHWA
YCWNUA, MOUCKAaTb U HaWTW perynnpoBku, obecneynsatowpe Hanbo-
iee oNTUMarnbHbIA pe3ynbTaT;

8 YcTaHoBUTL NOGAN3OCTM OT CUCTEMbI aBTOMaTM3aumMm Tabnuuky c
onMcaHuem onepaunin no pasbrioKMPOBKE 3NIEKTPONPUBOAA BPYYHYIO.

7.2 - BBOA B 3KcMyaTauuio cCUCTEMbl aBTOMaTU3aLum

BBoA B aKcnyaTaumio paspeluaeTca TONbKO Nocrie yCneLwHoro 3aBep-
WeHNA BCcex 3TanoB NPMemMo4HbIX UCMbiTaHUA. HEBO3MOXXEH YacTuy-
HbIA UK «BPEeMEHHbIW» BBOA B 3KCNJyaTauuio.

1 3anofHUTb U XpaHUTb B TeuyeHne 10 NeT TexHUYecKuit nacnopT
cucTeMbl aBTOMaTU3aUMK, KOTOPbIA JOMKEH BKIOYaTb crnegyiolme
LOKYMEHTbI: MPUHLUMMNMASIBHYIO CXeMYy CUCTEMbl aBToMaTU3auuu,
3MIEKTPUYECKYIO CXEMY, aHaNN3 PUCKOB U NepeYeHb BbIMOSTHEHHbIX
MeponpuATUIA MO UX YCTPaHeHUIo, AeKnapauuy COOTBETCTBUA U3ro-
TOBUTENA BCEX WUCMOSIb30BaHHbIX YCTPOWCTB, AeKapaumio CooTBeT-
CTBUA, 3aMOSIHEHHYIO YCTAHOBLUMKOM KOMWIO PYKOBOACTBA NOJb30-
BaTens v nnaH-rpadpuk TeXHUYECKoro o6enyXXneaHus;

2 Mpukpennte K BOpoTam Tabnuuky co crneaylowen nHpopmaum-
€N: TMN CMCTeMbl, Ha3BaHWe U agpec U3roToBMTENA (opraHm3aumm,
BbINOJIHABLUEN BBOA CUCTEMbI B 3KCMJlyaTauuio), CEPUAHBIA HOMEP,
roz Bbinycka u 3Hak «CE»;

3 3anonHuTb " oTnpaBnTb Bnagenbly CUCTeMbl aBTOMaTusauummn
Aeknapaumio cooTBeTCTBUA; ANA 3TOro Heob6XxoAMMO 3anofIHUTb
6naHk «[eknapauua coorsetcTBuA EC»;

4 3anonHUTb M OTNPABUTL BNafenblly CUCTEMbl aBTOMaTU3aUMMN 6RaHK
«PyKOBOACTBO MO 3KCNJlyaTauumn»;

5 3anonHuTb 1 0TNpaBuTb BNagenbly CUCTEMbI aBTOMaTU3auun 6rnaHk
«MnaH o6cnyXuBaHuA», B KOTOPOM M3naratoTCA pekoMeHaaumnm
no 06CNy>KMBaHNIO BCEX YCTPOWCTB CUCTEMbI aBTOMAaTU3aLMK;

6 MNepen BBOAOM CMCTEMBI aBTOMaTU3aLUMK B IKCMnyaTaumio yseno-
MWUTb COOTBETCTBYIOLMM 06pa3oM B MMCbMEHHON hopme Bnagensua
O CYLLECTBYIOLLMX PUCKaX 1 ONACHOCTAX.

YTUIN3ALUA

HacTtoAwee usgenve ABNAETCA HEOTbEMIEMOW YaCTblO CUCTEMbI
aBTOMaTM3aLUMU UM aBTOMaTUYECKUX BOPOT U AOJKHO YTUIIN3U-
poBaTbCA BMecTe C HUMM.

Kak MOHTaX, TaK ¥ AEMOHTaX U3AeNnnsA Mo OKOHYaHUM CPOKa ero Crly-
6bl JOMKHbI MPOBOANTLCA KBa/IM(IMUMPOBAHHbLIM NEepCOHaoM.
HacToswlee nsgenve cocToUT U3 pasnnyHbIX MaTepuanos. OaHU MOTYT
MCnonb30BaTbCA B Ka4ecTBE BTOPCbIPbA, Apyrue noanexar yTumu-
3auun. bonee Noapo6HyO0 MHOPMALMIO MO YTUAU3ALMMN Pa3UYHbBIX
BUAOB MaTepuasrioB MOXHO MOMy4YMTb B MECTHbIX OpraHax oxpaHbl
OKpy>KatoLLeii cpeabl.

BHuMaHue! — oTAerbHble YacTV U3JennA MOTYT COAEPXKATb BPeaHble
Wnn onacHble BELLEeCTBa, KOTOPbIE MPU HeHaanexallen yTunmsaumum
MOTYT MPUYUHUTD YLLEp6 OKPYXKALOLLEN cpeae Uu 3L0POBbIO YENOBeEKA.

3Hak cresa ykasblBaeT Ha TO, 4YTO JaHHOe usnenue
HEemNb3A yTUNM3MPOBaTb KaK GbITOBble OTX0Abl. [o3TOMY
XpaHWUTe U YTUIM3UPYNUTE AAHHOE U3Lenue OTAeNIbHO
OT 6bITOBOrO Mycopa B COOTBETCTBUM C TpeGoBaHUAMM
LEeNCTBYIOWEro 3aKoHOAATENbCTBA, UMW BEPHUTE €ro
B MYHKT NpoAaxw Npu Nokynke HOBOTO aHanornM4yHoro
uspenus.

BHumaHume! - [JeiicTByolwMe HOPMbI NO OXpaHe OKpyXkatoLlern cpeapbl
MOryT npegycmMmaTpmBaThb cepbe3Hble CaHKUUW 3a HapylleHne npasun
yTUIN3auum OTX0A0B.

NMEPUOANYECKOE OBCJTY)XUBAHUE

[nA paHHoro n3genua He TpebyeTcA cneumanbHoe TexHn4Yeckoe obeny-
>XMBaHWe, 0HaKO MnaHoBble NPOBePKU obecneyvaT apPeKTUBHOCTb U
npaBusbHYI0 PaboTy YCTaHOBMIEHHLIX YCTPONCTB 6€30NacHOCTM.

Kak ntoboe gpyroe obopyanoBaHue, cuctema aBToMaTusaummn Hy>xaaeT-
CA B NepMoanyeckom o6Cny>xXmBaHum € Lienbio obecrneyeHna ee Nnpoaon-
XUTeNbHON 1 6e3onacHomn paboTel. MnaHoBoe obcny>XnuBaHue cucTembl
aBToOMaTu3aumun AONMKHO NPOBOANTLCA perynapHo. OHO AOMXHO NPoBo-
ONTbCA He peXe 6 MecALes.

MpoBepka Heobx0AUMOCTU B 06CNY>XXMBaHUM NPOBOAUTCA Cneayowmm
obpasom:

BHUMAHME! - Nepen nposeaeHne NpoBepKU NOMTHOCTbIO OTKIIIO-
YUTb JJIeKTponuTaHue CUCTeMbl.

b npOBepI/ITb M3HOC BCeX 3JIeMEeHTOB, COCTaBNAKOWNX CUCTEMY aBTO-
MaTuKku, oﬁpau.laﬂ BHMMaHME Ha 3PO3UK0 NN OKUCTIEHNE KOMMJIEKTYIO-
LUMX; 3aMEHUTb Ntobble YacTu, He COOTBEeTCTBYOLWMEe CTaHO4apTaMm.

¢ [poBepUTbL UBHOC BCEX OABUXYLUMXCA YacTeil: LecTepHs, 3yb4yaTtan
peiika v BCe 4acTu CTBOPKM BOPOT; NpU HEOBXOAMMOCTM 3aMEHUTb
4acTu, NoABepXXEeHHbIE NU3HOCY.

¢ [No 3aBepLUEHNN MPOBEPKM 3aHOBO NOAATL 3IEKTPONUTAHWE U BbINOS-
HWTb BCE BUAbl MPOBEPOK M KOHTPOSA, KaK yKkasblBaeTcA B rnaee 4.

TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

H dnekTponutaHue
B [iBurartenb

230 B nepem.Toka 50 'y
aCMHXPOHHbIA oAHOda3HbIN

H Tun 3NneKTpoMexaHU4ecKoro |BblKno4yaTensa

KOHLIEBOro

B Makc.notpebnaemasn 400 Bt
MOLLYHOCTb

B MotpebneHue oT ceTu 1,7A

B BcTpoeHHbI KOHOeHcaTop 12nF

B Knacc 3awuTbl IP 44

B Makc.KpyTAWWA MOMEHT 15 Hm (500 H)
(cooTBETCTBYET YCUITUIO)

B HOMUWH.KPYTAWMUIA MOMEHT 8 Hm (270 H)
(cooTBETCTBYET YCUIUIO)

H HomuHanbHaA cCKOpoCTb 0,18 m/cek

B Tennosasa 3awmTa 140 °C

B Makc.Bec CTBOPKU 500 kr

B Makc.AnuHa CTBOpPKU 7m

B Makc.Kon-Bo LIMKNOB B Yac 9 (npu cTBOpKE ANUHON 7

MeTpOB)

B Makc.kon-8o 5
nocnepfoBaTesibHbIX LIMKNOB

N Paswvepbl 290 x 195 x B. 250

H Bec 8 kr

B Makc.Harpy3ka Ha cepBuCHbI| 150 MA (npu Kone6aHuAx
BbIXon NUTaHuA 24 B HanpAaXeHua + 25%)

B Bbixopn npo6neckoson namnbl| AnA npo6seckoBbIX namnax
OT CEeTEBOro HanpAXXeHus,
MaKcumanbHaA MowHocTb 40 BT

B Pabouan Temnepartypa ot -20 °C po +50 °C

B Bpema paboTtbl Perynupyetcsa ot 2,5 no > 40
cek, unm ot <40 go > 80 cek. ¢

Tpummepom TLM

H Bpema naysbl Perynupyetca ot 5 no > 80 cek.

«0-Code» / «FloR» / «TTS»;
nnum «Flo»; unu «Smilo»

B Koauposka

B YacToTta npuema 433.92 MIlNy

B YyBCTBUTENbHOCTb 0,5B

B Pabouyan Temnepartypa ot 20° C po 55°C
H BxoaHoe conpoTuBrieHue 52 Om
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PYKOBOACTBO MO 3KCIJTYATALUUN

(nepepaeTcA nonb3oBaTesiA CUCTEMbI aBTOMaTU3aLIUN)

BAXXHO - [JaHHaA UHCTPYKLUMA COAEPXXUT BaXkKHYIO UH(OpMaLnIO
no 6esonacHOCTU; HEO6X0AUMO O3HAKOMUTbLCA C ee coaepXKaHuem
nepen ucnosnb3oBaHuem npoaykta. CoxpaHuTe gaHHoe pyKoBofa-
CTBO ANA AaNbHeMLero Mcnosib30BaHuA.

NPEAYNPEXAEHUA N MEPbI MPEAOCTOPOXXHOCTU

KaTeropuyecku 3anpeljaeTcqa TporaTb 4acTU CUCTEMbl aBTOMaTH-
3auum BO BpeMA nepemeLieHUs BopoT!

¢ Nepepn MCMONb30BAHMEM CUCTEMbI aBTOMATU3ALMN YAENUTE HEMHOMO
BPEMEHW MPOHTEHWNIO HACTOALLEro PyKOBOACTBA MO 3KCMyaTauum, npe-
[OCTaBMNEHHOro YCTaHOBLUMKOM. KpoMe 3Toro, monyy1Te OT npeacrasu-
TenA MOHTaXHO opraHM3auun HhopMaumio 06 0CTATOYHbBIX PUCKAX .

¢ XpaHuTe HacToALLee PyKOBOACTBO Ha Cry4ail CrpaBok B 6y ayLuem unm
BO3MOXHOIA Nepeaayn u3aenusa HoBOMy BriafenbLly.

e Cyctema aBTomMaTn3aumm - 3To 060py,D,OBaHVIe, BbINOJIHAIOLLIEE KOMaH-
Abl nofb3oBaTenAa. He6pe>KHoe nnun HeHaanexatwlee ee ncnonb3oBaHne
MOXXeT npeacTaBsiATb ONAaCHOCTb. He nopasanTte KomaHapbl Ha BOpOTAQ,
Korga B 30He UX AeNCTBUA HAX0AATCA Noan, XXUBOTHbIE UK NOCTOPOH-
HWe npegmMmeTbl.

e [leTu: faHHaA cUcTeMa aBToMaTu3auum obecneymBaeT BbICOKYIO
cTeneHb 6e3onacHocTu. BnarogapA HanNUUMIO CO6CTBEHHbBIX CUCTEM
6e30nacHOCTU OHa NOJIHOCTbLIO UCKJTIOYaeT ABW)XEeHue Npu Hann4um
niogen unu npegmetoB. Kpome aToro, rapaHTUpyeTcA npeacKasye-
manA u 6esonacHanA pabota cuctembl. TeM He MeHee, AeTAM KaTero-
puyecku 3anpellaeTcA urpatb B HeNocpeacTBEHHOW 651M30CTU OT
cucTeMbl aBTOMaTu3auuu. XpaHuTe NynbT AUCTaHLUMOHHOIO ynpaB-
JNIeHnA B MecTe, HeAOCTYNHOM AeTAM (NyfbT - He urpylukal)

* MNepuoanyeckm NpoBepATb CUCTEM aBTOMATMU3aLMM HA NPeaMeT U3HO-
ca, NoBpexxAeHui Unu pasbanaHcupoBKW. MpUOCTaHOBUTL UCMOMb30-
BaHWe BOPOT NPW HEOBXOAUMOCTU 06CIYXXMBaHUA.

® [lepuoaunyeckn NPoBEPATbL NPaBUIILHOCTb PaboTbl (POTOINEMEHTOB
1 NPOBOANTbL NPOBEPKN HA HEOHXOAMMOCTb TEXHNYECKOro 06Cny>KmBa-
HMA He peXe 04HOro pa3a B 6 MecALeB.

o dOTO3NEMEHTLI HE ABNAOTCA ycTponcTBamm 6esonacHocTu. OHu
ABNAITCA BCMOMOraTebHbIMU YCTPOUCTBAMMU CUCTEMBI 3aLUnTbl. OHK
N3roTaBAMBalOTCA MO BbICOKO HaAeXHbIM TEXHONOrMAM, O4HAKO B
HEKOTOPbIX CNyYaAXx MOryT MOBPEXAAaTbCA U BbIXOAUTb U3 CTPOA.
BHumaHwme! — B onpegeneHHbix criy4aAx HEMCNPaBHOCTb HE MOXET
6bITb YCTaHOBMEHA HEMETEHHO.

Kateropuyecku 3anpeljaeTcA NpoxoaunTb Yepes BOpoTa BO BpemaA
MX nepemelleHuA!

* [lpn 06Hapy>KeHUn HencnpasHOCTU Unn c60A B paboTe CUCTEMbI aBTO-
MaTu3auum HeobxoAMMO OTKIIOUMTL HanpaXeHe. He nbitantech npo-
N3BOJUTb PEMOHT CaMOCTOATENbHO. BbI30BUTE YNONHOMOYEHHOrO cep-
BMCHOTO cneuunanucta. [lo npuxoaa cneumanicTa Bopota MoXHO 6yaet
OTKpbIBaTb BPYYHYIO, NpeaBapuTenbHO pas3briokMpoBas anekTpoMexa-
HWYECKWI NPUBOA, KakK OMMCaHO HUXE.

¢ B cny4ae oTCyTCTBMA NOAAYM INEKTPOIHEPTUM, NPU BO30GHOBIEHUM
nopayv nepsana onepauuAa 6yaeT BbINOMHEHA CUCTEMON aBToMaTu3a-
LMK Ha HeBONbLLON CKOPOCTW BHE 3aBUCUMMOCTW OT 3a4aHHON CKOpO-
cTn.

* He ponyckaiooTtca MoaudrKaumm 060pya0BaHUA U MporpamMmmMmpyemMblx
napamMeTpoB 1 HACTPOWKU CUCTEMbl aBTOMaTH3aUmMm, faxe B TOM Cry-
Yae, ec/i1 Bbl CHUTAETE, YTO CMOCOGHbLI CAMOCTOATENBHO UX MPOU3BECTU:
OTBETCTBEHHOCTb HECET NMLO, MPOU3BE/LIEe MOHTaX CMCTEMbl aBTOMa-
TM3aumu.

® /icnbiTaHuA, nepmnoanyeckoe TexHn4eckoe O6CJ'Iy)KV|BaHI/Ie N PEeMOHT
AOJI>XXHbl AOKYMEHTUpPOoBaTbCA 06Cﬂy)KI/IBaI'OLLleVI opraHmsaumeﬁ, a Konuun
AaHHbIX JOKYMEHTOB AOOJKHbI XpaHUTbCA Yy Blagesbla CUCTEMbI.

* [lo OKOH4YaHUn CpoKa cny>|<6b| CUCTEeMbl aBTOMaTU3aLMN AEMOHTaX
[OJKEH NPOU3BOAUTLCA KBaNMUMUUMPOBaHHBLIM NepCoHaNoM, U yTunm-
3aumAa un nepepa60TKa KOMMOHEHTOB A0J1>XKHbl BbIMONMHATLCA B COOTBET-
CTBWM C TPebOBaHNAMM AENCTBYIOLEro 3aKOHO4ATENbCTBA CTPaHbI, rae
yCTaHOBMEHO 060pyAOBaHume.

8 — Pycckui

PYYHAA PA3BJIOKMPOBKA 1 BIIOKUPOBKA 3JIEKTPOIPU-
BOOA

OnekTponpueos 060pyaoBaH MeXxaHU4YecKoW CUCTEeMON, KoTopas
MO3BOMIAET BPYYHYIO OTKPbIBATh M 3aKpbiBaTb BOPOTA.

[aHHble onepaumu, BbINOMHAEMbIE BPYYHYIO, AOJIKHbI BbINOMHATb-
cA B Criyyae OTCYTCTBMA MoAayv HanpAXEHUA NN HENCMPaBHOCTU
B paboTe obopynoBaHuA. B nocnegHem cnyvae ncnonb3oBaHne pas-
6710KMPOBOYHOr0 MEXaHN3Ma MOXeT ObITb NMONE3HbIM ANA NPOBEPKMU,
3aKn4aeTcA M npudnHa HemcnpaBHOCTN B CaMOM MeXaHU3me (I'IJ'IOXO
NPUXNMAETCA).

[InA pa36ioKUPOBKK 3NEKTPONPMBOAA BPYYHYIO UCMOMb30BaThb KoY
pa3611I0KMPOBKU, KOTOPbLIA BXOAWUT B KOMMIEKT NOCTaBKW, CreAyHoLLmUM
obpasom:

01. CMecTUTb KpbILLKY 3aMKa BNpaso;
02. BcTaBuTb KIOY B COOTBETCTBYIOLLMIA Pa36MOKMPOBOYHbIN LWTUT;

03. NoBepHyTb KN4 Mo YacoBon cTpenke Ha 90° 1 NOTAHYTbL Ha cebA
PY4KY;

e 2

(& J

04. lMocne 3TOro BO3MOXHO NepemMeLleHne CTBOPKU BOPOT BPY4HYIO B
Heo6x0AMMOe MONOXEHNE;

e 2

& J

05. [InA BoccTaHOBMEeHMA paboTbl CUCTEMbl aBTOMaTU3aUNUN BEPHYTH
B MCXOAHOE MOMIOXKEeHNe PYYKY M MOBEPHYTb MPOTUB YacoBOM
CTPesiki COOTBETCTBYIOLMIA KoY B pa36IIoKMPOBOYHOM WTU(TE
U BPYYHYIO NEPemMecTUTb CTBOPKY, MOKa HE NMOCHbILWMTCA MeXaHu-
YecKuii 3BYK CLEMNIEHNA CTBOPKM C TArOBLIM YCTPONCTBOM,;

06. 3aTeM BbIHYTb KoY M3 Pa3bIOKMPOBOYHOM LUTU(TA M MNOMOXMUTb
€ro B Hafle>XHoe MecTo.




CE DECLARATION OF CONFORMITY

Declaration in accordance with the following Directives: 2004/108/EC
(EMC);
2006/42/EC (MD) Annex Il, Part B

Note: The content of this declaration corresponds to that specified in the official

document deposited at the Nice S.p.A. headquarters and, in particular, to the latest

revised edition available prior to the publishing of this manual. The text herein has been

re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested from

Nice S.p.A. (TV) - Italy

Number: 287/RO500 Revision: 2 Language: EN

Manufacturer’s Name: NICE S.p.A.

Address: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV)
Italy

Person authorised to

compile the technical

documentation: NICE S.p.A.

Type: Electromechanical gearmotor and accessory
equipment

Model: RO500

Radio remote controls series FLO, FLOR, Smilo,
Opera

Accessories:

The undersigned, Mauro Sordini, as Chief Executive Officer, hereby declares
under his own responsibility that the products identified above comply with
the provisions of the following directives:

e The model conforms to Directive 1999/5/EC OF THE EUROPEAN

PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 9 March 1999 on radio equipment

and telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of

their conformity, in accordance with the following harmonised standards:

- Health and safety (Art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

- Electrical safety (Art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A1:2010+A12:2011+A1:2
010+A2:2013

- Electromagnetic compatibility (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011,
EN 301 489-3V1.6.1:2013

- Radio spectrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

In accordance with Directive 1999/5/EC (Annex V), the product is classified
under Class 1 and is marked: C E 0682

Furthermore, the product complies with the essential requirements set forth
in Article 3 of the following European directive, for the products’ intended
use:

e The model conforms to DIRECTIVE 2004/108/EC OF THE EUROPEAN
PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 15 December 2004 on the
approximation of the laws of the Member States relating to electromagnetic
compatibility and repealing Directive 89/336/EEC, in accordance with
following harmonised standards:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

In addition, the product conforms to the following directive in accordance
with the provisions applicable to partly completed machinery:

Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL
of 17 May 2006 regarding machines and amending Directive 95/16/EC
(consolidated text)

e |t is hereby declared that the pertinent technical documentation has been drafted in
accordance with Annex VII B of Directive 2006/42/EC and that the following essential
requirements have been met:

1.1-11.2-1.1.3-1.21-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5-1.56.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

* The manufacturer agrees to provide to the national authorities pertinent information on
the partly completed machinery, in response to a motivated request, without prejudice to
its intellectual property rights.

e |f the partly completed machinery is operated in a European country with an official
language other than the language used in this declaration, the importer must include a
translation with this declaration.

® The partly completed machinery must not be operated until the final machine in which
it is to be incorporated is declared to conform to the provisions of Directive 2006/42/
EC, if applicable.

According to the following harmonised standards: EN 60335-1:2012
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Moreover, the product complies with the following standards (limited to their
applicable sections): EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002,
EN 12453:2002, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 30 June 2014

Mr. Mauro Sordini
(Chief Executive) Officgr)

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA
Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2004/108/CE (EMC);
2006/42/CE (MD) allegato Il, parte B

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel docu-
mento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.a., e in particolare, alla sua ultima
revisione disponibile prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente é stato
riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a
Nice S.p.a. (TV) I.

Numero: 287/RO500 Revisione: 2 Lingua: IT

Nome produttore: NICE s.p.a.

Indirizzo: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (TV)
Italia

Persona autorizzata
a costituire la
documentazione

tecnica: NICE s.p.a.

Tipo: Motoriduttore elettromeccanico e relativi accessori
Modelli: RO500

Accessori: Radiocomandi serie FLO, FLOR, Smilo, Opera

Il sottoscritto Mauro Sordini in qualita di Amministratore Delegato, dichiara
sotto la propria responsabilita che i prodotti sopra indicati risulta conforme
alle disposizioni imposte dalle seguenti direttive:

¢ || modello risulta conforme alla Direttiva 1999/5/CE DEL PARLAMENTO

EUROPEQO E DEL CONSIGLIO del 9 marzo 1999 riguardante le apparecchia-

ture radio e le apparecchiature terminali di comunicazione e il reciproco rico-

noscimento della loro conformita, secondo le seguenti norme armonizzate:

- Protezione della salute (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Sicurezza elettrica (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A1:2010+A12:2011+A1
:2010+A2:2013

- Compatibilita elettromagnetica (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011,
EN 301 489-3V1.6.1:2013

- Spettro radio (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

In accordo alla direttiva 1999/5/CE (Allegato V), il prodotto risulta di classe 1
e marcato: C E 0682

Inoltre risulta conforme ai requisiti essenziali richiesti dall’articolo 3 dalla
seguente direttiva comunitaria, per I'uso al quale i prodotti sono destinati:

|| modello risulta conforme alla DIRETTIVA 2004/108/CE DEL PARLA-
MENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 15 dicembre 2004 concernente
il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla compatibilita
elettromagnetica e che abroga la direttiva 89/336/CEE, secondo le seguenti
norme armonizzate:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i
requisiti previsti per le “quasi macchine”:

Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del
17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE
(rifusione)

e Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata compilata in conformita
all’allegato VII B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti
essenziali:

1.1-11.2-1.18-1.21-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

e || produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata
richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo impregiudicati i
propri diritti di proprieta intellettuale.

* Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua
ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha I'obbligo di
associare alla presente dichiarazione la relativa traduzione.

¢ Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la mac-
china finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se del caso,
alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 60335-1:2012
EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

Inoltre risulta conforme, limitatamente per le parti applicabili, alle seguenti
norme: EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453:2002,
EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 30 giugno 2014

Ing. Mauro Sordini
(Amministrator: legatg)
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