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)
KIT FILO400 . KIT FILO400SP/AUO1
FILO400C n° 1 FILO400C FILO400CSP/AUO1 n° 1 FILO400CSP/AUO1
FL200 n® 1 FL200 ECCO5BO n°® 2 ECCO5BO
PH200 un paio PH200
ECCO5WO n®1 ECCO5WO
ECCO5BO n° 1 ECCO5BO
CR502 n° 4 CR502
KIT FILO400START . FILO400ST/AUO01
FILO400C n° 1 FILO400C FILO400CST/AUO1 n° 1 FILO400CST/AUO1
ECCO5BO n® 1 ECCO5BO ECCO5BO n°® 2 ECCO5BO
KIT FILO600 . FILO600SP/AUO1
FILO600C n°® 1 FILOBOOC FILO600CSP/AUO1 n°® 1 FILOBOOCSP/AUO1
FL200 n° 1 FL200 ECCO5BO n°® 2 ECCO5BO
PH200 un paio PH200
ECCO5WO n°® 1 ECCO5WO
ECCO5BO n°® 1 ECCO5BO
CR502 n°® 4 CR502
KIT FILO600START . FILO600ST/AUO1
FILO600C n°® 1 FILOBOOC FILO600CST/AUO1 n°® 1 FILOBOOCST/AUO1
ECCO5BO n° 1 ECCO5BO ECCO5BO n°® 2 ECCO5BO

* FR - Les accessoires en option non inclus dans I’emballage sont consultables sur le site : www.niceforyou.com ¢ EN - The optional
accessories not included in the package can be viewed on the following website: www.niceforyou.com e IT - Gli accessori opzionali non
presenti nella confezione sono consultabili sul sito: www.niceforyou.com ¢ PL - Opcjonalne urzadzenia dodatkowe, ktére nie sa zataczone
do opakowania sg opisane na stronie: www.niceforyou.com

Les pages suivantes décrivent seulement par le bais d’'images les principales phases (divisées en étape) pour créer
l'installation souhaitée :

étape A = observer = étape B = installer = étape C = raccorder = étape D = premier allumage de I'instal-
lation effectué par un électricien qualifié = étape E = programmer.

The pages below describe with images alone the main phases (divided into steps) to create the desired system:
Step A = observe = Step B = install = Step C = connect = Step D = initial start-up of the system carried
out by a qualified electrician = Step E = programme.

Le pagine seguenti, descrivono solo con immagini le fasi principali (divise a step) per creare I'impianto desiderato:
step A = osservare = step B = installare = step C = collegare = step D = prima accensione dell'impianto
eseguito da un elettricista qualificato = step E = programmare.

Na kolejnych stronach opisano, za pomoca rysunkéw, gtowne fazy (z podziatem na kroki) umozliwiajgce utworzenie
wymaganej instalacji:
krok A = obserwacja = krok B = montaz = krok C = potaczenie = krok D = pierwsze uruchomienie insta-

lacji wykonane przez wykwalifikowanego elektryka = krok E = programowanie.
pag. 6
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Installation avec crémaillére a installer : voir
fig. 4 (paragraphe 3.5.1) pour la procédure

Installation with rack to be mounted: see Fig.
4 (Par. 3.5.1) for the relevant procedure

Installazione con cremagliera da installare:
vedere fig. 4 (parag. 3.5.1) per il procedimento

Montaz z listwa zebata do zamontowania:
patrz rys. 4 (punkt 3.5.1) dla dziatania

& e

Installation avec crémaillere déja existante :
voir fig. 5 (paragraphe 3.5.2) pour la procédure

Installation with existing rack: see Fig. 5 (Par.
3.5.2) for the relevant procedure

Installazione con cremagliera gia esistente:
vedere fig. 5 (parag. 3.5.2) per il procedimento

Instalacja z istniejaca zebatka: patrz rys. 5
(punkt 3.5.2) dla dziatania
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3338 Installation des photocellules > fig. 6 - paragraphe 3.6
=5\'l Installation of photocells > Fig. 6 - Paragraph 3.6
PH200 | E=im > > P 9 arap
I Installazione fotocellule > fig. 6 - paragrafo 3.6

B Montaz fotokomorek > rys. 6 - punkt 3.6

s

2338 Installation du clignotant > fig. 7 - paragraphe 3.7

=\'l Installation of photocells > Fig. 7 - Paragraph 3.7
FL200 — : : ;
I Installazione lampeggiante > fig. 7 - paragrafo 3.7

Bl Montaz lampy ostrzegawczej > rys. 7 - punkt 3.7
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223 Installation des photocellules > fig. 6 - paragraphe 3.6
=)'l Installation of photocells > Fig. 6 - Paragraph 3.6
PH200 | B\ 0 2 P 9 —
(I Installazione fotocellule > fig. 6 - paragrafo 3.6
B Montaz fotokomodrek > rys. 6 - punkt 3.6

J238 Installation du clignotant > fig. 7 - paragraphe 3.7
‘ FL200 =\'l Installation of photocells > Fig. 7 - Paragraph 3.7
! (1NN Installazione lampeggiante > fig. 7 - paragrafo 3.7

B Montaz lampy ostrzegawczej > rys. 7 - punkt 3.7
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et avant de fermer le couvercle de I'opérateur (fig.
9), il est possible de procéder a la connexion de
tous les autres composants requis pour I'installa-
tion (option et non inclus dans I'emballage).

Aprés avoir raccordé tous les composants du kit E

After having connected all the components of the
kit and before closing the cover of the gearmo-
tor (Fig. 9), it is possible to connect other com-
ponents designed for the system (optional and not
present in the package).

Dopo aver collegato tutti i componenti del kit e
prima di chiudere il coperchio del motoriduttore
(fig. 9), & possibile procedere al collegamento di
altri eventuali componenti previsti per I'impianto
(opzionali e non presenti nella confezione).

Po podiaczeniu wszystkich czesci zestawu, przed
zamknieciem pokrywy motoreduktora (rys. 9)
mozna przystapi¢ do podiaczenia innych czesci
przewidzianych dla instalacji (opcjonalnych i niedo-
taczonych do opakowania).

Voir le chapitre 5 pour procéder au premier allumage du systéme.
Cette phase doit étre effectuée exclusivement par un électricien qualifié.

To start-up the system, see Chapter 5.
This phase must be carried exclusively by a qualified electrician.

Per procedere con la prima accensione dell'impianto, vedere il capitolo 5.
Questa fase deve essere eseguita esclusivamente da un elettricista qualificato.

Aby przystapi¢ do pierwszego uruchomienia instalacji, patrz rozdziat 5.
Ta faza musi by¢ wykonywana wylacznie przez wykwalifikowanego elektryka.

223 Voir le chapitre 6 pour procéder a la PROGRAMMATION du systéme.

|3\l To PROGRAMME the system, see Chapter 6.

I Per procedere con la PROGRAMMAZIONE dell'impianto, vedere il capitolo 6.

2B Aby przystapi¢ do PROGRAMOWANIA instalacji, patrz rozdziat 6.
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1 OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZE

(Oryginalna instrukcja w jezyku wiosk

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidiowy montaz moze
byé przyczyna powaznych szkod
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenistwa oséb, postepowaé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie jest
przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu

e Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploataciji”

UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musiby¢ zgodne z obowiazujaca
Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci
polegajace na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych, przekazywaniu do eksploataciji i
konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentujg idealny stan i
sa odpowiednie do uzycia

e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umystowych lub
przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem

e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajacego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtgczaniem lub odtgczaniem zasilania

e \W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odfaczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy stykami

podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategoria przepieciowa

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakie-
gokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszcza¢ urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej
sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktdrejs z opi-
sanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwac¢ montaz i zwrdécic sie o pomoc do Serwisu Technicznego

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W takich
przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne

e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
e (Czyszczenie i konserwacja, za ktdra jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki.
e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajacej

e Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a w szczegolnosci przewoddw, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulaciji, poniewaz obecnosc usterek lub nieprawidtowe
wywazenie mogag prowadzi¢ do powaznych obrazen

e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
e Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac w poblizu automatyki podczas jej przesuwania przy uzyciu elementow sterowniczych

e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci
e Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odigczy¢ zasilanie
elektryczne
OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU
e Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewni¢ sie, czy urzadzenie
moze by¢ prawidtowo manewrowane

e Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym, ktory
uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte

e UpewniC sie, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednia widocznose.
W razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy montowaé w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Jesdli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie¢ upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200 mm
zostang zamkniete przez elementy sterownicze

e Zapobiega¢ i unikac jakiegokolwiek uwigzienia migdzy czesciami statymi i czgsciami w ruchu podczas wykonywania manewrow

¢ Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajgcego wykonanie manewru

e Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewni¢, ze mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonuja prawidtowo

1 - Polski



2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

Urzadzenia zawarte w niniejszym zestawie oraz inne urzadzenia dodatkowe stanowig czes¢ systemu automatyki Nice Home i sa przeznaczone do
automatyzacji bramy przesuwnej do uzytku prywatnego.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz te, pr-
zedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione

Zestaw sktada sie z motoreduktora elektromechanicznego zasilanego pradem przemiennym 24 V; jest wyposazony w odblokowanie mechanicz-
ne z kluczem umozliwiajgcym reczne przesuniecie bramy w razie braku zasilania elektrycznego. Kazdy motoreduktor posiada centrale sterujaca,
zarzadzajaca funkcjonowaniem catej automatyki.

Potfaczenie centrali z réznymi urzadzeniami obywa sie przy uzyciu systemu ECSBus (pojedynczy kabel z dwoma przewodami elektrycznymi).

Centrala moze by¢ zasilana ze statej sieci elektrycznej lub przez uktad fotowoltaiczny SOLEKIT linii Nice Home. Jezeli urzadzenie jest zasilane z sieci
elektrycznej, moze zawiera¢ akumulator awaryjny (mod. PR100, nieznajdujacy sie na wyposazeniu) ktory, w przypadku przerwy w dostawie pradu,
gwarantuje wykonywanie przez urzgdzenie niektérych manewrdw.

Krok A Krok B

oy W

A Niektére urzadzenia i wyposazenie wymienione w niniejszej instrukcji sa opcjonalne i moga nie by¢ obecne w zestawie.
A Ograniczniki kraricowe nie sa zawarte w zestawie i nie stanowia czesci produktow linii Nice Home.
Zapoznag sie z katalogiem produktow linii Nice Home lub odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com

3.1 - KONTROLA ODPOWIEDNIOSCI BRAMY DO ZAUTOMATYZOWANIA | OTOCZENIA

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednia do napedzania i zgodna z obowiazujacymi przepisami w kraju uzytkowania; nalezy
sie odnies¢ do danych technicznych na tabliczce bramy. Niniejszy produkt nie moze automatyzowac bramy, ktéra nie jest sprawna i bezpieczna;
ponadto, nie moze naprawi¢ usterek spowodowanych przez nieprawidtowy montaz bramy lub jej nieprawidtowa konserwacie.

e Przesuwac recznie skrzydto bramy w obu kierunkach i upewni¢ sig, ze ruch odbywa si¢ ze statg sitg tarcia w kazdym punkcie przesuwu (nie moga
by¢ obecne punkty wymagajace wiekszego lub mniejszego wysitku).

e W przypadku istnienia drzwi wewnatrz skrzydfa, nalezy sie upewnic, ze nie utrudniajg one normalnego przesuwu i ewentualnie przewidzie¢ odpowiedni
system blokujacy.

e Recznie przesuna¢ skrzydfo bramy na dowolng pozycje; nastepnie zatrzymac i upewnic sig, ze sie nie porusza.

e Sprawdzi¢, czy nie ma niebezpieczerstwa wykolejenia sie skrzydia i czy nie wystepuje zagrozenie wysuniecia sie z prowadnic.

e Upewnic sie, ze w Srodowisku, w ktérym ma by¢ zainstalowany motoreduktor, istnieje wystarczajgca ilo$¢ miejsca na wykonanie manewru recznego odblokowania.

e Sprawdzi¢ strefe mocowania motoreduktora, czy nie jest narazona na zalanie i, w razie koniecznosci, zapewni¢ montaz ponad podtozem.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie montazowe réznych urzadzen sag wystarczajgco mocne, aby zapewni¢ stabilne mocowanie i, czy sg chronione i
ostoniete przed przypadkowymi uderzeniami. Dla fotokomadrek, wybrac ptaska powierzchnie, ktére moze zapewni¢ prawidiowe wyréwnanie pary
(nadajnika i odbiornika).

3.2 - KONTROLA OGRANICZEN ZWIAZANYCH Z ZASTOSOWANIEM PRODUKTU

Przed przystapieniem do montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace kontrole i sprawdzi¢ ,Parametry techniczne urzadzenia” (punkt 3.3):

01. Sprawdzi¢ catkowite wielkosci gabarytowe motoreduktora (rys. 2). Uwaga - wielkosci te stuzg réwniez jako odniesienie do obliczenia powierzchni,
jaka zajmie wykop fundamentowy w celu przeprowadzania kanalikdw kabli elektrycznych.

02. Sprawdzi¢, czy szacowana trwatosc jest zgodna z przewidzianym uzyciem (punkt 2.5).

03. Upewnic sie, ze jest mozliwe przestrzeganie wszystkich ograniczen, warunkéw i ostrzezeri zamieszczonych w ninigjszej instrukcii.

3.3 - PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

Model typ FILO400C - FILO400CST/AUO1 - FILO600C - FILO600CST/AUO1 -
FILO400CSP/AU01 FILO600CSP/AUO1

Diugosé maksymalna 55m 7m

Masa maksymalna 400 Kg 600 Kg

Typologia Motoreduktor elektromechaniczny do automatyzacji bram automatycznych z wbudowana
centralg sterujgca z odbiornikiem radiowym do nadajnikéw ECCO5 (rézne modele)

Zastosowana technologia Silnik 24 V ==, dlimakowa przektadnia redukcyjna; odblokowanie mechaniczne. Wbudowany do
silnika, ale oddzielony od centrali transformator, redukuje napiecie sieciowe do napiecia nomi-
nalnego 24 V === stosowanego w cafej automatyce.
nie obecne FILO400CSP/AUO1 e FILO600CSP/AUO1

Maksymalny moment startowy 10 Nm 13 Nm

Moment nominalny 3,5 Nm 5,2 Nm

Predkosc¢ bez tadunku 0,30 m/s 0,20 m/s

Predkos¢ przy momencie nominalnym 0,20 m/s 0,15 m/s

Maksymalna czestotliwos¢ cykli 24 cykli/godz. przy 55°C (40 cykli/godz. przy | 11 cykli/godz. przy 55°C (20 cykli/godz. przy
25°C) 25°C)

Maksymalny czas pracy ciagtej 30 minut 15 minut

Ograniczenia w uzytkowaniu Cechy konstrukcyjne sprawiaja, ze nadaje sie | Cechy konstrukcyjne sprawiajg, ze nadaje sie
do zastosowania w bramach o masie do 400 | do zastosowania w bramach o masie do 600
kg i dtugosci skrzydta do 5,5 m. kg i dtugosci skrzydta do 7 m.

Zasilanie z sieci 230 V ~ (+10% -15%) 50/60Hz (FILO400CST/AUO1 / FILOGO0CST/AUOT 250 V~ 50/60 Hz) -
FILO400CSP/AUO1 / FILOBOOCSP/AUOT 24 V ==

Maksymalny pobdr mocy 370 W 420 W

Zasilanie awaryjne Miejsce na akumulator awaryjny mod. PR100

Wyjscie lampy ostrzegawczej Dla urzadzen sygnalizacji optycznej z zardwka 12 V o mocy maksymalnej 21 W
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Wyjscie ECSBus Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 10 jednostek ECSBus (1 jednostka ECSBus
odpowiada zuzyciu pary fotokomarek)

Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku (SbS)

Wejscie Stop Dla stykéw normalnie otwartych i/lub statego oporu 8,2kQ lub dla stykéw normalnie zamknigtych
z rozpoznaniem stanu ,normalnego” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie Stop)

Wejscie dla anteny radiowej 50Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Maksymalna diugosé przewodow Zasilanie sieciowe: 30 m; wejscia/wyjscia: 20 m, kabel antenowy, najlepiej krotszy niz 5m (z
uwzglednieniem zalecen dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

Temperatura otoczenia pracy -20°C ... +565°C

Montaz _

Stopien ochrony P44

Wymiary / masa 248 x 216 h 305 mm / 7,5 kg ‘ 248 x 216 h 305 mm / 7,5 kg

Mozliwos¢ zdalnego sterowania W przypadku nadajnikow ECCO5... do centrali moze zosta¢ wystane jedno lub wiecej
nastepujacych polecen: Krok po Kroku (SbS) - Otwiera Czesciowo - Tylko otworz - Tylko
zamknij

Pojemnos¢ pamieci Do 250 nadajnikdw, jezeli konfigurowane sa w Trybie 1 - 250 przyciskami, jezeli konfigurowane sa w Trybie 2

Zasieg nadajnikow ECCO5... Od 50 do 100 m. Odlegtos¢ ta moze sie zmieni¢ w obecnosci potencjalnych przeszkod lub

zaktdcen elektromagnetycznych
ewentualnie obecnych i zalezy od pozycji anteny odbiormnikowej wbudowanej w lampe
ostrzegawczg

Funkcje programowane Funkcjonowanie w cyklu ,pétautomatycznym” o ,automatycznym”

Predkos¢ silnikéw ,wolno” lub ,szybko”

Czas pauzy w pracy ,Automatycznej” do wyboru sposréd 10, 20, 40 i 60 sekund
Typ otwarcia dla pieszych do wyboru sposrdd 4 trybdw

Sita silnika systemu odczytu przeszkdd do wyboru sposrdd 4 poziomow
Funkcjonowanie polecenia Krok po Kroku (SbS) wybierane w 4 trybach
Funkcjonowanie wyjscia OGIl z mozliwoscia wyboru w 4 trybach

Funkcje automatyczne Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia ECSBus
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia Stop (styk NO, NC lub o oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznanie diugosci bramy i ustalanie punktéw zwolnienia

Uwaga: w celu poprawy witasnych produktéw, firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametréw technicznych wiasnych
produktow w ktdrejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujgc ich funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie. Uwaga: charakterystyka
techniczna odnosi sie do temperatury 20°C.

3.4 - KONTROLE WSTEPNE PRZED MONTAZEM

Na podstawie rys. 3, ustali¢ przyblizong pozycje montazowg kazdego urzadzenia wchodzacego w sktad instalacji; rozne elementy sg rozmieszczone
zgodnie ze standardowym.

Przygotowac wszystkie narzedzia i materiaty konieczne do wykonania prac; sprawdzi¢, czy sa one w dobrym stanie i, czy sa zgodne z lokalnymi prze-
pisami bezpieczenstwa.

Przygotowanie kabli elektrycznych:

01. Patrz rys. 3 w celu zrozumienia sposobu podtaczenia roznych urzadzen do centrali sterujacej i uzycia zaciskow odpowiednich do kazdego
potaczenia. A Do zacisku ECSBus moga by¢ podtaczone wylacznie urzadzenia dziatajace w tej samej technologii.

Technologia ECSBus umozliwia wzajemne podtgczenie wielu urzadzen

Y ; ) . LR " kaskada
przy uzyciu, miedzy kolejnymi urzgdzeniami, jednego kabla ,bus” z 2
wewnetrznymi przewodami elektrycznymi.

Potgczenie miedzy urzadzeniami moze przyja¢ konfiguracje w formie
,kaskady”, ,gwiazdy” lub ,mieszang”.

gwiazda mieszana

02. Zapoznac sie z rys. 3 w celu zrozumienia rozmieszczenia kabli elektrycznych (nalezy narysowac na papierze podobny schemat, dostosowujac go
do specyficznych potrzeb zaktadu).
03. PrzeczytaC Tabele 1 aby okresli¢ typologie kabli do uzycia: A diugosc¢ kazdego kabla nie moze przekracza¢ maksymalnej dtugosci.

TABELA 1 - rodzaje kabli elektrycznych (odnosnik rys. 3)

Potaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna dozwolona dtugosé¢
A | Zasianie \C/Sv ;(p1c;55 agwergizu()nleznajdu@ce sie na 30m*
B | Wyjscie lampy ostrzegawczej Flash 2 x 0,5 mm? 20m
C | Antena radiowa przewdd ekranowany typu RG58 20 m (zalecany < 5 m)
D | Wejscie / Wyjscie ECSBus 2 x 0,5 mm? 20 m**
E | Wejscie Stop 2 x 0,5 mm? 20 m **
F | Wejscie SbS (Krok po Kroku) 2 x0,5 mm? 20 m**

* Mozliwe jest uzycie kabla zasilajgcego dtuzszego od 30 m, pod warunkiem, ze bedzie on posiadat wigkszy przekrdj (np. 3 x 2,5 mm?) i, ze w
poblizu automatyki zostanie przewidziane uziemienie.

** W przypadku kabli ECSBus i kabli dla wejs¢ Stop i SbS, mozliwe jest réwniez uzycie pojedynczego kabla z wieksza liczbg przewodow
wewnetrznych w celu zgrupowania wigkszej liczby potaczen: na przyktad wejscia Stop i SbS moga by¢ potaczone z przetgcznikiem KS100 przy
uzyciu kabla 4 x 0,5 mm2.

UWAGA! - Zastosowane przewody powinny odpowiadac¢ rodzajowi otoczenia, w ktérym nastepuje montaz: na przyktad, do montazu w
pomieszczeniach wewnetrznych zaleca si¢ uzycie kabla typu HO3VV-F, natomiast do montazu na zewnatrz zaleca sie uzycie kabla HO7RN-F.
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3.5 - MONTAZ MOTOREDUKTORA FILO

A e Wszystkie czynnosci instalacyjne musza by¢ wykonane przy odiaczonym zasilaniu elektrycznym. W razie obecnosci akumulatora
awaryjnego nalezy go odtaczy¢
¢ Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia ciata os6b wykonujacych dziatania i uzytkujacych instalacje.

¢ Przed rozpoczeciem, dokonaé¢ kontroli wstepnych punktu 3.1.
e W celu prawidtowego funkcjonowania systemu, nalezy zapewni¢ blokady mechaniczne (niezataczone do zestawu) na podtodze lub
na scianie, w punktach maksymalnego otwarcia i zamkniecia skrzydta.

Jezeli listwe zebata trzeba dopiero zamontowac: patrz punkt 3.5.1
Jezeli listwa zebata jest juz zamontowana: patrz punkt 3.5.2

3.5.1 - MONTAZ Z LISTWA ZEBATA DO ZAMONTOWANIA (rys. 4)

01. Obserwowac wymiary, jakie musza by¢ uzyte w celu umieszczenia ptyty fundamentowej w zaleznosci od pozycji montazowej silnika (faza 01 - rys.
4).

02. Wykonac¢ wykop fundamentowy odpowiednich wymiardw i przygotowac jedna lub kilka rur w celu przeprowadzenia kabli elektrycznych (faza 02
- rys. 4): pozostawic rury dtuzsze od 40 cm.

03. Wyla¢ beton utrzymuijac rury na kable na zewnatrz (faza 03 - rys. 4).

04. - Ztozy¢ dwie Sruby fundamentowe z ostrogami, naktadajac dwie nakretki na kazdg ostroge: jedng nakretke normalng przykrecong pod ptyte i
nakretke samoblokujaca przykrecona powyzej (po stronie, po ktdrej jest obecny rysunek kota zebatego): faza 04 - rys. 4.
- Umiescic ptyte fundamentowa na betonie umieszczajac strone z rysunkiem kota zebatego zwrdcona w kierunku bramy i upewniajac sie, ze plyta
jest rownolegta do skrzydta i catkowicie wypoziomowana (faza 04 - rys. 4)
- Wysunac rury w celu przeprowadzenia kabli elektrycznych przez otwor ptyty (faza 04 - rys. 4)

05. Odczekac na catkowite zwigzanie betonu (faza 05 - rys. 4)

06. Gdy beton jest wystarczajaco suchy (po kilku dniach), wyja¢ 2 gérme nakretki i odtozy¢ je do mocowania motoredukto-
ra (faza 06 - rys. 4)

07. Przymocowac dwa ograniczniki mechaniczne (niedostarczone) w sposob przedstawiony w fazie 07 - rys. 4

08. Otworzy¢ pokrywe motoreduktora faza 08 - rys. 4

09. Skroci¢ 0 20/30 mm rury do ochrony kabli i oprze¢ motoreduktor na ptycie (faza 09 - rys. 4)

10. Odblokowac recznie motoreduktor (faza 10 - rys. 4)

11. Natozy¢ podktadki na sworznie i przykreci¢ nakretki samoblokujace (na wyposazeniu), bez dokrecania ich z sitg (faza 11 - rys. 4). A Upewnic¢ sie,
ze silnik i skrzydfo sa catkowicie réwnolegte miedzy sobg, nastepnie dokrecic¢ nakretki uzywajac sity

12. Umiescic pierwszy odcinek listwy zebatkowej ponad kotem zebatym motoreduktora (faza 12 - rys. 4). A UWAGA! - Pozostawi¢ odlegtos¢ 1 + 2
mm miedzy listwa zgbata i kotem zebatym (ma to zastosowanie do wszystkich elementdw) w sposdb taki, by masa skrzydta nie obcigzata silnika.
Listwa zebata musi wystawac na kilka centymetréw w stosunku do osi pionowej kota zgbatego

13. Jezeli jest to konieczne, po przymocowaniu ostatniego elementu listwy mocujacej, odcigé wystajaca czesc (faza 13 - rys. 4). A Listwa zebata nie
moze wystawac ze skrzydta

14. Przygotowac element dystansowy o grubosci 2-3 cm i umiesci¢ go przed blokada mechaniczna (faza 14 - rys. 4), nastepnie przesunac recznie
skrzydto w kierunku blokady mechanicznej, opierajac je na elemencie dystansowym. Podczas przemieszczania skrzydta upewnic sie, ze listwa
zebata przesuwa sie po kole zebatym w sposdb prawidtowy

15. Zablokowac recznie motoreduktor (faza 16 - rys. 4).

16a.Ustawic, w przyblizeniu, dwie listwy ograniczajace [A] na listwie zebatej (faza 15 - rys. 4)

16b.Przymocowac listwy ograniczajace:
a) przesunac recznie skrzydto do potozenia otwartego pozostawiajac co najmniej 2-3 cm od ogranicznika mechanicznego; podczas przemieszcza-
nia skrzydta upewnic sie, ze listwa zebata przesuwa sie po kole zebatym w sposéb prawidtowy.
b) przesunac¢ listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku otwierania az do zadziatania wytacznika kraricowego. Nastepnie, przesunag listwe
do przodu o przynajmniej 2 cm i zablokowac na listwie zebatej przy uzyciu kotkdw znajdujacych sie w zestawie.
c) te same czynnosci nalezy przeprowadzi¢ w przypadku ogranicznika kraricowego zamykania.

W tej chwili mozna przystapic¢ do instalacji akcesoridw przewidzianych w instalacji: dla fotokomorek PH200 > punkt 3.6 (rys. 6) - dla lampy

ostrzegawczej FL200 > punkt. 3.7 (rys. 7). Zapoznac sige z odpowiednimi instrukcjami obstugi w celu uzyskania informacji na temat innych urzadzen

dodatkowych.

3.5.2 - MONTAZ Z JUZ ISTNIEJACA LISTWA ZEBATA (rys. 5)

A Uwaga: - Przed przymocowaniem motoreduktora nalezy sprawdzi¢, czy istniejaca listwa zebata jest kompatybilna z wymiarami gabarytowymi
kota zebatego. — Upewni¢ sie, ze odlegtos¢ miedzy kolejnymi zebami listwy zebatej wynosi 12 mm.

01. Obserwowac wymiary, jakie musza by¢ uzyte w celu umieszczenia ptyty fundamentowej w zaleznosci od pozycji montazowej silnika (faza 01 - rys.
5)

02. Wykonaé wykop fundamentowy odpowiednich wymiardw i przygotowac jedna lub kilka rur w celu przeprowadzenia kabli elektrycznych (faza 02
- rys. 5): pozostawic rury dtuzsze od 40 cm.

03. Wyla¢ beton utrzymuijac rury na kable na zewnatrz (faza 03 - rys. 5)

04. - Ztozy¢ dwie Sruby fundamentowe z ostrogami, naktadajac dwie nakretki na kazda ostroge: jedna nakretke normalng przykrecona pod ptyte i
nakretke samoblokujaca przykrecona powyzej (po stronie, po ktorej jest obecny rysunek kota zebatego): faza 04 - rys. 5.
- Umiescic ptyte fundamentowa na betonie umieszczajac strone z rysunkiem kota zebatego zwrdcong w kierunku bramy i upewniajac sie, ze ptyta
jest réwnolegta do skrzydta i catkowicie wypoziomowana (faza 04 - rys. 5)
- Wysunac¢ rury w celu przeprowadzenia kabli elektrycznych przez otwor piyty (faza 04 - rys. 4)

05. Odczekac na catkowite zwigzanie betonu (faza 05 - rys. 5)

06. Gdy beton jest wystarczajgco suchy (po kilku dniach), wyja¢ 2 gérne nakretki i odtozy¢ je do mocowania motoredukto-
ra (faza 06 - rys. 5)

07. Przymocowac dwa ograniczniki mechaniczne (niedostarczone) w sposéb przedstawiony w fazie 07 - fig. 5

08. Otworzy¢ pokrywe motoreduktora faza 08 - fig. 5

09. Skroci¢ o 20/30 mm rury do ochrony kabli i oprze¢ motoreduktor na ptycie (faza 09 - rys. 5)

10. Odblokowac recznie motoreduktor (faza 10 - rys. 5)

11. Natozy¢ podktadki na sworznie i przykreci¢ nakretki samoblokujgce (na wyposazeniu), bez dokrecania ich z sitg (faza 11 - rys. 4). A Upewnic¢ sie,
ze silnik i skrzydfo sa catkowicie rownolegte miedzy soba, nastepnie dokrecic nakretki uzywajac sity
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12. W razie koniecznosci, wyregulowac na wysokosci pozycie listwy zebatej powyzej kota zebatego motoreduktora (faza 12 - rys. 5). UWAGA! -
Pozostawi¢ odlegtos¢ 1 = 2 mm miedzy listwa zebata i kotem zebatym (ma to zastosowanie do wszystkich elementéw) w sposoéb taki, by masa
skrzydfa nie obciazata silnika

13. Na koniec, przenies¢ skrzydto na potowe odcinka (w stosunku do dwdch ogranicznikéw krancowych) i zablokowac recznie motoreduktor (faza 14 - rys. 5)

14a.Ustawic, w przyblizeniu, dwie listwy ograniczajace [A] na listwie zebatej (faza 13 - rys. 5)

14b.Przymocowac listwy ograniczajace:

a) przesunac recznie skrzydio do potozenia otwartego pozostawiajac co najmniej 2-3 cm od ogranicznika mechanicznego; podczas przemieszcza-
nia skrzydta upewnic sie, ze listwa zebata przesuwa sie po kole zebatym w sposéb prawidtowy.

b) przesunac listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku otwierania az do zadziatania wytacznika krancowego. Nastepnie, przesunag listwe
do przodu o przynajmniej 2 cm i zablokowac na listwie zebatej przy uzyciu kotkdw znajdujacych sie w zestawie.

c) te same czynnosci nalezy przeprowadzi¢ w przypadku ogranicznika kraricowego zamykania.

W tej chwili mozna przystapic¢ do instalacji akcesoridw przewidzianych w instalacji: dla fotokomorek PH200 > punkt 3.6 (rys. 6) - dla lampy

ostrzegawczej FL200 > punkt. 3.7 (rys. 7). Zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi w celu uzyskania informacji na temat innych urzadzen

dodatkowych.

3.6 - MONTAZ FOTOKOMOREK mod. PH200 (rys. 6a - 6b) PH200

Fotokomorki moga by¢ instalowane na Scianie zgodnie z ponizszym opisem (rys. 6a) lub we wnetrzu motored
rodzaju instalacji, patrz instrukcja obstugi fotokomérek.

A e umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomorke na wysokosci 40/60 cm od podioza ¢ umiescic je po przeciwnych stronach chronionej
strefy ¢ umiescic je jak najblizej bramy (maksymalna odlegto$é = 15 cm) ® w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przetozenia
kabli e skierowa¢ nadajnik TX w kierunku centralnej strefy nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 6a - 6b.

3.7 - MONTAZ LAMP OSTRZEGAWCZYCH mod. FL200 (rys. 7) ‘

FL200

A e Lampa musi by¢é przymocowana w poblizu bramy i musi by¢ widoczna. Istnieje mozliwos$¢ jej zamontow _—

ni pionowej lub poziomej. ¢ \W celu podtaczenia do zacisku Flash nie nalezy przestrzegac zadnej biegunowosci; przeci ,

przewodu ekranowanego anteny nalezy podtaczy¢ kabel i oplot w sposdb wskazany na rys. 8.

Wybrac¢ najbardziej odpowiednia pozycje, w ktdrej zamontowac lampe ostrzegawcza: nalezy ja umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona tatwo dostr-
zegalna. Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lampy na powierzchni pionowej lub poziomej.

W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 7.

4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 - PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DO CENTRALI (rys. 8)

01. Nawierci¢ gumowa przelotke i wiozy¢ kable niezbedne do potaczenia roznych urzadzen (faza 01 - rys. 8): pozostawi¢ przynajmniej 40-50 cm kabli
i przymocowac je za pomoca opasek (faza 02 - rys. 8).

02. Podtaczy¢ rézne urzadzenia zestawu i inne ewentualne czesci przewidziane w instalacji (opcjonalne, niedotaczone do opakowania) do zaciskow
centrali (faza 03 - rys. 8): nie jest konieczne przestrzeganie zadnej biegunowosci z wyjatkiem przewodu ekranowanego anteny, ktdry nalezy
potaczy¢ z kablem i oplotem., jak przedstawiono w fazie 03 - rys. 8

4.2 - PODLACZANIE ZASILANIA

A UWAGA! - Ostateczne podiaczenie urzadzenia do sieci elektrycznej lub wymiana kabla MUSZA by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanego i doswiadczonego elektryka, w poszanowaniu niniejszej instrukcji oraz norm bezpieczenstwa obowiazujacych w
kraju uzytkownika.

¢ Do prob funkcjonowania i programowania urzadzenia nalezy uzywac dostarczonego kabla, umieszczajac wtyczke w gniezdzie elektrycznym.
Jezeli gniazdo znajduje sie daleko od automatyki, w tej fazie mozliwe jest uzycie przedtuzacza.

e W fazie odbioru i przekazania do eksploatacji automatyki, nalezy podtaczy¢ centrale na state do sieci, wymieniajac dostarczony kabel. W celu
podigczenia kabla do centrali motoreduktora, nalezy postepowac w sposdb opisany ponizej:

01. UpewniC sig, ze wtyczka motoreduktora nie jest umieszczona w gniezdzie pragdowym.

02. Odtaczy¢ kabel elektryczny do zacisku motoreduktora (rys.10/A FILO400START/FILO600START) (rys.11/A FILO400ST/AUO1/FILO600ST/AUOT).
03. Poluzowac kotnierz i wysuna¢ kabel elektryczny: wymieni¢ go na kabel elektryczny statego zasilania.

04. Podtaczy¢ kabel elektryczny do zacisku sitownika (rys.10/B FILO400START/FILO600START) (rys.11/B FILO400ST/AUO1/FILO600ST/AUOT).

05. Dokreci¢ kotnierz w celu przymocowania kabla elektrycznego.

06. Przed zamknigciem pokrywy motoreduktora (rys. 9) mozna zaprogramowac centrale (patrz rozdziat 5).




5 PROGRAMOWANIE

5.1 - PRZYCISKI CENTRALI STERUJACEJ
Na centrali sterujacej znajduja sie cztery przyciski programowania i
odpowiednie diody: przyciski P1, P2, P3, P4 i diody L1, L2, L3, L4 [ (] [ ] e ] | }
(rys. 12) L4 L3 L2 L1
P1 = polecenie Krok po Kroku ‘ =) ||o2 #l[o) #)| sbs
& % Je
P2 = wybdr predkosci manewru powoli / szybko (punkt 5.6.1)

P3 = wybdr cyklu funkcjonowania pétautomatyczny / auto-
matyczny (punkt 5.6.2)

P4 = wczytywanie nadajnika radiowego

5.2 - KONTROLE POCZATKOWE

Natychmiast po doprowadzeniu zasilania elektrycznego do centrali zaleca sie wykonanie kilku prostych kontroli:

01. W zaleznosci od potozenia sitownika (prawa lub lewa strona bramy), przesuna¢ przetacznik w sposéb przedstawiony na rys. 13 w celu okreslenia
kierunku otwierania bramy.

02. Na centrali (rys. 14) sprawdzi¢, czy dioda ECSBus miga w sposob prawidtowy (jedno migniecie na sekunde).

02. Na fotokomérkach Tx i Rx (rys. 15) sprawdzi¢, czy miga dioda SAFE: nie jest wazny rodzaj migania, ktory zalezy od innych czynnikdéw; wazne,
by dioda nie byta zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona.

03. Jezeli te kontrole nie dadza pozytywnego wyniku, zaleca sie odtaczy¢ zasilanie od centrali i sprawdzi¢ podfgczenie kabli. Inne uzyteczne informacje
zostaty zamieszczone w rozdziale 9.9 i 10.
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=) [0z #2|o> xp|[ svs W
A — A —
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5.3 - WCZYTYWANIE PODLACZONYCH URZADZEN

Po zakonczeniu kontroli wstepnej (punkt 5.2) nalezy umoZzliwi¢ centrali rozpoznanie podtaczonych do niej urzadzen na zaciskach ECSBus i Stop.

01. Na centrali (rys. 16) nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk P2 przez przynajmniej 3 sekundy i nastepnie go zwolnic.

02. Odczekac kilka sekund az centrala zakonczy wczytywanie urzadzen.

03. Na centrali (rys. 17), po zakoriczeniu wczytywania, dioda Stop musi pozosta¢ zaswiecona i dioda L2 musi zgasng¢. Dioda ECSBus musi
migac jeden raz na sekunde. Jesli dioda L2 miga = btad (patrz rozdziat 10).

A Po kazdorazowym dodaniu lub usunigciu fotokomorki z instalacji lub przesunieciu przetacznika kierunku ( rys. 13 ) nalezy powtérzy¢é

procedure wczytywania podtaczonych urzadzen.
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5.4 - WCZYTYWANIE DLUGOSCI SKRZYDLA BRAMY (otwieranie i zamykanie)

Po wczytaniu urzadzen (punkt 5.3) nalezy umozliwi¢ centrali wczytanie dtugosci bramy, ktdra jest mierzona od wytacznika kraricowego zamknigcia do
wytgcznika krarcowego otwarcia. Dziatanie to jest konieczne rowniez do obliczenia punktéw zwalniania i punktu czesciowego otwarcia.

01. Wysprzegli¢ sitownik (patrz punkt 11.2 - Instrukcja obstugi) i przesuna¢ brame do potowy posuwu, aby mogta przesuwac sie zaréwno w
kierunku otwierania, jak i zamykania. Nastepnie zasprzegli¢ sitownik.

02. Na centrali (rys. 18) nacisnac i zwolni¢ przycisk P1: odczekac, az centrala ukorczy manewr otwarcia, az do osiggniecia wytacznika kraricowego
otwarcia. Jezeli manewrem NIE jest otwieranie, nalezy postepowac w nastepujacy sposob: a) nacisngc i zwolni¢ przycisk P1, w celu zatrzy-
mania manewru — b) odtgczy¢ zasilanie od centrali - ¢) przesunac przefgcznik na centrali (rys. 19) — d) przywrdécic zasilanie do centrali — e) ponownie
wykonac procedure wczytywania urzadzen opisanych w rozdziale 5.3 - WCZYTYWANIE PODEACZONYCH URZADZEN - f) nacisng¢ i zwolni¢
przycisk P1.

03. Na centrali (rys. 19) nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk P1: odczekac, az centrala ukonczy manewr zamkniecia, az do osiggniecia wytacznika
krancowego zamkniecia.

]
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04. Na koniec, nalezy wykonac rézne manewry otwierania i zamykania, upewniajac sie, ze skrzydto zatrzyma sie w odlegtosci przynajmniej 2/3 cm od
ogranicznikéw mechanicznych zaréwno podczas otwierania, jak i podczas zamykania (rys. 20). Jesli odleglos¢ nie jest zgodna, nalezy zmienic¢
pozycje wytacznika kraricowego.

5.5 - WCZYTYWANIE 1 NADAJNIKA

W centrali jest wbudowany odbiornik radiowy dla nadajnikéw ECCO5 (réozne modele): przed przystapieniem do dalszych dziatan nalezy wczytac 1
nadajnik w Trybie 1, patrz ponizsza procedura.

W celu wezytania dodatkowych nadajnikéw, patrz punkt 9.3.

A Przed wykonaniem procedury wczytywania zaleca sie zapoznanie si¢ z nia i przestrzeganie wskazanych czasow.

Za pomoca tej procedury nastepuje réwnoczesne wczytanie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen
zamieszczonych w Tabeli 1.
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Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowac tylko jedna automatyka.

TABELA 1 LED
I - - |—\

Przyciski Polecenie przypisane PR —
T1 Krok Po Kroku (SbS)

= o el
T2 Otwarcie czesciowe

T2

T3 Tylko otwiera T3 Q S T4
T4 Tylko zamyka
T5 Wyjscie Light 230V: On - Off

Procedura wczytywania
01. Na centrali (rys. 21) nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk P4 przez 3 sekundy; po zaswieceniu sie diody L4 nalezy zwolni¢ przycisk.

02. W ciggu 10 sekund od zwolnienia, wcisnac¢ na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4 (na centrali) wykona 3 migniecia.

03. Jezeli konieczne jest wezytanie kolejnych nadajnikéw, nalezy w ciggu kolejnych 10 s powtdrzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczytywa-

nia zakonczy sie automatycznie.

5.6 - REGULACJE PODSTAWOWE

5.6.1 - Wybér predkosci manewru bramy

Predkos¢ manewru otwierania i zamykania bramy moze by¢ ,wolna” lub ,szybka” (wybor jest wskazany poprzez zaswiecenie lub zgaszenie diody L2
centrali - rys. 22):

dioda L2 zgaszona = wybrano predkos¢ manewrowg ,wolng”.
dioda L2 zaswiecona = wybrano predkos¢ manewrowa ,szybkg”.

Procedura wyboru zadanej predkosci
01. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P2, aby zmieni¢ sposdb funkcjonowania z wolnego na szybki i vice versa (rys. 22).

5.6.2 - Wybor cyklu funkcjonowania manewru bramy

Cykl manewru ,otwierania-zamykania” bramy moze byc¢ typu ,pétautomatycznego” lub ,automatycznego” (wybor jest wskazany poprzez
zaswiecenie lub zgaszenie diody L3 centrali - rys. 23):

dioda L3 zgaszona = wybrano ,pétautomatyczny” cykl manewru (po pierwszym poleceniu nastapi otwarcie bramy i brama zostanie otwarta az do
kolejnego polecenia powodujacego zamkniecie).

dioda L3 zaswiecona = wybrano cykl manewru ,automatyczny” (po pojedynczym poleceniu nastepuje otwarcie bramy i automatyczne zamkniecie
po zaprogramowanym czasie - w celu dokonania regulacji czasu pauzy patrz punkt 9.1.1).

Procedura wyboru zadanego cykiu
01. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3, aby zmieni¢ sposéb funkcjonowania z pétautomatycznego na automatyczny i vice versa (rys. 23).
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

A UWAGA! - Préba odbiorcza i przekazanie automatyki do eksploatacji powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktory powinien wykonac¢ przewidziane testy w zaleznosci od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢ przestrzeganie prze-
piséw, norm i rozporzadzen i, w szczegdlnosci, spetnienie wymagan norm EN 13241-1 i EN 12453, ktére okreslaja metody testéw do
kontroli automatyki bram.

6.1 - ODBIOR

01. Upewni¢ sig, ze sa Scisle przestrzegane zalecenia i ostrzezenia zamieszczone w rozdziale 1.

02. Wykorzystujgc nadajnik radiowy, wykonac¢ proby zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch skrzydfa jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sie kilkakrotne wykonanie prob, sprawdzajac ptynnosé przesuwu bramy, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu lub regulacji oraz
obecnosci ewentualnych punktéw tarcia.

Sprawdzi¢ kolejno dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajacych obecnych w instalacji (fotokomorki, listwy krawedziowe, itp.). W
szczegolnosci, za kazdym razem, gdy zadziata ktére$ urzadzenie, dioda ECSBus (na centrali) wykona dtuzsze migniecie, jako potwierdzenie, ze
centrala rozpoznata zdarzenie.

W celu kontroli fotokomadrek i w szczegdlnosci sprawdzenia czy nie ma interferencji z innymi urzadzeniami, przesunac¢ cylinder (o wymiarach:
Srednica - 5 cm, dtugos¢ - 30cm) przecinajac 0$ optyczna. Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej przy RX i nastgpnie po srodku: sprawdzi¢, czy w tych
przypadkach urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrot, czy wywota przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas
zamykania powoduje odwrdcenie ruchu.

Dokonac pomiaru sity uderzenia zgodnie z norma EN 12453 i w razie koniecznosci, jezeli kontrola ,sity silnika” jest uzywana jako pomoc dla syste-
mu w celu ograniczenia sity uderzenia, wykonac regulacje dajaca najlepsze wyniki.

03.

04.

05.
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6.2 - PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz préb odbiorczych.

Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploataciji lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

01. Nalezy opracowac¢ dokumentacje techniczng zawierajaca przynajmniej: rysunek catosciowy (na przyktad rysunek 3), schemat potaczen elektrycznych (na
przyktad rysunek 8), analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych urzadzen.

02. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,przeka-
zanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,,CE”.

03. Przymocowac na state na bramie tabliczke znajdujaca sie w opakowaniu, dotyczaca dziatan recznego odblokowania i zablokowania motoreduktora.

04. Wypetnic i przekazac whascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci (Zatacznik 1).

05. Wykonac i przekazac¢ wiascicielowi automatyki instrukcje uzytkownika (rozdziat 11 - zatgcznik do wyciecia).

06. Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacji (zawierajgcy wytyczne do konserwacji wszystkich urzadzen
wchodzacych w sktad automatyki).

07. Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowac odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen i wystepujacych ryzyk.

7 KONSERWACJA

Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane scisle wedtug zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz w zgod-
zie z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia stanowigce czes¢ instalacji nie wymagaja specjalnych czynnosci konserwacyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo (przynajmniej co
szes¢ miesiecy) doskonatg sprawnosé wszystkich urzadzen.

W tym celu nalezy wykonac wszystkie proby i kontrole przewidziane w punkcie 6.1 i zapoznac sie z planem konserwacji w poszczegolnych instrukcjach
obstugi.

8 UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalacji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywac wykwalifikowany
personel.
Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektore z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Nale-
zy we wiasnym zakresie zapoznac sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej
kategorii produktu.
Uwaga! - niektdre elementy produktu moga zawiera¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktdre pozostawione w srodowisku mogtyby zaszkodzi¢
Srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.
symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu nalezy zatem
przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami ,zbidrke selektywng” lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zaku-
pu nowego, réwnowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne sankcje w przypadku samodzielnej likwidacji tego produktu.

9 INFORMACJE DODATKOWE

9.1 - REGULACJE ZAAWANSOWANE

9.1.1 - Regulacja parametrow (przy uzyciu nadajnika wczytanego w trybie 1)

Nadajnik radiowy umozliwia ustawienie niektérych parametréw funkcjonowania centrali:

e Czas pauzy: czas, w ktdrym brama pozostaje otwarta przed automatycznym zamknigciem (jesli jest ustawiona funkcja ,zamkniecia automatycznego”).

e Otwarcie dla pieszych: tryb otwarcia czesciowego bramy dla przejscia pieszych.

e Sita silnikow: maksymalna sita silnika do przesuniecia bramy; przekroczenie tej wartosci jest odczytywane przez centrale jako obecnosc przeszko-
dy, ktéra hamuije skrzydto i, w konsekwencji, zmienia kierunek ruchu.

¢ Funkcja SbS: sekwencja ruchow skrzydta przypisana do kazdego polecenia ,Krok po Kroku” (SbS).

¢ Funkcja OGI (Open Gate Indicator): wyjscie, do ktérego mozna podtgaczy¢ lampe ostrzegawczg 24V maksymalnie 4W.

Regulacja moze sie odbywac za pomoca kazdego nadajnika wezytanego w Trybie 1 (jak dotaczone nadajniki, patrz punkt 9.3.1). Jesli nie jest dostepny zaden

nadajnik wczytany w Trybie 1, mozna wczytac jeden nadajnik wytacznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac (patrz punkt 9.4).

Wszystkie parametry mozna ustawia¢ wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,sity silnikow” moze wymagac szczegdinej uwagi:

¢ Nie stosowac wysokich wartosci sity w celu kompensaciji ewentualnych tar¢ bramy: nadmierna sita moze zakidci¢ dziatanie systemu bezpieczenstwa
lub uszkodzi¢ brame.

e Jezeli kontrola ,Sity Silnika” jest stosowana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji, nalezy powtorzy¢ pomiar sity, tak jak
przewidziano w normie EN 12453.

e \Warunki atmosferyczne moga wptywac na zmiane ruchéw bramy, dlatego konieczne jest okresowe wykonywanie regulacii.

Procedura regulaciji (przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 2 parametr, jaki nalezy zmienic¢ i dziatanie, jakie nalezy wykonac):
01. Na nadajniku (rys. 25) nacisnac¢ i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5 sekund i nastepnie je zwolnic.
02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 2 w celu zmiany zadanego parametru.

03. Po kazdorazowym naci$nieciu wymaganego przycisku zacznie migac¢ lampa ostrzegawcza.

TABELA 2
Parametry Wartosé L. mignieé, jakie Przycisk nadajnika do | Dziatanie do wykonania
wykonata lampa ostrze- |uzycia
gawcza
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Czas pauzy 10 sek. 1 T Nacisnac¢ 1 raz T1
20 sek. * 2 T1 Nacisnac 2 razy T1
40 sek. 3 T Nacisng¢ 3 razy T1
60 sek. 4 T1 Nacisngc¢ 4 razy T1
Otwarcie dla Otwarcie bramy 0,7 m 1 T2 Nacisnac 1 raz T2
pieszych Otwarcie bramy 1 m * 2 T2 Nagcisna¢ 2 razy T2
Otwarcie bramy w potowie biegu 3 T2 Nacisna¢ 3 razy T2
Otwarcie bramy w 3/4 biegu 4 T2 Nacisnac 4 razy T2
Sita silnika Niska 1 T3 Nacisna¢ 1 raz T3
Srednio-niska* 2 T3 Nacisnac¢ 2 razy T3
Srednio-wysoka 3 T3 Nacisna¢ 3 razy T3
Wysoka 4 T3 Nacisnac¢ 4 razy T3
Funkcja Otwiera - Stop - Zamyka - Stop 1 T4 Nacisnac¢ 1 raz T4
Krok po Kroku | otwiera - Stop - Zamyka - Otwiera * | 2 T4 Nacisnac¢ 2 razy T4
(SbS) Otwiera - Zamyka - Otwiera - Zamyka 3 T4 Nacisnac¢ 3 razy T4
Tylko otwieranie 4 T4 Nacisnac 4 razy T4
Funkcja OGI OGI * 1 T5 Nacisna¢ 1 raz T5
(Open Gate Swiatto pomocnicze 30 sek. 2 T5 Nacisnaé 2 razy T5
Indicator) Swiatto pomocnicze 60 sek. 3 T5 Nacisna¢ 3 razy T5
Funkcja obecnosci 4 T5 Nacisnac 4 razy T5
* Wartos¢ fabryczna

9.1.2 - Funkcja Obecnosci

Ta funkcja jest regulowana przez przycisk T5 nadajnika ECCO5... (rys. w Tabeli 4) i okresla tryb funkcjonowania wyjscia OGI. Jesli do tego wyjscia
zostang podtgczone moduty Swiatta LM100 (nieznajdujace sie na wyposazeniu), zadanie tej funkciji jest nastepujace:

- z zamknieta brama: gdy matowy przedmiot przerwie transmisje (podczerwien) fotokomorek, swiatto pomocnicze zaswieci sie na 5 sekund. Po
uptywie 5 sekund, jesli transmisja jest jeszcze przerwana, Swiatto pomocnicze bedzie swieci¢ przez kolejne 5 sekund; jesli natomiast fotokomarka nie
wykrywa obecnosci $wiatta pomocniczego, nastapi jaj zgaszenie.

- z brama w ruchu (manewr otwierania i zamykania): swiatto pomocnicze jest zawsze zaswiecone. Po zakonczeniu manewru (otwieranie lub
zamykanie) pozostanie zaswiecone przez kolejne 5 sekund.

- z brama otwarta z zamknieciem automatycznym nieaktywnym: po zakoriczeniu manewru swiatfo pomocnicze pozostanie zaswiecone przez 5
sekund, nastepnie zgasnie i przejmie zachowanie bramy, gdy jest ona zamknigta.

- z brama otwarta z zamknigeciem automatycznym aktywnym: po zakoriczeniu manewru Swiatto pomocnicze pozostanie zaswiecone przez 5
sekund, nastepnie zgasnie i przejmie zachowanie bramy, gdy jest ona zamknieta.

Jesli funkcja OGI jest aktywna, zachowanie podtgczonej do niej lampy jest nastepujace:

- zgaszona: automatyka w pozycji maksymalnego zamkniecia.

- wolne miganie: wykonanie manewru otwarcia.

- szybkie miganie: wykonanie manewru zamkniecia.

- Swieci Swiattem statym: automatyka w pozycji maksymalnego otwarcia.

9.1.3 - Kontrola wartosci ustawionych dla kazdego parametru (przy uzyciu nadajnika wczytanego w trybie 1)

Kontrola moze sie odbywac za pomoca kazdego nadajnika wczytanego w Trybie 1 (jak dotaczone nadajniki, patrz punkt 9.3.1). Jesli nie jest dostepny zaden
nadajnik wczytany w Trybie 1, mozna wczytac jeden nadajnik wytacznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac (patrz punkt 9.4).

Procedura regulacji (przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 3 parametr, jaki nalezy zweryfikowac i dziatanie, jakie nalezy wykonac):

01. Na nadajniku (rys. 24) nacisnac i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5 sekund i nastepnie je zwolnic.

02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 3 aby zweryfikowa¢ zadany parametr.

03. Zwolni¢ przycisk, gdy lampa ostrzegawcza zaczyna migac: policzy¢ migniecia. Sprawdzi¢ w Tabeli 2 wartos¢ odpowiadajaca liczbie migniec.

Parametry Dziatanie do wykonania

Czas pauzy Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T1
Otwarcie dla pieszych | Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T2
Sita silnika Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T3
Funkcja SbS Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T4
Funkcja OGI Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T5

9.2 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

W zrealizowanej instalacji mozna dodac lub usuna¢ urzadzenia w kazdej chwili: w razie dodawania urzadzen nalezy sie upewnic, ze sa one zgodne z
FILO 400C/FILO 600C; w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie skontaktowac z serwisem technicznym Nice.

9.2.1 - Wczytywanie kolejnych nadajnikéw

Zazwyczaj, czynnos$¢ wezytywania urzadzen podtaczonych do ECSBus i do wejscia Stop jest wykonywa-

na podczas fazy montazowej; jednak po kazdym dodaniu (lub usunieciu) urzadzen nalezy powtérzyé

procedure opisang ponizej:

01. Na centrali nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P2 (rys. 25) przez przynajmniej 3 sekundy i
nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Odczekac kilka sekund, az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen: zgasnie dioda L2. Jesli dioda
miga, oznacza to jakis btad, patrz rozdziat 10.

03. Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie odbioru automatyki (punkt 6.1).

Polski — 10



9.2.2 - Dodawanie fotokomorek opcjonalnych

Oprocz fotokomdrek dostarczonych wraz z systemem FILO istnieje mozli-
wos¢ zainstalowania w dowolnym momencie dodatkowych fotokomarek.
W automatyce do bram przesuwnych mozna ustawic je zgodnie ze sche-
matem przedstawionym na rys. 26.

W celu prawidtowego rozpoznawania fotokomorek przez centrale, nalezy
wykonac ich adresowanie poprzez odpowiednie mostki elektryczne. Pro-
cedure adresowania nalezy wykonac na nadajniku i odbiorniku (zakfadajac
mostki w ten sam sposodb), a nastepnie sprawdzi¢, czy nie ma innych par
fotokomaorek o takim samym adresie. Adresowanie fotokomarek jest nie-
Zbedne zaréwno dla prawidtowego rozpoznania ich posrdd innych urzadzen
systemu ECSBus, jak i w celu przypisania im wykonywanej funkcii.

01. Otworzy¢ obudowe fotokomaorki.

02. Okresli¢ pozycje, w ktérej sg ustawione, na podstawie Rysunku 26 i
wykonac mostek zgodnie z Tabela 4.

Mostki nieuzywane nalezy umiesci¢ w specjalnej, przeznaczonej dla
nich przegrodzie, aby mozliwe byto ich wykorzystanie w przysztosci
(rys. 27).

Wykonac faze rozpoznawania, jak wskazano w punkcie 9.2.1 ,Roz-
poznawanie innych urzadzen”.

03.

TABELA 4

Fotokomorka Mostki

Fotokomorka

Fotokomadrka zewnetrzna, wys.= 50
cm aktywujaca sie przy zamykaniu

E Fotokomodrka zewnetrzna z
dziataniem przy otwieraniu

B Fotokomadrka zewnetrzna, wys.= 100
cm aktywujaca sie przy zamykaniu

F Fotokomadrka wewnetrzna z
dziafaniem przy otwieraniu

Fotokomdrka wewnetrzna, wys.= 50

C cm aktywujaca sie przy zamykaniu
Fotokomorka wewnetrzna, wys.= 100
D cm aktywujgca sie przy zamykaniu

Fotokomadrka ,catosciowa”
pokrywajaca zakresem pracy cata
automatyke, zaréwno podczas
otwierania, jak i zamykania

G

Wskazéwka: zazwyczaj nie trzeba przestrzegac zadnych ograniczen
dotyczacych potozenia dwoch elementow sktadowych fotokomaorki
(nadajnika i odbiornika).

Tylko gdy fotokomdrka G stosowana jest razem z fotokomodrka B,
nalezy przestrzegac¢ potozenia elementow zgodnie z rys. 26.
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9.3 - WCZYTYWANIE KOLEJNYCH NADAJNIKOW

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspétpracujacy z nadajnikami ECCOS5 (rézne modele). Dostarczone nadajniki nie sa wczytane, wiec nalezy
najpierw dokona¢ wczytania 1 nadajnika (punkt 5.6); w celu wczytania kolejnych nadajnikow mozna wybrac jedna z procedur (Tryb 1 lub Tryb 2) opi-
sanych ponizej.Odbiornik radiowy w centrali zawiera 250 jednostek pamieci; wczytywanie w Trybie 1 zajmuje jedna jednostke dla kazdego nadajnika,
natomiast w Trybie 2 — jedna jednostke dla kazdego wczytanego przycisku nadajnika.

A Przed wykonaniem procedury wczytywania nalezy sie z nia zapoznac i przestrzega¢ wskazanych czasow.

9.3.1 - Procedura wczytywania w Trybie 1 (wczytywanie fabryczne dostarczonych nadajnikow)

Za pomoca tej procedury nastepuje rownoczesne wczytanie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen
zamieszczonych w Tabeli 5.
Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowac tylko jedna automatyka.

TABELA 5 LED
- - - - |—\ Aerial [7\ /
Przyciski | Polecenie przypisane e (

T Krok po kI’OkLlJ - Q O —Ts

T2 Otwarcie czesciowe 2
T3 Tylko otwiera T3 T4
T4 Tylko zamyka

T5 Wyjscie Light 230V: On - Off

Procedura wczytywania
01. Na centrali (rys. 28) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P4 przez 3 sekundy; po zaswieceniu sie diody L4 nalezy zwolni¢ przycisk.

02. W ciagu 10 sekund od zwolnienia, wcisna¢ na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4 (na centrali) wykona 3 migniecia.

03. Jezeli konieczne jest wezytanie kolejnych nadajnikéw, nalezy w ciagu kolejnych 10 s powtdrzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczytywa-
nia zakonczy sie automatycznie.
9.3.2 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Procedura ta umozliwia wczytanie jednego przycisku za kazdym razem, taczac go, wedtug uznania, z jednym z polecen zamieszczonych w Tabeli 6.

Nadajnik wczytany w Trybie 2 moze sterowac wigksza liczba automatyk (na przyktad: automatyka 1 sterowana przez przycisk 1; automatyka
2 sterowana przez przycisk 2; i tak dalgj ...)

TABELA 6 Procedura wczytywaniz-l

01. Przed kontynuacja dziatan nalezy skasowacé¢ pamieé

L. nacisnie¢ | Polecenie przypisane L. mignie¢ diody L4 L A oS .
e na centrali nadajnika, ktory prz/agnle sie wczytac: patrz/ pU|/1kt 9.4.
02. W Tabeli 6, wybrac polecenie i liczbe nacisniec, jaka trzeba
1raz Krok po kroku 1 wykonac na przycisku nadajnika.
2 razy Otwarcie dla pieszych 2 03. Na centrali (rys. 29) nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P4 liczbe razy
3 razy Tylko otwiera 3 rowng wybranemu poleceniu (Tabela 6); dioda L4 musi emitowac
4 razy Tylko zamyka 4 szybkie miganie zgodne z wybranym poleceniem.
5 razy Wyjscie Light 230V: On - Off 5 04. W ciagu 10 sekund, nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przez
6 razy Stop 6 2 sekundy przycisk nadajnika, ktéry pragnie sie wczytac: jesli
- — wczytywanie sie udato, dioda L4 (na centrali) wyemituje 3
7 razy Otwdrz zespot mieszkalny 7 migniecia.
8 razy Otworz Wysoki priorytet 8 05. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikéw nalezy,
9 razy Otwarcie dla pieszych 2 9 za pomocg tego samego polecenia, w ciggu kolejnych 10 s
10 razy Otwarcie dla pieszych 3 10 powtprzyc lKrok 03, w przeciwnym razie procedura wczytywania
- : zakonczy sie automatycznie.
11 razy Otwiera + blokuje automatyke 11
12 razy Zamyka + blokuje automatyke 12
18 razy Blokuje automatyke 13
14 razy Odblokowuje automatyke 14

9.3.3 - Procedura wczytywania w poblizu centrali z dwoma nadajnikami (bez uzycia przyciskow centrali)

Za pomoca tej procedury wezytuje sie NOWY nadajnik przy uzyciu drugiego nadajnika (STAREGO), juz wczytanego i funkcjonujacego bez uzycia
przyciskow centrali, ale wylgcznie ustawiajac sie w jej poblizu.

Podczas procedury NOWY nadajnik jest wczytywany tak, jak byt wezytywany STARY nadajnik (Tryb 1 lub Tryb 2).

e Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 1:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekacé 1 sekunde miedzy kolejnymi przejsciami.

02. Na NOWYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk przez co najmniej 8 sekund i nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wcisnigty jakikolwiek przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.
04. Na STARYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.
05. Na STARYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.
06. Na NOWYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisnigty jakikolwiek przycisk do skopiowania przez co najmniej 5 sekund i nastepnie go zwolnic.
Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.

e Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 2:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekac¢ 1 sekunde miedzy kolejnymi przejsciami.

02. Na NOWYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wecisniety przycisk do wczytania przez co najmniej 8 sekund i nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.

04. Na STARYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.

05. Na STARYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy i nastepnie go zwolnic.

06. Na NOWYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk wczytania przez co najmniej 5 sekund i nastepnie go zwolnic.

Powtorzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.
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9.4 - KASOWANIE PAMIECI POJEDYNCZEGO NADAJNIKA Z PAMIECI CENTRALI

Ta procedura umozliwia skasowanie pojedynczego nadajnika (wczytanego w Trybie 1) lub wytacznie jednego z jego przyciskow (wczytanego w Trybie
2): konieczne jest posiadanie nadajnika do skasowania i rownoczesnie posiadanie dostepu do centrali (przed wykonaniem kolejnych dziatan nalezy
otworzy¢ motoreduktor - rys. 9).

e Procedura z nadajnikiem wczytanym w Trybie 1:
01. Na centrali (rys. 29) nacisnacC i przytrzymac wcisniety przycisk P4 az do zakonczenia procedury.

02. Gdy nastgpi zaswiecenie diody L4, zawsze przytrzymujac wcisniety przycisk P4, nacisnaé i przytrzymac wcisniety rowniez jakikolwiek przycisk
nadajnika, ktory pragnie sie skasowac, az dioda L4 wykona 5 szybkich mignie¢, nastepnie zwolni¢ oba przyciski.

Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania.
e Procedura z nadajnikiem wczytanym w Trybie 2:
01. Na centrali (rys. 29) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P4 az do zakonczenia procedury.

02. Gdy nastgpi zaswiecenie diody L4, zawsze przytrzymujac wcisniety przycisk P4, nacisna¢ i przytrzymac wcisniety rowniez przycisk nadajnika,
ktory pragnie sie skasowac, az dioda L4 wykona 5 szybkich mignie¢, nastepnie zwolni¢ oba przyciski

Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania.

9.5 - KASOWANIE CALKOWITE PAMIECI RADIOWEJ “UF
Ta procedura umozliwia skasowanie WSZYSTKICH wczytanych nadajnikdw: procedura do wykonania na @ i

centrali (przed wykonaniem kolejnych dziatari nalezy otworzy¢ pokrywe motoreduktora - rys. 9). v_ [}d\ -
01. Na centrali (rys. 29) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P4. ’ =

02. Sprawdzi¢, czy dioda L4 zaswieci sig na4/5 sekund, a nastgpnie zgasnie i wykona 3 migniecia.

03. Doktadnie w chwili 3 migniecia zwolni¢ przycisk P4. f

04. Sprawdzi¢, czy dioda L4 wykona bardzo szybkie migniecia.
05. Sprawdzi¢, czy dioda L4 wykona 5 wolnych mignie¢ = skasowanie wykonane.

9.6 - MONTAZ AKUMULATORA AWARYJNEGO (mod. PR100)

A UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatora awaryjnego do centrali nalezy wykonac¢ dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw
montazu i programowania, gdyz stanowi on awaryjny modut zasilania.

Aby zainstalowac i podtaczy¢ do centrali akumulator awaryjny, nalezy sie zapoznac z rys. 30 i odnies¢ sie do odpowiedniej instrukcji obstugi.

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora awaryjnego, po 60 s od zakonczenia manewru, centrala automatycznie wytaczy wyjscie ECSBus (i
wszystkie podtaczone do niego urzadzenia dodatkowe), wyjscie Flash i wszystkie diody (z wyjatkiem diody ECSBus, ktéra bedzie miga¢ wolniej): to
automatyczne wytgczanie jest funkcja ,Standby”.

Nastepnie, gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie z niewielkim opdZnieniem; ta funkcja stuzy do ograniczenia zuzycia (bardzo
wazne, gdy automatyka jest zasilana z akumulatora)

9.7 - MONTAZ ZESTAWU SYSTEMU NA ENERGIE SLONECZNA mod. SOLEKIT

A UWAGA! - Gdy automatyka jest zasilana wylacznie z systemu zasilania energia stoneczna, NIE MOZE BYC ROWNOCZESNIE ZASI-
LANA réwniez z sieci elektrycznej.

W celu podfgczenia systemu zasilania energia stoneczng SOLEKIT do centrali, nalezy sie zapoznac rys. 31 i odpowiednig instrukcja obstugi.

Bl Prico Bl soLexit

w2 o>

P3
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9.8 - PODLACZENIE WYJSCIA LIGHT 230V*

Aby wykonac¢ potaczenie, patrz rys. 32 i odpowiednia instrukcje obstugi.

* nie obecne:

FILO400SP/AUO1 - FILO400ST/AUOT - FILOBOOSP/AUO1 - FILOGOOST/AUO1

9.9 - MONTAZ SYSTEMU ODBLOKOWANIA ZEWNETRZNEGO mod. KS200KIT
W celu montazu zewnetrznego systemu odblokowujacego KS200KIT w motoreduktorze, patrz rys. 33 i odpowiednia instrukcja obstugi.

230V, 500 W max

02.

9.10 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJE URZADZEN
Niektore urzadzenia sg w stanie wydawac sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach.

9.10.1 - Sygnalizacje fotokomoérek
W fotokomorkach znajduje sie dioda SAFE (rys. 6/A) umozliwiajgca sprawdzenie, w kazdej chwili, stanu funkcjonowania: patrz Tabela 7.

Dioda SAFE (rys. 6/A)

Stan

AR

B A

Dziatanie

Zgaszona

Fotokomdrka nie jest zasilana lub
jest uszkodzona

Sprawdzié, czy w zaciskach fotokomarki jest obecne napiecie okoto 8-12
Vdc; jezeli napigcie jest prawidtowe, prawdopodobnie fotokomorka jest
uszkodzona

3 szybkie migniecia i 1
sekunda przerwy

Urzadzenie nie zostato rozpoznane
przez centrale

Powtdrzy¢ procedure wezytywania centrali. Sprawdzi¢, czy wszystkie pary
fotokomorek na ECSBus maja rézne adresy (patrz instrukcja obstugi fotokomorek)

1 migniecie
bardzo wolne

Odbiornik odbiera optymalny sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 powolne migniecie

Odbiornik odbiera prawidtowy sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 szybkie migniecie

Odbiornik odbiera staby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii nadajnika
i odbiornika i czystos¢ szybek

sygnatu

1 migniecie Odbiornik odbiera bardzo staby | Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢ ustawienie
bardzo szybkie sygnat w linii nadajnika i odbiornika i czystos¢ szybek
Swieci Odbiornik nie odbiera zadnego | Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem.

Sprawdzi¢, czy dioda LED na nadajniku miga powoli. Sprawdzi¢ wyréwnanie
migdzy nadajnikiem i odbiornikiem
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9.10.2 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej
Lampa ostrzegawcza podczas manewru emituje 1 migniecie na sekunde; w razie obecnosci anomalii emituje szybkie migniecia: patrz Tabela 8.

TABELA 8

Miganie (w szybkim tempie)

Stan

Dziatanie

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Btad na ECSBus

Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpowia-
da wczytanym urzadzeniom: nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie powtorzy¢
wczytywanie (punkt 9.2.1). MoZliwe, Ze niektdre z urzadzen sa uszkodzone,
nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic

2 mignieé
jednosekundowa przerwa
2 mignieé

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomodrek nie daje zgody.
Sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.

Podczas ruchu, w razie obecnosci przeszkody, nie jest wymagane zadne
dziatanie

3 mignieé
jednosekundowa przerwa
3 mignieé

Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opér; sprawdzic jego przyczyne

4 mignie¢
jednosekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia Stop

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie Stop; sprawdzic¢
przyczyne

5 mignieé
jednosekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad parametrow wewnetrznych
centrali elektronicznej

Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowic prébe manewru; jesli efekt jest
taki sam to moze sie okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany
piyty elektronicznej

6 mignie¢
jednosekundowa przerwa
6 migniec¢

Przekroczono maksymalny limit licz-
by manewréw na godzine

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewrdw powrdcit do stanu
przed maksymalna liczba graniczna manewrow

7 mignieé
jednosekundowa przerwa
7 migniec

Btad w wewnetrznych obwodach
elektrycznych

Rozlaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem sprobowac
powtérnie daé polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sie okazac, ze jest to
powazna usterka i wymaga wymiany ptyty elektronicznej

8 mignieé
jednosekundowa przerwa
8 mignie¢

Wydano juz polecenie, ktére
uniemozliwia wykonanie innych
polecen

Nalezy sprawdzi¢ jakiego rodzaju polecenie jest caty czas aktywne (moze to
by¢ na przyktad polecenie z zegara na wejsciu Sbs)

9 mignieé
jednosekundowa przerwa
9 mignieé

Automatyka jest zablokowana

Odblokowac¢ automatyke, wydajac centrali polecenie odblokowania auto-
matyki

9.10.3 - Sygnalizacja centrali sterujacej
Na centrali sterujacej sg obecne diody (rys. 8) emitujgce sygnalizacje zarowno podczas normalnego funkcjonowania jak i w razie anomalii: patrz Tabela 9.

TABELA 9

Led ECSBus

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Anomalia

Sprawdzi¢, czy wystepuje zasilanie. Sprawdzic¢, czy nie zadziataty bezpieczni-
ki topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a
nastepnie wymienic je na nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach

Zaswiecona

Powazna anomalia

Obecnos¢ powaznej anomalii; wyltaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli
stan sie utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic¢ ptyte
elektroniczng

1 migniecie na sekunde

Wszystko OK

Normalne dziatanie centrali

2 dtugie migniecia

Nastapita zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:
SbS, Stop, zadziatanie fotokomarek lub uzycie nadajnika

1 migniecie co 2 sekund

Automatyka w trybie ,standby”

Wszystko OK; gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie
(z niewielkim opdznieniem)

Seria mignie¢ rozdzielony-
ch przerwa

Sygnalizacja lampy ostrzegawczej
patrz Tabela 7

Zostato odczytane przecigzenie, wiec zasilanie zostato wylgczone przez
ECSBus. W celu dokonania kontroli, odtgczac urzadzenia pojedynczo.

Szybkie miganie

Zwarcie w obwodzie ECSBus

W celu wigczenia zasilania ECSBus, wystarczy wydac polecenie (na przyktad
za pomoca nadajnika radiowego)

Dioda Stop

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Zadziatanie wejscia Stop

Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia Stop

Zaswiecona

Wszystko OK

Aktywne wejscie Stop

Dioda SbS

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Wejscie OPEN nie jest aktywne

Zaswiecona

Zadziatanie wejscia SbS

Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podtaczone do wejscia SbS

Dioda L4

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Brak wczytywania w toku

Zaswiecona

Wezytywanie w Trybie 1

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktory trwa maksymalnie
10s.

Seria szybkich mignie¢ (od
1do4)

Weczytywanie w Trybie 2

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 2, ktéry trwa maksymalnie
10s.

5 szybkich mignie¢

Kasowanie OK

Pomysline skasowanie nadajnika

1 powolne migniecie

Nieprawidtowe polecenie

Otrzymano polecenie od nadajnika, ktory nie zostat wczytany
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3 powolnych mignieé

Wezytywanie OK

Pomysine wczytywanie

5 powolnych mignieé

Kasowanie OK

Pomysline skasowanie wszystkich nadajnikéw

Dioda L2

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Wybrana predkosc ,wolno”

Zaswiecona Wszystko OK

Nie zostata wykonana proce-
dura wczytywania urzadzen lub
wystepuja btedy w danych w
pamieci

Wybrana predkos¢ ,szybko”

1 migniecie na sekunde Wykona¢ ponownie procedure wczytywania pozycji (patrz punkt 5.4)

1 migniecie na sekunde Faza wczytywania urzadzen w toku | Wskazuje procedure wyszukiwania podtaczonych urzadzen w toku (ktéra

trwa maksymalnie kilka sekund)

Dioda L3

Zgaszona *

Stan
Wszystko OK
Wszystko OK

Dziatanie

Praca Poétautomatyczna

Zaswiecona
* lub w trybie ,,Standby”

Praca Automatyczna

9.11 - SPECYFIKACJE
9.11.1 - System ECSBus

ECSBus jest systemem, ktory pozwala na wykonanie podtaczen urzadzenn ECSBus za pomoca jedynie dwoch przewodow, ktdrymi jest przesytane
zasilanie elektryczne jak i zwrotne sygnaty komunikatow. Wszystkie urzadzenia sg podtaczane rownolegle do tych samych dwadch przewoddéw ECSBus;
kazde urzadzenie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas instalowania jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Do ECSBus mozna podfaczy¢ zaréwno fotokomorki, jak i inne urzadzenia stosujace ten system, na przyktad urzadzenia bezpieczenstwa, przyciski
sterowania, diody sygnalizacyjne itp. Informacje na temat urzadzen ECSBus sa dostepne w katalogu produktéw linii Nice Home lub na stronie www.
niceforyou.com. Za pomoca procedury wczytywania centrala rozpoznaje jedno za drugim wszystkie podtaczone urzgdzenia i umozliwi jej to odczyt
wszystkich mozliwych anomalii podczas normalnego funkcjonowania automatyki. Z tego powodu, po kazdorazowym dotozeniu lub wyjeciu urzadzenia
podtaczonego do ECSBus nalezy powtérzy¢ procedure wczytywania tych ostatnich urzadzen (punkt 9.2.1).

9.11.2 - Wejscie Stop

Wejscie Stop powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru i krotkie odwrécenie kierunku ruchu. Do tego wejscia mozna podtgczy¢ urzgdzenia
ze stykami normalnie otwartymi ,NO”, ze stykami normalnie zamknietymi ,NC”, oraz urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ (na przyktad listwy
krawedziowe). Za pomoca odpowiednich sposobdw, istnieje mozliwos¢ podtgczenia do wejscia Stop wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych
rodzajow: (patrz Tabela 10).

TABELA 10

Uwaga 1: kombinacjg NO i NC otrzymamy taczac te 2 pary stykdw réwnolegle i

1 urzadzenie typu: dotaczajac szeregowo ze stykiem NC opdr 8,2kQ (mozliwa jest zatem kombinacja 3

= urzadzen: NO, NC i 8,2 kQ).
>
% NO NC 8,2kQ Uwaga 2: réwnolegle migdzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen
o NO | Réwnolegle (Uwaga 1) Réwnolegle typu NO.
C 4 . . z . .
o (Uwaga 2) Uwaga 3: rownolegle migdzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzgdzen
% NC | (Uwaga) Szeregowo Szeregowo typu NO. - . . . .
5 Uwaga 4: Mozliwe jest réownolegte podiaczenie tylko 2 urzadzen z
o (Uwaga 3) wyjsciem o statym oporze 8,2kQ. W razie potrzeby podtaczenia wiekszej

8,2kQ | Réwnolegle Szeregowo (Uwaga 4) liczby ur.zqdzer’\, mozna je potaczyé ,kaskadowo” z jednym kornicowym

urzadzeniem o oporze 8,2kQ.

UWAGA! - Jezeli do wejscia Stop sa podiaczone urzadzenia zabezpieczajace, tylko urzadzenia z wyjsciem o stalym oporze 8,2kQ
zapewniaja 3 kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

Jak w ECSBus, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia dotaczonego do wejscia Stop podczas fazy wczytywania. ZATRZYMANIE zostanie uaktywnione

w wypadku zaistnienia jakiejkolwiek niezgodnosci wzgledem zapamigtanego statusu.

9.11.3 - Trwatos¢ produktu

Trwatos¢ to sredni czas uzytkowania produktu. Trwato$¢ urzadzenia zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manewrow, czyli

sumy wszystkich czynnikdw wptywajacych na zuzycie produktu (Tabela 10). Aby oszacowac trwato$é automatyki, nalezy postagpi¢ w opisany ponizej

Sposob:

01. Zsumowacé wszystkie wartosci wskaznikéw z Tabeli 11;

02. Na Wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej wartosci az do przeciecia z krzywa. W tym punkcie wykresli¢ linie pozioma az do
przeciecia z linig ,liczba cykli”. Okreslona wartos¢ to szacowana trwatos¢ Panstwa produktu.

Wskaznik trudnosci
<3m 0% 0% 300.000
3-4m 10% 5%
Dilugosé skrzydia 4-5m 20% 10% 250.000
5-6m 25% 15% 2
6-7m - 20% E 200.000 \
<200 kg 10% 0% 2 o NS
200 - 300 k 20% 10% - N
BRI 300 - 400 kg 30% 20% E: SN
400 - 600 kg - 30% 'E. 100.000 = ~—L ]
Tt_e_rnpera_ifura otoczen_ia wyis’z’a nii_ 40°C _be 20% 20% =
nizsza niz 0°C albo wilgotnos¢ wyzsza niz 80% 50.000
Obecnosé pytu, piasku lub soli 15% 15%
Ustawienie sity silnika na ,,poziom 4” 15% 15% 0 2 3 40 B e 70 8 9 100
Uwaga - Dane odnoszg sie do wywazonej bramy przesuwnej, utrzymywanej w Wskaznik trudnosci (%)
prawidiowym stanie konserwacyjnym
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Trwatos¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli jest skrupulatnie realizowany plan konserwaciji (rozdziat 7). Trwatos¢ produktu osza-
cowywana jest na podstawie obliczen projektowych i wynikow testéw wykonanych na prototypach. W zwiazku z tym, ze jest to warto$¢ szacunkowa,
nie jest jednoznaczng gwarancja rzeczywistej trwatosci produktu.

Przyktad obliczania trwafosci: automatyzacja bramy ze skrzydtem o dfugosci 3,5 m i o masie 250 kg, zainstalowanej, na przyktad, w poblizu morza. W
Tabeli 11 widoczne sg nastepujgce ,wskazniki trudnosci” dla tego typu instalacji: 10% (Dlugosc skrzyadta), 20% (Masa skrzydta) i 15% (Obecnosc pytu,
piasku lub soli). Wskazniki te nalezy zsumowac, aby odczytac catkowity wskaznik trudnosci, ktdry w tym przypadku wynosi 45%. Na podstawie odna-
lezionej wartosci (45%) nalezy odszukac na pionowsj osi Wykresu 1 (,wskaZnik trudnosci”) wartos¢ odpowiadajaca ,liczbie cykli”, jakg nasz produkt
bedzie w stanie wykonac podczas swojego cyklu zycia. Wartosc ta wynosi okoto 115 000 cykli.

10 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W Tabeli 12 mozna znalez¢ przydatne wskazowki na temat rozwigzania problemoéw, jakie moga sie pojawi¢ w czasie instalowania lub w przypadku

uszkodzenia.

TABELA 12

Oznaki

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe srodki zaradcze

Nadajnik nie wysyta zadnych sygnatow i
jego dioda sie nie Swieci

Sprawdzi¢, czy baterie nie sa roztadowane. W razie potrzeby wymieni¢ baterie (odnies¢ sie do
odpowiedniej instrukcji obstugi nadajnika).

Manewr sie nie rozpoczyna i dioda ECSB-
bus na centrali nie miga

e Sprawdzi¢, czy kabel
zasilajgcy jest prawidtowo
podtgczony do gniazdka
elektrycznego.

e Sprawdzi¢, czy zadziataty
bezpieczniki; jesli
bezpieczniki zadziataty,
nalezy sprawdzi¢ przyczyne
usterki i nastepnie wymienic¢
bezpieczniki na inne o tej
samej wartosci: patrz

rys. 34
w model
FILO400C and FILOB00C

rys. 35

for model
FILO400ST/AUO1
FILOB0OOST/AUO1

and

* nie obecne
FILO400SP/AUO1
FILOB00SP/AUO1

and

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda auto-
matyki jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jezeli polecenie dociera do wejscia SbS,
odpowiednia dioda SbS musi sie zaswiecic; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik, dioda ECSBus
musi wykonac 2 dtugie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda auto-
matyki emituje kilka mignieé

e Sprawdzi¢, czy jest aktywne wejscie Stop (czy swieci sie dioda Stop). Jezeli nie, sprawdzi¢
urzgdzenie podtgczone do wejscia Stop.

e Test fotokomarek (wykonywany przez centrale na poczatku kazdego manewru) nie powiddt sie.
Sprawdzi¢ fotokomarki, postugujac sie rowniez Tabela 7.

Manewr rozpoczyna si¢, ale zaraz po tym
nastepuje odwrécenie ruchu bramy

Wybrana ,sita silnika” jest zbyt mata, aby porusza¢ brama. Sprawdzi¢, czy wystepuija jakies
przeszkody uniemozliwiajace ruch i ewentualnie wybra¢ wigksza site, zgodnie z opisem w
punkcie 9.1.1.

Manewr jest wykonywany, ale nie dziata
lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku Flash lampy ostrzegawczej
(poniewaz jest to sygnat przerywany, warto$¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30 V~); jesli
napiecie wystepuje, przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka (patrz instrukcja obstugi lampy ostr-
zegawczej w celu dokonania wymiany).
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11 ZASADNICZE WYMOGI BEZPIECZENSTWA

11.1 - OSTRZEZENIA

* Nadzorowa¢ brame podczas jej przesuwania si¢ i zachowac¢ bezpieczna odlegtos¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowicie
otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

¢ Przechowywac¢ nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

e W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtiowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwac¢ uzytkowanie

urzadzenia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotyka¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwaciji.

¢ Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

¢ Przesta¢ polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia zabezpieczajace zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W prze-
ciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopodki wciskamy przycisk, a po jego
zwolnieniu natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajgcych, nalezy jak najszybciej naprawic¢ elementy automatyki.

11.2 - Reczne blokowanie o i odblokowanie i motoreduktora

Motoreduktor FILO jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajacy reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Otwarcie reczne nalezy wykona¢ w przypadku braku pradu lub usterki instalacji. W razie braku pradu mozna réwniez uzywac akumulatora awaryjnego
(mod. PR100 - nieznajdujace sie na wyposazeniu) (patrz rozdz. 9 - Informacje dodatkowe lub odpowiednia instrukcja obstugi).

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu
odblokowujgcego.

11.3 - Konserwacja do wykonania:

e Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzona Sciereczke (nie mokrag). Nie uzywaé substancji zawierajacych
alkohol, benzen, rozcienczalniki lub inne substancje fatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i
spowodowaé pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odiaczy¢ zasilanie od automatyki przed wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do urucho-
mienia bramy. W razie obecnosci akumulatora awaryjnego nalezy go odtaczy¢.

11.4 - Wymiana baterii w pilocie

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika ulega znacznemu zmniejszeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dio-
da zapala sie i natychmiast gasnie, zanikajac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nalezy ja natychmiast wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisna¢ przycisk na
co najmnigj pdt sekundy, aby nadajnik mogt wystac polecenie.

Jezeli jednak bateria jest zbyt mocno roztadowana, by nadajnik mégt wystac¢ polecenie (i ewentualnie zaczekac na odpowied?), nadajnik wytaczy sie,
a swiatto diody zaniknie. W takim przypadku nalezy przywrdci¢ normalne dziatanie nadajnika, wymieniajac roztadowang baterie na inng tego samego
typu, przestrzegajac wskazanej biegunowosci. Aby wymieni¢ baterie, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg przedstawiona ponizej.

A Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wyrzucac¢ razem z odpadami komunalnymi, lecz nalezy stosowac sposoby
utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.
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ZAXACZNIK |

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE, ZALACZNIK |, czes¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wiasna odpowiedzialnos$é, ze urzadzenie:
- automatyka: brama przesuwna z napedem

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE Dyrektywa Maszynowa

Jest réwniez zgodna z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 12453, Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— Wymagania i metody badan*
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Déclaration UE de conformité
et déclaration d’incorporation de “quasi-machines”

Note - Le contenu de cette déclaration de conformité correspond & ce qui est déclaré dans le document officiel, déposé au siege de Nice S.p.a., et en particulier & sa derniere révision dispo-
nible avant I'impression de ce guide. Le présent texte a été réadapté pour des raisons d’édition. Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Nice S.p.a. (TV) Italy.

Numéro : 579/FILO Révision : 3 Langue : FR

Nom du fabricant : NICE S.p.A.

Adresse : Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Personne autorisée a constituer

la documentation technique : NICE S.p.A.

Type de produit : Opérateur 24Vcc pour portails coulissants avec logique de commande et récepteur incorporé
Modele/Type : FILO400C, FILO600C

Accessoires : Reportez-vous au catalogue

Je soussigné Roberto Griffa, en qualité de Chief Executive Officer, déclare sous son entiere responsabilité que les produits susmentionnés sont conformes aux dis-
positions prescrites par les directives suivantes :

e Direttiva 2014/53/UE (RED):

— Protection de la santé (art. 3(1)(a)) : EN 62479:2010

— Sécurité électrique (art. 3(1)(a)) : EN 60950-1:2006 + A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

— Compatibilité électromagnétique (art. 3(1)(0)) : EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
— Spectre radio (art. 3(2)) : EN 300 220-2 V3.2.1:2018

En outre, le produit s’avere conforme a la Directive ci-aprés selon les conditions essentielles requises pour les « quasi-machines » :

 Directive 2006/42/CE du PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 17 mai 2006 relative aux machines et modifiant la Directive 95/16/CE (refonte)

— Les documents techniques ont été rédigés conformément a I'annexe VIl B de la directive 2006/42/CE. Les conditions essentielles suivantes ont été respectées :
1.11-11.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2-1.6.5- 1.6.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

— Le producteur s’engage a transmettre aux autorités nationales, sur la base d’une demande motivée, les données relatives a la « quasi-machine », dans le respect
des droits de propriété intellectuelle.

— Si la « quasi-machine » a été mise en service dans un pays d’Europe dont la langue officielle differe de celle utilisée dans la présente déclaration, I'importateur doit
y annexer la traduction correspondante.

- La « quasi-machine » ne pourra pas étre mise en service tant que la machine finale dont elle fait partie n’aura pas été a son tour déclarée conforme, le cas échéant,
aux dispositions de la directive 2006/42/CE.

En outre le produit s’avere étre conforme aux normes suivantes: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-
3:2007+A1:2011.

Oderzo, 03/05/2019 Ing. Roberto Griffa

(Adminftratenr dgiegue)
ey {i;f-\v_//z /2; ‘

UE Declaration of Conformity
and declaration of incorporation of “partly completed machinery”

Note - The contents of this declaration correspond to that stated in the official document filed in the offices of Nice S.p.A. and, in particular, the latest version thereof available prior to the print-
ing of this manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested from Nice S.p.A. (TV) ltaly.

Number: 579/FILO Revision: 3 Language: EN

Manufacturer’s name: NICE S.p.A.

Address: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Person authorised to draw up

technical documentation: NICE S.p.A.

Product type: 24 VVDC gearmotor for sliding gates with incorporated receiver and control unit
Model / Type: FILO400C, FILOB00C

Accessories: Refer to the catalog

The undersigned, Roberto Griffa, as Managing Director, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the provisions
of the following directives:

e DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 9 March 1999 on radio equipment and telecommunications terminal equip-
ment and the mutual recognition of their conformity, in accordance with the following harmonised standards:

— Health and safety (Art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

— Electrical safety (Art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

— Electromagnetic compatibility (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017,, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

~ Radio spectrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.2.1:2018

In addition, the product conforms to the following directive in accordance with the provisions applicable to “partly completed machinery”:

 Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of 17 May 2006 regarding machines and amending directive 95/16/EC (consolidated text)
— Itis hereby declared that the relevant technical documentation has been compiled in accordance with Annex VIl Part B of Directive 2006/42/EC and that the follow-
ing essential requirements have been applied and fulfilled: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

— The manufacturer agrees to transmit to the national authorities any pertinent information on “partly completed machinery”, in response to a motivated request,
without prejudice to its intellectual property rights.

— Should the “partly completed machinery” be commissioned in a European country with an official language different to the one used in this declaration, a translation
into that language accompanying this declaration must be provided by the importer.

— The “partly completed machinery” may not be commissioned until the final machinery into which it is to be incorporated has been declared to conform to the provi-
sions of Directive 2006/42/EC, where appropriate.

The product also complies with the following standards: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011.

Oderzo, 03/05/2019 Mr)Rgberto Griffa
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Dichiarazione di Conformita UE
e dichiarazione di incorporazione di “quasi macchina”

Nota - Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.a., e in particolare, alla sua ultima revisione disponibi-
le prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente é stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) ltaly.

Numero: 579/FILO Revisione: 3 Lingua: IT

Nome produttore: NICE S.p.A.

Indirizzo: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Persona autorizzata a costituire

la documentazione tecnica: NICE S.p.A.

Tipo di prodotto: Motoriduttore 24Vdc per cancelli scorrevoli con centrale e ricevitore incorporato
Modello / Tipo: FILO400C, FILOBOOC

Accessori: Fare riferimento al catalogo

Il sottoscritto Roberto Griffa in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che i prodotti sopra indicati risulta conforme alle disposizioni
imposte dalle seguenti direttive:

o Direttiva 2014/53/UE (RED)

— Protezione della salute (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

— Sicurezza elettrica (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

— Compatibilita elettromagnetica (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
— Spettro radio (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.2.1:2018

Inoltre il prodotto risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchine”:

e Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE (rifusione)
— Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente & stata compilata in conformita all’allegato VII B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti
requisiti essenziali: 1.1.1-1.1.2- 1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

— Il produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo
impregiudicati i propri diritti di proprieta intellettuale.

— Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha
I'obbligo di associare alla presente dichiarazione la relativa traduzione.

— Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se
del caso, alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011.

Oderzo, 03/05/2019 Ing. Roberto Griffa
(Ammjm,g{f;

; /f/éegqto)

Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wtaczenia ,maszyny nieukoriczonej”

Uwaga - tresc niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sig w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w szczegolnosci jego ostatniej wersji dostgp-
nej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Ninigjszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spdtki Nice S.p.a. (TV) Italy.

Numer: 579/FILO Aktualizacja: 3 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) Italyly

Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.

Typ produktu: Motoreduktor 24Vdc do bram przesuwnych z wbudowana centralg i odbiornikiem
Model / Typ: FILO400C, FILOB00C

Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymienione produkty sa zgodne z nastepujgcymi dyrek-
tywami:

e Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzadzen radiowych i koricowych urzadzen telekomunika-
cyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:

— Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

— Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+ A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

— Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017,, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

— Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.2.1:2018

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagar dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych”:

o Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie)
— Oswiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaly naste-
pujace wymagania podstawowe: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.56.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

— Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych maszyny nieukonczonej, zacho-
wujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualnej.

— Jezeli maszyna nieukoriczona zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma
obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

— Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wigczona, nie uzyska deklaracji zgod-
nosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011.

Oderzo, 03/05/2019 Inz. Reberto Griffa
Chlef,,é}éo Lﬁv;/%/)fﬁger
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Service Aprés Vente France

En cas de panne, merci de contacter obligatoirement

notre Service Apres Vente par téléphone ou par email :

0820 859 203

Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com

Your
Smart

Nice Home

Nice S.p.A.

Via Callalta, 1

31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com

www.nhiceforyou.com
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