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OGOLNE ZALECENIA | OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

(Instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

— KROK1 —

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegacé
wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz moze by¢
przyczyna powaznych szkod

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia
bezpieczenstwa osob, postepowac zgodnie z niniejsza instrukcja.
Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat
.Parametrow technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urza-
dzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Pan-
stwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wyko-
nywac¢ montazu

Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania
do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksplo-
atacji”

UWAGA - Weditug najnowszych, obowiazujacych przepiséw euro-
pejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z obowiazuja-
ca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodno-
Sci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci polegaja-
ce na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb od-
biorczych, przekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadze-
nia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika!

Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentujg ide-
alny stan i sg odpowiednie do uzycia

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci)
0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem

Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu.
Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA - W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przy-
padkowego uzbrojenia termicznego urzgdzenia odtgczajacego, nie nalezy
zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar
lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujacego sie regularnym podtg-
czaniem lub odfgczaniem zasilania

W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtacza-
jace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warun-
kach okreslonych przez lll kategorig przepigciowg

Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem,
chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem
z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszcza¢ urzadzenia w po-
blizu zrédet ciepta i nie wystawiaC go na dziatanie otwartego ognia.
Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli
dosztoby do ktérejs z opisanych sytuaciji, nalezy natychmiast przerwac
montaz i zwrdci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub
osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterysty-
ka A jest nizszy od 70 dB(A)

Czyszczenie i konserwacja, za ktorg jest odpowiedzialny uzytkownik,
nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki

Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie),
nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej

Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci
przewodow, sprezyn i wspornikéw, celem wykrycia ewentualnego bra-
ku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie
koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnosé usterek lub
nieprawidtowe wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z migjscowymi
przepisami

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowa¢ w poblizu automatyki pod-
Czas jej przesuwania przy uzyciu elementow sterowniczych

Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i za-
dbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci

Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wyko-
nujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczyc
zasilanie elektryczne

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich cze-
$ci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sie, czy urzg-
dzenie moze by¢ prawidtowo manewrowane

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada réwniez
drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontro-
Inym, ktéry uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda
otwarte

Upewni¢ sie, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w
ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednia widocznos¢.

W razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy
montowac w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m
Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy,
nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200
mm zostang zamknigte przez elementy sterownicze

Zapobiegac i unika¢ jakiegokolwiek uwigzienia miedzy czesciami staty-
mi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewréw

Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu ele-
mentu umozliwiajgcego wykonanie manewru

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic¢, ze mechanizm, system
ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonuja prawidtowo
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OPIS PRODUKTU

— KROK2 —
2.1 - PRZEZNACZENIE

AVIO to linia sitownikdw przeznaczonych do automatyzacji bram segmen-
towych i, z odpowiednim, dodatkowym urzadzeniem GA2, ktére nie jest
dostarczane w komplecie, rowniez bram wahadtowych na sprezyny lub
na przeciwciezar.

Jakiekolwiek uzycie, odmienne od opisanego powyzej i w warun-
kach odmiennych od warunkéw opisanych w niniejszym podrecz-
niku jest zabronione.

Sitownik AVIO jest zasilany energig elektryczna; w razie braku zasilania
elektrycznego mozliwe jest odblokowanie sitownika za pomoca odpo-
wiedniej linki i reczne przesuniecie bramy.

W modelu AVIO1000 mozna zastosowac urzadzenie dodatkowe dostep-
ne jako opcja: akumulator awaryjny PR100.

TABELA 1 - Poréwnanie najwazniejszych charakterystyk sitownikéw AVIO
Typ sitownika AVIO600 AVIO1000
Maksymalny moment (odpowiadajacy maksymalnej sile) 10,8 Nm (600 N) 18 Nm (1000 N)
Maksymalna liczba jedn. ECSBus 6 6
Zasilanie awaryjne z PR100 z PR100
Dtugosc prowadnicy 3x1m 4x1m

2.2 - OPIS AUTOMATYKI

W celu wyjasnienia niektorych aspektéw i termindw dotyczacych automa-
tyki do bram segmentowych lub uchylnych, na Rysunku 1 zostat przedsta-
wiony przyktad typowego wykorzystania sitownika AVIO600 lub AVIO1000:

A) Lampa ostrzegawcza z wbudowana anteng FL200 (opcja)
B) Para fotokomdrek PH200 (opcja)

C) Blokady mechaniczne

D) Sitownik AVIO600 lub AVIO1000

2.3 - OPIS URZADZEN

Sitowniki AVIOB00 i AVIO1000 moga sie sktadac¢ z elementdw przesta-
wionych na Rysunku 2. Po dostarczeniu sitownikdw, nalezy niezwiocznie
sprawdzi¢, czy sa one kompletne oraz, czy wszystkie ich elementy skifa-

dowe sg w nienaruszonym stanie.

Uwaga: w celu dostosowania AVIO600 i AVIO1000 do miejscowych
przepisow, zawartos¢ opakowania moze sie rozni¢. Doktadna zawartosé
przedstawiona jest na zewnetrznej stronie opakowania. W kazdym przy-
padku, nalezy zwrdcic sie do sprzedawcy.

TABELA 2 - Lista komponentow i urzadzen dodatkowych

Odnosnik | AVIO600 AVIO1000
a 1 sitownik elektromechaniczny AVIO600 z wbudowana cen- 1 sitownik elektromechaniczny AVIO1000 z wbudowang
tralg sterujaca centralg sterujgcag
b 1 prowadnica o dt. 3 m z zamontowanym paskiem 1 prowadnica o dt. 4 m z zamontowanym paskiem
c 2 profile tfaczace 3 profile taczace
d 2 wsporniki mocujace do sufitu 4 wsporniki mocujace do sufitu
1 Rézne drobne elementy: Sruby, podktadki, itp.; patrz tabele 1, 2, 3i4 (¥) Rézne drobne elementy: sruby, podktadki, itp.; patrz tabele 1, 2, 314 (*)
f 2 nadajniki radiowy ECCO?5... 2 nadajniki radiowy ECCOS5...
g Para fotokomdrek nasciennych PH200 Para fotokomadrek nasciennych PH200
h Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng FL200 Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng FL200

* Sruby konieczne do mocowania AVIO600 i AVIO1000 nie sg dostarczone, poniewaz zaleza od typu i grubosci materiafu.
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2.3.1 - Motoreduktory elektromechaniczne AVIO600 i AVIO1000

AVIOB00 i AVIO1000 to sitowniki elektromechaniczne sktadajgce si¢e z sil-
nika zasilanego pradem statym 24V. Sa rowniez wyposazone w mecha-
niczny system wysprzeglania z linkg, umozliwiajacy reczne otwarcie
bramy w przypadku awarii zasilania elektrycznego. Sitownik mocowany
jest do sufitu za pomoca specjalnych wspornikéw. Mozna zastosowac
urzadzenie dodatkowe akumulator awaryjny PR100, za pomoca ktdrego
mozna poruszac brama rowniez w przypadku braku zasilania sieciowego.

Centrala jest odpowiedzialna za sterowanie sitownikiem oraz kontrole
zasilania poszczegolnych elementéw. Ztozona jest z ptyty elektronicznej z
wbudowanym odbiornikiem radiowym.

Rys. 3:

Cztery przyciski P1, P2, P3 i PR [B] oraz odpowiadajace im diody LED sg
wykorzystywane do programowania centrali.

W celu utatwienia potaczen elektrycznych przewidziano wysuwane zaci-
ski, oddzielne dla kazdego urzadzenia [A]. Na wysokosci kazdego zacisku
na wejsciu znajduje sie dioda LED sygnalizujgca stan.

Podtaczenie do sieci elektrycznej nastepuje w bardzo prosty sposoéb:
wystarczy wtozy¢ wtyczke do gniazdka elektrycznego.

EEEEE
1 1 1 1

1 1]
@ PR P3 P2 P

2.3.2 - Fotokomorki PH200 (opcja)

Para fotokomdrek nasciennych PH200, ktdre po podtgczeniu do centrali,
umozliwiajg wykrywanie przeszkod na osi optycznej pomiedzy nadajni-
kiem (TX) a odbiornikiem (RX).

TABELA 3
Wykaz drobnych elementow AVIO600 | AVIO1000
Nakretki samoblokujace M6 Szt. 2 Szt. 4
Sruby M6x14 Szt. 2 Szt. 4
Sruby 6,3x38 tcei Szt. 4 Szt. 4

TABELA 4
Wykaz drobnych elementéw PH200 Liczba
Whkret typu HI LO 4X9,5 Szt. 4
Sruba samogwintujgca 3,5X25 Szt. 4
Kotek nylonowy s 5 ¢ Szt. 4
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2.3.4 - Lampa ostrzegawcza z wbudowana antena FL200 (opcja)

Lampa ostrzegawcza sterowana jest przez centrale i stuzy do sygnali-
zowania sytuacji zagrozenia, kiedy brama jest przesuwana. W lampie
ostrzegawczej znajduje sie antena odbiornika radiowego.

TABELA 6
Wykaz drobnych elementéw lampy Liczba
ostrzegawczej FL200
Sruba samogwintujaca 4,2X32 Szt. 4
Kotek nylonowy s 6 ¢ Szt. 4

2.3.5 — Nadajnik radiowy ECCO5...

Nadajnik radiowy umozliwia sterowanie na odlegtos¢ otwarciem i
zamknieciem bramy. Posiada 5 przyciski, ktére moga by¢ wykorzystywa-
ne do 5 réznych polecen dla tej samej automatyki lub do sterowania 5
réznymi automatykami.

Przestanie polecenia potwierdzane jest przez diode LED [A]; oczko [B]
umozliwia przymocowanie nadajnika do breloka na klucze.

p [A] Led
1/

—&@ @ .,

3 Q Q T4
— _/[B]

MONTAZ

— KROK 3 —

A Montaz urzadzenia powinien by¢é wykonywany przez wykwali-
fikowany i doswiadczony personel, zgodnie z zaleceniami przed-
stawionymi w rozdziale 1 ,,OSTRZEZENIA”.

3.1 - KONTROLE WSTEPNE

Sitowniki AVIO600 i AVIO1000 nie moga by¢ wykorzystywane do
napedzania bram, ktére nie sa w petni funkcjonalne i bezpieczne
oraz nie moga stuzy¢ do rozwigzywania probleméw spowodowa-
nych nieprawidiowym montazem lub konserwacja bramy.

UWAGA: nieprawidiowy montaz moze by¢ przyczyna powaznych
uszkodzen.

Przed przystapieniem do montazu nalezy:

e Sprawdzié, czy podczas otwierania brama nie wystaje na ulice
ani na publiczne chodniki.

e Po zainstalowaniu sitownika, nalezy usunaé¢ wszelkie niepo-
trzebne przewody, czy tancuchy oraz odtaczy¢ wszystkie niepo-
trzebne urzadzenia.

e Sprawdzi¢, czy waga i wymiary bramy mieszcza sie w limitach
zastosowania (Rozdziat 3.1.1). Jezeli tak nie jest, urzadzenie AVIO
nie moze by¢ uzytkowane.

e Sprawdzic, czy konstrukcja bramy jest przystosowana do nape-
dzania jej przez sitownik oraz, czy jest zgodna z obowiazujacymi
przepisami.

e Sprawdzié¢, czy na catej drodze przesuwu bramy, zaréwno pod-
czas zamykania jak i otwierania, w zadnym jej punkcie nie wyste-
puje zwigkszony opor.

e Sprawdzic, czy konstrukcja bramy jest wystarczajaco wytrzymata
i, czy nie istnieje niebezpieczenstwo wypadnigcia jej z prowadnic.

e Sprawdzi¢, czy brama jest prawidtowo wywazona: ustawiona w
dowolnym potozeniu nie powinna sie¢ samoczynnie poruszac.

e Sprawdzi¢, czy miejsce montazu odpowiada wymiarom sitowni-
ka i zapewnia jego bezpieczne i tatwe wysprzeglanie.

e Sprawdzié¢, czy punkty mocowania poszczegélnych urzadzen sa
zabezpieczone przed uderzeniami i, czy powierzchnie montazu sa
odpowiednio solidne.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie montazu fotokomorek sa ptaskie i
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umozliwiajg wtasciwe ustawienie w jednej linii nadajnika i odbiornika.

e Zwrécic szczegodlna uwage na wybor metody mocowania przed-
niej czesci prowadnicy oraz wspornikéw do sufitu. Przednia czesé
prowadnicy bedzie przenosi¢ wszystkie obciazenia zwigzane z
otwieraniem i zamykaniem bramy; wsporniki mocujace do sufitu
beda musialy unies¢ cata mase sitownika AVIO. W obu przypad-
kach, nalezy uwzgledni¢ zuzycie oraz odksztatcenia, do jakich
moze dojs¢ wraz z uptywem czasu.

e Sprawdzié¢, czy zostaty zachowane minimalne i maksymalne
wymiary wskazane na Rysunku 8.

C 2970 mm D 420 mm

B0+400 mm

A 40+400 mm

280 mm

280 mm

e Sprawdzié¢, czy w ptaszczyznie symetrii bramy (lub nieznacznie
z boku), w odlegtosciach ,,A” i ,B” istnieja wiasciwe warunki do
przymocowania przedniej czesci prowadnicy czyli, ze powierzchnia
przeznaczona pod montaz jest dostatecznie wytrzymata i solidna.
Sprawdzié, czy sitownik AVIO moze zosta¢ pewnie zamocowany
do sufitu w odlegtosci ,,C” za pomoca wspornikéw mocujacych.
Jezeli brama jest brama typu uchylnego (ze sprezynami lub przeciw-
ciezarami), niezbedne bedzie zastosowanie RAMIENIA WAHADLO-
WEGO GA2, ktére mozna zamocowac obok klamki (Rysunek 9).

e Sprawdzié, , czy wartos¢ [E] na Rys. 10, to znaczy minimalna
odlegtosé pomiedzy gérna krawedzia prowadnicy i maksymal-
nym punktem osiagnietym przez gorna krawedz bramy, posiada
wartosé minimalna 65 mm i maksymalna 100 mm. W przeciwnym
razie, nie jest mozliwe dokonanie montazu AVIO.

B0+400 mm

E 65:100 mm

Jezeli il brama zamyka pomieszczenie, do ktérego nie ma inne-
go wejscia, zaleca sie instalacje zestawu WYSPRZEGLANIA Z
ZEWNATRZ GU2 (Rysunek 11). W przeciwnym razie usterka lub (w
wersji AVIO600 bez akumulatora awaryjnego) banalny brak energii
elektrycznej moga uniemozliwi¢ dostep do pomieszczenia.
Uwaga: instrukcje montazu ramienia wahadiowego i zestawu
wysprzeglania z zewnatrz sg dostarczane wraz z urzadzeniami.

e Zaleca sie¢ zamontowanie sitownika w ptaszczyznie symetrii bra-
my, dozwolone jest jego nieznaczne przesuniecie. Na przykiad,
w celu zamontowania RAMIENIA WAHADLOWEGO obok klamki
(Rysunek 9).

1) Zamontowac dzwignie
[A] DZwignia
[B] Sruba czarna

2) Zamontowac linke stalowg
[C] Ostona

[D] Linka stalowa

[E] Zacisk
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3.1.1 - Ograniczenia w zastosowaniu (Tabela 7).

W rozdziale 6 ,Parametry techniczne” zostaly przedstawione podstawo- | KSztaft bramy oraz warunki klimatyczne (np. obecnosc silnych wiatrow)
we dane sfuzace do oszacowania, czy poszczegdine elementy stownika | M0ga dodatkowo zmniejszy¢ te maksymalne wartosci. W takim przypad-
AVIOB00 i AVIO1000 nadaja sie do okreslonego zastosowania. Ogdlnie, | KU, niezbedne jest okreslenie sity potrzebnej do przesuniecia bramy w
sitowniki AVIOB00 i AVIO1000 moga napedzad bramy segmentowe lub | N@igorszych warunkach i poréwnanie jej z wartosciami podanymi w para-
uchylne do uzytku prywatnego mieszczace sie w podanych zakresach | Metrach technicznych.

TABELA 7
- LNA Brama UCHYLNA
Model Maksymalna sita Brama SEGMENTOWA nBi;\?v;;?a};g:(: GA2) niewystajaca (z GA2) lub na
sprezyny (bez GA2)

Wysokosé Szerokosé Wysokosé | Szerokos¢ | Wysokosé | Szerokosé
AVIO600 600N 2,4m 4,4m 2,2m 4,2m 2,8m 4,2m
AVIO1000 1000N 3,4m 5,2m 3,2m 5m 3,5m 5m

3.1.2 - Wykaz przewodow

Przewody niezbedne do montazu sitownika AVIO moga sie rézni¢ w zaleznosci od rodzaju i liczby zastosowanych urzadzen dodatkowych. Na Rysunku
12 zostaty przedstawione przewody konieczne do wykonania typowej instalacji. W zestawie AVIO nie znajduja sie zadne przewody.

e -
| T —

Tabela 8: Wykaz przewodéw

Podtaczenie Typ kabla: Maksymalna dozwolona diugosé
[A] Wejscie OPEN Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 1)

[B] Wejscie STOP Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 1)

[C] Wejscie SbS Kabel 2 x 0,5 mm? 20 m (uwaga 1)

[D] Wejscie/Wyjscie BUS Kabel 2 x 0,75 mm? 20m

[E] Wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH Kabel 2 x 0,5 mm? 20m

[F] Antena radiowa Przewdd ekranowany typu RG58 20 m (zalecany krotszy od 5m)

Uwaga 1 - Dla przewoddéw BUS, STOP | SbS mozna uzy¢ tej samej wigzki przewodow faczacej rozne wejscia. Na przykiad, jeden kabel 4x0,5mm?.

UWAGA! - Uzyte przewody musza by¢ dostosowane do typu instalacji, zaleca si¢ np. uzycie przewodu typu HO3VV-F, do montazu
wewnatrz pomieszczen.
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3.2 - PRZYGOTOWANIE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Za wyjagtkiem przewodu zasilajgcego z wtyczka, reszta instalacji pracuje
pod niskim napieciem (okoto 24V). W zwigzku z tym, moze ona zostaé
wykonana przez osoby nieposiadajace specjalnych uprawnien pod
warunkiem, ze beda Scisle przestrzegane wszystkie zalecenia zamiesz-
czone w ninigjszej instrukcii.

Po ustaleniu migjsca montazu poszczegdlnych urzadzen (patrz Rysunek
12), mozna przygotowac korytka kablowe dla poprowadzenia przewo-
dow taczacych te urzadzenia z centralg sterujaca.

Korytka stosuje sie, aby chroni¢ przewody przed uszkodzeniem lub przy-
padkowym zerwaniem.

3.3 - INSTALACJA POSZCZEGOLNYCH URZADZEN

W zaleznos$ci d modelu, montaz AVIO sktada sie z nastepujacych czesci:

- Montaz prowadnicy znajdujacej sie w zestawie AVIOB600 (patrz punkt
3.3.1).

- Montaz prowadnicy znajdujacej sie w zestawie AVIO1000 (patrz punkt
3.3.2).

- Mocowanie sitownika do prowadnicy (patrz punkt 3.3.3).

- Mocowanie sitownika do sufitu (patrz punkt 3.3.4).

3.3.1 - Montaz prowadnicy AVIO600

Znajdujaca sie w zestawie sitownika AVIO600 prowadnice nalezy zamon-

towac w nastepujacy sposodb:

1. Przed rozpoczeciem czynnosci montazowych prowadnicy, nalezy
poluzowac srube regulacyjna przektadni naciagu paska, w sposob
przedstawiony na Rysunku 13.

3.2.1 - Podtaczenie do sieci elektrycznej

Pomimo tego, ze podtgczenie sitownika AVIO do zasilania elektrycznego
wykracza poza tematyke niniejszej instrukcji, pragniemy przypomniec, ze:

¢ Linia zasilajaca powinna zosta¢ poprowadzona i przytaczona
przez wykwalifikowanego elektryka.

¢ Nalezy zapewnic¢ dostep do gniazdka elektrycznego ,SHUKO” z
zabezpieczeniem 16, do ktérego nalezy podtaczy¢ wtyczke znaj-
dujaca sie w zestawie sitownika AVIO.

e Upewni¢ sie, ze przewod elektryczny nie zwisa w poblizu rucho-
mych czesci lub w niebezpiecznych miejscach.

2. Wyjac pasek z trzech czesci tworzacych prowadnice (z wytaczeniem
czesci w poblizu kota pasowego) i umiescic je z boku.

3. Przy uzyciu miotka, wcisnac z sita trzy czesci prowadnicy do wnetrza
dwach facznikow [A], jak przedstawiono na Rysunku 14.

Wazne - prowadnice powinny sie przesuwac sie w uchwytach, az do
wskoczenia w odpowiednie miejsce.

4. Bardzo ostroznie umiesci¢ pasek w prowadnicy, unikajac skrecania.

5. Bardzo mocno wcisnac¢ przednia czes¢ [B] do prowadnicy, w sposob
przedstawiony na Rysunku 15.

6. Na koniec, dziatajac na srube regulacyjna [C] przektadni naciagu paska,
dokonac napiecia paska w sposob przedstawiony na Rysunku 16.

Uwaga - jezeli pasek jest BARDZO napiety, grozi to uszkodzeniem
sitownika. Jezeli natomiast jest SLABO napiety - moze powodo-
wacé uciazliwy hatas.
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3.3.2 - Montaz prowadnicy bedacej na w zestawie AVIO1000

Prowadnica sktada sie z 4 profili o dtugosci 1 m, co umozliwia wykonanie
prowadnicy w 2 wersjach:

WERSJA 3m:

Jesli wysokos¢ bramy do zautomatyzowania jest réwna lub mniejszg niz
2,5m nalezy potgczy¢ prowadnice w nastepujacy sposob:

1 Ucia¢ pasek na wolnej koricowce na dtugosci 2 m, w sposob przedsta-
wiony na Rysunku 17.

2 Catkowicie odkreci¢ nakretke M8 [C], w sposdb przedstawiony na
Rysunku 18.

3 Przesunac¢ do poftowy prowadnicy przektadnie naciggu paska [D], w
sposob przedstawiony na Rysunku 19 i catkowicie wyja¢ wozek.

4 Przetozy¢ wolny koniec paska poprzez gtowice, jak przedstawiono na
Rysunku 20 i zamocowac go do wodzka za pomoca znajdujacych sie tam
Srub i podktadek, jak przedstawiono na Rysunku 21. Nalezy zwrdci¢ uwa-
ge na pozycje paska: musi mie¢ zeby skierowane do wnetrza, musi by¢
prosty i nieposkrecany.

5 Potaczy¢ trzy czesci prowadnicy, dociskajac z sitg, przy uzyciu mtotka, cze-
$ci do wnetrza dwach tgcznikow [A], jak wskazano na Rysunku 22 i 22a.
Wazne - prowadnice powinny sie przesuwac sie w uchwytach az do
wskoczenia w odpowiednie miejsce.

6 Przesunac na pozycje poczatkowa przektadnie naciggu paska i wozek.
Zamontowac przednig czesc prowadnicy [B] w sposéb przedstawiony na
Rysunku 23. Dziatanie to wymaga uzycia znacznej sity, w razie konieczno-
$ci mozna uzy¢ gumowego miotka.

7 Wiozy¢ do Sruby przektadni naciagu paska sprezyne, podktadke i
nakretke M8 [C] w sposdb przedstawiony na Rysunku 24.

8 Naciagnac¢ pasek przy uzyciu nakretki M8 [C] (Rysunek 25), az do uzy-
skania odpowiedniej sztywnosci.

WERSJA 4m:

Jezeli brama przeznaczona do automatyzacji posiada wysokos$¢ przekra-
czajaca 2,5 m, nalezy zmontowac prowadnice w nastepujacy sposob:

1 Catkowicie odkreci¢ nakretke M8 [C], jak przedstawiono na Rysunku 26.

2 Przesung¢ do potowy prowadnicy przektadnie naciagu paska [D], w
sposob przedstawiony na Rysunku 27 i catkowicie wyjac wozek.
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3 Przetozy¢ wolny koniec paska przez przednig czes¢ w sposob przed-
stawiony na Rysunku 28 i zamocowac do wdzka za pomoca znajduja-
cych sie tam s$rub i podktadek, w sposdb przedstawiony na Rysunku 29.
Nalezy zwréci¢ uwage na pozycje paska: musi mie¢ zeby skierowane do
wnetrza, musi by¢ prosty i nieposkrecany.

7 Naciagna¢ pasek przy uzyciu nakretki M8 [C] (Rysunek 33), az do uzy-
skania odpowiedniej sztywnosci.

3.3.3 - Mocowanie sifownika do prowadnicy

1 Polgczy¢ wat wyjsciowy sitownika AVIOB00 z przednia czescia prowad-
nicy [B]; nastepnie przymocowac przy uzyciu 4 srub M6,3x45 [E].

Sitownik moze by¢ ustawiony w trzech réznych pozycjach.

4 Przy uzyciu miotka, wcisng¢ z sitg cztery czesci prowadnicy do wnetrza
trzech tacznikéw [A] w sposob przedstawiony na Rysunku 30.

Uwaga - Prowadnice powinny sie¢ przesuwaé¢ w uchwytach, az do
wskoczenia w odpowiednie miejsce.

5 Przesunaé na pozycje poczatkowa przektadnie naciggu paska i wozek.
Zamontowac przednig czes¢ prowadnicy [B] w sposob przedstawiony na
Rysunku 31. Dziatanie to wymaga uzycia znaczne;j sity, w razie konieczno-
$ci mozna uzy¢ gumowego miotka.

6 Wtozy¢ do Sruby przektadni naciggu paska sprezyne, podktadke i
nakretke M8 [C] w sposdb przedstawiony na Rysunku 32.

3.3.4 — Mocowanie sifownika do sufitu

1 Zachowuijgc odlegtosci A, B i C wskazane na Rysunku 8, zaznaczy¢
na srodku nadproza bramy (lub nieznacznie obok, jak przedstawiono na
Rysunku 11) 2 punkty mocowania przedniego wspornika prowadnicy.

W zaleznosci od rodzaju materiatu, uchwyt przedni moze by¢ zamocowa-
ny przy pomocy nitdw, kotkdw lub srub (Rysunek 36). Jezeli umozliwiaja
to odlegtosci A i B (Rysunek 8), uchwyt moze by¢ zamocowany bezpo-
Srednio do sufitu.
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2 Po wywierceniu otwordw, opierajac przednig czesc sitownika o podioze,
podnies¢ prowadnice poczawszy od jej przedniej czesci i przymocowac ja (W
zaleznosci od rodzaju powierzchni) za pomoca dwaoch srub, kotkdw Iub nitdw.

3 Zamocowac¢ wsporniki [F] za pomoca srub [G] i nakretek [H], wybierajac
otwor, ktdry umozliwi jak najlepsze zachowanie odlegiosci (patrz Rysunek 8).

4 Podnies¢ sitownik przy uzyciu drabinki, az do oparcia wspornikéw o
sufit. Wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie odtozy¢ sitownik na pod-
toze.

NN

T

[%

N

0

5 Nawierci¢ uprzednio zaznaczone otwory, nastepnie (przy uzyciu drabinki)
podnies¢ sitownik az do oparcia wspornikdw na wykonanych otworach i przy-
mocowac, wykorzystujac sruby lub kotki odpowiednie dla danego materiatu.

8 Przesuna¢ woézek az do zetkniecia wspornika zaczepu skrzydta [L] na
Rysunku 42 z gérna krawedzig bramy, dokfadnie prostopadle do prowad-
nicy [M].

Nastepnie przymocowac¢ wspornik zaczepu skrzydfa [L] przy uzyciu
nitéw lub Srub. Uzyé $rub lub nitéw odpowiednich do rodzaju materiatu
skrzydta; upewnic sie czy sa w stanie przenies¢ site niezbedna do otwar-
cia lub zamkniecia skrzydta.

9 Poluzowac $ruby dwdch blokad mechanicznych, nastepnie przesunac
przednig blokade mechanicznag [N] przed wozek (Rysunek 43).

Z uzyciem sity, popchna¢ wozek w kierunku zamkniecia i, po osiggnieciu
wiasciwej pozyciji, dokreci¢ do oporu srube [O].

6 Sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona doktadnie w poziomie,
nastepnie odcig¢ nadmiarowe czesci wspornikdw za pomoca pitki.

10 Otworzy¢ recznie brame do zadanego punktu otwarcia, przesunaé
tylna blokade mechaniczna [P] przyblizy¢ ja do wdzka, (Rysunek 44) i
zablokowac, dokrecajac do oporu srube [O].

7 Przy zamknigtej bramie, pociagnac linke i wysprzeglic wozek [I] z pro-
wadnicy.

11 Linka odblokowujaca powinna by¢ dostepna z wysokosci nizszej od
1,8 m.
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3.3.5 — Fotokomorki PH200 (opcja)

Uwaga: wszystkie czynnosci montazowe nalezy wykonywac przy odtg-
czonym zasilaniu.

A e umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomoérke na wysokosci 40/60
cm od podtoza ¢ umiescic je po przeciwnych stronach chronionej
strefy ® umiescic je jak najblizej bramy (maksymalna odlegtos¢ =
15 cm) * w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przeto-
zenia kabli ¢ skierowa¢ nadajnik TX w kierunku centralnej strefy
nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

01. Zdja¢ szkietko przednie (faza 01 - rys. 45)

02. Wyja¢ gorna obudowe i nastepnie wewnetrzng obudowe fotokomaor-
ki (faza 02 - rys. 45)

03. Nawierci¢ dolng obudowe w punkcie przeznaczonym na przetozenie
kabli (faza 03 - rys. 45)

04. - Umiesci¢ dolng obudowe w punkcie, do ktérego dochodzi rura do

05.

przeprowadzenia kabli elektrycznych i zaznaczy¢ punkty nawiercania
(faza 04 - rys. 45)

- Nawierci¢ otwory w Scianie przy pomocy wiertarki udarowej i wiertta
o srednicy 5 mm. Wiozy¢ w otwory kotki o wielkosci 5 mm (faza 04 -
rys. 45)

- Przetozy¢ kable elektryczne przez przygotowane otwory i przymo-
cowac¢ dolng obudowe za pomoca $rub (faza 04 - rys. 45)

- Potaczy¢ kabel elektryczny do zaciskow TX i RX, ktore nalezy pota-
czy¢ miedzy soba réwnolegle i, na koniec, potaczy¢ je do zacisku
obecnego na centrali (rys. 65). Nie jest konieczne przestrzeganie
zadnej biegunowosci.

- Utozy¢ w odpowiednim porzadku obudowe wewnetrzna, nastep-
nie obudowe gorng do zamocowania za pomocg dwoch srub i na
koniec wiozy¢ pokrywe i wykonac lekki nacisk w celu zamknigcia
(faza 05 - rys. 45).

04.
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3.3.6 - Lampa ostrzegawcza FL200 (opcja)

A e Lampa musi by¢ przymocowana w poblizu bramy i musi
byé widoczna. Istnieje mozliwos$¢ jej zamontowania lampy na
powierzchni pionowej lub poziomej. ¢ \W celu podtaczenia do zacisku
Flash nie nalezy przestrzega¢ zadnej biegunowosci; przeciwnie, w celu
podtaczenia przewodu ekranowanego anteny nalezy podtgczy¢ kabel i
oplot w sposéb wskazany na rys. 46(06) i rys. 65.

Wybrac najbardziej odpowiednia pozycje, w ktdrej zamontowac lampe
ostrzegawcza: nalezy ja umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona tatwo
dostrzegalna. Istnieje mozliwosc jej zamontowania lampy na powierzchni
pionowej lub poziome;j.

W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 46.

(flash)

(aerial)
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3.3.7 - Podtaczenia elektryczne do centrali
1 Otworzy¢ pokrywe, odkrecajac srube [A] i naciskajac przycisk [B].
2 Przetozy¢ przewody przez odpowiedni otwor [C].

3 W celu wykonania podfaczenia elektrycznego niskonapieciowego réz-
nych urzadzen do zaciskow centrali, patrz Rysunek 65.

e zaciski sg oznaczone takimi samymi kolorami jak odpowiednie urzadzenia;
na przyktad zacisk (SbS) centrali musi by¢ podtgczony do zacisku (SbS) z
urzadzenie.

® prawie we wszystkich potaczeniach nie jest konieczne przestrzeganie
zadnej biegunowosci; wytacznie w przypadku kabla ekranowego ante-
ny wbudowanej w lampe ostrzegawcza FL200 (urzadzenie dodatkowe
opcjonalne), nalezy potaczy¢ rdzen centralny i ekran w sposob przedsta-
wiony na Rysunku 65.

e W przypadku uzycia anteny wbudowanej w lampe ostrzegawcza, usu-
nac odcinek przewodu (podfgczony fabrycznie do zacisku) i podtaczy¢
tam przewdd ekranowany typu RG58.

e Aby wykonanie tej czynnosci byto tatwiejsze, mozna wyjac¢ zaciski [D] w
sposodb przedstawiony na Rysunku 66, a nastepnie ponownie je wsunac
w gniazda.

4 Po wykonaniu podtaczen, unieruchomi¢ przewody za pomocg odpo-
wiednich opasek.

5 Aby zamknac¢ pokrywe, nalezy ja obrécic i docisngé az do zatrzasniecia.
Przykrecic srube [A].
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3.4 - PODLACZENIE DO ZASILANIA

A Podtaczenie AVIO do zasilania sieciowego musi by¢ wykonane
przez wykwalifikowanego elektryka.

W celu wykonania prob, nalezy wtozy¢ wtyczke AVIO do gniazdka elek-
trycznego, uzywajac w razie koniecznosci przedtuzacza.

3.5 - KONTROLE WSTEPNE

Natychmiast po doptywie napiecia do centrali zaleca sie wykonanie kilku
prostych kontroli:

1 Sprawdzi¢, czy dioda LED BUS [A] miga w sposob prawidtowy, wyko-
nujac okoto jednego migniecia na sekunde.

Sh!
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2 Odczekac kilka sekund, az centrala zakonczy wczytywanie urzadzen.

3 Po zakoriczeniu wczytywania, dioda LED STOP musi pozostac zaswie-
cona, natomiast dioda LED L2 musi zgasnac. Jezeli dioda LED L2 miga,
oznacza to obecnos¢ btedu: patrz punkt 5.6 ,Rozwiazywanie proble-
mow”.

Faza wczytywania podtaczonych urzadzen moze by¢ powtdrzona w
jakimkolwiek momencie, rowniez po zakornczeniu montazu (na przyktad,
jezeli zostanie dodana fotokomarka); wystarczy ja powtdrzy¢ od punktu 1.

3.5.2 - Wczytywanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

Po wczytaniu urzgdzen nalezy wykonac faze programowania pozycji
otwarcia i zamkniecia bramy. W tej fazie jest odczytywany skok bramy
od zatrzymania na zderzaku mechanicznym zamkniecia do zderzaka
otwarcia.

1 Upewnic sig, ze wozek jest zasprzeglony.

2 Nacisnac i przytrzymac przez co najmniej 3 sekundy przycisk P3 znaj-
dujacy sie na centrali, nastepnie zwolni¢ przycisk (Rysunek 72).

1

2 Jezeli przewidziano fotokomadrki PH200, sprawdzi¢, czy dioda LED SAFE
przedstawiona na Rysunku 69 miga (zaréwno na nadajniku, jak i na odbior-
niku). Nie jest wazny rodzaj migania, ktory zalezy od innych czynnikéw.
Wazne, by nie byta ona zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona.

I
Led SAFE

N

3 W przypadku niespetnienia powyzszych warunkéw, nalezy wytaczy¢ zasi-
lanie centrali i dokfadniej sprawdzi¢ podtaczenia przewoddow. W celu uzy-
skania dodatkowych wskazdwek, nalezy sie odniesc rowniez do rozdziatdw
5.6 ,Rozwigzywanie probleméw” i 5.7 ,Diagnostyka i sygnalizacje”.

3.5.1 - Wezytywanie podfaczonych urzadzen

Po zakoriczeniu kontroli wstepnej, nalezy umozliwi¢ centrali rozpoznanie
podtaczonych do niej urzadzen na zaciskach ,BUS” i ,STOP”.

1 Nacisngc i przytrzymac wcisniety przez co najmniej 3 sekundy przycisk
P2, nastgpnie zwolni¢ przycisk (Rysunek 71).

Aerial ]
LR L3 L2 L1

EH ( D)) ||o2 % |cO#(N|| sbs W ]
¥ || === e —
PR /: ) P2 P1

e Zaczekac¢ az centrala wykona procedure wczytywania: zamkniecie,
otwarcie i ponowne zamknigcie.(w razie koniecznosci mozna zwigkszy¢
lub zmniejszy¢ predkos¢ wezytywania odlegtosci; w tym celu, gdy auto-
matyka jest w ruchu, naciskac przyciski P1 lub P3 w celu zwiekszenia lub
zmniejszenia predkosci).

e Jezeli w fazie wezytywania zadziata jakiekolwiek urzgdzenie lub zostanie
nacisniety przycisk P2, faza wczytywania zostanie natychmiast przerwa-
na. Wowczas faze rozpoznawania nalezy powtorzy¢ od poczatku.

¢ \\ fazie wczytywania swiatto pomocnicze w sitowniku bedzie migac tak,
jak lampa ostrzegawcza.

3 Jezeli po zakonczeniu fazy wezytywania miga dioda LED L3, oznacza
to, ze wystgpit blad. Patrz punkt 5.6 ,Rozwigzywanie problemow”.

4 Po wczytaniu odlegtosci $wiatto pomocnicze zaczyna migac jeden raz
na sekunde w celu zasygnalizowania koniecznosci wykonania procedury
wczytywania sit: nacisna¢ przycisk P1 (Rysunek 73), w celu wtgczenia
procedury automatycznej.

e \Wczytanie sity obejmuje 2 petne cykle w trybie automatycznym. Po
zakonczeniu manewrdw $wiatto pomocnicze pozostaje zaswiecone przez
przewidziany okres czasu.

e Podczas tych manewrdw centrala zapamietuje site niezbedng dla
ruchow otwierania i zamykania. Jesli po ukonczeniu wczytywania dioda
L3 miga, oznacza to, ze wystapit btad; patrz punkt ,Diagnostyka”.

¢ Wazne, Aby pierwsze manewry nie byly przerywane, na przyktad
przez wydanie polecenia STOP. Jesli tak sie stanie, nalezy ponow-
nie przeprowadzi¢ wczytywanie od punktu 04.
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A UWAGA: jezeli w czasie procedury rozpoznawania pozycji,
pasek zebaty nie jest prawidtowo napiety, moze sie on slizga¢
na kole zebatym. Jesli tak sie stanie, nalezy zatrzymac¢ procedu-
re wczytywania, naciskajac przycisk P3 i napia¢ pasek poprzez
dokrecenie nakretki [D]. Nastepnie powtdrzy¢ procedure wczyty-
wania poczawszy od punktu 1.

A UWAGA: Po zmianie predkosci $wiatto pomocnicze ponow-
nie miga w celu sygnalizacji koniecznosci ponownego wykonania
cyklu wczytywania sit. W tym przypadku wydacé polecenie otwie-
rania/zamykania w celu uruchomienia procedury automatycznej.

3.5.3 — Kontrola nadajnika radiowego

Aby sprawdzi¢ nadajnik, nalezy nacisnac jeden z 5 przyciskow; czerwona
dioda LED [A] powinna migac¢, a automatyka powinna wykonac¢ odpowia-
dajace przyciskowi polecenie.

Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki
zostato wezytane (patrz rozdziat 5.4 ,\Wczytywanie nadajnikéw radio-
wych”).
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Dotaczony do zestawu nadajnik jest juz fabrycznie wczytany, a kolejne
przyciski wykonujg nastepujace polecenia:

Przyciski Polecenie przypisane

T1 Krok po Kroku (SbS)

T2 Otwarcie czesciowe

T3 Tylko otwiera

T4 Tylko zamyka

T5 Swiatto pomocnicze (ON/OFF)

3.6 - REGULACJE

3.6.1 — Wybor czufosci

Ta funkcja umozliwia wybdr czutosci kontroli sity silnika, aby dostosowac
ja do rodzaju bramy. Jesli ta funkcja jest wytlgczona, jest ona bardziej przy-
datna dla bram o wiekszych wymiarach i cigzszych.

Jesli ta funkcja nie jest wtaczona, czutosé jest odpowiednia dla bram i
mniejszych wymiarach i lzejszym.

W celu zmiany rodzaju czutosci wykorzystywanej przez centrale nalezy
naciskac przez chwile przycisk P2 (Rysunek 76); nastapi zaswiecenie
lub zgaszenie odpowiednigj diody L2; ze zgaszong dioda L2 centrala jest
zoptymalizowana dla bram niewielkich wymiaréw, z zaswiecong diodg L2
centrala jest zoptymalizowana dla wigkszych bram.

-
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3.6.2 - Aktywacja zamykania automatycznego

Ta funkcja umozliwia, przy catkowicie otwartej bramie, automatyczne
zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie pauzy. Fabrycznie
,Czas pauzy” jest ustawiony na 20 sekund.

W celu aktywacji lub dezaktywacji funkcjonowania nalezy nacisnac¢ na
chwile przycisk P3; odpowiadajgca mu dioda LED L3 zaswieci sie lub
zgasnie; gdy DIODA jest zgaszona, funkcja jest wytaczona, gdy DIODA
jest zaswiecona, funkcja jest aktywna.

—i
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3.7 - PROBY ODBIORCZE | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOSTACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majace na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa.

Préba odbiorcza moze byc¢ rowniez stosowana jako okresowa kontrola
urzadzen wchodzacych w sktad automatyki.

A Préby odbiorcze i przekazanie automatyki do eksploatacji
powinny by¢é wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktéry powinien wykona¢ przewidziane testy w zalez-
nosci od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢ przestrzega-
nie przepiséw, norm i rozporzadzen i, w szczegodlnosci, spetnie-
nie wymagan normy EN 12445 i EN 12453, ktora okresla metody
testow do kontroli automatyki bram segmentowych lub uchyinych.

3.7.1 - Proby odbiorcze

A 1 Sprawdzi¢, czy sa przestrzegane wskazéwki zawarte w roz-
dziale 1 ,,0OSTRZEZENIA”.

2 Przy uzyciu nadajnika radiowego, przeprowadzic testy zamykania i otwie-
rania bramy i sprawdzi¢, czy ruch bramy jest zgodny z przewidzianym.

Zaleca sie wykonanie kilku testow w celu oceny tatwosci posuwu bramy
i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz obecnosci
szczegdlnych punktow tarcia.

3 Sprawdzi¢ kolejnos¢ dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajacych,
jezeli sg one obecne w instalacji (fotokomarki, listwy krawedziowe, itp.). W
szczegolnosci, za kazdym razem, gdy zadziata ktéres urzadzenie, dioda
LED ,BUS”, znajdujaca sie na centrali, wykona dtuzsze migniecie, jako
potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.
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4 W celu kontroli stanu fotokomorek (jezeli wystepuija), nalezy przesunac
cylinder o srednicy 5 cm i dtugosci 30cm, przecinajac 0$ optyczna. Nale-
zy to wykonac najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbior-
nika i, na koniec, na srodku. Sprawdzi¢, czy we wszystkich przypadkach,
urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrot,
czy wywota przewidziang reakcje centrali, na przyktad: podczas zamyka-
nia powoduje odwrdcenie ruchu.
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5 Kontrola prawidtowego odczytu przeszkody powinna by¢ wykonana
przy uzyciu réwnolegtoscianu prébnego o wymiarach 700x300x200mm,
ktérego 3 boki posiadaja czarng, matowa powierzchnie, a pozostate 3
boki posiadaja biata, ISnigca lub lustrzang powierzchnig, zgodnie z wyma-
ganiami EN 12445.

6 Dokonac¢ pomiaru sity uderzenia zgodnie z norma EN 12445 i EN
12453. W razie koniecznosci, jezeli kontrola ,,sity silnika” jest uzywana jako
pomoc dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowacé doko-
nac regulacji dajacej najlepsze wyniki.

7 Upewnic¢ sig, ze caty mechanizm jest odpowiednio wyregulowany i ze
automatyka powoduje odwrdcenie ruchu manewru, gry brama uderza o
ustawiony na ziemi przedmiot o wysokosci 50mm.

8 Upewnic¢ sie, ze automatyka uniemozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy
brama zostanie obcigzona masg 20kg, przymocowang do srodka jej dol-
nej krawedzi.

3.7.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢é wykonane wytacznie po
wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz préb odbior-
czych. Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploata-
cji lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

1 Nalezy opracowa¢ dokumentacje techniczng zawierajaca przynajmniej:
rysunek catosciowy (na przyktad Rysunek 1), schemat potaczen elektrycz-
nych (na przyktad Rysunek 65), analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane
rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych
urzadzen. Dla AVIO stosowac zatacznik 1 ,Deklaracja zgodnosci WE”.

2 Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane:
rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,wpro-
wadzenie do uzytku”), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE”.

3 Wypetni¢ i przekaza¢ Deklaracje zgodnosci WE wiascicielowi automatyki.

4 Wykonac i przekaza¢ wiascicielowi automatyki instrukcje uzytkowania;
w tym celu mozliwe jest uzycie, jako przyktadu, réwniez ,Zatgcznika 3
INSTRUKCJA OBSEUGI”.

5 Wykonac¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konser-
wacji (zawierajacy wytyczne do konserwacji wszystkich urzadzen wcho-
dzacych w sktad automatyki).

6 Zamocowac na widocznej czesci bramy w sposoéb staly etykietke ze
wskazaniem czynnosci koniecznych do odblokowania oraz wykonania
manewru recznego (Rysunek 79).

7 Przed dokonaniem rozruchu automatyki, poinformowaé odpowiednio
wiasciciela na temat zagrozen i wystepujacych niebezpieczenstw.

8 Przymocowac na state na bramie etykietke lub tabliczke z nastepuja-
cym rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60mm) z napisem UWAGA - RYZY-
KO ZMIAZDZENIA.

»
>

min. 60 mm
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KONSERWACJA

— KROK 4 —

A Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane scisle
wedtug zasad bezpieczeinstwa opisanych w niniejszej instrukcji
oraz w zgodzie z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia automatyki AVIO nie wymagaja specjalnych czynnosci kon-
serwacyjnych; nalezy jednak sprawdzac¢ okresowo ich funkcjonowanie,

przynajmniej co 6 miesiecy.

W tym nalezy celu powtdrzy¢ wszystkie testy opisane w punkcie 3.7.1
,Préby odbiorcze” i czynnosci opisane w punkcie 6.4 ,Konserwacja do
wykonania przez uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, nalezy prze-
strzegac¢ planu konserwacji przedstawionego w ich instrukcjach obstugi.

UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki,
nalezy go zatem utylizowac¢ razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalacji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania
tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywaé wykwalifi-
kowany personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektdre z nich moga
zostaé poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizaciji.
Nalezy we wtasnym zakresie zapoznac sie z informacjami na temat recy-
klingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach
dla danej kategorii produktu.

Uwaga! - niektdre elementy produktu moga zawiera¢ substancje szko-
dliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w srodowisku mogtyby
zaszkodzi¢ srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu

razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu

nalezy zatem przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzuja-

cymi przepisami ,.zbiorke selektywng” lub zwrdcic¢ produkt

do sprzedawcy w chwili zakupu nowego, réwnowaznego

produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne sankcje w przy-
padku samodzielnej likwidacji tego produktu.

Utylizacja akumulatora awaryjnego (jezeli wystepuje)
Uwaga! — Rozladowany akumulator zawiera substancije zanieczyszczajg-
ce, nie nalezy go wiec wyrzucac razem z odpadami domowymi.

Nalezy go poddac utylizacji, zgodnie z metodami zbidrki selektywnej i
przepisami obowigzujacymi w danym kraju.
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INFORMACJE DODATKOWE

— KROK 5 —

W nastepnych rozdziatach zostang omaowione rézne mozliwosci sperso-
nalizowania urzadzenia AVIO, majacego na celu dostosowanie go do spe-
cyficznych wymogow zastosowania.

5.1 - REGULACJE ZAAWANSOWANE
5.1.1 - Ustawianie parametrow za pomoca nadajnika radiowego

Nadajnik radiowy moze zosta¢ uzyty do ustawienia réznych parametréw
dziatania centrali: istnieje mozliwos$¢ ustawienia czterech parametrow, a
kazdy z nich moze przyjmowac cztery réozne wartosci:

1) Czas pauzy: czas, kiedy brama pozostaje otwarta (w trybie automa-
tycznego zamykania).

2) Predkos¢ silnika: ustawia predkosc¢ zamykania i otwierania.

3) Sita silnika: maksymalna sita, po przekroczeniu ktorej centrala rozpo-
znaje przeszkode i odwraca ruch bramy.

4) Funkcja ,Krok po Kroku” (SbS): sekwencja ruchéw zwigzanych z
kolejnymi poleceniami ,Krok po Kroku”.

5) Pozycja odrzucenia: definiuje minimalng wysokos¢ w stosunku do cat-
kowitego zamykania ponizej ktérej nie jest wykonywany odczyt przeszkdd.
Regulacja parametréw moze zostac przeprowadzona za pomoca nadajnika
radiowego pod warunkiem, ze jest on wczytany w Trybie 1.

W przypadku braku nadajnika wczytanego w Trybie 1, mozna wczytac w ten
sposob ktorys z nadajnikdw, ale tylko na czas wykonania tego dziatania i nale-
zy go skasowac po zakonczeniu programowania (patrz punkt 5.5.1 ,Wczyty-
wanie w Trybie 1” i punkt 5.5.4 ,Kasowanie jednego nadajnika radiowego”).

UWAGA: Podczas wykonywania ustawien za pomoca nadajnika, nalezy
pozostawi¢ centrali czas niezbedny do rozpoznania polecenia wystanego
droga radiowa. Wszystkie przyciski powinny by¢ naciskane i zwalniane
powoli, przynajmniej przez jedna sekunde.

1 Nacisng¢ réwnoczesnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2 znaj-
dujace sie na nadajniku radiowym.
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2 Zwolni¢ oba przyciski.

3 W ciagu trzech sekund wykonac dziatanie opisane w Tabeli 9, w zalez-
nosci od modyfikowanego parametru.

Przyktad: aby ustawi¢ czas pauzy na 40 s.

1. Nacisna¢ i przytrzymac przez co najmniej 5 s. przyciski T11iT2.
2. Zwolni¢ przyciski T11T2

3. Nacisng¢ 3 razy przycisk T1

Wszystkie parametry mozna ustawia¢ wedtug uznania, bez zadnych ograniczen;
jedynie regulacja ,sity silnika” wymaga zastosowania szczegdlnych dziatan:

¢ Nie ustawia¢ wysokich wartosci sity, aby skompensowac¢ nadmierny
opdr w niektdrych punktach toru ruchu bramy. Nadmierna sita zwieksza
zagrozenia dla uzytkownika i moze uszkodzi¢ brame.

e Jezeli sterowanie ,sitg silnika” stosowane jest jako pomoc w zmniejsze-
niu sity uderzenia, po kazdym ustawieniu nalezy powtdrzy¢ pomiar sity,
zgodnie z zaleceniami normy EN 12445,

¢ \Warunki atmosferyczne moga wptywac na zmiane ruchow bramy, dlate-
go konieczne jest okresowe wykonywanie korekty ustawien.

TABELA 9
Parametry N°| Wartos¢ Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie 3 w fazie regulaciji
1° 10s Nacisnac¢ 1 raz przycisk T1
2° 20s Nacisna¢ 2 raz przycisk T1
Czas pauzy 3° 40s Nacisng¢ 3 raz przycisk T1
4° | 80s Nacisnac 4 raz przycisk T1

1° | Otwarcie = 75 %, Zamkniecie = 25 %

Nacisnac¢ 1 raz przycisk T2

2° | Otwarcie = 100 %, Zamkniecie = 50 %

Nacisnac 2 raz przycisk T2

Predkosé silnika 3° | Otwarcie = 100 %, Zamkniecie = 75 %

Nacisnac¢ 3 raz przycisk T2

4° | Otwarcie = 100 %, Zamkniecie = 100 %

Nacisnac 4 raz przycisk T2

1° Niska NacisnaC 1 raz przycisk T3
Sita silnika 2° Srednio-niska Nacisna¢ 2 raz przycisk T3
3° | Srednio-wysoka Nacisna¢ 3 raz przycisk T3
4° | Wysoka Nacisnac 4 raz przycisk T3
Funkcia 1° | ,Otwiera’-,Stop”-,Zamyka”’-,Stop” Nacisna¢ 1 raz przycisk T4
,Krok po Kroku” 2° ,Otwiera”-,Stop”-,Zamyka”-,,Otwiera” Nacisnac 2 raz przycisk T4
(Sbs) 3° | ,Otwiera’-,Zamyka’-,Otwiera”-,Zamyka” Nacisna¢ 3 raz przycisk T4

4° ,Otwiera”-,Otwiera”-,Otwiera” (tylko otwieranie)

Nacisnac 4 raz przycisk T4

1° Minimalna

NacisnaC 1 raz przycisk T5

Pozycja odrzu-

cenia 2° | Srednio-niska

Nacisna¢ 2 raz przycisk T5

3° | Srednio-wysoka

Nacisnac¢ 3 raz przycisk T5

4° Maksymalny

Nacisna¢ 4 raz przycisk T5

Uwaga: “ 7 funkcja fabryczna.

5.1.2 - Kontrola regulacji za pomoca nadajnika radiowego

Za pomoca nadajnika wczytanego w Trybiel mozna w dowolnym
momencie sprawdzi¢ wartosci ustawien kazdego parametru, wyko-
nujac w tym celu nastepujace czynnosci:

1 Nacisng¢ rownoczesnie na co najmniej 5 sekund przyciski T1 i T2
znajdujgce sie na nadajniku radiowym.

2 Zwolni¢ oba przyciski.

3 W ciggu trzech sekund nalezy wykona¢ dziatanie opisane w Tabeli
9, w zaleznosci od sprawdzanego parametru.
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4 Zwolni¢ przycisk, gdy zacznie miga¢ lampa ostrzegawcza.

5 Policzy¢ migniecia i w zaleznosci od ich liczby, sprawdzi¢ w Tabeli
10 odpowiadajgca im wartosc.

Przyktad: Jezeli po réwnoczesnym nacisnieciu przez 5 s przyciskow
T1i T2, a nastepnie przycisku T1 lampa ostrzegawcza mignie trzy
razy, czas pauzy jest ustawiony na 40 s.

TABELA 10
Parametr Dziatanie
Czas pauzy Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T1

Otwarcie czesciowe Nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2

Sita silnikow
Funkcja ,Krok po Kroku” (SbS)

Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T3

Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T4

Pozycja odrzucenia Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T5

5.2 - URZADZENIA DODATKOWE

Oprocz urzadzen wchodzacych w sktad zestawu AVIO, dostepne sa tak-
ze inne urzadzenia dodatkowe, stuzace do rozbudowania systemu i pod-
niesienia jego bezpieczenstwa i osiagow.

PR100: Akumulator awaryjny 24V do zasilania w razie braku napiecia sie-
ciowego. Zapewnia wykonanie przynajmniej dziesieciu petnych cykli.
GA2: RAMIE WAHADEOWE urzadzenie dodatkowe umozliwiajace wspot-
prace systemu z bramg uchylng.

GU2: ZESTAW DO RECZNEGO WYSPRZEGLANIA umozliwia otwarcie
bramy z zewnatrz przy braku zasilania elektrycznego.

Informacje na temat nowych urzadzen dodatkowych sa dostepne w kata-
logu produktéw linii Nice Home lub na stronie www.niceforyou.com.

5.3 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

Przy automatyzacji z urzadzeniem AVIO istnieje mozliwos¢ dodawania lub
usuwania dodatkowych urzadzen w dowolnym momencie.

A Nie dodawac innych urzadzen przed sprawdzeniem ich zgod-
nosci z systemem AVIO. W celu uzyskania dodatkowych informa-
cji, nalezy sie zwrdci¢ do serwisu technicznego Nice.

5.3.1 -BUS

System BUS umoZliwia przytaczenie kompatybilnych urzadzen przy uzy-
ciu tylko dwoch przewododw, po ktorych jest przesytane zardwno zasilanie
elektryczne jak i sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia sa podfa-
czane rownolegle do tych samych 2 przewodéw BUS; kazde urzadzenie
jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas instalowania jest mu
przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Do BUS mozna podtaczy¢ zaréwno fotokomorki, jak i inne urzadzenia
stosujace ten system, na przyktad urzadzenia bezpieczenstwa, przyciski
sterowania, diody sygnalizacyjne itp.W razie dodania urzadzen nalezy sie
upewnic, ze sa one catkowicie kompatybilne z AVIOB00/1000; w celu uzy-
skania dodatkowych szczegdtdw nalezy sie zwrdci¢ do biura pomocy Nice.

Centrala wczytuje, jedno po drugim, wszystkie urzadzenia tak podtaczone
podczas odpowiedniej fazy wczytywania i jest w stanie precyzyjnie wykry¢
wszelkie usterki. Z tego powodu, za kazdym razem, gdy jest dodawane
lub odtaczane urzadzenie dotaczone do BUS, nalezy w centrali przepro-
wadzi¢ faze weczytywania, tak jak opisano w punkcie 5.3.3 ,Wczytywanie
innych urzadzen”.

5.3.2 - Wejscie STOP

Wejscie STOP powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po
czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga by¢
podtaczone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym
,NO”, normalnie zamknietym ,NC”, urzadzenia optyczne (Rysunek 82)
lub urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2kQ, jak na przyktad
listwy krawedziowe. W fazie wczytywania, centrala rozpoznaje rodzaj
urzadzenia podfaczonego do wejscia STOP i nastepnie, podczas nor-
malnego uzytkowania automatyki, centrala zleca STOP, gdy odczytuje
zmiane w stosunku do wczytanego stanu. Za pomoca odpowiednich
dziatan, istnieje mozliwos$¢ podtaczenia do wejscia STOP wiecej niz jed-
nego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:

® Réwnolegle miedzy sobg moze by¢ potaczona dowolna liczba urzadzen
typu NO

e Szeregowo miedzy sobg moze by¢ potaczona dowolna liczba urzgdzen
typu NC

¢ \W razie potrzeby podtaczenia wiecej niz 2 urzadzen mozna potaczyc je
skaskadowo” z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2kQ

e Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potaczenie dwdch
stykow i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2kQ (pozwala to
takze na kombinacje 3 urzadzen: NO, NC i 8,2kQ). W celu podtaczenia
urzgdzenia optycznego, nalezy wykonac potaczenia przedstawione na
rys. 9. Maksymalna wielkos$¢ pradu dostarczana przez linie 12V= wynosi
40 mA.

A Uwaga! - Jesli pragnie sie zapewnic¢ kategorie 3 zabezpie-
czenia przed usterkami, zgodng z norma EN 13849-1, nalezy
uzywac wylacznie urzadzen optycznych (,,Opto Sensor”) lub
urzadzen z wyjsciem ze stalym oporem 8,2 KQ.

GND (-)
<+— 12Vcc (+)

SbS

oo

5.3.3 - Wezytywanie innych urzadzen

Zazwyczaj, czynnos¢ wczytywania urzadzen podtaczonych do BUS i do
wejscia STOP jest wykonywana podczas czynnosci montazowych; jed-
nak po kazdym dodaniu lub usunieciu urzadzenia nalezy powtorzy¢ wezy-
tywanie w nastepujacy sposob:
1 Nacisnac i przytrzymac wecisniety przez co najmniej 5 sekund przycisk
P2, nastepnie zwolnié przycisk.

o
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2 Odczekac kilka sekund, az centrala zakonczy wczytywanie urzadzen.

3 Po zakonczeniu wezytywania, dioda LED L2 musi zgasna¢. Jezeli dioda
LED L2 miga, oznacza to obecnos¢ btedu: patrz punkt 5.5 ,Rozwigzywa-
nie problemow”.

4 Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie
odbioru automatyki, zgodnie ze wskazaniami w punkcie 3.7.1 ,0dbidr”.

5.3.4 - Dodawanie fotokomorek

W kazdej chwili mozliwe jest zainstalowanie jednej lub wiecej par fotoko-
morek (nie sg zatagczone w serii do AVIO).

W celu prawidtowego rozpoznania fotokomorek przez centrale, nalezy
wykonac¢ nadanie adreséw przy uzyciu odpowiednich mostkow elektrycz-
nych. Nadawanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (wykonujemy
mostek w ten sam sposéb) po upewnieniu sie, ze inne pary fotokomadrek
nie posiadaja tego samego adresu.

Nadawanie adresu fotokomorkom stuzy zaréwno do ich prawidtowego
rozpoznania wsrdd innych urzadzen BUS, jak rowniez do przypisania
spetnianej funkcii.

W automatyce dla bram segmentowych mozna zainstalowac fotokomaor-
ki, jak przedstawiono na Rysunku 84. W automatyce z bramami uchylny-
mi, nalezy sie odnies¢ do Rysunku 85.

Fotokomoérka E i Fotokomérka F sg uzywane do szczegdlnych instala-
cji, wymagajacych catkowitego zabezpieczenia automatyki, rowniez pod-
czas otwierania.

Po zainstalowaniu lub usunieciu fotokomorek koniecznym bedzie doko-
nanie w centrali fazy wczytywania w sposob opisany w punkcie ,5.3.3
Wczytywanie innych urzadzen”.
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TABELA 12

Fotokomorka

Fotokomorka Mostki

Fotokomdrka wewnetrzna
A h=50cm; dziatajgca przy
zamykaniu

E Fotokomorka dziatajgca przy
otwieraniu

Fotokomadrka wewnetrzna
B  h=100cm; dziatajaca przy
zamykaniu

F Fotokomadrka wewnetrzna
dziatajgca przy otwieraniu

Fotokomadrka zewnetrzna
C h=50cm dziatajgca przy
otwieraniu i zamykaniu

Fotokomadrka zewnetrzna
D h=100cm dziatajgca przy
otwieraniu i zamykaniu

Rl==
=

Fotokomodrka sterujaca

G otwieraniem (nalezy
przecig¢ mostek z tytu
kart TX i RX)

A UWAGA: Na AVIO600/1000 obciazenie maksymalne wynosi 6 jednostek; jedna para fotokomérek pobiera moc rowna 1 jednostce

ECSBus.

5.4 - KASOWANIE CALKOWITE PAMIECI CENTRALI (BEZ
KODOW RADIOWYCH)

W razie koniecznosci wykonania catkowitego skasowania pamieci i przy-
wrécenia wartosci fabrycznych, nalezy wykona¢ nastepujaca procedure,
gdy silnik jest zatrzymany:

1 Przytrzymacd réwnoczesnie wcisniete przyciski P2 i P3

2 Po réwnoczesnym zaswieceniu wszystkich diod nalezy zwolnic¢ przyci-
ski (po ok. 5s)

3 Po zakonczeniu procedury miga DIODA L1.

i

L]

L]

A OSTRZEZENIE: Po catkowitym skasowaniu mozna wznowié
procedure wczytywania urzadzen i wczytywania pozycji.

5.5 - WCZYTYWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspotpracujacy z nadajnikami
ECCOS5. Nadajnik dotgczony do zestawu jest juz fabrycznie wczytany i
gotowy do uzycia.

Nowe, dodatkowe nadajniki mozna wczyta¢ na dwa sposoby:

* Tryb 1: w tym trybie nadajnik radiowy jest wykorzystywany catkowicie,
czyli wszystkie przyciski wykonuja okreslone polecenie. W Trybie 1, nadaj-
nik radiowy moze by¢ wykorzystywany do sterowania tylko jedng auto-
matyka, jak przedstawiono ponizej:

Przycisk T1 Polecenie ,Krok po Kroku” (SbS)
Przycisk T2 Polecenie ,Otwarcie czesciowe”

Przycisk T3 Polecenie , Tylko otwoérz”

Przycisk T4 Polecenie , Tylko zamknij”

Przycisk T5 Polecenie ,Swiatto pomocnicze ON/OFF”

e Tryb 2: do kazdego przycisku mozna przypisac¢ jedno z czterech
dostepnych polecen. Ten tryb, jesli wtasciwie wykorzystany, umozliwia
sterowanie dwoma lub wiekszg liczbg systemow automatyki; na przyktad:

Przycisk T1 Polecenie , Tylko otwoérz” automatyka Nr 1
Przycisk T2 Polecenie , Tylko zamknij” automatyka Nr 1
Przycisk T3 Polecenie ,Krok po Kroku” (SbS) automatyka Nr 2
Przycisk T4 Polecenie ,Krok po Kroku” (SbS) automatyka Nr 3

Kazdy z nadajnikow jest oczywiscie niezaleznym urzadzeniem i dlatego
niektére moga by¢ wczytane do centrali w Trybie 1, a inne w Trybie 2.

Odbiornik radiowy w centrali zawiera 150 jednostek pamieci; wczytywa-
nie w Trybie1 zajmuje jedna jednostke dla kazdego nadajnika, natomiast
w Trybie 2 — jedng jednostke dla kazdego wczytanego przycisku.

Uwaga: poniewaz czas na wykonanie procesu wczytywania
jest ograniczony (do 10 s), nalezy uwaznie przeczytaé¢ ponizsze
instrukcje przed rozpoczeciem procedury.
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5.5.1 - Wezytywanie w Trybie 1
1 Nacisnac¢ przycisk PR na co najmnigj 3s.

0
O .
erial

) N | O 1
LR L3 L2 L1

H E 02 #|loM3[M)|| sbs H

N\ : T T 1

P3 P2 P1

L]

]
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Po zaswieceniu sie diody LED LR (Rysunek 87), zwolni¢ przycisk.

2 W ciggu 10 sekund przycisna¢ dowolny przycisk wczytywanego nadaj-
nika i przytrzymac go przez co najmniej 3 s.

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda LR mignie trzykrotnie.

3 Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikow, nalezy w ciagu

kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 2, w przeciwnym razie procedura wczyty-
wania zakonczy sie automatycznie.

5.5.2 - Wczytywanie w Trybie 2

W przypadku wczytywania nadajnika radiowego w Trybie 2, do kazdego
przycisku mozna przypisa¢ dowolne sposréd czterech polecen: ,Krok po
Kroku” (SbS), ,Otwarcie czesciowe”, , Tylko otwdrz”, i, Tylko zamknij”.

Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

obu nadajnikach. Jezeli natomiast ,STARY” nadajnik zostat wczytany w Trybie
2, na ,STARYM” nadajniku nalezy wcisna¢ przycisk z zadanym poleceniem, a
na ,NOWYM” przycisk, ktdry ma zosta¢ przypisany do tego polecenia.

Trzymajac oba nadajniki, nalezy sie ustawi¢ w zasiegu odbioru radiowego
automatyki i wykonac nastepujaca procedure:

1 Nacisng¢ na co najmniej 5 sekund przycisk NOWEGO nadajnika radio-
wego, nastepnie zwolni¢ przycisk.

2 Nacisng¢ powoli 3 razy przycisk na STARYM nadajniku radiowym.

3 Nacisna¢ powoli 1 raz przycisk na NOWYM nadajniku radiowym.

W tej chwili ,NOWY” nadajnik zostanie rozpoznany przez centrale i przej-
mie charakterystyke ,STAREGO” nadajnika.

Jezeli istnieje potrzeba wczytania kolejnych nadajnikdw, nalezy powtorzy¢
wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.

5.5.4 - Kasowanie pojedynczego nadajnika radiowego
Skasowanie nadajnika radiowego za pomoca ponizszej procedury jest
mozliwe tylko wtedy, gdy nadajnik taki jest dostepny.

Jezeli nadajnik weczytany byt w Trybie 1, wystarczy wykonac tylko raz faze
kasowania i nacisng¢ w punkcie 3 dowolny przycisk. Gdy nadajnik byt wczy-
tany w Trybie 2, kazdy wczytany przycisk nalezy ,wykasowac” oddzielnie.

I

1 Nacisnac i przytrzymac przycisk PR (Rysunek 88) na centrali.

stefherial

N 1

LR L3 L2 L1

1 Nacisna¢ przycisk PR (Rysunek 87) na centrali liczbe razy wskazana
przez liczbe, ktdérg zadana funkcja zostata opatrzona w ponizszej tabeli: E E = ))) 02 #2||om || sbs w :H
1raz Polecenie ,Krok po Kroku” (SbS) ¥ | — — !
2 razy Polecenie ,Otwarcie czesciowe” { ] P3 P2 P1
3 razy Polecenie ,Tylko otworz” 2 Zaczekad, az zaswieci sie dioda LED LR, wiec trzy sekundy...
4 razy Polecenie , Tylko zamknij” 3 Nacisng¢ na co najmniej trzy sekundy przycisk nadajnika radiowego, ktory
ma zosta¢ skasowany. Jezeli kasowanie zakonczyto sie pomysinie, dioda LR

2 Sprawdzi¢, czy liczba mignie¢ diody LED LR odpowiada wybranemu
poleceniu.

3 W ciggu 10 sekund wcisna¢ na co najmniej 2 s wybrany przycisk konfi-
gurowanego nadajnika radiowego.

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda LR wykona 3 wolne
migniecia.

4 Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikéw, nalezy w ciagu
kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 3, w przeciwnym razie procedura wczyty-
wania zakonczy sie automatycznie.

5.5.3 - Wczytywanie na odlegftos¢

Istnieje mozliwos¢ wezytania nowego nadajnika do centrali bez bezposred-
niego dziatania na jej przyciskach. Nalezy przygotowac wczesniej skonfiguro-
wany i sprawny ,STARY” nadajnik. ,NOWY” konfigurowany nadajnik przejmie
charakterystyke ,STAREGO”. Zatem, jezeli ,STARY” nadajnik zostat wczytany
w Trybie 1, takze ,NOWY” nadajnik zostanie wczytany w tym trybie. W tym
przypadku, podczas fazy wczytywania mozna wcisnaé dowolny przycisk na

mignie pieciokrotnie w szybkim tempie. Jezeli dioda LR miga w wolnym tem-
pie, oznacza to, ze kasowanie sie nie powiodto, gdyz nadajnik nie byt wczytany.
4 Jezeli istnigje potrzeba skasowania innych nadajnikdw, naciskajac wciaz
przycisk PR, w ciggu dziesieciu sekund powtdrzy¢ krok 3. W przeciwnym
razie, faza kasowania zakonczy sie automatycznie.

5.5.5 - Kasowanie wszystkich nadajnikow radiowych
Dziatanie to stuzy do kasowania wszystkich wczytanych nadajnikdw.

1 Nacisnac i przytrzymac przycisk PR na centrali (Rysunek 88).

2 Zaczekac, az dioda LED LR zaswieci sig, po chwili zgasnie, a nastepnie
wykona 3 migniecia.

3 Zwolni¢ przycisk PR doktadnie podczas trzeciego migniecia.

4 Odczekac okoto 4 s na zakoriczenie fazy kasowania. W tym czasie dio-
da LED LR bedzie bardzo szybko migac.

Jezeli wczytywanie przebiegto pomysinie, po kilku chwilach dioda LR
wykona 5 wolnych migniec.

TABELA 13 - (Rysunek 89)

Oznaki

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe srodki zaradcze

Nadajnik nie wysyta zadnych
sygnatéw (dioda LED [A] sie nie
Swieci)

e Sprawdzi¢, czy baterie nie sg roztadowane. W razie potrzeby wymieni¢ baterie (Punkt 7.3.4. ,Wymiana
baterii w pilocie”).

Manewr sie nie rozpoczyna, a dio-
da LED ,BUS” [B] nie miga.

e Sprawdzi¢, czy kabel zasilajacy jest podfaczony do gniazdka elektrycznego.
e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sag przepalone. Ewentualnie zlokalizowad przyczyne usterki i
wymieni¢ bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.

Manewr sie nie rozpoczyna i
Swiatto pomocnicze [G] jest zga-
szone.

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest rzeczywiscie odbierane. Jezeli polecenie dociera do wejscia SbS, odpo-
wiednia dioda LED ,SbS” [D] musi sie zaswiecic; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy, dioda LED
,BUS” musi wykona¢ dwa dtugie migniecia.

Manewr sie nie rozpoczyna, a
Swiatto pomocnicze miga kilka-
krotnie.

e Sprawdzi¢, czy wejscie STOP jest aktywne, tzn. czy Swieci sie dioda LED ,STOP” [C]. Jezeli nie, spraw-
dzi¢ urzadzenie podtaczone do wejscia STOP.

e Test fotokomdrek wykonywany przed kazdym manewrem nie powiodt sie. Sprawdzi¢ fotokomarki, postu-
gujac sie rowniez Tabela 12 (Punkt 5.6.1 Fotokomorki).

Manewr rozpoczyna sie, lecz
zaraz po tym nastgpuje zmiana
kierunku ruchu bramy.

¢ \Wybrana sita jest zbyt mata, aby poruszac¢ brama. Sprawdzi¢, czy wystepuja jakies przeszkody i ewentu-
alnie wybrac wieksza site, zgodnie z opisem w punkcie 5.1 ,Regulacje zaawansowane”.

Manewr jest wykonywany, ale nie
dziata lampa ostrzegawcza.

e Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania na styku FLASH lampy ostrzegawczej (jako, ze jest to prad zmienny, war-
tos¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30V~v). Jezeli napiecie jest obecne, mozliwe ze zardwka jest
przepalona i nalezy ja wymieni¢ na nowa zardwke o identycznych parametrach.

Swiatto dodatkowe zawsze miga.

¢ Daj polecenie ruchu, aby rozpocza¢ procedure uczenia sie sity. Niektére manewry sa wykonywane auto-
matycznie.
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5.6 - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazdwki pomocne przy rozwigzywaniu problemow zwigzanych z montazem automatyki lub w przypadku awarii.
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5.7 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJE

Niektore urzgdzenia majg mozliwos¢ emitowania specjalnych sygnatow,
za pomoca ktdrych mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne

usterki urzadzen.

5.7.1 - Fotokomorki

W fotokomoérkach znajduje sie dioda LED ,SAFE” (Rysunek 91), ktéra

umozliwia sprawdzenie w dowolnej

chwili ich stanu dziatania.

Led SAFE

TABELA 14

Dioda LED ,, SAFE”

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Fotokomadrka nie jest zasilana lub jest
uszkodzona

Sprawdzi¢, czy w zaciskach fotokomorki jest napiecie okoto 8-12
V===, jezeli napiecie jest prawidtowe prawdopodobnie fotoko-
morka jest uszkodzona.

3 szybkie migniecia i 1
sekunda przerwy

Urzgdzenie nie zostato rozpoznane przez
centralg

Powtdrzy¢ procedure wezytywania centrali.
Sprawdzi¢, czy wszystkie pary fotokomaorek na BUS maja prawi-
dtowe adresy.

1 bardzo powolne migniecie

RX odbiera optymalny sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie.

1 powolne migniecie

RX odbiera dobry sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie.

1 szybkie migniecie

RX odbiera staby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w
linii nadajnika i odbiornika i czysto$¢ szybek.

1 bardzo szybkie migniecie

RX odbiera bardzo staby sygnat

Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢
ustawienie w linii TX-RX i czystos¢ szybek.

Swieci

RX nie odbiera zadnego sygnatu.

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i odbior-
nikiem. Sprawdzi¢, czy dioda LED na nadajniku miga powoli.
Sprawdzi¢ wyrdwnanie nadajnika i odbiornika

5.7.2 - Lampa ostrzegawcza i Swiatto pomocnicze

Lampa ostrzegawcza podczas manewru miga z czestotliwoscia jednego
mignigcia na sekunde, natomiast Swiatto pomocnicze jest zawsze zaswie-

cone; gdy pojawi sie usterka, zostaje wyemitowana seria krotkich migniec

w czestszych odstepach czasu (co pot sekundy). Migniecia sa powta-
rzane dwukrotnie i sg oddzielone pauza o diugosci jednej sekundy. Takie
same sygnaty diagnostyczne sa emitowane przez swiatto pomocnicze.

TABELA 15

Miganie w szybkim tempie

Stan

Dziatanie

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Btad na BUS

Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpo-
wiada wczytanym urzadzeniom; nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie
powtérzy¢ wezytywanie. (5.3.3 - ,\Wczytywanie innych urzadzen”).
MozZliwe, ze niektdre z urzadzen sa uszkodzone, nalezy je spraw-
dzi¢ i wymienic.

2 migniecia
jednosekundowa przerwa
2 migniecia

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomadrek nie daje
zgody. Sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.

Podczas ruchu, w razie obecnosci przeszkody, nie jest wymaga-
ne zadne dziatanie.

3 migniecia
jednosekundowa przerwa
3 migniecia

Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika”

Podczas ruchu brama napotkata wiekszy opdr: sprawdzi¢ przy-
czyne.

4 migniecia
jednosekundowa przerwa
4 migniecia

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
STOP; sprawdzi¢ przyczyne.
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Miganie w szybkim tempie|

Stan

Dziatanie

5 mignie¢
jednosekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad parametrow wewnetrznych centrali elek-
tronicznej

Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowic¢ probe manewru; jesli
efekt jest taki sam to moze sie okazad, ze jest to powazna uster-
ka i wymaga wymiany ptyty elektronicznej

6 mignie¢
jednosekundowa przerwa
6 mignie¢

Przekroczono maksymalny limit liczby manew-
row na godzine.

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit
do stanu przed maksymalna liczbg graniczng manewréw

7 mignie¢
jednosekundowa przerwa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwodach elektrycznych

Rozlaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem
sprobowac powtdrnie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia
moze sie okazac, ze wystapita powaza usterka ptyty lub okablo-
wania silnika. Wykonad kontrole i ewentualnie wymienic

8 mignie¢
jednosekundowa przerwa
8 mignie¢

Wydano juz polecenie, ktére uniemozliwia
wykonanie innych polecen

Sprawdzi¢ jakiego rodzaju polecenie jest caty czas obecne; moze
to by¢ na przyktad polecenie z zegara na wejsciu (SbS)

9 mignie¢
jednosekundowa przerwa
9 mignie¢

Blokada urzadzenia

Wysta¢ polecenie ,Odblokuj automatyke” lub wywota¢ manewr
poleceniem , Tryb Krok Po Kroku Wysoki priorytet”

10 mignie¢
jednosekundowa przerwa
10 mignie¢

Podczas wczytywania potozen nie jest obecny
pobor silnika.

Sprawdzi¢, czy centrala jest prawidtowo umieszczona w odpo-
wiednim gniezdzie, az do oporu.

5.7.3 - Centrala

Na centrali znajduje sie zestaw diod LED, z ktérych kazda moze emito-
wac specyficzne sygnaty, zardwno podczas normalnej pracy jak i w przy-
padku wystgpienia usterki.
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TABELA 16
Dioda LED OK [A] Stan Dziatanie
Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania; sprawdzic¢, czy nie zadziataty bez-
pieczniki; ewentualnie zlokalizowac¢ przyczyne usterki i wymienic
bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce.
Zaswiecona Powazna anomalia Obecnosc¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka sekund;

jezeli stan sie utrzyma, oznacza to, ze wystapita usterka i nalezy
wymieni¢ ptyte elektroniczna.

Jedno migniecie na sekunde

Wszystko OK

Normalne dziatanie centrali

2 dtugie migniecia

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Normalna sytuacja jest zmiana na jednym z wejs¢: SbS, STOP,
zadziatanie fotokomarek lub uzycie nadajnika radiowego.

przerwa

Seria mignie¢ rozdzielonych

Jest to taka sama sygnalizacja, jak sygnalizacja na lampie ostrzegawczej i $wietle pomocniczym (Patrz Tabela 14)

Dioda LED STOP [B]

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Zadziatanie wejscia STOP

Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP

Zaswiecona

Wszystko OK

Aktywne wejscie STOP

Dioda LED SbS [C]

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Wejscie SbS nie jest aktywne

Zaswiecona

Zadziatanie wejscia SbS

Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadze-
nie podtaczone do wejscia SbS.

Dioda LED OPEN [D]

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Wejscie OPEN nie jest aktywne

Zaswiecona

Zadziatanie wejscia OPEN

Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadze-
nie podtaczone do wejscia OPEN.
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TABELA 16

Dioda LED LR [E] Stan Dziatanie
Zgaszona Wszystko OK Brak procedury w toku
Zaswiecona Weczytywanie w Trybie 1 Normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktéry trwa maksy-

malnie 10s

Seria szybkich mignie¢, od
1do4

Weczytywanie w Trybie 2

Normalne podczas wczytywania w Trybie 2, ktéry trwa maksy-
malnie 10s

Dioda LED L2 [F]

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Czutos¢ = lekka brama

Zaswiecona

Wszystko OK

Czutos¢ = ciezka brama

1 mignigcie na sekunde

Nie zostato zapamietane zadne
urzadzenie lub wystagpit btad
zapamietanych urzgdzen

Mozliwe, ze nastagpita usterka urzadzen: sprawdzi¢ i ewentualnie
powtdrzy¢ procedure wczytywania (patrz punkt 3.5.1 ,Wczyty-
wanie podtgczonych urzadzen”).

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania w toku

Wskazuje procedure wyszukiwania podtgczonych urzadzen w
toku.

Dioda LED L3 [G]

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Zamykanie automatyczne wytgczone

Zaswiecona

Wszystko OK

Zamykanie automatyczne wtgczone

1 mignigcie na sekunde

Pozycje nie zostaly odczytane.

Wykonac¢ ponownie procedure wczytywania pozycji (patrz punkt
3.5.2 ,Wczytywanie pozyciji otwarcia i zamknigcia bramy")

2 migniecia na sekunde

Procedura wczytywania pozycji w toku
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PATAMETRY TECHNICZNE ROZNYCH CZESCI PRODUKTU

AVIOB00 / AVIO1000 jest produktem firmy NICE S.p.a. (TV). Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametrow technicznych
wiasnych produktéw w ktérejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujac ich funkcjonalnosc i przewidziane zastosowanie. Uwaga: charakterysty-

ka techniczna odnosi sie do temperatury 20°C.

OPIS

DANE

AVIO600 AVIO1000

Typ

Sitownik elektromechaniczny do automatyzacji bram segmentowych i uchylnych z wbudowang cen-
tralg sterujgca i odbiornikiem radiowym wspotpracujacym z nadajnikami ,ECCO5...”.

Zastosowana technologia

Silnik 24V===, slimakowa przektadnia redukcyjna, szyna prowadzaca z paskiem zebatym i mecha-
niczne wysprzeglanie. Wbudowany do silnika, ale oddzielony od centrali transformator, redukuje
napiecie sieciowe do napiecia nominalnego 24V=== stosowanego w catej automatyce.

Maksymalny moment startowy [odpo-

wiadajacy zdolnosci wytworzenia sity 1[2680’\,]\3”' [11 gom]
wywotujacej ruch skrzydta]

Moment znamionowy [odpowiadajacy

zdolnosci wytworzenia sity podtrzymu- [58?)ONI£IT]] [E?O,Bml\]l]

jacej ruch skrzydta]

Predkos¢ bez tadunku 0,2 m/s 0,2 m/s
Predkosc¢ przy momencie nominalnym 0,09 m/s 0,09 m/s

Maksymalna czestotliwosé cykli

50 kompletnych cykli na dzien

Maksymalny czas pracy ciagtej

(Do maksymalnie 10 cykli na godzine.
W temperaturze 50°C dozwolone jest maksymalnie 5 cykli na godzine)

4 minuty (centrala ogranicza ciagte funkcjonowanie)

Ograniczenia w zastosowaniu

Parametry konstrukcyjne urzadzenia sprawiaja, ze jest ono przystosowane do uzytku z bramami seg-
mentowymi i uchylnymi z przeciwcigzarami, zgodnymi z ograniczeniami zamieszczonymi w Tabeli 7

Zasilanie AVIO

230 Vi~ (+10%) 50/60 Hz

Maksymalny pobdr mocy

250 W 370 W

Klasa izolacji

| (wymaga uziemienia)

Zasilanie awaryjne

Z urzadzeniem dodatkowym PR100

Wyjscie lampy ostrzegawczej

Dla urzadzen sygnalizacji optycznej z dioda (FL200)

Swiatto pomocnicze

Dioda wewnetrzna

Wyjscie BUS Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 6 jednostek ECSbus
Wejscie ,,OPEN” Dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,Otwarte”)
Wejscie ,,SbS” Dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,Krok po Kroku”)

Wejscie ,,STOP”

Dla stykéw normalnie otwartych i/lub dla statego oporu 8,2kQ, oraz dla stykdw normalnie zamknietych z
wczytywaniem stanu ,normalnego” (kazda zmiana wczytanego stanu wywota polecenie ,STOP”)

Wejscie dla anteny radiowej

52Q dla przewodu RG58 lub podobnych

Maksymalna dtugos¢ przewodow

Zasilanie sieciowe: 30 m, wejscia/wyjscia: 20m, kabel antenowy, najlepiej krotszy niz 5m (z uwzgled-
nieniem zalecerl dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

Mozliwos¢ zdalnego sterowania

W przypadku nadajnikéw ECCO5... do centrali moze zosta¢ wystane jedno lub wiecej z nastepuja-
cych polecen: ,Krok po Kroku” (SbS), ,Otwarcie czesciowe”, ,Tylko otwérz”, i, Tylko zamknij”

TMaks. liczba wczytywanych nadajni-
kéw ECCOS...

Do 100, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1

Zasieg nadajnikéw ECCOS5...

Od 10 do 50m bez anteny, od 50 do 100m z anteng wbudowana w lampie ostrzegawczej FL200.
Zasieg zalezy od wystepowania przeszkdd i zaktdcen elektromagnetycznych jak réwniez od potoze-
nia anteny odbiorczej wbudowanej w lampe ostrzegawcza.

Funkcje programowane

Czas pauzy: do wyboru sposrod 10, 20, 40 i 80 sekund
Predkosc¢ silnikow: 4 dostepne konfiguracje
Sita silnika: 4 dostepne konfiguracje
Polecenie ,Krok Po Kroku” (SbS): 4 dostepne konfiguracje
Pozycja odrzucenia: 4 mozliwe konfiguracje

Funkcje automatyczne

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BUS
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC opdr 8,2kQ lub optyczny OSE)
Automatyczne rozpoznanie dtugosci bramy segmentowej lub uchyinej i ustalanie punktow zwolnie-

nia.
Temperatura otoczenia pracy -20°C...+55°C
Montaz Poziomy
Stopien ochrony IP40

Wymiary / waga

380 x280xh 110 mm/ 4 kg

24 — Polski




ZALACZNIK 1

Deklaracja zgodnosci UE i deklaracja wigczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.A., a w szczegdinosci jego
ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna
uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Numer: 582/AVIO Wydanie: 1

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres:: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne, Oderzo (TV) Italia

Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: Nice s.p.a.

Typ produktu: Motoreduktor 24V montowane, z wbudowang centralg i odbiornikiem
Model / Typ: AVIO500C, AVIOB00C, AVIO1000C, AVIO500CC

Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, osSwiadcza na wtasng odpowiedzialnosc¢, ze wy-

zej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

eDyrektywa 2014/30/UE (EMC), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-
2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgca dyrektywg w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nie-

ukonczonych” (Zatgcznik Il, czes¢ 1, sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca
maszyn, zmieniajgca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacija techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII
B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastepujace wymagania podstawowe: 1.1.1-1.1.2 -
1.13-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-1.5.11

Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie,
informaciji dotyczacych ,maszyny nieukonczonej’, zachowujgc catkowicie swoje prawa do wtasnosci in-
telektualne;.

Jezeli ,maszyna nieukonnczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urze-
dowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaraciji
stosowne ttumaczenie.

Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej” nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa,
do ktérej ma ona zosta¢ wtgczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dy-
rektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 21/12/2017
Ing. Roberto Griffa
(Amministratore Delegato)
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INSTRUKCJA OBSEUGI (do dostarczenia koncowemu uzytkownikowi)

— KROK 6 —

A Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej
wszystkim uzytkownikom urzadzenia.

6.1 - OSTRZEZENIA

® Nadzorowac¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowacé
bezpieczna odlegtosé do momentu, gdy brama zostanie catkowi-
cie otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki
nie zostanie ona catkowicie otwarta i si¢ nie zatrzyma. ® Nie po-
zwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe
jej elementami sterujacymi. ® Przechowywacé nadajniki w miejscu
niedostepnym dla dzieci. ® W przypadku wystapienia jakichkol-
wiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie
przerwac uzytkowanie urzadzenia. Zlekcewazenie takich niepra-
widtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku. ® Nie dotyka¢ zad-
nych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu. ® Zapewni¢ wykonywa-
nie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji. ® Konser-
wacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel techniczny. ® Przestac¢ polecenie
z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania bramag nawet wtedy, gdy urzadzenia zabez-
pieczajace nie dziataja prawidtowo lub sa nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia
zabezpieczajgce zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W
przeciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przy-
trzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia. 02. Po okoto 2 sekun-
dach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama
sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po jego zwolnieniu natych-
miast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajacych, nalezy jak naj-
szybciej naprawic¢ elementy automatyki.

6.2 - Reczne blokowanie i i odblokowanie i motoreduktora

Motoreduktor jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajacy
reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki in-

stalaciji.
1 Pociagna¢ w dot za sznurek

odblokowujacy, az wozek zostanie
wysprzeglony.

2 W tym momencie mozna recznie ste-
rowac brama.

Aktywacja zwolnienia recznego
moze wywotaé niekontrolowany ruch
bramy w przypadku ostabionych lub
uszkodzonych sprezyn lub w przy-
padku braku wywazenia bramy.

A

Aby przywrdcic¢ dziatanie systemu automatyki, nalezy przesunac brame
do pozycji poczatkowej, az wozek ponownie sie zasprzegli.

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowa-
nia silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu od-
blokowujacego.

6.3 - Sterowanie brama

e Za pomoca nadajnika radiowego

Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki zo-
stato wczytane. Dotgczony do zestawu nadajnik jest juz fabrycznie wczy-
tany, a kolejne przyciski wykonuja nastepujace polecenia:

[A] Led
(————— 7\
| E— —
ﬁ/Ts
n——@ QU
T2
n@) G|
% [B]
[———
. J
Przyciski Polecenie przypisane
T Krok po Kroku (SbS)
T2 Otwarcie czesciowe
T3 Tylko otwiera
T4 Tylko zamyka
T5 Swiatlo pomocnicze (ON/OFF)

6.4 - Konserwacja do wykonania przez uzytkownika

Ponizej wymienione zostaty czynnosci, ktdre uzytkownik bramy powinien
okresowo wykonywac:

e Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzona
Sciereczke (nie mokra). Nie uzywacé substancji zawierajacych al-
kohol, benzen, rozcienczalniki lub inne substancje tatwopalne;
uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzen i spowodowaé pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed
wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do uru-
chomienia bramy.

6.5 - Wymiana baterii w pilocie

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika ulega znacznemu zmniej-
szeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dioda zapala sie i natychmiast ga-
$nie, zanikajac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nale-
7y ja natychmiast wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria
jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisna¢ przy-
cisk na co najmniej pét sekundy, aby nadajnik mogt wystac polecenie.
Jezeli jednak bateria jest zbyt mocno roztadowana, by nadajnik mogt wy-
sta¢ polecenie (i ewentualnie zaczeka¢ na odpowiedz), nadajnik wytaczy
sie, a swiatto diody zaniknie. W takim przypadku nalezy przywrocic¢ nor-
malne dziatanie nadajnika, wymieniajac roztadowana baterie na inng tego
samego typu, przestrzegajac wskazanej biegunowosci. Aby wymieni¢ ba-
terig, nalezy postepowac zgodnie z instrukcja przedstawiong ponizej.

A Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wy-
rzucac razem z odpadami komunalnymi, lecz nalezy stosowac¢ spo-
soby utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.
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Service Aprés Vente France

En cas de panne, merci de contacter obligatoirement

notre Service Aprés Vente par téléphone ou par email :

0820 859 203

Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com

Nice Home

Nice S.p.A.

Via Callalta, 1

31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com

www.niceforyou.com

IDV0652A00MM_31-05-2019





