3

Industnal

D-Pro

PL - LISTA PARAMETROW

Oryginalna lista parametrow w jezyku niemieckim
Ta lista parametrow dotyczy urzgdzen serii RO1. (patrz tabliczka znamionowa)




Oryginalna lista parametréw w jezyku niemieckim.
Ta lista parametrow dotyczy urzadzen serii RO1.

A >
B >
C >
D >
E >
F >
G >
H >
| >
J >
K >
L >
M >
N >
Strona 8:
Strona 9:
Strona 10:

Strona 11/12:
Strona 12/13:
Strona 13/14:
Strona 14

100-106)
110-112)
120-125)
130-133)

(patrz tabliczka znamionowa)

Spis tresci

Konserwacja / Serwis

Ustawienia elektronicznych wytgcznikow krancowych
Korekta wybiegu

Automatyczne dopasowanie do podtogi
Automatyczne zamykanie

Brama szybkobiezna / hamulec
Monitorowanie czasu pracy

Ustawienia napedu

Ruch dwukierunkowy / Blokada bramy
Wykrywacz petli (Modut Opcje K70)
Opcje wejsc

Opcje wyjs¢

Opcje wejs¢ K30 (Modut Opcje K30)
Opcje wyjs¢ K30 (Modut Opcje K30)

Szczegotowe opisy

Automatyczne cykle bramy / korekta wybiegu / sygnalizacja ruchu
dwukierunkowego / Otwarcie czesciowe przy ramie zatadowczej
Blokada bramy / zastona powietrzna / hamulec dla NI-FU /

alarm przy otwartej bramie / Wskazanie wejsciowe

Lista bteddow

Szczegotowy opis btedow

Praca z przetwornicg czestotliwosci ND / Ustawienia
Praca z przetwornicg czestotliwosci NI / Ustawienia
Parametry serwisowe (DIPP2)

Aktualna wersja oprogramowania 4.00/1.05
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Lista parametréw D-Pro automatic
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0 Wskazanie pozycji i wytacznika kraricowego Liczba | ro - - - - X 0.33
Przycisk w gére:  Wskazanie gdrnej pozycji wytacznika krancowego
Przycisk w dot: Wskazanie dolnej pozycji wytacznika krancowego
Oba: Wskazanie pozyciji wytgcznika przedkranicowego
A Konserwacja
1 llos¢ cykli bramy Liczba | O 9999 0 0 X X 0.33
2 ilosc cykli bramy do przegladu (wart. graniczna) Liczba | O 9999 2000 3500 X X 0.33
3 Licznik boot Liczba | O 65535 0 0 X X 0.33
4 Automatyczne cykle bramy (bieg ciagty) sec 0 255 0 0 X X 0.33
5 Opcja wskazania roboczego Liczba | O 2 0 0 X X 0.40
0 = Wskazanie standardowe
1 = Wskazanie wytgcznika krancowego w formie pisemnej
Dodatkowe wskazanie wejs¢
2 = Wskazanie ruchu bramy w formie pisemnej
6 Pamie¢ bteddw (maks. 10 bteddw) 0.46
7 Wartosc¢ testowa (serwis) 0.46
B Elektroniczny wytacznik krancowy
10 Przet.kranc. goéra Przyrost. | O 8191 Wt, Wit - X 0.33
11 Przet.kraric. dot Przyrost. | O 8191 Wyt Wyt - X 0.33
12 Wytacznik kraricowy w potowie wysokosci otwarcia Przyrost. | O 8191 Wyt Wiyt - X 0.33
13 Odstep wytacznika przedkraricowego Przyrost. | 1 200 50 50 - X 0.33
14 QOdstep wytacznika kraricowego bezpieczenstwa Przyrost. | O 5000 200 250 - X 0.33
15 Numer wersji kodera Liczba | ro - - - - X 0.33
16 Licznik godzin pracy kodera Godz. | ro 9999 - X 0.33
17 Dolny limit dla zapory $wietlnej (patrz tez P104) Przyrost. | O 8192 Wt Wit - X 0.57
C Regulacja wybiegu
20 Maks. przestawienie korekty wybiegu Przyrost. | O 240 2 2 - X 0.33
21 Wybieg gora Przyrost. | O 200 50 70 - X 0.33
22 Wybieg dot Przyrost. | O 200 50 70 - X 0.33
23 Poczatkowy wybieg gora Przyrost. | ro - - - - X 0.33
24 Poczatkowy wybieg dot Przyrost. | ro - - - - X 0.33

PL | Automatyczne dopasowanie do podiogi

30 Opcja automatycznego dopasowania do podtogi 0 2 0 0 - X 0.33
0 = Brak automatycznego dopasowania do podtogi
1 = Ograniczenie do dolnego potozenia krancowego
2 = Korekta takze w dot

31 Maks. dopasowanie do podtogi Przyrost. | O 240 5 5 - X 0.33
32 Ograniczenie aut. dopasowania do podtogi w dét Przyrost. | O 8191 P11- P11- - X 0.33
Wartos¢ domysina (P11-50) jest ustawiana po ustawieniu wytgcznika 50 50
krancowego
33 Min. wysokos¢ otwarcia w procentach dla aktywacji automatycznego % 0 100 30 30 - X 0.33

dopasowania do podfogi

E Automatyczne zamykanie / zastona powietrza bramy

40 Opcje automatycznego zamykania 0 2 0 0 X X 0.33

0 = Normalne automatyczne zamykanie 0.45

1 = Automatyczne zamykanie nie zostaje przerwane przyciskiem stop
w gornym potozeniu krancowym

2 =W czasie oczekiwania, zanim brama zamknie sie automatycznie,
ignorowane sa wszystkie inne polecenia otwarcia.

41 Czas dla automatycznego zamykania sec 0 9999 0 0 X X 0.33
0 = Brak automatycznego zamykania

42 Czas ostrzezenia przez sygnalizacje Swieting 1/10s | O 240 0 0 X X 0.33

43 Czas opdZnienia zamykania za zaporg swietlng sec 0 240 0 0 0.33

0 = Brak zamykania
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44 -Opcja: Wytgczanie automatycznego zamykania za listwg UK 0 5 3 3 X X 0.33
0 = Wyfaczenie natychmiastowe
1-5 = Wytgczenie dopiero po n probach
45 Czas opdznienia dla zastony powietrznej bramy sec 0 9999 0 0 X X 1.05
F Brama szybkobiezna / FU
50 Opcja hamulca postojowego 0 1 1 1 X X 0.33
0 = nie jest podifgczony zaden hamulec
1 = podtgczony hamulec
51 Hamulec opdzZnienie przy wytgaczeniu, kierunek otwierania 10ms | O 240 12 10 X X 0.33
52 Hamulec opdznienie przy wytaczeniu, kierunek otwierania 10ms | O 240 4 4 X X 0.33
53 Hamulec opdZnienie przy wytaczeniu, kierunek zamykania 10ms | O 240 12 10 X X 0.33
54 Hamulec opdznienie przy wytaczeniu, kierunek zamykania 10ms | O 240 4 4 X X 0.33
55 Odstep tryb pelzajacy przy gérnym potozeniu kraricowek Przyrost. | O 5000 0 700 - X 0.33
56 Odstep tryb petzajacy przy dolnym potozeniu krancowek Przyrost. | O 5000 0 700 - X 0.33
57 Aktywacja hamulca ponizej min. predkosci kodera Przyrost. | O 50 0 10 - X 0.37
58 Opdznienie hamowania przy zatrzymaniu awaryjnym ms 0 500 0 10 - X 0.37
59 Zakres szybkiego przemieszczania sig w kierunku zamykania z gornej pozycji | Przyrost. | O 5000 0 0 - X 1.08
krancowe;.
Aktualna pozycja bramy jest zapisywana przez wcisnigcie przycisku Stop na
2 sekundy.
G Kontrola czasu przebiegu
60 Tryb kontroli czasu przebiegu 0 3 2 3 X X 0.33
0 = Wyt
1 = Auto (tylko przy el. wyt. kraricowym)
2 = Recznie
3 = Brama szybkobiezna recznie
61 Maks. czas biegu bramy petna wysokosc sec 0 240 60 10 X X 0.33
62 Maks. czas biegu bramy potowa wysokosci sec 0 240 60 6 - X 0.33
63 Minimalny czas biegu bramy petna wysokos¢ przy szybkim biegu bramy 1/10s | O 240 0 20 X X 0.33
64 Sredni czas biegu bramy 1/10s | ro - - - X X 0.33
65 Ostatnio zmierzony czas biegu bramy 1/10s | ro - - - X X 0.33
H Naped
70 Wybdr napedu 0 2 0 1 - X 0.33
0 = Normalny naped
1 =FU NI przez RS485
2 = FU ND przez RS485
(Uwaga: zmiana parametrow aktywna dopiero po resecie)
71 Stycznik gtowny opdznienie witaczenia ms 0 250 5 5 X X 0.33
72 Przekaznik kierunkowy opdZnienie wytaczenia ms 15 250 20 20 X X 0.33
73 Opdznienie zmiany kierunku przy zmianie kierunku obrotow 10ms | 6 250 70 70 X X 0.33
74 Opdznienie zmiany kierunku przy listwie UK 10ms | 3 250 6 6 X X 0.33
75 Kierunek obrotow 0 3 0 0 X X 0.33
0 = Brak zmiany kierunku obrotow
1 = Zmiana kierunku obrotow czujnik
2 = Zmiana kierunku obrotow silnik
3 = Zmiana kierunku obrotow silnik i czujnik
(Uwaga: zmiana parametrow aktywna dopiero po resecie)
76 Czas trwania wigczania dla kondensatora silnika 10ms | O 250 25 0 X 0.50
77 Opodznienie testu stycznika 10ms | 10 250 25 25 X 0.63
78 Wybdr Encodera 0 1 0 0 - 0.80
0 = Standardowy Encoder
1 = Specjalny Encoder
(Uwaga: zmiana parametréow aktywna dopiero po resecie)
| Ruch dwukierunkowy / blokada bramy
80 Opcije sygnalizacji ruchu dwukierunkowego 0 2 0 0 X X 0.33
0 = Brak sygnalizaciji ruchu dwukierunkowego
1 = Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego miga podczas otwierania bramy
2 = Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego nie miga
81 1 = Ustawi¢ domysing konfiguracje EA, gdy nie jest podtgczone K30. 0 1 0 0 X X 0.33
Wartosci sg ustawiane poprzez przycisk Stop wcisniety przez 1 sekunde
P101 = 10 (wejscie AB na zacisku X4 = OTW. na zewnatrz)
P110 = 10 (przekaznik 1 = lampa czerwona / zielona wewnatrz)
P111 = 11 (przekaznik 2 = lampa czerwona / zielona na zewnatrz)
P112 = 12 (przekaznik 3 = sygnalizacja ruchu dwukierunkowego Wk./\Wyt.)
82 Czas oczekiwania ruch dwukierunkowy sec 0 240 0 0 0.33
83 Opdznienie wejscie OTW. na zewnatrz 1/10s | O 24,0 0 0 0.33
84 Czas oczekiwania blokada bramy zamykanie 1/10s | O 24,0 1,0 1,0 0.51
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85 Czas zatrzymania blokady bramy przy zamykaniu

0.51

o
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>
o
»
o
N
o

86 Czas zatrzymania blokady bramy przy otwieraniu 1/10s

0.70

N
B
o
N
>
o
X

87 Koniec czasu dla bloady bramy przy zamykaniu/otwieraniu 1/10s | O 24,0

J Detektor petli (Modut Opcje K70)

90 Opcija detektor petli (K70) 0 6 0 0 X X 0.70
0 = Nie jest podtaczony zaden detektor petli
1 = Pierwszy kanat jest podtaczony
Otwieranie drzwi z petla
2 = Dwa kanaly z petla bezpieczeristwa, tylko jeden kierunek
3 = Dwa kanaly z petlg bezpieczenistwa, oba kierunki
4 = Dwa kanaly z wytaczaniem ruchu przeciwnego
5 = Pierwszy kanat jest podtaczony.
Zamykanie bramy przy opuszczaniu petli
6 = Dwa kanaty, oba otwierajg brame.
Brama zamyka sie przez zamykanie automatyczne

91 Czas blokady przy ruchu przeciwnym sec 0 240 0 0 X X 0.70

K Opcje wejsé

100 | Opcje wejscia OTW. na zacisku X4 0 20 0 0 X X 0.33
0 = OTW. wewnatrz 0.35
0.53
10 = OTW. na zewnatrz

11 = Pot wysokosci otwarcia

12 = Pot wysokosci otwarcia, dalsze otwieranie z przyciskiem OTW.
13 = Zwalnianie automatycznego zamykania

14 = Zwalnianie trybu dead man

15 = Lampa tadowarki ISO otw. na zewnatrz

16 = Blokowanie otwierania bramy

17 = Sygnalizator pozaru, zamykanie bramy

18 = Sygnalizator pozaru, otwieranie bramy

19 = Sygnalizator pozaru, brama na potowie wysokosci otwarcia
20 = Czujnik blokady bramy

21 = Blokowanie zamykania bramy 0.97

101 Opcje wejscia ZAM. na zacisku X4 X X 0.33
0 = AB wewnatrz
10-20 jak parametr 100

102 | Opcje wejscia impulsu X X 0.33
0 = Wejscie impulsu (liniowe)
10-20 jak parametr 100

108 | Opcja wytacznika przedkraricowego X X 0.33
0 = Wytacznik przedkrancowy
10-20 jak parametr 100

104 | Opcja zapory swietlnej X X 0.33
0 = Otwieranie bramy

1 = Otwieranie tylko powyzej programowalnej pozycji bramy

Podczas wymiany P104 z O na 1 zapisywana jest aktualna pozycja bramy
P17.

10-20 jak parametr 100

105 | Opcija listwy UK w trybie dead man X X 0.33
0 = Elektryczna listwa UK podtaczona
1 = Elektryczna listwa UK podtaczona
2 = Brama przy listwie UK tylko zwalnianie
3 = Brama przy listwie DW tylko zwalnianie

4 = Brak podtgczonej listwy UK, kierunek zamykania tylko w trybie dead man

5 = Brak podfgczonej listwy UK, kierunek zamykania mozliwy takze
W samoutrzymaniu

6 = Brak podtgczonej listwy UK, kierunek zamykania i prostowanie zawsze
w trybie dead man

7 = Czujnik SBA podtaczony

8 = Wyprzedzajgce zapory Swietine, ponizej wytacznika przedkraricowego
ignorowane jest wejscie UK

9 = Wejscie bezpieczenstwa w obu kierunkach (brama przesuwna) X X 0.96

10 = Czuwak w kierunku otwierania (np. w przypadku uszkodzonego X X 1.16
zabezpieczenia przed wciagnieciem)

106 | Opcja sygnatu radiowego 0.33

0 = Nie jest podtaczone urzadzenie radiowe
1 = Tryb normalny

2 = OTW. wewnatrz

3 = OTW. na zewnatrz
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107 | Opcija przycisk OTW./ZAM. 0.53
0 = Normalna funkcja
1 = Przycisk OTW./ZAM. zablokowany na pokrywie uktadu sterowania
L Opcja wyjs¢
110 | Opcje przekaznika 3 0.33
0 = Wskazanie potozenia kraricowego dolnego 0.47
10 = Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego wew. czerwony/czerwony 0.53
11 = Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego zew. czerwony/czerwony 1.05

12 = Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego WE./WYk.
13 = Statyczne wyjscie btedow

14 = Blokada bramy zamykanie (patrz tez P84)

15 = Blokada bramy otwieranie (patrz tez P85)

16 = Wyjscie impulsu brama zaczyna sie poruszac

17 = Test kurtyn $wietinych

18 = Alarm przy bramie otwartej dtuzej niz 30s

19 = Test listwy UK z funkcja radiowa

20 = Wigczanie zastony powietrznej bramy

111 | Opcje przekaznika 2 0.33
0 = Wskazanie pofozenia kraricowego gérnego
10-19 jak P110

112 | Opcje przekaznika 1 0.33
0 = Lampa czerwona, miga 0.58
1 = Statyczna lampa czerwona (nie miga)
10-19 jak P110

M | Opcje wejsé K30 (Modut Opcje K30)

120 | Opcje wejscia 1 0.80
0 = Zapora $wietlna 2
10-20 jak parametr 100

121 | Opcje wejscia 2 0.80
0 = OTW. na zewnatrz
10-20 jak parametr 100

122 | Opcje wejscia 3 0.80
0 = Pét wysokosci otwarcia
10-20 jak parametr 100

123 | Opcje wejscia 4 0.80
0 = Zwalnianie automatycznego zamykania

10-20 jak parametr 100

124 | Opcje wejscia 5 0.80
0 = Tryb dead man
10-20 jak parametr 100

125 | Opcje wejscia 6 0.80
0 = Sygnalizator pozaru, zamykanie bramy (czerwona LED)
10-20 jak parametr 100

N Opcje wyjs¢ K30 (Modut Opcje K30)

130 | Wyjscia 1 (zestyk zwierny) 0.80
0 = Wskazanie pofozenia krancowego gornego
10-19 jak P110

131 | Wyjscia 2 (zestyk zwierny) 0.80
0 = Wskazanie potozenia kraricowego dolnego
10-19 jak P110

132 | Wyjscia 3 (zestyk zwierny) 0.80
0 = Brak funkgciji
1 = Testowanie pojedynczej zapory swietlngj 1
10-19 jak P110

133 | Wyjscia 4 (zestyk zwierny) 0.80
0 = Brak funkgciji
1 = Testowanie jednokierunkowej zapory Swietinej 2
10-19 jak P110
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Automatyczne cykle bramy P4 (bieg ciagty)

Z P4 > 0 mozliwe jest automatyczne otwieranie i zamykanie bramy (tryb testowy).

Czas oczekiwanie pomiedzy ruchami odpowiada czasowi ustawionemu w P4. Automatyczne cykle bramy uruchamiane sg przyciskiem otwierania lub
zamykania. Wejscie dla automatycznego zamykania nie musi by¢ aktywowane.

W przypadku btedu lub wcisniecia przycisku Stop na dtuzej niz 2 sekundy nastepuje zatrzymanie trybu automatycznego i P4 zostaje przestawiona na 0.

Korekta wybiegu - uczestniczace parametry P20-P24

Jako wybieg okreslana jest droga od punktu wytgczenia przekaZznika do zatrzymania sie bramy. Korekta wybiegu jest mozliwa tylko z elektronicznym
wytacznikiem kraricowym. Korekta wybiegu zapewnia zatrzymanie bramy mozliwie najdoktadniej przy ustawionym wytaczniku krancowym. Nie wolno pomylic
korekty wybiegu z automatycznym dopasowaniem do podfogi. Ona nie koryguje wytacznikéw krancowych, lecz punkty, w ktérych nastepuje wytaczenie
napedu. Te punkty znajduja sie przed wytacznikami kraricowymi.

Przy kazdym zatrzymaniu przy dolnym lub gérnym wytaczniku kraricowym mierzony jest wybieg i jest zapisywany osobno dla kierunku otwierania i zamykania.
Aktualng wartos¢ wybiegu mozna odczyta¢ w parametrach P21 i P22. Nastepnym razem wybieg jest dodawany jako korekta do pozycji wytacznika
krancowego.

Automatyczne przestawianie wybiegu mozna filtrowac za pomoca parametru P20. W P20 ustawiane jest maksymalne przestawienie wybiegu. To pozwala

na unikniecie sytuacji, gdy pojedyncze elementy za bardzo przestawiaja wybieg i brama przy kolejnym zamknieciu zatrzyma sie zbyt daleko od wytacznika
krancowego.

Po kazdym nowym zaprogramowaniu wytacznikdw kraricowych wybieg jest przestawiany na wartosci domysine i zaczyna sie faza programowania wybiegu.
Ta faza jest sygnalizowana migajacym komunikatem ,Einr”. Podczas programowania nie jest aktywne przestawianie wybiegu z P20. Raczej ustalana jest
aktualna wartos¢ srednia na podstawie aktualnie zmierzonych wartosci podczas fazy programowania.

Do zaprogramowania wybiegu brama musi zostac¢ tak dtugo otwarta i zamknieta (4 do 5 razy, az zgasnie wskaznik programowania). Ten proces odbywa sie
automatycznie po pierwszym poleceniu otwarcia. Teraz aktualnie zmierzone wartosci dla gérnego i dolnego wybiegu sa zapisywane w parametrach P23 i P24.
Pozostajg tam zapisane bez zmian do momentu nowego ustawienia bramy. Wartosci P23 i P24 sg widoczne jednoczesnie w P21 i P22 po nacisnieciu przycisku
podnoszenia i opuszczania. Réznice pomiedzy poczatkowym wybiegiem a aktualnym wybiegiem mozna okresli¢ np. na podstawie informaciji o stanie watu
sprezynowego.

Wytaczenie funkcji automatycznej korekty wybiegu jest mozliwe przez P20=0. Wybieg mozna wowczas ustawiac recznie w P21 i P22.

Sygnalizacja ruchu dwukierunkowego - uczestniczace parametry P80, 81, 82

1. przypadek (bez ruchu dwukierunkowego)

Pojazd A domaga sie przejazdu. Brama sie otwiera. Miga czerwona lampa przy A i B.

Brama jest otwarta. Lampa przy A jest zielona, przy B czerwona.

Rozpoczyna sie odliczanie czasu automatycznego zamykania.

Po minieciu czasu automatycznego zamykania rozpoczyna sie czas ostrzegania wstepnego i obie lampy migaja na czerwono.
Po czasie ostrzegania wstepnego brama sig zamyka.

Tak samo wyglada sytuacja w przypadku zgdania przy B przed A

2. przypadek (z ruchem dwukierunkowym)

Pojazd A domaga sig przejazdu. Brama sig otwiera. Miga czerwona lampa przy pojezdzie A i B.

Podczas fazy otwierania pojazd B domaga sie przejazdu. Ten postulat zostaje zapisany.

Brama jest otwarta. Lampa przy pojezdzie A jest zielona, przy pojezdzie B czerwona, obie migaja, poniewaz wystepuje drugi postulat.
Rozpoczyna sie odliczanie czasu automatycznego zamykania. Po minieciu czasu automatycznego zamykania obie lampy migaja na czerwono.
Brama pozostaje otwarta i rozpoczyna sie odliczanie czasu fazy zwalniania (P82). Obie lampy nadal migaja na czerwono.

Po minieciu czasu fazy zwalniania lampa przy pojezdzie B zmienia kolor na zielony. Lampa przestaje migac.

Rozpoczyna sie odliczanie czasu automatycznego zamykania.

Po minieciu czasu automatycznego zamykania rozpoczyna sie czas ostrzegania wstepnego i obie lampy migaja na czerwono.

Po czasie ostrzegania wstepnego brama sie zamyka.

Gdy podczas realizacji postulatu pojazdu B pojawi sie postulat z pojazdu A, wszystko zaczyna sie od nowa, ale w odwrotnym kierunku.
Gdy z pojazdu A lub B nadejdzie postulat podczas. gdy jeden z obu postulatow jest juz zajety, a wiec wystepuije juz oczekujacy postulat, zostaje on odrzucony.

Czesciowe otwieranie i zamykanie przy ramie zatadunkowej ISO

Funkcja z czesciowym otwieraniem dla rampy zatadowczej dla pojazddw ciezarowych
Zalecane ustawienie:
Czesciowe otwieranie i zamykanie przy ramie zatadunkowej ISO

Funkcja z czesciowym otwieraniem dla rampy zatadowczej dla pojazddw ciezarowych
Zalecane ustawienie:

P100 = 15 (przycisk OTW. na zewnatrz = OTW. na zewnatrz dla poj. ciez przy zacisku X4)
P102 = 11 (czujnik potowy wysokosci otwarcia na wejsciu impulsu)

,Otw. na zewnatrz” otwiera do pofowy wysokosci (zawsze!!)

,Otw. wewnatrz” otwiera catkowicie

,Zam. wewnatrz” zamyka do potowy wysokosci przy aktywnym czujniku
,Zam. wewnatrz” zamyka catkowicie przy nieaktywnym czujniku
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Blokada bramy (P84-P86, P100-P122)

Mozliwe jest zaprogramowanie dwoch wyjs¢ (patrz P110-P112) blokady bramy. Brama moze by¢ blokowana magnetycznie lub silnikowo. Przynalezne czasy
sterowania sg ustawiane w parametrach P84-P86. Dodatkowo do wyboru mozna zaprogramowac wejscie czujnika (P100-P104 = 20).

Po petnym zamknieciu bramy nastepuje odliczanie czasu oczekiwania (P84). Nastepnie ustawiane jest wyjscie do zamykania blokady. Gdy zostato
zaprogramowane wejscie dla czujnika, najpierw nastepuje oczekiwanie na zadziatanie wejscia czujnika i nastepnie na czas oczekiwania w P85.

Potem wyjscie jest ponownie resetowane. Gdy nie zostato zaprogramowane wejscie czujnika, czas oczekiwania skfada sie tylko z wartosci w P85.
Bezposrednio po poleceniu otwarcia wyjscie jest ustawiane do otwarcia blokady bramy, jednak tylko, gdy byta ona wczesniej zamknieta. Gdy zostato
zaprogramowane wejscie dla czujnika, najpierw nastepuje oczekiwanie na przetaczenie stanu wejscia czujnika na nieaktywny i nastepnie na czas oczekiwania
w P86. Potem wyijscie jest ponownie resetowane. Gdy nie zostato zaprogramowane wejscie czujnika, czas oczekiwania sktada sie tylko z wartosci w P86.
Sprawdzanie wejscia czujnika jest jednoczesnie nadzorowane przez programowany "limit czasu" w P87. Gdy mija czas w P87 bez zadziatania czujnika, pojawia
sie btad F29 i proces zostaje przerwany.

Zamykanie lub otwieranie moze zosta¢ w kazdej chwili przerwane przyciskiem zatrzymywania.

Po zastosowaniu blokady na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,Lock”. Podczas otwierania i zamykania blokady komunikat ,,Lock” miga.

Przetaczanie zastony powietrznej bramy (P45, P110-P112)

Mozliwe jest zaprogramowanie wyjscia do wigczania i wytgczania zastony powietrznej. Przed otwarciem bramy najpierw ustawiane jest wyjscie
(np. P112 = 20) do wigczenia zastony powietrznej i nastgpnie po minieciu czasu oczekiwania (P45) brama zostaje otwarta. Po zamknieciu bramy zastona
powietrzna jest wytaczana po minigciu tego samego czasu oczekiwania co w P45.

Hamulec dla NI-FU (P50-P54, P57, P58)

Hamulec dla NI-FU musi by¢ sterowany przez D-Pro. P50 musi by¢ réwne 1 (wartos¢ domysina dla FU).
Wiaczenie hamulca w pozycjach krancowych i otwieranie podczas startu jest ustawiane przez parametry P51-P54.

Zmiana kierunku obrotow zaréwno przez przycisk OTW. i ZAM., jak i przez listwe UK nie moze nastepowac natychmiast z petnego uruchomienia hamulca.
Mozna to regulowac w parametrze P57. Wartosci z kodera sg wczytywane co 10ms, powstaje roznica (predkosc) i przekazywana jest przez 3 wartosci
(Encoder-Speed). Gdy brama zostata zatrzymana z powodu zmiany kierunku obrotéw, hamulec uruchamia sie, gdy zmierzone wartos¢ ,Encoder-Speed” jest
mniejsza od wartosci P57. Najpierw ustawia sie P57 na wysoka wartos¢ (25) i sprawdza zmiane kierunku obrotéw za pomoca przycisku otwierania i zamykania.
Gdy hamulec uruchamia sie za wczesnie (za mocno), mozna zmniejszy¢ wartos¢ P57 w 5 krokach.

Podczas zatrzymywania bramy przyciskiem stop lub na skutek wytaczenia awaryjnego przerwane jest potgczenie z FU i uktad sterowania nie otrzymuje zadnych
wartosci kodera. Gdy podczas zatrzymywania brama zostaje wyhamowana za mocno, mozna to wyregulowac za pomoca P58.

Zaleznie od ostatnio zmierzonej wartosci Encoder-Speed na podstawie P58 obliczane jest opdznienie, po ktdrym nastepuje zamkniecie hamulca.

Opdznienie [ms] = (P58 * EncoderSpeed ) / 25

Alarm przy otwartej bramie, opcja wyjs¢ (P110 - P112) = 18
Przekaznik zamyka sie, gdy brama pozostaje otwarta dtuzej niz 30 sekund (nad wytacznikiem przedkrancowym) lub po nacisnieciu wytgcznika awaryjnego.

Wskazanie wejsé P5 = 1 lub 2 lub biad wejscia podczas witaczania uktadu sterujacego

Po wiaczeniu uktadu sterujgcego nastepuje sprawdzenie wejs¢ sterowania. Tylko wowczas, gdy wszystkie wejscia uktadu sterowania sg nieaktywne,
uktad sterowania przechodzi w tryb pracy. Ew. aktywne wejscie jest sygnalizowane na wyswietlaczu.
Stany wejs¢ sa wyswietlane nastepujaco:

E.101 Przycisk ZAM.
E.102 Przycisk OTW.
E.103 Przycisk impulsowy Iub linka pociagowa

E. 104 Zapora swietlna przejazdu
E.105 Detektor petli 1
E.106 Detektor petli 2
E.107 Sygnat radiowy

E. 161 Wejscie wytaczenia awaryjnego
E.201 Przycisk pokrywa W DOk
E.202 | Przycisk pokrywa W GORE
E.360 Listwa dolnej krawedzi
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Lista btedow

Nr Opis Usun
100-104 Obwdd bezpieczenistwa Automatycznie, gdy zamkniety jest obwdd bezpieczeristwa
100 Wejscie wytacznika kraricowego ze zwisajaca ling
101 Wejscie przetacznika kluczykowego
102 Przycisk Stop / wyt. awaryjny
103 Plytka wtykowa kondensator przekaznik
104 Termowytgcznik
2 Listwa UK uszkodzona W przypadku btednego dziatania uktadu elektrycznego przez przycisk
Stop i ponowny test
W przypadku btednego dziatania DW tylko przez ponowny test przy podtodze.
3 Listwa UK zadziatata Automatycznie, gdy listwa UK nie dziata
4 Dolna pozycja kraricowa nie osiggnieta (limit czasowy) | Przycisk Stop
5 Godrna pozycja kraricowa nie osiggnieta (limit czasowy) | Przycisk Stop
6 Btedny kierunek obrotéw przy napedzie Przycisk Stop
7 Zakidcenie testu jednokierunkowej zapory $wietlnej Przez przycisk Stop i ponowny test
8 Przejazd przez wytacznik krancowy bezpieczenstwa Automatycznie, gdy brama ponownie znajduje sie poza wytacznikiem krancowym
bezpieczenstwa.
9 Niemozliwa komunikacja i2c Ponowne uruchomienie uktadu sterowania
10 Btad elektronicznego wytacznika kranicowego Automatycznie, gdy elektroniczny wytacznik krancowy jest ponownie OK
11 wolne
12 wolne
13 wolne
14 Btad sumy kontrolnej w Eeprom Catkowite usuna¢ Eeprom
15 Zadziatata zapora $wietlna EZ Przez przycisk Stop po tym, gdy brama mogta zosta¢ catkowicie zamknieta przez
tryb dead man i po ponownym tescie zapory Swietinej EZ
16 Brama porusza sie za szybko Przycisk Stop
17 Btad detektora petli 1 Automatycznie, gdy detektor jest ponownie OK
18 Btad detektora petli 2 Automatycznie, gdy detektor jest ponownie OK
19 Sygnalizator pozaru przez K30 Automatycznie, gdy brama sie porusza lub wytaczony jest sygnalizator pozaru
20 Automatyczne zamkniecie wytaczyto sie po n Przycisk Stop, jednak tylko gdy brama mogta jeden raz zosta¢ catkowicie
probach. zamknieta. Nastepnie ta wartosc jest ustawiana na nowo z P44.
21 Wymagany przeglad (wskazanie tylko przy Usuwanie licznika cyklu
zatrzymanej bramie)
22 Komunikat btedu z elektronicznego wytacznika jak FO lub F10
krancowego
23 Btad podczas komunikacji przez RS485 z FU Przycisk Stop
24 Btad podczas sprawdzania napiecie silnika lub Przycisk Stop
przekaznik silnika
25 Oba przekazniki przetgczajace zostaty zasterowane Przycisk Stop
26 Btad sumy kontrolnej komunikacji z FU Przycisk Stop
27 Parametr odrzucony komunikacja z FU Przycisk Stop
28 Przekroczony czas komunikacji z FU Przycisk Stop
29 Przekroczony czas blokady bramy Przycisk Stop
30 Przetwornica czestotliwosci ND btad adresu Przycisk Stop

Uwaga: Btedy moga by¢ usuwane przyciskiem Stop tylko wéwczas, gdy brama jest zatrzymana.

Gdy jednoczesnie aktywnych jest kilka bleddw, sg one wyswietlane w nastepujgcej kolejnosci:
F15, F14, F22, F26, F27, F23, F10, F8, F100-104, F24, F25, F12, F4, F5, F16, F2, F3 , F19, F6, F7, F13, F20, F21
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Szczegétowy opis btedéw sterownika D-Pro

Nr Opis

2 Listwa UK uszkodzona
Listwa UK jest sprawdzana elektrycznie przez D-Pro i za kazdym razem, gdy brama osiagnie gdrne potozenie kraricowe. (Listwa UK z funkcja
radiowa jest sprawdzana przed kazdym ruchem do tytu) Gdy kontrola nie powiedzie sig, wyswietlany jest btad 2.
Btad 2 moze by¢ usuwany tylko przyciskiem Stop. Przy tym listwa UK jest sprawdzana na nowo i, jesli wynik kontroli bedzie prawidtowy,
btad 2 zostanie usuniety.

3 Listwa UK zadziatata
Btad 3 nie jest bezposrednio btedem, lecz sygnalizuje aktywnosc¢ listwy UK. Moze sie tak zdarzy¢,gdy brama podczas zamykania natrafi na
przeszkode, ale takze np. gdy listwa UK jest testowana przez D-Pro (patrz tez F2). W obu przypadkach zwykle F3 jest wyswietlane dos¢ krétko.
Jednak, gdy brama natrafi na przeszkode lub w dolnym potozeniu kranicowym przylega do podfogi, F3 jest wyswietlane stale.
F3 nie mozna usunac, poniewaz znika automatycznie, gdy listwa UK nie jest uruchamiana.

4,5 Dolna lub gérna pozycja kraiicowa nie osiagnieta (limit czasowy)
Czas ruchu bramy podczas otwierania i zamykania jest kontrolowany stale. Gdy po okreslonym czasie nie zostanie osiggniete gérne lub dolne
potozenie kraricowe, wyswietlany jest btad 4 lub 5. Przyczyna tego moze by¢ np. zablokowany naped Iub uszkodzone elektryczne potaczenie
z napedem.
Btedy 4 i 5 moga by¢ usuwane tylko przyciskiem Stop.
Nadzorowanie max. czasu biegu bramy mozna wytaczy¢ za pomoca P60=0.

6 Btedny kierunek obrotéw przy napedzie
Ten btad moze wystgpowac tylko w trybie ustawiania, gdy kierunek obrotéw napedu nie jest zgodny z kierunkiem otwierania lub zamykania.
Woéwczas musi zostaé elektronicznie zmieniony kierunek obrotéw napedu lub kierunek obrotdw jest zmieniany w menu ustawienia (ptytka pokrywy).

7 Nie powiodt sie test jednokierunkowej zapory swietinej
Ew. podtaczona jednokierunkowa zapora swietina jest testowana elektrycznie przez K30, gdy odpowiednie parametry sa ustawione w menu
ustawiania. Test jednokierunkowych zapdr swietinych odbywa sie za kazdym razem podczas ustawiania dolnej pozyciji kraricowej, ale takze
po zatrzymaniu bramy podczas zamykania przyciskiem Stop.
Btad 7 moze by¢ usuwany tylko przyciskiem Stop. Przy tym jednokierunkowe zapory Swietlne sa sprawdzane na nowo i, jesli wynik kontroli
bedzie prawidtowy, bfad 7 zostanie usuniety.

8 Przejazd przez wytacznik krancowy bezpieczenstwa
W ustawianym odstepie od pozyciji kraricowych znajduja sie dodatkowe punkty przetaczania bezpieczenstwa.
Elektryczne wytaczniki krancowe bezpieczenstwa sg ustawiane automatycznie w okreslonym odstepie (P14) od normalnych wytacznikdw
kranicowych po ustawieniu bramy.
Jesli z jakiegos powodu te przefaczniki zostang osiagniete na dole lub u gory, pojawi sie btad 8. W takiej sytuacji brama nie moze by¢ poruszana
przez sterownik, lecz nalezy ja przesunac recznie za pomoca tancucha z obszaru wytacznikow krancowych bezpieczenstwa, az zniknie F8.

10 Zaktécone komunikacja z elektronicznym wytacznikiem krancowym
W przypadku zakidcenia komunikacji z elektronicznym wytacznikiem krancowym wyswietlany jest btad. Przyczyna tego moga by¢ tymczasowe
zaktocenia elektryczne. Btad jest usuwany automatycznie, gdy komunikacja zacznie ponownie dziata¢ prawidtowo. Pojedyncze chwilowe
zaktocenia (ponizej jednej sekundy) moga zostac zignorowane. Dopiero gdy te btedy wystepuja permanentnie lub czesciej niz jeden raz
na 10 sekund, nalezy sprawdzi¢ elektryczne potaczenie z czujnikiem lub sam czujnik.

14 Btad sumy kontrolnej w Eeprom
Zawartos¢ pamieci Eeprom, w ktdrej stale sg zapisywane wszystkie parametry, jest zabezpieczana przez sumy kontrolne. Btedna suma kontrolna
wyzwala btad 14. To jest powazny bfad i mozna go usunac tylko przez kompletne usuniecie i nowe wprowadzenie wszystkich parametrow.
Btad 14 nie powinien nigdy wystapic¢ i moze zosta¢ wyzwolony tylko przez ekstremalne zaktdcenia elektryczne w sieci zasilajacej lub przez
uszkodzone podzespoty w D-Pro. Gdy btad 14 wystapi wiecej niz jeden raz, uktad sterowania musi zosta¢ sprawdzony przez technika.

15 Zadziatata zapora swietlna EZ
Gdy do K30 podfaczona jest jedna lub dwie jednokierunkowe zapory swietine i ustawiony jest przynajmniej jeden z przynaleznych parametréw,
nadzorowane jest wejscie dla gérnego sprzetowego wytacznika krancowego. Gdy brama przemieszcza sie w kierunku otwierania i nastepuje
przetaczenie gérnego sprzetowego wytacznika kraricowego, pojawia sie btad 15.
F15 mozna usuna¢ przyciskiem Stop po tym, gdy brama mogta zosta¢ catkowicie zamknigta przez tryb dead man i po ponownym tescie zapory
Swietlnej EZ

16 Brama porusza sie za szybko
W przypadku bram szybkobieznych lub bram z przetwornicami czestotliwosci mozliwe jest nadzorowanie takze minimalnego czasu pracy
bramy (P60 = 3). Minimalny czas przemieszczania sie bramy jest ustawiany w P63. Gdy brama przemieszcza sie szybciej od ustawienia w P63
do gdrnego lub dolnego wytacznika krancowego, pojawia sie btad 16.
F16 mozna usungé przyciskiem Stop.

17,18 Btad detektora petli 1 lub 2
Gdy podtaczony jest K70 (detektor petli), wyswietlane sa oba wyjscia bteddéw K70 bezposrednio z btedami 17 i 18. Btedy sa automatycznie
usuwane, gdy takze wyjscie btedéw odnosi sie do K70.

19 Sygnalizator pozaru przez K30
Gdy wejscie K30 jest zdefiniowane jako wejscie sygnalizacji pozaru, pojawia sie przy aktywnym wejsciu sygnalizatora pozaru btad 19 i Swieci sie
czerwona dioda LED na K30, ale tylko przy zatrzymanej bramie. F19 znika i czerwona dioda LED gasnie, gdy wytacza sie sygnalizator pozaru.

20 Automatyczne zamkniecie wytaczyto sie po n prébach.
Gdy parametr P44 jest wiekszy niz zero, automatyczne zamykanie zostaje wytaczone dopiero wtedy, gdy liczba zatrzymar i ponownego otwarcia
bramy przez listwe UK osiagnefa poziom ustawiony w P44. Nastepnie jest wyswietlany btad 20. Btad 20 informuje o tym, Ze stata przeszkoda
zakidca mozliwosé zamknigcia bramy.
F20 moze zosta¢ usuniety przyciskiem Stop tylko wtedy, gdy brama mogta zostac jeden raz catkowicie zamknieta.

21 Wymagany serwis.
Gdy licznik cykli bramy (P1) osiagnie warto$¢ w P2, pojawia sie ten btad, jednak tylko przy zatrzymanej bramie. Ten btad moze zostac¢ usuniety
tylko przez wyzerowanie licznika cykli.
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Nr Opis

22 Komunikat btedu z elektronicznego wytacznika kranncowego

Ten komunikat btedu moze generowac elektroniczny nadajnik firmy Kostal.
23 Btad podczas komunikaciji przez RS485 z FU

Komunikacja RS485 zostata przerwana lub zakidcona.
24 Btad podczas monitorowania napiecia silnika

Napiecie na silniku napedowym lub przekazniku silnika jest nadzorowane. Btad F24 pojawia sie, gdy przy wiaczonym przekazniku brak napiecia
silnika lub gdy przy wytaczonym przekazniku nadal wystepuje napiecie silnika (przekaznik zakleszczony).

100- Obwdd bezpieczenstwa jest przerwany.
104

Istnieje wiele przyczyn przerwania obwodu bezpieczeristwa
- F100 Wytacznik krancowy ze zwisajaca ling
- F101 Wytacznik kluczykowy na panelu sterowania
- F102 Przycisk Stop na panelu obstugi
Przez ew. podtgczony sterownik UDL w celu zablokowania sterownika D-Pro.
- F103 Nie wetknieta ptytka kondensatora
- F104 Za wysoka temperatura w silniku

Ponowne zamkniecie obwodu bezpieczenstwa powoduje automatycznie usuniecie bteddw 100 do 104.

Praca przetwornicy czestotliwosci ND przez RS485
Zasilanie pradem FU moze zostac¢ podigczone do przytaczy silnika U+V D-Pro.

W przypadku ponizszych btedéw D-Pro przetwornica czestotliwosci jest odtaczana od pradu poprzez przekaznik.
FO, F1, F6, F12, F14, F16, F22, F23

Na wejsciu dla wytacznika przedkraricowego D-Pro podtaczane jest wyjscie btedu przetwornicy czestotliwosci
Gdy otwarte jest wejscie dla wytacznika przedkraricowego, jest to rozpoznawane jako btad w przetwornicy czestotliwosci i numer btedu jest odczytywany i
wyswietlany poprzez RS485.

Do pracy przetwornicy czestotliwosci przez RS485 parametr 70 musi by¢ ustawiony na 2.
Wskazéwka: do ustawiania najpierw przeprowadzic inicjalizacje zestawu parametrow domysinych 1, nastepnie zmieni¢ P70 z 1 na 2, a potem ustawi¢ brame.

Przetwornica czestotliwosci posiada wtasny zestaw parametrow U1-U41, ktéry mozna edytowac z K5, gdy Dipp1+Dipp2 sg ustawione na ON.

(patrz wyzej opis edytora parametrow)
Wskazéwka: Parametry przetwornicy czestotliwosci sa dostepne tylko wtedy, gdy P70 jest ustawione na 2.

Tabela parametréw ND przetwornicy czestotliwosci

£
. : :§ 9 s |F
s 2 g g3 |22 |2
5 |2 s 2 |2 |28 |8
Konserwacja
1 Numer wersji Liczba ro 0.33
2 Ostatni numer btedu Liczba ro 0.33
Predkos¢ obrotowa
10 Min. czestotliwosc¢ (pefzanie) Hz 2 125 15 0.33
11 Maks. czestotliwos¢ OTW. Hz 2 125 60 0.33
12 Maks. czestotliwosc ZAM. Hz 2 125 35 0.33
13 Czestotliwosc szybkiego przemieszczania sie w kierunku zamykania Hz 2 125 35 1.08
Dane silnika
20 U/F (napiecie przy 50 Hz) Volt 0 344 230 0.33
21 Impuls % 0 100 15 0.33
Rampy
30 Kierunek do gory, rampa do gory 1/10s 0 50 4 0.80
31 Kierunek do dotu, rampa do gory 1/10's 0 50 4 0.80
32 Kierunek do goéry, Rampa hamuije 1/10s 0 50 3 0.80
33 Kierunek do dotu, Rampa hamuje 1/10s 0 50 3 0.80
34 Rampa stop 1/10's 0 50 3 0.80
35 Rampa zatrzymanie awaryjne 1/10s 0 50 1 0.80
Hamulce
40 Czestotliwos¢ dla zaciskania hamulca Hz 0 50 7 0.33
41 Czestotliwos¢ dla odblokowania hamulca Hz 0 50 7 0.33
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Numery bteddw przetwornicy czestotliwosci zaczynaja sie od 60.
Wszystkie btedy oprécz (F77) moga by¢ kasowane po usunieciu przyczyny btedu.

60 lub 61 Btad nie moze zosta¢ odczytany
65 Przekroczona granica pradu
75 Zwarcie na wyjsciu silnika
77 Zestyk temperatury silnika jest otwarty
Reset tylko przez wytaczenie napiecia sieci / odczekacé ok. 30 sekund / wigczy¢ napiecie sieci
78 Wyzwolone zostat zatrzymanie awaryjne (wejscie przy przetwornicy czestotliwosci)
84 Za wysoka temperatura przetwornicy czestotliwosci
85 Napiecie wejsciowe poza tolerancja (za mate lub za wysokie)

Praca przetwornicy czestotliwosci NI przez RS485

Tabela parametréw NI przetwornicy czestotliwosci

£
. 2 s |3 |gf B
] <] <3 <] ks
. |2 |5 g E|5f |5E | 2
z [ z S = = E =35 |5 o
Konserwacja
1 Numer wersji Liczba ro 0.35
2 Ostatni numer btedu Liczba ro Btad 200-213, 0.35
patrz podrecznik
przetwornicy
czestotliwosci NI
3 2 Monitorowanie zwarcia Liczba 0 50 0 Zapisywanie tylko 0.35
reset do zera
Predkos¢ obrotowa
10 Min. czestotliwosc (petzanie) Hz 2 187 15 0.35
11 Maks. czestotliwosc¢ kierunek otwierania Hz 2 187 60 0.35
12 Maks. czestotliwosc kierunek zamykania Hz 2 187 35 0.35
13 Czestotliwosc szybkiego przemieszczania sie w kierunku Hz 2 187 35 1.08
zamykania
Dane silnika
20 3 Fmin Hz 2 20 7 7 0.37
21 36 Vmin Volt 10 69 69 69 0.37
22 4 Fnom Hz 40 187 50 50 0.37
23 9 FnomEMR Hz 30 187 42 42 0.37
24 10 Maxlfase 1/10 A 3 13,5 13.5 13,5 0.37
25 11 DcinjectionCurrent Liczba 1000 2500 1000
26 12 DcinjectionTime sec 100,0 | 600,0 600,0
Rampy
30 Kierunek do gory, rampa do gory 1/10s 0 50 4 0.80
31 Kierunek do dotu, rampa do gory 1/10s 0 50 4 0.80
32 Kierunek do gdry, rampa hamuije 1/10s 0 50 3 0.80
33 Kierunek do dotu, rampa hamuje 1/10s 0 50 3 0.80
34 Rampa stop 1/10s 0 50 3 0.80
Monitor
50 23 Napiecie Volt ro 0.37
51 25 Temperatura (NTC) Stopnie ro 0.37
24 | fazie 110 A ro Nieobstugiwane,
poniewaz podczas
pracy wartosci
nie moga by¢
sprawdzane.
26 Moc W ro
27 ActDir ro
28 F stosowane Hz ro
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Numery btedéw przetwornicy czestotliwosci NI zaczynaja sig od 200.

-l
& 200 QOchrona przeciw zwarciu silnika (wykorzystywana faza >=45 Amper)
201 Ochrona przed przeciazeniem (napiecie >285 Vac)
202 QOchrona przed za niskim napieciem (napiecie <150 Vac)
203 Ochrona przed za wysoka i za niska temperatura (if IGBT temperatura >90°C or if <-20°C)
204 Zabezpieczone przed przecigzeniem napedu : naped jest przystosowany do fazy nie wyzszej niz 16Arms .

The protection against overload is created by way of a 12t calibrated so that if the excess current is 3 Arms,
then it trips after 3 second (see specific parameter)

205 Zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika. Maksymalna wartos¢ fazy jest zdefiniowana w parametrze Maxifase
The protection against overload is created by way of a 12t calibrated so that if the excess current is 3 Arms,
then it trips after 3 second (see specific parameter)

206 QOchrona przed przecigzeniem historii: parametr CortiDrv zlicza ile razy aktywowata sie ochrona przeciw zwarciu silnika
Kiedy ich liczba jest wieksza niz 29, naped zostaje trwale wytaczony.

207 Ochrona przed przecigzeniem oprogramowania (ograniczona do 21 Arms)

208 QOchrona przed zerwaniu zasilania (przekroczony czas 2s). Faza silnika A zostata przerwana.

209 Ochrona przed brakiem potaczenia z jednostkg LSI.
Czas przekroczony 2,5 sek lub 200 mS, jezeli RunStop jest rdwny lub wiekszy niz 0. Korekta 24 sierpien 2011.

210 QOchrona przed brakiem potfaczenia z Encoderem. Przekroczony czas 200m. Korekta 24 sierpnia 2011.

211 Ochrona przed zwarciem hamulca IBGT

212 Ochrona przez ciagta praca hamulca IBGT przez min. 3 sek

213 Ochrona przez zwarciem hamulca IBGT przy ciagtej pracy przez ponad 5 sek

Tabela parametrow, parametry serwisowe (Dipp2)

£
S € =
. 3 g |9 5 E 2
o . N7} — [
~ T
z |2 3 2 = |33 |3 o
1 Wprowadzanie numeru PIN Liczba 0 9999 0 Wprowadzenie Pin dla zwolnienie serwisu 0.40
2 Zapisanie Pin Liczba 0 9999 0 Za pomoca Pin réznego od 0 blokada ustawien bramy | 0.40
3 Numer oprogramowania Liczba ro - 410 Przy DIC-10 zawsze 410 0.40
4 Podwersja Liczba ro 1000 - (2. numer wersjj) 0.40
5 Blokowanie bramy Liczba 0 0 0 Blokowanie obstugi bramy 0.40
6 Tolerancja nadzorowania kierunku obrotéw | Liczba 1 20 5 1 Bardzo surowe nadzorowanie 0.69
20 maksymalna tolerancja
7 Opcje F24 Liczba 0 2 1 0 = petne nadzorowanie napiecia
1 = nadzorowanie ttumione podczas
przemieszczania sie bramy
2 = nadzorowanie kompletnie ttumione
8 Opcje F6 Liczba 0 1 0 1 = nadzorowanie kierunku obrotéw wytaczone

W celu wpisania nowego PIN (C2) po zmianie numeru PIN Dipp1 - 4 na ON i nacisna¢ jednoczesnie oba przyciski na 2 sekundy, az nowy PIN zacznie migad.

Lista powaznych btedow systemowych

W przypadku powaznych bfeddw systemowych uktad sterowanie zostaje zresetowany i prébuje przy kolejnym ponownym uruchomieniu wyswietlaé numery
btedéw na CPU. Przy tym trzy diody LED migajg jednoczes$nie zgodnie z numerem btedu z nastepujaca przerwa. Uktad sterowania moze zosta¢ uruchomiony
ponowne tylko przez wytgczenie i ponowne wigczenie.

Numer btedu Przyczyna btedu
1 Nie powiddt sie test CPU
Nie powiddt sie test Watchdog
3 Nie powiddt sie test Power UP
4 Rozpoznano zatrzymanie CPU-Clock
5 Btad w zasilaniu napieciem CPU
6 Rozpoznano btad testu CRC-ROM
7 Rozpoznano btad testu RAM
8 Rozpoznano btgd CPU-Clock
9 Za wysoka lub za niska temperatura na chipie

10 Btad testu ADC
11 Wystapit nieoczekiwany NMI
12 Przekroczony czas cyklu PCL
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