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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegaé¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidiowy montaz
moze by¢ przyczyna powaznych szkéd
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, postepowaé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje
e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije na temat ,Parametrow technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie
jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Paristwa urzgdzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywacé montazu
e Nie uzywac urzadzenia, jeslinie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacii, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploataciji”
UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musiby¢ zgodne zobowigzujaca
Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci
polegajace na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préob odbiorczych, przekazywaniu do eksploatacji
i konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!
e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzic, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia prezentujg idealny
stan i sg odpowiednie do uzycia
e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci
UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtgcza¢ go do obwodu charakteryzujgcego
sie regularnym podtaczaniem lub odtaczaniem zasilania
e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtaczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktorego odlegtos¢ pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorig przepieciowag
e Podczas montazu nalezy postepowac ostroznie z produktem: unikac zgniatania, uderzen, upadkow lub kontaktéw z jakimkolwiek ptynem; nie
umieszczac produktu w poblizu zrodet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie wolnych ptomieni. Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzic¢
do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktdrejs z opisanych sytuacii, nalezy
natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
e (Czyszczenie i konserwacija, za ktéra jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej oraz ewentualnych
akumulatoréw awaryjnych
e Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegoélnosci kabli, sprezyn i wspornikéw, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos$é usterek moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen
e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
e Urzadzenia nie wolno instalowac¢ na zewnatrz
e Nadzorowac brame podczas jej przesuwania sig i zachowac bezpieczng odlegtos¢ do chwili, gdy brama zostanie catkowicie otwarta lub zamknieta
e Zachowac ostroznos¢ podczas aktywaciji urzadzenia do zwolnienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta brama moze niespodziewanie
upasé na skutek ostabionych lub uszkodzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy
e Razw miesigcu sprawdzac, czy nastepuje zmiana kierunku ruchu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu o wysokosci 50 mm umieszczonego
na podtozu. W razie koniecznosci, wyregulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz niewtasciwa regulacja moze stanowic¢ zagrozenie (w przypadku
silnikdw z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciagnieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy)
e Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy go wymienic na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej osoby
posiadajgcej porownywalne kwalifikacje, aby uniknac jakiegokolwiek ryzyka.
e Aby zapewni¢ warunki bezpieczenstwa, uzywac do transportu produktu odpowiedniego wozka do skrzyn oraz uchwytéw znajdujgcych sie
na opakowaniu.

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

e Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy brama jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona i czy jej
otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidtowy

e Przed zamontowaniem silnika, usung¢ wszystkie niepotrzebne liny lub taricuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzgdzenia blokujace,
ktore nie sg konieczne do dziatania z uzyciem napedu

e Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie wciggniecia lub przygniecenia w kierunku statych elementéw, kiedy sterowana czesc¢ znajduje sie w
pozycji maksymalnego Otwarcia i Zamkniecia; w razie koniecznosci nalezy zabezpieczy¢ te czesci

e Zamontowac czes¢ manewrowa do zwolnienia recznego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m
UWAGA: jesli jest ona ruchoma, czes¢ manewrowa nalezy przechowywac w poblizu bramy

e Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajdujg sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie ich bezposrednig widocznosc.
Czes¢ manewrowa wytacznika zamknietego recznie musi by¢ ustawiona w pozyciji widocznej z przemieszczanej czesci ale dalekiej od czesci
w ruchu. Nalezy jg zainstalowac na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciagnieciem w sposob staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentualnych statych urzadzen
sterujacych

e Przymocowac w sposdb staty tabliczke odnoszaca sie do zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrowej

e Po zakoriczeniu montazu upewnic sig, ze automatyka uniemozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona masa 20 kg, przymocowang
do srodka jej dolnej krawedzi (dla silnikdw, ktére moga by¢ uzywane z bramami posiadajgcymi otwarcie o szerokosci wigkszej od 50 mm)

e Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze caly mechanizm jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje odwrdcenie ruchu
manewru, gdy brama uderza o ustawiony na ziemi przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku silnikéw z wbudowanym systemem
zabezpieczajacym przed wciggnieciem, co zalezy od kontaktu z dolng krawedzig bramy);

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze czesci bramy nie wystaja na ulice, ani na publiczne chodniki Polski — 8
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1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

SPIN to rodzina motoreduktoréw przeznaczonych do automatyzaciji bram segmentowych, a z odpowiednim, dodatkowym urzgdzeniem SPA5,
ktdre nie jest dostarczane w komplecie, rowniez bram wahadtowych na sprezyny lub na przeciwciezar, wystajgcych lub nie.

Motoreduktory SPIN dziatajg za pomoca energii elektrycznej, w przypadku braku zasilania z sieci elektrycznej motoreduktor mozna odblokowad,
a brame mozna przesung¢ recznie.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te, ktére zostaty przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Tabela 1 - Opis systemu SPIN

Model Motoreduktor Prowadnica Odbiornik radiowy Nadajnik radiowy
SPINT1OKCER10 SN6011 3x1m Whbudowany FLO2R-S*
SPIN11KCER10 SN6011 3m Wbudowany FLO2R-S*

* Dla typologii nadajnikéw, ktdre moga by¢ zastosowane, patrz punkt 7.4.

) OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktéw linii SPIN podane sa w rozdziale 13 (Parametry techniczne) i sg jedynymi wartosciami, jakie pozwalajg
na witasciwg ocene mozliwosci uzycia.

Charakterystyki konstrukcyjne produktow SPIN umozliwiajg ich zastosowanie do bram segmentowych lub wahadtowych, zgodnie z ogranicze-
niami podanymi w tabelach 2, 3i 4.

Tabela 2 - Ograniczenia w uzytkowaniu motoreduktoréw SPIN

Model Segmentowe Wahadtowe niewystajace (z Wahadtowe wystajace (z
urzadzeniem dodatkowym urzadzeniem dodatkowym
SPAS5) SPAS5) lub na sprezyny (bez
SPAS5)
szerokosé wysokosé szerokosé wysokosé szerokosé wysokosé
SPIN10OKCER10 3.7m 2.4m 3.5m 2.2m 3.5m 2.8m
SPINT11KCER10 3.7m 2.4m 3.5m 22m 3.5m 2.8m

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznacze-
niem. Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.

Wymiary podane w tabeli 2 majg wytacznie charakter informacyjny i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnos¢ SPIN
do automatyzaciji okreslonej bramy zalezy od stopnia wywazenia skrzydta; od opordw w prowadnicach i innych zjawisk, rowniez chwilowych, jak
sita wiatru lub obecnos¢ oblodzenia, ktére moga zaktodcic ruch bramy.

W celu okreslenia rzeczywistych wartosci, nalezy bezwzglednie zmierzy¢ site niezbedna do ruszenia skrzydta na catej dtugosci ruchu i sprawdzic,
czy nie przekracza ,mmomentu nominalnego”, podanego w rozdziale 13 (Parametry techniczne); ponadto, aby ustali¢ maksymalng ilos¢ cykli na
godzine i cykli nastepujacych po sobie, nalezy sie zapoznac z tabelg 3 i 4.

Tabela 3 - Ograniczenia wynikajace z wysokosci skrzydia

Wysokos¢é skrzydta (w Maksymalna liczba cykli/ maksymalna liczba kolej-
metrach) godzine nych cykli
Do 2 16 8
2+25 12 6
25+3 10 5
3+35 8 4

Tabela 4 - Ograniczenia zwigzane z sitg konieczna do poruszania skrzydtem

Sita do poruszenia skrzydta (N) Procentowe zmniejszenie liczby cykli
SN6011
Do 200 100 %
200 + 300 70 %
300 + 400 25 %

Wysokos¢ bramy pozwala na okreslenie maksymalnej liczby cykli na godzine, oraz kolejnych cykli, natomiast sita potrzebna do jej przemiesz-
czenia pozwala na okreslenie procentowego zmniejszenia liczby cykli; na przyktad, jesli skrzydto ma wys. 2.2 m, to bytoby mozliwe 12 cykli na
godzine oraz 6 kolejnych cykli, ale jesli do przesuniecia skrzydta potrzeba 250 N, nalezy je zmniejszy¢ do 70%, wynik wiec bedzie wynosit 8 cykli
na godzine oraz okoto 4 kolejnych cykli.

Dla zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktory oblicza obcigzenie silnika i czas trwania cykKli i interweniuje, kiedy
zostaje przekroczona maksymalna wartos¢ graniczna.

Uwaga: 1 kg = 9,81 N (przyktad: 500 N = 51 kg)
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3.1 - Montaz motoreduktora

A Wazne! Przed dokonaniem montazu motoreduktora nalezy sie zapozna¢ z rozdziatem 2 i zawartoscia opakowania w celu
sprawdzenia materiatu i wymiaréw motoreduktora (rys. 1-2).

A Uwaga! Brama musi sie porusza¢ z tatwoscia. Limity, jakich nalezy przestrzegac (zgodnie z EN12604):

- Srodowisko prywatne = maksymalnie 150 N

- Srodowisko przemystowe/handlowe = maksymalnie 260 N

e N\ )
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Rys. 3 przedstawia potozenie roznych czesci typowej instalacji i potaczenia elektryczne:
a - motoreduktor z wbudowang centralg

b - fotokomorki

¢ - lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng

d - przetacznik kluczykowy

e - listwa krawedziowa gtéwna

Na rys. 4 pokazano instalacje typowe dla bramy wahadtowe] wystajacej i niewystajgce;. A W celu montazu na bramach wahadtowych
niezbedne jest urzadzenie dodatkowe SPAS5.
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Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wielkos¢ motoreduktora (rys. 1). Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest brama
wahadfowa, nalezy sprawdzi¢ wartosé E , na rys. 2, to znaczy minimalng odlegtos¢ pomiedzy goérnag strong prowadnicy i maksymalnym punk-
tem osiagnietym przez gérna krawedz bramy. Jezeli tak nie jest, urzadzenie SPIN nie moze by¢ uzytkowane.

3.2 - Montaz dotaczonej prowadnicy

01.

Wyjac¢ przektadnie naciggu pasa A

02.

Wsunac¢ koricoéwke pasa do kota pasowego

03.

Ponownie wiozy¢ przektadnie naciggu pasa A
do prowadnicy

04.

Przetozy¢ korcowke pasa przez gtowice B
Uwaga: Nalezy zwréci¢ uwage na pozycje
pasa: musi mie¢ zeby skierowane do wnetrza,
musi by¢ prosty i nieposkrecany.

05.

Ustawi¢ dolng czes¢ wdzka w taki sposéb, aby
rowki wozka znajdowaty sie rowno z dwoma
korcami pasa

06.

1 - Umiesci¢ oba korice pasa w ksztattowanych
otworach dolnego wézka silnika C, zajmujac je
wszystkie.

2 - Przymocowac koncowki paséw za pomoca
odpowiednich 2 $rub (V4.2x9.5) i 2 podkiadek
(RO5)

Polski -7



07.

Przymocowac za pomoca $ruby (V6x18) i od-
powiedniej nakretki (M6) uchwyt ciagnacy D do
gornego waozka silnika E

08.

Zaczepi¢ gorny wozek silnika E o dolny wozek
C i przenies¢ caty wézek do wnetrza prowad-
nicy

09.

Pofaczy¢ trzy odcinki prowadnicy wtykajac z
sitg czesci do wnetrza dwadch uchwytéw facza-
cych F, uzywajgc mtotka

A Prowadnice powinny sie przesuwac

w uchwytach, az do wskoczenia w odpo-
wiednie miejsce

10.

Bardzo ostroznie umiescic¢ pasek w prowadnicy, unikajac skrecania.

11.

Bardzo mocno wcisngé gtowice B do wolnego
korica prowadnicy

12,

Na koniec, dziatajac na srube regulacyjna H
przektadni napinacza, dokonac napiecia pasa
A Jesli pasek jest BARDZO napiety, grozi
to uszkodzeniem motoreduktora. Jesli
natomiast jest SLABO napiety - moze po-
wodowacé uciazliwy hatas.

3.3 - Montaz prowadnicy SNA30 i SNA30C

Prowadnica SNASO (pas) i SNA30C (tancuch) sa wstep-
nie zmontowane: jedyne dziatanie do wykonania to do-
konanie napiecia pasa/taricucha za pomoca nakretki H

(M8) (rys.5), az do wystarczajacego usztywnienia.

A Jesli pasek jest BARDZO napiety, grozi to
uszkodzeniem motoreduktora. Jesli natomiast
jest SLABO napiety - moze powodowac uciazliwy

hatas.
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3.4 - Mocowanie motoreduktora do prowadnicy

01. | Pofaczy¢ motoreduktor SPIN z gfo-
wicg prowadnicy B; nastepnie za-
mocowa¢ go za pomoca 4 srub
(V6.3x38)

A Sink moze byé obracany w
trzech réznych pozycjach.

3.5 - Mocowanie motoreduktora do sufitu

01. | Przestrzegajgc odlegtosci A i B, zaznaczy¢ na C 2970 mm D 380 mm
Srodku bramy dwa punkty mocowania uchwy- %

tu przedniego prowadnicy. W zaleznosci od

rodzaju materiatu, uchwyt przedni moze byc¢
zamocowany przy pomocy nitéw, kotkdw lub
Srub

Jesli umozliwiajg to odlegtosci A i B uchwyt
moze by¢ zamocowany bezposrednio do su-
fitu.

B 0 + 400 mm

7

A 40 + 400 mm

02. | Po wywierceniu otwordow w zaznaczonych miejscach, potozy¢ motoreduktor na podtozu, podnies¢ prowadnice w przedniej czesci i
przymocowac jg za pomocg dwaoch srub, kotkdw lub nitéw.

03. | Zamocowac¢ uchwyty | za pomocg $rub L
(M6x15) i nakretek M (MB)) wybierajac otwor,
ktéry jak najbardziej umozliwi zachowanie od-
legtosci B

Polski — 9



04.

Wykorzystujac drabinke, podnies¢ motore-
duktor az do oparcia uchwytéw o strop.
Wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie
odtozy¢ motoreduktor na podtoze

05.

Nawierci¢ uprzednio zaznaczone otwory, na-
stepnie, przy uzyciu drabinki, oprze¢ uchwy-
ty na wykonanych otworach i przymocowac,
wykorzystujac sruby lub kotki odpowiednie dla
danego materiatu

06.

Sprawdzié, czy prowadnica jest ustawiona
doktadnie poziomo, nastepnie za pomoca pity
odcig¢ nadmiarowe czesci uchwytow

07.

Przy zamknietej bramie, pociagnac linke, aby
zwolni¢ wozek silnika E

08.

Przesung¢ wozek az do przeniesienia uchwytu
zaczepu skrzydta D na goérna krawedz bramy,
doktadnie prostopadle do prowadnicy G.

Nastepnie zamocowac uchwyt zaczepu skrzy-
dta D za pomoca nitéw lub srub. Uzy¢ srub
lub nitéw odpowiednich do rodzaju materiatu
skrzydta; upewnic sie ze sg w stanie przeniesc
site niezbedng do otwarcia lub zamkniecia
skrzydta.

09.

Poluzowac¢ sruby dwdch zderzakéw mecha-
nicznych, nastepnie przesuna¢ przedni zde-
rzak mechaniczny O przed silnik.

Popchnac¢ woézek z sitg w kierunku zamkniecia
i, po osiagnieciu witasciwej pozycji, dokrecic
do oporu $rube N
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10. | Otworzy¢ recznie brame az do zagdanego
punktu.

Przesuna¢ zderzak mechaniczny tylny Q,
umiesci¢ go koto wdzka silnika i zablokowac,
dokrecajgc z sitg Srube P

11. | Sprobowac przesunac recznie brame. Sprawdzi¢, czy wdzek swobodnie sie przesuwa na prowadnicy, bez nadmiernego tarcia i czy
manewr reczny jest na tyle fatwy, ze nie wymaga uzycia duzej sity.

W celu wykonania montazu innych urzadzen dodatkowych bedacych czescia automatyki, nalezy sie zapoznac¢ z odpowiednimi
instrukcjami obstugi.

4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A uwaca! - Wszystkie podtaczenia elektryczne musza by¢é wykonane przy odtaczonym zasilaniu. Niewfasciwe pofaczenia moga
powodowacé uszkodzenia urzadzen lub szkody osobowe.

UWAGA! - Zastosowane kable powinny odpowiadac¢ rodzajowi instalacji, na przyktad zaleca sie uzycie kabla typu HO3VV-F do
instalowania we wnetrzach lub przew6d HO7RN-F do instalowania na zewnatrz.
Rys. 7 zawiera potaczenia elektryczne typowej instalacji; schemat z boku (Krok 02) zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na
centrali sterujace;.

4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych

Potaczenie Typ kabla Maksymalna diugosé
A LAMPA OSTRZEGAWCZA Nr 1 kabel: 2 x 0.5 mm? 20m
Z ANTENA Nr 1 kabel ekranowany typu RG58 20 m (zalecany < 5 m)
B FOTOKOMORKI Nr 1 kabel: 2 x 0.25 mm? (TX) 30m
Nr 1 kabel: 2 x 0.25 mm? (RX) 30m
C PRZELACZNIK KLUCZYKOWY Nr 2 kable: 2 x 0,5 mm?* 50m
D LISTWY KRAEDZIOWE GEOWNE | Nr 1 kabel: 2 x 0,5 mm2** 30m

*

Dwa kable 2 x 0.5 mm? moga by¢ zastgpione jednym kablem 4 x 0.5 mm?.
Do potaczenia listew ruchomych na skrzydtach przesuwnych nalezy wykorzysta¢ odpowiednie urzadzenia, ktére pozwalajg na potaczenie
elektryczne rowniez wtedy, kiedy skrzydto jest w ruchu.

o :

e — ———_

*%
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4.2 - Potaczenia kabli elektrycznych

Tabela 6 - Opis potaczen elektrycznych (odnosnik ponizszy schemat)

Zaciski Funkcja Opis
ANTENA - wejscie anteny do odbiornika radiowego. Antena jest wbudowana do lampy ostrzegawczej; w
¥_‘ przeciwnym razie, mozliwe jest uzycie anteny zewnetrznej lub odcinka kabla (juz obecnego w zaci-
sku), ktory spetnia funkcje anteny
1-2 SbS - wejscie urzadzen sterowniczych ruchu: mozliwe jest podtgczenie stykdw Normalnie otwartych (NO)
3-4 STOP - wejscie dla urzadzen, ktére blokujg mozliwos¢ ruchu lub ewentualnie zatrzymujga wykonywany

manewr; za pomoca odpowiednich sposobdéw do tego wejscia mozna podtgczy¢ styki typu Normal-
nie Zamkniety (NC), Normalnie Otwarty (NO) lub urzadzenia o statej opornosci 8,2kQ. Dodatkowe
informacje na temat STOP zostaty zamieszczone w punkcie 8.1 - Wejscie STOP

1-5 FOTO - wejscie urzadzen zabezpieczajacych jak fotokomorki. Dziatajg podczas zamykania, odwracajac
manewr. Mozna do nich podigczy¢ styki typu Normalnie Zamkniety (NC). Inne informacje dotyczace
FOTOKOMORKI znajduja sie w punkcie 8.1 - Fotokomorki

4-6 FOTOTEST - za kazdym razem, kiedy uruchomiony zostaje jakis manewr, sprawdzane sg wszystkie urzadzenia
zabezpieczajgce i manewr rozpoczyna sie wytacznie, jesli wynik testu jest pozytywny. Wykonanie ma-
newru moze rozpoczac sie tylko wtedy, gdy kontrola zakonczy sie pomysinie. Jest to mozliwe przy
zastosowaniu szczegdlnego rodzaju potaczen; nadajniki fotokomarek (TX) sg zasilane oddzielnie od
odbiornikéw (RX). Inne informacje dotyczace potaczenia znajdujg sie w punkcie 8.1 - Fotokomorki

7-8 FLASH - do tego wyjscia mozna podigczy¢ lampe ostrzegawcza Nice (nalezy sie zapoznac z rozdziatem
Parametry techniczne - rozdz. 13 w celu uzyskania informaciji na temat modeli). Podczas manewru,
miga w nastepujacy sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s

1 - otworzy¢ pokrywe

2 - potgczy¢ kable elektryczne silnika i urzgdzen dodatkowych (w zaleznosci od modelu centrali)
3 - poditgczy¢ kabel zasilajacy

4 - Po dokonaniu programowania, zamkng¢ pokrywe

(2)
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5 URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

5.1 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej

Aby poditgczy¢ SPIN do sieci elektrycznej, wystarczy wsunacé wtyczke do gniazda; w razie koniecznosci, jesli wtyczka nie jest zgodna z gniaz-
dem, nalezy uzy¢ dopasownika.

A Nie odcinaé lub wyjmowac¢ kabla na wyposazeniu SPIN. Jesli w poblizu motoreduktora Spin nie ma gniazdka elektrycznego,
nalezy zleci¢ jego wykonanie osobie wykwalifikowanej, posiadajacej niezbedne narzedzia i w petnym poszanowaniu przepisow,
norm i uregulowan prawnych. Linia zasilajaca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem i uptywem do ziemi; urzadzenie musi mie¢
mozliwos¢ odtaczenia od zasilania na czas montazu i okresowych przegladéw (wygodny jest tutaj system poditaczenia poprzez
wtyczke i gniazdko elektryczne).

01. | Postepowac w sposob opisany ponizej:
e Sprawdzi¢, czy zielona dioda ,OK” miga regularnie z czestotliwoscig jednego migniecia na sekunde.
e Sprawdzi¢, czy silnik nie steruje ruchem bramy i, czy lampa ostrzegawcza i Swiatto pomocnicze sg zgaszone.

OFF

’ FLASH

Jedli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie centrali i uwaznie sprawdzi¢ potgczenia elektryczne. Inne informacie,
niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki usterek sg zamieszczone w rozdziatach 9 i 10.

6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji.

Muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi wzig¢ na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby zapobiec mozliwym zagrozeniom oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i rozporzg-
dzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453.

6.1 - Proba odbiorcza

Przed wykonaniem procedury préby odbiorczej nalezy wykonac procedure ,wczytywania Urzadzen” (patrz punkt 7.2). Probe mozna rowniez
przeprowadzac¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z kitdrych sktada sie automatyka. Kazdy pojedynczy element automatyki
(listwy krawedziowe, fotokomorki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy wykonaé procedury
opisane w odpowiednich instrukcjach. Wykonac probe odbiorcza SPIN w nastepujacy sposob:

01. | Sprawdzi¢, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale Ogdlne ostrzezenia.

02. | Odblokowac brame garazowa, pociggajac linke odblokowujaca
w dot i sprawdzi¢, czy jest mozliwe reczne przesuniecie bramy
podczas otwierania i podczas zamykania z zastosowaniem sity
nieprzekraczajgcej 225N

03. | Ponownie zaczepi¢ wozek silnika.

04. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik lub przyciski centrali sterujacej, wykonac proby zamkniecia i otwarcia bramy gara-
zowej oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym.

05. | Zaleca sie wykonanie kilku prob w celu oceny tatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci szczegdlnych punktow tarcia.

06. | Zweryfikowac kolejno wtasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.). W
szczegolnosci, za kazdym razem, kiedy zadziata ktéres urzgdzenie, zielona dioda OK na centrali, wykona 2 szybkie migniecia jako
potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.

07. | Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomarek i ewentualne zaktdcenia z innymi urzgdzeniami:
1 - przesuna¢ cylinder o srednicy 5 cm i diugosci 30 cm na osi optycznej, najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika

2 - sprawdzi¢, czy fotokomorki zadziatajg w kazdym przypadku, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i vice versa
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3 - sprawdzi¢, czy wywota to przewidziane dziatanie centrali, na przyktad, czy podczas manewru zamykania, spowoduje odwrdcenie
kierunku ruchu.

08. | Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaly usuniete poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykona¢ pomiar
sity wedtug wymagan normy EN 12445,

Jezeli regulacja ,,Predkosci” lub kontrola ,Sity silnika” zostaty uzyte pomocniczo w systemie redukgii sity uderzenia, nalezy znalez¢ takg
regulacije, ktdra da najlepszy wynik.

6.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytgcznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz prob odbiorczych (punkt
6.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,prowizorycznych”.

01. | Sporzadzi¢ i przechowywac (przez okres co najmniej 10 lat) dokumentacie techniczng, ktdra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek catosci
systemu automatyki, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowane $rodki zapobiegawcze, deklaracje zgodnosci pro-
ducenta wszystkich zainstalowanych urzgdzen (w przypadku SPIN, nalezy uzy¢ zatgczong Deklaracje zgodnosci WE), kopie instrukcji
obstugi oraz plan konserwaciji systemu automatyki.

02. | Przymocowac w sposob staty tabliczke odnoszgca sie do zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrowe;

03. | Zamocowac w sposdb trwaty na bramie etykietke lub tablicz-
ke z rysunkiem znajdujacym sie z boku (minimalna wysokos¢
60 mm):

04. | Umiescic¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego
za przekazanie do eksploataciji), numer seryjny, rok produkciji oraz oznaczenie CE.

05. | Wypetni¢ i przekazac witascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci.

06. | Dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje uzytkowania” (zatacznik do wyciecia).

07. | Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

08. | Regulacja sity jest wazna dla bezpieczenstwa i nalezy jej dokonac¢ zachowujgc ostroznosc i wyznaczajgc do tego celu osoby wykwali-
fikowane.

Wazne! - Regulacja z wartosciami ustawionymi na wartosci sity wyzsze od wartosci dozwolonych moze spowodowac zranienie 0séb,
zwierzat lub uszkodzenie rzeczy. Wyregulowac site na minimalng dostepng wartos¢ w celu umozliwienia szybkiego i bezpiecznego
odczytu ewentualnych przeszkdd.

09. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku, poinformowac odpowiednio witasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i wyste-
pujacych ryzyk resztkowych.
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[ PROGRAMOWANIE

7.1 - Przyciski programowania

W centrali sterujacej urzadzenia SPIN sg dostepne funkcje, ktére mozna programowac; regulacja funkcji nastepuje za pomoca 4 przyciskow
znajdujgcych sie na centrali, a ich dziatanie jest sygnalizowanie przez 4 diod: L1, L2, L3, R.

Ustawienia fabryczne spetniajg wiekszos$¢ wymagan, ale mozna je zmieni¢ w kazdej chwili przy uzyciu odpowiedniej procedury programowania,
patrz punkt 7.6.

Przyciski | Funkcja

Open A Przycisk ,OPEN” pozwala na sterowanie otwarciem bramy albo przesuwa w gore punkt
programowania.

Stop / Przycisk ,STOP” pozwala na zatrzymanie manewru; jesli wcisniety przez ponad 3 sekun-
Set dy, umozliwia wejécie do programowania w sposob opisany ponizej.

Close ¥ Przycisk ,CLOSE” pozwala na sterowanie zamknigciem bramy lub przesuwa w dét punkt
programowania.

Radio Przycisk ,RADIO” umozliwia wczytanie i skasowanie nadajnikdw do uzycia z motoreduk-
= torem SPIN.

7.2 - SZYBKA KONFIGURACJA

Funkcja ,Szybka konfiguracja” umozliwia przyspieszenie uruchomienia silnika. Funkcjonuje wytacznie z pierwotng pamiecia.
Dzieki tej procedurze odczytywana jest i zapisywana konfiguracja wejscia STOP, obecnosc lub brak potaczenia w trybie ,Fotototest” wejscia
FOTO, pozycje otwarcia i zamkniecia i ewentualny nadajnik wczytany w Trybie 2 za pomoca polecenie Krok po Kroku.

Tabela 7 - Procedura Szybkiej konfiguraciji

01. UpewnicC sig, ze wozek jest zaczepiony o brame i czesciowo otwarty

02. Podtaczyd zasilanie elektryczne do centrali i odczekaé 10 s
o € 105

03. Nacisngc i zwolni¢ przycisk A V4

04. Faza wczytywania urzadzen:

diody L2 i L3 migaja w szybkim tempie przez caty okres wczytywania, a bra-
ma wykonuje zamkniecie, otwarcie i zamknigcie L2iL3

05. Dioda L4(R) miga 1 raz na sekunde: nacisna¢ i zwolni¢ po 5 s przycisk nadaj-

. ) A . . N1/ * *
nika, ktéry pragnie sie wczytac ©- ,
LaR) > .
A Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L4(R) na centrali zamiga 3
razy.
Y . . . . . N1/ N1/ N1/
Powtorzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania. O: O: O:
Faza wczytywania koriczy sie, jesli w ciggu 10 sekund nic nie zostanie wczy- L4R)
tane.

7.3 - Wyszukiwanie potozen otwierania i zamykania

Nalezy uruchomi¢ w centrali procedure rozpoznawania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy. W tej fazie odczytany zostanie skok bramy od
ogranicznika mechanicznego zamkniecia do ogranicznika otwarcia. Oprocz pozycji krancowych, w fazie tej odczytywana jest i zapisywana
konfiguracja wejscia STOP i sposdb podfaczenia wejscia FOTO w trybie ,Fototest”.

01. | Sprawdzi¢, czy pas/tancuch przesuwu jest dobrze napiety i czy dwa zderzaki mechaniczne sg dobrze zablokowane

02. | Zaczepi¢ wozek silnika

03. | Przytrzymac réwnoczesnie wcisniete przyciski Close V¥ i Set

04. | Po rozpoczeciu manewru (po ok. 3 sek.) nalezy zwolni¢ przyciski
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05. | Zaczekac az centrala wykona wczytywanie: zamkniecie, otwarcie i ponowne zamkniecie bramy

06. | Nacisnac i zwolni¢ przycisk Open w celu wykonania petnego manewru otwarcia

07. | Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk Close w celu wykonania kompletnego manewru zamkniecia

e Podczas tych manewrdow centrala zapamietuje site niezbedng dla ruchow otwierania i zamykania.

e Jesli po ukoniczeniu programowania diody L2 i L3 migajg, oznacza to, ze wystgpit btad (patrz punkt 9i 10).

e Wazne, by pierwsze manewry nie byly przerywane, na przyktad przez wydanie polecenia STOP. Jesli tak sie stanie, nalezy
ponownie przeprowadzi¢ wczytywanie od punktu 01.

e Faza wczytywania odlegtosci i konfiguracji wejsé STOP i FOTO moze by¢ powtdrzona w jakimkolwiek momencie, réwniez po instalacji
(na przykfad jesli zostanie przesuniety jeden ze zderzakdw mechanicznych); wystarczy jg powtdrzy¢ od punktu 01.

A Jesii pasek/taiicuch nie jest dostatecznie napiety
podczas wyszukiwania pozycji, pomiedzy nim i zebatka
moze wystapi¢ slizganie. Jesli o nastapi, nalezy prze-
rwaé¢ wczytywanie naciskajac przycisk Stop; napiac
pas/taincuch dokrecajac nakretke H (M8); nastepnie po-
wtdrzy¢ wezytywanie od punktu 01.

SNA30C

7.4 - Kontrola ruchu bramy
Po wezytaniu pozyciji otwarcia i zamkniecia, zaleca sie wykonanie kilku manewrdw, aby sprawdzi¢ prawidtowosé ruchu bramy.

01. | Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk Open w celu zlecenia manewru otwarcia: sprawdzi¢, czy nastgpit on prawidtowo, bez zmiany predko-
Sci. Wazne - Brama musi zwolni¢, gdy znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20 cm od zderzaka mechanicznego otwierania i musi
sie zatrzymac na zderzaku. Nastepnie wykonywany jest krétki manewr zamknigcia w celu roztadowania napiecia pasa/faricucha.

02. | Nacisnac i zwolni¢ przycisk Close w celu zlecenia manewru zamknigcia: sprawdzi¢, czy nastgpit on prawidtowo, bez zmiany
predkosci. Wazne - Brama musi zwolni¢, gdy znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20 cm od zderzaka mechanicznego zamkniecia
i musi sie zatrzymac na zderzaku zamknigcia. Nastepnie wykonywany jest krotki manewr otwarcia w celu roztadowania napiecia
pasa/taricucha.

03. | Podczas manewru nalezy sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza (jesli jest), miga w cyklach 0.5 sekundy zaswiecona i 0.5 sekundy
zgaszona.

04. | Wykonac kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych ano-
malii, na przykfad punktow zwigkszonego tarcia.

05. | Sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora, prowadnicy i zderzakdw mechanicznych jest pewne, stabilne i odpowiednio wytrzyma-
te réwniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

7.5 - Wbudowany odbiornik radiowy

Centrala sterujgca posiada wbudowany odbiornik radiowy, dziatajacy z czestotliwoscig 433,92 MHz, zgodny z nastepujgcymi typami na-
dajnikow (poniewaz typ kodowania rézni sig, pierwszy nadajnik determinuje rowniez typologie nadajnikdw, ktdre zostang wczytane pdznigj
- mozliwos¢ wczytania do 100 nadajnikow):

FLO, FLOR, O-CODE, SMILO

7.6 - Programowanie funkcji
Programowanie dzieli sie na dwie grupy:

- Programowanie po wigczeniu: ten rodzaj programowania moze by¢ wykonany wytgcznie natychmiast po odtgczeniu zasilania sieciowego
do SPIN, podczas wigczania centrali sterujgcej, przytrzymujac wcisniety przycisk Set nastepuje aktywacja programowania.

- Programowanie standardowe: ten rodzaj programowania moze by¢ wykonany w kazdej chwili i jest wtaczany przytrzymujac wcisniety przez
ok. 3 sekundy przycisk Set.
Dla obu programowarn dostepne funkcje programowania sg rozmieszczone na dwoch poziomach:

- Poziom pierwszy (punkt 7.6.1 - 7.6.2): funkcje regulowane w trybie ON-OFF (aktywna lub nieaktywna); w tym przypadku kazda z diod L1,
L2, L3 wskazuje jedna z funkgiji, jesli sie swieci, funkcja jest aktywna, jesli jest zgaszona, funkcja nie jest aktywna; patrz tabela 8 i 9.

- Poziom drugi (punkt 7.6.3 - 7.6.4): funkcje regulowane w skali wartosci od 1 do 3; w tym przypadku kazda dioda L1, L2, L3 wskazuje war-
tos¢ wyregulowana miedzy 3 mozliwymi, patrz tabele 14 i 15.

7.6.1 - Funkcje pierwszego poziomu (ON-OFF)

Tabela 8 - Procedura programowania po uruchomieniu

Dioda Funkcja Opis
L1 Czutos¢ zmienna (Odczytuje Ta funkcja umozliwia wtaczenie lub wytgczenie czutosci, z jaka sa odczytywane przeszkody.
przeszkode) Domyslinie czuto$¢ tego systemu jest zmienna (zgaszona dioda L1): wieksza czutos¢ wyste-

silnika. Ma to na celu odczyt przeszkdd z jak najwieksza precyzjg. Mozliwe jest wytaczenie
czutosci zmiennej i pozostawienie 3 ,statych” poziomdw sity silnika (zaswiecona dioda L1).
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L2 Fototest / Zamek elektryczny Ta funkcja umozliwia wtgczenie wyjscia 6 listwy zaciskowej do funkcjonowania z Funkcja
Fototest lub z Zamkiem elektrycznym. Fabrycznie wyjscie 6 jest aktywne dla funkgji ,,Foto-
test” (zgaszona dioda L2). Ewentualnie, w centrali SPIN mozna zaprogramowac wyjscie do
sterowania zamkiem elektrycznym (dioda L2 zaswiecona).

L3 Otwarcie czesciowe Ta funkcja umozliwia wybdr odlegtosci Otwarcia czesciowego krotkiego lub diugiego. Fa-

brycznie otwarcie czesciowe jest ustawione jako dtugie (ok. 1 m, zaswiecona dioda L3).
Alternatywnie, mozna zaprogramowac¢ Otwarcie czgsciowe krotkie (ok. 15 cm, zgaszona
dioda L3).

Po zakonczeniu procedury, diody L1, L2 i L3 wyswietlajg stan funkcji Programowanie standardowe (Tabela 9).

Tabela 9 - Funkcje programowania standardowego

Dioda Funkcja Opis

L1

Predkos¢ zamykania Ta funkcja umozliwia wybdr predkosci silnika podczas manewru zamykania sposréd 2 pozio-
moéw: ,szybko”,wolno”. Fabrycznie predkos¢ jest ustawiona jako ,szybko” (zaswiecona dioda
L1). Alternatywnie, wytaczajac funkcije, predkosc¢ ustawiona jest ,wolno” (zgaszona dioda L1).

L2 Predkos¢ otwierania Ta funkcja umozliwia wybdr predkosci silnika podczas manewru otwierania sposrdod 2 po-
ziomow: ,szybko”, ,wolno”. Fabrycznie predkosc jest ustawiona jako ,szybko” (zaswieco-
na dioda L2). Alternatywnie, wytgczajac funkcje, predkosé ustawiona jest ,wolno” (zgaszo-
na dioda L2).

L3 Zamkniecie automatyczne Ta funkcja pozwala na automatyczne zamknigcie bramy po zaprogramowanym czasie

przerwy, fabryczny czas przerwy jest ustawiony na 30 sekund, ale moze by¢ on zmieniony
na 15 lub 60 sekund. Fabrycznie funkcjonowanie jest ,potautomatyczne”, poniewaz jest
wytaczone zamkniecie automatyczne (zgaszona dioda L3)

Podczas normalnego funkcjonowania SPIN, diody L1, L2 e L3 sg zaswiecone lub zgaszone zgodnie ze stanem funkgiji, jaka reprezentujg, przy-
naleznej do programowania standardowego, na przyktad L3 jest zaswiecona, gdy jest aktywne ,Zamykanie automatyczne”.

7.6.2 - Programowanie funkcji pierwszego poziomu (ON-OFF)

Tabela 10 - Procedura programowania uruchomienia

01.

Odfgczy¢ zasilanie elektryczne

~ | ~
02. Przytrzymac wcisniety przycisk Set az do kroku 04 2
03. Przywrdcic¢ zasilanie elektryczne ( ¥ ) (N
SET — ~
04. (Przytrzymujac wcisniety przycisk Set) odczekac na zakonczenie migania poczatkowego po wiaczeniu NV
centrali (okoto 6 s) (=) O
ET 6 S
05. Gdy dioda L1 zacznie migac, zwolni¢ przycisk Set NV 4
N L
06. Nacisnaé i zwolni¢ przyciski A / ¥ aby przenie$é migajgca diode na diode przedstawiajacg stan modyfi- ¥4 NV
kowanej funkgii @ IS N
07. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk Set w celu zmiany stanu funkgciji \ L ENVENY
(miganie krotkie = OFF; miganie diugie = ON) s Q0 €5
08. Odczekac¢ 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu %
10s

Punkty 06 i 07 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia ON lub OFF na innych funkcjach

Tabela 11 - Procedura programowania standardowego

01. Przytrzymac wcisniety przycisk Set przez okoto 3 s S:T
. o . 9 : N ¥
02. Gdy dioda L1 zaczyna migac, nalezy zwolni¢ przycisk Set) S L GE
Nacisna¢ i zwolni¢ przyciski A / ¥ aby przenies¢ migajgca diode na diode przedstawiajacg stan modyfi- v4 N L
03. R . @ <4 07
kowanej funkcii N
04 Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk Set w celu zmiany stanu funkciji \ & N \(5/
" (miganie krétkie = OFF; miganie diugie = ON) CTser 0 X
05. Odczekac¢ 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu .
S

Punkty 03 i 04 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu ustawienia ON lub OFF na innych funkcjach
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7.6.3 - Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane)

Tabela 12 - Funkcje programowania po uruchomieniu

Dioda Funkcja Poziom | Wartos¢ Opis
L1 Wysoka Gdy jest wigczona czutos¢ zmienna, mozna ja
e 4 . wyregulowac na 3 progi dziatania. Zmienna czu-
L Czutos¢ zmienna L2 Srednio fos¢ Wysoka jest przeznaczona do bram prawi-
L3 Niska dtowo wywazonych o matych rozmiarach
L1 Brak odprezenia Reguluje wartos¢ odprezenia paska/tancucha.
o S Po catkowitym zamknieciu bramy uruchamiany
L2 Odprezenie faricucha L2 Odprezenie minimalne jest krotki manewr otwierania regulowany za
L3 Odprezenie maksymalne pomocy tego parametru.
L1 Krotki
L3 Zwalnianie zamykania L2 Srednia ReguIUJeld’fugosc zwolnienia podczas manewru
zamykania.
L3 Diugi
Uwaga: , "’ funkcja fabryczna
Tabela 13 - Funkcje programowania standardowego
Dioda Funkcja Poziom | Wartos¢ Opis
L1 Niska
G 4 . Reguluje site maksymalng, jaka silnik moze rozwi-
L1 Sita silnika L2 Srednia nad w celu przesuniecia bramy,
L3 Wysoka
1 Clitylel = Siefp = Zely @ < Gl Reguluje kolejno$¢ polecen przypisanych do wej-
L2 Funkcja SbS L2 Otwiera - stop - zamyka - stop Scia Krok Po Kroku albo do 1 polecenia radiowe-
L3 Zespdt mieszkalny 9o (patrz tabele 811 9).
L1 15 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed zamknie-
L3 Czas pauzy L2 30 sekund ciem automatycznym. Dziata jedynie, gdy zamy-
L3 60 sekund kanie automatyczne jest aktywne
Uwaga: , "’ funkcja fabryczna
Wszystkie parametry mogag byc¢ regulowane wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,Sity silnika” moze wymagac szczegolnej
uwagi: ® Odradzamy stosowania duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektdrych miejscach skrzydta dochodzi do nadmierne-
go tarcia; zbyt duza sita moze negatywnie wptynac na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ skrzydto. e Jesli kontrola ,sity silnika”
jest uzywana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacii nalezy powtdrzy¢ pomiar sity, tak jak przewidziano w normie EN
12445, o Zuzycie i warunki atmosferyczne wptywaja na ruch bramy, okresowo nalezy powtérzy¢ kontrole regulacii sity.

7.6.4 - Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)

Tabela 14 - Procedura programowania uruchomienia

01. Odfgczy¢ zasilanie elektryczne od SPIN ~E -

20N
02. Przytrzymac wcisniety przycisk Set az do kroku 04 L 4
SET
03. Przywrdci¢ zasilanie elektryczne SPIN ¥ - | -
(em) ~wme
04. (Przytrzymujac wcisniety przycisk Set) odczekacé na zakonczenie migania poczatkowego po wigczeniu NV,
centrali (okoto 6 ) () S 6
05. Gdy dioda L1 zacznie migaé, zwolnic¢ przycisk Set NIV 4
L
06. Nacisnac i zwolnic¢ przyciski A / V¥ aby przenies¢ migajaca diode na diode przedstawiajgcg parametr V4 NIV
przeznaczony do zmodyfikowania CJe °N
07. NacisnacC i przytrzymac przycisk Set az do kroku 09 L 4
SET
08. (Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zaswieci sig dioda przedstawiajgca aktualny poziom regulowa- NV
nego parametru ( stT ) ;Q}\ 3e
09. Nacisngc i zwolnié przyciski A / ¥, aby przesuna¢ zaswiecong diode, ktdra przedstawia wartosé Y4 NP
parametru ( S:T ) T ,/(‘}\

10. Zwolnic przycisk Set
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11. Odczekac¢ 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu %
10s
A Punkty od 06 do 10 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej liczby parametréw
Tabela 15 - Procedura programowania standardowego
01. Przytrzymac wcisniety przycisk Set przez okoto s ¥
SET
02. Gdy dioda L1 zacznie migac, zwolni¢ przycisk Set NV 4
: L1 SET
03. Nacisng¢ i zwolni¢ przyciski A / ¥, aby przenies¢ migajaca diode na diode przedstawiajgca para- ¥4 NV
metr przeznaczony do zmodyfikowania @ PIS O(
04. NacisngC i przytrzymac przycisk Set az do kroku 06 v
05. (Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca aktualny poziom regulo- . N
wanego parametru (@) -7 35
06. Nacisna¢ i zwolni¢ przyciski A / ¥, aby przesunac¢ zasdwiecong diode, ktéra przedstawia warto$é v4 N,
parametru ( ) @%} ;(‘}\
07. Zwolni¢ przycisk Set 4
08. (Odczekac 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu éjz?
10s
A Punkty od 03 do 07 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej liczby parametrow

7.7 - Wczytywanie nadajnika

Kazdy nadajnik do uzycia w instalacji musi by¢ wczytany w odbiorniku radiowym centrali sterowniczej; wczytywanie nadajnikdw jest dostepne
w dwdch trybach: Tryb 1§ Tryb 2 (punkty 7.7.117.7.3).

7.7.1 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 1 Tabela 16 - Polecenia dostepne w Trybie 1

W tym trybie funkcja przyciskow nadajnika jest stata i kazdemu przycisko- . .
wi odpowiada w centrali polecenie podane w tabeli Nr 15; dla kazdego Przycisk Polecenie
nadajnika wystarcza jedna faza wczytywania, podczas ktdrej beda wczy- 1 SbS

tane wszystkie przyciski.Podczas tej fazy nie jest istotne, ktory przycisk

e 2 Otwarcie czesciowe
zostat wcisniety.
3 Otwiera
Uwaga - Nadajniki jednokanatowe posiadajg jedynie przycisk 1, nadajniki 4 Zamyka

dwukanatowe posiadajg jedynie przyciski 11 2.

7.7.2 - Procedura wczytywania w Trybie 1

Tabela 17 - Procedura wczytywania w Trybie 1

01. Przytrzymacd wcisniety przez przynajmniej 3 s przycisk radiowy na centrali (£ L 2
(=] 3s
02. Po zaswieceniu sie diody, zwolni¢ przycisk < 4
K=
03. W ciggu 10 przytrzymac wcisniety, przez co najmniej 2 sekundy, 1. przycisk wczytywanego nadajnika ¥4
3s
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda R na centrali zamiga 3 razy. Uz Nz N
A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania. (5— (5— — @
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nic nie zostanie wczytane. h h h

7.7.3 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 2 Tabela 18 - Polecenia dostepne w Trybie 2

W tym trybie kazdy, pojedynczy przycisk nadajnika moze by¢ przypisany X .
jednemu z 4 mozliwych polecen centrali podanych w tabeli Nr 18; za Przycisk Polecenie
kazdym razem zostaje zapamigtany tylko jeden przycisk - ten, ktéry byt 1 SbS
wcisniety podczas fazy wczytywania.

2 Otwarcie czesciowe
Uwaga - nadajniki jednokanatowe posiadajg jedynie przycisk T1, nadajniki 3 Otwiera
dwukanatowe posiadaja jedynie przyciski T1 i T2. 4 Zamyka
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7.7.4 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Tabela 19 - Procedura wczytywania w Trybie 2 Przykiad

01. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk radiowy &= na centrali liczbe razy réwng zgdanemu poleceniu (1...4 - 'S 2
tabela 18) “E= 1. .4
02. Sprawdzi¢, czy dioda R na centrali miga tyle razy jaki jest numer wybranego polecenia (1...4) NIV
7IN1..4
03. W ciggu 10 sekund przytrzymac wcisniety, przez co najmniej 3 s zadany przycisk nadajnika do wczyta- ¥ 4
nia i nastepnie zwolni¢ przycisk 3s [

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda R na centrali zamiga 3 razy. NVEN VRS
A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania. (5— (5— (5— @
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nic nie zostanie wczytane.

7.8 - Procedura wczytywania nadajnika w poblizu centrali (z dwoma nadajnikami)

W tej procedurze wczytuje sie NOWY nadajnik przy uzyciu drugiego nadajnika (STAREGO), juz wczytanego i dziatajacego, bez uzycia przyciskow
centrali, a jedynie stajgc w jej poblizu.

Podczas procedury NOWY nadajnik jest wezytywany tak, jak byt wczytywany STARY nadajnik (Tryb 1 lub Tryb 2).

A Procedura ta moze nastapi¢ we wszystkich odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu nadajnikéw; nalezy wiec do-
prowadzi¢ zasilanie jedynie do tego, ktéry chcemy ustawié.

Tabela 20 - Procedura wczytywania nadajnika w poblizu centrali

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekaé 1 sekunde miedzy kolejnymi przejsciami.

02. Na NOWYM nadajniku przytrzymac wcisniety dowolny przycisk przez co najmniej 8 sekund, a nastepnie 2 4
go zwolni¢ 8s 3
03. Na STARYM nadajniku nacisngc¢ i zwolni¢ przycisk 3 razy, w wolnym tempie Y4 Y4 Y4
E33st33s3s
04. Na NOWYM nadajniku nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk 1 raz, w wolnym tempie V4
i

A Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania

7.9 - Kasowanie wszystkich nadajnikow z pamieci

Tabela 21 - Procedura kasowania nadajnikow

01. Przytrzymac wcisniety przycisk radiowy na centrali do kroku 02 (£ ¥
“«ED
02. Zaczekac az dioda R sie zaswieci, nastepnie zaczekaC az zgasnie i wykona 3 migniecia NV NVES VAV
o) X 0 MY
(en) -TN N N \
03. Zwolni¢ przycisk dokfadnie w trakcie 3. migniecia 4
(==}
A Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda R na centrali wykona 5 wolnych migniec \(55 \(55 \(‘)g \(55 \(‘)g @

7.10 - Blokowanie / Odblokowanie pamieci radiowej

A Niniejsza procedura blokuje pamie¢ uniemozliwiajgc wczytanie i skasowanie nadajnikow radiowych.

Tabela 21A - Procedura blokowania / odblokowania pamigci radiowej
01. Odtgczy¢ zasilanie elektryczne od centrali

~ H ~
02. Przytrzymac wcisniety przycisk radiowy (‘& na centrali do kroku 03 : 2
=
03. Podtgczyc zasilanie elektryczne do centrali (przytrzymac - < 0 2
wcidniety przycisk) (&) —rmm-
04. Po 5 sekundach dioda L4(R) wykona 2 wolne migniecia; w tej chwili nalezy zwolni¢ przycisk \(5/ NV,
(&) 5s LAR ™
4
(=
05. (w ciggu 5 sekund) naciskac i zwalnia¢ kilkakrotnie przycisk radiowy (& na centrali w celu
wyboru jednej z nastepujacych opcii: L 3 4
- Dioda zgaszona = Wytgczenie Blokady wczytywania. (=
- Dioda zaswiecona = Wigczenie Blokady wczytywania.
A Po 5 sekundach od ostatniego nacisniecia na przycisk, dioda L4 (R) wykona 2 wolne migniecia, \(‘Jf \(‘Jf
aby zasygnalizowac koniec procedury. 5s L4(R) N N

20 - Polski



8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

W dowolnej chwili m(/)zlna dodag’: nowe urzad;enia lub usun{aé/t.e juz zainstalp- O = @

wane, w szczegdlnosci, do wejscia STOP mozna podtgczy¢ rézne urzadzenia, O ~|2v2w PHOTOTEST/

jak opisano w ponizszych punktach; w celu uzyskania informaciji na temat pro- O e~ ELET. BLOCK

cedury nalezy sie zapoznaé z punktem 7.3 (Wyszukiwanie potozeri Otwierania O ]e{lPHot

i Zamykania). O ]| —aN

Rysunek z boku zawiera schemat elektryczny do potaczenia réznych urzadzen. O e|-ST28
Elj ™| L@\M L—>ov
o]~ > 24V —
D:lT AERIAL

Wejscie STOP

Wejscie, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga by¢
podtaczone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym (NO), normalnie zamknietym (NC), albo urzadzenia z wyjsciem o state;
opornosci 8,2 kQ (listwy krawedziowe). Centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtgczonego do wejscia podczas fazy wczytywania odlegto-
Sci otwierania i zamykania (punkt 7.3); kazda zmiana w poréwnaniu do stanu wczytanego powoduje wystgpienie STOP. Istnieje mozliwosé
podtgczenia do wejscia wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajéw:

- Dowolna liczba urzgdzen typu ,NO” moze by¢ potaczona ze sobg rownolegle, bez zadnych ograniczen ilosciowych.

- Dowolna liczba urzadzen typu ,NC” moze by¢ potaczona ze sobg szeregowo, bez zadnych ograniczen ilosciowych.

- W razie potrzeby podtaczenia kilkku urzadzen mozna potaczy¢ je kaskadowo z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2kQ.

- Mozliwe jest utworzenie kombinaciji NO i NC, tgczac dwa styki NO réwnolegle, ale styk NC musi by¢ potaczony szeregowo z oporem 8,2kQ.

A Jesli wejscie STOP jest uzywane do podigczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa, jedynie urzgdzenia ze stalym oporem 8,2kQ za-
pewniajg Il kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN 13849-1.

Fotokomorki

Centrala posiada funkcje ,Fototest”, ktéra zwieksza niezawodnos¢ urzadzen zabezpieczajacych i umozliwia uzyskanie |l kategorii” opisangj
w normie EN 13849-1 w zakresie pracy centrali i fotokomdrek bezpieczeristwa.

Po uruchomieniu manewru kontrolowane sg zaangazowane urzadzenia zabezpieczajace, manewr rozpocznie sie wytacznie, gdy wszystko
jest w porzadku.

Jesli wynik kontroli nie bedzie zadowalajgcy (fotokomdrka oslepiona storicem, spiecie na przewodach, itp.) wykryta zostanie usterka, a wyko-
nanie manewru nie zostanie rozpoczete.

Aby dodac¢ pare fotokomorek, nalezy je podtaczy¢ zgodnie z ponizszym opisem:

¢ Pofaczenie bez funkcji ,Fototest”:
Podtaczy¢ odbiorniki bezposrednio do wyjscia serwisowego centrali
sterujgcej (zaciski 1 - 4).

i3
i

ararararaarare [ u‘d 230V

¢ Pofaczenie z funkcja ,Fototest”:
Zasilanie odbiornikéw jest pobierane bezposrednio z wyjscia ustu-
gowego (zaciski 1 - 4), a zasilanie nadajnikow z wyjscia ,Fototest”
(zaciski 4 - 6). Maksymalny pobdr pradu na wyjsciu ,Fototest” wy-
nosi T00mMA.

wopo e K
1 oifsga:

h
[ Joov

A W przypadku uzycia 2 par fotokomorek, w celu unikniecia zaktdcen, nalezy aktywowad funkcje Synchronizmu w sposéb opisany w instruk-
cji fotokomarek.
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8.2 - Zamek elektryczny

Wyjscie ,fototest”, jest fabrycznie aktywne dla funkcji ,fototest”.

Mozliwe jest dokonanie programowania wyjscia dla sterowania zamkiem elektrycznym. Po rozpo-

czeciu manewru otwierania, wyjscie jest aktywowane na czas 2 sekund; w ten sposdb mozna pod-

taczy¢ zamek elektryczny. Podczas manewru zamykania wyjscie nie jest aktywowane, wiec zamek

elektryczny musi sie uzbroi¢ mechanicznie.

\2/\£1><j/s'cie2 r:/i\? moze sterowac zamkiem elektrycznym w bezposredni sposob, ale wytgcznie tadunkiem L] aele
== . 24V —

Wyjscie musi by¢ potaczone z przekaznikiem, jak przedstawiono na rysunku obok.

Elettroserratura

V Elettroserratura
12+230V

8.3 - Podiaczenie urzadzen zewnetrznych

Jedli istnigje potrzeba zasilania urzadzen zewnetrznych, jak na przyktad czytnik dla kart zblizenio- 8 7 6 5 4 3 2 1
wych lub $wiatta oswietlajacego przetacznik kluczykowy, mozna w tym celu pobra¢ zasilanie w
sposdb przedstawiony na rys. obok. IH B B H B B B H
Napiecie zasilania wynosi 24V= -30% + +50% z maksymalnym dostepnym pradem o wartosci
100 mA. ¢
=z
- >
o S

8.4 - Catkowite kasowanie pamieci

W razie koniecznosci wykonania catkowitego skasowania pamieci i przywrdcenia wartosci fabrycznych, nalezy wykonac nastepu-
jaca procedure, gdy silnik jest zatrzymany:

Tabela 22 - Procedura catkowitego kasowania pamieci

01. Przytrzymac rdwnoczesnie wcisniete przyciski (strzatka w gore) i (strzatka w dot) przez 3 sek. ¥ 4
3s (3
02. Po réwnoczesnym zaswieceniu wszystkich diod nalezy zwolni¢ przyciski. NVARNVIEN VI 2 4
RO K G (7]
03. Po zakonczeniu procedury, diody L1, L2 i L3 migaja. \(55 N (55 N (\)g
A Po catkowitym skasowaniu mozna uruchomic procedure wczytywania ogranicznikdw krancowych naciskajgc OPEN lub
CLOSE.

8.5 - Funkcje specjalne

Funkcja ,Zawsze otwiera”

Jest to funkcja centrali sterujgcej, ktdra pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, kiedy sterowanie ,Krok po Kroku” trwa dtuzej niz
3 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby podtaczy¢ do zacisku Krok po Kroku (SbS) styk zegara programujgcego tak, aby brama byta
stale otwarta o pewnej porze dnia.

Ta funkcja jest aktywna przy kazdym programowaniu wejscia SbS (patrz parametr ,Funkcja SbS” w tabeli Nr 13).

Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

Gdy ktdres urzadzenie zabezpieczajace nie dziata prawidtowo lub nie dziata w ogdle, istnieje mozliwose sterowania i przesuwania bramy w
trybie ,Manualnym”. W celu uzyskania szczegotow nalezy sie zapoznac z wktadka ,INSTRUKCJA OBSEUGI” (na koncu instrukcii)

8.6 - Urzadzenia dodatkowe
Dostepne sa nastepujace urzadzenia dodatkowe:

e SPA2: odblokowanie mechaniczne za pomoca metalowej linki. Do zastosowania w instalacjach, gdzie jako miejsce dostepu przewidziano tylko
brame, ktéra ma by¢ zautomatyzowana.

e SPAS5: ramie oscylujace. Jest potrzebne, gdy brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana jest typu wahadtowego, zaréwno na przeciwciezar jak
i na sprezyny.

8.7 - Podtaczenie programatora Oview

Mozliwe jest podtgczenie do centrali jednostki do zdalnego programowania Oview przy uzyciu interfejsu IBT4N, poprzez kabel bus z 4 przewo-
dami elektrycznymi. Jednostka ta umozliwia szybkie i kompletne programowanie funkcji, regulacje parametréw, aktualizacje firmware centrali,
diagnostyke w celu odczytania niewtasciwego funkcjonowania i okresowg konserwacie.

Oview umozliwia prace w maksymalnej odlegtosci okoto 100 m od centrali. Jezeli wiecej centrali jest potaczonych miedzy soba w sie¢ ,BusT4”,
poprzez podigczenie Oview do tych centrali mozliwe jest wyswietlenie na wyswietlaczu wszystkich centrali obecnych w sieci (maksymalnie 16
centrali).

Oview moze pozosta¢ podtgczony do centrali rowniez podczas normalnego dziatania automatyki, umozliwiajgc uzytkownikowi przesytanie po-
lecen za pomocg specjalnego menu.

A Uwaga! - Przed podtaczeniem interfejsu IBT4N nalezy odiaczy¢ zasilanie elektryczne sieci od centrali sterujace;j.
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O DIAGNOSTYKA

Niektdre urzadzenia wydajg szczegodine sygnalizacje, ktdre wskazujg stan funkcjonowania lub ewentualng usterke.

9.1 - Sygnalizacje z lampa ostrzegawcza i Swiattem pomocniczym

Lampa ostrzegawcza podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscig 1 migniecia na sekunde; w razie wystapienia awarii, podawana jest dwukrot-
nie seria krotkich mignie¢ oddzielonych pauza o dtugosci 1 sekundy. Takie same sygnaty diagnostyczne sg podawane przez swiatto pomocnicze.

Sygnalizacja

dDeid 0

Przyczyna

PDd O e(d J cl < ole O

Srodki zaradcze

2 mignie¢
1-sekundowa przerwa
2 mignie¢

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomdrek nie daje zgody na ruch:
sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.
Podczas ruchu zamykania jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.

3 mignie¢
1-sekundowa przerwa
3 mignie¢

Zadziatanie ogranicznika ,,Sity
Silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opor; sprawdzi¢ jego przyczyne.

4 mignie¢
1-sekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢ przy-
czyne.

5 mignie¢
1-sekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad wczytywania parametrow
wewnetrznych

Odczekac przynajmniej 30 sekund w ktdrych centrala probuje przywrdcic prace.
Jesli taki stan bedzie wystepowat nadal, nalezy skasowac¢ pamie¢ i powtorzy¢
wczytywanie.

6 mignie¢
1-sekundowa przerwa
6 mignie¢

Przekroczono maksymalny
limit liczby manewrdw na
godzine

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit do stanu przed
maksymalng liczbg graniczng manewrdw.

7 mignie¢
1-sekundowa przerwa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwo-
dach elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilkka sekund, nastepnie sprobowac po-
wtérnie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia, moze sie okazac, ze jest to
powazna usterka ptyty lub okablowania silnika: wykonac¢ kontrole i ewentualne wy-
miany.

8 mignie¢
1-sekundowa przerwa
8 mignie¢

Polecenie juz obecne.

Juz jest obecne inne polecenie. Usung¢ obecne polecenie, aby moc wystac inne.

10 mignie¢
1-sekundowa przerwa
10 mignie¢

Czas oczekiwania manewru
lub brak pradu silnika podczas
wczytywania pozycji

Jesli Czas oczekiwania manewru jest zbyt diugi. Skrécié czas manewru zwiekszajac
predkos¢ lub wywazajac brame w celu zmnigjszenia wysitku silnika. W razie braku pra-
du w silniku sprawdza, czy ptyta jest umieszczona w odpowiedni sposob w gniezdzie

9.2 - Sygnalizacje diod na centrali sterujacej

Na centrali sterujgcej sa obecne diody emitujgce 'y
szczegolne sygnalizacje zaréwno podczas nor-
malnego funkcjonowania jak i w razie anomalii.

AN Y,

X

4
\
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Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy wystepuje zasilanie. Sprawdzi¢, czy nie zadziataty bezpiecz-
niki topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a na-
stepnie wymienic je na nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach.

Zaswiecona Powazna anomalia Sprobowac wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan sie utrzyma, ozna-

cza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic ptyte elektroniczna.

1 migniecie na sek. Wszystko OK Prawidtowe dziatanie centrali.

2 szybkich mignie¢ Nastgpita zmiana stanu Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:
wejsé SbS, STOP, zadziatanie fotokomarek lub uzycie nadajnika radiowego.

Seria czerwonych mignie¢ Rdzne Ta sama sygnalizacja obecna na lampie ostrzegawczej lub swietle pomoc-

oddzielonych 1-sekundowg niczym: tabela 21

przerwa.

Dioda STOP (czerwona) Przyczyna Srodki zaradcze

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP

Zaswiecona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Tabela 25 - diody przyciskow (rys. 9)

Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje zgaszong ,Predkosc otwierania silnika”.
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje szybka ,Predkos¢ otwierania silnika”.
Miga Programowanie funkcji w toku

I
N

Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje wolng ,Predkos¢ zamykania silnika”.
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje szybka ,,Predkos¢ zamykania silnika”.
Miga - Programowanie funkcji w toku

- Jesli miga rownoczesnie z diodg L3, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia
bramy (punkt 7.2).

I
W

Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne.

Miga - Programowanie funkcji w toku
- Jesli miga rownoczesnie z diodg L2, nalezy przeprowadzi¢ rozpoznawanie potozen otwarcia i zamkniecia
bramy (punkt 7.2).

L4(R) (radio) Opis

Zaswiecona Podczas normalnego funkcjonowania wskazuje, ze otrzymano kod radiowy nieobecny w pamieci.

Miga Programowanie lub kasowanie nadajnikow radiowych w toku
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W tabeli 24 mozna znalez¢ przydatne wskazowki do rozwigzania probleméw w czasie instalowania lub w razie usterki.

Problem

Srodki zaradcze

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie swieci
dioda na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nastepuje
zaswiecenie sie diody na nadajniku

- Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

- Sprawdzi¢ poprawnos¢ emisji sygnatu radiowego nadajnika przy pomocy tej proby prak-
tycznej: weisna¢ przycisk i zblizy¢ diode do anteny urzadzenia radiowego (najlepiej jesli jest
to tani odbiornik), wtgczonego i ustawionego na zakres FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub
najbardziej do niej zblizonej; powinno byc¢ stychac lekki odgtos trzeszczenia.

Nie mozna wykona¢ zadnego manewru i nie
miga dioda LED OK

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym 230 V. Sprawdzi¢, czy bez-
piecznik F1 i F2 linii nie jest przepalony; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne usterki,
a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i innych cechach
(Rys. 10).

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli wystane polecenie dociera do wej-
$cia SbS, dioda OK zamiga dwa razy aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

Manewr sie nie rozpoczyna, a Swiatto pomoc-
nicze miga kilkakrotnie

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacije w tabeli 22.

Manewr rozpoczyna sig, lecz zaraz po tym na-
stepuje odwrdcenie ruchu bramy

Wybrana sita jest zbyt mata, aby porusza¢ brama. Sprawdzi¢ czy wystepuija jakies przeszko-
dy i ewentualnie wybrac¢ wigksza site.

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac¢ razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac wy-
konane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie sktada sie z rdznego rodzaju materiatdw: niektodre z nich mogg zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawierac¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w sSrodowi-
sku, mogtyby mie¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu utylizacji produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami, zbidrke selektywna lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku nielegalnej utylizacji niniejszego
produktu.
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12 KONSERWACJA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest regularna
konserwacja: w ciggu maksymalnie 6 miesiecy lub maksymalnie po 3 000 cykli roboczych od poprzedniej konserwacii.

A UWAGA! - Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przestrzegajac scisle ostrzezen w zakresie bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukcji oraz zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami i normami.

Odtgczy¢ zasilanie sieci i sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych w sktad automatyki: zwracajac szcze-
01. )Eﬁii gdlng uwage na Zjawiska korozji lub oksydaciji elementéw konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy, ktére nie dajg wystarczajacych
gwarancji
02. | Sprawdzi¢ stopien zuzycia elementdw ruchomych: kota zebatego i wszystkich elementéw skrzydta i wymienic zuzyte czesci
03. :E‘n( Przywrdci¢ zasilanie elektryczne i wykonad proby i kontrole przewidziane w punkcie 6.1 - Préby odbiorcze

1 3 PARAMETRY TECHNICZNE

Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). ® Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujgc jego funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.

predkos¢ ,,szybko”)

Typologia Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram garazowych do uzytku prywatnego
wraz z elektroniczng centralg sterujgca

Koto zgbate Srednica 9,5mm, 28 zebdw; do prowadnic SNA30 lub SNA30C i prowadnice w wyposazeniu
do SPIN10KCE

Maksymalny moment startowy (odpowia- | 9,9 Nm

dajacy zdolnosci wytworzenia sity wywotu- | (550 N)

jacej ruch bramy)

Moment  znamionowy (odpowiadajacy | 4,95 Nm

zdolnosci wytworzenia sity podtrzymuijacej | (275 N)

ruch bramy)

Predkos¢ bez obcigzenia (odpowiadajaca, | 106 obr./min

jesli zaprogramowana predkosc ,szybko”) | (0,20 m/s)
Centrala pozwala na zaprogramowanie 2 predkosci wynoszacych ok. 100% - 60%

Predkos¢ przy momencie znamionowym .

(odpowiadajgca jesli  zaprogramowana é)50%b;1//r2)|n

Maksymalna czestotliwos¢ cykli roboczych

30 cykli / dzien (centrala ogranicza maksymalnie liczbe cykli przewidzianych w tabelach 3 i 4)

Maksymalny czas ciagtej pracy

4 minut (centrala ogranicza dziatanie ciagte do wartosci maksymalnej podanej w tabelach 3 i 4)

Ograniczenia w uzytkowaniu

Zasadniczo SPIN moze sterowac¢ bramami segmentowymi lub wahadtowymi, ktérych wymiary
zostaly przedstawione w tabeli 2 i zgodnie z ograniczeniami podanymi w tabelach 3 i 4

Zasilanie SPIN 230 Vo (+10%) 50/60Hz.
Zasilanie SPIN/V1 120 VA~ (=10%) 50/60Hz.
Maksymalny pobdr mocy 200 W

Klasa izolacji 1 (wymaga uziemienia)
Zasilanie awaryjne Nie

Swiatto pomocnicze SPIN
Swiatto pomocnicze SPIN/V1

Swiatto pomocnicze LED wewnetrzne (przytacze nie dostepne dla uzytkownika)

Wyijscie lampy ostrzegawczej FLASH

dla 1 lampy ostrzegawczej LED ELDC

Wejscie STOP

Dla stykéw normalnie zamknigtych, normalnie otwartych lub dla statego oporu 8,2kQ; podczas
automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie ,STOP”).

Wejscie SbS Dla stykdéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie SbS - Krok po Kroku)
Wejscie ANTENA dla sygnatu radio 52Q na kabel typu RG58 lub podobnych
Odbiornik radiowy Whbudowany

Funkcje programowane

6 funkciji typu ON-OFF i 6 funkcji regulowanych

Funkcje z rozpoznawaniem automatycz-
nym

Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NA, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznawanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy i obliczanie punktéw zwol-
nienia i czesciowego otwarcia.

Temperatura robocza

-20°C ... +55°C

Stopien ochrony

IP 40 (uzycie wytacznie w pomieszczeniach wewnetrznych lub zabezpieczonych)

Wymiary / masa

225 mm x 330 mm (h) x 100 mm / 3,3 kg
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‘ Prowadnica zawarta w ‘ SNA30 SNA30C
SPIN10KCE

Typologia profil z 3 odcinkdw ze stali pojedynczy profil ze stali pojedynczy profil ze stali

ocynkowanej ocynkowanej ocynkowanej

Dtugos¢ prowadnicy 3,15 m 3,15 m 3,06 m

Wysokos¢ prowadnicy 35 mm 35 mm 35 mm

Skok uzytkowy 2,6m 2,6m 2,5m

Odzysk pasa/tancucha 6m 6m 5778,5m

Wysokos¢ pasa 10 mm 10 mm /

Wytrzymatos¢ na ciggniecie 1220N 1220N /

| wbudowany odbiornik radiowy

Typologia Whbudowany odbiornik radiowy 4-kanatowy
Czestotliwose 433.92MHz
Kodowanie Kod staty 12 Bit, typu FLO

Kodowanie cyfrowe Rolling code 52 Bit, typu FLOR
Kodowanie cyfrowe Rolling code 64 Bit, typu SMILO

Kompatybilnos¢ nadajnikéw (1)

Obstugiwane protokoty: Flo, Flor, O-Code, Smilo

Nadajniki wczytywane

Do 100, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1

Impedancja wejscia

52Q

Czutosé

lepsza niz 0,5uV

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150 m, odlegtos¢ ta moze sie zmieniac, gdy wystapia przeszkody i zaktdcenia elek-
tromagnetyczne, jak rdwniez zalezy ona od potozenia anteny odbiorczej

Wyjscia

Temperatura robocza

-20°C ... +55°C
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Deklaracja Zgodnosci WE (Nr 194/SPIN)
i deklaracja wtaczenia ,,maszyny nieukonczonej”
Uwagi - tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice

S.p.A., a w szczegolnosci jego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem ninigjszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w
celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spdtki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Wydanie: 8 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE S.p.A.
Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia NICE S.p.A.
dokumentaciji technicznej:

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny z wbudowang centralg i odbiornikiem radiowym
Model / Typ: SN6011
Urzadzenia dodatkowe: ELDC, EPMA

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnosc¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny
z nastepujgcymi dyrektywami:

Dyrektywa 2014/53/UE (RED) - Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010
- Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1V2.2.0:2017, EN 301 489-3V2.1.1:2017
- Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych” (Zatacznik Il, czesc¢ 1,
sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajagca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie).

- Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze
spetnione zostaty nastepujace wymagania podstawowe: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.6.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10-
1.5.11

- Producent zobowigzuje sie do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ,maszyny
nieukonczonej”, zachowujac catkowicie swoje prawa do witasnosci intelektualne;.

- Jezeli ,maszyna nieukonczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaracji, importer ma obowigzek dotaczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

- Przypominamy, ze ,maszyny nieukonczonej” nie nalezy uruchamiac do czasu, kiedy maszyna konicowa, do ktérej ma ona zostac wigczona,
nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014

EN 62233:2008

EN 60335-2-103:2015

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miejsce i Data: Oderzo, 12 lipca 2017 - SA
Inz. Roberto Griffa (Chi%fVE/ !
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INSTRUKCJA OBSEUGI (do dostarczenia koncowemu uzytkownikowi)

A Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej wszystkim uzytkownikom urzadzenia.

OSTRZEZENIA

e Nadzorowac¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowaé¢ bezpieczna odlegtosé do momentu, gdy brama zostanie catkowicie

otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopoki nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

¢ Przechowywac¢ nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

¢ W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidiowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwac¢ uzytkowanie urzadze-

nia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotyka¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji.

e Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

¢ Przesta¢ polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami zabezpieczajacymi:

Istnieje mozliwos¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziataja prawidtowo lub sa nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia zabezpieczajace zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W prze-
ciwnym razie, w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po jego
zwolnieniu, natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajacych, nalezy jak najszybciej naprawi¢ elementy automatyki.

Odblokowaé | i zablokowaé fi motoreduktor (manewr reczny)
Motoreduktor jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie bramy.
Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki instalacii.

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu odbloko-
wujacego.

Konserwacja do wykonania przez uzytkownika
Ponizej wymienione zostaty czynnosci, ktdre uzytkownik bramy powinien okresowo wykonywac:

¢ Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzong sciereczke (nie mokra). Nie uzywac substancji zawierajacych alkohol,
benzen, rozcieniczalniki lub inne substancje tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i spowodo-
wac pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

e Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do urucho-
mienia bramy. W razie obecnosci akumulatora awaryjnego nalezy go odtaczy¢.
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