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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE (instrukcja przettumaczona z jezyka witoskiego)

A Ponizsze ostrzezenia pochodza bezposrednio z Norm stosujacych sie do produktu.

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz
moze by¢ przyczyna powaznych szkéd
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb, nalezy przestrzegacé niniejszych

instrukcji. Nalezy zachowacé niniejsza instrukcje
e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije na temat ,Parametréw technicznych produktu” (zawartych w ninigjszej instrukcii),
a w szczegolnosci, czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest
odpowiedni, NIE nalezy wykonywac¢ montazu
¢ Nie uzywac urzadzenia, jeslinie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacii, opisanej w rozdziale ,Odbiodr i przekazanie do eksploataciji”
UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie drzwi lub bramy automatycznej
musi byé zgodne z obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki.
W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci polegajace na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb
odbiorczych, przekazywaniu do eksploatacji i konserwaciji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanego i kompetentnego technika!
e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znajdujg sie w
idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia
e Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (réwniez dzieci), ktdrych mozliwosci fizyczne, czuciowe lub umystowe sg ograniczone.
Z urzadzenia nie moga réwniez korzystac osoby bez doswiadczenia i stosownej wiedzy
¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem
e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci
UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtaczac¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtaczaniem lub odfgczaniem zasilania
e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odigczajace (nieznajdujgce sie na wyposazeniu), ktdrego odlegtosé pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategorig przepieciowa
e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzgdzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu zrddet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do
ktorejs z opisanych sytuacii, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
e Poziom cignienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
e Czyszczenie i konserwacja, za ktéra jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawione opieki
e Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej
e Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szczegolnosci przewodow, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego
niewywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywaé w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos¢ usterek
podczas montazu lub wywazania bramy moze prowadzi¢ do powaznych obrazen
e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami
e Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu bramy podczas jej przesuwania przy uzyciu elementéw sterowniczych
e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci
e Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczy¢
zasilanie elektryczne
e Jesli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, nalezy go wymieni¢ na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej
osoby posiadajacej porownywalne kwalifikacje, aby uniknac jakiegokolwiek ryzyka

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

e Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sie, czy mozliwe
jest prawidtowe manewrowanie automatykag

e Jezelibrama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym,
ktory uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte

e Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednia widocznosc.
W razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy montowac¢ w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200 mm
zostang zamkniete przez elementy sterownicze

e Zapobiegac i unikac jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami statymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewréw

e Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajgcego wykonanie manewru

e Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic, ze prawidtowo funkcjonuje mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny
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1 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

ROX jest motoreduktorem elektromechanicznym przeznaczonym do napedu bram przesuwnych do uzytku prywatnego: posiada elektroniczng
centrale sterujgca z wbhudowanym odbiornikiem radiowym 433,92 MHz z kodowaniem FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
te przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Do linii ROX nalezg takze inne produkty. Gtéwne réznice miedzy produktami linii ROX zostaty opisane w Tabeli 1.
Tabela 1 - Poréwnanie podstawowych danych motoreduktora ROX

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1

Koniec skrzydta (m) 8 8 10
Limit wagowy (kg) 600 1000 1000
Zasilanie (V~) 230 230 120
Moc nominalna (W) 300 350 350
Maksymalny moment startowy 18 24 24
(Nm)

odpowiadajacy sile (N) 500 670 670
Moment nominalny (Nm) 9 9 12
odpowiadajacy sile (N) 250 250 330
CykKl pracy ( cykle / godz.) 20 20 25

Uwaga: 1 kg = 9,81N (przyktad: 600N = 61 kg)

2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Rzeczywista przydatnos¢ sitownika ROX do zautomatyzowania okreslonej bramy przesuwnej zalezy od tarcia i innych czynnikdw, takze
tymczasowych, jak obecnos¢ lodu, ktéry mogtby przeszkodzi¢ w ruchu skrzydta.

Nalezy dokona¢ pomiaru sity niezbednej do poruszenia skrzydta na catym jego biegu i upewni¢ sie, ze nie przekroczy ono 25% wartosci
,maksymalnej sity” (rozdziat 12 - parametry techniczne): zalecany jest ten margines, gdyz warunki klimatyczne moga doprowadzi¢ do zwigkszenia
tarcia.

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1
Dtugosé maksymalna maksymalna maksymalna maksymalna maksymalna maksymalna
skrzydta (m) ilos¢ liczba kolejnych | ilos¢ liczba kolejnych | ilos¢ liczba kolejnych
cykli/godzine cykli cykli/godzine cykli cykli/godzine cykli
Finoa 4 40 20 40 20 60 30
4+6 25 13 25 13 30 15
6+8 20 10 20 10 24 12
8+10 - - - - 16 8
10+12 - - - - - -

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznaczeniem.
Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.
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A wazne! Przed dokonaniem montazu urzadzenia nalezy sie zapoznac¢ z rozdziatem 2 i 12 (Dane techniczne).

Rys. 1 przedstawia zawartos¢ opakowania: sprawdzi¢ materiat.

e

akcesoriami Nice:

a - motoreduktor ROX
b - fotokomorki
¢ - kolumienki do fotokomorki

e - lampa ostrzegawcza
f - listwa zgbata

d - Przetgcznik kluczykowy / klawiatura cyfrowa

Rys. 2 przedstawia potozenie roznych czesci typowej instalacji z
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Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wymiary gabarytowe motoreduktora (rys. 3) i odlegtosci instalacii (rys.4):
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01.

Wykona¢ wykop fundamentowy i przygotowac rury na
kable elektryczne

02.

Przymocowaé¢ dwie $ruby fundamentowe do plyty
fundamentowej; jedng nakretke gérna i jedna dolna.

A Nalezy przykreci¢ dolna nakretke w taki sposdb,
by gérny gwint wystawat na okoto 25/35 mm.

25 - 35 mm

03.

Wylaé beton w celu przymocowania ptyty fundamentowe;.

A Przed zwigzaniem betonu sprawdzié¢, czy plyta
fundamentowa jest wypoziomowana i rownolegta
do skrzydta bramy.

04.

Odczekac na zwigzanie betonu.

05.

Przymocowac motoreduktor:

a - zdja¢ gdrne nakretki z srub fundamentowych

b - oprze¢ motoreduktor na srubach fundamentowych:
sprawdzic, czy jest rownolegly do skrzydta bramy

c - wiozy¢ dotaczone podktadki i nakretki, delikatnie je
dokrecajgc
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d - w celu wyregulowania motoreduktora pod wzgledem
wysokosci, nalezy przykreci¢ kotki regulacyjne: umiescic
koto zebate na odpowiedniej wysokosci pozostawiajac
1+2 mm od zebatki (aby ciezar skrzydta nie obcigzat
motoreduktora)

e /f/ g - odblokowa¢ motoreduktor

h - otworzy¢ recznie i catkowicie skrzydto bramy

i - oprze¢ pierwszy odcinek listwy zebatej na kole zebatym
motoreduktora: sprawdzi¢, czy poczatek listwy zebatej
odpowiada poczatkowi skrzydfa i, czy miedzy kotem
zebatym i listwg zebata wystepuje luz 1+2 mm (w celu
unikniecia obcigzania motoreduktora przez skrzydto)

| - przymocowac czesc listwy zebatej
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m - przesuna¢ skrzydto recznie i wykorzystywac zawsze
koto zebate jako punkt odniesienia do mocowania
nastepnych elementow listwy zebatej

n - w razie koniecznosci, docig¢ wystajaca czesc listwy
zebatej

~>

06. | Wykonac szereg ruchéw Otwarcia i Zamknigcia w celu sprawdzenia, czy listwa zebata przesuwa sie rowno po kole zebatym.
Uwaga: upewnic sie, ze miedzy kotem zebatym i listwa zebata wystepuije luz 1+2 mm na cafej dtugosci skrzydta
07. | Przykrecic  energicznie nakretki do  mocowania
motoreduktora do ptyty fundamentowej i przykry¢ nakretki
odpowiednimi kapturkami
08. | Pprzymocowac listwe ograniczajacg podczas OTWIERANIA i ZAMYKANIA: wykonaé te same dziatania dla obu listw ograniczajacych

OTWIERANIE:

a - otworzy¢ recznie skrzydto bramy, pozostawiajac 2/3 cm od ogranicznika mechaniczneg
b - przesuwac listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku Otwarcia az do zadziatania ogranicznika krancowego (ustyszenia
klikniecia przetaczenia ogranicznika)

¢ - po ustyszeniu klikniecia, przesunac listwe ograniczajaca do przodu o 2 cm (minimum)

d - zablokowac listwe ograniczajgca na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich kotkdw

Polski -7
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ZAMYKANIE:

a - zamkng¢ recznie skrzydto bramy, pozostawiajgc 2/3 cm od ogranicznika mechanicznego

b - przesuwac listwe ograniczajaca po listwie zebatej w kierunku Zamkniecia az do zadziatania ogranicznika kraricowego (ustyszenia
klikniecia przetaczenia ogranicznika)

¢ - po ustyszeniu klikniecia, przesunac listwe ograniczajaca do przodu o 2 cm (minimum)

d - zablokowac listwe ograniczajgca na listwie zebatej przy uzyciu odpowiednich kotkdw

09. | Zablokowac recznie motoreduktor

10. | Przyklei¢ naklejke z instrukcja odblokowywania

W celu wykonania instalacji urzadzer bedacych czescia automatyki, nalezy zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi.

A WAZNE! - Motoreduktor jest przygotowany (ustawienie fabryczne) do montazu po prawej stronie (rys. 5); jesli wymagany jest
montaz po lewej stronie, nalezy przeprowadzi¢ czynnosci przedstawione na rys. 6 (a - b).

o

~
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A UWAGA! - Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢ wykonane przy odiaczonym zasilaniu. Niewtasciwe potaczenia moga
powodowacé uszkodzenia urzadzen lub szkody osobowe.

Rys. 2 zawiera potaczenia elektryczne typowej instalacii; rys. 7 zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na centrali sterujace;.

4.1 - Rodzaje kabli elektrycznych

dD€Id olo d]€C di) 21 ole O
Potaczenie Rodzaj kabla Maksymalna ditugosé

A ZASILANIE 3x1,5mm? 30m*
B LAMPA  OSTRZEGAWCZA  Z | Nr 1 kabel: 2 x 1,5 mm? 10m
C ANTENA Nr 1 przewdd ekranowany typu RG58 | 10 m (zalecany < 5 m)
D FOTOKOMORKI Nr 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m

Nr 1 kabel: 4 x 0,25 mm? (RX) 30m
E-F | PRZELACZNIK KLUCZYKOWY Nr 2 przewody: 2 x 0,5 mm? ** 20m
* Jesli przewdd zasilajacy jest dtuzszy niz 30 m, nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju, na przyktad 3 x 2,5 mm? oraz niezbedne
jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.
** Dwa przewody 2 x 0,5 mm? moga by¢ zastgpione jednym przewodem 4 x 0,5 mm?2.

4.2 - Potaczenia kabli elektrycznych: rys. 7

abela 4 Op DO13 en ele

Zaciski | Funkcja Opis

9-10 STOP - wejscie dla urzgdzen blokujacych lub zatrzymujacych manewr; stosujgc odpowiednie zabiegi istnigje mozliwose
podtaczenia do wejscie stykow "Normalnie Zamknietych", "Normalnie Otwartych" lub urzadzen statooporowych.
Inne informacje dotyczace STOP zostaly zawarte w punkcie 8.1.1 - Wejscie STOP

9-11 Foto - wejscie urzadzen sterujgcych blokowaniem lub zatrzymaniem biezacego manewru: mozliwe jest podtgczenie
stykdw NC (Normalnie Zamknietych)
- dodatkowe informacje znajduja sie w punkcie 8.1.2 Fotokomorki.

8-12 Fototest Kazdorazowo, przy inicjacji manewru, kontrolowana jest witasciwa praca fotokomorek; jezeli test daje wynik
pozytywny, rozpoczyna sie wykonywanie manewru. Jest to mozliwe dzieki zastosowaniu szczegdlnego rodzaju
potaczen: przekazniki fotokomorek "TX" sg zasilane z innego zrodta niz odbiorniki "RX".

Dodatkowe informacje znajdujg sie w punkcie 8.1.2 Fotokomorki.

9-13 Krok po kroku | wejscie urzadzen sterowniczych ruchu: mozliwe jest podtgczenie stykow typu NO (Normalnie otwartych).
4-5 L a m p a]|-wyjscie lampy ostrzegawczej (z automatycznym miganiem)

ostrzegawcza | - gdy aktywne, wyjscie dostarcza napiecia 230 V~ (120V~ w silniku wersji / V1)
1-2 Antena - wejscie anteny odbiornika radiowego

- antena wbudowana w lampe ostrzegawczg; w razie koniecznosci mozna uzywac anteny zewnetrznej

W celu poprowadzenia potgczen elektrycznych, nalezy postgpi¢ w sposéb opisany ponizej i zapoznac sie z rys. 7:

01. | Otworzy¢ pokrywe: odkreci¢ srube i unies¢ pokrywe do gory

02. | Przetozy¢ przewdd zasilajacy przez odpowiedni otwor (pozostawi¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu) i podtaczy¢ go do odpowiedniego
zacisku

03. | Przetozy¢ przewody przewidzianych lub juz obecnych urzgdzen przez odpowiedni otwor (pozostawi¢ dodatkowe 20/30 cm przewodu)
i podtaczy¢ je do odpowiednich zaciskow jak przedstawiono na rys. 7

04. | Przed zamknieciem pokryw wykonac¢ odpowiednie programowanie: rozdziat 7

05. | Zamknac pokrywe przy uzyciu odpowiedniej sruby
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5 URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

5.1 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej

A vwaga:! - Podtaczenie automatyki do sieci elektrycznej musi by¢é wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel,
w peinym poszanowaniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych.

Postepowad w sposdb opisany ponize;

01. | Odblokowac recznie motoreduktor w celu umozliwienia przesuniecia skrzydta podczas Otwierania i Zamykania
02. | Ustawic recznie skrzydto bramy w potowie skoku

03. | Zablokowac recznie motoreduktor

04. | Podigczyc zasilanie elektryczne do automa-

tyki i sprawdzic:
- czy dioda LED OK miga w sposdéb regular-
ny: 1 migniecie na sekunde

- czy nie sg wykonywane manewry i, czy
lampa ostrzegawcza jest zgaszona

o/ RETTITITEIE

12345678910

PROGRAM SWITCH

A

Jesli to nie nastgpi, nalezy postepowac w nastepny sposoéb (krok 05)

05.

Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od automatyki i sprawdzi¢: potaczenia elektryczne, ustawienie fotokomaorek i bezpieczniki. Ewentualnie
sprawdzi¢ potaczenie wytacznikow kranicowych: poruszy¢ dzwignig wytacznika kraricowego i sprawdzi¢, czy wytacznik interweniuje
wytaczajac diode led FCA lub FCC na centrali sterujacej

5.2 - Kodowanie urzadzen
Po podiaczeniu zasilania, jednostka centralna musi rozpoznaé urzadzenia podtaczone do wejscia STOP i konfiguracje wejscia PHOTO.

Tabela 7

1 Wcisngc i przytrzymac wcisniety przycisk PROGRAM
2 Po 3 sekundach rozpoczyna sie procedura rozpoznawania urzadzen; dioda LED OK LED ~a0i0
zaczyna szybciej migac; przytrzymac wcisniety przycisk PROGRAM o] @
3 Zaczekac kilka sekund na zakonczenie rejestracji urzadzen przez jednostke centralng P Ty
4 Po zakonczeniu rozpoznawania urzadzen, dioda LED STOP musi sie zapali¢, a dioda LED @
OK swieci sie caly czas na zielono
5 Do 10 sekund zwolni¢ przycisk PROGRAM
6 Teraz, dioda LED OK zamiga 3 razy na zielono w celu potwierdzenia rozpoznania urzadzen
7 Jezeli procedura Rozpoznania urzgdzen nie powiedzie sig, dioda LED OK miga 5 razy na
czerwono sygnalizujgc negatywny wynik procedury

Etap rozpoznawania podtaczonych urzadzen moze zosta¢ przeprowadzony ponownie w dowolnej chwili, takze po ukoriczeniu montazu, np.:
jezeli zostatoby dodane

inne urzadzenie; w celu wykonania ponownego rozpoznawania urzgdzen patrz punkt 8.1 "Dodawanie lub usuwanie urzadzen".

Po zakonczeniu procedury rozpoznawania urzadzen, nalezy sprawdzi¢, czy diody PHOTO i STOP sg zapalone. Jezeli nie, nalezy postepowac
jak w podpunkcie 05 punktu 5.1 - Podtaczenie automatyki do sieci elektrycznej.
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacji.

Muszg zostac przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktdry musi wzig¢ na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby
nalezy przeprowadzi¢, aby skontrolowac rozwigzania zapobiegajgce mozliwym zagrozeniem oraz zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez
przepisy, normy i rozporzadzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej probie, zarowno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z ROX; w tym
celu nalezy sie zapoznac z instrukcjg obstugi poszczegdinych urzadzen.

6.1 - Proba odbiorcza

Prébe mozna réwniez przeprowadzacé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych skiada sie automatyka. Kazdy pojedynczy
element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomarki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy
wykonac procedury opisane w odpowiednich instrukcjach.

Wykonac prébe odbiorczg w nastepujacy sposob:

01. Sprawdzié, czy zostaly spetnione warunki zawarte w rozdziale 1 - ,OSTRZEZENIA”.

02. Odblokowac motoreduktorisprawdzi¢, czy mozna przesuwac recznie brame, Otwierajac jai Zamykajac, przy uzyciu sity nieprzekraczajacej
wartosci wymaganej ograniczeniami zastosowania produktu z Tabeli 1

03.

04. Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub przycisk sterowania lub nadajnik radiowy, wykonac préby Zamkniecia i Otwarcia bramy oraz
sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym

05. Zaleca sie wykonanie kilku prob w celu oceny tatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci punktéw tarcia.

06. Sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie wszystkich obecnych urzgdzen zabezpieczajgcych (fotokomarki, listwy krawedziowe, itd.).

07. Sprawdzi¢ funkcjonowanie fotokomadrek i ewentualne zaktécenia z innymi urzadzeniami:
1 - przesung¢ cylinder o Srednicy 5 cm i dtugosci 30 cm na osi optycznej, najpierw w poblizu nadajnika, nastepnie w poblizu odbiornika
2 - sprawdzi¢, czy fotokomorki zadziatajg w ka kazdym przypadku, przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i vice versa.
3 - sprawdzi¢, czy wywofa to przewidziane dziatanie centrali, na przyktad, czy podczas manewru Zamykania, spowoduje odwrdcenie
kierunku ruchu

08. Jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaty usuniete poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity wedtug wymagan normy EN 12445.

Jezeli kontrola ,Sita” jest uzywana jako pomoc dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowac dokonac regulacji dajacej
najlepsze wyniki.

6.2 - Przekazanie do eksploataciji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych (punkt 6.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacji lub rozruchu w sytuacjach ,prowizorycznych”.

01. | Sporzadzi¢ i przechowywac (przez minimum 10 lat) dokumentacje techniczng instalacji automatyzacyjnej, ktéra winna zawierac:
cafosciowy rysunek instalacji automatyzacyjnej, schemat potaczen elektrycznych, analize ryzyka i odnosne przyjete rozwigzania,
deklaracje zgodnosci producenta

wszystkich zastosowanych urzadzen (dla ROX nalezy wykorzysta¢ zatgczong Deklaracje Zgodnosci WE); kopie instrukcji obstugi i
harmonogramu konserwaciji instalacji automatyzacyjnej

02. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik, wykonac proby Zamkniecia i Otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny
Z przewidzianym

03. | Wypetic i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci.

04. | Dostarczy¢ witascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi” (zatacznik do wyciecia).

05. | Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

06. | Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwacii.

07. | Regulacja sity jest wazna dla bezpieczenstwa i nalezy jej dokona¢ zachowujgc ostroznos¢ i wyznaczajgc do tego celu osoby
wykwalifikowane. Wazne! - Dokonac regulacji sity na poziomie wystarczajgcym do wykonania manewru w prawidtowy sposob; wartosci
wyzsze od wartosci koniecznych do przesuniecia bramy moga, w razie zderzenia z przeszkodami, rozwing¢ sity mogace spowodowac
zranienie 0sob, zwierzat lub uszkodzenie rzeczy

08. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowac¢ odpowiednio wiasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i
wystepujacych ryzyk resztkowych.
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[ PROGRAMOWANIE

W niniejszej instrukgii, procedury programowania zostaty wyjasnione przy uzyciu ikon; znaczenie ikon zostato opisane w ponizszym glosariuszu:

GLOSARIUSZ
Symbol ‘ Opis Symbol | Opis
N s
- ]- dioda led | . kac...
/|_T|\ ioda led zapalona a czekad
. dioda led zgaszona @ obserwuj / sprawdz

7/
|!|_
RS
2+
¥
()

dioda migajgca wcisngc i zwolnic¢ przycisk

przytrzymac wcisniety przycisk

wiaczy¢ sieciowe zasilanie elektryczne zwolni¢ przycisk

=
wytaczy¢ sieciowe zasilanie elektryczne ?
=

7

<>

/TN

zwolni¢ przycisk doktadnie w chwili okreslonego
zachowania diody led (zapalona, migajaca,

chcemy wezytad
y vt zgaszona)

%ﬂf
C

przytrzymac wcisniety przycisk nadajnika, ktérego

il
cheemy wozytac procedura prawidtowa

zwolni¢ przycisk nadajnika procedura NIEPRAWIDEOWA

5]
~~

g

ON

L g . - o . . .
@ nacisngC i zwolni¢ zadany przycisk nadajnika, ktory
3
=3

Centrala sterujgca posiada rézne funkcje ustawione fabrycznie, ktére sg programowalne: w tym rozdziale zostaty opisane dostepne funkcje i
procedury stuzace do ich programowania. Patrz rowniez rozdziat 8 ,Informacje dodatkowe”.

Na centrali sterujgcej znajduja sie mikrowytgczniki, trymer i opisane ponizej przyciski.

Nazwa Symbol Opis

Mikrowytaczniki Uzywacé do aktywacji funkgii

TL oy

RegulatorTL @ Uzywac do regulacji parametrow Czasu Pracy (Paragraf 7.1.1)
TP -y

Regulator TP @ Uzywac¢ do regulacji parametrow Czasu Pauzy (Paragraf 7.1.1)
F -y

Regulator F Uzywac do regulacji parametréw Sity (Paragraf 7.1.1)

/A\

Przycisk RADIO @

Uzywac¢ do programowania odbiornika radiowego

Uzywac¢ do programowania urzgdzen

Przycisk PROGRAM
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Ustawienia fabryczne (domysine)

Mikrowytgczniki 12345678910
orr| MW EEERET
poétautomatyczny (1 = ON)
Regulator TL (Czas Pracy) Regulator TP (Czas Pauzy) Regulator F (Sita)
TL P

7.1 - Parametry do regulacji: Regulator (TL-TP -F)
Parametry funkcjonowania centrali sterujacej sg regulowane przy uzyciu trzech programatorow (rys. 7)

TL (Czas Pracy)

Tryb roboczy Regulacja

reguluje maksymalny czas (R Wybra¢ tryb Pdtautomatyczny lub Automatyczny i ustawic¢ przetacznik typu mikroprzetacznik 1 na
trwania manewru Otwierania lub ON

Zamykania (\PA ustawic regulator TL w potowie biegu

(<M \wykona¢ petny cykl Otwarcia i Zamknigcia:
sprawdzi¢, czy maksymalny ustawiony czas trwania manewru (Otwierania lub Zamykania) jest
wystarczajgcy i, czy pozostat margines 2 lub 3 sekund.
W razie koniecznosci ponownie wyregulowac regulator TL na wyzsze wartosci.

Uwaga: jesli czas nie jest jeszcze wystarczajgcy, nalezy przecia¢é mostek TLM znajdujgcy sie w
poblizu regulatora (rys. 7) w celu uzyskania Diuzszego Czasu Pracy (TLM)

Funkcja zwalniania: w celu uzycia tej funkcji nalezy aktywowac programowalng funkcje ,zwolnienie” dokonac¢ regulacji regulatora TL w
sposob taki, by faza zwolnienia rozpoczeta sie 50/70 cm przed zadziataniem ogranicznika.

Uwaga: ewentualna zmiana tego parametru bedzie widoczna podczas wykonywania pierwszego manewru Otwarcia zleconego po dokonaniu
zmian.

TP (Czas Pauzy)

Tryb
roboczy

Regulacja

reguluje czas, jaki uptywa od
zakonczenia manewru Otwarcia |
poczatkiemn manewru Zamkniecia

wybrac tryb Automatyczny ustawiajac przetacznik typu mikroprzetacznik 2 na ON

wyregulowacé Regulator TP zgodnie z zyczeniem

w celu sprawdzenia, czy ustawiony czas jest prawidtowy, wykonac¢ petny manewr Otwarcia i
sprawdziC czas, jaki uptynat przed rozpoczeciem manewru Zamkniecia

F (Sita)

A uvwaca: - Regulacja tego parametru moze znacznie wplynaé na stopien bezpieczenistwa automatyki: nalezy zachowac¢
szczegolna ostroznosé podczas wykonywania dziatan.

Regulacja tego parametru odbywa sie na zasadzie prob i bteddw: nalezy dokonac¢ pomiaru sity wywieranej przez skrzydto bramy podczas
wykonywania manewru i poréwnac jg z wartosciami przewidzianymi przez przepisy obowigzujace w danym kraju.

7.2 - Funkcje programowalne

Centrala sterujgca posiada serie mikroprzetacznikow (PROGRAM SWITCH - rys. 7) umozliwigjgcych aktywacje réznych funkcji w celu jak
najlepszej i jak najbezpieczniejszej automatyzacji, dostosowanej do wymagan uzytkownika.
Przefaczniki typu mikrowytgczniki umozliwiaja wybor réznych trybdw funkcjonowania i programowania zadanych funkcji, opisanych w Tabeli 5.

Per attivare o disattivare le funzioni:

Mikrowytaczniki (1 ... 10) AKTYWACJA DEZAKTYWACJA
ON OFF

WAZNE! - niektére dostepne funkcje sa potaczone z bezpieczenstwem wiec nalezy uwaznie ocenié, ktéra z funkcji jest bardziej
bezpieczna.
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Tabela 5 - Funkcje programowaline

Przefacznik 1-2 Sposob dziatania

Off-Off Reczny (manualny)

On-Off Pdtautomatyczne

Off-On Automatyczny (zamykanie automatyczne)

On-On Automatyczne + Zawsze zamyka

Przetacznik 3 Sposdb dziatania

On Zespdt mieszkalny (niedostepna w trybie recznym)

Przetacznik 4 Sposob dziatania

On Wstepne miganie

Przetacznik 5 Sposoéb dziatania

On Zamkna¢ 5 sekund po ,Foto”, jesli ustawiony w trybie Automatycznym lub ,Zamknij po Foto”
jesli ustawiony w trybie P&tautomatycznym.

Przetacznik 6 Sposob dziatania

On Bezpieczenistwo ,Foto” réwniez podczas Otwierania

Przetacznik 7 Sposoéb dziatania

On Uruchamianie stopniowe

Przetacznik 8 Sposoéb dziatania

On Zwolnienie

Przetacznik 9 Sposdb dziatania

On Tryb hamulca

Przetacznik 10 Sposob dziatania

Off Tryb hamulca

Przetacznik 1-2:
Funkcjonowanie manewr bedzie wykonywany wytacznie do czasu, gdy polecenie jest aktywne (wcisniety przycisk nadajnika w trybie
reczne manualnym).
Funkcjonowanie
Pétautomatyczne
Funkcjonowanie po zakoriczeniu manewru Otwarcia nastepuje pauza i po jej zakoriczeniu jest wykonywany automatycznie manewr
Automatyczne Zamkniecia.
Funkcjonowanie wystepuje po odcieciu zasilania elektrycznego: jesli, po przywrdceniu zasilania, Centrala odczyta skrzydto w pozyciji
Zawsze Zamyka Otwarcia, uruchamia natychmiast manewr Zamkniecia poprzedzony 5-sekundowym miganiem.
Przetacznik 3:
Funkcjonowanie po przestaniu polecenia Krok po Kroku i rozpoczeciu manewru Otwarcia, nie moze by¢ ono przerwane przez zadne inne
Zespot mieszkalny przestanie polecenia drogg radiowg Krok po Kroku lub Otwiera az do zakonczenia manewru.
Przeciwnie, przestanie nowego polecenia Krok po Kroku podczas manewru Zamkniecia powoduje zatrzymanie i
odwrdcenie manewru.

wystanie polecenia powoduje wykonanie petnego manewru az do uptywu Czasu Pracy lub osiagniecia ogranicznika.

Przetacznik 4:

Po wystaniu polecenia nastepuje najpierw aktywacja lampy ostrzegawczej i, po 5 sekundach (2 sekundach jesli ustawiono w trybie
funkcjonowania Recznego) rozpoczyna sie manewr.

Przetacznik 5:

Funkcja ta, jesli jest ustawiona w trybie funkcjonowania ,Automatycznego”, umozliwia utrzymanie otwartego skrzydta bramy jedynie przez
okres konieczny do przejazdu pojazddéw lub przejscia oséb; w rzeczywistosci, po zakonczeniu interwenciji urzadzen bezpieczenstwa Foto,
nastapi zatrzymanie manewru i, po 5 sekundach, rozpocznie sig automatycznie manewr Zamkniecia.

Przeciwnie, jesli funkcja jest ustawiona w trybie ,Pdtautomatycznym”, po zadziataniu urzadzen bezpieczenstwa ,Foto”, podczas manewru
Zamkniecia nastepuje automatyczne zamkniecie zgodnie z zaprogramowanym Czasem Pauzy.

Przetacznik 6:

Zazwyczaj funkcja bezpieczenstwa ,Foto” jest aktywna wytgacznie dla manewru Zamkniecia, jesli przetacznik typu mikroprzetacznik 6 zostanie
ustawiony na ,,ON”, zadziatanie urzgdzenia bezpieczenstwa spowoduje przerwanie manewru rowniez podczas Otwarcia. Przeciwnie, gdy jest
ustawiony w trybie funkcjonowania Pétautomatycznego lub Automatycznego, przywrécenie manewru Otwarcia rozpocznie sie natychmiast po
zwolnieniu urzadzen bezpieczenstwa.

Przetacznik 7
Ustawiajac te funkcje, poczatek manewru nastgpi w sposob stopniowy; w ten sposdb mozna unikng¢ niepozadanego szarpania automatyki.

Przetacznik 8:

Zwolnienie polega na zmnigjszeniu predkosci do 30% predkosci nominalnej; powoduje to zmniejszenie sity uderzenia skrzydta bramy po
zakonczeniu manewru.

Po dokonaniu aktywaciji tej funkcji nalezy wyregulowac Czas Pracy (TL) poniewaz poczatek fazy zwolnienia jest zwigzany z ustawionym czasem
pracy. Nalezy wiec dokona¢ regulacji TL tak, by faza zwolnienia rozpoczeta sie okoto 50-70 cm przed zadziataniem ogranicznika. Funkcja
zwalniania oprocz zmniejszenia predkosci automatyki, zmniejsza 0 70% moment obrotowy silnika. UWAGA — W automatykach wymagajgcych
wysokiej wartosci momentu obrotowego silnika, funkcja zwolnienia moze spowodowac natychmiastowe zatrzymanie silnika.
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Przetacznik 9 - 10:

Po ustawieniu kombinaciji przycikéw 9 i 10 zostaje wykonana procedura hamowania silnika; natezenie hamowania jest ustalane na podstawie
zastosowanej kombinacji, zgodnie z ponizszymi ustawieniami:

dip9 off dip10 off hamowanie off
dip9 off dip10 on lekkie hamowanie
dip9 on dip10 off Srednie hamowanie
dip9 on dip10 on mocne hamowanie

7.3 - Wbudowany odbiornik radiowy

Do zdalnego sterowania, centrala posiada wbudowany odbiornik radiowy o czestotliwosci 433,92 MHz i zgodny z kodowaniem FLO, FLOR,
O-CODE, HCS SMILO.

7.3.1 - Wczytywanie nadajnikow radiowych

Kazdy nadajnik radiowy jest rozpoznawany przez odbiornik za pomoca ,kodu”, innego dla kazdego nadajnika. Wczytywanie jest dostepne w
dwdch trybach: Tryb 10 Tryb 2.

e Tryb 1:

L . . . . Tabela 8
przypisa¢ automatycznie przyciskom nadajnika polecenia . - .
zamieszczone w Tabeli 8. Przycisk nadajnika Polecenie
Dla kazdego nadajnika zostaje wykonana pojedyncze faza i zostajg | 4 Krok po kroku
wczytane wszystkie przyciski: nie jest wazne, ktory przycisk zostanie - - -
nacisniety. (Kazdy wczytany przycisk zajmuje w pamieci jedno miejsce) | 2 Otwieranie dla pieszych
Uwaga: po wczytaniu w Trybie 1 kazdy nadajnik moze sterowac tylko | 3 Otwarcie
jedng automatyka. —

4 Zamkniecie
Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadaja wytacznie przycisk 1;
nadajniki dwukanatowe posiadajg przycisk 1i 2

Procedura wczytywania w Trybie 1

01. |02. |03. | 04.

TN | 7
— - hl- bl hl-
:E-K @ x4s i W ciggu 10s E@ x 3s ‘@‘
« .
= 0.

DIODA LED I PRZYCISK

PRZYCISK RADIO RADIO ZADANY PRZYCISK NADAJINIKA DIODA LED RADIO
przypisa¢ dowolne polecenie sposréd polecen podanych Tabela 9
w Tabeli 9. Przycisk nadajnika Polecenie
Dla kazdej fazy zostaje wczytany wylacznie jeden przycisk, wcisniety
podczas fazy wczytywania. 1 Krok po kroku
(Kazdy wczytany przycisk zajmuje w pamieci jedno miejsce) 2 Otwieranie dla pieszych
3 Otwarcie
4 Zamkniecie
Procedura wczytywania w Trybie 2
01, |02. | 03. | 0a.
KrOpr o O \Ij/ ) > NI EPZENE 2N 2
Kroku | B @® <1 @ Lk W Ciggu 10s %@ x3s | Bl- hl-hl- @
Otwieranie T ey NI I A NEIANE IS
dia x2 |@ bl k- W ciagu 10s ﬁ x3s | Il Ial- - @
pieszych g) '.' N S ag N \ N
‘». . A P RN P N 4 ) > N VRN V2N
Otwarcie | Z5= @ x3 | @ bRl RhI- w ciagu 10s @ x3s | - hl-hl- @
«*. . AN PN PR N PR N ) L NI,
Zamkniecie E} . X4 | @ D\— D\‘ D\‘ D\‘ W CIggu 10s @ X 3s |:|\— |:|\— |:|\-
PRZYCISK RADIO DIODA LED RADIO A ey SIS DIODA LED RADIO

Uwaga: w razie wystepowania innych wczytanych nadajnikow, powtdrzy¢ punkt 03 w ciagu 10 sek. Faza wczytywania skonczy sie po 10 sek. jesli nie zostang
wydane inne polecenia.
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7.3.2 - Wezytywanie na odlegtosé

Mozliwe jest wczytanie nowego nadajnika bez wykonywania dziatania na przycisk odbiornika (10-20 m od odbiornika).
Do tego celu potrzebny jest uprzednio wczytany nadajnik (stary). Nowy nadajnik zostanie wczytany z takimi samym parametrami, jak stary.

A wazne! Woczytanie na odlegtos¢ nastapi we wszystkich odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu nadajnika; w
zwiazku z tym, nalezy doprowadzi¢ zasilanie jedynie do nadajnika, ktéry chcemy wczytaé.

Procedura standardowa

Arodczas procedury, w zaleznosci od trybu wczytania starego
nadajnika:

- Tryb 1 = nacisna¢ dowolny przycisk
- Tryb 2 = nacisng¢ przycisk, ktéry chce sie wczytad

m Z zatrzymanym silnikiem, ustawic¢ sie w poblizu centrali

NOWY *— * N
nadajnik @@ X 9s @

STARY - - -
nadajnik

juz
zapisany

NOwWY
nadajnik

Jesli procedura zakonczyta sie sukcesem, nowy nadajnik zostanie
wczytany
* ten sam przycisk na NOWYM nadajniku

7.3.3 - Kasowanie nadajnikéw radiowych

Procedura alternatywna

A Podczas procedury, w zaleznosci od trybu wczytania starego
nadajnika:

- Tryb 1 = nacisng¢ dowolny przycisk
- Tryb 2 = nacisng¢ przycisk, ktdry chce sie wezytad

m Z zatrzymanym silnikiem, ustawic sie w poblizu centrali

NOWY
nadajnik

ﬁ*x3s @

STARY D xx «
nadajnik ﬁ x 3s E@
juz zapisany
NOWY R \r
nadajnik ﬁ x 3s @
DIODA LED
STARY D x RADIO «
nadajnik @ N NI AN @
juz zapisany D: D: D:
niewidoczny
na odlegtosc

Jesli procedura zakoriczyta sie sukcesem, nowy nadajnik zostanie
wczytany

* ten sam przycisk na NOWYM nadajniku

** ten sam przycisk na STARYM nadajniku

A Procedura ta moze zostaé wykonana TYLKO jezeli pamie¢ radionadajnikdéw zostata odblokowana.

Tabela 10
Procedura kasowania nadajnikéw

az do przejscia do kroku 02

Przytrzymac wcisniety przycisk radio @ na jednostce centralnej

EI = Przycisk RADIO [ ] = dioda RADIO

zgasnie i zamiga 3 razy

2 Poczekac, az zapali sie dioda radio R, nastepnie zaczekac, az

=@
D \i:_ \m:_ \m/_

N1 s

CL\

7

Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 3 mignieciu

zamiga 5 razy

A Jezeli zapis powiddt sig, dioda radio R na jednostce centralngj

7
d
d
d
7
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7.3.4 - Blokowanie / odblokowywanie pamieci radionadajnikow
A Niniejsza procedura blokuje pamie¢ i tym samym uniemozliwia
zapis i usuniecie z pamieci nadajnikdw radiowych.

Tabela 11 =
Procedura blokowania / odblokowywania pamieci radionadajnikow @ = Przycisk RADIO |:| = dioda RADIO
OFF
Odcigc zasilanie elektryczne jednostki centralnej $
i‘l:
2 =
> @
Wcisnac¢ przycisk radio H na jednostce centralnej (i przytrzymac ﬁ ¥,
az do przejscia do kroku 04)
3 ON

Podtgczy¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej (caty czas
wciskajgc przycisk)

),
)

Po 5 sekundach, dioda radio R zamiga wolno 2 razy; teraz nalezy N 4 ! -
zwolni¢ przycisk g 5s I:‘ I:‘

o,
[

° =

Kilkakrotnie wcisnac i zwolni¢ przycisk radio IEI na jednostce o -
centralnej (w ciagu 5 sekund), w celu wyboru nastepujacych opciji: do5 ﬁ .
o 5s

- zgaszona dioda = Wytgczenie Blokady pamigci.
- wigczona dioda = Wigczenie Blokady pamieci.

A =
@ N/~ 1 7
Po 5 sekundach od ostatniego przycisniecia przycisku radio 5s |:|— |:|— @

czerwona dioda radio R 2 razy wolno zamiga sygnalizujac zakonczenie
procedury.
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8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

W dowolnym momencie mozna dodac lub usung¢ urzadzenie wchodzace w sktad instalacji automatyzacyjnej. Szczegdlnie jesli chodzi o
wejscie STOP, moga do niego by¢ podtaczone rézne rodzaje urzadzen, tak jak to zostato opisane w ponizszych punktach. Po zakorczeniu
wprowadzania zmian dotyczacych konfiguracji instalacji automatyzacyjnej, nalezy ponownie przeprowadzi¢ procedure rozpoznawania urzgdzen,
zgodnie z instrukcjami zawartymi w punkcie 7.3 - Rozpoznawanie urzadzen.

8.1.1 Wejscie STOP
Wejscie, ktdre powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku.
Do wejscia moga zostac¢ podtagczone urzadzenia o wyjsciu ze stykiem normalnie otwartym (NO) , normalnie zamknietym (NZ) lub urzadzenia z
wyjsciem statooporowym 8,2kQ,, np.: czute listwy. Jednostka centralna rozpoznaje rodzaj urzgdzenia podtaczonego do wejscia STOP w czasie
procedury rozpoznawania urzgdzen (punkt 7.3 Rozpoznawanie urzadzen).
W razie jakichkolwiek zmian w stosunku do zapamietanego stanu urzadzen, automatyka wykona zatrzymanie manewru z krétkg zmiana kierunku.
Stosujgc odpowiednie rozwigzania, do wejscia STOP mozna podtaczy¢ wiecej niz jedno urzgdzenie réznego typu:
- Kilka urzgdzen ze stykiem NO mozna podigczy¢ rdwnolegle bez ograniczen ilosciowych.
- Kilka urzadzen ze stykiem NZ mozna podtgczy¢ szeregowo bez ograniczen ilosciowych.
- Kilka urzadzen statooporowych 8,2kQ mozna podfaczy¢ "kaskadowo" z jednym rezystorem koricowym 8,2kQ
- Mozliwe jest zastosowanie kombinacji stykdéw NO i NZ ustawiajgc 2 styki rownolegle i podtgczajgc szeregowo do styku NZ rezystor 8,2kQ (w
tym przypadku mozliwe jest takze podtgczenie 3 urzadzen: NO, NC i 8,2kQ ).

Jezeli wejscie STOP jest wykorzystywane do poditgczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa nalezy pamietac, iz tylko urzadzenia z
wyjsciem statooporowym 8,2kQ zapewniaja IIl kategorie bezpieczenstwa zgodnie z normg EN 13849-1.

8.1.2 Fotokomorki

W celu dodania pary fotokomadrek nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

01. Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikdw (RX) bezposrednio do zaciskow 8 - 9 (patrz ryz. 7)

Natomiast, podtaczenie nadajnikéw zalezy od tego, czy chcemy by fotokomorki pracowaty w trybie "Wiaczony fototest" lub nie.

Fototest to funkcja, w ktéra wyposazona jest centralna jednostka sterujaca, zwiekszajgca niezawodnosé zabezpieczen i umozliwiajaca osiggniecie
"Il kategorii" bezpieczerstwa zgodnie z normag EN 13849-1 jesli chodzi o zestaw centralnej jednostki sterujacej i fotokomdrek bezpieczenstwa.
W momencie inicjowania manewru, kontrolowane sg urzgdzenia zabezpieczajgce biorgce udziat w manewrze. Ruch sie rozpoczyna tylko jezeli
wszystko jest w porzadku.

Jezeli natomiast test da wynik negatywny (fotokomadrka oslepiona stoncem, spiecie na przewodach, etc.), usterka zostaje zidentyfikowana i nie
dochodzi do wykonania manewru.

W celu dodania pary fotokomadrek nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej.

Podtaczenie bez funkcji "Fototest":
Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikéw i nadajnikow bezposrednio z wyjscia urzadzen peryferyjnych jednostki centralnej (zaciski 8 i 9).

~ N
e TX RX
112 1/2]3[4[5
MK J234R
- ; I
3 = TP ey
= Qm 7
17345678010 &~
PROGRAM SWITCH Ty - = [
AERIAL @ @ 20| |
L@
_ _e Y

Podtaczenie z funkcjg "Fototest":
Doprowadzi¢ zasilanie do odbiornikéw bezposrednio z wyjscia urzadzen peryferyjnych jednostki centralnej (zaciski 8 i 9). Zasilanie nadajnikéow
fotokomarek nie jest doprowadzane z wyjécia urzadzen peryferyjnych lecz z wyjscia "Fototest" miedzy zaciskami 8 - 12. Maksymalna wartosc
pradu, ktéra moze by¢ wykorzystywana w wyjsciu "Fototest" to 100mA.

W celu wykorzystania funkcji "Fototest" nalezy wiaczy¢ "synchronizacje", zgodnie ze wskazdwkami zawartymi w instrukcji fotokomaorek.

- N
0 X RX
172 1 415
NN NN
i I A
ﬁ ”ﬁ SbS E g E s E
° J"PROGRAM TPy
20 @ S
12345678010 ~
PROGRAM SWITCH Ty [ -y ,:_ »
AERIAL @ @ 20| [»
Ll®)
_ = -
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8.2 - Zasilanie urzadzen zewnetrznych
W razie koniecznosci zasilania urzadzen zewnetrznych (czytnik dla kart zblizeniowych lub podswietlenie

przetacznika kluczykowego), mozna podtgczy¢ urzadzenie do centrali urzadzenia w sposob przedstawiony 2O

na ponizszym rysunku. “‘!_ @

Napigcie zasilania wynosi 24V === +/- 10% z maksymalnym dostepnym pradem o wartosci 100 mA. ; 8
® Q — e 24V=
) O —p 0

8.3 - Podiaczenie programatora Oview
Do centralnej jednostki sterujacej mozna podtaczy¢ jednostke programowania Oview poprzez interfejs IBT4N, 4-zytowym kablem bus.

Jednostka ta umozliwia catkowite i szybkie programowanie funkciji, regulacje parametrow, uaktualnianie oprogramowania firmowego jednostki
centralnej, diagnostyke w celu wykrywania usterek i wykonywanie przegladéw okresowych.

Oview umozliwia prace nad jednostka centralng w maksymalnej odlegtosci ok. 100 m. Jezeli w jednej sieci ‘BusT4’ jest wiecej niz jedna
jednostka centralna , tgczac sie z jedna z jednostek centralnych mozna wyswietli¢ wszystkie jednostki sterujgce potaczone w sieci (maksymalnie
16 jednostek sterujgcych).

Jednostka Oview moze by¢ podtaczona do jednostki sterujgcej takze podczas normalnej pracy instalacji automatyzacyjnej i umozliwia
uzytkownikowi wysytanie polecen przy pomocy specjalnego menu.

A Uwagal - Przed podtgczeniem interfejsu IBT4N nalezy odtaczy¢ zasilanie sieciowe od jednostki sterujace;.

4 I N\
\
.
i é’:ﬁ
. &%)
S
\\/‘E
\ Y,

8.4 - Catkowite kasowanie pamieci

W przypadku koniecznosci wykasowania pamieci i przywrdcenia ustawien fabrycznych, przy zatrzymanym silniku, wykonac ponizsza procedure.
Catkowite wykasowanie pamieci kasuje blokade pamieci radionadajnikdow.

LElTEE TP _ _ . = Przycisk PROGRAM [ ] = led OK
Procedura catkowitego kasowania pamieci >
1 Odcig¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej OFF
57

~—~~

L"‘

e
2 Woeisng¢ przycisk programowania PROGRAM na jednostce 0

centralngj (i przytrzymac az do przejscia do kroku 05)

@G
0

3 Podtaczy¢ zasilanie elektryczne jednostki centralnej (caty czas ON
wciskajac przycisk) » §>
e Of
4 Poczekac, az zapali sie dioda LED OK, nastepnie zaczekad, az N Lo NN L Ly
zgasnie i zamiga 3 razy E‘: OK . E\' E‘: E‘\'
5 Zwolni¢ przycisk doktadnie przy 3 mignieciu ey

A Jezeli zapis powiddt sig, dioda OK na jednostce centralnej LR W N g W B g B W Hve
zamiga 5 razy NN NS NN
A UWAGA: Ta procedura nie kasuje nadajnikdw.

8.5 - Szczegolne funkcje
Funkcja "Zawsze otwieraj"

To funkcja gtdwnej jednostki sterujacej , ktdra umozliwia wymuszenie manewru otwarcia, kiedy polecenie krok po kroku trwa powyzej 3
sekund. Jest ono szczegolnie przydatne na przykigd w celu podfgczenia do wejscia SbS styku zegara programowalnego majgcego za zadanie
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otwarcie bramy w okreslonym przedziale czasu. Funkcja ta nie jest wiaczona, kiedy wiaczony jest tryb reczny (przetgcznik 1-2 off-off - funkcje
programowalne — Tabela 5).

Funkcja "Ruch wymuszony"

Jesli ktdres z urzadzen zabezpieczajgcych nie dziata poprawnie lub jest uszkodzone, nadal istnieje mozliwos¢ sterowania i poruszania bramag w
trybie "Obecnos¢ cztowieka". Szczegdtowe informacje w broszurze "Przewodnik Uzytkownika" (ostatnia czes¢ instrukgii).

8.6 - Diagnostyka
Niektdre urzadzenia sg w stanie wydawac sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach.

8.6.1 - Sygnalizacja centrali sterujacej

Diody LED obecne na centrali emituja specjalne sygnaty, ktére informuja zaréwno o prawidtowym przebiegu pracy, jak i 0 ewentualnych usterkach.
W Tabeli 13 opisano rézne rodzaje sygnalizacii:

dDCId

ed O Przyczyna Srodki zaradcze
Czerwona i zielona | Anomalia Sprawdzi€, czy jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie zadziataly bezpieczniki:
dioda Zgaszone jezeli tak, sprawdzié, jaka byta przyczyna usterki i wymienié na nowe
0 tej samej mocy.
Zielona i czerwona | Anomalia Sprébowac zgasi¢ na kilka sekund jednostke sterujaca; jezeli stan
dioda Zapalone powazne sie utrzymuie, znaczy to, ze jest uszkodzenie i nalezy wymieni¢ karte elektroniczna.
1 migniecie zielonej | Wszystko OK Normalne dziatanie jednostki sterujace;.
diody na sekunde
2 szybkich mignie¢ | Doszio do zmiany Normalng sytuacja jest zmiana na jednym z wejsc: SbS,
zielonej diody stanu wejsé STOP, ma miejsce interwencja fotokomarek Iub zostaje uzyty nadajnik radiowy.
2 migniecia Zadziatanie fotokomarki Na poczatku manewru, jedna lub wiecej fotokomarek nie dajg zezwolenia na wykonanie ruchu:
przerwa 1 sek. sprawdzi¢ obecnos¢ przeszkad.
2 migniecia Podczas wykonywania ruchu zamkniecia jest to normalne jezeli obecna jest jakas przeszkoda.
4 migniecia Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku lub podczas trwania ruchu, zadziatato wejscie
przerwa 1 sek. STOP: sprawdzi¢ przyczyne.
4 migniecia
5 mignie¢ Btad zapamietania parametréw Zaczekad przynajmniej 30 sekund, kiedy jednostka sterujaca prébuje zresetowad. Jesli stan ten sie
przerwa 1 sek. wewnetrznych utrzymuje
5 mignie¢ konieczne jest skasowanie pamieci i ponowne zakodowanie.
7 mignie¢ - Btad w wewnetrznych obwodach | Roztaczyé na kilka sekund wszystkie obwody zasilania, a nastepnie ponownie sprébowaé wystaé
przerwa 1 sek. elektrycznych. polecenie; jesli stan sie utrzymuje, prawdopodobne jest powazne uszkodzenie karty
7 mignie¢ - zmieniona konfiguracja przetacznikéw | lub okablowania silnika: dokonac kontroli i w razie potrzeby wymienic.
programowania 1 i 2 Jesli zostata zmieniona konfiguracja przefacznikéw 1 i 2, nalezy ponownie wykona¢ procedure
zapisywania urzadzen lub przywroci¢ wczesniejsza konfiguracje
8 mignie¢ Polecenie juz obecne. Juz zostalo wysfane inne polecenie. Usung¢ obecne polecenie, zeby mdc wystac inne.
przerwa 1 sek.
8 mignie¢
Led PHOTO Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia fotokomarki Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomdrek nie daje zgody na ruch: sprawdzié, czy nie
wystepuja przeszkody i, czy potaczenie NC jest prawidtowe
Zaswiecona Wszystko OK La fotocellula & allineata ed & consentita la manovra
Led STOP Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP
Zadwiecona Wszystko OK Aktywne wejscie STOP
Led SbS Przyczyna Srodki zaradcze
Zgaszona Polecenie krokowe nieobecne
Zaswiecona Polecenie krokowe obecne
Led FCA Przyczyna | Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia kraicowki FCA
Zaswiecona Wejscie kraricdwki FCA zamkniete
Led FCC Przyczyna | Srodki zaradcze
Zgaszona Zadziatanie wejscia krancowki FCC
Zaswiecona Wejscie kraricowki FCC zamkniete
DL EREELEL G Przyczyna Srodki zaradcze
R
Zgaszona Podczas normalnej pracy, wskazuje, ze otrzymano kod radiowy niezapisany w pamieci.
Zaswiecona Programowanie lub kasowanie przekaznika radiowego w toku
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O DIAGNOSTYKA

W przypadku nieprawidtowego funkcjonowania w wyniku problemdw w fazie montazu lub w wyniku usterki, patrz Tabela 13:

Tabela 14

Problem Srodki zaradcze

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie | Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.
nastepuje zaswiecenie sie diody na nadajniku

Nadajnik radiowy nie steruje brama, ale | Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

nastepuje zaswiecenie sie diody Sprawdzi¢ poprawnosc¢ emisji sygnatu radiowego nadajnika przy pomocy tej proby praktyczne;j:
wcisnac przycisk i zblizy¢ diode do anteny urzadzenia radiowego (najlepigj jesli jest to tani
odbiornik), wtaczonego i ustawionego na zakres FM o czestotliwosci 108,5 MHz lub najbardzie;
do niej zblizonej; powinno byc¢ stychad lekki odgtos trzeszczenia.

Nie mozna wykonac zadnego manewru i nie | Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym 230 V.

miga dioda LED OK Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1iF2 (rys. 7) nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢
przyczyne usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i
pozostatych danych.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i | Sprawdzi¢, czy polecenie zostaje rzeczywiscie odebrane; jezeli wystane polecenie dociera do
miganie jest nieaktywne wejscia PP, dioda OK zamiga dwa razy aby zasygnalizowac, ze polecenie zostato odebrane.

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac
wykonane przez wykwalifikowany personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektore z nich moga zostac¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawieraé substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w srodowisku,
mogtyby mieé¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami, zbidrke selektywna lub zwrdcic produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku nielegalnego usuniecia niniejszego
produktu.
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| KONSERWACJA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest regularna

konserwacja: w ciggu maksymalnie 6

miesiecy lub maksymalnie po 20 000 cykli roboczych od poprzedniej konserwacii.

UWAGA! - Prace konserwacyjne nalezy wykonywac przestrzegajac sScisle ostrzezen w zakresie bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukcji oraz zgodnie z aktualnie obowiazujacymi przepisami i normami.

01. OFF | Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatow wchodzgcych w sktad automatyki, zwracajgc szczegdlng uwage na zjawiska
korozji lub oksydacji elementéw konstrukcyjnych; wymienic elementy, ktére nie dajg wystarczajgcych gwarancii.

02. | Sprawdzi¢ stopien zuzycia elementow ruchomych: kofa zebatego, zebatki i wszystkich elementow skrzydta. Wymienic zuzyte czesci

03. % Przeprowadzi¢ wszystkie proby i kontrole przewidziane w paragrafie 6.1 - Proby odbiorcze.

12 PARAMETRY TECHNICZNE

A Zamieszczone parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.

| ROX600 | ROX1000 | ROX1000/V1

Typ Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram przesuwanych do uzytku prywatnego wraz z
elektroniczng centralg sterujgca

Koto zebate Z 15; Modut: 4; Skok: 12,5 mm, Srednica podstawowa: 60 mm
Maksymalny moment startowy 18 Nm 24 Nm 24 Nm
Moment nominalny 9 Nm 9 Nm 12 Nm
Predkos¢ bez tadunku 11 m/min 11 m/min 13 m/min
Predkosé przy momencie 8,5 m/min 8,5 m/min 8,5 m/min
nominalnym

Cykle funkcjonowania

20 cykli / godz. 20 cykli / godz. 25 cykli / godz.

Maksymalny czas ciagtej pracy 4 minuty
Zasilanie nominalne 230V - 50/60 Hz 230V - 50/60 Hz 120V - 60 Hz
Moc nominalna 300 W 350 W 350 W

Klasa izolacji elektrycznej

1 (wymaga uziemienia)

Wyjscie lampy ostrzegawczej

Dla 1 lampa ostrzegawcza 230V~ z automatycznym miganiem (120V~ w silniku wersja/ V1) (max 60W)

Wejscie STOP

Dla stykéw Normalnie zamknietych (zmiana w stosunku do stanu zamknietego powoduje polecenie STOP)

Wejscie Sbs Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku).

Wejscie PHOTO Dla stykéw Normalnie zamknigtych (zmiana w stosunku do stanu zamknietego powoduje odwrécenie
manewru podczas zamykania w zwigzku z odczytem przerwania wiazki fotokomarki)

Wejscie dla ANTENY radiowej 52 ohm dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Odbiornik radiowy Wbudowany

Temperatura robocza -20°C ... 55°C

Stopieri ochrony P 44

Wymiary (mm) i masa
Zintegrowany odbiornik radiowy
Typ

330 x210x 303 h; 11 kg

Wbudowany odbiornik radiowy 4-kanatowy

Czestotliwose

433.92MHz

Kompatybilno$¢ nadajnikéw

kodowanie FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO

Nadajniki wczytywane

Do 100, jesli wczytane w Trybie |

Impedancja wejscia

52Q

Czutosc

lepsza od 0,5 pVv

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150 m, odlegtos¢ ta moze ulec zmianie przy obecnosci przeszkdd lub zaktdcen
elektromagnetycznych, ma na nig wptyw takze umieszczenie anteny odbiorczej

Wyjscia

Opis polecen znajduje sie w tabelach 8 i 9 paragrafu 7.3 - Wbudowany odbiornik radiowy

Temperatura robocza

-20°C ... 65°C

Polski - 23



Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”
Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, cz. B

Uwagi: tres¢ niniejszej deklaracji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie
firmy Nice S.p.A., a w szczegolnosci jego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat
dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spdtki Nice S.p.a. (TV) I

Numer deklaracji: 532/ROX Aktualizacja: 1 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.
Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny

Model / Typ: ROX600, ROX1000, ROX1000/V1

Akcesoria: Zapoznac¢ sie z katalogiem

Nizej podpisany Roberto Griffa, w charakterze Chief Executive Officer, oswiadcza na witasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymienione
produkty sg zgodne z wymogami nastepujacych dyrektyw:

e Dyrektywa 2014/53/UE (RED) - Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a))

EN 62479:2010
Bezpieczeristwo elektryczne (art. 3(1)(a))

EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b))

EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
Widmo radiowe (art. 3(2))

EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywag w zakresie wymagan dotyczgcych maszyn nieukonczonych
(Zatacznik II, czes¢ 1, rozdz. B):

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie).

— Oswiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz,
ze spemione zostaty nastepujgce wymagania podstawowe:

1.11-11.2-113-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

— Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych
maszyny nieukonczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualne;.

— Jezeli maszyna nieukoniczona zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk
niniejszej deklaracji, importer ma obowigzek dotaczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

— Ostrzegamy, ze maszyny nieukoriczonej nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wtaczona,
nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miejsce i data:
Oderzo, 05.09.2017
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Instrukcja obstugi
(dostarczana do uzytkownika koncowego)

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy poprosi¢
instalatora o wyjasnienie przyczyn ryzyka resztkowego oraz
przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie ninigjszej instrukcii
obstugi.

Nalezy przechowywac instrukcje (dostarczong przez instalatora)
w celu pdzniejszych konsultacji i przekazac jg ewentualnemu,
nastepnemu uzytkownikowi bramy.

Automatyka jest maszyna, ktéra doktadnie wykonuje polecenia
uzytkownika; niewfasciwe lub nieuprawnione uzycie moze
sprawi¢, ze stanie sie ona niebezpieczna: nie nalezy sterowaé
ruchem bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby, zwierzeta
lub przedmioty.

Dzieci: automatyka zapewnia wysoki stopier bezpieczenstwa,
uniemozliwiajac, przy wykorzystaniu systemoéw odczytu, ruch w
obecnosci 0sdb lub rzeczy i zapewniajac zawsze przewidywalne
i bezpieczne uruchamianie. Pomimo tego, nalezy zabroni¢
dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w celu unikniecia
przypadkowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotow
w zasiegu dzieci: urzadzenie nie jest zabawka!

Kontrola instalacji: w szczegdinosci kabli, sprezyn i
wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego niewywazenia lub
oznak zuzycia, czy uszkodzenia.

- Raz w miesigcu sprawdzac, czy automatyka jest bezpieczna
przy uzyciu urzadzen bezpieczeristwa z listwami krawedziowymi.
- Nie uzywaé automatyki, jesli wymaga ona naprawy lub
regulacji. Usterka Iub nieprawidtowe wywazenie bramy moze
doprowadzi¢ do okaleczenia ciata.

Anomalie: w razie wykrycia nieprawidtowego zachowania
automatyki, nalezy odigczy¢ zasilanie elekiryczne. Nie
wykonywa¢ samodzielnie zadnej naprawy, ale zwrdci¢ sie o
pomoc do zaufanego instalatora.

W przypadku niedziatania  lub
zabezpieczen mozna:

- odblokowa¢ motoreduktor zgodnie ze wskazdwkami w
punkcie "Reczne odblokowywanie motoreduktora’, co
umozliwia reczne otwarcie i zamknigcie bramy;

- sterowanie bramg w nastepujacy sposob:

01. Wigczy¢ nadajnikiem sterowanie brama. Jesli urzadzenia
zabezpieczajgce dajg zezwolenie, brama normalnie sig otworzy,
W przeciwnym razie, nalezy ponownie wigczy¢ polecenie i
przytrzymacé w pozycji wigczonej.

02. Po okoto 2 sekundach, brama zacznie sie poruszaé w
trybie "obecnos¢ cztowieka". Brama bedzie sie poruszac
dopoki dopdty utrzymuije sie polecenie. Brama zatrzymuje sie
w momencie zwolnienia polecenia.

Nie wprowadza¢ zmian w instalacji i parametrach
oprogramowania i regulacji automatyki: prace te powinny
zosta¢ wykonane przez instalatora.

Préba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy
powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujace i
przechowywane przez wiasciciela instalacii.

nieprawidtowej  pracy

Wazne: gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziatajg, nalezy
jak najszybciej naprawi¢ automatyke. ,Przejazd jest dozwolony
wylgcznie, gdy brama jest catkowicie otwarta i nieruchoma”.

Utylizacja: Po zakonczeniu okresu uzytkowania automatyki
nalezy dopilnowaé, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez

wykwalifikowany personel, i aby materiaty zostalty poddane
recyklingowi lub utylizacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Konserwacja: automatyka, jak kazda maszyna, musi by¢
okresowo podawana konserwacji w celu zapewnienia w
pemni bezpiecznego i diugoletniego funkcjonowania. Nalezy
uzgodni¢ z instalatorem program okresowych przeglagdow
konserwacyjnych; firmaNice zaleca, by w przypadkunormalnego
uzytkowania wykonywacé przeglady co 6 miesiecy, ale okres ten
moze sie zmienia¢ w zaleznosci od intensywnosci uzytkowania.
Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy moga byé
wykonane wytacznie przez wyspecjalizowany personel.

Reczne odblokowywanie motoreduktora

-

Reczne blokowanie motoreduktora
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