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OGOLNE ZALECENIA | OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

(Instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

— KROK1 —

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢
wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz moze byé
przyczyna powaznych szkoéd

UWAGA - Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia

bezpieczenstwa osoéb, postepowac zgodnie z niniejsza instrukcja.

Nalezy starannie przechowywacé niniejsza instrukcje

® Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat
,Parametrow technicznych produktu”, a w szczegdlnosci, czy urza-
dzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Pan-
stwa urzgdzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wyko-
nywac¢ montazu

e Nie uzywac¢ urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania
do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksplo-
atacji”

UWAGA - Wedtug najnowszych, obowigzujacych przepisow euro-

pejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z obowiazujaca

Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci

automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci polegajace

na podtaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbior-
czych, przekazywaniu do eksploatacji i konserwaciji urzadzenia

musza byé wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i

kompetentnego technika!

* Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentuja ide-
alny stan i sg odpowiednie do uzycia

e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci)
0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy

e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem

¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniami sterujgcymi produktu.
Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA - W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przy-

padkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajgcego, nie nalezy

zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar
lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujgcego sie regularnym podta-
czaniem lub odtaczaniem zasilania

e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odgcza-
jace (nieznajdujgce sie na wyposazeniu), ktdrego odlegtos¢ pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warun-
kach okreslonych przez Il kategorig przepigciowa

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem,
chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem
z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac¢ urzadzenia w po-
blizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia.
Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli
dosztoby do ktdrejs z opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwacé
montaz i zwrdci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub
osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne

* Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterysty-
ka A jest nizszy od 70 dB(A)

UWAGI NA TEMAT INSTRUKCJI

¢ Niniejsza instrukcja opisuje sposéb wykonania petnej i optymal-
nej automatyki, jak pokazano na rysunku. 1, przy uzyciu wszyst-
kich urzadzen linii Nice Home, ktdre sa czescia systemu auto-
matyki o nazwie ,MAESTRO200”. Niektére urzadzenia cytowane
w niniejszej instrukcji sa opcjonalne i nie sa obecne w zestawie.
Aby uzyskacé peiny przeglad urzadzen, nalezy sie zapoznacé z
katalogiem produktéw Nice Home.

Niniejsza instrukcja ma charakterprzewodnika ,krok po kroku”.
W zwiazku z tym, dla bezpieczenstwa i utatwienia prac montazo-
wych i programowania, zaleca si¢ wykonanie wszystkich opisa-
nych dziatan, w kolejnosci, w ktorej zostaly przedstawione.

Czyszczenie i konserwacja, za ktdrag jest odpowiedzialny uzytkownik,
nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki

Przed wykonaniem dziatani na instalacji (konserwacja, czyszczenie),
nalezy zawsze odtaczy¢ produkt od sieci zasilajacej

Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci
przewoddw, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego bra-
ku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie
koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos¢ usterek lub
nieprawidtowe wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi
przepisami

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowa¢ w poblizu automatyki pod-
Czas jej przesuwania przy uzyciu elementéw sterowniczych

Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowa¢ automatyke i za-
dbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci

Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wyko-
nujgce czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtaczy¢
zasilanie elektryczne

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich cze-
$ci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic sie, czy urza-
dzenie moze by¢ prawidtowo manewrowane

Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez
drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontro-
Inym, ktéry uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda
otwarte

Upewni€ sig, ze elementy sterownicze znajdujg sie z dala od czgsci w
ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig widocznosé.

W razie niestosowania przetgcznika, elementy sterownicze nalezy
montowac¢ w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m
Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy,
nalezy sie upewni¢, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200
mm zostang zamknigte przez elementy sterownicze

Zapobiegac i unikac jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami staty-
mi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow

Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu
elementu umozliwiajacego wykonanie manewru

Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic¢, ze mechanizm, system
ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonujg prawidtowo

ZNAJOMOSC PRODUKTU | PRZYGOTOWANIE DO MONTAZU

— KROK2 —

2.1 - OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

Urzadzenia zawarte w niniejszym zestawie oraz inne urzadzenia dodat-
kowe (niektore opcjonalne, nie zawarte w opakowaniu), tworzg wspol-
nie system automatyki o nazwie ,MAESTRO200” do automatyzacji bram
skrzydtowych do uzytku prywatnego. Wszelkie inne uzycie oraz wyko-
rzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz
przedstawione w niniejszym podreczniku, jest niezgodne z prze-

znaczeniem i zabronione!

Gtéwna czes¢ automatyki sktada sie z motoreduktora elektromechanicz-
nego z silnikiem pradu statego 24 V i przektadnia ze zebatg slimakowa.
Posiada mechaniczne odblokowanie z kluczem, ktére umozliwia reczne
otwarcie bramy w przypadku braku zasilania elektrycznego.. Kazdy moto-
reduktor posiada centrale sterujaca, zarzagdzajaca funkcjonowaniem catej
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automatyki. Centrala sktada sie z karty elektronicznej i wbudowanego
odbiornika radiowego do odbierania polecen wysytanych przez uzytkow-
nika za posrednictwem nadajnika. Moze zapamietywa¢ do 256 nadaj-
nikéw ECCOS5... (jezeli sa wezytane w , Trybie I”) i do 6 par fotokomaorek
PH200.

Potgczenie centrali z réznymi urzadzeniami obywa sie przy uzyciu poje-
dynczego kabla z dwoma przewodami elektrycznymi (system ,ECSbus”).
Ponadto, centrala moze byc¢ zasilana ze statej sieci elektrycznej (230 V)
lub, alternatywnie, przez uktad fotowoltaiczny SOLEKIT Nice Home.
Jezeli urzadzenie jest zasilane z sieci, moze zawiera¢ akumulator awaryj-
ny (mod. PR300, wyposazenie opcjonalne) ktdra, w przypadku przerwy
w dostawie pradu, gwarantuje wykonywanie przez urzgdzenie niektorych
manewrow w pozniejszych godzinach, rdwniez podczas awarii zasilania
elektrycznego. Podczas awarii zasilania lub w kazdej innej sytuacji, moz-
na przesuna¢ recznie skrzydto bramy, odblokowujgc wczesniej motore-
duktor przy uzyciu odpowiedniego klucza (patrz rozdziat 11.3 - Instrukcja
uzytkownika).

2.2 - URZADZENIA NIEZBEDNE DO WYKONANIA KOM-
PLETNEJ INSTALACJI

Rys. 2 przedstawia wszystkie urzgdzenia potrzebne do realizacji kom-

pletnej instalacji, jak ta przedstawiona na rys. 1. Wykorzystane urzadze-

nia to:

- 2 motoreduktory elektromechaniczne MAESTRO200C i MAE-
STRO200M z uchwytami mocujacymi

- 3 klucze odblokowujace

- 1 para fotokomadrek PH200 (ztozona z TX i RX)

- 2 nadajniki radiowe ECCOS...

- 1 lampa sygnalizujgca z wbudowang anteng FL200

- Wsporniki mocujace i zakrzywione ramiona chronigce przed ucieciem:
Sruby konieczne do mocowania ramion nie sg dostarczone, poniewaz
zalezg od materiatu i grubosci skrzydet.

- Drobne elementy metalowe

Uwaga - Niektore urzgdzenia i wyposazenie wymienione w niniejszej
instrukcji sg opcjonalne i moga nie by¢ obecne w zestawie. Aby uzyskac
petny przeglad urzadzern, nalezy sie zapoznac z katalogiem produktow
Nice Home lub odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com.

— KROK3 —

3.1 - KONTROLA ODPOWIEDNIOSCI BRAMY DO ZAUTO-
MATYZOWANIA | MIEJSCA INSTALACJI

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednie do
napedzania i zgodna z obowigzujgcymi przepisami w kraju uzytkowa-
nia. Aby to sprawdzi¢, nalezy sie odnies¢ do danych technicznych na

tabliczce bramy. Wazne - Niniejszy produkt nie moze automatyzowac
bramy, ktdra nie jest sprawna i bezpieczna; ponadto, nie moze napra-
wi¢ usterek spowodowanych przez nieprawidtowy montaz bramy lub
jej nieprawidtowa konserwacie.

Przesuwac recznie skrzydto bramy w obu kierunkach (otwieranie/
zamykanie) i upewni¢ sie, ze ruch odbywa sie ze stata sitg tarcia w
kazdym punkcie przesuwu (nie moga by¢ obecne punkty wymagajace
wiekszego lub mniejszego wysitku).

W przypadku istnienia drzwi wewnatrz skrzydta lub w obszarze ruchu
skrzydta, nalezy sie upewnic, ze nie utrudniajg one normalnego przesu-
wu i ewentualnie przewidzie¢ odpowiedni system blokujacy.

Recznie przesuna¢ skrzydto bramy na dowolng pozycje; nastepnie
zatrzymac i upewnic sig, ze sie nie porusza.

Upewni¢ sie, ze w Srodowisku, w ktérym ma by¢ zainstalowany moto-
reduktor, istnieje wystarczajgca ilos¢ miejsca na wykonanie manewru
recznego odblokowania motoreduktora.

Upewni¢ sie, ze wybrane powierzchnie instalacji urzadzen sg wytrzy-
mate i moga zagwarantowac stabilne mocowanie; dla fotokomarek,
wybrac ptaskg powierzchnig, ktéra moze zapewnic¢ witasciwe wyrow-
nanie pary (nadajnik i odbiornik).

Upewnic sie, ze kazde urzadzenie, ktére ma by¢ zainstalowane, znaj-
duje sie w bezpiecznym miejscu i jest chronione przed przypadkowymi
uderzeniami.

3.2 - OGRANICZENIA ZWIAZANE Z ZASTOSOWANIEM
PRODUKTU

Przed przystapieniem do montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace

kontrole w zalecanej kolejnosci i sprawdzi¢ ich zgodnos¢, zaréwno z

danymi obecnymi w niniejszym rozdziale, jak i z danymi technicznymi w

rozdziale ,Dane techniczne urzadzenia”

1 - Upewni¢ sig, ze skrzydto bramy posiada wymiary i mase zawarte w
nastepujacych limitach:

- maksymalna dtugosé¢ 2,2 m
- maksymalna masa 150 kg
- kat otwarcia 110°

2 - Sprawdzi¢, czy minimalna i maksymalna temperatura otoczenia
montazu znajduje sie w zakresach temperatury ustalonych dla niniej-
szego produktu. Nalezy sie odnies¢ do danych technicznych w roz-
dziale ,Charakterystyka techniczna produktu”.

3 - Biorgc pod uwage kierunek, z ktérego nadchodzi linia elektryczna
(jezeli istnieje), do zasilania instalacji, nalezy okresli¢, do ktérego
skrzydfa zostanie przymocowany motoreduktor z Centralg.

4 - Sprawdzi¢ na kazdym skrzydle i na przylegajacej Scianie (lub stupie),
ze istnieje wystarczajaco duzo miejsca na ustawienie motoreduktora,
odnoszac sie do wielkosci wskazanych na rys. 3-4-6-7 i do naste-
pujacych uwag:

a) Rys. 3: wskazuje catkowite gabaryty motoreduktora.

b) Rys. 4: wskazuje przestrzen w kierunku poziomym, w ktorej nale-
zy umiesci¢ tylny uchwyt motoreduktora. Doktadne odlegtosci, na
ktorych nalezy umiesci¢ uchwyt, musi by¢ obliczona odnoszac sie
do punktu 02 KROKU 5.

c) Rys. 6: wskazuje maksymalng wielkos¢ ,B” konieczng miedzy
punktem obrotu skrzydta i powierzchnig muru, na ktérej zostanie
zamocowany tylny uchwyt motoreduktora.

d) Rys. 7: wskazuje minimalng wielkos¢ ,E” (400 mm) konieczna
migdzy ramieniem motoreduktora i ewentualng, obecng przeszkodag
(Sciana, zywoptot, itp.), gdy skrzydto jest catkowicie otwarte.

Uwaga — Nalezy odczytac te wielkosc, rozpoczynajgc od linii sSrodko-
wej motoreduktora.

3.3 - TRWALOSC PRODUKTU

Trwatos$¢ to Sredni czas uzytkowania produktu. Trwato$¢ urzadzenia zale-

zy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manewrow,

czyli sumy wszystkich czynnikdw wptywajacych na zuzycie produktu,

zob. Tabela 1. Aby oszacowac trwatos¢ automatyki, nalezy postapic w

opisany ponizej sposob:

01. Zsumowacé wartosci wskaznikéw z Tabeli 1;

02. Na Wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej warto-
$ci az do przeciecia z krzywa. W tym punkcie wykresli¢ linie pozioma
az do przeciecia z linig ,ilo$¢ cykli”. Okreslona wartos$c to szacowana
trwato$¢ Panstwa produktu.

Trwatos¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli jest
skrupulatnie realizowany plan konserwaciji, patrz rozdziat 9 - Plan kon-
serwacji. Trwatos$¢ produktu oszacowywana jest na podstawie obliczen
projektowych i wynikdw testéw wykonanych na prototypach. W zwigzku
z tym, ze jest to wartos$¢ szacunkowa, nie jest jednoznaczng gwarancja
rzeczywistej trwatosci produktu.

TABELA 1
Wskaznik trudnosci

Dtugos¢é skrzydta 1-1,5m 10%

1,5-22m 25%
Masa skrzydta <80 kg 10%

80 - 150 kg 25%
Temperatura otoczenia wyzsza niz 40°C
lub nizsza niz 0°C lub wilgotnos¢ wyzsza 15 %
niz 80%
Slepe skrzydto 15 %
Montaz w strefie wietrznej 15 %

WYKRES 1
100 %
75 %
¥ 50 %
(3)
25 %
0 % e —
o o o
O O O O O O
O O O O O O
O O 0 o o o
N © N 00 O O

Wskaznik trudnosci (%)
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Przyktad obliczania trwatosci: automatyzacja bramy ze skrzydfem o dfu-
gosci 1,8m i wadze 100 kg, zainstalowanej, na przyktad, w wietrznej stre-
fie: W Tabeli 1 dla tego typu instalacji widoczne sg nastepujgce ,wskazni-
ki trudnosci”: 25% (,Dtugosc skrzyadta”), 10% (,Masa skrzyadta”) i 156%
(,Instalacja w wietrznej strefie”).

Wskazniki te nalezy zsumowac, aby odczytac catkowity wskaznik trud-
nosci, ktdry w tym przypadku wynosi 50%. Na podstawie odnalezionej
wartosci (50%) nalezy odszukac na pionowej osi Wykresu 1 (,wskaZnik
trudnosci”) wartos¢ odpowiadajaca ,liczbie cykli”, jakie wasz produkt
bedzie w stanie wykonac podczas swojego cyklu zycia. Wartosc ta to
okoto 72000 cykii.

— KROK 4 —
4.1 - KONTROLE WSTEPNE PRZED MONTAZEM

4.1.1 - Sprawdzic¢ potozenie urzadzen w systemie

Na podstawie rys. 15, okresli¢ przyblizone potozenie, w ktérym pra-
gnie sie zainstalowac kazde urzgdzenie wchodzgce w skiad instalacii.
Rys. 1 przedstawia instalacje wykonana z niniejszym produktem oraz
wyposazeniem dodatkowym linii Nice Home. Elementy sg rozmieszczo-
ne wedtug zwyczajowego, standardowego schematu. Wykorzystane
urzgdzenia to:

a) - 1 1 lampa sygnalizujgca z wbudowana anteng FL200

b) - 1 para fotokomdrek PH200 (ztozona z TX i RX)

c) - Motoreduktor MAESTRO200C (z wbudowang centralg sterujaca)
CL205

d) - Motoreduktor MAESTRO200M

e) - Zatrzymanie podczas zamykania (nie dotgczone)

OSTRZEZENIE! - Niektére z tych urzadzer sa opcjonalne i moga
nie by¢ obecne w opakowaniu (patrz Katalog produktéw Nice).

OSTRZEZENIA:
e Motoreduktory muszg by¢ przymocowane do kolumny/sciany z boku
odpowiednich skrzydet bramy.
e Stafe urzgdzenia sterujgce musze by¢ umieszczone:
- w polu widzenia automatyki;
- daleko od jego ruchomych czesci;
- na wysokosci nie nizszej niz 1,6 m od ziemi;
- W migjscu niedostepnym dla 0sob trzecich.

4.1.2 - Okresli¢c potozenie wszystkich pofaczen kablowych
Odnies¢ sie do wskazdwek zamieszczonych w punkcie 4.2, aby okreslic
przestrzen, w ktérej nalezy wykopac kanaty na rury ochronne kabli elek-
trycznych.

4.1.3 - Zapewnic narzedzia i materialy robocze

Przed rozpoczeciem dziatan, przygotowacé wszystkie narzedzia i mate-
riaty niezbedne do wykonania prac. Upewnic sig, ze sg one w dobrym
stanie i sg zgodne z wymogami lokalnych przepisdw bezpieczenstwa.

4.1.4 - Wykonac dziatania przygotowawcze

Przygotowac otoczenie do montazu urzgdzen, wykonujac prace wstep-

ne, jak np.:

- wykopy rowéw na rury ochronne kabli elektrycznych (alternatywnie,
mozna uzy¢ zewnetrznych kanalikdw kablowych);

- utozenie rur ochronnych i zamocowanie do betonu;

- dociecie wszystkich kabli elektrycznych do wymaganej dtugosci (patrz
punkt 4.2) i przeciagnigcie ich przez rury ochronne. Uwaga! - Na tym
etapie nie wykonywac zadnego rodzaju potaczenia elektrycznego.

Ostrzezenia:

e Zadaniem rur i kanalikdw jest ochrona kabli elektrycznych przez prze-
rwaniem i uderzeniem na skutek przypadkowych uderzen.

e Podczas ukfadania rur na kable elektryczne, nalezy wzig¢ pod uwage,
ze, z powodu mozliwego gromadzenia sige wody w studzience rozga-
feZnej, rury mogg powodowac powstawanie w centrali skroplin, ktére
moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

e Utozy¢ konice rur w poblizu punktdw, w ktorych przewiduje sie moco-
wanie urzgdzen.

4.2 - PRZYGOTOWANIE KABLI ELEKTRYCZNYCH

W celu przygotowania kabli, nalezy dziata¢ w nastepujacy sposob:

a) - Patrz rys. 5 w celu zrozumienia sposobu podtaczenia réznych urza-
dzen do centrali sterujacej i uzycia zaciskéw odpowiednich do kaz-
dego potaczenia. Wazne - Do zacisku ,ECSbus” moga by¢ podtg-
czone wyfacznie urzadzenia dziatajace w technologii ,ECSbus”.

b) - Patrz rys. 1 w celu zrozumienia sposobu rozmieszczenia kabli elek-
trycznych. Nastepnie, narysowacé na papierze podobny schemat,
dostosowujgc go do specyficznych potrzeb Panstwa zaktadu. Uwa-
ga - Schemat ten bedzie przydatny zardwno do zarzgdzania wyko-
pem rowodw na rury ochronne kabli, jak i do sporzadzenia peinej listy
potrzebnych kabli.

c) - Patrz Tabela 2 w celu okreslenia typu kabli, jakie maja by¢ zastoso-
wane. Nastepnie, przy uzyciu wykreslonego schematu i odpowied-
nich pomiardw, nalezy okresli¢ diugos¢ kazdego kabla. Uwaga! -
Dtugosé kazdego kabla nie moze przekracza¢ maksymalnej
dtugosci okreslonej w Tabeli 2.

OSTRZEZENIE - Technologia ,ECSbus” umozliwia wzajemne podigcze-
nie wielu urzadzen przy uzyciu, miedzy kolejnymi urzadzeniami, jednego
kabla ,bus” z 2 wewnetrznymi przewodami elektrycznymi. Potgczenie
miedzy urzadzeniami moze przyja¢ konfiguracje w formie ,kaskady”,
~gwiazdy” lub ,mieszang”.

kaskada gwiazda mieszany

TABELA 2 - Dane techniczne przewodow elektrycznych

Podiaczenie

Typ kabla (minimalne wartosci przekroju)

Maksymalna dozwolona dtugosé¢

A - Linia zasilajgca

Kabel 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B - Wyjscie lampy ostrzegawczej FLASH

Kabel 2 x 1 mm?

6 m

C - Kabel antenowy

Kabel ekranowany typu RG58

20m (zalecany krotszy od 5m)

D - Kabel urzadzen ECSbus

Kabel 2 x 0,5 mm?

20 m (uwaga 2)

- Wejscie STOP

Kabel 2 x 0,5 mm?

20 m (uwaga 3)

- Wejscie SbS

Kabel 2 x 0,5 mm?

20 m (uwaga 3)

E - Cable alimentation opérateur

Kabel 3 x 1,5 mm?

10m

Uwaga 1 - Jezeli kabel zasilajacy jest diuzszy niz 30 m, nalezy zastosowac kabel o wigkszym przekroju (3 x 2,6 mm?2) mm2); niezbedne jest takze

wykonanie uziemienie w poblizu automatyki.

Uwaga 2 - Jezeli kabel Bluebus przekracza 20 m dfugosci, do maksymalnie 40 m, nalezy uzyc¢ kabla o wigkszym przekroju (2 x 1 mm?).
Uwaga 3 - Te 2 kable mozna zastagpic 1 pojedynczym kablem 4 x 0,5 mm?.

UWAGA! - Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.
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Z | PODLACZANIE CZESCI

— KROK5 — 5.2- REGULACJA MECHANICZNEGO OGRANICZNIKA
KRANCOWEGO

Jezeli w Paristwa otoczeniu montazowym nie sg obecne blokady mecha-
niczne umieszczone na podtozu, stuzace do zatrzymania skrzydet bramy

WAZNE!
- Nastepujgce fazy montazowe przedstawiajg montaz motoreduktora

MAESTROQOOM/MAESTROQQOC' ) . y po zakoriczeniu ich ruchu Otwierania, nalezy wyregulowac ograniczni-
- W celu prawidfowego funkcjonowania systemu, nalezy zapewnic ki kraricowe znajdujgce sie w dolnej czesci kazdego motoreduktora w
blokady mechaniczne na podfodze lub na Scianie, w punktach mak- nastepujacy sposéb:

symalnego Otwarcia i Zamknigcia skizydfa. Uwaga - Blokady te nie s3 | 01. Przy odblokowanym motoreduktorze, przeniesé recznie skrzydto w
zawarte w opakowaniu i nie stanowig czesci produktow Nice Home. pozycje Otwierania.

5.1

01.
02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

09.

10.
11.

12.

13.

14,

OSTRZEZENIA

* Nieprawidfowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego uszko-
dzenia ciata osob montujacych i uzytkujacych instalacje.

*Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy wykonac kon-
trole wstepne opisane w KROKU 3.

- MONTAZ MOTOREDUKTORA MAESTRO200C i
MAESTRO200M

Zmierzy¢ wielkos¢ ,B” (rys. 6).

Ustawi¢ skrzydto w pozycji maksymalnego zadanego otwarcia i
sprawdzi¢, czy odnaleziona wartos¢ kata znajduje sie w zakresie
wartosci zamieszczonych na Wykresie rys. 4.

Jak wskazano na rys. 4, przy uzyciu wielkosci ,B” i kata otwarcia,
nalezy okresli¢ wielkos¢ ,A”. Przykiad: jezeli ,B” wynosi 100 mm i
zgdany kat wynosi 100°, wielkosc ,A” wynosi okofo 180 mm.
Przymocowaé uchwyt mocujacy motoreduktora do $ciany, w pozycii
poziomej, w sposdb wskazany na rys. 8, 9 i 10. Uzywac¢ odpowied-
nich kotkdw, $rub i podktadek (nie sg dostarczone w zestawie).
Wyja¢ mechaniczny ogranicznik kraricowy umieszczony w dolnej
czesci motoreduktora przy uzyciu klucza 13 mm (rys. 11): poluzo-
wac i odkreci¢ $rube mechanicznego ogranicznika kranicowego.
Wiozy¢ tylng czes¢ motoreduktora do odpowiedniej przestrzeni
uchwytu mocujacego, zwracajac uwage na wyroéwnanie otworow
znajdujacych sie na silniku z otworami na na uchwycie (rys. 12).
Przytrzymac¢ motoreduktor jedna reka, natomiast druga reka wiozyc
dostarczone sruby do otwordw. Uwaga — W przypadku trudnosci pod-
czas wkiadania Srub, nalezy uzywac mifotka i klucza rurowego (patrz rys.
13). Nastepnie, nalezy przykrecic sruby przy uzyciu odpowiednich nakre-
tek; w celu przytrzymania glowicy nalezy uzyc kiucza imbusowego i klucza
rurowego (10 mm) o srednicy zewnetrznej nie wigkszej od 14,5 mm.

W tej chwili, przymocowac zakrzywione ramig do motoreduktora.
WAZNE! - Ramie musi by¢ umieszczone z zakrzywiong czegscig
zwrdcong W kierunku skrzydta bramy. Nastepnie, dopasowac otwory
na obu ramionach i wtozy¢ dostarczony sworzen i pierscien zabez-
pieczajacy typu Benzing. (rys. 14).

W celu przymocowania wspornika zaczepu skrzydta do bramy, nale-
zy dziata¢ w nastepujacy sposob:

a) Natozy¢ uchwyt na koniec zakrzywionego ramienia, wyréwnujac
odpowiednie otwory i wiozy¢ dostarczony sworzen (bez pierscienia
zabezpieczajacego typu Benzing - rys. 15).

b) Odblokowa¢ motoreduktor przy uzyciu odpowiedniego klucza
(patrz rozdziat sekcji 11.2).

c) Przesuna¢ skrzydto bramy w pozycje maksymalnego zgdanego
zamkniecia i roztozy¢ ramie do pozycji maksymalnego roztozenia
(rys. 16). Nastepnie, zblizy¢ go ramie do skrzydta, az do catkowitego
przytozenia uchwytu mocujgcego.

d) W tej chwili, nalezy wykresli¢ otéwkiem otwory i nawiercic w skrzy-
dle otwory przy uzyciu wiertarki. Uwaga - Sruby niezbedne do moco-
wania uchwytu do skrzydfa bramy nie sg zataczone do opakowania,
poniewaz ich rodzaj zalezy od materiatu i grubosci bramy lub bramki,
do ktdrych maja byc witozone.

Zdjg¢ uchwyt z ramienia motoreduktora i przymocowac¢ go do skrzydta
bramy. Wazne — Upewnic sig, ze uchwyt jest idealnie wypoziomowany.
Przymocowac do uchwytu ramie motoreduktora, wktadajac sworzen
i pierscien zabezpieczajacy typu Benzing.

UWAGA! - Jezeli w Panstwa otoczeniu montazowym nie sa
obecne blokady mechaniczne umieszczone na podtozu, nale-
2y sie odnies¢ do KROKU 5.2.

Na koniec, z odblokowanym motoreduktorem, przenies¢ recznie
oba skrzydta bramy w pozycje wskazang na rys. 17 i zablokowac
motoreduktor przy uzyciu odpowiedniego klucza (patrz rozdziat sekcji
11.2). W tej chwili, delikatnym ruchem przesunag¢ skrzydto bramy o
kilka centymetréow w kierunku maksymalnego otwarcia, az do usty-
szenia klikniecia.

Jezeli brama do zautomatyzowania jest typu z podwéjnym
skrzydtem, nalezy powtorzy¢ te same dziatania opisane w KRO-
KU 5 w celu zainstalowania réwniez innego motoreduktora.

02. Zlokalizowa¢ punkt srodkowy (osi) na ramieniu motoreduktora i
zaznaczy¢ go przy uzyciu odcinka tasmy samoprzylepnej umieszczonej
na statej czesci motoreduktora, ponad ramieniem (rys. 18).

03. W tej chwili nalezy zamkng¢ skrzydta bramy.

04. W celu utatwienia mocowania ogranicznika mechanicznego, zaleca
sie dodanie odcinka tasmy samoprzylepnej, az do osiggniecia podstawy
motoreduktora, jak przedstawiono na rys. 19.

05. Ustawi¢ ogranicznik mechaniczny w nastepujgcy sposob: jezeli
wykonuje sie dziatania na motoreduktorze przesuwajgcym lewe skrzy-
dfo, ogranicznik mechaniczny musi by¢ ustawiony po lewej stronie tasmy
samoprzylepnej i musi by¢ do niej dosuniety; jezeli wykonuije sie dziatania
na motoreduktorze przesuwajgcym prawe skrzydto, ogranicznik mecha-
niczny musi by¢ przymocowany po prawej stronie tasmy samoprzylepnej
i musi by¢ do niej dosuniety (rys. 20). Nastepnie przymocowac go przy
uzyciu nakretki samoblokujacej (rys. 21).

06. W tej chwili, przemieszczajac recznie skrzydto bramy, nalezy spraw-
dzi¢, czy zatrzyma sie ona dokfadnie w pozycji zadanego maksymalnego
otwarcia. Jezeli tak nie jest, przenies¢ ogranicznik krancowy jednego lub
dwdch zebdw i ponownie sprawdzi¢ pozycje maksymalnego Otwarcia.
07. Na koniec, z odblokowanym motoreduktorem, przeniesc¢ recznie skrzy-
dto bramy na potowe biegu i zablokowa¢ motoreduktor przy uzyciu odpo-
wiedniego Kklucza (patrz rozdziat sekgcji ,Blokowanie i Odblokowanie reczne
motoreduktora” w rozdziale znajdujacym sie w ,Instrukcji uzytkowania”). W
tej chwili, delikatnym ruchem przesung¢ skrzydto bramy o kilka centyme-
tréw w kierunku maksymalnego otwarcia, az do ustyszenia klikniecia.

5.3 - PODLACZENIE MOTOREDUKTORA MAESTRO200C i
MAESTRO200M

UWAGA! - Wszystkie podtaczenia elektryczne nalezy wykonywacé
bez obecnosci sieciowego zasilania elektrycznego i przy odtaczo-
nym akumulatorze awaryjnym (jezeli wystepuje.

W celu wykonania potgczen elektrycznych, nalezy zdja¢ pokrywe gorng

motoreduktora w sposob wskazany na rys. 23.

e MAESTRO200M: wsung¢ kabel do odpowiedniego przepustu w tyl-
nej czesci motoreduktora i wykonac potaczenia elektryczne w sposob
wskazany na rys. 24, zamkna¢ pokrywe.

e MAESTRO200C: wsunac¢ kabel do odpowiedniego przepustu w tyl-
nej czesci motoreduktora i wykonac potgczenia elektryczne w sposob
wskazany na rys. 22, zamkna¢ pokrywe.

Biorgc pod uwage, ze:

01. W celu utatwienia potgczenia, mozna usuna¢ zaciski. Po wykonaniu
wszystkich potaczen, nalezy ponownie umiesci¢ zaciski w odpowied-
nim gniezdzie.

02. Kabel MAESTRO200M musi by¢ podtaczony w sposob przedstawio-
ny w punkcie (B) na rys. 22.

03. Nalezy pamietac, ze w celu unikniecia ryzyka zablokowania skrzydet,
centrala MAESTRO200C steruje podczas otwierania, najpierw silni-
kiem potgczonym z wyjsciem M2, a nastepnie silnikiem potaczonym
z M1, natomiast podczas zamykania nastepuje sytuacja odwrotna.
Nalezy sie upewnic¢, ze do zacisku M1 (bardziej zewnetrznego) jest
podtaczony silnik napedzajacy skrzydto oparte na blokadzie mecha-
nicznej a do zacisku M2 skrzydto gorne.

W przypadku uzycia wytacznie jednego silnika, (bramy z wytgcznie
jednym skrzydtem), nalezy go podtaczy¢ do zacisku M2, pozostawia-
jac wolny zacisk M1.

04. Zacisk szary (SbS) i czerwony (stop) przetacznika kluczykowego
KS200KIT (wyposazenie opcjonalne) musi by¢ podtagczony odpo-
wiednio do zacisku szarego (SbS) i czerwonego (stop) centrali. Pod-
czas podtgczania nie jest konieczne przestrzeganie biegunowosci.

05. W przypadku uzycia anteny zewnetrznej (urzadzenie opcjonalne),
nalezy podtgczy¢ rdzen centralny i ostone kabla ekranowanego ante-
ny w sposob przedstawiony w punkcie (A) na rys. 22.

6 — Polski
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— PASSO 6 —

6.1 - MONTAZ | POLACZENIE FOTOKOMOREK PH200
(fig. 25)

A ¢ umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomérke na wysokosci 40/60

cm od podtoza ¢ umiescic je po przeciwnych stronach chronionej

strefy e umiescic je jak najblizej bramy (maksymalna odlegtosé¢ =

15 cm) * w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przeto-

zenia kabli * skierowa¢ nadajnik TX w kierunku centralnej strefy

nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

01. Zdja¢ szkietko przednie (faza 01 - rys. 25)

02. Wyjac gorng obudowe i nastepnie wewnetrzng obudowe fotokomaor-
ki (faza 02 - rys. 25)

03. Nawierci¢ dolng obudowe w punkcie przeznaczonym na przetozenie
kabli (faza 03 - rys. 25)

04. - Umiesci¢ dolng obudowe w punkcie, do ktdrego dochodzi rura do
przeprowadzenia kabli elektrycznych i zaznaczy¢ punkty nawiercania
(faza 04 - rys. 25)

- Nawierci¢ otwory w $cianie przy pomocy wiertarki udarowej i wiertta
0 $rednicy 5 mm. Witozy¢ w otwory kotki o wielkosci 5 mm (faza 04 -
rys. 25)

- Przetozy¢ kable elektryczne przez przygotowane otwory i przymo-
cowac¢ dolng obudowe za pomoca srub (faza 04 - rys. 25)

05. - Potgczy¢ kabel elektryczny do zaciskéw TX i RX, ktdre nalezy pota-

czy¢ miedzy sobg rownolegle i, na koniec, potaczy¢ je do zacisku
obecnego na centrali (rys. 22). Nie jest konieczne przestrzeganie
zadnej biegunowosci.
- Utozy¢ w odpowiednim porzadku obudowe wewnetrzng, nastep-
nie obudowe goérng do zamocowania za pomocag dwoch srub i na
koniec wtozy¢ pokrywe i wykonac lekki nacisk w celu zamkniecia
(faza 05 - rys. 25).

B o1

03.

05.
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6.2 - MONTAZ | POLACZENIE LAMPY SYGNALIZACYJNEJ
FL200 (fig. 26)

A e Lampa musi by¢é przymocowana w poblizu bramy i musi
byé widoczna. Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lampy na
powierzchni pionowej lub poziomej. ® W celu podtgczenia do zacisku
Flash nie nalezy przestrzega¢ zadnej biegunowosci; przeciwnie, w celu
podtaczenia przewodu ekranowanego anteny nalezy podtgczy¢ kabel i
oplot w sposob wskazany na rys. 22.

Wybra¢ najbardziej odpowiednia pozycje, w ktdrej zamontowad lampe
ostrzegawczg: nalezy ja umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona tatwo
dostrzegalna. Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lampy na powierzchni
pionowej lub poziomej.

W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 26.

26 3B
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— KROK7 —

7.1 - PODLACZENIE ZASILANIA

OSTRZEZENIA!

- Kabel zasilajacy jest wykonany z PVC i nadaje sie do montazu
w srodowisku wewnetrznym. Do montazu na zewnatrz nalezy
zabezpieczy¢ caly kabel przy uzyciu rury ochronnej. Alternatyw-
nie, mozna wymieni¢ kabel na kabel typu HO7RN-F.

- Podtaczenie urzadzenia do sieci elektrycznej lub wymiana kabla
musza by¢é wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i
doswiadczonego elektryka, w poszanowaniu niniejszej instrukcji
oraz norm bezpieczenstwa obowigzujacych w kraju uzytkownika.

¢ Do préb funkcjonowania i programowania urzadzenia nalezy uzy-
wac dostarczonego kabla, umieszczajac wtyczke w gniezdzie elektrycz-
nym. Jezeli gniazdo znajduje sie daleko od automatyki, w tej fazie mozliwe
jest uzycie przedtuzacza.

¢ W fazie odbioru i przekazania do eksploatacji automatyki, nale-
zy podtaczy¢ centrale na state do sieci, wymieniajgc dostarczony kabel
na kabel o odpowiedniej dtugosci. W celu podtaczenia kabla do centrali
motoreduktora, nalezy postepowac w sposob opisany ponizej:

OSTRZEZENIE:

Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowac urzgdzenie zapewniaja-
ce catkowite odfgczenie automatyki od sieci. W urzgdzeniu odfgczajgcym
powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na
takg odlegtosc, ktdra umozliwi catkowite odfgczenie w warunkach okre-
Slonych przez Ill kategorig przepieciowa, zgodnie z zasadami montazu.
W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odigcze-
nie zasilania, dlatego nalezy je ustawic w miejscu widocznym z miejsca
montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umieszczone jest w
niewidocznym miejscu, nalezy wyposazyc je w system blokujgcy przed
ewentualnym, przypadkowym lub samowolnym podfgczeniem zasilania,
w celu wyeliminowania wszelkich zagrozen. Urzadzenie odfaczajgce nie
jest dostarczane wraz z produktem.

01. Upewni¢ sie, ze wtyczka motoreduktora nie jest umieszczona w
gniezdzie pradowym;

02. Odfaczy¢ kabel elektryczny od zacisku zasilajgcego motoreduktora;

03. Poluzowac¢ kotnierz znajdujgcy sie pod zaciskiem i wysunac¢ kabel
elektryczny.
Wymienic¢ kabel na kabel elektryczny statego zasilania;

04. Podigczy¢ kabel elektryczny do zacisku motoreduktora;

05. Dokreci¢ kotnierz w celu przymocowania kabla elektrycznego.

7.2 - KONTROLE POCZATKOWE

Natychmiast po doprowadzeniu zasilania elektrycznego do centrali zaleca
sie wykonanie kilku prostych kontroli:

01. Sprawdzi¢, czy dioda led ECSbus [A] (rys. 27) miga w sposdb pra-
widtowy, wykonujgc okoto jednego mignigcia na sekunde.

02. Sprawdzi¢, czy dioda led SAFE [B] (rys. 27) na fotokomdrkach miga
(zaréwno na nadajniku, jak i na odbiorniku). Nie jest wazny rodzaj
migania, ktoéry zalezy od innych czynnikdw. Wazne, by nie byta ona
zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona.

03. W przypadku niespetnienia powyzszych warunkow, nalezy wytaczyc
zasilanie centrali i doktadniej sprawdzi¢ podtaczenia kabli. W celu
uzyskania dodatkowych wskazéwek, nalezy sie odnies¢ rowniez do
rozdziatéw 10.5 ,Rozwigzywanie problemow” i 10.6 ,Diagnostyka i
sygnalizacje”.

7.3 - ROZPOZNAWANIE PRZYLACZONYCH URZADZEN

Po zakoriczeniu kontroli wstepnej, nalezy umozliwié¢ centrali rozpoznanie
podtgczonych do niej urzadzen na zaciskach ,ECSbus” i ,STOP”.

01. Na centrali, przytrzymac wcisniety przycisk P2 [A] (rys. 28) przez
przynajmniej 3 sekundy, nastepnie zwolnic¢ przycisk.

02. Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy rozpoznawanie urzadzen.

03. Po zakoriczeniu rozpoznawania, dioda led STOP [B] (rys. 28) musi
pozosta¢ zaswiecona, natomiast dioda led P2 [C] (rys. 28) musi
zgasnac. Jezeli dioda led P2 miga, oznacza to obecnos¢ btedu:
patrz punkt 10.5, ,Rozwigzywanie problemow”.

Faza rozpoznawania podtaczonych urzadzen moze byé powtérzona w
jakimkolwiek momencie, rowniez po zakonczeniu montazu (na przyktad,
jezeli zostanie dodana fotokomarka); wystarczy jg powtdrzyé od punktu 01.

7.4 - ROZPOZNAWANIE KATOW OTWARCIA | ZAMKNIE-
CIA SKRZYDEL BRAMY

PROGRAMOWANIE

Po rozpoznaniu urzadzen, nalezy umozliwi¢ centrali rozpoznanie katow
otwarcia skrzydet. W tej fazie zostaje odczytany kat otwarcia skrzydta od
zatrzymania mechanicznego podczas zamykania do zatrzymania mecha-
nicznego podczas otwierania. Konieczna jest obecnos¢ statych, odpo-
wiednio solidnych blokad mechanicznych.

01. Odblokowa¢ silniki przy uzyciu odpowiednich kluczy (patrz punkt
11.8 - Instrukcja uzytkownika) i przenies¢ skrzydta na potowe biegu
w sposob taki, by mogty sie swobodnie porusza¢ zaréwno podczas
otwierania, jak i podczas zamykania.

02. Na centrali, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3 [B] (rys. 28); odcze-
kac¢ az centrala wykona programowanie: zamknigcie silnika M1 do
zatrzymania mechanicznego, zamknigcie silnika M2 do zatrzymania
mechanicznego, otwarcie silnika M2 i siinika M1 do zatrzymania
mechanicznego podczas otwierania; catkowite zamkniecie M1 i M2.
- Jezeli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie jest
zamkniecie, nacisng¢ P3 w celu zatrzymania fazy wczytywania i
odwrdci¢ biegunowos¢ silnika/silnikéw, ktdry/e otwierat/y, zamienia-
jac dwa przewody w kolorze brgzowym i niebieskim w zacisku.

- Jezeli pierwszym silnikiem poruszajgcym sie podczas zamykania
nie jest M1, nalezy nacisna¢ P3 w celu zatrzymania fazy rozpoznawa-
nia i nastepnie zamieni¢ potgczenia silnikdw w zaciskach.

- Jezeli w fazie rozpoznawania zadziata jedno s urzadzen zabezpie-
czajacych (fotokomorki, przetacznik kluczykowy, nacisniecie na P3,
itp.), rozpoznawanie zastanie natychmiast przerwane. Wowczas catg
faze rozpoznawania nalezy powtdrzy¢ od poczatku.

03. Jezeli, po zakonczeniu wyszukiwania, miga dioda led P3 [A] (rys.
28) oznacza to obecnos¢ btedu: patrz punkt 10.5, ,Rozwigzywanie
problemow”.

Faza rozpoznawania katdw otwarcia moze by¢ powtdrzona w jakimkol-
wiek momencie, rowniez po zakonczeniu montazu (na przykfad, jezeli
zostanie przesuniety jeden ze zderzakdw podczas otwierania); wystarczy
ja powtdrzy¢ od punktu 1.

7.5 - KONTROLA NADAJNIKOW RADIOWYCH

Aby sprawdzi¢ nadajniki, nalezy nacisnac jeden z 4 przyciskow, spraw-
dzi¢, czy miga czerwona dioda led, a automatyka wykonuje przewidziane
polecenie.

Polecenie przypisane do kazdego przycisku zalezy od sposobu, w jaki
zostato wczytane (patrz punkt 10.4 ,\Wczytywanie nadajnikow radio-
wych”).

7.6 - REGULACJE

7.6.1 — Wybor predkosci skrzydta

Otwieranie i zamykanie skrzydet moze sie odbywac¢ w na dwoch predko-
Sciach: ,wolno” lub ,szybko”.

Aby przejs¢ z jednej predkosci na druga, nalezy wcisng¢ na chwile przy-
cisk P2 (rys. 28); odpowiadajgca mu dioda led P2 (rys. 28) zaswieci sie
lub zgasnie. Gdy dioda led sige nie Swieci, skrzydto przesuwa sie z predko-
Scia ,wolno”, gdy dioda led sie $wieci, skrzydto przesuwa sie predkosciag
»SzZybko”.

7.6.2 - Wybor cyklu roboczego

Otwieranie i zamykanie bramy moze sig odbywac wedtug réznych cykli
roboczych:

® Cykl pojedynczy (potautomatyczny): po wydaniu plecenia, brama otwie-
ra sie i pozostaje otwarta az do wydania nastepnego polecenia, ktére
spowoduie jej zamkniecie.

e Cykl kompletny (zamykanie automatyczne): po wydaniu polecenia, bra-
ma otwiera sie i zamyka automatycznie po krotkim czasie (w celu uzy-
skania informacji na temat czasu, patrz punkt 10.1 ,Ustawianie para-
metréw za pomocg nadajnika radiowego”).

Aby przejs¢ z jednego cyklu na drugi, nalezy nacisna¢ na krétko przycisk

P3 (rys. 28); odpowiadajgca mu dioda led (rys. 28) zaswieci sie lub zga-

$nie. Gdy dioda sie nie swieci, wykonywany jest cykl ,pojedynczy”, gdy

dioda led sie $wieci, wykonywany jest cykl ,kompletny”.
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Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majace na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa.

Préba odbiorcza moze stuzy¢ réwniez jako okresowa kontrola urzadzen, z
ktdrych sktada sie na automatyka.

— KROK 8 —

A UWAGA! - Préba odbiorcza i przekazanie automatyki do
eksploatacji powinny by¢é wykonane przez wykwalifikowany i
doswiadczony personel, ktéry powinien wykonaé¢ przewidziane
testy w zaleznosci od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢
przestrzeganie przepiséw, norm i rozporzadzen i, w szczegéino-
$ci, spetnienie wymagan norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453,
ktore okreslaja metody testéw do kontroli automatyki bram.

8.1 - ODBIOR

01. Upewni¢ sig, ze sa Scisle przestrzegane zalecenia i ostrzeze-
nia zamieszczone w KROKU 1.

02. Wykorzystujac przetacznik lub nadajnik radiowy, wykonac proby
zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch jest zgodny z
przewidzianym. Zaleca sie kilkkakrotne wykonanie prob, sprawdzajgc
ptynnos¢ przesuwu bramy, a takze obecnosé ewentualnych wad w
montazu lub regulacji oraz obecnosci ewentualnych punktéw tarcia.

03. Zweryfikowac kolejno wtasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen
zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.). W szcze-
gdlnosci, za kazdym razem, gdy zadziata ktdres$ urzadzenie, dioda
led ECSbus, znajdujgca sie na centrali, wykona dtuzsze migniecie,
jako potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.

04. W celu kontroli stanu fotokomorek i, w szczegdlnosci, w celu spraw-
dzenia, czy nie ma interferencji z innymi urzadzeniami, nalezy przesu-
na¢ cylinder (rys. 30) o srednicy 5 cm i dtugosci 30cm, przecinajac 0$
optyczng w poblizu TX, pdzniej przy RX i nastgpnie po srodku: spraw-

ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

dzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie przejdzie ze stanu aktyw-
nego w stan alarmowy i na odwrét, czy wywota przewidziang reakcje
centrali, przyktad: podczas zamykania powoduje odwrécenie ruchu.

05. Dokonac pomiaru sity uderzenia zgodnie z normg EN 12445 i, w razie
koniecznosci, jezeli kontrola ,sity silnika” jest uzywana jako pomoc
dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, sprobowac¢ dokonac
regulacji dajacej najlepsze wyniki.

8.2 - PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze nastapi¢ dopiero po wykonaniu

z wynikiem pozytywnym wszystkich faz odbioru. Niedozwolone

jest przekazanie czesciowe lub ,tymczasowe”.

01. Nalezy opracowac¢ dokumentacje techniczng automatyki, zawierajg-
cg przynajmniej: rysunek catosciowy (na przykfad rys. 1), schemat
potgczen elektrycznych (na przyktad rys. 5), analize ryzyka i odpo-
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wiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta
wszystkich stosowanych urzadzen (uzy¢ zatacznika 1). ,Deklaracja
CE zgodnosci czesci MAESTRO200”.

. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgca co najmniej ponizsze dane:
rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za
Lwprowadzenie do uzytku”), numer seryjny, rok produkcji oraz ozna-
czenie ,CE".

. Przymocowac na state na bramie tabliczke znajdujgca sie w opa-
kowaniu, dotyczaca dziatart odblokowania i zablokowania recznego

. Wypetni¢ i przekaza¢ witascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci

. Wykonag¢ i przekazac¢ witascicielowi automatyki instrukcje uzytkowa-

. Wykonac i dostarczy¢ wtascicielowi automatyki harmonogram kon-

. Przed dokonaniem rozruchu automatyki, poinformowaé¢ odpowied-

(uzy¢ zatacznika 1).

nia; w tym celu mozliwe jest uzycie, jako przyktadu réwniez zataczni-
ka ”Instrukcja uzytkownika”.

serwacji (zawierajacy wytyczne do konserwacji wszystkich urzadzen
wchodzacych w sktad automatyki).

motoreduktora. nio wiasciciela na temat zagrozen i wystepujgcych ryzyk.

A=

KONSERWACJA

— KROK9 —

mnigj co 6 miesiecy.

W tym celu, nalezy powtdrzy¢ wszystkie testy opisane w punkcie 8.1
,Proby odbiorcze” i czynnosci opisane w punkcie ,Konserwacja do wyko-
nania przez uzytkownika”.

W przypadku wystepowania innych, dodatkowych urzadzen, nalezy prze-
strzega¢ planu konserwacji przedstawionego w odpowiednich instruk-
cjach obstugi.

Czynnosci konserwacyjne nalezy wykonaé¢ scisle przestrzega-
jac norm bezpieczennstwa umieszczonych w niniejszej instrukcji
wedtug prawa i norm aktualnie obowiazujacych.

Urzadzenia automatyki nie wymagaja specjalnych czynnosci konserwa-
cyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo ich funkcjonowanie, przynaj-

Niniejsze urzadzenie jest integralna czescia automatyki, dlatego
tez powinno zosta¢ usuwane razem z nia.

Zardwno czynnosci montazowe, jak i demontaz po zakoriczeniu eksplo-
atacji urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany per-
sonel.

Urzadzenie skiada sig z roznego rodzaju materiatow: niektére z nich moga
zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ usuniete. Nalezy
zasiggnaC informacji na temat systemow recyklingu lub utylizacji przewi-
dywanych dla tego rodzaju produktu przez lokalnych przepiséw.

Uwaga! - niektore czesci urzadzenia mogg zawierac substancje zanie-
czyszczajgce lub niebezpieczne, ktdre, jezeli zostang uwolnione do $ro-

UTYLIZACJA PRODUKTU

dowiska, moga wywiera¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i na zdrowie
ludzkie.

Zgodnie ze wskazaniem symbolu na rysunku obok, zabro-
nione jest wyrzucanie niniejszego produktu razem z odpa-
dami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ ,selektywna
zbidérke odpaddéw”, zgodnie z metodami przewidzianymi
przez przepisy obowigzujgce na Paristwa terytorium lub
odda¢ urzadzenie do sprzedawcy podczas zakupu nowe-
go, ekwiwalentnego urzadzenia.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne sankcje w przy-
padku samodzielnej utylizacji niniejszego produktu.

INFORMACJE SZCZEGOLOWE

— KROK 10 —

ru podczas Zamykania, w celu zmnigjszenia koricowej sity resztkowej.

8) Roztadowanie silnika 1 i silnika 2 podczas otwierania: reguluje czas
trwania ,krétkiego odwrécenia kierunku ruchu” silnikdw po wykonaniu
manewru podczas Otwierania, w celu zmniejszenia koricowej sity reszt-
kowej. Regulacja parametrow moze by¢ wykonana z ktérymkolwiek z
nadajnikdw radiowych, pod warunkiem, ze sg one wczytane w trybie 1
(patrz punkt 10.4.1 ,Wczytywanie w Trybie 17).

W przypadku braku nadajnika wczytanego w Trybie 1, mozna wczyta¢ w

ten sposdb jeden z nadajnikdw, ale tylko na czas wykonania tej operacii, i

nalezy go skasowac po zakoriczeniu programowania (patrz punkt 10.4.4

,Kasowanie nadajnika radiowego”).

UWAGA! - Podczas wykonywania ustawien za pomoca nadajnika, nalezy
pozostawi¢ centrali czas niezbedny do rozpoznania polecenia wystanego
droga radiowg. Wszystkie przyciski powinny by¢ naciskane i zwalniane

5) Konfiguracja wejscia SbS na centrali: umozliwia zaprogramowanie powoli, przynajmniej przez jedna sekunde.
funkcjonowania wejscia SbS w sposéb wskazany w Tabeli 4. W celu zaprogramowania parametrow tabeli 3:

6) Konfiguracja wyjscia Flash. Umozliwia zaprogramowanie funkcjonowa- | 01. Naciska¢ réwnoczesnie przyciski T1 i T2 (rys. 31) nadajnika radio-
nia WyjéCIa Flash w SpOSéb wskazany w Tabeli 4. wego przez przynajmnigj 5 s.
a) Funkcjonowanie lampy ostrzegawczej: wyjscie wykona jedno . Zwolnié oba przyciski.
mignigcie na sekundg podczas manewru (punkt 10.6.2) W ciggu trzech sekund, wykona¢ dziatanie opisane w Tabeli 6, w
b) Funkcjonowanie swiatetka nocnego: aktywacja wyjscia nastepuje na ' | lagu b 4 modvfik » WY t P ’
poczatku manewru i jego wytaczenie nastepuje automatycznie po upty- zaleznoscl od modylikowanego parametru.
wie 60 sekund po zakoriczeniu manewru.
c) Funkcjonowanie kontrolki otwartej bramy: wyjscie posiada nastepu-
jace zachowanie:
- wytgczone przy zamknietej bramie,
- powolne miganie podczas manewru otwierania,
- szybkie miganie podczas manewru zamykania,
- zaswiecone na state w pozostatych przypadkach
Uwaga - Przed zmiang funkcjonowania wyjscia Flash, nalezy spraw-
azi¢, czy urzgdzenie podfgczone do wyjscia spefnia wymagania wska-
zane w rozdziale ,,Dane techniczne réznych czesci produktu”.

7) Roztadowanie silnika 1 i silnika 2 podczas zamykania: reguluje czas trwa-
nia ,krotkiego odwrdcenia kierunku ruchu” silnikdw po wykonaniu manew-

10.1 - REGULACJE ZAAWANSOWANE

10.1.1 - Ustawianie parametrow za pomoca nadajnika radiowego

Nadajnik radiowy umozliwia ustawienie niektdrych parametréw funkcjo-

nowania centrali: istnieje osiem parametrow.

1) Czas pauzy: czas, w ktdrym skrzydta bramy pozostajg otwarte (w trybie
automatycznego zamykania).

2) Otwarcie dla pieszych: tryb otwarcia skrzydet dla pieszych.

3) Sita silnikdw: maksymalna sita, po przekroczeniu ktorej centrala rozpo-
znaje przeszkode i odwraca ruch bramy.

4) Funkcja ,Krok po Kroku (SbS)”: sekwencja ruchdw zwigzanych z kolej-
nymi poleceniami ,Krok po Kroku”.
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Przykiad: aby ustawi¢ czas pauzy na 40 s.

01. Nacisna¢ i przytrzymac wecisniete przez co najmniej 5 s przyciski T1i T2
02. Zwolni¢ przyciski T1i T2

03. Nacisng¢ 3 razy przyciski T1

Wszystkie parametry mozna ustawia¢ wedtug uznania bez zadnych ogra-
niczen; jedynie regulacja ,sity silnika” moze wymagac¢ szczegoéinej uwagi:
¢ Nie ustawia¢ wysokich wartosci sity, aby skompensowac¢ nadmierne

Przyktfad: w celu ustawienia roztadunku podczas zamykania silnikow 1 i 2
na poziomie 4.

01. Nacisng¢ i przytrzymac przez co najmniej 5s przyciski T1i T3

02. Zwolnic T1i T3

03. Nacisna¢ 4 razy przycisk T3

tarcie w niektdrych punktach toru ruchu bramy. Nadmierna sita zwiek- E

sza zagrozenia dla uzytkownika i moze uszkodzi¢ brame.
e Jezeli kontrola ,Sity Silnika” jest stosowana pomocniczo w celu zmniej-
szenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtorzy¢ pomiar sity,

tak jak przewidziano w normie EN 12445,

e Warunki atmosferyczne moga wptywac¢ na zmiane ruchow bramy, dla-
tego konieczne jest okresowe wykonywanie korekty ustawien.

W celu zaprogramowania parametrow tabeli 4:

01. Naciskac réwnoczesnie przyciski T1 i T3 (rys. 32) nadajnika radio-

Wego przez przynajmniej 5 s.
02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciggu trzech sekund, wykona¢ dziatanie opisane w Tabeli 4, w

zaleznosci od modyfikowanego parametru.

TABELA 3
Parametry Nr | Wartosé Dziatanie: czynnos¢ do wykonania w punkcie
3 w fazie regulacii

Czas przerwy 1 10s Nacisna¢ 1 raz przycisk T1
2 | 20s(¥ Nacisnag¢ 2 razy przycisk T1
3 | 40s Nacisng¢ 3 razy przycisk T1
4 80s Nacisna¢ 4 razy przycisk T1

Otwarcie dla pieszych 1 Otwarcie 1 skrzydta potowiczne Nacisng¢ 1 raz przycisk T2
2 | Otwarcie 1 skrzydta catkowite (*) Nacisna¢ 2 razy przycisk T2
3 | Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w 1/4 biegu Nacisna¢ 3 razy przycisk T2
4 | Otwarcie 2 skrzydet czesciowe w potowie biegu Nacisnac 4 razy przycisk T2

Sita silnikdw 1 Niska Nacisng¢ 1 raz przycisk T3
2 Srednio-niska () Nacisna¢ 2 razy przycisk T3
3 Srednio-wysoka Nacisna¢ 3 razy przycisk T3
4 Wysoka NacisnaC 4 razy przycisk T3

Funkcja ,Krok po Kroku (SbS)” | 1 ,Otwiera”, ,Stop”, ,Zamyka”, ,Stop” Nacisna¢ 1 raz przycisk T4
2 ,Otwiera”, ,Stop”, ,Zamyka”, ,Otwiera” (*) Nacisna¢ 2 razy przycisk T4
3 ,Otwiera”, ,Zamyka”, ,Otwiera”, ,Zamyka” Nacisna¢ 3 razy przycisk T4
4 Tylko otwieranie Nacisna¢ 4 razy przycisk T4

(*) Oryginalna wartos¢ fabryczna

TABELA 4

Parametry

Z
=

Wartos¢é

Dziatanie do wykonania

Konfiguracja wejscia SbS na centrali

Krok Po Kroku (*)

Nacisna¢ 1 raz przycisk T1

Otwarcie dla pieszych

Nacisng¢ 2 razy przycisk T1

Konfiguracja wyjscia Flash

Lampa ostrzegawcza (*)

Nacisna¢ 1 raz przycisk T2

Swiatetko nocne

Nacisna¢ 2 razy przycisk T2

Kontrolka otwarta brama

Nacisna¢ 3 razy przycisk T2

Roztadunek podczas zamykania Silnik 1 i Silnik 2

Brak roztadunku (*)

Nacisng¢ 1 raz przycisk T3

0,1s (Minimalny)

Nacisna¢ 2 razy przycisk T3

0,2s

Nacisna¢ 3 razy przycisk T3

0,3s

Nacisna¢ 4 razy przycisk T3

0,4s (Sredni)

Nacisna¢ 5 razy przycisk T3

0,5s

Nacisna¢ 6 razy przycisk T3

0,6s

Nacisna¢ 7 razy przycisk T3

0,7s (Maksymalny)

Nacisna¢ 8 razy przycisk T3

Roztadunek podczas otwierania Silnik 1 i Silnik 2

Brak roztadunku ()

Nacisna¢ 1 raz przycisk T4

0,1s (Minimalny)

Nacisnag¢ 2 razy przycisk T4

0,2s

Nacisna¢ 3 razy przycisk T4

0,3s

Nacisna¢ 4 razy przycisk T4

0,4s (Sredni)

Nacisna¢ 5 razy przycisk T4

0,5s

Nacisna¢ 6 razy przycisk T4

0,6s

Nacisnac 7 razy przycisk T4

O N[O|O[A[WOIN|2[O[N[O|O|A[WOIN[2]W|IN[=IN|—

0,7s (Maksymalny)

Nacisna¢ 8 razy przycisk T4

(*) Oryginalna warto$¢ fabryczna
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10.1.2 - Kontrola regulacji za pomoca nadajnika radiowego

Za pomocg nadajnika wczytanego w Trybiel mozna w dowolnym

momencie sprawdzi¢ wartosci ustawient kazdego parametru, wykonujac

w tym celu nastepujace czynnosci.

W celu wyswietlenia parametrow tabeli 5:

01. Naciskac réwnoczesnie przyciski T1 i T2 nadajnika radiowego przez
przynajmniej 5s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciggu trzech sekund, wykonac¢ dziatanie opisane w Tabeli 5, w
zaleznosci od modyfikowanego parametru.

04. Zwolnic przycisk, gdy lampka sygnalizujgca zacznie migac;

05. Policzy¢ migniecia i w zaleznosci od ich liczby, sprawdzi¢ w Tabeli 3
odpowiadajgcg im wartosc.

Przyktad: Jezeli po réwnoczesnym nacisnigciu przez 5 s przyciskow T1 i

T2 i nastepnie T1 lampa wykona trzy migniecia, czas pauzy jest ustawiony

na 40 s.

W celu wyswietlenia parametréw tabeli 6:

01. Naciskac réwnoczesnie przyciski T1 i T3 nadajnika radiowego przez
przynajmniej 5s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W ciggu trzech sekund, wykonac dziatanie opisane w Tabeli 6, w
zaleznosci od modyfikowanego parametru.

04. Zwolnic przycisk, gdy lampka sygnalizujgca zacznie migac;

05. Policzy¢ migniecia i w zaleznosci od ich liczby, sprawdzi¢ w Tabeli 4
odpowiadajgcg im wartosc.

TABELA 5
Czynnosé

Parametr

10.2 - URZADZENIA DODATKOWE

Oprdcz urzadzen wchodzacych w sktad MAESTRO200, dostepne sg tak-
ze inne urzgdzenia dodatkowe, stuzgce do rozbudowy systemu.

PR300: Akumulator awaryjny 24V; w przypadku braku zasilania sieciowe-
go, zapewnia wykonanie okoto dziesigciu petnych cykli.

SOLEKIT: system solarny 24 V, jest przydatny w sytuacjach, w ktérych
nie jest dostepna energia elektryczna z sieci.

DS100: przetgcznik cyfrowy, ktdry umozliwia, po prawidtowym wpisaniu
tajnej kombinaciji, zdalne sterowanie automatyka. W celu uzyskania infor-
macji na temat programowania, patrz punkt 10.4.6.

10.2.1 - Jak zainstalowa¢ akumulator awaryjny PR300 (rys. 33)

UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatora do centrali nalezy
wykonaé dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw montazu i
programowania, gdyz stanowi on awaryjny modut zasilania.

Aby zainstalowac i podtgczy¢ akumulator awaryjny PR300 do centrali,
nalezy sie zapoznac z rys. 33 i odnies¢ do instrukcji obstugi PR300.

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora awaryjnego, po uptywie 60
s od zakoniczenia manewru, centrala automatycznie wytacza wyjscie
,ECSbus” (i wszystkie urzadzenia do niego podtaczone), wyjscie Flash i
wszystkie diody led, z wyjatkiem diody ECSbus, ktéra miga wolniej; jest to
funkcja ,Standby”. Gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne
dziatanie (z niewielkim opdznieniem). Celem tej funkgji jest zredukowanie
zuzycia, co jest wazng kwestig przy zasilaniu z akumulatora.

10.2.2 - Instalacja systemu zasilania energia stoneczna SOLEKIT
(rys. 34)

UWAGA! - Gdy automatyka jest zasilana wylacznie z systemu zasi-

lania energia stoneczna ,,SOLEKIT”, NIE MOZE BYC ROWNOCZE-

SNIE ZASILANA réwniez z sieci elektryczne;j.

Czas przerwy Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T1

Skrzydto dla pieszych | Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2

Sita silnikow Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T3
Funkcja Krok po Nacisna¢ i przytrzymad wcisniety przycisk T4
Kroku (SbS)

TABELA 6
Parametr Czynnosé

Konfiguracja wejscia
SbS na centrali

Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T1

Konfiguracja wyjscia
Flash

Roztadunek podczas
zamykania

Silnik 1 i Silnik 2
Roztadunek podczas

otwierania
Silnik 1 i Silnik 2

Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2

Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T3

Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T4

W celu podtgczenia systemu zasilania centrali energig stoneczng SOLE-
KIT, nalezy sie zapoznac z rys. 34 i odnies¢ sie do instrukcji SOLEKIT.

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora stonecznego, po uptywie
60 s od zakoriczenia manewru, centrala automatycznie wytgcza wyjscie
,ECSbus” (i wszystkie urzadzenia do niego podtaczone), wyjscie Flash i
wszystkie diody led, z wyjatkiem diody ECSbus, ktdra miga wolniej; jest to
funkcja ,Standby”. Gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne
dziatanie (z niewielkim opdznieniem). Celem tej funkgji jest zredukowanie
zuzycia, co jest wazng kwestig przy zasilaniu z paneli fotowoltaicznych.
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10.2.3 - Obliczanie maksymalnej liczby cykli w ciagu dnia

Niniejszy produkt zostat zaprojektowany specjalnie do pracy réwniez z
systemami zasilania na energie stoneczng modelu SOLEKIT. Istniejg spe-
cjalne techniki majace na celu zminimalizowanie zuzycia energii podczas
przestoju automatyki, wytaczajac wszystkie urzadzenia niepotrzebne do
funkcjonowania (na przyktad fotokomarki lub $wiatto przetacznika kluczy-
kowego). W ten sposob, cata dostgpna energia zebrana w akumulatorze,
zostanie uzyta do poruszania bramy.

Uwaga! - Gdy automatyka jest zasilana z SOLEKIT, NIE MOZE
BYC NIGDY ZASILANA réwnoczesnie z sieci elektrycznej.

Ograniczenia zastosowania: maksymalna mozliwa liczba cykli w ciagu
dnia w okreslonym okresie roku.

System zasilania energia stoneczng SOLEKIT umozliwia catkowitg auto-
nomieg energetyczng automatyki, az do czasu, gdy energia wyproduko-
wana przez panel fotowoltaiczny i zgromadzona w akumulatorach pozo-
stanie wyzsza od energii zuzytej podczas manewrdw bramy. Przy uzyciu
prostego obliczenia, mozliwe jest oszacowanie maksymalnej liczby cykli
w ciggu dnia, ktorg automatyka moze wykona¢ w okreslonym okresie
roku, by bilans energetyczny pozostat dodatni.

Pierwsza czes¢ obliczenia dostepnej energii jest opisana w instrukgii
SOLEKIT; druga czes$¢ obliczenia zuzytej energii i maksymalna liczba
cykli w ciggu dnia jest opisana w niniejszym rozdziale.

Ustali¢c dostepna energie

W celu ustalenia dostepnej energii (patrz réwniez instrukcja obstugi SOLE-

KIT), nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

01. Na mapie Ziemi, znajdujacej sie instrukcji zestawu SOLEKIT, nalezy
odnalez¢ punkt montazu urzadzenia; nastepnie nalezy odczytac¢ war-
tos¢ Ea i szerokos¢ geograficzna miejsca (Np. Ea = 14 i stopni =
45°N)

02. Na wykresach (Pétoc lub Potudnie) znajdujacych sie w instrukcji
zestawu SOLEKIT, odnaleZ¢ krzywa odnoszaca sie do stopni szero-
kosci geograficznej miejsca (np. 45°N)

03. Wybrac okres czasu w roku dla ktérego pragnie sie wykonaé obli-
czenia lub wybra¢ najnizszy punkt krzywej, jezeli pragnie sie wyko-
nac¢ obliczenia dla najgorszego okresu w roku; nastepnie, odczytad
odpowiednig wartos¢ Am (np. Grudzien, Styczer: Am= 200)

04. Obliczy¢ wartos¢ dostepnej energii Ed (na panelu) mnozac: Ea x Am
= Ed (np. Ea = 14; Am = 200 wiec Ed = 2800)

Ustalic zuzyta energie

W celu ustalenia energii zuzytej przez automatyke,

nastepujace czynnosci:

05. W ponizszej tabeli, wybraé pole znajdujace sie w miejscu przecie-
cia sie rzedu z masa i kolumny z katem otwarcia skrzydta. Pole
zawiera wartoséwskaznika trudnosci (K) kazdego manewru (np.

nalezy wykonac

MAESTRO200 ze skrzydtem 130kg i otwarciem 100°; K = 106).

Kat otwarcia
Masa skrzydta | <95° (B=250)* | 95-105° (B=180)* | 105-110°(B=70)*
< 75kg 69 88 93
75-100 kg 85 108 115
100-125 kg 102 130 139
125-150 kg 118 151 161

(*) wskazana w tabeli wartos¢ B jest wartoscig optymalna; jezeli B jest warto-
Scig nizszg, nalezy dodac 20% do wartosci K wskazanej w tabeli.

06. W ponizszej tabeli A wybra¢ pole odpowiadajgce przecieciu sie
rzedu z wartoscig Ed i kolumnag z wartoscig K. Pole zawiera maksy-
malng liczbe cykli w ciggu dnia (np. Ed= 2800 i K= 106; cykli w ciggu
dnia = 22)

Jezeli odczytana liczba jest zbyt niska do przewidzianego uzycia lub znaj-
duje sie w ,strefie, w ktdrej uzycie nie jest zalecane”, mozna rozpatrzy¢
uzycie 2 lub wigcej paneli fotowoltaicznych lub panelu fotowoltaicznego
0 wiekszej mocy. W celu uzyskania dodatkowych informaciji, nalezy sie
skontaktowa¢ z Biurem Technicznym Nice.

Opisana metoda umozliwia obliczenie maksymalnej mozliwej liczby cykli
w ciggu dnia, jakg automatyka jest w stanie wykona¢ w zaleznosci od
energii dostarczonej przez stonce. Obliczona wartos¢ jest wartoscig sred-
nig i jest rowna dla wszystkich dni tygodnia. Biorgc pod uwage obecnosé
akumulatora dziatajgcego jako ,magazyn” energii i biorgc pod uwage, ze
akumulator umozliwia autonomie automatyki rowniez w diugich okresach
niepogody (gdy panel fotowoltaiczny produkuje bardzo mato energii),
mozliwe jest okresowe przekroczenie maksymalnej liczby cykli w ciggu
dnia, by $rednia z 10-15 dni powrdcita do przewidzianych limitéw.

W ponizszej tabeli B wskazano maksymalng liczbe mozliwych cykli, w
zaleznosci od wskaznika trudnosci (K) manewru, przy uzyciu energii
zmagazynowanej przez akumulator. Nalezy pamietac, ze na poczatku
akumulator jest catkowicie natadowany (np. po dtugim okresie pieknej
pogody lub po natadowaniu przy uzyciu opcjonalnej tadowarki PCB) i, ze
manewry sa wykonane w okresie 30 dni.

Gdy akumulator wyczerpie nagromadzong energie, dioda zaczyna sygna-
lizowa¢ stan roztadowanego akumulatora za pomoca krétkich mignie¢ co
5 sekund, wraz z wyemitowaniem sygnatu akustycznego.
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TABELA A - Maksymalna liczba cykli w ciagu dnia

Ad K=70 K=80 K=90 K=100 K=110 K=120 K=130 K=140 K=150 K=160
9500 131 115 102 92 84 77 71 66 61 58
9000 124 109 97 87 79 73 67 62 58 54
8500 117 103 91 82 75 68 63 59 55 51
8000 110 96 86 77 70 64 59 55 51 48
7500 103 90 80 72 65 60 55 51 48 45
7000 96 84 74 67 61 56 52 48 45 42
6500 89 78 69 62 56 52 48 44 41 39
6000 81 71 63 57 52 48 44 41 38 36
5500 74 65 58 52 47 43 40 37 35 33
5000 67 59 52 47 43 39 36 34 31 29
4500 60 53 a7 42 38 35 32 30 28 26
4000 53 46 41 37 34 31 28 26 25 23
3500 46 40 36 32 29 27 25 23 21 20
3000 39 34 30 27 25 23 21 19 18 17
2500 31 28 24 22 20 18 17 16 15 14
2000 24 21 19 17 15 14 13 12 11 11
1500 17 15 13 12 11 10 9 9 8 8
1000 10 9 8 7 6 6 5 5 Strefa, w ktérej uzycie

nie jest zalecane
TABELA B - Maksymalna liczba cykli z jednym zatadunkiem akumulatora

K=70 K=80 K=90 K=100 K=110 K=120 K=130 K=140 K=150 K=160

794 695 618 556 505 463 428 397 371 348

10.3 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

W przypadku automatyki MAESTRO200 mozliwe jest dodanie lub usu-
niecie urzadzen w kazdej chwili.

Uwaga! - Nie dodawa¢ innych urzadzen przed sprawdzeniem ich
zgodnosci z systemem MAESTRO200. W celu uzyskania dodat-
kowych informacji, nalezy zwrocic sie do serwisu technicznego
Nice.

10.3.1 - ECShus

ECSbus jest systemem umozliwiajacym wykonanie potaczenia urzadzen
ECSbus za pomoca jedynie dwdch przewododw, ktorymi jest przesyta-
ne zasilanie elektryczne i sygnaty komunikatow. Wszystkie urzadzenia sa
podfaczane rownolegle do tych samych 2 przewoddéw ECSbus; kazde
urzadzenie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas instalowa-
nia jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Centrala rozpoznaje, jedno po drugim, wszystkie urzadzenia tak podta-
czone podczas odpowiedniej fazy rozpoznania i jest w stanie precyzyj-
nie wykry¢ wszelkie usterki. Z tego powodu, za kazdym razem, gdy jest
dodawane lub odtgczane jakies urzadzenie dotgczone do ECSbus, nale-
zy w centrali przeprowadzi¢ faze rozpoznania, tak jak opisano w punkcie
,9.3.3 Rozpoznawanie innych urzadzen”.

10.3.2 - Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru (po ktdrym nastepuje krotkie odwrdcenie kierunku ruchu). Do
tego wejscia mozna podtaczy¢ urzadzenia ze stykami normalnie otwar-
tymi ,NO”, ze stykami normalnie zamknigetymi ,NC”, oraz z wyjsciem o
statym oporze 8,2k, jak na przyktad listwy krawedziowe.

Za pomoca odpowiednich sposobdw, istnigje mozliwosé poditgczenia do
wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:
patrz Tabela 7.

TABELA 7
.a 1 urzadzenie typu:
i NO NC 8,2KQ
é NO |in parallelo (nota 2) | (uwaga 1) Réwnolegle
§| NC |(uwaga 1) Szeregowo (uwaga 3) | Szeregowo
=}
o [8,2KQ2 | Rownolegle Szeregowo (uwaga 4)

Uwaga 1. Kombinacje NO i NC otrzymamy tgczac te dwie pary stykdw
rownolegle i dolgczajac szeregowo ze stykiem NC staly opor 8 8,2kQ
(moZliwa jest zatem kombinacja 3 urzadzen: NO, NC i 8,2kQ).

Uwaga 2. Réwnolegle migdzy sobg moze byc pofaczona dowolna liczba
urzgdzen typu NO.

Uwaga 3. Réwnolegle migdzy sobg moze byc pofaczona dowolna liczba
urzgdzen typu NC.

Uwaga 4. Mozliwe jest rdwnolegle podtgczenie tylko 2 urzgdzen z wyj-
sciem o statym oporze 8,2kQ. W razie potrzeby podtgczenia wigkszej
liczby urzgdzen, mozna je potgczyc ,kaskadowo” z jednym koricowym
urzgdzeniem o oporze 8,2kRQ.

Uwaga! - Jezeli do wejscia STOP sa podtaczone urzadzenia
zabezpieczajace, tylko urzadzenia z wyjsciem o stalym oporze
8,2kQ zapewniaja 3 kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

Tak jak w przypadku ECSbus, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia dofg-
czonego do wejscia STOP podczas fazy rozpoznawania; kazda zmiana w
poréwnaniu do stanu zapamigtanego powoduje wystapienie ,STOP”.

10.3.3 - Rozpoznawanie innych urzadzen

Zazwyczaj, czynnos¢ rozpoznawania urzadzen podtaczonych do ECS-
bus i do wejscia STOP jest wykonywana podczas montazowej; jednak
po kazdym dodaniu lub usunieciu urzadzenia nalezy powtérzy¢ rozpo-
znawanie w nastepujacy sposob:

01. Na centrali, nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przez przynajmniej trzy
sekundy przycisk P2 (rys. 35), nastepnie zwolni¢ przycisk.
Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy rozpoznawanie urzadzen.
Po zakoriczeniu wezytywania, dioda led P2 (rys. 35) musi zgasnac.
Jezeli dioda led P2 miga, oznacza to obecnosc¢ btedu: patrz punkt
10.5, ,Rozwigzywanie problemow”.

Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie
odbioru automatyki, zgodnie ze wskazaniami w punkcie 8.1 ,Odbidr”.

02.
03.

04.
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10.3.4 - Dodawanie opcjonalnych fotokomorek

W dowolnym momencie, mozliwe jest zainstalowanie dodatkowych foto-
komoérek, oprécz fotokomadrek dostarczonych w serii z MAESTRO200.
W celu prawidtowego rozpoznania fotokomorek przez centrale, nalezy
wykonaé nadanie adreséw przy uzyciu odpowiednich mostkéw elektrycz-
nych. Nadanie adresow powinno sig odby¢ na TX i RX (wykonujgc mostki
elektryczne w ten sam sposdb) i po upewnieniu sig, czy inne pary foto-
komorek nie posiadaja tego samego adresu. Nadawanie adresu fotoko-
moérkom stuzy zaréwno do ich prawidtowego rozpoznania wsrdd innych
urzgdzen ECSbus, jak réwniez do przypisania spetnianej funkcji.

01. Otworzy¢ pokrywe fotokomorki.

02. Odnalez¢ pozycje, w ktdrej sa zainstalowane na podstawie i wyko-
na¢ mostek, zgodnie z Tabela 8.
Nieuzywane mostki powinny by¢ umieszczone w odpowiednim
gniezdzie w celu ich przysztego uzycia.

03. Wykonac faze wczytywania w sposob wskazany w punkcie 10.3.3
,Rozpoznawanie innych urzadzen,.

TABELA 8
Fotokomoérka Mostki Fotokomoérka Mostki
. Fotokomdrka h = 100
A Fo.tok.omorka h =250 . D dziatajgca przy otwieraniu i 5
dziatajgca przy zamykaniu X w%lﬁr
zamykaniu U

B Fotokomdrka h = 100
dziatajgca przy zamykaniu

E Fotokomodrka z prawej

dziatajgca przy otwieraniu

C Fotokomdrka h = 50 dziatajgca
przy otwieraniu i zamykaniu

j=

F Fotokomoérka z lewej
dziatajgca przy otwieraniu

10.4 - WCZYTYWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspdtpracujacy z nadajnikami
ECCO5 (rézne modele). Dostarczone nadajniki nie sg wczytane, wiec
nalezy najpierw dokonac wczytania 1 nadajnika (Trybie 1).

Nowe, dodatkowe nadajniki mozna wczyta¢ na dwa sposoby:

e Tryb 1: w tym trybie: nadajnik radiowy jest wykorzystywany catkowicie,
czyli wszystkie przyciski wykonujg okreslone polecenie.

Oczywiscie, w Trybie 1 nadajnik radiowy moze by¢ wykorzystywany do
sterowania tylko jedng automatyka, jak przedstawiono ponizej:

Przyciski Polecenie przypisane

T Polecenie ,Krok Po Kroku (SbS)”
T2 Polecenie ,,Otwarcie dla pieszych”
T3 Polecenie , Tylko otworz”

T4 Polecenie ,Tylko zamknij”

T5 Funkcja pomocnicza: nieobecny

e Tryb 2: do kazdego przycisku mozna przypisa¢ jedno z czterech
dostepnych polecen. Ten tryb, jesli wtasciwie wykorzystany, umozliwia
sterowanie dwoma lub wigksza liczbg systemow automatyki; na przyktad:

Przyciski Polecenie przypisane

T Polecenie ,Tylko otwdrz” automatyka Nr 1

T2 Polecenie , Tylko zamknij” automatyka Nr 1

T3 Polecenie ,Krok Po Kroku (SbS)” automatyka Nr 2
T4 Polecenie ,Krok Po Kroku (SbS)” automatyka Nr 3
T5 Funkcja pomocnicza: nieobecny

Kazdy z nadajnikdw jest oczywiscie niezaleznym urzgdzeniem i dlatego
niektére moga by¢ wczytane do centrali w Trybie 1, a inne w Trybie 2.

Odbiornik radiowy w centrali zawiera 150 komadrek pamieci; wczytywanie
w Trybie1 zajmuje jedng jednostke dla kazdego nadajnika, natomiast w
Trybie 2 — jedna jednostke dla kazdego wczytanego przycisku.

Uwaga! - Poniewaz czas na wykonanie procesu wczytywania jest
ograniczony (10 s), nalezy uwaznie przeczytaé¢ ponizsze instruk-
cje przed rozpoczeciem procedury.

10.4.1 - Wezytywanie w Trybie 1

01. Naciska¢ przycisk P1 (rys. 35) przez przynajmniej 3 s. Po zaswie-
ceniu sie diody led P1, zwolni¢ przycisk.

02. W ciggu 10 sekund, wcisng¢ na co najmniej 3 s wybrany przycisk
konfigurowanego nadajnika radiowego. Jezeli wczytywanie przebie-
gto pomysinie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

03. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikéw, nalezy w cia-
gu kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 2, w przeciwnym razie procedura
wczytywania zakoriczy sie automatycznie.

10.4.2 - Wczytywanie w Trybie 2

W przypadku wczytywania nadajnika radiowego w Trybie 2, do kazdego
przycisku mozna przypisa¢ dowolne polecenie wymienione w Tabeli 10.
Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

01. Jezeli wezytywany nadajnik jest juz wezytany (w przypadku dotgczo-
nych nadajnikdw, ktére juz zostaly wczytane w Trybie I), nalezy naj-
pierw skasowac¢ nadajnik, wykonujac procedure opisang w: 10.4.4
— Kasowanie nadajnika radiowego

02. Nacisng¢ przycisk P1 (rys. 38) na centrali liczbe razy wymagana
przez polecenie, zgodnie z Tabela 9 (np. 3 razy dla polecenia , Tylko
otwiera”).

03. Sprawdzi¢, czy liczba szybkich mignie¢ diody led P1 odpowiada
wybranemu poleceniu.

04. W ciggu 10 sekund wcisna¢ na co najmniej 2 s wybrany przycisk
konfigurowanego nadajnika radiowego. Jezeli wczytywanie przebie-
gto pomysinie, dioda P1 wykona 3 wolne mignigcia.

05. Jezeli tej samej funkcji maja by¢ przypisane jeszcze inne nadajniki,
nalezy powtorzy¢ krok 03 w ciggu kolejnych 10 s. W przeciwnym
razie, faza wczytywania zakonczy sie automatycznie.
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TABELA 9

1raz Polecenie ,Krok Po Kroku” Steruje automatyka w sposob opisany w Tabeli 3 (funkcja Krok Po Kroku)

2 razy Polecenie ,Otwarcie dla pieszych” Powoduje czesciowe otwarcie jednego lub dwdch skrzydet w sposéb opisany w Tabeli 3
(Otwarcie dla pieszych)

3 razy Polecenie , Tylko otwiera” Powoduije otwarcie skrzydet (otwiera - stop - otwiera)

4 razy Polecenie , Tylko zamyka” Powoduje zamkniecie skrzydet (zamyka - stop - zamyka)

5 razy Polecenie ,Stop” Zatrzymuje manewr

6 razy Polecenie ,Krok Po Kroku zespdt miesz- | Podczas otwierania, polecenie nie wywotuje zadnego efektu; podczas zamykania, polece-

kalny” nie powoduje odwrdcenie ruchu, tzn. otwarcie skrzydet

7 razy Polecenie ,,Krok Po Kroku Wysoki priorytet” | Steruje réwniez z zablokowang automatyka

8 razy Polecenie ,Otwarcie dla pieszych 2” Powoduije czesciowe otwarcie skrzydta M2, réwne potowie biegu

9 razy Polecenie ,Otwarcie dla pieszych 3” Powoduije czesciowe otwarcie obu skrzydet M2, réwne potowie biegu

10 razy Polecenie ,,Otworz + blokuj automatyke” Wywotuje manewr otwarcia i po jego zakonczeniu, zablokowanie automatyki; centrala
nie akceptuje zadnego innego polecenia z wyjatkiem ,Krok Po Kroku wysoki priorytet” i
,Odblokuj automatyke”

11 razy | Polecenie ,Zamknij+ blokuj automatyke” Powoduje manewr zamkniecia i po jego zakoriczeniu, zablokowanie automatyki; centrala
nie akceptuje zadnego innego polecenia z wyjatkiem ,Krok Po Kroku wysoki priorytet” i
,Odblokuj automatyke”

12 razy | Polecenie ,Blokuj automatyke” Powoduje zatrzymanie manewru i zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zad-
nego innego polecenia z wyjatkiem ,Krok Po Kroku wysoki priorytet” i ,Odblokuj automatyke”

13razy | Polecenie ,Odblokuj automatyke” Powoduje odblokowanie automatyki i przywrdcenie normalnego funkcjonowania

10.4.3 - Wczytywanie na odlegfosc¢

Istnieje mozliwos¢ wczytania nowego nadajnika do centrali nie oddziatu-

jac bezposrednio na jej przyciski. Nalezy przygotowac wczesniej skonfi-

gurowany i sprawny ,STARY” nadajnik. ,NOWY” konfigurowany nadajnik

przejmie charakterystyke ,STAREGO”. Zatem, jezeli ,STARY” nadajnik

zostat wezytany w Trybie 1, takze ,NOWY” nadajnik zostanie wczytany w

tym trybie. W tym przypadku, podczas fazy wczytywania mozna wcisng¢

dowolny przycisk na obu nadajnikach. Jezeli natomiast ,STARY” nadajnik

wczytany zostat w Trybie 2, na ,STARYM” nadajniku nalezy wcisna¢ przy-

cisk z zgdanym poleceniem, a na ,NOWYM” przycisk, ktéry ma zosta¢

przypisany do tego polecenia.

Z dwoma nadajnikami, ustawi¢ sie w zasiegu odbiornika i wykonacé

nastepujace kroki:

01. Wecisna¢ na co najmnigj przez 5 sekund przycisk NOWEGO nadajni-
ka radiowego, nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Naciska¢ powoli 3 razy przycisk na STARYM nadajniku radiowym.

03. Nacisng¢ powoli 1 raz przycisk na NOWYM nadajniku radiowym.

W tym momencie ,NOWY” nadajnik zostanie rozpoznany przez centralg i

przejmie charakterystyke ,STAREGO” nadajnika.

Jezeli istnieje potrzeba wczytania kolejnych nadajnikéw, nalezy powto-

rzy¢ wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.

10.4.4 - Kasowanie nadajnika radiowego

Skasowanie nadajnika radiowego za pomoca ponizszej procedury jest
moZzliwe tylko wtedy, gdy nadajnik taki jest dostepny.

Jezeli nadajnik wezytany byt w Trybie 1, wystarczy wykonac tylko raz faze
kasowania i nacisng¢ w punkcie 3. dowolny przycisk. Jezeli nadajnik byt
wezytany w Trybie 2, kazdy wczytany przycisk nalezy skasowaé oddzielnie.

01. Nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P1 (rys. 36) na centrali.

02. Odczekac na zaswiecenie sie diody led P1, wiec trzy sekundy.

03. Naciskac przez co najmniej trzy sekundy przycisk nadajnika radio-
wego, ktéry ma zosta¢ skasowany. Jezeli kasowanie zakonczyto sie
pomysinie, dioda P1 mignie pieciokrotnie w szybkim tempie. Jeze-
li dioda P1 miga w wolnym tempie, oznacza to, ze kasowanie nie
doszio do skutku, gdyz nadajnik nie byt wczytany.

04. Jezeli istnigje potrzeba skasowania innych nadajnikdw, naciskajac
wcigz przycisk P1, w ciggu dziesieciu sekund powtérzy¢ krok 3. W
przeciwnym razie, faza kasowania zakoriczy sie automatycznie.

10.4.5 - Kasowanie wszystkich nadajnikow radiowych
To dziatanie stuzy do kasowania wszystkich wczytanych nadajnikow.

01. Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P1 (rys. 36) na centrali.

02. Zaczekac az dioda led P1 si¢ zaswieci, nastepnie zaczekac az zga-
$nie, co nastagpi gdy mignie trzykrotnie.

3 Zwolni¢ przycisk P1 doktadnie podczas trzeciego migniecia.

4 Odczekac okoto 4 s na zakoriczenie fazy kasowania. W tym czasie

dioda led P1 bedzie bardzo szybko migac.

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, po kilku chwilach dioda led P1
wykona 5 wolnych migniec.

10.4.6 - Programowanie i kasowanie przetacznika cyfrowego
DS100

Zapamietywanie Trybu 1 — w wyniku tego wczytywania, polecenia, ktére
mozna wysta¢ naciskajac przyciski A, B lub C przetacznika DS100 to:

- przycisk A - polecenie ,Krok po Kroku”,

- przycisk B - polecenie ,Otwarcie dla pieszych”

- przycisk C - ,Tylko otworz”.

W celu zapisania DS100:

01. Naciskac przycisk P1 (rys. 36) przez przynajmniej 3 s. Po zaswie-
ceniu sie diody led P1, zwolni¢ przycisk.

02. W ciggu 10 s wpisa¢ kombinacje fabryczng 11 (lub tajng kombinacje,
jezeli zostata zmieniona kombinacja fabryczna) i naciskac przez przy-
najmnigj 3 s ktdrykolwiek przycisk A, B lub C przetacznika DS100.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda P1 mignie trzykrotnie.

03. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych przetgcznikéw, nalezy w
ciggu kolejnych 10 s powtdrzy¢ krok 2, w przeciwnym razie proce-
dura wczytywania zakonczy sie automatycznie.

Zapamietywanie Trybu 2 — w wyniku tego wczytywania, polecenia, ktore
mozna wysta¢ naciskajac jeden z przyciskéw A, B lub C przetacznika
DS100 to przyciski wymienione w Tabeli 9.

Tryb 2 wymaga oddzielnego wczytania kazdego przycisku nadajnika.

W celu zapisania DS100:

01. Naciska¢ przycisk P1 (rys. 36) na centrali liczbe razy wymagang
przez polecenie, zgodnie z Tabela 14 (np. 3 razy dla polecenia , Tyl-
ko otwiera”).

02. Sprawdzi¢, czy liczba szybkich mignie¢ diody led P1 odpowiada
wybranemu poleceniu.

03. W ciagu 10 s wpisa¢ kombinacje fabryczng 11 (lub tajng kombina-
cje, jezeli zostata zmieniona kombinacja fabryczna) i naciska¢ przez
przynajmniej 3 s zgdany przycisk przeznaczony do wczytania.
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Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda P1 wykona 3 wolne
migniecia.
04. Po uptywie 10 s faza wczytywania zakonczy sig automatycznie.

Kasowanie — jezeli przetacznik DS100 jest wezytany w Trybie 1, jest wystar-

W celu uzyskania dodatkowych informaciji na temat przetacznika DS100,
nalezy sie zapoznac z instrukcjg produktu lub odwiedzi¢ strone www.
niceforyou.com

10.5 - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

czajgca wytgcznie jedna faza kasowania i w punkcie 3 mozna nacisnaé
ktérykolwiek przycisk A, B lub C. Jezeli przefacznik jest wezytany w Trybie
2, konieczna jest faza kasowania dla kazdego wczytanego przycisku.

W celu skasowania DS100:

01. Nacisngc¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P1 (rys. 36) na centrali.

02. Odczekac na zaswiecenie sig diody led P1, wiec trzy sekundy.

03. Wpisac kombinacje fabryczng 11 (lub tajng kombinacje, jezeli zostata
zmieniona kombinacja fabryczna) i naciskac przez przynajmniej 3 s
zadany przycisk przeznaczonego do skasowania. Jezeli kasowanie
zakonczyto sie pomysinie, dioda P1 mignie pieciokrotnie w szybkim
tempie.

04. Jezeliistnieje potrzeba skasowania innych przetgcznikdw, naciskajac
wcigz przycisk P1 w ciagu dziesieciu sekund powtdrzy¢ krok 3. W
przeciwnym razie, faza kasowania zakonczy sie automatycznie.

W Tabeli 10 mozna znalez¢ przydatne wskazdwki na temat rozwigzania
problemdw, jakie moga pojawic sie w czasie instalowania lub w przypad-
ku uszkodzenia.

10.6 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJA

Niektdre urzadzenia posiadajg mozliwos¢ specjalnej sygnalizacji, za
pomoca ktdrej mozna fatwo okreslic stan dziatania lub ewentualne dzia-
tanie nieprawidtowe.

10.6.1 - Fotokomorki

W fotokomadrkach znajduije sie dioda led ,SAFE [A] (rys. 38) umoZliwiajgca
sprawdzenie, w kazdej chwili, stanu funkcjonowania, patrz Tabela 11.

TABELA 10 (rys. 37)
Mozliwa przyczyna i jej usuwanie

Oznaki

Nadajnik nie wysyta zadnych sygnatéw (dioda
led [A] nie Swieci sig)

e Sprawdzi¢, czy baterie nie sa roztadowane. W razie potrzeby wymieni¢ baterie (patrz punkt
11.4)

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda led ,ECSB-
bus” [B] nie miga

® Sprawdzi¢, czy kabel zasilajacy jest podtaczony do gniazdka elektrycznego.
e Sprawdzi¢, czy bezpieczniki [E] lub [F] nie sa przepalone. Ewentualnie, zlokalizowac przyczyne
usterki i wymieni¢ bezpieczniki na inne o tej samej wartosci i charakterystyce

Manewr nie rozpoczyna sig i dioda led jest zga-
szona

e Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jezeli polecenie dociera do wejscia SbS,
odpowiednia dioda led ,.SbS” [D] musi sie zaswiecic; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy,
dioda led ,ECSbus” musi wykonac dwa diugie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda led wykonuje
kilka mignie¢

e Sprawdzié, czy jest aktywne wejscie STOP, tzn. czy $wieci sie dioda led ,STOP” [C]. Jezeli
dioda sie nie swieci, sprawdzi¢ urzgdzenie podtagczone do wejscia STOP.

e Test fotokomdrek wykonywany na poczatku kazdego manewru nie powiddt sie. Sprawdzic¢
fotokomarki, postugujac sige rowniez Tabela 11

Manewr rozpoczyna sig, ale zaraz po tym naste-
puje zmiana kierunku ruchu

¢ Wybrana sita jest zbyt mata, aby porusza¢ brama. Sprawdzi¢ czy wystepuija jakies przeszkody i
ewentualnie wybrac wigkszg site, zgodnie z opisem w punkcie 15

Manewr jest wykonywany, ale nie dziata lampa
ostrzegawcza

e Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania na styku FLASH lampy ostrzegawczej (jako, ze jest to prad zmien-
ny, warto$¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30Vac). Jezeli napiecie jest obecne, mozliwe ze
zaréwka jest przepalona i nalezy ja wymieni¢ na nowa zarowke o identycznych parametrach
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TABELA 11

Dioda ,,SAFE” [A] - rys. 38 | Stan Czynnosé

Wytgczona Fotokomadrka nie jest zasilana lub

jest uszkodzona

Sprawdzi¢, czy w zaciskach fotokomaorki jest obecne napiecie okoto 8-12
Vds; jezeli napiecie jest prawidtowe, prawdopodobnie fotokomadrka jest
uszkodzona

3 szybkie mignigcia i 1 sekunda
przerwy

Urzadzenie nie zostato rozpozna-
ne przez centrale

Powtdérzyé procedure wczytywania centrali. Sprawdzic¢, czy wszystkie pary
fotokomadrek na ECSbus maja rézne adresy (patrz Tabela 8)

1 bardzo powolne migniecie

RX odbiera optymalny sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 powolne migniecie

RX odbiera prawidtowy sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 szybkie mignigcie

RX odbiera staby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii TX-RX i
czystosc szybek

1 bardzo szybkie mignigcie

RX odbiera bardzo staby sygnat

Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢ ustawienie
w linii TX-RX i czystosé szybek

State Swiecenie

RX nie odbiera zadnego sygnatu

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem (TX
i RX). Sprawdzi¢, czy dioda led na TX miga powoli. Sprawdzi¢ wyréwnanie
TX-RX

Polski — 21




10.6.2 - Lampa sygnalizujaca kich mignie¢ w odstepach pdtsekundowych. Migniecia sg powtarzane

Lampa sygnalizujgca podczas manewru miga z czestotliwogcia jednego dwukrotnie i sg oddzielone pauza o dtugosci jednej sekundy, patrz Tabe-

migniecia na sekunde; gdy pojawi sie usterka, podawane sg serie krot-

TABELA 12

Szybkie miganie Stan Czynnosé

1 migniecie, Btad na ECSbus Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpowiada wczytanym

1 sekunda przerwy, urzgdzeniom; nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie powtérzy¢ rozpoznanie (10.3.3 ,Roz-

1 mignigcie poznawanie innych urzadzen”).
Mozliwe, ze niektdre z urzadzen sa uszkodzone, nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymie-
ni¢

2 migniecia, Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomadrek nie daje zgody. Sprawdzi¢, czy

1 sekunda przerwy;, nie wystepuja przeszkody.

2 mignigcia Podczas ruchu, w razie obecnosci przeszkody, nie jest wymagane zadne dziatanie

3 migniecia, Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika” | Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opor; sprawdzi¢ jego przyczyne

1 sekunda przerwy;,

3 migniecia

4 migniecia, Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢

1 sekunda przerwy, przyczyne

4 migniecia

5 migniecia, Btad parametréw wewnetrznych Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest taki

1 sekunda przerwy, centrali elektronicznej sam, moze sie okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany ptyty elek-

5 migniecia tronicznej

6 migniecia, Przekroczono maksymalny limit ilosci | Odczekac kilka minut, aby ogranicznik ilosci manewréw powrdcit do stanu przed

1 sekunda przerwy, manewrow na godzing maksymalng liczbg graniczng manewrow

6 migniecia

7 migniecia, Btad w wewnetrznych obwodach Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, nastepnie sprobowac

1 sekunda przerwy, elektrycznych powtdrnie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sie okazac, ze jest to

7 migniecia powazna usterka i wymaga wymiany ptyty elektronicznej

8 migniecia, Wydano juz polecenie, ktdre unie- Sprawdzi¢ rodzaj wydanego polecenia, na przyktad moze to by¢ polecenie wyda-

1 sekunda przerwy, mozliwia wykonanie innych polecern | ne przez zegar do wejscia ,SbS”

8 migniecia

9 migniecia, Automatyka jest zablokowana Odblokowac¢ automatyke, wydajac centrali polecenie odblokowania automatyki

1 sekunda przerwy;,

9 migniecia

10.6.3 - Centrala specyficznych sygnatéw, tak podczas normalnej pracy, jak i w przypadku

W centrali znajduje sie zestaw diod led, z ktdrych kazda moze dostarczy¢ wystapienia usterki, patrz Tabela 13.

TABELA 13 (rys. 39)

Dioda led ECSbus [A] | Stan Czynnosé

Zgaszona Usterka Sprawdzi¢ obecnos¢ zasilania; sprawdzi¢, czy nie zadziataty bezpieczniki;

Dioda led miga powoli ewentualnie zlokalizowaé przyczyne usterki i wymienic¢ bezpieczniki na inne o
tej samej wartosci i charakterystyce

Swieci sig Powazna usterka Obecnos¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan
sie utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymieni¢ ptyte elek-
troniczng

Jedno migniecie na sekunde | Wszystko OK Prawidtowe dziatanie centrali

2 dtugie migniecia Nastgpita zmiana stanéw wejs¢ Normalng sytuacja jest zmiana na jednym z wejscé: SbS, STOP, zadziatanie

fotokomarek lub uzycie nadajnika radiowego

1 migniecie co 5 sekund Automatyka w trybie ,standby” Wszystko OK; gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie
(z niewielkim opdznieniem)

Seria mignie¢ oddzielonych | Jest to ta sama sygnalizacja, jak w Zostato odczytane przecigzenie, wiec zasilanie ECSbus zostato wytaczone.

przerwa przypadku lampy ostrzegawcze;. Sprawdzi¢, ewentualnie odtaczajgc urzgdzenia (jedno za drugim)
Patrz Tabela 12
Szybkie miganie diody Zwarcie na ECSbus W celu wigczenia zasilania ECSbus, wystarczy wydac polecenie, na przyktad
za pomocg nadajnika radiowego
Dioda led STOP [B] Stan Czynnosé
Zgaszona * Zadziatanie wejscia STOP Nalezy sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP
Swieci sie Wszystko OK Wejscie STOP aktywne
Dioda led SbS [C] Stan Czynnosé
Whytaczona Wszystko OK Wejscie SbS nie jest aktywne
Swieci sig Zadziatanie wejscia SbS Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podfa-

czone do wejdcia SbS.
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Dioda led P1 [D]

Stan

Czynnosé

Zgaszona*

Wszystko OK

Brak wczytywania w toku

Swieci sie

Wczytywanie w Trybie 1

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktdry trwa maksymalnie
10s

Seria szybkich mignie¢, od

1do4

Wezytywanie w Trybie 2

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 2, ktdry trwa maksymalnie
10s

5 szybkich migniec

Kasowanie OK

Pomysine skasowanie nadajnika

1 szybkie mignigcie

Nieprawidtowe polecenie

Otrzymano polecenie od nadajnika, ktdry nie zostat wezytany

3 szybkie migniecia Wezytywanie OK Pomysine wczytywanie

5 wolnych mignie¢ Kasowanie OK Pomysine skasowanie wszystkich nadajnikéw
Dioda led P2 [E] Stan Czynnosé

Zgaszona* Wszystko OK Wybrana predkos¢ ,wolno”

Swieci sie Wszystko OK Wybrana predkos¢ ,szybko”

1 migniecie na sekunde

Nie zostata wykonana procedura
rozpoznawania urzgdzen lub wyste-
puja btedy w danych w pamieci

Mozliwe, ze nastgpita usterka urzadzen; sprawdzi¢ i ewentualnie powtdrzy¢
procedure rozpoznawania (patrz punkt 10.3.3 ,Rozpoznawanie innych urza-
dzen”)

2 migniecia na sekunde

Procedura rozpoznawania urzadzen
w toku

Wskazuje procedure wyszukiwania podtagczonych urzadzen w toku (ktéra
trwa maksymalnie kilka sekund)

Dioda led P3 [F] Stan Czynnosé
Zgaszona* Wszystko OK Praca ,Pétautomatyczna”
Swieci sie Wszystko OK Praca ,,Automatyczna”

1 migniecie na sekunde

Nie istnieje zaden wczytany kat
otwarcia

Wykonac¢ faze wczytywania (patrz rozdziat 3.5.2 - Rozpoznawanie katow
otwarcia i zamknigecia skrzydet bramy)

2 migniecia na sekunde

Faza rozpoznawania katéw otwarcia
w toku

Wskazuije, ze jest w toku faza rozpoznawania katéw otwarcia

* lub moze sie znajdowac w trybie ,,Standby”
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DANE TECHNICZNE ROZNYCH CZESCI PRODUKTU

Model typ
Typ

| MAESTRO200M

Motoreduktor elektromechaniczny do automatyzaciji bramek i bram automatycznych z wbudowang
centralg sterujaca z odbiornikiem radiowym do nadajnikéw ,,ECCO5....”

MAESTRO200 jest produktem firmy NICE S.p.A. (TV) ltaly. Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametréw technicznych
wiasnych produktow w ktorejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujgc ich funkcjonalnos$c i przewidziane zastosowanie. Uwaga: wszystkie
parametry techniczne odnosza sie do temperatury pracy réwnej 20°C.

| MAESTRO200C

Zastosowana technologia

Silnik 24Vdc, slimakowa przektadnia redukcyjna; odblokowanie mechaniczne. Wbudowany
do silnika, ale oddzielony od centrali transformator, redukuje napiecie sieciowe do napiecia
nominalnego 24 V=== stosowanego w catej automatyce.

Maksymalny moment startowy 150 Nm

Moment nominalny 50 Nm

Predkos¢ bez tadunku 3 obr./min.

Predkos¢ przy momencie nominalnym 2,7 obr./min.
Maksymalna czestotliwos¢ cykli 20 cykli/godz. przy 50°C
Maksymalny czas pracy ciagtej 5 minut

Ograniczenia zastosowania

Cechy konstrukcyjne sprawiajg, ze nadaje sie do zastosowania w bramach o masie do 150 kg,
dtugosci skrzydta do 2,2 m i kacie otwarcia do 110°

Zasilanie sieciowe
MAESTRO200M - MAESTRO200C

230 V~ (+10% -10%) 50/60Hz 24 Vdc

Nominalny pobér mocy

150 W; w momencie startowym moc wynosi
250 W przez maksymalny okres 1s

Pobér pradu

2 A; w momencie startowym maksymalny
pobodr pradu wynosi 4 A przez maksymalny
okres 1s

Zasilanie awaryjne

Przystosowanie do akumulatoréw awaryjnych
,PR300”

Wyjscie FLASH

Dla sygnalizatorow $wietinych: lampa ostrzegawcza 12 V maksymalnie 21 W, maksymalnie,
Swiatetko nocne 24 V maksymalnie 4 W, kontrolka otwartej bramy 24 V maksymalnie 4 W.

Wyijscie ECSbus

Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 15 jednostek ECSbus

Wejscie ,,SbS”

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,Krok Po Kroku Ilub
Otwarcie dla pieszych”)

Wejscie ,,STOP”

Dla stykéw normalnie otwartych i/lub dla statego oporu 8,2kQ, jak réwniez dla stykdw normalnie
zamknietych rozpoznawany jest stan ,normalny” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota
polecenie ,STOP”)

Wejscie dla anteny radiowej

50Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Maksymalna dtugos¢ kabli

Zasilanie sieciowe: 30 m, wejscia/wyjscia: 20 m, kabel antenowy, najlepiej krotszy niz 5m (z
uwzglednieniem zaleceri dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

Temperatura srodowiskowa robocza

-20°C ... 50°C

Montaz

Poziomy na ptaszczyznie z odpowiednig ptyta mocujaca

Stopien ochrony

P54

Wymiary/masa

237 x 165 x h 290 mm / 7 kg 237 x 165 x h 290 mm / 6,2 kg

Mozliwos¢ zdalnego sterowania

W przypadku nadajnikow ECCO5... do centrali moze zosta¢ wystane jedno lub wiecej z
nastepujacych polecen: ,Krok Po Kroku ”, ,,Otwarcie czesciowe”, , Tylko otwérz”, i , Tylko zamknij”

Nadajniki ECCOS5... do konfiguraciji

Od 50 do 100 m. Zasieg zalezy od wystepowania przeszkéd i zakidcen elektromagnetycznych,
jak rowniez od potozenia anteny odbiorczej wbudowanej w lampe ostrzegawcza.

Funkcje programowalne

Praca ,Pdtautomatyczna” lub w ,, Automatyczna” (zamykanie automatyczne)
Predkos¢ silnikéw ,wolno” lub ,szybko”

Czas pauzy w pracy ,Automatycznej” do wyboru sposréd 10, 20, 40 i 80 sekund
Typ otwarcia czesciowego do wyboru sposréd 4 trybow

Poziom czutosci odczytu przeszkdd do wyboru sposréd 4 poziomow
Funkcjonowanie polecenia ,Krok Po Kroku” do wyboru sposrdd 4 trybdw
Konfiguracja wejscia ,SbS” na centrali: Krok Po Kroku lub otwarcie dla pieszych
Konfiguracja wyjscia FLASH: migajace, swiatetko nocne lub kontrolka otwartej bramy
Roztadunek w pozycji zamkniecia silnikéw do wyboru na 8 poziomach

Roztadunek w pozycji otwarcia silnikéw do wyboru na 8 poziomach

Funkcje programowane automatycznie

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia ECSbus

Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznawanie kata otwarcia dla kazdego silnika

Automatyczne rozpoznawanie automatyki z 1 lub 2 silnikami
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OBSLUGI (do dostarczenia koncowemu uzytkownikowi)

A Zaleca sie przechowywanie instrukciji i udostepnienie jej wszystkim uzytkownikom urzadzenia.

11.1 - OSTRZEZENIA

¢ Nadzorowa¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowaé¢ bezpieczna odlegtos¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowicie
otwarta lub zamknieta. Nie przechodzi¢ przez brame dopdki nie zostanie ona catkowicie otwarta i sie nie zatrzyma.

¢ Nie pozwalac¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

¢ Przechowywac nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

e W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwacé uzytkowanie urzadze-
nia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotyka¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwaciji.

¢ Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

* Przestaé polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos$¢ sterowania brama nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wigczy¢ sterowanie bramy za pomoca nadajnika. Jezeli urzadzenia zabezpieczajace zezwolg na otwarcie, brama otworzy sie normalnie. W prze-
ciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzgcy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopdki wciskamy przycisk, a po jego
zwolnieniu natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzeri zabezpieczajacych, nalezy jak najszybciej naprawic¢ elementy automatyki.

11.2 - Reczne blokowanie B i odblokowanie fi motoreduktora

Motoreduktor MAESTRO200 jest wyposazony w system mechaniczny, umozliwiajacy reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Otwarcie reczne nalezy wykonac¢ w przypadku braku pradu lub usterki instalacji. W razie braku prgdu mozna réwniez uzywac akumulatora awaryjnego
(mod. PR300 - nieznajdujace sie na wyposazeniu) (patrz rozdz. 10.2).

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu odbloko-
wujacego.

11.3 - Konserwacja do wykonania przez uzytkownika
Ponizej wymienione zostaty czynnosci, ktére uzytkownik bramy powinien okresowo wykonywac:

* Do czyszczenia powierzchni urzadzen stosowac lekko zwilzona sciereczke (nie mokra). Nie uzywacé substancji zawierajacych alkohol,
benzen, rozcienczalniki lub inne substancje tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i spowo-
dowaé pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

¢ Usuwanie lisci i kamieni: odtaczy¢ zasilanie od automatyki przed wykonaniem kolejnych dziatan, aby nikt nie doprowadzit do urucho-
mienia bramy. W razie obecnosci akumulatora awaryjnego nalezy go odtaczyc¢.

11.4 - Wymiana baterii w pilocie

Gdy bateria jest roztadowana, zasieg nadajnika ulega znacznemu zmniejszeniu. Jezeli po nacisnieciu przycisku dioda zapala sie i natychmiast gasnie,
zanikajac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nalezy jg natychmiast wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisngc¢ przycisk na
co najmniej pdt sekundy, aby nadajnik mogt wysta¢ polecenie.

Jezeli jednak bateria jest zbyt mocno rozladowana, by nadajnik mogt wystac polecenie (i ewentualnie zaczeka¢ na odpowiedz), nadajnik wytaczy sie,
a Swiatto diody zaniknie. W takim przypadku nalezy przywrécié normalne dziatanie nadajnika, wymieniajac roztadowana baterie na inng tego samego
typu, przestrzegajac wskazanej biegunowosci. Aby wymieni¢ baterie, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg przedstawiong ponize;.

A Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wyrzucaé razem z odpadami komunalnymi, lecz nalezy stosowac¢ sposoby
utylizacji przewidziane w lokalnych przepisach.




ZALACZNIK 1

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE, ZALACZNIK 1I, czes¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wiasna odpowiedzialnosé, ze urzadzenie:
- automatyka: napedzana brama skrzydtowa

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE ,Dyrektywa Maszynowa”
2004/108/EWG Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetyczne;j
2006/95/EWG Dyrektywa ,niskonapieciowa”
1999/5/WE Dyrektywa RTTE
Jest réwniez zgodna z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe”. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— metody badan”
EN 12453 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe”. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— wymagania”




Deklaracja zgodnosci CE
Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 1995/5/WE (R&TTE), 2014/30/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czesé B
Uwaga - tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w szczegdinosci

Jjego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem ninigjszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji
mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.a. (TV) Italy.

Numer: 576/MAESTROC Aktualizacja: 1 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) ltaly

Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: NICE S.p.A.

Typ produktu: Sitownik elektromechaniczny 24Vdc do bram skrzydtowych

Model / Typ: MAESTRO200C, MAESTRO200M, MAESTRO300M, MAESTRO300C

Urzadzenia dodatkowe: PR100 (MAESTRO300C), PR300 (MAESTRO200C), ECCO5BO, ECCO5WO, PH200, FL200

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymienione produkty sga zgodne z
nastepujgcymi dyrektywami:

e Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzadzen radiowych i koricowych urza-
dzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi:

— Ochrona zdrowia (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

— Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

— Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

— Widmo radiowe (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

¢ Modele MAESTRO200M, MAESTRO200C, MAESTRO300M, MAESTRO300C sa zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO |
RADY 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw paristw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnety-
cznej (wersja przeksztatcona), zgodnie z nastgpujacymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

¢ Modele MAESTRO200M, MAESTRO200C, MAESTRO300M, MAESTRO300C sg zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO
| RADY NR 2014/35/UE z dnia 26 lutego 2014 roku w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do
udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona),
zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009,
EN 62233:2008

Ponadto, modele MAESTRO200M, MAESTRO200C, MAESTRO300M, MAESTROS00C s3 zgodne z nastepujaca dyrektywag w zakresie wyma-
gan dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych*:

e Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczgca maszyn, zmieniajgca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie)

— Oswiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze
spetnione zostaty nastepujgce wymagania podstawowe: 1.1-1.1.2- 1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.5.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11
— Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ,maszyny
nieukonczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualne;.

- Jezeli ,maszyna nieukoriczona“ zostanie przekazana do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaraciji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

— Ostrzegamy, ze ,maszyny nieukonczonej* nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wiaczona, nie
uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, modele MAESTRO200M, MAESTRO200C, MAESTRO300M, MAESTROS00C sg zgodne z nastepujgcymi normami (w zakresie
majgcych zastosowanie czgsci): EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003+A1:2009

Oderzo, 28 lipca 2016 Inz. Roberto Griffa
(Chief tiveOfficer)
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Service Aprés Vente France

En cas de panne, merci de contacter obligatoirement

notre Service Apres Vente par téléphone ou par email :

0820 859 203

Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin

Worldwide Customer Service
customerservice@niceforyou.com

Your
Smart

Nice Home

Nice S.p.A.

Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com

www.nhiceforyou.com
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