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Instrukcja oryginalna

1 - OSTRZEZENIA

e Uwaga! - Dla zapewnienia bezpieczenstwa niezbedne
jest stosowanie sie do zalecen niniejszej instrukgciji.

e Uwaga! - Instrukcja wazna dla zachowania bezpie-
czenstwa: w zwiazku powyzszym nalezy ja zachowac.

e Uwaga! - Wszystkie czynnosci zwiagzane z instalacja,
podfaczeniem, programowaniem i konserwacja pro-
duktu moga by¢ przeprowadzane wytacznie przez
wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

¢ Nie dokonywa¢ modyfikacji zadnej z czesci produktu,
oprocz tych, ktére przewidziano w niniejszej instrukciji.
Czynnosci nieautoryzowane moga by¢ zrodiem niebez-
pieczenstwa i przyczyna usterek. Producent jest zwolnio-
ny z wszelkiej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane
przez urzadzenie, ktdre poddano arbitralnym modyfikacjom.

e Wazne! - Nie stosowac ptynéw zawierajacych alkohol,
benzen, rozpuszczalniki lub inne substancije fatwo palne.
Stosowanie takich substancji moze spowodowac uszko-
dzenie produktu.

e Niniejsza instrukcje nalezy starannie przechowywacé w
celu utatwienia ewentualnych przysztych czynnosci zwia-
zanych z programowaniem i konserwacjg produktu.

e Materiaty opakowaniowe urzadzenia nalezy usung¢ zgod-
nie z przepisami obowigzujgcymi na danym terytorium.

e Do czyszczenia powierzchni produktu, nalezy korzystac z
miekkigj, lekko wilgotnej (nie mokrej!) sciereczki.

2 - OPIS PRODUKTUI JEGO PRZEZNACZENIE

Centrala TT6 jest przeznaczona do wykorzystania w syste-
mach automatyzacji do markiz, rolet zewnetrznych i wewnetrz-
nych, swietlikdw, zaston pionowych oraz do sterowania ekra-
nami do projekcji wideo. Wszelkie inne uzycie jest uznane
za nieprawidtowe i zabronione! Producent nie odpowia-
da za szkody wynikajace z niewlasciwego uzywania pro-

duktu, odmiennego od zastosowania przewidzianego w

niniejszej instrukcji.

Produkt jest wyposazony w:

- wyjsécie do sterowania silnikiem dwufazowym (np. One-
Max, To-max lub NeoM); wyjscie mozna aktywowac bez-
posrednio dwoma przyciskami: Pup (A) i Pdown (V¥);

- interfejs TTBUS do sterowania silnikami Nice z systemem
bus

- interfejs RS232 do potaczenia z komputerem PC

- wejscie aktywacyjne (, Trigger”) do aktywowania lub wyta-
czania sekwencji silnikdw (w zaleznosci od triggera w sta-
nie wysokim lub niskim).

Interfejs radiowy umozliwia zdalne sterowanie urzgdzeniem
dzieki radiowej technologii Nice.

3 - INSTALACJA

01. Zdjg¢ pokrywe goérna z centrali (rys. 1).

02. Wykonac¢ w obudowie, w oznaczonych miejscach, otwory
potrzebne do przeprowadzenia przewoddéw oraz do
zamocowania centrali na scianie. Uwaga! — Przedsiew-
zig¢ odpowiednie srodki majace na celu zapewnie-
nie stopnia ochrony IP wymaganego dla danego
typu instalacji. W szczegélnosci nalezy zamontowac
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przepusty kablowe (niedostarczone w opakowaniu)
w celu zabezpieczenia przewodéw zasilajacych i
sterujacych przed nacigganiem lub skreceniem.

03. Przymocowac do sciany obudowe centrali (rys. 2). Uwa-
ga! - Odbiornik nalezy tak ustawic, aby przewody
wchodzity do obudo lko i wytacznie od dotu.

2 - Polski

4 — POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Ostrzezenia

* W celu przytgczenia anteny dostarczonej na wyposaze-
niu, nalezy pozostawi¢ przewdd w dostarczonej dtugosci i
zamocowac go w linii prostej, unikajac zagiec.

e Jedli centrala znajduje sie w niekorzystnym potozeniu i syg-
nat radiowy jest staby, w celu poprawy odbioru zaleca sie
wymiang anteny dostarczonej na wyposazaniu na antene
zewnetrzng (mod. ABF lub ABFKIT). Nowa antene nalezy
umiesci¢ w jak najwyzej potozonym miejscu, ponad ewen-
tualnymi konstrukcjami z metalu lub cementu zbrojonego
obecnymi w okolicy.

4.1 — Wejscia (rys. 3 i Tabela 1)

L Faza elektryczna

N Neutralny

TTBUS: (TTBUS, GND)

RS232 z dedykowanym protokotem

»Irigger” (wejscie sterowane impulsem napiecia) 5-
24 Vps z programowalnymi zdarzeniami On i Off

— 30+30 programowalnych zdarzen

— Zdarzenie: Adres, polecenie

e 2 wejscia do polecen otwoérz-zamknij dla silnika z kran-
céwka mechaniczng 85-265 Vpp 50/60 Hz

— Praca w trybie Otworz-STOPR, Zamknij-STOP

- Aktywacja ,Impuls”

4.2 — Wyjscia
¢ \Wyjscie przekaznika mocy do sterowania silnikiem z kran-
cowka mechaniczna/elektroniczng z programowalnymi ma-



newrami (podnoszenie i opuszczanie), aktywowanymi dwo-
ma wejsciami z przyciskiem Pup (A) i Pdown (V) ,Triggera”
12 V lub droga radiowa.

— Dzieki portowi szeregowemu ze sterowaniem wewnetrz- 1 Faza elektryczna
nym mozna zmienia¢ timer aktywacji w zakresie od 1 do
240 sekund. 2 Neutralny
— Domysinie ustawiony adres silnika przytaczonego do cen- 3 | Uziemienie
tralito 1. 4 | Przycisk podnoszenia, ktéry mozna przypisaé silni-
Kontrolki LED omowiono w Tabeli 2. kowi z kranc. mech.
s ~ 5 Przycisk opuszczania, ktéry mozna przypisac silni-
6 kowi z kranc. mech.
6 Uziemienie silnika z kraric. mech.
UoLse & omre TR ’
O 7 Faza opuszczania silnika z kranc. mech
Hower DE Dﬁz DDU 8 | Wspdlne potaczenie silnika z krarc. mech
Qowrau 9 Faza podnoszenia silnika z krarc. mech.
z 10 | Sygnat TX interfejsu RS232
[otere2 @ - .
11 | Sygnat RX interfejsu RS232
‘® 9000000 ®‘ ‘® 90000 ®‘ 12 \évssgggne potfaczenie (GND) sygnatu szeregowego
123456789 1011213141516 _ —
13 | Sygnat siinika z TTBUS (przewdd biaty)
LN*ll*VCA SG L SG ), - - — - -
14 | Wspdlne potaczenie silnika z TTBUS (przewdd bia-
to-czarny)
- 15 | Sygnat zewnetrznego ,triggera” aktywacyjnego
L N Pa Pv ' ) 7 >
; 3 I (wejscie z polaryzacja dodatnia)
2 FoZ 16 | Wspdlny zewnetrznego ,triggera” aktywacyjnego
g g i 3 % 2 (wejscie z polaryzacja ujemna)
L 5§58¢ g < P, ANT | Wejscie anteny

TABELA 1

Schemat potaczen elektrycznych
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TABELA 2 - Kontrolki sygnalizacyjne

Led Opis

DL1 Dioda czerwona | Wskaznik zasilania.

DL2 Dioda zofta Zapalona oznacza, ze zapisy-
wanie pilotow jest aktywne.

DL3 Dioda zielona Sygnalizacije.

DL4 Dioda wskaznikowa ,trigge-
ra” 12 V.

DL5, DL6 Dioda czerwona | Wskaznik otwdrz-zamknij
przyciskow zewnetrznych

dla silnika mechanicznego.

Aktywacja przekaznika ot-
worz i zamknij.

DL7, DL8 Dioda czerwona

5 - PROGRAMOWANIE

Centrala moze zapisa¢ w pamigci nadajniki w jednym z

dwaoch trybow, Trybie i Trybie II:

Tryb |

— przycisk 1 steruje otwieraniem przez ustawiony (maksy-
malnie 240 sek.) czas manewru (Tm);

— przycisk 2 steruje zatrzymaniem;

— przycisk 3 steruje zamykaniem przez ustawiony (maksy-
malnie 240 sek.) czas manewru (Tm);

— przycisk 4 ponownie steruje zatrzymaniem.

Tryb I

Przyciskowi nadajnika mozna przypisac jedna z ponizszych

funkgii:

1- Krok po kroku

2- Otworz

4 - Polski

3- Zamknij

4- Stop

5- Zamknijpo 10 s

6- Otwdrz po 10 s

7- Zamknij po 20 s

8- Otwodrz po 20 s

9 — Zamknij w trybie manualnym

10- Otwdrz w trybie manualnym

11- Aktywuj pilotem scenariusz Trigger Up
12- Aktywuj pilotem scenariusz Trigger Down
13- Wyjscie kodu radiowego na RS232

5.1 — Zapisanie nadajnika w ,, Trybie I”

01. Na centrali nalezy wcisnac i przytrzymac przycisk P1 az
zapali sie zielona dioda DL1 (po okoto 4 sekundach), a
nastepnie zwolni¢ przycisk, po czym zapali sie rowniez
z06tta dioda DL2.

02. W ciggu 10 sekund, nalezy wcisna¢ i przytrzymac jaki-
kolwiek przycisk zapisywanego nadajnika, dopoki zielo-
na dioda DL1 centrali nie btysnie pierwszym z 3 migniec
sygnalizujgcych dokonanie zapisu. Po zakonczeniu
owych migniec, jesli chce sie zapisaé inny nadajnik w
,Trybie I”, nalezy w ciggu 10 sekund nacisnac¢ jakikol-
wiek przycisk tego nadajnika. Nastepnie nalezy pocze-
ka¢ na zgasniecie zottej diody DL2.

Uwaga! — Gdy prdobuje sie zapisa¢ nadajnik juz obecny w

pamieci, zielona dioda DL1 miga 1 raz sygnalizujac ten stan.

5.2 — Zapisanie nadajnika w ,,Trybie II”

01. Wybrac¢ z listy ,Trybu II” funkcje, ktdra chce sie zapro-
gramowac (np. ,Funkcje 8”).



02. Na odbiorniku nacisnac przycisk P1 tyle razy, ile wynosi
numer identyfikujacy wybrana funkcje (w naszym przy-
ktadzie nalezy nacisng¢ go 8 razy). Po zakoriczeniu tej
czynnosci zielona dioda DL1 miga krétko tyle razy, ile
razy nacisniety zostat przycisk (w naszym przyktadzie, to
8 krétkich mignigc).

03. W ciggu 10 sekund, nalezy wcisnac i przytrzymac na
nadajniku przycisk, do ktérego chce sie przypisac ta
funkcje, dopdki zielona dioda DL1 odbiornika nie btysnie
pierwszym z 3 diugich mignie¢ sygnalizujgcych zapisanie
ustawienia. Po zakoriczeniu owych migniec, jesli chce sie
przypisac te sama funkcje do nowego przycisku (rdwniez
w innym nadajniku), nalezy w ciggu 10 sekund (zétta dio-
da zapalona DL2) nacisna¢ ten przycisk.

04. Gdy prébuije sie zapisac pilota juz obecnego w pamie-
ci, zielona dioda DL1 miga jeden raz sygnalizujac ten
stan.

5.3 — Usuwanie wszystkich zapisanych nadajnikow

01. Przytrzymac wcisniety na dtugo przycisk P1 centrali,
obserwujac sekwencje standw, jakie przyjmuije zielona
dioda DL1).

02. Po okoto 4 sekundach dioda zapala sie...

03. Po okoto 4 sekundach gasnie...

04. Po okoto 4 sekundach zaczyna miga...

Woéwczas:

05. W celu wykasowania zapisanych nadajnikow, nalezy
zwolni¢ przycisk odbiornika dokfadnie w chwili trzeciego
migniecia zielonej diody DL1;

06. W celu wykasowania catej pamieci (wraz z konfiguracja-
mi i rodzing kodowania nadajnikow), nalezy zwolni¢

przycisk doktadnie w chwili pigtego migniecia zielonej
diody DL1.

07. W celu wykasowania pojedynczego nadajnika, nalezy zwol-
ni¢ przycisk dokfadnie podczas sidédmego migniecia, a
nastepnie w ciagu 10s nacisna¢ przycisk (*) na pilocie, ktdry
chce sie usunaé z pamieci (zétta dioda DL2 zapalona); po
wykasowaniu zielona dioda DL1 zamiga szybko 5 razy.

08. Operacje nalezy powtérzy¢ w ciagu dziesieciu sekund
(zapalona zotta dioda DL2) w celu wykasowania kolej-
nego pilota.

(*) Uwaga - Jesli nadajnik jest zapisany w ,Trybie I”, nalezy nacis-

nac jakikolwiek przycisk; jesli zas jest zapisany w , Trybie II”, nalezy

nacisna¢ zapisany przycisk; jesli zapisano kilka przyciskéw, nalezy
powtdrzy¢ procedure dla kazdego z nich.

5.4 — Protokét komunikacyjny

LCMD [XX] [YY] [AA] [Pole danych opcjonalnych] [Carriage Return]]

Uwagi — Pola sg oddzielone spacjg.

[CMD] Pole z 3 znakami. Umownie, w przypadku
przesytania polecen do busT4/TUBUS,

bedzie zawsze réwne ,CMD”.

XX] [YY]

Dwa pola, kazde dwuznakowe, wskazu-
jace Adres i Wezet urzadzenia. Oba pola
sg obowigzkowe i sg wypetiane w sys-
temie szesnastkowym.

[AA] Pole oznaczajgce polecenie do wysta-
nia. Jest obowigzkowe, a jego dfugosc
wynosi 2 znaki. Przedstawia ID polece-

nia do wystania zgodnie z lista wymie-
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nionych wczesniej polecen (np: 04
otworz; 05 zamknij...).

[Pole danych]

Pole opcjonalne o zmiennej dtugosci.
Jego dtugos¢ zalezy od rodzaju polece-
nia wystanego do urzadzenia: niektore z
polecen nie wymagaja wprowadzania
danych (na przyktad polecenie Otwiera-
nie), inne natomiast tak (na przyktad
Otwieranie procentowe).

[Carriage Return] Kod dziesietny 13, szesnastkowy 0D;

znak ten by¢ zawsze obecny, kazdy
string musi by¢ nim zakonczony.

Przy kazdym wystanym poleceniu interfejs musi da¢ odpo-
wiedz odebrania polecenia (nie oznacza to jednak, ze pole-
cenie zostanie wykonane przez automatyke). Jest to powia-
domienie, ktére jest bardzo prosto zbudowane, tak jak
ponizszy przyktad:

[RSP [XX] [YY] [2Z] [Pole danych opcjonalnych] [Carriage Return]]

5.5 — Lista polecen

CMD

Opis

45

ODCZYT POEOZENIA procentowego O - 255
0 = Krancowka dot 255 = Krancéwka gora

04

Opuszczanie

40

Polecenie OTWORZ procentowe wartos¢ procento-
wa 0 - 225

0 = Krancowka dot 255 = Krancowka gora

6 - Polski

50 | Odczytaj nadajniki zapisane w pamieci

51 Zapamietaj nadajnik

60 | Skasujnadajnik

65 | Kasowanie wszystkich nadajnikow zapisanych w
pamieci

66 | Kasowanie parametréw silnika

20 | Zapisanie aktualnego potozenia jako krarcowki O

21 Zapisanie aktualnego potozenia jako krancowki 1

22 | Zapisanie wartosci czesciowej 1 w biezacym potozeniu

23 | Zapisanie wartosci czesciowej 2 w biezacym potozeniu

24 | Zapisanie wartosci czesciowej 3 w biezacym potozeniu

25 | Zapisanie wartosci czesciowej 4 w biezacym potozeniu

26 | Zapisanie wartosci czesciowej 5 w biezacym potozeniu

27 | Zapisanie wartosci czesciowej 6 w biezacym potozeniu

30 | Kasowanie krancowki O

31 Kasowanie kraricowki 1

32 | Kasowanie wartosci czesciowe;j 1

33 | Kasowanie wartosci czesciowej 2

34 | Kasowanie wartosci czesciowej 3

35 | Kasowanie wartosci czesciowej 4

36 | Kasowanie wartosci czesciowej 5

37 | Kasowanie wartosci czesciowej 6

05 | Podnoszenie

12 | Podnos$ matymi krokami




03 | STOP Odpowiedz
13 | Opuszczaj matymi krokami Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
06 | Przesun do wartosci czesciowej 1 [Xx] vl [AA]
07 | Przesun do wartosci czesciowej 2 RISP of o4 06 - -
08 | Przesun do wartosci czesciowej 3
09 | Przesun do wartosci czesciowej 4 5.5.2- Polecenie STOP
7 e o - Zatrzymuije silnik.
10 Przesun do wartosci czesciowej 5
? — — - Struktura
11 Przesun do wartosci czesciowej 6
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
Uwagi — Dostepne polecenia musza by¢ dostepne réwniez dla silnika. [XX] [YY] [AA]
5.5.1 - Polecenie Przesur do wartosci czesciowej CMD | IND 04 03 - -
1.' 2 .3' 45, 6 ) o : ) o Pole danych jest puste.
Po przypisaniu wartosci czesciowej powoduje ruch silnika Przvkiad
do ustawionej wartosci. V!
Struktura Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
AA
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR (XX] AR [AAl
CMD IND 04 06 - - Odpowiedz
. Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
Pol h .
ole danych jest puste XX] vyl [AA]
Przykitad
RISP 01 04 06 - -
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] [yl [AA]
CMD 01 04 06 - -
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5.5.3 - Polecenie PODNOSZENIE Przyktad
Steruje podnoszeniem silnika az do ustawionej krancowki. Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
Struktura [XX] [yYl [AA]
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie |Dane | CR CMD o1 04 04 - -
pg ALY [AA] Odpowiedz
CMD | IND 04 05 - - Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
Pole danych jest puste. [XX] Yyl [AA]
Przyktad RISP 01 04 04 - -
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] Yyl [AA] 5.5.5 - Polecenie Opuszczaj mafymi krokami
CMD 01 04 05 _ _ Wydaje polecenie opuszczania. Wersja ,Matymi krokami”
powoduje przesuniecia silnika o mate kroki, rowniez poza
Odpowiedz krancowke.
Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR Uwaga: kierunek podnoszenia i opuszczania zostaja pra-
[XX] Yyl [AA] widtowo przypisane po dokonaniu ustawien kraficéwek.
RISP 01 04 05 - - Struktura
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
5.5.4- Polecenie OPUSZCZANIE X4 vl [AA]
Steruje opuszczaniem silnika az do ustawionej kracowki. CMD | IND 04 13 - -
Struktura Pole danych jest puste.
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR Przykiad
XX AR [AA] Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
CMD IND 04 04 - - [XXx] Yyl [AA]
CMD 01 04 13 - -

Pole danych jest puste.

8 - Polski




Odpowiedz 5.5.7 - Zapisywanie wartosci czesciowej 1, 2, 3, 4,

Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR 5, 6 oraz wartosci kraricowki 0i 1
XX1 Yyl [AA] Przypisuje biezaca wartos¢ potozenia do zmiennej.
RISP 01 04 13 = = Struktura
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] [YYl [AA]
5.5.6 - Polecenie Podnos mafymi krokami CMD IND 04 _ _ _
Wydaje polecenie podnoszenia. Wersja ,Matymi krokami” -
powoduje przesuniecia silnika o mate kroki, réwniez poza | Pole danych jest puste.
kranicowke. Przyktad
Uwaga: kierunek podnoszenia i opuszczania zostaja pra- Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
widlowo przypisane po dokonaniu ustawien krancéwek. XX] Yyl [AA]
Struktura CMD o1 04 20 = =
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR .
XX] [YY] [AA] Odpowiedz
CMD IND 04 12 _ _ Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] [yl [AA]
Pole danych jest puste. RISP 01 04 20 - -
Przyktad
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
XX Yyl [AA] 5.5.8 - Kasowanie wartosci czesciowej 1, 2, 3, 4,

5, 6 oraz wartosci kraricowki 0O i 1

CMD 01 04 12 - - s .
Usuwa wprowadzong wartos¢ potozenia.
Odpowiedz Struktura
Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] [yyl [AA] [XX] [YYl [AA]
RISP 01 04 12 - - CMD IND 04 - - -

Pole danych jest puste.
Polski - 9
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Przyktad Odpowiedz
Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] [yyl [AA] [XX] [yYl [AA]
CMD 01 04 30 - - RISP 01 04 45 128 -
Odpowiedz
Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR 5.5.10 — Przesuri do pofozenia procentowego O - 255
[xx] vl [AA] 0 = Kraricéwka dot, 255 = Kraricowka gora
RISP 01 04 30 - - Przesuwa silnik w potozenie X.
Pole danych PP jest potozeniem procentowym.
o Struktura
559- gg;;g; v’;zgz%’,:’;gsr‘;cz’;z'é"gvf’,zao‘(;ézrgs 0= Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
Odczytuje biezace potozenie silnika w trybie procentowym. poq At (AA]
Pole danych PP jest potozeniem procentowym. CMD IND 04 40 PP -
Struktura Pole danych jest puste.
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie |Dane | CR Przyktad
[XX] [vyl [AA] Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
CMD IND 04 45 = = [XX] Yyl [AA]
Pole danych jest puste. Ll e L = -
Przyktad Odpowiedz
Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] [yyl [AA] [XX] [YY] [AA]
CMD 01 04 45 - - RISP 01 04 40 25 -
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5.5.11 — Polecenie Usuwanie wszystkich

nadajnikow zapisanych w pamieci
Usuwa wszystkie urzadzenia sterowania drogg radiowa z sil-
nika.

Struktura

Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] vyl [AA]

CMD IND 04 65 = -

Pole danych jest puste.

Przykiad

Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] Yyl [AA]

CMD 01 04 65 - -

Odpowiedz

Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] Yyl [AA]

RISP 01 04 65 - -

5.5.12 — Polecenie Kasowanie parametrow silnika
Usuwa wszystkie dane krancoéwek z silnika.

Struktura

Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane | CR
[XX] Yyl [AA]

CMD IND 04 66 = -

Pole danych jest puste.

Przyktad

Start | TT ADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] Yyl [AA]

CMD o1 04 66 - -

Odpowiedz

Start | TTADR | TT ENDPOINT | Polecenie | Dane| CR
[XX] [YYl [AA]

RISP o1 04 66 - -

5.6 - Polecenia do zapisywania i wyswietlania list

Mozna zapisa¢ dwie listy polecen (max 30). Polecenia zosta-
ja pézniej wykonywane w sekwencji, gdy ma miejsce zmiana
stanu ,triggera” 12V na wejsciu lub dochodzi do zdarzenia
Lrigger” ,up” lub ,down” z pilota.

Polecenie z portu szeregowego stuzace do zapisania pole-
cen, ktére zostang wykonane, gdy sygnat przechodzi z
niskiego na wysoki to:

| MEM_ON [XX] [YY] [XX1] [YY1] [...] [...] [Carriage Return] ]

Uwagi — Pola sg oddzielone spacjg, a string jest zakoriczony
Znakiem powrotu karetki.

Wazne! - Adres 1 jest wykorzystywany do wysytania
polecen do silnika z kranc. mech.
Pola to:

MEM_ON String, ktory zapisuje w pamigci polecenia pierw-
szej listy.

Polski - 11
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[XX] Adres urzadzenia, do ktérego chce sie wystac
polecenie; skfada sie obowiazkowo z dwdch
cyfr w systemie szesnastkowym.

[Yy] Polecenie, jakie chce sie przesta¢ do urzadze-

nia; sktada sie obligatoryjnie z dwdch cyfr
zgodnie z przedstawiong powyzej tabelg pole-
cen.

Kolejne pary [XX] i [YY] przedstawiajg pozostate N polecen,
ktére mozna wystac silnikom z ograniczeniem do 30.
Przyktad: aby wysta¢ urzadzeniu 2 polecenie Podnos, urza-
dzeniu 3 polecenie Zamknij, a urzadzeniu 5 polecenie Pod-
nos krok po kroku, petne polecenie to

[ MEM_ON 02 05 03 04 05 12 [Carriage Return] ]

Odpowiedzia zas bedzie:

MEM_ON 02 05 03 04 05 12
LIST TRIGGER ON:

CMD 1--> addr: 2, cmd: 5
CMD 2--> addr: 3, cmd: 4
CMD 3--> addr: 5, cmd: 12

Lista, ktéra zarzadza zdarzeniem zmiany stanu ,triggera” na
niski dziata w analogiczny sposob, z wyjatkiem polecenia,
ktérym w tym przypadku bedzie:

(MEM_OFF [XX] [YY] [XX1] [YY1] [...] [..]] [Carriage Return] )

12 - Polski

Wykorzystujac poprzedni przyktad otrzymujemy:

| MEM_OFF 02 05 03 04 05 12 [Carriage Return] j

Odpowiedzig zas bedzie:

MEM_OFF 02 05 03 04 05 12
LIST TRIGGER OFF:

CMD 1--> addr: 2, cmd: 5
CMD 2--> addr: 3, cmd: 4
CMD 3--> addr: 5, cmd: 12

5.7 - Wyswietlanie list polecen

Istnieje rdwniez mozliwos¢ wyswietlenia dwdch zapisanych
w pamieci list. W tym celu nalezy wydac polecenie LIST i
enter, aby uzyskac petny wykaz obu list. Polecenie to:

L LIST [Carriage Return] ]

Na przyktad wpisujac List, po uprzednim wydaniu dwdch
omoéwionych powyzej polecen, otrzymamy:

LIST

LIST TRIGGER ON:

CMD 1--> addr: 2, cmd: 5
CMD 2--> addr: 3, cmd: 4
CMD 3--> addr: 5, cmd: 12

LIST TRIGGER OFF:
CMD 1--> addr: 2, cmd: 5



CMD 2--> addr: 3, cmd: 4
CMD 3--> addr: 5, cmd: 12

5.8 — Polecenie stuzgce do ustawienia czasu
trwania ruchu silnika z kraic. mech.

Mozliwe jest ustawienie czasu trwania ruchu silnika z kranc.
mech.: Poleceniem, z ktérego sie korzysta jest:

( SET_TIME [XXX] [Carriage Return] )

Pola sg oddzielone spacjg, a string jest zakoriczony znakiem
powrotu karetki.
Pola to:

SET_TIME Polecenie stuzace do ustawienia czasu.
[XXX] Wartos¢ w sekundach (maks. 240).

Wartos¢ domyslna przy pierwszym uruchomieniu to 10
sekund, po kazdej zmianie nowa wartos¢ zostaje zapisana.
Przy kazdym kolejnym uruchomieniu zostaje uzyta ostatnia
zapisana wartosc.

5.9 - Zmiana adresu urzadzenia
Adres silnika mozna ustawic przy uzyciu polecenia:

( ADR [XX] [YY] [Carriage Return] )

Pola sg oddzielone spacjg, a string jest zakonczony znakiem
powrotu karetki.
Pola to:

[XX] Biezacy adres silnika; jest on zapisywany obli-
gatoryjnie dwoma cyframi przy uzyciu systemu
szesnastkowego.

[YY] Nowy adres silnika; jest on zapisywany obliga-

toryjnie dwoma cyframi przy uzyciu systemu
szesnastkowego.

Przyktad: w celu zmiany adresu silnika z 03 na 07 nalezy
uzy¢ polecenia.

( ADR 03 07 [Carriage Return] )

5.10 - Wyswietlanie informaciji na zapisanych
pilotach

Informacje na pilotach zapisanych w pamieci mozna
wyswietla¢ poleceniem:

\ TLC_STATUS [Carriage Return] j

Informacje dotyczg ilosci zapisanych w pamieci pilotéw oraz
trybu dziatania.
Uzyskana odpowiedZ bedzie tego typu:

tlc_status

Number of remote control in mem: 3

Number of free position in mem: 29

TLC 1 : Mode 2 - Function number 1 - Key UP
TLC 2: Mode 1

TLC 3 : Mode 2 - Function number 2 - Key DOWN

Polski - 13
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5.11 — Polecenia aktywowane za pomoca interfejséw
automatyki domowej

Polecenie aktywuje w centrali dwukierunkowy przesyt infor-
macji, wyswietlanie kodéw radiowych w uktadzie szerego-
wym oraz przekazywanie informacji na temat pozycji auto-
matu podczas manewru.

Wybragc:

[ WEB_ON [Carriage Return] ]

W ten sposob aktywowane zostaje wyswietlanie kodow
radiowych za pomoca uktadu szeregowego, jezeli zostaty
one zapisane w centrali. Mozliwe jest tez wykorzystanie
polecenia ,pos”, aby przesunac silniki o dang wartosc pro-
centowa i monitorowac wykonywanie manewru.

Aby dezaktywowac to polecenie, nalezy uzy¢ polecenia:

( WEB_OFF [Carriage Return] )

W ten sposob aktywowane jest wyswietlanie koddw.

5.11.1 — Wyswietlanie kodow radiowych w uktadzie
szeregowym

Jezeli urzadzenie TT6 otrzyma sygnat radiowy z jednego z

zapisanych pilotdw, przesyta za pomoca uktadu szeregowe-

go nastepujace informacje na temat nadajnika.

[ RAD * 0003E965 0000 0100000000 j

Pierwszych 8 cyfr stanowi kod pilota, 4 kolejne to zmienna
czesc¢ kodu pilota (ukryta za pomoca 0). 10 ostatnich cyfr: 4
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pierwsze to wcisniety przycisk, 6 kolejnych przeznaczonych
jest do uzytku w przysztosci.

5.11.2 — Polecenie procentowego przesuwania

silnika
Aby przesunac silniki o procentowa wartos¢ ich catkowitego
skoku (zatem po ustawieniu wytgcznikdw krancowych),
nalezy uzy¢ polecenia:

(__POS > [XX] [YY] [PPPP] [2ZZZ] [TT] [Carriage Return] )

Gdzie:

[XX] To adres silnika.

[YY] To wezet (dla silnikéw do ekranéw domysina
wartos¢ to 04).

[PPPP] Warto$¢ procentowa, jaka ma zostac osiggnig-

ta, wyrazona w tysiecznych.

[ZZ2ZZ] [TT] Ostatnie dwa parametry w silnikach do ekra-
néw ustawione sa na FFFF i FF do przysztego
rozwiniecia.

Na przyktad, aby przesunac¢ silnik 02 do wartosci posredniej
(0500) jego skoku, nalezy wybra¢ polecenie w nastepujacy
sposob:

L POS # 02 04 0500 FFFF FF )

Podczas ruchu wysytane sg ciagi z aktualng pozycja silnika,



az do osiggniecia zadanej pozycji w formie asynchronicz-
nych komunikatéw. Format:

[ POS * 02 04 xxxx FFFF FF j

Gdzie xxxx to biezaca pozycja silnika.

W przypadku btedu sekwencji polecenia do odpowiedzi
dodane zostanie pole btedu o wartosci 01, pola beda wypet-
niane az do pierwszego btednego pola, a nastgpne zostang
wypetnione za pomoca OxF, jak w przyktadzie:

( POS ! 02 04 FFFF FFFF FF 01 )

W przypadku przekroczenia czasu oczekiwania kod komu-
nikatu btedu bedzie miat wartos¢ 00, na przyktad:

( POS ! 02 04 0800 FFFF FF 00 )

Gdzie xxxx to biezgca pozycja silnika.
Automat nie odpowiedziat na wystane polecenie.

5.11.3 — Polecenie odczytywania aktualnej pozycji
silnika

Aby odczyta¢ aktualng pozycje automatu, nalezy uzyc

nastepujacego polecenia:

( POS < [XX] [YY] [AAAA] [ZZZZ] [TT] [Carriage Return] ]

Gdzie:

[XX]

To adres silnika.

[yl

To wezet (dla silnikdw do ekrandw
domysina wartos¢ to 04).

[PPPP] [ZZZZ] [TT] Wszystkie wypetnione za pomoca OxF
w przypadku odczytu.

OdpowiedZ moze by¢ nastepujaca:

( POS * 02 04 0500 FFFF FF )

Gdzie wskazana zostaje aktualna pozycja silnika.

5.11 - Polecenia help

Trzy polecenia pomocy to:

HELP Polecenie stuzgce do wyswietlenia opisu

polecen dostepnych przez port szeregowy.

HELP_TTBUS Polecenie stuzgce do wyswietlenia tabeli
polecen do TTBus.

Polecenie stuzace do wyswietlenia listy funk-
cji w trybie 2.

HELP_TLC

Polski - 15
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6 — USUWANIE PRODUKTU

Niniejszy produkt jest integralng czescia systemu au-
tomatyki i w zwiazku z tym nalezy je usuwac razem z
nim.

Tak jak i operacje instalacyjne, réwniez operacje demonta-
zowe po zakonczeniu okresu zywotnosci produktu, musza
by¢ przeprowadzane przez wykwalifikowany personel. Ninigj-
szy produkt sktada sig z roznych rodzajow materiatow: nie-
ktdre z nich moga zostac¢ poddane recyklingowi, inne nalezy
usunac. Obowigzkiem uzytkownika jest zdobycie informacje
na temat recyklingu lub usuwania w sposéb zgodny z prze-
pisami obowigzujgcymi dla danej kategorii urzadzenia na za-
mieszkiwanym terytorium.

Uwaga! - Niektdre czesci urzadzenia moga zawiera¢ sub-
stancje zanieczyszczajace lub niebezpieczne, ktore, jezeli
zostang uwolnione do $rodowiska, moga wywiera¢ szkodli-
wy wplyw na samo srodowisko i na zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok,

wyrzucanie urzadzenia razem z odpadami

domowymi jest zabronione. Produkt nalezy

usuwacé zgodnie z zasadami selektywnej

zbidrki odpadoéw, wedtug metod przewidzia-

nych lokalnymi przepisami, lub zwrécié pro-

dukt sprzedawcy podczas zakupu nowego, rownorzednego
produktu.

Uwaga! - Lokalne przepisy moga przewidywac wysokie
kary w przypadku nielegalnej likwidacji niniejszego urzadze-
nia.
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7 - PARAMETRY TECHNICZNE

e Zasilanie: 110 + 240 Vpp 50/60 Hz

e Maksymalny prad pobierany: 80 mA w stand-by, 3 A
przy maksymalnym obcigzeniu

e Kodowania: FloR (rolling code)

e Czestotliwosé: 433.92 MHz

¢ Impedancja anteny: 52 ohm

e Czutosé: powyzej 0,5uV dla prawidtowego odbioru

e Zasieg: szacowany na 200 m na zewnatrz i na 35 m
wewnatrz budynkow

¢ llos¢ wczytywanych nadajnikéw: 30

* Wyjscie: 1 wyjscie do sterowania silnikiem dwufazowym

¢ Obcigzalnos¢ stykow: 3 A - 250V

e Stopien ochrony: P44 (z kompletna obudowa)

e Temperatura robocza: -20 + +55° C

* Wymiary / waga: 128 x 112 x 43 mm /260 g

Uwagi:

— Odlleglosc¢ operacyjna pomiedzy nadajnikami i odbiornikami
(zasigg) jest w znacznej mierze uzalezniona od innych urzadzeri
dziafajacych w danej okolicy przy tej samej czestotliwosci (na
przykfad: systemy alarmowe, stuchawki bezprzewodowe, itp.).
W takich przypadkach firma Nice nie jest w stanie udziela¢
gwarancji dotyczacych rzeczywistego zasiegu swych urzaadzen.
— Wszystkie podane tu parametry techniczne odnoszg sie do
temperatury otoczenia rownej 20° C (+ 5° C).

— Firma Nice zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian
do urzgdzenia w dowolnej chwili, zachowujgc te same funk-
cje i przeznaczenie produktu.



DE - EG-KONFORMITATSERKLARUNG
Erklarung in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 1999/5/EG

Hinweis — Der Inhalt dieser Erklarung stimmt mit dem offiziell beim Geschéftssitz der Nice
S.p.a. hinterlegten Dokument tiberein, insbesondere mit der letzten, vor dem Druck dieses
Handbuchs verfligbaren Revision. Der hier wiedergegebene Text wurde aus verlegeri-
schen Grinden angepasst. Eine

Kopie der Originalerklarung kann bei Nice S.p.a. (TV, Italien) angefordert werden.

Nummer: 400/TT6 Sprache: DE

Der Unterzeichner Luigi Paro Lauro Buoro erklart als Geschaftsflihrer unter
seiner Haftung, dass das Produkt:

Herstellername: NICE s.p.a.

Revision: 0

Anschrift: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV), ltalia

Typ: Steuerungen flr Rollladen, Markisen und ahnliche
Produkte

Modelle: TT6

Zubehor:

mit den Erfordernissen von Artikel 3 der nachfolgend angefiihrten EG-
Richtlinie, fir den flr das Produkt vorgesehenen Gebrauch, konform ist:
o RICHTLINIE 1999/5/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND
DES RATES vom 9. Marz 1999 Uber Funkanlagen und Telekommunikati-
onsendeinrichtungen sowie die gegenseitige Anerkennung ihrer Konformi-
tat, gemaB der folgenden harmonisierten Normen

- Gesundheitsschutz (Art. 3 (1)(a)): EN 50371:2002

- Elektrische Sicherheit (Art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009

- Elektromagnetische Vertraglichkeit (Art. 3(1)(b)):

EN 301 489-1V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Funkspektrum (Art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.3.1:2010

Das Produkt stimmt dariiber hinaus mit folgenden EG-Vorschriften tiberein:
* Richtlinie 2006/95/EG DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES
RATES vom 12. Dezember 2006 zur Angleichung der Rechtsvorschriften
der Mitgliedsstaaten betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwendung
innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen, gemas der folgenden harmoni-
sierten Normen

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 +
A13:2008, EN 60335-2-97:2006+A11:2008, EN50366:2003+A1:2006

QOderzo, 9. Mai 2011 Ing. Lyigi Paro (Geschaéftsfihrer)

PL - DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Deklaracja zgodna z Dyrektywa 1999/5/WE
Uwagi — Tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom zawartym w oficjalnym
dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w szczegdinosci jego ostatniej,
Zzaktualizowanej wersji dostepnej przed oddaniem do druku ninigjszej instrukciji. Zamiesz-
czona tutaj tresc zostata dostosowana do celdw wydawniczych.
Kopie oryginalnej instrukcji mozna uzyska¢ w Nice S.p.a. (TV) |
Numer: 400/TT6 Aktualizacja: 0 Jezyk: PL

Nizej podpisany Ligi Paro w charakterze Dyrektora Generalnego o$wiadcza
na wiasng odpowiedzialnos¢, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigne,
31046 Oderzo (TV), Wiochy
Typ: Centrale sterowania do zaluzji, markiz, itp.
Modele: TT6
Akcesoria:

jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami zawartymi w artykule 3 ponizszej
dyrektywy unijnej, do ktérego to zastosowania produkty zostaty przeznaczone:
o Dyrektywa 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia
9 marca 1999 roku w sprawie urzadzen radiowych i korncowych urzadzen
telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, z zacho-
waniem ponizszych norm zharmonizowanych

- Ochrona zdrowia: (art. 3(1)(a)): EN 50371:2002

- Bezpieczenstwo elektryczne: (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009

- Kompatybilno$c¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(0)):

EN 301 489-1V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.3.1:2010

Ponadto produkt jest zgodny z wmogami ponizszych dyrektyw unijnych:

* Dyrektywa 2006/95/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z
dnia 12 grudnia 2006 w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw
czlonkowskich odnoszacych sie do sprzetu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napiecia, z zachowaniem poniz-
szych norm zharmonizowanych

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 +
A13:2008, EN 60335-2-97:2006+A11:2008, EN50366:2003+A1:2006

Oderzo, 9 maja 2011 aro (Dyrektor Generalny)







Nice SpA
Oderzo TV ltalia
info@niceforyou.com
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