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Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ wykonywania zmian

http://Iwww.weiss-electronic.de

1. Wprowadzenie

Na kolejnych stronach zostanie zaprezentowany prawidfo-
wy sposéb zainstalowania i obstugi detektora. Przywigzu-
jemy ogromng wage do bezpiecznego i efektywnego uzy-
cia naszych produktéw. Dlatego istotne jest uwazne prze-
czytanie tej instrukcji przed uzyciem detektora.
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Sa w niej podane wazne informacje pomagajace unikna¢
niebezpieczenstwa i zapewniajace wtasciwe, diugotermi-
nowe uzytkowanie urzadzenia i jego akcesoriow.

Dla wtasnego bezpieczenstwo powinienes$ przeczyta¢ za-
lecenia dotyczace bezpieczenstwa uzytkowania. Stosuj
sie do nich, aby unikna¢ stwarzania zagrozenia dla siebie i
innych lub spowodowania uszkodzenia urzadzenia.

Jesli masz jakie$ pytania dotyczace 1G325/2, na ktére nie
znalazte$ odpowiedzi w tej instrukcji lub masz problem ze
zrozumieniem opisu, to prosimy o kontakt z:

Weiss-Electronic GmbH
Niederkircher StraRe 16
54294 Trier
Germany
www.weiss-electronic.de

1.1 Uzytkowanie zgodnie z normami

1G325/2 jest przeznaczony przede wszystkim do wykrywa-
nia pojazdéw. Jakiekolwiek inne uzycie jest nieprawidto-
we. Nie wolno uzywac¢ 1G325/2 do jakiekolwiek innego za-
stosowania.

1.2 Etykiety

Detektor IG325/2 jest dostarczany z naniesionym znakiem
kontroli jako$ci oraz numerem seryjnym. Te informacje
moga by¢ potrzebne podczas rozmowy z dziatem obstugi
klienta, np. podczas zamawiana akcesoriéw dodatkowych
lub czgs$ci zamiennych.

Zalecamy, aby zanotowa¢ numer seryjny i nazwe urzadze-
nia, aby byly dostepne zawsze, gdy sa potrzebne.

Numer seryjny:

Wariant zasilania:

Znak CE: (€

1.3 Dodatkowa dokumentacja
Dokument ,Loop installation”, Weiss-Electronic GmbH

1.4 Symbole w instrukcji
W kilku miejscach sa umieszczone symbole oznaczajace
wazne zalecenia bezpieczenstwa uzytkowania:

A UWAGA!

Symbol jest umieszczony obok opisu zagrozenia mogace-
go spowodowaé porazenie lub niebezpieczenstwo znisz-
czenia mienia.

X
Zauwaz

Symbol jest umieszczony obok informacji odnos$nie do za-
lecen instalacyjnych oraz opisu funkcji urzadzenia.

1.5 Instrukcje bezpieczenstwa

Nalezy uwaznie przeczyta¢ zalecenia odnosnie do bezpie-
czenstwa uzytkowania oraz stosowac sie do nich. Zapisa-
no je, aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkowania i ustrzec
przed uszkodzeniem urzadzenia lub akcesoriéw.
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A

UWAGA!

Niebezpieczenstwo porazenia. Upewnij sig, ze do wnetrza
urzadzenia nie moze dosta¢ sie zaden ptyn. Jesli tak sie
stanie, natychmiast odtgcz zrodto zasilania.

Jesli zauwazysz jakie$ uszkodzenia np. przerwane lub
nadtamane kable, uszkodzone ztacze, obudowe itp., na-
tychmiast odtacz zrodto zasilania i upewnij sig, ze nie jest
mozliwe przypadkowe jego dotgczenie do urzadzenia.

Urzadzenie moze by¢ zainstalowane, odtaczone w celu
naprawy lub naprawiane wylaczenie przez eksperta elek-
trotechnika. Niewtasciwe uzytkowanie, obstuga lub niesto-
sowanie sie do zalecen zwartych w tej instrukcji moze po-
wodowac zagrozenie bezpieczenstwa uzytkowania.

Jakiekolwiek uszkodzenia urzadzenia, ktére mogg ograni-
cza¢ bezpieczenstwo jego uzytkownikdw musza by¢ na-
tychmiast usunigte. Wszystkie ostrzezenia i instrukcje bez-
pieczenstwa podane na urzadzeniu muszg by¢ przestrze-
gane w catosci i zgodnie z prawem.

Termin ,wiasciwe uzytkowanie” musi by¢ przestrzegany
we wszystkich aspektach. Producent nie bierze zadnej od-
powiedzialnosci za uszkodzenia wynikte z nieprawidtowe-
go uzytkowania.

Urzadzenie nie moze byé uzytkowane jako kompo-
nent bezpieczenstwa w rozumieniu Dyrektywy Euro-
pejskiej 98/37/EC (,Machinery Directive”). W syste-
mach o duzym stopniu ryzyka niezbedne sag dodatko-

Uzytkownik urzadzenia musi mie¢ pewnos¢, ze wybrane
jego zastosowanie nie spowoduje uszkodzenia materiatu
lub niebezpieczenstwa dla ludzi i ze wszystkie zabezpie-
czenia sg obecne i funkcjonujg wtasciwie.

Przed zainstalowaniem i pierwszym zatgczeniem nalezy
przestrzega¢ wskazéwek zawartych w tej instrukgji.

Instrukcja uzytkownika musi by¢ dostepna w miejscu uzyt-
kowania urzadzenia. Musi zostaé uwaznie przeczytana
i stosowana poprawnie przez osobge odpowiedzialng za
funkcjonowanie, serwis i naprawy urzadzenia.

Zauwaz

Nasze produkty poddawane sg ciggtym ulepszeniom.
Z tego wzgledu nalezy uwaznie przeczyta¢ aktualng in-
strukcje przed ich zainstalowaniem i uzytkowaniem.

Bez wiedzy producenta nie wolno wykonywaé jakichkol-
wiek modyfikacji mechanicznych lub elektrycznych. Jako
uzupetnienie lub akcesoria moga byé uzytkowane wytacz-
nie czesci majace dopuszczenie producenta. Jakiekolwiek
naruszenia tej zasady doprowadzajg do anulowania certy-
fikatu zgodnosci CE oraz gwarancji producenta. W konse-
kwencji uzytkownik poniesie ryzyko uzytkowania niezgod-
nego z normami (deklaracja zgodnosci CE jest dostepna
na stronie internetowej www.weiss-electronic.de).

2. Opis produktu

2.1 Zasada dziatania

Cewki indukcyjne umieszczone w jezdni sg czescig obwo-
du oscylatora. Metalowe elementy pojazdu przejezdzaja-
cego poprzez te cewki zmieniajg czestotliwo$¢ generowa-
nego sygnatu. Zmiana ta jest analizowana przez wenetrz-
ny detektor i powoduje zwarcie bezpotencjatowych stykow
przekaznika oraz sygnalizacje za pomocg diod LED na pa-
nelu czotowym. Analiza czestotliwosci oscylatora jest
przeprowadzana przez mikrokontroler, ktéry automatycz-
nie dopasowuje si¢ do dotgczonych petli indukcyjnej
i kompensuje zmiany ich indukcyjnosci spowodowane
przez temperature, wilgotno$¢ oraz starzenie sie kompo-
nentéw.

Detektor petli indukcyjnej 1G315/2 jest 2-kanatowy, co
oznacza, ze moze by¢ dotaczony i wspdtpracowaé z dwie-
ma multipleksowanymi petlami indukcyjnymi. Podczas
pracy zawsze aktywna jest tylko jedna petla, dzigki czemu
interferencje sa niemozliwe, nawet jesli petle naktadajg sie
na siebie.

2.2 Wyjscia zataczajace

Stan wyj$¢ jest sygnalizowany przez diody LED (kanat 1
A, kanat 2 H) na panelu czotowym (rysunek 4). Dla kazde-
go kanatu jest dostepne jedno wyjscie sygnalizacyjne, kto-
re moze byé przetaczane w stan ,petla zajeta”. Detektor
typu STV, wzglednie STT ma jedno dodatkowe wyjscie,
ktére sygnalizuje uszkodzenie. Jest ono aktywne, gdy co
najmniej jeden z kanatéw nie dziata prawidtowo. Wszyst-
kie wyjscia sygnalizacyjne sg wyposazone w przekazniki
elektromechaniczne.

we pomiary.

4 5 6

2.3 Nastawy parametrow O Parametry 2.6 Opis wyprowadzen ztacza
Nastepujace parametry moga by¢ zmieniane za pomoca Ilg§2255/§ VS\ITI' ll Ilg§2255/§ vSv\\I, Il

przetacznikdéw DIP umieszczonych na panelu czotowym: 163252 ST.T. 1632512 STV, Model standardowy 325/2 WV /WT *

czutosé,

czas zwarcia stykow,

czestotliwo$¢ pracy systemu pomiarowego,
opdznienie wytaczenia,

sygnalizacja btedu za pomocg przekaznika B,
impuls przy opuszczaniu petli,

opdznienie zataczenia,

automatyczne dostrajanie,

wykrywanie uszkodzenia.

2.4 Dane techniczne
O Parametry

1G325/2 S.T. / 1G325/2 S.V./
1G325/2 W.T. / 1G325/2 W.V. /
1G325/2 ST.T. 1G325/2 ST.V.

Zasilanie 230 VAC: (-10 - +6) % / 4,5 VA
(50 Hz: +/-0,5 %)

lub 24 V AC/DC: +/-10 % / 3 VA
-25°C do +70°C
-40°C do +80°C

ITemperatura pracy
[Temperatura przecho-
-wywania

Klasa szczelnosci 1P30 ]}
lIObudowa (plastikowa) 1=75mm, w=37 mm, h=68 mm
Potaczenia Ztacze 11-stykowe typu 78-S 11; wymia-
ry zalezne od producenta

Ciezar 2409

Zakres indukcyjnosci 15 pH do 2000 pH (patrz 6.1), zakres
zalecany: 100 pH do 300 pH przy rezy-

stancji maksymalnej 30

Czutos¢ regulowana
niezaleznie dla kaz-
dego kanatu

7 pozioméw zmie- | 4 poz. dla kazdego
nianych od duzej [kanatu od duzej czu-
czutosci 0,01 (High)| tosci 0,01 (High) do
do niskiej 0,9 (Low) | niskiej 0,9 (Low)
(zmiany czestotliwosci w %)
Impuls 100 ms |4 nastawy dla kazde-
(opcjonalnie 1's), |go kanatu: 0,1s; 4,5
statycznie min; 2 godz.; ©
Automatyczne po zataczeniu zasilania lub
po nacisnieciu klawisza reset
Bezpotencjatowe styki przekaznika
Umaks =250 V, Imaks =2 A,

Prmaks. =60 W (0bcigzenie rezystancyjne)
LED czerwona = uszkodzenie petli,
LED zielona = wyjscie aktywne,

LED zétta = migocze, gdy dostrajanie;
$wiatto ciagte — detektor zatagczony
Zabezpieczenie wej- | Galwaniczne za pomoca transformatora i

Scia cewki iskiernikow

Czas podtrzymania

Dostrajanie

\Wyjscie

Sygnalizacja LED

2.5 Wymiary 89—
(w mm)
00
[ n Wymiary podlegaja ] ‘[
tolerancji g

71

wykonania

[

obudowy!

©
I
w— 37 —| 75 e 28
79 ———

(¢}
.

N.C. = nieuzywane

>

S . : Uy = doprowadzenie zasilania *
70 2 09 Pozycja stykow: detektor zataczony, petla wolna
5"—/*:::50 Kanat 1 * umieszczone na naklejce na urzadzeniu
4"_/;:;1 Kanat 2
20 U, °1

Model specjalny
325/2 SV /ST* 325/2 STV/STT*

E
2 = 3 3
8o °7 11 °10 70 °9

Go—"——o5 Kanat 1 6o—""— o5 Kanat1

4o——03 Kanat 2 4o—"—o3 Kanat2

2° U, °1 1 o———°11 Uszkodzenie
0

9=N.C 20 U o1
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3. Instalacja 1G325/2

Do uzytkowania urzadzenia w warunkach wymagajacych
wyzszej klasy szczelnosci Weiss-Electronic GmbH oferuje
specjalne obudowy typu GHIG300 i GHIG301.

Przed wiaczeniem zasilania urzadzenie musi by¢ umiesz-
czone w gniezdzie.

3.1 Specjalne uwagi dotyczace petli indukcyjnych
Bezpieczne uzytkowanie urzadzenia zalezy gtéwnie od
prawidtowej technicznie instalacji petli indukcyjnej i ich ufo-
zenia, poniewaz petle petnig role czujnika urzadzenia. Ka-
bel tworzacy petle musi by¢ przymocowany ok. 20-50 razy
na metr dtugosci oraz musi by¢ utozony w pewnej odlegto-
$ci od kabli potaczeniowych. Doktadny opis sposobu uto-
zenia petli jest umieszczony w dokumentacji zatytutowanej
,Laying of Loops” dostepnej na stronie internetowej
www.weiss-electronic.de

4. Kalibracja detektora

Po kazdej zmianie nastaw nalezy

wywota¢ procedure dostrojenia sie

detektora poprzez naci$niecie przy—g
cisku reset (E) lub wytaczenie i wig—

czenie napiecia zasilania.
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4.1 Zmiana czutosci i czasu zwarcia stykow
1G325/2 w wersji ,,Tor* (brama)

1G325/2 w weLji ,Verkehr” (ruch uliczny)
(Typ: 1G325/28.V. / IG325/2W.V. / IG325/2ST.V.)*

* typ jest wskazywany przez napis na detektorze

(Typy: 1G325/28.T. / 1G325/2W.T. / IG325/2ST.T.)* Przetacznik Kanat1=| S5 | S6 S7 | s8 | Czas
* typ jest wskazywany przez napis na detektorze .
(C) Kanat2 =| S1 | S2 S3 | S4 |zwarcia
Przeftacznik | Kanat1 =|S5|S6 | S7 |Czas zwarcia: S8 Czutoé 4 (duza) on | on on | on | 01s
(C) Kanat2 =| S1|S2|S3 S4 3 off | on off on |4,5min.
czutos$é 7 (duza) on|on|on| on=impuls/off=stat. 2 on | off on | off |2godz.
6 off | on | on o 1 (mata) off | off off off o
o Styki przekaznika trybu te- off | off off off
5 | X on | off | on stowego zwolnione
4 ($rednia) off | off | on v styki przekaznika trybu testo-| off | off off | on
3 on | on | off ¢ wego zwarte
2 off | on | off o Nastawa domyslna: czuto$¢ 3 i czas zwarcia 2 godz.
1 (mata) on | off | off | L?szt:\tﬁ:r:a na ;:gtz'c;nik ;:gt:lcinik
styki przekaznika trybu testo- | off | off | off off S
wego zwolnione 1z 4 pozioméw (C) S5-S6 (C) s1-82
styki przekaznika trybu testo- | off | off | off on
wego zwarte Czas zwarcia: Kanat 1 Kanat 2
Nastawa domysina: czuto$¢ 4 (Srednia) i statyczny czas zwar- ustawiana na przetacznik przetacznik
cia (styki zwarte, gdy petla jest zajeta). 1z 4 pozioméw (C)S7-S8 (C)S3-s4

Czutosc: Kanat 1 Kanat 2
ustawiana na przetacznik przetacznik
1z 7 pozioméw (C) S5-87 (C) S1-S3

Czas zwarcia: Czas zwarcia: Kanat 1 Kanat 2
statyczny (gdy petla statyczny (gdy  przetacznik przetacznik
zajeta) lub impuls  petla zajeta) lub (C) S8 (C) s4

100 ms impuls 100 ms

1"

4.2 Zmiana czestotliwosci oscylatora

Przetgcznikiem (G) S1-S2 zmieni¢ sie czestotliwo$¢ pracy
oscylatora, aby ustrzec sie przed sprzeganiem sie lezg-
cych blisko siebie petli. Dwa lub wiecej detektoréw nie
moze pracowac z ta sama czestotliwoscia.

przetgcznik S1 S2
czestotliwosci (G)
Czesto- 4 (wysoka) | lewo* | lewo* | *pozycja przetacznikéw
tiwos¢ 3 prawo* | lewo* | (patrz rysunek panelu
2 lewo* | prawo* | czotowego)
1 (niska) prawo* | prawo* | domysinie: 4 (wysoka)
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4.3 Przetacznik wyboru funkcji (D)

Przet. 1 =on Po zwolnieniu petli styki przekaznika sg wytaczane
Opdznienie wyta- |z opoznieniem 2 s (gdy detektor nie pracuje w try-
czenia bie impulsowym).

Przet. 2 =on Zajeto$¢ pierwszej petli jest rejestrowana przez
Zatgczenie de-  [detektor, ale nie powoduje zadziatania przekazni-|
tekcji kierunku ru-|kéw wyjsciowych. Dopiero po zajeciu drugiej petli
chu jest zataczany odpowiedni przekaznik, ktérego sty-
ki pozostajg zwarte az do zwolnienia drugiej petli.
Funkcja umozliwia rozréznianie obu kierunkéw ru-
chu pojazddw.

Przet. 3 =on Detektor zatacza odpowiedni przekaznik po
Impuls podczas |zwolnieniu petli. Kalibracja jest aktywna, jesli
opuszczania petli [dodatkowo jest wybrany tryb impulsowy pracy|
kanatu (przetacznik (C) S4, S8).

Przet. 4 =on Sygnat wyjéciowy jest generowany, gdy petla in-
Opoznienie za- |dukcyjna jest zajeta przez diuzej niz 1 s.

faczenia

Przet. 5= on Gdy petla ulega uszkodzeniu, detektor po ok. 12 s

Préba automa-  |wykona prébe dostrojenia sie. Préba bedzie podej-
tycznego dostro- [mowana do czasu ustgpienia uszkodzenia. Styki
jenia sig, gdy wy- [przekaznika sygnalizacji btedu pozostajg zwarte, a
stapit btgd dioda LED sygnalizujgca biad $wieci sie.

5. Dostrajanie i diagnostyka uszkodzen

5.1 Dostrajanie

Po zataczeniu napigcia zasilania, przy przerwie w zasila-
niu lub po nacisnieciu przycisku reset (E), detektor auto-
matycznie dostraja sie¢ do dotgczonych petli i przetacza
przekazniki wyjsciowe w pozycje ,petla wolna”. Podczas
procedury dostrajania si¢ zotta dioda LED (F) migocze
przez kilka sekund. Przy niskiej czuto$ci detektor jest na-
tychmiast gotowy do pracy. Po zakonczeniu procedury do-
strajania sie detektora z6tta dioda LED (F) nadal $wieci sie
sygnalizujac zataczenie zasilania.

Podczas procedury dostrajania sie na petli nie
moze sta¢ zaden pojazd, poniewaz po jej
zakonczeniu uniemozliwi to ich wykrywanie.

Sygnalizacja stanu przekaznikéw i uszkodzen
Zajetosc¢ petli i aktywowanie wyjscia sg wskazywane przez
Swiecenie zielonej diody LED (A) wzglgdnie (H).

5.2 Wykrywanie i korygowanie btedow

Opis Mozliwa Sposéb naprawy
przyczyna
Detektor nie dostra-|Brak napigcia |Sprawdzi¢ potaczenie ze

ja sie, zolta dioda |zasilania zrédtem zasilania
LED nie $wieci sie
Czerwona dioda Przerwane Sprawdzi¢ potaczenie z

LED swieci sie, zie- |potaczenie z |petlami i petle
lona wolno migocze petlg
Czerwona dioda Zwarcie w po- | Sprawdzi¢ potaczenie z
LED swieci sie, zie- |laczeniu z pe- |petlami i petle

lona migocze (krot- |tlg
ko-dtugo-krétko)

Styki przekaz-|Wytaczy¢ tryb testowy

ZoMta i czerwona nika trybu te- |(patrz opis w 4.1 ,Zmia-

dioda LED swieca

. " "t |stowego sg |na czutosci i czasu zwar-
sie, styki przekazni- 2warte cia stykow”)
ka sg przez caly S — T -
czas zwarte Pgtlg prze- prawdzi¢ utozenie petli
miescita sie

Przet. 6 = on Uszkodzenie petli jest sygnalizowane przez diodg Uszkodzenie petli na skutek zwarcia lub przerwania pota- Styki przekaz-|Wytaczyé tryb testowy

Wykrywanie LED, a styki przekaznika pozostaja zwarte. Dig czenia, co skutkuje zmiang jej indukcyjnosci poza dopusz- nikéw zwol-  |(patrz opis w 4.1 ,Zmia-

uszkodzenia ak- |kombinacji z zatgczonym przetacznikiem 6 (on) czalny zakres, jest sygnalizowane przez $wiecenie czer- L nione w trybie [na czuto$ci i czasu zwar-

tywne przetacznik 5 musi byé wytaczony (off), poniewa} wonej diody LED (B) wzglednie (1) Detektor nie dziata testowym cia stykow’)
inaczej detektor bedzie prébowat dostroi¢ sie co ok| : pomimo dostrojenia - - ”
12 s i pojazd, ktory w tym czasie stoi na petli spo sie Wybrano zbyt | Stopniowo zwigksza¢
woduje takie jego ustawienie, ze detektor nie wy- matg czutos¢ |czutos¢ do uzyskania
kryje zadnego pojazdu. prawidtowej detekcji po-

jazdow
13 14 15
Opis Mozliwa Sposo6b naprawy 6.2 EC Deklaracja zgodnosci

przyczyna
Pojazdy prze- |Nalezy zapewni¢, aby

mieszczajg  |petle byly wolne w cza-
sig ponad pe- |sie dostrajania sie detek-
Z6tta dioda LED mi tla ora
CalblClbat mi- Petla prze- Sprawdzi¢ utozenie petli

gocze nieprzerwa-

nie miescita sig
Elektroma- Wyeliminowa¢ przyczy-
gnetyczne ne sprzezenia
sprzeganie
sie petli

Po kazdej zmianie nastaw, wzglednie usunieciu uster-
ki, nalezy nacisna¢ przycisk reset (E)!

6. Zgodnos¢ z regulacjami EC

q3

6.1 Uzytkowanie zgodnie z normami

Zgodnos¢ z normami ETSI EN 300330-1 (2002-12)

Dla wspotczynnika anteny (powierzchnia petli A w m?
przemnozona przez liczbe zwojéw N) obowigzuje nastepu-
jace wyrazenie: NxA < 60 m?

Produkt klasy 2: Produkt klasy 3:
Ma‘k§ymalna t}{u» 30m
gosc/szerokosé
Powierzchnia <30m? Powierzchnia |> 30 m?
Liczba zwojow 21 Liczba zwojow 1
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Ograniczenia dla zgodnosci z norma EN 300330-1
Zgodnie z przytoczong formuta, zalecane sg nastepujace
liczby zwojow petli indukcyjnej zaleznie od zajmowanej
przez nig powierzchni:

ngl;sdan&r:duktu Powierzch- |Liczba zwo- |Indukcyjnos¢
EN300300-1 nia jow Licop [H]
2 (1-3) m* 6 100-300
(3-5) m* 5 80-260
(5-10) m? 4 160-320
(10-15) m* 3 180-280
(15-30) m* 2 80-180
3 (30-60) m? 1 40-100

Zakres czgstotliwosci pracy (L = 15 pH — 400 pH)
20,05 kHz < f <70 kHz

Indukcyjnosé¢ catkowita (petla + kabel potaczeniowy):
Specyfikowana: Ligw< 400 uH

Przyktad:

Indukcyjnos¢ petli 200 pH; indukcyjno$¢ kabla potaczeniowego
<200 pH przy 100 uH / 100 m: dtugo$¢ kabla <200 m
Zgodnos¢ z normag DIN EN 60950

Urzadzenie ma podstawowsg izolacje.
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EG-Konformitatserklarung

EC-Declaration of Conformity

Hersteller | mansactrr GmbH

Adresse / ssiress: str.16

54294 Trier

erklar, dass das Produkt/ cedares that e roduct

e -

Modell/ mocat

- Vorwendung den grundiegenden Anfor jo gemat Artikel 3 der
o

g
‘Ao 3 of the RATTE 10981SEG D866 used for £ itondd vso and tht

oit (Artikol 3.1.a dor R&TTE-Richtlinle)
of e RATIE Drecive) .

jewaidte Norm(en) /  DIN EN 60950
o

igo ichkeit (Artikel 3.1.b dor l
eciigbghaté cBupeity (ice 3.1, of he RATTE Diacive) %%

1 EN 300330-1 200212
SIEN 3003302 2001-08

€]

ox2am08

© 2008 Wszelkie prawa zastrzezone
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